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1 KULLANIM TALIMATLARI HAKKINDA

Kullanim Talimatlari, cihazin tim kullanim émrini agiklar. Lutfen Kullanim Talimatlarini tim kullanicilarin
erisebilecegi guivenli bir yerde saklayin.

Kullanim Talimatlar gtivenlikle ilgili 6nemli bilgiler icerir.

Bu talimatlara uyulmamasi tehlikeli durumlara yol acabilir. Ozellikle su bélimlere dikkat edin: “Temel
guvenlik bilgileri” ve “Kullanim amaci”.

» Cihaz varyantindan bagimsiz olarak Kullanim Talimatlarini okuyun. Kullanim Talimatlarinin igindekileri
anlamadiysaniz Burkert ile iletisime gecin.

1.1 “Cihaz” kelimesinin tanimi

Bu Kullanim Talimatlarinda gecen “cihaz” kelimesi, Tip 8202 ELEMENT pH &lger ve redoks olceri ifade eder.

1.2 Kullanim Talimatlarinin Gegerliligi

Kullanim Talimatlari, Tip 8202 ELEMENT pH 6lcer ve redoks 6lger strim V2 icin gecerlidir.
V2, cihazin Tip etiketinde belirtilir. Bkz. 5.4.

1.3 Kullanilan semboller

A TEHLIKE

Yaklasan bir tehlikeye karsi uyarir.

» Bu uyariya uyulmamasi, 6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

A UYARI

Olasi tehlikeli bir duruma karsi uyarir.

» Bu uyariya uyulmamasi ciddi yaralanmalara ve hatta 6lime neden olabilir.

A DIKKAT

Olasi bir riske karsi uyarir.

» Bu uyariya uyulmamasi, ciddi veya kuglk yaralanmalara neden olabilir.
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BILGI
Fiziki hasara karsi uyarir.

Tavsiyeler veya 6nemli dneriler.

Kullanim Talimatlarinda veya diger belgelerde yer alan bilgileri ifade eder.
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» Risk dnlemeye iligkin bir talimati gdsterir.

— Atmaniz gereken bir is adimini gésterir.

¥ Bir sonucu gOsterir.

2 KULLANIM AMACI

Cihazin talimatlara uygun olmayan sekilde kullaniimasi insanlar, yakindaki tesisatlar ve cevre igin risk
olusturabilir.

Tip 8202 ELEMENT pH &lcer ve redoks 6lcer, asagidaki fiziksel miktarlardan birinin 6lgimi icin
tasarlanmistir:

- temiz akigkanlarda veya kati partikil, silflir veya protein iceren akiskanlarda pH degeri.

- temiz akigkanlarda veya distik iletkenlik gosterebilecek kati, silfiir veya protein iceren akiskanlarda
oksidasyon indirgeme potansiyeli.

» Cihazi, sézlesme belgelerinde ve Kullanim Talimatlarinda belirtilen dzelliklerin yani sira, cihaz kurulumu
ve kullanma kosullarina uygun olarak kullanin.

» Cihazi guvenlik uygulamalarinda kullanmayin.
» Cihazi yalnizca kusursuz caligir durumda calistirin.
» Cihazi dizgiin sekilde saklayin, tasiyin, kurun ve caligtirin.

» Cihazi yalnizca amacina uygun olarak kullanin.

3 TEMEL GUVENLIK BILGILERI

Bu guivenlik bilgileri, cihazin kurulumu, kullanimi ve bakimi sirasinda ortaya ¢ikabilecek beklenmedik
durumlari veya olaylar kapsamaz.

Cihazi kullanan sirket, personel giivenligi dahil olmak tzere yerel glivenlik diizenlemelerine uyulmasindan
sorumludur.

JAN

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski.

» Sistem veya cihaz lizerinde calisma yapmadan 6nce tim iletkenlerin elektrik baglantisini kesin ve izole
edin.

» Cihaz islak bir ortama veya dis mekana kurulursa tim elektrik voltajlari maksimum 35 V DC olmalidir.

» Cihaza bagh tim ekipmanlar UL/EN 61010-1 standardina uygun sekilde sebekeden ¢ift yalitimli
olmalidr.

» Elektrikli ekipmanlar igin gecerli tim kaza koruma ve giivenlik dizenlemelerine uyun.

Tesisattaki basin¢ nedeniyle yaralanma riski.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce akigkanin dolagimini durdurun, basinci kesin ve
boruyu bosaltin.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan énce boruda basin¢ olmadigindan emin olun.

» Akiskan sicaklidi ile akiskan basinci arasindaki iliskiye dikkat edin.
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Yiiksek sicakliklardaki akiskan nedeniyle yanma riski.
» Cihazi tutarken koruyucu eldiven kullanin.
» Boruyu agmadan 6nce akiskanin dolasimini durdurun ve boruyu bosaltin.

» Boruyu agmadan 6nce borunun tamamen bosaltildigindan emin olun.

Akiskanin dogasi geregi yaralanma riski.

» Tehlikeli akiskanlarin kullanimina iliskin kaza énleme ve glvenlikle ilgili gecerli dizenlemelere uyun.

A\

Cesitli tehlikeli durumlar.

Yaralanmalar 6énlemek igin asagidaki talimatlara uyun:

» Cihazi patlayici ortamlarda kullanmayin.

» Cihazi, cihaz malzemeleriyle uyumlu olmayan bir ortamda kullanmayin.

» Cihaz malzemeleriyle uyumlu olmayan akiskanlar kullanmayin. Uyumluluk tablosunu ana sayfamizda
inceleyebilirsiniz: country.burkert.com

» Cihaza mekanik gerilim uygulamayin.

» Cihaz Uzerinde herhangi bir degisiklik yapmayin.

» Glc¢ kaynaginin istenmeden acilmasini daima dnleyin

» Kurulum ve bakim iglerini yalnizca kalifiye ve uzman personel yapabilir.

» Gug kaynagi kesintisinden sonra siirecin dnceden belirlenmis veya kontrolli bir sekilde yeniden
baslatildigindan emin olun.

» Genel teknik kurallara uyun.

BILGI
Elektrostatik bosalmalara karsi hassas olan elemanlar ve bilesenler

» Cihaz, elektrostatik bosalmalara karsi hassas olan elektronik bilesenler igerir. Bilesenler elektrostatik
yukli bir kisi veya nesne ile temas ettiginde hasar goérebilir. En kétli durumda bilesenler, etkinlestirildikleri
zaman aninda tahrip olur veya devre digi kalr.

» Elektrostatik bosalmanin neden oldugu hasari en aza indirmek ve hatta énlemek icin EN 61340-5-1
standardinda agiklanan tim énlemleri alin.

> \oltaj tasiyan elektrikli bilesenlere dokunmayin.
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4 GENEL BILGI

4.1 lletisim

Cihazin Ureticisiyle iletisime gegmek icin asagidaki adresi kullanin:
Birkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Uluslararasi satig ofislerimizin adreslerine internet Uzerinden su adresten ulasabilirsiniz: country.burkert.com

4.2 Garanti kosullari

Yasal garantiye iliskin kosul, cihazin Kullanim Talimatlarinda belirtilen kullanim kosullarina uygun olarak
kullaniimasidir.

4.3 internetteki Bilgiler

Tip 8202 ile ilgili Kullanim Talimatlarini ve teknik veri sayfalarini su adresten inceleyebilirsiniz:
country.burkert.com
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5 ACIKLAMA

51 Uygulama alani

Cihaz yalnizca asagidakilerin dlgimu icin tasarlanmistir:

¢ temiz akigkanlarda veya kati partikll, silflir veya protein iceren akiskanlarda pH degeri.

¢ ya da temiz akigkanlarda veya dusuk iletkenlik gdsterebilecek kati, sulfiir veya protein iceren akiskanlarda
oksidasyon indirgeme potansiyeli (‘ORP”).

Cihaz, tamamen ayarlanabilir iki transistor ¢ikisi sayesinde solenoid vanayi degistirmek, alarmi etkinlestirmek
ve bir veya iki 4...20 mA akim cikisi sayesinde bir ya da iki kontrol déngisu olusturmak icin kullanilabilir.

52 8202’nin yapisi

Cihaz asagidakilerden olusur:

¢ proses degerlerini dlgen ve sunlari igeren moddl:

- mV cinsinden potansiyel farki (PF) 6lcen bir pH veya Redoks (“ORP”) sensori

- pH veya Redoks (“ORP”) sensoériiniin tutucusuna yerlestiriimis, direnci dlgen bir Pt1000 sicaklik
sensoru.

e Jlclilen proses degerleri icin toplama/dénistirme moduli:

- mbV cinsinden dlglilen PF edinimi
- Olcllen PF’nin pH birimlerine dénistirilmesi (yalnizca pH sensérli cihazlar igin)
- Olgulen direncin edinimi ve sicakliga donusturilmesi

e ekran modulu igerebilen elektrikli muhafaza. Ekran modulinde cihazin parametrelerini okumak ve/veya
konfiglre etmek icin kullanilan bir gezinme digmesi bulunur. Ekran moduli bir aksesuar olarak mevcuttur
(bkz. 11).

iki transistér cikisina ve bir 4...20 mA cikisa sahip bir cihaz varyanti, 2 telli bir sistemde calisir ve 14...36 V
DC gli¢c kaynagina ihtiyac duyar. Bu tir bir cihaz varyanti icin elektrik baglantisi M12, 5 noktali, erkek sabit
konnektor ile yapilir.

ki transistér cikisina ve iki 4...20 mA gikisa sahip bir cihaz varyanti, 3 telli bir sistemde calisir ve 12...36 V DC
gl¢ kaynagina ihtiyag duyar. Bu tir bir cihaz varyanti i¢in elektrik baglantisi M12, 5 noktali, erkek sabit kon-
nektdr ve M12, 5 noktall, disi sabit konnektdr araciligiyla yapilir.

53 pH veya Redoks (“ORP”’) probu
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Cihaz, pH veya oksidasyon indirgeme potansiyelini (“ORP”) élgen, 120 mm uzunlugunda standart bir probla
donatilabilir.

Dahili Pt1000 sicaklik probu ile birlikte tutucuya vidalanir.

¢ pH probu, pH’a gére degisken hassasiyete sahip bir cam membrandir. pH probu c¢cézeltiye daldiriidiginda
cam membran ile ¢dzelti arasinda hidrojen iyonlar (H+) nedeniyle potansiyel farki olusur. Referans elek-
troda gore olcilen bu potansiyel farki, pH degeri ile dogru orantilidir (25 °C’de pH birimi basina 59,16 mV).

¢ Redoks (“ORP”) probu ¢oézeltiye daldiriidiginda elektrolitin oksitleyici ve indirgeyici etkilerine bagh olarak
bir elektron degisimi meydana gelir. Ortaya ¢ikan voltaj, oksidasyon indirgeme potansiyelidir (‘ORP”).

1
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54 Tip etiketi

1 2
AN |
8202 pH/ORP Transmitter V2
17 — Supply: 14-36V = 40W Max. ———— 3
16 —— Output: 1x 4-20mA 2x Trans. 1A Max
15 — Cell: pH -2/16;0RP +-2V 120mm PG13,5
14 —— Process: Temp:0...+50°C, PN 16 Bar — 4
13 — Limited by cell and materials fitting
12 —— 1P65 -IP67  W4XMU 5
| 2:NPN/PNP1
11—+ A\, CE FDA »
10 ——— . .
91 sIN:2279 3'2\/ i I
| |
8 7
1. Cihazin tipi, 6l¢tilen miktar
2. Cihaz strimu
3. Maksimum gui¢ tiketimi
4. Akigkanin nominal basinci. Tip 8202 ELEMENT cihazinin Tip etiketinde verilen nominal basing, probsuz
bir cihaz icin gecerlidir.
5. Uretim kodu
6. Elektrik baglantisinin pin atamasi
7. Sertifikalar
8. Urlin numarasi

9. Seri numarasi
10.Uygunluk isareti
11.Sertifikalar

12.1P sinifi

13.Akigkan sicakhg ve akiskan basinci, kullanilan prob ve kullanilan baglanti pargasinin malzemeleri ile
sinirhidir

14.Akigkanin sicaklik araligi. Tip 8202 ELEMENT’in Tip etiketinde verilen sicaklik araligi, probsuz bir cihaz
icin gecerlidir.

15.Probun &zellikleri
16.Cikiglann ozellikleri
17.Calisma voltaji

Sekil 1: Tip etiketi (6rnek)
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6 TEKNIK VERILER

6.1 Kullanim kosullari

Ortam sicaklig —10...+60 °C, pH probu veya redoks probu olmadan
Havadaki nem < %85, yogusma olmadan

Kullanim ic ve dis mekan

» Cihazi elektromanyetik parazitlere, ultraviyole isinlarina ve dis
mekana kuruldugunda iklim kosullarinin etkilerine karsi koruyun.

IP sinifi IEC/EN 60529 standardina gére IP67 " ve IP65 "
Eslesen konnektorler kablolanmali, takiimali ve sikilmahdir.
1) UL tarafindan degerlendirmeye Muhafaza kapagi tamamen sikilmali ve kilitlenmelidir
alinmadi
Calisma durumu Stirekli calisma
Ekipman hareketliligi Sabit cihaz
Kirletme derecesi UL/EN 61010-1 standardina gore 2. Derece
Kurulum kategorisi UL/EN 61010-1 standardina gdre Kategori |
Deniz seviyesinden maksimum 2000 m
ylkseklik

6.2 Standartlara ve yonetmeliklere uygunluk

AB yoénetmeliklerine uygunlugu dogrulayan gegerli standartlar, AB tip inceleme sertifikasinda ve/veya AB
uygunluk beyaninda (varsa) bulunabilir.

6.2.1 Basinch Ekipmanlar Yonetmeligine Uygunluk

» Cihaz malzemelerinin ilgili akigskan ile uyumlu oldugundan emin olun.
» Boru Capinin cihaza uygun oldugundan emin olun.

» Cihaz icin akiskan nominal basincina (PN) dikkat edin. Nominal basing (PN), cihaz Ureticisi tarafindan
belirtilir.

Cihaz, asagidaki kosullarda 2014/68/EU sayili Basingh Ekipmanlar Yonetmeligi Madde 4 Paragraf 1’e
uygundur:

¢ Boru tesisatinda kullanilan cihaz (PS = izin verilen maksimum basing; DN = borunun nominal ¢api)

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

Akiskan tiri Kosullar
Akiskan grubu 1, Madde 4, Paragraf 1.c.i DN <25
. DN <32
Akiskan grubu 2, Madde 4, Paragraf 1.c.i veya PSXDN < 1000 bar
. DN <25
Akiskan grubu 1, Madde 4, Paragraf 1.c.ii veya PSxDN < 2000 bar
DN <200
Akiskan grubu 2, Madde 4, Paragraf 1.c.ii veya PS <10 bar
veya PSxDN < 5000 bar
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¢ Kapta (tank vb.) kullanilan cihaz (PS = izin verilen maksimum basing)

Akigkan turi Kosullar
Akigkan grubu 1, Madde 4, Paragraf 1.a.i PS <200 bar
Akigkan grubu 2, Madde 4, Paragraf 1.a.i PS <1000 bar
Akigkan grubu 1, Madde 4, Paragraf 1.a.ii PS <500 bar
Akigkan grubu 2, Madde 4, Paragraf 1.a.ii PS <1000 bar

6.2.2 UL sertifikasi

PUO1 veya PUO2 6zellik koduna sahip cihazlar UL sertifikalidir ve asagidaki standartlara da uygundur:

e UL 61010-1
* CAN/CSA-C22.2 n°61010-1

Cihaz Uzerindeki tanimlayici Sertifikalar Ozellik kodu
O\ s UL onayl PUO1
u Measuring
E 1 t . .
c\JLJus Egument UL listesinde PU02
LISTED

6.3 Cihazin boyutlari

— LUtfen cihazla ilgili teknik veri sayfalarini su adresten inceleyin: country.burkert.com
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6.4 Mekanik veriler

PC Parca Malzeme

Nikel kapl piring Muhafaza paslanmaz celik 316
(veya paslanmaz silikon L 1.4404, PPS
celik) PPS Muhafaza contalari | EPDM
Muhafaza kapagi PC
Muhafaza kapagi silikon
contasi
Ekran moduli PC, PBT

M12 erkek konnektor, e nikel kapl piring

M12 disi konnektor
¢ paslanmaz celik,

istek Uzerine
M12 erkek PPS CF30
konnektdriin veya
M12 disi konnektdriin

« ” k plakasi
EPDM (“ORP”) probu destek p
7 = ol Vidalar paslanmaz celik
PVDF Somun PVC veya PVDF
Akiskanla temas eden parcalar
PVC veya e Sensor tutucu . PV!DF, paslanmaz _
PVDE celik 1.4571 (316Ti)
e Sensor tutucu e EPDM
PVDF contasi
. ¢ pH probu veya e probun Kullanim
Paslanmaz gelik | peqoks probu Talimatlarina bakin

1.4571 (316Ti)

Sekil 2: Tip 8202 ELEMENT pH ve redoks élcerde kullanilan malzemeler (probsuz)

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026
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6.5 Akiskan verileri
Boru ¢api DN25 ila DN110

(belirli kosullarda DN15 ila DN20)
Baglanti tipi Tip S022

Cihaz ve baglanti parcasi arasindaki somun

G 1 1/2 ing ic digli

Akiskan sicakligi

e PVDF somunlu (Ayrica bkz. Sekil 3 ve Sekil 5)
e PVC somunlu (Ayrica bkz. Sekil 3 ve Sekil 4)

Akigkan sicakligi, kullanilan proba gdre degisiklik
gosterebilir. llgili Kullanim Talimatlarina bakin.

Akiskan sicakligi; akiskan basinci, somunun
malzemesi ve kullanilan baglanti pargasinin
malzemesine gore degisiklik gosterebilir.

¢ -20...+130 °C

¢ 0..+50 °C

Akigkan basinci

2) UL tarafindan degerlendirmeye alinmadi

PN162

Akiskan basinci; akigkan sicakligi, somunun
malzemesi ve kullanilan baglanti pargasinin
malzemesine gore degisiklik gosterebilir. Bkz.
Sekil 3, Sekil 4 ve Sekil 5.

Akigkan basinci, kullanilan proba gore de degisiklik
gosterebilir. ligili Kullanim Talimatlarina bakin.

pH dlcimu

e Olgiim araligi

e Cozunirluk

e Olgiim sapmasi

e 4...20 mA sinyaliyle iligkili pH araliginin énerilen
minimum sapmasi

e —2...16 pH veya -580...+580 mV

¢ 0,001 pH veya 0,1 mV

¢ +0,02 pH veya 0,5 mV

¢ 0,5 pH birimi veya 30 mV
(6r. 4...20 mA c¢ikis akimiyla iligkili 6,7...7,2 pH
veya —-20...+10 mV araligi)

Redoks potansiyeli 6lcimu

e Olciim araligi

e CozUnurlik

e Olglim sapmasi

¢ 4...20 mA sinyaliyle iligkili redoks potansiyeli
araliginin énerilen minimum sapmasi

e —2000...+2000 mV
e 1mV

e 3 mV

e 50 mV

(6r. 4...20 mA cikis akimiyla iligkili 1550...1600 mV
araligi)

Sicaklik 6lcimii

e Olgiim araligi

e CozUnarluk

e Olglim sapmasi

¢ 4...20 mA sinyaliyle iligkili sicaklik araliginin
onerilen minimum sapmasi

e —40...+130 °C

*0,1°C

e +1°C

¢ 10°C
(6r. 4...20 mA ¢ikis akimiyla iligkili +10...+20 °C
araligi)

Sicaklik probu

Sensor tutucuya entegre Pt1000

Sicaklik kompanzasyonu

Otomatik (entegre Pt1000),
Referans sicaklik = +25 °C
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¢ A: PVDF somunlu 8202’nin uygulama araligi

¢ B: PVC somunlu 8202’nin uygulama araligi

Olgiimler 60 °C ortam sicakliginda yapilmistir

P = Akiskan basinci
T = Akiskan sicaklig

Sekil 3: Akiskan sicakhigi ile akiskan basinci arasindaki iliski, Tip 8202 probsuz, PVC somunlu veya PVDF somunlu

L, O=NWAUIONODOO—=NWHAOOD
//
-
—_
o]

\ % 232
F217.6

( Metal J1553
\ 188.6

174
\ 159.6

3
s
|+
ne)
U,
o
N9
[}

0
20 0 +20 +40 +60 T (°C)

P (psi)

P = Akiskan basinci
T = Akiskan sicakligi

Sekil 4: Akiskan sicakhigi ile akiskan basinci arasindaki iligki, Tip 8202 probsuz, PVC somunlu ve metal, PVC veya PP Tip
S022

P (bar)

O=NWAUIONOWOO=NWAOIO
L

L 1]

N

188.6
174

N

it
/

159.6
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\
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[ 4 \\

N
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(PP Y

A

-20

0

232 P (psi)
217.6
N ¢ Metal‘>f 203

0
+20 +40 +60 +80 +100 +120 +140 T (°C)

P = Akigkan basinci
T = Akiskan sicakligi

Sekil 5: Akiskan sicaklidi ile akiskan basinci arasindaki iliski, Tip 8202 probsuz, PVDF somunlu ve metal, PVC veya PP

Tip S022
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6.6

Elektriksel veriler

Calisma voltaji
¢ 3 ¢ikigl cihaz varyanti

¢ 4 cikiglh cihaz varyanti

¢ 14..36 VDC

¢ ana gili¢ kaynagina baglanti: harici glivenlik ekstra diisik voltaj
(SELV) ve sinirli gli¢ kaynagdi (LPS) araciliiyla kalici

e filtrelenmis ve diizenlenmis
e 12..36 VDC

® ana gl¢ kaynagina baglanti: harici glivenlik ekstra disik voltaj
(SELV) ve sinirli glic kaynagi (LPS) araciliiyla kalici

¢ filtrelenmis ve diizenlenmis

Gic¢ kaynagi
(birlikte verilmez)

e UL/EN 60950-1 standardina gore sinirli glic kaynagi
e veya UL/EN 61010-1, Paragraf 9.4’e gore sinirli enerji devresi

Akim tiiketimi
¢ 3 ¢ikigl cihaz varyanti
¢ 4 cikigh cihaz varyant

* 25 mA maks. (14 V DC’de)
* 5 mA maks. (12 V DC’de)

Transistorler lizerinde yiik varken akim |1 A maks.
tuketimi

Guc tuketimi 40 W maks.
Kutup degisimine karsi koruma var

Voltaj ylikselmelerine karsi koruma var
Transistor gikigi polarize

¢ Yanit suresi (%10...90)
¢ 1 akim c¢ikisli cihaz varyanti

¢ 2 akim ¢ikigl cihaz varyant

e tip ¢ NPN veya PNP. Kablolama ve yazilim ayari yoluyla

* NPN cikigl ¢ 1...36 V DC, 700 mA maks. (veya 2 transistor cikigl kabloyla
baglanirsa 500 mA maks.)

* PNP cikisi e gu¢ kaynag voltaji, 700 mA maks. (veya 2 transistor ¢ikisi
kabloyla baglanirsa 500 mA maks.)

® koruma e galvanik yalitimli; asiri voltajlara, kutup degisimine ve kisa
devrelere karsi korumali

Akim cikisi 4...20 mA, kablolama ve yaziim ayari yoluyla alici veya kaynak,

ariza oldugunu belirtmek igin 22 mA (yaziim ayari)

¢ 150 ms (varsayilan deger)

¢ maksimum déngl empedansi: 36 V DC’de 1100 Q,
24V DC’'de 610 Q2, 14 V DC’de 180 Q

e maksimum déngl empedansi: 36 V DC’de 1100 Q,
24V DC’'de 610 ©2, 12 V DC’de 100 Q
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6.7 Konnektor ve kablo verileri

Sabit konnektor sayisi Konnektor tipi
1 erkek M12 sabit konnektor 5 pinli disi M12 konnektor (birlikte veriimez).

Uriin numarasi 917116 olan M12 konnektérii icin korumali kablo
kullanin:

® cap: 3...6,5 mm

o tel kesiti: maks. 0,75 mm?

1 erkek M12 sabit konnektor ve 1 disi | 5 pinli disi M12 konnektor (birlikte veriimez) ve 5 pinli erkek M12
M12 sabit konnektor konnektor (birlikte veriimez).

Uriin numarasi 917116 olan M12 konnektérii icin korumali kablo
kullanin:

® cap: 3...6,5 mm

e tel kesiti: maks. 0,75 mm?

6.8 pH/Redoks (“ORP”) probu

pH veya redoks (“ORP”) probu asagidaki &zellikleri kargilamalidir:
e kombine prob;

e uzunluk: 120 mm;

e PG 13.5 kafa ile;

e S7/S8 sabit konnektor ile;

e sicaklik probu olmadan.

Probun &zellikleri, kullanilan probun Kullanim Talimatlarinda mevcuttur.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026
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7 MONTAJ

7 Guvenlik talimatlari

A TEHLIKE

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski.

» Sistem veya cihaz lizerinde calisma yapmadan énce tim iletkenlerin elektrik baglantisini kesin ve izole

edin.

» Elektrikli ekipmanlar igin gegerli tim kaza koruma ve guvenlik diizenlemelerine uyun.

A UYARI

Gerekliliklere uygun olmayan montaj nedeniyle yaralanma riski.

» Cihaz yalnizca uygun aletlere sahip kalifiye ve uzman personel tarafindan monte edilmelidir.

nedeniyle yaralanma riski.

BILGI

» Kurulumun istenmeden etkinlestirilmesini énleyin.

7.2 Muhafaza kapagini cikarma

Glc kaynaginin istenmeden agilmasi veya kurulumun kontrolsiiz sekilde yeniden baslatiimasi

» Cihaza yapilan herhangi bir miidahaleden sonra siirecin énceden belirlenmis veya kontrolll bir sekilde
yeniden baslatiimasini saglayin.

» Muhafazanin icine akiskan girmesini énleyin.

Muhafaza kapagi cikarildiginda cihazin sizdirmazligi garanti edilmez.

Metal bir bilesen elektronik aksamla temas ederse cihaz hasar gérebilir.
» Elektronik aksamin metal bir cisimle temas etmesini 6nleyin.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

— [1] Kilidini agmak i¢in muhafaza
kapagini yaklasik 15°’lik bir aclyla saat
yénunln tersine gevirin.

— [2] Muhafaza kapagini ¢ikarin.

Muhafaza kapagr muhafazadan
ayriimiyorsa:

— Cami gcizmemeye dikkat ederek
muhafaza kapaginin kilidini agmak igin
uygun bir alet kullanin.

— Muhafazanin oluguna uygun bir alet
yerlestirin.

— Muhafaza kapagini yukari kaldirin.

20 Sekil 6: Muhafaza kapagini ¢cikarma
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7.3 Muhafaza kapagini monte etme

— Muhafaza Uzerinde bir conta bulundugunu ve contanin hasar gérmedigini
kontrol edin. Gerekirse contayi degistirin.

— Gerekirse conta malzemesiyle uyumlu bir bilesen kullanarak contayi
yaglayin.

— [1] Muhafaza kapagindaki 4 olugun, muhafazanin 4 piniyle eslestiginden
emin olmak icin muhafaza kapagini uygun sekilde ayarlayin.

— [2] Kilitlemek icin muhafaza kapagini yaklasik 15°’lik bir acgiyla saat
yoniinde gevirin.

Sekil 7: Muhafaza kapagini kapatma

7.4 Ekran modulinu monte etme

BILGI
Muhafaza kapagi ¢ikarldiginda cihazin sizdirmazligi garanti edilmez.

» Muhafazanin igine akiskan girmesini 6nleyin.

Metal bir bilesen elektronik aksamla temas ederse cihaz hasar gorebilir.

» Elektronik aksamin metal bir cisimle temas etmesini 6nleyin.

— Muhafaza kapagini ¢ikarin. Bkz. 7.2.

— Ekran modulind gerekli konuma gére yaklasik 20°’lik bir
aclyla ayarlayin.

— Ekran modiill, 90° araliklarla 4 farkli pozisyonda monte
edilebilir.

— Ekran modullini iceri iterek tamamen yerlestirin ve
kilitlemek icin saat yéniinde cevirin.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

— Muhafaza kapagini geri takin.

Sekil 8: Ekran modUiliinii monte etme
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7.5 Ekran modulunu sokme

— Gerekirse muhafaza kapagini ¢ikarin. Bkz. 7.2.
— Ekran modulinid saat yoninin tersine yaklasik 20° gevirin.

Kilidi agildiktan sonra ekran modiilli yay hareketiyle hafifce yukar kalkar.

— Ekran moduliini yuvasindan g¢ikarin.

Sekil 9: Ekran modUulint s6kme

7.6 pH veya redoks probunu tutucuya takin (akiskan

olmadan)
prob kafasi Asagidaki talimatlar Birkert probu igin gecerlidir.
H kist del
SHFimaeneess Bagka bir tedarikginin probunu kullaniyorsaniz ilgili talimatlara uyun.
conta — Koruyucu tipalar ¢ikarin

— Prob Gzerindeki H boyutunun 34 mm ile 46 mm arasinda oldugunu
kontrol edin. Gerekirse sikistirma rondelasinin ylksekligini ayarlayin.

— Ik kullanimda “A” contasina su veya sabunlu su dékin.

— Contay! tutucudaki oluga yerlestirin.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

— Probu, contasiyla birlikte yukaridan tutucuya yerlestirin.

— Uygun bir anahtarla prob kafasini maksimum 2 N-m’lik torkla sikin.

22 Sekil 10:Probu tutucuya monte etme (akiskan olmadan)
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7.7 Elektronik modulu sensor tutucuya monte etme

(akiskan olmadan)

— pH veya redoks probunun sensér tutucuya monte edildiginden emin olun. Bkz. 7.6.

— Tutucu Uzerindeki “A” contasinin iyi durumda oldugundan emin olun.
Gerekirse degistirin. Bkz. 11.

— Olgiim hatalarini 8nlemek icin pH/redoks probunun baglantisi igin
“B” ve “C” konnektorlerini alkolle temizleyin.

— Elektronik modili, polarizasyon yuvalarinin dogru sekilde
yerlestirildiginden emin olarak tutucuya yerlestirin.

— Contayi yerine oturtmak igin dikey yénde hafifce basing uygulayin.

— G 2 ing somunu sikarak elektronik moduli ve tutucuyu birbirine
sabitleyin.

— Elektriksel olarak iyi bir temas elde etmek i¢in G 2 in¢ somunu,
dénmeyi durdurana kadar yalnizca elle sikin.

Sekil 11:Elektronik modlilli tutucuya monte etme (akiskan olmadan)

— Ekran modulini monte edin. Bkz. 7.4.

— Cihazi kalibre edin. Bkz. 9.12.4.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026
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8 KURULUM VE KABLO BAGLANTILARI

8.1 Guvenlik talimatlan

A TEHLIKE

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski.

» Sistem veya cihaz lzerinde ¢calisma yapmadan 6énce tim iletkenlerin elektrik baglantisini kesin ve izole
edin.

» Cihaz islak bir ortama veya dis mekana kurulursa tiim elektrik voltajlari maksimum 35 V DC olmalidir.

» Cihaza bagli tim ekipmanlar UL/EN 61010-1 standardina uygun sekilde sebekeden cift yalitiml
olmalidr.

» Elektrikli ekipmanlar igin gegerli tim kaza koruma ve givenlik dizenlemelerine uyun.

Tesisattaki ylksek basing nedeniyle yaralanma riski.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan énce akigkanin dolagsimini durdurun, basinci kesin ve
boruyu bosaltin.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce boruda basin¢ olmadigindan emin olun.

» Akiskan sicakligi ile akiskan basinci arasindaki iliskiye dikkat edin.

Yiiksek sicakliklardaki akiskan nedeniyle yanma riski.
» Cihazi tutarken koruyucu eldiven kullanin.
» Boruyu agmadan 6énce akigkanin dolasimini durdurun ve boruyu bosaltin.

» Boruyu agmadan énce borunun tamamen bosaltildigindan emin olun.

Akiskanin dogasi geregi yaralanma riski.

» Tehlikeli akigkanlarin kullanimina iligkin kaza énleme ve givenlikle ilgili gecerli diizenlemelere uyun.

A UYARI

Gerekliliklere uygun olmayan kurulum nedeniyle yaralanma riski.

» Elektriksel ve akigkan tesisatl sadece uygun aletlere sahip kalifiye ve uzman personel tarafindan
gerceklestirilebilir.

» Gerekli guvenlik cihazlarini kullanin (dogru derecelendirilmis sigorta ve/veya devre kesici).

» Kullanilan baglanti pargasinin kurulum talimatlarina uyun.

Gulc kaynaginin istenmeden agilmasi veya kurulumun kontrolsiiz sekilde yeniden baslatiimasi
nedeniyle yaralanma riski.

» Kurulumun istenmeden etkinlestiriimesini 6nleyin.

» Cihaza yapilan herhangi bir miidahaleden sonra sirecin dnceden belirlenmis veya kontrolli bir sekilde
yeniden baslatiimasini saglayin.
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8.2 Boruya cihaz takma

A TEHLIKE

Tesisattaki yiksek basin¢g nedeniyle yaralanma riski.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan énce akigkanin dolasimini durdurun, basinci kesin ve
boruyu bosaltin.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce boruda basin¢ olmadigindan emin olun.

» Akiskan sicaklidi ile akiskan basinci arasindaki iliskiye dikkat edin.

Akiskanin dogasi geregi yaralanma riski.

» Tehlikeli akiskanlarin kullanimina iligkin kaza énleme ve givenlikle ilgili gecerli diizenlemelere uyun.

Burkert disinda bir tedarikginin pH/redoks (“ORP”) probu (PG 13,5 kafali, 120 mm uzunlugunda ve
sicaklik probu olmayan) kullaniliyorsa boruya montajla ilgili talimatlari izleyin.

— Baglanti parcasini takmak i¢in boruda uygun bir
konum segin.

— Boruyu, baglanti parcasiyla birlikte verilen
talimatlara gére G 1 %2 in¢ harici digli sensor
baglantisina sahip bir baglanti parcasina takin.

—»  Akigkanin yonu

Sekil 12:Cihazin boruya monte edilebilecegi konumlar

— pH/redoks (“ORP”) probunun uygun sekilde
calismasini saglamak icin baglanti pargasini
dikey olarak maksimum +£75°’lik bir agiyla takin.

Sekil 13:Dikey aci

Prob, kurumasini 6nlemek icin her zaman akiskana daldiriimaldir.

— Ekran modiiliind takin. Bkz. 7.4.
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— Cihazi kalibre edin. Bkz. 9.12.
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— Cihaz kalibre edildikten sonra elektronik modull, sensor tutucudan gikarin (bkz. Sekil 14).

— Elektronik modtilin somununu sokin.

— Elektronik modiilii diiz bir sekilde ¢ekerek cikarin. Conta
nedeniyle direng s6z konusu olabilir.

Sekil 14:Elektronik modUlii sensér tutucudan cikarma

— Tutucuyu, probuyla birlikte baglanti pargasina takin (bkz. Sekil 15).

— Baglanti pargasi lzerindeki B contasinin varligini ve
durumunu kontrol edin. Gerekirse contayi degistirin.

lL — Tutucuyu, probuyla birlikte dikkatli bir sekilde baglant
parcasina yerlestirin.

— Baglanti pargasindaki somunu elle sikin.
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— Montajin sizdirmazhgini kontrol etmek icin boruda
akigkanla basing olusturun.

Sekil 15:Sensér tutucuyu, probuyla birlikte baglanti parcasina takma

26




Tip 8202 ELEMENT Eu rkert
Kurulum ve kablo baglantilar FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

— Sensor tutucu sizdirmiyorsa elektronik moduili sensér tutucusuna geri takin (bkz. Sekil 16).

— Elektrik kontaklarinin iyi durumda oldugunu kontrol edin ve
gerekirse bunlari firgayla temizleyin.

— Tutucu Uzerindeki “A” contasinin iyi durumda oldugunu
kontrol edin. Gerekirse degistirin. Bkz. 11 ve 10.4.

— Elektronik modili, polarizasyon yuvalarinin dogru sekilde
yerlestirildiginden emin olarak tutucuya yerlestirin.

polarizasyon
yuvalar

— Contayi yerine oturtmak igin dikey yénde hafifce basing
uygulayin.

— G 2 ing somunu sikarak elektronik moduli ve tutucuyu
birbirine sabitleyin.

— Sicaklik probu ile elektriksel olarak iyi bir temas elde etmek
icin G 2 ing somunu, dénmeyi durdurana kadar sikin.

Sekil 16:Tutucuyu bir baglanti parcasina monte ettikten sonra elektronik modUilti sensér tutucuya takma

— Cihazin kablo baglantilarini su bélimdeki talimatlara gére yapin: 8.3.
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8.3 Kablo baglantilari

A TEHLIKE

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski.

» Sistem veya cihaz lizerinde calisma yapmadan énce tim iletkenlerin elektrik baglantisini kesin ve izole
edin.

» Cihaz i1slak bir ortama veya dis mekana kurulursa tiim elektrik voltajlari maksimum 35 V DC olmalidir.

» Cihaza bagl tum ekipmanlar UL/EN 61010-1 standardina uygun sekilde sebekeden cift yalitiml
olmaldrr.

» Elektrikli ekipmanlar igin gegerli tim kaza koruma ve glvenlik diizenlemelerine uyun.
e Yiksek kaliteli bir elektrik glic kaynagdi kullanin. Gii¢ kaynagi filtrelenmis ve diizenlenmis olmalidir.
e Kurulumun es potansiyel oldugundan emin olun. Bkz. 8.3.2.
e Cihazin gli¢ kaynagini 100 mA zaman gecikmeli sigorta ve anahtarla koruyun.

e Her transistor ¢ikisinin glic kaynagini 750 mA sigorta ile koruyun.

e Cihazin kablo baglantilari yapildiktan sonra, mevcut kablolara, aliciya/NPN’ye veya kaynaga/
PNP’ye bagl olarak “HWMode” parametresini ayarlayin. Bkz. 9.11.8.

8.3.1 Erkek veya disi konnektori monte etme (aksesuarlar)

— Govde [4] Uzerindeki somunu [1] s6kln.

4 3 2 1
@é}éﬁ — Kabloyu somunun [1], kablo kelepgesinin [2] ve contanin [3] igine ve ardindan
5

govdenin [4] icine yerlestirin.
— Kablonun 20 mm’lik kismini soyun.

— Merkezi teli (topraklama) uzunlugu 11,5 mm olacak sekilde kesin.
— Soyulmus kablodaki tellerin 5,5 mm’lik kismini ortaya ¢ikarin.

— Her kabloyu terminal blogundaki [5] uygun pine takin. Bkz. 8.3.3 ve 8.3.4.

— Govdeye [4] bagli terminal blogunu [5] sikin.

@5 — Konnektér somununu [1] sikin.

o

Sekil 17:M12 ¢ok pinli konnektér (birlikte verilmez)
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8.3.2 Kurulumu es potansiyel hale getirme

Kurulumun es potansiyelligini saglamak igin (gu¢ kaynagi — cihaz — ortam):

— Farkli topraklamalar arasinda olusabilecek potansiyel farklliklar ortadan kaldirmak i¢in kurulumdaki
cesitli topraklama noktalarini birbirine baglayin.

— Glg¢ kaynagi kablosunun korumasinin hatasiz sekilde topraklanmasina dikkat edin. Bkz. Sekil 18 ve
Sekil 19.
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— Cihaz plastik borular tizerine kurulmussa cihaza mimkin oldugunca yakin olan pompalar veya vanalar
gibi metal ekipmanlar birlikte topraklayin. Bkz. Sekil 19.

Gic kaynagi

12-36 VDC

i+

Metal boru |

Sekil 18:Metal borularla es potansiyellik iskelet diyagrami

Gug kaynag @ Vanalar, pompalar gibi
ekipmanlar...

- +

12-36 VDC

Plastik borular

Sekil 19:Plastik borularla es potansiyellik iskelet diyagrami
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8.3.3 Tek bir M12 sabit konnektore sahip cihaz varyantinin kablo
baglantilari

Transistor cikisi 1

|

2

O
0 V—>31<— V+ (14...36 V DC)

77

1

Transistor ¢ikig 2

Sekil 20:Tek bir M12 sabit konnektére sahip cihaz varyantinda sabit konnektériin pin atamasi

Aksesuar olarak temin edilebilen disi M12 konnektér icin pin (iriin numarasi 438680) Kablonun rengi
kahverengi
beyaz
mavi
siyah
yesil/sari veya gri

gk wn =

Yik 1 (6r. solenoid vana)

beyaz
[ T1
kahverengi S
siyah
' B
Yik 2 |—I—, mavi
(6r. solenoid vana) 4L N N
= Gi¢ kaynagi
14-36 VDC

Sekil 21:1 M12 sabit konnektdre sahip cihaz varyantinin her iki transistdr ¢ikisinin NPN kablo baglantilari (“NPN/sink”
yazilim ayari, bkz. 9.11.8)

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

Yik 1 (6r. solenoid vana)
beyaz
kahverengi SR
siyah 1/ yesil/sari
veya gri
|—| mavi
Yiik 2 s
(6r. solenoid vana) T
il o Gug kaynagi
14-36 VDC

Sekil 22:1 M12 sabit konnektdre sahip cihaz varyantinin her iki transistér cikisinin PNP kablo baglantilari (“PNP/source”
yazihm ayari, bkz. 9.11.8)
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mavi

Harici cihazda
4...20 mA giris
- [+
]
- L
= Gg kaynagi

14-36 VDC

Harici cihazda

4...20 mA giris
- [+
. /2
mavi m kahverengi
3 PO/ yesil/sari
4X_veyagri
Gug kaynagi - |+E

14-36 VDC

Sekil 23:1 M12 sabit konnektdrli cihaz varyantinin akim ¢ikisinin olasi kablo baglantilari (yazihm ayari ne olursa olsun
“NPN/sink” veya “PNP/source”, bkz. 9.11.8)

Yik 1

Yiik 2

14-36 VDC

Harici cihazda
4...20 mA giris

Gug kaynagi

Sekil 24:1 M12 sabit konnektdre sahip cihaz varyantinin her iki transistér cikisinin NPN kablo baglantilan ve alict modunda

akim cikisinin kablo baglantilari (“NPN/sink” yazilim ayari, bkz. 9.11.8)

Yk 1
beyaz -+
,—l—\l—,—‘ mavi |
° kahvereng
siyah o\ yesil/sari
) 4\ _veya gri
L]
Yk 2 "=
14-36 VDC

Harici cihazda
4...20 mA giris

Gic kaynagi

Sekil 25:1 M12 sabit konnektdre sahip cihaz varyantinin her iki transistdr ¢ikisinin PNP kablo baglantilari ve kaynak
modunda akim ¢ikisinin kablo baglantilar (“PNP/source” yazilim ayari, bkz. 9.11.8)
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8.3.4
baglantilan

2 M2 sabit konnektodre sahip cihaz varyantinin kablo

Transistor ¢ikisi 1

|

2

Akim cikigi 1

Erkek sabit konnektor

>
0 V—>31<— V+
2 (12...36 V DC)

V+

Disi sabit konnektér

O O

—1 3<—0 Vv
(12...36 V DC) o
2

Transistor gikigi 2

|

2

<

Akim cikisi 2

Sekil 26:Erkek ve disi M12 sabit konnektérierin pin atamasi

pinlerine aktarilir.

Cihazin gii¢ kaynagini erkek sabit konnektore baglayin; ardindan guig, yukin disi sabit konnektére
kabloyla baglanmasini kolaylastirmak icin dahili olarak disi sabit konnektdériin 1 ve 3 numarali

&
&
S
8
g Aksesuar olarak temin edilebilen M12 disi kablonun pini (lirin numarasi Kablonun renai
E 438680) 9
= 1 kahverengi
g 2 beyaz
g 3 mavi
5 4 siyah
2 5 yesil/sari veya gri
=1
2
: Aksesuar olarak temin edilebilen M12 erkek kablonun pini (lirin numarasi .
= Kablonun rengi
= 559177)
x 1 kahverengi
2 2 beyaz
@ .
o 3 mavi
o 4 siyah
s 5 yesil/sari veya gri
172
)
>
[ m—— .
~ Yk 1 (6r. solenoid Yiik 2 (6r. solenoid vana)
- vana)
0
3 beyaz beyaz
g [T [T
A L | S\ kahverengi S
2 ,
= mavi kahverengi
1 yesil/sari
[ || |veyagri
|;|i|ﬁ| Gug kaynagi
12-36 V DC

Sekil 27:2 sabit konnektére sahip cihaz varyantinin her iki transistér ¢ikisinin NPN kablo baglantilari (“NPN/sink” yazilim

ayari, bkz. 9.11.8)
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Yik 1 (6r. solenoid vana)

beyaz

mavi

kahverengi

{

12-36 V DC

Yik 2 (6r. solenoid vana)

yesil/sari
veya gri

Gug kaynagi

Sekil 28:2 sabit konnektére sahip cihaz varyantinin her iki transistér ¢ikisinin PNP kablo baglantilar (“PNP/source” yazilim

ayari, bkz. 9.11.8)

1. Harici cihazda
4...20 mA giris

2. Harici cihazda
4...20 mA giris

siyah

kahvergngi

12-36 V DC

yesil/sar veya gri

Gug kaynagdi

Sekil 29:2 sabit konnektdre sahip cihaz varyantinda alici modunda her iki akim ¢ikiginin kablo baglantilari (“NPN/sink”

yazilim ayari, bkz. 9.11.8)

1. Harici cihazda
4...20 mA giris

siyah

% kahverengi

2. Harici cihazda
4...20 mA giris

mavi

\

vesil/sari veya gri

12-36 V. DC

Glg¢ kaynagi

Sekil 30:2 sabit konnektdre sahip cihaz varyantinda kaynak modunda her iki akim c¢ikisinin kablo baglantilari (“PNP/

source” yazilim ayari, bkz. 9.11.8)
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Yiik 1 Yiik 2

[ 11

[ T1
beyaz beyaz
mavi F‘wﬁkahverehg!(ahVemng/z{O
L X Y 4 @) (%
1
7] 0]

ST

yesil/sar
veya gri

siyah

siyah

|
[-[+] EaES L [+]

12-36 V DC

1. Harici cihazda

4...20 mA giris 2. Harici cihazda

4...20 mA giris

Gug kaynagi

Sekil 31:2 sabit konnektére sahip cihaz varyantinda her iki transistér ¢ikisinin NPN kablo baglantilari ve alici modunda her
iki akim cikiginin kablo baglantilari (“NPN/sink” yazilim ayari, bkz. 9.11.8)

Yik 1 Yik 2
beyaz
beyaz
. Q7>\ . o .
mavi /5 kahverengi mavi
pae—" | (oo
\\04 49
. yesil/sar .
siyah veya gri siyah
[=[+] - [++ L 1+]
1. Harici cihazda 12-36 VDC 2. Harici cihazda
4...20 mA giris 4...20 mA giris
Glg kaynagi

Sekil 32:2 sabit konnektdre sahip cihaz varyantinda her iki transistér ¢ikisinin PNP kablo baglantilari ve kaynak modunda
her iki akim ¢ikisinin kablo baglantilari (“PNP/source” yazilim ayari, bkz. 9.11.8)
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9 AYARLAMA VE BASLATMA

e Ayarlar yalnizca ekran modiiliine sahip bir cihazda yapilabilir.

¢ Cihaz Uzerinde ayarlari yaparken ekran modultni gikarmayin.

9.1 Guvenlik talimatlarn

A UYARI

Gerekliliklere uygun olmayan ayarlama nedeniyle yaralanma riski.

Gerekliliklere uygun olmayan ayarlama, yaralanmalara neden olmanin yani sira, cihaza ve gevresine zarar
verebilir.

» Ayarlamadan sorumlu operatérler, Kullanim Talimatlarinin igindekileri okumus ve anlamig olmalidir.

» Ozellikle glivenlik tavsiyelerine ve kullanim amacina uyun.
» Cihaz/kurulum yalnizca uygun sekilde egitim almis personel tarafindan ayarlanmalidir.

A UYARI

Gerekliliklere uygun olmayan baslatma nedeniyle tehlike.

Gerekliliklere uygun olmayan baslatma, yaralanmalara neden olmanin yani sira, cihaza ve gevresine zarar
verebilir.

» Baslatmadan once pH/Redoks (“ORP”) sensériini kalibre edin. Bkz. 9.12.4.

» Baslatmadan énce, sorumlu personelin Kullanim Talimatlarinin igindekileri okudugundan ve tam olarak
anladigindan emin olun.

» Ozellikle glivenlik tavsiyelerine ve kullanim amacina uyun.

» Cihaz/kurulum yalnizca uygun sekilde egitim almis personel tarafindan devreye alinmalidir.

9.2 Fonksiyon bolumleri

Cihazin iki fonksiyon bélimu vardir:

Proses bolimu

Bu bdlim su amaglarla kullanilr:
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e Parametreler meniisiinde secilen 2 6lgimin dlgiim degerlerini okumak igin,

e secilen dl¢imun, cihazin agilmasindan veya en son sifilanmasindan bu yana cihaz tarafindan dlgilen en
dustk ve en yuksek degerlerini okumak icin (bu 6zellik varsayilan olarak etkin degildir),

e Ozellik etkinlestiriimisse, segilen proses degerinin hem en distik hem en ylksek degerlerini sifirlamak igin,
¢ 4..20 mA cikislarda yayilan akim degerlerini okumak igin.

¢ simgelerle birlikte cihazin ve pH/Redoks (“ORP”) sensoérinin durumunu almak igin.
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Konfiglirasyon bélimi

Bu bélim 5 mentden olusur:

Menii bashgi

Ilgili simge

“Param”: bkz. 9.11

“Calib”: bkz. 9.12

“Diagnostic”: bkz. 9.13

“Test”: bkz. 9.14

“Info”: bkz. 9.15

9.3 Gezinme dugmesini kullanma

Bu Kullanlrrr"’;

Talimatlarinda \’:‘/
sembollyle gdsterilir .

Bu Kullanim Talimatlarinda
. <=, semboluyle gosterilir
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Bu Kullanim Talimatlarinda

% sembollyle gdsterilir

Bg Kullanim Talimatlarinda
/ . B> sembollyle gosterilir

/" Bu Kullanim Talimatlarinda

HER N

\g’ semboluyle gdsterilir

Sekil 33:Gezinme digmesini kullanma
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Sunu yapmak igin... Suna basin...
... Proses béliminde gezinmek )

\ ]
e sonraki ekran: g

71>
® dnceki ekran: \;/

e ... Konfiglirasyon bélimine erismek

* ... Param menusunt gortntilemek % Proses béliimiindeki herhangi bir ekrandan en
az 2 saniye boyunca

... Konfigirasyonu badliminin mendlerinde n

gezinmek * sonraki menii: g

AR
® dnceki mend: \;’
... gbruntilenen mentye erismek g

... menu islevlerinde gezinmek )
e sonraki islev: g
4
e onceki iglev: ‘=
... vurgulanan iglevi secmek g

... dinamik islevler cubugunda gezinmek (MEAS, « sonraki islev: ‘Eyy
A

BACK, ABORT, OK, YES, NO)
e dnceki iglev: 4—\/!\)

... vurgulanan dinamik iglevi onaylamak %
... sayisal bir degeri degistirmek
- segilen rakami artirmak :
_ \/_/
- - segilen rakami azaltmak | ‘?’ ””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””
- - oncekirakamisegmek | «“
- - sonrakirakamisegmek | &,
- \E
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PR

. 5 sayisal degerin en soluna; ardindan
PR

istenen isaret gorintilenene kadar <<=

~

- ondalik noktay! hareket ettirmek Eyy . .
- V27 sayisal degerin en sagina; ardindan
L~

ondalik nokta istenen yere gelene kadar &>

37




burkert

Tip 8202 ELEMENT

FLUID CONTROL SYSTEMS Ayarlama ve baslatma

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

38

9.4 Dinamik iglevleri kullanma

Sunu yapmak igin...

Sunu segin...

... yapllan degisiklikleri
dénmek

onaylamadan Proses boélimune geri | “MEAS” dinamik iglevi

.. girisi dogrulamak

“OK” dinamik islevi

.. Ust menlye geri ddnmek “BACK” dinamik iglevi
.. mevcut islemi iptal etmek ve Ust mentye geri ddnmek “ABORT” dinamik islevi
.. sorulan soruya cevap vermek “YES” veya “NO” dinamik iglevi

9.5 Sayisal bir deger girme (6rnek)

Asagidakileri kullanarak sayisal degerin her bir basamagini degistirin:

&

— secilen rakami artirmak igin <>,

RN

=Y
- secilen rakami azaltmak icin 5 .

P
=) ile sayisal
degerin en solun-

daki rakami segin,

AN
ardindan =)

ile “+” veya

CaliblTemp [+

I 1 o
O 0 0 ‘ (&> ile sayisal degerin en
y ) sagindaki basamagi secin,

ardindan k/!\/—> ile ondalik

isaretini sayisal

degere atayin.

M IEAS ABG RT GIK noktayi tasiyin.

Dinamik islevler (4—(!‘; ve (l:-)—> araciligiyla erisilebilir): Bkz. 9.4.
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9.6 Menude gezinme (6rnek)

Simge, gecerli Gegerli menlnin, alt menlniin veya
meniyl tanimlar islevin basligi.

Ok simgesi, gorintilenebilecek daha
Param /J\ /—fazla islevin mevcut oldugunu gosterir:
Line1 & @
Vurgulanan _ | |_| nez

islev
Contl’ast @ Ok simgesi, goriintiilenebilecek daha

M E,lb\s ABORT OKl ¥f\:dgz\!a islevin mevcut oldugunu gésterir:

Dinamik iglevler («=, ve (.:» araciligiyla erisilebilir): Bkz. 9.4.
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9.7 Ekran

Ekran moduli yalnizca bazi cihaz varyantlarinda bulunur. Aksesuar olarak siparis edilebilir.

9.7.1 Simgeler ve LED’ler

o Lo, o

Y burkert X
mV_pH
W) 1423 mv

A\ TempC
) 23,8°C

Yesil LED: Cihaza
elektrik verildigini
gOsterir

)

Sari LED: Transistor 1’in

=

Kirmizi LED:
Hata oldugunu
gOsterir; bkz. 10.5

kullanilmiyor

|
N -

Sari LED: Transistor 1’in
baglandigini gésterir

Sari LED: Transistor 2’nin

baglandigini gdsterir Sar LED: Transistor 2’nin Kirmizi LED: Hata
baglandigini gosterir oldugunu gdsterir;
bkz. 10.5

Sekil 34:Simgelerin konumu ile ekran modl(ili olan veya olmayan LED’lerin aciklamasi

Ekran modultiintiin LED’leri, ekran modulintn altinda bulunan elektronik kart Gzerinde de yer alir:
Bu LED’ler yalnizca cihazin ekran modult yoksa goérulebilir.

Simge Olasi neden ve alternatifler

Prob iyi durumda ve akigkan sicakligi ayarlanan aralikta.

Elektrotlar lizerindeki empedansin ve/veya akiskan sicakliginin izlienmesi etkinlestirildiyse bu
konumdaki alternatif simgeler sunlardir:

e © ve bununla iligkili & : bkz. 9.13.2, 9.13.3, 9.15.1 ve 10.5

o ve bununla iligkili ©: bkz. 9.13.2,9.13.3,9.15.1 ve 10.5
7 Cihaz 6lcim yapiyor.

Bu konumdaki alternatif simgeler sunlardir:

e " vyanip séner: HOLD modu etkinlestirildi (bkz. 9.12.1)

o T cikislarin galistigini ve dogru sekilde isledigini kontrol ediyor (bkz. 9.14.2 ve 9.14.3)

m “bakim” mesaji; bkz. 9.12.4, 9.15.1 ve 10.5
A “uyar” mesajl; bkz. 9.11.10, 9.12.4 9.13.2, 9.13.3, 9.15.1 ve 10.5
& “hata” mesaji; bkz. 9.13.2,9.13.3,9.15.1 ve 10.5
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9.7.2 Cihazin aciligs ekrani

Cihaza gic verildiginde veya ekran modiili elektronik modile takildiginda ekranda, ekran modilinin yazilim
strimi gosterilir. Ardindan ekranda Proses boélimunn ilk ekrani gérunttlenir:

[E Proses béliminde goérinttlenecek verileri segmek igin
bkz. 9.11.5 ve 9.11.6.

o (004_

Y burkert
mV_pH
1423 "‘Vu

TempC
23,8°C

[ ] (i) [ ]
N -

Sekil 35:Cihaz acildiktan sonra ekran géstergeleri

9.8 Proses bolumu

Proses bolimiiniin (1)
ilk gortintiisu. " O I N
Akim gikiglarinin |© ac1 4
gosterimi. AC2 18,3 mA,
7,5 mA
. . [© A1) -
llk satirdaki degeri © mV_pH V@ I
akinlastirin. m
y ¥ 1 423 . Birinci akim [© acq =
PN cikisinin degerini
\g/ yakinlastirin. 1 8,3 mA
i
: TempC 1) PR
Ikinci satirdaki P °c \g/
geri yakinlagtirin. G
degeri yakinla 95 Ikinci akim AC2
2 o .
PR ¢ikisinin degerini
‘g’ yakinlagtirin. 7,5 mA
i
Segilen proses [©paks & 2) —
degerinin en _o1asomv o 1Y
yiiksek ve en | Min 1200 mV >
dustk degerlerini
gorintileme
" Goriintllenecek proses degerlerini segmek igin bkz. 9.11.5
2 Proses béliimiindeki en diisiik ve en yilksek degerlerin gériintiilenmesi varsayilan olarak devre disidir. Ozelligi
etkinlestirmek ve proses degerlerini segmek igin bkz. 9.11.3
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9.9 Konfiglrasyon bolumuine erisme

Proses >2sn g
bolimUinin —%—» L
goruntisu

Param 7]
System
Displa
D
MEAS BACK |

= Param

Dispay
Outputs

Kod
“Param”
OK Y

MEAS BACK

{gggligration @]

Outputs
Sensor
MEAS BACK

@Diggnfzstig &

Sensor

Kod
“Diagnostic”
OK

MEAS BACK

Test 7
ﬂ‘m—

Outputs
Sensor
MEAS BACK

od
“Test”
OK "

[MInfo @

Error

Uyari

MEAS BACK

[DInfo @

Smiley  t
Software
MEAS BACK

" Yalnizca meniye erisim kodu 6zellestiriimisse kullanilabilir. Bkz. 9.11.3, 9.12.2, 9.13.1 ve 9.14.1.

— Ayrintih mend iglevleri icin bkz. 9.10.
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9.10

Konfigirasyon bélimtine erismek igin bkz. 9.9.

Konfiglrasyon boluminde menulerin yapisi

[ Param |¢—P _System |4—P Up/Download Download _|¢—p[Downl. Yes/No| BU ekran modildi ile bir “yiikleme”
[ Upload _|[4¢—P[Upload Yes/No yapidysa
—»[___Date  [¢—P[YYYY/MM/DD]
— Time [¢—>»[_HH:MM=
P Code 4—| 0 [¢—>{Confirm code |[¢—P| 0***

[ Factory reset [¢—Pp[Reset Yes/No

[ Display 4¢P [ Linel/Line2: |4——P{ Line1/Line2: ]

Enabled

Disabled

—

PVar:

M

v

mV_pH
mV_ORP

TempF

TempC

P

Unit:

—

PVar = “pH” ise

v

PVar = “mV_pH” veya “mV_ORP” ise
PVar = “TempF” ise

3

o

PVar = “TempC” ise

L]

Filter:

[¢—

None

v

Fast

Slow

—p[ Min/Max: _|4¢—p[__Status:

Enabled
Disabled

M

PVar:

M

v

pH

mV_pH
mV_ORP

TempF

TempC

Ly

Unit:

N_

PVar = “pH” ise

v

pH
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m PVar = “mV_pH” veya “mV_ORP” ise
PVar = “TempF” ise

—p_ Contrast |[¢—) %xX

Lp[ Backlight |[4—P

%xX

PVar = “TempC” ise
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[ Param H—-—N Outputs _|[¢——P[ HWMode sink/NPN
By source/PNP
—M_ACT/AC2 _4—TP[__PVar: ]
—p[_4mA:_[4—P[__INPUT |
—»[_20mA: J¢—Pp[__INPUT |
P Filter: | | None |
[ Mode Diag.: None
©
N
=}
N
©
S L[ TR1/TR2 Pl PVar:
8
o
2
£
—
o
=
@
o
(]
[=)]
@
R
© - -
E d Mode: [ Hysteresis PVar # “warning” ise
°
@
@
: - p Low: —P[ INPUT | PVar= “warning” ise
E —»[___High: __|¢—>»[__INPUT__] PVar# “warning” ise
2:/’5 —p[__ Contact: H—I::Normallyogen
§ Normal. closed
]
m “»[ Delay: 4—>»[ _INPUT ]
5
g [ Sensor | Type: [ pH ]
>
24
~
~ Mode: [ Symmetric
3
©
©
S Mains Fcy: [ 50 Hz
S
=
p4
<
=
[ System Hold | [Hold:Disabled
g Hold:Enabled
h Code ¢—P| 0** |[¢—p{Confirm code [¢—P| 0**
[Outputs_|¢—p[_AC1/AC2 [ 4mA [ INPUT |
[ 20mA ¢ _iNPUT ]
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—__Probe _l4——P[ Calib. Temp. Auto
i'
: —P[_Calibration | 1st point
NO
2nd
~
Cal.Result
—P[Probe constant] [ Offset.__¢—»[ _INPUT_|
Span: INPUT
[ Calib. interval Last cal. date [{¢—p__ VALUE
[ INPUT ]

" Temperature |[¢—P| INPUT

Diagnostic Code

System  |¢—P]

‘ ’l 0

[¢—[Confirm code [¢—P] 0™

M o

Sensor __|4—P[Glass electrode

Y

Ref. electrode

—p[__Activate: _|¢—P[__ Yes/No
—p[ Impedance: [¢—P] READ
Warn high: INPUT
—p[ Warnlow: |[4—p[INPUT ]
—p[__Errhigh:  4—»[__INPUT ]
L»  Errlow: |4—Pp INPUT |

[ Temperature
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Activate: _|[4—P[__ Yes/No

[ Temperature: [¢—p[__ READ |
[—] INPUT

Warn low: |[¢—P[ __INPUT_|

Errhigh: [4—[ INPUT ]

Errlow: |¢—p[__INPUT |
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[ Test [P _System |[¢—P Code

| 0~ [¢—{Confirm code [¢—P [
Td Td
[ Outputs 4—P[__ACT: __4— __INPUT |
T” - » AC2:  «—>_INPUT |
h D TR1: [¢—_OFF/ON ]
L] TR2: [¢—> _OFF/ON ]

» Sensor 4P| PVar: pH

Lp[ Value: ¢—p INPUT ]

[ —»___Eror  [¢—P[ MESSAGE ]

—__ Uyan __ J¢—Pp[ MESSAGE ]

—»{Maintenance |¢—Fp[_MESSAGE ]

> Smiley ¢—P[ MESSAGE ]
Software [ Main ¢&—p[  READ ]
‘—I::l Sensor __4—p[ READ |

[ Product 4¢—p[ __READ ]
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9.11 Parametreler menusu

9.11.1  Verileri bir cihazdan digerine aktarma

Parametreler menUsine erismek icin bkz. 9.9.
@ Bu islev yalnizca yazilm siriimi V2 olan bir ekran modiilii ile kullanilabilir.
— Cihazda “Info -> Software -> Main” menustinden yazilim strimunt kontrol edin.

¢ Ekran moduliniin yaziim strimd, ekran moduline gig verildiginde goruntdlenir.

e “DOWNLOAD” iglevi yalnizca bir “UPLOAD” islemi basariyla gerceklestiriimisse kullanilabilir.

¢ Veri aktarimini asla kesmeyin; aksi takdirde cihaz zarar gérebilir.

[ Param |¢—Pp[ _System Up/Download Download _|4¢—p{Downl. Yes/No
E . [ Upload _[4—P[Upload Yes/No|

Asagidaki veriler bir cihazdan ayni tipteki baska bir cihaza aktarilabilir:

¢ PARAM menusunin kullanici tarafindan ayarlanan verileri (tarih, saat ve ekran igin kontrast ile parlakiik
seviyeleri harig),

* DIAGNOSTIC menUsinin kullanici tarafindan ayarlanan verileri,
¢ Calib -> Sensor -> Probe -> Cell cst TDS mentsiinde ayarlanan TDS faktor(,
e Calib -> Sensor -> Probe -> Calib interval menistinde ayarlanan kalibrasyonlarin siklig,

e mendilere erisim kodlari.

DOWNLOAD: “UPLOAD?” iglevini kullanarak daha énce ekran moduliine yiklenen verileri aktarin. Aktarilan
parametreler, “Download OK” mesaiji gérintilendigi anda cihaz tarafindan kullanilr.

UPLOAD: Cihazdan ekran modiiliine veri yikleyin.

9.11.2 Tarih ve saati ayarlama

Parametreler mentisiine erismek icin bkz. 9.9.
[ Param |[¢—p[__System [ Date [¢—[YYYY/MM/DD]
Time [¢—p[_HH:MM=s

DATE: Tarihi ayarlayin (giris bicimi: YYYY/AA/GG biciminde yil/ay/gin)

TIME: Saati ayarlayin (giris bigimi: saat:dakikasa"ve)
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9.11.3 PARAM menu erisim kodunu degistirme

Parametreler mentsine erismek i¢in bkz. 9.9.

[ Param |[¢—P System |¢—P  Code —P| 0 [¢—{ Confirm code ¢—] o ]
Yeni kodu girin Yeni kodu ikinci kez girin

Varsayilan kod (0000) girilirse meniye erisim icin kod istenmeyecektir.

9.11.4 Proses bolumu ve cikislarin varsayillan parametrelerini geri
yukleme

Parametreler mentsine erismek icin bkz. 9.9.
Asagidaki veriler varsayilan de@erlerine geri ylklenebilir:

¢ PARAM meniistinin kullanici tarafindan ayarlanan verileri (tarih, saat ve ekran icin kontrast ile parlaklik
seviyeleri harig),

* DIAGNOSTIC menustnln kullanici tarafindan ayarlanan verileri,
¢ Calib -> Sensor -> Probe -> Calib interval menistinde ayarlanan kalibrasyonlarin siklidi,

* mendlere erisim kodlari.

[ Param |¢—P[ _ System |¢—P[ Factory Set [¢—P[ _Execute |——FP{Reset Yes/No

— Varsayilan degerleri geri ylklemek icin “Yes”i secin.

— Ayarlanan degerleri korumak igin “No”yu segin.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

48




Normal. closed bu rke rt

Ayarlama ve baslatma FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

9.11.5 Proses bolumiunde goruntiulenen verileri ayarlama

Parametreler menUsine erismek icin bkz. 9.9.
UYARI

Yanlis ayarlama nedeniyle yaralanma riski.

» Ekran icin parametreleri ayarlamadan énce cihaza monte edilen prob tipini se¢in. Bkz. 9.11.11.

Param __|[¢—[__ Display _|¢—P[ Linei/Line2: |¢—P{ Line1/Line2: | Enabled
Disabled

—p PVar: —

v

mV_pH
mV_ORP

TempF

TempC

PVar = “pH” ise
PVar = “mV_pH” veya “mV_ORP” ise
PVar = “TempF” ise

[ Unit: ¢—

v

o

PVar = “TempC” ise

None
Fast
Slow

.l Filter: [—

v

PVAR: Secilen satirda gorintlilenecek proses degerini secin.
UNIT: Gériinttlenen proses degeri igin birimi segin.

FILTER: Segilen satirda gériintiilenen 8lciim degerleri icin filtre seviyesini secin. Ug filtre seviyesi dnerilir:
“slow”, “fast” veya “none”.

“slow” “fast” “none”

Sekil 36:Filtre egrileri

49




b urkert Normal. closed

FLUID CONTROL SYSTEMS Ayarlama ve baslatma

9.11.6 Olciilen en disiik ve en yiiksek degerleri gériintiileme

Parametreler menUsine erismek icin bkz. 9.9.

A UYARI

Yanlis ayarlama nedeniyle yaralanma riski.
» Ekran icin parametreleri ayarlamadan énce cihaza monte edilen prob tipini se¢in. Bkz. 9.11.11.

Param  |[¢—p[_ Display |¢—>»[ Min/Max: |4—P[ _Status: | Enabled
b Disabled

=gl PVar: —

v

mV
mV_ORP
TempF
TempC

o
T

PVar = “pH” ise
PVar = “mV_pH” veya “mV_ORP” ise
PVar = “TempF” ise

L[ Unit: —

v

o

PVar = “TempC” ise

STATUS: En son sifirlamadan veya cihazin acilmasindan bu yana 6lciilen en ylksek ve en diistik degerlerin
(bundan sonra PVAR’da secilen 6lctiimiin) gériintilenmesini (“Enabled” secenegi) veya gorintilenmemesini
(“Disabled” secenegi) secin.

PVAR: Proses bolimiinde en yiiksek ve en disik dlgim degerlerinin gorintilendigi, 6lgimu segin.

UNIT: En dusik ve en yiiksek 6lgim degderlerinin goruntilendigi 6lglim igin tercih edilen l¢t birimini segin.

9.11.7 Ekran kontrastini ve parlakhgini ayarlama

Parametreler mentsine erismek icin bkz. 9.9.

Tek bir M12 sabit konnektdre sahip bir cihaz varyant kullaniyorsaniz ve glic kaynagi 16 V’tan
duslkse 4...20 mA akim ¢ikisini etkilememek icin arka 15191 %14°Un Uzerine ¢cikarmayin.

Param  |¢—p[  Display | Contrast %xX
. Backlight |[4—P] %xx ]
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/.“ 1) /.‘
— T ve ¥V kullanarak her bir ylUzdeyi ayarlayin.
CONTRAST: Ekran kontrast seviyesini segin (ylzde olarak).
BACKLIGHT: Ekranin i1sik yogunlugunu secin (ylzde olarak).

Bu ayarlar yalnizca ekran modiuiliini etkiler. Cihaz verilerinin UPLOAD iglemi sirasinda bunlar dikkate
alinmaz. Bkz. 9.11.1.
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9.11.8 Cikis kablo baglantisi modunu secme

Parametreler mentsine erismek i¢in bkz. 9.9.
[ Param |¢—>p[  Outputs |¢—Pp[ HWMode source/PNP_|

EE Tek akim ¢ikisinin kablo baglantisi varsa bu ayarin, tek bir sabit konnektore sahip cihaz varyanti
Uzerinde etkisi yoktur. Bkz. Sekil 23 (b6lim 8.3.3).

Kablo baglantisi modu tim c¢ikislar icin aynidir.

— “sink/NPN” ayarlanmigsa akim ¢ikiglarini alict modunda ve transistor cikiglarini NPN olarak baglayin.

— “source/PNP” ayarlanmigsa akim ¢ikislarini kaynak modunda ve transistér gikislarini PNP olarak baglayin.

Bkz. “8.3 Kablo baglantilar”.

9.11.9 Akim cikiglarinin parametrelerini ayarlama

Parametreler mentsiine erismek icin bkz. 9.9.

A UYARI

Yanlis ayarlama nedeniyle yaralanma riski.

» Ekran icin parametreleri ayarlamadan énce cihaza monte edilen prob tipini secin. Bkz. 9.11.11.

2. akim ¢ikisi “AC2” yalnizca 2 sabit konnektérli cihaz varyantinda mevcuttur.

[ Param ___¢—Pp[ Outputs _|¢—Pp[ ACI/AC2 4T PVar:

[ 4mA:  [¢—P[__INPUT |
—»[_ 20mA: __|«—)p[ _INPUT |

—] Filter: [ None |

[ Mode Diag.: None

PVAR: Sirasiyla akim ¢ikisi 1 veya akim cikigi 2 ile iligkili bir proses degeri segin.

“4 mA” ve “20 mA” islevleri, 4...20 mA c¢ikisindaki akimla iligkili proses degerinin élciim araligini tanimlamak
icin kullanilir.

51




b urkert Normal. closed

FLUID CONTROL SYSTEMS Ayarlama ve baslatma

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

52

P, ve P, sirasiyla 4 mA veya 20 mA’lik akimla iligkili degerlerdir:

P,, P,’den ylksekse sinyal ters gevrilir ve P,-P, araligi 20...4 mA akim araligina karsilik gelir.
mA
204 ------

0 P, P, Segilen proses degeri

Sekil 37:Secilen proses degerine bagl olarak 4...20 mA akim
4 mA: Her akim c¢ikisi icin 4 mA’lik akimla iligkili proses degerinin (6nceden secilmis) degerini secin.
20 mA: Her akim cikigi icin 20 mA'lik akimla iligkili proses degerinin (6nceden secilmis) degerini secin.

FILTER: Her akim cikis! igin akim degerindeki dalgalanmalar igin séniimleme seviyesini segin. Ug séniimleme
seviyesi 6nerilir: “slow”, “fast” veya “none”. Akim c¢ikislari i¢cin sénimleme, ekranin sénimlenmesine benzer

(bkz. Sekil 36, bolim 9.11.5).

MODE DIAG: Cihaz, tanilama ile ilgili bir “hata” (bkz. 9.13.2 ve 9.13.3) verdiginde segilen akim cikisinda
22 mA’lik bir akim yaymayi segin veya akim ¢ikisinin normal sekilde ¢calismasina izin verin (“none” 6gesini
secin).

Cihazin arizalanmasina bagli bir “hata”, “MODE DIAG.” islevinde yapilan ayar ne olursa olsun, her
zaman 22 mA’lik akimin Uretilmesiyle gosterilir.

Ayrica bkz. “10.5 Problem ¢cézme”.
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9.11.10 Transistor cikiglarinin parametrelerini ayarlama

Parametreler menUsine erismek icin bkz. 9.9.

A UYARI

Yanlis ayarlama nedeniyle yaralanma riski.

» Ekran icin parametreleri ayarlamadan énce cihaza monte edilen prob tipini se¢in. Bkz. 9.11.11.

[ Param  l¢—p[_ Outputs |¢— TRI/TR2__ 4P| PVar:

[ Mode: [Hysteresis

PVar # “warning” ise

P Low: [¢—[__INPUT___| PVar# “warning” ise

[ High: [¢—>»[__INPUT | PVar # “warning” ise
—p[__ Contact: Normally open
Normal. closed

[ Delay: 4—p[__INPUT ]

PVAR: Siraslyla transistor cikisi 1 veya transistor cikisi 2 ile iligkili bir proses degeri sec¢in veya “uyar”nin
olusumunu (bkz. 9.12.4, 9.13.2, 9.13.3 ve 9.15.1) sirasiyla transistor ¢ikisi 1 veya transistor ¢ikisi 2 ile
iliskilendirin.

Secilen transistor ¢ikisl “uyar’” mesajina bagliysa cihaz tarafindan bdyle bir uyari mesaji olusturuldugu anda
transistor devreye girer.

Ayrica bkz. “10.5 Problem ¢6zme”.

MODE: Transistor ¢ikisi 1 veya transistor cikigi 2 icin calisma modunu secin (bkz. Sekil 38 ve Sekil 39).

LOW: Transistor cikisi 1 veya transistor ¢ikisi 2 igin alt anahtarlama esigi degerini girin (bkz. Sekil 38 ve
ekil 39).

HIGH: Transistor cikisi 1 veya transistor ¢ikisi 2 igin Ust anahtarlama esigi degerini girin (bkz. Sekil 38 ve

Sekil 39).

CONTACT: Transistor cikigi 1 veya transistor cikisi 2 icin akim verilmemis konum tipini (normalde acik icin
NO veya normalde kapali icin NC) secin (bkz. Sekil 38 ve Sekil 39).

DELAY: Her bir transistor ¢ikisi icin anahtarlamadan énceki zaman gecikmesinin degerini segin.

Anahtarlama, yalnizca Ust veya alt esiklerden biri (“High” veya “Low” islevleri) bu zaman gecikmesinden
daha uzun bir siire boyunca asllirsa gergeklesir. Anahtarlamadan énceki zaman gecikmesi her iki cikis esigi
icin de gecerlidir.
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Histerezis calisma

Durum degisikligi bir esik tespit edildiginde yapilir (artan 6lgim degeri: tespit edilecek Ust esik (High islevi);
azalan 6lgiim degeri: tespit edilecek alt esik (Low iglevi)).

NO = Normalde acik NC = Normalde kapali
contact contact
ON ON
proses degeri proses degeri
OFF OFF
Low High Low High
Sekil 38:Histerezis calisma

Aralik ¢alistirma
Durum degisikligi esiklerden biri tespit edildiginde gerceklesir.

NO = Normalde acik NC = Normalde kapali
contact contact
ON ON
proses degeri proses degeri
OFF - OFF _
Low High Low High
Sekil 39:Aralik calistirma

9.11.11 Sensor parametrelerini ayarlama

Olgiim modu “asimetrik” olarak ayarlanmissa redoks (“ORP”) sensériiniin izlenmesi (bkz. 9.13.2)
muimkin degildir.
Parametreler menulsine erismek i¢in bkz. 9.9.

[ Param __|¢—p[ Sensor Type: | pH ]
[ ORP___ ]
Symmetric
Asymmetric

Mode: [

]
Mains Fcy: [ 50Hz |

TYPE: Kullanilan sensér tipini, pH veya Redoks olmak Uzere (“ORP” segimi) segin

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

MODE: Simetrik (diferansiyel) veya asimetrik olmak Gzere dlgiim tirini segin.
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Simetrik 6lgiim

Simetrik dlgiim diferansiyel bir dlcimddir: Bu 6lgtiim tlriinde sensor tutucu Uzerindeki paslanmaz celik halka
referans olarak kullanilir.

2

(1): Olgiim elektrodu
(®) (2): Referans elektrot

(8): Paslanmaz celik halka

Sekil 40:Simetrik élctiimdn sematik diyagrami

Asimetrik 6l¢ciim

Asimetrik dlgiimde 8lgiim, referans elektroda goére yapllir.

) @
(1): Olgiim elektrodu

(2): Referans elektrot

Sekil 41:Asimetrik 8lciimin sematik diyagrami

MAINS FCY: Sebeke elektriginizin frekansini 50 veya 60 Hz olmak Uzere segin. Bu frekans, kararl élgimler
saglamak icin cihaz tarafindan filtrelenir.

9.12 Kalibrasyon menusu

9.12.1 Hold iglevini etkinlestirme/devre digi birakma

Kalibrasyon menusine erismek igin bkz. 9.9.

[ Calib  J¢—p[ _System |[¢—P Hold | [Hold:Disable
g Hold:Enable

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

“Hold” modu etkinlestirilirse ve elektrik kesintisi s6z konusu olursa cihaz yeniden baslatildiginda
“Hold” modu otomatik olarak devre digi birakilir.

“Hold” modu, prosesi kesintiye ugratmadan bakim ¢alismalarini gerceklestirmek icin kullanilir.

HOLD modunu etkinlestirmek igin:
— “HOLD” iglevine erigin;

— “enabled” 6gdesini secin ve “OK” ile onaylayin.
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HOLD modunu devre digi birakmak i¢in:
— “HOLD?” iglevine erisin;

— “disabled” 6gesini segin ve “OK” ile onaylayin.

Uygulamada cihaz “Hold” modundayken:

o simgesi yerine % simgesi gérintilenir;

¢ her 4...20 mA cikista yayllan akim, her cikigla iligkili fiziksel parametrenin son dlgim degerinde sabitlenir;
e her transistor cikisi, Hold islevinin etkinlestirildigi anda elde edilen durumda sabitlenir;

e HOLD iglevi devre disi birakilana kadar cihaz Hold modundadir.

9.12.2 Kalibrasyon menu erisim kodunu degistirme

Kalibrasyon menisine erismek igin bkz. 9.9.

[ Calib __4—Pp[ System J¢—P[__ Code [P 0 [¢—[ Confirm code [{4—P] 0 |
17] Yeni kodu girin Yeni kodu onaylayin

Varsayilan kod (0000) girilirse meniye erisim i¢cin kod istenmeyecektir.

9.12.3 Akim cikiglarini ayarlama
Kalibrasyon menusine erismek icin bkz. 9.9.

Tek bir M12 sabit konnektére sahip bir cihaz varyanti kullaniyorsaniz ve gii¢ kaynagi 16 V’tan
disikse akim cikisini ayarlamadan 6nce arka isigin en fazla %14 oldugundan emin olun. Bkz. 9.11.7.

[ 20mA:  4—Pp[ INPUT |

[ Calib _ 4—Pp[ Outputs _¢—P[ ACi/AC2 |4—|::| 4mA:  4—p[__INPUT |

4 mA: Akim ¢ikigl 1 veya akim ¢ikisl 2’yi 4 mA igin ayarlayin.

“4 mA” islevi secildiginde cihaz 4 mA’lik bir akim Uretir: 4...20 mA ¢ikisindan yayilan akimi bir multimetre
kullanarak 6l¢iin ve multimetrede verilen degeri “AC1.4 mA” veya “AC2.4 mA” islevine girin.
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20 mA: Akim cikisi 1 veya akim ¢ikisi 2’yi 20 mA icin ayarlayin.

“20 mA” islevi segildiginde cihaz 20 mA’lik bir akim Uretir: 4...20 mA ¢ikisindan yayilan akimi bir multimetre
kullanarak 6lgtin ve multimetrede verilen degeri “AC1.20 mA” veya “AC2.20 mA” islevine girin.
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9.12.4 pH sensorunu kalibre etme

A TEHLIKE

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski

» Elektrikli ekipmanlar icin gegerli tim kaza koruma ve guvenlik dizenlemelerine uyun.

Akiskanin dogasi geregi yaralanma riski.

» Tehlikeli akigskanlarin kullanimina iligkin kaza énleme ve givenlikle ilgili gecerli diizenlemelere uyun.

Kalibrasyon menusine erismek igin bkz. 9.9.

Sensori kalibre etmeden 6nce, cihaza monte edilen prob tipini se¢in. Bkz. 9.11.11.

—)Probe 4 —P[CallbTemperat
1

Auto

—p[_Calibration

1st point

[ Temperature |[¢—P INPUT

[ Probe constant [ Offset:  4—p[___INPUT |
[ INPUT ]
L [Calib. interval Last cal. date [4¢—P[__VALUE
[ INPUT |

CALIB TEMPERAT.: Kalibrasyon islemi icin sicaklik kompanzasyon tiiriinl segin: dlgllen sicaklik (“Auto”
6gesini secin) veya sabit bir deger (“constant” 6gesini secin ve ardindan referans sicakhgi girin).

— Asagidaki ydéntemlerden birini kullanarak sensoéri kalibre edin:

- CALIBRATION: pH sensoriinii 1 veya 2 noktada kalibre edin (bundan sonraki ayrintilara bakin). Kali-
brasyon islemi, son kalibrasyon tarihini glinceller (bundan sonra CALIB INTERVAL alt mendiisiiniin “Last

cal. date” iglevi).

- PROBE CONSTANTS: Varsa pH sensori sertifikasinda belirtilen ofset ve/veya aralik degerlerini girin. Bu
giris, yukarida “Calibration” igleviyle yapilan bir kalibrasyonun yerini alir ancak son kalibrasyon tarihini
glincellemez (bundan sonra CALIB INTERVAL alt menUsUniin “Last cal. date” iglevi).

CALIB INTERVAL: Son kalibrasyon tarihini okuyun (“Last cal. date” islevi) ve kalibrasyonlarn sikigini giin

olarak ayarlayin (“Interval” islevi): Cihaz, her kalibrasyon zamani geldiginde ™ simgesini ve “uyar1” mesajini
gostererek bir “bakim” baglatir. Islevi yok saymak igin “Interval” iglevini “0000 giin” olarak ayarlayin.

e “Uyar”, transistor ¢ikiglarindan herhangi biri veya her ikisi ile iliskilendirilebilir. Bkz. 9.11.10.

¢ Ayrica bkz. “10.5 Problem ¢6zme”.
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pH sensériini kalibre edin (“Probe” menistindeki “Calibration” iglevi)

¢ pH sensdri, 1 noktall veya 2 noktall bir prosedire gére kalibre edilebilir.

¢ Prosesi kesintiye ugratmamak igin HOLD islevini etkinlestirin. Bkz. 9.12.1.

¢ Her kalibrasyondan énce elektrodu uygun bir Griinle dogru sekilde temizleyin.
¢ 2 noktall kalibrasyonda, kullanilan tampon c¢ézeltileri ayni sicaklikta olmalidir.

e Kalibrasyonlarin sikligini CALIB INTERVAL alt mentstindeki “Interval” islevinde ayarlayin (yukariya
bakin): Her kalibrasyon zamani geldiginde cihaz, bir “bakim” ve “uyar” olusturur.

1 noktali kalibrasyon

1 noktali kalibrasyon prosedurt, pH degeri bilinen bir tampon veya kalibrasyon ¢dzeltisi kullanarak 6l¢im
grafiginin ofsetini ayarlayarak hizlica kalibrasyon yapmak igin kullanilir (pH sensériini kalibre etmek igin bkz.

sayfa 59)

2 noktal kalibrasyon

2 noktall kalibrasyon prosedur(, sensér 6lgiim grafiginin ofsetinin ve gradyaninin (“aralik”) hassas kalibra-
syonu i¢in kullanilir.

Bu islem icin 2 tampon ¢ozeltisi gerekir: genel olarak pH’1 7 olan birinci ¢ozelti ve dlglilecek proses degerine
cok yakin bir pH’a sahip ikinci ¢ézelti (bkz. sayfa 59).

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026
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pH probunun 1 veya 2 noktall kalibrasyonu i¢in ayrintil prosedur
[ Caib _4—»[ Sensor |¢—P[ _Probe |¢—P{ Calibration |
17]

— Temiz sensor ilk tampon c¢ézeltisine daldirin; cihaz déntsimli olarak sunlari
gorintiler:

e cdzeltinin dlctlen pH’I

o cozeltinin dlgllen sicakhg

\ st point
[ 7100pH [

— 7.000pH — Tampon ¢dzeltisinin pH
g_p/x degerini girin.

OB

A

@ Fie | @

etmek istiyor
musunuz?
Ri — Sensori durulayin. pH istenen
G’Q%%epH degere ulastiginda durulamayi “OK”
25,00 °C ile dogrulayin
> — Temiz sensori ikinci tampon ¢ozeltisine
2ndﬁ)0();nt|_| ----- / daldirnn; cihaz dénistmli olarak sunlari
I IRREEE SRR - gorintdler:
/\
< 10,01 pH > e cozeltinin dlgiilen pH’i
e cdzeltinin olcilen sicakhgi
— Tampon ¢dzeltisinin pH
degerini girin.
Cal. Result Cihaz, kalibrasyon sonucunu
»|Offset:—10.70 mV| gorintiler.
Span:0,0 mV/pH
v <
“Error: Span/ Cal. Result @ “Warning:
offset out of Span/offset
» Save: Yes/No i
range out of range
Hata mesajinin olasi nedeni i¢in “Yes” veya “No”yu Uyari mesajinin olasi nedeni igin bkz.
bkz. Tablo 1. secerek kalibrasyon Tablo 1.

sonucunu kaydedin
veya kaydetmekten
vazgecin.
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pH sensoérinin kalibrasyonunun sonunda iki tir mesaj géruntilenebilir:

Tablo 1: pH senséri kalibrasyonu sirasinda uyari ve hata mesajlari
Mesaj “aralik” degeri “ofset” degeri Qs Onerilen eylem
neden
“Warning: 50 mV/pH < aralik < 53 mV/pH |-60 mV < Ofset Tampon — Dogru tampon
Span/offset <-35mV ¢cozelti- ¢ozeltisini kullanin.
out of range” veya veya sinde hata.
Prob, — Degerler
63 mV/pH < aralik < 65 mV/pH | 35 mV < Ofset kullanim kaydedilebilir ya da
<60 mV émriniin kaydedilemez.
yarisina
ulast
“Error:Span/ | <50 mV/pH <-60 mV Prob — Probu degistirin.
offset out of degistiril-
range” veya veya me?igir. — Yeni prob
> 65 mV/pH > 60 mV takildiginda cihazi
tekrar kalibre edin
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9.12.5

A TEHLIKE

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski

Redoks (“ORP”) sensorunu kalibre etme

» Elektrikli ekipmanlar icin gegerli tim kaza koruma ve guvenlik dizenlemelerine uyun.

Akiskanin dogasi geregi yaralanma riski.

» Tehlikeli akigkanlarin kullanimina iligkin kaza énleme ve givenlikle ilgili gecerli diizenlemelere uyun.
Kalibrasyon menusine erismek igin bkz. 9.9.

Sensori kalibre etmeden 6nce, cihaza monte edilen prob tipini segin. Bkz. 9.11.11.

—»__Probe __|4¢——P[CalibTemperat. Auto
1d g
—»{_Calibration | Tst point
Cal.Result

[ Probe constant [ Offset: _4¢—p[ _INPUT |
Span: INPUT

—p[Calib. interval Last cal. date [¢—p[__ VALUE
Interval INPUT

[ Temperature |¢—P[__INPUT__|

CALIB TEMPERAT.: Kalibrasyon islemi icin sicaklik kompanzasyon tiiriini secin: dlgllen sicaklik (“Auto”
6gdesini secin) veya sabit bir deger (“constant” 6gesini secgin ve ardindan referans sicakhgi girin).

— Asagidaki ydntemlerden birini kullanarak sensoéri kalibre edin:

- CALIBRATION: Redoks (“ORP”) sensoriinii 1 noktada kalibre edin (bkz. sayfa 63). Kalibrasyon islemi,
son kalibrasyon tarihini glinceller (oundan sonra CALIB INTERVAL alt menUsinin “Last cal. date”
islevi).

- PROBE CONSTANTS: Varsa Redoks (“ORP”) sensori sertifikasinda belirtilen ofset ve/veya aralik
degerlerini girin. Bu giris, yukarida “Calibration” isleviyle yapilan bir kalibrasyonun yerini alir ancak son
kalibrasyon tarihini gtincellemez (bundan sonra CALIB INTERVAL alt menisinin “Last cal. date” islevi).

CALIB INTERVAL: Son kalibrasyon tarihini okuyun (“Last cal. date” iglevi) ve kalibrasyonlarin sikigini giin

olarak ayarlayin (“Interval” islevi): Cihaz, her kalibrasyon zamani geldiginde ™ simgesini ve “uyar” mesajini
gostererek bir “bakim” bagslatir. Islevi yok saymak igin “Interval” iglevini “0000 giin” olarak ayarlayin.

e “Uyar”, transistér cikislarindan herhangi biri veya her ikisi ile iligskilendirilebilir. Bkz. 9.11.10.

¢ Ayrica bkz. “10.5 Problem ¢cézme”.
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Redoks (“ORP”) sensériini kalibre edin (“Probe” menustindeki “Calibration” iglevi)
¢ Redoks (“ORP”) sensori, 1 noktall bir prosediire gére kalibre edilebilir.
¢ Prosesi kesintiye ugratmamak icin HOLD islevini etkinlestirin. Bkz. 9.12.1.

¢ Her kalibrasyondan énce elektrodu uygun bir Urtinle dogru sekilde temizleyin.

e Kalibrasyonlarin sikligini CALIB INTERVAL alt menUstindeki “Interval” islevinde ayarlayin (6nceki
boélime bakin): Her kalibrasyon zamani geldiginde cihaz, bir “bakim” ve “uyarn” olusturur.

1 noktal kalibrasyon

1 noktali kalibrasyon prosediri, oksidasyon indirgeme potansiyeli (“ORP”) bilinen bir tampon veya kali-
brasyon c¢oézeltisi kullanarak ol¢cim grafiginin ofsetini ayarlayarak hizlica kalibrasyon yapmak icin kullanilir.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026
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Oksidasyon indirgeme potansiyeli (“ORP”) sensériniin 1 noktali kalibrasyonu igin ayrintili prosediir

[ Caib 4|

Sensor __|[¢—p[___Probe

Probe
P

|[¢—{_Calibration

— Temiz sensori tampon ¢ézeltisine daldirin; cihaz déntsimli olarak

sunlari goérinti

¢ cozeltinin dlcllen potansiyel farki

ler:

e coOzeltinin dlgllen sicaklig

e

g

Calibration

4750mv___

O

Cal. Result

Offset:-55.60 mV

@

— Referans ¢dzeltinin potan-
siyel farkini girin (sise
Uzerinde belirtilmigtir).

Cihaz, kalibrasyon sonucunu
goruntdler.

@ “Error: Span/
offset out of
range”

Cal. Result

|

@@ [“Warning:

Save: Yes/No

Hata mesajinin olasi nedeni igin

bkz. Tablo 2.

“Yes” veya “No”yu secerek
kalibrasyon sonucunu

Span/offset
out of range”

Uyari mesajinin olasi nedeni
icin bkz. Tablo 2.

kaydedin veya kaydetmekten
vazgecin.

Oksidasyon indirgeme potansiyeli (“ORP”) probunun kalibre edilmesinin ardindan iki tGr mesaj

goéruntilenebilir:
Tablo 2 :

Oksidasyon indirgeme potansiyeli (“ORP”) probunu kalibre ederken uyari ve hata mesajlari

offset out of
range”

veya
35 mV < Ofset < 60 mV

Mesaj “ofset” degeri Olasi neden Onerilen eylem
uyart: —60 mV < Ofset < =35 mV | Tampon ¢ozeltisinde hata. | — Dogru tampon ¢ozeltisini
“Warning:Span/ kullanin.

yarisina ulasti

Prob, kullanim 6émrinin

— Degerler kaydedilebilir ya da
kaydedilemez.

hata:
“Error:Span/
offset out of
range”

<-60 mV
veya
> 60 mV

Prob degistiriimelidir.

— Probu degistirin.

— Yeni prob takildiginda cihazi
tekrar kalibre edin
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9.12.6 Sicaklik élcumu icin ofset girme

Kalibrasyon menslne erismek icin bkz. 9.9.

Pt1000 probu tarafindan iletilen sicaklik dizeltilebilir. Dizeltilen bu deger, sicaklik ofsetidir.

[ Caib ___¢—P[_Sensor _|4¢—P[Temperature [¢—Pp[__INPUT ]

g Sicaklik ofsetini girin

= = (giris sinirlar: 5 °C)
9.13 Tanillama menusu
9.13.1 Tanillama menu erisim kodunu degistirme

Tanilama menusune erismek icin bkz. 9.9.
[ Diagnostic |4¢—] [¢—>P[_Code ¢—P»[ 0" &P Confirmcode —P[ 0™ ]

@ @ Yeni kodu girin Yeni kodu onaylayin

Varsayilan kod (0000) girilirse menUlye erisim i¢in kod istenmeyecektir.

System

9.13.2 Probun durumunu izleme

Tanilama mendsine erismek i¢in bkz. 9.9.

Diagnostic [¢—[__ Sensor | Glass electrodel——P[__Activate: _|¢—P[ __ Yes/No
[ Impedance |¢—P] READ
@ Ref. electrode —

Y

| Wamhi._—_INPUT__]
—p Warnlo: |4—p[  INPUT |
P Err hi: [ INPUT ]
L»_ Errlo: [—[  INPUT ]

Olgiim probunun herhangi bir elektrodunun cok diisiik veya cok yiiksek empedans degerine sahip olmasi,
probun bozuk veya kullanilmis oldugunu gdsterebilir.

Tablo 3 : Olctim moduna badl olarak simetrik veya asimetrik olmak tizere olasi elektrot izleme kombinasyonlari
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Olciim modu

(bkz. 9.11.11)

Empedansi izleme

pH probu Redoks (“ORP”) probu
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Bir elektrot cok disiik veya ¢ok yliksek empedansa sahip oldugunda uyari almak igin:

— “activate” iglevinde bu elektrot Gzerinde izlemeyi etkinlestirin, ardindan

— bir empedans aralidi belirleyin (pH elektrodu icin MQ cinsinden ve pH/redoks (“ORP”) probunun referans

elektrodu igin kQ cinsinden); bu araligin disinda cihaz, bir “uyar” olusturup & ve & simgelerini
géruntdler.

— bir empedans araligi belirleyin (pH elektrodu icin MQ cinsinden ve pH/redoks (“ORP”) probunun

referans elektrodu icin kQ cinsinden); bu araligin disinda cihaz, bir “hata” olusturup < ve © simgelerini
géruntduler.

Cihaz bir “uyan” veya “hata” olusturdugunda:

— durumun nedenini okumak icin “Bilgi” menUstine gidin.

— ve/veya aralik disi empedansin nedenini belirlemek icin her elektrodun empedans degerlerini okumak igin
Tanilama menisinin “Sensor” iglevine gidin.

— Gerekirse 6lcim probunu temizleyip yeniden kalibre edin veya degistirin.

¢ “Uyan”, transistor ¢ikislarindan herhangi biri veya her ikisi ile de iligkilendirilebilir.
Bkz. bélim 9.11.10, “Output.TR1” veya “Output.TR2” iglevi.

e “Hata”, akim c¢ikislardan herhangi biri veya her ikisi ile de iligkilendirilebilir. Bkz. bélim 9.11.9,
“Output.AC1” veya “Output.AC2” islevi.

® Ayrica bkz. “10.5 Problem ¢6zme”.

ACTIVATE: Segilen elektrodun empedansinin izlenmesinin etkinlestirilip etkinlestiriimeyecegini secin.
IMPEDANCE: Segilen elektrodun ¢él¢llen empedansini okuyun.

WARN Hi: Uzerine gikildiginda “uyari”nin olusturulacagi empedans degerini girin.

WARN LO: Altina disuldiginde “uyari’nin olusturulacagi empedans degerini girin.

ERR Hi: Uzerine cikildiginda “hata”nin olusturulacagi empedans degerini girin.

ERR LO: Altina dislldiginde “hata”’nin olusturulacadi empedans degerini girin.
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9.13.3 Akigskan sicakligini izleme

Tanilama menusune erismek icin bkz. 9.9.

Bu islev, akigkan sicakhginin izlenmesini ve parametre araliklarinin agsilmasi durumunda cihaz davraniginin
konfigure edilmesini saglar.

Prosesinizdeki veya dahili sicaklik probundaki bir ariza, ¢ok diistik veya ¢ok ylksek akiskan sicakhgi veya
yanlig sicaklik élcuimu ile ortaya ¢ikabilir.

Diagnostic |¢—[ __ Sensor __|¢—[ Temperature |

Y

Activate: [¢—P[__ Yes/No |
[ Temperature |[¢—P] READ
Warn hi: __|[¢—P] INPUT

|
]
Warnlo:  |[¢—p[___INPUT |
]
]

Errhi: _ [¢—p[___INPUT
Err lo: [¢—»[__INPUT

Akiskan sicakligi gok distik veya ¢ok ylksek oldugunda uyari almak igin:

— “activate” islevinde akigkan sicakliginin izlenmesini etkinlestirin, ardindan

— cihazin bir “uyar” olusturup © ve A simgelerini goriintileyecegi sicaklik araligini (°C cinsinden)
belirleyin.

— cihazin bir “hata” olusturup ¥ ve & simgelerini gérintuleyecegi sicaklik araligini (°C cinsinden)
belirleyin.

Cihaz bir “uyan” veya “hata” olusturdugunda:

— durumun nedenini okumak igin “Bilgi” menUstine gidin.
— ve/veya Olgllen sicaklik degerini okumak icin Tanilama mentsinin “Sensor” islevine gidin.

— daha sonra sicakhgi bilinen bir akiskani élgerek dahili Pt1000’in diizgiin sekilde galisip ¢alismadigini
kontrol edin. Pt1000 arizaliysa cihazi Burkert’e geri gbnderin.

— sorunun nedeni Pt1000 degilse prosesi kontrol edin.

¢ “Uyan”, transistor ¢ikislarindan herhangi biri veya her ikisi ile de iligkilendirilebilir. Bkz.
boélim 9.11.10, “Output.TR1” veya “Output. TR2” islevi.

e “Hata”, akim cikislardan herhangi biri veya her ikisi ile de iliskilendirilebilir. Bkz. bélim 9.11.9,
“Output.AC1” veya “Output.AC2” islevi.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

¢ Ayrica bkz. “10.5 Problem ¢cézme”.

ACTIVATE: Akiskan sicakliginin izlenmesinin etkinlestirilip etkinlestirilmeyecegini secin.
TEMPERATURE: Danhili Pt1000 araciligiyla gercek zamanli olarak élctlen akiskan sicakligini okuyun.
WARN Hi: Uzerine gikildiginda “uyari”nin olusturulacagi akiskan sicakligi degerini girin.

WARN LO: Altina disildiugtinde “uyan”nin olusturulacagi akiskan sicakligi degerini girin.

ERR HI: Uzerine cikildiginda “hata”nin olusturulacagi akiskan sicakligi degerini girin.

ERR LO: Altina dusuldigiinde “hata”nin olusturulacagi akiskan sicakhigi degerini girin.
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9.14 Test menusu

9.14.1 Test menu erisim kodunu degistirme

Test menisiine erismek i¢in bkz. 9.9.
[ Test J¢—P[ System |¢—P Code 4¢P 0 |¢—»{ Confirm code [¢—P| 0"
Tg Tg Yeni kodu girin Yeni kodu onaylayin

Varsayilan kod (0000) girilirse menuye erisim igin kod istenmeyecektir.

9.14.2 Cikiglarin iglevlerini kontrol etme

Test menisine erismek igin bkz. 9.9.

¢ “Hold” modunun devre digi birakildigindan emin olun. Bkz. 9.12.1.

e Bir ¢cikisin dogru sekilde galisip calismadiginin kontrolli baslar baslamaz il simgesi yerine
simgesi goruntllenir. Kontrol sirasinda ilgili ¢ikis, olcilen fiziksel degere gore tepki vermez.

[ Test [¢—>»[__Cikislar | ACT: [¢—__INPUT ]
T” T” [ AC2. _ —__INPUT ]

h h [ TR ¢—»_OFF/ON |

[ TR2. _ ¢—)_OFF/ON |

ACT: Bir akim degeri girerek ve ardindan “OK” 6gesini segerek akim ¢ikisi 1’in dogru sekilde calisip
calismadigini kontrol edin.

AC2: Bir akim degeri girerek ve ardindan “OK” 6desini segerek akim ¢ikisi 2’nin dogru sekilde calisip
calismadigini kontrol edin.

TR1: Transistoriin durumunu (“ON” veya “OFF”) ve ardindan “OK” 6gesini segerek transistor ¢ikisi 1’in dogru
sekilde calistigini kontrol edin.

TR2: Transistorin durumunu (“ON” veya “OFF”) ve ardindan “OK” 63esini secerek transistor ¢ikisi 2’nin
dogru sekilde calistigini kontrol edin.

9.14.3 Cikis davranisini kontrol etme

Test menisiine erismek i¢in bkz. 9.9.

@ e “Hold” modunun devre digi birakildigindan emin olun. Bkz. 9.12.1.

¢ Bir cikisin dogru sekilde calisip calismadiginin kontroli baslar baslamaz il simgesi yerine
simgesi géruntilenir. Kontrol sirasinda ilgili cikis, dlcilen fiziksel degere gore tepki vermez.

Bu 6zellik, ¢ikiglarin dogru sekilde konfiglre edilip ediimedigini kontrol etmek i¢in proses degerinin dlgiminin
simule edilmesini saglar.

[ Test [¢—>»[__Sensor 4P PVar

T T

L[ Value: |¢—p[ INPUT ]

PVAR: Test edilecek proses dederini secin.

VALUE: Cikis davranisini kontrol etmek icin yukaridaki “PVAR” iglevinden secilen proses degerini girin. 67
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9.15 Bilgi menusu

9.15.1 Simgelerie baglantii durumlarin nedenini okuma

Bilgi menistne erismek icin bkz. 9.9.

[ Info [¢—>»_Error |¢—)[ MESSAGE |
9 Uvan J¢—p[ MESSAGE ]
I —»{ Maintenance |¢—p[ MESSAGE ]

—>»{__ Smiley l¢—[ MESSAGE |

Software 4—[:| Main | READ

[ Sensor __4—)| READ

[ Product 4&—p[  READ ]

islev, asagidaki simgelerin cihaz tarafindan neden gériintiilendiginin kisa bir agiklamasinin okunmasini saglar:

- HATA: ©
- UYARE: A

- BAKIM: ™
- EMOJi: © veya

Ayrica bkz. “10.5 Problem ¢ézme”.

9.15.2 Yazilim surimlerini okuma

Bilgi menusiine erismek i¢in bkz. 9.9.

[ Info [¢—>»[_Software {—I::I Main ¢—[__READ
[

Sensor __ [{¢—P| READ

islev, sunlarin okunmasini saglar:

e dlcumler icin toplama/dénustirme kartinin (“Main”) yazilim strimda,

¢ sensorin yazihm strdmi (“Sensor”).

9.15.3 Cihazin baz kimlik bilgilerini okuma

Bilgi menisine erismek igin bkz. 9.9.
Info [¢—>[ Product _¢—p[ _READ |

islev, cihazin isim plakasinda bulunan bazi bilgilerin okunmasini saglar:

e cihazin tipi,
e seri numarasil,

¢ (riin numarasi.
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10 BAKIM VE SORUN GIDERME

10.1 Guvenlik talimatlan

A TEHLIKE

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski.
» Sistem veya cihaz Uzerinde ¢alisma yapmadan énce tim iletkenlerin elektrik baglantisini kesin ve izole edin.
» Cihaz islak bir ortama veya dis mekana kurulursa tiim elektrik voltajlart maksimum 35 V DC olmalidir.

» Cihaza bagli tim ekipmanlar UL/EN 61010-1 standardina uygun sekilde sebekeden cift yalitiml
olmalidr.

» Elektrikli ekipmanlar igin gegerli tim kaza koruma ve givenlik dizenlemelerine uyun.

Tesisattaki basin¢ nedeniyle yaralanma riski.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan énce akigkanin dolagsimini durdurun, basinci kesin ve
boruyu bosaltin.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce boruda basin¢ olmadigindan emin olun.

» Akiskan sicaklidi ile akiskan basinci arasindaki iliskiye dikkat edin.

Yiiksek sicakliklardaki akiskan nedeniyle yanma riski.
» Cihazi tutarken koruyucu eldiven kullanin.
» Boruyu agmadan 6nce akiskanin dolasimini durdurun ve boruyu bosaltin.

» Boruyu agmadan 6nce borunun tamamen bosaltildigindan emin olun.

Akiskanin dogasi geregi yaralanma riski.

» Tehlikeli akigkanlarin kullanimina iligkin kaza énleme ve guvenlikle ilgili gecerli diizenlemelere uyun.

A UYARI

Gerekliliklere uygun olmayan bakim nedeniyle yaralanma riski.
» Bakim yalnizca uygun aletlere sahip kalifiye ve uzman personel tarafindan yapilmalidir.
» Herhangi bir miidahaleden sonra kurulumun yeniden baslatiimasinin kontrol edildiginden emin olun.

10.2 Cihaz temizleme

¢ Temizlik sirasinda prosesi kesintiye ugratmamak igin Kalibrasyon mentstindeki HOLD islevini
@ (bkz. 9.12.1) etkinlestirin.

¢ Daima cihazin yapildigi malzemelerle uyumlu bir temizlik GriinG kullanin.

— Cihazi, suyla nemlendirilmis bir bez veya cihazin yapildigi malzemelerle uyumlu bir deterjanla temizleyin.

Daha fazla bilgi i¢in ltitfen Birkert tedarikginizle iletisime gegin.
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10.21 pH/Redoks (“ORP”) probunu temizileme

@ Kullanilan probla birlikte verilen Kullanim Talimatlarina bakin.

10.3 Probu degistirme

A TEHLIKE

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski.
» Sistem veya cihaz lizerinde calisma yapmadan énce tim iletkenlerin elektrik baglantisini kesin ve izole edin.
» Cihaz islak bir ortama veya dis mekana kurulursa tiim elektrik voltajlar maksimum 35 V DC olmalidir.

» Cihaza bagl tim ekipmanlar UL/EN 61010-1 standardina uygun sekilde sebekeden ¢ift yalitimli
olmalidir.

» Elektrikli ekipmanlar icin gegerli tim kaza koruma ve guvenlik diizenlemelerine uyun.

Tesisattaki basin¢ nedeniyle yaralanma riski.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce akigkanin dolagimini durdurun, basinci kesin ve
boruyu bosaltin.

» Tesisata herhangi bir miidahalede bulunmadan énce boruda basin¢ olmadigindan emin olun.

» Akiskan sicaklidi ile akiskan basinci arasindaki iliskiye dikkat edin.

Yuksek sicakliklardaki akiskan nedeniyle yanma riski.
» Cihazi tutarken koruyucu eldiven kullanin.
» Boruyu agmadan 6nce akiskanin dolasimini durdurun ve boruyu bosaltin.

» Boruyu agmadan 6nce borunun tamamen bosaltildigindan emin olun.

Akiskanin dogasi geregi yaralanma riski.

» Tehlikeli akigkanlarin kullanimina iligkin kaza énleme ve givenlikle ilgili gecerli diizenlemelere uyun.

BILGI
Cihaz sékiildiiginde IP65 ve IP67 koruma siniflarini kaybeder.

» Sokulen cihazin igini gerektigi sekilde koruyun.
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— Probu surada gésterildigi gibi ¢ikarin: Sekil 42.

— Sensor tutucu ile elektronik modul arasindaki somunu
sokun.

— Elektronik modull diz bir sekilde ¢ekerek ¢ikarin. Conta
nedeniyle hafif bir diren¢ s6z konusu olabilir.

— Uygun bir anahtar kullanarak probu sékun.
— Tutucudan dikkatlice ¢ikarin.

— Tutucu Uzerindeki elektrik kontaklar Uzerindeki akiskan
kalintilarini temizleyin.

Sekil 42:Probu tutucudan ¢ikarma

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

— Surada gosterildigi gibi tutucuya yeni bir prob takin: 7.6.
— Montajin siki oldugunu kontrol etmek icin boruda akiskanla basing olusturun.

— Elektronik moduli surada gdsterildigi gibi tutucuya yeniden takin: 7.7
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10.4 Sensor tutucu contasini degistirme

A TEHLIKE

Elektrik voltaji nedeniyle yaralanma riski.
» Sistem veya cihaz (izerinde calisma yapmadan énce tim iletkenlerin elektrik baglantisini kesin ve izole edin.
» Cihaz islak bir ortama veya dis mekana kurulursa tiim elektrik voltajlart maksimum 35 V DC olmalidir.

» Cihaza bagl tim ekipmanlar UL/EN 61010-1 standardina uygun sekilde sebekeden ¢ift yalitimli
olmaldrr.

» Elektrikli ekipmanlar igin gecerli tim kaza koruma ve givenlik diizenlemelerine uyun.

Conta, tutucuyu borudan s6kmeden degistirilebilir. Bkz. Sekil 43.

— Sensor tutucu ile elektronik modul arasindaki somunu sokun.

— Elektronik modull diiz bir sekilde gekerek gikarin. Conta nedeniyle hafif bir
direng s6z konusu olabilir.

— Kullaniimig conta “A”yi tutucudan ¢ikarin.

— Yeni conta “A’yi1 tutucunun oluguna yerlestirin.

Sekil 43:Sensér tutucu contasini degistirme

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

— Montajin siki oldugunu kontrol etmek icin boruda akiskanla basing olusturun.

— Elektronik moduili surada gosterildigi gibi tutucuya yeniden takin: Sekil 16 (bkz. 8.2).

72




Normal. closed

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Bakim ve sorun giderme

10.5 Problem ¢co6zme
Kirmizi' Akim Transistér Simge Bilgi menusiinde | Olasi neden Onerilen eylem
LED cikisi cikisi gorintilenen
mesaj
ON 22 mA esiklere & “E:Sat. ORP pH veya redoks — Topraklama noktalarinin
bagl Stage” (“ORP”) degeri, dogru sekilde kabloyla
olarak “E-Sat. bH Stage” 6lglm kartinin baglandigini kontrol
:Sat. p age .z - ;
giris kademesinin edin.
doygunlugu ) )
nedeniyle dogru - T?SIsatlr‘! es potanswgl
sekilde dlcilmiiyor. yuzeylerini kontrol edin.
ON 22 mA esiklere & ., “Sensor not found” Olgiim modilline | — Giic kaynagini kapatip
bagli baglanti kesildi. tekrar agin.
olarak
— Hata devam ederse
© cihazi Burkert’e geri
§ gonderin.
S ON 22 mA esiklere & “S EE Fact Read” |Fabrika verileri — Gug kaynagini kapatip
< bagh kayboldu. tekrar agin.
3 olarak Cihaz lgim
£ — Hata devam ederse
& yapmaya devam cihazi Blrkert’e geri
< ediyor ancak gonderin.
3 dogruluk orani iyi
g degil.
2 ON 22 mA esiklere & “S EE User Red” | Sensore ait — Glc kaynagini kapatip
° bagli kullanici verileri tekrar agin.
g olarak kayboldu (6r. . " .
3 sensér tipi). — Tum “Sensor” menul-
= erindeki sensor para-
© metrelerini kontrol edin
é «g EE User Write” ve ardlr!dan tekrar
4 kaydedin.
§ — Hata devam ederse
§ cihazi Biirkert’e geri
v gonderin.
',: ON 22 mA esiklere & “S PT Missing” Pt1000 probu ile — Sensor tutucu ile elek-
3 bagli baglanti kesildi. tronik modUIvaraS|nQaki
§ olarak Sicaklik, Proses s.omununvdogru sekilde
,8 balimiinde V|qaland|g|n| kontrol
z “+++++°C/°F” ile ceim,
= gosterilir. —> Hata devam ederse
cihazi Burkert’e geri
goénderin.
ON 22 mA esiklere & “S PT Regulation” |Akigkan sicakhg — Gug kaynagini kapatip
bagl dogru sekilde tekrar agin.
olarak olctimuyor.
) — Hata devam ederse
Islem durdurulur. cihazi Biirkert'e geri
goénderin.
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Kirmizi Akim Transistér Simge Bilgi meniisiinde  Olasi neden Onerilen eylem
LED cikisi cikisi goéruntilenen
mesaj
ON 22 mA esiklere & . “TR COM Proses degerlerinin | —» Gic kaynagini kapatip
bagh Measure” toplama/ tekrar acgin.
olarak doénustirme
modiilii anzall. — Hata devam ederse
. cihazi Burkert’e geri
Islem durdurulur. gonderin.
ON 22 mA esiklere & “TR EE Fact Read” | Parametre okuma |— Gig¢ kaynagini kapatip
bagl hatasi. tekrar agin.
olarak

— Hata devam ederse
cihazi varsayilan

“TR EE User Read” ayarlara sifirlayin (bkz.
9.11.4).
g — Hata devam ederse
o cihazi Blrkert’e geri
< gonderin.
% ON 22 mA e§it<lere & “TR EE UserWrite” | Parametre — Gl¢ kaynagini kapatip
z bagh kaydetme hatasi. tekrar agin.
& olarak '
< — Ayarlar tekrar kaydedin.
el
% — Hata devam ederse
i'; cihazi varsayilan
= ayarlara sifirlayin (bkz.
? 9.11.4).
3
2 — Hata devam ederse
4 cihazi Biirkert’e geri
8 génderin.
& OFF 4..20 mA egiklere | A , |“S Diff pH ORP” pH veya redoks — Kablo baglantilarini
ﬂ_g bagl “S Buff Diff pH” ( OBP ) degeri, kontrol edin.
S olarak Olgtim kartinin ; )
5 “S Buff Diff ORP” | giris kademesinin | — Tesisatin es potansiyel
- doygunlugu ylzeylerini kontrol edin.
4
= nedeniyle dogru
% sekilde dlctlmuyor
2 (ortak mod).
§ OFF 4...20 mA |esiklere A + | “S RTC Reinit” Cihaz en az — Tarih ve saati ayarlayin
- bagh 5 gindir (bkz. 9.11.2).
P o
< olarak calistinlmadigi i ) .
= icin tarih ve saat — Tarih ve sagtm 5 gun
kaybolur. boyunca pille beslen-
) ebilmesi igin cihaza en
Mesaj yalnizca az 4 saat enerji verin.
ilk acilista

gorintilenir.
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Kirmizi Akim Transistor Simge  Bilgi Olasi neden Onerilen eylem
LED cikisi cikisi meniisiinde
goruntilenen
mesaj
ON 22 mA " esiklere bagll | & + “E:lmpedance |Referans elektrodun | — Referans elektrodun
olarak Ref” empedansi aralik empedans degerini
iy
disinda. okumak i¢in Tanilama

menusinin “Sensor”
islevine gidin (bkz.
9.13.2).

Bu mesaj, ayarlanan
ERR LO ve ERR

HI esiklerine bagl
olarak referans elek- | _, Gerekirse 6lgiim

trodun empedansinin sensorini temizleyip
izlenmesi yeniden kalibre edin
goruntilenir (bkz.
9.13.2).
ON 22 mA " esiklere bagli & “E:Imped.Glass” | pH elektrodunun — pH elektrodunun
olarak empedansi aralik empedans degerini
= disinda. okumak i¢in Tanilama

menusinin “Sensor”

Bu mesaj, ayarlanan islevine gidin (bkz.

ERR LO ve ERR

HI esiklerine bag 2.13.29).
olarak pH elektro- — Gerekirse 6lgtim
dunun empedansinin sensorind temizleyip
izlenmesi yeniden kalibre edin
etkinlestirildiginde veya degistirin.
goéruntdlenir
(bkz. 9.13.2).

ON 22 mA " esiklere bagll | & + “E:Temperature” | Akiskan sicakligi aralik | — Olciilen akiskan

olarak disinda. sicakligini okumak
o
icin Tanllama

Bu mesaj, ayar-
lanan ERR LO ve
ERR HI esiklerine

menusinin “Sensor”
islevine gidin (bkz.

MAN 1000669817 TR Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 08.06.2026

bagl olarak akiskan 2.13.9).

sicakliginin izlenmesi | _, Gerekirse sicakligi

etkinlestirildiginde bilinen bir akigkani

gorintalenir dlcerek danhili

(bkz. 9.13.3). Pt1000’in diizgiin
sekilde calisip
calismadigini kontrol
edin.

— Pt1000 arizaliysa
cihazi Blrkert’e geri
gobnderin.

— Sorunun nedeni
Pt1000 degilse
prosesi kontrol edin.

" “Output.AC1” veya “Output.AC2” menlsiiniin MODE DIAG iglevi “22 mA” olarak ayarlanmigsa gegerlidir (bkz. 9.11.9);

aksi takdirde akim cikisi, 4 ile 20 mA arasinda standart bir akim saglar 25
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Kirmizi Akim Transistér Simge Bilgi menlsiinde Olasi neden Onerilen eylem
LED cikisi cikisi géruntilenen
mesaj
OFF  4..20mA |Anahtar- | A , |“W:lmpedance |Referans elektrodun | — Referans elek-
lanmis 2 Ref” empedansi aralik trodun empedans
disinda. degerini okumak igin
. Tanilama menusunin
Bu mesaj, ayarlanan “Sensor” islevine
WARN LO ve WARN o
HI esiklerine bagl gidin (bkz. 9.13.2).
olarak referans elek- | _, Gerekirse lciim
trodun empedansinin sensoOrini temizleyip
izlenmesi yeniden kalibre edin
etkinlestirildiginde veya degistirin.
gOruntilenir (bkz.
9.13.2).
OFF 4..20 mA |Anahtar- | A , |“W:lmped. pH elektrodunun — pH elektrodunun
lanmis 2 Glass” empedansi aralik empedans degerini
disinda. okumak icin
. Tanilama menusunin
Bu mesaj, ayarlanan “Sensor” islevine
WARN LO ve WARN >¢ s
HI esiklerine bagh gidin (bkz. 9.13.3).
olarak pH elektro- — Gerekirse 6lgiim
dunun empedansinin sensoriini temizleyip
izlenmesi yeniden kalibre edin
etkinlestirildiginde veya degistirin.
goruntdlenir
(bkz. 9.13.3).
OFF 4..20 mA |Anahtar- | A , |“W:Temperature” | Akigkan sicakligi aralik | — Olgiilen akiskan
lanmis 2 disinda. sicakligini okumak
B , ~ icin Tanilama
u mesaj, ayar istiniin “Sensor”
lanan WARN LO ve i
WARN HI esiklerine g%"g;" gidin (bkz.
bagli olarak akiskan D
sicakliginin izlenmesi | _, Gerekirse sicakligl
etkinlestirildiginde bilinen bir akiskani
goruntalenir dlgerek dahili
(bkz. 9.13.3). Pt1000’in diizgiin
sekilde calisip
galismadigini kontrol
edin.

— Pt1000 arizaliysa
cihazi Birkert’e geri
génderin.

— Sorunun nedeni
Pt1000 degilse
prosesi kontrol edin.

2 “Qutput.TR1” ve/veya “Output. TR2” mendlerinin “PVAR” islevi “warning” olarak ayarlanmigsa gegerlidir (bkz. 9.11.10);
aksi takdirde transistor ¢ikiglar, ayarlanan esiklere bagl olarak calisir.
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Kirmizi Akim Transistér Simge Bilgi Olasi neden Onerilen eylem
LED cikisi cikisi meniisiinde
gorintulenen
mesaj
OFF | 4..20 mA |Anahtar- m “M:Calib. Kalibrasyon yapilmasi | — Sensorl kalibre edin
lanmis 2 Date” gerekiyor. (bkz. 9.12.4).

Kalibrasyonlarin

sikhigi, “CALIB
INTERVAL” menlsinin
“INTERVAL” iglevi icinde
ayarlanir (bkz. 9.12.4).

2 “Qutput.TR1” ve/veya “Output.TR2” mendilerinin “PVAR” islevi “warning” olarak ayarlanmissa gegerlidir (bkz. 9.11.10);
aksi takdirde transistor gikislari, ayarlanan esiklere bagl olarak galisir.
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11 YEDEK PARCALAR VE AKSESUARLAR

A DIKKAT

Uygun olmayan parcalarin kullaniimasindan kaynaklanan yaralanma ve/veya hasar riski.

Yanlig aksesuarlar yaralanmalara neden olabilir ve cihaza ve gevresine zarar verebilir.

» Yalnizca Burkert’in orijinal aksesuarlarini ve orijinal yedek pargalarini kullanin.

Yedek parca
Sensor tutucu icin EPDM, @ 46x2 mm conta

Aksesuar
Ekran moduli

Contall 2 opak muhafaza kapakl set:

— 1 EPDM contall 1 vidali muhafaza kapagdi

— 1 silikon contali 1 ceyrek tur kapanan muhafaza kapagi

Contali 2 seffaf muhafaza kapakli set:

— 1 EPDM contall 1 vidali muhafaza kapagi

— 1 silikon contali 1 ceyrek tur kapanan muhafaza kapagi

pH probu, 0...14 pH, 0...+80 °C, 0...6 bar, FLATRODE pH 120 mm

pH probu, 0...14 pH, -10...+60 °C, 0...6 bar, LOGOTRODE pH 120 mm

pH probu, 0...14 pH, 0...+130 °C, 0...6 bar, UNITRODE PLUS pH 120 mm
pH probu, 0...14 pH, 0...+130 °C, 0...16 bar, CERATRODE pH 120 mm

pH probu, 0...14 pH, -10...+40 °C, 0...6 bar, PLASTRODE pH 120 mm

ORP probu, —2000...+2000 mV, 0...+80 °C, 0...6 bar, FLATRODE Redox 120 mm
ORP probu, —2000...+2000 mV, —10...+50 °C, 0...6 bar, LOGOTRODE Redox
120 mm

ORP probu, —2000...+2000 mV, 0...+130 °C, 0...6 bar, UNITRODE Redox 120 mm
pH/ORP probu (KCI 3M) i¢in saklama sollisyonu, 500 ml

Tampon ¢ézelti, 500 ml, pH = 4,01

Tampon ¢oézelti, 500 ml, pH = 7

Tampon ¢ézelti, 500 ml, pH = 10,01

Referans cézelti, ORP = 475 mV, 500 ml

pH/ORP problari icin temizleme sollisyonu seti, 3x500 ml

5 pinli disi M12 konnektor, kablo baglantisi yapilacak

5 pinli disi M12 konnektoér, korumali kablo (2 m) lizerine kaliplanmig

5 pinli erkek M12 konnektor, kablo baglantisi yapilacak

5 pinli erkek M12 konnektor, korumali kablo (2 m) Gzerine kaliplanmis

Uriin numarasi
559169

Urlin numarasi
559168
560948

561843

561025
427114
560376
418319
560377
561027
560379

560378
418557
418540
418541
418543
418 555
560949
917116
438680
560946
559177
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Paketleme, Tasima FLUID CONTROL SYSTEMS

12 PAKETLEME, TASIMA

BILGI
Nakliye nedeniyle hasar

Tasima, yeterince korunmamis bir cihaza zarar verebilir.
» Cihazi darbeye dayanikl ambalajinda, nem ve kirden koruyarak tasiyin.
» Cihazi, izin verilen saklama sicakhgi araligini asabilecek sicakliklara maruz birakmayin.

» Koruyucu tipalar kullanarak elektrik arayizlerini koruyun.

13 DEPOLAMA

BILGI
Yetersiz ve/veya yanlis depolama cihaza zarar verebilir.

» Cihazi tozdan uzak, kuru bir yerde saklayin.
» Cihazin probsuz saklama sicakligi: =10...+60 °C.

» Problu cihazin saklama sicakligi: kullanilan probla birlikte verilen Kullanim Talimatlarina bakin.

14 CIHAZI IMHA ETME

— Cihazi ve ambalajini gcevreye zarar vermeyecek sekilde imha edin.

BILGI
Akiskan nedeniyle kirlenmis parcalarin gcevreye verdigi hasar.

» Atik bertaraf alaniyla ilgili ulusal ve/veya yerel yénetmeliklere uyun.
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