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1 DIE BEDIENUNGSANLEITUNG

Die Bedienungsanleitung beschreibt den gesamten Lebenszyklus des Produkts. Diese Anleitung so aufbewahren,
dass sie fir jeden Benutzer gut zugéanglich ist und jedem neuen Eigentiimer des Produkts wieder zur Verfligung
steht.

Die Bedienungsanleitung enthalt wichtige Informationen zur Sicherheit!

Das Nichtbeachten dieser Hinweise kann zu geféhrlichen Situationen fiihren.
» Die Bedienungsanleitung muss gelesen und verstanden werden.

1.1 Darstellungsmittel

A GEFAHR!

Warnt vor einer unmittelbaren Gefahr!
» Bei Nichteinhaltung sind Tod oder schwere Verletzungen die Folge.

A WARNUNG!

Warnt vor einer méglicherweise gefahrlichen Situation!
» Bei Nichteinhaltung drohen schwere Verletzungen oder Tod.

A ACHTUNG!

Warnt vor einer moéglichen Geféahrdung!
> Nichtbeachtung kann mittelschwere Verletzungen oder leichte Verletzungen zu Folge haben.

HINWEIS

Warnt vor Sachschéaden!

» Bei Nichtbeachtung kann das Produkt oder die Anlage beschédigt werden.

bezeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tipps und Empfehlungen.

verweist auf Informationen in dieser Bedienungsanleitung oder in anderen Dokumentationen.

> markiert eine Anweisung zur Gefahrenvermeidung.

—> markiert einen Arbeitsschritt, der ausgefiihrt werden muss.

© markiert ein Ergebnis.

1.2 Begriffsdefinition Produkt

Der in dieser Anleitung verwendete Begriff ,,Produkt” steht immer fuir den Trilbung Sensor-Cube Typ MSO05.
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1.3 Begriffsdefinition System

Der in dieser Anleitung verwendete Begriff ,System" steht immer fiir das Online-Analyse-System Typ 8905.

1.4 Begriffsdefinition baS

Der in dieser Anleitung verwendete Begriff "biiS" steht fiir den von Biirkert entwickelten, auf dem CANopen Pro-
tokoll basierenden Kommunikationsbus.

2 BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Bei nicht bestimmungsgemaBer Verwendung des Produkts konnen Gefahren fiir Personen, Anlagen in
der Umgebung und die Umwelt entstehen.

» Das Produkt darf nur zur Messung der Triibung von Wasser in einem System Typ 8905 eingesetzt werden,
gemaB Norm EN ISO 7027 oder EPA 180.1.

» Das Produkt vor elektromagnetischen Stérungen, UV -Bestrahlung und bei AuBenanwendung vor Witte-
rungseinfliissen schiitzen.

» Fur den Einsatz die in den Vertragsdokumenten und der Bedienungsanleitung spezifizierten zuldssigen Daten,
Betriebs- und Einsatzbedingungen der jeweiligen Produkte beachten.

» Voraussetzungen fiir den sicheren und einwandfreien Betrieb sind sachgemaBe Installation und sorgfaltige
Bedienung und Instandhaltung.

> Das Produkt nur bestimmungsgemaB verwenden.
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3 GRUNDLEGENDE SICHERHEITSHINWEISE

Diese Sicherheitshinweise berticksichtigen keine

= Zufélligkeiten und Ereignisse, die bei Montage, Betrieb und Wartung auftreten kénnen.

= ortsbezogenen Sicherheitsbestimmungen, fiir deren Einhaltung, auch in Bezug auf das Montagepersonal, der
Betreiber verantwortlich ist.

AN\

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen ist zu beachten:
> dass die Anlage nicht unbeabsichtigt betatigt werden kann.

> Installations- und Instandhaltungsarbeiten diirfen nur von autorisiertem Fachpersonal mit geeignetem Werk-
zeug ausgefihrt werden.

> Das Produkt nur in einwandfreiem Zustand und unter Beachtung der Bedienungsanleitung betreiben.
> Die allgemeinen Regeln der Technik einhalten.
» Dieses Produkt nicht in explosionsgeféhrdeten Bereichen einsetzen.

> Dieses Produkt nicht in einer Umgebung verwenden, die mit den Werkstoffen, aus denen es besteht, inkom-
patibel ist.

> Am Produkt keine Veranderungen vornehmen.

HINWEIS
Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente / Baugruppen!

= Das Produkt enthilt elektronische Bauelemente, die gegen elektrostatische Entladung (ESD) empfindlich
reagieren. Beriihrung mit elektrostatisch aufgeladenen Personen oder Gegenstéanden gefiahrdet diese
Bauelemente. Im schlimmsten Fall werden diese Bauelemente sofort zerstort oder fallen aus, sobald sie akti-
viert werden.

= Die Anforderungen nach EN 61340-5-1 beachten, um die Méglichkeit eines Schadens durch schlagartige
elektrostatische Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden!

= Elektronische Bauelemente nicht bei anliegender Versorgungsspannung bertihren!
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4 ALLGEMEINE HINWEISE

4.1 Kontaktadressen

Der Hersteller des Produkts kann unter folgender Adresse benachrichtigt werden:
Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Die internationalen Kontaktadressen finden Sie im Internet unter: www.burkert.com

4.2 Gewahrleistung

Voraussetzung fiir die Gewahrleistung ist der bestimmungsgeméBe Gebrauch des Produkts unter Beachtung der
im vorliegenden Handbuch spezifizierten Einsatzbedingungen.

4.3 Informationen im Internet

Bedienungsanleitungen und Datenblatter zum Typ MSO05 finden Sie im Internet unter: www.buerkert.de



http://burkert.com
www.buerkert.de
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5 BESCHREIBUNG

Der Triibung Sensor-Cube wird im System Typ 8905 verwendet.

Die elektrischen Anschliisse und die Anschliisse fur die Fluide erfolgen tber die Backplane des Systems
Typ 8905.

Kuvettengehause

Verriegelte Position

Entriegelte Position Schiitz fir
Sensor-Cube Micro-SIM-Karte

Status-LED

Elektrische
Schnittstelle

Taste mit dem Symbol
der gemessenen
ProzessgroBe

Adapterstifte

Stift

Hebel zum Verriegeln / Entriegeln des Produkts

Bild 1: Produktbeschreibung
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6 TECHNISCHE DATEN

6.1 Betriebsbedingungen
Umgebungstemperatur +3...+40 °C
Luftfeuchtigkeit < 90 %, nicht kondensierend

Schutzklasse gemaB EN 60529

= IP65, wenn in die Backplane gesteckt

= |[P20 als Einzelprodukt

Max. Hohe tber Meeresspiegel

2000 m

6.2

= EMV-Richtlinie: EN 61000-6-4

* Niederspannungsrichtlinie: EN 61010-1

Einhaltung von Normen und Richtlinien

Durch folgende Normen wird die Konformitiat mit den EU-Richtlinien erfiillt (wenn anwendbar):

= Druckgeraterichtlinie: 97/23/EG, Artikel 3§3. Das Produkt kann nur unter folgenden Bedingungen eingesetzt
werden (abhingig vom maximalen Druck, vom DN der Rohrleitung und von der Flissigkeit)

Typ der Fliissigkeit

Voraussetzungen [DN in mm, PN in bar]

Flissigkeitsgruppe 1 Kap. 1.3.a

DN25

Flussigkeitsgruppe 2 Kap. 1.3.a

DN <32

oder PNxDN < 1000

Flussigkeitsgruppe 1 Kap. 1.3.b

DN <25

oder PNxDN < 2000

Flissigkeitsgruppe 2 Kap. 1.3.b

DN <150
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6.3 Werkstoffe, aus denen das Produkt besteht
Teil Werkstoff

Gehduse PPE+PS

Dichtung EPDM

Kivette Glas, PET

Ventil Silikon

Hebel PC
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6.4 Daten zum Fluid

= Art des Fluids = Trinkwasser, industrielles Wasser

= pH-Wert = pH4..9

Mindestdurchfluss 6 I/h; empfohlen: 9 I/h

Wasserprobendruck PN3 bar

Wasserprobentemperatur +3...+40 °C

6.5 Messdaten

Tribungsmesswert
] * Messbereich = 0-40 FNU (oder NTU)
o
N
o = Aufldsung = +0,0006 FNU (bei ISO) oder £0,005 NTU (bei EPA)
G
3 = Messwertabweichung ("Messwertverschiebung", wie |= £0,02 FNU (oder NTU) oder 2 % des Messwerts
£ in der Norm JCGM 200:2012 definiert) (groBerer Wert gilt)
(o}
< = Linearitat = +0,5 % des Messbereichsendes
el
% = Wiederholbarkeit = +0,02 FNU (oder NTU) oder 2 % des Messwerts
2 (groBerer Wert gilt)
g * Reaktionszeit (t90) = abhingig vom Wert des Messwertfilters (Grundein-
® stellung: 8 Messwerte)
[5)
E = Mess-Sensor = optische Streulichtmessung
o 6.6 Elektrische Daten
S
§ Betriebsspannung 24 V DC, uber die Backplane des Systems Typ 8905
a Stromverbrauch 0,8 VA
o
g
g 6.7 Datenubertragung
=z
g Interne Datentibertragung tber buS

Externe Kommunikation tiber Status-LED in Anlehnung an NAMUR NE 107

10
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7 INSTALLATION

7.1 Sicherheitshinweise

HINWEIS

Schaden am Produkt bei unsachgemaBer Installation!

= Elektrische und fluidische Installation darf nur durch autorisiertes Fachpersonal und mit geeignetem

Werkzeug durchgefiihrt werden!

= Die Installationshinweise des Systems beachten.

HINWEIS

Schaden am Produkt durch elektrische Spannung!

HINWEIS

= Vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall die angeschlossene Spannungsversorgung abschalten, und diese vor
unbeabsichtigtem Wiedereinschalten schiitzen!

einflissen schitzen.

Schaden am Produkt durch die Umgebung!

= Das Produkt vor elektromagnetischen Stérungen, UV-Bestrahlung und bei AuBenanwendung vor Witterungs-

7.2 Montage des Produkts an der Backplane

Das Produkt wird in die Backplane des Systems Typ 8905 gesteckt.
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1.

Die Oberflache der Backplane, die mit dem
Produkt in Bertihrung stehen wird, trocknen.

Die Oberflache des Produkts trocknen.
Bei gedriickter Taste den Bajonetthebel nach
rechts in die entriegelte Position |j_‘ driicken.

Die beiden Adapterstifte in die entsprechenden
Locher einfiihren und dann das Produkt in die
Backplane stecken.

Bei gedriickter Taste den Bajonetthebel nach
links in die verriegelte Position E‘ driicken.
Spannungsversorgung einschalten.

Vor der Nutzung des Sensor-Cubes 1 Stunde
lang Prozesswasser mit 9 I/h durchstromen
lassen.

Bild 2: Montage eines Sensors an der Backplane des Systems

11
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8 EINSTELLUNG UND BETRIEB

8.1 Sicherheitshinweise

HINWEIS
Schaden am Produkt bei unsachgemaBer Einstellung!

= Das fiir die Justierung zustandige Personal muss den Inhalt dieser Bedienungsanleitung kennen und ver-
standen haben.

= Das fur die Justierung zusténdige Personal muss den Inhalt der Bedienungsanleitung fur die Display-Software
Typ ME21 bzw. die Bedienungsanleitung fiir die Burkert Communicator-Software Typ 8920 bzw. die Bedie-
nungsanleitung fiir den Controller Typ ME25 kennen und verstanden haben.

= Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemaBe Verwendung.
= Das Produkt/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes Personal bedient werden.

HINWEIS

Schaden am Produkt bei unsachgemaBer Inbetriebnahme!

= Vor der Inbetriebnahme muss gewébhrleistet sein, dass der Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungs-
personal bekannt ist und vollstédndig verstanden wurde.

= Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgeméBe Verwendung.

= Das Produkt/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes Personal in Betrieb genommen werden.

HINWEIS

Schaden am Produkt bei unsachgemaBem Betrieb!

= Das Bedienungspersonal muss den Inhalt der Bedienungsanleitung kennen und verstanden haben.
= Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemaBe Verwendung.

= Das Produkt/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes Personal in Betrieb genommen werden.

8.2 Einstellung des Produkts

Die Einstellung des Produkts kann erfolgen:

= entweder Uber das Display des Systems Typ 8905. Das Display des Systems wird durch die Software
Typ ME21 angesteuert. Siehe Kap. 8.4.
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= oder mit einem PC und der Burkert Communicator Software Typ 8920. Allgemeine Informationen {iber die
Software Typ 8920 finden Sie in der Bedienungsanleitung fiir Typ 8920.

12
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8.3 Vor Inbetriebnahme des Produkts

Vor Inbetriebnahme des Produkts:

= Sicherstellen, dass die fluidischen und elektrischen Anschliisse des Systems vorgenommen wurden.
= Sicherstellen, dass das System dicht ist.

= Sicherstellen, dass die Wasserprobe blasenfrei ist. Wenn in der Wasserprobe Blasen sind, eine Drosselvor-
richtung im Wasserauslass des Systems installieren.

* Die fir die Uberwachung der ProzessgroBen eingestellten Warn- und Fehlergrenzen in der "Parameteransicht”
des Sensors {liberprifen (siehe Kap. 8.8).

= Prufen, ob Meldungen erzeugt wurden: Das Symbol >\/< erscheint in der linken oberen Ecke des Displays.

Zum Aufrufen der "Meldungsliste" >v< antippen: Zum Losen der Probleme siehe Kap. "9 Wartung, Fehlerbe-
hebung" dieser Bedienungsanleitung und das Kapitel Fehlerbehebung des Quickstart des Systems.

= Nach einer WartungsmaBnahme (z. B. Auswechseln der Kiivette durch den Biirkert-Service), den Trilbungs-
sensor kalibrieren (siehe Kap. 8.8).

8.4 Allgemeine Informationen UGber die Display-
Software Typ ME21

Diese Bedienungsanleitung erklart die speziellen Einstellungen des Triibbung Sensor-Cubes Typ MSO05.

—> Um allgemeine Informationen tber die Display-Software Typ ME21 zu erhalten, siehe die Bedienungsanleitung
fur Typ ME21, die sich auf der mit dem System gelieferten CD befindet und auch tiber www.buerkert.de ver-
flgbar ist.

Die Bedienungsanleitung fuir die Display-Software Typ ME21:

= gibt allgemeine Informationen tiber die Software: Beschreibung der Bedienoberflache, Struktur der Mendus,
Beschreibung der méglichen Ansichten (z. B. der "Gerateansicht"), Beschreibung der Navigationstasten usw.

= erklart, wie die allgemeinen Einstellungen vorgenommen werden, z. B. die Anzeigesprache, der Standort des
Produkts usw.

= erklart, wie die "Desktopansichten" konfiguriert und Werte oder Graphen anwenderspezifisch angepasst
werden.

= gibt allgemeine Informationen tiber Fehlermeldungen und die Nutzung der Statusleuchte des Systems.

MAN 1000239752 DE Version: E Status: RL (released | freigegeben) printed: 25.09.2023
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8.5 "Gerateansicht' des Produkts
In der "Gerateansicht" werden einige Messwerte des Produkts angezeigt.
— Wenn das Display eine "Desktopansicht" zeigt, auf tippen, um die "Gerateansicht" aufzurufen.

— Um die "Gerateansicht" des Produkts aufzurufen, in der Gerételiste an der linken Seite des Displays das
Produkt auswéhlen.

Die folgenden Daten kénnen in der "Gerateansicht"
des Produkts abgelesen werden:

Gerateansicht 12.08.2014 16:55

= die an buS angeschlossenen Geréte und ihre
.Beschreibung®, die in der ,Funktionsansicht" buS
Sl P— abgelesen oder gedndert werden kann. Zum Bei-

Controller Status N/A .. spiel ,Quellwasser*; der von der Anzeigesprache

Gerat Quellwasser

. unabhéngige Standardwert fiir die Beschreibung
Quellwasser Triibung 0.24 FNU : B .
Standardabweichung  0.03 FNU eines Tribungssensors gemaB ISO 7027 lautet
Streulichtdiodenstrom 832 pA

»Turbidity FNU* und die Beschreibung eines
Tribungssensors gemaB EPA 180.1 lautet , Tur-
bidity NTU".

Durchlicht 0.00 A

= der Standort des Produkts.
Liste der an biiS = der Tribungsmesswert der Wasserprobe.

angeschlossenen Geréte = der Messwert der Standardabweichung der
Tribungswerte der Probe.

= der Streulicht-Messwert.

= der Durchlicht-Messwert.

Tabelle 1: "Geréteansicht” des Produkts

— Zum Aufrufen der "Funktionsansicht" des Produkts antippen.
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8.6

Die "Funktionsansicht" zeigt die fiir ein Produkt verfligbaren Funktionen und fiir jede Funktion die entsprechenden

Hauptdaten.

Zum Aufrufen der "Funktionsansicht" des Produkts:

"Funktionsansicht" des Produkts

1. das Produkt in der Gerételiste an der linken Seite des Displays auswahlen,

2. antippen.

12.08.2014 16:55

Turbidity Sensor Quellwasser

Funktion buS

Eindeutiger Gerdtename 5648340001
@ biiS Standort Anlage Nr 1

Beschreibung Quellenwasser

"Funktionsansicht" buS

— Um die "Funktionsansicht" biiS aufzurufen, an den
das Produkt angeschlossen ist, in der Gerételiste

an der linken Seite des Displays "btS" auswahlen.

- . antippen, um die "Parameteransicht" aufzu-
rufen. Siehe Kap. 8.7.

12.08.2014 16:55

Turbidity Sensor Quellwasser

Funktion Sensor l
IV biS l
Triibung 0.24 FNU
Q" Sensor Streulicht 832 pA
Offset 0.70 nA .
Steigung 550.00 pA/FNU .

"Funktionsansicht" des Sensors

— Um die "Funktionsansicht" des Sensors aufzu-
rufen, in der Geréateliste an der linken Seite des
Displays "Sensor" auswéahlen.

- . antippen, um die "Parameteransicht" aufzu-
rufen. Siehe Kap. 8.8.

Tabelle 2: "Funktionsansicht” des Produkts

15
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8.7 Detailansichten in der Funktion buS

Detailansicht Parameter biiS

Turbidity sensor  Quellwasser 04.04.2014 12:21

Parameter baS oo . . . _
= Eindeutiger Gerdtename wird von den biS anges-
Grundeinstellungen Eindeutiger Gerdtename Turbidity FNU | 2 chlossenen Teilnehmern (mlt Dlsplay) verwendet
Standort Anlage Nr 1 > Wenn Eindeutiger Gerdtename geéndert wird,
Beschreibung Quellwasser »
Adresse 17 > Nur ein Benutzer mit den Zugriffsrechten Installateur

kann Eindeutiger Geratename indern. Eindeutiger
Gerdtename nur dndern, wenn 2 an bUS anges-
chlossene Produkte denselben Namen haben (zum
Beispiel 2 Sensoren mit der Bezeichnung ,Turbidity
FNU*).

— In diesem Fall einen Namen fiir Eindeutiger Gera-
tename wihlen, der das Produkt ausdriicklich
identifiziert, denn wenn Eindeutiger Geratename
geandert wird, mussen alle buS-Parameter gedndert
werden.

l verlieren die Teilnehmer die Verbindung zum Produkt.

= Standort ermdglicht die Angabe des
Produktstandorts.

= Adresse des CANopen Knotens.

Mit dem Parameter Beschreibung kann das Produkt
im System identifiziert werden. Die Beschreibung wird
angezeigt:
- in der Gerateliste neben dem dem Produkt
entsprechenden Symbol,

- in der Uberschrift jeder Detailansicht des Produkts
neben dem Geratenamen.

- und in den kundenspezifisch angepassten
Ansichten.

Tabelle 3: "Parameteransicht” der Funktion "biS"
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Detailansicht Diagnose blS

Turbidity sensor  Quellwasser 04.04.2014 12:21

i Ul o000
sleliezs D0 Diese Felder kbnnen auf allen Bedienebenen nur
abgelesen werden.

biiS-Information Adresse 17

Baudrat 500 Kbit/: i U
audrate s Informationen zu buS:

Modus biiS-Modus
biiS-Version AR = Adresse des CANopen Knotens.
Gerateinformation Gerétename Turbidity sensor .

e ———— T = Baudrate der tUber biS laufenden Daten.

Gerite Identnummer 564834 * Modus Bus-Betriebsmodus.

= biiS-Version

Turbidity sensor  Quellwasser 04.04.2014 12:21 . .
Informationen Uber das Produkt:

Diagnose buS o0o . = Geratename
(22}
S Softvare ennummer 565544 . - Betriebsstundenzahler zeigt die Betriebsstunden
2 des Produkts an
Ite) Softwareversion A.03.00.01 l
N .
g Hardwareversion AEOGEE = Gerate Identnummer: Bestellnummer des Produkts.
= Seriennummer 1020 . = Software Identnummer: Bestellnummer der im
g Gerétetreiber Treiberversion A.02.00.00 . Produkt installierten Software.
Q
[0 ) . . .
? = Softwareversion: Version der installierten
'g Produktensoftware.
£
§ = Hardwareversion: Version der Hardware des
® Produkts.
[0
= = Seriennummer: Seriennummer des Produkis.
2 = Treiberversion: Version des installierten Treibers.
w Tabelle 4: "Diagnoseansicht” der Funktion "biS"
=
o . - an
® " Detailansicht Wartung biiS
g Turbidity sensor ~ Quellwasser 12:21:16
L
a Wartung baS o000 ) . . .
N 9 Diese Funktion ist nur von der Bedienebene ,Erweitert"
g Gerét Zuriicksetzen Zuriicksetzen . . aus Zugé_ng“Ch,
[+2]
N .
§ Ermdglicht den Neustart des Produkts.
P4 l
<<
E .

Tabelle 5: "Wartungsansicht" der Funktion "biS"
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8.8 "Parameteransicht" des Sensors

— In der "Funktionsansicht" auf . tippen, um die "Parameteransicht” aufzurufen.

= Diese Parameter (auBer den Parametern Einheit),
kénnen ab der Bedienerebene Erweiterter Benutzer
geéndert werden.

Turbidity Sensor Quellwasser 12:21:16

Parameter Sensor

= Die Parameter Einheit konnen von jeder Bedienebene
aus geadndert werden.

Triibung Einheit FNU

Durchlicht Einheit Amperes

Wessresilier e 8 In der "Parameteransicht" des Sensors kann

oree i = die Einheit der Triilbbungswerte und/oder der Starke

des Durchlichts geandert werden. Siehe Kap. 8.8.1.

Giiltige Messwerte 8
Monitordiode Sollwert 200 pA

Strom 202.01 pA = jeder Parameter des Messfilters eingestellt oder
abgelesen werden. Siehe Kap. 8.8.2.

Wiy Seimer Qe esssr = der Tribungswert Uberwacht werden. Siehe
Kap. 8.8.3.

Parameter Sensor

= die Differenz zwischen der aus dem Streulichtsignal
berechneten Triibung und der aus dem Durchlicht
berechneten Triibung tiberwacht werden. Siehe
Kap. 8.8.4.

Meldungsausloser Warnungen

Fehler

und nur bei einem Triibungssensor gemaB ISO 7027:

= der Sollwert der aktuellen Starke des einfallenden
Lichts eingestellt werden. Siehe Kap. 8.8.5.

= der Messwert der aktuellen Starke des einfallenden
Lichts im Parameter Monitordiode Strom
abgelesen werden.

Tabelle 6: "Parameteransicht" des Sensors

8.8.1 Andern der Einheiten der angezeigten Daten

Die Einheiten der folgenden Variablen kénnen geéndert werden:
= Trlibung,
= Starke des Durchlichts.

Diese Einheiten werden verwendet:
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= fur die Anzeige der Werte der Variablen,
= fiir die Berechnung von mit den Variablen zusammenhangenden Daten.

Wenn die Einheiten einer Variable geéndert werden, werden die mit der Variable zusammenh&ngenden Werte
automatisch neu berechnet.

Verfahren zum Andern der Triibungseinheit:

1. In der "Parameteransicht" des Sensors Triibung Einheit P> antippen.

2. Die Einheit auswahlen und bestétigen.
18
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Verfahren zur Anderung der Einheit fiir die Stirke des Durchlichts:

1. In der "Parameteransicht" des Sensors Durchlicht  Einheit P> antippen.

2. Die Einheit auswahlen und bestétigen.

8.8.2 Einstellung der Messfilterparameter

Der Messwertfilter ermdglicht stabile und genaue Messungen zu erreichen.
Das Menu Messwertfilter erméglicht:

= {iber den Koeffizient Messwerte (zwischen 1 und 128) die Anzahl der zu mittelnden Messwerte festzulegen,
und somit die Dauer, wéhrend der die Messungen durchgefiihrt werden:

Wert des Koeffizienten Messwerte Dauer der Messungen
1 0,125 s
128 16s

= (iber den Koeffizient Breite (zwischen 1 und 128) festzulegen, welche Messwerte behalten und zur Mittelwert-
berechnung genutzt werden. Je gréBer der Wert Breite ist, desto mehr Messwerte zur Mittelwertberechnung
genutzt werden. Und je kleiner der Wert Breite ist, desto weniger Messwerte werden zur Mittelwertberechnung
genutzt (z. B. um durch Mikroblasen verfilschte Messungen zu verwerfen).

= die Anzahl der tats#chlich zur Mittelwertbildung genutzten Messwerte im Parameter Giltige Messwerte
abzulesen. Wenn die Differenz zwischen der Anzahl gultiger Messwerte und der Einstellung Messwerte groB ist,
kann der Messfilter durch Eingabe einer htheren Breite optimiert werden.

—> Die Parameter des Messwertfilters so einstellen, dass sie den Eigenschaften der Wasserprobe entsprechen.

Breite

6
* A

8
)
1 ¢ Zeit

*

\

* Gemessene Werte, die behalten und zur Mittelwertberechnung genutzt werden, wenn
der Breitekoeffizient auf 1 gestellt ist. Werte auBerhalb des Bandes sind verworfen.

* * Gemessene Werte werden behalten und zur Mittelwertberechnung genutzt, wenn der
eingestellte Breitekoeffizient gleich 8 ist.

. . . Gemessene Werte werden behalten und zur Mittelwertberechnung genutzt, wenn der
eingestellte Breitekoeffizient gleich 16 ist.

Bild 3: Funktionsprinzip des Messwertfilters
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8.8.3 Uberwachung des Tribungswerts

Der Tribungswert kann tiberwacht werden, um Probleme des Prozesses zu erkennen.
Es konnen zwei Maximalwerte fir die Trlibung eingestellt werden:

= die obere Fehlergrenze. Wenn dieser Maximalwert erreicht wird, wird eine Fehlermeldung erzeugt, die
Tribungsmessungen werden gestoppt und es wird kein Trilbungswert angezeigt, solange der Fehler aktiv ist.

= die obere Warngrenze. Wenn dieser Maximalwert erreicht wird, wird eine Warnmeldung erzeugt.

Wenn der parametrierte Maximalwert erreicht wird und das entsprechende Aktivierungsflag ausgewahlt ist, wird

eine Fehler- oder eine Warnmeldung in der "Meldungsliste" erzeugt: Zum Aufrufen der "Meldungsliste" auf
tippen. Siehe Kap. 9.5 fiir Einzelheiten zur Stérungsbehebung.

Verfahren zum Aktivieren der Auslosung einer Warnmeldung:

1.  Meldungsausléser Warnungen ... P in der "Parameteransicht" des Sensors antippen: Eine
"Sensorparameter-Ansicht" wird gedffnet.

2. Warnungsausloser Max. Triibung P> antippen und den maximalen Grenzwert fiir die Triilbung ein-
stellen, fiir den eine Warnmeldung erzeugt werden soll.

3. Warnungsausloser Aktivierungsflag P> antippen und Zu hohe Triibung wihlen.

Verfahren zum Aktivieren der Auslosung einer Fehlermeldung:

1. Meldungsausléser Fehler ...P in der "Parameteransicht" des Sensors antippen: Eine "Sen-
sorparameter-Ansicht" wird geéffnet.

2. Fehlerausloser Max. Triilbung P> antippen und den maximalen Grenzwert fiir die Triibung ein-
stellen, flir den eine Fehlermeldung erzeugt werden soll.

3. Fehlerausléser Aktivierungsflag P> antippen und Zu hohe Triibung wihlen.

8.8.4 Uberwachen der maximalen Differenz zwischen der aus
dem Streulichtsignal berechneten Tribung und der aus
dem Durchlicht berechneten Tribung

Je hoher dieser Wert ist, desto geringer ist die Empfindlichkeit der Verschmutzungserkennung.
Es kénnen zwei Maximalwerte eingestellt werden:

= die obere Fehlergrenze. Wenn dieser Maximalwert erreicht wird, wird eine Fehlermeldung erzeugt, die
Tribungsmessungen werden gestoppt und es wird kein Trilbungswert angezeigt, solange der Fehler aktiv ist.

= die obere Warngrenze. Wenn dieser Maximalwert erreicht wird, wird eine Warnmeldung erzeugt.

MAN 1000239752 DE Version: E Status: RL (released | freigegeben) printed: 25.09.2023

Wenn der parametrierte Maximalwert erreicht wird und das entsprechende Aktivierungsflag ausgewéhlt ist, wird

eine Fehler- oder eine Warnmeldung in der "Meldungsliste" erzeugt: Zum Aufrufen der "Meldungsliste" auf
tippen. Siehe Kap. 9.5 fiir Einzelheiten zur Stérungsbehebung.

Verfahren zum Aktivieren der Auslosung einer Warnmeldung:

1. Meldungsausléser Warnungen ... in der "Parameteransicht" des Sensors antippen: Eine
"Sensorparameter-Ansicht" wird geéffnet.

2.  Warnungsausléser Max. Streu-Durchlicht-Differenz P> antippen und den maximalen Wert fiir die
Differenz zwischen der aus dem Streulichtsignal berechneten Triibung und der aus dem Durchlicht berech-
20 neten Triibung einstellen, fur den eine Warnmeldung erzeugt werden soll.
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3. Warnungsausléser Aktivierungsflag P> antippen und Max. Streu-Durchlicht-Differenz

wahlen.

Verfahren zum Aktivieren der Auslosung einer Fehlermeldung:

1. Meldungsausléser Fehler ... P in der "Parameteransicht" des Sensors antippen: Eine
"Sensorparameter-Ansicht" wird gedffnet.

2. Fehlerausloser Max. Streu-Durchlicht-Differenz > antippen und den maximalen Wert fiir die
Differenz zwischen der aus dem Streulichtsignal berechneten Triibung und der aus dem Durchlicht berech-
neten Triibung einstellen, fiir den eine Fehlermeldung erzeugt werden soll.

3. Fehlerausléser Aktivierungsflag P> antippen und Max. Streu-Durchlicht-Differenz wihlen.

8.8.5 Einstellen des Sollwerts der aktuellen Starke des
einfallenden Lichts
@ = Diese Einstellung ist nur bei einem Triibungssensor gemaB ISO verfligbar.

= Zum Einstellen des Sollwerts der aktuellen Starke des einfallenden Lichts ist die Bedienebene Instal-
lateur erforderlich.

In Spezialanwendungen kann durch Einstellung dieses Parameters die Empfindlichkeit fiir geringe Triibungen
erhoht werden.

1. In der "Parameteransicht” des Sensors Monitordiode Sollwert » antippen und einen korrekten Sollwert
eingeben.

2. Den Tribung Sensor-Cube kalibrieren. Siehe Kap. 8.10.1.

8.9 "Diagnoseansicht" des Sensors
In der "Diagnoseansicht" kénnen die folgenden Werte abgelesen werden:
= der Tribungsmesswert der Wasserprobe.

= die Standardabweichung des Messwerte-Mittelwerts. Je groBer die Standardabweichung ist, desto ver-
rauschter ist das Messsignal.

= der Streulicht-Messwert, d. h. der Rohwert der Triilbungsmessung.
= der Durchlicht-Messwert, der fiir Diagnosezwecke verwendet wird.
= die Differenz zwischen Durchlicht und Streulicht.

= der Durchlicht-Strommesswert.
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= der Strommesswert der Monitordiode, der zur Stabilisierung der Leuchtstérke verwendet wird.
= der Messwert des Stroms, mit dem die Laserdiode betrieben wird.

= die Anzahl der gliltigen Messwerte.

= der Messwert der internen Produkttemperatur, d. h. der Temperatur der Elektronikplatine.

= der Wert der internen Versorgungsspannung. Dieser Wert sollte bei etwa 2,66 V liegen.

— In der "Parameteransicht" des Sensors antippen, um die "Diagnoseansicht" aufzurufen. 21
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8.10 "Wartungsansicht' des Sensors

—> In der "Parameteransicht" des Sensors antippen, um die "Wartungsansicht" aufzurufen.

8.10.1 Offset- und/oder Steigungswert des Tribungssensors
kalibrieren

Zur Durchfiihrung einer Kalibrierung ist die Bedienebene Installateur erforderlich.

Der Sensor nutzt die folgende Gleichung zur Berechnung der Triibung der Wasserprobe:
Tribung [FNU] = (Streulicht [pA] — Offset [pA]) / Steigung [pA/FNU]

Um Trubungswerte mit so wenig Standardabweichung wie mdglich zu messen, muss der Triibungssensor kali-
briert, d. h. die préazisen Werte des Offsets und der Steigung bestimmt werden.

Dies kann geschehen:

= entweder durch Justierung des Steigungs- und/oder Offsetwerte des Tribungssensors von Hand:

- in der "Wartungsansicht" des Sensors Streulicht Steigung P> antippen und einen Steigungswert
fur das Streulichtsignal eingeben,

- und/oder Streulicht Offset P> antippen und einen Offsetwert fiir das Streulichtsignal eingeben.

- und/oder Durchlicht Steigung P> antippen und einen Steigungswert fiir das Durchlichtsignal
eingeben,

- und/oder Durchlicht Offset P> antippen und einen Offsetwert fiir das Durchlichtsignal eingeben.

= oder mittels Durchfiihrung eines 1-Punkt-Kalibrierverfahrens zur automatischen Justierung der Offsetwerte
(Streulicht und Durchlicht) des Triibungssensors. Siehe Kap. 8.10.3.

= oder mittels Durchfiihrung eines 2-Punkt-Kalibrierverfahrens zur automatischen Justierung der Offsetwerte
(Streulicht und Durchlicht) und der Steigungswerte (Streulicht und Durchlicht) des Triibungssensors. Siehe
Kap. 8.10.4.

8.10.2 Simulation des Tribungswerts

Zum Simulieren der Werte ist die Bedienebene Installateur erforderlich.

Prufen des Betriebs (Beispiel: Sicherstellen, dass die Warn- und/oder Fehlergrenzen korrekt eingestellt sind) des
Produkts und/oder des Prozesses durch Simulation des Triibungswerts.
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1. Zum Simulieren eines Triibungswerts Simulation Triibung xx FNU P> antippen und den zu
simulierenden Tribungswert eingeben.

2. Bestétigen.

3. Inder "Wartungsansicht" des Sensors Simulation ~ Status Aus P> antippen und Ein wihlen, um
die Simulation zu aktivieren.

4. Bestatigen.

5. Zum Stoppen der Simulation Simulation Status  Ein  » antippen und Aus wihlen.
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8.10.3 Durchfuhrung eines 1-Punkt-Kalibrierverfahrens des

Trabungssensors

Zur Durchfiihrung einer Kalibrierung ist die Bedienebene Installateur erforderlich.

A GEFAHR!

Gefahr aufgrund der Art der Referenzlosung.

» Die Unfallverhiitungs- und Sicherheitsvorschriften fur den Einsatz aggressiver Fluide einhalten.

Das 1-Punkt-Kalibrierverfahren wird zur automatischen Justierung des Offsetwerts des Trlibungssensors
durchgefihrt.

1.

Eine Peristaltikpumpe an den Wasserprobeneinlasskreis des Systems anschlieBen, wie in Bild 4 gezeigt.
Wenn die fluidischen Anschliisse nicht korrekt vorgenommen sind, kdnnen Produkt und System beschadigt
werden, weil der Druck in Produkt und System zu hoch ist.

Versorgungsspannung
des Systems

Peristaltikpumpe

Wasserprobe fiir die Kalibrierung

Bild 4: Aufbau fiir die Kalibrierung des Produkts in einem System Typ 8905

2.

3
4,
5

o

Sicherstellen, dass die FlieBrichtung stimmt.
Sicherstellen, dass der fluidische Aufbau fiir die Kalibrierung dicht ist.
Sauberes Wasser durch das System flieBen lassen, um das Produkt zu spiilen.

Die Referenzlosung vorbereiten: eine Wasserprobe mit einem bekannten Tribungswert von etwa
0,02 FNU/ NTU, wie z.B. Reinstwasser.

In der "Wartungsansicht" des Sensors Kalibrierung Offset P antippen.

Schritt 1/5: Die Referenzlésung durch das Produkt flieBen lassen.
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8. . antippen.
9. Schritt 2/5: Wert der Referenzlésung eingeben P> antippen und den Tribungswert der Referenz-

|6sung eingeben.

10. Bestatigen.

11. . antippen.

12. Schritt 3/5: Wenn der Triibungsmesswert stabil ist, . antippen.
13. Schritt 4/5:

= Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, wird der berechnete Offsetwert angezeigt, und das Datum der letzten

Kalibrierung wird aktualisiert (sieche Kap. 8.10.6). antippen, um Schritt 5/5 aufzurufen.
= Wenn eine Fehlermeldung angezeigt wird, siehe Tabelle 7.
= Wenn eine Warnmeldung angezeigt wird, siehe Tabelle 8.
14. Schritt 5/5: Die Kalibrierung bestétigen oder abbrechen.

Tabelle 7: Fehlermeldung am Ende der 1-Punkt-Kalibrierung des Triibungssensors

Angezeigte Meldung Fehler:Wert auBer Bereich
Symbol neben dem .

Icon des Produkts in

der Liste der ange-
schlossenen Gerate

Mégliche Ursache Die Sensorkalibrierung ist misslungen, weil der berechnete Offsetwert auBerhalb der
Fehlergrenzwerte liegt.
Was ist zu tun? 1. Den berechneten Offsetwert mit den Kalibriergrenzen vergleichen, die in der

"Diagnoseansicht" abgelesen werden kdnnen.

2.  Durchfluss erhthen ohne den maximal erlaubten Durchfluss zu tiberschreiten. Der Durch-
fluss kann einfach durch Demontage der anderen Sensor-Cubes des Systems erfolgen.

Kalibrierung wiederholen.
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Wenn die Kalibrierung misslingt, einen Gegendruck in den FlieBkreis schalten.

Kalibrierung wiederholen.

o o > ®

Wenn die Kalibrierung misslingt, die Fluidik des Sensor-Cubes chemisch rei-
nigen, entweder automatisch mit dem Reinigungssystem Typ 8905 oder manuell
wie in Kap. 9.3 beschrieben.

7. Kalibrierung wiederholen.

8. Wenn die Kalibrierung wieder misslingt, das Produkt durch den Biirkert-Service
prifen lassen.
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Tabelle 8: Warnmeldung am Ende der 1-Punkt-Kalibrierung des Triibungssensors

Angezeigte Meldung

Warnung:Wert auBer Bereich

Produkts in der Liste der
angeschlossenen Geréte

Symbol neben dem Icon des

v

Mogliche Ursache

Der berechnete Offsetwert liegt auBerhalb des Warnbereichs, weil:

= entweder eine falsche Refe-
renzlosung fur die Kalibrierung
verwendet wurde.

= oder die Kiivette verschmutzt ist.

Was ist zu tun?

1.

Sicherstellen, dass die richtige
Referenzlésung verwendet
wird.

Wenn es nicht die richtige ist,
die Kalibrierung abbrechen.

Eine korrekte Referenzlésung
verwenden.

Das komplette Kalibrierver-
fahren erneut durchfiihren.

— Die Fluidik des Sensor-Cubes che-
misch reinigen, entweder automa-
tisch mit dem Reinigungssystem Typ
8905 oder manuell wie in Kap. 9.3
beschrieben.

—> Die Kalibrierung kann entweder
bestétigt oder abgebrochen werden.

= Wenn die Kalibrierung bestatigt wird,
wird der neu berechnete Offsetwert
zur Bestimmung des Triibungswerts
verwendet, und das Datum der letzten
Kalibrierung wird aktualisiert.

= Wenn die Kalibrierung abgebrochen
wird, wird der bisherige Offsetwert
zur Bestimmung des Triibungswerts
verwendet, und das Datum der letzten
Kalibrierung wird nicht aktualisiert.

—> Eine mechanische Reinigung oder das
Auswechseln der Kiivette durch den
Biirkert-Service einplanen.

8.10.4 Durchfuhrung eines 2-Punkt-Kalibrierverfahrens des
Trdbungssensors

Zur Durchftihrung einer Kalibrierung ist die Bedienebene Installateur erforderlich.

A GEFAHR!

Gefahr aufgrund der Art der Referenzlésung.

» Die Unfallverhiitungs- und Sicherheitsvorschriften fur den Einsatz aggressiver Fluide einhalten.

Das 2-Punkt-Kalibrierverfahren wird zur automatischen Justierung des Offset- und des Steigungswerts des

Tribungssensors durchgefihrt.

1. Eine Peristaltikpumpe an den Wasserprobeneinlasskreis des Systems anschlieBen, wie in Bild 4 gezeigt,
siehe Kap. 8.10.4. Wenn die fluidischen Anschliisse nicht korrekt vorgenommen sind, kénnen Produkt und
System beschéadigt werden, weil der Druck in Produkt und System zu hoch ist.

2. Sicherstellen, dass die FlieBrichtung stimmt.

3. Sicherstellen, dass der fluidische Aufbau fiir die Kalibrierung dicht ist. 25
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4. Sauberes Wasser durch das System flieBen lassen, um das Produkt zu spilen.

5. Die beiden Referenzldsungen vorbereiten: Wir empfehlen die Verwendung von Reinstwasser (0,02 FNU bzw.
0,02 NTU) und einer Referenzldsung mit gut bestimmter Triibung im Bereich von 10-40 FNU. Sie kénnen
eine Referenzlésung von 10 NTU als Zubehor bestellen, siehe Kap. "10 Ersatzteile und Zubehor".

6. In der "Wartungsansicht" des Sensors Kalibrierung 2-Punkt-Kalibrierung  ...» antippen.

7. Schritt 1/8: Die erste Referenzlésung durch das Produkt flieBen lassen.

8. . antippen.

9. Schritt 2/8: Wert der 1. Referenzlésung eingeben » antippen und den Triilbungswert der Referenz-
|6sung eingeben.

10. Zum Validieren . antippen.
11. . antippen.

12. Schritt 3/8: Wenn der Triibungsmesswert stabil ist, . antippen.
13. Sauberes Wasser durch das System flieBen lassen, um das Produkt zu splilen.

14. Schritt 4/8: Die zweite Pufferlésung durch das Produkt flieBen lassen.

15. . antippen.

16. Schritt 5/8: Wert der 2. Referenzlésung eingeben P> antippen und den Trilbungswert der Referenz-
|6sung eingeben.

17. Zum Validieren . antippen.
18. . antippen.

19. Schritt 6/8: Wenn der Trlibungsmesswert stabil ist, . antippen.
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20. Schritt 7/8:

= Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden der berechnete Steigungswert und der berechnete Offsetwert

angezeigt, und das Datum der letzten Kalibrierung wird aktualisiert (siehe Kap. 8.10.6). antippen, um
Schritt 8/8 aufzurufen.

= Wenn eine Fehlermeldung angezeigt wird, siehe Tabelle 9.
= Wenn eine Warnmeldung angezeigt wird, siehe Tabelle 10.

21. Schritt 8/8: Die Kalibrierung bestatigen oder abbrechen.

Tabelle 9: Fehlermeldung am Ende der 2-Punkt-Kalibrierung des Triibungssensors

Angezeigte Meldung Fehler:Wert auBer Bereich
Symbol neben dem Icon des ‘

Produkts in der Liste der
angeschlossenen Geréte
Mégliche Ursache Die Sensorkalibrierung ist misslungen, weil der berechnete Offsetwert und/
oder der berechnete Steigungswert auBerhalb des Fehlerbereichs liegt.

—> Den berechneten Offsetwert und den berechneten Steigungswert mit
den Kalibriergrenzen vergleichen, die in der "Diagnoseansicht" abgelesen
werden konnen.

= Wenn der Offsetwert auBerhalb der = Wenn der Steigungswert
Fehlergrenzen liegt: auBerhalb der Fehlergrenzen liegt:
Was ist zu tun? 1. Durchfluss erhohen ohne den 1. Sicherstellen, dass die richtige
maximal erlaubten Durchfluss zu Referenzlosung verwendet
tberschreiten. Der Durchfluss wird.

kann einfach durch Demontage der
anderen Sensor-Cubes des Systems
erfolgen.

2.  Wenn es nicht die richtige ist,
die Kalibrierung abbrechen.

2. Kalibrierung wiederholen. 3. Eine korrekte Referenzldsung
verwenden.

3.  Wenn die Kalibrierung misslingt,
einen Gegendruck in den FlieBkreis

schalten.

4. Das komplette Kalibrierver-
fahren erneut durchfihren.

4. Kalibrierung wiederholen.
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5.  Wenn die Kalibrierung misslingt,
die Fluidik des Sensor-Cubes che-
misch reinigen, entweder automa-
tisch mit dem Reinigungssystem Typ
8905 oder manuell wie in Kap. 9.3
beschrieben.

6. Kalibrierung wiederholen.

7. Wenn die Kalibrierung misslingt, das
Produkt durch den Biirkert-Service
priifen lassen.
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Tabelle 10: ~ Warnmeldung am Ende der 2-Punkt-Kalibrierung des Trilbungssensors

Angezeigte Meldung

Warnung:Wert auBer Bereich

Symbol neben dem Icon
des Geréts in der Liste der
angeschlossenen Gerate

v

Mogliche Ursache

Der berechnete Offsetwert und/oder der berechnete Steigungswert liegt

auBerhalb des Warnbereichs:

* entweder wurde eine falsche Refe-
renzlésung fur die Kalibrierung
verwendet.

= oder die Kiivette ist verschmutzt.

Was ist zu tun?

1. Sicherstellen, dass die richtige
Referenzl6sung verwendet wird.

2.  Wenn es nicht die richtige ist, die
Kalibrierung abbrechen.

3. Eine korrekte Referenzlésung
verwenden.

4. Das komplette Kalibrierverfahren
erneut durchfiihren.

— Die Fluidik des Sensor-Cubes che-
misch reinigen, entweder automa-
tisch mit dem Reinigungssystem Typ
8905 oder manuell wie in Kap. 9.3
beschrieben.

—> Die Kalibrierung kann entweder
bestatigt oder abgebrochen werden.

= Wenn die Kalibrierung bestatigt wird,
wird der neu berechnete Offsetwert
zur Bestimmung des Triibungswerts
verwendet, und das Datum der letzten
Kalibrierung wird aktualisiert.

= Wenn die Kalibrierung abgebrochen
wird, wird der bisherige Offsetwert
zur Bestimmung des Triibungswerts
verwendet, und das Datum der letzten
Kalibrierung wird nicht aktualisiert.

—> Eine mechanische Reinigung oder
das Auswechseln der Kiivette durch
den Biirkert-Service einplanen.

8.10.5 Auslesen des Datums der letzten Kalibrierung

Auslesen des Datums der letzten erfolgreichen Kalibrierung.

— In der "Wartungsansicht" des Sensors das Datum im Feld Kalibrierungszeitplan Letzte Kalibrierung

ablesen.

8.10.6 Auslesen des Falligkeitsdatums der nachsten Kalibrierung

Auslesen des Datums, an dem die nachste Kalibrierung durchgefiihrt werden muss.

— In der "Wartungsansicht" des Sensors das Datum im Feld Kalibrierungszeitplan Néachste Kalibrierung

ablesen.
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8.10.7 Einstellung des Zeitraums zwischen zwei Kalibrierungen

Zur Durchftihrung dieser Einstellung ist die Bedienebene Installateur erforderlich.

Der Zeitraum zwischen 2 Kalibrierungen héangt von den Eigenschaften des Messwassers ab.
Zur Einstellung des Zeitraums in Tagen zwischen zwei Kalibrierungen:

1. In der "Wartungsansicht" des Sensors Kalibrierungszeitplan Intervall in Tage P antippen.
2. Die Anzahl der Tage zwischen zwei Kalibrierungen eingeben.
3. Bestatigen.

Wenn das Falligkeitsdatum der Kalibrierung erreicht ist, wird in der Meldungsliste eine Warnmeldung angezeigt.
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9 WARTUNG, FEHLERBEHEBUNG

9.1 Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBer Wartung!
> Wartungsarbeiten dirfen nur durch autorisiertes Fachpersonal und mit geeignetem Werkzeug durchgefiihrt
werden!

HINWEIS

Schaden am Produkt durch elektrische Spannung!

» Vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall die angeschlossene Spannungsversorgung abschalten, und diese vor
unbeabsichtigtem Wiedereinschalten schiitzen!

9.2 Reinigung der AuBenseiten des Produkts

Die AuBenseiten des Produkts mit einem Tuch reinigen, das mit Wasser (max. 40 °C) befeuchtet ist.

9.3 Reinigung der internen Messteile des Produkts

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch die Art der Reinigungslésung.
» Die Unfallverhtungsvorschriften und die Sicherheitsvorschriften fiir den Einsatz aggressiver Fluide einhalten.

—> Durch eine z.B. Zusatzmessung sicherstellen, vor Sie die internen Messteile des Produkts reinigen, dass die
Messwerte wegen Verschmutzungen falsch sind.

— Um die internen Messteile (inklusiv Kiivette) zu reinigen, kénnen Sie

- fur die automatische Steuerung der Reinigung das Reinigungssystem Typ 8905 verwenden,
- oder fur eine manuelle Reinigung das folgende Verfahren durchfihren.

Verfahren fiir eine manuelle Reinigung der internen Messteile (inklusiv Kiivette) des Produkts:

1. Die anderen Sensor-Cubes vom System entfernen.

MAN 1000239752 DE Version: E Status: RL (released | freigegeben) printed: 25.09.2023

2. Je nach Verschmutzung der internen Messteile eine geeignete Reinigungslésung verwenden und sie im
Zubehorkatalog wihlen. Siehe Kap. "10 Ersatzteile und Zubehor'.

3. Eine Peristaltikpumpe an den Wasserprobeneinlasskreis des Systems anschlieBen, wie in Bild 5 gezeigt.
Wenn die fluidischen Anschliisse nicht korrekt vorgenommen sind, kdnnen Produkt und System beschéadigt
werden, weil der Druck in Produkt und System zu hoch ist.

Sicherstellen, dass die FlieBrichtung stimmt und dass der Druck von maximal 3 bar ist.

Sicherstellen, dass der fluidische Aufbau fiir die Reinigung dicht ist.

o o &

Sauberes Wasser durch das System flieBen lassen, um das Produkt zu sptlen.

30 7. Die Reinigungslésung durch das Produkt flieBen lassen, bis das System komplett gefiillt ist.
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8. Die Zirkulation der Reinigungslésung stoppen.
9. Die Reinigungslésung je nach Vorschriften des Herstellers, jedoch maximal 2 Stunden, wirken lassen.
10. Sauberes Wasser durch das System flieBen lassen, um das Produkt zu spiilen.

11. Warten, bis der Tribbungsmesswert stabil ist. Wenn der Triibungsmesswert nicht stabil wird, die Reinigung
noch einmal komplett durchfiihren oder ein Blirkert-Personal kontaktieren.

Versorgungsspannung
des Systems

Bild 5:  Aufbau fiir die manuelle Reinigung der internen Messteile des Produkts

9.4 Stérungsbehebung, wenn keine Meldung
angezeigt wird

Farbe der Produktstatus-LED |AUS
Mégliche Ursache Das Produkt/System erhalt keinen Strom.
Was ist zu tun? 1. Verkabelung tberprifen.

2. Sicherstellen, dass die Versorgungsspannung an der Verteilerklemmleiste
des Messsystems Typ 8905 24 V DC betragt.

3. Uberpriifen, ob die Stromversorgung korrekt arbeitet.

9.5 Stérungsbehebung, wenn die Status-LED des
Produkts rot oder orange leuchtet

Wenn vom System eine Fehler- oder Warnmeldung erzeugt wurde:
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= das Statuslicht des Systems leuchtet rot oder orange,

= die Status-LED des Produkts leuchtet rot oder orange,

= das Symbol ‘ oder v erscheint neben dem Icon des Produkts in der Liste der angeschlossenen Geréte,
= das Symbol >\/< erscheint in der linken oberen Ecke des Displays.

- >\/< antippen, um die "Meldungsliste" aufzurufen.
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9.5.1 Meldung "Zu hohe Tribung. Die Tribung ist ungultig"

Angezeigte Meldung Zu hohe Tribung. Die Trlibung ist ungiiltig

Symbol neben dem Icon des ‘
Produkts in der Liste der
angeschlossenen Gerate

Mégliche Ursache Der Triibungswert der Wasserprobe liegt auBerhalb des zuléssigen Bereichs.

Die Meldung wird angezeigt, wenn in Meldungsausléser Fehler »
("Parameteransicht" des Sensors) die folgenden Einstellungen vorgenommen
wurden:

= Das Fehler-"Aktivierungsflag" fiir den oberen Schwellenwert des Triibungs-
werts ist ausgewahlt,

= und der eingestellte obere Schwellenwert fur den Tribungswert ist erreicht
worden.

— Die Triibungsmessungen werden gestoppt und es wird kein Triibungswert
angezeigt, solange der Fehler aktiv ist.
Was ist zu tun? 1. Priufen, ob der Messwert der tatsdchliche Triibungswert ist.

2. Wenn der Messwert der tatséchliche Triibungswert ist:

- Sicherstellen, dass die obere Fehlergrenze nicht zu niedrig ist. Wenn sie zu
niedrig ist, den Wert der oberen Fehlergrenze erhéhen,

- oder das Fehler-"Aktivierungsflag" fiir den oberen Schwellenwert der
Streulicht/Durchlicht-Differenz abwahlen.

3.  Wenn die Kiivette verschmutzt ist,

- ein Inline-Reinigungsverfahren durchfiihren. Siehe Kap. "9.3 Reinigung der
internen Messteile des Produkts".

- Falls erforderlich, die Kiivette durch eine neue durch den Biirkert-Service
ersetzen lassen.
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Angezeigte Meldung Zu hohe Triibung. Die Triibung ist ungiltig

Symbol neben dem Icon des v
Produkts in der Liste der
angeschlossenen Gerate

Mégliche Ursache Der Triibungswert der Wasserprobe liegt auBerhalb des zuléssigen Bereichs.

Die Meldung wird angezeigt, wenn in Meldungsausléser ~ Warnungen P
("Parameteransicht" des Sensors) die folgenden Einstellungen vorgenommen
wurden:

= Das Warnungs-"Aktivierungsflag" fiir den oberen Schwellenwert des
Tribungswerts ist ausgewabhlt,

= und der eingestellte obere Schwellenwert fiir den Triibungswert ist erreicht
worden.

Was ist zu tun? 1. Prufen, ob der Messwert der tatsdchliche Triibungswert ist.

2. Wenn der Messwert der tatséachliche Tribungswert ist:

- Sicherstellen, dass die obere Warngrenze nicht zu niedrig ist. Wenn sie zu
niedrig ist, den Wert der oberen Warngrenze erhthen,

- oder das Warnungs-"Aktivierungsflag" fiir den oberen Schwellenwert der
Streulicht/Durchlicht-Differenz abwahlen.

3. Wenn die Kiivette verschmutzt ist,

- ein Inline-Reinigungsverfahren durchfiihren. Siehe Kap. "9.3 Reinigung der
internen Messteile des Produkts".

- Falls erforderlich, die Kiivette durch eine neue durch den Biirkert-Service
ersetzen lassen.
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9.5.2 Meldung "Die Tribung wird durch Verschmutzung negativ
beeinflusst. Bitte die Kavette reinigen."

Angezeigte Meldung Die Tribung wird durch Verschmutzung negativ beeinflusst. Bitte die Kiivette
reinigen.

Symbol neben dem Icon des .

Produkts in der Liste der
angeschlossenen Geréte
Mégliche Ursache Die Differenz zwischen der aus dem Streulichtsignal berechneten Triibung und der
aus dem Durchlicht berechneten Triibung liegt auBerhalb des zuldssigen Bereichs.

Die Meldung wird angezeigt, wenn in Meldungsausléser  Fehler » ("Para-
meteransicht" des Sensors) die folgenden Einstellungen vorgenommen wurden:

= Das Fehler-"Aktivierungsflag" fiir den oberen Schwellenwert der Streulicht/
Durchlicht-Differenz ist ausgewahlt,

= und der eingestellte obere Schwellenwert fur die Streulicht/Durchlicht-Dif-
ferenz ist erreicht worden.

—> Die Tribungsmessungen werden gestoppt und es wird kein Triibungswert
angezeigt, solange der Fehler aktiv ist.

Was ist zu tun? 1. Die festgelegte obere Fehlergrenze liberpriifen. Wenn sie zu niedrig ist,

den Wert der oberen Fehlergrenze erhéhen.

2. Wenn erforderlich die Uberwachung der oberen Fehlergrenze deaktivieren:
Das Fehler-"Aktivierungsflag" fiir den oberen Schwellenwert der Streulicht/
Durchlicht-Differenz abwéhlen.

3. Wenn die festgelegte obere Fehlergrenze korrekt ist, die Kiivette gemaB
Verfahren in Kap. 9.3 reinigen.

4. Durchfluss erhohen ohne den maximal erlaubten Durchfluss zu tiber-
schreiten. Der Durchfluss kann einfach durch Demontage der anderen
Sensor-Cubes des Systems erfolgen.

5. Wenn die Differenz zwischen der aus dem Streulichtsignal berechneten
Triibung und der aus dem Durchlicht berechneten Trilbung noch auBerhalb
des zuldssigen Bereichs liegt, einen Gegendruck in den FlieBkreis schalten.

6. Alle Kalibrierwerte des Tribungssensors tberpriifen. Wenn die Kalibrier-
werte falsch sind, das Produkt erneut kalibrieren.

7. Wenn alle Lésungen misslingen, nehmen Sie mit Biirkert Kontakt auf.
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Angezeigte Meldung Die Trubung wird durch Verschmutzung negativ beeinflusst. Bitte die

Kiivette reinigen.
Symbol neben dem Icon des Pro- v

dukts in der Liste der angeschlos-

senen Geréte
Mégliche Ursache Die Differenz zwischen der aus dem Streulichtsignal berechneten
Tribung und der aus dem Durchlicht berechneten Triibung liegt
auBerhalb des zuldssigen Bereichs.

Die Meldung wird angezeigt, wenn in Meldungsausléser War-
nungen P ("Parameteransicht" des Sensors) die folgenden Einstel-
lungen vorgenommen wurden:

= Das Warnungs-"Aktivierungsflag" fiir den oberen Schwellenwert der
Streulicht/Durchlicht-Differenz ist ausgewahlt,

= und der eingestellte obere Schwellenwert fiir die Streulicht/Durch-
licht-Differenz ist erreicht worden.

Was ist zu tun? 1. Die festgelegte obere Warngrenze tberpriifen. Wenn sie zu niedrig

ist, den Wert der oberen Warngrenze erhchen.

2. Wenn erforderlich die Uberwachung der oberen Warngrenze
deaktivieren: Das Warnungs-"Aktivierungsflag" fur den oberen
Schwellenwert der Streulicht/Durchlicht-Differenz abwéhlen.

3.  Wenn die festgelegte obere Fehlergrenze korrekt ist, die Kiivette
gemaB Verfahren in Kap. 9.3 reinigen.

4. Durchfluss erhohen ohne den maximal erlaubten Durchfluss zu
Uberschreiten. Der Durchfluss kann einfach durch Demontage der
anderen Sensor-Cubes des Systems erfolgen.

Wenn die Differenz zwischen der aus dem Streulichtsignal berech-
neten Triibung und der aus dem Durchlicht berechneten Triibung
noch auBerhalb des zuldssigen Bereichs liegt, einen Gegendruck
in den FlieBkreis schalten.

6. Alle Kalibrierwerte des Triibungssensors tiberpriifen. Wenn die
Kalibrierwerte falsch sind, das Produkt erneut kalibrieren.

7. Die Kuvette regelmaBig reinigen.
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9.5.3

Meldung "Die Geratetemperatur ist zu hoch! Die Lichtquelle

wird ausgeschaltet.”

Angezeigte Meldung

Die Geratetemperatur ist zu hoch! Die Lichtquelle wird ausgeschaltet.

Symbol neben dem Icon des Pro-
dukts in der Liste der angeschlos-
senen Gerate

Mogliche Ursache

Die gemessene Produkttemperatur liegt auBerhalb des zuldssigen
Bereichs.

Die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur ist zu hoch.

Was ist zu tun?

1. Sicherstellen, dass die Umgebungstemperatur und die Wasser-
temperatur in den fiir das Produkt spezifizierten Bereichen liegen.

2. Wenn die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur
nicht in die spezifizierten Bereiche gebracht werden kdnnen, das
Produkt nicht weiter verwenden.

3.  Wenn die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur
nicht in die spezifizierten Bereiche gebracht werden kénnen und
das Produkt dennoch weiter verwendet wird:

- kann der Sensor beschadigt werden,
- konnen die Messwerte falsch sein,
- wird zumindest die Lebensdauer des Sensors reduziert.

Angezeigte Meldung

Die Geratetemperatur ist zu hoch! Die Lichtquelle wird ausgeschaltet.

Symbol neben dem Icon des Pro-
dukts in der Liste der angeschlos-
senen Gerate

v

Mogliche Ursache

Die gemessene Produkttemperatur liegt auBerhalb des zuléssigen
Bereichs.

Die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur ist zu hoch.

Was ist zu tun?

1. Sicherstellen, dass die Umgebungstemperatur und die Wasser-
temperatur in den fiir das Produkt spezifizierten Bereichen liegen.

2. Wenn die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur
nicht in die spezifizierten Bereiche gebracht werden kdnnen, das
Produkt nicht weiter verwenden.

3.  Wenn die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur
nicht in die spezifizierten Bereiche gebracht werden kénnen und
das Produkt dennoch weiter verwendet wird:

- kann der Sensor beschadigt werden,
- konnen die Messwerte falsch sein,
- wird zumindest die Lebensdauer des Sensors reduziert.
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9.5.4

Meldung "Die Geratetemperatur ist zu niedrig! Die

Lichtquelle wird ausgeschaltet."

Angezeigte Meldung

Die Geratetemperatur ist zu niedrig! Die Lichtquelle wird ausgeschaltet.

Symbol neben dem Icon des Pro-
dukts in der Liste der angeschlos-
senen Gerate

Mogliche Ursache

Die gemessene Produkttemperatur liegt auBerhalb des zulédssigen
Bereichs.

Die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur ist zu
niedrig.

Was ist zu tun?

1. Sicherstellen, dass die Umgebungstemperatur und die Wasser-
temperatur in den fiir das Produkt spezifizierten Bereichen liegen.

2. Wenn die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur
nicht in die spezifizierten Bereiche gebracht werden kdnnen, das
Produkt nicht weiter verwenden.

3.  Wenn die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur
nicht in die spezifizierten Bereiche gebracht werden kénnen und
das Produkt dennoch weiter verwendet wird:

- kann der Sensor beschadigt werden,
- konnen die Messwerte falsch sein,
- wird zumindest die Lebensdauer des Sensors reduziert.

Angezeigte Meldung

Die Geratetemperatur ist zu niedrig! Die Lichtquelle wird ausgeschaltet.

Symbol neben dem Icon des Pro-
dukts in der Liste der angeschlos-
senen Gerate

v

Mogliche Ursache

Die gemessene Produkttemperatur liegt auBerhalb des zul&dssigen
Bereichs.

Die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur ist zu
niedrig.

Was ist zu tun?

1. Sicherstellen, dass die Umgebungstemperatur und die Wasser-
temperatur in den fur das Produkt spezifizierten Bereichen liegen.

2. Wenn die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur
nicht in die spezifizierten Bereiche gebracht werden kdnnen, das
Produkt nicht weiter verwenden.

3.  Wenn die Umgebungstemperatur und/oder die Wassertemperatur
nicht in die spezifizierten Bereiche gebracht werden kénnen und
das Produkt dennoch weiter verwendet wird:

- kann der Sensor beschadigt werden,
- konnen die Messwerte falsch sein,
- kann zumindest die Lebensdauer des Sensors reduziert werden.
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10 ERSATZTEILE UND ZUBEHOR

A HINWEIS!

Verletzungsgefahr, Sachschaden durch ungeeignete Teile!

Falsches Zubehor und ungeeignete Ersatzteile kénnen Verletzungen und Schaden am Produkt und dessen
Umgebung verursachen.

» Verwenden Sie nur Originalzubehor sowie Originalersatzteile der Fa. Burkert.

Beschédigung der Referenzldsungen durch Transport bzw. Lagerung bei einer Umgebungstemperatur
geringer als oder gleich 0 °C oder héher als oder gleich 30 °C.

= Die Referenzlésungen im optimalen Umgebungstemperaturbereich +4...+8 °C transportieren und

lagern.
Zubehor Bestellnummer
Referenzlésung 10 NTU, 50 ml 807294
Referenzlésung 10 NTU, 250 ml 567814
Referenzlésung 10 NTU, 1000 ml 567815
Reinigungslésung sauer, 250 ml 807478
Reinigungslésung sauer, 1000 ml 807479
Reinigungslosung sauer, 5000 ml 807480
Reinigungslésung alkalisch, 250 ml 807486
Reinigungslosung alkalisch, 1000 ml 807487
Reinigungslésung alkalisch, 5000 ml 807488

11 VERPACKUNG, TRANSPORT

HINWEIS

Transportschaden

Unzureichend geschiitzte Produkte kénnen durch den Transport beschadigt werden.
= Produkt vor Nasse und Schmutz geschiitzt in einer stoBfesten Verpackung transportieren.
* Eine Uber- bzw. Unterschreitung der zuldssigen Lagertemperatur vermeiden.

= Die elektrischen Schnittstellen mit Schutzkappen vor Beschadigungen schiitzen.
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12 LAGERUNG

HINWEIS
Falsche Lagerung kann Schaden am Produkt verursachen!

12.1 Lagern des Produkts

1. Den wasserfiihrenden Teil des Produkts mit destilliertem oder Reinstwasser spilen.
2. Den wasserfiihrenden Teil des Produkts mit Luft mit einem maximalen Druck von 2 bar ausblasen.
3. Das Produkt bei Raumtemperatur (etwa 23 °C +10 °C) lagern.

4. Das Produkt trocken und staubfrei lagern.

12.2 Inbetriebnahme des Produkts nach einer
Lagerungsperiode

Vor der Inbetriebnahme eines Produkts, das gelagert wurde:
1. Das Produkt in das System stecken.

2. Beiausgeschalteter Versorgungsspannung des Systems die Wasserprobe mindestens 2 Stunden lang
durch das Produkt flieBen lassen.

3. Das Produkt kalibrieren. Siehe Kap. 8.10.1.

13 PRODUKT ENTSORGEN

—> Das Produkt und die Verpackung umweltgerecht entsorgen.

HINWEIS
Umweltschaden durch Teile, die durch Flissigkeiten kontaminiert wurden!

= Geltende Entsorgungsvorschriften und Umweltbestimmungen einhalten!
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