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1 INSTRUKCJA OBSLUGI

Instrukcja obstugi opisuje caty cykl zycia urzadzenia. Instrukcje nalezy przechowywac w miejscu
uzytkowania.

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwal!

» Niniejsza instrukcje nalezy doktadnie przeczytag.

» Stosowac sie przede wszystkim do wskazéwek bezpieczenstwa dot. uzycia zgodnego z przeznaczeniem

oraz warunkow uzytkowania.

» Osoby pracujace przy urzadzeniu musza przeczytac niniejsza instrukcje i rozumiec jej tresc.

1.1 Symbol
A OSTROZNIE!

Ostrzega przed mozliwym zagrozeniem.

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do srednio ciezkich lub lekkich obrazen.

UWAGA!

Ostrzega przed szkodami materialnymi.

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia lub maszyny.

Oznacza wazne dodatkowe informacje, wskazowki i zalecenia.

Wskazuje na informacje w tej instrukcji obstugi lub innej dokumentac;ji.

> Oznacza instrukcje majaca na celu unikniecie zagrozenia.
—> Oznacza krok roboczy, ktory nalezy przeprowadzic.
0’ Oznacza rezultat.

WIEXY Oznaczenie tekstéw do oprogramowania.

1.2 Definicje terminéw

Termin W niniejszej instrukcji oznacza

urzadzenie, modut wejscia/ Modut wejscia/wyjscia — typ ME44

wyijscia

biS Magistrala komunikacyjna opracowana przez Burkert na podstawie
protokotu CANopen
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2 UZYWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

Modut wejscia/wyjscia typu ME44 zbiera, konwertuje i poréwnuje fizyczne dane pomiarowe z czujnikéw
zewnetrznych lub odbiera polecenia przetaczania od abonentéw komunikacji biiS za posrednictwem
interfejsu biS. Te dane pomiarowe lub polecenia przetaczania sa przekazywane do zewnetrznych ele-
mentéw wykonawczych lub abonentéw komunikacji biiS za posrednictwem interfejsu bisS.

» Urzadzenie nalezy zamontowac¢ w odpowiedniej szafie sterowniczej lub obudowie. Szafa sterownicza
lub obudowa musi mie¢ stopien ochrony co najmniej IP54.

» Uzytkowac urzadzenie wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem. W przypadku niezgodnego z prze-
znaczeniem uzycia urzadzenia nalezy liczy¢ sie z zagrozeniami dla ludzi i maszyn w otoczeniu oraz dla
Srodowiska naturalnego.

» Urzadzenie wolno uzytkowac¢ wytgcznie w potgczeniu z zalecanymi lub dopuszczonymi przez firme Bur-
kert urzadzeniami i komponentami obcych producentéw.

» Urzadzenie moze by¢ eksploatowane tylko w nienagannym stanie technicznym.

» Warunkiem bezpiecznej i bezusterkowej eksploatacji sg: prawidtowy transport, prawidtowe przechowy-
wanie, instalacja, rozruch / oddanie do uzytku, obstuga i serwisowanie.

» Podczas stosowania przestrzega¢ dopuszczalnych parametréw, warunkéw pracy oraz warunkéw uzyt-
kowania. Informacje te znajduja sie w dokumentac;ji kontraktowej, instrukcji obstugi oraz na tabliczce
znamionowe;.




Typ ME44

FLUID CONTROL SYSTEMS Podstawowewskazowki bezpieczeﬁs‘twa

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

3 PODSTAWOWE WSKAZOWKI
BEZPIECZENSTWA

Wskazéwki dot. bezpieczenstwa nie uwzgledniaja przypadkéw i zdarzen, jakie moga wystapi¢ podczas
instalaciji, eksploatacji i konserwaciji. Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie miejscowych prze-
pisOw bezpieczenstwa, rowniez w odniesieniu do personelu.

A

Ogodlne sytuacje niebezpieczne.

W celu zabezpieczenia sie przed obrazeniami:

» Nie modyfikowac¢ urzadzenia w zaden sposoéb.

» Nie obcigza¢ urzgdzenia mechanicznie.

» Zabezpieczy¢ urzgdzenie lub maszyne przed nieplanowanym wtgczeniem.

» Prace instalacyjne i serwisowe moze przeprowadzaé wytgcznie odpowiednio wyszkolony i wykwalifiko-
wany personel.

» Urzadzenie nalezy zainstalowac zgodnie z obowigzujacymi przepisami krajowymi.
» Po przerwaniu zasilania elektrycznego zapewni¢ kontrolowany ponowny rozruch procesu.
» Przestrzegac¢ ogolnie przyjetych zasad techniki.

WSKAZOWKA!

Czesci i zespoty zagrozone tadunkami elektrostatycznymi.

Urzadzenie zawiera elektroniczne czesci, ktére sg wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne (ESD).
Kontakt z elektrostatycznie natadowanymi osobami lub przedmiotami stwarza zagrozenie dla tych
czesci. W najgorszym przypadku czesci te sg natychmiast niszczone lub ulegajag awarii po rozruchu.

» Aby zminimalizowac lub unikngé mozliwosci uszkodzenia w wyniku gwattownego wytadowania elektro-
statycznego, nalezy spetni¢ wymagania normy EN 61340-5-1.

» Nie dotykac¢ podzespotow elektronicznych przy podtaczonym napieciu zasilajgcym.

» Zamknac¢ wszystkie nieuzywane interfejsy elektryczne za pomoca pokryw.
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4 INFORMACJE OGOLNE

41 Adres kontaktowy

Polska

Burkert Austria GmbH Oddziat w Polsce
Branch Office of Austria

ul. Czarodzieja 16

03-116 Warszawa

Telefon +48 22 840 60 10

Telefaks +48 22 840 60 11

e-mail buerkert@buerkert.pl

Swiat

W Internecie pod adresem: www.burkert.com

4.2 Gwarancja

Warunkiem gwaranciji jest zgodne z przeznaczeniem uzytkowanie urzgdzenia oraz przestrzeganie okre-
$lonych w specyfikacji zasad pracy.

4.3 Informacije w Internecie

Instrukcje obstugi i karty charakterystyki produktéw Birkert mozna znalez¢ w Internecie pod adresem:

http://country.burkert.com
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5 OPIS PRODUKTU

Modut wejscia/wyjscia typu ME44 odbiera dane pomiarowe z zewnetrznych czujnikdéw i wejs¢, przetwarza
je i przekazuje do zewnetrznych sitownikéw lub abonentow Fieldbus i bramek do sterownikéw lub moze
wyprowadzac¢ dane ze sterownikéw lub abonentéw komunikaciji Fieldbus.

Modut wejscia/wyjscia typu ME44 jest dostepny w nastepujacych wariantach:
» Modut 4Al z 4 wejsciami analogowymi

* Modut 4A0 z 4 wyjsciami analogowymi

* Modut 8DI z 8 wejsciami cyfrowymi

* Modut 8DO z 8 wyjsciami cyfrowymi

5.1 Mozliwe kombinacje

Modut wejscia/wyjscia typu ME44 moze byc¢ eksploatowany jako czes¢ systemu tylko w potaczeniu z
innymi modutami. Aby zmontowac system sktadajacy sie z kilku modutéw, nalezy skontaktowag sie z filig
dystrybucyjna Birkert.

Przyktad systemu w konfiguracji minimalnej:

Potréjna ptyta tylna (3)

Bramka Fieldbus (1) e

(Przytacze
biS/CANopen)

Opornik obcigzenia / rezystor
terminujacy 120 oméw (4)

Modut wejscia/wyjscia
wariant: Modut 8Dl (2)

llustracja 1:  Przyktfad: System z modutem wejscia/wyjscia typu ME44 w konfiguracji minimalnej

Modut Oznaczenie Typy
1 Brama sieciowa Fieldbus (przytacze biS/CANOpen) ME43
2 Modut wejscia/wyjscia: Modut 8DI (lub modut 4Al, 4A0, 8DO) ME44
3 Potréjna ptyta tylna BPX3
4 Opornik obcigzenia / rezystor terminujacy 120 omow ME43
Tabela 1: Przyktad: minimalna konfiguracja dla systemu z modutem wejscia/wyjscia typu ME44

Maksymalna konfiguracja dla modutéw wejscia/wyjscia typu ME44

Liczba | Moduly

3 Potrojna ptyta tylna BPX3, dla 3 modutéw wejscia/wyjscia typu ME44 kazdy
9 Moduly wejscia/wyjscia typu ME44
Tabela 2: Maksymalna konfiguracja dla systemu z modutem wejscia/wyjscia typu ME44
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6 DANE TECHNICZNE

Na tabliczce znamionowej podane sg nastepujgce wartosci:
» Napiecie zasilajace

» Dopuszczalny zakres temperatury otoczenia

6.1 Zgodnoscé

Urzadzenie jest zgodne z dyrektywami UE stosownie do deklaracji zgodnosci UE (jezeli ma zastosowanie).

6.2 Normy

Zastosowane normy, przy pomocy ktorych potwierdzana jest zgodnosc¢ z dyrektywami, umieszczone sg
w Swiadectwie badania typu UE i/lub w deklaracji zgodnosci UE (jezeli ma zastosowanie).

6.3 Warunki eksploatacyjne

UWAGA!
Awaria funkcjonalna spowodowana wysoka temperaturag i siilnym mrozem

» Nie nalezy uzywac urzadzenia poza dopuszczalnym zakresem temperatury.

Dopuszczalna temperatura otoczenia: -20°C—+60°C

Wzgledna wilgotnos$é¢ powietrza: 90% do 60°C (bez kondensaciji)
Wysokos$¢ uzytkowa: do 2000 m nad poziomem morza
6.4 Dane mechaniczne
Wymiary
Modut wejscia/wyjscia — typ ME44 Ptyta tylna typu BPX3

A

burkert
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llustracja 2:  Wymiary modufu wejscia/wyjscia typu ME44 i plyty tylnej typu BPX3

Materiat obudowy typu ME44: Poliweglan
1
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6.5 Opis - tabliczka znamionowa i oznakowanie urzadzenia

Numer

Typ zamowienia Oznaczenie UL

Power

Kod producenta
Numer seryjny

Napiecie zasilajgce Moc znamionowa
Oznaczenie CE Stopien ochrony

Wariant
modutu

Temperatura otoczenia
Kod matrycy danych (wiecej informaciji o urzadzeniu)

Typ Numer zamoéwienia

——— Kod producenta
— Temperatura
otoczenia

Numer seryjny
Oznaczenie UL*

e e
S e, C € burkert

Oznaczenie CE
*dostepne tylko w wersiji UL

llustracja 3:  Opis — tabliczka znamionowa i oznakowanie urzadzenia (przyktad)

6.6 Dane elektryczne
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Napiecie robocze: 24\ === +20%/-15% przez ptyte tylng BPX3
Przekréj przytacza 0,2-1,5 mm?
przewodu
Pobor mocy 4Al: 3,5 W
4A0: 3,5W
8DI: 10 W
8DO: 3 W
Stopien ochrony: IP20 wg EN 60529 / IEC 60529
Urzadzenia UL: Limited Energy Circuit (LEC) zgodnie z UL/ IEC 61010-1

Limited Power Source (LPS) zgodnie z UL/ IEC 60950

SELV/PELV with UL Recognized Overcurrent Protection,
Konfiguracja zgodnie z UL/IEC 61010-1 Table 18

NEC Class 2 power source

12
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Zabezpieczenie

Normy

Wejscia modutow wejscia/wyjscia sg zabezpieczone przed impulsami
napieciowymi i pragdami przetezeniowymi zgodnie z IEC 61131-2,
strefa B. Napiecia powyzej +/- 30 V moga zniszczy¢ modut.

EMV EN 61000
IEC 61131-2

6.6.1 Wiasciwosci elektryczne wejsc¢ i wyjsé

Modut 4Al

Wariant elektryczny

Wejscie pradowe lub wejscie napieciowe

Konfigurowalne wejscie (Al jako DI)

Al moze by¢ réwniez uzywane jako DI (konfiguracja poprzez oprogramo-
wanie Blrkert Communicator)

Tryb pracy

* 0-20 mA
* 4-20 mA
« 0-10V

* 0-5V

+ 02V

Doktadnosé

0,1% FSR
Wspétczynnik temperatury:
» Wejscie prgdowe: +35 ppm/K

» Wejscie napieciowe: +40 ppm/K

Impedancja wejsciowa

* Pomiar pradu przy 25°C < 110 omoéw
» Pomiar napiecia przy 25°C < 115 kOhm

Izolacja galwaniczna

Tak, do magistrali systemowej na ptycie tylnej, bez separacji pod wejsciami

Maks. pobdr pradu aux

4 x 50 mA (zasilanie czujnika)

Maks. pobdr pradu przez 25 mA
modut
Tabela 3: Wiasciwosci elektryczne — modut 4Al

Modut 4A0

Wariant elektryczny

Wyjscie pradu lub wyjscie napieciowe

Tryb pracy

* 0-20 mA
* 4-20 mA
- 0-10V

« 0-5V

« 02V

Doktadnosé

0,1% FSR

Impedancja petli

< 900 omdéw na wyjsciu pradu

= 750 oméw na wyjsciu napieciowym

Btad skali zerowej

+0,22% FSR

Izolacja galwaniczna

Tak, do magistrali systemowej na ptycie tylnej, bez separacji pod wyjsciami

13
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Modut 4A0

Maks. pobdr pradu przez
modut

30 mA

Maks. prad w Sciezce

wyjsciowej

4 x 50 mA przy 900 omoéw obcigzenia na wyjsciu pradu (przy nizszej rezy-
stancji pobér pradu maleje)

Tabela 4: Wtasciwosci elektryczne — modut 4A0
Modut 8DI
Wariant elektryczny Czujnik 2-przewodowy, czujnik 3-przewodowy, mechaniczne wytgczniki

krancowe (wszystkie wejscia moga by¢ skonfigurowane jako wejscia
czestotliwosci)

typ. 24V =—=

Prég przetaczania VOFF =0-5V
VON =10-30 V
Prad wejsciowy dla VON, Maks. 5,7 mA

typ wejscia

Typ1 i typ3 zgodnie z IEC 61131-2

Liczba wejs¢ czestotliwosci | 8
Wejscie czestotliwosci Maks. do 2,5 kHz
Impedancja wejsciowa >4 kOhm

Czas probkowania / czesto-
tliwos¢ prébkowania

1 ms—4 s/0,25 Hz-1 kHz

Izolacja galwaniczna

Nie

Zasilanie czujnika maks.

8 x 30 mA

Maks. pobdr pradu przez
modut

30 mA (+8 x 30 mA zasilanie czujnika)

Tabela 5: Wtasciwosci elektryczne — modut 8DI
Modut 8DO
Tryb pracy * On-Off

* PWM (Pulse Width Modulation)
* PFM (Pulse Frequency Modulation)

Prad wyjsciowy

Maks. 750 mA na kanat

Czestotliwosc¢ taktowania

20 kHz

Izolacja galwaniczna

Tak, do magistrali systemowej na ptycie tylnej, bez separacji pod wyjsciami

Maks. pobdr pradu przez
modut

30 mA

Maks. pobdr pradu aux

8 x 750 mA

Tabela 6:

Wiasciwosci elektryczne — modut 8DO
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6.6.2 Wiasciwosci diagnostyczne wejsc¢ i wyjsé

Modut 8DI

Detekcja przerwania przewodu
(kanat po kanale) dla czujnikow
2-przewodowych

dla zasilania wewnetrznego i zewnetrznego

Detekcja zwarc¢ (kanat po kanale)
dla czujnikéw 3-przewodowych

dla zasilania wewnetrznego i zewnetrznego

Tabela 7: Funkcje diagnostyczne — moduf 8DI, wejscie cyfrowe

Modut 8DO: Wyjscie cyfrowe

Wykrywanie zwar¢ / przecigzen
zgodnie z IEC 61131-2_2008-4
(kanat po kanale)

dla zewnetrznego zasilania kanatu

Tabela 8: Wtasciwosci diagnostyczne — modut 8DO, wyjscie cyfrowe

Ustawienia fabryczne dolnych i gérnych granic elektrycznych dla modutu 4Al

Rodzaj sygnatu wejsciowego

Dolna granica elektryczna

Godrna granica elektryczna

0-20 mA

-0,25 mA

21 mA

4-20 mA 3,6 mA 21 mA
0-10V -0,25V 10,25V
0-5V -0,25V 525V
02V -0,25V 2,25V

Tabela 9: Ustawienia fabryczne dolnych i gdrnych granic elektrycznych dla modutu 4Al

Dolne i gérne granice elektryczne moga by¢ regulowane przez uzytkownika.

6.6.3 Podlaczane przewody

minimalne maksymalne
Zakres zacisku 0,13 mm? 1,5 mm?2
Przekroj przytacza przewodu AWG AWG 28 AWG 14
jednozytowy H05(07) V-U 0,2 mm2 1,5 mm?
drobnozytowy H05(07) V-K 0,2 mm? 1,5 mm?
z koncowka zyly z kotnierzem DIN 46 228/4 0,25 mm? 0,75 mm?
z koncéwka zyty zgodna z DIN 46 228/1 0,25 mm? 1,5 mm?

Minimalna klasa temperaturowa 105°C

Tabela 10: ~ Podfaczane przewody
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7 INSTALACJA
UWAGA!

» Czynnosci zwigzane z instalacjg moze przeprowadzac¢ wytgcznie wykwalifikowany personel, ktéra uzywa
odpowiednich narzedzi.

7.1 Montaz bramki Fieldbus na plycie tylnej

Bramka Fieldbus Ptyta tylna BPX3 Ptyta tylna BPX3 z zamontowang
bramka Fieldbus

Wtyczka przedtuzajgca

Wkret z tbem walcowym z gniazdem szesciokgtnym M4

llustracja 4: Montaz bramki Fieldbus na ptycie tylnej

— Zdja¢ wszystkie pokrywy z gniazda przedtuzajgcego bramki Fieldbus.

— Ustawi¢ gniazdo przedtuzajgce bramki Fieldbus w jednej linii z wtyczka przedtuzajgca ptyty tylnej.

— Podtaczyé bramke Fieldbus do ptyty tylne;j.

— Bramke Fieldbus przykreci¢ za pomoca wkretu z tbem walcowym z gniazdem szesciokgtnym M4 do ptyty tylnej.
A Przestrzega¢ momentu obrotowgo dokrecania 0,75 Nm.

741 Montaz bramki Fieldbus obrécony o 180°

Gniazdo przedtuzajgce do podtgczenia bramki Fieldbus do ptyty tylnej jest dostepne dwukrotnie. Dzigki
temu bramke Fieldbus mozna zamontowac¢ obrécong o 180° z przytgczem elektrycznym skierowanym do
gory lub z przytgczem elektrycznym skierowanym do dotu.

W momencie dostawy interfejsy sg zamknigte pokrywa.

Gniazdo przedtuzajgce
z pokrywg

llustracja 5:  Gniazda przedfuzajace bramki Fieldbus

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

16 — Przed montazem zdja¢ pokrywe za pomoca srubokreta.
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UWAGA!

W celu ochrony przed uszkodzeniem nieuzywane gniazdo przedtuzajace nalezy zamknaé pokrywa.

— Odkreci¢ srube.
— Obréci¢ zacisk szyny standardowej o 180°.

— Srube dokrecié z uzyciem momentu 2 Nm.

llustracja 6:  Obrdcic zacisk szyny standardowej

7.2 Montaz modulu wejscia/wyjscia typu ME44 na plycie
tylnej

Bramka Ptyta tylna Zamontowany system
Fieldbus

Modut wejscia/
wyjscia:
Opornik
3 obcigzenia /
" rezystor
terminujacy

Gniazda
modutowe
(8 sztuki)

Gniazda
modutowe z
ostonami

llustracja 7:  Montaz modutu wejscia/wyjscia typu ME44 na plycie tylnej

— Zdjaé wszystkie pokrywy z ptyty tylnej.
— Ustawi¢ modut wejscia/wyjscia w jednej linii z gniazdem modutowym na ptycie tylnej.
— Wcisnag¢ modut wejscia/wyjscia na ptyte tylng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

Modut wejscia/wyjscia jest teraz podtgczony do napiecia zasilajacego.

Stosowac napiecie zasilajgce o wystarczajgcej mocy.

17
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7.3 Instalacja elektryczna
UWAGA!

Warunek konieczny do prawidtowego funkcjonowania urzadzenia i unikniecia zakiécen:

» Stosowac wytgcznie kable ekranowane z oplotem lub ekranem foliowym.

7.3.1 Opis i schemat przylaczen modutu 4Al

Przypisanie elektryczne:

3@&%&?&?& ?;;? Podtaczenie zewnetrzne
GND Masa
GND Masa
24V Napiecie zasilajace Aux Power 24 V === +20%/-15%
24V Napiecie zasilajgce Aux Power 24 V === +20%/-15%
Przyporzadkowanie
wtykow wejscia Podtaczenie zewnetrzne
analogowe
B GND Masa
Al1-Al4 Wejscie analogowe +
Bl (2av Napiecie zasilajgce 24 V === +20%/-15%

Tabela 11:  Przypisanie — modut 4Al

Schemat potaczen:

Schemat potaczen jest wydrukowany na zewnetrznej stronie modutu wejscia/wyjscia.

Dostarczony wewnetrznie

GND |}—
]

Al x —_ 3-prze-
2'P(|j’29' wodowy
o4y |— —]wodowy T

llustracja 8:  Schemat potaczert — modut 4Al, dostarczony wewnetrznie

Dostarczony zewnetrznie

GND ,
AIX [ 2-prze- J_ ~|3-prze- J_

o4v — wodowy wodowy

— 1 1

llustracja 9: Schemat pofaczeri — modut 4Al, dostarczony zewnetrznie
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7.3.2 Opis i schemat przylgczen - modut 4A0

Przypisanie elektryczne:

Przyporzadkowanie
wtykow wyjscia Podtaczenie zewnetrzne
analogowe
B GND Masa
AO1-AO4 Wyjscie analogowe +

Tabela 12:  Przypisanie — modut 4A0

7.3.3 Opis i schemat przylaczen w przypadku modutu 8DI

Przypisanie elektryczne:

Przyporzadko- Podtaczenie zewnetrzne
wanie wtykow

- GND Masa

DI1-DI8 Wejscie cyfrowe

Wejscia czestotliwosci: DI1-DI8

24V Napiecie zasilajgce 24 V === +20%/-15%

Tabela 13:  Przypisanie elektryczne — modut 8DI

Schemat potaczen:

Schemat potaczen jest wydrukowany na zewnetrznej stronie modutu wejscia/wyjscia.

GND

DI 3-prze- 2-prze- . _
X wodowy wodowy |~ 1, Mechaniczny wytacznik

YRV, { krafcowy

llustracja 10: Schemat potaczert — moduf 8DI
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7.3.4 Opis i schemat przylgczen w przypadku modutu 8DO

Przypisanie elektryczne:

:;3{(%3:223;0% ?’c:: Podtaczenie zewnetrzne
GND Masa
GND Masa
24V Napiecie zasilajgce Aux Power 24 V =—= +20%/-15%
24V Napiecie zasilajgce Aux Power 24 V =—== +20%/-15%
Przyporzadkowanie
wtykow wyjscia Podtaczenie zewnetrzne
cyfrowe
B | GND Masa
DO1-DO8 Wyjscie cyfrowe +

Tabela 14:  Przypisanie — modut 8DO

7.3.5 Podlaczanie elektrycznie zewnetrznych czujnikdw i sitownikdow

— Podtaczy¢ przewody zewnetrznych czujnikéw i sitownikéw do odpowiednich zaciskow.
— Podtaczyé ekranowanie kabla (patrz rozdziat ,,7.3.6 Podtgczenie ekranowania kabla”).

Jesli dostep do modutu wejscia/wyjscia jest utrudniony, mozna go wyjac¢ w celu wykonania potgczenia
elektrycznego.

Zdejmowanie panelu pofgczeniowego Zdejmowanie modutu wejscia/wyjscia
nacisnac¢
goérna
blokada
gorny system
e odblokowywania &2 o,
Kert :::: ________
=N
5
b R -

=

pchnac¢ do E
srodka

]
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o)

Made in Garramy %
74653 Ingelfingar, c€ Eu‘o‘—k-er_t

7

E
—

dolny system

dolna * odblokowywania
nacisnac

I}

blokada

llustracja 11: Demontaz plyty tylnej bramki Fieldbus
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— Naciska¢ niebieskie kwadraty az do zwolnienia blokady i $ciagnac panel potaczeniowy.

— Nacisna¢ gorny i dolny system odblokowywania w kierunku srodka urzadzenia i wyja¢ modut wejscia/
wyjscia z ptyty tylnej.

— Wyréwnac panel potgczeniowy z modutem wejscia/wyjscia i zatrzasna¢ go we wtasciwym miejscu.
— Podtaczy¢ przewody zewnetrznych czujnikdéw i sitownikdéw do odpowiednich zaciskéw.
— Podtgczy¢ ekranowanie kabla (patrz rozdziat ,,7.3.6 Podigczenie ekranowania kabla”).

— Wecisna¢ panel potaczeniowy, az styszalnie zatrzasnie si¢ na swoim miejscu.

7.3.6 Podlaczenie ekranowania kabla
UWAGA!

Warunek konieczny do prawidtowego funkcjonowania urzgdzenia.

Ekranowanie kabla musi by¢ podtaczone do uziemienia funkcyjnego na obu koncach przewodu:

1. W module wejscia/wyjscia
* bezposrednio na wejsciu szafy sterowniczej lub
* na oddzielnej szynie zbiorczej bezposrednio na module.

2. Na zewnetrznym czujniku lub sitowniku.

21




llustracja 12: Montaz urzadzenia na szynie standardowej
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7.4 Montaz systemu na szynie standardowej
1.
— Przechyli¢ system i wyréwnac go z szyng standardowa.

o 2.
&
o
g
8
=
a8
§ — Zaczepi¢ system na dolnej prowadnicy szyny standardowe;j.
()
L
=1
?
3
£ 3.
—
x
g — Wecisna¢ system do gory, obrdéci¢ go w kierunku szyny standardowej
< i zatrzasna¢ w gornej prowadnicy szyny standardowe;j.
5
&
>
z
(o]
3
S
3
3
Z
<
=

Zalecenia montazowe dla konfiguracji z kilkoma ptytami tylnymi.

— Najpierw zamontowac sktadajgca sie z bramy sieciowej Fieldbus i 1 ptyty tylnej minimalng konfiguracje na
szynie standardowe;.

— Kolejne ptyty tylne zawieszac¢ kolejno na szynie standardowej i dosuwac do poprzedniej ptyty tylnej.

— Zamontowaé moduty wejscia/wyjscia i panele potaczeniowe.
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8 ELEMENTY WYSWIETLACZA MODULOW

WEJSCIA/WYJSCIA

Moduty wejscia/wyjscia typu ME44 sg wyposazone w nastepujace diody LED do sygnalizacji statusu.

» Dioda LED wskazujgca status urzadzenia.

Dioda LED pokazuje kolor zgodnie z normg NAMUR NE 107.

* Diody LED do sygnalizaciji statusu kanatu.

Liczba diod LED zalezy od dostepnych kanatéw (1 dioda LED na kanat).

a

Dioda LED wskazujgca status urzgdzenia

Dioda LED wskazujgca status kanatu

llustracja 13: Diody LED do sygnalizacji statusu

8.1 Dioda LED wskazujgca status kanatu

Dioda LED statusu kanatu zmienia kolor na zielony, czerwony i pomaranczowy.

Opis wskazania statusu:

Kolor Znaczenie

Zielony kanat aktywny
czerwony btad, kanat nieaktywny
pomaranczowy btad, kanat aktywny

Tabela 15:  Dioda LED wskazujgca status kanafu
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FLUID CONTROL SYSTEMS Elementy WyéW|et|aCZa modutdw
wejscia/wyjscia
8.2 Dioda LED wskazujgca status urzadzenia

Dioda LED pokazuje kolory fabryczne zgodnie z normg NAMUR NE 107.
Istnieja 2 inne tryby, w ktérych mozna wybra¢ staty kolor lub dioda LED jest wytaczona.
Dioda LED miga, aby zidentyfikowac urzgdzenie, gdy jest ono wybrane w komunikatorze Birkert Communicator.

Jesli w tym samym czasie sygnalizowanych jest kilka komunikatéw, wyswietlany jest komunikat o naj-
wyzszym priorytecie. Priorytet zalezy od wielkosci odchylenia od trybu standardowego (czerwony = awaria
= najwyzszy priorytet).

Wyswietlanie w trybie NAMUR:

Wyswietlanie w Opis Znaczenie

oparciu o NE 107

Kod Kolor

koloru

5 czerwony | Awaria, btad Nieprawidtowe dziatanie Funkcjonalnos¢ urzadzenia nie jest
lub usterka zagwarantowana.

4 pomaran- | Kontrola Urzadzenie wyszukuje abonenta komunikacji Fieldbus, po kilku

czowy dziatania sekundach nastepuje wyjscie z tego statusu.

3 26ty Poza Warunki otoczenia lub warunki procesowe dla urzadzenia poza

specyfikacjg wyspecyfikowanym zakresem.

Wewnetrzna diagnostyka urzgdzania wskazuje na problemy w
urzadzeniu lub we wtasciwosciach procesu.

Wartosci z karty charakterystyki nie moga by¢ spetnione.

2 niebieski Koniecznosc¢ Urzadzenie wykryto odchylenie poprzez przeprowadzenie diagno-
przeprowa- styki. Ograniczona funkcjonalnos¢ urzadzenia.
dzenia konser- . S . . . .
wacii Urzadzenie znajduje sie w regulacyjnym trybie pracy, jednak jego
J dziatanie zostanie wkrotce ograniczone.
— Przeprowadzi¢ konserwacje urzgdzenia.
Nie mozna zarzadzac¢ konfiguracja urzadzenia:
» Nie mozna zapisa¢ zaktualizowanej konfiguracji urzadzenia.
* Przeniesienie konfiguracji nie jest mozliwe przy wymianie
urzadzenia.
1 zZielony Diagnostyka Urzadzenie w stanie roboczym bez bteddw.
aktywna . o S .
Zmiany statusu wyswietlane przy uzyciu réznych kolorow.
Komunikaty przesytane sa za posrednictwem podtaczonej w razie
potrzeby magistrali Fieldbus.
0 biaty Diagnostyka Urzadzenie jest wigczone.
nieaktywna

Stany statusu nie sg wyswietlane.

Komunikaty nie znajdujg sie na liscie komunikatéw lub sg prze-
sytane poprzez podtaczong w razie potrzeby magistrale Fieldbus.

Urzadzenie dziata zgodnie ze swoja specyfikacja.

Tabela 16: Wyswietlanie statusu urzadzenia w trybie NAMUR
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8.3

Rézne statusy modutdw wejscia/wyjscia moga by¢ diagnozowane za pomocg wskaznikéw LED dla statusu

Diagnostyka statusu urzadzenia

urzgdzenia i statusu kanatu.

Diagnostyka — modut 4Al:

Kolor LED | Kolor diody | Znaczenie
statusu LED statusu
urzadzenia | kanatu
Zielony wyt. Urzadzenie w stanie roboczym bez btedow.
Kanat jest nieaktywny.
zielony zZielony Urzadzenie jest w stanie roboczym bez btedow.
Kanat jest aktywny i ma prawidtowg wartosc.
czerwony czerwony Urzadzenie dziata nieprawidtowo.
Kanat jest aktywny.
Moga wystgpi¢ nastepujace btedy:
+ Sygnat wejsciowy poza dopuszczalnym zakresem
Tabela 17:  Diagnostyka, status urzadzenia — modut 4Al

Diagnostyka — modut 4A0:

Kolor LED
statusu
urzadzenia

Kolor diody
LED statusu
kanatu

Znaczenie

zZielony

wyt.

Urzadzenie w stanie roboczym bez bteddw.

Kanat jest nieaktywny.

zielony

zielony

Urzadzenie w stanie roboczym bez bteddw.

Kanat jest aktywny i ma prawidtowg wartosc.

Zielony

czerwony

Urzadzenie w stanie roboczym bez btedow.
Kanat jest aktywny, a warto$¢ mapowana od producenta jest niewazna

(NAMUR pozostaje zielony, jesli ustawienie Partner Emergency (0x2003sub9)
= 0 (brak)).

czerwony

czerwony

Urzadzenie dziata nieprawidtowo.

Kanat jest aktywny.

Moga wystapi¢ nastepujace btedy:

» Zwarcie (w trybie napieciowym, detekcja tylko jesli wyjscie > 50 mV)

* Petla otwarta (w trybie pradowym, detekcja tylko jesli wyjscie > 40 pA)
* Nie znaleziono wyznaczonych producentéw

» Wartos¢ wyznaczona przez producenta jest niewazna (NAMUR rowniez
czerwony, jesli ustawienie Partner Emergency (0x2003sub9) = 0 (brak))

Tabela 18:

Diagnostyka, status urzadzenia — modut 4A0
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Diagnostyka — modut 8DI:

Kolor LED | Kolor diody Znaczenie
statusu LED statusu
urzadzenia | kanatu
Zielony wyt. Urzadzenie w stanie roboczym bez bteddw.
Kanat jest nieaktywny lub napiecie wejsciowe jest < 5 V.
zZielony zielony Urzgdzenie w stanie roboczym bez bteddw.
Kanat jest aktywny przy napigciu wejsciowym > 10 V.
czerwony czerwony Urzadzenie dziata nieprawidtowo.
Kanat jest aktywny, ale moga wystepowac nastepujace btedy:
* Przerwanie przewodu.
» Zwarcie.
Tabela 19:  Diagnostyka, status urzadzenia — modut 8Dl

Diagnostyka — modut 8DO:

Kolor LED | Kolor diody Znaczenie

statusu LED statusu

urzadzenia | kanatu

zielony wyt. Urzadzenie w stanie roboczym bez btedow.

Moga zaistnie¢ dwa warunki:

» Kanat jest nieaktywny

+ Kanat jest aktywny w stanie = low

Zielony zielony Urzadzenie w stanie roboczym bez btedow.

Kanat jest aktywny w stanie: high.

Dla trybu pracy PWM i PFM:

Kanat przetwarza sygnaty zgodnie z

konfiguracja.

zZielony czerwony Urzadzenie w stanie roboczym bez bteddw.

Kanat jest aktywny, a warto$¢ mapowana od producenta jest niewazna

(NAMUR pozostaje zielony, jesli ustawienie Partner Emergency

(0x2003sub9) = 0 (brak)).

czerwony czerwony w Urzadzenie dziata nieprawidtowo.
trybie on-off ; . . .

Kanat jest aktywny, ale moga wystepowac nastepujgce btedy:
czerwony / . . e . . . )
pomarafczowy Zwarcie/przecigzenie (brak wykrywania zwarcia w trybie low-power)
migajacy w * Nie znaleziono wyznaczonych producentow
tpr>|;k|i/||e PWM/ » Wartos$¢ wyznaczona przez producenta jest niewazna (NAMUR réwniez

czerwony, jesli ustawienie Partner Emergency (0x2003sub9) != 0 (brak))

Tabela 20:  Diagnostyka, status urzadzenia — modut 8DO
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9 ROZRUCH / ODDANIE DO UZYTKU ZA
POMOCA BURKERT COMMUNICATOR

Oprogramowanie Burkert Communicator mozna pobra¢ bezptatnie ze strony internetowej firmy
Burkert. Oprécz oprogramowania wymagany jest zestaw interfejsu biS USB dostepny jako wyposa-

zenie dodatkowe.

Interfejs biS USB mozna zamoéwié w firmie Birkert jako wyposazenie dodatkowe (patrz ,,Czesci

zamienne i akcesoria”).

obstugi i ustawien oprogramowania Biirkert Communicator mozna znalez¢ na stronie internetowe;j:

@ W tym rozdziale opisano jedynie podstawowa obstuge Biirkert Communicator. Szczegétowy opis

www.burkert.com — typ 8920

9.1

Interfejs uzytkownika Bilrkert Communicator

A sartpage
B0 Deskiop
[l Graph

ET Datalogger

— [C3 bis-offine

Dodawanie interfejsu
(potaczenie z biS USB)

General settings

Panel nawigacyjny

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

— Urzadzenie

Parameter Diagnostics Maintenance

Status LED Colors and behavior of the device status LED
bus Configuration of the b5 interface

Alarm limits Limits for warnings and errors to be sent
PDO Configuration Configuration of the cyclic process data objects

Configuration client Backup of device configuration in an external device

— Menu

DR Parameter [Diagnostics [Maintenance

'— Obszary konfiguracji urzadzenia

llustracja 14: Przykiad interfejsu uzytkownika Birkert Communicatol
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9.2 ktaczenie urzadzenia z ,,Burkert Communicator”

Potfaczenie miedzy Birkert Communicator a urzadzeniem mozna nawigzac¢ przez sie¢ busS lub za pomoca
klucza buS USB.

— Zainstalowa¢ Birkert Communicator na komputerze.

— Uzyc¢ interfejsu bluS USB, aby ustanowi¢ potaczenie miedzy urzgdzeniem a komputerem.
Nie jest to wymagane w przypadku urzadzen w sieci biS.

— Uruchomié Birkert Communicator.
— W pasku menu klikng¢ symbol Add interface}
— Wybrac [MJouiS via the networkH

S Finishi

Y Urzadzenie jest podtaczone do Birkert Communicator i jest wyswietlane w panelu nawigacyjnym.

9.3 Poziom uzytkownika w Burkert Communicator

Obstuga Birkert Communicator odbywa sie na poziomach uzytkownika. Istniejg 3 poziomy uzytkownika, a
kazdy poziom posiada okreslone uprawnienia odczytu i zapisu.

Aktywny poziom uzytkownika jest oznaczony symbolem w lewym gérnym rogu okna programu.

Symbol | Poziom Opis Hasto
uzytkownika domysine:

Uzytkownik » Uzytkownik domysiny
m + czesto tylko prawo odczytu, moze zmieni¢ tylko kilka wartosci | brak hasta
* nie wszystkie menu/wartosci sg wyswietlane
ﬂ Uzytkownik * moze zmieni¢ okreslone wartosci

Zaawansowany | . moze dokonywac prostych kalibraciji 5678
* nie wszystkie menu/wartosci sg wyswietlane
Instalator * ma wszystkie uprawnienia do obstugi Birkert Communicator
» wszystkie menu/wartosci sg wyswietlane 1946

Tabela 21:  Poziomy uzytkownika, od gory do dotu z rosnaca ranga

9.3.1 Zmiana poziomu uzytkownika

— Klikng¢ symbol poziomu uzytkownika w lewym gérnym rogu okna programu.
Pojawi sig okno VSl ee -

— W polu tekstowym nalezy wpisa¢ hasto dla zadanego poziomu uzytkownika.
Hastfa standardowe sg podane w ,Tabela 21”.

9.3.2 Zmiana hasla uzytkownika
Wymagany poziom uzytkownika: ,Instalator”
Optionsp

— W razie potrzeby wpisa¢ hasto instalatora

Pojawi sie okno [@34ETale [SRUETTH 216l o .

— Wpisac¢ zgdane hasto.

Za posrednictwem mozna przywrocic¢ hasta do ustawier: domysinych.
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9.3.3 Ustawienie aktywnego poziomu uzytkownika

Wymagany poziom uzytkownika: ,Instalator”

OptionsfS
— W razie potrzeby wpisa¢ hasto instalatora

Pojawi sie okno (@jETle[MEEETH 2Bl e .

— Na zgdanym poziomie uzytkownika wybraé dla hasta.

Hasto uzytkownika Aktywny poziom uzytkownika po uruchomieniu
programu

Nie ma dezaktywowanego hasta Uzytkownik

~Uzytkownik zaawansowany” dezaktywowany Uzytkownik zaawansowany

sInstalator” dezaktywowany Instalator

29
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10 ROZRUCH / ODDANIE DO UZYTKU MODULU 4Al

10.1 Ustawienia podstawowe wejs¢é analogowych

Do ustawien podstawowych wymagane jest oprogramowanie Blirkert Communicator.

Oprogramowanie Blirkert Communicator mozna pobrac¢ bezpfatnie ze strony internetowej firmy
Burkert http://country.burkert.com— typ ME44.

Oprécz oprogramowania wymagany jest zestaw interfejsu buS USB dostepny jako wyposazenie
dodatkowe.

Ustawienia podstawowe wejsé analogowych kanatu 1 Fabryczne ustawienie

do kanatu 4 (przestrzegac¢ kolejnosci) domysine Wymog

1. Wybrac sygnat wejsciowy. nieskonfigurowany obowigzkowo

2. Wybra¢ wielkos¢ fizyczng dla wartosci - obowigzkowo
procesowych.

3. Skalibrowa¢ wartos¢ procesowa wejscia obowigzkowo
analogowego:

¢ Dolna wartosc¢ 0
* Gorna wartosé 100

4. Ustawi¢ czas reakcji filtra. 3,00s opcjonalnie

Aktywacja i parametryzacja komunikatéw ostrze-
gawczych dla odchylehn od wartosci zadanej nieaktywowane
procesu:

opcjonalnie
» Dolna granica -

+ Gérna granica -

Aktywacja i parametryzacja komunikatow o btedach

dla odchylen od wartosci zadanej procesu: nieaktywowane

» Dolna granica - opcjonalnie

» Gérna granica -

Zdefiniowane granice gérne
i dolne znajduja sie w roz-
Aktywowac i sparametryzowac¢ komunikat o btedzie |dziale ,,10.1.7 Aktywacja
dla btedu na wejsciu (napiecie zasilajgce lub prad): |iparametryzacja komuni-

7. katéw o btedach dla btedéw |opcjonalnie
wejsciowych”.

» Dolna granica elektryczna aktywowany

+ Godrna granica elektryczna aktywowany
8. Uzy¢ wejscia analogowego jako wejscia cyfrowego. |nieaktywowane opcjonalnie
9. Poda¢ nazwe dla wartosci wyjsciowe;. nie podano nazwy
10. |Ustawi¢ czas prébkowania. 100 ms

Tabela 22: Ustawienia podstawowe wejs¢ analogowych modutu 4AIl
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10.11 Otwieranie menu do ustawiania wejs¢ analogowych w Burkert
Communicator
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

Otwieranie menu:

S wybraé Y w panelu nawigacyjnym.
Klikna¢ i, aby otworzy¢ obszary konfiguracii.

— Wybra¢ BGEIIRIIE w obszarze konfiguracii.
Wyswietlony zostanie widok szczegdtowy z 4 kanatami.

Po wybraniu sygnatu wejsciowego wyswietlane jest petne drzewo menu do ustawiania wejscia
analogowego.

10.1.2 Wybdr sygnatlu wejsciowego dla wejscia analogowego

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEILIRITINE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegétowym wybraé zadany kanat.

A zJ0perating model

— Wybrac¢ sygnat wejsciowy.

Y Wybrano sygnat wejsciowy dla wejscia analogowego.

10.1.3 Wybor wielkosci fizyczne dla wartosci procesowych wejscia
analogowego

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIIRITIE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

A IEConfigure unith
— Wybrac¢ wielko$¢ fizyczna.
" inish}

V] Wybrano wielkos¢ fizyczng dla wejscia analogowego.

10.1.4 Regulacja wartosci procesowej wejscia analogowego
Warto$¢ procesowa wejscia analogowego moze by¢ regulowana na rozne sposoby:

» W widoku szczegétowym Maintenance: 2-punktowa regulacja sprzetowa z wykorzystaniem kreatora do
obliczania dolnych i gérnych wartosci procesowych na podstawie réwnania.

* W widoku szczegétowym Parameter: Regulacja poprzez wprowadzenie dolnej i gérnej wartosci
procesowe;.
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C:: Zalecenia dotyczgce pierwszego uruchomienia:

W celu prawidtowego skalowania wartosci procesowych zalecana jest 2-punktowa kalibracja za
pomoca kreatora. Widok szczegotowy [ETRIENERTTE — OHERGEINR] do (eaEEIRE —
W ENIIHardware adjustmentge\ElR2-point hardware adjustment}

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

Regulacja w widoku szczegétowym Konserwacja: 2-punktowa regulacja sprzetowa wartosci procesowej
za pomoca kreatora:

2-punktowa regulacja sprzetowa odbywa sie za pomocg réwnania liniowego obliczonego na podstawie
wartosci wprowadzonych dla punktow 1i 2.

Sposob postepowania:
— Wybrac¢ IGEUeRIeIIE w obszarze konfiguracii.
— Przej$¢ do widoku szczegdtowego (VB IE s

— Wybra¢ odpowiedni kanat.

e agHardware adjustments
AW LIEd2-point hardware adjustment.

Kreator przeprowadzi uzytkownika przez menu.
Podczas regulacji wyswietlane sg nastepujgce wartosci:
— Nieprzetworzone wartosci wejscia analogowego dla punktu regulaciji 1.

— Przesunigcie i nachylenie réwnania liniowego.
el inish.

¥ Ustawiona zostata wartosé procesowa wejscia analogowego.

Regulacja w widoku szczegétowym Parameter: Regulacja poprzez wprowadzenie dolnej i gérnej war-
tosci procesowej

— Wybrac¢ BGEIIRIIIE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé¢ zadany kanat.

Regulacja dolnej wartosci procesowej wejscia analogowego:

— Wybra¢ EIMEE e Wskazanie (0 mA, 4 mA lub 0 V) zalezy od wybranego sygnatu wejsciowego.

— Wprowadzi¢ wartosc.

Regulacja gérnej wartosci procesowej wejscia analogowego:

— Wybra¢ EIMEE #ee:. Wskazanie (20 mA, 2V, 5V lub 10 V) zalezy od wybranego sygnatu wejsciowego.
— Wprowadzi¢ wartosc.

& Ustawiona zostata wartosé procesowa wejscia analogowego.

10.1.5 Ustawianie czasu reakgciji filtra dla wejscia analogowego

Czas reakgcji filtra okresla stopien ttumienia wahan pradu lub wahan napiecia na wejsciu analogowym.
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ BGEUT RIS w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé¢ zadany kanat.

e sedgFilter response timej

— Wprowadzi¢ wartosc.
Y Ustawiony zostat czas reakciji filtra dla wejscia analogowego.
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10.1.6 Aktywacja i parametryzacja komunikatéw ostrzegawczych
i komunikatéw o bledach

W przypadku odchylen od wartosci zadanej procesu moga by¢ aktywowane komunikaty ostrzegawcze i
komunikaty o btedach. Dolna i gérna granica, ktéra nalezy wprowadzi¢, okreslaja, kiedy komunikat zostanie
wydany.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIIRETNE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

Aktywacja komunikatéw ostrzegawczych i/lub komunikatéw o btedach:

IRV Warnings and errord)

- Wybraé IJProcess errors]
— Wybra¢ [ R -

— Aktywowac vl YUpper limith

Ustawianie wartosci granicznych dla komunikatéw ostrzegawczych lub komunikatéw o btedach zgodnie
z wybranymi flagami aktywaciji:

— Wybra¢ [ AIT.
— Wprowadzi¢ wartosc.
— Wybrac [ SaINL.
— Wprowadzi¢ wartosc.

Y Aktywowano komunikaty ostrzegawcze lub komunikaty o btedach dla odchyler od wartosci zadanej procesu.

10.1.7 Aktywacja i parametryzacja komunikatéw o btedach dia
bledéw wejsciowych

W przypadku odchylen sygnatu wejsciowego moze zosta¢ aktywowany komunikat o btedzie. Wprowadzane
elektryczne granice dolne i gorne okreslajg, kiedy wydawany jest komunikat o btedzie.

Ustawienie fabryczne:
Komunikaty o btedach sa aktywowane fabrycznie. W ponizszej tabeli przedstawiono elektryczng gorna i
dolna granice ustawiong dla komunikatéw o btedach.

Rodzaj sygnatu wejsciowego

Dolna granica elektryczna

Gdrna granica elektryczna

0-20 mA

-0,25 mA

21 mA

4-20 mA 3,6 mA 21 mA
010V -0,25V 10,25V
0-5V -0,25V 525V
02V -0,25V 2,25V
Tabela 23:  Ustawienie fabryczne: Komunikaty bleddw dla bteddw wejscia

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIIRITIE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé¢ zadany kanat.
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Aktywacja komunikaty o btedach:

— Wybra¢ Warnings and errors.

— Wybra¢ [f e )

N WsletdActivation flagh

— Wybor parametrow dla komunikatu o btedzie. Mozliwy jest wybodr wielokrotny.
-

.

Ustawianie wartosci granicznych dla komunikatéw o btedach zgodnie z wybranymi flagami aktywacji:

el ower electrical limit

— Wprowadzi¢ wartosc.

e aAEUpper electrical limit8

— Wprowadzi¢ wartosc.

Y Aktywowano komunikaty o btedach dla odchylen od sygnatu wejsciowego.
10.1.8 Uzycie wejscia analogowego jako wejscia cyfrowego
Kazde wejscie analogowe modutu 4Al moze by¢ réwniez wykorzystane jako wejscie cyfrowe.

Aktywacja zastosowania jako wejscie cyfrowe
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEILIRITINE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegétowym wybra¢ zadany kanat.

— Wybra¢ [NIEEKS].
— Ustawic [8]f).

Wejscie analogowe zostanie uaktywnione do uzytku jako wejscie cyfrowe i wyswietlony zostanie obszar
konfiguracyjny [NIEERR]] do parametryzacii.

Parametryzacja do zastosowania jako wejscie cyfrowe:
— Wybrac¢ [NIEEYS]| w obszarze konfiguracii.

Zostanie wy$wietlony widok szczegGtowy z menu stuzgcym do ustawiania wejscia
analogowego.

— Wybra¢ odpowiedni kanat.
— Wybra¢ [HaWETRGIES el REIILE | wprowadzi¢ wartosci graniczne.
— Wybrac [§]e] IR ES el 6 REIIIE | wprowadzi¢ wartosci graniczne.

Y Aktywowano i sparametryzowano wejscie analogowe do uzytku jako wejscie cyfrowe.
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10.1.9 Okreslanie nazwy dla wartosci wyjsciowej wejscia
analogowego

W razie potrzeby mozna okresli¢ nazwe dla wartosci wyjsciowej kazdego wejscia analogowego.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIRilelli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybra¢ zadany kanat.

— Wybra¢ @V { I RN E .

— Wprowadzi¢ nazwe.

& Nadano nazwe wartosci wyjsciowej wejscia analogowego.

10.1.10 Ustawienie czasu probkowania dla wejscia analogowego

Czas probkowania definiuje przedziat czasu, w ktérym dane sg odczytywane z wejscia.

Ustawienie fabryczne: 100 ms

Przy krétszych czasach probkowania wzrasta obcigzenie magistrali CAN.

Ustawianie czasu préobkowania:

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIRiIelli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybra¢ zadany kanat.

— Wybrac¢ SElUlalllaleRily=.

— Wybra¢ wartosg.

& Ustawiono czas probkowania.

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025
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11 DALSZE USTAWIENIA MODULU 4Al

111 Menu w obszarze konfiguracyjnym od Al1 do Al4

Ponizszy przeglad i krétki opis menu zawiera ustawienia specyficzne urzadzenia dla modutu wejscia/wyjscia,
a nie opis oprogramowania komputerowego Birkert Communicator.

11.1.1 Widok szczegdlowy Parameter:

E[ﬂ Menu widoku Parameter dla wejsé analogowych od Al1 do Al4 opisane jest szczegétowo w roz-
dziale Uruchamianie modutu 4Al.

11.1.2 Widok szczegdlowy Diagnostyka

Otwieranie menu:

S wybra¢ /1Y w panelu nawigacyjnym.
Klikna¢ E, aby otworzy¢ obszary konfiguracji.

— Wybrac BGEeRIeIIi& w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegétowy BIET e iles

Przeglad punktéw menu:

dia [SiENNTEE] do PNENIEN (wejscia analogowe 1...4)

Poziomy 1 Opis

Type Wyswietlacz, typ wej$cia analogowego.

Wskazanie trybu pracy ustawionego dla wejscia analogowego.
Wyswietlanie napiecia lub pradu przytozonego do wejécia analo-

gowego. Wyswietlana wielkos¢ elektryczna zalezy od wybranego sygnatu
wejsciowego.

@ Moduty sg zazwyczaj prawidtowo skalibrowane fabrycznie.
Jesli okaze sie, ze wyswietlana wartos¢ wejsciowa rézni sie od wartosci
rzeczywistej, konieczna jest ponowna kalibracja.

Ponowna kalibracja jest przeprowadzana w widoku szczegétowym
MaintenancefggdHardware calibration]

Output value Wyswietlanie wartosci procesowej, ktdra jest wyprowadzana na magistrali
Fieldbus.

Tabela 24:  Menu modutu 4Al, obszar konfiguracyjny od kanafu 1 do kanafu 4, widok szczegdtowy diagnostyki
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11.1.3 Widok szczegdlowy Maintenance

Otwieranie menu:

S wybrad Y w panelu nawigacyjnym. Klikna¢ i, aby otworzy¢ obszary konfiguragii.

— Wybrac¢ LGEILIRITNE w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegotowy [JETIEIee.

Przeglad punktéw menu:

dia SETNEE] do SEENK] (wejscia analogowe 1...4)

Poziomy 112

Opis

Hardware adjustment

Skalowanie sygnatu wejsciowego

2-point hardware
adjustment

Kreator do regulacji sygnatu wejsciowego

2-punktowa regulacja sprzetowa odbywa sie za pomocg réwnania
liniowego obliczonego na podstawie wartosci wprowadzonych dla punktow
1i2.

Punkty menu:
» Wartos¢ wejsciowa dla punktu 1

» Wartos¢ surowa: Wyswietlanie wartosci surowej (wartos¢ nieskalo-
wanego sygnatu wejsciowego).

» Wartos¢ wejsciowa dla punktu 2

» Wartos¢ surowa: Wyswietlanie wartosci surowej (wartos¢ nieskalo-
wanego sygnatu wejsciowego).

* Przeliczone przesunigcie: Wy$wietla przesunigcie przeliczone dla sygnatu
wejsciowego przy uzyciu rdwnania liniowego.

* Przeliczone nachylenie: Wyswietla nachylenie przeliczone dla sygnatu
wejsciowego przy uzyciu rownania liniowego.

Ustawianie przesunigcia dla sygnatu wejsciowego

Ustawianie nachylenia dla sygnatu wejsciowego

Reset to factory
calibration

Przywrécenie ustawien sprzetowych odpowiedniego kanatu do ustawien
fabrycznych.

]
Process value scaling

Skalowanie w oparciu o rzeczywiste wartosci procesu.

Z wyjatkiem regulacji sprzetu przywraca wszystkie ustawienia odpowied-
niego kanatu do ustawien fabrycznych.

Tabela 25:  Menu modutu 4Al, obszar konfiguracyjny kanat 1 do kanafu 4, widok szczegdfowy konserwacja
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11.2 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym General
settings

Ponizszy przeglad i krétki opis menu zawiera ustawienia specyficzne urzadzenia dla modutu wejscia/wyjscia,
a nie opis oprogramowania komputerowego Birkert Communicator.

11.21 Widok szczegdlowy Parameter:

Otwieranie menu:

S wybraé Y w panelu nawigacyjnym.
Klikna¢ E aby otworzy¢ obszary konfiguracji.

— Wybrac¢ [N EEIREE G w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegGtowy [l ey

Przeglad punktéw menu:

LIEYGeneral settings

Poziomy 1,2i 3 Opis
Status LED Ustawienie diody LED do wyswietlania statusu urzgdzenia.
Operating mode Ustawienie trybu LED do wyswietlania stanow urzadzen.

Mozna wybiera¢ nastepujace tryby LED:

« Tryb NAMUR, opis patrz ,,8.2 Dioda LED wskazujgca status urzadzenia”
na stronie 24.

+ Dioda LED wytaczona.

m Parametryzacja urzadzenia jako abonenta komunikacji Fieldbus.

Displayed name Przydzielana jest nazwa, pod ktdrg bedzie wyswietlane urzgdzenie.

@ Wopisanie nie jest wymagane.

Wyswietlacz, lokalizacja urzadzenia
Okna do wpisywania mozna uzywac do opisu urzadzenia lub do dodat-

kowych informacji dotyczacych urzadzenia.

@ Whisanie nie jest wymagane.

Inne ustawienia urzadzenia jako uczestnika sieci.
Przyporzadkowanie numeru identyfikacyjnego dla komunikaciji w sieci.
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W przypadku zmiany numeru identyfikacyjnego komunikacji przypo-
rzadkowane partnerstwo do innego uczestnika ulega wykasowaniu.

Ustawianie predkosci transmisji dla urzadzenia jako abonenta komunikacii
Fieldbus lub abonenta CANopen.

buS addres Przydzielenie adresu, pod ktérym urzadzenie prowadzone jest jako
abonent komunikacji Fieldbus lub abonent CANopen.
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L[E¥General settings

Poziomy 1,2i 3 Opis

EIVENe oI Etilg[eMpplelels  Wybor komunikacii:

* Protokét komunikacyjny CANopen

* Protokét komunikacyjny biS
* Pojedyncze urzgdzenie
CANopen statu Okreslanie stanu komunikacji dla urzadzenia:

Pre-operational: Z uczestnikiem mozna komunikowac sie za posred-
nictwem SDOs. Komunikacja PDO nie jest mozliwa.

Operational: Uczestnik moze samodzielnie wysyta¢ i odbiera¢ dane
procesowe.

@ Menu jest dostepne wytacznie przy wybraniu protokotu komunikacji

CANopen.
Deallocation dela Czas straty partnera do momentu wykasowania jego konfiguraciji.
Wyswietlanie i ustawianie wartosci granicznych, ktdrych przekroczenie lub

zanizenie powoduje wyswietlenie przez urzadzenie komunikatu o btedzie
lub ostrzezenia.

Deallocation dela Wyswietlanie wartosci granicznych napiecia zasilajgcego.
Error low| Wyswietlanie warto$ci granicznej napiecia zasilajgcego, przy ktérej prze-
kroczeniu w dét urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamietac¢ o histerezie!
Wyswietlanie wartosci granicznej napiecia zasilajgcego, przy ktorej przekro-
czeniu w gore urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamigtac o histerezie!

E igh

Wyswietlanie histerezy dla warto$ci granicznych napiecia zasilajacego.
@ Histereze przyporzadkowuje sie po srodku wartosci granicznej.
Przyktad:
26,4V
05V

Btad jest wyprowadzany przy napieciu zasilania > 26,9 V i kasowany
ponownie przy napieciu zasilania < 25,9 V.
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Device temperature Wyswietlanie i ustawianie wartosci granicznych dla temperatury
urzadzenia.
Error high Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktérej prze-

kroczeniu w gére urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamietac o histerezie!

Error low Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktdrej prze-
kroczeniu w dét urzadzenie wysyta komunikat bfedu. Pamietac o histerezie!

Ustawianie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktorej
przekroczeniu w gére urzadzenie wysyta ostrzezenie. Pamigtaé o histerezie!

Ustawianie wartosci granicznej dla temperatury urzgdzenia, przy ktérej
przekroczeniu w dét urzadzenie wysyta ostrzezenie. Pamigtac o histerezie!
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L[EYGeneral settings|
Poziomy 1,2i3 Opis
Wyswietlanie histerezy dla wartosci granicznych temperatury urzadzenia.

@ Histereze przyporzgdkowuje sie po srodku wartosci granicznej.
Przyktad:

80°C
4°C

Ostrzezenie wysytane jest przy temperaturze urzadzenia > 82°C i ponownie
jest ono anulowane przy temperaturze urzadzenia < 78°C.

Menu do aktywacji i dezaktywacii funkcji diagnostyki.
Funkcja diagnostyki aktywowana:

© » Dioda LED do wys$wietlania stanu urzgdzenia pokazuje status urzgdzenia
§ w zaleznosci od ustawionego trybu pracy.
g + Komunikaty wpisywane sg do dziennika.
o
B Funkcja diagnostyki dezaktywowana:
§ + Dioda LED wskaznika statusu urzadzenia nie wskazuje statusu urzadzenia.
g * W przypadku btedéw nie dokonuje sie zadnych wpiséw w dzienniku.
g PDO configuration Konfiguracja cyklicznych obiektéw danych procesow:
L
= PDO 1
% s @ Konfiguracja cyklicznych obiektéw danych proceséw odbywa sie za
% pomoca kreatora, ktéry prowadzi przez wymagane kroki operacyjne.
2 PDO 3
é Multiplexed PDO
f REEEIRONCIEUIAEINEE  Przywrdcenie konfiguracji PDO do wartosci domysinych
é Output module PDOs Opis, patrz ,,11.1 Menu w zarze konfiguracyjnym od Al1 Al4” n
o stronie 36.
T Tabela 26: Menu modutu 4Al, obszar konfiguracji ,,General settings”, widok szczegotowy ,,Parameter’.
3
S
3
]
Z
<
=
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11.2.2 Widok szczegolowy Diagnostyka

Otwieranie menu:

S wybraé 1Y w panelu nawigacyjnym.
Kliknac¢ [}, aby otworzy¢ obszary konfiguracii.

— Wybrac¢ eEREEIRTE IS w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegStowy BIERIE e

Przeglad punktéw menu:
L [EYGeneral settings|
Poziomy 1i 2 Opis
D

Informacje dot. stanu urzagdzenia.

perating duration Wyswietlanie czasu dziatania przez caty cykl zycia urzadzenia.

evice temperature Wyswietlanie temperatury urzadzenia

oltage drop Wyswietlanie: liczba spadkdw napiecia od ostatniego restartu.

Wyswietlanie minimalnej i maksymalnej zmierzonej temperatury urzadzenia.

evice boot counte Wyswietlanie restartu urzadzenia w catym cyklu zycia urzadzenia.

ransferable memory Mozliwosé przechowywania i zarzgdzania ustawieniami konfiguracyjnymi.

slalt Ustawienia, patrz ,Centralne zarzgdzanie konfiguracjg — Przesytanie danych

konfiguracyjnych przy wymianie urzadzen”.
Instrukcja obstugi znajduje sie na stronie internetowej firmy Birkert —

typ ME43.
urrent system time Wyswietlanie daty i czasu
US statu Informacje dot. sieci bUS.
eceive errors| Wyswietlanie aktualnie wystepujacych btedow odbioru.
eceive errors max. Wyswietlanie wszystkich btedéw odbioru od ostatniego restartu.
ransmit errors Wyswietlanie aktualnie wystepujacych btedow wysyiki.
ransmit errors max. Wyswietlanie wszystkich btedéw transmisji od ostatniego restartu.
eset error counter. Resetowanie licznikdw btedéw dla btedéw odbioru i btedéw wysytki do 0.

Informacja dotyczgca stanu komunikacji urzadzenia jako abonenta w sieci
Fieldbus. Pre-operational lub operational.
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ogboo Menu do wyswietlania i zarzgdzania wpisami w dzienniku.
Configuration client Ustawienia dotyczace zapisania konfiguracji urzadzenia na urzadzeniu
zewnetrznym
ransferable memory Mozliwos¢ przechowywania i zarzgdzania ustawieniami konfiguracyjnymi.

slalls Ustawienia, patrz ,Centralne zarzadzanie konfiguracjg — Przesytanie danych

konfiguracyjnych przy wymianie urzadzen”.
Instrukcja obstugi znajduje sie na stronie internetowej firmy Birkert — typ ME43.

tatus| Aktualny status konfiguraciji.

Clefolpyile Ml UiTeTaNelellgi =)y  Liczba przeprowadzonych rekonfiguracii. 41

Tabela 27:  Menu modutu 4Al, obszar konfiguracji Ustawienia ogdine, widok szczegdfowy Diagnostyka.
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Dalsze ustawienia modutu 4Al

11.2.3 Widok szczegdlowy Maintenance

Otwieranie menu:

S wybraé 1Y w panelu nawigacyjnym.
Kliknac¢ [}, aby otworzy¢ obszary konfiguracii.

— Wybrac¢ EEREEIRTE IS w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegétowy [ ETIGHE Hes-

Przeglad punktéw menu:

L [EYGeneral settings

Poziomy 1i 2 Opis

Device information Wyswietlanie danych urzadzenia.

isplayed name Wyswietlanie nazwy wprowadzonej dla urzadzenia.

@ Wprowadzanie nazwy odbywa sie w obszarze konfiguracyjnym

General settingsfas w menu mYDisplayed name}

Identification numbe Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego urzadzenia.
erial numbe Wyswietlanie numeru seryjnego urzadzenia.
O VETCNCIiMTlelsYy  WysSwietlanie numeru identyfikacyjnego oprogramowania uzytego w
urzadzeniu.
irmware version Wyswietlanie wersji uzytego w urzadzeniu oprogramowania.
uS version Wyswietlanie wersji bUS urzadzenia.
Hardware version Wyswietlanie wersji sprzetowej urzgdzenia.
Product type Wyswietlanie oznaczenia typu urzadzenia.

Wyswietlanie daty produkcji urzadzenia.

EDS version Wyswietlanie wersiji eds.

Communicator.

evice drive Informacje dot. sterownika urzgdzenia.

To menu dostepne jest wylgcznie w programie komputerowym Biirkert

Reset device Menu do resetowania i ponownego uruchamiania urzadzenia.

[
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=
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Q
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=
=
()
Q
[
-+
(0]
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Ponowne uruchomienie urzadzenia.

Przy ponownym uruchomieniu urzadzenia przeprowadzany jest reset opro-
gramowania. Wprowadzone w urzadzeniu ustawienia zwigzane z konfigu-
racja i parametryzacjg pozostajg zachowane po ponownym uruchomieniu.

T

actory reset Przywrécenie urzadzenia do ustawien fabrycznych.

Przy resetowaniu do ustawien fabrycznych odpowiednie ustawienia wpro-
wadzone w urzadzeniu zostajg zastgpione ustawieniami fabrycznymi.

Tabela 28:  Menu modutu 4Al, obszar konfiguracji Ustawienia ogdine, widok szczegdfowy Konserwacja.
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12 ROZRUCH / ODDANIE DO UZYTKU MODULU 4A0

12.1 Ustawienia podstawowe wyjs¢ analogowych

Do ustawien podstawowych wymagane jest oprogramowanie Biirkert Communicator.

Oprogramowanie Blirkert Communicator mozna pobra¢ bezptatnie ze strony internetowej firmy
Burkert http://country.burkert.com— typ ME44.
Oproécz oprogramowania wymagany jest zestaw interfejsu biS USB dostepny jako wyposazenie

dodatkowe.
Ustawienia podstawowe wyjs¢ analogowych kanatu 1 do Fabryczne ustawienie .
. SR . Wymaég

kanatu 4 (przestrzegac¢ kolejnosci) domysine
1. Wybrag tryb pracy. nieskonfigurowany obowigzkowo
2. Skalibrowa¢ warto$¢ procesowa wyjscia analogowego: obowigzkowo

* Dolna warto$c¢ 0

* Gérna wartosc 100
3. Ustawi¢ czas reakcji filtra. 3,00s opcjonalnie
4. Konfiguracja obstugi btedow Ostatr}lza prawidiowa opcjonalnie

wartosc
5. Poda¢ nazwe dla wartosci wejsciowe;j. nie podano nazwy
S Wykrywanie zwarcia,

6. Ustawic diagnostyke. wykrywanie otwartej petli

Tabela 29:  Przeglad: Podstawowe ustawienia wyjs¢ analogowych modutu 4A0

1211 Otwieranie menu do ustawiania wyjs¢ analogowych
w Birkert Communicator

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

Otwieranie menu:

S wybrag w panelu nawigacyjnym.
Klikng¢ E aby otworzy¢ obszary konfiguracji.

— Wybrac¢ BGEINeITi{elli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

Po wybraniu sygnatu wejsciowego wyswietlane jest petne drzewo menu do ustawiania wyjscia
analogowego.

12.1.2 Wybdr trybu pracy dla wyjscia analogowego

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEILIReIT eIl & w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

e 0perating model
— Wybrac¢ sygnat wyjsciowy.

Y Wybrano sygnat wyjsciowy dla wyjscia analogowego.
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12.1.3 Kalibracja wartosci procesowej wyjscia analogowego

Kalibracja w widoku szczegdétowym ,,Parameter”: kalibracja poprzez wprowadzenie dolnej i gérnej war-
tosci procesowej

— Wybrac \Esefelti{elliE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

Kalibracja dolnej wartosci procesowej wyjscia analogowego:

— Wybra¢ [EMEE . Wskazanie (0 mA, 4 mA lub 0 V) zalezy od wybranego sygnatu wyjsciowego.

— Wprowadzi¢ wartos¢.

Kalibracja gornej wartosci procesowej wejscia analogowego:

— Wybrac¢ [EMEE RS Wskazanie (20 mA, 2V, 5V lub 10 V) zalezy od wybranego sygnatu wyj$ciowego.
— Wprowadzi¢ wartosc.

¥ skalibrowano wartogé procesowa wyjscia analogowego.

12.1.4 Ustawianie czasu reakaciji filtra dla wejscia analogowego

Czas reakgcji filtra okresla stopien ttumienia wahan pradu lub wahan napiecia na wejsciu analogowym.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac IEqEleTefoItiielli & w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

A cFilter response timel

— Wprowadzi¢ wartosc.

Y Ustawiony zostat czas reakciji filtra dla wejscia analogowego.

12.1.5 Ustawianie obslugi bleddéw dla wejscia analogowego

Okresla, ktora wartos¢ jest wyprowadzana w stanie btedu.
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac IqEleefelti{elli & w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

— Wybrac |S{ge#Elle|T3le].
— Wybra¢ [ESREIERERE ub EIREIE.

& Ustawiona zostata obstuga btedow dla wejscia analogowego.
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12.1.6 Okreslanie nazwy dla wartosci wyjsciowej wejscia
analogowego
W razie potrzeby mozna okresli¢ nazwe dla wartosci wyjsciowej kazdego wejscia analogowego.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIIeHelTiisIli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybra¢ zadany kanat.

— Wybrac [[gleJREITENERE.

— Wprowadzi¢ nazwe.

& Nadano nazwe wartosci wyjsciowej wejscia analogowego.

12.1.7 Ustawianie diagnostyki dla wyjscia analogowego

Za pomoca diagnostyki mozna skonfigurowa¢ wykrywanie btedow.
Ustawienie fabryczne: wykrywanie zwarcia
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIeHeITiisIli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegétowym wybraé zadany kanat.

NS Diagnostics]
alec0pen loopfililelShort circuit detection}

Y Diagnostyka zostata ustawiona.
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13 DALSZE USTAWIENIA MODULU 4A0

13.1 Menu w obszarze konfiguracyjnym od AO1 do AO4

Ponizszy przeglad i krétki opis menu zawiera ustawienia specyficzne urzgdzenia dla modutu wejscia/wyjscia,
a nie opis oprogramowania Birkert Communicator.

13.11 Widok szczegdlowy Parameter:

EE Menu widoku Parameter dla wyj$¢ analogowych od AO1 do AO4 opisane jest szczegétowo w
rozdziale Uruchamianie modutu 4A0.

13.1.2 Widok szczegdlowy Diagnostyka

Otwieranie menu:

Sl wybrag w panelu nawigacyjnym.
Kliknac H, aby otworzy¢ obszary konfiguraciji.

— Wybrac¢ LGEIeHeITiisIli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

Przeglad punktéw menu:

dia [SENNTEE] do PENIEN! (wyjscia analogowe 1...4)

Poziomy 1 Opis

Type) Wyswietlacz, typ wejscia analogowego.

Wskazanie trybu pracy ustawionego dla wejécia analogowego.
Wyswietlanie napiecia lub pradu przytozonego do wyj$cia analo-

gowego. Wyswietlana wielkos¢ elektryczna zalezy od wybranego sygnatu
wyjsciowego.

@ Moduty sg zazwyczaj prawidtowo skalibrowane fabrycznie.
Jesli okaze sie, ze wyswietlana wartos¢ wyjsciowa rézni sie od wartosci
rzeczywistej, konieczna jest ponowna kalibracja.

Output value Wyswietlanie wartosci procesowej, ktdra jest wyprowadzana na magistrali
Fieldbus.

Tabela 30:  Menu modufu 4A0, obszar konfiguracyjny od AO1 do AO4, widok szczegdtowy Diagnostyka
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13.2 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym
General settings

13.2.1 Widok szczegdlowy Parameter:

Otwieranie menu:

S wybrag w panelu nawigacyjnym.
Kliknac¢ [}, aby otworzy¢ obszary konfiguracii.

— Wybrac¢ eEREEIRTE s w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegStowy [El Iy

Przeglad punktéw menu:

L[EYGeneral settings

Poziomy 1,2i3 Opis

Kolory i zachowanie diody LED statusu urzadzenia
Ustawienie réznych trybéw pracy: NAMUR, staty kolor i wytgczona dioda

LED.

m Parametryzacja urzadzenia jako abonenta komunikac;ji Fieldbus.
Przydzielana jest nazwa, pod ktdra bedzie wyswietlane urzadzenie.
Podanie miejsca, ktére bedzie wyswietlane dla urzadzenia.

Okna do wpisywania mozna uzywac do opisu urzadzenia lub do dodat-

kowych informaciji dotyczacych urzadzenia.

@ Whpisanie nie jest wymagane.

Advanced Inne ustawienia urzadzenia jako uczestnika sieci.

Przyporzadkowanie numeru identyfikacyjnego dla komunikaciji w sieci.

W przypadku zmiany numeru identyfikacyjnego komunikacji przypo-
rzadkowane partnerstwo do innego uczestnika ulega wykasowaniu.

Ustawianie predkosci transmisji dla urzadzenia jako abonenta komunikacji
Fieldbus lub abonenta CANopen.

Fixed CANopen Przydzielenie adresu, pod ktérym urzadzenie prowadzone jest jako

address abonent komunikacji Fieldbus lub abonent CANopen.

CANopen address| Faktycznie uzyty adres.

CANopen statu Okreslanie stanu komunikacji dla urzadzenia:

Pre-operational: Z uczestnikiem mozna komunikowa¢ sie za posred-
nictwem SDOs. Komunikacja PDO nie jest mozliwa.

Operational: Uczestnik moze samodzielnie wysytac i odbiera¢ dane
procesowe.

@ Menu jest dostepne wytacznie przy wybraniu protokotu komunikacji
CANopen.
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LIEYGeneral settings

Poziomy 1,2i3 Opis

Wybor komunikacii:
* Protokot komunikacyjny CANopen
* Protokét komunikacyjny biS

* Pojedyncze urzadzenie

Show errors from + Urzadzenie wyswietla btedy partnerow (producenta i/lub konsumenta).
biS partners

B
Deallocation dela Czas straty partnera do momentu wykasowania jego konfiguracji.

Alarm limits| Wyswietlanie i ustawianie wartosci granicznych, ktdrych przekroczenie lub
zanizenie powoduje wyswietlenie przez urzagdzenie komunikatu o btedzie

lub ostrzezenia.

Device temperature
Error high

PDO 1 @
Konfiguracja cyklicznych obiektéw danych proceséw odbywa sie za
pomoca kreatora, ktéry prowadzi przez wymagane kroki operacyjne.

Czas inhibicji: Minimalny czas pomiedzy dwoma transmisjami przed
ponownym wystaniem.

Timer zdarzen: Najdtuzszy czas pomiedzy dwiema transmisjami. Nieza-
leznie od tego, czy wartos¢ ulegta zmianie.

PDO configuration Konfiguracja cyklicznych obiektdw danych procesow:
REEEIR OGN EIETIAEINES  Przywrocenie konfiguracji PDO do wartosci domysinych

Configuration client Stuzy do zapisywania konfiguracji urzadzenia na innym urzadzeniu.
Operating mode Automatyczne wtgczanie: Czeka na dostawce, a nastepnie ustawia go na
SAKtywny”.

Change operation Kreator konfiguracji uruchamia sie.
mode

Tabela 31:  Menu modutu 4AO, obszar konfiguracji ,,General settings”, widok szczegdfowy ,,Parameter”.
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13.2.2 Widok szczegolowy Diagnostyka

Otwieranie menu:

S wybrag w panelu nawigacyjnym.
Kliknac¢ [}, aby otworzy¢ obszary konfiguracii.

— Wybrac¢ EEREEIRT s w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegStowy BIERI e

Przeglad punktéw menu:

LIEYGeneral settings

Poziomy 1i 2 Opis

Device status| Informacje dot. stanu urzgdzenia.

perating duration Wyswietlanie czasu dziatania przez caty cykl zycia urzadzenia.

Wyswietla czas pracy od ostatniego uruchomienia urzadzenia

evice temperature Wyswietla temperature zastosowana do urzadzenia.

Minimalne i maksymalne wartosci temperatury

Temperatura minimalna

Temperatura maksymalna

evice boot counte Wyswietla liczbe wszystkich restartéw, ktore zostaty wykonane przez
urzadzenie.
ransferable memory Mozliwos¢ przechowywania i zarzgdzania ustawieniami konfiguracyjnymi.

S Ustawienia, patrz ,,Centralne zarzadzanie konfiguracja — Przesytanie konfi-

guracji urzadzenia przy wymianie urzadzen”.
Instrukcja obstugi znajduje sie na stronie internetowej firmy Burkert — typ ME43

buS statu Informacje dot. sieci bus.
eceive errors| Wyswietlanie aktualnych btedéw odbioru.
eceive errors max. Wyswietlanie wszystkich przesztych i aktualnych btedéw odbioru.
ransmit errors| Wyswietlanie aktualnych btedoéw wysytki.
ransmit errors max. Wyswietlanie wszystkich przesztych i aktualnych btedow wysyiki.
eset error counte Resetuje obie maksymalne wartosci licznikdw bteddw.
ANopen status| Informacja dotyczgca stanu komunikacji urzagdzenia jako abonenta w sieci
Fieldbus. Pre-operational lub operational.
Logboo Wyswietlanie komunikatow systemowych
Configuration client Ustawienia dotyczace zapisania konfiguracji urzadzenia na urzadzeniu
zewnetrznym
ransferable memory Mozliwos¢ przechowywania i zarzagdzania ustawieniami konfiguracyjnymi.
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LR Ustawienia, patrz ,,Centralne zarzgdzanie konfiguracja — Przesytanie konfi-

guracji urzadzenia przy wymianie urzagdzen”.
Instrukcja obstugi znajduje sie na stronie internetowej firmy Burkert — typ ME43
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L[EYGeneral settings

Poziomy 1i 2 Opis

tatus| Aktualny status urzgdzenia

Number of Liczba rekonfiguracji urzgdzenia
reconfigurations

Tabela 32:  Menu modufu 4AO, obszar konfiguracji Ustawienia ogdine, widok szczegdtowy Diagnostyka.

13.2.3 Widok szczegdlowy Maintenance

Otwieranie menu:

S wybrag w panelu nawigacyjnym.
Klikna¢ i, aby otworzy¢ obszary konfiguracii.

— Wybrac¢ [eEWEEIREE G w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegdtowy [VETIEHENS:.

Przeglad punktéw menu:

L[EYGeneral settings|

Poziomy 1i 2 Opis

Device information Wyswietlanie danych urzadzenia.

isplayed name| Wyswietlanie nazwy wprowadzonej dla urzgdzenia.

@ Wprowadzanie nazwy odbywa sie w obszarze konfiguracyjnym
General settingsges w menu & JDisplayed name}

dentification numbe Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego urzadzenia.

erial numbe Wyswietlanie numeru seryjnego urzadzenia.

I IAVETGCN e T M glelsYy  WysSwietlanie numeru identyfikacyjnego oprogramowania uzytego w urzadzeniu.

irmware version Wyswietlanie wersji uzytego w urzgdzeniu oprogramowania.

biS version Wyswietlanie wersji bUS urzadzenia.

ardware version Wyswietlanie wersji sprzetowej urzadzenia.

roduct type Wyswietlanie oznaczenia typu urzgdzenia.

Wyswietlanie daty produkcji urzgdzenia.

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

Q
=]
=
=
)
0
-
=
=S
(0]
Q
)
=t

EDS version Wyswietlanie wersiji eds.

evice drive Informacje dot. sterownika urzgdzenia.

To menu dostepne jest wytgcznie w programie komputerowym Biirkert
Communicator.

Reset device Menu do resetowania i ponownego uruchamiania urzadzenia.

53]

estart Ponowne uruchomienie urzadzenia.
Przy ponownym uruchomieniu urzadzenia przeprowadzany jest reset
napiecia. Wprowadzone w urzadzeniu ustawienia zwigzane z konfiguracjg i
parametryzacjg pozostaja zachowane po ponownym uruchomieniu.
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LIEYGeneral settings

Poziomy 1i 2 Opis

Factory reset Przywrécenie urzgdzenia do ustawien fabrycznych.

Przy resetowaniu do ustawien fabrycznych odpowiednie ustawienia wpro-
wadzone w urzadzeniu zostajg zastgpione wartosciami domysinymi.

Tabela 33:  Menu modutu 4A0, obszar konfiguracji Ustawienia ogdine, widok szczegdtowy Konserwacja.
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14 ROZRUCH / ODDANIE DO UZYTKU MODULU 8DI

14.1 Ustawienia podstawowe modulu wejsciowego.

Do ustawien podstawowych dostepny jest kreator, ktory prowadzi uzytkownika przez menu i wymagane
czynnosci obstugowe.

- H_ Wybrac¢ m w panelu nawigacyjnym. Klikng¢ H, aby otworzy¢ obszary konfiguraciji.

— Wybra¢ BIETEIE > Setup}

Y Asystent przeprowadzi uzytkownika przez ustawienia podstawowe urzgdzenia.

14.1.1 Konfiguracja czasu probkowania

Im krétszy czas prébkowania, tym szybciej wykrywana jest zmiana sygnatu.
Im dtuzszy czas prébkowania, tym dokfadniejszy jest pomiar czestotliwosci.

Im dtuzszy czas probkowania, tym mniejsze obcigzenie magistrali.

— Wprowadzi¢ czas prébkowania.

14.1.2 Konfiguracja nominalnego trybu pracy
Tryb pracy Funkcja

Pulse counter Zliczanie przychodzacych impulséw przez caty czas pracy.

Licznik mozna zresetowac do 0 w opcji:
Digital Inputsps MReset totalizersps

czestotliwosc Pomiar czestotliwosci na wejéciu w [Hz].

Natezenie przeptywu | Obliczone natezenie przeptywu w [I/min].

Natezenie przeptywu | Liczenie natezenia przeptywu w [I] przez caty czas pracy.

Licznik mozna zresetowac¢ do 0 w opcji:
Digital inputsjg JReset totalizersggFlow totalize

Tabela 34:  Konfiguracja wejs¢ wielofunkcyjnych

14.1.3 Konfiguracja filtra wejscia
Przy nominalnym trybie pracy ,,czestotliwosé”, ,,natezenie przeptywu” lub ,totalizer przeptywu”.

Aby zredukowag fluktuacje sygnatu, dla kazdego kanatu mozna aktywowac filtr wejscia z zachowaniem
PT1. Czas reakciji filtra mozna ustawi¢ w zakresie od 1 do 10000 ms, ale musi by¢ wiekszy niz ustawiony

czas probkowania. Wprowadzenie 0 ms spowoduje dezaktywacjg filtra.
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14.1.4 Konfiguracja wejscia przepltywu
Przy nominalnym trybie pracy ,natezenie przeptywu” lub ,totalizer przeptywu”.

— Wprowadzi¢ wspotczynnik K w [impulsy/litr].
Pdzniej mozliwa jest dwupunktowa kalibracja urzadzenia w sekgji:

Digital inputsjs SFlow input calibration}

14.1.5 Konfiguracja nazwy kanatu
W tym miejscu mozna dla kazdego kanatu wprowadzi¢ nazwe specyficzng dla uzytkownika.

14.1.6 Konfiguracja inwersji
W nominalnym trybie pracy ,,Cyfrowy” do odwrdcenia sygnatéw czujnika.

14.1.7 Konfiguracja wykrywania przerwania przewodu
W trybie pracy ,,Digital” do aktywowania lub dezaktywowania wykrywania przerwania przewodu.

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025
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15 DALSZE USTAWIENIA MODULU 8DI

15.1 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym ,,Inputs”

Ponizszy przeglad i krétki opis menu zawiera ustawienia specyficzne urzadzenia dla modutu wejscia/wyijscia, a
nie opis oprogramowania Birkert Communicator.

15.11 Widok szczegdlowy Parameter:

Otwieranie menu:

S wybrag EJs]] w panelu nawigacyjnym.
Klikna¢ ﬂ aby otworzy¢ obszary konfiguracji.

— Wybra¢ [[ifS& w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegStowy [l -

Przeglad punktéw menu:

Menu Opis

Dokona¢ ustawien podstawowych modutu wejscia przy pomocy
asystenta.

Sample time Im krétszy czas probkowania, tym szybciej wykrywana jest zmiana sygnatu.
Im dtuzszy czas probkowania, tym dokfadniejszy jest pomiar
czestotliwosci.

Im dtuzszy czas probkowania, tym mniejsze obcigzenie magistrali.

Mark bus-outputs as W celu wykrycia nieprawidtowych wartosci wyjsciowych magistrali, nie-

invalid prawidtowe wartosci mozna oznaczy¢ jako niewazne. Pozostate (prawi-

dtowe) wartosci wyjsciowe nie sg zaznaczone.

Channels 1 to 8

Operating mode Dla tych kanatéw mozliwe sg nastepujace nominalne tryby pracy:
cyfrowy, licznik impulséw, czestotliwos¢, natezenie przeptywu lub totalizer
przeptywu.

W tym miejscu mozna dla kazdego kanatu wprowadzié¢ nazwe specyficzng

dla uzytkownika.

Nazwa pojawi sie wtedy na stronie gtdwnej Blirkert Communicator.

Menu dostepne tylko w ,,cyfrowym” trybie pracy.

W przypadku nominalnego trybu pracy ,,Aktywny” wejscie cyfrowe jest
odwrécone.

Menu dostepne tylko w ,,cyfrowym” trybie pracy.

Wiaczenie lub wytgczenie wykrywania przerwania przewodu dla tego
kanatu.

Aktywowane wykrywanie przerwania przewodu:

W przypadku przerwania przewodu wyswietlany jest, w zaleznosci od
ustawionego trybu pracy LED statusu urzadzenia, komunikat ,.error”.
Dioda LED statusu kanatu $wieci sie na czerwono. Komunikat o btedzie
jest zapisywany w dzienniku.




Typ ME44 -

Dalsze ustawienia modutu 8DI puu:!c"o[’lbsevszmts
Menu Opis
Filter response time Menu dostepne wytacznie w nominalnych trybach pracy ,,Czestotliwosc”,

»Przeptyw” i ,Totalizer przeptywu”.

Czas reakc;ji filtra mozna ustawi¢ w zakresie od 1 do 10000 ms, ale musi
by¢ wiekszy niz ustawiony czas prébkowania. Wprowadzenie 0 ms spo-
woduje dezaktywacije filtra.

i

facto Menu dostepne wytgcznie w nominalnych trybach pracy ,,Przeptyw” i
LJotalizer przeptywu”.

Wspodtczynnik K to wartos¢ [impulsy/litr], przez ktéra mnozona jest
wartos¢ sygnatu czujnika w celu przeliczenia jej na rzeczywista wartos¢
procesowa [I/min].

Jezeli zostanie tutaj wprowadzona wartos¢ = 0, wartosci kalibraciji
2-punktowej (ponizej 4 pozycji menu) bedg ignorowane.

Lower threshold value Menu dostepne wytgcznie w nominalnych trybach pracy ,,Przeptyw” i
LJotalizer przeptywu”.

Kalibracja 2-punktowa

Sl ERUIEIPERETE  Wartosé podana w [I/min] lub [HZ]
Upper Frequenc Wartosé mozna rowniez ustali¢ w asystencie kalibracji w sekc;ji [Bfs[i €]

> MFiow input calibration]

Jesli w menu jest wprowadzona warto$¢ # 0, wartosci kalibracji
2-punktowej bedg ignorowane.

Tabela 35: Menu modutu 8DI, wejscia obszaru konfiguracji, widok szczegdtowy ,,Parameter”

15.1.2 Widok szczegodlowy Diagnostyka

Otwieranie menu:

S wybrag EJs]] w panelu nawigacyjnym.
Klikna¢ E aby otworzy¢ obszary konfiguracji.

— Wybra¢ [ w obszarze konfiguragii.
— Wybra¢ widok szczegdtowy BIEEIe e

Przeglad punktéw menu:

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

Menu Opis
Wyswietla, czy wystepuje zwarcie.
Menu dostepne wytacznie w nominalnym trybie pracy ,,Digital” i tylko w

przypadku, gdy dla co najmniej 1 kanatu zostato aktywowany wykrywanie
przerwania przewodu w sekcji DI > B ey

W przypadku kanatéw z aktywowanym wykrywaniem przewodu wska-
zywane jest przerwanie przewodu.

WITIR Gl ifeTa Nl ES VI Menu dostepne wytgcznie w nominalnych trybach pracy ,,Czestotliwos¢”,
»Przeptyw” i  Totalizer przeptywu”.

Wyswietla aktualny status wejs¢ wielofunkcyjnych.
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Menu Opis
Out of specification Wskazuje, czy czestotliwos¢ wejsciowa jest poza okreslonym zakresem
(> 4,5 kHz).
Jezeli czestotliwos¢ wejscia jest za wysoka, wejscie jest dezaktywowane
i wyswietlany jest komunikat btedu (> 6 kHz). Aby usuna¢ btad, nalezy
ponownie uruchomic¢ urzadzenie.

Tabela 36:  Menu modutu 8DI, wejscia obszaru konfiguracji, widok szczegotowy Diagnostyka

15.1.3 Widok szczegdlowy Maintenance

Otwieranie menu:

— Il wybra¢ 5] w panelu nawigacyjnym.
Klikng¢ , aby otworzy¢ obszary konfiguraciji.

— Wybraé [ w obszarze konfiguracii.
— Wybraé widok szczegdtowy BIEFIII oS-

Przeglad punktéw menu:

Menu Opis

Flow input calibration Dwupunktowa kalibracja wejs¢ przeptywowych.
Dane kalibracji nie sg wykorzystywane, jesli wspotczynnik K jest wazny (nie
wynosi 0).
Kreator przeprowadzi uzytkownika przez menu.

Reset pulse counte Licznik impulséw mozna zresetowac tylko wtedy, gdy zostat skonfigu-

rowany nominalny tryb pracy ,licznik impulsow”.

Konfiguracja odbywa si¢ w BN > >

Reset totalize Resetowanie licznika do 0 dla nominalnego trybu pracy ,Flow totalizer
input” j Pulsce counter”,

Tabela 37:  Menu modutu 8DI, wejscia obszaru konfiguracji, widok szczegdtowy Konserwacja
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15.2 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym General
settings

15.2.1 Widok szczegdlowy Parameter:

Otwieranie menu:

S wybrag EI3]] w panelu nawigacyjnym.
Klikng¢ H aby otworzy¢ obszary konfiguraciji.

— Wybrac [eEWEIEIREE [ w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegStowy [N ey

Przeglad punktéw menu:

Menu Opis

Status LED

Ustawienie roznych trybéw pracy: NAMUR, staty kolor i wytaczona dioda
LED.

Parametryzacja urzadzenia jako abonenta komunikacji Fieldbus.

Communicator.

O
Displayed name Nazwa urzadzenia, pod ktdrg urzadzenie jest wyswietlane w Blrkert
L

Lkalizacja urzadzenia.
Jest wyswietlany w Biirkert Communicator pod nazwag urzadzenia.

kowych informaciji dotyczacych urzadzenia.

Whpisanie nie jest wymagane.

Okna do wpisywania mozna uzywac do opisu urzadzenia lub do dodat-
Inne ustawienia dotyczace urzadzenia jako uczestnika sieci.

Numer identyfikacyjny do komunikacji w sieci.

Nie nalezy zmieniaC. Jesli dojdzie do zmiany, partnerstwo przyporzad-
kowane do innego abonenta komunikacji Fieldbus zostaje anulowane.

Baud rate Predkos$c¢ transmisji dla urzadzenia jako abonenta komunikacji Fieldbus
lub abonenta CANopen. Musi to by¢ identyczne dla wszystkich urzadzen
w sieci.

Feste CANopen- Recznie ustawiony adres urzgdzenia.

Adresse (Node ID)

Fixed CANopen Aktualnie wykorzystywany adres urzgdzenia.
address (Node ID)

EIENe el fylelels  Ustawienie réznych trybdw magistrali: biS, CANopen lub pojedyncze
urzadzenie.
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Pojedyncze urzadzenie: jesli urzadzenie nie pracuje w sieci.
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Menu Opis

CANopen statu Stan komunikacji urzadzenia-

Pre-operational:
Mozliwa jest wytgcznie komunikacja acykliczna (SDO) z abonentem komu-
nikacji Fieldbus. Komunikacja cykliczna (PDO) jest nieaktywna.

Operational:
Mozliwa jest komunikacja acykliczna (SDO) i cykliczna (PDO) z abonentem
komunikacji Fieldbus.

(Menu jest dostepne tylko w trybie magistrali ,CANopen”.,)

Deallocation dela Czas straty partnera do momentu wykasowania jego konfiguraciji.
Ustawianie warto$ci granicznych, ktérych przekroczenie lub zanizenie

powoduje wyswietlenie przez urzgdzenie komunikatu o btedzie lub
ostrzezenia.

PDO configuration Konfiguracja cyklicznych obiektow danych procesow:

Informacje dotyczace kanatéw od 1 do 8 sg przesytane jako pola bitowe w
obiekcie PDO 1.

Jezeli do wejs¢ wielofunkcyjnych przypisana jest inna funkcja wejsciowa
(np. czestotliwoscé), informacije z tych kanatéw sg przesytane w kolejnych
obiektach PDO:

PDO 2 dla kanatéw 1 i 2 oraz PDO 3 dla kanatéw 3 i 4.

W takim przypadku odpowiednie wartosci bitowe w obiekcie PDO 1 staja
sie niewazne i nalezy je zignorowac.

Y
v
o
)

Y
v
o
(&)

PDO 2 i PDO 3 sg generowane przez urzgdzenie wytgcznie wtedy, gdy
wejscia wielofunkcyjne nie sg skonfigurowane jako wejscia cyfrowe.

Wskazane tutaj wartosci dla ,,czasu inhibicji” sg w stanie domysinym
powigzane z ustawieniem czasu prébkowania, a przy zmianie czasu
prébkowania sg automatycznie dostosowywane, dlatego nie nalezy ich
zmieniac recznie.

Jezeli w wyjatkowych przypadkach uzytkownik dokona recznej regulacii,
przypisanie do czasu probkowania zostanie anulowane.

Multiplexed PDO Potgczenie PDO (dane cykliczne) i SDO (dane acykliczne)
- ont

Czas inhibicji: Minimalny czas pomiedzy dwoma transmisjami przed
ponownym wystaniem.
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Configuration clien Zapisanie konfiguracji urzgdzenia na urzadzeniu zewnetrznym.
(Menu jest dostepne tylko w trybie magistrali ,,biS”))
Operating mode Wskazuje aktualny tryb pracy.
Change operation modelaali's

Klient konfiguraciji jest aktywny i oczekuje, ze provider rowniez jest
dostepny. Jesli nie, pojawi sie komunikat.

Automatyczne wigczanie:

Klient konfiguracji znajduje sie w trybie bezczynnosci, dopdki nie bedzie
dostepny provider. Nastepnie urzadzenie automatycznie przetacza sie na
»aktywne”.

58 Tabela 38:  Menu modutu 8D, obszar konfiguracji Ustawienia ogdlne, widok szczegdtowy Diagnostyka.
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15.2.2 Widok szczegodlowy Diagnostyka
Otwieranie menu:

Sl wybraé E]3]] w panelu nawigacyjnym.
Klikng¢ E, aby otworzy¢ obszary konfiguraciji.

— Wybra¢ [eEREEIRT= i[5 w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegdtowy BIET IS les

Przeglad punktéw menu:

Opis

D Informacje dot. stanu urzadzenia.

perating duration Wyswietlanie czasu dziatania przez caty cykl zycia urzadzenia.

Wyswietlanie czasu dziatania od ostatniego ponownego uruchomienia.

evice temperature Aktualna temperatura urzagdzenia (nie temperatura otoczenia!).

oltage drops Wskazuje liczbe spadkdw napiecia od ostatniego ponownego
uruchomienia.

Min. Temperatura Temperatura minimalna

Max. temperature Temperatura maksymalna

evice boot counte Wskazuje liczbe ponownych uruchomien urzgdzenia w catym cyklu zycia.

ransferable memory Wskazanie okresla, czy jest aktywny provider.
status

buS status, Informacje dot. sieci bis.

eceive errors Wskazuje liczbe aktualnie wystepujacych btedéw odbioru.

eceive errors max. Maksymalna liczba btedéw odbioru od uruchomienia urzadzenia.

ransmit error Wskazuje liczbe aktualnie wystepujacych bteddéw transmisiji.

ransmit errors max. Maksymalna liczba bteddw transmisji od momentu uruchomienia
urzadzenia.

eset error counte Resetuje obie wartosci maksymalne.

ANopen status Aktualny stan roboczy urzgdzenia.
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Lista wszystkich komunikatow btedu wraz z czasem ich wystepowania w
godzinach roboczych. Zapisywanych jest do 20 wiadomosci.

Aktualny stan klienta konfiguraciji.

ransferable memory Wskazanie okresla, czy jest aktywny provider.

statu
Aktualny status urzadzenia
Liczba rekonfiguracji urzadzenia
counte
Tabela 39:  Menu modutu 8DI, obszar konfiguracji Ustawienia ogdine, widok szczegdtowy Diagnostyka. 59
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15.2.3 Widok szczegdlowy Maintenance

Otwieranie menu:

S wybrag E]3]] w panelu nawigacyjnym.
Kliknac¢ [}, aby otworzy¢ obszary konfiguracii.

— Wybrac¢ [EEREEIRTE e[S w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegotowy [ETIEIee.

Przeglad punktéw menu:

Menu

Opis

Device information

Wyswietlanie danych urzadzenia.

isplayed name

Wyswietlanie nazwy wprowadzonej dla urzgdzenia.
Nazwe wprowadza si¢ w sekciji:

General settingsps > MIDisplayed namel

Identification numbe

Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego urzadzenia.

erial numbe

Wys$wietlanie numeru seryjnego urzadzenia.

oftware ident. numbe

Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego oprogramowania sprzetowego

irmware version

Wskazanie numeru identyfikacyjnego oprogramowania sprzetowego.

uS version

Wskazanie wersji bUS.

Hardware version

Wskazanie wersji sprzetowe;.

Product type

Wskazanie typu produktu

Wyswietlanie daty produkcji urzadzenia.

EDS version

Wyswietlanie wersji EDS.

evice drive

Informacje dot. sterownikéw urzgdzenia.

To menu dostepne jest wytgcznie w oprogramowaniu Birkert
Communicator.

I UIgI i-nmm O
[}
>
C
=1
Q
(9]
~
C

=
(0]
o
(V)
]
),

Reset device)

Menu do resetowania i ponownego uruchamiania urzadzenia.

s

estart

Ponowne uruchomienie urzadzenia.

Przy ponownym uruchomieniu urzgdzenia przeprowadzany jest reset
napigcia. Wprowadzone w urzgdzeniu ustawienia zwigzane z konfiguracjg i
parametryzacjg pozostajg zachowane po ponownym uruchomieniu.

I

actory reset

Przywrécenie urzgdzenia do ustawien fabrycznych.

Tabela 40:  Menu modutu 8DI, obszar konfiguracji GUstawienia ogdine, widok szczegdtowy Konserwacja.
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16 ROZRUCH / ODDANIE DO UZYTKU MODULU 8DO
16.1 Ustawienia wyjs¢ cyfrowych

Do ustawien podstawowych wymagane jest oprogramowanie Biirkert Communicator.

Oprogramowanie Blirkert Communicator mozna pobra¢ bezpfatnie ze strony internetowej firmy
Burkert http://country.burkert.com— typ ME44.
Oproécz oprogramowania wymagany jest zestaw interfejsu buS USB dostepny jako wyposazenie

dodatkowe.

Ustawienia podstawowe dla wyj$¢ cyfrowych kanatu 1 | Fabryczne ustawienie .
< Wymaog

do 8 domysine
Wybra¢ tryb pracy. nieskonfigurowany obowigzkowo
* On-Off
» Wartosc¢ progowa
+ PWM
* PFM
Parametryzacja wyjscia cyfrowego w zaleznosci od - obowigzkowo
wybranego trybu pracy.
Odwrécenie wyjscia cyfrowego. Wit wykonac¢ opcjonalnie
Poda¢ nazwe dla wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego. | nie podano nazwy wykonac opcjonalnie
Ustawié¢ wykrywanie zwarc. aktywowany wykonac¢ opcjonalnie

Tabela 41:  Przeglad: Podstawowe ustawienia wyjs¢ cyfrowych modutu 8DO
16.11 Otwieranie menu do ustawiania wyjs¢ cyfrowych w Burkert
Communicator

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

Otwieranie menu:

S wybrag w panelu nawigacyjnym.
Klikng¢ E, aby otworzy¢ obszary konfiguracji.

— Wybrac¢ LGEILI RO eIl w obszarze konfiguracii.

Zostanie wy$wietlony widok szczegotowy z kanatami stuzgcymi do ustawiania wyjscia
cyfrowego.

Po wybraniu trybu pracy wyswietlane jest kompletne drzewo menu do ustawiania wyjscia cyfrowego.

16.1.2 Wybodr trybu pracy dla wyjscia cyfrowego

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ BGEIINeITi{elli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

e alNeld0perating model

61




— Typ ME44

burkert | |

FLUID CONTROL SYSTEMS Rozruch / oddanie do uzytku
modutu 8DO

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

62

Mozliwy wybor:
- OIE]I: Tryb pracy dla 2 status6w, wigczony lub wytaczony.
o PGEELPIREINTE: Wartosci progowe definiowane sa dla zmiany stanu wyjscia.

o [@ILY: Wyjscie z modulacjg szerokosci impulsu (PWM).
Szybkie: do sterowania proporcjonalnym zaworem elektromagnetycznym.
Wolne: do sterowania sitownikiem typu on-off.

« [{iY: Wyijscie z modulacjg czestotliwosci impulséw, np. do sterowania pompa.
— Wybrac tryb pracy.
Y Wybrano tryb pracy dla wyjscia cyfrowego.

E@ Parametryzacja wyjscia cyfrowego w zaleznosci od wybranego trybu pracy opisana jest w
kolejnych rozdziatach od ,,16.2” do ,,16.5”.

16.2 Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy
On-Off

W trybie On-Off istniejg tylko 2 statusy dla wyjscia cyfrowego, ,wtaczony” lub ,wytaczony”.

16.2.1 Ustawienie niezaleznego wejscia

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGELIReITeIli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegétowym wybraé zadany kanat.

WWele=ldOperating mode}
— Wybrac ([gle[=]el=1gle [Ta Ml Tq] o]¥]i.

— Ustawic @]j).

Y Aktywowano niezalezne wejscie.

16.2.2 Podawanie nazwy dla wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEeITiisINE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegdtowym wybraé zadany kanat.

W eJ-lelOperating modet
— Wybrac [l RENEN EG[E.

— Wprowadzi¢ nazwe.

¥ Nadano nazwe wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego.

16.2.3 Ustawienie obstugi bledow.

Obstuga bteddw okresla, jaki stan przyjmie wyjscie cyfrowe w przypadku wystgpienia btedu.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator
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— Wybra¢ w obszarze konfiguracii.

W widoku szczegdtowym wybraé zadany kanat.
[WIEHOperating model

— Wybra¢ [ g e lae-

— Ustawianie wartosci bfedu.
Mozliwy wybor:
o [EGAELRZEIE: Wyjscie ostatniej waznej wartosci.

- [8]ii: Wyjscie cyfrowe pozostaje wytaczone lub jest dezaktywowane.

« [B)}: Wyjscie cyfrowe pozostaje wiaczone lub jest aktywowane.
— Wybra¢ stan dla obstugi btedow.

¥ Ustawiono obstuge bteddéw dla wyjscia cyfrowego.

aalieleeaShort circuit detection§

— Ustawic [8]f).

Y Aktywowano wykrywanie zwarcia.

16.2.4 Odwrdécenie wyjscia cyfrowego

Inwersja odwraca mechanizm dziatania wyjscia cyfrowego.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIRIReIT eIl & w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

WeleledOperating modet
—Wybrac IR

— Ustawic [8]]).

& Odwrécono wyjscie cyfrowe.

16.2.5 Ustawienie opdznienia dla wyjscia cyfrowego.

Opdznienie okresla czas, jaki uptywa od otrzymania sygnatu do przetgczenia wyjscia.

Jesli opdznienie jest wieksze niz zastosowany sygnat, wyjscie pozostaje niezmienione.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybra¢ w obszarze konfiguracii.

W widoku szczegétowym wybraé zadany kanat.
IWRB3Operating moad

— Wybrac¢ SEEY.

— Wprowadzi¢ wartosc.

& Ustawiono opo6znienie dla wyjscia cyfrowego.

63




— Typ ME44

burkert o

FLUID CONTROL SYSTEMS Rozruch / oddanie do uzytku
modutu 8DO

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

64

16.2.6 Ustawienie redukcji mocy

Redukcja mocy powoduje oszczednosc¢ energii poprzez przetaczanie parametryzowanego sygnatu PWM
zamiast statego sygnatu ,,on”.

Do redukcji mocy ustawiane sg 2 parametry:

» Czas, po ktorym redukcja mocy stanie sie aktywna [Td].

* Wspotczynnik trwania impulsu sygnatu PWM.

Zasada redukcji mocy:

A

Napiecie | ool ey ey e e
elektryczne

Tgq: Czas do uaktywnienia redukciji
mocy

T1: Czas trwania impulsu
T2: Czas wytgczenia

Tp: Czas trwania okresu (PWM
20 kHz)

Wspétczynnik _ 11
trwania impulsu ~ Tp

7y
v

Td

llustracja 15: Zasada redukcji mocy

Ustawienie redukcji mocy

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEI ROl {sII& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegétowym wybra¢ zadany kanat.

W eleledOperating modet
mallcgPower reductiont

— Wybra¢ ERIE.
— Wybra¢ [(EREe[MaileiRENi Y, aby ustawi€ czas [Tg] do momentu uaktywnienia redukciji mocy.

— Wprowadzi¢ warto$c¢.

— Wybra¢ pIIsA«5Ye[E, aby wprowadzic¢ cykl pracy.
— Wprowadzi¢ wartos¢ procentowa dla zredukowanej mocy wyjsciowe;j.

& Ustawiono redukcje mocy dla wyjscia cyfrowego.
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16.3
Wartos¢ progowa

Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy

W trybie pracy Wartos¢ progowa definiowane sg wartosci progowe dla zmiany stanu wyjscia.

16.3.1
Wartos¢ progowa

Przeglad: Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy

Parametryzacja dla wyj$¢ analogowych od 1 do 8 w

Fabryczne ustawienie

Goérna wartos¢
progowa 100

trybie pracy Wartos¢ progowa domysine A
Ustawic tryb pracy Wartos¢ progowa. Ustawienie trybu | Histereza obowigzkowo
przetgczania wyjscia:
* Histereza
» Okno
Dolna wartos¢

N o o progowa 0 .

Ustawi¢ dolng i gorng wartos¢ progowa. obowigzkowo

Ustawi¢ opdznienie.

0 s (brak opdéznienia)

wykonac¢ opcjonalnie

Ustawienie obstugi bteddw.

Wit

wykonac opcjonalnie

Ustawienie redukcji mocy.

Wit

wykonac opcjonalnie

Tabela 42:

Przeglad: Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy Wartos¢ progowa

16.3.2 Ustawienie trybu pracy wartos¢ progowa

Tryb progowy okresla reakcje wyjscia na impulsy/sygnaty, ktére przekraczajg wartosci progowe.

Wybbér:

« Histereza: Funkcja przefaczania kontroluje, czy warto$¢ progowa jest przekraczana w dét lub w gore.

» Okno: Funkcja przetgczania kontroluje, czy nadzorowany proces znajduje sie w zdefiniowanym zakresie
wartosci zadanych lub poza zdefiniowana gérna lub dolng granica.

Whplyw trybu progowego na zachowanie przetgczania wyjscia cyfrowego:

Tryb Nieodwrdcony Odwrécony
progowy
Histereza Kontakt Kontakt
Wk. < e Wt. | >
Y N VN Y
OFF L¢ > » Wartosc OFF < <>—p Wartosc
Dolna Gorna procesowa Dolna Gorna procesowa
Wartos¢ progowa Wartos¢ progowa
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Tryb Nieodwrécony Odwrécony
progowy
Okno Kontakt Kontakt
WEL. < WL. —>—
N N N N
\ 4 Y 4 \\'4
OFF Les < Wartosé OFF <> » Wartosé
Dolna Goérna procesowa Dolna Goérna procesowa
Wartos¢ progowa Wartos¢ progowa

Tabela 43:  Wplyw trybu progowego na zachowanie przetgczania wyjscia cyfrowego:

Ustawic tryb pracy warto$¢ progowa:
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac \EsefelTi{elliE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

WeletOperating model
A eEThreshold modet
> Wybrac W¥Hysteresis]

& Ustawiono tryb progowy.

16.3.3 Podawanie nazwy dla wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac 4 EleTefeIti{e]li& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

WeleledOperating modet
— Wybrac ([ JUAEIIENEIRE.

— Wprowadzi¢ nazwe.

& Nadano nazwe wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego.
16.3.4 Ustawienie obslugi bledow.

Obstuga bteddw okresla, jaki stan przyjmie wyjscie cyfrowe w przypadku wystgpienia btedu.
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybra¢ w obszarze konfiguracii.

W widoku szczegétowym wybraé zadany kanat.

[lEYOperating model

N iYeError handling}

— Ustawianie wartosci btedu.

Mozliwy wybor:
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o [EERENCREE: Wyjscie ostatniej waznej wartosci.
. m: Wyijscie cyfrowe pozostaje wytaczone lub jest dezaktywowane.
. m: Wyjscie cyfrowe pozostaje wtgczone lub jest aktywowane.

— Wybra¢ stan dla obstugi btedow.

& Ustawiono obstuge bteddéw dla wyjscia cyfrowego.

Al ee1Short circuit detectionf

— Ustawic [8]f).

Y Aktywowano wykrywanie zwarcia.

16.3.5 Odwrdécenie wyjscia cyfrowego

Inwersja odwraca mechanizm dziatania wyjscia cyfrowego.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac qEUsTefelti{eli w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

WelledOperating modet
YN inversion}

— Ustawié [0]f).

& Odwrécono wyjscie cyfrowe.

16.3.6 Ustawienie opdznienia dla wyjscia cyfrowego.

Opdznienie okresla czas, jaki uptywa od otrzymania sygnatu do przetagczenia wyjscia.

Jesli opdznienie jest wieksze niz zastosowany sygnat, wyjscie pozostaje niezmienione.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybra¢ w obszarze konfiguracii.

W widoku szczegétowym wybraé zadany kanat.
L%l Operating model

— Wybra¢ BIEEY.

— Wprowadzi¢ wartosc.

& Ustawiono opdznienie dla wyjscia cyfrowego.

16.3.7 Ustawienie redukcji mocy

Redukcja mocy powoduje oszczednosc¢ energii poprzez przetaczanie parametryzowanego sygnatu PWM
zamiast statego sygnatu ,,on”.

Do redukcji mocy ustawiane sg 2 parametry:

» Czas, po ktorym redukcja mocy stanie sie aktywna [T].

* Wspotczynnik trwania impulsu sygnatu PWM. 67
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Zasada redukcji mocy:

A
Napiecie
elektryczne

Iy

Tq

Tgq: Czas do uaktywnienia redukcji
mocy

T1: Czas trwania impulsu
T2: Czas wytaczenia
Tp: Czas trwania okresu (PWM 20 kHz)

Wspétczynnik
trwania impulsu = 1
Tp

llustracja 16: Zasada redukcji mocy

Ustawienie redukcji mocy

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac IqEUTeHelti{e]li & w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

Wel-ledOperating modet
IIWSSPower reduction}

— Wybra¢ e,

— Wybra¢ [feE @ e [MleileiRETi Y, aby ustawi¢ czas [Tg] do momentu uaktywnienia redukcji mocy.

— Wprowadzi¢ wartosg.

— Wybra¢ PIIASYEI[E, aby wprowadzi¢ cykl pracy.
— Wprowadzi¢ wartos¢ procentowg dla zredukowanej mocy wyjsciowe;j.

& Ustawiono redukcje mocy dla wyjscia cyfrowego.

16.3.8 Ustawienie dolnej i gérnej wartosci progowej

Gorna i dolna warto$¢ progowa okreslajg wartosci graniczne dla zmiany stanu wyjscia cyfrowego.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEI ROl eIl & w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

WWeletdOperating model

aleeel ower threshold valuel

— Wprowadzi¢ wartosc.

el eceUpper threshold valuef

— Wprowadzi¢ wartosc.

& Ustawiono wartosci progowe dla zmiany statusu wyjscia cyfrowego.
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16.4 Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy

PWM

W trybie PWM przetgczanie wyjscia cyfrowego jest sterowane przez sygnat modulowany szerokoscia impulsu.
Czas wigczenia wynika z czestotliwosci (czasu trwania okresu) i wspétczynnika trwania impulsu.

16.4.1 Przeglad: Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy
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PWM

Parametryzacja dla wyjs¢ analogowych od DO1 do DO8
w trybie PWM (przestrzegac¢ kolejnosci)

Fabryczne ustawienie
domysine

Wymoég

1. Ustawianie trybu pracy dla PWM:

¥Fast PWH
gSiow PWM

Szybki sygnat PWM

obowigzkowo

2. Jesli wybrano [EERRAAY:

wiadajgca wspotczynnikowi trwania impulsu 100%.

Ustawi¢ czestotliwos€ (liczbe przetaczen na okres). 2Kz ohowlgzkowo
Jesli wybrano ST
» Ustawi¢ czas trwania okresu. 1,00000 min obowigzkowo
» Ustawi¢ minimalny czas wtgczenia. 125 ms

3. Ustawianie skalowania:
» Wartos¢ zadana dla wejscia procesowego odpo- |0
wiadajgca wspotczynnikowi trwania impulsu 0%. obowigzkowo
» Wartos¢ zadana dla wejscia procesowego odpo- 100

Ustawienie obstugi bteddéw.

Wartos¢ btedu

wykonac¢ opcjonalnie

Tabela 44:

Zasada dziatania trybu pracy PWM:

Przeglad: Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy Wartos¢ progowa

Czas wigczenia T1 jest zmienny Okres Tp jest staty

Wyjscie o1 T T T1
100% [~ 27T = .
§ Pl T1 = czas wigczenia
_ , _ 1
Tp = Czas trwania okresu = Czostoliode
5 ; Pl P Wspdtczynnik trwania impulsu = _-::—1
0% | IE Lo | : >t P

Jesli dla wyjscia cyfrowego ustawiona jest inwersja, T1 odpowiada czasowi wytgczenia.

llustracja 17: Zasada dziatania trybu pracy PWM
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16.4.2 Ustawianie trybu pracy dla PWM

W przypadku modulacji szerokosci impulsu (PWM) wyjscia cyfrowego dostepne sa 2 tryby dla nastepujacych
kryteriéw:

Siow PWM

Odpowiedni dla: Czas trwania okresu: 0,5 s—1 dzien

¥ ast PWM

Odpowiedni dla: Czestotliwosé: 1 Hz—20 kHz

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac \EUsefelti{elli w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

A O0perating model
— Wybra¢ SIETARWYAY lub [FEEaEYAY.

& Ustawiono tryb modulacji szerokosci impulsu (PWM) dla wyjscia cyfrowego.

16.4.3 Podawanie nazwy dla wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator
— Wybrac \qEsefelti{eliE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

WeleteOperating modes
BOWEE input value namel

— Wprowadzi¢ nazwe.

& Nadano nazwe wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego.
16.4.4 Ustawienie obslugi bleddéw.

Obstuga btedow okresla, jaki stan przyjmie wyjscie cyfrowe w przypadku wystapienia btedu.
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybra¢ w obszarze konfiguracii.

W widoku szczegStowym wybraé zadany kanat.

[WlEHOperating model

— Wybra¢ [Sfg g e e

— Ustawianie wartosci btedu.

Mozliwy wybor:

- EERZEIEREE: Wyjscie ostatniej waznej wartosci.

. Eﬁ: Wyjscie cyfrowe pozostaje wytaczone lub jest dezaktywowane.
« [BJ}: Wyjscie cyfrowe pozostaje wiaczone lub jest aktywowane.

— Wybrac stan dla obstugi btedow.
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& Ustawiono obstuge btedow dla wyjscia cyfrowego.

A eEaShort circuit detectionf

— Ustawi¢ [oJj.

Y Aktywowano wykrywanie zwarcia.

16.4.5 Odwrdcenie wyjscia cyfrowego

Inwersja odwraca mechanizm dziatania wyjscia cyfrowego.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac LGEILIReIT{eIli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegdtowym wybraé zadany kanat.

WeletOperating model
> Wybra (YR,

— Ustawi¢ [oJj).

& odwrécono wyjscie cyfrowe.

16.4.6 Ustawianie czestotliwosci dla szybkiego PWM

@ To ustawienie jest mozliwe tylko w trybie [FEE WA

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac \qEsefelli{elli w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegdtowym wybra¢ zadany kanat.

WeletOperating modes
> Wybrad EZISY.

— Wprowadzi¢ wartosc.

& Ustawiono czestotliwos¢ modulacji szerokosci impulsow (PWM) wyjscia cyfrowego.
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16.4.7 Ustawianie czasu trwania okresu i minimalnego czasu
wiaczenia dla wolnego PWM

@ Te ustawienia sg mozliwe tylko w trybie SI\WARYAY.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac I EleTefelti{e]li & w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

WeleledOperating modet

Ustawienie czasu trwania okresu [Tp]:

aaAlaledgPeriod duration|

— Wprowadzi¢ wartosc.

0’ Ustawiono czas trwania okresu dla PWM.

Ustawianie minimalnego czasu wiaczenia [T1]:

IRIW I Minimurm ON time}

— Wprowadzi¢ wartosc.

& Ustawiono minimalny czas wigczenia dla PWM wyjscia cyfrowego.

16.4.8 Tryb pracy PWM - ustawianie skalowania

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac LGEILIReIT{eIli& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé¢ zadany kanat.

WeletOperating modes

Wartos¢ zadana dla wejscia procesowego odpowiadajgca wspotczynnikowi trwania impulsu 0%.

— Wybrac¢ \\EIVEREREZ.

— Wprowadzi¢ wartosc.

Wartos¢ zadana dla wejscia procesowego odpowiadajgca wspétczynnikowi trwania impulsu 100%:

— Wybrac¢ \YEUEER 0007,

— Wprowadzi¢ wartosc.

& Ustawiono skalowanie dla PWM wyjscia cyfrowego.
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16.5 Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy

PFM
W trybie PFM przetaczanie wyjscia cyfrowego jest sterowane przez sygnat modulowany czestotliwoscia

impulséw. Tutaj liczba impulséw przetaczajacych (czestotliwosc) zmienia sie w zaleznosci od wartosci wej-
sciowej i czestotliwosci maksymalnej. Czas wtaczenia odpowiada szerokosci impulsu.

16.5.1 Przeglad: Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy
PFM
Parametryzacja dla wyjs¢ analogowych od DO1 do DO8 | Fabryczne ustawienie .
. - Wymaog

w trybie pracy PFM domysine

Ustawi¢ maksymalna czestotliwos¢ (maksymalna liczba |180 1/min obowigzkowo
impulséw na jednostke czasu). (180 na minute)

Ustawié szerokos¢ impulsu (czas wtgczenia). 200 ms obowigzkowo
Ustawianie skalowania:

» Ustawi¢ wartos¢ dla wejscia procesowego, przy ktorej |0

nie jest wysytany zaden impuls (0% czestotliwosci

maksymainej). obowigzkowo

. i o .. |100

» Ustawi¢ wartos¢ dla wejscia procesowego, przy ktore;

wysytana jest maksymalna liczba impulséw (100% cze-

stotliwosci maksymalnej).

Ustawienie obstugi btedow. Wartosé btedu wykonac¢ opcjonalnie

Tabela 45:  Przeglad: Parametryzacja wyjscia cyfrowego dla trybu pracy Wartos¢ progowa

Zasada dziatania trybu pracy PFM:

Wyjscie
V'S T1 T2
100% i["ji T1 = czas wtaczenia
T2 = czas wytgczenia
. 1
Tp = Czas trwania okresu —W
0, I [ »
0% - ! j ! > t

N >
Tp Tp T Tp

Czas wigczenia T1 jest staty
Okres Tp jest zmienny

Jesli dla wyjscia cyfrowego ustawiona jest inwersja, T1 odpowiada czasowi wytgczenia.

llustracja 18: Zasada dziatania trybu pracy PWM
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16.5.2 Podawanie nazwy dla wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac \EUsTefelti{eliE w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegStowym wybraé¢ zadany kanat.

WeletOperating model
Ve input value name)

— Wprowadzi¢ nazwe.

& Nadano nazwe wartosci wejsciowej wyjscia cyfrowego.

16.5.3 Ustawienie obslugi bleddéw.

Obstuga bteddéw okresla, jaki stan przyjmie wyjscie cyfrowe w przypadku wystgpienia btedu.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybra¢ w obszarze konfiguracii.

W widoku szczegdtowym wybraé zadany kanat.
[WIEHOperating model

N JEdError handling)

— Ustawianie wartosci btedu.
Mozliwy wybor:
o [EGAELRZEIE: Wyjscie ostatniej waznej wartosci.

- [8]i;: Wyjscie cyfrowe pozostaje wytaczone lub jest dezaktywowane.

« [BJ}: Wyjscie cyfrowe pozostaje wiaczone lub jest aktywowane.
— Wybra¢ stan dla obstugi bteddw.

¥ Ustawiono obstuge bteddéw dla wyjscia cyfrowego.

aisieeaShort circuit detectiont

— Ustawic [8]]).

Y Aktywowano wykrywanie zwarcia.

16.5.4 Odwrdécenie wyjscia cyfrowego

Inwersja odwraca mechanizm dziatania wyjscia cyfrowego.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEILIReIT eIl & w obszarze konfiguracii.
W widoku szczeg6towym wybraé zadany kanat.

WeleledOperating modet
—Wybra¢ IR

— Ustawic [8]j).

& Odwrécono wyjscie cyfrowe.
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16.5.5 Ustawienie maksymalnej czestotliwosci dla wyjscia cyfrowego

Ustawienie maksymalnej czestotliwosci ustawia maksymalng liczbe impulséw na jednostke czasu dla
wyjscia cyfrowego.

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGEIIeHeITi{eIl& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegbtowym wybraé zadany kanat.

LW eJledOperating modet
A LEMaximum frequency}

— Wprowadzi¢ wartosc¢ dla czestotliwosci maksymalne;.

¥ Ustawiona zostata maksymalna czestotliwos¢ dla wyjscia cyfrowego.

16.5.6 Ustawianie szerokosci impulsu

Szerokos¢ impulsu stuzy do ustawienia czasu wigczenia na impuls dla wyjscia cyfrowego.
Wymagane prawa uzytkownika: Instalator

— Wybrac¢ LGELIsReIT«Ili& w obszarze konfiguracii.
W widoku szczegbtowym wybraé zadany kanat.

WWele=ldOperating modef
— Wybra¢ [gUEERVleiiy).

— Wprowadzi¢ wartos¢ dla szerokosci impulsu (czas wigczenia na impuls).

& Ustawiono szeroko$é impulsu dla wyjscia cyfrowego.

16.5.7 Ustawienie skalowania

Wymagane prawa uzytkownika: Instalator
— Wybrac¢ [BJe]] (lub odpowiednie wyjscie) w obszarze konfiguracii.

Zostanie wyswietlony widok szczegdtowy z menu stuzgcym do ustawiania wyjscia cyfrowego.

Ustawic¢ wartos¢ dla wejscia procesowego, przy ktdrej nie jest wysytany zaden impuls (0% czestotli-
wosci maksymalnej):

— Wybrac¢ \YEIEREREP.
— Wprowadzi¢ wartos¢.

Ustawi¢ warto$¢ dla wejscia procesowego, przy ktérej wysytana jest maksymalna liczba impulséw
(100% czestotliwosci maksymalnej).

— Wybra¢ YEIVEREUR T00E7.

— Wprowadzi¢ wartos¢.

& Ustawiono skalowanie dla modulacji czestotliwosci impulsow wyjscia cyfrowego.
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17 DALSZE USTAWIENIA MODULU 8DO

17 1 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym General
settings

Ponizszy przeglad i krétki opis menu zawiera ustawienia specyficzne urzadzenia dla modutu wejscia/wyijscia, a
nie opis oprogramowania komputerowego Biirkert Communicator.

171.1  Widok szczegdlowy Parameter:

Otwieranie menu:

S wybrag w panelu nawigacyjnym.
Kliknac¢ [}, aby otworzy¢ obszary konfiguracii.

— Wybra¢ [eEREEIRT= i[5 w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegétowy [ G-

Przeglad punktéw menu:

LIEYGeneral settings

Poziomy 1,2i3 Opis
Status LED, Ustawienie diody LED do wyswietlania statusu urzadzenia.
Operating mode| Ustawienie trybu LED do wyswietlania stanow urzadzen.

Mozna wybiera¢ nastepujace tryby LED:

* Tryb NAMUR, opis patrz ,,8.2 Dioda LED wskazujgca status urzgdzenia”
na stronie 24.

» Dioda LED wytaczona.

biiS) Parametryzacja urzadzenia jako abonenta komunikacji Fieldbus.

Displayed name Przydzielana jest nazwa, pod ktéra bedzie wyswietlane urzadzenie.

@Wpisanie nie jest wymagane.

Wyswietlacz, lokalizacja urzadzenia
Okna do wpisywania mozna uzywac do opisu urzadzenia lub do dodat-

kowych informacji dotyczgcych urzgdzenia.

@Wpisanie nie jest wymagane.

Advanced Inne ustawienia urzgdzenia jako uczestnika sieci.

Przyporzadkowanie numeru identyfikacyjnego dla komunikaciji w sieci.

W przypadku zmiany numeru identyfikacyjnego komunikacji przypo-
rzgdkowane partnerstwo do innego uczestnika ulega wykasowaniu.

Ustawianie predkosci transmisji dla urzadzenia jako abonenta komunikacii
Fieldbus lub abonenta CANopen.
biS addres Przydzielenie adresu, pod ktérym urzadzenie prowadzone jest jako

abonent komunikacji Fieldbus lub abonent CANopen.
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L[E¥General settings

Poziomy 1,213 Opis

EIENe oI Etilg[eMpplelels  Wybor komunikacii:

» Protokét komunikacyjny CANopen

* Protokét komunikacyjny biS
* Pojedyncze urzgdzenie
CANopen statu Okreslanie stanu komunikaciji dla urzadzenia:

Pre-operational: Z uczestnikiem mozna komunikowac sie za posred-
nictwem SDOs. Komunikacja PDO nie jest mozliwa.

Operational: Uczestnik moze samodzielnie wysytac i odbiera¢ dane procesowe.

@ Menu jest dostepne wytacznie przy wybraniu protokotu komunikacji

CANopen.
Show errors from Urzadzenie bedzie rowniez wyswietla¢ btedy, jesli jeden z jego partnerow
BUS partner (producent i/lub konsument) ma btad.
Deallocation Czas straty partnera do momentu wykasowania jego konfiguraciji.
dela
Wyswietlanie i ustawianie wartosci granicznych, ktdrych przekroczenie lub

zanizenie powoduje wyswietlenie przez urzadzenie komunikatu o btedzie
lub ostrzezenia.

Deallocation dela Wyswietlanie wartosci granicznych napiecia zasilajgcego.
Error low Wyswietlanie wartosci granicznej napiecia zasilajacego, przy ktorej prze-
kroczeniu w dot urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamietac o histerezie!
Wyswietlanie wartosci granicznej napiecia zasilajacego, przy ktorej przekro-
czeniu w gore urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamigtac o histerezie!
Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktdrej prze-

kroczeniu w gére urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamietac o histerezie!

Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktérej prze-
kroczeniu w dot urzadzenie wysyta komunikat bfedu. Pamietac o histerezie!

igh
igh

Wyswietlanie histerezy dla wartosci granicznych napiecia zasilajgcego.
@ Histereze przyporzadkowuje sie po srodku wartosci granicznej.
Przyktad:
26,4 V
05V

Btad jest wyprowadzany przy napieciu zasilania > 26,9 V i kasowany
ponownie przy napieciu zasilania < 25,9 V.
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Device temperature Wyswietlanie i ustawianie wartosci granicznych dla temperatury urzgdzenia.

rror high Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktorej prze-
kroczeniu w gore urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamietac¢ o histerezie!

!i

rror lo Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktorej prze-
kroczeniu w dot urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamietaé o histerezie! 77
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L[EYGeneral settings|
Poziomy 1,2i 3 Opis
Ustawianie warto$ci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktorej

przekroczeniu w gore urzadzenie wysyta ostrzezenie. Pamigtac o histerezie!

Warning low| Ustawianie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktorej
przekroczeniu w dot urzadzenie wysyta ostrzezenie. Pamigtac o histerezie!

Wyswietlanie histerezy dla wartosci granicznych temperatury urzadzenia.

@ Histereze przyporzgdkowuje sie po srodku wartosci graniczne;.
Przyktad:

80°C
4°C

Ostrzezenie wysytane jest przy temperaturze urzadzenia > 82°C i ponownie
jest ono anulowane przy temperaturze urzadzenia < 78°C.

Menu do aktywacii i dezaktywaciji funkciji diagnostyki.
Funkcja diagnostyki aktywowana:

+ Dioda LED do wys$wietlania stanu urzgdzenia pokazuje status urzgdzenia
w zaleznosci od ustawionego trybu pracy.

« Komunikaty wpisywane sg do dziennika.

Funkcja diagnostyki dezaktywowana:
+ Dioda LED wskaznika statusu urzadzenia nie wskazuje statusu urzadzenia.
* W przypadku btedéw nie dokonuje sie zadnych wpiséw w dzienniku.
Konfiguracja cyklicznych obiektéw danych procesow:

PDO 1

@ Konfiguracja cyklicznych obiektéw danych proceséw odbywa sie za
pomoca kreatora, ktéry prowadzi przez wymagane kroki operacyjne.
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REEEIRONCIEUIAEINEE  Przywrdcenie konfiguracji PDO do wartosci domysinych
Configuration client Stuzy do zapisywania konfiguracji urzadzenia na innym urzadzeniu.

Operating mode Aktywny: Konfiguracja jest zarzadzana przez urzadzenie.
Nieaktywny: Konfiguracja nie jest zarzadzana przez urzadzenie.
Automatyczne wigczanie: Czeka na dostawce, a nastepnie ustawia go na
LSAKtywny”.

Change operation Kreator konfiguracji uruchamia sieg.

mode

Tabela 46: Menu modutu 8DO, obszar konfiguracji ,,General settings’, widok szczegdtowy ,,Parameter”.
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17.1.2 Widok szczegolowy Diagnostyka

Otwieranie menu:

S wybrag w panelu nawigacyjnym.
Klikna¢ E aby otworzy¢ obszary konfiguraciji.

— Wybrac¢ eEREEIRTE S w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegStowy BIERI e

Przeglad punktéw menu:
[EYGeneral settings|
Poziomy 1i 2 Opis
D

Informacje dot. stanu urzgdzenia.

perating duration Wyswietlanie czasu dziatania przez caty cykl zycia urzadzenia.

evice temperature Wyswietlanie temperatury urzadzenia

Wyswietlanie minimalnej i maksymalnej zmierzonej temperatury urzadzenia.

evice boot counte Wyswietlanie restartu urzadzenia w catym cyklu zycia urzadzenia.

ransferable memory Mozliwosé przechowywania i zarzgdzania ustawieniami konfiguracyjnymi.

Slali Ustawienia, patrz ,Centralne zarzgdzanie konfiguracjg — Przesytanie danych

konfiguracyjnych przy wymianie urzadzen”.
Instrukcja obstugi znajduje sie na stronie internetowe;j firmy Blrkert — typ
ME43.

) oSOl S
5 o
g (0}
< Gl
(V) (V)
x c
< m
8
c
D
[7}]

urrent system time Wyswietlanie daty i czasu

b

4
(V)
=1
c

S

(7))

Informacje dot. sieci bUS.

eceive errors Wyswietlanie aktualnie wystepujacych btedow odbioru.

eceive errors max. Wyswietlanie wszystkich btedéw odbioru od ostatniego restartu.

ransmit errors Wyswietlanie aktualnie wystepujacych btedow wysyiki.

ransmit errors max. Wyswietlanie wszystkich btedéw transmisji od ostatniego restartu.

eset error counter. Resetowanie licznikdw bteddéw dla btedéw odbioru i btedéw wysytki do 0.

Informacja dotyczgca stanu komunikacji urzadzenia jako abonenta w sieci
Fieldbus. Pre-operational lub operational.

ogboo Menu do wyswietlania i zarzgdzania wpisami w dzienniku.
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Configuration client

ENECIE NG EIpIg  Mozliwoseé przechowywania i zarzgdzania ustawieniami konfiguracyjnymi.

,_
Ol ps] | o3
ig'.I iIIIII
8
5
= S
®
>
(/7]
2]
Q
8
c
[72)

tatus| Aktualny status urzadzenia

Number of Liczba rekonfiguracji urzadzenia

reconfigurations|

Tabela 47:  Menu modufu 8DO, obszar konfiguracji Ustawienia ogdine, widok szczegdtowy Diagnostyka.

79




— Typ ME44

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Dalsze ustawienia modutu 8DO

17.1.3 Widok szczegdlowy Maintenance

Otwieranie menu:

N Wybraé w panelu nawigacyjnym.
Klikng¢ E, aby otworzy¢ obszary konfiguraciji.

— Wybrac¢ [EEREEIRTE e[S w obszarze konfiguracii.
— Wybra¢ widok szczegStowy [JEIIEIee.

Przeglad punktéw menu:

L[EYGeneral settings|

Poziomy 1i 2 Opis

Device information Wyswietlanie danych urzadzenia.

isplayed name Wyswietlanie nazwy wprowadzonej dla urzgdzenia.

@ Wprowadzanie nazwy odbywa si¢ w obszarze konfiguracyjnym
General settingsfas w menu =¥Displayed name}

Identification numbe Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego urzadzenia.

erial numbe Wyswietlanie numeru seryjnego urzadzenia.

IATETEN Tt lelsl;  WysSwietlanie numeru identyfikacyjnego oprogramowania sprzetowego
uzytego w urzadzeniu.

irmware version Wyswietlanie wersji uzytego w urzgdzeniu oprogramowania sprzgtowego.

US version Wyswietlanie wersji bUS urzadzenia.

Hardware version Wyswietlanie wersji sprzetowej urzadzenia.

Product type Wyswietlanie oznaczenia typu urzgdzenia.

Wyswietlanie daty produkcji urzadzenia.

EDS version Wyswietlanie wersji eds.

evice drive Informacje dot. sterownika urzadzenia.

To menu dostepne jest wytgcznie w programie komputerowym Biirkert
Communicator.

Reset device Menu do resetowania i ponownego uruchamiania urzadzenia.

Ponowne uruchomienie urzadzenia.

Przy ponownym uruchomieniu urzadzenia przeprowadzany jest reset opro-
gramowania. Wprowadzone w urzgdzeniu ustawienia zwigzane z konfigu-
racjg i parametryzacjg pozostajg zachowane po ponownym uruchomieniu.
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actory reset Przywrécenie urzgdzenia do ustawien fabrycznych.

Przy resetowaniu do ustawien fabrycznych odpowiednie ustawienia wpro-
wadzone w urzgdzeniu zostajg zastgpione ustawieniami fabrycznymi.

Tabela 48:  Menu modutu 8DO, obszar konfiguracji Ustawienia ogdlne, widok szczegdtowy Konserwacja.
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18 KONSERWACJA

18.1 Wymiana modulu wejscia/wyjscia typu ME44

@ Moduty wejscia/wyjscia moga by¢ wymieniane podczas pracy (hot plug).

Przy wymianie modutéw wejscia/wyjscia nalezy przestrzegac instrukcji oprogramowania do cen-
tralnego zarzadzania konfiguracja.

W Internecie pod adresem htip://country.burkert.com > ME44 > Instrukcje obstugi.
UWAGA!

» Czynnosci konserwacyjne moze przeprowadzaé wytacznie przeszkolony i wykwalifikowany personel
uzywajacy odpowiednich narzedzi.

1. Usung¢ kable z czujnikéw i sitownikéw.

— Nacisna¢ na styki dociskowe zacisku przytaczeniowego i wyciagna¢ przewody.

Zdejmowanie panelu potaczeniowego Zdejmowanie modutu wejscia/wyjscia
nacisngc

gorna

blokada

gorny system
odblokowywania

burkert

#29)
e

Iy A ¢ I ¢
7 e o o OO e

g

pchng¢ do
Srodka

mama

T M

“u
—

dolny system

dolna * odblokowywania
blokada nacisnac'

L}

llustracja 19: Wymiana modutu wejscia/wyjscia typu ME44

2. Odtaczy¢ modut wejscia/wyjscia od ptyty tylnej.
— Naciska¢ niebieskie kwadraty az do zwolnienia blokady i $ciggna¢ panel potgczeniowy.

— Nacisnac¢ gorny i dolny system odblokowywania w kierunku srodka urzadzenia i wyjag¢ modut wejscia/
wyjscia z ptyty tylnej.
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3. Zamontowa¢ wymieniane urzadzenie.

Montaz modutu wejscia/wyjscia
na plycie tylnej

B9 | 10: 003075,
SN 001234 %

burkert

Jesli wymagane:
Zdejmowanie panelu potaczeniowego
gorna nacisngc

blokada

Biifkart

Gniazdo
modutowe

ot it ofd Yt atetahaitolotei e YA

i

dolna
blokada

* nacisnac

Przypisanie elektryczne — modut 4Al:

llustracja 20: Montaz modufu wejscia/wyjscia typu ME44 na ptycie tyinej

— Ustawi¢ modut wejscia/wyjscia w jednej linii z gniazdem modutowym na ptycie tylne;j.
— Wcisna¢ modut wejscia/wyijscia na ptyte tylng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

Modut wejscia/wyjscia jest teraz podigczony do napiecia zasilajgcego.

Stosowac napiecie zasilajgce o wystarczajacej mocy.

Podtaczanie elektrycznie zewnetrznych czujnikéw i sitownikéw:

Przyporzadkowanie
wtykéw AUX Power

Podtaczenie zewnetrzne
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GND Masa
GND Masa
24V Napiecie zasilajace Aux Power 24 V === +20%/-15%
24V Napiecie zasilajace Aux Power 24 V === +20%/-15%

Przyporzadkowanie
wtykoéw wejscia

Podtaczenie zewnetrzne

Masa

Wejscie analogowe +

analogowe

B GND
Al1-Al4

Bl 2av

Napiecie zasilajgce 24 V === +20%/-15%
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Przypisanie elektryczne — modut 4A0:

Przyporzadkowanie
wtykow wyjscia
analogowe

Podtaczenie zewnetrzne

B GND

Masa

AO1-AO4

Wyjscie analogowe +

Tabela 50:

Przypisanie — modut 4A0

Przypisanie elektryczne — modut 8DI:

Przyporzadkowanie
wtykow

Podtaczenie zewnetrzne

| G\D

Masa

DI1-DI8 Wejscie cyfrowe
Wejscia czestotliwosci: DI1-DI8
|24V Napiecie zasilajgce 24 V === +20%/-15%

Tabela 51:

Przypisanie elektryczne — modut 8DI

Przypisanie elektryczne — modut 8DO:

Przyporzadkowanie
wtykéw AUX Power

Podtaczenie zewnetrzne

GND Masa
GND Masa
24V Napiecie zasilajgce Aux Power 24 V =—= +20%/-15%
24V Napiecie zasilajgce Aux Power 24 V =—== +20%/-15%

Przyporzadkowanie
wtykow wyjscia

Podtaczenie zewnetrzne

cyfrowe
B (GND Masa
DO1-DO8 Wyjscie cyfrowe +

Tabela 52:

Przypisanie — modut 8DO

— Podtaczy¢ przewody zewnetrznych czujnikéw i sitownikéw do zaciskéw odpowiednich paneli

potaczeniowych.

Jesli panel potgczeniowy zostat usuniety:

— Dopasowac panel potaczeniowy do modutu wejscia/wyjscia.

— Wocisna¢ panel potaczeniowy, az styszalnie zatrzasnie sie na swoim miejscu.
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18.2 Wymiana plyty tylnej

A OSTROZNIE!

Napigcie elektryczne.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzgdzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ napiecie. Zabezpieczy¢
przed ponownym wtgczeniem.

UWAGA!

» Czynnosci konserwacyjne moze przeprowadza¢ wytgcznie przeszkolony i wykwalifikowany personel
uzywajacy odpowiednich narzedzi.

18.2.1 Demontaz kolejnych plyt tylnych

1. Wytaczy¢ napiecie zasilajgce.

2. W ten sam sposdb wymontowaé wszystkie moduty wejscia/wyjscia z ptyty tylne;j.

Zdejmowanie panelu potaczeniowego Zdejmowanie modutu wejscia/wyjscia
nacisngc
goérna
blokada
gérny system
s odblokowywania D —
1
pchna¢ do :':
$rodka i

BT
-

»
§ U

dolny system

dolna odblokowywania
blokada
nacisnac

llustracja 21: Wyja¢ moduty wejscia/wyjscia z plyty tyinej.
— Naciskac¢ niebieskie kwadraty az do zwolnienia blokady i $ciagnac panel potaczeniowy.

— Nacisna¢ gérny i dolny system odblokowywania w kierunku $rodka urzadzenia i wyja¢ modut wejscia/
wyjscia z ptyty tylnej.
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3. Zdjac¢ ptyte tylna.

Potaczone plyty tylne sa odblokowywane przez wyjecie zewnetrznego prawego modutu wejscia/
wyjscia z lewej sasiedniej ptyty tylnej.

Odblokowanie plyty tylnej Zdejmowanie ptyty tylnej z szyny
Opornik obcigzenia / rezystor terminujgcy standardowej

Szyna standardowa

BPI3 | 10: 00307519
S/N: 001234

Made in Germany

74653 Ingelfingen CE Ei.irkert

Modut elektroniczny
/ sasiedniej ptyty tylnej

llustracja 22: Demontaz kolejnych plyt tylnych

— Zdja¢ zewnetrzny prawy modut wejscia/wyjscia z lewej przylegajgcej ptyty tylnej.
Ptyta tylna jest odblokowana.

— Zwolni¢ potaczenie z sgsiednig ptyta tylng, pociggajac w prawo, i zdjac ptyte tylng z szyny standardowe;.
Zdja¢ plyte tylng z szyny standardowe;j:
— Popchnaé ptyte tylna do gory i odczepic jg z gérnej prowadnicy szyny standardowe;.

— Jesli opornik obcigzenia / rezystor terminujacy znajduje sie na ptycie tylnej, nalezy odtaczy¢ od ptyty
tylne;.
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Odtaczony opornik obcigzenia / rezystor terminujgcy nalezy trzymaé w gotowosci, po wymianie
nalezy ponownie poditgczy¢ do skrajnej ptyty tylnej systemu.
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18.2.2 Demontaz ptyty tylnej bramki Fieldbus

1. > Wytaczy¢ napiecie zasilajgce.
2. Usunaé¢ kable z czujnikow i sitownikdw.

— Nacisna¢ na styki dociskowe zacisku przytaczeniowego i wyciagnac przewody.

Zdejmowanie systemu Zdejmowanie plyty tylnej Odtaczanie opornika
z szyny standardowej z bramki Fieldbus obcigzenia / rezystora
Wkret z tbem walcowym terminujgcego

Szyna standardowa

— z gniazdem szesciokatnym

Opornik obcigzenia / rezystor terminujacy —

llustracja 23: Demontaz ptyty tylnej bramki Fieldbus
3. System sktadajacy sie z bramki Fieldbus i ptyty tylnej z zamontowanymi modutami wejscia/wyjscia,
zdejmowany z szyny standardowej:

— Popchnaé system do goéry i odczepié jg z gérnej prowadnicy szyny standardowej.

4. Zdja¢ ptyte tylng z bramki Fieldbus.

— Odkreci¢ wkret z tbem walcowym z gniazdem szesciokatnym na bramce Fieldbus.

— Zdjacé ptyte tylna.

— Jesli opornik obcigzenia / rezystor terminujacy znajduje sie na ptycie tylnej, nalezy odfagczy¢ od ptyty
tylne;.

Odtaczony opornik obcigzenia / rezystor terminujgcy nalezy trzymaé w gotowosci, po wymianie
nalezy ponownie poditgczy¢ do skrajnej ptyty tylnej systemu.
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5. W ten sam sposdb wymontowac¢ wszystkie moduty wejscia/wyjscia z plyty tylnej.

goérna

dolna

Zdejmowanie panelu potaczeniowego

nacisngc

blokada

blokada *

nacisnac

Zdejmowanie modutu wejscia/wyjscia

goérny system

odblokowywania 5 0o
Pchngc¢ :
do =3
Srodka o

—

dolny system
odblokowywania

llustracja 24: Demontaz ptyty tyinej bramki Fieldbus

— Naciskac¢ niebieskie kwadraty az do zwolnienia blokady i $ciagnac panel potaczeniowy.

— Nacisna¢ gorny i dolny system odblokowywania w kierunku srodka urzadzenia i wyja¢ modut wejscia/
wyjscia z ptyty tylnej.
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18.2.3 Montaz kolejnych ptyt tylnych:

Montaz i blokowanie ptyty tylnej

1. Montaz ptyty tylnej
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2. Montaz modutu
wejscia/wyjscia

Montaz pokryw przytagczeniowych i opornika

obciazenia / rezystora terminujacego Opornik

obcigzenia / rezystor
terminujacy

Panel potgczeniowy

llustracja 25: Montaz kolejnych ptyt tylnych:

1. Montaz plyty tylnej na szynie standardowej:

llustracja 26: Montaz ptyty tylnej na szynie standardowej

— Przechyli¢ ptyte tylng i wyréwnac jg z szyna

standardowsa.

— Zaczepi¢ ptyte tylnej w dolnej prowadnicy szyny

standardowe;j.

— Wecisna¢ ptyte tylng do gory, obréci¢ w kierunku

szyny standardowej i zatrzasng¢ w gornej pro-
wadnicy szyny standardowe;j.

2. Ustawic¢ plyte tylng w linii i zamontowa¢ moduty wejscia/wyjscia:

— Przesung¢ ptyte tylng w lewo na sgsiednig ptyte tylna.

— Ponownie zamontowa¢ modut wejscia/wyjscia na lewej, sasiedniej ptycie tylnej, ktéra zostata zdemon-

towana w celu odblokowania.

Mozliwe jest rowniez zamontowanie dodatkowej ptyty tylnej, jesli wszystkie moduty wejscia/wyjscia

sgsiedniej ptyty tylnej sg zamontowane.

— Zdjaé wszystkie pokrywy z ptyty tylnej.

— Zamontowac ponownie pozostate moduty wejscia/wyjscia.

— W tym celu wcisna¢ dany modut wejscia/wyjscia na ptyte tylng, az zatrzasnie si¢ na swoim miejscu.

— Umiesci¢ zdemontowane panele potaczeniowe z powrotem na modutach wejscia/wyjscia.

— Jesli opornik obciazenia / rezystor terminujacy zostat usuniety, nalezy wymienic.




Typ ME44 -

burkert

Konserwacja FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

18.2.4 Zamontowac ptyte tylng na bramce Fieldbus:

Montaz ptyty tylnej i bramki Fieldbus Montaz pokryw przytaczeniowych
i opornika obcigzenia / rezystora
Wtyczka terminujgcego Opornik
przedtuzajaca obcigzenia /
rezystor
terminujacy

Panel
Wkret z tbem walcowym z gniazdem  potaczeniowy

szesciokgtnym M4

llustracja 27: Montaz bramki Fieldbus i plyty tylnej.

1. Montaz ptyty tylnej i bramki Fieldbus:
— Ustawi¢ gniazdo przedtuzajgce bramki Fieldbus w jednej linii z wtyczka przedtuzajgca ptyty tylnej.

— Podtaczy¢ bramke Fieldbus do ptyty tylnej.

— Bramke Fieldbus przykreci¢ za pomocg wkretu z tbem walcowym z gniazdem szesciokatnym M4 do ptyty

tylne;.
A\ Przestrzega¢ momentu obrotowgo dokrecania 0,75 Nm.

— Zdjac wszystkie pokrywy z ptyty tylnej.

2. Zamontowaé ponownie zdemontowane moduly wejscia/wyjscia.

— Wecisna¢ dany modut wejscia/wyjscia na ptyte tylng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.
— Umiesci¢ zdemontowane panele potagczeniowe z powrotem na modutach wejscia/wyijscia.

— Jesli opornik obciazenia / rezystor terminujgcy zostat usuniety, nalezy wymienic.

3. Montaz urzadzenia na szynie standardowe;j:

— Przechyli¢ system i wyrdwnac go z szyng standardowa.

— Zaczepi¢ system na dolnej prowadnicy szyny
standardowe;.

— Wecisngé system do gory, obrdéci¢ go w kierunku szyny
standardowej i zatrzasna¢ w goérnej prowadnicy szyny
standardowe;j.

llustracja 28: Montaz systemu na szynie standardowej
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18.2.5 Zalecenia montazowe dla konfiguracji z kilkoma ptytami tylnymi

— Najpierw zamontowacé sktadajgca sie z bramy sieciowej Fieldbus i 1 ptyty tylnej minimalng konfiguracje na
szynie standardowe;.

— Kolejne ptyty tylne zawieszac¢ kolejno na szynie standardowej i dosuwaé do poprzedniej ptyty tylne;.

— Jesli opornik obciazenia / rezystor terminujacy zostat usuniety, nalezy wymienic.
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19 CZESCI ZAMIENNE | AKCESORI

UWAGA!

A

Szkody materialne spowodowane przez uzycie niewtasciwych czesci.

Nieprawidtowe akcesoria i nieodpowiednie czesci zamienne moga spowodowaé uszkodzenie urzgdzenia.

» Stosowac wytgcznie oryginalne akcesoria oraz oryginalne czesci firmy Birkert.
Akcesoria Numer zamdéwienia
8 x wejscia cyfrowe 354316
Modut 8DI (ME44)

8 x wyjscia cyfrowe 354317
Modut 8DO (ME44)

4 x wejscia analogowe 354321
Modut 4Al (ME44)

4 x wyjscia analogowe 354325
Modut 4A0 (ME44)

Gniazdo modutowe 3-krotnej ptyty tylnej (BPX3) 307510
Rezystor terminujgcy / rezystor terminujacy (podtaczany bezposrednio) 303833
Zasilacz sieciowy typu 1573 na szyne standardowa, 772438
100240 VAC /24 V =—==, 1,25 A, NEC klasa 2 (UL 1310)

Zasilacz sieciowy typu 1573 na szyne standardowa, 772361
100-240VAC /24 V ==, 1 A, NEC klasa 2 (UL 1310)

Zasilacz sieciowy typu 1573 na szyne standardowa, 772362
100-240 VAC /24 V =—==, 2 A, NEC klasa 2 (UL 1310)

Zasilacz sieciowy typu 1573 do szyny standardowej, 772363
100-240VAC/24V =—==,4 A

Karta micro SD na zamowienie
buS USB zestaw 1 (z kablem (M12), wtykiem ze zintegrowanym opornikiem | 772426
obcigzenia / rezystorem terminujacym, zasilaczem i oprogramowaniem)

buS USB zestaw 2 (z kablem (M12)), wtyk z wbudowanym opornikiem 772551
obcigzenia / rezystorem terminujacym

Oprogramowanie Biirkert Communicator

Tabela 53: Akcesoria
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20 DEMONTAZ

OSTROZNIE!

Napigcie elektryczne.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ napiecie. Zabezpieczy¢
przed ponownym wtgczeniem.

UWAGA!

» Czynnosci zwigzane z demontazem moze przeprowadzac¢ wytacznie przeszkolony i wykwalifikowany
personel, ktéry uzywa odpowiednich narzedzi.

1. Wylaczy¢ napiecie zasilajace.
2. Wyja¢ 5-biegunowy zacisk typu sprezynowego.
3. Usunac kable z czujnikow i sitownikéw.

— Nacisna¢ na styki dociskowe zacisku przytaczeniowego i wyciagna¢ przewody.

mf ﬁ

llustracja 29: Wyjac 5-biegunowy zacisk typu sprezynowego

4. Odtagczy¢ kable Ethernet interfejsow X1 i X2.
Warianty PROFIBUS i warianty CC-Link: Wyja¢ ztacze wtykowe do weza D-Sub, 9-pinowe.

5. Zdja¢ system z szyny standardowej

MAN 1000490949 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.12.2025

llustracja 30: Zdejmowanie systemu z szyny standardowej

92 — Popchna¢ system do gory i odczepi€ ja z gérnej prowadnicy szyny standardowe;.
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21 OPAKOWANIE, TRANSPORT

WSKAZOWKA!

Uszkodzenia transportowe z powodu niewystarczajgco zabezpieczonych urzadzen.

» Urzadzenie nalezy transportowaé w stanie zabezpieczonym przed woda i zanieczyszczeniami w odpor-
nym na wstrzgsy opakowaniu.

» Utrzymywac¢ dopuszczalng temperature przechowywania.

22 MAGAZYNOWANIE

WSKAZOWKA!
Nieprawidtowe przechowywanie moze prowadzi¢ do uszkodzen urzadzenia.

» Urzadzenie nalezy przechowywac¢ w suchym i niezapylonym miejscul!

» Temperatura przechowywania -30°C—+80°C.

23 UTYLIZACJA

WSKAZOWKA!

Szkody w Srodowisku naturalnym z powodu czesci urzgdzenia zanieczyszczonych mediami.

» Urzadzenie i opakowanie nalezy utylizowac¢ w sposob przyjazny dla srodowiska naturalnego!

» Przestrzega¢ obowigzujacych przepiséw dot. utylizacji i ochrony srodowiska.

@ Przestrzegaé krajowych przepiséw dotyczgcych usuwania odpadow.
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