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1 O MANUAL DE OPERACAO

O manual de operagéo descreve todo o ciclo de vida do dispositivo. Manter este manual ao alcance no

local de uso.

Informagdes importantes sobre seguranca!

» Ler este manual com atencéo.

» Prestar atencao especial as instrugdes de seguranga, uso previsto e condi¢gdes de uso.

» Os usuarios deste dispositivo devem ler e compreender este manual.

1.1 Simbolos de representacao

A CUIDADO!

Avisa sobre um possivel perigo.

» O ndo cumprimento pode resultar em ferimentos leves ou médios.

ATENCAO!

Avisa sobre danos materiais.

» O ndo cumprimento pode danificar o dispositivo ou a planta.

Identifica informagdes adicionais importantes, dicas e recomendacdes.

Faz referéncia a informacdes neste manual de operacéao ou em outras documentacoes.

> Indica uma instrugéo para evitar um perigo.
—> Identifica uma etapa de trabalho que deve ser executada.
0’ Identifica um resultado.

WIEN[Y Exibicdo dos textos da interface do software.

1.2 Definicoes

Termo

neste manual significa

Dispositivo, Médulo 1/0

Maddulo I/0 Tipo ME44

biS

Sistema de barramento Birkert, um barramento de comunicacao desen-
volvido pela Birkert e baseado no protocolo CANopen
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2 USO ADEQUADO

O mddulo I/0 tipo ME44 coleta, converte e compara dados de medicao fisicos de sensores externos
ou recebe comandos de comutacgao por meio da interface bliS de participantes biS. Esses dados de
medi¢ao ou comandos de comutacéao sao transferidos por meio de interface buS para atuadores ou
participantes bisS.

» Instalar o dispositivo em um armario de distribuicdo apropriado ou em um corpo adequado. O armario
de distribuicdo ou o corpo deve estar equipado no minimo de acordo com o grau de protecao IP54.

» Usar o dispositivo apenas em conformidade com o seu uso previsto. O uso inadequado do dispositivo
pode resultar em riscos para as pessoas, instalagoes proximas e ao meio ambiente.

» Ao usar dispositivos ou componentes de terceiros, usar apenas aqueles recomendados ou certificados
pela Burkert.

» Operar o dispositivo apenas se ele estiver em perfeito estado.

» O transporte apropriado e o cuidado no armazenamento, instalagdo, comissionamento, operagao e
manutencao sdo pré-requisitos para uma operacao segura e sem falhas.

» O uso requer que os dados permitidos, as condicdes operacionais e as condigcdes de uso sejam con-
sultados. Essas informagdes sdo encontradas nos documentos contratuais, no manual de operacao e
na placa de caracteristicas.
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3 INSTRUCOES BASICAS DE SEGURANCA

Estas instrugdes de seguranca ndo contemplam eventualidades e eventos relacionados a montagem,
operacao e manutencédo. A empresa operadora é responsavel pelo cumprimento dos regulamentos de
seguranca locais relacionados com o pessoal.

A

Situagdes genéricas de perigo.

Para protecéo contra ferimentos:

» N&o realizar qualquer alteracao no dispositivo.

» Nao sobrecarregar o dispositivo mecanicamente.

» Proteger o dispositivo ou instalag&o contra ativac&o inadvertida.

» Apenas pessoal técnico treinado pode realizar os trabalhos de instalagcdo e manutencgao.
» Instalar o dispositivo em conformidade com os regulamentos vigentes no pais.

» Assegurar um reinicio controlado apds interrupgao do fornecimento elétrico.

» Respeitar as regras técnicas gerais.

NOTA!
Componentes e médulos suscetiveis a eletrostatica.

O dispositivo contém componentes eletrénicos sensiveis a descarga eletrostatica (ESD). O contato
com pessoas ou objetos com carga eletrostatica representam risco para esses componentes. Na pior
das hipéteses, esses componentes sao destruidos imediatamente ou deixam de funcionar apés o
comissionamento.

» Observar os requisitos da norma EN 61340-5-1 para reduzir ou evitar possiveis danos decorrentes de
uma descarga eletrostatica repentina.

» Nao tocar nos componentes eletronicos quando eles estiverem energizados com a tensao de
alimentacéo.

» Fechar todas as interfaces elétricas ndo usadas com tampas.
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4 INFORMACOES GERAIS

41 Endereco de contato

Alemanha

Birkert Fluid Control Systems
Sales Center
Christian-Burkert-Str. 13-17
D-74653 Ingelfingen, Alemanha
Tel. + 49 (0) 7940 - 10-91 111
Fax + 49 (0) 7940 - 10-91448
E-mail: info@burkert.com

Internacional

Na internet em: www.burkert.com

4.2 Garantia

O requisito para a garantia é o uso adequado do dispositivo respeitando as condi¢cbes especificas de uso.

4.3 Informacdes na Internet

Os manuais de operacao e as fichas de dados dos produtos Blrkert podem ser encontrados na Internet em:

www.buerkert.com
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5 DESCRICAO DO PRODUTO

O médulo I/0 tipo ME44 recebe dados de medicao de sensores externos e entradas, converte-os e trans-
fere-os para atuadores externos ou participantes biS e Gateways em unidades de controle, assim como
também tem a capacidade de transmitir dados de unidades de comando ou participantes biS.

O moddulo I/0O tipo ME44 existe nas variantes seguintes:
* Mddulo 4Al com 4 entradas analégicas

* Mddulo 4A0 com 4 saidas analdgicas

* Mddulo 8DI com 8 entradas digitais

* Modulo 8DO com 8 saidas digitais

51 Possiveis combinacdes

O médulo I/0 tipo ME44 apenas pode ser operado como parte de um sistema em combinagao com outros
maodulos. Para configurar um sistema existente com um ou varios médulos, contate o seu representante de
vendas Burkert.

Exemplo de um sistema com expans&o minima:

Backplane triplo (3)

Gateway de barra-

Resisténcia terminal de
mento de campo (1)

Q

&

&

S

]

e

£
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&

S

s 120 Ohm (4)

% (Conexao

§ biS/CANopen)

5

x

g

]

5

o

i Modulo 1/0

o Variante: Médulo 8Dl (2)

Yo}

o

]

% Figura 1: Exemplo: sistema com mddulo I/0 tipo ME44 com expansdo minima

o

S Médulo Designacao Tipos

g 1 Gateway de barramento de campo (conexao biS/CANopen) ME43
2 Maodulo I/0: Médulo 8DI (ou 4Al, 4A0, 8DO) ME44
3 Backplane triplo BPX3
4 Resisténcia terminal de 120 Ohm ME43

Tabela 1: Exemplo: expansao minima para um sistema com mddulo 1/0 tipo ME44

Expansdo maxima para Médulos 1/0 do tipo ME44
Quantidade | Médulos

3 Backplane BPX3 triplo, para 3 médulos I/O respectivamente do tipo ME44
9 Maédulo 1/O do tipo ME44
10 Tabela 2: Expansdo maxima para um sistema com mddulo 1/0 tipo ME44
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6 DADOS TECNICOS

Os valores a seguir sao indicados na placa de caracteristicas:
» Tenséao de alimentacao

» Faixa permitida de temperatura ambiente

6.1 Conformidade

O dispositivo esta em conformidade com as diretivas CE conforme a declaracdo CE (quando aplicaveis).

6.2 Normas

As normas empregadas com as quais a conformidade com as diretivas sdo comprovadas podem ser con-
sultadas no certificado de exame CE e/ou na declaragdo de conformidade CE (quando aplicaveis).

6.3 CondicOes operacionais

ATENCAO!
Falha de funcionamento por calor e congelamento intenso

» Nao usar o dispositivo fora da faixa de temperatura permitida.

Temperatura ambiente permitida: -20 °C...+60 °C

Umidade relativa: 90% até 60 °C (ndo condensavel)
Altitude para uso: Até 2000 m acima do nivel do mar
6.4 Dados mecéanicos
Dimensoes
Modulo 1/0 Tipo ME44 Backplane Tipo BPX3

A

B | 300307510
0 001234

E@u usTin ‘fi\‘
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< 64 >

\ 4
< 75,5 >
< 82,6 o >

Figura 2: Dimensées modulo 1/0 tipo ME44 e Backplane tipo BPX3

Material do corpo tipo ME44: Policarbonato
1
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6.5 Descricao da placa de caracteristicas e inscricoes
no dispositivo

Codigo de fabricacao
Numero de série
Tensao de alimentacéo Poténcia nominal

Marcagao CE Grau de protegao

C€ zv bikert i

Temperatura ambiente
Cddigo QR (para mais informagdes sobre o dispositivo)

fl Variante
do moédulo

y

Tipo Codigo

Codigo de fabricagao
L Temperatura
ambiente

NuUmero de série
Marcacéo UL

it CE biirkert
Marcacao CE
* apenas disponivel em versdes UL

Figura 3: Descricao da placa de caracteristicas e inscrigbées no dispositivo (exemplo)

- Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

6.6 Dados elétricos

Tensao de operacéo: 24V =—== +20%/-15% por meio do Backplane BPX3

Seccao transversal do condutor 0,2...1,5 mm?

MAN 1000582805 PT Version:

Consumo de energia 4Al: 3,5W

4A0: 3,5 W

8DI: 10 W

8D0O: 3 W
Grau de protecao: IP20 de acordo com EN 60529/IEC 60529
Dispositivos UL: Limited Energy Circuit (LEC) conforme UL/IEC 61010-1

Limited Power Source (LPS) conforme UL/IEC 60950

SELV/PELV com UL Recognized Overcurrent Protection,
dimensionamento conforme UL/IEC 61010-1 tabela 18

NEC Class 2 power source

12
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Protecéo As entradas nos modulos I/0 estéo protegidas contra impulsos
de tensao e sobrecorrentes de acordo com IEC 61131-2, zona B.
Tensbes acima de +/- 30 V podem levar a destruicao do modulo.
Normas EMV EN 61000
IEC 61131-2
6.6.1 Caracteristicas elétricas das entradas e saidas
Maodulo 4Al

Variante elétrica

Entrada de corrente ou entrada de tensédo

Entrada configuravel (Al como DI)
Al também pode ser usado como DI (configuracdo por meio do software
Comunicador Brkert)

Modo de operagcao

* 0..20 mA
* 4..20 mA
* 0..10V
0.5V
0.2V

Precisao

0,1% FSR

Coeficiente de temperatura
 Entrada de corrente: £35 ppm/K
» Entrada de corrente: =40 ppm/K

Impedancia de entrada

» Medigao da corrente a 25 °C <110 Ohm
* Medigdo de tensédo a 25 °C =115 kOhm

Separagéo galvanica

Sim, para o sistema de barramento no backplane, sem separagao por baixo das
entradas

Consumo maximo da
corrente Aux:

4 x 50 mA (fornecimento do sensor)

Consumo de corrente
max. do mdédulo

25 mA

Tabela 3:

Caracteristicas elétricas modulo 4Al

Mdédulo 4A0

Variante elétrica

Saida de corrente ou saida de tensdo

Modo de operacao

* 0..20 mA
* 4..20mA
+ 0...10V

+ 0.5V

+ 0.2V

Precisao

0,1% FSR

Impedancia de loop

<900 Ohm na saida de corrente

>750 Ohm na saida de tensao

Zero-Scale Error

+0,22 % FSR

Separagéo galvanica

Sim, para o sistema de barramento no backplane, sem separagao por baixo das
saidas

13
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Médulo 4A0

Consumo de corrente
max. do médulo

30 mA

Corrente max. no

caminho de saida

4 x 50 mA @ 900 Ohm de carga em uma saida de corrente (com uma resisténcia
mais reduzida o consumo de corrente baixa)

Tabela 4: Caracteristicas elétricas mddulo 4A0

Médulo 8Dl

Variante elétrica

Sensor de dois condutores, sensor de trés condutores, chave de fim de curso
mecanica (todas as entradas podem ser configuradas como entradas de
frequéncia)

para VON, tip. 24 V

Limite de comutagéo VOFF =0...5V
VON =10...30 V
Corrente de entrada Max. 5,7 mA

Tipo da entrada

Tipo1 e Tipo3 de acordo com IEC 61131-2

Quantidade de
entradas de frequéncia

8

Entrada de frequéncia

Max. ate 2,5 kHz

Impedancia de entrada

>4 kOhm

Tempo de deteccgao/
Tempo de frequéncia

1 ms...4s/0,25 Hz...1 kHz

Separagéo galvanica

Nao

Fornecimento méax. do
sensor

8 x 30 mA

Consumo de corrente
max. do moédulo

30 mA (+8 x 30 mA fornecimento do sensor)

Tabela 5: Caracteristicas elétricas mddulo 8Dl

Médulo 8DO

Modo de operacao

* On-Off
* PWM (Pulse Width Modulation [Modulagao por amplitude de pulso])

* PFM (Pulse Frequency Modulation [Modulagcao por frequéncia de pulso])

Corrente de saida

Max. 750 mA por canal (possibilidade de comutacao em paralelo)

Frequéncia de
impulsos

20 kHz

Separacao galvanica

Sim, para o sistema de barramento no backplane, sem separacao por baixo das
saidas

Consumo de corrente | 30 mA
max. do médulo
Consumo maximoda |8 x 750 mA
corrente Aux:
Tabela 6: Caracteristicas elétricas modulo 8DO
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6.6.2 Caracteristicas diagndsticas das entradas e saidas

Maodulo 8DI

Deteccéo de fio rompido no fornecimento interno e externo
(por canal) em sensores com
2 condutores

Deteccao de curto-circuito no fornecimento interno e externo
(por canal) em sensores com
3 condutores

Tabela 7: Caracteristicas diagndsticas, modulo 8DI, entrada digital

Mddulo 8DO: saida digital

Deteccao de curto circuito/ Fornecimento externo de um canal
Deteccéo de sobrecarga de
acordo com IEC 61131-2_2008-4
(por canal)

Tabela 8: Caracteristicas diagndsticas, modulo 8DO, saida digital

Configuracao de fabrica para limites inferiores elétricos e limites superiores no médulo 4Al

Tipo de sinal de entrada Limite inferior elétrico Limite superior elétrico
0...20 mA -0,25 mA 21 mA

4..20 mA 3,6 mA 21 mA

0..10V -0,25V 10,25V

0.5V -0,25V 525V

0.2V -0,25V 2,25V

Tabela 9: Configuracao de fabrica para limites inferiores elétricos e limites superiores no mddulo 4Al

Os limites inferiores e superiores elétricos podem ser adaptados de acordo com a necessidade
do usuario.

6.6.3 Condutores conectaveis

minimo maximo
Area de terminal 0,13 mm? 1,5 mm?2
Seccao transversal do condutor AWG AWG 28 AWG 14
um fio HO5(07) V-U 0,2 mm? 1,5 mm?
um fio HO5(07) V-K 0,2 mm? 1,5 mm?2
com ponteira com base de blindagem de 0,25 mm? 0,75 mm?
acordo com DIN 46 228/4
com ponteira de acordo com DIN 46 228/1 0,25 mm? 1,5 mm?
Classe de temperatura minima 105 °C

Tabela 10: Condutores conectaveis
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7 INSTALACAO
ATENCAO!
» Apenas pessoal técnico autorizado e com ferramentas adequadas pode realizar a instalagcéo.

7.1 Montar o Gateway de barramento de campo no
backplane
Gateway de barramento de campo Backplane BPX3 Backplane BPX3 com Gateway de

barramento de campo montado
Conector de

expansao

Parafuso sextavado interno M4

Figura 4: Montar o Gateway de barramento de campo no backplane

— Remova eventuais tampas existentes no conector de expansao do Gateway de barramento de campo.

— Direcione a tomada de expansao do Gateway de barramento de campo para o conector de expansédo do
backplane.

— Coloque o Gateway de barramento de campo no backplane.
— Aparafuse o Gateway de barramento de campo no backplane por meio do parafuso sextavado interno M4.
A\ Respeitar o torque de aperto 0,75 Nm.
741 Montagem do Gateway de barramento de campo com
rotacao de 180°
A tomada de expanséao para a conexao do Gateway de barramento de campo com o backplane é fornecida
duas vezes. Dessa forma o Gateway de barramento de campo pode ser montado com uma rotacéao de 180°

com um conector elétrico para cima ou para baixo.
Durante a entrega, as interfaces estdo fechadas com uma tampa.

Tomada de expansao com
tampa

Figura 5: Tomadas de expansdo do Gateway de barramento de campo
— Antes da montagem, remova a tampa com uma chave de fendas.
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ATENCAO!

Para proteger de danos, fechar a tomada de expansédo nao usada com a tampa.

— Solte o parafuso.
— Vire o clip da calha normalizada em 180°.

— Aperte o parafuso com 2 Nm.

Figura 6: Vire o clip da calha normalizada

7.2 Montar o mdédulo I/0 tipo ME44 no backplane

Gateway de Backplane Sistema montado
barramento de
campo

Modulo /0

l Resisténcia

terminal

Slots

modulares

(8 unidades)
Slots modu-
lares com
tampas

Figura 7: Montar o modulo 1/0 tipo ME44 no backplane

— Remova eventuais tampas existentes do backplane.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

— Alinhe o mddulo I/0 com o slot modular do backplane.
— Pressione o médulo I/0 no backplane até encaixar.

O médulo I/O esta agora ligado a tensao de alimentagao.

Usar uma tensao de alimentagdo com poténcia suficiente.
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7.3 Instalacao elétrica
ATENCAO!

Requisito para a funcéo perfeita do dispositivo e para evitar perturbagoes:

» Usar apenas cabos blindados com uma blindagem trangada ou de filme.

7.31 Alocacao da conexao elétrica e diagrama de circuito do
maodulo 4Al

Alocacéao da conexao elétrica:

Alocacéao dos

conectores Comutacao externa
AUX Power
GND Terra/ OV
GND Terra/ QV
24V Tens&o de alimentagdo Aux Power 24 V =—== +20%/-15%
24V Tensao de alimentacao Aux Power 24 V =—== +20%/-15%
Alocacéao dos
conectores Comutagao externa
entradas analdgicas
B |GND Terra / OV
All...Al4 Entrada analégica +
Bl 2av Tens&o de alimentacdo 24 V =—= +20%/-15%

Tabela 11:  Alocagéo da conexao do mdodulo 4Al

Diagrama de circuito:

O diagrama de circuito se encontra impresso no lado exterior do médulo 1/0.

Alimentacéo interna

GND |}—
]

Al x — — —_— 3
2 condutores
condutores
24V p— — —
Figura 8: Circuito do mddulo 4Al, alimentagéo interna

Alimentacéao externa
GND T
ey ey
2 3
24\ . condutores ]_ condutores ]_

Figura 9: Circuito do mddulo 4Al, alimentagéo externa
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7.3.2 Alocacao da conexao elétrica e diagrama de circuito do

modulo 4A0
Alocacéao da conexao elétrica:
Alocacao dos
conectores saidas Comutagao externa
analdgicas
B GND Terra/ OV
AO1...A04 Saida analogica +

Tabela 12:  Alocagéo da conexdo do moédulo 4A0

7.3.3 Alocacao da conexao elétrica e diagrama de circuito do
maodulo 8DI

Alocacao da conexao elétrica:

Alocacgao dos Comutacao externa
conectores

- GND Terra / OV

DI1...DI8 Entrada digital
Entradas de frequéncia: DI1...DI8

24V Tenséo de alimentacgao 24 V === +20%/-15%

Tabela 13:  Alocagéo da conexao elétrica do mddulo 8Dl

Diagrama de circuito:

O diagrama de circuito se encontra impresso no lado exterior do médulo 1/0.

GND
3 u— 2 | .
DIx condutores condutores Chave de fim_ de
( CUrso mecanica
24V e

Figura 10: Diagrama de circuito do mddulo 8D/
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7.3.4
modulo 8DO

Alocacéao da conexao elétrica:

Alocacao da conexao elétrica e diagrama de circuito do

Alocacéao dos

conectores Comutacao externa
AUX Power
GND Terra/ QV
GND Terra / OV
24V Tens&o de alimentagdo Aux Power 24 V =—== +20%/-15%
24V Tensao de alimentacao Aux Power 24 V === +20%/-15%
Alocacao dos
conectores Comutacao externa
saidas digitais

B GND Terra / OV
DO1...D0O8 Saida digital +
Tabela 14:  Alocagéo da conexdo do mddulo 8DO
7.3.5 Ligar eletricamente sensores e atuadores externos

— Ligue os fios rigidos dos sensores e atuadores aos respectivos bornes.
— Conectar a blindagem do cabo (veja o capitulo “7.3.6 Conexao da blindagem do cabo”).

Se o médulo I/0 for de dificil acesso, pode desmontar o mesmo para realizar a conexao elétrica.

Remover o painel de conex

pressionar
bloqueio

superior

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

s

bloqueio
inferior

*pressionar

oes

Remover o médulo I/0

Desbloqueio
superior

Pressionar
em direcéo
ao meio

Desbloqueio
inferior

Figura 11:
20

Desmontagem do backplane do Gateway de barramento de campo
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— Pressione os quadrados azuis até que o bloqueio se solte e remova o painel de conexdes.

— Pressione o desbloqueio superior € inferior em direcdo ao meio do dispositivo e remova o médulo I/0 do
backplane.

— Alinhar o painel de conexdes com o modulo I/O e encaixe.

— Ligue os fios rigidos dos sensores e atuadores aos respectivos bornes.

— Conectar a blindagem do cabo (veja o capitulo “7.3.6 Conexao da blindagem do cabo”).
— Pressione o painel de conexdes até ouvir o som do engate.

7.3.6 Conexao da blindagem do cabo

ATENGAO!

Requisitos para a perfeita fungcéo do dispositivo.

A blindagem do cabo precisa ser colocada nas duas extremidades do condutor na funcéo terra:

1. No médulo I/0
» diretamente na entrada do armario de distribuigcdo ou
* em um barramento diretamente no modulo.

2. No sensor externo ou atuador.

21
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7.4 Montar o sistema na calha normalizada
1.
— Virar o sistema e alinhar com a calha normalizada.
- 2.
N
o
I
©
S
N
o
]
2
=
a8
§ — Encaixar o sistema no guia interior da calha normalizada.
2
2
L
=1
(0]
@
K9]
[5)
S =
X (1981 | et O |
y
2
& — Pressionar o sistema para cima, virando para a calha normalizada e
& engatar no guia superior da calha normalizada.
3
o
>
-
o
Yo}
o
]
N
[+e]
0
o
o
e
z Figura 12: Montar o dispositivo na calha normalizada
=

Recomendacao de montagem para expansao com varios backplanes.

— Primeiro, encaixe a expansao composta por Gateway de barramento de campo e um backplane na calha
normalizada.

— Encaixe outros backplanes individualmente consecutivamente na calha normalizada e insira no
backplane anterior.

— Monte os mddulos I/O e os painéis de conexao.

22
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8 INDICADOR DOS MODULOS I/0

Os modulos I/0 do tipo ME44 dispdem dos seguintes LEDs para a exibicao de status.

» LED de exibicdo do status do dispositivo.
O LED indica a cor de acordo com NAMUR NE 107.

* LEDs para a exibicao do status do canal.
A quantidade de LEDs depende dos canais existentes (um LED por canal).

LED de exibicdo do status do dispositivo

LEDs de exibicdo do status do canal

Figura 13: LEDs para exibicdo do status

8.1 LEDs de exibicao do status do canal

O LED de exibicao do status do canal alterna entre as cores verde, vermelho e laranja.

Descricédo da exibicdo de status:

Cor Significado

Verde Canal ativo

Vermelho Erro existente, canal desativado
Laranja Erro existente, canal ativado

Tabela 15:  LEDs de exibicdo do status do canal
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8.2

LED de exibicao do status do dispositivo

A LED indica as cores por predefinicao de acordo com NAMUR NE 107.
Existem dois modos adicionais nos quais uma cor sélida pode ser selecionada ou o LED desligado.
O LED reluz para identificar o dispositivo, quando tal é selecionado no Comunicador Blirkert.

Se existirem varias mensagens presentes simultaneamente, a mensagem de maior prioridade sera exibida.
A prioridade depende da gravidade do desvio do modo padrao (vermelho = interrupgéo = prioridade

maxima).

Exibicbes ho modo NAMUR:

Exibicées conforme Descricao Significado
NE 107
Cddigo Cor
de cor
5 Vermelho | Interrupcéo, Falha de funcionamento. A funcionalidade do dispositivo nao é
erro ou falha garantida.
4 Laranja Controle de O dispositivo esta procurando por um participante busS, este
funcionamento | status é abandonado apds alguns segundos.
3 amarelo Fora da As condi¢cdes operacionais ou as condicdes do processo para
especificagdo | o dispositivo estdo fora do especificado.
Os diagndsticos internos do dispositivo indicam problema no
dispositivo ou nas caracteristicas do processo.
Os valores da ficha de dados ndo podem ser respeitados.
2 Azul Requer Durante o diagnéstico continuo, o dispositivo detectou uma
manutencéo discrepancia. A funcionalidade do dispositivo esta limitada.
O dispositivo esta em operacao de controle, mas em breve
uma fungéo estara limitada.
— Efetue a manutencéo no dispositivo.
A configuracédo do dispositivo ndo pode ser gerenciada:
» Nao é possivel salvar a configuracao atualizada do
dispositivo.
* Nao é possivel efetuar a transferéncia da configuragdo em
uma troca de dispositivos.
1 Verde O diagndstico | Dispositivo em perfeito funcionamento.
esta ativo As mudancas de status s&o indicadas por cores.
As mensagens sao transmitidas eventualmente por meio de um
barramento de campo conectado.
0 Branco Diagndstico O dispositivo esta ligado.
inativo Nenhum estado sendo indicado.
Nenhum aviso é apresentado na lista de avisos ou transmitido
por um barramento de campo possivelmente conectado.
O dispositivo esta funcionando dentro de suas especificagoes.
Tabela 16:  Exibigéo do status do dispositivo no modo NAMUR
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8.3

Os diferentes estados dos modulos 1/0 podem ser diagnosticados por meio da exibicdo dos LED de status

Diagndstico do estado do dispositivo

do dispositivo e status de canal.

Diagndstico médulo 4Al:

Cor do LED | Cor do LED | Significado
do status do | do status
dispositivo do canal
Verde Desligado Dispositivo em perfeito funcionamento.
O canal esta inativo.
Verde Verde O dispositivo esta em perfeito funcionamento.
O canal estd ativo e tem um valor vélido.
Vermelho Vermelho O dispositivo tem uma falha.
O canal esta ativo.
Podem existir os erros seguintes:
« Sinal de entrada fora do intervalo permitido.
Tabela 17:  Diagndstico, status do dispositivo do mddulo 4Al

Diagnéstico do médulo 4A0:

Cor do LED
do status do
dispositivo

Cor do LED
do status
do canal

Significado

Verde

Desligado

Dispositivo em perfeito funcionamento.

O canal estd inativo.

Verde

Verde

Dispositivo em perfeito funcionamento.

O canal esta ativo e tem um valor valido.

Verde

Vermelho

Dispositivo em perfeito funcionamento.
O canal esta ativo e o valor mapeado do produtor ndo é valido.

(NAMUR fica verde, se a configuracao parceiro Emergency (0x2003sub9) =
0 (nenhum))

Vermelho

Vermelho

O dispositivo tem uma falha.

O canal est4 ativo.

Podem existir os erros seguintes:

 Curto circuito (no modo de tensao, deteccao apenas se a saida >50 mV)
» Loop aberto (no modo de corrente, deteccdo apenas se a saida >40 pA)
* Produtores mapeados ndo encontrados

» O valor mapeado do produtor ndo é valido (NAMUR fica vermelho se a
configuracao parceiro Emergency (0x2003sub9) != 0 (nenhum))

Tabela 18:

Diagndstico, status do dispositivo do modulo 4A0
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Diagndstico do médulo 8Dl:

Cordo LED |Cordo LED | Significado
do status do | do status do
dispositivo canal
Verde Desligado Dispositivo em perfeito funcionamento.
O canal ndo esta ativo ou a tensédo de entrada é <5 V.
Verde Verde Dispositivo em perfeito funcionamento.
O canal esta ativo na tensdo de entrada >10 V.
Vermelho Vermelho O dispositivo tem uma falha.
O canal esta ativo, no entanto podem existir os erros seguintes:
* Fio rompido
 Curto circuito
Tabela 19:  Diagndstico, status do dispositivo do mddulo 8DI

Diagndstico do médulo 8DO:

Cordo LED |[Cordo LED | Significado

do status do | do status do

dispositivo canal

Verde Desligado Dispositivo em perfeito funcionamento.

Podem existir dois estados:

* O canal esta inativo

* O canal esta ativo no estado = low

Verde Verde Dispositivo em perfeito funcionamento.

O canal esta ativo no estado: High

No modo de operagdo PWM e PFM:

O canal processa sinais de acordo com a

configuracao.

Verde Vermelho Dispositivo em perfeito funcionamento.

O canal esta ativo e o valor mapeado do produtor ndo é valido.

(NAMUR fica verde, se a configuracao parceiro Emergency (0x2003sub9)

= 0 (nenhum))

Vermelho Vermelho no | O dispositivo tem uma falha.
modo on-off - - . )

O canal est4 ativo, no entanto podem existir os erros seguintes:
pISCaVer 1, curto circuito/Sobrecarga (sem detecgao no modo de operagéo Low)
melho/laranja
no modo » Produtores mapeados ndo encontrados
PWM/PFM » O valor mapeado do produtor ndo é valido (NAMUR fica vermelho se a

configuracao parceiro Emergency (0x2003sub9) != 0 (nenhum))

Tabela 20:  Diagndstico, status do dispositivo do mddulo 8DO
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o COMISSIONAMENTO COM O COMUNICADOR
BURKERT

O download gratuito do software Comunicador Biirkert pode ser feito na pagina inicial da Burkert.
Além do software, o kit de interface USB-bUS deve ser adquirido como acessoério.

O kit de interface USB-bUS pode ser encomendado como acessorio (veja “Pegas de reposicao e
acessorios”) da Birkert.

Este capitulo descreve apenas o uso basico do software Comunicador Biirkert. A descricdo deta-
E@ Ihada para a operacao e configuragcao do software Comunicador Biirkert pode ser encontrada na
pagina inicial: www.burkert.com — tipo 8920.

9.1 Interface do usuario do Comunicador Burkert
Adicionar interface
(conectar com buS-Stick)
=T
: Allgemeine Einstellungen ¥ ¥
I ] I 1
 purameter  Diagnose  Wartung
| Alarmgrenzen Srerwen, ab denen das Gerat elne Wamung oder elnen Fehler sendet &
PO Kengiraon P -
] | _ — Menus
Area de navegagao Telas detalhadas
L Areas de configuracéo do dispositivo
—— Dispositivo

Figura 14:  Exemplo de uma interface do usudrio do Comunicador Biirkert
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9.2 Conectar o dispositivo com o Comunicador Burkert

A conexao entre o Comunicador Birkert e o dispositivo pode ser feita por meio de uma rede biS ou um
bUS-Stick.

— Instale o Comunicador Burkert no PC.

— Estabeleca a conex&o entre o dispositivo e o PC com o kit de interface USB-bUS.
N&o é necessario para os dispositivos dentro de uma rede bUsS.

—> Inicie o Comunicador Birkert.

—Na barra de menu, clique no icone [+ 3] para LA :.
—> Selecione b iiS via the networkd

A Finish}

Yo dispositivo estd conectado com o Comunicador Birkert e é exibido na area de navegacao.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023
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10.1

COMISSIONAMENTO DO MODULO 4Al

Configuracao basica das entradas analdgicas

E necessario o software Comunicador Biirkert para a configuragdo basica.

O download gratuito do software Comunicador Birkert pode ser feito ha pagina inicial da Buirkert.

www.buerkert.de — tipo ME44.

Além do software, o kit de interface USB-blS deve ser adquirido como acessorio.

Configuracao basica das entradas analdgicas Al1 até Pré-configuracao de . .
: P L Obrigatoriedade
Al4 (respeite a sequéncia) fabrica
1. Selecione o sinal de entrada. Nao configurado Obrigatdrio
2. Selecione o valor fisico para os valores de - Obrigatdrio
processo.
3. Calibre o valor do processo da entrada analdgica: Obrigatdrio
» Valor inferior 0
* Valor superior 100
4. Configure o tempo de resposta do filtro. 3,00 s Opcional
Ative e parametrize as mensagens de aviso para .
: . : Inativo
discrepéancias do Setpoint do processo:
5. « Limite inferior - Opcional
* Limite superior -
Ative e parametrize as mensagens de erro para .
. . . Inativo
discrepancias do Setpoint do processo:
6. |+ Limite inferior - Opcional
* Limite superior -
Limites superior e inferior
Ative e parametrize o erro de entrada (tensdo de 9ef|n|dos,'veja ° capltulo.
. ~ . . . 10.1.7 Ativar e parametrizar
alimentacéo ou intensidade da corrente):
7 mensagens de erro para o Oocional
: erro de entrada”. P
* Limite inferior elétrico Ativo
» Limite superior elétrico Ativo
8. Use a entrada analdgica como entrada digital. Inativo Opcional
9. Indique o0 nome para o valor de saida. Sem nome indicado
10. | Configure o tempo de deteccao. 100 ms
Tabela 21:  Configuragdo basica das entradas analégicas do mddulo 4Al
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10.1.1  Abrir o menu para a configuracao das entradas analdégicas no
Comunicador Burkert

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador

Abrir menu:

|l Selecione I na area de navegagao.
Clique em g para abrir a area de configuragao.

— Selecione [Nf], XPA IXE] ou [N na area de configuragéo.
A vista detalhada [ZETEEIE com 0os menus para a configuracao da entrada analdgica é exibida.

A arvore de menu completa para a configuragao a entrada analdgica € exibida, depois do sinal de
entrada ter sido selecionado.

10.1.2 Selecionar o sinal para entrada analégica

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione [Nf], A, INE ou [YE na area de configuragao.
A vista detalhada [ETEINEIE com os menus para a configuragdo da entrada analdgica é exibida.

— Selecione [ofo={g=1i[gleNayleTo [N

— Selecione o sinal de entrada.

¥ selecionou o sinal de entrada para a entrada analégica.

10.1.3 Selecionar o valor fisico para os valores do processo da
entrada analdgica

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione [Nf], NP, INE ou [XE na area de configuragao.
A vista detalhada [gEIEINEIE com os menus para a configuragdo da entrada analdgica é exibida.

et AConfigure unit.
— Selecione o valor fisico.
g inishi

¥ Selecionou o valor fisico para a entrada analégica.

10.1.4 Ajustar o valor do processo da entrada analégica
O valor do processo da entrada analégica pode ser ajustado de diferentes maneiras:

» Na vista detalhada Maintenance: ajuste de hardware de 2 pontos com ajuda de um assistente, no qual o
valor do processo inferior € superior é calculado por meio de uma equacéo.

* Na vista detalhada Parameter: ajuste por meio de insercdo do valor do processo inferior e superior.
Recomendacao para o comissionamento inicial:
Para um escalonamento correto dos valores do processo recomenda-se a calibracdo de 2 pontos
com o assistente. Visao detalhada [\YEIERERETE — Menu [gETGETCEREG VR E — Menu g efe]lyls
hardware adjustment}
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Permissdes do usuario obrigatdrias: Instalador
Ajuste na vista detalhada Maintenance: ajuste de hardware de 2 pontos do valor do processo com o
assistente:

O ajuste de hardware de 2 pontos é feito por meio de uma equacao linear, que é calculada com base dos
valores introduzidos para o ponto 1 e 2.

Procedimento:

— Selecione [N, NP3, INE ou [YZ] na area de configuragao.

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada analégica ¢ exibida.
— Mude para a vista detalhada [JETSIE0E-

s ccee - dHardware adjustments
L e Y2 -point-hardware-adjustment}

Um assistente ira guia-lo através do menu.

Durante o ajuste sao indicados os valores seguintes:

- Os valores brutos da entrada analdgica para o ponto de ajuste 1.

- Offset e aumento da equagéo linear.

o jrinish.

Y Ajustou o valor do processo da entrada analdgica.

Ajuste na vista detalhada Parameter: ajuste por meio de inser¢gdo do valor do processo inferior e
superior

— Selecione [Nf], A, INE ou [P na area de configuragao.

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada analdgica € exibida.

Ajustar o valor do processo inferior da entrada analdgica:

— Selecione EIEIR . A exibicdo (0 mA, 4 mA ou 0 V) depende do sinal de entrada selecionado.

— Insira o valor.

Ajustar o valor do processo superior da entrada analdgica:

— Selecione JEIEEIR . A exibicdo (20 mA, 2V, 5V ou 10 V) depende do sinal de entrada selecionado.
— Insira o valor.

GAjustou o valor do processo da entrada analdgica.

10.1.5 Ajustar o tempo de resposta do filtro para a entrada analdgica

O tempo de resposta do filtro determina o grau de atenuacao das variacdes de corrente ou de tensao na
entrada analdgica.

Permissdes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione Y]], NP3 'YK ou [XZ na area de configuragéo.
A vista detalhada [ETEEIE] com 0s menus para a configuracao da entrada analdgica é exibida.

el tAFilter response time.

— Insira o valor.

Y Ajustou o tempo de resposta do filtro para a entrada analégica. 31
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10.1.6 Ativar e parametrizar mensagens de aviso e de erro

As mensagens de aviso e de erro podem ser ativadas para desvios do setpoint do processo. Defina os
limites inferiores e superiores a introduzir quando € emitida uma mensagem.

Permissbes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione [N, /NP INE! ou [ na area de configurag&o.
A vista detalhada [fETEIEIE com 0s menus para a configuragdo da entrada analdgica é exibida.

Ativar mensagens de aviso e/ou mensagens de erro:

e dProcess warningsfelliProcess errors§
— Selecione AXGNEUe])RIETe).
dauciLower limitgYellBUpper limit!

Ajustar o valor limite para mensagens de aviso ou de erro de acordo com as flags de ativacao
selecionadas:

— Selecione [K\VEAITalii.

— Insira o valor.
— Selecione [Selo =@ Tayli.
— Insira o valor.

¥ Ativou as mensagens de aviso ou de erro para desvios do setpoint do processo.

10.1.7 Ativar e parametrizar mensagens de erro para o erro de
entrada

Pode ser ativada uma mensagem de erro para desvios do sinal de entrada. Defina os limites inferiores e
superiores elétricos a introduzir quando é emitida uma mensagem de erro.

Configuracao de fabrica:
As mensagens de erro estao ativas de fabrica. A tabela seguinte indica os limites elétricos superiores e
inferiores definidos para a emissdo de mensagens de erro.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

Tipo de sinal de entrada Limite inferior elétrico Limite superior elétrico
0-20 mA -0,25 mA 21 mA

4-20 mA 3,6 mA 21 mA

0-10V -0,25V 10,25V

0-5V -0,25V 525V

02V -0,25V 2,25V

Tabela 22:  Configuragcao de fabrica: mensagens de erro para erros de entrada

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione [Nf], NP INE! ou [NZ] na érea de configuragéo.
A vista detalhada [ElEINEIE com os menus para a configuragdo da entrada analdgica é exibida.
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Ativar mensagens de erro:

— Selecione [[g] IV X=TTTeTd
— Selecione LXGNEUeIRIETe).

— Selecione os parametros para a mensagem de erro. Também é possivel realizar uma selecao multipla.

L imite inferior elétrico)
il imite superior elétrico

Ajustar o valor limite para mensagens de erro de acordo com as flags de ativacao selecionadas:

S Selecione Lower electrical limit}

—Insira o valor.

el Upper electrical limith

— Insira o valor.

¥ Ativou as mensagens de erro para desvios do sinal de entrada.
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10.1.8 Usar a entrada analégica como entrada digital
Todas as entradas analégicas do modulo 4Al também podem ser usadas como entrada digital.

Ativacéo e uso como entrada digital
Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Selecione [N, ou Y] na area de configuraggo.

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada analégica € exibida.

— Selecione [NIETI].

— Coloque [oJf.

A entrada analdgica esta ativa para ser usada como entrada digital e a area de configuracdo [NIEEIY]] &
exibida para parametrizacéo.

Parametrizagdo para uso como entrada digital:

— Selecione [NIEFY2]] na area de configuragéo.

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada analégica ¢ exibida.
— Selecione [N, E ou [XE.

— Selecione e insira os valores limite.

— Selecione e insira os valores limite.

¥ Ativou e parametrizou a entrada analdgica para o uso como entrada digital.

10.1.9 Indicar o nome para o valor de saida da entrada analégica

Se necessario pode ser indicado um nome para o valor de saida de cada entrada analdgica.

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione [, INE! ou [NZ] na érea de configuragéo.
A vista detalhada [fElEINEIE com os menus para a configuragdo da entrada analdgica é exibida.

— Selecione OISR NENET [

—Insira o nome.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

¥ Indicou um nome para o valor de saida da entrada analdgica.
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10.1.10 Ajustar o tempo de deteccao para a entrada analdgica

Por meio o tempo de deteccgao ¢é definido o intervalo de tempo durante o qual os dados de entrada séao
lidos.

Configuracao de fabrica: 100 ms

@ Durante um tempo de deteccao mais curto a carga de barramento aumenta no barramento CAN.

Determinar o tempo de deteccéo:
Permiss6es do usudrio obrigatorias: Instalador
— Na area de configuragéo selecione (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragéo da entrada analdgica é exibida.

— Selecione EElllafeRilag =

— Selecione o valor.

¥ Definiu o tempo de deteccéo.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023
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11 CONFIGURACOES ADICIONAIS DO MODULO
4Al

11.1 Menus nas areas de configuracao All até Al4

O resumo e descricdo breve a seguir contém apenas as definicdes especificas do dispositivo para o médulo
I/O sem uma descricdo do software Comunicador Birkert.

11.1.1 Vista detalhada dos parametros

E[ﬂ O menu da vista detalhada dos parametros das entradas analdgicas Al1 a Al4 esta descrito
detalhadamente no capitulo comissionamento do mdédulo 4Al.

11.1.2 Vista detalhada de diagndstico

Abrir menu:

|l Selecione I na érea de navegagéo.
Clique em g para abrir a area de configuragéo.

— Na area de configuragéo selecione m (ou saida correspondente).
— Selecione a vista detalhada [BIETs[glefjilels.

Visao geral dos menus:

para [X[] a[XZ] (entradas analégicas 1...4)

Niveis 1 Descricao

Type Exibicao, tipo de entrada analdgica.

Exibicdo do modo de operagéo definido para a entrada analdgica.
Display da tens&o ou intensidade de corrente da entrada analégica. O

tamanho elétrico indicado depende do sinal de entrada selecionado.

@ Por regra, os modulos estédo corretamente calibrados de fabrica.
Caso seja determinado que o valor de entrada indicado se desvia do valor
real, € necessaria uma recalibraco.

A recalibraféo é realizada na vista detalhada \VEILCIEGLE — [gET{e \TETEE

calibration}

Output value Display, do valor do processo que é emitido pelo barramento de campo.

Tabela 23:  Menus do modulo 4Al, drea de configuragcado Al1 até Al4, vista detalhada de diagndstico
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11.1.3 Vista detalhada de manutencao

Abrir menu:

|l Selecione na area de navegacéo. Clique em g para abrir a area de configurag&o.
— Na area de configuracao selecione m (ou saida correspondente).
— Selecione vista detalhada [ERIEREGELE.

Visdo geral dos menus:

para [f] a [JZ (entradas analégicas 1...4)

Niveis 1 e 2 Descricao

Hardware adjustment| Escalonamento do sinal de entrada

2-point-hardware-ad- Assistente para o ajuste do sinal de entrada
BSiment O ajuste de hardware de 2 pontos é feito por meio de uma equacao linear,

que é calculada com base dos valores introduzidos para o ponto 1 e 2.

Opcgodes do menu:
 Valor de introdugéo para o ponto 1.

* Valor bruto: indica o valor bruto (valor do sinal de entrada nao
dimensionado do sinal de entrada).

 Valor de introdugéo para o ponto 2.

* Valor bruto: indica o valor bruto (valor do sinal de entrada nao
dimensionado do sinal de entrada).

» Offset recalculado: indica o valor offset recalculado para o sinal de
entrada por meio da equacao linear.

* Inclinagéo recalculada: indica o valor de inclinagéo recalculado para o
sinal de entrada por meio da equagéo linear.

Offset Configuracéo do offset para o sinal de entrada
Configuragéo da inclinagéo para o sinal de entrada
Redefinicao do ajuste de hardware do canal correspondente para a
calibration configuracao de fabrica.
Escalonamento de acordo com os valores do processo reais.
Factory reset A excecdo do ajuste de hardware redefinir todas as configuragdes do canal

correspondente para a configuragao de fabrica.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

Tabela 24: Menus do modulo 4Al, area de configuragcéo Al1 até Al4, vista detalhada de manutencéao
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11.2 Menus na area de configuracao General Settings

O resumo e descricao breve a seguir contém apenas as definicoes especificas do dispositivo para o médulo
1/0 sem uma descricdo do software Comunicador Birkert.

11.21 Vista detalhada dos parametros

Abrir menu:

|l selecione I na area de navegagao.
Clique em g3 para abrir a area de configuracao.

— Selecione [EEREIEIRSTEE na drea de configuracéo.
— Selecione a vista detalhada [EIEIIEEL-

Visdo geral dos menus:

SEIEYGeneral settings

Niveis 1,2e 3 Descricao
Status LED Configuracao do LED para a indicagao do status do dispositivo.
Operating mode Definir o modo de LED para a indicacao dos status do dispositivo.

Os seguintes modos LED podem ser selecionados:

* Modo de operagdo NAMUR, veja “8.2 LED de exibi¢do do status do dis-
ositivo” na pagina 24 para a descrigao.

* LED desligado

m Parametrizac&o do dispositivo como participante busS.
Displayed name Atribuir nome sob o qual o dispositivo é exibido.
@ Sem necessidade de introdugéao.
Indicagéo, local do dispositivo
A janela de introdug&o pode ser usada para a descrigdo do dispositivo ou

para informacdes adicionais sobre o dispositivo.

@ Sem necessidade de introdugao.

Advanced Outras configuragdes para o dispositivo como participante de uma rede.
LRI EN LW EIE  Atribua o ID de comunicagéo para a comunicagéo na rede.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

@ Ao alterar o ID de comunicacao, a parceria atribuida a outro
participante é perdida.

Ajuste da velocidade de transmiss&o para o dispositivo como participante
bUS ou participante CANopen.

biS addres Atribuir o endereco sob qual o dispositivo é operado como participante
bUS ou participante CANopen.
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LI:3General settings

Niveis 1,2e 3 Descrigao

EIVENeI oI Etilo )N ylele[s!  Selecionar a comunicagao:

» Protocolo de comunicagao CANopen

* Protocolo de comunicacgdo biS
+ Standalone
CANopen statu Definicdo do estado de comunicagao do dispositivo:

Pré-operacional: é possivel comunicar com o participante por meio de
SDO. Nao é possivel uma comunicagao PDO.

Operacional: o participante envia e recebe independentemente dados de
processo.

@ O menu apenas esta disponivel na selegdo do protocolo de

[sg]
N . ~
i comunicacao CANopen.
©
o A . e ~ . ~
o Deallocation Tempo desde a perda de um parceiro até exclusao de sua configuracao.
o
5 o [-1F)
o
Q
£ Alarm limits| Exibicao e ajuste dos valores limite, que ao serem excedidos ou nao
o
= atingidos, o dispositivo emite uma mensagem de erro ou aviso.
()
Q = " = s~ . ~ . ~
g CHEENC RN EhElEle Exibicdo dos valores limite da tensdo de alimentacéao.
(5]
2 L~ . ~ . ~ ~ . .
g Error belo Exibicdo do valor limite da tensdo de alimentacdo que ao néo ser atingido,
p o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencao a histerese!
(0]
(7]
® Error high Exibicao do valor limite da tensao de alimentacdo que ao ser excedido, o
£ dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencao a histerese!
—
74 - . . . ~ . ~
> Histerese Indicagao da histerese do valor limite da tensédo de alimentacgéao.
2]
=}
® . , W, .
n @ A histerese € atribuida centralmente ao valor limite.
5 Exemplo:
(2]
° Error high 26,4V
- .
o Histerese 0,5V
Yo}
& O erro é emitido com uma tensdo de alimentacéo >26,9 V e resolvido com
N
§ uma tensdo de alimentagdo <25,9 V.
o
= Device temperature Indicacéo e configuracdo dos valores limites da temperatura do
Z dispositivo.
<
=
Error high Exibicdo do valor limite da temperatura do dispositivo que ao ser

excedido, o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencgéo a histerese!

Exibig&o do valor limite da temperatura do dispositivo que ao ndo ser
atingido, o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencéo a histerese!

Configuragao do valor limite da temperatura do dispositivo que ao ser
excedido, o dispositivo emite uma mensagem. Atengao a histerese!

Configuragao do valor limite da temperatura do dispositivo que ao ndo ser
atingido, o dispositivo emite uma mensagem. Atencao a histerese!
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Eie¥General settings
Niveis 1,2e 3 Descricao
Indicag&o da histerese do valor limite da temperatura do dispositivo.

@ A histerese é atribuida centralmente ao valor limite.
Exemplo:

Warning high 80 °C
4°C

O aviso é emitido com uma temperatura do dispositivo >82 °C e resolvido
com uma temperatura <78 °C.

Menu para ativagéo e desativagéo da fungéo de diagndstico.
Funcéo de diagnéstico ativada:

* O LED para exibir o status do dispositivo indica o status do dispositivo de

[sg]

S acordo com o modo configurado.

§ » S3o0 inseridas mensagens no log.

o

g Funcéo de diagndstico desativada:

e

& » O LED de indicacao do status do dispositivo ndo indica o status do
< dispositivo.

el

:’-’; » Os erros nao sao registrados no log.

2

2 PDO configuration Configuracao dos objetos de dados do processo:

kel

2 PDO 1

(]

: @ A configuracao dos objetos de dados do processo ciclicos é realizada
i’ PDO 2 com um assistente que passa pelas etapas de operagao necessarias.
4

8 PDO 3

@ Multiplexed PDO|

5 REEEIRONCIEUIAEINEE  Redefinicdo da configuragdo PDO para os valores padrao

2

2 Output module PDOs Veja a descricdo “11.1 Menus nas areas de configuragdo Al1 até Al4” na
e pagina 36.

§ Tabela 25:  Menus do mddulo 4Al, drea de configuragdo General Settings, vista detalhada Parameter

N

2

3

=z

<

=
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11.2.2 Vista detalhada de diagndstico

Abrir menu:

—l_Selecione [T na 4rea de navegago.
Clique em {j para abrir a area de configuragéo.

— Selecione EEREIEIRRTEAil[sfS na area de configuracao.
— Selecione a vista detalhada BJERI oS

Visao geral dos menus:

(EleYGeneral settings

Niveis 1 e 2 Descricéao
Device status Informagdes sobre o estado dispositivo.
perating duration Indicagao da duragao de operacao do ciclo de vida completo do
dispositivo.
evice temperature Exibicao da temperatura do dispositivo
oltage drop Exibicdo: quantidade de quedas de tensao desde a ultima reinicializaco.

Exibicdo da temperatura minima e maxima medida do dispositivo.

evice boot counte Exibicao da reinicializagao do dispositivo do ciclo de vida completo do
dispositivo.
ransferable memory Armazenamento e gerenciamento das definicbes de configuracao
status possiveis.

Veja o manual "Gerenciamento central de configuragéo - Transferéncia dos
dados de configuragdo ao trocar o dispositivo".
Pode consultar o manual na pagina inicial da Birkert — tipo ME43.

(e} v] | = O O
=
S
=
)
x
<
QL
c
o
%)

urrent system time Exibicdo da data e da hora

b

(7))

statu Informagdes sobre a rede blsS.

eceive errors| Exibicdo dos erros de recepcéo atualmente existentes.

eceive errors max. Exibicao de todos os erros de recepgéo desde o ultimo reinicio.

ransmit errors Exibicdo dos erros de transmissdo atualmente existentes.

ransmit errors max. Exibicdo de todos os erros de transmissao desde o Ultimo reinicio.

eset error counter. Redefine os contadores de erros dos erros de recepgéo e transmisséo a 0.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

Informagéo sobre o estado de comunicagédo do dispositivo como
participante na rede blS. Pré-operacional ou operacional.

—

ONn= sl | B
>
=z
o
©
()
S
7
s
0
=L
c
7

ogboo Menu para exibi¢do e gerenciamento dos registros no log.

Tabela 26: Menus do mddulo 4Al, area de configuracdo General Settings, vista detalhada Diagnostics
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11.2.3 Vista detalhada de manutencao

Abrir menu:

—l_Selecione [T na 4rea de navegago.
Clique em {j para abrir a area de configuragéo.

— Selecione EEREIEIRRTEAil[sfS na area de configuracao.
— Selecione vista detalhada [ ETIEIEMEE-

Visao geral dos menus:

para [ CIE e

Niveis 1 e 2 Descricéao

Device information Indicacéo de dados especificos do dispositivo.

isplayed name Indica o nome introduzido para o dispositivo.

@ a introdugao do nome é feita na area de configuragao

General settingsfas no menu =¥Displayed name}

Identification numbe Exibicdo do numero de identificacdo do dispositivo.

erial numbe Exibicdo do numero de série do dispositivo.

IIAETCN ol IlhylelsYy  Exibicdo do numero de identificagdo do software usado no dispositivo.

oftware version Exibi¢cdo da verséo de software usada no dispositivo.

uS version Exibi¢cdo da versédo buS do dispositivo.

Hardware version Exibi¢cdo da versdo do hardware do dispositivo.

Product type Exibi¢cdo da designacéo do tipo do dispositivo.

Exibicao da data de fabricacdo do dispositivo.

Exibi¢cdo da versdo eds.

evice drive Informagdes sobre o driver do dispositivo.

Este menu existe apenas no software do PC Comunicador Biirkert.

Reset device Menu de redefinicdo e reinicializagdo do dispositivo.

ofe = cfollofle (@]

)

:’:

o ll5

- sflo
o

s IS

o

a

)

~

D

Reiniciar o dispositivo.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

Ao reiniciar o dispositivo é executado o reset do software. As
configuracdes feitas no dispositivo para configuracéo e parametrizacao
sdo mantidas apos a reinicializagao.

T

pelas configuracdes de fabrica.

actory reset Redefinir o dispositivo para as configuragoes de fabrica.

Ao repor para as configuracdes de fabrica, as configuracoes
correspondentes definidas anteriormente no dispositivo serdao substituidas

Tabela 27:  Menus do mddulo 4Al, drea de configuragdo General Settings, vista detalhada Maintenance
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12 COMISSIONAMENTO DO MODULO 4A0

12.1 Configuracao basica das saidas analogicas

E necessdrio o software Comunicador Biirkert para a configuragéo basica.

O download gratuito do software Comunicador Blrkert pode ser feito na pagina inicial da Biirkert.
www.buerkert.de — tipo ME44.
Além do software, o kit de interface USB-bUS deve ser adquirido como acessoério.

Conflgurag_ao basica Adas_ saidas analdgicas AO1 até P,re-_conflguragao de Obrigatoriedade
AO4 (respeite a sequéncia) fabrica
1. Selecione operating mode. N&o configurado Obrigatdrio
2. Calibre o valor do processo da saida analdgica: Obrigatério

* Valor inferior 0

+ Valor superior 100
3. Configure o tempo de resposta do filtro. 3,00 s Opcional
4. Configure o tratamento de erro Ultimo valor valido Opcional
5. Indique o nome para o valor de entrada. Sem nome indicado

. . . Deteccéo de curto circuito,

6. Defina o diagnéstico. Deteccao de loop aberto

Tabela 28:  Visao geral: configuragbes bdsicas das saidas analdgicas do mdédulo 4A0

1211 Abrir o menu para a configuracao das saidas analdégicas no
Comunicador Burkert

Permissbes do usuario obrigatdrias: Instalador

Abrir menu:

Il Selecione na area de navegagao.
Clique em [ para abrir a area de configuragao.

— Selecione [Xo}], XeFA ou [X%! na area de configuragdo.
A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada analégica ¢ exibida.

A arvore de menu completa para a configuracdo da entrada analdgica é exibida, depois do sinal de
saida ter sido selecionado.

12.1.2 Selecionar o modo de operacao para a saida analdgica

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione [Xe]], XeFA ou [Xe¥] na érea de configurag&o.

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da saida analdgica é exibida.

e ceet-doperating modef

— Selecione o sinal de saida.

¥ selecionou o sinal de saida para a saida analdgica.
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12.1.3 Calibrar o valor do processo da saida analdgica

Calibracao na vista detalhada Parameter: calibracao por meio de inser¢cao do valor do processo inferior
e superior

— Selecione [Xof], [XeFA ou [X¥l na érea de configuragéo.

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da saida analdgica é exibida.

Calibrar o valor do processo inferior da saida analdgica:

— Selecione [EIMEER . A exibicdo (0 mA, 4 mA ou 0 V) depende do sinal de saida selecionado.

— Insira o valor.

Calibre o valor do processo superior da entrada analégica:

— Selecione [EIEERSe. A exibicdo (20 mA, 2V, 5V ou 10 V) depende do sinal de saida selecionado.
— Insira o valor.

& Calibrou o valor do processo da saida analdgica.

12.1.4 Ajustar o tempo de resposta do filtro para a entrada analdgica

O tempo de resposta do filtro determina o grau de atenuacao das variacdes de corrente ou de tensao na
entrada analdgica.

Permissbes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione [Xo}], XeFA ou [X%! na area de configuragdo.

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada analégica ¢ exibida.

— Selecione [FHEIREE oL s =Rl X

— Insira o valor.

Y Ajustou o tempo de resposta do filtro para a entrada analégica.

12.1.5 Ajustar o tratamento de erro para a entrada analdgica

Determina qual valor sera exibido no status de erro.

Permissdes do usudrio obrigatdrias: Instalador

— Selecione [Xo}], XeFA ou [X%! na area de configuragéo.

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada analégica ¢ exibida.

— Selecione S @ Ele|Tile].
— Selecione [EEGAZERZIIE ou [S{TIREIIE.

Y Ajustou o tratamento de erro para a entrada analdgica.

12.1.6 Indicar o nome para o valor de saida da entrada analdgica

Se necessario pode ser indicado um nome para o valor de saida de cada entrada analdgica.
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Permissoées do usuario obrigatdrias: Instalador

— Selecione [XeJl, ou [Ye%] na area de configuragéo.
A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada analdgica é exibida.

— Selecione [[IINRETENEG(E.

—Insira o nome.

¥ Indicou um nome para o valor de saida da entrada analégica.

12.1.7 Ajustar o diagndstico para a saida analégica

Através do diagnéstico, é possivel configurar a detecgéo de erros.
Configuracdo de fabrica: detec¢éo de curto circuito

Permissoées do usuario obrigatorias: Instalador

— Na area de configuragéo selecione m (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragéo da saida analégica é exibida.

—> Selecione DRI,
o e Open loopfXelliShort circuit detection}

Yo diagnostico esta configurado.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023
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13 CONFIGURACOES ADICIONAIS DO MODULO
4A0

13.1 Menus nas areas de configuracao AO1 até AO4

O resumo e descricdo breve dos menus contém apenas as definicdes especificas do dispositivo para o
maodulo 1/0 sem uma descri¢do do software Comunicador Blrkert.

13.1.1 Vista detalhada dos parametros

EE O menu da vista detalhada dos parametros das saidas analégicas AO1 a AO4 esta descrito deta-
Ihadamente no capitulo comissionamento do médulo 4A0.

13.1.2 Vista detalhada de diagndstico

Abrir menu:

—|l_Selecione na drea de navegag&o.
Clique em {J para abrir a area de configuracgao.

— Na area de configuragéo selecione [Y8]] (ou saida correspondente).
— Selecione a vista detalhada [BERI e

Visao geral dos menus:

para [Yo]] até oY (saidas analégicas 1...4)

Niveis 1 Descricao

Type) Exibicao, tipo de entrada analdgica.

Exibigdo do modo de operacéo definido para a entrada analégica.
Exibicdo da tensdo ou intensidade de corrente da saida analdgica. O

tamanho elétrico indicado depende do sinal de saida selecionado.

@ Por regra, os médulos estdo corretamente calibrados de fabrica.
Caso seja determinado que o valor de saida indicado se desvia do valor
real, € necessaria uma recalibraco.

Output value Display, do valor do processo que é emitido pelo barramento de campo.

Tabela 29:  Menus do médulo 4A0, area de configuracdo AOT até AO4, vista detalhada de diagndstico

13.2 Menus na area de configuracao General Settings

13.2.1 Vista detalhada dos parametros

Abrir menu:

— |l selecionelfIX8) na 4rea de navegaco.
Clique em {j para abrir a area de configuracgao.
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— Selecione [EEREIEIRRTEIGCE na area de configuracao.
— Selecione a vista detalhada [l ey

Visao geral dos menus:

sEIEYGeneral settings|

Niveis 1,2e 3 Descricéao
Cores e comportamento do LED de status do dispositivo

Configuracéo dos diferentes modos: NAMUR, cor sélida e LED desligado.
biS) Parametrizacdo do dispositivo como participante bisS.

Nome sob o qual o dispositivo é exibido.

Nomear o local que é exibido para o dispositivo.

A janela de introducdo pode ser usada para a descricdo do dispositivo ou

para informacdes adicionais sobre o dispositivo.

@ Sem necessidade de introduc&o.

Outras configuragdes para o dispositivo como participante de uma rede.

WIIT[VEN CWICEMEIRLE  Atribua o ID de comunicagéo para a comunicagéo na rede.

@ Ao alterar o ID de comunicagéo, a parceria atribuida a outro
participante é perdida.

Ajuste da velocidade de transmiss&o para o dispositivo como participante
bUS ou participante CANopen.

Fixed CANopen Atribuir o endereco sob qual o dispositivo é operado como participante

address bUS ou participante CANopen.

CANopen address| Endereco realmente usado.

CANopen statu Definicdo do estado de comunicagdo do dispositivo:

Pré-operacional: é possivel comunicar com o participante por meio de
SDO. Nao é possivel uma comunicagao PDO.

Operacional: o participante envia e recebe independentemente dados de
processo.

@ O menu apenas esta disponivel na selegdo do protocolo de
comunicagao CANopen.

EITENC oI a N [efe[  Selecionar a comunicagéo:

» Protocolo de comunicagao CANopen

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

* Protocolo de comunicagdo biS

« Standalone

Show errors from » O dispositivo indica erros do parceiro (produtor e/ou consumidores).
blS partners|

Deallocation dela Tempo desde a perda de um parceiro até exclusao de sua configuracao.
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Eie¥General settings
Niveis 1,2e 3 Descricéo
Exibig&o e ajuste dos valores limite, que ao serem excedidos ou n&o

atingidos, o dispositivo emite uma mensagem de erro ou aviso.

Device temperature
Error high

PDO configuration Configuracao dos objetos de dados do processo:

1
@ A configuragdo dos objetos de dados do processo ciclicos é realizada

com um assistente que passa pelas etapas de operacdo necessarias.

Tempo de inibicao: tempo minimo entre duas transferéncias, antes de ser
enviado novamente.

Temporizador de evento: tempo mais longo entre duas transferéncias.
Independentemente se o valor alterou.

REEEIR OGN CIETAEINEY  Redefinicdo da configuracao PDO para os valores padrao
Configuration client] Serve para o registro de configuracao do dispositivo em outro dispositivo.

Operating mode Ativo:
Inativo:

Ativagdo automatica: esta aguardando um provedor €, em seguida, é
definido como "ativo"'.

Change operation mode| Inicia o assistente de configuracao.

Tabela 30:  Menus do mddulo 4A0, area de configuracdo General Settings, vista detalhada Parameter
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13.2.2 Vista detalhada de diagndstico

Abrir menu:

|l Selecione na drea de navegag&o.
Clique em {J para abrir a area de configuracao.

— Selecione [EEHEIEIRSERCE na drea de configuragao.
— Selecione a vista detalhada BDIEEHERdas-

Visao geral dos menus:

EIeYGeneral settings

Niveis 1 e 2 Descricao

D Informagdes sobre o estado dispositivo.

perating duration Indicagao da duragao de operacao do ciclo de vida completo do
dispositivo.

Exibicao da duracdo de operagao desde a ultima inicializagcao do
dispositivo.

evice temperature Exibicao da temperatura do dispositivo, medida no préprio dispositivo.

Valores de temperatura minimos e maximos.

. temperature Temperatura minima.

Temperatura maxima.

evice boot counte Exibicao do numero total de reinicializagées que o dispositivo realizou.

ransferable memory Armazenamento e gerenciamento das definicdes de configuracao possiveis.

status . . . ~ a
Veja o manual "Gerenciamento central de configuragéo - Transferéncia da

configuracdo do dispositivo ao trocar o dispositivo".
Pode consultar o manual na pagina inicial da Blrkert — tipo ME43.
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=
@,
5
o
®

US statu Informagdes sobre a rede bis.

eceive errors Indicacéo de erros de recepgédo atuais.

eceive errors max. Indicacdo de todos os erros de recepgao anteriores e atuais.

ransmit errors Indicacdo de erros de transmissdo atuais.

ransmit errors max. Indicac&o de todos os erros de transmissdo anteriores e atuais.

eset error counte Redefine ambos os valores maximos dos contadores de erros.

Informagéo sobre o estado de comunicagéo do dispositivo como
participante na rede blS. Pré-operacional ou operacional.
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ogbook Indicacdo das mensagens do sistema.

Configuration client]

ransferable memory
status

tatu Status atual do dispositivo.

Number of Numero de reconfiguragdes do dispositivo.
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Tabela 31:  Menus do médulo 4A0, area de configuragcdo General Settings, vista detalhada Diagnostics 49
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13.2.3 Vista detalhada de manutencao

Abrir menu:

|l Selecione na area de navegagao.
Clique em g para abrir a area de configuragao.

— Selecione EEHEEIRRTE IR na area de configuracéo.
— Selecione vista detalhada [JETIEIENEE.

Visao geral dos menus:

sEic¥General settings

Niveis 1 e 2 Descricao

Device information Indicacao de dados especificos do dispositivo.

isplayed name Indica o nome introduzido para o dispositivo.

@ a introdugado do nome é feita na area de configuracao
General settingsfas no menu =YDisplayed name}

Identification numbe Exibicdo do numero de identificacdo do dispositivo.

umero de série Exibicdo do numero de série do dispositivo.

IATETEN T ot MG T0glelsl;  Exibicdo do numero de identificagdo do software usado no dispositivo.

oftware version Exibicdo da versdo de software usada no dispositivo.

US version Exibicao da versdo buS do dispositivo.

Hardware version Exibicao da versdo do hardware do dispositivo.

Product type Exibicao da designacéo do tipo do dispositivo.

Exibicdo da data de fabricacdo do dispositivo.

Exibicdo da versao eds.

evice drive Informagdes sobre o driver do dispositivo.

Este menu existe apenas no software do PC Comunicador Blirkert.

Reset device Menu de redefinicdo e reinicializacdo do dispositivo.

Reiniciar o dispositivo.

Ao reiniciar o dispositivo é executado o reset de tensdo. As configuragdes
feitas no dispositivo para configuracdo e parametrizacdo sdo mantidas
apods a reinicializagao.

actory reset Redefinir o dispositivo para as configuragdes de fabrica.

Ao repor as configuracdes de fabrica, as configuragdes correspondentes
definidas anteriormente no dispositivo serdo substituidas pelas configu-
racdes padrao.

Tabela 32:  Menus do mddulo 4AO, area de configuragdo General Settings, vista detalhada Maintenance
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14 COMISSIONAMENTO DO MODULO 8DI

141 Configuracao basica das entradas digitais

E necessario o software Comunicador Biirkert para a configuragdo basica.

O download gratuito do software Comunicador Blrkert pode ser feito na pagina inicial da Biirkert.
www.buerkert.de — tipo ME44.
Além do software, o kit de interface USB-bUiS deve ser adquirido como acessoério.

Para a configuragdo basica do modulo 8D, esta disponivel um assistente que guia através do menu e das
etapas de operagao necessarias.

|l Selecione 5] na area de navegacéo.
Clique em g3 para abrir a area de configuracéo.

— Selecione [ EIRLIICS > 4Setupl

1. Ajuste do tempo de deteccao

O tempo de deteccao afeta a precisao da medigao de frequéncia. Quanto maior o tempo de
detecgao, maior a precisao da medicao de frequéncia. A relacao é representada no diagrama

seguinte.
Precisdo da medigcéo da frequéncia
1,0000 | _—
Tempos de deteccéo:
0,1000
— 1ms
— 2 ms
T —
4 ms
0,0100 8ms
16 ms
— 32 ms
o
é0 0010 64 ms
g7 = 128 ms
C |
v
o
20,0001
0 500 1000 1500 2000 2500
Frequéncia [HZ]

Figura 15: Diagrama: Precisdo da medicao da frequéncia dependendo do tempo de deteccdo

— Introduza o tempo de detecgdo. Selecione N34
2. Configurar entradas multifuncionais
Para os canais 1 a 8, é possivel especificar o tipo de entrada.

Os seguintes tipos estédo disponiveis para selecao:

Designacao da entrada Funcao

Digital input Entrada digital
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Designacao da entrada Funcéao

Contagem dos pulsos de entrada ao longo do tempo total de operacao.

@ A contagem pode ser redefinida para 0.

Area de configuragéo: - MY Reset totalizers
mdPulse counter]

Frequency input Medicao da frequéncia na entrada

Flow input Vazao volumétrica por unidade de tempo.

Contagem da vazao volumétrica ao longo do tempo total de operacgéo.

Flow totalizer input @ A contagem pode ser redefinida para 0.

Area de configuracgo: [ — B Reset totalizers
md' low totalizer

Tabela 33:  Descrigéo: tipos de entrada das entradas multifuncéo

— Selecione o tipo das entradas multifungéo.
— Selecione [

Na selecdo de uma entrada de vazao:

— Introduza o fator K para as entradas de vazao.

@ E possivel uma calibracdo de dois pontos.
Area de configuragao: m - B rlow input calibration}

— Selecione [[34.

3. Ativar a detecgao de fio rompido para as entradas
— Para ativar a deteccéo de fio rompido, clique no icone atras do canal correspondente.
— Selecione [

¥ Realizou a configuracao basica para o médulo 8DI.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023
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15 CONFIGURACOES ADICIONAIS DO MODULO 8DI

15.1 Menus na area de configuracao das entradas

O resumo e descricdo breve dos menus contém apenas as definigdes especificas do dispositivo para o
mddulo 1/0 sem uma descricdo do software Comunicador Birkert.

15.11 Vista detalhada dos parametros

Abrir menu:

— |l Selecione 8] na area de navegaco.
Clique em i para abrir a area de configuracao.

— Selecione [ifefli& na area de configuragao.
— Selecione a vista detalhada [fEIEEIET.

Visao geral dos menus:

para

Niveis 1 e 2 Descricéao

@ A configuragao é feita durante a configuragao bésica para
comissionamento na area de configuragées [[fe — [EIEEE] —

Setup]

Ajuste do tempo de detecgéo.
I

nput inversion Inversao de entradas por canal.
Apenas para entradas digitais.

ire break detection Ativagao e desativagao da deteccao do fio rompido para as entradas
active digitais 1 a 8.

» Deteccéo de fio rompido ativada:

Um fio rompido € indicado como um erro no status do dispositivo,
dependendo do modo de LED configurado. E registrada uma mensagem
de erro no log.

» Deteccéao de fio rompido desativada:
Um fio rompido néo é exibido por meio do LED de exibicdo do status do
dispositivo. Nao é registrada uma mensagem de erro no log.

(Y ETE @ ITERIT i o SR W\EL el NO caso de erro, os valores de saida do barramento afetados podem
ser marcados como invalidos. As saidas restantes do barramento do
dispositivo ndo sao afetadas.

W\ V18 (PTaledle g Mgl ol liMeh ETAla 5]l Indicacdo das configuracdes para a respectiva entrada multifuncao.

1...8
@ A configuracao é feita durante a configuragao basica para

comissionamento na area de configuracoes ([ffelli — [ZEIENEE —
Setup}

Indicacao do tipo de entrada

Configuracao basica do médulo de entrada.

i

Tabela 34:  Menus do mdédulo 8DI, drea de configuragdo das entradas, vista detalhada dos pardmetros
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15.1.2 Vista detalhada de diagndstico

Abrir menu:

— |l Selecione ]| na area de navegaco.
Clique em g para abrir a area de configuragao.

— Selecione na area de configuragéo.
— Selecione a vista detalhada BJELIleTes.

Visao geral dos menus:

para

Niveis 1 e 2 Descricao
Indicag@o no caso de curto circuito.
Indicag@o no caso de um fio rompido.
Exibigdo do status atual das entradas multifung&o.
Indica se a frequéncia de entrada esta fora do intervalo especificado.

Indica se a frequéncia de entrada é muito elevada. Para evitar uma
instabilidade do dispositivo, a entrada foi desativada. Reinicie o
dispositivo para reiniciar a entrada.

Tabela 35:  Menus do mddulo 8DI, area de configuracdo das entradas, vista detalhada Diagnostics

15.1.3 Vista detalhada de manutencao

Abrir menu:

— |l Selecione ]| na area de navegacéo.
Clique em [ para abrir a area de configuragao.

— Selecione na area de configuragéo.
— Selecione a vista detalhada BJEL e

Visao geral dos menus:

para

Niveis 1 Descricao

Flow input calibration Assistente para guiar a calibragdo das entradas de vazao.

Reset pulse counte Redefinir os contadores de impulso ciclicos.

Reset totalize Assistente para a redefinicdo dos totalizadores.

Tabela 36:  Menus do mddulo 8D, area de configuragdo das entradas, vista detalhada Maintenance
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15.2 Menus na area de configuracao General Settings

15.2.1 Vista detalhada dos parametros

Abrir menu:

— |l Selecione ]| na area de navegaco.
Clique em g para abrir a area de configuragao.

— Selecione EEHEEIRRTE R na area de configuracéo.
— Selecione a vista detalhada [y

Visao geral dos menus:

sEIeYGeneral settings

Niveis 1,2e 3 Descricéao
Cores e comportamento do LED de status do dispositivo

Configuracéo dos diferentes modos: NAMUR, cor sélida e LED desligado.
Parametrizacdo do dispositivo como participante busS.

Nome sob o qual o dispositivo é exibido.

Nomear o local que é exibido para o dispositivo.

A janela de introducédo pode ser usada para a descri¢cdo do dispositivo ou

para informagdes adicionais sobre o dispositivo.

@ Sem necessidade de introdugao.

Outras configuragdes para o dispositivo como participante de uma rede.

WLTT[EN CWTMETIRE  Atribua o ID de comunicagéo para a comunicag&o na rede.

@ Ao alterar o ID de comunicagéao, a parceria atribuida a outro
participante é perdida.

Ajuste da velocidade de transmiss&o para o dispositivo como participante
bUS ou participante CANopen.

Fixed CANopen Atribuir o endereco sob qual o dispositivo € operado como participante

address| bUS ou participante CANopen.

CANopen address Endereco realmente usado.
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Ei:¥General settings
Niveis 1,2e 3 Descricéao
CANopen status Definicdo do estado de comunicac¢&o do dispositivo:

Pré-operacional: é possivel comunicar com o participante por meio de
SDO. Nao é possivel uma comunicacgao PDO.

Operacional: o participante envia e recebe independentemente dados de
processo.

@ O menu apenas esta disponivel na selegdo do protocolo de
comunicagao CANopen.

UENe oIt i My lele[=  Selecionar a comunicagao:

» Protocolo de comunicagao CANopen

* Protocolo de comunicagao biS

« Standalone

eallocation dela Tempo desde a perda de um parceiro até exclusado de sua configuragao.
Alarm limits

=]
D

upply voltage
Error high
E
E igh

Exibicio e ajuste dos valores limite, que ao serem excedidos ou ndo
atingidos, o dispositivo emite uma mensagem de erro ou aviso.

Indicagéo e configuragcéo dos valores limites da tenséo de alimentagéo.

Exibicdo do valor limite da tensdo de alimentacdo que ao ser excedido, o
dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencao a histerese!

rror belo

Exibicdo do valor limite da tensdo de alimentacdo que ao ndo ser atingido,
o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atengéo a histerese!

S
Supply voltage

Indicacéo e configuragao dos valores limites da temperatura do
dispositivo.

PDO configuration

DO

Exibicdo do valor limite da temperatura do dispositivo que ao ser
excedido, o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencao a histerese!

Exibicdo do valor limite da temperatura do dispositivo que ao néo ser
atingido, o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencao a histerese!

Configuragédo dos objetos de dados do processo:

@ A configuracao dos objetos de dados do processo ciclicos é realizada
com um assistente que passa pelas etapas de operagdo necessdrias.

L)
N
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Tempo de inibicdo: tempo minimo entre duas transferéncias, antes de ser
enviado novamente.

Temporizador de evento: tempo mais longo entre duas transferéncias.
Independentemente se o valor alterou.

Multiplexed PDO Mistura de PDO (dados ciclicos e SDO [dados aciclicos])

Tempo de inibicao: tempo minimo entre duas transferéncias, antes de ser
enviado novamente.

REEEIRONCIETIAEINEY  Redefinicdo da configuragdo PDO para os valores padrao

Configuration client Serve para o registro de configuragéo do dispositivo em outro dispositivo.
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EIeYGeneral settings

Niveis 1,2e 3 Descricao
Operating mode Ativo:
Inativo:

Ativacdo automatica: estda aguardando um provedor €, em seguida, é
definido como ''ativo"'.

Change operation mode Inicia o assistente de configuracéo.
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15.2.2 Vista detalhada de diagndstico
Abrir menu:

— |l Selecione 8] na area de navegaco.
Clique em {J para abrir a area de configuragéo.

— Selecione EEREIEIRRTEAillsfS na area de configuracao.
— Selecione a vista detalhada BJERI e,

Visao geral dos menus:

sEIeYGeneral settings|

Niveis 1 e 2 Descricao
D

Informacgdes sobre o estado dispositivo.

perating duration Indicacao da duracao de operacdo do ciclo de vida completo do dispositivo.

Exibicao da duracdo de operagao desde a ultima inicializagcao do
dispositivo

evice temperature Exibicao da temperatura do dispositivo, medida no préprio dispositivo.

Valores de temperatura minimos e maximos

Temperatura minima

Temperatura maxima

evice boot counte Exibicao do numero total de reinicializagcées que o dispositivo realizou.

ransferable memory Armazenamento e gerenciamento das definicdes de configuracao possiveis.
status
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Veja o manual "Gerenciamento central de configuragéo - Transferéncia da
configuracdo do dispositivo ao trocar o dispositivo".
Pode consultar o manual na pagina inicial da Birkert — tipo ME43

biS statu Informagdes sobre a rede bis.

eceive errors Indicacdo de erros de recepgédo atuais.

eceive errors max. Indicacdo de todos os erros de recepgao anteriores e atuais.

ransmit errors Indicacdo de erros de transmissao atuais.

ransmit errors max. Indicacéo de todos os erros de transmissado anteriores e atuais.

eset error counte Redefine ambos os valores maximos dos contadores de erros.

ANopen status| Informagéo sobre o estado de comunicagédo do dispositivo como
participante na rede biS. Pré-operacional ou operacional.
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ogboo Indicac&o das mensagens do sistema

Configuration client]

ransferable memory
tatus

Status atual do dispositivo

Numero de reconfiguragdes do dispositivo
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Menus do mddulo 8D, area de configuracdo General Settings, vista detalhada Diagnostics

BR



Ti ME "
o MEa4 burkert

Configuragdes adicionais do maodulo 8DI FLUID CONTROL SYSTEMS

15.2.3 Vista detalhada de manutencao

Abrir menu:

— |l Selecione ]| na area de navegaco.
Clique em [ para abrir a area de configuragao.

— Selecione EEHEEIRRTE R na area de configuracéo.
— Selecione vista detalhada [JETIEIENEE.

Visao geral dos menus:

sEic¥General settings

Niveis 1 e 2 Descricao

Device information Indicacao de dados especificos do dispositivo.

isplayed name Indica o nome introduzido para o dispositivo.

@ a introdugado do nome é feita na area de configuracao
General settingsfas no menu =YDisplayed name}

Identification numbe Exibicdo do numero de identificacdo do dispositivo.

umero de série Exibicdo do numero de série do dispositivo.

IATETEN ot Tglesl;  Exibicdo do numero de identificagdo do software usado no dispositivo.

oftware version Exibicdo da versdo de software usada no dispositivo.

US version Exibicao da versdo buS do dispositivo.

Hardware version Exibicao da versdo do hardware do dispositivo.

Product type Exibicdo da designacéo do tipo do dispositivo.

Exibicdo da data de fabricagcédo do dispositivo.

Exibicdo da versao eds.

evice drive Informagdes sobre o driver do dispositivo.

Este menu existe apenas no software do PC Comunicador Blirkert.

Reset device Menu de redefinicdo e reinicializag&o do dispositivo.

Reiniciar o dispositivo.

Ao reiniciar o dispositivo é executado o reset de tensdo. As configuragdes
feitas no dispositivo para configuracdo e parametrizacdo sdo mantidas
apods a reinicializagao.
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actory reset Redefinir o dispositivo para as configuragdes de fabrica.

Ao repor as configuracdes de fabrica, as configuragdes correspondentes
definidas anteriormente no dispositivo serdo substituidas pelas
configuragdes padrao.

Tabela 38:  Menus do mddulo 8D, area de configuragcdo General Settings, vista detalhada Maintenance
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16 COMISSIONAMENTO DO MODULO 8DO

16.1 Configuracao basica das saidas digitais

E necessario o software Comunicador Biirkert para a configuragéo basica.

O download gratuito do software Comunicador Blrkert pode ser feito na pagina inicial da Biirkert.
www.buerkert.de — tipo ME44.
Além do software, o kit de interface USB-bUS deve ser adquirido como acessorio.

Configuragoes basicas para as saidas digitais DO1 e DO8 | Pré-configuracao de fabrica | Obrigatoriedade

Selecione operating mode. Nao configurado Obrigatdrio
* On-Off

* Valor de limite

« PWM

* PFM

Parametrizagdo da saida digital de acordo com o modo |- Obrigatdrio
de operacgéo selecionado.

Inversao da saida digital. Desligado Opcional
Indicar o nome para o valor de entrada da saida digital. [Sem nome indicado Opcional
Configurar a detec¢éo do curto circuito. Ativo Opcional

Tabela 39:  Viséo geral: configuragbes basicas das saidas digitais do modulo 8DO

16.1.1  Abrir o menu para a configuracao das saidas digitais no
Comunicador Burkert

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador

Abrir menu:

|l Selecione na drea de navegagéo.
Clique em g para abrir a area de configuragao.

— Na area de configuragéo selecione m (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

A arvore de menu completa para a configuragcao da saida digital € exibida, depois do modo de ope-
racédo selecionado.

16.1.2 Selecionar o modo de operacao para a saida digital

Permissoes do usuario obrigatorias: Instalador
— Na area de configurag&o selecione BI8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

s e celesl-doperating modef
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Selecao possivel:
« EIEE]I: modo de operagdo para dois estados, ligado uo desligado.
o PEELPICRELNTE: os valores limite sdo definidos para a alteragdo de estado da saida.

* [@ILY: saida com modulag&o por amplitude de pulso.
Rapido: para o acionamento de uma valvula solenoide proporcional.
Lento: para o acionamento de um atuador on/off.

. : saida com uma modulacao de frequéncia de pulso, por ex., para o acionamento de uma bomba.

— Selecione operating mode.

& selecionou 0 modo de operacgao para a saida digital.

EEI A parametrizacdo da saida digital de acordo com o modo de operacgao selecionado é descrita
nos seguintes capitulos “16.2” até “16.5”.

16.1.3 Inverséao da saida digital

O modo de funcionamento da saida digital € invertido por meio da inversao.
Permissdes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configurag&o selecione BI8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [[IVEE]e)h.

— Coloque 8.
¥ Inverteu a saida digital.

16.1.4 Indicar o nome para o valor de entrada da saida digital

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configuragéo selecione BI8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [l INAETENET 5.

— Insira o nome.

¥ Indicou um nome para o valor de entrada da saida digital.

16.1.5 Ativar a deteccao do curto circuito

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configuragéo selecione BI8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

X GlEeas¥Short circuit detectionf

— Coloque 8.

¥ Ativou a deteccédo de curto circuito.
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16.2 Parametrizacao da saida digital para o modo de
operacao on/off

Durante o modo de operacao on/off apenas existem dois estados, ligado ou desligado, para a saida digital.

16.2.1 Visao geral: Parametrizacdo da saida digital do modo de
operacao on/off

Parametrizacéo das saidas digitais DO1 até Pré-configuracao de Obrigatoriedade
DO8 no modo de operacéo on/off fabrica 9
Configurar o atraso para a saida digital. 0 s (sem atraso) Opcional

Definir o tratamento de erros. Desligado Opcional
Configurar a reducao de poténcia. Desligado Opcional

Tabela 40: Visdo geral: Parametrizacdo da saida digital do modo de operacédo on/off

16.2.2 Modo de operacao on/off - Configurar o atraso para a saida
digital

Através do atraso, o intervalo de tempo entre a recepcédo de um sinal e a comutagéo da saida é ajustado.

Se o atraso for maior do que o sinal aplicado, a saida permanece inalterada.

Permissoées do usudrio obrigatdrias: Instalador

— Na area de configuragéo selecione (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.
— Selecione BIE.

— Insira o valor.

Y Configurou o atraso para a saida digital.

16.2.3 Modo de operacao On/Off - Ajustar o tratamento do erro

Por meio do tratamento de erro, é determinado o estado que a saida digital assume em caso de erro.
Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Na area de configuracao selecione (ou saida correspondente).

A vista detalhada com 0s menus para a configuragdo da entrada digital € exibida.

— Selecione [SggeIdaETalel[13Te].

Selecao possivel:

- EEREEREDNE: saida do dltimo valor valido.

. Eﬁ a saida digital permanece desligada ou é desativada.
» @]} a saida digital permanece ligada ou ¢ ativada.

— Selecione o estado para o tratamento de erro.

Y Configurou o tratamento de erro para a saida digital.
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16.2.4 Ajustar o modo de operacao on/off - reducao de poténcia
A reducao de poténcia resulta em economia de energia, trocando um sinal "ligado" permanente por um
sinal PWM parametrizavel.

Para a reducédo de poténcia, sdo ajustados dois parametros:

* O intervalo de tempo até que a reducgao de poténcia seja ativada [T].

» A taxa de pulso do sinal PWM.

Principio da reducéao de poténcia:

A

TeNSA0 | oo iy ey ey e e Tg: tempo até que a reducéo de
elétrica poténcia fique ativa

T1: durac&o do pulso
T2: tempo de desligamento

Tp: duragéo do periodo
(PWM 20 kHz)

T1
Tp

7Yy
v

Td Taxa de pulso =

Figura 16:  Principio da redugéo de poténcia

Configurar a reducao de poténcia:
Permissbes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configurag&o selecione [BJ8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [\E J = e [Mogile]y!.

— Selecione FENIE.
— Configure @], para ativar a redugéo de poténcia.

— Selecione [fAEIREe[Mleile]sREVI Y, para configurar o tempo de intervalo [Tg] até que a redugéo de
poténcia fique ativa.

— Insira o valor.
— Selecione PIIAE[A[E para inserir a taxa de pulso.

— Insira o valor percentual para a poténcia de saida reduzida.

Y Configurou a redugao de poténcia para a saida digital.
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16.3 Parametrizacao da saida digital para o modo de
operacao de valor de limite

No modo de operacéo de valor de limite, sdo definidos valores de limite para a mudanca de estado da saida.

16.3.1 Visao geral: Parametrizacdo da saida digital do modo de
operacao do valor de limite

Parametrizacao das saidas analdgicas DO1 até DO8 no |Pré-configuragdo de

modo de operacao de valor de limite fabrica Qe
Configurar o modo de limite. Ajustar o modo de operagao |Histerese Obrigatdrio

para o acionamento da saida:

* Histerese

* Janela

) o ) Valor de limite inferior O o
Ajustar o valor de limite inferior e superior. . ) Obrigatdrio
Valor de limite superior 100

Ajustar o atraso. 0 s (sem atraso) Opcional
Definir o tratamento de erros. Desligado Opcional
Configurar a redugéo de poténcia. Desligado Opcional

Tabela 41: Visdo geral: Parametrizacdo da saida digital do modo de operacdo do valor de limite

16.3.2 Ajustar o modo de operacao de valor de limite - Modo de
limite

O modo de limite é usado para configurar como a saida reage a pulsos/sinais que excedem os valores de limite.

Selecao:

* Histerese: a fungdo de comutagédo monitora se um valor de limite é excedido ou ndo é atingido.

» Janela: a fungcao de comutagcdo monitora se o processo monitorado esta dentro da faixa de referéncia
definida ou fora do limite superior ou inferior definido.

Impacto do modo de limite no comportamento de comutagédo da saida digital:

Modo de Nao invertida Invertido
limite
Histerese Contato Contato
LIGADO < <> LIGADO |- >
Y N VN Y
DESLIGADO
DESLIGADO |_¢ > » Valor do < <>—p Valor do
Inferior Superior processo Inferior Superior processo
Valor de limite Valor de limite
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Modo de Nao invertida Invertido
limite
Janela Contato Contato
LIGADO LIGADO < —>—
N N N N
\'4 \'4 Y \\'4
DESLIGADO | ¢ <>—p Valor do DESLIGADO <> » Valor do
Inferior Superior processo Inferior Superior processo
Valor de limite Valor de limite

Tabela 42:  Impacto do modo de limite no comportamento de comutagéo da saida digital

Configurar o modo de limite:
Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configuragéo selecione BJ8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione LSl lel o Nyglele (=,
— Selecione [JIEEN ou (B GEEHE

V] Ajustou 0 modo de limite.

16.3.3 Modo de operacao do valor de limite - Ajustar o valor de limite
inferior e superior

Os valores de limite superior e inferior sdo usados para definir os limites para a mudancga de estado da saida
digital.

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configuragéo selecione BI8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [HAE R [ AEITE,

—Insira o valor.

e et Upper threshold valuet

— Insira o valor.

Y Ajustou os valores de limite para a mudanca de estado da saida digital.

16.3.4 Modo de operacao do valor de limite - Configurar o atraso
para a saida digital

Através do atraso, o intervalo de tempo entre a recepgao de um sinal e a comutagéo da saida é ajustado.
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Se o atraso for maior do que o sinal aplicado, a saida permanece inalterada.

Permissodes do usudrio obrigatdrias: Instalador
— Na area de configuragéo selecione (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione IEY.

— Insira o valor.

Y Configurou o atraso para a saida digital.

16.3.5 Modo de operacao do valor de limite - Ajustar o tratamento
de erro

Por meio do tratamento de erro, é determinado o estado que a saida digital assume em caso de erro.
Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na érea de configuragéo selecione (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [SggeldiElellT3le].

Selecao possivel:

- EEREIERERE: saida do ultimo valor valido.

. : a saida digital permanece desligada ou é desativada.
. m: a saida digital permanece ligada ou é ativada.

— Selecione o estado para o tratamento de erro.

Y Configurou o tratamento de erro para a saida digital.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023
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16.3.6 Modo de operacao do valor de limite - Ajustar a reducao de
poténcia

A reducao de poténcia resulta em economia de energia, trocando um sinal "ligado" permanente por um

sinal PWM parametrizavel.

Para a reducédo de poténcia, sdo ajustados dois parametros:

* O intervalo de tempo até que a reducgao de poténcia seja ativada [T].

» A taxa de pulso do sinal PWM.

Principio da reducao de poténcia:

A
TeNSAO | +ccce it ey e o e e Tg: tempo até que a reducéo de
elétrica poténcia fique ativa

T1: duracéo do pulso
T2: tempo de desligamento

Tp: duragé@o do periodo
(PWM 20 kHz)

7Yy
v

Td Taxa de pulso =

Figura 17:  Principio da redug@o de poténcia

Configurar a reducao de poténcia:
Permissdes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configurag&o selecione BI8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [\E J=le [Mogile]y!.

— Selecione FENIE.
— Configure [N§iG:, para ativar a redugéo de poténcia.

— Selecione [fAEIRE e [Mleile]sREVIEYl, para configurar o tempo de intervalo [Tg] até que a redugéo de
poténcia fique ativa.

— Insira o valor.
— Selecione PIAIAE para inserir a taxa de pulso.
— Insira o valor percentual para a poténcia de saida reduzida.

Y Configurou a reducao de poténcia para a saida digital.
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16.4 Parametrizacao da saida digital para o modo de
operacao PWM

No modo de operacao PWM, a comutacao da saida digital é controlada por um sinal de modulacao por
amplitude de pulso (PWM). O tempo de ativacao resulta da frequéncia (duragdo do periodo) e a taxa de pulso.

16.4.1 Visao geral: Parametrizacdo da saida digital do modo de
operacao PWM

Parametrizacao das saidas analdgicas DO1 até DO8 no |Pré-configuracéo de

modo de operagao PWM (observar a sequéncia) fabrica OlngRieeEes
1. Ajustar o modo para a modulagéo por amplitude Fast PWM Obrigatorio
de pulso:

¥Fast PWH
gSiow PWM

2. Se FEE AR é selecionado:

Ajustar a frequéncia (nimero de processos de 2 kHz Obrigatdrio
comutagao por periodo).

Se SJLIARY| é selecionado:

 Ajustar a duragéo do periodo. 1,00000 min Obrigatério
 Ajustar o tempo de ativacdo minimo. 125 ms
3. Ajustar o escalonamento:
« Ajustar o valor de entrada do processo corres- 0
pondente a uma taxa de pulso de 0%. Obrigatério
» Ajustar o valor de entrada do processo corres- 100
pondente a uma taxa de pulso de 100%.
Definir o tratamento de erros. Valor de erro Opcional

Tabela 43:  Viséo geral: Parametrizagdo da saida digital do modo de operagao do valor de limite

Principio do modo de operacao PWM:

Saida 4AT1 T1 T1 T4
100% [~ 20T

T1 = Tempo de ativagao

~ , 1
Tpo=D d do = ———
P uracdo do periodo Frequéncia
Taxa de pulso = S
Tp

0% |+ i P >t

O tempo de ativagdo T1 varia
A duragao do periodo Tp € constante

Se a inversao estiver configurada para a saida digital, T1 corresponde ao tempo de desativagao.

Figura 18: Principio do modo de operacdo PWM
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16.4.2 Modo de operacao - Ajustar o modo para a modulacao por
amplitude de pulso

Para a modulacao por amplitude de pulso da saida digital, existem dois modos disponiveis para os seguintes
critérios:
:
Adequado para: Duragao de periodo: 0,5 s...1 dia
.
Adequado para: Frequéncia: 1 Hz...20 kHz
Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configuracdo selecione m (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

s cceleit-Soperating modef
— Selecione SILWARYLY ou [FESHRAWLY.

Y Ajustou o0 modo da modulagao por amplitude de pulso da saida digital.

16.4.3 Modo de operacao PWM - Ajustar a frequéncia para PWM
rapido

Esta configuragdo apenas € possivel no modo SRRV .

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configurag&o selecione BJ8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [F N[,

—Insira o valor.

Y Ajustou a frequéncia da modulagéo por amplitude de pulso da saida digital.
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16.4.4 Modo de operacao PWM - Ajustar duracao de periodo e
tempo de ativacao minimo para o PWM lento

@ Estas configuragoes apenas sdo possiveis no modo SIEIWARY.

Permissdes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configurag&o selecione BI8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

Configuracéo da duragéo do periodo [Tp]:

— Selecione [l Lo Ro[V[F=1ilo]3].

—Insira o valor.

V] Ajustou a duracao de periodo da modulagdo por amplitude de pulso da saida digital.

Configuracao do tempo de ativagao minimo [T1]:

— Selecione [Vl T RO\ Rl .

— Insira o valor.

V] Ajustou o tempo de ativagdo minimo da modulagéo por amplitude de pulso da saida digital.

16.4.5 Modo de operacao PWM - Ajustar escalonamento

Permissbes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na &rea de configurag&o selecione BJ8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

Ajustar o valor de entrada do processo correspondente a uma taxa de pulso de 0%:

— Selecione EINERIRLZ.

—Insira o valor.

Ajustar o valor de entrada do processo correspondente a uma taxa de pulso de 100%:

— Selecione EINERETR L7,

— Insira o valor.
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V] Ajustou o escalonamento da modulagdo por amplitude de pulso da saida digital.
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16.4.6 Modo PWM - Ajustar o tratamento de erro

Por meio do tratamento de erro, é determinado o valor que a saida digital emite em caso de erro.
Permissbes do usuario obrigatdrias: Instalador
—Na area de configurago selecione (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [HifeIdETylell3ls).

Selecao possivel:

o (RESAERENNE: saida do ultimo valor valido.

o [HFGIAVEINLE: saida de um valor definido pelo usuario.
— Selecione o valor.

Apenas selecionando o valor de erro:

— Selecione [H{GIAZIVE.

— Insira o valor emitido na ocorréncia de um erro.

Y Configurou o tratamento de erro para a saida digital.
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16.5 Parametrizacao da saida digital para o modo de

operacao PFM
No modo de operacdao PFM, a comutacéo da saida digital é controlada por um sinal de modulagéo por fre-

quéncia de pulso. Nesse caso, o numero de pulsos de comutacao (a frequéncia) varia de acordo com o valor
de entrada e da frequéncia maxima. O tempo de ativacao corresponde a amplitude de pulso.

16.5.1 Visao geral: Parametrizacdo da saida digital do modo de
operacao PFM

Parametrizacéao c~las saidas analdégicas DO1 até DO8 no P’re-_conflguragao de Obrigatoriedade
modo de operacdo PFM fabrica

Ajustar a frequéncia maxima (nUmero maximo de pulsos |180 1/min Obrigatorio
por unidade de tempo). (180 por minuto)

Ajustar a amplitude de pulso (tempo de ativagao). 200 ms Obrigatorio
Ajustar o escalonamento:

+ Ajustar o valor de entrada do processo em que nenhum |0

pulso é emitido (0% da frequéncia maxima). Obrigatério
 Ajustar o valor de entrada do processo em que 0 100

numero maximo de pulsos & emitido

(100% da frequéncia maxima).

Definir o tratamento de erros. Valor de erro Opcional
Tabela 44: Vis&o geral: Parametrizagéo da saida digital do modo de operagdo do valor de limite

Principio do modo de operacao PFM:

Saida
V'S T1 T2
100% i["]i T1 = Tempo de ativacido
T2 = tempo de desativacéo
~ . 1
Tp = Duragéo do periodo = Frequéncia
0, I [ »
%L ! ram——

e
To . Tp  Tp Tp
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O tempo de ativacado T1 é constante
A duragéo do periodo Tp varia

Se a inversao estiver configurada para a saida digital, T1 corresponde ao tempo de desativagao.

Figura 19: Principio do modo de operacdo PWM
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16.5.2 Configurar a frequéncia maxima para a saida digital

Por meio da frequéncia maxima, € definido 0 numero maximo de pulsos por unidade de tempo para a saida
digital.

Permissbes do usuario obrigatdrias: Instalador

— Na area de configuracao selecione m (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [ EVURIT i RiCTe[1E1316Y,

— Insira o valor para a frequéncia maxima.

Y Configurou a frequéncia maxima para a saida digital.

16.5.3 Configurar a amplitude de pulso

Por meio da amplitude de pulso, € ajustado o tempo de ativagao por pulso da saida digital.
Permissdes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configurag&o selecione BI8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [FIERTLELL-

— Insira o valor da amplitude de pulso (tempo de ativagao por pulso).

Y Configurou a amplitude de pulso para a saida digital.

16.5.4 Modo de operacao PFM - Ajustar escalonamento

Permissoes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configuragéo selecione BJ8]] (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

Ajustar o valor de entrada do processo em que nenhum pulso é emitido (0% da frequéncia maxima):
— Selecione EIERETNRZ.
— Insira o valor.

Ajustar o valor de entrada do processo em que 0 numero maximo de pulsos é emitido (100% da
frequéncia maxima).

— Selecione EIEX: TR 0E7.

— Insira o valor.

Y Ajustou o escalonamento da modulagao por frequéncia de pulso da saida digital.
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16.5.5 Modo PFM - Ajustar o tratamento de erro

Por meio do tratamento de erro é definido qual o valor emitido no estado Error.
Permissdes do usuario obrigatdrias: Instalador
— Na area de configuragéo selecione (ou saida correspondente).

A vista detalhada com os menus para a configuragdo da entrada digital é exibida.

— Selecione [Sige @ ENlellT3Te].

Selegao possivel:

o [IESAENIGRZEINE: saida do ultimo valor valido.

o [HFCIAVEINE: saida de um valor definido pelo usuario.
— Selecione o valor.

Apenas selecionando o valor de erro:

— Selecione [H{GIAZEIVE.

— Insira o valor emitido na ocorréncia de um erro.

Y Ajustou o valor emitido para o tratamento de erro.
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17 CONFIGURACOES ADICIONAIS DO MODULO
8DO

17 .1 Menus na area de configuracao General Settings

O resumo e descricao breve a seguir contém apenas as definicdes especificas do dispositivo para o médulo
I/0 sem uma descricdo do software Comunicador Birkert.

17.1.1 Vista detalhada dos parametros

Abrir menu:

—Il_Selecione na area de navegag&o.
Clique em {J para abrir a area de configuragéo.

— Selecione EEREIEIRRTEl[fS na area de configuracao.
— Selecione a vista detalhada [l ey

Visdo geral dos menus:

sEle¥General settings|

Niveis 1,2e 3 Descricao
Status LED Configuracao do LED para a indicagao do status do dispositivo.
Operating mode Definir o modo de LED para a indicacédo dos status do dispositivo.

Os seguintes modos LED podem ser selecionados:

* Modo de operagcdo NAMUR, veja “8.2 LED de exibi¢c&o do status do dis-
ositivo” na pagina 24 para a descrigao.

» LED desligado

biiS| Parametrizagdo do dispositivo como participante bisS.
Displayed name Atribuir nome sob o qual o dispositivo é exibido.

@ Sem necessidade de introdug&o.

Indicagéo, local do dispositivo
A janela de introdug&o pode ser usada para a descri¢&o do dispositivo ou

para informacdes adicionais sobre o dispositivo.
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@ Sem necessidade de introdugao.

Outras configuragdes para o dispositivo como participante de uma rede.
Atribua o ID de comunicagao para a comunicagdo na rede.

@ Ao alterar o ID de comunicagao, a parceria atribuida a outro
participante é perdida.

Ajuste da velocidade de transmiss&o para o dispositivo como participante
bS ou participante CANopen.

b(S address| Atribuir o endereco sob qual o dispositivo é operado como participante
bUS ou participante CANopen.
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Eic¥General settings

Niveis 1,2e 3 Descricao

EIVENC STl gy lefe[=  Selecionar a comunicagio:

* Protocolo de comunicagcao CANopen

* Protocolo de comunicagao biS
+ Standalone
CANopen status Definicdo do estado de comunicagéo do dispositivo:

Pré-operacional: é possivel comunicar com o participante por meio de
SDO. Nao é possivel uma comunicacéo PDO.

Operacional: o participante envia e recebe independentemente dados de
processo.

@ O menu apenas esta disponivel na selegao do protocolo de

[sg]
N
& comunicacdo CANopen.
©
§ Show errors from O dispositivo também ird indicar erros, se um dos seus parceiros (produtor
g biS partners| e/ou consumidor) apresentar um erro.
§ Deallocation Tempo desde a perda de um parceiro até exclusdo de sua configuragao.
= dela
8
g Exibig&o e ajuste dos valores limite, que ao serem excedidos ou ndo
2 atingidos, o dispositivo emite uma mensagem de erro ou aviso.
g Supply voltage Exibicao dos valores limite da tensao de alimentacao.
(2]
3 Exibi¢&o do valor limite da tensio de alimentag&o que ao nio ser atingido,
= o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencao a histerese!
w Error high Exibicdo do valor limite da tensdo de alimentacdo que ao ser excedido, 0
=} . g . ~ N .
& dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencao a histerese!
(%)
. Indicag&o da histerese do valor limite da tens&o de alimentagéo.
S
§ @ A histerese ¢é atribuida centralmente ao valor limite.
5 Exemplo:
% Error high 26,4V
& 05V
S O erro é emitido com uma tensdo de alimentagdo >26,9 V e resolvido com
z uma tens3o de alimentagéo <25,9 V.
=
Device temperature Indicacéo e configuragdo dos valores limites da temperatura do
dispositivo.
Error high Exibicdo do valor limite da temperatura do dispositivo que ao ser

excedido, o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atengéo a histerese!

Exibi¢&o do valor limite da temperatura do dispositivo que ao n&o ser
atingido, o dispositivo emite uma mensagem de erro. Atencao a histerese!

Configuracao do valor limite da temperatura do dispositivo que ao ser
excedido, o dispositivo emite uma mensagem. Atencéo a histerese!

76

BR



Tipo ME44 -

burkert

Configuragdesadicionaisdomodulo8DO FLUID CONTROL SYSTEMS

LI:¥General settings

Niveis 1,2e 3 Descricao

Warning low| Configuragdo do valor limite da temperatura do dispositivo que ao néo ser
atingido, o dispositivo emite uma mensagem. Atengao a histerese!

Indicag@o da histerese do valor limite da temperatura do dispositivo.

@ A histerese é atribuida centralmente ao valor limite.
Exemplo:

arning high 80 °C
Histeresel 4°C
O aviso é emitido com uma temperatura do dispositivo >82 °C e resolvido
com uma temperatura <78 °C.

Menu para ativagéo e desativagdo da fungdo de diagndstico.
Funcéo de diagndstico ativada:

* O LED para exibir o status do dispositivo indica o status do dispositivo de
acordo com o modo configurado.

» S&o inseridas mensagens no log.

Funcao de diagnostico desativada:
* O LED de indicagdo do status do dispositivo ndo indica o status do
dispositivo.

» Os erros nao sao registrados no log.
PDO configuration Configuracao dos objetos de dados do processo:

@ A configuragédo dos objetos de dados do processo ciclicos é realizada
com um assistente que passa pelas etapas de operagédo necessarias.

REEEIRCNCIETREINES  Redefinicdo da configuragdo PDO para os valores padrao

Configuration client Serve para o registro de configuragédo do dispositivo em outro dispositivo.
Operating mode Ativo:
Inativo:

Ativacao automatica: estd aguardando um provedor e, em seguida, é
definido como ''ativo"'.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

Change operation mode Inicia o assistente de configuracéo.

Tabela 45:  Menus do mddulo 8DO, drea de configuragcao General Settings, vista detalhada Parameter
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17.1.2 Vista detalhada de diagndstico

Abrir menu:

|l Selecione na area de navegagao.
Clique em [ para abrir a area de configuragao.

— Selecione EEHEEIRRTE R na area de configuracéo.
— Selecione a vista detalhada BJETIleTes.

Visao geral dos menus:

EiEiGeneral settings

Niveis 1 e 2 Descricao

Device statu Informagdes sobre o estado dispositivo.

perating duration Indicacao da duragéo de operacdo do ciclo de vida completo do
dispositivo.

evice temperature Exibicao da temperatura do dispositivo.

oltage drops Exibicdo: quantidade de quedas de tensdo desde a ultima reinicializacao.

Exibicdo da temperatura minima e maxima medida do dispositivo.

evice boot counte Exibicao da reinicializagao do dispositivo do ciclo de vida completo do
dispositivo.

ransferable memory Armazenamento e gerenciamento das definicdes de configuracdo possiveis.

statu . . . = U
Veja o manual "Gerenciamento central de configuracao - Transferéncia dos

dados de configuragédo ao trocar o dispositivo".
Pode consultar o manual na pagina inicial da Birkert — tipo ME43.

urrent system time Exibicdo da data e da hora.

US status Informagdes sobre a rede blsS.

eceive error Exibicdo dos erros de recepcdo atualmente existentes.

eceive errors max. Exibicao de todos os erros de recepgao desde o ultimo reinicio.

ransmit errors Exibicdo dos erros de transmissédo atualmente existentes.

ransmit errors max. Exibicao de todos os erros de transmisséo desde o Ultimo reinicio.

eset error counter. Redefine os contadores de erros dos erros de recepg¢ao e transmisséo a 0.

ANopen statu Informacé&o sobre o estado de comunicagéo do dispositivo como
participante na rede bUS. Pré-operacional ou operacional.
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ogbook Menu para exibicdo e gerenciamento dos registros no log.
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onfiguration client

ransferable memory

tatu Status atual do dispositivo.
Number of Numero de reconfiguragdes do dispositivo.
reconfigurations
78 Tabela 46:  Menus do modulo 8DO, area de configuracdo General Settings, vista detalhada Diagnostics
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17.1.3 Vista detalhada de manutencao

Abrir menu:

Il Selecione na area de navegag&o.
Clique em {j para abrir a area de configuragéo.

— Selecione EEREIEIRRTEAil[efS na area de configuracao.
— Selecione vista detalhada [ ETIEIEME-

Visao geral dos menus:

para [ CIES e

Niveis 1 e 2 Descricéao

Device information Indicacao de dados especificos do dispositivo.

isplayed name Indica o nome introduzido para o dispositivo.

@ a introdugado do nome é feita na area de configuragéao

General settingsfas no menu =¥Displayed name}

Identification numbe Exibicdo do numero de identificacdo do dispositivo.

umero de série Exibicdo do numero de série do dispositivo.

I IAETCN ol IlhylelsYy  Exibicdo do numero de identificagcdo do software usado no dispositivo.

oftware version Exibi¢cdo da verséo de software usada no dispositivo.

uS version Exibi¢cdo da versédo buS do dispositivo.

Hardware version Exibi¢cdo da versdo do hardware do dispositivo.

Product type Exibi¢cdo da designacéo do tipo do dispositivo.

Exibicao da data de fabricacdo do dispositivo.

Exibi¢cdo da versdo eds.

evice drive Informagdes sobre o driver do dispositivo.

Este menu existe apenas no software do PC Comunicador Biirkert.

Reset device Menu de redefinicdo e reinicializagdo do dispositivo.

Slizli= < 19 149 | B )
o 2
<Mz
SH=
- sflo
o
s S
(0]
[o
Q
~
[¢)

Reiniciar o dispositivo.

Ao reiniciar o dispositivo é executado o reset do software. As
configuracdes feitas no dispositivo para configuragdo e parametrizacao
sdo mantidas apos a reinicializagao.
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M

actory reset Redefinir o dispositivo para as configuragoes de fabrica.

Ao repor para as configuracdes de fabrica, as configuracdes
correspondentes definidas anteriormente no dispositivo serdao substituidas
pelas configuracdes de fabrica.

Tabela 47:  Menus do médulo 8DO, drea de configuragdo General Settings, vista detalhada Maintenance
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18 MANUTENCAO

18.1 Substituicdo do moddulo I/0 tipo ME44

@ Os modulos I/0 podem ser substituidos durante o funcionamento (Hot plug).

Tenha em atencao os manuais de software sobre o gerenciamento de configuragao central ao subs-
tituir os modulos I/0.

Na internet em www.buerkert.de > ME44 > Manuais de operacao.
ATENCAO!

» Apenas pessoal técnico autorizado com ferramenta apropriada tem autorizacao para realizar a
manutencgao.

1. Remover cabos de sensores e atuadores.

— Pressione o contato de encaixe do terminal de conex&o e retire os fios rigidos.

Remover o painel de conexées Remover o médulo 1/0
pressionar
bloqueio
superior
Desbloqueio
superior o

<

Pressionar
em direcdo
ao meio

'.’3.%.,;"

g

L P - TN - IS

“u
—

Desbloqueio

bloqueio * inferior
inferior pressionar

]

Figura 20: Substituicdo do mddulo 1/0 tipo ME44

2. Remover o mdédulo I/0 do backplane.
— Pressione os quadrados azuis até que o bloqueio se solte e remova o painel de conexdes.

— Pressione o desbloqueio superior e inferior em direcdo ao meio do dispositivo e remova o modulo /0 do
backplane.

3. Montar o dispositivo de substituicéo.
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Montar o médulo 1/0 no backplane

Se necessario:
remover o painel de conexdes

Bloqueio pressionar

Slot do
modulo

superior

S

==
bloqueio *

inferior pressionar

Figura 21: Montar o mddulo 1/0 tipo ME44 no backplane

— Alinhe o0 mddulo I/0 com o slot modular do backplane.

— Pressione o médulo 1/0 no backplane até encaixar.

O mddulo 1/0 esta agora ligado a tenséo de alimentacéo.

Usar uma tensao de alimentagdo com poténcia suficiente.

Ligar eletricamente sensores e atuadores externos:
Alocacéao da conexao elétrica do médulo 4Al:

Alocacéao dos conectores

Comutacao externa

AUX Power
GND Terra / OV
GND Terra / OV
24V Tens&o de alimentac&o Aux Power 24 V ===
+20%/-15%
o4\ Tensdo de alimentac&o Aux Power 24 V ===

+20%/-15%

Alocacéao dos conectores
entradas analdgicas

Comutacao externa

B GND Terra / OV
All...Al4 Entrada analdgica +
B 24V Tens&o de alimentacéo 24 V =—== +20%/-15%

Tabela 48:  Alocagdo da conexdo do mddulo 4Al
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Alocacao da conexao elétrica do médulo 4A0:

Alocacao dos conectores
saidas analdgicas

Comutacao externa

B GND

Terra/ OV

AO1...A04

Saida analdgica +

Tabela 49:  Alocagéo da conexdo do mdodulo 4A0

Alocacao da conexao elétrica do médulo 8DI:

Alocacao dos conectores | Comutacao externa
I | GND Terra / OV
DI1...DI8 Entrada digital
Entradas de frequéncia: DI1...DI8
|24V Tensao de alimentacao 24 V === +20%/-15%

Tabela 50:  Alocagéo da conex&o elétrica do mddulo 8DI

Alocacéao da conexao elétrica do médulo 8DO:

Alocacao dos conectores

Comutagao externa

AUX Power
GND Terra / OV
GND Terra/ QV
24V Tensao de alimentacdo Aux Power 24 V =—==
+20%/-15%
YRV, Tensao de alimentacao Aux Power 24 V =—==
+20%/-15%

Alocacao dos conectores
saidas digitais

Comutacgao externa

B GN\D

Terra/ OV

DO1...DO8

Saida digital +

Tabela 51:  Alocagéo da conexdo do mddulo 8DO

— Ligue os fios rigidos dos sensores e atuadores aos respectivos bornes dos painéis de conexdes.

Apos remogao do painel de conexoes:

— Alinhar o painel de conexdes com o mdodulo I/0.

— Pressione o painel de conexdes até ouvir o som do engate.
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18.2 Substituir o backplane

A CUIDADO!

Tensao elétrica.

» Desligar a tens&do antes de realizar trabalhos no dispositivo ou sistema. Proteger contra reativagéo.

ATENGAO!

» Apenas pessoal técnico autorizado com ferramenta apropriada tem autorizagédo para realizar a
manutencgao.

18.2.1 Desmontagem de backplanes sequenciais

1. Desligue a tensao de alimentacéo.

2. Remova todos os médulos I/0 do backplane da mesma forma.

Remover o painel de conexoes Remover o médulo 1/0
pressionar
bloqueio
superior
Desbloqueio
superior
Pressionar
em direcéo
ao meio
Desbloqueio
bloqueio inferior
inferior
pressionar

Figura 22:  Remover os mddulos I/0O do backplane.
— Pressione os quadrados azuis até que o bloqueio se solte e remova o painel de conexdes.

— Pressione o desbloqueio superior e inferior em direcdo ao meio do dispositivo e remova o modulo /0 do
backplane.
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3. Remover o backplane.

Backplanes adjacentes séo desbloqueados removendo o médulo I/0O externo do lado direito do

backplane adjacente a esquerda.

Desbloquear o backplane
Resisténcia terminal

burke—

Made in
s C€ bBiifiart

Mdédulo eletrénico
/ do backplane
adjacente

Retirar o backplane da calha
normalizada

Calha normalizada

Figura 23: Desmontagem de backplanes sequenciais

— Remova o mdédulo I/0 externo do lado direito do backplane adjacente a esquerda.

O backplane esta desbloqueado.

— Desligue a conexao com o backplane adjacente, puxando para a direita e retirar o backplane da calha

normalizada.

Retirar o backplane da calha normalizada:

— Pressione o backplane para cima e para fora da guia superior da calha normalizada.

— Remova a resisténcia terminal do backplane, se ele se encontrar no backplane.

Mantenha a resisténcia terminal por perto, é necessario conecta-lo novamente ao backplane

exterior do sistema apds a troca.
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18.2.2 Desmontagem do backplane do Gateway de barramento de campo

1. > Desligue a tensao de alimentacao.
2. Remover cabos de sensores e atuadores.

— Pressione o contato de encaixe do terminal de conexao e retire os fios rigidos.

Retirar o sistema da calha Remover o backplane do Gateway Retirar a resisténcia
normalizada de barramento de campo terminal
Calha normalizada — Parafuso sextavado interno

Resisténcia terminal —

Figura 24: Desmontagem do backplane do Gateway de barramento de campo
3. Remover o sistema composto por gateway de barramento de campo e backplane com os mdédulos
1/0 montados, da calha normalizada:

— Pressionar o sistema para cima e para fora da guia superior da calha normalizada.

4. Remover o backplane do Gateway de barramento de campo.

— Solte o parafuso sextavado interno do gateway de barramento de campo.

— Remova o backplane.

— Remova a resisténcia terminal do backplane, se ele se encontrar no backplane.

Mantenha a resisténcia terminal por perto, é necessario conecta-lo novamente ao backplane
exterior do sistema apds a troca.
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5. Remova todos os médulos I/0 do backplane da mesma forma.
Remover o painel de conexées Remover o médulo 1/0
pressionar
bloqueio
superior
Desbloqueio
superior 51w
Pressionar
em direcéo
ao meio
/ g
Desbloqueio
bloqueio inferior
inferior
pressionar

Figura 25: Desmontagem do backplane do Gateway de barramento de campo

— Pressione os quadrados azuis até que o blogueio se solte e remova o painel de conexdes.

— Pressione o desbloqueio superior e inferior em direcao ao meio do dispositivo e remova o modulo /0 do
backplane.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023
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18.2.3 Montagem de backplanes sequenciais:

Montar e bloquear backplane

1. Montar o
backplane
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’ 2. Montar o mddulo I/0

Montar os painéis de conexao e resisténcia

terminal
Resisténcia
terminal

-
Painel de conexodes ,

Figura 26: Montagem de backplanes sequenciais

1. Montar o backplane na calha normalizada:

Figura 27: Montar o backplane na calha normalizada

2. Junte o backplane e monte os médulos 1/0O:

— Virar o backplane para a esquerda e alinhar com a
calha normalizada.

— Encaixar o backplane no encaixe inferior da calha
normalizada.

— Pressionar o backplane para cima, virando para a
calha normalizada e engatar no guia superior da
calha normalizada.

— Empurre o backplane para a esquerda contra o backplane adjacente.

— Monte novamente o médulo 1/0 do backplane esquerdo adjacente, que foi desmontado para

desbloqueio.

E possivel montar um backplane adicional, quando todos os médulos 1/0 dos backplanes

adjacentes estiverem montados.

— Remova eventuais tampas existentes do backplane.

— Monte os mdédulos I/0 restantes.

— Para tal, pressione o modulo I/0 no backplane até encaixar.

— Colocar o painel de conexdes desmontada novamente nos modulos 1/O.

— Se a resisténcia terminal tiver sido removida, coloque-a de novo.
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18.2.4 Montagem do backplane do Gateway de barramento de campo:

Montar o backplane no Gateway de barramento Montar os painéis de conexao e
de campo resisténcia terminal

Conector de
expansao

Resisténcia
terminal

Painel de
Parafuso sextavado interno M4 conexdes

Figura 28: Montar o Gateway de barramento de campo no backplane

1. Montar o backplane no Gateway de barramento de campo:

— Direcione a tomada de expanséo do Gateway de barramento de campo para o conector de expansao do
backplane.

— Coloque o Gateway de barramento de campo no backplane.

— Aparafuse o Gateway de barramento de campo no backplane por meio do parafuso sextavado interno M4.
A\ Respeitar o torque de aperto 0,75 Nm.

— Remova eventuais tampas existentes do backplane.

2. Montar os médulos I/0 desmontados:

— Pressione o médulo I/0 no backplane até encaixar.

— Colocar o painel de conexdes desmontada novamente nos médulos 1/0.

— Se a resisténcia terminal tiver sido removida, coloque-a de novo.

3. Montar o sistema na calha normalizada:

— Virar o sistema e alinhar com a calha normalizada.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

— Encaixar o sistema no guia interior da calha normalizada.

— Pressionar o sistema para cima, virando para a calha nor-
malizada e engatar no guia superior da calha normalizada.

Figura 29: Montar o sistema na calha normalizada
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18.2.5 Recomendacao de montagem para expansao com varios backplanes.
— Primeiro, encaixe a expansao composta por Gateway de barramento de campo e um backplane na calha
normalizada.

— Encaixe outros backplanes individualmente consecutivamente na calha normalizada e insira no
backplane anterior.

— Se a resisténcia terminal tiver sido removida, coloque-a de novo.
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19 PECAS DE REPOSICAO E ACESSORIOS

ATENCAO!

Danos materiais devido a pecas erradas.

Acessorios errados e pecas de reposicao inadequadas podem causar danos no dispositivo.

» Usar apenas acessorios e pecas de reposicao originais da Birkert.

Acessdrios Caddigo
8x Entradas digitais 354316
Modulo 8DI (ME44)

8x Saidas digitais 354317
Modulo 8DO (ME44)

4x Entradas analdgicas 354321
Modulo 4Al (ME44)

4x Saidas analdgicas 354325
Modulo 4A0 (ME44)

Slot do médulo triplo do backplane (BPX3) 307510
Resisténcia terminal (conectavel diretamente) 303833
Fonte de alimentacéo tipo 1573 para calha normalizada, 100...240 V 772438
CA/24V ===, 1,25 A,

NEC Class 2 (UL 1310)

Fonte de alimentacéo tipo 1573 para calha normalizada, 100...240 V 772361
CA24 NV ===, 1A,

NEC Class 2 (UL 1310)

Fonte de alimentacéo tipo 1573 para calha normalizada, 100...240 V 772362
CA/24 N =—=, 2 A,

NEC Class 2 (UL 1310)

Fonte de alimentacéo tipo 1573 para calha normalizada, 100...240 V 772363
CA/24V =—==,4 A

Cartao Micro SD Mediante solicitacédo
Conjunto biS-Stick 1 (inclui cabo [M12], stick com resisténcia terminal 772426
integrada, fonte de alimentacao e Software)

Conjunto biS-Stick 2 (inclui cabo [M12]), stick com resisténcia terminal 772551
integrada

Software Comunicador Birkert

Tabela 52:  Acessorios
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20 DESMONTAGEM

CUIDADO!

Tensao elétrica.

» Desligar a tensao antes de realizar trabalhos no dispositivo ou sistema. Proteger contra reativacao.

ATENGAO!
» Apenas pessoal técnico autorizado com ferramenta apropriada tem autorizagdo para realizar a desmontagem.

1. Desligar a tensdo de alimentacéo.

2. Remover a conexao por mola de 5 pinos.
3. Remover cabos de sensores e atuadores.

— Pressione o contato de encaixe do terminal de conexao e retire os fios rigidos.

k)

Figura 30: Remover a conexdo por mola de 5 pinos

4. Remover o cabo Ethernet das interfaces X1 e X2.
Na variante com PROFIBUS e variante CC-Link: remova o conector D-Sub de 9 pinos.

5. Retirar o sistema da calha normalizada

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023

Figura 31: Retirar o sistema da calha normalizada

— Pressionar o sistema para cima e para fora da guia superior da calha normalizada. o

BR




— Tipo ME44

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Embalagem, transporte

21 EMBALAGEM, TRANSPORTE

NOTA!

A protecéao inadequada do dispositivo pode resultar em danos de transporte.

» Transportar o dispositivo protegido contra umidade e sujeira em uma embalagem resistente.

» Respeitar a temperatura permitida de armazenamento.

22 ARMAZENAMENTO

NOTA!
O armazenamento inadequado pode danificar o dispositivo.

» Armazenar o dispositivo em local seco e livre de poeiral

» Temperatura de armazenamento: -30 °C... +80 °C.

23 DESCARTE

NOTA!

As partes do dispositivo contaminadas por fluido podem causar danos ambientais.

» Descartar o dispositivo e embalagem de forma ecologicamente responsavel!

» Respeitar as normas vigentes de descarte e de protecao ambiental.

@ Respeitar as normas nacionais de eliminacao.

MAN 1000582805 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.06.2023
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