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. Typ 8798
t?nl;lo!:!o(seﬂrmts Die Bedienungsanleitung
1 DIE BEDIENUNGSANLEITUNG ﬁ VORSICHT!

Die Bedienungsanleitung beschreibt den gesamten Lebenszyklus
des Gerats. Bewahren Sie diese Anleitung so auf, dass sie fir jeden
Benutzer gut zugénglich ist und jedem neuen Eigentiimer des Gerats
wieder zur Verflgung steht.

Warnt vor einer méglichen Gefahrdung.

» Nichtbeachtung kann mittelschwere oder leichte Verletzungen
zur Folge haben.

Die Bedienungsanleitung enthélt wichtige Informationen zur HINWEIS!
Sicherheit. Warnt vor Sachschaden.
Vor allem die Kapitel ,,Grundlegende Sicherheitshinweise” und » Bei Nichtbeachtung kann das Gerat oder die Anlage bescha-
~Bestimmungsgemé&Be Verwendung® beachten. digt werden.
» Die Bedienungsanleitung muss gelesen und verstanden
werden. bezeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tipps und
Empfehlungen.
Darstellungsmittel E[ﬂ verweist auf Informationen in dieser Bedienungsanleitung
oder in anderen Dokumentationen.
é GEFAHR!
Warnt vor einer unmittelbaren Gefahr. » markiert eine Anweisung zur Gefahrenvermeidung.
> Eeli Nichtbeachtung sind Tod oder schwere Verletzungen die — markiert einen Arbeitsschritt, den Sie ausflihren mussen.
olge.

1.2 Begriffsdefinition / Abkirzung

A WARNUNG! Der in dieser Anleitung verwendete Begriff ,,Gerat” steht immer

Warnt vor einer méglicherweise gefahrlichen Situation. fur den Remote Sensor Typ 8798.

> Bei Nichtbeachtung drohen schwere Verletzungen oder Tod. Die in dieser Anleitung verwendete Abklrzung ,,Ex“ steht immer

fur ,explosionsgefahrdeter Bereich*.

printed: 17.12.2025
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2 BESTIMMUNGSGEMASSE
VERWENDUNG

Bei nicht bestimmungsgemaBer Verwendung des Remote
Sensors kénnen Gefahren fir Personen, Anlagen in der
Umgebung und die Umwelt entstehen.

Das Gerét ist fir den Anbau an pneumatische Antriebe zur
Wegmessung an Regelventilen konzipiert. Es kann nur in Ver-
bindung mit Stellungsreglern betrieben werden.

» Gerat nicht der direkten Sonneneinstrahlung aussetzen.

» Fur den Einsatz die in den Vertragsdokumenten und der Bedie-
nungsanleitung spezifizierten zulassigen Daten, Betriebs- und
Einsatzbedingungen beachten. Diese sind im Kapitel ,,6 Tech-
nische Daten“ beschrieben.

» Gerat nur in Verbindung mit von Burkert empfohlenen bzw.
zugelassenen Fremdgeraten und -komponenten einsetzen.

» Angesichts der Vielzahl von Einsatz- und Verwendungsféllen
muss vor dem Einbau geprtift und erforderlichenfalls getestet
werden, ob der Remote Sensor flir den konkreten Einsatzfall
geeignet ist.

» Voraussetzungen flr den sicheren und einwandfreien Betrieb
sind sachgemaBer Transport, sachgemaBe Lagerung und
Installation sowie sorgféltige Bedienung und Instandhaltung.

» Gerat nur bestimmungsgemaB verwenden.

2.1 Beschrankungen

Beachten Sie bei der Ausfuhr des Systems/Gerats gegebenenfalls
bestehende Beschrankungen.

3 GRUNDLEGENDE
SICHERHEITSHINWEISE

Diese Sicherheitshinweise beriicksichtigen keine
e Zufalligkeiten und Ereignisse, die bei Montage, Betrieb und
Wartung der Gerate auftreten kdnnen.

e ortsbezogenen Sicherheitsbestimmungen, fir deren Einhaltung,
auch in Bezug auf das Montagepersonal, der Betreiber verant-
wortlich ist.

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerét.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entllften/entleeren.

Gefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Geréat die Spannung abschalten
und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen
fur elektrische Gerate beachten.
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Typ 8798
BestimmungsgemaéaBe Verwendung

f} WARNUNG!

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen ist zu beachten:

» Im explosionsgefahrdeten Bereich darf der Remote Sensor Typ
8798 nur entsprechend der Spezifikation auf dem separaten
Ex-Typschild eingesetzt werden. Fiir den Einsatz muss die dem
Gerat beiliegende Zusatzanleitung mit Sicherheitshinweisen fir
den Ex-Bereich beachtet werden.

» Gerate ohne separates Ex-Typschild dirfen nicht im explosi-
onsgefahrdeten Bereich eingesetzt werden.

> In die Medienanschliisse des Systems keine aggressiven oder
brennbaren Medien und keine Flissigkeiten einspeisen.

» Beim Abschrauben und Einschrauben des Gehausemantels
oder der Klarsichthaube nicht am Antrieb des Prozessventils,
sondern am Anschlussgehéuse des Typs 8798 gegenhalten.

» Gehause nicht mechanisch belasten (z. B. durch Ablage von
Gegenstanden oder als Trittstufe).

» Keine &uBerlichen Verdnderungen an den Geradtegehdusen
vornehmen. Gehauseteile und Schrauben nicht lackieren.

» Dass die Anlage nicht unbeabsichtigt betatigt werden kann.

» Installations- und Instandhaltungsarbeiten dirfen nur von
autorisiertem Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug aus-
gefuhrt werden.

» Nach einer Unterbrechung der elektrischen oder pneumati-
schen Versorgung ist ein definierter oder kontrollierter Wieder-
anlauf des Prozesses zu gewahrleisten.

40 deutsch

» Das Gerat darf nur in einwandfreiem Zustand und unter Beach-
tung der Bedienungsanleitung betrieben werden.

> Fur die Einsatzplanung und den Betrieb des Gerats missen die
allgemeinen Regeln der Technik eingehalten werden.

HINWEIS!

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente / Baugruppen.

Das Gerat enthalt elektronische Bauelemente, die gegen elek-
trostatische Entladung (ESD) empfindlich reagieren. Beriihrung
mit elektrostatisch aufgeladenen Personen oder Gegenstanden
gefahrdet diese Bauelemente. Im schlimmsten Fall werden sie
sofort zerstort oder fallen nach der Inbetriebnahme aus.

» Anforderungen nach EN 61340-5-1 beachten, um die Mog-
lichkeit eines Schadens durch schlagartige elektrostatische
Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden.

» Elektronische Bauelemente bei anliegender Versorgungsspan-
nung nicht berthren.

gegeben) printed: 17.12.2025
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4 ALLGEMEINE HINWEISE

41 Kontaktadressen

Deutschland

Birkert Fluid Control Systems
Sales Center
Christian-Burkert-Str. 13-17
D-74653 Ingelfingen

Tel. +49 (0) 7940 - 1091 111
Fax + 49 (0) 7940 - 10 91 448
E-mail: info@burkert.com

International

Die Kontaktadressen finden Sie auf den letzten Seiten der
gedruckten Bedienungsanleitung.

AuBerdem im Internet unter: www.burkert.com

4.2 Gewahrleistung

Voraussetzung fiir die Gewahrleistung ist der bestimmungs-
gemaBe Gebrauch des Remote Sensors Typ 8798 unter
Beachtung der spezifizierten Einsatzbedingungen.

4.3 Informationen im Internet

Bedienungsanleitungen und Datenblatter zum Typ 8798 finden Sie
im Internet unter: www.buerkert.de

5 SYSTEMBESCHREIBUNG

5.1 Allgemeine Beschreibung

Der Remote Sensor Typ 8798 ist ein digitaler berlihrungsloser
Wegaufnehmer fiir den Einsatz an pneumatisch betatigten Regelan-
trieben. Das Gerét wird in Verbindung mit den Positionern (Remote
Ausfiihrung) Typ 8791 und Typ 8792/8793 eingesetzt. Der Remote
Sensor kann nicht als eigenstandiges Gerat betrieben werden.
Hauptaufgabe ist die Messung der Position eines pneumatisch
betétigten Stetigventils.

51.1 Merkmale

Ausfiihrungen

Den Remote Sensor gibt es als linearen und als rotativen Weg-
aufnehmer, um die Position von Hub- und Schwenkantrieben
erfassen zu kénnen.

Wegaufnehmer

Robuster, beriihrungsloser und verschleiBfreier Wegaufnehmer, der
Uber eine Rundleitung mit dem Stellungsregler zur Versorgung und
seriellen Datenlibertragung verbunden ist.

Anzeige
Anzeige von Betriebsmodi Uber 2 LEDs.

0
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. Typ 8798
!?u,,!';loﬂ!ﬁseysgmlﬁ Systembeschreibung
5.1.2 Kombination mit Ventiltypen und Rotativer Remote Sensor
Anbauvarianten Der rotative Remote Sensor kann an Schubantriebe nach

NAMUR-Empfehlung (DIN IEC 534 T6) oder an Schwenkantriebe

Der Remote Sensor Typ 8798 kann an unterschiedliche Stetigventile
yp 9 nach VDI/VDE 3845 angebaut werden.

angebaut werden. Zum Beispiel an Ventile mit Kolben- oder Memb-
ranantrieb. Die Antriebe kdnnen einfach- oder doppeltwirkend sein.

Linearer Remote Sensor

Der lineare Remote Sensor kann an Biirkert Prozessventile der
Typen 2103, 2300, 2301, 26xx und 27xx angebaut werden.

Remote Sensor flr
Typ 26xx und 27xx

Remote Sensor flir

Abb. 2:  Rotativer R te S
Typ 2103, 2300 und 2301 otativer nemote Sensor

Abb. 1:  Linearer Remote Sensor

inted: 17.12.2025
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6 TECHNISCHE DATEN

6.1 Konformitat

Der Remote Sensor Typ 8798 ist konform zu den EU-Richtlinien
entsprechend der EU-Konformitétserklarung.

6.2 Normen

Die angewandten Normen, mit denen die Konformitat mit den EU-
Richtlinien nachgewiesen wird, sind in der EU-Baumusterpriifbe-
scheinigung und/oder der EU-Konformitdtserkldrung nachzulesen.
6.3 Zulassungen

Das Produkt ist entsprechend der ATEX Richtlinie 2014/34/EU der
Kategorie 3GD zum Einsatz in Zone 2 und 22 zugelassen.

Hinweise fir den Einsatz im Ex-Bereich beachten. Siehe
Zusatzanleitung ATEX.

Das Produkt ist cULus zugelassen. Hinweise flir den Einsatz im
UL-Bereich siehe Kapitel ,,6.9 Elektrische Daten®.

Betriebsbedingungen

Q WARNUNG!

Sonneneinstrahlung und Temperaturschwankungen kénnen
Fehlfunktionen oder Undichtheiten bewirken.

» Das Gerat bei Einsatz im AuBenbereich nicht ungeschutzt
den Witterungsverhéltnissen aussetzen.

» Darauf achten, dass die zulassige Umgebungstemperatur
nicht Uber- oder unterschritten wird.

Umgebungstemperatur: -25 °C...+80 °C
Schutzart:

Von UL bewertet:

UL Type 4x Rating, nur
Innenbereich"

max. 90% bei 55 °C (nicht
kondensierend)

Vom Hersteller bewertet:
IP65 / IP67 nach EN 60529"

Relative Luftfeuchtigkeit

1) Nur bei korrekt angeschlossenem Kabel bzw. Stecker und Buchsen
und bei Beachtung des Abluftkonzepts im Kapitel ,9.4 Pneumatischer
Anschluss”.

6.5 Mechanische Daten
Abmessungen: siehe Datenblatt

Gehausewerkstoff: Linearer Remote Sensor:
auBen: PPS, PC, VA

0
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Typ 8798
Technische Daten

Rotativer Remote Sensor:
auBen: Stahl verchromt, Edelstahl,

Aluminium
Dichtwerkstoff: Linearer Remote Sensor:
auBen: EPDM
innen: NBR
Rotativer Remote Sensor:
auBen: Neopren, PVC
innen: NBR
Erfassungsbereich
des Sensors: linear: 0...45 mm
rotative: 0°...360°

6.6
Nur bei Anbau an Prozessventile mit interner Luftflihrung
Typ 21083, 2300 und 2301

Temperaturbereich
der Druckluft:

Pneumatische Daten

siehe Bedienungsanleitung des
Prozessventils

0...7 bar

Schlauchsteckverbinder @ 6mm / 1/4"
Muffenanschluss G1/8

Druckbereich:
AnschlUsse:

6.7 Typschild (Beispiel)
Typ; fur UL und ATEX geltende Merkmale des
’7Typsch|[issels; Ansteuerung
(yaw 58798 PUO2 digital Pneumatische Ansteuerung
m D
EP=0..7bar
g T 24V — IP65/67 Betriebsspannung; Schutzart
| ségmgogi +80 °C ce Max. Umgebungstemperatur
i-Q § 00123456 W15MA Seriennummer; CE-Zeichen

Ve
—
.
_—

Barcode

Identhummer; Herstelldatum
(verschlisselt)

Abb. 3:  Typschild (Beispiel) linearer Remote Sensor
Elektrische Belegung
Auflédsung 360 ° ’7
] m Aderfarben n
Betriebs- ST/MT bits: 14/00| S+(DCin) BN
spannung — supply: 10-30 VDC| S<(GND) WH
(class2 only) 50 mA|A(Data+) GY
IfF: custom| B(Data-) PK
release: 1.00| shield BK
Serien- yeeey
nummer — 10380000AA Br
Type 8798 - ID 00211536
Abb. 4:  Typschild (Beispiel) rotativer Remote Sensor

printed: 17.12.2025
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6.8 UL-Zusatzschild (Beispiel)

Schutzart
Stromkreis mit begrenzter Leistung

Type 4X enclosure cus

NEC Class 2 only
&Supply voltage: 24V —

Versorgungsspannung Geréat

Abb. 5:  UL-Zusatzschild (Beispiel)

6.9 Elektrische Daten

f} WARNUNG!

Bei UL-zugelassenen Komponenten durfen nur Stromkreise
begrenzter Leistung nach ,NEC Class 2“ verwendet werden.

Linearer Remote Sensor:
Rundkabel 10 m

Rotativer Remote Sensor:
Rundkabel 2 m geschirmt
(max. auf 10 m verlangerbar)

AnschlUsse:

Versorgungsspannung:
oder Typ 8792/8793)

Linearer Remote Sensor:
24V DC +10 %

Rotativer Remote Sensor:
10...30V DC

Bei UL-Geraten: ,NEC Class
2“-Netzteil verwenden

(erfolgt Uber den Positioner Typ 8791

Leistungsaufnahme:

Schutzklasse:

Kommunikation:

Linearer Remote Sensor: < 0,3 W
Rotativer Remote Sensor: < 0,8 W

3 nach DIN EN 61140 (VDE 0140-1)

Uber serielle Schnittstelle RS485
(im Versorgungskabel enthalten)

0
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Typ 8798
Bedien- und Anzeigeelemente

7 BEDIEN- UND
ANZEIGEELEMENTE

Eine spezielle Bedienung dieses Remote Sensors ist nicht erfor-

derlich. Die notwendigen Einstellungen werden am Positioner Typ

8791 oder Typ 8792/8793 vorgenommen (siehe entsprechendes
Kapitel der Bedienungsanleitung des Positioners).

71 Anzeigeelemente des linearen
Remote Sensors

Zur Anzeige des Sensormodus dienen 2 LEDs, die auch von auBen
durch die Klarsichthaube sichtbar sind.

Status | Status

LED LED Anzeige Abhilfe
griin rot
Versorgungsspannung
des Positioners Typ
keine 8791, Typ 8792/8793
aus aus

Betriebsspannung | uberpriifen.

Kabelanschluss

Belegung Uberpriifen.
Adaption zum Antrieb

Sensor wird A e
Uberprufen; Puck auf
. . auBerhalb des )
blinkt | ein Schaltspindel darf
Erfassungsbe- . :
. . Sensorflache nicht
reichs betrieben - .
Uberschreiten.
blinkt | aus Sensor ist in Betrieb und sendet Positionswert

Tab. 1:  Anzeigeelemente LED; linearer Remote Sensor

Ansicht ohne Klarsichthaube

Status LED griin

Status LED rot

Abb. 6:  Anzeigeelemente LED; linearer Remote Sensor

gegeben) printed: 17.12.2025
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7.2 Anzeigeelemente des rotativen
Remote Sensors

Zur Anzeige des Sensormodus dient eine LED an der Oberseite
des Sensorgehduses.

Status . .
LED Anzeige Abhilfe
aus keine Betriebsspannung ?pannlfng, Anschluss
Uberprifen.
ein (grlin) | betriebsbereit -
Startphase (wahrend der |
Hochlaufphase — booten)
Betriebsspannung
ein (rot) npchmals aus- _und .wieder
Geberfehler einschalten. Zeigt die
Anzeige weiterhin ,,Geber-
fehler” an, ist der Sensor
defekt.
Tab. 2:  Anzeigeelemente LED; rotativer Remote Sensor

Status
LED

Abb. 7:  Anzeigeelemente LED; rotativer Remote Sensor

8 MONTAGE

8.1 Sicherheitshinweise

fi GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerat.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entlUften/entleeren.

Gefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét die Spannung abschalten
und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen
fur elektrische Gerate beachten.

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBer Montage.

» Die Montage darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeig-
netem Werkzeug durchftihren.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf.
» Anlage gegen unbeabsichtigtes Betatigen sichern.

» Nach der Montage einen kontrollierten Wiederanlauf
gewdbhrleisten.

0
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Typ 8798
Montage

8.2 Montage des linearen Remote
Sensors Typ 8798

8.2.1 Anbau an Prozessventile mit interner
Luftfihrung (Reihe 2103, 2300 und
2301)

HINWEIS!

Bei Montage an Prozessventile mit SchweiBgehause die
Montagehinweise in der Bedienungsanleitung des Prozess-
ventils beachten.

Vorgehensweise:

1. Schaltspindel montieren

Klarsichthaube — & 8
—

Steuerluftanschlisse
(Schlauchsteckverbinder mit
Collets oder Gewindebuchsen)

Antrieb

Abb. 8:  Montage linearer Remote Sensor, Reihe 2103, 2300 und 2301

— Klarsichthaube am Antrieb und die Stellungsanzeige (gelbe
Kappe) an der Spindelverlangerung abschrauben (falls
vorhanden).

—> Bei Version mit Schlauchsteckverbinder die Collets (weie Tillen)
aus den beiden Steuerluftanschllissen entfernen (falls vorhanden).

b ﬂ/—— Puck
\ 2 —— Schaltspindel

— Flhrungselement

— Antriebsdeckel

——O-Ring

—Spindelverlan-
gerung

Abb. 9:  Montage der Schaltspindel, Reihe 2103, 2300 und 2301

HINWEIS!
UnsachgeméaBe Montage kann den Nutring im Flihrungs-
element beschéadigen.
Der Nutring ist im FUihrungselement schon vormontiert und
muss im Hinterschnitt ,,eingerastet” sein.

» Bei Montage der Schaltspindel den Nutring nicht
beschéadigen.

eigegeben) printed: 17.12.2025
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— Schaltspindel durch Fihrungselement schieben.
HINWEIS!

Schraubensicherungslack kann den Nutring kontaminieren.

» Kein Schraubensicherungslack auf die Schaltspindel
auftragen.

—> Zur Sicherung der Schaltspindel etwas Schraubensiche-
rungslack (Loctite 290) in die Gewindebohrung der Spindelver-
langerung im Antrieb einbringen.

—> Korrekte Position des O-Rings prifen.

— FUhrungselement mit Antriebsdeckel verschrauben (maxi-
males Drehmoment: 5 Nm).

— Schaltspindel auf die Spindelverlangerung schrauben. Dazu
ist an der Oberseite ein Schlitz angebracht (maximales Dreh-
moment: 1 Nm).

—> Puck auf die Schaltspindel aufschieben und einrasten.

2. Dichtringe montieren

— Formdichtung auf den Antriebsdeckel aufziehen (kleinerer
Durchmesser zeigt nach oben).

— Korrekte Position der O-Ringe in den Steuerluftanschliissen
prifen.

Bei der Montage des Remote Sensors dirfen die Collets
der Steuerluftanschliisse am Antrieb nicht montiert sein.

Steuerluftanschlliisse

Achtung:
Collets dirfen nicht
montiert sein !

Formdichtung

Abb. 10: Montage der Dichtringe, Reihe 2103, 2300 und 2301

0
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Typ 8798
Montage

3. Linearen Remote Sensor montieren

— Puck und Remote Sensor so ausrichten, dass
1. der Puck in die Filhrungsschiene des Remote Sensors
und
2. die Verbindungsstutzen des Remote Sensors in die
Steuerluftanschlisse des Antriebs (siehe auch ,Abb. 12
hineinfinden.

Fuhrungsschiene

Puck

Abb. 11: Ausrichten des Pucks

— Remote Sensor ohne Drehbewegung so weit auf den Antrieb
schieben, dass an der Formdichtung kein Spalt mehr sichtbar
ist.

50 deutsch

HINWEIS!

Durch ein zu hohes Drehmoment beim Einschrauben der
Befestigungsschraube kann die Schutzart IP65 / IP67 nicht
sichergestellt werden.

» Befestigungsschrauben nur mit einem maximalen Drehmo-
ment von 1,5 Nm anziehen.

— Remote Sensor mit den beiden seitlichen Befestigungs-
schrauben auf dem Antrieb befestigen. Dabei die Schrauben
nur leicht anziehen (maximales Drehnmoment: 1,5 Nm).

Verbindungs-
stutzen
Steuerluftan-
schllsse

Befestigungsschrauben
max. 1,5 Nm

Abb. 12: Montage linearer Remote Sensor, Reihe 2103, 2300 und 2301

gegeben) printed: 17.12.2025
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8.2.2 Anbau an Prozessventile der Reihe

Puck
26xx und 27xx

Vorgehensweise: Schaltspindel

1. Schaltspindel montieren

L Fiihrungselement

Spindelverlangerung

Flhrungselement

Spindelverlangerung

O-Ring

ey Spindel (Antrieb)

Abb. 14: Montage der Schaltspindel, Reihe 26xx und 27xx - 2

—> AntriebsgréBe 125 und groBer: Vorhandene Spindelverlan-

Antrieb gerung demontieren und durch die neue ersetzen. Dazu etwas
Schraubensicherungslack (Loctite 290) in die Gewindebohrung
der Spindelverlangerung einbringen.

—> Flhrungselement in den Deckel des Antriebs mit einem Stirn-
lochschliissel? einschrauben (Drehmoment: 8,0 Nm).

Abb. 13: Montage der Schaltspindel, Reihe 26xx und 27xx - 1 —> Zur Sicherung der Schaltspindel etwas Schraubensiche-
. . . rungslack (Loctite 290) auf das Gewinde der Schaltspindel
— Das bereits montierte Fiinrungselement am Antrieb aufbringen.

abslchraub.en (falls vorhanden). — Schaltspindel auf die Spindelverlangerung schrauben. Dazu
— Zwischenring entfernen (falls vorhanden). ist an der Oberseite ein Schlitz angebracht (maximales Dreh-
— O-Ring nach unten in den Deckel des Antriebs driicken. moment: 1 Nm).

—> Puck auf die Schaltspindel schieben bis er einrastet.

2) Zapfen @: 3 mm; Zapfenabstand: 23,5 mm

0
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2. Linearen Remote Sensor montieren

—> Remote Sensor auf den Antrieb schieben. Der Puck muss dabei
so ausgerichtet werden, dass er in die Fihrungsschiene des

Remote Sensors hineinfindet. Befestigungs-

schrauben (2x)
max. 1,5 Nm

Fuhrungsschiene

Abb. 16: Montage des linearen Remote Sensors

Abb. 15: Ausrichten des Pucks
HINWEIS!

Durch ein zu hohes Drehmoment beim Einschrauben der
Befestigungsschraube kann die Schutzart IP65 / IP67 nicht
sichergestellt werden.

» Befestigungsschrauben nur mit einem maximalen Drehmo-
ment von 1,5 Nm anziehen.

— Remote Sensor ganz bis zum Antrieb hinunterdrticken und
diesen durch Drehen in die gewlinschte Position ausrichten.

—> Remote Sensor mit den beiden seitlichen Befestigungsschrauben
auf dem Antrieb befestigen. Dabei die Befestigungsschrauben
nur leicht anziehen (maximales Drehmoment: 1,5 Nm).

8 ion: : igegeben) _printed: 17.12.2025
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8.2.3 Drehen des Antriebsmoduls

Das Antriebsmodul (Remote Sensor und Antrieb) kann
@ nur bei Geradsitz- und Schragsitzventilen der Reihe

2300, 2301 und 27xx gedreht werden!

Die Position der Anschlisse kann durch Verdrehen des Antriebs-
moduls (Remote Sensor und Antrieb) um 360° stufenlos ausge-
richtet werden.

Es kann nur das gesamte Antriebsmodul gedreht
werden. Das Verdrehen des Remote Sensors gegen den
Antrieb ist nicht méglich.

Das Prozessventil muss sich beim Ausrichten des
Antriebsmoduls in gedffneter Stellung befinden!

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerat.

> Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entlUften/entleeren.

Vorgehensweise:

— Ventilgehduse in eine Haltevorrichtung einspannen (nur nétig,
wenn das Prozessventil noch nicht eingebaut ist).

—> Bei Steuerfunktion A: Prozessventil 6ffnen.

—> An der Schllsselflache des Nippels mit passendem Gabel-
schllissel gegenhalten.

Antriebs-
modul

Sechskant

Nippel
SchlUssel-
kontur

Reihe 27xx

Reihe 2300 und 2301
Abb. 17: Drehen des Antriebsmoduls

— Reihe 2300 und 2301 mit Schltsselkontur:
Spezialschliissel® genau in die Schiiisselkontur an der Unter-
seite des Antriebs einpassen.

— Reihe 2300, 2301 und 27xx mit Sechskant:
Passender Gabelschliissel am Sechskant des Antriebs
ansetzen.

3) Der Spezialschliissel (665702) ist iber Ihre Blirkert-
Vertriebsniederlassung erhéltlich.

0
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é WARNUNG! 8.2.4 Drehen des linearen Remote Sensors
bei Prozessventilen der Reihe 26xx
Verletzungsgefahr durch Mediumsaustritt und und 27xx

Druckentladung. i i
Bei falscher Drehrichtung kann sich die Geh&useschnittstelle Solltg nach Einbau de s Prozessventils das Anschlusskabel schlecht
lGsen montiert werden kdnnen, kann der Remote Sensor gegen den

. . . . Antrieb verdreht werden.
» Antriebsmodul nur im vorgegebenen Richtungssinn drehen

(Reihe 2300 und 2301 oder 27xx, siehe ,Abb. 18%).

— Reihe 2300, 2301 und 27xx mit Sechskant: )
Durch Drehen n den Uhrzeigersinn (von unten gesehen) Befestigungs-
das Antriebsmodul in die gewiinschte Position bringen. schraube (2x)

— Reihe 2300 und 2301 mit Schilsselkontur:

Durch Drehen im Uhrzeigersinn (von unten gesehen) das
Antriebsmodul in die gewlinschte Position bringen.

Remote
Sensor

Gabelschlissel

Spezialschlussel Antrieb

Abb. 19: Drehen des linearen Remote Sensors, Reihe 26xx und 27xx

Yo fa

Reihe 2300, 2301 Reihe 2300 und 2301
nd 27xx mit hskant mit Schlisselkontur
Abb. 18: Drehen mit Spezialschliissel / Gabelschlissel
A 000343028 D ersion: AStatus: RL (released i inted: 17.12.2025
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Vorgehensweise:

— Die seitlich im Gehduse versenkten Befestigungsschrauben
I6sen (Innensechskant SW2,5).

— Remote Sensor in die gewlinschte Position drehen.

HINWEIS!

Durch ein zu hohes Drehmoment beim Einschrauben der
Befestigungsschraube kann die Schutzart IP65 / IP67 nicht
sichergestellt werden.

» Befestigungsschrauben nur mit einem maximalen Drehmo-
ment von 1,5 Nm anziehen.

— Befestigungsschrauben nur leicht anziehen (maximales Dreh-
moment: 1,5 Nm).

8.3 Montage des rotativen Remote
Sensors Typ 8798

f’i GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerat.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entliften/entleeren.

Gefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét die Spannung abschalten
und vor Wiedereinschalten sichern.

> Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen
fur elektrische Geréte beachten.

f’i WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBer Montage.

» Die Montage darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeig-
netem Werkzeug durchftihren.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf.
> Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.

> Nach der Montage einen kontrollierten Wiederanlauf
gewabhrleisten.

8.3.1

Vor dem Anbau an den jeweiligen Antrieb den rotativen Remote
Sensor wie nachfolgend beschrieben montieren.

Grundmontage

0
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Remote Sensor

Tragerplatte A

Anzeigescheibe

Abb. 21: Anzeigescheibe aufstecken

Gewindestift

— Anzeigescheibe auf die Welle des rotativen Remote Sensors
Abb. 20: Sensor auf Trdgerplatte montieren stecken.

— Rotativen Remote Sensor bis zum Anschlag in die Offnung der
Tragerplatte stecken.

— Remote Sensor mit dem seitlichen Gewindestift befestigen.

printed: 17.12.2025
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8.3.2 Anbau an ein Stetigventil mit
Schwenkantrieb

Die Welle des rotativen Remote Sensors wird direkt an die Welle
des Schwenkantriebs gekoppelt.

Anbausatz an Schwenkantriebe

Der Anbausatz kann als Zubehor unter Bestell-Nr. 787 338 von
Burkert bezogen werden.

Lfd. Nr. | Stick | Benennung
1 1 Adapter
2 2 Gewindestift DIN 913 M4 x 10
3 4 Zylinderschraube DIN 933 M6 x 12
4 4 Federring B6
5 2 Sechskantmutter DIN 985 M4
Tab. 3:  Anbausatz an Schwenkantrieb fiir rotativen Remote Sensor

Weitere Zubehorteile:

Die Montagebriicke mit Befestigungsschrauben
(nach VDI/VDE 3845)
kann unter der Bestell-Nr. 770 294 von Birkert bezogen werden.

Vorgehensweise:

— Grundmontage durchfiihren
(Beschreibung siehe Kapitel ,,8.3.1).

&Gewindestifte, mit

Adaot e Sicherungsmutter verspannt
apter

Abb. 22: Adapter montieren

— Adapter auf die Welle des rotativen Remote Sensors stecken
und mit 2 Gewindestiften befestigen (siehe ,Abb. 22°).

Verdrehschutz:

Die Anflachung der Welle beachten.
@ Als Verdrehschutz muss einer der Gewindestifte auf der
Anflachung der Welle aufliegen.

— Gewindestifte mit den Sicherungsmuttern verspannen.
— Die mehrteilige Montagebrlicke passend zum Antrieb
aufbauen.

— Tragerplatte des rotativen Remote Sensors mit 4 Zylinder-
schrauben und Federringen auf die Montagebriicke schrauben

(siehe ,Abb. 23%).

0
deutsch 57



burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8798
Montage

— Montagebriicke mit 4 Zylinderschrauben und Federringen auf

den Schwenkantrieb schrauben (siehe ,,Abb. 23%).

Tragerplatte

Montage-
briicke

(besteht aus

4 Teilen, die
durch unter-
schiedliche
Anordnung an
den Antrieb
angepasst
werden kénnen)

Schwenkantrieb

Abb. 23: Anbau des rotativen Remote Sensors an einen Schwenkantrieb

58 deutsch

Messbereich des rotativen Remote Sensors:

Der Messbereich des rotativen
Remote Sensors von 180°

liegt auf der gegenuberliegenden
Seite des Kabelabgangs.

Abb. 24: Messbereich rotativer Remote Sensor

Wird nach dem Start der Funktion X. TUNE im Gra-
@ fikdisplay des Stellungsreglers die Meldung X. TUNE
ERROR 5 angezeigt, ist die Ausrichtung des Sensors zur
Welle des Antriebs nicht korrekt.
> Ausrichtung Uberprifen.
Nulldurchgang des Sensors darf nicht Uberschritten
werden.

» AnschlieBend die Funktion X. TUNE wiederholen.
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8.3.3 Anbau an ein Stetigventil mit
Schubantrieb nach NAMUR

Die Ubertragung der Ventilstellung auf die Welle des rotativen
Remote Sensors erfolgt tiber einen Hebel (nach NAMUR).

Abhangig vom Hubbereich wird fir den Anbau ein kurzer oder langer
Hebel bendtigt (siehe ,Tab. 4)

Anbausatz an Schubantriebe
Der Anbausatz kann als Zubehor unter Bestell-Nr. 787 215 von
Burkert bezogen werden.

Lfd. Nr. |Stiick | Benennung

1 1 NAMUR-Anbauwinkel IEC 534

2 1 Bugel

3 2 Klemmstlick

4 1 Mitnehmerstift

5 1 Konusrolle

6a 1 Hebel NAMUR flr Hubbereich 3...35 mm
6b 1 Hebel NAMUR flir Hubbereich 35...130 mm
7 2 U-Bolzen

8 4 Sechskantschraube DIN 933 M8 x 20

9 2 Sechskantschraube DIN 933 M8 x 16

10 6 Federring DIN 127 A8

11 6 Scheibe DIN 125 B8,4

12 2 Scheibe DIN 125 B6,4

13 1 Feder VD-115E 0,70 x 11,3 x 32,7 x 3,5
14 1 Federscheibe DIN 137 A6

15 1 Sicherungsscheibe DIN 6799 - 3,2

16 3 Federring DIN 127 A6

Lfd. Nr. |Stiick | Benennung

17 3 Sechskantschraube DIN 933 M6 x 25
18 1 Sechskantmutter DIN 934 M6

19 1 Vierkantmutter DIN 557 M6

21 4 Sechskantmutter DIN 934 M8

22 1 Flihrungsscheibe 6,2 x 9,9 x 15 x 3,5
Tab. 4:  Anbausatz an Schubantriebe fiir rotativen Remote Sensor

Vorgehensweise:

— Grundmontage durchfiihren
(Beschreibung siehe Kapitel ,,8.3.1°).

— Blgel @ mit Hilfe der Klemmstiicke @, Sechskantschrauben
@ und Federringe an der Antriebsspindel montieren.

Legende:
Nr. | Bezeichnung
2 Bugel
Klemmstuck
16 | Federringe
17 Sechs-
kantschraube
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— Hebel zusammenbauen (falls nicht vormontiert) (siehe ,Abb. Der Abstand des Mitnehmerstifts von der Welle solite
26°). gleich dem Antriebshub sein. Dadurch ergibt sich ein
Abhéngig vom Hubbereich wird fiir den Anbau ein kurzer oder Schwenkbereich des Hebels von 60°.

langer Hebel bendtigt (siehe ,Tab. 4% Schwenkbereich des Hebels:

Legende: Um sicherzustellen, dass das Wegmesssystem mit
guter Aufldsung arbeitet, muss der Schwenkbereich des
Hebels mindestens 60° betragen.

Nr. [Bezeichnung
4 Mitnehmerstift
5 Konusrolle

6 Hebel

12

13 Beschreibung der
14 Nummerierung

15 |siehe ,Tab. 4:

16 | Anbausatz an

17 | Schubantriebe fir
18 rotativen Remote

19 Sensor").
22

60°
Schwenkbereich des
Hebels

Abb. 27: Schwenkbereich des Hebels

Abb. 26: Hebelmontage

— Hebel auf die Welle des rotativen Remote Sensors stecken
und festschrauben.

—> Anbauwinkel D mit Sechskantschrauben (9), Federringen
und Scheiben @ an der Tragerplatte des Remote Sensors
befestigen (siehe ,,Abb. 28).

— Zur Ermittlung der richtigen Position den rotativen Remote
Sensor an den Antrieb halten.

8 ion: a : elease eigegeben) printed: 17.12.2025
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Die Konusrolle &) am Hebel ®) des Wegaufnehmers Ee.feést:]gténg J:igsbrotati.\;eg Remﬁte Sc_ansors mit Anbauwinkel
muss im Bugel (siehe ,,Abb. 25: Bligelmontage®) Uber €l schubantrieben mit Gussrahmen:
cBiep goef/anl:n'teél lelbbg.re'ﬁh Sn;' Ar|1|tr|eb.fre| BN konnin. — Anbauwinkel (D mit einer oder mehreren Sechs-
ey F] uH sg’ Ite "; 02 S A |Etetv‘\‘/a V\;asag_r;ec k kantschrauben ®, Federringen @ und Scheiben @ am
;l)n (siehe ,Hebelmechanismus ausrichten“ auf Seite Gussrahmen befestigen (siche ,Abb. 29°).

Legende:

Nr. | Bezeichnung

1 Anbauwinkel

8 Sechskantschraube
10 | Federring

11 | Scheibe

Abb. 29: Anbauwinkel am Gussrahmen befestigen

Legende:

Nr. Bezeichnung Nr. | Bezeichung

1 Anbauwinkel 9 Sechskantschraube
5 Konusrolle 10 Federring

6 Hebel 11 Scheibe

Abb. 28: Anbau an Stetigventil mit Schubantrieb nach NAMUR

0
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Befestigung des rotativen Remote Sensors mit Anbauwinkel
bei Schubantrieben mit Saulenjoch:

—» Anbauwinkel mit U-Bolzen @), Federringen @0, Scheiben ()
und Sechskantmuttern @ am Sé&ulenjoch befestigen

(siehe ,,Abb. 30%).

Legende:
Nr. | Bezeichnung
7 U-Bolzen
3 10 | Federring
11 | Scheibe

21 | Sechskantmutter

Abb. 30: Anbauwinkel am Sdulenjoch befestigen

Hebelmechanismus ausrichten:

Der Hebelmechanismus kann erst dann korrekt ausge-
richtet werden, wenn das Gerét elektrisch und pneuma-

tisch angeschlossen ist.

— Antrieb im Handmodus auf halben Hub fahren (entsprechend
der Skala am Antrieb).

— Wegaufnehmer in der Hohe so verschieben, dass der Hebel
waagrecht steht.

— Wegaufnehmer in dieser Position am Antrieb fixieren.

028 D i - - aae
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9 FLUIDISCHE INSTALLATION

Die Abmessungen des Remote Sensors und der verschiedenen
Komplettgeratevarianten, bestehend aus Remote Sensor, Antrieb
und Ventil, entnehmen Sie den jeweiligen Datenblattern.

9.1 Sicherheitshinweise

f’i GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerat.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entliften/entleeren.

Gefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét die Spannung abschalten
und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen
fur elektrische Geréate beachten.

{i WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBer Installation.

» Die Installation darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeig-
netem Werkzeug durchfiihren.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf.
> Anlage gegen unbeabsichtigtes Betatigen sichern.

» Nach der Installation einen kontrollierten Wiederanlauf
gewabhrleisten.
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9.2 Installation des Prozessventils
Gewindeart und Abmessungen sind dem entsprechenden Daten-
blatt zu entnehmen.

— Das Ventil entsprechend der Bedienungsanleitung des Ventils
anschlieBen.

9.3 Installation des Positioners Typ
8791 oder Typ 8792/8793

— Den Positioner entsprechend der Bedienungsanleitung des
Typs 8791 oder Typ 8792/8793 anschlieBen.

9.4 Pneumatischer Anschluss

9.41 Pneumatischer Anschluss des Remote
Sensors bei interner Luftflihrung

(Typ 2103, 2300 und 2301)

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerét.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entllften/entleeren.

Anschluss
Beschriftung: 34

Anschluss Anschluss
sintern verschlossen, Beschriftung: 1
nicht genutzt*

Abb. 31: Pneumatischer Anschluss bei interner Luftfihrung

0
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Die Lénge dieser Steuerleitung sollte an die AntriebsgroBe
angepasst sein, da das durch die Steuerleitung entste- Anschluss 3 obere Kammer
hende Totraumvolumen die Regeleigenschaften negativ
beeinflussen kann. Es gilt: Je kleiner der Antrieb, umso Anschluss 1 untere Kammer
empfindlicher reagiert das Regelsystem auf die Lange der up
pneumatischen Steuerleitung. I
down
Vorgehensweise:
Steuerfunktion A und B (einfachwirkende Antriebe): Abb. 32: Pneumatischer Anschiuss - Steuerfunition |
— Arbeitsanschluss A1 oder A2% des Positioners Typ 8791 oder
Typ 8792/8793 Uber einen Schlauch mit dem Anschluss 1 Achtung (Abluftkonzept):
verbinden. Fir die Einhaltung der Schutzart IP67 muss eine Abluft-
— Abluftleitung oder einen Schalldampfer an den Anschluss 3, leitung in den trockenen Bereich montiert werden (Steu-
montieren. erfunktion A und B).
4) entsprechend gewlinschter Sicherheitsstellung (siehe Die anliegende Druckversorgung unbedingt mindestens
Bedienungsanleitung Typ 8791 oder Typ 8792/8793) 0,5 ... 1 bar tber dem Druck halten, der notwendig ist,
den Antrieb in seine Endstellung zu bringen. Sie gewahr-
Steuerfunktion | (doppeltwirkende Antriebe): leisten dadurch, dass das Regelverhalten im oberen

Hubbereich aufgrund zu kleiner Druckdifferenz nicht

— Arbeitsanschllisse A1 und A2 mit den jeweiligen Anschlissen stark negativ beeinflusst wird.

des Remote Sensors verbinden.
Die Schwankungen der Druckversorgung wahrend des

Anschl Betriebs moglichst gering halten (max. £10 %). Bei gro-
e Antrieb Beren Schwank ind die mit der Funktion X. TUNE
S Sl eren Schwankungen sind die mit der Funktion X.
- eingemessenen Reglerparameter nicht optimal.
34 obere Kammer des Antriebs
1 untere Kammer des Antriebs

8 ion: : igegeben) _printed: 17.12.2025
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9.4.2 Pneumatischer Anschluss bei
Prozessventilen der Reihe 26xx und
27X

fﬁ GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerat.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entlUften/entleeren.

Arbeitsanschluss 2
(Anschluss: A2)

Arbeitsanschluss 1
(Anschluss: A1)

obere Kammer

untere Kammer

Abb. 33: Pneumatischer Anschluss Reihe 26xx und 27xx

Die Lange dieser Steuerleitung sollte an die AntriebsgroBe
angepasst sein, da das durch die Steuerleitung entste-
hende Totraumvolumen die Regeleigenschaften negativ
beeinflussen kann. Es gilt: Je kleiner der Antrieb, umso

empfindlicher reagiert das Regelsystem auf die Lange der
pneumatischen Steuerleitung.

Vorgehensweise:

Steuerfunktion A (einfachwirkender Antrieb):

—> Den Arbeitsanschluss A1 oder A2 des Positioners Typ 8791
oder Typ 8792/8793 Uber einen Schlauch mit der unteren
Kammer des Antriebs verbinden.

—> Die Abluftleitung oder einen Schallddmpfer an der oberen
Kammer montieren.

Steuerfunktion B (einfachwirkender Antrieb):

— Den Arbeitsanschluss A1 oder A2% des Positioners Typ 8791
oder Typ 8792/8793 Uber einen Schlauch mit der oberen
Kammer des Antriebs verbinden.

—> Die Abluftleitung oder einen Schallddmpfer an der unteren
Kammer montieren.

Steuerfunktion | (doppeltwirkende Antriebe):

—> Arbeitsanschlisse A1 und A2 mit den jeweiligen Kammern des
Antriebs verbinden.

5) entsprechend gewtlinschter Sicherheitsstellung (siehe
Bedienungsanleitung Typ 8791 oder Typ 8792/8793)

0
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Achtung (Abluftkonzept): 10 ELEKTRISCHE INSTALLATION

Fir die Einhaltung der Schutzart IP67 muss eine Abluft-
leitung in den trockenen Bereich montiert werden (Steu- 10.1 Sicherheitshinweise
erfunktion A und B).
ﬁ GEFAHR!

Die anliegende Druckversorgung unbedingt mindestens
0,5 ... 1 bar tber dem Druck halten, der notwendig ist, Gefahr durch Stromschlag.
den Antrieb in seine Endstellung zu bringen. Sie gewahr- » Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét die Spannung abschalten
leisten dadurch, dass das Regelverhalten im oberen und vor Wiedereinschalten sichern.
Hubbereich aufgrund zu kleiner Druckdifferenz nicht > Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen
stark negativ beeinflusst wird. fur elektrische Gerate beachten.
Die Schwankungen der Druckversorgung wéahrend des
Betriebs mdglichst gering halten (max. £10 %). Bei gr6- ﬁ WARNUNG!
Beren Schwankungen sind die mit der Funktion X. TUNE
eingemessenen Reglerparameter nicht optimal. Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Installation.

» Die Installation darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeig-
netem Werkzeug durchftihren.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf.
> Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.

» Nach der Installation einen kontrollierten Wiederanlauf
gewabhrleisten.

Die Kabel an die Feldverdrahtungsklemmen miissen mindestens
bis 75 °C bemessen sein.
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10.2 Elektrischer Anschluss des
linearen Remote Sensors an den
Positioner Typ 8791 oder Typ
8792/8793

—> Das Kabel des Remote Sensors bei Bedarf kiirzen und in die
am Positioner Typ 8791 oder Typ 8792/8793 vorgesehene M12
Kabelverschraubung einfihren.

—> Die 4 Adern des Kabels, wie in der nachfolgenden ,Tab. 6“ und
in der Bedienungsanleitung des Positioners Typ 8791 oder
Typ 8792/8793 beschrieben, an den vorgesehenen Klemmen
anschlieBen (Kapitel ,,Klemmenbelegung fiir externen Wegauf-
nehmer* in der Bedienungsanleitung von Typ 8791 oder Typ

8792/8793).
Klemme| Aderfarbe |Belegung AuBere Beschaltung
fur Kabeltyp 8791 oder 8792/8793
1 2

1 weill | schwarz| Versorgung 5o S-
Sensor -

2 braun Versorgung S+
Sensor +

3 gelb |orange |Serielle Schnitt- B
stelle B-Leitung

4 grin |rot Serielle Schnitt- A
stelle A-Leitung

10.2.1 Klemmenbelegung linearer Remote
Sensor

HINWEIS!
Bruch der pneumatischen Verbindungsstutzen durch
Dreheinwirkung.

» Zum Abschrauben des Gehdausemantels nicht am Antrieb des
Prozessventils, sondern am Anschlussgehduse gegenhalten.

W

Anschluss-
gehduse

Tab. 6:  Aderfarbe - Belegung Schraubklemmen
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10.3 Elektrischer Anschluss des

rotativen Remote Sensors an
den Positioner Typ 8791 oder Typ
8792/8793

—> Das Kabel des Remote Sensors bei Bedarf kiirzen oder auf max.
10 m verldngern und in die am Positioner Typ 8791 oder Typ
8792/8793 vorgesehene M12 Kabelverschraubung einfihren.

—> Die 4 Adern des Kabels, wie in der nachfolgenden ,Tab. 7“ und
in der Bedienungsanleitung des Positioners Typ 8791 oder
Typ 8792/8793 beschrieben, an den vorgesehenen Klemmen
anschlieBen.

—> Zum Potentialausgleich den Schirm des Kabels an den Erdungs-
anschluss im Klemmenraum des Stellungsreglers anschlieen.

Ader- Belegung AuBere Beschaltung
farbe 8798 8791 oder
8792/8793

braun Versorgung Braun (BN) |——© S+
Sensor +

weil Versorgung . - o0 S-
Sensor — Weil (WH)

grau Serielle Schnittstelle — o0 A
A-Leitung Grau (GY)

rosa Serielle Schnittstelle o B
B-Leitung Rosa (PK)

schwarz | Schirm Schwarz (BK) l:

Tab. 7:

Adernfarben und Belegung; rotativer Remote Sensor

11 INBETRIEBNAHME

11.1 Sicherheitshinweise

f’i WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBem Betrieb.

Nicht sachgemaBer Betrieb kann zu Verletzungen, sowie

Schaden am Geréat und seiner Umgebung fihren.

» Vor der Inbetriebnahme muss gewéhrleistet sein, dass der
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal
bekannt ist und vollstandig verstanden wurde.

> Die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemaBe Ver-
wendung mussen beachtet werden.

» Nur ausreichend geschultes Personal darf die Anlage/das
Gerat in Betrieb nehmen.

Fir den Remote Sensor Typ 8798 sind keine separaten Schritte
zur Inbetriebnahme notwendig.

—> Die zur Inbetriebnahme aufgefihrten Schritte in der Bedienungs-
anleitung des Positioners durchfiihren (Kapitel ,/nbetriebnahme*
in der Bedienungsanleitung von Typ 8791 oder Typ 8792/8793).

gegeben) printed: 17.12.2025
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12 WARTUNG

12.1 Sicherheitshinweise

(} GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerat.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entlUften/entleeren.

Gefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét die Spannung abschalten
und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen
fur elektrische Geréte beachten.

f} WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBen Wartungsarbeiten.

» Die Wartung darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeigne-
tem Werkzeug durchfiihren.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf.
> Anlage gegen unbeabsichtigtes Betatigen sichern.

» Nach der Wartung einen kontrollierten Wiederanlauf
gewabhrleisten.

12.2 Wartungsarbeiten

12.2.1 Service am Zuluftfilter fir Remote
Sensor mit interner Luftfiihrung
(Typ 2103, 2300 und 2301)

{i GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in Anlage/Gerat.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerat den Druck abschalten und
Leitungen entliften/entleeren.

Zum Schutz des Antriebs wird die Druckversorgungsluft gefiltert.

Die Durchflussrichtung des Zuluftfilters im eingebauten Zustand
ist von innen nach auBen durch das Siebgewebe.

Vorgehensweise:

— Den Schnellsteckverbinder durch Eindriicken des Halteele-
ments entriegeln und Zuluftfilter herausziehen (eventuell unter
Zuhilfe-
nahme eines geeigneten Werkzeugs zwischen den Ausspa-
rungen im Kopf des Filters).

— Filter reinigen oder falls nétig Filter auswechseln.
— Innenliegenden O-Ring prifen und gegebenenfalls sdubern.

— Zuluftfilter bis zum Anschlag in die Schnellsteckverbindung
stecken.

0
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13 TRANSPORT, LAGERUNG,
ENTSORGUNG

HINWEIS!
Transportschaden.

Unzureichend geschiitzte Gerate kdnnen durch den Transport

beschéadigt werden.

» Gerat vor Nasse und Schmutz geschutzt in einer stoBfesten
Verpackung transportieren.

» Eine Uber- bzw. Unterschreitung der zulassigen Lagertempe-
ratur vermeiden.

Schnellsteck-
verbinder

O-Ring

Zuluftfilter 4’ ‘ ) )
Falsche Lagerung kann Schaden am Gerat verursachen.

Abb. 35: Service am Zuluftfilter » Gerat trocken und staubfrei lagern.
» Lagertemperatur —40...+85 °C.

GEFAHR! " : - e
Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Gerateteile.
Verletzungsgefahr durch unsachgeméBe Montage. » Geltende Entsorgungsvorschriften und Umweltbestimmungen
» Auf richtige Montage des Zuluftfilters achten. einhalten.

» Nationalen Abfallbeseitigungsvorschriften beachten.
» Gerat und Verpackung umweltgerecht entsorgen.

— Sicheren Sitz des Zuluftfilters prifen.

inted: 17.12.2025
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