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1 NAVOD K OBSLUZE

Navod k obsluze popisuje celou dobu zivotnosti pfistroje.

— Uschovejte tento navod, aby byl k dispozici na misté pouziti.

Dilezité bezpecnostni informace.
» Pozorneé si prectéte tento navod.
» Je nutné dodrzovat prfedevSim bezpecnostni pokyny, pfedepsany ucel pouziti a podminky pouziti.

» Osoby, které provadéji prace na pfistroji, si musi precist tento navod a porozumét mu.

1.1 Symboly

A NEBEZPECI!

Varuje pred bezprostrednim nebezpecim.

» Nedodrzeni zplsobi smrt nebo tézké poranéni.

A VAROVANI!

Varuje pred moznou nebezpecnou situaci.

» Nedodrzeni miiZze mit za néasledek tézké poranéni nebo smrt.

A POZOR!

Varuje pred moznym ohrozenim.

» Nedodrzeni miiZze mit za nasledek stfedné tézké nebo lehké poranéni.

POZOR!
Varuje pred vécnymi Skodami.

» V pripadé nerespektovani miize dojit k poskozeni pristroje nebo zafizeni.

Oznacuje dalsi dulezité informace, tipy a doporuceni.

Odkazuje na informace v tomto navodu k obsluze nebo v jinych dokumentacich.

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

» Oznacuje pokyn, jak se vyhnout nebezpedi.
—> Oznaduje pracovni krok, ktery musite provést.

Y Oznacuje vysledek.

W oznaduje text uzivatelského rozhrani.
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1.2

Definice pojmu

Pojem ,pfistroj“ v tomto navodu oznaduje nasleduijici typy pfistroju:
Pozicionér typ 8694 REV.2

Pojem ,buS* (systémova sbérnice Birkert), pouzity v tomto navodu, predstavuje komunikacni sbérnici vyvi-
nutou spolecnosti Birkert zalozenou na protokolu CANopen.

Zkratka ,,Ex" pouzivana v tomto navodu plati vzdy pro ,prostfedi s nebezpe&im vybuchu®.

1.3 Zmeény firmware
Od verze Zmeény
firmware
A.1.6 Zobrazeni ,polohy ventilu mezi“ zménéno z ,LED vypnuta“ na ,LED sviti bile”
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2 POUZITiI V SOULADU S UCELEM POUZITI

Pozicionér typ 8694 REV.2 je koncipovan pro instalaci na pneumatické pohony procesnich ventilll za
ucelem regulace pratoku médii. Pripustna média jsou uvedena v technickych tdajich.

» Pristroj je mozné pouzit jen v souladu s pfedepsanym ucelem pouziti. Pfi pouziti v rozporu s uréenym
ucelem mohou vzniknout rizika pro osoby, pfistroje v okoli a pro zivotni prostredi.

» Predpoklady pro bezpec¢ny a bezchybny provoz jsou spravna doprava, spravné uskladnéni, instalace,
uvedeni do provozu, obsluha a udrzba.

» Pro pouziti je nutné dodrzovat dovolené udaje, provozni podminky a podminky pouziti. Tyto Udaje jsou
uvedeny v dokumentaci, v navodu k obsluze a na typovém Stitku.

» Pristroj pouzivejte pouze ve spojeni s pristroji komponenty tretich stran doporu¢enymi nebo schvalenymi
spole¢nosti Birkert.

» Ve venkovnim prostredi musi byt zafizeni chranéno pred povétrnostnimi vlivy.

» V prostiedi s nebezpelim vybuchu pouzivejte pouze pfistroje, které jsou pro toto prostfedi schvaleny.
Tyto pfistroje jsou oznaceny samostatnym typovym Stitkem pro prostredi s nebezpec¢im exploze. P¥i
pouziti dodrzujte Udaje ze samostatného typového Stitku pro prostredi s nebezpecim vybuchu nebo z
dodate¢ného navodu k obsluze pro prostfedi s nebezpedim vybuchu.
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3 ZAKLADNI BEZPECNOSTNI POKYNY

Tyto bezpec€nostni pokyny nezohlednuji zadné nahodné jevy a nahodilé udalosti vyskytujici se pfi instalaci,
provozu a preventivni udrzbé.

Provozovatel odpovida za to, ze budou dodrzovany mistné platné bezpenostni predpisy, které plati i pro
montazni personal.

fo NEBEZPEGI!

Nebezpedi trazu v disledku vysokého tlaku v zarizeni / pfistroji.

» Nez zaCnete pracovat s pristrojem nebo zafizenim, odstavte tlak. OdvzduSnéte nebo vypustte vedeni.
fo NEBEZPECI!

Nebezpedi urazu elektrickym proudem.
» Pfed praci na pfistroji nebo zafizeni odpojte napéti. Zajistéte proti opétovnému zapnuti.

» Dodrzuijte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni predpisy pro elektrické pfistroje.

A

Pro ochranu pred urazem dodrzujte nasledujici pokyny:

» Zajistéte pristroj nebo zarizeni proti neimysinému zapnuti.

» Instalacni a udrzbové prace mohou provadét pouze vyskoleni odborni pracovnici.
» Instalac¢ni a udrzbové prace provadéjte pouze pomoci vhodnych néstroju.

» Neprovadéjte na pristroji zadné zmény a mechanicky ho nezatézuijte.

» Pfistroj pouzivejte pouze v dokonalém stavu a v souladu s navodem k obsluze.

» Dodrzujte obecna pravidla techniky.

» Nainstalujte pfistroj podle predpist platnych v dané zemi.

» Do pfipojek zafizeni nevpoustéjte agresivni nebo horlava média.

» Do pfipojek zafizeni nevpoustéjte kapaliny.

» Po preruseni procesu zajistéte kontrolované opétovné spusténi. Dodrzujte poradi:
1. Pripojte elektrické a pneumatické napajeni.
2. Pripojte médium.

» Dodrzujte pouziti dle urceni.

POZOR!

Elektrostaticky citlivé konstrukéni prvky nebo moduly.

Pristroj obsahuje elektronické konstrukéni prvky, které citlivé reaguji na elektrostaticky vyboj (ESD).
Dotyk osob nebo predmétt nabitych elektrostatickym nabojem ohrozuje tyto prvky. V nejhorsim
pripadé dojde k jejich okamzitému zni¢eni nebo vypadku po uvedeni do provozu.

» Dodrzujte pozadavky podle EN 61340-5-1, aby se minimalizovala nebo predesla moznost poSkozeni nahlym
elektrostatickym vybojem.

» Rovnéz dbejte na to, abyste se nedotykali elektronickych konstrukénich prvkd, které jsou pod napétim.
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4 VSEOBECNE POKYNY

4.1 Kontaktni adresa

Ceska republika

Burkert Austria GmbH - odstépny zavod

Londynské nam. 886/4

CZ - 639 00 Brno — Styfice

Tel.: +420 543-25 25 05

E-mail: sales.cz@burkert.com

Mezinarodni

Kontaktni adresy nejdete na poslednich stranach tisténého navodu k obsluze.
Kromé toho i na internetu na adrese:

www.burkert.com

4.2 Zaruka

Zaruka je platna pouze pfi pouziti pozicionéru typu 8694 v souladu s ur€enym ucelem, a to pfi zohlednéni
specifickych podminek pouziti.

4.3 Ochranné obchodni znamky

Uvedené znacky jsou ochrannymi znamkami pfislusnych spole¢nosti / sdruzeni / organizaci

Loctite Henkel Loctite Deutschland GmbH

4.4 Informace na internetu

Navody k obsluze a datové listy k typu 8694 naleznete na internetu na adrese:

https://country.burkert.com/

i
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5 POPIS SYSTEMU

5.1 Urcena oblast pouziti
Pozicionér typ 8694 je koncipovano pro montaz na pneumatické pohony procesnich ventild pro regulaci
médii.

5.2 Funkce pozicionéru a kombinace s typy ventilu

Pozicionér typ 8694 je elektropneumatické zafizeni pro pneumaticky ovladané regulacni ventily s jednocinnymi
pohony.

Pozicionér tvori spolu s pneumatickym pohonem funkéni jednotku.

Systémy regulacnich ventildl mohou byt pouzivany pro rozmanité regulacni tkoly ve fluidni technice a v zavis-
losti na podminkach pouziti mohou byt rlizné procesni ventily konstrukéni fady 2103, 2300, 2301, 26xx nebo
27xx z programu Blurkert kombinovany s pozicionérem. Vhodné jsou Sikmé, membranové nebo kulové ventily
s regulacnim kuzelem.

,Obrazek 1“ zobrazuje prehled moznych kombinaci pozicionéru a rliznych pneumaticky ovladanych ventild.
Pro kazdy typ ventilu jsou k dispozici rizné velikosti pohon( a svétlost DN ventil(, které zde nejsou zobrazené.

Pozicionér typ 8694

s membranovym
ventilem

Typ 2730

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

se Sikmym ventilem s pfimym ventilem se Sikmym ventilem
Typ 2300 Typ 2301 Typ 2702

Obrazek 1:  Prehled moznych kombinaci
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Poloha pohonu se reguluje podle hodnoty pozadované polohy. Pozadovana poloha se zadava pomoci externiho
normovaného signalu.

Jako pohon je mozné pouzivat pneumaticky ovladané pistové pohony a oto¢né pohony. V kombinaci s pozi-
cionérem nabizime jednoc&inné pohony.

U jednocinnych pohont se provadi pfivod a odvod vzduchu pouze jedné komory pohonu. Vznikajici tlak plsobi
proti pruziné. Pist se pohybuje tak dlouho, dokud nedojde k rovnovaze sil mezi tlakovou silou a silou pruziny.

5.3 Charakteristiky typt ventilt
Sikmé regulaéni ventily [ Membranové ventily Kulové ventily Uzaviraci klapky
/ Pfimé regulacni
ventily
Typy » 2300 + 2103 » 2652 * 2672
+ 2301 » 2730 » 2655 * 2675
» 2702 « 2731 » 2658
« 2712
Vlastnosti |+ Pfivod pod sedlo * Médium hermeticky |+ Lze Cistit Cisticim + Odolné vici
. . oddélené od pohonu jezkem znecisteéni
» Bez tlakového razu .
a okoli » Maly mrtvy prostor |+ NizSi tlakové
* Pfima draha pratoku y y yp . .
. » Konstrukce télesa Loy ztraty oproti
média . » Odolné vudi o o
bez mrtvého prostoru vix o jinym typum
Ly o znecisteni so
* Vysoka tésnost a se samocinnym ventild
diky ucpavce odtokem kapaliny * Nizsi tlakove ztraty | | Cenové
S€ samocinnym * Libovolny smér oprqtlojlnym typum vyhodné
nastavenim o . . ventilu
prutoku s proudénim o
. ; » Mala velikost
bez turbulenci + Sedlo ventilu N
., potfebna pro
. - a tésnénilze u iy
* Moznost sterilizace o . montaz
aro tfidilného kulového
parou ventilu vymeénit bez
* Vhodné pro CIP demontaze téla
» Bez tlakového razu ventilu
* Pohon a membranu | Upozornéni:
Ize demontovat bez | Ize pouzit jen jako
demontaze télesa procesni regulator
Typicka * voda, para a plyny * neutralni plyny * neutralni plyny * neutralni plyny
média . alkohol, oleje, a kapaliny a kapaliny a kapaliny
pohonné hmoty, hyd- | « znecisténa, abrazivni |+ Cista voda * mirné agresivni
raulické kapaliny a agresivni média i o meédia
* mirné agresivni
 solné roztoky, louhy |+ média s vyssi meédia
(organickeé) viskozitou
* rozpoustédla
Tabulka 1:  Charakteristiky typu ventild

13
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54 Konstrukce pozicionéru

Pozicionér typu 8694 sestava z elektroniky fizené mikroprocesorem, snimace polohy a servomechanismu
Obsluha pozicionéru probiha pomoci 2 tlagitek a jednoho &tyfpdlového DIP spinace. Systém servoventilu pro
jednoginné pohony sestava ze 2 magnetickych ventild.

541 Zobrazeni

Prdhledné vicko

Kovovy kryt

Omezovaci ventil
(pro ochranu pfed nadmeérnym
vnitinim tlakem v pfipadé

poruchy)
Plastova &ast s el. J
konekto .
"Y' Konektor pro odvod Konektor pro pfivod
vzduchu (popis: 3) vzduchu. (popis: 1)

Tlacitka Komunikaéni
/ rozhrani

—— LED
prepinac DIP /

Filtr pfivodniho
vzduchu (vyménitelny)

Elektrické pfipojeni
(kabelova prichodka M16 x 1,5

nebo kulaty konektor M12 x 1)

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Doplrikovy konektor pro odvod vzduchu

(popis: 3.1) ~
jen pro typ 23xx a 2103 se systémem servoventilu pro
vysoky pritok vzduchu (velikost pohonu @ 130)

Obrazek 2:  Konstrukce
14
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542 Viastnosti

* Provedeni
pro jednodinné pohony ventild.

* Snimac drahy
Bezkontaktni a neopotrebitelny snimac polohy.

» Mikroprocesorové fizena elektronika

pro zpracovani signalu, regulaci a ovladani ventilu.

» Ovladaci modul
Obsluha zarizeni probiha pomoci 2 tlacitek a Ctyfpdlového DIP spinace.
2 LED diody (1 RGB-LED pro stav zafizeni a 1 zelena LED dioda pro stav komunika&niho rozhrani)
umoznuje zobrazeni rlznych stavl zafizeni.

+ Systém servoventilu
Servomechanismus sestava ze 2 magnetickych ventild. Jeden ventil slouZi k pfivodu a druhy k odvodu
vzduchu pneumatického pohonu. Magnetické ventily pracuji na principu kolébky a jsou ovladany
prostrednictvim regulatoru s ptlzné sitkovou modulaci napéti. To umoznuje vétsi flexibilitu z hlediska
objemu pohonu a prestavovaci rychlosti. Provedeni pro maly pritok vzduchu ma svétlost DN 0,6. U
vétsich pneumatickych pohont jsou magnetické ventily vybaveny membranovymi zesilovaci, které zvysuiji
maximalni pritok a zlepsuji tak dynamiku (DN 2,5).

» Zpétné hlaseni polohy
Poloha ventilu mdze byt pfenaSena do PLC prostfednictvim analogového vystupu 0/4...20 mA (varianta
bez sbérnicové komunikace) nebo digitalné prostfednictvim komunikace po sbérnici. (napf. bdS, 10-Link).

+ Digitalni vstup (u varianty bez komunikace po sbérnici)
Pri pfilozeni napéti > 10 V je bezpec€nostni poloha aktivni (SAFEPOS), tzn. ze se ventil uvede do
bezpecnostni polohy (tovarni nastaveni, Ize zménit komunikaénim softwarem).

Pneumaticka rozhrani
Pfipojka G1/8“
Konektor pro nasunuti hadi¢ky@d 6 mm

« Elektricka rozhrani
Kulaty konektor nebo kabelova

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

prichodka
Elektrické rozhrani Pneumatické rozhrani
* Kryt
Krytpozicionéru je chranén pietlakovym ventilem pfed nadmérnym vnitinim tlakem, napf. v ddsledku Uniku
vzduchu.

* Komunika¢€ni rozhrani
Pro vyménu procesnich dat a konfigurace a parametrizaci.

15
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5.4.3 Funkéni schéma pozicionéru s jednoinnym pohonem

Zobrazené funkéni schéma popisuje funkci pozicionéru typu 8694.

Pneumaticky
pohon
(jednoginny)

Ventil

ventil)

Externi
pozadovana
hodnota
poloha
> Pozicionér[—j

Pozicionér | Skutecna

hodnota

polohy

Snimac

polohy

(proporcionalni

- Servomechanismus
1: ventil pro pfivod vzduchu
2: ventil pro odvod vzduchu

(® Privod tlaku

; / Odvod vzduchu

Obrazek 3:  Funkéni schéma
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5.5

Typ 8694 Pozicionér (zarizeni k polohovani)

Snimag polohy zaznamena aktualni polohu (POS) pneumatického pohonu. Pozicionér porovna tuto skute¢nou
hodnotu polohy s pozadovanou hodnotou stanovenou normovanym signalem (CMD). Pokud se vyskytne
regulacni odchylka (Xd1), je do servomechanismu jako regulovana veli€ina pfiveden napétovy signal s pulzni
§ifkovou modulaci. U jednocinnych pohont je ventil pro pfivod vzduchu pfi kladné regulaéni odchylce aktivovan
pres vystup B1. Pokud je regulaéni odchylka zaporna, aktivuje se ventil pro odvod vzduchu prostfednictvim
vystupu E1. Timto zplsobem se méni poloha pohonu aZ na regulaéni odchylku 0. Z1 pfestavuje poruchovou

veli¢inu.
Z1
r-r-——=-—--"-"-"-"-""-"-"-"-"-"=-"=-=-= - = =1
| B1 I Otevreni
CMD | Xd1 > P, I ventilu
1 E1 > | >
A- >
| |
. . I L, 3 . I
Pozadovana | Pozicionér Systém Ventil |
hodnota | servoventilu |
polohy | |
| |
| POS P |
| - |
| |
' Snimag polohy !
| Regula&ni smyé&ka pro regulaci polohy |
e e e o e e e e e e e e e e e e em e mm e e o -4
Obrdzek 4: ~ Schéma toku signalu pozicionéru
551 Schematické vyobrazeni regulace polohy u typ 8694

CMD

0...20 mA

»

DIR.ACT?  X.LIMIT?

~

=/ Poi
O— N —

_/

>

—

™ /" TMD* DBND

X.CONTROL

SPLTRNG? DIR.CMD CHARACT CUTOFF  X.TIME?

1) Tovarni nastaveni

2) Aktivovatelné pouze pomoci komunikacniho softwaru

Obrazek 5:

Schematické vyobrazeni regulace polohy
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552 Funkce softwaru pozicionéru

Zakladni funkce
+ Aktivace DIP spinacem

« Nastaveni parametrd s pomoci komunikaéniho softwaru

Funkce Efekt

Ventil uzavira a tésni mimo regulacni rozsah.

Funkce uzavieni a tésnéni Zadani hodnoty (v %), od které se provede upIné
odvedeni vzduchu z ventilu (pfi 0%) nebo Upiné

CUTOFF pivedeni vzduchu do ventilu (pfi 100%) (viz kapitolu
7.4 Funkce prepinact DIPY).

Korekce pfenosové charakteristiky Lze provést linearizaci pracovni kfivky(viz kapitola

CHARACT +7.4 Funkce pfepina¢l DIP®).

Zmeéna smeéru plisobeni pozadované hodnoty Zména sméru plsobeni pozadované hodnoty

DIR.CMD (viz kapitola ,,7.4 Funkce prepinacd DIP“).

Tabulka 2: Zakladni funkce

Zakladni funkce

* Aktivace tlacitky nebo komunikaénim softwarem

Funkce Efekt

Normovany signal®

Vybér normovaného signalu pozadované hodnoty
INPUT

Automaticka kalibrace pozicionéru
X.TUNE

Obnovit tovarni nastaveni
RESET

Obnoveni tovarniho nastaveni

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Tabulka 3: Zakladni funkce

3) Nastaveni jen s komunikacnim softwarem.
Jen u varianty bez komunikace po sbérnici.
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Doplnikové funkce

« Aktivace a nastaveni parametrli pomoci komunikac¢niho softwaru

Funkce Efekt

Zména sméru plisobent pohonu Pfifazeni stavu pFivodu vzduchu do komory pohonu
DIR.ACT vUci skutené poloze.

Rozdéleni rozsahu signalu (Split range) Normovany signal v %, pro ktery ventil prochazi celym
SPLTRNG rozsahem zdvihu.

Omezeni zdvihu
X.LIMIT

Omezeni mechanického rozsahu zdvihu

Omezeni rychlosti servomechanismu

Omezeni rychlosti servomechanismu
X.TIME

Regulaéni parametry

Parametrizace pozicionéru
X.CONTROL

Bezpelnostni poloha

Definice bezpec¢nostni polohy
SAFEPOS

Detekce preruseni vedeni?

Konfigurace detekce chyb — Uroven signalu
SIG.ERROR

Digitalni vstup®

Konfigurace digitalniho vstupu
BINARY.IN

Analogovy vystup?

Konfigurace analogového vystupu (varianta
OuUTPUT o 9 ystupu( )

Tabulka 4:  Doplrikové funkce

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

4) Jen u varianty bez komunikace po sbérnici.
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5.6 Rozhrani pozicionéru

............................

Xﬁ%‘;%g&gnou Analogové zpétné
hodnotu polohy® i hlaseni polohy >
4...20 mA . i (varianta)
0...20 mA Pozicionér L AR .
tfi- nebo ¢tyfvodicové
zapojeni®
Digitalni vstu
> | :
o =]
g 2
> >
24V DC > T
Q
©
K ikaCni rozhrani =
omuni i roz i Obsluha

IRy

5) Nebo pres komunikaci po sbérnici (napr. bliS/CANopen nebo I0-Link)

6) Tovarni nastaveni 4...20 mA, ¢tyfvodicové zapojeni

Obrazek 6:  Rozhrani

Pozicionér typ 8694 musi byt provozovan s tfivodic¢ovym nebo étyrfvodiCovym zapojenim, tzn. ze
napajeci napéti (24 V DC) je oddélené od signalu pozadované hodnoty (viz ,,10 Elektricka instalace
bez komunikace po sbérnici“ na strané 50).

* Vstup pro pozadovanou polohu?”
(4...20 mA odpovida 0...100 % (v zavislosti na poloze DIP spinace 1)).

« Digitalni vstup”
P¥i pfiloZzeni napéti > 10 V je bezpec€nostni poloha aktivni (SAFEPOS), tzn. ze se ventil uvede do
bezpecnostni polohy (tovarni nastaveni, Ize zménit komunikacénim softwarem).

+ Analogové zpétné hlaSeni polohy (varianta)”
Polohu ventilu Ize prenaset do PLC prostrednictvim analogového vystupu 4...20 mA (4...20 mA odpovida
0...100 %).

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

7) Jen u varianty bez komunikace po sbérnici.
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6 TECHNICKE UDAJE

6.1 Shoda

Polohovaci zafizeni typ 8694 je v souladu se smérnicemi EU podle prohlaseni o shodé EU.

6.2 Normy

Pouzité normy, kterymi se prokazuje shoda se smérnicemi EU, jsou uvedeny v typovém osvédceni EU a/nebo
v prohlaseni o shodé EU.

6.3 Povoleni/certifikaty
Produkt je podle smérnice ATEX 2014/34/EU kategorie 3GD schvalen pro pouziti v zéné 2 a 22.

Dodrzujte pokyny pro pouziti v prostredi s nebezpeéim exploze. Viz dodate¢ny navod ATEX.

Produkt ma certifikat cULus. Pokyny pro pouziti v prostfedi UL, viz kapitolu ,,6.8 Elektrotechnické udaje“

6.4 Provozni podminky

A VAROVANI!

Plsobeni slunecnich paprsku a teplotni vykyvy mohou zpUsobit nespravnou funkci pristroje nebo
netésnosti.

» P¥i pouziti ve venkovnim prostredi se nechranény pristroj nesmi vystavovat plisobeni povétrnostnich
podminek.

» Dbejte na to, aby nebyla prekro¢ena nebo podkrocena pfipustna teplota okolniho prostredi.

Teplota prostredi viz typovy Stitek
Kryti
Posouzeno vyrobcem: Posouzeno UL:
IP65/IP67 podle EN 605299 UL typ 4x rating, jen interiér ®
Nadmorska vyska do 2000 m n. m.
Relativni vlhkost vzduchu max. 90 % pfi 60 °C (nekondenzujici)

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

8) Pouze pri sprdvné pripojeném kabelu, popr. konektoru a zditkdch a pfi dodrZzeni koncepce odvodu vzduchu v kapitole
9 Pneumaticka instalace”
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6.5
Rozméry
Materidl
Material tésnéni

Rozsah zdvihu hfidelky ventilu

6.6
Ridici médium
Obsah prachu

Obsah vody

Obsah oleje
Teplotni rozsah - fidici médium
Rozsah tlaku - Fidici médium

Prdtok vzduchu v ovladacim ventilu

Pripojky

6.7

6.7.1 Typovy stitek

Trida kvality 7
Trida kvality 3

Trida kvality X

Typové Stitky

Mechanické udaje

viz technicky list

vné: PPS, PC, uSlechtila ocel uvniti: PA 6, ABS
EPDM, (NBR)

2..45 mm

Pneumatické udaje

neutralni plyny, vzduch
tfidy kvality podle ISO 8573-1

maximalni velikost ¢astic 40 ym, maximalni hustota ¢astic 10 mg/m?

maximalni bod tani pod tlakem

e

max. 25 mg/m?
-10...+50 °C
3...7 bar

7 1 /min (pro provzdusnéni a odvzdusnéni)
(hodnota Q, podle definice pfi tlakové ztrateé ze 7 na 6 bar absolutné)

volitelné: 130 I,/min (pro pfivod a odvod vzduchu)
(jen jednocinné plisobenti)

Konektor pro nasunuti hadi¢ky@ 6 mm (1/4%)
Zavit G1/8

’nyp, vlastnosti typového kli¢e, platici pro UL a ATEX

8694 -E3-...-0

ingen

elf

whed
.
‘ ) &Pmax 7 bar

1 38 S/N 1001
1.8 00123456

Single act Pilot 3.0 24 V —]
= = Tamb -10 - +60 °C REV.Z

Ridici funkce, servoventil,
\Jf napajeci napéti servoventilu
PUO2

1 Max. provozni tlak

— Teplota prostredi, verze

| L Sériové ¢&islo, oznageni CE
— Objednaci ¢&islo, vyrobni kéd

W15MA

[T IREEIIE EIB S carow ke

Obrdzek 7:  Typovy Stitek (priklad)
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6.7.2 Dodatkovy stitek UL
Kryti—Type 4X enclosure
, . , c us
Proudovy obvod s omezenym vykonem —NEC Class 2 only E238179
Komunikace, napajeci | poyer Supply: biiS
napéti 24V £ 25 % ==
Prikon A max. 3,5 W
Obrazek 8:  Dodatkovy Stitek UL (pfiklad)
6.8 Elektrotechnicke udaje

A VAROVANI!

podle ,NEC Class 2*.

6.8.1

Trida ochrany

Pripojky

Napajeci napéti
Odbér proudu
Prikon

Vstupni odpor
pro signadl pozadované hodnoty

Analogové zpétné hlaseni polohy
max. zatizeni
pro proudovy vystup 0/4...20 mA

Digitalni vstup

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Komunikaéni rozhrani

Komunikaéni software

U komponent, které maiji certifikaci UL, se smi pouzivat pouze proudové obvody s omezenym vykonem

Elektrické udaje, bez komunikace po sbérnici

[l podle DIN EN 61140 (VDE 0140-1)

Kabelova priichodka M16 x 1,5, kli¢ SW22 (rozsah sevieni 5...10 mm)
se Sroubovymi svorkami pro prifezy vedeni 0,14...1,5 mm?

Kulaty konektor (M12 x 1, 8-pinovy)

24V DC = 25 %, max. zbytkové zvinéni 10 %
max. 190 mA

max. 3,5 W

75 Q pfi 0/4...20 mA / rozliSeni 12 bit

560 Q

0...5V = logicky ,,0%, 12...30 V = logicky ,,1“
(pfevraceni logiky softwarem)

Pripojeni k pocitaci pres set rozhrani USB-biS

Blrkert Communicator
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6.8.2 Elektrotechnické udaje, 10-Link

Trida ochrany Il podle DIN EN 61140 (VDE 0140-1)
Pripojeni Kulaty konektor M12 x 1, 5-pinovy, kédovani A, Port Class B
Napajeci napéti

Syst. napgjeni (Pin 1 + 3) 24V DC = 25 % (dle specifikace)
Pomocna energie (Pin 2 + 5)% 24V DC =+ 25 % (dle specifikace)

Odbér proudu
Syst. napajeni (Pin 1 + 3) max. 50 mA
Pomocna energie (Pin 2 + 5) max. 100 mA
Prikon celkem max. 3,5 W

9) Pomocna energie je v souladu s IEC 60664 a s ohledem na elektrickou bezpecnost je v souladu s SELV z IEC 61010-2-201 galva-
nicky oddélena od zdroje napajeni

6.8.3 Elektrotechnické udaje, buS

Trida ochrany Ill podle DIN EN 61140 (VDE 0140-1)

Pripojeni Kulaty konektor M12 x 1, 5-pinovy, kédovani A
Napajeci napéti 24V DC+£25%

Odbér proudu max. 150 mA

Prikon celkem max. 3,5 W

- Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

MAN 1000585871 CS Version:

24




Typ 8694, REV.2
Technicke udaje

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

6.9

Tovarni nastaveni pozicionéru

Funkce, které Ize aktivovat pfes DIP spinac:

Funkce Parametry Hodnota
CUTOFF Funkce uzavreni a tésnéni v dolni pozici |2 %
Funkce uzavreni a tésnéni v horni pozici | 98 %
CHARACT Korekce prenosové charakteristiky FREE'
DIR.CMD Zména sméru pUsobeni poZzadované Vypnuto
hodnoty
Tabulka 5: Tovarni nastaveni
Funkce, které Ize aktivovat pfes komunikacni software:
Funkce Parametry Hodnota
INPUT Vstup pozadované hodnoty 4...20 mA, CtyrvodiCovy
DIR.ACT Zména sméru plsobeni pohonu Vypnuto
SPLTRNG Rozlozeni rozsahu signalu v dolni pozici 0%
Funkce deaktivovana | Rozlozeni rozsahu signalu v horni pozici | 100 %
X.LIMIT Omezeni zdvihu v dolni pozici 0%
Funkce deaktivovana | Omezeni zdvihu v horni pozici 100 %
X.TIME Doba nastaveni do pozice "otevieno" (1 s) Hodnoty zjistény funkci X. TUNE
Funkce deaktivovana | Doba nastaveni do pozice "zavieno" (1 s) Hodnoty zjistény funkci

X.TUNEPo provedeni RESET: 5 s

Funkce deaktivovana

pozadovana hodnota

X.CONTROL Pasmo necitlivosti 1,0%
Zesilovaci konstanta pfi otevirani (1) Hodnoty zjistény funkci X. TUNE
Zesilovaci konstanta pfi zavirani (1) Hodnoty zjistény funkci X. TUNE
Po provedeni RESET: 1
SAFEPOS Bezpecnostni poloha 50 %
SIG.ERROR™ Detekce preruseného vodice — Deaktivovano

BINARY.IN'™ Funkce - digitalni vstup Bezpecénostni poloha
Zpusob uginku — digitalni vstup Spojovaci kontakt
ouTPUT™ Funkce Poloha (POS)
(varianta) Normovany signal 4..20 mA
Tabulka 6: Tovarni nastaveni

10) Beze zmény nastaveni v komunikacnim softwaru je pfi FREE uloZena linedrni pfenosova charakteristika

11) Jen u varianty bez komunikace po sbérnici.
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7 OVLADACI A ZOBRAZOVACI PRVKY

V nasleduijici kapitole jsou popsany provozni rezimy a ovladaci a zobrazovaci prvky pozicionéru.
DalSi informace o ovladani pozicionéru naleznete v kapitole ,,13 Uvedeni do provozu*.

7.1 Stav pristroje

Pro ovladani prepinact DIP a tlacitek zajistéte, aby bylo deaktivovano mistni blokovani ovladani /
pristroj nebyl uzaméen (tovarni nastaveni): pres komunikaéni software nebo pres komunikaci po
sbérnici.

AUTOMATIKA (AUTO)

V provoznim stavu AUTOMATIKA se provadi a monitoruje normalni regulacni rezim.

MANUALNI

V MANUALNIM provoznim rezimu je mozné ventil oteviit nebo zaviit ruéné pomoci tlagitek.

Prepinadem DIP &.4 Ize prepinat mezi ob&ma provoznimi stavy AUTOMATIKA a MANUALNI.

7.2 Ovladaci a zobrazovaci prvky pozicionéru

Pro ovladani prepinact DIP a tlacitek zajistéte, aby bylo deaktivovano mistni blokovani ovladani /
pristroj nebyl uzamcen (tovarni nastaveni): pres komunikacni software nebo pres komunikaci po
sbérnici.

Komunikaéni
/ rozhrani
/— LED 1

LED 2

prepinac DIP

& Tlagitko 2
Tlacitko 1

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Obrdzek 9:  Popis ovlddacich prvkd

Pozicionér je vybaven dvéma tlacitky, DIP pfepinaem se Ctyfmi piny a dvéma LED diodami jako zobrazo-
vacim prvkem.

POZOR!
Poskozeni konektorti pro pfipojeni vzduchu nasledkem otaceni

» Pri Sroubovani kovového krytu nebo prihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou cast s el.konektory, ktera je nad pohonem.

26 — Aby bylo mozno ovladat tladitka a pfepinace DIP, je nutno odSroubovat prihledné vicko.
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Prdhledné vicko

Kovovy kryt

Plastova ¢ast
s el. konektory

Pohon

Obrdzek 10: Otevrieni pozicionéru

Kovovy kryt

Tésnéni
kovového krytu

Plastova Cast s el. konektory

Obrazek 11: Poloha tésnéni kovového krytu

POZOR!
Poskozeni nebo porucha vlivem necistot nebo vihkosti.

» Pro zajisténi kryti IP65/IP67 zaSroubujte prihledné vicko aZ nadoraz.

— ZaSroubuijte pfistroj (specialni nastroj pro zasroubovani: 674077 '2).

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

12) Specialni nastroj pro zasroubovani 674077 je k dostani u mistniho zastoupeni fy. Blrkert.
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7.3 Funkce tlacitek

Pro ovladani prepinact DIP a tlacitek zajistéte, aby bylo deaktivovano mistni blokovani ovladani /
pristroj nebyl uzaméen (tovarni nastaveni): pres komunikacéni software nebo pres komunikaci po
sbérnici.

Funkce dvou tlagitek je r(izna v zavislosti na provoznim rezimu (AUTOMATIKA/RUCNE) r{izné.

Popis provoznich stavii (AUTOMATIKA/MANUALNI) najdete v kapitole, 7.1 Stav pfistroje®.

Tlacitko 1 Tlacitko 2

Obrazek 12: Popis tlaCitek

POZOR!
Poskozeni konektortl pro pfipojeni vzduchu nasledkem otaceni

» Pfi Sroubovani kovového krytu nebo prihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou ¢ast s el.konektory, ktera je nad pohonem.

— Aby bylo mozno ovladat tladitka, je nutno odsroubovat prihledné vicko.

Prihledné vicko

Kovovy kryt

Plastova cast
s el. konektory

Pohon

Obrazek 13: Otevreni pozicionéru

MANUALNI provozni rezim (pfepina¢ DIP 4 v poloze ON):

Tlacitko Funkce

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Privod vzduchu
(manualni otevirani/zavirani pohonu)'

Odvod vzduchu

2 (manualni otevirani/zavirani pohonu)'

Stisknéte po dobu delSi nez 10s (< 30 s, LED 2 blika s frekvenci 5 Hz): Opétovné spusténi
1a2?2 pfistroje
soucasné Stisknéte po dobu delSi nez 30s (LED dioda 2 blika s frekvenci 10 Hz): obnoveni tovarniho

nastaveni u pfistroje
Tabulka 7:  Funkce tladitek pro MANUALNI provozni reZim

o8 13) V zavislosti na funkci pohonu.
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Provozni rezim AUTOMATIKA (pfepinac DIP 4 v poloze OFF):

Tlacitko Funkce
’ Spusténi funkce X. TUNE: stisknéte tlagitko na dobu 5s, dokud nezacne blikat LED 2
(zelend)
2 -
Stisknéte po dobu delSi nez 10s (< 30 s, LED 2 blika s frekvenci 5 Hz): Opétovné spusténi
1a?2 pfistroje
soucasné Stisknéte po dobu delsi nez 30s (LED dioda 2 blika s frekvenci 10 Hz): obnoveni tovarniho

nastaveni u pfistroje
Tabulka 8:  Funkce tlaCitek pro provozni rezim AUTOMATIKA

Kovovy kryt

Tésnéni
kovového krytu

Plastova ¢ast s el. konektory

Obrazek 14: Poloha tésnéni kovového krytu

POZOR!
Poskozeni konektorti pro pripojeni vzduchu nasledkem otaceni

» Pri Sroubovani kovového krytu nebo prihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou ¢ast s el.konektory, ktera je nad pohonem.

Poskozeni nebo porucha vlivem necistot nebo vihkosti.

» Pro zajisténi kryti IP65/IP67 zasroubujte priihledné vicko az nadoraz.

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

— Zasroubuijte pfistroj (specialni nastroj pro zasroubovani: 674077'4).

14) Specialni ndstroj pro zasroubovani 674077 je k dostani u mistniho zastoupeni fy. Blirkert.
29
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7.4 Funkce prepinacu DIP

Pro ovladani prepinact DIP a tlacitek zajistéte, aby bylo deaktivovano mistni blokovani oviadani /
pristroj nebyl uzamcen (tovarni nastaveni): pres komunikacni software nebo pres komunikaci po
sbérnici.

POZOR!
Poskozeni konektorti pro pripojeni vzduchu nasledkem otaceni

» Pfi Sroubovani kovového krytu nebo prihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou ¢ast s el.konektory, ktera je nad pohonem.

— Aby bylo mozno ovladat prepina¢ DIP, je nutno od$roubovat prihledné vicko

Prdhledné vicko

Kovovy kryt

Plastova ¢ast s el.
konektory

Pohon

Obrazek 15: Otevreni pozicionéru

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

prepinac DIP | Poloha Funkce
1 ON Zména smeéru plsobeni pozadované hodnoty (DIR.CMD)
(pozadovana hodnota 20...4 mA odpovida poloze 0...100 %), klesajici
OFF Normalni smér plsobeni pozadované hodnoty (poZadovana hodnota
4...20 mA odpovida poloze 0...100 %), rostouci
2 ON Funkce uzavreni a tésnéni aktivni. Ventil zcela zavira pod 2 %'®
a otevira nad 98 %' pozadované hodnoty (CUTOFF)
OFF Bez funkce uzavfeni a tésnéni
3 ON Korekce pfenosové charakteristiky pro pfizplsobeni pracovni kfivky
(Linearizace pracovni kfivky, CHARACT)'®
OFF Linearni krivka
4 ON Provozni rezim MANUALNI
OFF Provozni rezim AUTOMATIKA

Tabulka 9:  prepina¢ DIP

15) Tovarni nastaveni, Ize zménit pomoci komunikacniho softwaru.

30 16) Typ prenosové charakteristiky Ize zménit pomoci komunikaéniho softwaru
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Upozornéni ke komunika¢nimu softwaru:
Poloha prepinace DIP ma prednost pred nastavenimi pomoci komunikaéniho softwaru.

Pokud se zméni hodnoty funkce uzavreni a tésnéni(CUTOFF) nebo opravna charakteristika
(CHARACT) pomoci komunikacniho softwaru, musi byt prislusna funkce aktivni (DIP spinac¢ na ON).
Smér plusobeni pozadované hodnoty (D/R.CMD) lze zménit jen DIP spinacem.
Pokud neprobéhne zména opravné charakteristiky (CHARACT) pomoci komunika¢niho softwaru, je
u DIP spinace 3 na ON nastavena linearni charakteristicka krivka.

Podrobny popis funkci naleznete v kapitole ,,16.1 Zakladni funkce*.

Kovovy kryt

Tésnéni
kovového krytu

Plastova ¢ast s el. konektory

Obrdzek 16: Poloha tésnéni kovového krytu

POZOR!
Poskozeni konektortl pro pfipojeni vzduchu nasledkem otaceni

» P¥i Sroubovani kovového krytu nebo priihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou ¢ast s el.konektory, ktera je nad pohonem.

Poskozeni nebo porucha vlivem necistot nebo vihkosti.

» Pro zajisténi kryti IP65/IP67 zaSroubujte prihledné vicko az nadoraz.

— Zasroubuijte pfistroj (specialni nastroj pro zasroubovani:674077'7).

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

17) Specialni nastroj pro zasroubovani 674077 je k dostani u mistniho zastoupeni fy. Blrkert.
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7.5 Indikace LED diod

LED 1 Indikace stavu pfistroje a polohy ventilu
(RGB)
LED 2 Indikace stavu sbérnice
(zelend) Zpétna vazba pfi stisknuti tlacitek ke
spusténi funkci
* X.TUNE

» Opétovné spusténi pfistroje

* Obnovit tovarni nastaveni

Obrazek 17: Indikace LED

7.51 Indikace stavu pristroje

LED 1 (RGB) indikuje stav pfistroje.

Pro indikaci stavu pfistroje a polohy ventilu miZe uZivatel nastavit nasleduijici rezim LED diod:

* Rezim NAMUR

* Rezim ventilu

* Rezim ventilu a varovani (tovarni nastaveni)
* Rezim barva

* LED vypnuta

Rezim LED diody a barvy polohy ventilu Ize nastavit pomoci Birkert Communicatoru.

|O-Link:

Rezim LED diod a barvy polohy ventilu Ize nastavit také s pomoci acyklického parametru IO-Link (viz seznam

parametrd).

@ Popis k nastaveni rezimu LED diod naleznete v navodu k obsluze v kapitole ,,16.2.10 Nastaveni

rezimu LED, stav zafizeni“
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7.511

Rezim ventilu

Indikace v rezimu ventilu:

» Poloha ventilu: otevfeno, mezipoloha, zavfeno

+ Stav pfistroje: vypadek

Poloha ventilu

Poloha ventilu

Stav pfistroje: vypadek

Stav, barva Stay, barva
otevreny sviti Zluté'® blika Cervené a zlutg'®
mezipoloha sviti bile™ 19 blika cervené a bile'®19
zavieny sviti zelené™ blika ¢ervené a zelené™

Tabulka 10: RezZim ventilu

7.5.1.2 Rezim ventilu + varovani

Indikace v provozu ventilu + varovani:
+ Poloha ventilu: otevfeno, mezipoloha, zavieno

+ Stav pfistroje: vypadek, funkéni kontrola, mimo specifikace, potfeba preventivni udrzby (dle NAMUR)

Poloha ventilu Stav pfristroje
Stavy, Normalni rezim
barva

otevreny sviti Zluté'® --

mezipoloha sviti bile® 19 --

zavfeny sviti zeleng™ --

Tabulka 11:  Rezim ventilu + varovani, normalni rezim

Pokud existuje vice stav( pfistroje soutasné, zobrazi se stav pfistroje s nejvySsi priority.

Poloha ventilu |[Stav pfistroje

Vypadek [Funkéni kontrola |(Mimo Potreba preventivni
specifikaci udrzby

Stay, Stay, Stav, Stav,
barva barva barva barva

otevreny blika blika oranzové blika zluté blika stfidavé modre a zluté™
Cervené

mezipoloha blika blika oranzové blika Zluté blika stfidavé modfe  a bile'™®9
Cervené

zavfeny blika blika oranzové blika zZluté blika stfidavé modre a zeleng™
Cervené

Tabulka 12: Rezim ventilu + varovani, stav zafizeni

Pfi varovném hlaseni se mezi stfidanim barvy LED diody na chvili vypnou.

Pri lokalizaci se barvy zobrazi jen zableskem.

18) Tovarni nastaveni, volitelné barvy pro polohu ventilu: vypnuto, bila, zelend, modra, Zluta, oranzova, Cervena

19) Od firmware A.1.6 33
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7.51.3

Rezim NAMUR

LED 1 indikuje stav zafizeni.
Indikacni prvky méni barvu podle NAMUR NE 107.

Pokud existuje vice stavl zafizeni soucasné, zobrazi se stav pfistroje s nejvyssi prioritou. Priorita se Fidi
podle zavaznosti odchylky od regulacniho rezimu (€ervena LED dioda = vypadek = nejvyssi priorita).

Indikace stavu podle NE 107, verze 2006-06-12
Barva Barevny |Stav Popis
kéd
Cervena |5 Vypadek, chyba Kv(li funkéni poruse v pfistroji nebo na perifernim zafizeni neni
nebo porucha mozny normalni rezim.
Oranzova (4 Funké&ni kontrola Na pfistroji se pracuje, normalni rezim proto do¢asné neni
mozny.
Zluta 3 Mimo specifikaci Podminky prostfedi nebo procesni podminky pro pfistroj jsou
mimo specifikovany rozsah.
Modra 2 Potreba preventivni  |Pfistroj je v normalnim rezimu, ale jedna funkce je v kratkém
udrzby Case omezena.
— Provedte udrzbu pfistroje
Zelena 1 Diagnostika aktivni  |Pfistroj je v bezporuchovém provozu. Zmény stavu se zobrazi
barevné.
Hlaseni jsou predavana pres pfip. pfipojenou sbérnici.
Tabulka 13:  Popis barev
7.5.2 Stavova LED, zelena

LED 2 (zelend) indikuje nasleduijici.

Barva Stav Popis
Zelend  |nesviti Komunikace |0-Link neaktivni?®
blika Komunikace 10-Link aktivni?®
blika s frekvenci 5 Hz  |Zpétna vazba pfi stisknuti tlaCitka 1 (spusténi X. TUNE) nebo tlacitka
1 + 2 (opétovné spusténi zafizeni) > 5 s
blika s frekvenci 10 Hz |Zpétna vazba pfi stisknuti tlaitka 1 + 2 (obnova tovarniho nastaveni u
zafizeni) > 30 s
Tabulka 14: LED 2, zelena

20) Jen varianta I0-Link
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7.6  Chybova hlaseni
7.61 Chybova hlaseni stavu zarizeni: mimo specifikaci
Hlaseni Popis Opatreni

Prekro¢ena hodnota
limitu teploty

Teplota prostfedi prili§ vysoka

Snizte teplotu prostredi. Pri pretrvavajici
poruse kontaktujte servis Blrkert

Podkroc¢ena hodnota
limitu teploty

Teplota prostredi prilis nizka

Zvyste teplotu prostredi

Prekro¢ena hodnota
limitu napéti

Napajeci napéti prilis vysoké

Zkontrolujte napajeci napéti

Podkro¢ena hodnota
limitu

Napajeci napéti pfilis nizké

Zkontrolujte napajeci napéti

Poskozeny vodi¢ CMD

Poskozeny vodi€ signalu
pozadované hodnoty. Hlaseni
Ize parametrizovat (viz ,,16.2.7%)

Zkontrolujte vodi¢e pozadované hodnoty

Tabulka 15:  Chybova hlaseni
7.6.2 Chybova hlaseni: pohon jede do bezpeénostni polohy
Hlaseni Popis Opatreni

Detekovana nadmérna
teplota

Teplota zafizeni je pro provoz
prilis vysoka

Snizte teplotu prostredi. PFi pfetrvavajici
poruse kontaktujte servis Birkert

Detekovana nizka teplota

Teplota zafizeni je pro provoz
pfilis nizka

Zvyste teplotu prostredi

Detekovano prepéti

Napajeci napéti je pro provoz
zafizeni prilis vysoké

Zkontrolujte napajeci napéti

Detekovano podpéti

Vypadek napajeciho napéti
nebo je napajeci napéti pro
provoz pfili§ nizké

Zkontrolovat napajeci napéti. Pri pretrvavajici
poruse kontaktujte servis Bulrkert

Persistentni pamét nelze
pouzit: vadna nebo
nedostupna

Chyba zapisu nebo &teni interni
datové paméti EEPROM

Spustte pfistroj znovu. P¥i pretrvavajici
poruse kontaktujte servis Bulrkert

Udalost blS: producent
(producenti) nenalezen/-i

Prifazeného vyrobce externi
bUS nelze nalézt

Zkontrolujte signal k partnerovi biS

Udalost buS: pfipojeni
sbérnice ztraceno/
nedostupné

Sit bUS nelze nalézt

Zkontrolujte sit bUS.

Udalost buS: producent
nefunkéni

Producent neni ve stavu
funkéni

Zkontrolujte producenta biS

Udalost bUsS: pfistroj
pouziva stejnou adresu

Jiny ucastnik na sbérnici buS
pouziva stejnou adresu.

Prifadte pfistroji a uCastnikovi biS jedineCnou
adresu

Chyba 10-Link

Nejsou pfijimany zadné platné
procesni Udaje

- Zkontrolujte spojeni k IO-Link masteru

- Zkontrolujte, zda se do pfistroje pres
rozhrani |O-Link posilaji platné pozadované
hodnoty
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Vyskytla se chyba
X.TUNE

Posledni funkce X.TUNE nebyla
Uspésna.

- Zkontrolujte pfivod stla¢eného vzduchu

- Funkci X.TUNE provést znovu

Vypadla pomocna

P¥ilis nizka pomocna energie.

Zkontrolujte napéti pomocné energie

energie Jen u I0-Link

POS.Monitor Pozadovana poloha - Provést X. TUNE
nedo'saiena.lHlééenl’ lze para- | _ Zkontrolujte pfivod stlateného vzduchu
metrizovat (viz ...)

Poskozeny vodi¢ CMD Poskozeny vodi€ signalu Zkontrolujte vodi¢e pozadované hodnoty

pozadované hodnoty. Hlaseni
Ize parametrizovat (viz ,16.2.7")

Tabulka 16:  Chybova hlaSeni
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8 INSTALACE

8.1 Bezpecnostni pokyny
A NEBEZPECI!

vs s

Nebezpedi trazu v disledku vysokého tlaku v zafizeni/pfistroji

» Nez zaCnete pracovat se zafizenim nebo pfistrojem, odstavte tlak a odvzduSnéte/vypustte vedeni.

vs s

Nebezpedi urazu elektrickym elektrickym proudem.
» Nez zaCnete pracovat na zafizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte proti opétovnému zapnuti.
» Dodrzuijte platna ustanoveni BOZP a bezpec¢nostni predpisy pro elektrické pfistroje.

A VAROVANI!

Nebezpedi Urazu pfi nespravné instalaci.

» Instalaci smi provadét pouze autorizovany odborny personal pomoci vhodnych nastrojd.

Nebezpedi urazu pfi neumysiném zapnuti pfistroje a pfi nekontrolovaném opétovném spusténi.
» Zajistéte zarizeni proti neumysinému zapnuti.

» Po instalaci zajistéte opétovné kontrolované spusténi.

8.2 Instalace pozicionéru typu 8694 na procesni ventily
rady 2103, 2300 a 2301

POZOR!

P¥i instalaci na procesni ventily s navarovaci pfipojkou dodrzujte montazni pokyny v navodu k obsluze
procesniho ventilu.

Postup:

1. Instalace spinaci hridelky

Prihledné vicko

Pripojky Fidiciho vzduchu /

(konektor pro nasunuti hadiCky s
objimkou nebo zavitovym pouzdrem)

Pohon

Obrazek 18: Instalace spinaci hridelky (1), rada 2103, 2300 a 2301

— Odsroubuijte prihledné vicko na pohonu a indikaci polohy (Zluta krytka) na prodlouZeni vietena (pokud
instalovany).

37




- Typ 8694, REV.2

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS |nSta|aC€

— U varianty s konektorem pro nasunuti hadi¢ky odstrarite objimky (bilé prlichodky) z obou pfipojek
fidiciho vzduchu (pokud jsou instalovany).

Puck
Spinaci hfidelka
Vodici prvek

Objimka s drazkou

max. 1 Nm
max. 5 Nm
Viko pohonu

O-krouzek

Prodlouzeni hfidelky

Obrazek 19: Instalace radiciho vietena (2), fada 21083, 2300 a 2301

POZOR!
Neodborna instalace muize poskodit objimku s drazkou ve vodicim prvku.

Objimka s drazkou je ve vodicim prvku jiz predem montovana a musi byt ,,zajiSténa“ v zarezu.
» Pri instalaci fadiciho vietena neposkodte drazkovy krouzek.

— Spinaci hfidelka zasurite skrz vodici prvek.

POZOR!
Lak k zajisténi Sroubu mize objimku s drazkou kontaminovat.

» Nenanasejte zadny lak k zajiSténi Sroubu na fadici vieteno.

— Pro zajisténi spinaci hfidelky naneste trochu laku k zajisténi Sroubu (Loctite 290) do zavitu prodlouzeni
hfidelky v pohonu.
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— Zkontrolujte spravnou polohu O-krouzku.
— Vodici prvek sesroubujte s vikem pohonu (maximalni utahovaci moment: 5 Nm).

—> Spinaci hfidelku nasroubujte na prodlouzeni hfidelky. Proto je na horni strané drazka (maximalni
utahovaci moment: 1 Nm).

—> Nasurite Puck na fadici vieteno a zajistéte.
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2. Instalace tésnicich krouzku

— Profilové tésnéni navléknéte na viko pohonu (mensi priimér sméfuje nahoru).

— Zkontrolujte spravnou polohu O-krouzk( v pfipojkach fidiciho tlaku.

@ Pri instalaci pozicionéru nesmi byt objimky pfipojek ridiciho vzduchu namontované na pohonu.

Profilové
PFipojky fidiciho tésneni
vzduchu
Pozor:
Objimky nesmi byt
namontované!

Instalace profilového

tésnéni
Obrédzek 20: Instalace tésnicich krouzkd, fada 2103, 2300 a 2301
3. Instalace pozicionéru
— Puck a pozicionér vyrovnejte tak, aby
1. se puck trefil do vodici listy pozicionéru (viz ,Obrazek 21*)
g. spojovaci ¢epy pozicionéru se trefily do pfipojek Fidiciho vzduchu pohonu (viz ,,Obrazek 22%).
POZOR!

Poskozeni desky plosnych spojli nebo porucha.

» Dbejte na to, aby puck dosedal rovné na vodici listu.

Vodici lista

Puck

Obrazek 21: Vyrovnani pucku
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— Pozicionér nasunujte bez otaceni na pohon tak dlouho, az na tvarovém tésnéni nebude viditelna zadna
mezera.

POZOR!

Pokud se pfi zasSroubovani upevnovaciho Sroubu pouzije prilis vysoky utahovaci moment, nelze zajistit
kryti IP65/1P67.

» Upevnovaci Srouby utahujte pouze maximalnim utahovacim momentem 1,5 Nm.

— Pozicionér upevnéte pomoci dvou bo&nich upeviiovacich $roub(. Srouby pfitom jen lehce utdhnéte
(maximalni utahovaci moment: 1,5 Nm).

Upevriovaci Srouby —»
max. 1,5 Nm
Spojovaci
cepy Vv
Pripojky Fidiciho
vzduchu
Pohon

Obrazek 22: Instalace pozicionéru, rada 2103, 2300 a 2301

8.3 Instalace pozicionéru typu 8694 na procesni ventily
rady 26xx a 27xx

Postup:

1. Instalace spinaci hridelky

Vodici prvek

Prodlouzeni hfidelky
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—— Pohon

Obrazek 23: Instalace spinaci hiidelky(1), fada 26xx a 27xx

— OdSroubuijte jiz namontovany vodici prvek na pohonu (pokud instalovan).

40 — Odstrante distan¢ni krouzek (pokud instalovan).
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Spinaci hfidelka
— Vodici prvek
v
—— O-krouzek

——— Plastovy dil
(fadici vieteno)

— Hridelka (pohon)

g?] Puck
l

Obrazek 24: Instalace spinaci hiidelky (2), fada 26xx a 27xx

— O-krouzek zatlacte doll do vika pohonu.

— U velikosti pohonu g 125 a vétsi s vysokym pritokem vzduchu:
demontujte stavajici prodlouzeni hfidelky a nahradte jej novym. Naneste trochu laku k zajisténi Sroubu
(Loctite 290) do zavitového otvoru prodlouzeni hfidelky.

— Vodici prvek zasroubujte do vika pohonu s pomoci kli¢e s ¢elnimi otvory?"
(to€ivy moment: 8,0 Nm).

— Pro zajisténi spinaci hfidelky naneste trochu laku k zajisténi Sroubu (Loctite 290) na zavit spinaci hfidelky.

— Spinaci hfidelku nasroubujte na prodlouzeni hfidelky. Proto je na horni strané drazka (maximalni
utahovaci moment: 1 Nm).

— Nasurite Puck na spinaci hfidelku, dokud nezacvakne.

21) Cep @: 3 mm; vzdélenost éepu: 23,5 mm
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2. Instalace pozicionéru

— Pozicionér nasunte na pohon. Puck pfitom vyrovnejte tak, aby se trefil do vodici liSty polohovaciho
zarizeni.

POZOR!
Poskozeni desky plo$Snych spojli nebo porucha.

» Dbejte na to, aby puck dosedal rovné na vodici listu.

Vodici lista

Obrazek 25: Vyrovnani pucku

— Pozicionér stladte az na pohonu a ota€enim jej vyrovnejte do pozadované polohy.

Upevnovaci Srouby (2x)
max. 1,5 Nm

Obrazek 26: Instalace pozicionéru, rady 26xx a 27xx

Dbejte na to, aby byly pneumatické pfipojky pozicionéru a pohonu pokud mozno svisle nad sebou.
Pfi jiném umisténi mohou byt zapotrebi delSi hadi¢ky nez ty, které jsou soucasti prisluSenstvi.
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POZOR!

Pokud se pfi zasroubovani upevnovaciho Sroubu pouzije priliS vysoky utahovaci moment, nelze zajistit
kryti IP65/IP67.

» Upevnovaci Srouby utahujte pouze maximalnim utahovacim momentem 1,5 Nm.

— Pozicionér upevnéte pomoci dvou boénich upevriovacich Sroubl. Upevriovaci Srouby pfitom jen lehce
utahnéte (maximalni utahovaci moment: 1,5 Nm).
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3. Instalujte pneumatické pfripojeni pozicionéru — pohon

Vystup fidiciho vzduchu 2,

Vystup fidiciho vzduchu 2, \

Horni konektor pro

pfivod vzduchu
Dolni konektor pro / Priklad &80, fidici

pfivod vzduchu funkce A

Obréazek 27: Instalace pneumatickych spoju

— Konektor pro nasunuti hadi¢ky nasSroubujte na pozicionér a pohon.

— S pomoci hadicek, které jsou soucasti dodaného pfisluSenstvi, vytvorte spojeni mezi pozicionérem a
pohonem s,Tabulka 17: Pneumatické jeni honem, fidici funkce A“ nebo ,Tabulka 18: Pn
tické jeni honem, fidici funkce B“ .

POZOR!

Poskozeni nebo porucha vlivem necistot nebo vihkosti.
K dodrzeni kryti IP65/I1P67:

» U velikosti pohonu o 80, @ 100
spojte nevyuzity vystup fidiciho vzduchu 2, s volnym konektorem pro pfivod fidiciho vzduchu pohonu
nebo jej uzaviete uzaviraci zatkou.

» U velikosti pohonu o 125
uzavrete nevyuzity vystup fidiciho vzduchu 2, uzaviraci zatkou a volny konektor pro pfivod vzduchu
pohonu odvedte pomoci hadi¢ky do suchého prostredi.

Ridici funkce A (SFA)
Procesni ventil v klidové poloze uzavren (silou pruziny)
Velikost pohonu o 80, 2 100
0125
5 Vystup fidiciho vzduchu
S
RS
N
o
o
Vstup Fidiciho vzduchu nahore
g
& | Vstup fidiciho vzduchu dole
Suché prostredi

Tabulka 17:  Pneumatické spojeni s pohonem, fidici funkce A
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Ridici funkce B (SFB)
Procesni ventil v klidové poloze otevren (silou pruziny)

Velikost pohonu 2 80,2 100
125
5 Vystup fidiciho vzduchu
15
Q
N
o
o
Vstup fidiciho vzduchu nahore
C
(@]
5 | Vstup Fidiciho vzduchu dole
a
Suché prostiedi

Tabulka 18: Pneumatické spojeni s pohonem, fidici funkce B

,V klidové poloze“ znamena, ze servoventily polohovaciho zarizeni typu 8694 jsou bez proudu,
resp. nejsou aktivovany.

8.4 Otoceni modulu pohonu

Modul pohonu (pozicionér a pohon) Ize otacet jen u pfimych a Sikmych ventil(i fady 2300, 2301
a 27xx.

Polohu pfipojeni Ize plynule vyrovnavat ota¢enim modulu pohonu (pozicionér a pohon) o 360°.

Procesni ventily typ 2300, 2301 a 27xx: Ize otacet jen celym modulem pohonu. Preto¢eni pozici-
onéru vUuci pohonu neni mozné.
Procesni ventil musi byt pfi vyrovnani modulu pohonu v poloze otevieno.

A NEBEZPECI!

Nebezpecdi trazu v disledku vysokého tlaku v zafizeni/pfristroji

» Nez zaCnete pracovat se zafizenim nebo pfistrojem, odstavte tlak a odvzdusnéte/vypustte vedeni.
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Postup:

— Téleso ventilu upnéte do drzaku (potfeba jen v pfipadé, Ze procesni ventil jeSté neni zabudovany).

POZOR!
Poskozeni tésnéni sedla ventilu, resp. kontury sedla.

» Pii otaCeni modulu pohonu musi byt ventil v oteviené poloze.

— U fidici funkce A: oteviete procesni ventil
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Modul
pohonu

Kontura pro kli¢ b ) —— Sestihran———

Sroubeni ——— Sroubeni——

bez Sestihranu se Sestihranem

Obrazek 28: Otoceni modulu pohonu
— Nasadte vhodny stranovy kli€¢ na Sroubeni a otaCejte v opacném sméru.

—> Moduly pohonu bez Sestihranné kontury:
specialni kli¢? umistéte presné do klicové kontury na spodni strané pohonu.

— Moduly pohonu se Sestihranem:
vhodny stranovy kli¢ nasadte na Sestihran pohonu.

A VAROVAN:!
Nebezpecdi urazu v disledku tniku média nebo tlaku.
Pri nespravném smeéru otaceni se mlze uvolnit spoj s télem ventilu.
» Modul pohonu otacejte predepsanym smérem otaceni (viz ,,Obrazek 29%).

— Moduly pohonu bez Sestihranu:
Otacenim ve sméru hodinovych rucicek (pohled odspodu) dostarte modul pohonu do pozadované polohy.

— Moduly pohonu se Sestihranem:Otac¢enim proti sméru hodinovych ruci¢ek (pohled odspodu) uvedte
modul pohonu do pozadované polohy.

/7 Stranovy kli¢

Specialni kli¢

se Sestihranem bez Sestihranu

Obrdzek 29: Otaceni specialnim klicem nebo stranovym klicem

22) Specialni kli¢ (665702) je k dostani u zastoupeni fy Blirkert.
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8.5 Otaceni pozicionéru u procesnich ventilt Fady
26xx a 27xx

Pokud je po instalaci procesniho ventilu obtizné namontovat pfipojovaci kabely nebo hadi¢ky Ize pozicionér
oto¢it vi¢i pohonu.

Upevnovaci Sroub (2x)
Pozicionér

Pneumatické spojeni N

Pohon

Obrazek 30: Otaceni pozicionérem, fada 26xx a 27xx

Postup:

— Uvolnéte pneumatické spojeni mezi pozicionérem a pohonem.
— Povolte upeviiovaci Srouby (imbus SW3).

—> Pozicionér otocCte do pozadované polohy.

POZOR!

Pokud se pfi zasroubovani upevnovaciho Sroubu pouzije priliS vysoky utahovaci moment, nelze zajistit
kryti IP65/1P67.

» Upevnovaci Srouby utahujte pouze maximalnim utahovacim momentem 1,5 Nm.

— Upevnovaci Srouby jen lehce utahnéte (maximalni utahovaci moment: 1,5 Nm).

— Znovu vytvorte pneumatické spojeni mezi pozicionérem a pohonem. V pfipadé potfeby pouzijte delsi
hadicky.
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9 PNEUMATICKA INSTALACE

9.1 Bezpecnostni pokyny

A NEBEZPEGI!

Nebezpeci urazu v disledku vysokého tlaku v zafizeni/pfistroji

» Nez zaCnete pracovat se zafizenim nebo pfistrojem, odstavte tlak a odvzdusnéte/vypustte vedeni.

A VAROVANI!

Nebezpedi Urazu pii nespravné instalaci.

» Instalaci smi provadét pouze opravnény odborny personal za pomoci vhodnych nastroj.
Nebezpedi urazu pri neumysiném zapnuti pfistroje a pfi nekontrolovaném opétovném spusténi.
> Zajistéte zarizeni proti neimyslnému zapnuti.

» Po instalaci zajistéte kontrolované opétovné spusténi.

9.2 Pneumatickeé pripojeni pristroje

Konektor pro pfivod Doplnkovy konektor pro odvod vzduchu
vzduchu. (popis: 1) (popis: 3.1)
jen pro typ 23xx a 2103 se systémem
Konektor pro odvod servoventilu pro vysoky pritok vzduchu
vzduchu (popis: 3) (velikost pohonu @ 130)

Obrazek 31: Pneumatické pripojeni
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Postup:

— Ridici médium pfipojte na konektor pro piivod vzduchu (1)
(8...7 bar; pfistrojovy vzduch, bez oleje, vody a prachu).

— Vedeni odvod vzduchu nebo tlumi¢ hluku namontujte na konektor pro odvod vzduchu (3) a pokud zde je,
i na konektor pro odvod vzduchu (3.1).

Koncepce odvodu vzduchu:
» Pro dodrzeni kryti IP67 musi byt namontovan odvod vzduchu do suchého prostoru.
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Dulezita upozornéni pro bezchybnou funkci pristroje:
> Instalace nesmi zpUsobit vznik zpétného tlaku.
» Pro pripojeni zvolte hadicku s dostatecnym prdrezem.

» Odvod vzduchu musi byt koncipovany tak, aby do pfistroje nemohla pfipojkou pro odvod vzduchu
(8 nebo 3.1) proniknout voda nebo jina kapalina.

» Ovladaci tlak bezpodmineéné udrzujte minimalné 0,5...1 bard nad tlakem, ktery je potfeba pro
uvedeni pohonu do koncové polohy. Tim se zabrani tomu, aby pfili§ maly tlakovy rozdil negativné
ovliviioval priibéh regulace v hornim rozsahu zdvihu.

» Vykyvy ovladaciho tlaku je nutné béhem provozu udrzovat co nejnizsi (max. = 10 %). Pfi vétsich
vykyvech nejsou parametry regulatoru zjisténé funkci X. TUNE optimalni.

9.3 Manualni ovladani pohonu pomoci Fidicich ventil

9.3.1 Jednocdinné pohony (Fidici funkce A a B)

Bez elektrického napajeni Ize pohonem pohybovat z klidové polohy do koncoveé polohy a zpét. K tomu je nutné
ovladat fidici ventily Sroubovakem.

POZOR!
Packa pro rucni ovladani se mize poskodit, pokud byste ji sou¢asné stlacovali a otaceli.

» Packu pro rucni ovladani pfi otaceni nestlacujte.

Ridici ventil neni akti-
vovan
(normalni poloha)

Ridici ventil pro
P4cka pfivod vzduchu \
pro ruéni Ridici ventil pro ————

ovladani odvod vzduchu
sméruje
doleva

Ridici ventil je aktivovan

r‘ Typ 8694 s vysokym pritokem vzduchu
Rucni paka

sméfuje

doprava Ridici ventil pro

pfivod vzduchu /
Ridici ventil pro

odvod vzduchu

Obrézek 32:  Ridici ventil pro pfivod a odvod vzduchu do/z
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Uvedeni pohonu do koncové polohy

Sroubovékem otodte packu pro ruéni ovladani.

Vénujte pozornost nasledujicimu: - ruéni packu pfi otaceni nestlacujte
- dodrzujte poradi uvedené nize

— 1. Aktivujte packu pro ru¢ni ovladani fidiciho ventilu pro 1. 2.
odvod vzduchu. r‘ r\

— 2. Aktivujte packu pro ruéni ovladani ridiciho ventilu pro |:| |:|
pfivod vzduchu.

Obé ruéni packy smérfuji doprava.

Pohon se pohybuje do koncové polohy. Typ 8694 s vysokym
pritokem vzduchu

2

~
10

Obrdzek 33: Uvedeni pohonu do koncové polohy

Uvedeni pohonu zpét do klidové polohy

Sroubovakem otodte ruéni packu doleva.

Vénujte pozornost nasledujicimu: - ru¢ni packu pfi otaceni nestlacujte
- dodrzujte poradi uvedené nize

—> 1. Aktivujte packu pro ruéni ovladani ridiciho ventilu pro 2. 1.
privod vzduchu. ’\ ’\

— 2. Aktivujte packu pro rucéni ovladani fidiciho ventilu pro — ]
odvod vzduchu.

Obé ruéni packy sméfuji doleva (normalni poloha).

Pohon se silou pruziny pohybuje do klidové polohy. Typ 8694 s vysokym
pritokem vzduchu

1 2

~
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Obrazek 34: Uvedeni pohonu zpét do klidové polohy

Pozor:
Jsou-li fidici ventily aktivované, ovladaci elektronika neni funkéni.

» Rucni packa se pred uvedenim do provozu musi uvést do normalni polohy.
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10 ELEKTRICKA INSTALACE, BEZ KOMUNIKACE
PO SBERNICI

VSechny elektrické vstupy a vystupy pfistroje nejsou_galvanicky oddélené od napajeciho napéti.

U pozicionéru s napajenim 24 V existuji dvé varianty pfipojeni:

- Kabelovaprichodka
M16 x 1,5 se pfipojovacimi svorkami

* Multipdl
s kulatym konektorem M12 x 1, osmipélovy

10.1 Bezpecnostni pokyny
A NEBEZzPECI!

Nebezpedi urazu elektrickym elektrickym proudem.
» Nez zaCnete pracovat na zafizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte proti opétovnému zapnuti.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni predpisy pro elektrické pfistroje.

A VAROVANI!

Nebezpedi Urazu pfi nespravné instalaci.

» Instalaci smi provadét pouze opravnény odborny personal za pomoci vhodnych nastroj(.

Nebezpedi Urazu pri neimysiném zapnuti pfistroje a pfi nekontrolovaném opétovném spusténi.
» Zajistéte zarizeni proti neamysinému zapnuti.
» Po instalaci zajistéte kontrolované opétovné spusténi.

Kabely na propojovaci svorky pole musi byt dimenzované minimalné do 75 °C.

10.2 Elektricka instalace pomoci kulatého konektoru
A NEBEZPECI!

Vs s

Nebezpedi urazu elektrickym elektrickym proudem.
» Nez zaCnete pracovat na zafizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte proti opétovnému zapnuti.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpec¢nostni prfedpisy pro elektrické pfistroje.
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10.2.1 Oznaceni kontaktl typ 8694

Pohled na pfistroj Kulaty konektor
bez kovového krytu 3 2 M2 x 1
4 1 osmipdlovy
8
5 7
6

Obrazek 35: Kulaty konektor M12 x 1, osmipdlovy
50
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10.2.2 P¥ripojeni pozicionéru typu 8694

— Piny pfipojte podle varianty pozicionéru.

Vstupni signal Fidiciho centra (napf. PLC), Kulaty konektor M12 x 1, osmipolovy

Pin | Barva zily*®® | Zapojeni zapojeni na strané zakaznika / hladina signalu
. Pozadovana hodnota + 1 o—— +(0/4..20 mA)
1 |bila (0/4...20 mA)
2 o—— GND
2 hnéda viz tabulka "Trivodi¢ové nebo
Pozadovana hodnota GND &tyfvodidové zapojeni"
5 Seda Digitalni vstup + 5 + 0.5V (logicky 0)
: 10...30 V (logicky 1)
6 rizova Digitalni vstup GND identicky s pinem 3 (GND)

Tabulka 19:  Zapojeni pind, vstupni signal z fidiciho centra, kulaty konektor M12 x 1, osmipdlovy

Trivodi¢ové nebo Ctyfvodi€ové zapojeni (nastaveni komunikacénim softwarem):

Ctyivodiéové zapojeni (tovarni nastaveni)

Trivodi¢ové zapojeni

Vstup pozadovanych hodnot je koncipovan jako
rozdilovy vstup, tzn., ze vedeni GND vstupu
pozadovanych hodnot a napajeciho napéti nejsou
identické.

Upozornéni: Pokud jsou signaly GND vstupu
pozadovanych hodnot a napajeciho napéti
vzajemné spojené, musi se v softwaru nastavit
tfivodi¢ové zapojeni.

Vstup pozadovanych hodnot je vztazen k
vedeni GND napdjeciho napéti, tzn. Zze vstup
pozadovanych hodnot a napajeci napéti maji
spole¢né vedeni GND.

+

10

0/4...20 mA D LI]

| 20

GND

30

+ +24V DC

u 40

10

0/4...20 mA )
|

30 GND

+ +24 V DC
40

Tabulka 20:  Schéma zapojeni

23) Uvedené barvy se vztahuji na pfipojovaci kabel, ktery Ize zakoupit jako pfislusenstvi (919061)
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Pohled na pfistroj

bez kovového krytu

Kulaty konektor
3 7 M12 x 1,
4 1 osmipdlovy
8
5 7
6

Obrazek 36: Kulaty konektor M12 x 1, osmipdlovy

Vystupni signaly do fidiciho centra (napi. PLC), kulaty konektor M12 x1, osmipdlovy
(mozné jen u varianty s analogovym vystupem)

Pin | Barva zily*® | Zapojeni zapojeni na strané zakaznika / hladina signalu
8 Cervena Analogové hlaseni polohy + 8 o——» +(0/4...20 mA)
7 modra Analogové hlaseni polohy GND 7 00— GND

Tabulka 21:  Obsazeni pripojek pind, vystupni signaly do fidiciho centra, kulaty konektor M12 x 1, osmipdlovy

Provozni napéti (kulaty konektor M12 x 1, osmipolovy)

Pin | Barva zily>® | Zapojeni Zapojeni na strané zakaznika
4 Zluta +24V 4 o—_l_
24V DC +25 %
| max. zbytkové zvinéni
3 zelena GND 3 10 %

Tabulka 22:  Obsazeni pfipojek pind, napéjeci napéti (kulaty konektor M12 x 1, osmipdlovy)

Po zapnuti napajeciho napéti je pozicionér v provozu.

— Provedte pozadované zakladni nastaveni a aktivujte automatické prizplsobeni pozicionéru, jak je
popsano v kapitole ,,13 Uvedeni do provozu*.

24) Uvedené barvy se vztahuji na pripojovaci kabel, ktery Ize zakoupit jako pfislusenstvi (919061)
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10.3 Elektricka instalace pomoci kabelové prichodky
A NEBEZPECI!

Nebezpedi urazu elektrickym elektrickym proudem.
» Nez zaCnete pracovat na zafizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte proti op&tovnému zapnuti.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni predpisy pro elektrické pfistroje.

POZOR!
Poskozeni konektortl pro pripojeni vzduchu nasledkem otaceni

» P¥i Sroubovani kovového krytu nebo prihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou ¢ast s el. konektory, ktera je nad pohonem.

—> Kovovy kryt (uSlechtila ocel) odSroubujte proti sméru hodinovych rucicek.

Prdhledné vicko
Kovovy kryt

Plastova ¢ast s el.
konektory

Pohon

Obrazek 37: Otevreni ovladaci hlavice

— Kabel protahnéte kabelovou priichodkou.
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*Jen varianta s ana-
logovym vystupem

Obrazek 38: Pripojovaci svorky

— P¥ipojte pozicionér v souladu s nasledujicimi tabulkami:

Vstupni signaly z Fidiciho centra (napfF. LPC)

Svorka | Zapojeni Zapojeni na strané zakaznika
4 o——— +(0/4..20 mA)

4 Pozadovana hodnota +
5 o——— GND

5 Pozadovana hodnota GND viz tabulka "Trivodi¢ové nebo

GtyfvodiCové zapojeni”

1 Digitalni vstup + 1 o + 0..5V (logicky 0)

vztaZeno na svorku 7 (GND) 10..30 V (logicky 1)

Tabulka 23:  Zapojeni svorek, vstupni signaly z fidiciho centra, kabelova prichodka

Trivodi€ové nebo CtyfvodiCové zapojeni (nastaveni komunikacnim softwarem):

Ctyivodiéové zapojeni (tovarni nastaveni)

Trivodi¢ové zapojeni

Vstup pozadovanych hodnot je koncipovan jako
rozdilovy vstup, tzn., ze vedeni GND vstupu
pozadovanych hodnot a napajeciho napéti nejsou
identické.

Upozornéni: Pokud jsou signaly GND vstupu
pozadovanych hodnot a napajeciho napéti
vzajemné spojené, musi se v softwaru nastavit
tfivodi¢ové zapojeni.

Vstup pozadovanych hodnot je vztazen k
vedeni GND napajeciho napéti, tzn. Ze vstup
pozadovanych hodnot a napdjeci napéti maji
spole¢né vedeni GND.

+ 40 + 40
0/4...20 mA D'j 0/4...20 mA
50
70— GND o GND
24V DC
U + 60 + U + 60 +24 V DC
Tabulka 24:  Schéma zapojeni
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Vystupni signaly do Fidiciho Fidiciho centra (napf. LPC; jen varianta s analogovym vystupem)

Svorka | Zapojeni Zapojeni na strané zakaznika
o) Analogové hlaseni polohy + 2 o——» +(0/4..20 mA)
3 Analogové hlageni polohy GND 3 o— GND

Tabulka 25:  Zapojeni svorek, vystupni signaly z fidiciho centra, kabelova prichodka

Napajeci napéti

Svorka | Zapojeni Zapojeni na strané zakaznika

’ v 6
6 Provozni napéti + 0—_|_ 24V DC +25 %

. - max. zbytkové zvinéni
7 Provozni napéti GND 7 o—-l 10 %

Tabulka 26:  Zapojeni svorek, napajeci napéti, kabelova prichodka

Kovovy kryt

Tésnéni
kovového krytu

Plastova ¢ast s el.
konektory

Obrdzek 39: Poloha tésnéni kovového krytu

— Zkontrolujte spravnou polohu té€snéni v plasti télesa.

POZOR!

Poskozeni konektorti pro pfipojeni vzduchu nasledkem otaceni

» Pri Sroubovani kovového krytu nebo prihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou ¢ast s el. konektory, ktera je nad pohonem.

Poskozeni nebo porucha vlivem necistot nebo vihkosti.
Pro zajisténi kryti IP65/IP67:

» Pfevle¢nou matici kabelové priichodky utdhnéte podle vnéjsiho priiméru pouzitého kabelu (resp. podle
zaslepky cca 1,5 Nm).

» Kovovy kryt zaSroubuijte az na doraz.

— Utdhnéte pfevle¢nou matice kabelové prichodky (utahovaci moment cca 1,5 Nm).

— Zaviete téleso (Sroubovaci nastroj: 67407729).

25) Specialni nastroj pro zasroubovani 674077 je k dostani u mistniho zastoupeni fy. Blirkert.
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11 ELEKTRICKA INSTALACE, I0-LINK

2
3 1
5
4
Obrazek 40: Zapojeni Port Class B
Pin Nazev Zapojeni
1 L+ 24V DC Napajeni systému
2 P24 24V DC Neni zapojeno
3 L- 0V (GND) Napajeni systému
4 c/Q 10-Link
5 M24 0V (GND) Neni zapojeno

Tabulka 27:  Zapojeni
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12 ELEKTRICKA INSTALACE, BUS

2
3 1
5
4
Obrazek 41: Zapojeni
Pin Barva zily Zapojeni
1 Stinéni CAN Stinéni CAN
2 Cervena +24 V DC = 25 %, max. zbytkové zvinéni 10 %
3 cerna GND/CAN_GND
4 bila CAN_H
5 modra CAN_L

Tabulka 28:  Zapojeni

Pri elektrické instalaci se siti bUuS dbejte na:
Pouzijte pétipdlovy kulaty konektor a stinény 5zilovy kabel.

Stinéni v zafizeni neni spojeno s funkénim uzemnénim.
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13 UVEDENI DO PROVOZU

13.1 Bezpecnostni pokyny

A NEBEZPECI!

Nebezpedi trazu v disledku vysokého tlaku v zafizeni/pfistroji

» NeZ zaCnete pracovat se zafizenim nebo pfistrojem, odstavte tlak a odvzduSnéte/vypustte vedeni.

A VAROVANI!

Nebezpedi Urazu pri nespravném provozu.
Nespravny provoz mize vést ke zranénim a poskozeni pfistroje a jeho okoli.

» Pfed uvedenim do provozu musi byt zajisténo, Zze se personal obsluhy seznamil s obsahem navodu
k obsluze a zcela jej pochopil.

» Je nutné dodrzovat bezpecnostni pokyny a pfistroj pouzivat v souladu s uréenym ucelem pouziti.

» Zafizeni/pfistroj smi uvést do provozu pouze dostatecné vyskoleny personal.

13.2 Provedeni zakladnich nastaveni

Zakladni nastaveni pozicionéru je provedeno z vyroby.

Pro pfizplsobeni pozicionéru mistnim podminkam se musi po instalaci provést funkce X. TUNE.

13.2.1 Provedeni automatického prizptusobeni X.TUNE

A NEBEZPECI!

Nebezpeci zplisobené zménou polohy ventilu pfi provedeni funkce X. TUNE.
P¥i provedeni X. TUNE pfi provoznim tlaku hrozi akutni nebezpeci Urazu.
» X. TUNE nikdy neprovadgjte za béziciho procesu.

» Zajistéte zafizeni proti neimysinému ovladani.

POZOR!

Nespravny fidici tlak nebo zapnuty provozni tlak na sedle ventilu mize zpUsobit chybné pfizptisobeni
regulatoru.
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» X.TUNE v kazdém pfipadé provadéjte s ovladacim tlakem, ktery bude v pozdé&jSim provozu k dispozici (=
pneumatickd pomocna energie).

» Abyste vylougili rusivé vlivy zplisobené pritokovymi silami, provadéjte funkci X. TUNE pokud mozno ve
stavu s nulovym tlakem procesniho média.

K provedeni funkce X. TUNE se musi pozicionér nachazet v provoznim stavu AUTOMATIKA (DIP
spinac¢ 4 = OFF).
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POZOR!
Poskozeni konektor(i pro pfipojeni vzduchu nasledkem otaceni

» P¥i Sroubovani kovového krytu nebo prihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou ¢ast s el.konektory, ktera je nad pohonem.

— Aby bylo mozno ovladat tladitka a prepinace DIP, je nutno odSroubovat prihledné vicko.

Prdhledné vicko

Kovovy kryt

Plastova ¢ast s el.
konektory

Pohon

Obrazek 42: Otevreni pozicionéru

Komunikaéni
/ rozhrani
/— LED 1

LED 2

—— prepinac DIP
& Tlagitko 2
Tlacitko 1

Obrazek 43: Automatické prizptisobeni X. TUNE

K provedeni funkce X. TUNE se musi pozicionér nachazet v provoznim stavu AUTOMATIKA (DIP
spinac¢ 4 = OFF).

— Spusténi funkce X. TUNE 5 s trvajicim stisknutim tlacitka 129

LED dioda 2 blika s frekvenci 5 Hz. Zafizeni je ve stavu funkéni kontroly NAMUR, LED dioda 1 sviti oranzové.

Je-li funkce X. TUNE uspésné ukoncCena, stav NAMUR se resetuje. Zmény se automaticky prfevezmou do
paméti (EEPROM).

Pokud LED 1 po funkci X. TUNE sviti Cervené:
—> Funkci X. TUNE zopakuijte.

— Pfipadné opétovné spustte zafizeni.

26) Spusténi funkce X.TUNE je mozZné i s komunikaénim softwarem.
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Kovovy kryt
Tésnéni
kovového krytu
Plastova Cast s el. konektory

Obrdzek 44: Poloha tésnéni kovového krytu

POZOR!
Poskozeni konektortl pro pripojeni vzduchu nasledkem otaceni

» P¥i Sroubovani kovového krytu nebo prihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou ¢ast s el.konektory, ktera je nad pohonem.

Poskozeni nebo porucha vlivem necistot nebo vihkosti.

» Pro dodrzeni kryti IP65/IP67 zaSroubujte prihledné vicko, resp. kovovy kryt az na doraz.

— Zavrete téleso (Sroubovaci nastroj: 67407727).

13.3 Nastaveni pristroje pomoci softwaru Burkert
Communicator

Pomoci softwaru Blrkert Communicator Ize provést vSechna nastaveni zafizeni.

@) Nastaveni v Burkert Communicatoru naleznete v navodu k obsluze.

13.3.1 Propojeni pristroje 10-Link se softwarem Burkert
Communicator

Nezbytné komponenty:
» Komunikacni software Burkert Communicator pro PC
+ Sada pro rozhrani USB-bUS (viz pfisluSenstvi)

» Adaptér blsS pro bis servisni rozhrani (viz pFisluSenstvi)
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* V pfipadé potieby prodluzovaci kabel blsS (viz pfislusenstvi)

POZOR!
Poskozeni konektortl pro pfipojeni vzduchu nasledkem otaceni

» P¥i Sroubovani kovového krytu nebo priihledného vicka nedrzte druhou rukou pohon procesniho ventilu,
ale plastovou Cast s el.konektory, ktera je nad pohonem.

— Pro propojeni zafizeni 10-Link s Biirkert Communicatorem odSroubujte prihledné vicko.

60 27) Specialni nastroj pro zaSroubovani 674077 je k dostani u mistniho zastoupeni fy. Blirkert.
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Prahledné vicko

Kovovy kryt

Plastova ¢ast s el.
konektory

Pohon

Obrdzek 45: Otevreni pozicionéru

Komunikaéni
/ rozhrani
/— LED 1

LED 2

prepina¢ DIP

& Tlagitko 2
Tlagitko 1

Obréazek 46: buS servisni rozhrani

—> Mikro USB konektor zastréte do komunika&niho rozhrani.
— Pomoci sady pro rozhrani USB-biS vytvorte spojeni s PC.
— Spustte Birkert Communicator.

— Provedte nastaveni.

13.3.2 Propojeni pristroje buS se softwarem Birkert Communicator

Nezbytné komponenty:
» Komunikaéni software Bilrkert Communicator pro PC

+ Sada pro rozhrani USB-bUS (viz pfisluSenstvi)

— Pomoci sady pro rozhrani USB-biS vytvorte spojeni s PC.
— Spustte Blrkert Communicator.

— Provedte nastaveni.
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14 IO-LINK

14 1 Informace, 10-Link

IO-Link je celosvétové standardizovana 10 technologie (IEC 61131-9) pro komunikaci se senzory a

aktuatory.

IO-Link je komunikace od jednoho bodu k druhému pomoci tfivodi¢ové technologie pro pfipojeni senzord a
aktorll pres standardni nestinéné vodice.

Pro zajis$téni jednoznacné komunikace by se neméla zafizeni 10-Link parametrizovat fidicim prvkem vyssi
urovné (PLC) pres IO-Link master a sou€asné softwarem Birkert Communicator (pfes servisni rozhrani).

14.2 Technické udaje, I0-Link

Specifikace 10-Link
Napajeni

Port Class
SIO-Mode

Soubor |ODD
VendorID

DevicelD
ProductID
Prenosova rychlost
PD Input Bits

PD Output Bits
M-sequence Cap.
Min. doba cyklu
Data Storage

Max. délka vedeni

14.3 Konfigurace sbérnice

V1.1.2

pres |O-Link (M12 x 1, pétipdlové, kédovani A)

B

ne

viz internet

0 x 0078, 120
viz soubor IODD
8694

COMS3 (230,4 kbit/s)
80

40

0x 0D

5ms

Ano

20m

Soubory potfebné pro uvedeni do provozu a popis procesnich dat a acyklickych parametr( jsou dostupné

na internetu.

Ke stazeni na:
www.burkert.com / Typ 8694 / Software
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15 BUS

15.1 Informace, buS

bUsS je systémova sbérnice vyvinuté firmou Birkert, jejiz protokol je zalozen na CANopen.

15.2 Konfigurace sbérnice

Soubory potfebné pro uvedeni do provozu a popis objektl jsou dostupné na internetu.

Ke stazeni na:
www.burkert.com / Typ 8694 / Software
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16 OVLADANI A FUNKCE

Pozicionér typ 8694 ma rlizné zékladni a dopliikové funkce, které Ize konfigurovat a parametrizovat pfepinac
DIP nebo komunika¢nim softwarem.

16.1 Zakladni funkce
Nasledujici zakladni funkce Ize aktivovat nebo ménit prepinacem DIP (CUTOFF a CHARACT) (DIR.CMD).

Nastaveni funkce uzavreni a t&ésnéni (CUTOFF) a korekce pfenosové charakteristiky (CHARACT) se provadi
komunikacnim softwarem.

Funkce Popis prepinaé DIP | OFF ON

Zmeéna smeéru Smér plsobeni mezi vstupnim 1 rostouci klesajici

plsobeni pozadované | signalem a pozadovanou polohou

hodnoty

DIR.CMD

Funkce uzavfeni a Funkce uzavreni a tésnéni pro 2 Funkce Funkce

tésnéni pozicionér uzavreni uzavreni

CUTOFF a tésneni a tésneni
vypnuta zapnuta

Korekce prenosové Vybér pfenosové charakte- 3 Linearni Korekéni

charakteristiky ristiky mezi vstupnim signalem a charakteristika | kfivka

CHARACT zdvihem (korekéni kfivka)

Tabulka 29: Zakladni funkce prepinace DIP

Nasledujici zakladni funkce Ize aktivovat nebo zménit tlacitky nebo komunikaénim softwarem.

Funkce Popis Tovarni nastaveni
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Standardni signal?®
INPUT

Zadani normovaného signalu pro
vstup pozadované hodnoty.

4...20 mA, CtyfvodiCovy

Obnovit tovarni nastaveni
RESET

Obnoveni tovarniho nastaveni

Automaticka kalibrace pozicionéru
X.TUNE

Automatické pfizpUsobeni pozi-
cionéru pfislusnym provoznim
podminkam

Tabulka 30: Zakladni funkce

28) Nastaveni jen s komunikacnim softwarem.
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16.1.1  DIR.CMD -
Zména sméru pusobeni, poZadovana hodnota pozicionéru
(Direction)

Pomoci této funkce se nastavuje smér plsobeni mezi vstupnim signalem (/NPUT) a pozadovanou polohou
pohonu.

Tovarni nastaveni: pfepina¢ DIP ¢€.1 v poloze OFF (rostouci)

prepinac¢ DIP | Poloha Funkce
1 ON Zména sméru plsobeni pozadované hodnoty (DIR.CMD)
(pozadovana hodnota 20...4 mA odpovida poloze 0...100 %),
klesajici
OFF Normalni smér plsobeni pozadované hodnoty (pozadovana

hodnota 4...20 mA odpovida poloze 0...100 %), rostouci

©

N

& Tabulka 31:  prepinac DIP &.1

N

2

3 Smeér pusobeni (DIR.CMD) Ize zménit jen DIP prepinacéem 1 v pozicionéru.

c

&

=

2

g Pozadovana poloha

o

o 4 rostouci

g)) 1000/0 N o .

o A :

© N

Z AN

! N

8 N :

@ N klesajici

g 0% M., Vstupnisignal

J 0/4 mA 20ma  (INPUT)

>

9]

o Obrazek 47: Diagram DIR.CMD

5

3

3

3

P4

<

=
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16.1.2 CUTOFF -
Funkce uzavreni a tésnéni pro pozicionér

Tato funkce zpUsobi, Ze se ventil mimo regulaéni rozsah uzavre a tésni.

Obnoveni regulac¢niho rezimu probiha s hysterezi 1 %.

Tovarni nastaveni: prepina¢ DIP €. 2 v poloze OFF (zadna funkce uzavieni a t&€snéni)

prepinaé DIP | Poloha Funkce

2 ON Funkce uzavreni a tésnéni aktivni. Ventil zcela zavira pod 2 %29
a otevira nad 98 % pozadované hodnoty (CUTOFF)

OFF Bez funkce uzavieni a tésnéni

Tabulka 32:  Prepina¢ DIP &.2

Pomoci komunikagniho softwaru Ize ménit limity pro pozadovanou polohu v procentech.

Poloha prepinace DIP v pozicionéru ma prednost pred komunikaénim softwarem, tzn. nastaveni
funkce uzavreni a tésnéni (CUTOFF), které se zméni pomoci komunikac¢niho softwaru, jsou aktivni
pouze v pfipadé, ze prepina¢ DIP €.2 v pozicionéru je v poloze ON.
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Zdvih ventilu
[%] nastavitelny od
A 75..100 % |
100 y
99
98
97
96
95
94
1 ,’
1 e
1 e
I 7
6
5
4
3
2
1
————— +—+—+—+—+—+—+>» Pozadovana
TN e s w o 3885888 hodnota [%]
T— nastavitelna od 0...25 %

Obrazek 48: Diagram CUTOFF

29) Tovarni nastaveni, Ize ménit komunikacnim softwarem.

66




Typ 8694, REV.2 I:_)i,irkerl:

OV|édéﬂf a funkce FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

16.1.3 CHARACT -
Korektura prenosove funkce mezi vstupnim signalem
(pozadovana poloha) a zdvihem

Charakteristika (kfivka definovana zakaznikem)

Touto funkci se aktivuje pfenosové funkce mezi pozadovanou hodnotou (poZzadovanou polohou) a zdvihem
ventilu za Ucelem korekce pritokové, resp. pracovni kfivky.

Prenosova funkce se da zménit jen komunikaénim softwarem.

Tovarni nastaveni: Pfepinac DIP ¢.3 v poloze OFF (linearni)

prepinac¢ DIP | Poloha Funkce
3 ON Opravna charakteristika pro pfizplsobeni provozni charakte-
ristiky
(Linearizace provozni charakteristiky CHARACT)®
OFF Linearni krivka

Tabulka 33:  Prepinac¢ DIP 3

Poloha prepinace DIP v pozicionéru ma prednost pred komunika¢nim softwarem, tzn. nastaveni
korekéni kifivky (CHARACT), které se zméni pomoci komunikaéniho softwaru, jsou aktivni pouze
v pripadé, ze prepinac DIP ¢.3 v pozicionéru je v poloze ON.

Charakteristické kfivky, které je mozné zvolit v komunikacnim softwaru.

Prenosové funkce Popis

Linear Linearni kfivka

1:25 Exponenciala 1:25

1:33 Exponenciala 1:33

1:50 Exponenciala 1:50

25:1 Obracena exponenciala 25:1

33:1 Obracena exponenciala 33:1

55:1 Obracena exponenciala 55:1

FREE Kfivka definovana uzivatelem, volné programovatelna pres korekéni bod

Tabulka 34:  Vybér funkci

30) Typ funkce Ize zménit pouze pomoci komunikacniho softwaru.
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Prlitokova kfivka k, = f(s) oznacuje pritok ventilu, vyjadfeny hodnotou k,, v zavislosti na zdvihu hfidelky
pohonu. Uréuje ji tvar sedla ventilu a tésnéni sedla. Zpravidla se realizuji dva typy charakteristiky prdtoku,
linearni a exponencialni.

U linearnich charakteristik jsou stejnym zménam zdvihu ds pfifazeny stejné zmeény hodnoty k|, dk,,.
(dk, =n, - ds).

U exponencialni charakteristiky odpovida zména zdvihu ds exponencialni zméné hodnoty k.
(dk/k, = Mo, * ds).

Pracovni kfivka Q = f(s) ukazuje vztah mezi pratokem Q v zabudovaném ventilu a zdvinem. Do této charak-
teristické kFivky jsou zahrnuty kfivky potrubi, ¢erpadel a spotfebict. Ma tedy jiny tvar nez prdtokova kfivka.

Standardni zdvih ventilu [%]
A

100

0 100 g
Pozadovana poloha
[%]

Obrazek 49: Prenosové funkce

U regulacnich Uloh jsou na pribéh pracovni kfivka vétSinou kladeny zvlastni pozadavky, napf. linearita. Z tohoto
dlvodu mUze byt ob¢as potreba vhodnym zplsobem zkorigovat pribéh pracovni kfivky. K tomuto Gcéelu je v
pozicionéru pfenosovy prvek, ktery realizuje rlizné kfivky. Ty se pouzivaji ke korekci pracovni kfivky

Je mozné nastavit exponencialy 1:25, 1:33, 1:50, 25:1, 33:1 a50:1 a jednu linearni kfivku. Kromé toho je mozné
kfivku volné naprogramovat pres korekéni body.
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Zadani tfi volné programovatelnych kfivek

Krivka se definuje pomoci 21 korekénich bodd, které jsou rovnomérné rozlozené v rozsahu pozadované
polohy 0...100 %. Jejich vzdalenost ¢ini 5 %. Kazdému korekénimu bodu mdze byt pfifazen jeden volitelny
zdvih (rozsah nastaveni 0...100 %). Rozdil mezi hodnotami zdvihu dvou sousednich korekénich bodl nesmi
byt vétsi nez 20 %.

Priklad naprogramované kfivky

Zdvih ventilu [&]

100'__:::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::__

e |

80 1 |

70 r i
60 | |
50 oo |
40 | .
30f
o0 | :

10 L7007

» Normovany

0 signal [%]

4..20 mA
0...20 mA

<

Obrazek 50: Priklad naprogramované krivky

16.1.4 INPUT -
Zadani normovaného signalu
(jen varianta bez komunikace po sbérnici)

Touto funkci se nastavuje vstupni signal pozadované hodnoty.
Tovarni nastaveni: 4...20 mA, Ctyfvodic

DalSi nastaveni:  4...20 mA, tfivodi¢
0...20 mA, ¢&tyfvodic

0...20 mA, tfivodic¢
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16.1.5 RESET / FACTORY RESET -
Obnovit tovarni nastaveni

Touto funkci se pozicionér resetuje do tovarni nastaveni.

16.1.6 X.TUNE -
Automaticka kalibrace pozicionéru na prislusné provozni
podminky

Pri kontrole funkce pfistroje musi byt spusténa funkce X. TUNE, aby se pfistroj pfizplsobil mistnim
podminkam.

A VAROVANI!

Béhem provadéni funkce X.TUNE se ventil samocinné pohybuje ze své okamzité polohy.
» X.TUNE nikdy neprovadéjte za béZiciho procesu.

» Vhodnym opatrenim zabrarite nedmysliné aktivaci zarizeni / pozicionéru.

POZOR!

Zabrante nespravnému nastaveni regulatoru v dlsledku nespravného fidiciho tlaku nebo pri zapnutém
procesnim tlaku.

» X.TUNE v kazdém pripadé provadéjte ridicim tlakem, ktery bude v pozdéjSim provozu k dispozici
(= pneumaticka pomocna energie).

» Funkci X. TUNE prednostné provadéjte bez tlaku provozniho média, aby se vyloucily vlivy sil proudéni.

K provedeni funkce X. TUNE se musi pozicionér nachazet v provoznim stavu AUTOMATIKA (DIP
spina¢ 4 = OFF).

dZVvolte automatickou kalibraci pozicionéruf
— Spustit X. TUNE aktivaci pfikazového tlacitka Dale.

Postup funkce X. TUNE se zobrazuje v komunika¢nim softwaru:

Po skonc¢eni automatického prizplsobovani se zobrazi hlageni.
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Po Uspésném provedeni funkce X. TUNE se zmény automaticky pfevezmou do paméti EEPROM pozicionér.
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16.2

Doplnkoveé funkce

Prostfednictvim komunikacniho softwaru Ize konfigurovat a parametrizovat nasledujici doplfikové funkce:

Funkce

Popis

Zména sméru plsobeni
pohonu

DIR.ACT

Prifazeni stavu pfivodu vzduchu do komory pohonu vi¢&i skuteéné poloze

Rozdéleni rozsahu signalu
(Split range)

SPLTRNG

Rpzdéleni rozsahu signalu; vstupni signal v %, pro ktery ventil prochazi celym
rozsahem zdvihu.

Omezeni zdvihu
X.LIMIT

Omezeni mechanického rozsahu zdvihu

Omezeni rychlosti
servomechanismu

X.TIME

Omezeni rychlosti servomechanismu

Regulaéni parametry
X.CONTROL

Parametrizace pozicionéru

Bezpecnostni poloha
SAFEPOS

Zadani bezpec€nostni polohy

Detekce pretrzeni vedeni®?
SIG.ERROR

Konfigurace detekce chyb — Uroveri signalu

Digitalni vstup®”

Aktivace digitalniho vstupu

BINARY.IN
Analogovy vystup®! Konfigurace vystupt (pouze s pridavnou kartou pro analogovou zpétnou
OUTPUT vazbu nebo digitalni vystupy)

Tabulka 35: Doplrikové funkce

31) Jen u varianty bez komunikace po sbérnici.
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16.2.1 DIR.ACT -

Zména sméru pusobeni pohonu (Direction)

Pomoci této funkce se nastavuje smér plisobeni mezi stavem pfivodu vzduchu do pohonu a skute¢nou polohou.

Tovarni nastaveni: vypnuto (smér

rostouci)

Rostouci: Pfimy smér plsobeni (odveden vzduch — 0 %; pfiveden vzduch 100 %)
Klesajici: Inverzni smér plsobeni (odveden vzduch — 100 %; pfiveden vzduch 0 %)

Skuteéné A rostouci
poloha 1000/0 N crr
A Y
~
AN
N
~

N ;
 Klesajici Lo
0% ., Stav provzdusnéni

odvzdusnéno provzdus$néno

Obrdzek 51: Diagram DIR.ACT
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16.2.2 SPLTRNG -
rozdéleni rozsahu signalu (Split range)

Minimalni a maximalni hodnoty vstupniho signalu v %, pro které ventil prochazi celym rozsahem zdvihu.

Tovarni nastaveni: dolni rozdéleni rozsahu signalu = 0 %; horni rozdéleni rozsahu signalu = 100 %

Rozdéleni rozsahu signalu dole: Zadejte minimalni hodnotu vstupniho signélu v %
Rozsah nastaveni: 0...75 %

Rozdéleni rozsahu signalu nahore: Zadejte maximalni hodnotu vstupniho signalu v %
Rozsah nastaveni: 25...100 %

Pomoci této doplrikové funkce se rozsah pozadované polohy typu pozicionéru omezi stanovenim jedné minimalni
a jedné maximalni hodnoty. Toto umozniuje rozdélit pouzity rozsah normovaného signalu (4...20 mA, 0...20
mA) mezi nékolik pfistrojl (bez prekryvu nebo s prekryvem). Timto zplsobem Ize pouzivat nékolik ventill jako
aktuatory - bud'stfidavé nebo pfi prekryvajicich se rozsazich pozadovanych hodnot sou¢asné.

Rozdéleni rozsahu jednoho normovaného signalu na dva rozsahy pozadovanych hodnot:

Zdvih ventilu [%]

100 f====-=====-—pmmmmmmmm—m——eoo oo

» PoZadovana
4 6 8 10 12 14 16 18 20 hodnota [mA]

\ N\ / (INPUT)
Rozsah pozadované Rozsah pozadované
hodnoty hodnoty
Pozicionér 1 Pozicionér 2

Obrazek 52: Diagram SPLTRNG
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16.2.3 X.LIMIT -
Omezeni zdvihu

Tato funkce omezuje (mechanicky) zdvih zadané procentualni hodnoty (minimalni a maximalni). Rozsah
omezeného zdvihu je pfitom nastaven na 100 %. Pokud se za provozu opusti omezeny rozsah zdvihu,
zobrazi se zaporné hodnoty POS nebo hodnoty POS vétsi nez 100 %.

Tovarni nastaveni: omezeni minimalniho zdvihu = 0 %, omezeni maximalniho zdvihu = 100 %

Rozsahy nastaveni:
0...50 % celkového zdvihu
50...100 % celkového zdvihu

Omezeni minimalniho zdvihu:

Omezeni maximalniho zdvihu:

Minimalni vzdalenost mezi minimalnim a maximalnim zdvihem je 50 %, tj. pokud je zadana hodnota, jejiz
vzdalenost od druhé hodnoty je < 50 %, druha hodnota se automaticky upravi.

Omezeny
zdvih (%) A

Mechanicky
zdvih (%) A

160+ 100

|

Neomezeny Ve
zdvih

100 - -=—=—= 70 4

-
o

AUTOMATIKA

Omezeny
zdvih

Rozsah nastaveni v
MANUALNIM provozu
Regulaéni rozsah v

rezimu

(

404

L.

y

o0 PoZzadovana
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16.2.4 X.TIME -
Omezeni rychlosti servomechanismu

Pomoci této funkce se da nastavit doba otevirani a doba zavirani pro cely zdvih, a tim omezit pfestavovaci
rychlosti.

Pri provadéni funkce X.TUNE se pro pro stavy "otevieno" a "zavreno" automaticky zaznamena
minimalni doba otevirani a doba zavirani pro cely zdvih. Diky tomu je mozné pracovat s maximalni
rychlosti.

Tovarni nastaveni: z vyroby nastavené hodnoty pomoci funkce X. TUNE

Pokud ma byt rychlost servomechanismu omezena, je mozné pro otevieno a zavieno zadat hodnoty, které
lezi mezi minimalnimi hodnotami stanovenymi funkci X. TUNE a 60 s.

Doba otevirani:  Doba otevirani pro cely zdvih (v sekundach)
Rozsah nastaveni: 1...60 s

Doba zavirani: Doba zavirani pro cely zdvih (v sekundach)
Rozsah nastaveni: 1...60 s

Vliv omezeni rychlosti otevirani pri skokové zméné pozadované hodnoty

Zdvih ventilu [%]

A
U ”
// !
’ 1
’ 1
. !
v - 7 1
Pozadovana ‘ '
[
hodnota !
1
Skute¢na
1
hodnota :
R :
/’ !
’ 1
7 :
0 P i > 1
Otevieno

Obrazek 54: Diagram X.TIME
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16.2.5 X.CONTROL -
regulaéni parametry pozicionéru

Tato funkce slouZi k nastaveni parametr(i pozicionéru (pasmo necitlivosti a zesilovaci konstanty).

Pasmo necitlivosti:  Oblast necitlivosti polohovaciho zafizeni

Zadani pasma necitlivosti v %, vztazeno na zoomovany rozsah zdvihu;
tzn. Rozdil mezi maximalnim a minimalnim omezenim zdvihu (viz funkce omezeni zdvihu (X.LIMIT)).

Tato funkce zplsobuje, Ze regulator reguluje teprve od urcité regulacni odchylky. Funkce chrani elektromag-
netické ventily v pozicionéru a pneumaticky pohon.

Pokud se dopliikova funkce regulacénich parametrti (X. CONTROL) béhem provadéni funkce
X.TUNE (Autotune polohovaciho zafizeni) nachazi v hlavnim menu, probéhne automatickeé sta-
noveni pasma necitlivosti v zavislosti na tfecich vlastnostech pohonu. Hodnota zjisténa timto
zplsobem je orientaéni hodnota. Muzete ji ruéné upravit.

Xd1'A
PoZadovana /

hodnota Regulacni .
polohy odchylka R k regulatoru
i Xd1 Xd1*
Skute¢na Pasmo
hodnota necitlivosti
polohy
Obrazek 55: Diagram X.CONTROL
Zesilovaci konstanta pfi otevirani/zavirani: Parametry pozicionéru
Zesilovaci konstanta pfi otevirani: Zesilovaci konstanta pozicionéru (pfi zavirani ventilu)
Zesilovaci konstanta pfi zavirani: Zesilovaci konstanta pozicionéru (pfi otevirani ventilu)
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16.2.6 SAFEPOS -
definice bezpecnostni polohy

Tato funkce slouzi k nastaveni bezpe€nostni polohy pohonu, do které pohon najede v pfipadé definovanych
signald.

Do nastavené bezpec€nostni polohy se najede pouze v pripadé, ze na digitalnim vstupu (konfi-
gurace viz digitalni vstup (BINARY.IN)) je prislusny signal nebo pokud se vyskytne chyba.
Pokud je mechanicky rozsah zdvihu omezen funkci omezeni zdvihu (X.LIMIT), je mozné najizdét
pouze do bezpecénostnich poloh v ramci tohoto omezeni.

Tato funkce se provadi jen provoznim stavu AUTOMATIKA.
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16.2.7 SIG.ERROR - konfigurace detekce poskozeného vedeni (jen pro
variantu bez komunikace po sbérnici)

Funkce detekce poSkozeného vedeni (SIG.ERROR) slouzi k rozpoznani chyby v signalu pozadované
hodnoty.

Detekci pretrzeni vedeni Ize zvolit jen pfi signalu 4...20-mA:
Chyba u signalu pozadované hodnoty < 3,5 mA (+ 0,5 % z koncové hodnoty, hystereze 0,5 %
z koncové hodnoty)

P¥i vybéru 0...20 mA neni mozné detekci poskozeni vedeni zvolit.

Pokud je aktivovana detekce poSkozeného vedeni (chyba nebo mimo specifikaci), signalizuje se chyba
signalu prostfednictvim LED 1 na pfistroji.

Bezpednostni poloha pfi aktivované detekci poskozeného vedeni:

Aktivni funkce bezpec€nostni polohy (SAFEPOS)
Pri detekci chyby pohon najede do polohy nastavené v bezpecnostni poloze.

Neaktivni funkce bezpecnostni poloha (SAFEPOS)
Pfi detekci chyby pohon najede do koncové polohy, kterou by zaujal ve stavu bez napéti.

16.2.8 BINARY.IN -
konfigurace digitalniho vstupu (jen pro variantu bez
komunikaci po sbérnici)

Lze provést nasledujici nastaveni:
* Najeti do bezpecnostni polohy
» Spusténi funkce X. TUNE

Bezpec¢nostni poloha
Digitalni vstup =1 — Najeti do bezpec€nostni polohy

Aktivni funkce bezpec€nostni polohy (SAFEPOS)
Pohon najede do polohy nastavené v bezpe¢nostni poloze.

Neaktivni funkce bezpecnostni polohy (SAFEPOS)
Pohon najede do koncové polohy, kterou by zaujal ve stavu bez napéti.

Spusténi funkce X. TUNE
Digitalni vstup =1 — X.TUNE
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16.2.9 OUTPUT (volitelna moznost) - konfigurace analogoveho
vystupu (jen pro variantu bez komunikace po sbérnici)

Funkce analogového vystupu (OUTPUT) se ve vybéru funkci zobrazi pouze v pfipadé, ze ma pozicionér ana-
logovy vystup (volitelna moznost), nebo jesté nebyly nacteny zadné parametry.

Analogovy vystup Ize pouzit pro zpétnou vazbu aktualni polohy nebo pozadované hodnoty do fidiciho

centra.

Funkce Poloha (POS) Vystup aktualni polohy
Pozadovana hodnota (CMD) Vystup pozadované hodnoty

Normovany signal  4..20 mA Vybér normovaného signalu

0...20 mA

16.2.10 Nastaveni rezimu LED, stav zarizeni

Uzivatelska uroven: osoba provadséjici instalaci

Tovarni nastaveni: provoz ventilu + varovani (tovarni nastaveni)

Menu nebo funkce Hodnoty nebo popis

Pristroj

>

>

>

Rezim| olRezim NAMUR

o

o
o

o

Nastaveni rezimu LED, stav zafizeni:
— Stavova LED

—> Rezim

Moznosti vybéru:

®

o

o

o

o

— Zvolte rezim.
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¥ Rezim je nastaveny.
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17 BEZPECNOSTNIi KONCOVE POLOHY

17 .1 Bezpeénostni koncoveé polohy pri vypadku elektrické
nebo pneumatické pomocné energie

Druh pohonu Nazev

=

jednoginny
nahofe Ridici
I funkce A
dole
jednocinny
nahote Ridici
I funkce B
dole

Bezpeénostni koncové polohy pfi vypadku

pomocné elektrické
energie

dole

nahore

pomocné pneuma-
tické energie

Vysoky pratok
vzduchu:

dole

Nizky pritok vzduchu:

neni definovano

Vysoky priatok
vzduchu:

nahore

Nizky pratok vzduchu:

neni definovano

Tabulka 36:  Bezpecnostni koncové polohy
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18 PREVENTIVNI UDRZBA

18.1 Bezpecnostni pokyny

NEBEZPECI!

Nebezpeci trazu v disledku vysokého tlaku v zafizeni/pfristroji

» Nez zaCnete pracovat se zafizenim nebo pfristrojem, odstavte tlak a odvzdusnéte/vypustte vedeni.

Nebezpedci urazu elektrickym elektrickym proudem.
» Nez zaCnete pracovat na zarizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte proti opétovnému zapnuti.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni predpisy pro elektrické pristroje.

A VAROVANI!

Nebezpedi urazu pri neodborné preventivni udrzbé.

» Preventivni Udrzbu smi provadét pouze autorizovany odborny personal pomoci vhodnych nastroj.
Nebezpedi Urazu pri neimysiném zapnuti pfistroje a pri nekontrolovaném opétovném spusténi.

» Zajistéte zafizeni proti neimysinému zapnuti.

» Po preventivni Udrzbé zajistéte opétovné kontrolované spusténi.

MAN 1000585871 CS Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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18.2  Servis filtru privodniho vzduchu
fo NEBEZPECI!

Nebezpeci trazu v disledku vysokého tlaku v zafizeni/pristroji

» Nez zaCnete pracovat se zafizenim nebo pfistrojem, odstavte tlak a odvzdusnéte/vypustte vedeni.

Pro ochranu internich elektromagnetickych ventilli a pohonu se fidici vzduch filtruje.

Smér pritoku pfivodniho vzduchu pres filtr v instalovaném stavu je zevnitf ven pres sitko.

Konektor pro nasunuti
hadicky

O-krouzek

— 2\

Filtr pfivodniho
vzduchu

Obrazek 56: Servis filtru pfivodniho vzduchu

Postup:

— Odjistéte konektor pro nasunuti hadiCky zatlac¢enim na objimku a vytahnéte filtr pfivodniho vzduchu (pfipadné
pomoci vhodného nastroje mezi drazkami v hlavé filtru).

— Filtr vyCistéte nebo v pfipadé potreby vyménte.

— Zkontrolujte vnitini O-krouzek, pfipadné jej vycistéte.
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— Filtr pfivodniho vzduchu zasurite do hadicové nasuvné spojky az na doraz.

A NEBEZPECI!

Nebezpedi urazu vlivem neodborné instalace.

» Dbejte na spravnou instalaci filtru pfivodniho vzduchu.

— Zkontrolujte bezpe&né usazeni filtru pfivodniho vzduchu.
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19 PRISLUSENSTVI

Nazev Objednaci Cislo
Specialni kli¢ 665702
Specidlni nastroj pro otevirani a zavirani prihledného vicka 674077
Pfipojovaci kabel M12 x1, osmipdlovy 919061
Komunikacéni software Birkert Communicator Info na

https://country.burkert.com/

Sada pro rozhrani USB-bUS:

Sada pro rozhrani USB-bUS 2 (bUS konektor + 0,7 m kabelu s konek- 772551
torem M12)

Adaptér biS pro servisni rozhrani buS 773254
(servisni rozhrani baS: M12 na mikro-USB)

Prodluzovaci kabel biS (M12), délka 1 m 772404
Prodluzovaci kabel baS (M12), délka 3 m 772405
Prodluzovaci kabel biS (M12), délka 5 m 772406
Prodluzovaci kabel biS (M12), délka 10 m 772407

Tabulka 37:  Prislusenstvi

19.1 Komunikacni software

Ovladaci pocitacovy program ,,Blrkert Communicator” je koncipovan pro komunikaci se zafizenimi ze série

pozicionér firmy Blrkert (od sériového &isla 20000).

Mate-li dotazy ke kompatibilité, kontaktujte zastoupeni firmy Blrkert.

Detailni popis instalace a obsluhy softwaru naleznete v prisluSném navodu k obsluze.

Adresa pro staZeni softwaru: https://country.burkert.com/
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20 DEMONTAZ

20.1 Bezpecnostni pokyny
A NEBEZPECI!

Nebezpedi urazu v disledku vysokého tlaku v zafizeni/pristroji

» Nez zaCnete pracovat se zafizenim nebo pfistrojem, odstavte tlak a odvzduSnéte/vypustte vedeni.

vs s

Nebezpedi urazu elektrickym elektrickym proudem.
» Nez zaCnete pracovat na zarizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte proti opétovnému zapnuti.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni predpisy pro elektrické pristroje.

A VAROVANI!

Pfi neodborné demontazi hrozi nebezpedi trazu.

» Demontaz smi byt provedena jen autorizovanym odbornym persondlem pomoci vhodnych nastrojd.

Nebezpecdi Urazu pri neimysiném zapnuti pfistroje a pfi nekontrolovaném opétovném spusténi.
» Zajistéte zafizeni proti neimysinému zapnuti.

» Po demontazi zajistéte kontrolované opétovné spusténi.

20.2 Demontaz pozicionéru

Postup:

1. Pneumatické spoje
A NEBEZPEGi!

Nebezpedi urazu v disledku vysokého tlaku v zafizeni/pristroji

» Nez zaCnete pracovat se zafizenim nebo pristrojem, odstavte tlak a odvzduSnéte/vypustte vedeni.

—> Odpojte pneumatické pfipojeni.
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— Rada 20xx:
Odpojte pneumatické pfipojeni k pohonu.
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2. Elektrické pfipojky
A NEBEZPECI!

Nebezpedci urazu elektrickym elektrickym proudem.
» Nez zaCnete pracovat na zafizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte proti opétovnému zapnuti.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni predpisy pro elektrické pfistroje.

Kulaty konektor:
—> Odpoijte kulaty konektor.

kabelova prliichodka:

—> Otevieni pozicionéru: Kovovy kryt odSroubujte proti sméru hodinovych rucicek.
— Povolte matici kabelové prlchodky a vytahnéte kabel.

—> Zavrfete pozicionér

3. Mechanické pfipojky
— Povolte upevrniovaci Srouby.

— Pozicionér vytahujte smérem nahoru.

/ Pozicionér
\ Elektrické
pfipojeni
Kulaty
konektor

. L R
\— Pneumatické vaevnovam
Sroub (2x)

pfipojeni
/ Pneumatické
pfipojeni _\
Pohon k pohonu
Pohon —————
Rada 21xx Rada 20xx

Obrézek 57: Demontaz pozicionéru
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21 BALENI, PREPRAVA, LIKVIDACE

POZOR
Poskozeni pii prepravé u nedostatecné zajisténych pristroja.

» Pristroj prepravujte v narazuvzdorném obalu, chranény pred vihkem a necistotami.

» Dodrzujte pfipustnou skladovaci teplotu.

POZOR
Nespravné uskladnéni miize zpusobit $kody na pfristroji.

» Pristroj uchovavejte v suchém a neprasném prostredi.
» Skladovaci teplota: —20...+65 °C

POZOR
Skody na okolnim prostiedi zp(isobené &astmi piistrojd, které jsou kontaminované médii.

» Pristroj a baleni zlikvidujte v souladu s pravidly pro ekologickou likvidaci.

» Dodrzujte platné predpisy pro likvidaci a pro ochranu zivotniho prostredi.

@ Dodrzujte narodni predpisy o likvidaci odpadu.
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