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1 SOBRE ESTE MANUAL

O manual de operacao descreve todo o ciclo de vida do dispositivo.

— Manter este manual ao alcance no local de uso.

Informacdes importantes sobre seguranca.

» Ler este manual com atengéo.

» Prestar atencao especial as instrugdes de seguranga, uso previsto e condigdes de uso.

» Os usuarios deste dispositivo devem ler e compreender este manual.

1.1 Simbolos de representacao

A PERIGO!

Avisa sobre um perigo imediato.

» O ndo cumprimento pode resultar em morte ou ferimentos graves.

A ADVERTENCIA!

Avisa sobre uma situacédo potencialmente perigosa.

» O ndo cumprimento representa risco de ferimentos graves ou morte.

A CUIDADO!

Avisa sobre um possivel perigo.

» O ndo cumprimento pode resultar em ferimentos leves ou médios.

ATENGAO!

Avisa sobre danos materiais.

» O nao cumprimento pode danificar o dispositivo ou o sistema.

Identifica informacodes adicionais importantes, dicas e recomendacoes.

Faz referéncia a informacoes neste manual ou em outras documentagdes.

» Marca uma instrugdo para evitar um perigo.

— ldentifica uma etapa de trabalho que deve ser executada.

¥ \dentifica um resultado.
VI Identifica textos de interface.
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1.2 Definicoes

Nestas instrucoes, o termo "dispositivo" faz referéncia aos seguintes tipos de dispositivos:
Posicionador tipo 8694 REV.2

O termo "buS" (sistema de barramento Blrkert) refere-se ao barramento de comunicagao desenvolvido
pela Birkert e baseado no protocolo CANopen.

A abreviacao "Ex" usada neste manual de operacao significa sempre "area com atmosfera explosiva".

1.3 Alteracoes de firmware

A partir do fir-
mware versao

Alteracoes

A1.6

Indicagéo da "posicao da valvula no meio" muda de "LED desligado" para "LED branco
acende"

BR




- Tipo 8694 REV.2

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Uso de acordo com a destinagao

2 USO DE ACORDO COM A DESTINACAO

O posicionador do tipo 8694 REV.2 foi concebido para a montagem em acionamentos pneumaticos
de valvulas de processo para o controle da vazao de fluidos. Os fluidos permitidos estao listados nos
dados técnicos.

» Utilizar o dispositivo apenas em conformidade com a destinagao. O uso inadequado do dispositivo
pode resultar em riscos para as pessoas, instalagoes proximas e ao meio ambiente.

» O transporte apropriado e o cuidado no armazenamento, instalagdo, comissionamento, operagédo e
manutencao sdo pré-requisitos para uma operacao segura e sem falhas.

» O uso requer que os dados permitidos, as condicdes operacionais e as condicoes de uso sejam
consultados. Essas informagdes sdo encontradas nos documentos contratuais, no manual de operagao
e na placa de caracteristicas.

» Ao usar dispositivos ou componentes de terceiros, usar apenas aqueles recomendados ou certificados
pela Birkert.

» Nao expor o dispositivo no exterior as intempéries sem protecéo.

» Em atmosferas explosivas € permitido usar apenas os dispositivos certificados para tal. Tais dispositi-
vos sao identificados por meio de uma placa de caracteristicas Ex separada. Consultar as informagdes
na placa de caracteristicas Ex separada e as instrugdes Ex adicionais ou o manual de operagao Ex
separado antes do uso.

» N&o desmontar os elementos de operagéo e exibigdo do dispositivo.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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3 INSTRUCOES BASICAS DE SEGURANCA

Estas instrugdes de seguranca ndo contemplam eventualidades e eventos relacionados a montagem, ope-
racdo e manutencéo.

A empresa operadora é responsavel pelo cumprimento dos regulamentos de seguranca locais relacionados
ao pessoal.

A PERIGO!

Risco de ferimentos por pressao elevada e vazamento de fluido.

» Desligar a presséo antes de realizar trabalhos no dispositivo ou sistema. Purgar ou esvaziar as linhas.

A PERIGO!

Risco de ferimento por choque elétrico.
» Desligar a tens&o antes de realizar trabalhos no dispositivo ou sistema. Proteger contra reativacao.

» Respeitar as normas de prevencao de acidentes e de seguranca para dispositivos elétricos.

A

Para protecao contra ferimentos:

» Proteger o dispositivo ou instalagc&o contra ativacéo inadvertida.

» Apenas pessoal técnico treinado pode realizar os trabalhos de instalagcdo e manutencgao.

» Executar os trabalhos de instalagcdo e manutenc&o apenas com as ferramentas adequadas.

» NAo realizar nenhuma alteragcao no dispositivo € ndo expor a carga mecanica.

» Operar o dispositivo apenas quando estiver em perfeito estado e respeitando o manual de operagao.
» Respeitar as regras técnicas gerais.

» Instalar o dispositivo em conformidade com os regulamentos vigentes no pais.

» Ndo alimente as conexdes do sistema com fluidos agressivos ou inflamaveis.

» Nao alimente as conexdes do sistema com liquidos.

» Apos interrupgao do processo, assegurar que a reativacao seja feita de forma controlada. Observar a
sequéncia:
1. Estabelecer o fornecimento elétrico ou pneumatico.
2. Pressurizar com fluido.

» Respeitar o uso previsto.

ATENCAO!
Componentes ou médulos suscetiveis a eletrostatica.

O dispositivo contém componentes eletrénicos sensiveis a descarga eletrostatica (ESD). O contato
com pessoas ou objetos com carga eletrostatica representam risco para esses componentes. Na pior
das hipéteses, sdo destruidos imediatamente ou deixam de funcionar apés o comissionamento.

» Cumprir os requisitos da EN 61340-5-1 para minimizar ou evitar a possibilidade de danos por descarga
elétrica subita.

» Ter em atencao também para ndo tocar os componentes eletrénicos com tensao de alimentacao presente.

i
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4 INFORMACOES GERAIS

1.4 Endereco de contato

Alemanha

Birkert Fluid Control System
Sales Center
Chr.-Burkert-Str. 13-17
D-74653 Ingelfingen

Tel. +49 (0) 7940 - 10 91 111
Fax +49 (0) 7940 - 10 91 448
E-mail: info@burkert.com

Internacional
Os enderecos de contato sdo encontrados na ultima pagina do manual de operagao impresso.

Além disso, também podem ser encontrados na Internet em:

www.burkert.com

1.5 Garantia

O requisito para a garantia € o uso adequado do posicionador tipo 8694 respeitando as condigdes especifi-
cadas de uso.

1.6 Marcas Comerciais

As marcas apresentadas sdo marcas comerciais das empresas, associagoes e organizagoes
correspondentes

Loctite Henkel Loctite Deutschland GmbH

- Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

1.7 Informacdes na internet

Os manuais de operacao e fichas de dados do tipo 8694 podem ser encontrados na internet em:

www.buerkert.de

MAN 1000585814 PT Version:
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5 DESCRICAO DO SISTEMA

1.8 Area de uso previsto

O posicionador tipo 8694 foi concebido para a montagem em acionamentos pneumaticos para o controle
de fluidos.

1.9 Funcao do posicionador e combinacao com tipos de
valvula

O posicionador tipo 8694 é um regulador eletropneumatico de posigao para valvulas reguladoras com atua-
dores de simples agéo.

O posicionador forma uma unidade funcional com o acionamento pneumatico.

Os sistemas de valvulas de regulagem podem ser utilizados para uma vasta gama de tarefas de controle na
tecnologia fluidica e, dependendo das condi¢des de funcionamento, varias valvulas de processo das séries
2103, 2300, 2301, 26xx ou 27xx da gama Birkert podem ser combinadas com o posicionador . As valvulas
em castelo, de diafragma ou de esfera equipadas com uma esfera de regulacdo sdo adequadas.

“Figura 1” apresenta uma visao geral das combinagdes possiveis entre o posicionador e as varias valvulas
de acionamento pneumatico. Existem diversos tamanhos de atuadores e didmetros nominais disponiveis,
nao representados aqui, para cada tipo de valvula. Informacdes mais precisas podem ser consultadas nas
respectivas fichas de dados. A oferta de produtos é continuamente expandida.

Posicionador tipo 8694

com valvula
diafragma

Tipo 2730

com valvula de castelo com valvula de cabecga reta com valvula de castelo
Tipo 2300 Tipo 2301 Tipo 2702

Figura 1: Vis&o geral de combinacdbes possiveis
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A posicéo do acionamento é regulada conforme a posicdo nominal. A posi¢ao nominal de posi¢éo € especi-
ficada por um sinal padrao externo.

Os atuadores de pistao e giratérios pneumaticos podem ser usados como atuadores. Os atuadores de agao
simples séo oferecidos em combinagdo com o posicionador.

Nos acionamentos de simples acao, apenas uma camara no acionamento sao ventiladas e purgadas. A pressao
criada atua contra uma mola. O pistdo se move até o momento em que se estabelece um equilibrio de forca

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

14

entre a forca da pressao e a forga da mola.

1.10 Caracteristicas dos tipos de valvulas
Valvulas de regulacao | Valvulas de diafragma | Valvulas esféricas Valvulas de
de castelo/valvulas de charneira
regulacao de cabeca
reta
Tipos « 2300 - 2103 » 2652 « 2672
+ 2301 « 2730 » 2655 « 2675
. 2702 « 2731 + 2658
« 2712

Caracte- |-
risticas

Entrada do fluido
debaixo do assento

fechamento sem

auto ajustavel para
maior estanqueidade

O fluido esta herme-
ticamente separado
do acionamento e

Sentido variavel de
vazao com fluxo de
pouca turbuléncia

esterilizacdo por
vapor

Aceita CIP

fechamento sem
golpe de ariete

O acionamento e a
membrana podem
ser removidos com o
corpo montado

* permite uso de pigs

* pPOUCOS espagos
mortos

valvulas

* Oassento e
vedacéo na vélvula
esférica de trés
partes sao inter-
cambiaveis quando
montados

Nota:

para ser usado
apenas como contro-
lador de processo

* resistente a
sujeira

¢ Perda reduzida

. ambiente ~
golpe de ariete . N de pressao em
. * resistente a sujeira ~
= + Design do corpo relacdo aos
* 0 percurso de vazao . :
o COM poucos » Perda reduzida de outros tipos de
do fluido é reto = = .
espacos mortos e pressdo em relacédo valvulas
+ caixa de empanque autoesvaziante aos outros tipos de

* econdmico

* pequeno volume
de construcao

Fluidos .

Agua, vapor e gases

Gases neutros e

« Gases neutros e

« Gases neutros e

tipicos o liquidos liquidos liquidos
P  Alcoois 6leos, com- a a g
bustiveis, fluidos * Fluidos sujos, abra- |+ Agua pura * Midias
hidraulicos sivos e agressivos - levemente
* Midias levemente .
~ : . . . agressivas
+ Solugdes salinas, * Fluidos com maior agressivas
sodas (orgéanicas) viscosidade
» Solventes
Tabela 1: Caracteristicas dos tipos de valvulas
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1.11 Estrutura do posicionador

O posicionador tipo 8694 é composto por uma eletrénica controlada por microprocessador, no sensor de
posicao e no sistema de valvula piloto. O posicionador € operado por meio de 2 teclas e uma DIP switch de
4 pinos. O sistema de valvula piloto para atuadores de acao simples consiste em 2 valvulas solenoide.

1.11.1 Apresentacao

Tampa
transparente

Revestimento da
caixa

Valvula limitadora de
pressao

(para protecao contra

pressao interna muito

alta em caso de falha)

Caixa basica
Ligacao de ar de Ligacao do ar de comando
exaustao (Inscricao: 3) (Inscricdo: 1)
Teclas Interface de
comunicagao
LED
DIP switch
Filtro de

entrada de ar
(substituivel)
Conexao elétrica
(prensa cabo M16 x 1,5
ou conector circular M12 x 1)

Ligagéo de ar de exaustéo adicional
(Inscrigao: 3.1)

apenas para tipo 23xx e 2103 com
sistema de valvula piloto

para desempenho pneumatico elevado
(tamanho do atuador @130)

Figura 2: Estrutura
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1.11.2 Caracteristicas

 Variantes
para acionamentos de valvula de simples agao.

» Sensor de posicao
Sensor de posigao sem contato e sem desgaste.

+ Sistema eletronico controlado por microprocessador
para processamento de sinal, regulagem e controle de valvula.

* Médulo de operacao
O posicionador é operado por meio de 2 teclas e uma DIP switch de 4 pinos.
2 LEDs (1 LED RGB para o status do dispositivo e 1 LED verde para o status da interface de comuni-
cacao) permitem a exibicao de varios status do dispositivo.

+ Sistema de valvula piloto
O sistema posicionador é composto por duas valvulas solenoide. Uma valvula serve para o suprimento
de ar e outra para a purga do acionamento pneumatico. As valvulas solenoides funcionam de acordo
com o principio basculante e sdo controladas pelo controlador com uma tensdo PWM. Isso proporciona
maior flexibilidade em termos de volume do atuador e velocidade de posicionamento. A variante para
fluxo de ar baixo tem uma largura nominal de DNO,6. Em acionamentos pneumaticos maiores, as valvulas
solenoide servem para aumentar a vazdo maxima e, portanto, sdo equipadas com reforcos de membrana
para melhorar a dinamica (DN2,5).

» Feedback de posicao
A posicao da valvula pode ser transmitida para o CLP por meio de uma saida analdgica de 0/4...20 mA
(variante, sem comunicacao de barramento de campo) ou digitalmente por meio de comunicacao de bar-
ramento de campo (por exemplo, biS, 10-Link).

+ Entrada digital (para variante sem comunicacao de barramento de campo)
Quando uma tensdo >10 V é aplicada, a posicdo de seguranca (SAFEPOS) é ativada, ou seja, a valvula
€ movida para a posi¢do de seguranca (configuragdo de fabrica, pode ser alterada com o software de
comunicacao).

Interfaces pneumaticas
conexao G1/8“
Conector de engate rapido @6 mm

* Interfaces elétricas
Conector circular ou prensa cabo

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Interface elétrica Interface pneumatica

L]

Corpo
O corpo do posicionador é protegido por uma valvula limitadora de pressdo contra pressao interna muito
elevada que pode ser causada, por exemplo, por um vazamento.

* Interface de comunicacao
Para a troca de dados de processo e para configuragdo e parametrizagao.
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1.11.3 Esquema de funcionamento do posicionador com
acionamento de simples acao

O esquema de funcionamento descreve a fungao do posicionador tipo 8694.

Valor nominal
de posicao
externo

»| Controlador [
Posicio- Valor real
nador de ajuste —

Sensor de
posicao

de posigéo

- Sistema de valvula piloto
1: Valvula de ventilacao
2: Valvula de purga

@ Fornecimento de
pressao

; / Exaustio

Acionamento
pneumatico
(simples agao)

Valvula
(valvula
proporcional)
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Figura 3: Diagrama de funcionamento
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1.12 Posicionador tipo 8694 (Regulador de posicao)

A posicao atual (POS) do acionamento pneumatico é determinada com o sensor de posicao. Este valor real de
ajuste é comparado pelo regulador de posicao com o Setpoint (CMD) especificado como sinal padrdao. Quando
ha um desvio (Xd1), um sinal de tensao modulado de pulso por amplitude é enviado ao sistema de valvula
piloto como variavel de ajuste. Nos acionamentos de simples acao, a valvula de ventilagao é pilotada através
da saida B1 no caso de um desvio positivo. Quando o desvio é negativo, a valvula de alivio é pilotada pela
saida E1. Desta forma, a posicao do acionamento é modificada até o desvio 0. Z1 representa uma perturbacao.

Z1
r-r—- - ---- - - =-=-"=-=-"=-=-"=-== i |
I B1 I Abertura da
CMD | Xd1 > P | ua
/ o e Ky | valvula
I - I
| |
Valor | Regulador de Sistema de Valvula |
nominal de | posicao valvula piloto |
posicao | |
| |
| POS P |
| - |
| |
' o Sensor de posicao I
I Controle de posicao |
L e e e e e e e e e e e e e e e e e e o e - — — -
Figura 4: Diagrama de fluxo de dados do posicionador

1.121 Representacao esquematica do controle de posicao do tipo
8694

> \ > / POS i
0...20 mA DIRACT? X.LIMIT? l =Nl

oMb ‘ _T X.CONTROL

CMD*  DBND
SPLTRNG? DIR.CMD CHARACT CUTOFF  X.TIME?

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

n  Configuragdo de fabrica

2  Apenas ativavel com o software de comunicagcédo

18 Figura 5: Representacdo esquematica do controle de posicao
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1.12.2 Funcdes do software do regulador de posicao

Funcbes basicas

+ Ativacéo por meio de DIP switch

+ Configuragéo do parametro por meio de software de comunicagao

Funcao

Efeito

Funcéo de fechamento hermético
CUTOFF

A valvula fecha-se fora da faixa de controle. Indicacao
do valor (em %) a partir do qual o acionamento é
completamente purgado (em 0%) ou pressurizado
(em 100%)

(veja o capitulo “1.26 Funcao das DIP switches”).

Corregéo das curvas caracteristicas
CHARACT

Pode ser efetuada a linearizagdo da curva de caracte-
ristica operacional (veja o capitulo “1.26 Funcdo das
DIP switches”).

Inversdo da dire¢do de funcionamento do valor
nominal

DIR.CMD

Retorno do sentido de funcionamento do setpoint
(veja o capitulo “1.26 Funcéo das DIP switches”).

Tabela 2: Funcées basicas

Funcgbes basicas

+ Ativacdo por meio de teclas ou software de comunicagéo

Funcao

Efeito

Sinal padrdao®
INPUT

Selecao do sinal padrao do setpoint

Calibracao automatica do regulador de posicédo
X. TUNE

Redefinir para as configuragdes de fabrica
RESET

Redefinicdo para as configuragdes de fabrica

Tabela 3: Funcées basicas

3  Apenas configuravel com o software de comunicagéo.

Apenas com variante sem comunicagao da barramento de campo.
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Funcgdes adicionais

+ Ativagéo e configuragao do parametro por meio de software de comunicagéao

Funcéo Efeito

Inverséo da diregéo de funcionamento do o ) )
acionamento Atribuicdo do estado de pressurizado da camara do

acionamento ao valor real.

DIR.ACT
Divisao da érea de sinal (Split-Range) Sinal padrdo em % em que a vélvula percorre toda a
SPLTRNG area de curso.

Limitacbes de curso

Limitacdo mecanica da area de curso
X.LIMIT

Limite do tempo de posicionamento

Limitacdo da velocidade de ajuste
X.TIME

Parametros de regulagéo

Parametrizacdo do regulador de posicéo
X.CONTROL

Posigéo de seguranca L o
Definicdo da posicdo de seguranca

SAFEPOS
Detecgéo de quebra de linha? Configuragdo de reconhecimento de erro nivel do
SIG.ERROR sinal
Entrada digital? ) . o
Configuracdo da entrada digital
BINARY.IN

Saida analdgica®

Configuracao da saida analdgica (Variante
OuUTPUT gurac gica (v )

Tabela 4: Funcbes adicionais
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9  Apenas com variante sem comunicagdo da barramento de campo.
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1.13

Interface do posicionador

Entrada para o
valor nominal de
posicédo®

4..20 mA

0...20 mA

3 ou 4 cabos®

Entrada digital

>

24V CC

>

Interface de
comunicagao

Entradas

Aliment.

Posicionador

Saidas

Operacgao

IRy

Sinalizacdo de
i posicéo analogica
i (Variante)

............................

5 Ou por meio de comunicacdo de campo de barramento (por ex. bliS/CANopen ou I/O Link)

e Configuracdo de fabrica é 4...20 mA, 4 fios

Figura 6:

Interfaces

O posicionador tipo 8694 deve ser operado como o tipo de conexao de 3 ou 4 fios, ou seja, a tensao
de alimentacéao (24 V CC) é feita separadamente do sinal de setpoint (veja “10 Instalacao elétrica

sem comunicacao de barramento de campo” na pagina 52).

« Entrada para o valor de setpoint”

(4...20 mA corresponde a 0...100% (dependente da posicdo do DIP switch 1).

« Entrada digital
Quando uma tensdo >10 V é aplicada, a posi¢ao de seguranga (SAFEPOS) é ativada, ou seja, a valvula
€ movida para a posi¢ao de segurancga (configuracao de fabrica, pode ser alterada com o software de

comunicagao).

- Sinalizacdo de posicdo analégica (Variante)”
A posicdo da valvula pode ser transmitidas por meio de uma saida analégica de 4...20 mA ao CLP
(4...20 mA corresponde a 0...100%).

Apenas com variante sem comunicacdo da barramento de campo.

BR
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6 DADOS TECNICOS

1.14 Conformidade

O posicionador tipo 8694 estd em conformidade com as diretivas CE de acordo com a declaragao de con-
formidade CE.

1.15 Normas

As normas empregadas com as quais a conformidade com as diretivas EU sdo comprovadas podem ser
consultadas no certificado de exame CE e/ou a declaragdo de conformidade CE.

1.16 Homologacoes

O produto é homologado conforme a diretiva ATEX 2014/34/CE da categoria 3GD para uso nas zonas 2 e
22.

Respeite as instru¢des para o uso na area Ex. Veja o manual adicional ATEX.

O produto possui homologacao cULus. Consulte o capitulo “1.21 Dados elétricos” para instrugdes de uso
na area UL.

1.17 Condicoes operacionais
A ADVERTENCIA!

A radiacao solar e as variagcdes de temperatura podem causar mau funcionamento ou vazamentos.
» N&o usar o dispositivo em ambiente externo, ndo expor desprotegido as intempéries.

» Respeitar os limites minimos e maximos da temperatura do ambiente.

Temperatura ambiente veja a placa de caracteristicas

Grau de protecéo

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Avaliado pelo fabricante: Avaliado pela UL:
IP65/IP67 de acordo com EN UL Type 4x Rating, apenas para area interna ®
605299

Altitude para uso Até 2000 m acima do nivel do mar

Umidade relativa max. 90% a 60 °C (nao condensavel)

s Apenas com cabo, conector ou tomada corretamente conectado e respeitando o conceito de exaustéo (veja o capitulo “9 Insta-
lacdo pneumadtica’.
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1.18 Dados mecéanicos

Dimensoes

Material do corpo

Material de vedacao

Faixa de curso do eixo da valvula

1.19
Midia de pilotagem

Teor de pé Classe de qualidade 7

particula 10 mg/m?®

Teor de agua Classe de qualidade 3

Teor de dleo Classe de qualidade X
Faixa de temperatura do midia de pilotagem
Faixa de pressado do midia de pilotagem

Poténcia pneumatica da valvula piloto

Dados pneumaticos

consulte a ficha de dados

externo: PPS, PC, aco inoxidavel
interior: PA 6; ABS

EPDM, (NBR)
2...45 mm

gases neutros, ar
classes de qualidade de acordo com ISO 8573-1

tamanho maximo da particula 40 ym, espessura da

Ponto maximo de orvalho
—20 °C ou minimo de 10 °C abaixo da temperatura

operacional mais baixa
max. 25 mg/m?
-10...+50 °C

3...7 bar

7 1 /min (para ventilagéo e purga)
(Valor Q,, definido conforme a queda de pressédo de 7 a

6 bar absolutos)

opcional: 130 |,/min (para ventilagéo e purga) (simples

acao)
Conexoes Conector de mangueira de @6 mm (1/4%)
Unido roscada G1/8
1.20 Placa de caracteristicas
1.20.1 Placa de caracteristicas
Tipo, caracteristicas vélidas para UL e ATEX para
UL e ATEX
Fungéo de comando, Valvula piloto,
} \ Tenséo de alimentagéo da valvula piloto
kel §8694 -E3-...-0 PUO2
‘q-’ £ Single act Pilot 3.0 24 V —| B ) ]
R~ ‘é.’,Pmax 7 bar 1 Pressao operacional max.
== SQ%&O - +60 °C R%V-é ~+— Temperatura ambiente, versdo
Ig E 00123456 WISMA | L Namero de série; identificagdo CE
— Numero do pedido, cédigo de fabricagéo
[T ETTNENIIN HB— codigo e barras
Figura 7: Placa de caracteristicas (exemplo)
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1.20.2 Placa adicional UL
Grau de protegdo —{Type 4X enclosure
Circuito elétrico com poténcia limitada—NEC Class 2 only ;2381 ;:
Comunicagao, tensédo Power Supply: biiS
de alimentacéo 24V +05% —
Consumo de energia A max. 3,5 W
Figura 8: Placa adicional UL (exemplo)
1.21 Dados elétricos

A ADVERTENCIA!

1.21.1

Grau de protecéo

Conexoes

Tens&o de operacéo
Consumo de corrente
Consumo de energia

Resisténcia de entrada
para sinal do valor nominal

Sinalizag&o de posigédo analdgica
max. carga
para saida de corrente 0/4...20 mA

Entrada digital

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Interface de comunicacao

Software de comunicacao

24

Os circuitos elétricos com poténcia limitada conforme "NEC classe 2" podem ser usados apenas com
componentes com homologacdo UL.

Dados elétricos sem comunicacao de barramento de campo

Il conforme DIN EN 61140 (VDE 0140-1)

Prensa cabo M16 x 1,5, SW22 (area de terminal 5...10 mm)
com bornes de parafuso para bitolas de 0,14...1,5 mm?

Conector circular (M12 x 1, 8 pinos)
24V CC £25%, ondulagao max. 10%
Méax. 190 mA

max. 3,5 W

75 Q a 0/4...20 mA/Resolugéo 12 bit

560 Q

0...5V = logica "0", 12...30 V = l6gica "1"
(invertieren der Logik mit Software)

Conexao a PC por meio do kit de interface USB biS

Comunicador Burkert
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1.21.2 Dados elétricos, 10-Link

Classe de protegéo
Conexéao
Port Class A

Tensdo de operagéao
Consumo de corrente

Port Class B

Tensdo de operacéo
Alimentagéo do sistema (Pino 1+3)
Energia auxiliar (Pino 2+5)%

Consumo de corrente
Alimentacao do sistema (Pino 1+3)
Energia auxiliar (Pino 2+5)

Consumo de energia total

[l conforme DIN EN 61140 (VDE 0140-1)

Conector circular M 12 x 1, 5 pinos, codificagcao A

24 V CC +£25% (de acordo com a especificagao)
Max. 150 mA

24 V CC £25%(de acordo com a especificagao)
24 V CC £25%(de acordo com a especificagao)

max. 50 mA
max. 100 mA

max. 3,5 W

9 A energia auxiliar é isolada galvanicamente da alimentacdo do sistema de acordo com a IEC 60664 e para segurancga elétrica de

acordo com a SELV da IEC 61010-2-201

1.21.3 Dados elétricos, buS

Classe de protecéo
Conexao

Tensao de operacao
Consumo de corrente

Consumo de energia total

[l conforme DIN EN 61140 (VDE 0140-1)
Conector circular M 12 x 1, 5 pinos, codificagdo A
24V CC +25%

max. 150 mA

max. 3,5 W

1.21.4 Dados elétricos gerais, interface AS

Grau de protecao

Conexéo
Alimentacdo, interface AS
Comunicacao

Tens&o de operacao
Alimentagéo do sistema, interface AS
especificagdo com
(Pino 1+3)
somente para a variante com energia
externa auxiliar (AUX Power)
(Pino 2+4)*

Consumo de corrente
Alimentacao do sistema (Pino 1+3)

apenas com energia adicional auxiliar
(AUX Power)
(Pino 2+4)

Software de comunicacao

[l conforme DIN EN 61140 (VDE 0140-1)

Conector circular M12 x 1, 4 pinos
Interface de servigco buS

via fonte de alimentacgéo interface AS, de acordo com a

29,5V..31,6 V==

24 V=== +10%

sem energia auxiliar do atuador max. 150 mA @23 V ===
com energia auxiliar adicional (AUX Power) max. 50 mA
@23V =—=—=

max. 100 mA @24 V +10%

Comunicador Birkert

* A fonte deve possuir uma desconexdo segura conforme IEC 364-4-41 (PELV ou SELV)
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1.22 Configuracao de fabrica do posicionador

Fungdes disponiveis por meio de DIP switch:

Funcéao Parametro Valor

CUTOFF Funcéo de fechamento hermético em baixo | 2 %
Funcéo de fechamento hermético em cima | 98 %

CHARACT Correcdo das curvas caracteristicas FREE'

DIR.CMD Inversao da direcao de funcionamento Desligado
do valor nominal

Tabela 5: Configuracbes de fabrica

Fungdes ativaveis com o software de comunicagéo:

Funcéao Parametro Valor
INPUT Entrada de valor nominal 4...20 mA, 4 fios
DIR.ACT Inversao da direcdo de funcionamento Desligado

do acionamento

&

&

S

3

3

=

a

g

S

-

£ SPLTRNG Divisdo da faixa de sinal em baixo 0%

° Funcédo desativada Divisdo da faixa de sinal em cima 100 %

(2]

(]

% X.LIMIT Limitacbes de curso em baixo 0%

E Funcéo desativada Limitacbes de curso em cima 100 %

% X.TIME Tempo de posicionamento de abertura (1 s) Valores do X. TUNE transferidos
n Funcéo desativada Tempo de posicionamento de (1 s) Valores do X. TUNE transferidos
S fechamento Apos execugdo de RESET: 5 s

S X.CONTROL Banda morta 1,0%

= Abrir fator de amplificacao (1) Valores de X.TUNE transferidos
< Fechar fator de amplificacao (1) Valores de X.TUNE transferidos
by Apods execucdo de RESET: 1

[ee]

0

§ SAFEPOS Posicédo de seguranca 0%

=z

g SIG.ERROR™ Deteccao de quebra de linha, setpoint Disabled

Funcéo desativada

BINARY.IN'™ Funcéo entrada digital Posicédo de seguranca
Modo de funcionamento da entrada digital | contato
ouTrPUT™ Funcao Posicéo (POS)
(Variante) Sinal padrao 4..20 mA
Tabela 6: Configuracbes de fabrica

19 Sem alteracdo das configurac6es por meio do software de comunicacdo € armazenada uma curva caracteristica linear em FREE.

26 11 Apenas com variante sem comunicacdo da barramento de campo.
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7 ELEMENTOS DE OPERACAO E EXIBICAO

O capitulo a seguir descreve os estados operacionais e 0os elementos operacionais e de exibicdo do posicionador.

Para mais informacdes sobre a operagao do posicionador, consulte o capitulo “14 Comissionamento”.

1.23 Estado operacional

desativado/bloqueado (configuracao de fabrica): com software de comunicagdo ou comunicacao

‘ Para operar o DIP switch e as teclas, assegure-se de que o bloqueio de comandos local ndo esta
de barramento de campo.

AUTOMATICO (AUTO)
A operacao de controle é realizada no estado operacional AUTOMATICO.
MANUAL

No estado operacional MANUAL, a valvula pode ser aberta ou fechada manualmente através dos botoes.
O DIP switch 4 pode ser usado para alternar entre os dois estados operacionais AUTOMATICO e MANUAL.

LIGADO DIP
R{E{EN

[ L I
12 3 4

1.24 Elementos de operacao e exibicao do posicionador

Para operar o DIP switch e as teclas, assegure-se de que o bloqueio de comandos local nao esta
desativado/bloqueado (configuragcao de fabrica): com software de comunicagcdo ou comunicagao
de barramento de campo.

Interface de
comunicagao
LED 1

LED 2

DIP switch

Tecla 2
Tecla 1

Figura 9: Descricdo dos elementos de operacdo
O posicionador conta com 2 botdes, DIP switches de 4 pinos e 2 LEDs como indicadores.

ATENCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da tor¢ao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa ou a tampa transparente, ndo segure no acionamento
da valvula de processo, mas na caixa basica.

—> Para operar o as teclas e DIP switch, desaparafusar a tampa transparente.
27
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Tampa transparente

Revestimento da caixa

Caixa basica

Acionamento

Figura 10:  Abrir posicionador

Revestimento da
caixa

Vedacgao do
revestimento do
corpo

Caixa basica

Figura 11: Posicdo da vedagéao do revestimento do corpo

ATENCAO!
A entrada de sujeira e umidade causa danos ou mau funcionamento.

» Para o cumprimento de acordo com o grau de protegao IP65/IP67, parafuse a tampa transparente até
ao batente.

— Fechar o corpo (Ferramenta de parafusagem: 674077'?).

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

o8 12 A ferramenta de parafusagem (674077) pode ser adquirida junto a filial de vendas da Blirkert.
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1.25 Disposicao das teclas

desativado/bloqueado (configuracao de fabrica): com software de comunicagdo ou comunicagao
de barramento de campo.

A colocacdo das 2 teclas diferem de acordo com o estado operacional (AUTOMATICO/MANUAL).

@ Para operar o DIP switch e as teclas, assegure-se de que o bloqueio de comandos local nao esta

A descricdo dos estados operacionais (AUTOMATICO/MANUAL) podem ser consultados no capitulo”1.23
Estado operacional”.

Tecla 1 Tecla 2

Figura 12:  Descricdo das teclas

ATENCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torgéo.

» Ao desparafusar e parafusar a tampa transparente, nao segurar pelo acionamento, mas pela caixa basica.

— Para operar o as teclas, desaparafusar a tampa transparente.

Tampa transparente

Revestimento da caixa

Caixa basica

Acionamento

Figura 13:  Abrir posicionador

Estado operacional MANUAL (DIP switch 4 na posicdao ON):

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Tecla Funcgao
y Pressurizacéo

(deslocagéo para abertura/fechamento manual do acionamento)'®
> Purgar

(deslocagéo para abertura/fechamento manual do acionamento)'®

1 &2 simul Pressionar mais de 10 s (<30 s, LED 2 pisca com 5 Hz): Reinicializagdo do dispositivo
imul-

taneamente | Pressionar mais de 30 s (LED 2 pisca com 10 Hz): Redefinir o dispositivo para a configu-
ragao de fabrica

Tabela 7: Colocagéo das teclas do estado operacional MANUAL

19 Dependente do modo de funcionamento do acionamento. 29
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Estado operacional AUTOMATICO (DIP switch 4 na posicdo OFF):

Tecla Funcao
1 Iniciar a fungdo X.TUNE: pressionar a tecla durante 5 s até o LED 2 piscar (verde)
2 -

12 simul Pressionar mais de 10 s (<30 s, LED 2 pisca com 5 Hz): Reinicializagdo do dispositivo
imul-

taneamente | Pressionar mais de 30 s (LED 2 pisca com 10 Hz): Redefinir o dispositivo para a configu-
racao de fabrica

Tabela 8: Colocagdo das teclas do estado operacional AUTOMATICO

Revestimento da
caixa

Vedacgao do
revestimento do
corpo

Caixa basica

Figura 14: Posicdo da vedacgao do revestimento do corpo

ATENCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torcao.

» Ao desparafusar e parafusar a tampa transparente, nao segurar pelo acionamento, mas pela caixa basica.

A entrada de sujeira e umidade causa danos ou mau funcionamento.

» Para o cumprimento de acordo com o grau de protecao IP65/IP67, parafuse a tampa transparente até
ao batente.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

— Fechar o corpo (Ferramenta de parafusagem: 674077'4).

19 A ferramenta de parafusagem (674077) pode ser adquirida junto a filial de vendas da Blirkert.
30
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1.26 Funcao das DIP switches

Para operar o DIP switch e as teclas, assegure-se de que o bloqueio de comandos local nao esta
desativado/bloqueado (configuracao de fabrica): com software de comunicacdo ou comunicagao
de barramento de campo.

LIGADODIP
HRnn

L NN
1234

ATENGCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sdo danificados pelo efeito da torgao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa ou a tampa transparente, ndo segure no acionamento
da valvula de processo, mas na caixa basica.

—> Para operar as teclas e DIP switch, desaparafusar a tampa transparente.

Tampa transparente

Revestimento da caixa

Caixa basica

Acionamento

Figura 15:  Abrir posicionador

DIP switch Posicao Funcao
1 LIGADO Retorno do sentido de funcionamento do setpoint (DIR.CMD)
(Setpoint 20...4 mA corresponde a posigcéo 0...100%),
descendente
DESLIGADO Sentido de funcionamento normal do setpoint
(Setpoint 4...20 mA corresponde a posicéo 0...100%), ascendente
2 LIGADO Funcéo de fechamento hermético ativa. A vélvula se fecha abaixo
de 2%" e se abre completamente acima de 98% ' do setpoint
(CUTOFF)
DESLIGADO Sem funcao de fechamento hermético
3 LIGADO Curva de caracteristica operacional para adaptagcao da curva de

caracteristica operacional
(Linearizacéo da curva de caracteristica operacional, CHARACT)®

DESLIGADO Curva caracteristica linear
4 LIGADO Estado operacional manual (MANUAL)
DESLIGADO Estado operacional AUTOMATICO (AUTO)

Tabela 9: DIP switch

15 A configuracdo de fabrica pode ser alterada por meio de software de comunicagéo.

159 O tipo de curva caracteristica pode ser alterada por meio de software de comunicagéo. 31
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Indicagoes de software de comunicacgéo:
A posicao do DIP switch tem prioridade sobre as configuragées do software de comunicagao.
Se os valores da funcao de fechamento hermético (CUTOFF) ou da caracteristica de correcao
(CHARACT) forem alterados com o software de comunicacao, a fungao correspondente devera
estar ativa (chave DIP na posicao ON).
O sentido de funcionamento do setpoint (D/R.CMD) apenas pode ser alterado com o DIP switch.

Se a caracteristica de corregao (CHARACT) nao for alterada com o software de comunicacgao,
uma curva caracteristica linear sera armazenada com o DIP switch 3 na posi¢gao ON.

Uma descrigcao detalhada das fungdes é encontrada no capitulo “1.55 Funcdes basicas”.

Revestimento da
caixa

Vedacao
timento do corpo

Caixa basica

Figura 16: Posicdo da vedacgao do revestimento do corpo

ATENCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torcao.

» Ao desparafusar e parafusar a tampa transparente, ndo segurar pelo acionamento, mas pela caixa basica.

A entrada de sujeira e umidade causa danos ou mau funcionamento.

» Para o cumprimento de acordo com o grau de protecdo IP65/IP67, parafuse a tampa transparente até
ao batente.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

— Fechar o corpo (Ferramenta de parafusagem: 674077'7).

35 17 A ferramenta de parafusagem (674077) pode ser adquirida junto ao representante de vendas Birkert.
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1.27 Exibicao dos LEDs

LED 1 Indicacao do status do dispositivo e posicao
(RGB) da valvula
LED 2 Indicacéo do status de barramento
(verde) Resposta ao pressionar a tecla para inciar
funcdes
* X.TUNE
* Reinicializacdo do dispositivo
+ Redefinir para as configuragdes de fabrica

Figura 17: Indicador de LED

1.27 .1 Indicadores de status

O LED 1 (RGB) indica o status do dispositivo.

Para indicacao do status do dispositivo e posicao da valvula, o usuario pode configurar os modos de LED
seguintes:

* Modo NAMUR

* Modo de valvula

* Modo de valvula e adverténcias (Configuracdo de fabrica)
+ Cor fixa

+ LED desligado

O modo dos LEDs e as cores da posi¢ao da valvula podem ser definidos com o Comunicador Birkert.

I0-Link:
O modo dos LEDs e as cores da posicao da valvula também podem ser definidos com um parametro
IO-Link aciclico (consulte a lista de parametros).

capitulo “Configurar o modo de LED, status do dispositivo”

@ A descricao da configuracdo do modo LED pode ser encontrada no manual de operagao no

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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1.27.11

Modo de valvula

Indicagbes no modo de valvula:

» Posicao da valvula: aberta, no meio, fechada

+ Status do dispositivo: falha

Posicao da valvula

Posicao da valvula
Estado, cor

Status do dispositivo: falha
Estado, cor

aberta acende amarelo™ intermitente vermelho alternadamente com amarelo ®
no meio acende branco™ intermitente vermelho alternadamente com branco ®19
fechada acende verde™® intermitente vermelho alternadamente com verde '®
Tabela 10:  Modo de valvula

1.27.1.2 Modo de valvula + adverténcias

Indicagbes no modo de valvula + adverténcias:

» Posicao da valvula: aberta, no meio, fechada

+ Status do dispositivo: falha, controle de funcédo, fora da especificagio, requer manutencgao (segundo

NAMUR)

Posicao da valvula

Status do dispositivo

Estado, Operacao normal
cor

aberta acende amarelo'® -

no meio acende branco'®9 -

fechada acende verde™ --

Tabela 11: Modo de valvula + adverténcias, operagdo normal

Quando houver varios status do dispositivo presentes simultaneamente, o status do dispositivo de maior
prioridade sera exibido.

Posicao da Status do dispositivo
valvula Falha Controle de Fora da Requer
funcao especificacdo |manutencao

Estado, Estado, Estado, Estado,
cor cor cor cor

aberta intermitente piscando laranja  piscando piscando azul alternadamente com
vermelho amarelo amarelo ®

no meio intermitente piscando laranja  piscando piscando azul alternadamente com
vermelho amarelo branco 919

fechada intermitente piscando laranja  piscando piscando azul alternadamente com
vermelho amarelo verde ®

Tabela 12: Modo de valvula + adverténcias, status do dispositivo

Para as mensagens de adverténcia, os LEDs sao desligados brevemente entre as mudangas de cor.

Quando localizadas, as cores sdo mostradas apenas piscando.

19  Configuragdo de fabrica, cores seleciondveis para a posicdo da valvula: desligado, branco, verde, azul, amarelo, laranja, vermelho

19 A partir do Firmware A.1.6
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1.27.1.3 Modo NAMUR

O LED 1 indica o status do dispositivo.

Os elementos indicadores mudam de cor de acordo com o NAMUR NE 107.

Quando houver varios status do dispositivo presentes simultaneamente, o status do dispositivo de maior
prioridade sera exibido. A prioridade orienta-se pela a gravidade da discrepancia em relagcao a operagao de
controle (LED vermelho = parada = prioridade maxima).

Indicacao de status conforme NE 107, edicéo de 12/06/2006
Cor Codigo |Status Descricéo
de cor
Vermelho |5 Interrupcao, erro ou |O funcionamento normal ndo é mais possivel em decorréncia
falha de uma falha de funcionamento no dispositivo.
Laranja |4 Controle de fungédo |Intervencao no dispositivo, a operagdo normal esta temporaria-
mente impossibilitada.
Amarelo |3 Fora da As condigdes operacionais ou as condicdes do processo para
especificagao o dispositivo estao fora do especificado.
Azul 2 Requer manutencao |O dispositivo esta em operagao normal, mas em breve uma
fungéo estara limitada.
— Efetue a manutencgao no dispositivo
Verde 1 O diagnostico esta  |Dispositivo em perfeito funcionamento. As mudancgas de status
ativo sdo indicadas por cores.
As mensagens sdo transmitidas eventualmente por meio de um
barramento de campo conectado.
Tabela 13:  Descrigcdo da cor

1.27.2 LEDs de status, verde

O LED 2 (verde) indica o seguinte.

Cor Estado Descricéo
Verde ndo acende Comunicacao |O-Link inativa®®
piscando Comunicagéo IO-Link ativa?”
pisca com 5 Hz Resposta ao pressionar a tecla 1 (iniciar X.TUNE) ou a tecla 1+2 (rei-
niciar o dispositivo) >5 s
pisca com 10 Hz Resposta ao pressionar a tecla 1+2 (redefinir o dispositivo para a confi-
guragao de fabrica) >30 s
Tabela 14: LED 2, verde

20 Apenas variante I0-Link
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1.28 Mensagens de erro
1.28.1 Mensagens do status do dispositivo: fora da especificacao
Mensagem Descricao O que fazer?

Limite de alerta da tem-
peratura ultrapassado

Temperatura ambiente muito
elevada

Baixar a temperatura ambiente. No caso de
falha continua, contate o servigo de assis-
téncia da Blirkert

Abaixo do limite de
temperatura

Temperatura ambiente muito
baixa

Aumentar a temperatura ambiente

Limite de alerta da
tensdo ultrapassado

Tenséo de alimentagéo muito
alto

Verificar a tensdo de alimentacéo

Abaixo do limite de alerta
da tensao

Tenséo de alimentagcéo muito
baixa

Verificar a tensdo de alimentagédo

Quebra de linha CMD

Quebra de linha do sinal de
setpoint. A mensagem é para-
metrizavel (veja “”

Verificar a linha de sinal do setpoint

Tabela 15:  Mensagens

1.28.2 Mensagens: acionamento desloca-se para a posicao de
seguranca

Mensagem

Descricao

O que fazer?

Deteccéo de
sobreaquecimento

Temperatura do dispositivo
para a operacdo muito alta

Baixar a temperatura ambiente. No caso de
falha continua, contate o servigco de assis-
téncia da Burkert

Deteccdo de temperatura
muito baixa

Temperatura do dispositivo
para a operacao muito baixa

Aumentar a temperatura ambiente

Sobretensao detectada

Tensao de alimentacao para
a operacgao do dispositivo é
muito alta

Verificar a tensao de alimentacao

Subtensdo detectada

Falha na tensao de alimen-
tacdo ou tensédo de alimen-
tacdo muito baixa para a ope-
racao do dispositivo

Verificar a tensado de alimentacdo. No caso
de falha continua, contate o servigo de assis-
téncia da Birkert

A memdria persistente
nao pode ser usada:
com defeito ou ndo
disponivel

Erro de gravacao ou leitura
da memodria interna de dados
EEPROM

Reiniciar o dispositivo. No caso de falha
continua, contate o servigo de assisténcia da
Burkert

Evento BUS: nenhum
produtor foi encontrado

Nao foi possivel encontrar
um produtor de bUS externo
atribuido

Verificar o sinal do parceiro biS

Evento BUS: conexdo
de barramento perdida/
indisponivel

Nao é possivel encontrar a
rede blS

Verificar a rede bUS.

Evento bueS: o produtor
nao esta operacional

O produtor ndo se encontra no
estado operacional

Verificar o produtor biS
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Evento bueS: um dis- Outro participante buS esta Atribua um enderego exclusivo ao dispositivo
positivo esta usando o usando o mesmo endereco. e ao participante do buS
mesmo endereco
Erro 10-Link Nao foram recebidos dados de | - Verificar a conexao ao mestre 10-Link

rocesso validos - ~ . . .
P - Verificar se sdo enviados setpoints validos

para o dispositivo por meio da interface
10-Link

Ocorreu um erro X.TUNE | O X.TUNE mais recente ndo foi | - Verificar o fornecimento de ar comprimido
bem sucedido.

- Executar novamente o X.TUNE

Energia auxiliar falhou A tensao da energia auxiliar € | Verificar a tensao da energia auxiliar

muito baixa. Apenas no 10-Link
POS.Monitor A posicao real nao foi atingida. | - Executar o X.TUNE

,(O\\I;?aens)agem € parametrizavel | _ Verificar o fornecimento de ar comprimido
Quebra de linha CMD Quebra de linha do sinal de Verificar a linha de sinal do setpoint

setpoint. A mensagem é para-
metrizavel (veja *”

Tabela 16:  Mensagens

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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8 MONTAGEM

1.29 Instrucdes de seguranca

A PERIGO!

A pressao alta na instalagao/dispositivo pode causar ferimentos.

» Desligar a pressao e purgar/esvaziar as linhas antes de trabalhar na instalagdo ou dispositivo.

Perigo de choque elétrico.
» Antes de trabalhar na instalagcdo ou dispositivo, desligar a tens&o e bloquear para impedir o religamento.

» Respeitar as normas vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.

A ADVERTENCIA!

Risco de ferimentos em caso de montagem inadequada.

» Apenas técnicos autorizados com ferramentas apropriadas tém autorizacao para realizar a montagem.

Risco de ferimento por conexao inadvertida da planta e reativacdao descontrolada.
» Proteger a instalacdo contra ativacdo inadvertida.

» Assegure que a reativagdo apds a montagem ocorra de forma controlada.

1.30 Montagem do posicionador do tipo 8694 nas valvulas
de processo da série 2103, 2300 e 2301
ATENCAO!

A montagem nas valvulas de processo com ligacdo soldada requer que as instru¢gées de montagem
no manual de operacao da valvula de processo sejam seguidas.

Procedimento:

1. Montar o eixo de comutacao

Tampa transparente

Conexdes de ar de pilotagem
(conector de mangueira com luvas de
aperto ou conectores roscaveis)

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Acionamento

Figura 18: Montagem do eixo de comutagéo (1), série 21083, 2300 e 2301

— Desparafusar a tampa transparente no acionamento e o indicador de posi¢ao (tampa amarela) na
extensao do fuso (caso aplicavel).

38
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— Na variante com conector de mangueira, remover as luvas de aperto (brancas) dos dois conectores de
ar de pilotagem (caso aplicavel).

Disco
Eixo de comutacao

Elemento de guia

Anel ranhurado

max. 1 Nm
max. 5 Nm
Tampa do atuador

Oring

Extensdo do fuso

Figura 19: Montagem do eixo de comutagéo (2), série 2103, 2300 e 2301

ATENCAO!
A montagem inadequada pode danificar o anel ranhurado no elemento guia.

O anel ranhurado ja esta pré-montado no elemento de guia e deve estar "engatado" no vao.
» Nao danificar o anel ranhurado durante a montagem do eixo de comutacéo.

— Inserir 0 eixo de comutacao através do elemento guia.

ATENCAO!
Os vernizes de selagem podem contaminar o anel ranhurado.

» Nao aplicar verniz de selagem no eixo de comutagao.

— Para selar o eixo de comutagao, colocar um pouco do verniz de selagem (Loctite 290) no orificio da rosca
da extensao do fuso no atuador.

— Verificar a posi¢ao correta do oring.
— Parafusar o elemento guia com a tampa do atuador (torque de aperto maximo: 5 Nm).

— Parafusar o eixo de comutagdo a extensao do fuso. Para isso ha uma fenda na parte de cima (torque de
aperto maximo: 1 Nm).

— Inserir e encaixar o suporte do disco sobre o eixo de comutagio.

39
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2. Montar os anéis de vedacao

— Colocar a vedagdo moldada sobre a tampa do atuador (o didmetro menor fica virado para cima).

— Verificar a posi¢cao correta dos orings nas conexdes de ar de pilotagem.

Na montagem do posicionador, as luvas de aperto das conexdes de ar de pilotagem nao podem
estar montadas no acionamento.

Ligacdes do ar de
pilotagem

Atencéo:

As luvas de aperto
ndo podem estar
montadas!

Montagem da
vedacao moldada

Figura 20: Montagem dos anéis de vedacéo, série 21083, 2300, 2301

3. Montar posicionador

— Alinhar o suporte do disco e o posicionador de forma que
1. o suporte do disco encaixe no trilho do posicionador (veja “Figura 21”)

e
2. os bocais de conexao do posicionador nas ligagdes do ar de comando do acionamento (veja “Figura
227).

ATENCAO!

Dano da placa ou mau funcionamento.

» Garantir de que o suporte do disco esta plano sobre o trilho.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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—> Colocar o posicionador sobre o acionamento sem roscar até ndo haver nenhum vao visivel na vedacao
moldada.

ATENGCAO!

Um torque de aperto excessivamente alto do parafuso de fixagao ndo garante o grau de protecéao
IP65/1P67.

» Apertar os parafusos de fixagdo apenas com um torque maximo de 1,5 Nm.

— Fixar o posicionador com os dois parafusos de fixacao laterais no atuador. Apertar os parafusos apenas
levemente (torque maximo de aperto: 1,5 Nm).

Parafusos de fixacao
max. 1,5 Nm

Bocal de
conexao
Ligacoes
do ar de
pilotagem

Acionamento

Figura 22: Montagem do posicionador, série 2103, 2300 und 2301

1.31 Montagem do posicionador do tipo 8694 nas valvulas
de processo da série 26xx e 27xx

Procedimento:

1. Montar o eixo de comutacéao

éi Elemento de guia

Extensdo do fuso

Acionamento

Figura 23:  Montagem do fuso de comutacéo (1), série 26xx e 27xx

— Desparafusar o elemento de guia previamente montado no acionamento (se disponivel).

— Remover o anel intermediario (caso disponivel).
41
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Disco

Eixo de comutacéo

Elemento de guia

—— Oring

Parte de plastico
(eixo de comutacéo)

Fuso (atuador)

Figura 24:  Montagem do fuso de comutacéo (2), série 26xx e 27xx

— Pressionar o oring para baixo para a tampa do acionamento.

— Em acionamentos do tamanho @ 125 e maiores com maior poténcia pneumatica:
Desmontar a extensao do fuso e substituir pela nova. Colocar um pouco do verniz de selagem (Loctite
290) no orificio da rosca da extensdo do fuso.

— Parafusar a guia na tampa do atuador com uma chave de face?"
(torque de aperto: 8,0 Nm).

— Para prender o eixo de comutagdo, colocar um pouco de verniz de selagem (Loctite 290) na rosca
do eixo de comutacéo.

— Parafusar o eixo de comutacgao a extensao do fuso. Para isso ha uma fenda na parte de cima (torque de
aperto maximo: 1 Nm).

— Inserir o suporte de disco no eixo de comutacgédo até ele encaixar.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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2. Montar posicionador

— Colocar o posicionador no acionamento. Alinhar o suporte do disco de forma que encaixe no trilho do
posicionador.

ATENCAO!
Dano da placa ou mau funcionamento.

» Garantir de que o suporte do disco esta plano sobre o trilho.

Figura 25:  Alinhamento do disco

— Pressionar o posicionador para baixo até o atuador e virar para alinhar na posicao desejada.

Parafuso de fixagéo (2x)
max. 1,5 Nm

Figura 26: Montagem do posicionador, s€rie 26xx e 27xx

Cuidar para que as conexdes pneumaticas do posicionador e o acionamento estejam preferen-
cialmente um sobre o outro. Uma disposicéo diferente pode demandar mangueiras mais longas
do que as que foram fornecidas.

ATENCAO!
O excesso de torque de aperto no parafuso de fixagao nao garante a classe de protecao IP65/IP67.

» Apertar os parafusos de fixagdo apenas com um torque maximo de 1,5 Nm.

— Fixar o posicionador com os dois parafusos de fixagéo laterais no atuador. Para isso apertar levemente
os parafusos de fixagédo (torque maximo de aperto: 1,5 Nm).
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3. Montar a conexao pneumatica entre o posicionador e o acionamento

Saida do ar de pilotagem 2,

Saida do ar de pilotagem 2,

Ligacdo do ar de
comando superior
Ligacédo do ar de
comando inferior

Exemplo &80, SFA

Figura 27: Montagem das conexées pneumaticas

—> Parafusar o conector de mangueira no posicionador € no acionamento.

—> Estabelecer a conexao pneumatica entre o posicionador e o acionamento com “Tabela 17: Conexao

pneumatica com acionamento, SFA” ou “Tabela 18: Conexdo pneumatica com acionamento, SFB” com
as mangueiras fornecidas no kit de acessorios.

ATENCAO!
A entrada de sujeira e umidade causa danos ou mau funcionamento.

Para respeitar o grau de protecéo IP65/IP67:

» Para atuadores de tamanho 280/2100
a saida de ar de pilotagem 2, que néo for necessaria deve ser conectada a ligagéo do ar de comando
livre ou fechada com um tamp?2o.

» Para atuadores de tamanho o125
fechar a saida de ar de pilotagem 2, que n&o for necessaria com um tampé&o e descarregue a ligagéo
de ar de comando livre do atuador por meio de uma mangueira em um ambiente seco.

Funcédo de comando A (SFA)
Valvula de processo fechada na posicao de repouso (por forca da mola)
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Tamanho do acionamento 280, 2100
0125
5 | Saida do ar de pilotagem
3
c
9
1S}
[2]
o
o
o | Entrada do ar de pilotagem em
*qE) cima
g Entrada do ar de pilotagem em
& | baixo
Q
<
Ambiente seco

Tabela 17: Conexao pneumatica com acionamento, SFA
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Funcédo de comando B (SFB)
Valvula de processo aberta na posicao de repouso (por for¢ga da mola)

Tamanho do acionamento 280, 100
2125

5 | Saida do ar de pilotagem

kS

C

RS

(3]

[%]

o

o

£ Entrada do ar de pilotagem em

g cima

g Entrada do ar de pilotagem em

'g baixo

Ambiente seco

Tabela 18:  Conexdo pneumatica com acionamento, SFB

"Posicao de repouso" significa que as valvulas piloto do posicionador tipo 8694 estao desenergi-
zadas ou nhao estao acionadas

1.32

Montagem em atuadores giratérios por terceiros

— O sensor magnético deve estar montado no adaptador de fuso e o conjunto adaptador no acionamento

(veja o manual de operagéo do conjunto adaptador).

—> Pressionar o sensor de angulo de rotagdo para o interior do encaixe do sensor.

ATENCAO

Danos no cabo de sensor.
» Nao danificar o cabo de sensor durante a montagem.

— Pressionar o dispositivo para baixo até ao acionamento.

ATENCAO

A entrada de sujeira e umidade causa danos ou mau funcionamento.

De forma a respeitar o grau de protecao IP65 ou IP67, ter me atencao:

» Apertar os parafusos de fixagdo com um torque de aperto de no max. 0,5 Nm.

— Fixar o dispositivo com os dois parafusos de fixacao laterais no atuador.

Parafusos de
fixagédo
max. 0,5 Nm

rotacdo
Pino roscado

ix. 0, <«—— Cabo de sensor
Sensor de angulo de

= magnético

Figura 28:  Montagem em acionamentos rotativos
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1.33 Girar o modulo de acionamento

0O mddulo de acionamento (posicionador e atuador) sé pode ser virado nas valvulas de assento
reto e de castelo da série 2300, 2301 e 27xx.

A posicao das conexdes pode ser alinhada por meio de um giro continuo do médulo atuador (posicionador
e atuador) em 360°.

Valvulas de processo do tipo 2300, 2301 e 27xx: Apenas o modulo atuador completo pode ser
virado. Nao é possivel girar o posicionador contra o acionamento.
A valvula de processo deve estar na posicao aberta durante o alinhamento do médulo atuador.

A PERIGO!

A pressao alta na instalagcao/dispositivo pode causar ferimentos.

» Desligar a pressao e purgar/esvaziar as linhas antes de trabalhar na instalagdo ou dispositivo.

Procedimento:

— Fixar o corpo da valvula em um suporte de fixagdo (necessario apenas e a valvula de processo nao tiver
sido montada ainda).

ATENCAO!
A vedacao do assento ou o contorno do assento pode ser danificado.

» A valvula deve estar na posigdo aberta durante a virada do médulo do atuador.

—> Fungéo de comando A: abrir valvula de processo.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Médulo
de acio-
namento
Perfil de chave - -
Niple
sem contorno sextavado com contorno sextavado

Figura 29:  Girar o mddulo de acionamento

— Prender com chave de boca adequada pelo encaixe de chave do niple.

—> Mddulos de atuador sem contorno sextavado:
Usar uma chave especial®® precisamente na area com perfil de chave no lado inferior do acionamento.

— Moddulos de atuador com contorno sextavado:
Usar uma chave de boca adequada no sextavado do acionamento.
46

BR



Tipo 8694 REV.2 -

burkert

Montagem FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

A ADVERTENCIA!

Risco de ferimentos por escape de fluido e descarga de pressao.
A conexé@o do corpo pode se soltar em caso de dire¢do de giro errada.

» Virar o médulo de atuador no sentido indicado (veja “Figura 30”).

—> Mddulos de atuador sem contorno sextavado:
Colocar o médulo do acionamento na posicdo desejada girando no sentido horario (visto de baixo para
cima).

— Mddulos de atuador sem contorno sextavado:
Colocar o médulo do acionamento na posicao desejada girando no sentido anti-horario (visto de baixo
para cima).

Chave de boca

Chave especial

com contorno sextavado sem contorno sextavado

Figura 30: Virar com a chave especial ou chave de boca

22 A chave especial (665702) pode ser adquirida junto a filial de vendas da Blirkert.
1.34 Virada do posicionador nas valvulas de processo da
série 26xx e 27xx

Caso os cabos de conexdo ou mangueiras estejam mal montados depois da instalagdo da valvula de processo,
0 posicionador podera ser virado contra o atuador.

Parafuso de fixagao (2x)
Posicionador

Conexao pneumatica

Acionamento

Figura 31: Virar o posicionador, série 26xx e 27xx
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Procedimento:
— Soltar a conexado pneumatica entre o posicionador e o acionamento.
—> Soltar os parafusos de fixagdo (sextavado interno SW3).

— Rode o posicionador na posi¢céo desejada.

ATENCAO!

Um torque de aperto excessivamente alto do parafuso de fixagao ndao garante o grau de protecao
IP65/1P67.

» Apertar os parafusos de fixagdo apenas com um torque maximo de 1,5 Nm.

— Apertar levemente os parafusos de fixagao (torque maximo de aperto: 1,5 Nm).

— Restabelecer as conexdes pneumaticas entre o posicionador e o acionamento. Se necessario, usar
mangueiras mais compridas.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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9 INSTALACAO PNEUMATICA

1.35 Instrucdes de seguranca

A PERIGO!

A pressao alta na instalagao/dispositivo pode causar ferimentos.

» Desligar a pressao e purgar/esvaziar as linhas antes de trabalhar na instalagcado ou dispositivo.

A ADVERTENCIA!

Risco de ferimentos em caso de instalagcao inadequada.

» Apenas pessoal técnico autorizado com ferramenta apropriada tem autorizacéo para realizar a
instalacéo.

Risco de ferimento por conexao inadvertida da planta e reativacdao descontrolada.

» Proteger a instalacdo contra ativacdo inadvertida.

» Garantir que a reativagdo apos a instalagdo ocorra de forma controlada.

1.36 Ligar o aparelho pneumaticamente

Ligagdo do ar de comando Ligacéo de ar de exaustdo adicional

(Inscricao: 1) (Inscricdo: 3.1)
apenas para tipo 23xx e 2103
Ligacédo de ar de com sistema de valvula piloto
exaustao (Inscricdo: 3) para desempenho pneumatico elevado

(tamanho do atuador 130)

Figura 32:  Ligag&o pneumatica

Procedimento:

— Conectar a midia de pilotagem a ligagéo do ar de comando (1) (3...7 bar, ar de instrumento, livre de dleo,
agua e poeira).

— Montar uma linha de exaustao ou um silenciador na conexao de exaustéo (3) e, se disponivel, na
conexdo de exaustao (3.1).

@ Concepcao da linha de exaustao:

» Um condutor de exaustao deve ser montado na area seca para que o grau de protecao IP67 seja

preservado.
49
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Informagdes importantes para o uso do dispositivo livre de problemas:
» A instalagéo nao pode ocasionar a formagao de contrapressao.
» Escolher uma mangueira cuja bitola seja suficiente para a conexéo.

» A linha de exaustao deve ser concebida de tal forma que impega a agua ou outro liquido de chegar
até o dispositivo através da dela (3 ou 3.1).

» E imprescindivel manter a presséo piloto presente pelo menos 0,5...1 bar acima da pressao neces-
saria para colocar o atuador na sua posicao final. Assim, eles garantem que o comportamento do
controle na faixa superior do curso nao seja fortemente influenciado negativamente devido a uma
diferenca de pressao muito pequena.

» As oscilagdes da presséo piloto devem ser mantidas no menor nivel possivel durante a operagao
(max. £10%). Caso as oscilagdes sejam maiores, os parametros de controle calibrados com a fungéo
X.TUNE nao sdo ideais.

1.37 Acionamento manual do acionamento com valvulas piloto

1.37.1 Acionamentos de simples acao (funcdo de comando A e B)

O acionamento pode ser movimentado sem energia elétrica a partir da sua posigao de repouso até a posigao
final e de volta. Para isso, acionar as valvulas piloto com uma chave de fenda.

ATENCAO!
A alavanca manual pode ser danificada se ela for pressionada e virada ao mesmo tempo.

» Nao pressionar a alavanca ao vira-la.

Valvula piloto nao
acionada

osicao normal
(posic ) Valvula piloto,

Alavanca ventilagédo
manual Valvula piloto,
A apontando purga
[ ] para a
®) esquerda

Valvula piloto acionada

‘_ ~__® | Alavanca
' apontando

Tipo 8694 com desempenho pneumatico elevado
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para a direita Valvula piloto,

ventilagédo

Valvula piloto,
purga

50
Figura 33: Valvulas piloto para a ventilagdo e purga do acionamento
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Deslocar o acionamento até a posicao final

Virar a alavanca manual com uma chave de fenda para o lado direito.

Obervar: - Nao apertar as alavancas ao girar
- Seguir a sequéncia descrita abaixo

— 1. Operar a alavanca manual da valvula piloto de purga.

— 2. Operar a alavanca manual da valvula piloto de
ventilagao.

As duas alavancas apontam para a direita.

O acionamento se move até a posicao final.

Tipo 8694 com desempenho
pneumatico elevado
2. 1.

Figura 34:  Mover o atuador até o fim do curso

Mover o acionamento de volta para a posicdo de repouso

Virar as alavancas com uma chave de fenda para o lado esquerdo.

Obervar: - Nao apertar as alavancas ao girar
- Seguir a sequéncia descrita abaixo

— 1. Operar a alavanca manual da valvula piloto de ventilagao.
— 2. Operar a alavanca manual da valvula piloto de purga.

As duas alavancas apontam para a esquerda (posicdo normal).

O acionamento se move até a posicao de repouso pela forga
da mola.

Tipo 8694 com desempenho
pneumatico elevado
1. 2.
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Figura 35: Colocar o acionamento de volta para a posicdo de repouso

Atencao:
Se as valvulas piloto forem acionadas, o controle elétrico nao sera possivel.

» Colocar a alavanca para a posicao normal antes do comissionamento.
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10 INSTALACAO ELETRICA SEM COMUNICACAO
DE BARRAMENTO DE CAMPO

Todas as entradas e saidas elétricas do dispositivo ndo sao isoladas galvanicamente da tensao de
alimentacgao.

Ha duas variantes de conexao para a variante de 24 V do posicionador:

* Prensa cabo
M16 x 1,5 com bornes de parafuso

* Multipolar
com conector circular macho M12 x 1, 8 pinos

1.38 Instrucdes de seguranca

A PERIGO!

Perigo de choque elétrico.
» Antes de trabalhar na instalacao ou dispositivo, desligar a tens&o e bloquear para impedir o religamento.

» Respeitar as normas vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.

A ADVERTENCIA!

Risco de ferimentos em caso de instalagao inadequada.

» Apenas pessoal técnico autorizado com ferramenta apropriada tem autorizacao para realizar a
instalacao.

Risco de ferimento por conexao inadvertida da planta e reativacao descontrolada.

» Proteger a instalagdo contra ativacao inadvertida.

» Garantir que a reativacédo apds a instalacao ocorra de forma controlada.

Os cabos nos terminais de campo devem ser dimensionados para pelo menos 75 °C.

1.39 Instalacao elétrica com conector circular

A PERIGO!

Perigo de choque elétrico.
» Antes de trabalhar na instalagdo ou dispositivo, desligar a tensao e bloquear para impedir o religamento.

» Respeitar as normas vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.

1.39.1 Designacao dos contatos tipo 8694

Tela sem revgsti— Conector circular
mento da caixa " 3 2 M12 x 1, 8 pinos

Figura 36: Conector circular M12 x 1, 8 pinos

BR



Instalacéo elétrica sem comunicacao

Tipo 8694 REV.2 -

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

de barramento de campo

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

1.39.2 Conexao do posicionador do tipo 8694

— Conecte os pinos de acordo com a versao do posicionador.

Sinais de entrada da central de controle (por ex. CLP), conector redondo M12 x 1, 8 pinos

Pino | Cor do fio® Alocagao da conexao comutacao externa/nivel do sinal
1 o—m 4...20 mA
1 lbranco Setpoint + (0/4...20 mA) +(0/4...20 mA)
2 o— GND
2 marrom Setpoint GND consul:ce a tfabela de ’.cipo de
conexdo 3 fios ou 4 fios
5 cinza Entrada digital + .
5 o + 0..5V (I6gico 0
10...30 V (légico 1)
6 rosa Entrada digital GND idéntico ao pino 3 (GND)
Tabela 19: Configuracdo dos pinos, sinais de entrada da central de controle, conector redondo M12 x 1, 8 pinos

Tipo de conexao 3 fios ou 4 fios (configuragdo com o software de comunicacao):

Tipo de conexao de 4 fios (configuracao de

tabrica) Tipo de conexao de 3 fios

A entrada do ponto de ajuste foi projetada como
uma entrada diferencial, ou seja, as linhas GND da
entrada do setpoint e a tensdo de alimentagcdo nao
sdo idénticas.

Observacgao: Se os sinais GND da entrada do
setpoint e a tensdo de alimentacéo estiverem
conectados um ao outro, o tipo de conexao de 3
fios devera ser definido no software.

A entrada do setpoint é referenciada a linha GND
da tensdo de alimentagao, ou seja A entrada do
setpoint e a tensdo de alimentag&o tém uma linha
GND comum.

+ 10 = 10
0/4...20 mA D'j 0/4...20 mA
20
30— GND 50 GND
24V CC
U + 40+ u + 40+24VCC

Tabela 20: Tipo de conexdo
23 As cores de fio indicadas relacionam-se ao cabo de conexdo de numero (919061) que pode ser adquirido como acessdrio 53
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Tela sem revesti-
mento da caixa Conector circular
M12 x 1, 8 pinos

Figura 37: Conector circular M12 x 1, 8 pinos

Sinais de saida para o centro de controle (por ex., CLP), conector redondo M12 x1, 8 pinos
(necessario apenas para a variante de saida analégica)

Pino | Cordo fio*® | Alocagao da conexao comutacao externa/nivel do sinal

Sinalizagéo de posig¢édo ana-

8 vermelho l6gica + 8 o—————— > +(0/4...20 mA)
7 azul Sinalizagdo analdgica de 7 o—— GND
posicao GND

Tabela 21:  Configuragdo dos pinos, sinais de saida para a central de controle, conector redondo M12 x 1, 8 pinos

Tensao de operacao (conector redondo M12 x 1, 8 pinos)

Pino | Cordo fio*® | Alocagcdo da conexao Comutacao externa

4 amarelo +24V 4 O—_|_
24V CC +£25%
| ondulagcdo max. 10%
3 verde GND 3

Tabela 22:  Configuragdo dos pinos, tensao de operagao (conector redondo M12 x 1, 8 pinos)

O posicionador entra em operacdo apos estabelecimento da tensdo de operagao.

— Efetuar as configuracdes basicas necessarias e acionar o ajuste automatico do posicionador, conforme
descrito no capitulo “14 Comissionamento”.

2499 As cores de fio indicadas relacionam-se ao cabo de conexdo de numero (919061) que pode ser adquirido como acessdrio
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1.40 Instalacao elétrica com prensa cabo

A PERIGO!

Perigo de choque elétrico.
» Antes de trabalhar na instalacdo ou dispositivo, desligar a tenséo e bloquear para impedir o religamento.

» Respeitar as normas vigentes de segurancga e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.

ATENCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torcao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa, ndo segurar pelo acionamento, mas pela caixa basica.

— Desparafuse o revestimento da caixa (ago inoxidavel) no sentido anti-horario.

Tampa transparente

Revestimento da caixa

Caixa basica

Acionamento

Figura 38:  Abrir cabega de comando

— Empurrar o cabo através do prensa cabo.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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Figura 39:  Conexao dos bornes de parafuso

—> Conectar o posicionador de acordo com as tabelas seguintes:

Sinais de entrada da central de controle (p. ex., CLP)

Borne Alocacgao da conexao Comutacao externa
4 o—— +(0/4..20 mA)

4 Setpoint +
5 o— GND

5 Setpoint GND consulte a tabela de tipo de

conexao 3 fios ou 4 fios
1 Entrada digital + 1 o + 0..5V (l6gico 0)
10...30 V (légico 1
referente ao borne 7 (GND) (%9 )
Tabela 23:  Alocagéo da conexao dos bornes de parafuso, sinais de entrada da central de controle, prensa cabo

Tipo de conexao 3 fios ou 4 fios (configuragdo com o software de comunicacao):

Tipo de conexao de 4 fios (configuracao de
fabrica)

Tipo de conexao de 3 fios

A entrada do ponto de ajuste foi projetada como
uma entrada diferencial, ou seja, as linhas GND da
entrada do setpoint e a tensdo de alimentacado nao
sdo idénticas.

Observacgao: Se os sinais GND da entrada do
setpoint e a tensdo de alimentacdo estiverem
conectados um ao outro, o tipo de conexdo de 3
fios devera ser definido no software.

A entrada do setpoint é referenciada a linha GND
da tenséo de alimentacao, ou seja A entrada do
setpoint e a tensao de alimentagcao tém uma linha
GND comum.

+

40
0/4...20 mA
| 50

Bli

70 GND

+ +24V CC
60O

u

40

0/4..20 mA )
|

76 GND

+ +24V CC
u 60

Tabela 24:  Tipo de conexdo
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Sinais de saida para o centro de controle (por ex., CLP; somente com variante com saida analégica)

Borne Alocacgao da conexao Comutacao externa
o) Sinalizac&o de posig¢édo analdgica + 2 o——» +(0/4..20 mA)
3 Sinalizacdo analdgica de posigdo GND 3 o— GND

Tabela 25:  Alocagdo da conexdo dos bornes de parafuso, sinais de saida da central de controle, prensa cabo

Tensao de operacao

Borne Alocacgao da conexao Comutacao externa
6 Tens&o de operagdo + 6 0—_|_ 24V CC +95%
7 Tensao de operagdo GND 7 o | ondulagao max. 10%

Tabela 26:  Alocagé@o da conexdo dos bornes de parafuso, tenséo de operagéo, prensa cabo

Revestimento da
caixa

Vedacéo
do revestimento
do corpo

Caixa basica

Figura 40: Posicdo da vedacéao do revestimento do corpo

—> Verificar a posigao correta da vedagao no revestimento da caixa.

ATENGCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torcao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa, ndo segurar pelo acionamento, mas pela caixa basica.

A entrada de sujeira e umidade causa danos ou mau funcionamento.
Para assegurar o grau de protecao IP65/IP67:
» Apertar a porca de capa do prensa cabos de acordo com o tamanho dos cabos ou bujoes (aprox. 1,5 Nm).

» Parafusar o revestimento da caixa até ao batente.

— Apertar a porca de capa do prensa cabo (torque aprox. 1,5 Nm).

— Fechar o corpo (Ferramenta de parafusagem: 67407729).

25 A ferramenta de parafusagem (674077) pode ser adquirida junto a filial de vendas da Blirkert.
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11 INSTALACAO ELETRICA, I0-LINK

2
3 1
5
4
Figura 41:  Alocacéo da conexao
Alocacéao da conexao Porta classe A
Pino |Designacao Alocacao da conexao
©
§ 1 L+ 24V CC Alimentacao do sistema
S 2 I/Q NF Livre
2 3 L- 0V (GND) Alimentag&o do sistema
,‘g 4 c/Q 10-Link Comunicacao
= 5 |NF NF Livre
% Tabela 27:  Alocacéo da conexao Porta classe A
L
E) Alocacao da conexao Porta classe B
(2]
(]
é Pino |Designacao Alocacao da conexao
—
% 1 L+ 24V CC Alimentacéo do sistema
g 2 P24 24V CC Energia auxiliar
= 3 L- 0V (GND) Alimentagdo do sistema
3 4 c/Q 1O-Link Comunicacdo
()
i 5 N24 0V (GND) Energia auxiliar
i Tabela 28:  Alocacgédo da conexao Porta classe B
2
3
3
=z
<
=
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3 1
5
4

Figura 42:  Alocacéo da conexao
Pino Cor do fio Alocacao da conexao

1 Blindagem/Escudo CAN Blindagem/Escudo CAN

2 vermelho +24 V CC £25%, ondulagdo max. 10%

3 preto GND / CAN_GND

4 branco CAN_H

5 azul CAN_L

Tabela 29:  Alocacgéo da conexdo

Observacao para instalacao elétrica com a rede bisS:
Utilizar um conector redondo de 5 pinos e um cabo blindado de 5 fios.

A blindagem no dispositivo ndo esta conectado a funcéo terra.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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13 INSTALACAO ELETRICA DA INTERFACE AS

4 3
1 2
Figura 43:  Alocacédo da conexao
Pino Designacao Alocacao da conexao
1 Barramento + Linha do barramento, interface AS +
2 AUX - Energia auxiliar —

(opcional, apenas na variante com energia auxiliar adi-
cional (AUX Power)

3 Barramento - Linha do barramento, interface AS -

4 AUX + Energia auxiliar +
(opcional, apenas na variante com energia auxiliar adi-
cional (AUX Power)

Tabela 30:  Alocacgao da conexdo

1.41 Conexao elétrica da unidade, interface AS com cabo
multipinos e terminal de cabo plano

Como alternativa a variante de conexao de barramento com conector redondo de 4 pinos, o posicionador esta
disponivel com cabo multipolar (conector redondo M12) e terminal de cabo plano. O esquema de conexao do
conector redondo corresponde a conexao de barramento M12 de 4 pinos e pode ser facilmente conectado
ao terminal de cabo plano.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Figura 44: Posicionador 8694 com cabo multipolar e terminal de cabo plano
Comprimento calculado da linha do barramento:

Ao projetar o sistema, o comprimento do cabo que leva diretamente ao posicionador deve ser levado em
conta para o comprimento maximo da linha de barramento (cabo multipolar e cabo no interior: 1,0 m).

Caélculo ilustrativo:

Ao usar 62 posicionadores com cabo multipolar, o cabo plano de interface AS ainda pode ter no maximo
38 m de comprimento.

100m-62x1,0m=38m
60
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Caso o comprimento calculado da linha de barramento de 100 m tiver de ser ultrapassado, um repetidor de
interface AS comum podera ser usado.

Manuseio do terminal de cabo plano

No cabo multipolar, ha um terminal de cabo plano para cabo plano de interface AS com saida de conector
M12. O terminal de cabo plano proporciona o contato do cabo plano da interface AS na forma de um sistema
de penetragdo que possibilita a instalagao através do "encaixe" do cabo plano da interface AS sem corte ou
remoc¢ao do isolamento.

Procedimento:

—> Abrir o terminal do cabo plano
(soltar parafusos e levantar a tampa)

— Colocar obrigatoriamente o cabo plano
— Fechar o terminal de cabo plano

— Apertar os parafusos
Afrouxar levemente (aprox. 3/4 de rotacéo para a

Parafusos

esquerda) os parafusos de forma de rosca
Conector macho para posiciona-los no orificio roscado existente e
M12 derivador parafusar.

Figura 45: Terminal de cabo plano

O posicionador entra em operacao apoés estabelecimento da tensao de operacéao.

— Efetuar as configuragdes basicas necessarias e acionar o ajuste automatico do posicionador, conforme
descrito no capitulo de comissionamento.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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14 COMISSIONAMENTO

1.42 Instrucdes de seguranca

A PERIGO!

A pressao alta na instalacao/dispositivo pode causar ferimentos.

» Desligar a pressao e purgar/esvaziar as linhas antes de trabalhar na instalagao ou dispositivo.

A ADVERTENCIA!
Risco de ferimentos em caso de operacéo inadequada.
A operacao inadequada pode resultar em ferimentos bem como danos ao dispositivo e seu ambiente.

» Antes do comissionamento € preciso haver certeza de que o conteudo do manual de operacao é
conhecido e foi completamente compreendido pelo pessoal operacional.

» As instrugdes de seguranca devem ser respeitadas € o uso deve corresponder a sua destinagao.

» Apenas pessoal suficientemente treinado pode comissionar a instalagao/dispositivo.

1.43 Determinar as configuracoes basicas

As configuragdes basicas do posicionador sdo feitas na fabrica.

Para adaptar o posicionador as condicoes locais, a funcdo X.TUNE deve ser executada apds a
instalacéo.

1.43.1 Executar a adaptacao automatica X.TUNE

A PERIGO!

Perigo devido a alteragcdes na posicao da valvula durante a execucao da funcao X.TUNE.
Durante a execucao da funcdo X.TUNE sob pressao operacional representa um risco grave de ferimento.
» Nunca executar X. TUNEdurante o andamento do processo.

» Proteger a instalagdo contra ativagdo n&o intencional.

ATENGCAO!

A pressao piloto errada ou a pressao operacional no assento da valvula ligada pode resultar em um
ajuste errado do controlador.

» Executar X.TUNE em todos os casos com a pressao de piloto (= energia pneumatica auxiliar) que estara
disponivel na operacao posterior.

» Executar a funcao X. TUNE preferencialmente sem a pressao operacional para excluir perturbagcdes decor-
rentes das forcas de caudal.

Para execucgido do X.TUNE o posicionador deve estar no estado operacional AUTOMATICO
(DIP switch 4 = OFF).
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ATENCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torgao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa ou a tampa transparente, ndo segure no acionamento
da valvula de processo, mas na caixa basica.

— Para operar o as teclas e DIP switch, desaparafusar a tampa transparente.

Tampa transparente

Revestimento da caixa

Caixa basica

Acionamento

Figura 46:  Abrir posicionador

Interface de
comunicacao
LED 1

LED 2

DIP switch

Tecla 2
Tecla 1

Figura 47:  Ajuste automatico X. TUNE

Para execucgdo do X.TUNE o posicionador deve estar no estado operacional AUTOMATICO
(DIP switch 4 = OFF).

— Iniciar o X. TUNE pressionando a tecla 1 durante 5 s 2.

O LED 2 pisca com 5 Hz. O dispositivo encontra-se no estado NAMUR de verificacdo de fungao, o LED 1
acende na cor laranja.

Se o X.TUNE for concluido com éxito, o estado NAMUR sera redefinido. As alteracdes sao transferidas
automaticamente para a memoria (EEPROM).

Se o LED 1 acender em vermelho apds o X. TUNE:

— Executar novamente o X.TUNE.

—> Se necessario, reiniciar o dispositivo.

26 Também é possivel iniciar o X. TUNE com software de comunicag&o.
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Revestimento
da caixa

Vedacgao do
revestimento do
corpo

Caixa basica

Figura 48:  Posicéo da vedacdo do revestimento do corpo

ATENCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torgao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa ou a tampa transparente, nao segure no acionamento
da valvula de processo, mas na caixa basica.

A entrada de sujeira e umidade causa danos ou mau funcionamento.

» Para o cumprimento de acordo com o grau de protecao IP65/IP67, parafuse a tampa transparente ou o
revestimento da caixa até ao batente.

— Fechar o corpo (Ferramenta de parafusagem: 6740772").

1.44 Configurar o dispositivo com o Comunicador Burkert

Com o Comunicador Birkert, todas as configuragcdes podem ser feitas no dispositivo.

As configuragcdes do Comunicador Birkert podem ser encontradas no manual de operagao.

1.441 Conectar o dispositivo IO-Link com o Comunicador Burkert

Componentes necessarios:
+ Software de comunicagao: Comunicador Biirkert para PC
+ Kit de Interface USB-bUS (veja os acessorios)

» Adaptador biS para a interface de servigo blS (veja os acessorios)

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

* Em caso de necessidade de uma extensdo de cabo de biS (veja os acessorios)

ATENCAO!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da tor¢ao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa ou a tampa transparente, nao segure no acionamento
da valvula de processo, mas na caixa basica.

— Para conectar o dispositivo I0-Link ao Comunicador Birkert, desparafuse a tampa transparente.

27 A ferramenta de parafusagem (674077) pode ser adquirida junto a filial de vendas da Birkert.
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Tampa transparente

Revestimento da caixa

Caixa basica

Acionamento

Figura 49:  Abrir posicionador

Interface de
comunicacao
LED 1

LED 2

DIP switch

Tecla 2
Tecla 1

Figura 50:  Interface de servico biS

— Inserir o conector micro USB na interface de comunicacao.
— Estabeleca a conex&do com o PC por meio do kit de interface USB-bUS.
— Inicie o Comunicador Burkert.

— Implementar as configuragdes.

1.44.2 Conectar o dispositivo buS com o Comunicador Birkert

Componentes necessarios:
» Software de comunicagédo: Comunicador Birkert para PC

+ Kit de Interface USB-bUS (veja os acessorios)

— Estabeleca a conexdo com o PC por meio do kit de interface USB-bUS.
—> Inicie o Comunicador Burkert.

— Implementar as configuracdes.
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15 IO-LINK

1.45 Informacao do IO-Link

IO-Link € uma tecnologia padronizada mundial (IEC 61131-9) para comunicar com sensores e atuadores.

O 10-Link € uma comunicagao ponto a ponto com tecnologia de conexao de 3 fios para sensores e atua-
dores e cabos de sensor padrdao ndo blindados.

Para garantir uma comunicacgao inequivoca, os dispositivos IO-Link ndo devem ser parametrizados simul-
taneamente pelo controlador de nivel superior (CLP) por meio do mestre 10-Link e com o Comunicador
Burkert (por meio da interface de servico).

1.46 Dados técnicos do IO-Link

Especificacao do I0-Link Vi1.1.2

Alimentacao por meio de 10-Link (M12 x 1, 5 pinos, codificagdo A)
Port Class AouB

SIO-Mode Nao

Ficheiro IODD ver na Internet
VendorID 0x0078, 120
DevicelD ver ficheiro IODD
ProductID 8694

Velocidade de transmissao COMS3 (230,4 kbit/s)
PD Input Bits 80

PD Output Bits 40

M-sequence Cap. 0x0D

Tempo min.do ciclo 5ms

Data Storage Sim

Max. do comprimento da linha 20 m

1.47 Configuracdo do barramento de campo

Os arquivos de comissionamento necessarios e a descricdo dos dados do processo e dos parametros aci-
clicos estao disponiveis na Internet.

Download em:
www.burkert.com/Typ 8694/Software
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1.48 Informacgdes do buS

biS é um barramento de sistema desenvolvido pela Birkert baseado no protocolo de comunicagao
CANopen.

1.49 Configuracao do barramento de campo

Os arquivos de comissionamento necessarios e a descricao dos objetos estao disponiveis na Internet.

Download em:
www.burkert.com/Typ 8694/Software

- Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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1.50

A interface AS (interface atuador-sensor) € um sistema de barramento de campo que serve essencialmente
para a integracdo de sensores binarios a atuadores (escravos) a um controle de nivel superior (mestre). A
linha de dois fios sem blindagem ¢ usada para transmitir as informacdes (dados) e a energia para alimentar
os atuadores e sensores.

Informacodes, interface AS

1.51

A linha de barramento poder ter, no maximo, 100 m de comprimento. Durante o projeto, todas as linhas da
interface AS de um conjunto de interface AS devem ser levadas em consideragao, inclusive as linhas de
derivagdo de cada um dos escravos.

Comprimento do cabo de barramento

O nivel de expansao realmente possivel depende da soma de todas as correntes operacionais individuais por
posicionador que sao abastecidas pelo barramento em um Unico segmento de barramento da interface AS.

* Respeite a fonte de alimentacdo maxima através das fontes certificadas da interface AS de <8 A.
Veja os detalhes na especificacdo da interface AS.

» Observar a variante opcional da "interface AS com alimentagao externa de tensao" para aliviar o
segmento de barramento da interface AS.

» Usar os cabos conforme a especificacao da interface AS. O uso de outros cabos altera o compri-
mento maximo dos cabos de barramento.

68
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= 1.52 Dados técnicos para placas de circuitos de interface AS
(2]
(]
K9]
£ Versao perfil S-7.3.4 Versao perfil S-7.A.5
-
f; Alimentagéo via interface AS via interface AS
@ Saidas Setpoint 16 Bit Setpoint 16 Bit
$ Entradas - Feedback 16 Bit
§ o Certificado n° xxxx de acordo com a Certificado n° xxxxx de acordo com a
Certificagéo = ~
e versdo 3.0 versdo 3.0
= Tabela 31:  Dados técnicos
g8 1.583 Dados de programacao
P4
g Versdo perfil S-7.3.4 Versao perfil S-7.A.5
Configuragéo E/S 7 hex 7 hex
Caodigo ID 3 hex (perfil analdégico) A hex
F hex
Caodigo ID 1 alargado (valor padrao, pode ser alterado pelo 7 hex
USUario)
Cddigo ID 2 alargado 4 hex 5 hex
Perfil S-7.3.4 S-7.A5

Tabela 32:

Dados de programacéao
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Colocacao de Bit
1. Setpoint de saida (intervalo de valores 0...10.000, corresponde a 0...100%)

2. Feedback de entrada (intervalo de valores 0...10.000 (16 bits, signed integer), corresponde a 0...100 %)
Valores abaixo de 0 (0,0%) e acima de 10.000 (100,0%) s&o possiveis devido a tolerancias mecanicas.
Exemplo: Posicéo -1,0% corresponde a -100 = OxFF9C.

Byte 2 Byte 1
D15 |D14 |D13 |D12 |D11 |D10 [D9 |D8 |D7 |De |D5 |[D4 |D3 |D2 |D1 |DO
Eliet P3 P2 P1 PO
parametro
Saida livre livre livre livre

Tabela 33:  colocagéo dos Bits

1.54 Indicador LED adicional da interface AS

NOTA!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torgao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa, ndo segurar pelo acionamento, mas pela caixa basica.

O indicador de status do LED mostra o status do barramento (LED verde e vermelho).

LED de barramento verde LED de barramento vermelho

- Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Figura 51:  Indicador de status LED da interface AS

MAN 1000585814 PT Version:

LED verde \I;:Fr;elho
Desligado Desligado POWER OFF
Ligado Ligado Seerg)tréfego de dados (o watchdog expirado no enderego do slave € diferente
Ligado Desligado OK
piscando Ligado Endereco slave igual a 0
Ligado piscando Erro periférico grave
piscando piscando Erro de dispositivo (erro periférico)
Tabela 34:  Indicador de status LED da interface AS 69

BR




- Tipo 8694 REV.2

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS |nterface AS

Revestimento
da caixa

Vedacao do
revestimento do
corpo

Caixa basica

Figura 52: Posicdo da vedacgéo do revestimento do corpo

— Verificar a posig¢ao correta da vedagao no revestimento da caixa.

NOTA!
Os bocais de conexao pneumatica sao danificados pelo efeito da torcao.

» Ao desparafusar e parafusar o revestimento da caixa, ndo segurar pelo acionamento, mas pela caixa basica.

A entrada de sujeira e umidade causa danos ou mau funcionamento.

» Para garantia do grau de protecao IP65/IP67, parafuse o revestimento da caixa até ao batente.

— Fechar o corpo (Ferramenta de parafusagem: 674077).

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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OPERACAO E FUNCAO

O posicionador tipo 8694 tem varias funcdes basicas e adicionais que podem ser configuradas e parametri-

zadas por meio do DIP switch ou software de comunicagao.

1.55

CMD).

Funcodes basicas
As seguintes funcdes basicas podem ser ativadas com DIP switch (CUTOFF e CHARACT) ou alteradas (DIR.

A funcao de parametro de fechamento hermético (CUTOFF) e da correcao da curva caracteristica
(CHARACT) é definido com o software de comunicacgao.

Funcao Descricao DIP switch DESLIGADO | LIGADO
Inversdo da direcéo Direcdo de funcionamento entre 1 ascendente descendente
de funcionamento do | o sinal de entrada e posicéo
valor nominal nominal
DIR.CMD
Funcgao de fecha- Funcao de fechamento hermético 2 Funcéao de Funcao de
mento hermético para o regulador de posicao fechamento fechamento
CUTOFF herrr_letlco hermenco
desligada ligada
Correcao das curvas | Selecao da curva caracteristica 3 Curva caracte- | Caracteristica
caracteristicas de transmissao entre o sinal de ristica linear de correcao
CHARACT e,ntrada eo curs9 (curva caracte-
ristica de corregao)
Tabela 35:  Fungbes basicas do DIP switch

As seguintes funcgdes basicas podem ser ativadas ou alteradas com as teclas ou com o software de

comunicagao.

Funcao

Descricao

Configuragao de fabrica

Sinal padrao®®
INPUT

Entrada do sinal padrao para o
setpoint

4...20 mA, 4 fios

fabrica
RESET

Redefinir para as configuragoes de

Redefinicao para as configu-
racoes de fabrica

Calibragao automatica do regulador

Adaptacao automatica do posi-

de posicao cionador as respectivas con-
X TUNE di¢cbes operacionais
Tabela 36:  Fungées basicas

29 Apenas configuravel com o software de comunicagéo.
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1.55.1 DIR.CMD -

Inversao da diregcao de funcionamento do valor nominal do
posicionador (Direction)

Esta funcao define o sentido de funcionamento entre o sinal de entrada (INPUT) e a posicdo nominal do

atuador.

Configuracao de fabrica: DIP switch na posicao DESLIGADA (crescente)

DIP switch Posicao Funcao
1 LIGADO Retorno do sentido de funcionamento do setpoint (DIR.CMD)
(Setpoint 20...4 mA corresponde a posigao 0...100%),
descendente
DESLIGADO Sentido de funcionamento normal do setpoint

(Setpoint 4...20 mA corresponde a posigao 0...100%),

© ascendente

o

S Tabela 37:  DIP switch 1

2

}j O sentido de funcionamento (D/R.CMD) apenas pode ser alterado com o DIP switch 1 no

£ posicionador.

o

=

8

S

S Posicdo nominal

L

§ A ascendente

] OO N rrrvrrrrrr

- ~

x ~

2]

2 ~

n :

™ descendente

5 0% +—» Sinal de entrada

s 014 MA 20mA  (INPUT)

&

< Figura 563:  Grafico DIR.CMD

2

3

3

P4

<

=
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1.55.2 CUTOFF -
Funcao de fechamento hermético para o posicionador

Esta fungao faz com que a valvula se feche de forma estanque fora da faixa de controle.

A retomada da operacdo de controle ocorre com uma histerese de 1%.

Configuracao de fabrica: DIP switch 2 em posicdo DESLIGADA (sem fungéo de fechamento hermético)

DIP switch Posicao Funcao
2 LIGADO Fungéo de fechamento hermético ativa. A valvula se fecha
abaixo de 2% e se abre completamente acima de 98% do
setpoint (CUTOFF)
DESLIGADO Sem fungéo de fechamento hermético

Tabela 38: DIP switch 2

O software de comunicagao pode ser usado para alterar os limites do valor nominal de posi¢cao em
porcentagem.

A posicao do DIP switch no posicionador tem prioridade sobre o software de comunicagao, ou
seja: As configuragoes da fungao de fechamento hermético (CUTOFF) que sao alteradas com o
software de comunicacao s6 sao ativadas se o DIP switch 2 do posicionador estiver na posicao

LIGADA.
Curso da
valvula [%] configuravel 75...100% —l
100 1 N
i)
i
a7
a5
=)
a4
:
) .’
) .
I ra
3]
5
4
3
2
1
_____ +—+—+—+—+—+—+» Setpoint
BRI 3885888  [%]
T— configuravel 0...25%

Figura 54:  Grafico de CUTOFF

29 A configuracao de fabrica pode ser alterada por meio de software de comunicagéo. -
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1.55.3 CHARACT -
Correcao das curvas caracteristicas entre o sinal de entrada
(valor nominal de posicao) e o curso

Characteristic (curva caracteristica especifica do cliente)

Com esta fungao, uma caracteristica de transferéncia relacionada a um setpoint (posicdo nominal) e o
curso da valvula é ativada para corrigir a curva caracteristica de vazao ou curva caracteristica operacional.

A caracteristica de transmissao sé pode ser alterada com o software de comunicacao.

Configuracao de fabrica: DIP switch 3 na posicao DESLIGADA (linear)

DIP switch Posicao Funcao

3 LIGADO Caracteristica de correcao para adaptacao da curva de caracte-
ristica operacional

(Linearizagéo da curva de caracteristica operacional,
CHARACT)*

DESLIGADO Curva caracteristica linear

Tabela 39: DIP switch 3

A posicao do DIP switch no posicionador tem prioridade sobre o software de comunicag¢éao, ou
seja: As configuracoes da caracteristica de correcao (CHARACT) que sao alteradas com o sof-
tware de comunicagao so6 sao ativadas se o DIP switch 3 do posicionador estiver na posicao
LIGADA.

Curvas caracteristicas que podem ser selecionadas no software de comunicagéo:

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Curva caracteristica | Descricao

linear Curva caracteristica linear

1:25 Curva caracteristica de percentual igual 1:25

1:33 Curva caracteristica de percentual igual 1:33

1:50 Curva caracteristica de percentual igual 1:50

25:1 Curva caracteristica de percentual igual inverso 25:1

33:1 Curva caracteristica de percentual igual inverso 33:1

55:1 Curva caracteristica de percentual igual inverso 55:1

FREE Cur\{a_ caracteristica livremente programavel por pontos de apoio e definida pelo
usuario

Tabela 40:  Selegdo das curvas caracteristicas

74 s0 O tipo de curva caracteristica pode ser alterada apenas por meio de software de comunicagédo.
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A curva de caracteristica de vazao k|, = f(s) caracteriza a vazdo de uma valvula, expresso no valor k, em
relacdo ao curso s da haste do acionamento. Ela é determinada pela especificacdo da forma do assento da
valvula e a vedacao da dede da valvula. Em geral ha dois tipos de curvas caracteristicas de vazao, a linear
e a percentual igual.

Nas curvas caracteristicas lineares, as alteragées semelhantes do valor k dk, s&o atribuidas as alteragdes
iguais de curso.

(dk, =n, - ds).

Em uma curva caracteristica de percentual uniforme, uma alteragéo de percentual uniforme do valor k|, cor-
responde a uma alteracdo do curso ds.

(dk/k, =n - ds).

A curva caracteristica operacional Q = f(s) reproduz a relagdo entre a vazdo volumétrica Q na valvula
montada e no curso s. Nesta curva caracteristica, as caracteristicas das tubulagdes, bombas e consumi-
dores sao levadas em consideracdo. Por isso, ela apresenta uma curva caracteristica diferente da curva
caracteristica de vazao.

percentualigual

Curso normatizado da valvula [%)]
&

100

Lo
: 2

0] 100
Valor nominal de
posicao [%]

Figura 55: Curva caracteristica

Nas tarefas de posicionamento para controle, 0 decurso da curva caracteristica operacional geralmente esta
sujeito a exigéncias especiais como, por ex., linearidade. Por isso, as vezes é necessario corrigir o decurso
da curva caracteristica operacional de forma adequada. Para isso, o posicionador possui um elemento de
transmissdo que realiza as diversas curvas caracteristicas. Elas sdo usadas para a correcao da curva carac-
teristica operacional.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

E possivel configurar curvas caracteristicas de percentual uniforme 1:25, 1:33, 1:50, 25:1, 33:1 ¢ 50:1 e uma
curva caracteristica linear. Além disso, também é possivel configurar uma curva caracteristica livre por meio
dos pontos de apoio.
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Insercao da curva caracteristica de programacao livre

A curva caracteristica é definida por 21 pontos de apoio que séo distribuidos uniformemente sobre a faixa do
valor nominal de posigcao de 0...100%. Sua distancia é de 5%. Cada ponto de apoio pode ser atribuido a um
curso de livre escolha (area de configuragao 0...100%). A diferenga entre os valores de curso de dois pontos
de apoio avizinhados ndo pode ser maior do que 20%.

Exemplo de uma curva caracteristica programada

Curso da valvula [&]

1001

Figura 56: Exemplo de uma curva caracteristica programada

9 BEEE
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: ] SERRERE
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g e R
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e 20 T A R
S Fooooes AREEEEE R
[ T [ | T T T T Y TR E SR TR SO SR T SN B |
4 0 pc 2
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Z ————— 1 » Sinal padréo [%]
= 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
kel

S 4..20 mA

- 0...20 mA

o 4 N
< N ”
%

B

3

3

P4

<

=

1.55.4 INPUT -
Entrada do sinal padrao (apenas variante sem comunicacao
de barramento de campo)

Esta funcdo ajusta o sinal de entrada para o setpoint.
Configuracdo de fabrica: 4...20 mA, 4 fios

Configuragdes adicionais: 4...20 mA, 3 fios
0...20 mA, 4 fios

76 0...20 mA, 3 fios
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1.55.5 RESET/FACTORY RESET -
Redefinir o dispositivo para as configuracoes de fabrica

Essa funcéao redefine o posicionador para as configuracdes de fabrica.

1.55.6 X.TUNE -
Calibracdo automatica do regulador de posicao para as
respectivas condicoes operacionais

Para uma verificacdo da funcéao do posicionador, a fungcdo X. TUNE deve ser executada para se
adaptar as condig¢oes locais.

A ADVERTENCIA!
Durante a execucao da funcao X.TUNE, a valvula se move automaticamente de sua posicao atual.
» Nunca executar X. TUNEdurante o andamento do processo.
» Tomar as medidas adequadas para evitar que o sistema/posicionador seja operado de forma nao
intencional.
ATENGAO!

Evitar a incompatibilidade do regulador devido a um suprimento de pressao incorreto ou a ativagao da
pressao do meio operacional.

» Executar X. TUNE em todos os casos com o fornecimento de presséo (= energia pneumatica auxiliar)
que estara disponivel na operagcao posterior.

» Executar a fungcao X. TUNE preferencialmente sem a pressao do fluido de trabalho para excluir perturba-
¢coes decorrentes das forcas de caudal.

Para execugio do X. TUNE o posicionador deve estar no estado operacional AUTOMATICO
(DIP switch 4 = OFF).

e Celegtlg: calibracao automatica do regulador de posicaof

— Iniciar o X. TUNE pressionando o botdo Next.

O progresso do X.TUNE é exibido no software de comunicacao:

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Quando o ajuste automatico é finalizado, é exibida uma mensagem.

As alteragbes sao automaticamente armazenadas na memoaria do posicionador (EEPROM) apds uma fungéo
X.TUNE bem-sucedida.
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1.56

As seguintes funcdes adicionais podem ser configuradas e parametrizadas por meio do software de

comunicacao:

Funcdes adicionais

Funcéo

Descricéao

Inversdo da direcéo
de funcionamento do
acionamento

DIR.ACT

Atribuicao do estado de pressurizado da cAmara do acionamento ao valor
real

Divisdo da area de sinal
(Split-Range)

SPLTRNG

Divisdo da area de sinal; sinal de entrada em % em que a valvula percorre
toda a area de curso.

Limitacbes de curso
X.LIMIT

Limitagdo mecénica da area de curso

Limite do tempo de
posicionamento

X.TIME

Limitacdo da velocidade de ajuste

Parametros de regulacao
X.CONTROL

Parametrizacdo do regulador de posicao

Posicao de seguranca
SAFEPOS

Entrada da posicéo de seguranca

Deteccédo de quebra de
linha®Y

Configuragédo de reconhecimento de erro nivel do sinal

SIG.ERROR
Entrada digital®”
Ativacao da entrada digital
BINARY.IN
Saida analégica®” Configuracéo das saidas (somente com placa adicional para feedback ana-
OUTPUT I6gico ou saidas digitais)
Tabela 41:  Funcées adicionais

s Apenas com variante sem comunicagao da barramento de campo.
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1.56.1 DIR.ACT -
Inversao da direcao de funcionamento do acionamento
(Direction)

Com esta funcéo é possivel configurar o sentido de funcionamento entre o estado de suprimento de ar do
acionamento e a posicao real.
Configuragcéo de fabrica: desligado (crescente)

Ascendente:  Sentido de funcionamento direto (ventilado — 0%; ventilado 100%)
Queda: Sentido de funcionamento invertido (ventilado — 100%; ventilado 0%)

Posicao real 4 ascendente

1000’,!0 SRR R .

~ R

N
~
~
~ :
N\ descendente
0% N, Estadode
purgado  pressurizado aeragé@o

Figura 57:  Gréfico DIR.ACT
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1.56.2 SPLTRNG -

Divisdo da area de sinal (Split range)

Os valores minimos e maximos do sinal de entrada em % para o qual a valvula percorre toda a area de

Ccurso.

Configuracéo de fabrica:. Divisdo da faixa de sinal em baixo = 0%; divisdo da faixa de sinal em cima =

100%

Divisao da faixa de sinal em baixo:

Divisao da faixa de sinal em cima:

Entrada do valor minimo do sinal de entrada em %
Faixa de ajuste: 0...75%

Entrada do valor maximo do sinal de entrada em %
Faixa de ajuste: 25...100%

Com esta fungao, a area do setpoint de posicao do posicionador é limitada mediante a fixacdo de um valor
minimo e um valor maximo. Isso torna possivel dividir uma area de sinal padrao usado (4...20 mA, 0...20 mA) em

varios posicionadores (sem ou com sobreposicao). Desta forma, diversas valvulas poderao ser usadas como
controladores de posicao alternadamente ou simultaneamente em caso de areas sobrepostas de setpoint.

Divisdo de uma area de sinal padrao em duas areas de setpoint:

100

Curso da valvula [%]

» Setpoint [MmA]

12 14 16 18 20 (INPUT)

Posicionador 1

Area do setpoint

Area do setpoint
Posicionador 2
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Figura 58: Grafico SPLTRNG
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1.56.3 X.LIMIT -
Limitacdes de curso

Essa funcéo limita o curso (fisico) a valores % predefinidos (inferior e superior). Isso fara com que a area
de curso do curso limitado seja igual a 100%. Se durante a operagao, a area limitada do curso for aban-
donada, valores reais negativos ou valores reais maiores que 100% serdo exibidos.

Configuracéo de fabrica: Limitagdes de curso minimas = 0%, limitagdes de curso maximo = 100%.

Areas de configuracao:
Limitagdes de curso minimas: 0...50% do curso integral

Limitagdes de curso maximas: 50...100% do curso integral

A distancia minima entre as limitagées de curso na parte inferior e na parte superior € de 50%, ou seja, se
for inserido um valor cuja distancia minima seja <50%, o outro valor sera automaticamente ajustado.

- ;.
< Curso Curso fisico (%)
2 limitado & A
< %
< (%)
EIE S— 160 1 100 >
ke 8 Curso ilimitado ”
o &) -
© = \\/
g | < s
o) %1— 100 == === == FO R S e
o =
2 )
3 (2% + 501
o g < Curso
2 |59 limitado
o |[= &
[0} S E
.% O Q_‘— [ R A ;
o |o O ”
2138 -,
©
o =g -40 4 0 —_— »
_(56 w o 4 a 12 18 20 Setpoint [mA]
L

(INPUT)

Figura 59: Grafico X.LIMIT
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1.56.4 XTIME -
Limite do tempo de posicionamento

Esta funcao permite definir os tempos de abertura e fechamento para todo o curso e, com isso, limitar as
velocidades de ajuste.

Durante a execucéao da fungao X. TUNE o tempo minimo de abertura e fechamento para todo o curso
é registrado automaticamente. Dessa forma € possivel realizar a movimentagao com velocidade
maxima.

Configuracao de fabrica: valores de fabrica obtidos pela funcao X. TUNE

Caso a velocidade de ajuste tenha de ser limitada, é possivel inserir valores para a abertura e fechamento que
estejam entre os valores minimos obtidos pelo X.TUNE e 60 s.

@ Tempo de abertura: Tempo de abertura para todo o curso (em segundos)
i Area de definicdo: 1...60 s

N

§ Tempo de fechamento: Tempo de fechamento para todo o curso (em segundos)
B Area de definicdo: 1...60 s

S

a

< Efeito de uma limitacdo da velocidade de abertura durante um salto do valor nominal
2 Curso da

E vélvula [%] &

kel

?

3 MO ===~ -=-==-=----------------a

e 0

w Setpoint :

2 T

© 1

7 :

g Valorreal 1

S i

) 1

> , !

— .7 :

o {f 1

3 o |

% 0 [} < L ; t
[ee]

g Aberto

; Figura 60:  Grafico X.TIME
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1.56.5 X.CONTROL -
Parametros de regulacao do posicionador

Essa funcdo é usada para definir os parametros do posicionador (banda morta e fatores de amplificacao).

Banda morta: Area de desensibilizagéo do posicionador

Insercdo da banda morta em % em relagdo a area dimensionada de curso;
ou seja: Limite de curso méximo - limite de curso minimo (consulte a fungéo limite de curso (X.LIMIT)).

Esta funcéo determina que o controlador sé reagira apés um desvio determinado. Essa fungéo protege as
valvulas solenoides do posicionador e o acionamento pneumatico.

Se a funcéo adicional de parametros de controle (X. CONTROL) estiver no menu principal
enquanto X. TUNE (Autotune do posicionador) estiver sendo executado, a banda morta sera
determinada automaticamente, dependendo do comportamento de atrito do acionamento. O
valor determinado dessa forma é um valor aproximado. E possivel reajusta-lo manualmente.

Xd1‘A
Valor nominal /

q o Desvio .
e posicao I para controlador

Z » »

7 Xd1 Xd1°

Banda morta

Valor real
de ajuste

Figura 61: Grafico X. CONTROL

Abrir/fechar o fator de amplificago: Parametro do posicionador
Abrir fator de amplificagao: Fator de amplificacdo do posicionador (para fechar a valvula)

Fechar o fator de amplificacao: Fator de amplificagdo do posicionador (para abrir a valvula)

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

1.56.6 SAFEPOS -
Definicao da posicao de seguranca

Esta funcéo permite definir a posicdo de seguranca do acionamento que sera usada em sinais especificos.

A posicao de segurancga definida s6 é alcangada se um sinal correspondente estiver presente na
entrada digital (para configuragao, consulte Entrada digital (B/INARY.IN)) ou se ocorrer um erro.
Se a area mecanica do curso for limitada com a funcéo de limitagées de curso (X.LIMIT), apenas
as posicoes de seguranca dentro dessas limitagdes serao acessadas.
Esta funcao é executada apenas no estado operacional AUTOMATICO.
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1.56.7 SIG.ERROR -
Configurar deteccao de quebra de linha (apenas para a
variante sem comunicacao de barramento de campo)

A funcao de detecgdo de quebra de linha (SIG.ERROR) € usada para detectar um erro no sinal de setpoint.

Deteccao de quebra de linha apenas selecionavel com um sinal de 4...20 mA:
Erro em caso de sinal de setpoint =3,5 mA (+0,5% v. valor final, histerese 0,5% v. valor final)

Se 0...20 mA for selecionado, a detec¢céo de quebra de linha ndo podera ser selecionada.

Se a deteccao de quebra de linha for ativada (erro ou fora de especificacao), um erro de sinal sera indicado
pelo LED 1 do dispositivo.

Posicéo de seguranca no caso de deteccao de quebra de linha ativada:

Fungéo de posicao de seguranga ativa (SAFEPOS)
Se for detectada uma falha, o acionamento se movera para a posi¢ao definida como posicao de
seguranca.

Funcao de posicao de seguranca inativa (SAFEPOS)
Caso um erro seja detectado, o atuador se movera até a posicao final que ele assumiria se estivesse no
estado desenergizado.

1.56.8 BINARY.IN -
Configurar entrada digital (apenas para variante sem
comunicacao de barramento de campo)

As configuracdes seguintes podem ser efetuadas com:
» Aproximacgao da posicao de seguranga
* Iniciar a funcédo X. TUNE

Posicao de seguranca
Entrada digital = 1 — Aproximacédo da posi¢do de seguranca

Funcao de posicao de seguranca ativa (SAFEPQOS)
O acionamento se movera para a posi¢cao definida como posicao de seguranca.

Funcéo de posicdo de seguranga inativa (SAFEPOS)
O atuador se movera até a posicéo final que ele assumiria se estivesse no estado desenergizado.
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Iniciar a funcédo X.TUNE
Entrada digital = 1 — Iniciar X TUNE
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1.56.9 OUTPUT (Variante) -
Configurar saida analdégica (apenas para variante para
comunicacao de barramento de campo)

A funcao de saida analdégica (OUTPUT) somente aparecera na selecao de fungdes se o posicionador tiver
uma saida analdgica (variante) ou se nenhum parametro tiver sido lido ainda.

A saida analdgica pode ser usada para a resposta da posicao atual ou do setpoint enviada a central de
comando.

Funcéao Posicao (POS) Emissao da posicao atual
Setpoint (CMD) Emissao do setpoint
Sinal padréo 4..20 mA Selecao do sinal padrédo
0...20 mA

1.56.10 Configurar o modo de LED, status do dispositivo

Nivel de usuario: Instalador

Configuragéo de fabrica: Modo de valvula + adverténcias

Menu ou fungcéao Valores ou descrigao

Dispositivo

>

>

>
Mode ®

oY Vaive moda
Y Vaive mode + Warnings
S¥Fixed color
SJLED of

Configurar o modo de LED, status do dispositivo:
— LED de status

— Mode

Selecao possivel:

CINAMUR mode
oY Vaive moda

Y Vaive mode + Warnings
S¥Fied color

Y LED o

— Selecionar modo.

& 0 modo esta configurado. 85
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19 FINS DE CURSO DE SEGURANCA

1.57 Fins de curso de seguranca apos queda da energia
auxiliar elétrica ou pneumatica

Fins de curso apés queda da energia auxiliar
Modo de acionamento Designacao
Elétrico Pneumatico
Desempenho pneu-
% matico elevado:
simples agéo para baixo
para = ara baixo
a8 € controle Baixo desempenho
o para pneumatico:
S baixo
g indefinido
S
a
< Desempenho pneu-
e matico elevado:
(5]
(o)} . . .
® simples acéo para cima
f— para 5 .
3 I ol Funcéo para cima
3 de controle B Baixo desempenho
L para O
= ! pneumatico:
7 baixo
s indefinido
=}
T
(%)

Tabela 42:  Fins de curso de seguranca

MAN 1000585814 PT Version:
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20 MANUTENCAO

1.58 Instrucdes de seguranca

A PERIGO!

A pressao alta na instalagao/dispositivo pode causar ferimentos.

» Desligar a pressao e purgar/esvaziar as linhas antes de trabalhar na instalacdo ou dispositivo.

Perigo de choque elétrico.
» Antes de trabalhar na instalagdo ou dispositivo, desligar a tensédo e bloquear para impedir o religamento.

» Respeitar as normas vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.

A ADVERTENCIA!

Risco de ferimentos decorrentes de trabalhos de manutencéao inadequados.

» Apenas técnicos autorizados com ferramentas apropriadas tém autorizacédo para realizar a manutengao.

Risco de ferimento por conexao inadvertida da planta e reativagao descontrolada.
» Proteger a instalagdo contra ativacao inadvertida.

» Assegurar que a reativagcao apdés a manutencao ocorra de forma controlada.
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1.59 Manutencao no Filtro de Entrada de Ar
PERIGO!

A pressao alta na instalagao/dispositivo pode causar ferimentos.

» Desligar a pressao e purgar/esvaziar as linhas antes de trabalhar na instalagdo ou dispositivo.

O ar de pilotagem é filtrado para proteger as valvulas solenoides internas e o atuador.

A direcéo da vazao do filtro de entrada de ar no estado montado é de dentro para fora através da tela de
filtragem.

Conector rapido

Oring

Filtro de ar insuflado’

Figura 62: Manutencgéo no Filtro de Entrada de Ar

Procedimento:

—> Destravar o conector de engate rapido pelo engate e puxar o filtro de entrada de ar (eventualmente com
auxilio de uma ferramenta adequada entre as reentrancias no cabecgote do filtro).

— Limpar ou, se necessario, trocar o filtro.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

— Verificar o oring interno e, se necessario, limpar.

— Inserir o filtro de entrada de ar até o batente na conexao de engate rapido.

PERIGO!

Risco de ferimentos por montagem inadequada.

» Montar o filtro de entrada de ar corretamente.

— Verificar o assentamento seguro do filtro de entrada de ar.
88
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21 ACESSORIOS

Designacgao N° de encomenda
Chave especial 665702
Ferramenta de parafusagem para abertura ou fechamento da tampa 674077
transparente

Cabo de conexao M12 x 1,8 pinos 919061

Software de comunicag¢édo: Comunicador Biirkert Informagdes em

www.buerkert.com

Kit de interface USB-bUS:
Kit de interface USB-biS 2 (biS-Stick + 0,7 m cabo com conector M12) (772551

Adaptador blS para interface biS 773254
(M12 na interface de servigco biS Micro USB)

Extensao de cabo biS (M12), 1 m de comprimento 772404
Extensdo de cabo biS (M12), 3 m de comprimento 772405
Extensdo de cabo biS (M12), 5 m de comprimento 772406
Extensdo de cabo biS (M12), 10 m de comprimento 772407

Tabela 43:  Acessorios

1.60 Software de comunicacao

O programa de operacao PC "Birkert Communicator" foi concebido para a comunicagdo com dispositivos
da familia de posicionadores da Birkert (a partir do nimero de série 20000).

Em caso de perguntas sobre a compatibilidade, contate o Birkert Sales Center.

Uma descricao detalhada sobre a instalagcdo e operacdao do software pode ser encontrada no
manual de operacéo correspondente.

Download do software em: www.buerkert.com
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22 DESMONTAGEM

1.61 Instrucoes de seguranca

A PERIGO!

A pressao alta na instalacédo/dispositivo pode causar ferimentos.

» Desligar a pressao e purgar/esvaziar as linhas antes de trabalhar na instalagcéo ou dispositivo.

Perigo de choque elétrico.
» Antes de trabalhar na instalagc&o ou dispositivo, desligar a tens&o e bloquear para impedir o religamento.

» Respeitar as normas vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.

A ADVERTENCIA!

Risco de ferimentos em caso de desmontagem inadequada.

» Apenas pessoal técnico autorizado com ferramenta apropriada tem autorizagdo para realizar a
desmontagem.

Risco de ferimento por conexao inadvertida da planta e reativacado descontrolada.
» Proteger a instalagdo contra ativacao inadvertida.

» Assegurar que a reativagcao apdés a desmontagem ocorra de forma controlada.

1.62 Desmontagem do posicionador

Procedimento:

1. Conexdes pneumaticas

A PERIGO!

A pressao alta na instalagao/dispositivo pode causar ferimentos.

» Desligar a pressao e purgar/esvaziar as linhas antes de trabalhar na instalacéo ou dispositivo.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

— Soltar a conexdo pneumdtica.

—> Série 20xx
Desfazer a conexao pneumatica até o atuador.
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2. Conexodes Elétricas

PERIGO!

Perigo de choque elétrico.

» Antes de trabalhar na instalagcao ou dispositivo, desligar a tenséo e bloquear para impedir o religamento.

» Respeitar as normas vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.

Conector circular macho:

— Soltar o conector circular.

Passagem de cabo:

—> Abrir posicionador: parafusar o revestimento da caixa no sentido anti-horario.
— Soltar os terminais e puxar o cabo.

— Fechar o corpo.

3. Conexdes mecéanicas
— Soltar os parafusos de fixagéao.

— Puxar o posicionador para cima.

Posicionador

Conexao
elétrica
com
conector
circular

Parafuso de
fixacdo (2x)

Conexao
pneumatica

Conexao
pneumatica

.
cionamento com atuador

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026

Acionamento

Série 20xx

Série 21xx

Figura 63: Desmontagem do posicionador
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23 EMBALAGEM, TRANSPORTE, DESCARTE

ATENCAO
A protecao insatisfatdria do dispositivo pode resultar em danos de transporte.

» Transportar o dispositivo protegido contra umidade e sujeira em uma embalagem resistente.

» Respeitar a temperatura permitida de armazenamento.

ATENCAO
O armazenamento inadequado pode danificar o dispositivo.

» Armazenar o dispositivo em local seco e sem poeira.

» Temperatura de armazenagem: —20...+65 °C
Eliminag&o ecolégica

» Observar as regulamentagdes nacionais relacionadas a eliminagdo e ao meio ambiente.
» Coletar os aparelhos elétricos e eletrbnicos em separado e elimina-los em conformidade.

Mais informagdes em country.burkert.com.

MAN 1000585814 PT Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 09.02.2026
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