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Informacje dotyczące niniejszego 
uzupełnienia

1	 INFORMACJE DOTYCZĄCE NINIEJSZEGO 
UZUPEŁNIENIA

W tym uzupełnieniu opisano najważniejsze cechy komunikacji cyfrowej urządzenia typu 8619.

Cel uzupełnienia: 

	• Zapewnienie ważnych parametrów konfiguracji urządzenia typu 8619 po dokonaniu instalacji w sieci 
Ethernet 

	• oraz zilustrowanie komunikacji pomiędzy urządzeniem typu 8619 a innym sprzętem przy użyciu trzech 
różnych protokołów na przykładach.

Więcej informacji na temat urządzenia typu 8619 można znaleźć w instrukcji obsługi dostępnej w Internecie 
pod adresem: country.burkert.com 

1.1	 Stosowane symbole

NIEBEZPIECZEŃSTWO

Ostrzega przed bezpośrednim zagrożeniem!

	▶ Nieprzestrzeganie tego ostrzeżenia spowoduje śmierć lub poważne obrażenia ciała.

OSTRZEŻENIE

Ostrzega przed możliwą, niebezpieczną sytuacją.

	▶ Nieprzestrzeganie tego ostrzeżenia może spowodować poważne obrażenia ciała, a nawet śmierć.

OSTROŻNIE

Ostrzega przed możliwym zagrożeniem.

	▶ Nieprzestrzeganie tego ostrzeżenia może prowadzić do umiarkowanych lub lekkich obrażeń ciała.

INFORMACJA
Ostrzega przed szkodami materialnymi.

Oznacza ważne dodatkowe informacje, wskazówki i zalecenia. 

Wskazuje na informacje w tej instrukcji obsługi lub innej dokumentacji.

	▶ Oznacza instrukcję, którą należy wykonać, aby uniknąć zagrożenia, lub informację dotyczącą potencjal-
nego ryzyka.

	→ Oznacza krok roboczy, jaki należy przeprowadzić.

 Oznacza wynik kroku roboczego.
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Informacje dotyczące niniejszego 
uzupełnienia

1.2	 Obowiązywanie 
Uzupełnienie dotyczy urządzeń typu 8619 do wersji oprogramowania B.02.00, wyposażonych w moduł 
dodatkowy Ethernet od wersji danych A.02. Informacje dotyczące wyłącznie wersji B.02.00 znajdują się 
w specjalnym rozdziale.

	→ Wersję oprogramowania można sprawdzić w następującym menu:  
„Information  Versions  M0: Main  Firmware”.

	→ Wersję danych modułu dodatkowego Ethernet M1 można sprawdzić w menu „Information  
Versions  M1: Ethernet  Data”. 

	→ Patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619.

1.3	 Definicje
Termin „urządzenie” stosowany w niniejszym uzupełnieniu oznacza kontroler/przekaźnik typu 8619.

Termin „wejście” stosowany w niniejszym uzupełnieniu odnosi się do wprowadzania danych w sterowniku 
PLC (lub kontrolerze klienta). Termin ten nie odnosi się do wprowadzania danych w urządzeniu typu 8619.

Termin „wyjście” stosowany w niniejszym uzupełnieniu odnosi się do wyprowadzania danych ze sterownika 
PLC (lub kontrolerze klienta). Termin ten nie odnosi się do wyprowadzania danych z urządzenia typu 8619.

2	 INFORMACJE OGÓLNE

2.1	 Adres producenta i międzynarodowe adresy 
kontaktowe

Z producentem urządzenia można skontaktować się pod adresem: 

Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

lub należy skontaktować się z lokalnym biurem sprzedaży firmy Bürkert.

Międzynarodowe adresy kontaktowe można znaleźć w Internecie pod adresem: country.burkert.com.

2.2	 Gwarancja
Warunkiem gwarancji jest użytkowanie urządzenia typu 8619 zgodnie z jego przeznaczeniem, z uwzględ-
nieniem warunków pracy podanych w niniejszym uzupełnieniu oraz instrukcji obsługi typu 8619.

2.3	 Informacje w Internecie
Instrukcje obsługi produktów firmy Bürkert są dostępne w Internecie pod adresem: country.buerkert.com. 

Polski
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Wspólne specyfikacje wszystkich 
protokołów

3	 WSPÓLNE SPECYFIKACJE WSZYSTKICH 
PROTOKOŁÓW

Urządzenie typu 8619 może być skonfigurowane przez użytkownika wyłącznie przy użyciu jednego z 3 pro-
tokołów Industrial Ethernet: 

	• Modbus TCP, 

	• PROFINET lub 

	• EtherNet/IP.

3.1	 Topologie sieci
Urządzenie typu 8619 jest wyposażone w 2 porty RJ45 umożliwiające podłączenie do następujących topo-
logii sieci (w zależności od używanego protokołu): 

Topologia sieci Dostępność 

Drzewo Modbus TCP

Ethernet/IP

PROFINET

Gwiazda Modbus TCP

Ethernet/IP

PROFINET

Pierścień 
(zamknięty łańcuch „daisy chain”) 

EtherNet/IP wykorzystujący topologię DLR 
(Device Level Ring) z co najmniej 1 modułem 
nadzorczym (supervisor) w sieci.

PROFINET wykorzystujący topologię MRP 
(Media Redundancy Protocol) z co najmniej 
1 menedżerem w sieci. 
Urządzenie typu 8619 jest klientem MRC (Media 
Redundancy Client)

Liniowy 
(otwarty łańcuch „daisy chain”) 

  

Modbus TCP

Ethernet/IP

PROFINET
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Wspólne specyfikacje wszystkich 
protokołów

3.2	 Wymiana danych
Wymiana danych pomiędzy urządzeniem typu 8619 a pozostałymi urządzeniami w sieci jest możliwa 
dopiero po 25 sekundach od uruchomienia urządzenia.

3.3	 Watchdog (tylko Modbus TCP)
Watchdog jest wielokrotnością odstępu czasu, z jakim sprzęt sieciowy odczytuje zmienne urządzenia 
typu 8619.

3.4	 Czas cyklu (tylko PROFINET IO)
Czas cyklu określa odstęp czasu, w jakim sprzęt sieciowy odczytuje zmienne urządzenia typu 8619.

Czas cyklu jest ustalony dla każdego urządzenia w sieci.

W urządzeniu typu 8619 wartości zmiennych aktualizowane są co 300 ms.

3.5	 RPI (tylko EtherNet/IP)
RPI (Requested Packet Interval) określa odstęp czasu, z jakim poszczególne urządzenia sieciowe odczytują 
pakiety zawierające zmienne urządzenia typu 8619.

Wartość RPI jest ustalona dla każdego urządzenia w sieci.

Domyślna wartość czasu RPI dla urządzenia typu 8619 wynosi 100 ms, natomiast aktualizacja wartości 
zmiennych w urządzeniu typu 8619 następuje co 300 ms.

3.6	 Przechowywanie danych i format transmisji danych
Urządzenie typu 8619 przechowuje i wysyła wartości wszystkich zmiennych w formacie „big endian”.

3.7	 Rodzaj i długość obiektów stosowanych przez 
urządzenie typu 8619 

Tabela 1:	 Rodzaj i długość obiektów stosowanych przez urządzenie typu 8619 

Typ (SI) Typ dostępu Opis Długość (w bajtach)

INT UINT16 16 bitów: liczba całkowita bez znaku 2

UDINT UINT32 32 bity: podwójna liczba całkowita 
bez znaku

4

REAL FLOAT32 32 bity: liczba zmiennoprzecinkowa 
IEEE754

4

WORD BITARR16 16 bitów 2
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Modbus TCP

4	 MODBUS TCP

INFORMACJA
W przypadku nieprawidłowej instalacji proces może zostać uszkodzony.

	▶ Konfigurację mogą przeprowadzać wyłącznie wykwalifikowani specjaliści posiadający wystarczającą 
wiedzę na temat protokołu Modbus TCP.

	→ Patrz również instrukcja obsługi urządzenia typu 8619.

4.1	 Obsługiwane komunikaty
Modbus TCP wykorzystuje metodę dostępu klient/serwer. Urządzenie typu 8619 to serwer.

W przypadku protokołu Modbus TCP dostępne są 4 typy komunikatów: request (żądanie), indication (wska-
zanie), response (odpowiedź) i confirmation (potwierdzenie). Urządzenie typu 8619 wykorzystuje wyłącznie 
komunikaty: indication i response.

4.2	 Kody funkcji stosowane przez urządzenie typu 8619
Kody funkcji określają rodzaj operacje (nazwę funkcji), która ma zastosowanie do danych. Klient żąda kodu 
funkcji (np. z PLC).

Tabela 2 wyświetla operacje obsługiwane przez urządzenie typu 8619.

Tabela 2:	 Funkcje Modbus TCP obsługiwane przez urządzenie typu 8619 

Typ funkcji Nazwa funkcji Kod funkcji 
(FC)

Dostęp do 
danych

Dostęp 
16-bitowy 

Fizyczny rejestr wejściowy 
(Input Register)

Read input registers 4

Rejestr wewnętrzny lub 
fizyczny rejestr wyjściowy

Read multiple holding registers 3

Write multiple holding registers 16

Read/write multiple registers 23

4.3	 Kod błędu obsługiwane przez urządzenie typu 8619
Kod błędu to odpowiedzi wysyłane przez serwer (np. urządzenie typu 8619) na żądanie klienta (np. PLC).

Jeśli żądanie zostało odebrane przez klienta bez błędów, ale serwer nie może go przetworzyć, serwer odpo-
wiada kod błędu (patrz Tabela 3). Aby uzyskać bardziej szczegółowe informacje na temat kod błędu, należy 
skontaktować się z organizacją Modbus.

Tabela 3:	 Lista kod błędu obsługiwanych przez urządzenie typu 8619 

Kod błędu (szesnastkowy) Opis

01 Niedozwolona funkcja

02 Niedozwolony adres danych

03 Niedozwolona wartość danych

04 Awaria urządzenia podrzędnego (slave)
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Kod błędu (szesnastkowy) Opis

05 Potwierdzenie pozytywne

06 Urządzenie podrzędne (slave) zajęte

07 Potwierdzenie pozytywne

08 Błąd parzystości pamięci

0A Ścieżka bramy sieciowej niedostępna

0B Urządzenie docelowe bramy sieciowej nie odpowiada

FF Rozszerzona odpowiedź na błąd

4.4	 Rejestr danych do urządzenia typu 8619
Rejestry danych do odczytu/zapisu są definiowane poprzez ich adresy i liczbę używanych rejestrów. 

Wszystkie adresowane rejestry są typu WORD.

Urządzenie typu 8619 ma tabelę danych z dostępem do odczytu/zapisu. W tabeli danych mogą pojawić się 
typy danych określone w Tabela 4: 

Tabela 4:	 Typy danych obsługiwane przez urządzenie typu 8619 

Typ danych Typ Dostęp Przykład zastosowania

Input Register Word Tylko odczyt Wejście analogowe

Holding Register Word Odczyt/zapis Dane, które mogą ulec modyfikacji w wyniku 
stosowania

4.5	 Adresowanie rejestru urządzenia typu 8619 
W tej sekcji opisano adresowanie rejestrów wszystkich zmiennych urządzenia typu 8619 (np. pH, AO1).

	• Adresowanie rejestru wejściowego zmiennych płyty głównej zgodnie z Tabela 5 i Tabela 7.

	• Adresowanie rejestru wejściowego zmiennych modułu dodatkowego Ethernet zgodnie z Tabela 5 
i Tabela 8.

	• Adresowanie rejestru wyjściowego zmiennych modułu dodatkowego Ethernet zgodnie z Tabela 6 
i Tabela 9.

	• Adresowanie rejestru wejściowego zmiennych modułu dodatkowego (nie modułu dodatkowego Ethernet) 
zgodnie z Tabela 5 oraz od Tabela 10 do Tabela 13.

	• Adresowanie rejestru wejściowego zmiennych funkcji zgodnie z Tabela 5 oraz od Tabela 15 do Tabela 20.

	• Adresowanie rejestru wejściowego obwodów PVC płyty głównej zgodnie z Tabela 5. Obwody PVC są 
zmiennymi procesowymi, których wartości pozostają stałe, dopóki nie zostaną zmienione ręcznie przez 
użytkownika.

Polski
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4.5.1	 Obszary adresowe modułów, funkcji i obwodów PVC 

Wejścia sieciowe wykorzystywane przez urządzenie (rejestry wejściowe i wyjściowe sieci) opisano w 
Tabela 5 i Tabela 6.

Tabela 5:	 Zakresy adresowe modułów, funkcji i obwodów PVC dla urządzenia typu 8619 — sieciowy rejestr 
wejściowy 

Moduł dodatkowy lub funkcja Zakres adresów

dziesiętny (dec) Szesnastkowy (hex)

Płyta główna M0 0...31 0x0000...0x001F
Moduł dodatkowy Ethernet M1 32...63 0x0020...0x003F
Moduł dodatkowy M2 64...95 0x0040...0x005F
Moduł dodatkowy M3 (zastrzeżony) 96...127 0x0060...0x007F
Moduł dodatkowy M4 128...159 0x0080...0x009F
Moduł dodatkowy M5 160...191 0x00A0...0x00BF
Moduł dodatkowy M6 192...223 0x00C0...0x00DF
Zastrzeżony 224...255 0x00E0...0x00FF
Funkcja F1 256...263 0x0100...0x0107
Funkcja F2 264...271 0x0108...0x010F
Funkcja F3 272...279 0x0110...0x0117
Funkcja F4 280...287 0x0118...0x011F
Funkcja F5 288...295 0x0120...0x0127
Funkcja F6 296...303 0x0128...0x012F
Funkcja F7 304...311 0x0130...0x0137
Funkcja F8 312...319 0x0138...0x013F
Funkcja F9 320...327 0x0140...0x0147
Funkcja F10 328...335 0x0148...0x014F
Funkcja F11 336...343 0x0150...0x0157
Funkcja F12 344...351 0x0158...0x015F
Zastrzeżony 352...511 0x0160...0x01FF
PVC 512...548 0x0200...0x0224

Tabela 6:	 Zakresy adresów różnych modułów dodatkowych dla urządzenia typu 8619 — rejestr wyjściowy sieci 

Moduł dodatkowy Zakres adresów
dziesiętny (dec) Szesnastkowy (hex)

Moduł dodatkowy Ethernet M1 0...39 0x0000...0x0027

Polski
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4.5.2	 Zmienne modułu

W tej sekcji opisano zmienne każdego modułu oraz adresy początkowe zmiennych.

	→ Aby określić adres zmiennej, należy dodać zakres adresów modułu (z Tabela 5) i adres początkowy 
zmiennej w module od Tabela 7 do Tabela 13.

	→ Więcej informacji na temat typu (SI) można znaleźć w rozdziale 3.7.

Tabela 7:	 Zmienne płyty głównej M0 

Moduł Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jednostka

dzie-
siętny 
(dec)

Szes-
nast-
kowy 
(hex)

Main 0 0 ID 1) Identyfikacja płyty głównej INT R –

Main 1 1 Module Status 2) Status płyty głównej INT R –

Main 2 2 M1-M3 Status2) Status modułu dodatkowego INT R –

Main 3 3 M4-M6 Status2) Status modułu dodatkowego INT R –

Main 4 4 SystemSwitch 2) Status SystemSwitch INT R –

Main 5 5 DI1 Status 2) Status wejścia cyfrowego 1 INT R –

Main 6 6 DI2 Status 2) Status wejścia cyfrowego 2 INT R –

Main 7 7 Zastrzeżony – INT R –

Main 8 8 DO1 Wartość wyjścia cyfrowego 1 INT R 0: OFF (domyślnie)
1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

Main 9 9 DO2 Wartość wyjścia cyfrowego 2 INT R 0: OFF (domyślnie)
1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

Main 10 A AO1 Wartość wyjścia 
analogowego 1

REAL R mA

Main 12 C AO2 Wartość wyjścia 
analogowego 2

REAL R mA

Main 14 E DI1Frequency Wartość częstotliwości wej-
ścia cyfrowego 1

REAL R Hz

Main 16 10 DI1Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 1

REAL R l/min

Main 18 12 DI1TotA Wartość licznika A na wej-
ściu cyfrowym 1

REAL R l

Main 20 14 DI1TotB Wartość licznika B na wej-
ściu cyfrowym 1

REAL R l

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) płyty głównej patrz rozdział 7.1. 

2)	W celu określenia wartości statusu płyty głównej patrz rozdział 8.1.

Polski
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Moduł Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jednostka

dzie-
siętny 
(dec)

Szes-
nast-
kowy 
(hex)

Main 22 16 DI2Frequency Wartość częstotliwości 
wejścia cyfrowego 2

REAL R Hz

Main 24 18 DI2Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 2

REAL R l/min

Main 26 1A DI2TotA Wartość licznika A na wej-
ściu cyfrowym 2

REAL R l

Main 28 1C DI2TotB Wartość licznika B na wej-
ściu cyfrowym 2

REAL R l

Main 30...31 1E...1F Zastrzeżony – REAL R –

Tabela 8:	 Zmienne modułu dodatkowego Ethernet — wejścia 

Moduł Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ (SI) Odczyt/zapis

dzie-
siętny 
(dec)

Szes-
nast-
kowy 
(hex)

M1 32 20 ID 1) Identyfikacja modułu dodatkowego 
Ethernet 

INT R 

M1 33 21 Module Status 2) Status modułu dodatkowego 
Ethernet

INT R

M1 34...63 22...3F Zastrzeżony – INT R

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) płyty głównej patrz rozdział 7.1. 

2)	W celu określenia wartości statusu płyty głównej patrz rozdział 8.1.
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Tabela 9:	 Zmienne modułu dodatkowego Ethernet — wyjścia

Moduł Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jednostka 

dzie-
siętny 
(dec)

Szes-
nast-
kowy 
(hex)

M1 0 0 PVN1 Wartość procesowa sieci 1 REAL R/W  3) 

M1 2 2 PVN2 Wartość procesowa sieci 2 REAL R/W  3) 

M1 4 4 PVN3 Wartość procesowa sieci 3 REAL R/W  3) 

M1 6 6 PVN4 Wartość procesowa sieci 4 REAL R/W  3) 

M1 8 8 PVN5 Wartość procesowa sieci 5 REAL R/W  3) 
M1 10 A PVN6 Wartość procesowa sieci 6 REAL R/W  3) 
M1 12 C PVN7 Wartość procesowa sieci 7 REAL R/W  3) 

M1 14 E PVN8 Wartość procesowa sieci 8 REAL R/W  3) 

M1 16 10 PVN9 Wartość procesowa sieci 9 REAL R/W  3) 

M1 18 12 PVN10 Wartość procesowa sieci 10 REAL R/W  3) 

M1 20 14 PVN11 Wartość procesowa sieci 11 REAL R/W  3) 

M1 22 16 PVN12 Wartość procesowa sieci 12 REAL R/W  3) 

M1 24 18 PVN13 Wartość procesowa sieci 13 REAL R/W  3) 

M1 26 1A PVN14 Wartość procesowa sieci 14 REAL R/W  3) 

M1 28 1C PVN15 Wartość procesowa sieci 15 REAL R/W  3) 

M1 30 1E PVN16 Wartość procesowa sieci 16 REAL R/W  3) 

M1 32 20 PVN17 Wartość procesowa sieci 17 REAL R/W  3) 

M1 34 22 PVN18 Wartość procesowa sieci 18 REAL R/W  3) 

M1 36 24 PVN19 Wartość procesowa sieci 19 REAL R/W  3) 

M1 38...39 26...27 PVN20 Wartość procesowa sieci 20 REAL R/W  3) 

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

2)	W celu określenia wartości statusu Ethernet patrz rozdział 8.2.

3)	W celu wyboru jednostki PVN patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619. 
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Tabela 10:	 Zmienne wejść modułu dodatkowego 

Moduł Adres początkowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

Mx 1) N+0 2) N+0 2) ID 3) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 1) N+1 2) N+1 2) Module 
Status 4) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 1) N+2 2) N+2 2) DI1 Status 4) Status wejścia 
cyfrowego 1

INT R –

Mx 1) N+3 2) N+3 2) DI2 Status 4) Status wejścia 
cyfrowego 2

INT R –

Mx 1) N+4 2) N+4 2) AI1 Status 4) Status wejścia 
analogowego 1

INT R –

Mx 1) N+5 2) N+5 2) AI2 Status 4) Status wejścia 
analogowego 2

INT R –

Mx 1) N+6 2) N+6 2) DI1Frequency Wartość częstotliwości 
wejścia cyfrowego 1 

REAL R Hz 

Mx 1) N+8 2) N+8 2) DI1Flow Wartość przepływu wej-
ścia cyfrowego 1 

REAL R l/min 

Mx 1) N+10 2) N+A 2) DI1TotA Wartość licznika A na 
wejściu cyfrowym 1 

REAL R l

Mx 1) N+12 2) N+C 2) DI1TotB Wartość licznika B na 
wejściu cyfrowym 1 

REAL R l

Mx 1) N+14 2) N+E 2) DI2Frequency Wartość częstotliwości 
wejścia cyfrowego 2

REAL R Hz 

Mx 1) N+16 2) N+10 2) DI2Flow Wartość przepływu wej-
ścia cyfrowego 2 

REAL R l/min 

Mx 1) N+18 2) N+12 2) DI2TotA Wartość licznika A na 
wejściu cyfrowym 2 

REAL R l

Mx 1) N+20 2) N+14 2) DI2TotB Wartość licznika B na 
wejściu cyfrowym 2 

REAL R l

Mx 1) N+22 2) N+16 2) AI1Raw Wejście analogowe 1, 
sygnał prądowy lub 
napięciowy 

REAL R V

Mx 1) N+24 2) N+18 2) AI1 Wartość wejścia 
analogowego 1 

REAL R  5) 

Mx 1) N+26 2) N+1A 2) AI2Raw Wejście analogowe 2, 
sygnał prądowy lub 
napięciowy 

REAL R V

Mx 1) N+28 2) N+1C 2) AI2 Wartość wejścia 
analogowego 2 

REAL R  5) 

Mx 1) N+(30...31) 2) N+(1E...1F) 2) Zastrzeżony – REAL R –

1)	Mx: Moduł dodatkowy można wpiąć w gniazdo M2, M4, M5 lub M6.

2)	 N to zakres adresów modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 5.

3)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1.

4)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego wejścia patrz rozdział 8.4.

5)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Tabela 11:	 Zmienne wyjść modułu dodatkowego 

Moduł Adres początkowy zmien-
nej (w WORD)

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jednostka

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

Mx 1) N+0 2) N+0 2) ID 3) Identyfika-
cja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 1) N+1 2) N+1 2) Module 
Status 4) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 1) N+2 2) N+2 2) Zastrzeżony – INT R –

Mx 1) N+3 2) N+3 2) DO1 Wartość wyjścia 
cyfrowego 1 

INT R 0: OFF 
(domyślnie)

1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
Mx 1) N+4 2) N+4 2) DO2 Wartość wyjścia 

cyfrowego 2 
INT R 0: OFF 

(domyślnie)
1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
Mx 1) N+5 2) N+5 2) Zastrzeżony – INT R –

Mx 1) N+6 2) N+6 2) AO1 Wartość wyjścia 
analogowego 1 

REAL R mA 

Mx 1) N+8 2) N+8 2) AO2 Wartość wyjścia 
analogowego 2 

REAL R mA 

Mx 1) N+(10...31) 2) N+(A...1F) 2) Zastrzeżony – REAL R –

1)	Mx: Moduł dodatkowy można wpiąć w gniazdo M2, M4, M5 lub M6. 

2)	 N to zakres adresów modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 5. 

3)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

4)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego wyjścia patrz rozdział 8.5.
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Tabela 12:	 Zmienne przewodności modułu dodatkowego 

Moduł Adres początkowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

Mx 1) N+0 2) N+0 2) ID 3) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 1) N+1 2) N+1 2) Module 
Status 4) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 1) N+2 2) N+2 2) Temp. 
Status 4) 

Status temperatury INT R –

Mx 1) N+3 2) N+3 2) Cond. 
Status 4) 

Status przewodności INT R –

Mx 1) N+4 2) N+4 2) Zastrzeżony – INT R –

Mx 1) N+5 2) N+5 2) Zastrzeżony – INT R –

Mx 1) N+6 2) N+6 2) RTD Rezystancja na wejściu 
poziomu temperatury

REAL R W 

Mx 1) N+8 2) N+8 2) Temperature Wartość temperatury REAL R °C 

Mx 1) N+10 2) N+A 2) Conductivity Wartość przewodności REAL R µS/cm 

Mx 1) N+12 2) N+C 2) Resistivity Wartość określonej 
rezystancji

REAL R W.cm 

Mx 1) N+14 2) N+E 2) TDS Ilość rozpuszczonych ciał 
stałych

REAL R ppm 

Mx 1) N+16 2) N+10 2) Concentration Stężenie masy REAL R %

Mx 1) N+(18...31) 2) N+(12...1F) 2) Zastrzeżony – REAL R –

1)	Mx: Moduł dodatkowy można wpiąć w gniazdo M2, M4, M5 lub M6. 

2)	 N to zakres adresów modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 5. 

3)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

4)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego przewodność patrz rozdział 8.6.
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Tabela 13:	 Zmienne pH/ORP modułu dodatkowego 

Moduł Adres początkowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

Mx 1) N+0 2) N+0 2) ID 3) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 1) N+1 2) N+1 2) Module 
Status 4) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 1) N+2 2) N+2 2) Temp. Status 4) Status temperatury INT R –

Mx 1) N+3 2) N+3 2) pH/ORP 
Status 4) 

Status wartości pH lub 
potencjału redoks 

INT R –

Mx 1) N+4 2) N+4 2) Zastrzeżony – INT R –

Mx 1) N+5 2) N+5 2) Zastrzeżony – INT R –

Mx 1) N+6 2) N+6 2) RTD Rezystancja na wejściu 
poziomu temperatury 

REAL R W 

Mx 1) N+8 2) N+8 2) Temperature Wartość temperatury REAL R °C 

Mx 1) N+10 2) N+A 2) mV(pH) Wartość czujnika pH w 
mV

REAL R mV 

Mx 1) N+12 2) N+C 2) mV(ORP) Wartość potencjału 
redoks w mV

REAL R mV 

Mx 1) N+14 2) N+E 2) pH Wartość czujnika pH REAL R pH 

Mx 1) N+16 2) N+10 2) Impedance 
Glass

Impedancja elektrody 
szklanej

REAL R W

Mx 1) N+18 2) N+12 2) Impedance Ref Impedancja elektrody 
porównawczej

REAL R W

Mx 1) N+(20...31) 2) N+(14...1F) 2) Zastrzeżony – REAL R –

Tabela 14:	 Zmienne niezajętego gniazda na urządzeniu typu 8619 

Moduł Adres początkowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

Mx 5) N+0 2) N+0 2) ID 3) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 5) N+1 2) N+1 2) Module 
Status 4) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 5) N+(2...31) 2) N+(2...1F) 2) Zastrzeżony – REAL R –

1)	Mx: Moduł dodatkowy można wpiąć w gniazdo M2, M4, M5 lub M6. 

2)	 N to zakres adresów modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 5. 

3)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

4)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego pH/ORP patrz rozdział 8.7.

5)	Mx: możliwe niezajęte gniazda: M2, M3, M4, M5 lub M6
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4.5.3	 Zmienne funkcji 

W tej sekcji opisano zmienne różnych typów funkcji oraz adresy początkowe tych zmiennych.

Istnieją następujące typy funkcji:

	- A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / DEVIAT, patrz Tabela 15. 
	- PROP, patrz Tabela 16. 
	- ON/OFF, patrz Tabela 17. 
	- PID, patrz Tabela 18. 
	- TIME DOSING, patrz Tabela 19. 
	- VOLUME DOSING, patrz Tabela 20. 
	→ Aby określić adres zmiennej, należy dodać zakres adresów funkcji (z Tabela 5) i adres początkowy 
zmiennej z Tabela 15–Tabela 20.

	→ Więcej informacji na temat typu (SI) można znaleźć w rozdziale 3.7.

Tabela 15:	 Zmienne funkcji A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / DEVIAT 

Funkcja Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka 

Fx 1) N+0 2) ID 3) Identyfikacja funkcji INT R

Fx 1) N+1 2) Function Status 4) Status funkcji INT R

Fx 1) N+2 2) Result 5) Wynik funkcji REAL R  5) 

Fx 1) N+4 2) Zastrzeżony – REAL R

Fx 1) N+(6...7) 2) Zastrzeżony – REAL R

Tabela 16:	 Zmienne funkcji PROP 

Funkcja Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka 

Fx 1) N+0 2) ID 3) Identyfikacja funkcji INT R – 

Fx 1) N+1 2) Function Status 4) Status funkcji INT R – 

Fx 1) N+2 2) Command Wartość polecenia REAL R % 

Fx 1) N+4 2) Zastrzeżony – REAL R – 

Fx 1) N+(6...7) 2) Zastrzeżony – REAL R – 

 

1)	 Fx oznacza numer funkcji (F1–F12).

2)	 N oznacza zakres adresów funkcji i zależy od numeru funkcji. Patrz Tabela 5.

3)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

4)	W celu określenia wartości statusu określonej funkcji patrz rozdział 8.8 — rozdział 8.14

5)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9. 
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Tabela 17:	 Zmienne funkcji ON/OFF 

Funkcja Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Fx 1) N+0 2) ID 3) Identyfikacja funkcji INT R –

Fx 1) N+1 2) Function Status 4) Status funkcji INT R –

Fx 1) N+2 2) Command Wartość polecenia REAL R %

Fx 1) N+4 2) SetPoint Wartość wartości zadanej REAL R  5) 

Fx 1) N+(6...7) 2) Zastrzeżony – REAL R –

Tabela 18:	 Zmienne funkcji PID 

Funkcja Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Fx 1) N+0 2) ID 3) Identyfikacja funkcji INT R –

Fx 1) N+1 2) Function Status 4) Status funkcji INT R –

Fx 1) N+2 2) Command 1 Wartość polecenia 1 REAL R %

Fx 1) N+4 2) Command 2 Wartość polecenia 2 REAL R %

Fx 1) N+(6...7) 2) SetPoint Wartość wartości zadanej REAL R  5) 

Tabela 19:	 Zmienne funkcji TIME DOSING 

Funkcja Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Fx 1) N+0 2) ID 3) Identyfikacja funkcji INT R –

Fx 1) N+1 2) Function Status 5) Status funkcji INT R –

Fx 1) N+2 2) Command 1 Wartość polecenia 1 REAL R %

Fx 1) N+4 2) Command 2 Wartość polecenia 2 REAL R %

Fx 1) N+(6...7) 2) Zastrzeżony – REAL R –

Tabela 20:	 Zmienne funkcji VOLUME DOSING 

Funkcja Adres począt-
kowy zmiennej 
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Fx 1) N+0 2) ID 2) Identyfikacja funkcji INT R –

Fx 1) N+1 2) Function Status 3) Status funkcji INT R –

Fx 1) N+2 2) Command Wartość polecenia REAL R %

Fx 1) N+4 2) SetPoint Wartość wartości zadanej REAL R  5) 

Fx 1) N+(6...7) 2) Volume Wartość zsumowanej objęto-
ści całkowitej

REAL R  5) 

1)	 Fx oznacza numer funkcji (F1–F12).
2)	 N oznacza zakres adresów funkcji i zależy od numeru funkcji. Patrz Tabela 5.
3)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.
4)	W celu określenia wartości statusu określonej funkcji patrz rozdział 8.8 — rozdział 8.14
5)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9. 
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4.5.4	 Zmienne obwodów PVC 

W tej sekcji opisano zmienne każdego obwodu PVC oraz adresy początkowe tych zmiennych. Obwody 
PVC są zmiennymi procesowymi, których wartości ustawia użytkownik. Patrz instrukcja obsługi urządzenia 
typu 8619. 

Dane z Tabela 21 dotyczą urządzeń wyposażonych w moduł dodatkowy Ethernet M1 od wersji 
danych A.02.

	→ Wersję danych na urządzeniu typu 8619 można sprawdzić w następującym menu: „Information 
 Versions  M1: Ethernet  Data”.

	→ Więcej informacji na temat typu (SI) można znaleźć w rozdziale 3.7.

Tabela 21:	 Zmienne obwodu PVC 

PVC Adres początkowy 
zmiennej (w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

dziesiętny 
(dec)

Szes-
nastkowy 
(hex)

– 512 200 ID 1) Identyfikacja wszystkich 
obwodów PVC 

INT R –

PVC 1 513 201 PVC1 Status 2) Status stałej PVC1 INT R –

514 202 PVC1 Value Wartość stałej PVC1 REAL R  3) 

PVC 2 516 204 PVC2 Status 2) Status stałej PVC2 INT R –

517 205 PVC2 Value Wartość stałej PVC2 REAL R  3) 

PVC 3 519 207 PVC3 Status 2) Status stałej PVC3 INT R –

520 208 PVC3 Value Wartość stałej PVC3 REAL R  3) 

PVC 4 522 20A PVC4 Status 2) Status stałej PVC4 INT R –

523 20B PVC4 Value Wartość stałej PVC4 REAL R  3) 

PVC 5 525 20D PVC5 Status 2) Status stałej PVC5 INT R –

526 20E PVC5 Value Wartość stałej PVC5 REAL R  3) 

PVC 6 528 210 PVC6 Status 2) Status stałej PVC6 INT R –

529 211 PVC6 Value Wartość stałej PVC6 REAL R  3) 

PVC 7 531 213 PVC7 Status 2) Status stałej PVC7 INT R –

532 214 PVC7 Value Wartość stałej PVC7 REAL R  3) 

PVC 8 534 216 PVC8 Status 2) Status stałej PVC8 INT R –

535 217 PVC8 Value Wartość stałej PVC8 REAL R  3) 

PVC 9 537 219 PVC9 Status 2) Status stałej PVC9 INT R –

538 21A PVC9 Value Wartość stałej PVC9 REAL R  3) 

PVC 10 540 21C PVC10 Status 2) Status stałej PVC10 INT R –

541 21D PVC10 Value Wartość stałej PVC10 REAL R  3) 

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) obwodu PVC patrz rozdział 7.3. 

2)	W celu określenia wartości statusu stosownego obwodu PVC patrz rozdział 8.15. 

3)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9. 
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PVC Adres początkowy zmiennej  
(w WORD)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

PVC 11 543 21F PVC11 Status 2) Status stałej PVC11 INT R –

544 220 PVC11 Value Wartość stałej PVC11 REAL R  3) 

PVC 12 546 222 PVC12 Status 2) Status stałej PVC12 INT R –

547–548 223–224 PVC12 Value Wartość stałej PVC12 REAL R  3) 

 

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) obwodu PVC patrz rozdział 7.3. 

2)	W celu określenia wartości statusu stosownego obwodu PVC patrz rozdział 8.15. 

3)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9. 
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4.6	 Przykład: odczyt wartości pH i zapis wartości do 
PVN1

W tym przykładzie komunikacja odbywa się pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC Siemens 
S7-1200.

PC (wyposażony w oprogra-
mowanie TIA Portal V13)UrządzeniePLC

SupervisorServer lub 
originator 

Klient lub 
cel 

8619S7-1200

 

Ilustracja 1:	 Przykład sieci z otwartym łańcuchem „daisy chain” dla protokołu Modbus TCP

Urządzenie posiada następującą konfigurację sprzętową: 

	- płyta główna M0, 
	- moduł dodatkowy Ethernet M1, 
	- 4 moduły dodatkowe: moduł przewodności w gnieździe M2, moduł pH/ORP w gnieździe M4, wyjścia 
modułu w gnieździe M5 i wejścia modułu w gnieździe M6. 

W celu wymiany danych pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC za pośrednictwem sieci 
Modbus TCP, należy wykonać następujące kroki: 

1.	 Jeżeli tryb DHCP jest wyłączony, należy dokonać ustawień związanych z Modbus TCP na urządzeniu 
typu 8619 (patrz rozdział 4.6.1). 

2.	 Sprawdź komunikację pomiędzy urządzeniem a komputerem PC (patrz rozdział 4.6.2). 

Na komputerze PC podłączonym do sieci: 

3.	 Utworzyć polecenia komunikacyjne Modbus TCP „read” i „write” (patrz rozdział 4.6.3). 

4.	 Utworzyć obraz konfiguracji urządzenia w oprogramowaniu TIA Portal (patrz rozdział 4.6.4). 

5.	 Przypisać do PLC zmienne urządzenia typu 8619, które PLC może odczytać  
(patrz rozdział 4.6.5). 

6.	 Przypisać do PLC zmienne urządzenia typu 8619, które mogą zostać zapisane przez PLC (patrz 
rozdział 4.6.6). 

7.	 Utworzyć tabelę obserwacji dla PLC (patrz rozdział 4.6.7). 

8.	 Przenieść tabelę obserwacji z komputera PC do PLC (patrz rozdział 4.6.8). 

9.	 Monitorować zmienne pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC (patrz rozdział 4.6.9). 

10.	Wymusić zmienne pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC (patrz rozdział 4.6.10). 
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4.6.1	 Dokonywanie ustawień na urządzeniu typu 8619

Ten krok wymaga wyłączenia trybu DHCP. 

	→ Upewnić się, że tryb DHCP jest wyłączony w urządzeniu typu 8619. 

1.	 Wybrać używany protokół: 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  Protocol”. 

	→ Wybrać opcję „Modbus TCP”.

2.	 Ustawić adres IP urządzenia. W celu ręcznego wprowadzenia adresu IP:

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Mode  
Manual”. 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  IP address”. 

	→ Wprowadzić adres IP (wartość domyślna: 0.0.0.0). 

3.	 Wprowadzić maskę sieciową urządzenia: 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Netmask”. 

	→ Wprowadzić maskę sieciową (wartość domyślna: 0.0.0.0). 

4.	 Ustawić adres bramki urządzenia: 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Gateway”. 

	→ Wprowadzić adres bramy sieciowej (wartość domyślna: 0.0.0.0). 

5.	 W razie potrzeby wybierz jednostkę wartości procesowych sieci PVN: 

	→ Patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619. 

 Ustawienia na urządzeniu powiązane z protokołem Modbus TCP zostały zakończone. 

	→ Uruchomić ponownie urządzenie typu 8619, aby potwierdzić ustawienia. 

4.6.2	 Sprawdzanie komunikacji pomiędzy urządzeniem 
a komputerem PC

	→ Za pomocą komputera PC wysłać ping do urządzenia typu 8619 ze skonfigurowanym adresem IP. 

 Uzyskanie odpowiedzi urządzenia oznacza, że jest gotowe do komunikacji ze sterownikiem PLC. 

4.6.3	 Utworzyć polecenia komunikacyjne Modbus TCP „read” 
i „write”

Poniższe czynności są wykonywane przy użyciu oprogramowania „TIA Portal V13” zainstalowanego na 
komputerze PC. Oprogramowanie TIA Portal służy do konfiguracji sterownika PLC Siemens S7-1200 i pozo-
stałych urządzeń w sieci. 

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC. 

	→ Uruchomić oprogramowanie TIA Portal V13. 
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	→ Upewnić się, że ustawienia sieciowe (nazwa, adres IP itd.) zostały wykonane dla sterownika PLC. 

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Na karcie „Devices” w obszarze „Project tree” wybrać stosowany sterownik PLC.

	→ Przejść do opcji „Program blocks  Add a new block”: wyświetli się okno „Add new block”.

	→ Wyświetli się okno: „Dodaj nowy blok”. Wprowadzić „MODBUS_CONFIGURATION”, kliknąć opcję „Data 
block” i w polu „Type” wybrać opcję „Global DB”.

	→ Potwierdzić przyciskiem OK: blok danych zostaje otwarty.

1.	 Utworzyć klasę zmiennej READ typu „TCON_IP_V4”:

	→ w polu „Nazwa” wprowadzić nazwę nowej zmiennej, tj. „READ”.

	→ W polu „Typ danych” wprowadzić „TCON_IP_V4”. Zatwierdzić i rozwinąć tak, aby wszystkie pola utwo-
rzonej zmiennej były widoczne.

	→ Wypełnić wszystkie pola w obszarze „TCON_IP_V4” (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC). Wpro-
wadzić adres IP urządzenia typu 8619 (znajdujący się w rozdziale 4.6.1) w polu „Remote Address”.

2.	 Utworzyć klasę zmiennej WRITE typu „TCON_IP_V4” w tym samym bloku danych:

	→ w polu „Name” wprowadzić nazwę nowej zmiennej, tj. „WRITE”.

	→ W polu „Data type” wprowadzić „TCON_IP_V4”. Zatwierdzić i rozwinąć tak, aby wszystkie pola utwo-
rzonej zmiennej były widoczne.

	→ Wypełnić wszystkie pola w obszarze „TCON_IP_V4” (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC). Wpro-
wadzić adres IP urządzenia typu 8619 (znajdujący się w rozdziale 4.6.1) w polu „Adres zdalny”.

 Tworzone są polecenia komunikacyjne Modbus TCP „read” i „write”.

4.6.4	 Tworzenie obrazu konfiguracji urządzenia w oprogramowaniu 
TIA Portal

	• Wszystkie sygnały przechodzące z urządzenia typu 8619 do sterownika PLC (wejścia/wyjścia urzą-
dzenia typu 8619) są uważane za wejścia dla sterownika PLC.

	• Wszystkie sygnały (PVN) przechodzące ze sterownika PLC do urządzenia typu 8619 są uważane za 
wyjścia sterownika PLC.

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W celu określenia adresu danych patrz rozdział 4.5.1 Obszary adresowe modułów, funkcji i obwodów PVC, 
strona 14.

W oprogramowaniu TIA PORTAL V13:

	→ Na karcie „Devices” w obszarze „Project tree” wybrać stosowany sterownik PLC.

	→ Przejść do opcji „Program blocks  Add a new block”: wyświetli się okno „Add new block”.

	→ Wyświetli się okno: „Add a new block”. Kliknąć opcje: „Transmitted data”, „Data block” i w polu „Type” 
wybrać opcję „Global DB”.
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	→ Potwierdzić przyciskiem OK: blok danych zostaje otwarty.

1.	 Na potrzeby naszego przykładowego odczytu wartości pH utworzyć zmienną pH typu „Real” zgodnie z  
Tabela 13: Zmienne pH/ORP modułu dodatkowego, strona 21:

	→ w polu „Name” wprowadzić nazwę nowej zmiennej, tj. „pH”.

	→ W polu „Data type” wprowadzić „Real”.

2.	 Na potrzeby naszego przykładowego zapisu wartości PVN utworzyć zmienną PVN1 typu „Real” zgodnie 
z Tabela 9: Zmienne modułu dodatkowego Ethernet — wyjścia, strona 17:

	→ w polu „Name” wprowadzić nazwę nowej zmiennej, tj. „PVN1”.

	→ W polu „Data type” wprowadzić „Real”.

3.	 Utworzyć pozostałe wymagane zmienne (patrz rozdział 4.5).

 W oprogramowaniu TIA Portal tworzony jest obraz konfiguracji urządzenia.

4.6.5	 Przypisywanie do sterownika PLC zmiennych urządzenia 
typu 8619, które PLC może odczytać

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Na karcie „Devices” w obszarze „Project tree” wybrać stosowany sterownik PLC.

	→ Przejść do obszaru „Program blocks  Main[OB1]”: wyświetli się obszar „Program blocks  
Main[OB1]”.

	→ W bibliotece „Instructions” otworzyć menu „Communication” i poszukać instrukcji „MB_CLIENT” w 
drzewie menu „Others  MODBUS TCP”.

	→ Przeciągnąć i upuścić symbol „MB_CLIENT” z biblioteki „Instructions” do widoku „Main [OB1]”: pojawi 
się okno „Call options”.

	→ W razie potrzeby wprowadzić nazwę dla MB_CLIENT, np. „MB_CLIENT_DB_READ” i potwierdzić: 
wyświetli się widok „Block interface” z instrukcją „MB_CLIENT”.

	→ Wprowadzić parametr REQ (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC).

	→ Wprowadzić parametr DISCONNECT (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC).

	→ Wprowadzić parametry MB_MODE. W obszarze „read the pH value” ustawić MB_MODE na 0.

	→ Wprowadzić parametr MB_DATA_ADDR w następujący sposób:

	- Moduł dodatkowy pH/ORP podłącza się do gniazda M4. Według Tabela 5, strona 14 moduł 
dodatkowy M4 ma zakres adresów [128...159]. 

	- Według Tabela 13, strona 21 wartość pH ma adres 14.
	- Adres początkowy do odczytu wejść do sterownika PLC to 30001 (kod funkcji 4 „Read input registers”). 
Sprawdzić w instrukcji obsługi sterownika PLC, czy adres jest prawidłowy.

	- WYNIK: MB_DATA_ADDR przyjmuje następującą wartość dla wartości pH: 
MB_DATA_ADDR = 128 + 14 + 30001 = 30143 dla wartości pH.

Polski

Typ 8619 Industrial Ethernet



30

Modbus TCP

	→ Wprowadzić parametr MB_DATA_LEN (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC i rozdział 3.7, 
strona 11). Zgodnie z niniejszą tabelą zmienna typu „REAL” ma długość 2 (1 REAL = 2 WORD).

	→ Dla parametru MB_DATA_PTR należy wpisać nazwę utworzonego w rozdziale 4.6.3 pliku z rozszerzeniem 
„READ”. W celu odczytu wartości pH ustawić MB_DATA_PTR na „READ pH”.

	→ W przypadku parametru CONNECT należy wpisać nazwę pliku utworzonego w rozdziale 4.6.3 z polece-
niami komunikacyjnymi z rozszerzeniem „READ” (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC).

 Zmienne urządzenia typu 8619, które mogą być odczytane przez sterownik PLC, są przypisane do ste-
rownika PLC.

	→ Wprowadzić pozostałe parametry wymagane przez sterownik PLC.

4.6.6	 Przypisywanie do sterownika PLC zmiennych urządzenia 
typu 8619, które mogą zostać zapisane przez sterownik PLC

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Na karcie „Devices” w obszarze „Project tree” wybrać stosowany sterownik PLC.

	→ Przejść do obszaru „Program blocks  Main[OB1]”: wyświetli się obszar „Program blocks  
Main[OB1]”.

	→ W bibliotece „Instrukcje” otworzyć menu „Communication” i poszukać instrukcji „MB_CLIENT” w 
drzewie menu „Others  MODBUS TCP”.

	→ Przeciągnąć i upuścić symbol „MB_CLIENT” z biblioteki „Instrukcje” do widoku „Main [OB1]”: pojawi się 
okno „Call options”.

	→ W razie potrzeby wprowadzić nazwę dla MB_CLIENT, tj. „MB_CLIENT_DB_WRITE” i potwierdzić: 
wyświetli się widok „Block interface” z instrukcją „MB_CLIENT”.

	→ Wprowadzić parametr REQ (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC).

	→ Wprowadzić parametr DISCONNECT (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC).

	→ Wprowadzić parametr MB_MODE, ustawić MB_MODE na 1.

	→ Wprowadzić parametr MB_DATA_ADDR w następujący sposób:

	- Moduł dodatkowy Ethernet podłącza się do gniazda M1. Według Tabela 6, strona 14 wartości PVN 
mają zakres adresów [0...39].

	- Według Tabela 9, strona 17 wartość PVN1 ma adres 0.
	- Adres początkowy do zapisu wyjść w sterowniku PLC to 40001 (kod funkcji 3 „Read multiple holding 
registers”). Sprawdzić w instrukcji obsługi sterownika PLC, czy adres jest prawidłowy. 

	- WYNIK: MB_DATA_ADDR przyjmuje dla PVN1 następującą wartość: 
MB_DATA_ADDR = 0 + 0 + 40001 = 40001

	→ Wprowadzić parametr MB_DATA_LEN (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC i rozdział 3.7, 
strona 11). Zgodnie z niniejszą tabelą zmienna typu „REAL” ma długość 2 (1 REAL = 2 WORD).

	→ W przypadku parametru MB_DATA_PTR należy wpisać nazwę pliku utworzonego w rozdziale 4.6.4 
(np. PVN1) z rozszerzeniem „WRITE” (patrz instrukcja obsługi sterownika PLC).
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	→ W przypadku parametru CONNECT należy wpisać nazwę pliku utworzonego w rozdziale 4.6.3 z pole-
ceniami komunikacyjnymi z rozszerzeniem „WRITE”. W celu odczytu wartości PVN1 ustawić MB_DATA_
PTR na „PVN1.WRITE”.

 Zmienne urządzenia typu 8619, które mogą być zapisane przez sterownik PLC, są przypisane do ste-
rownika PLC.

	→ Wprowadzić pozostałe parametry wymagane przez sterownik PLC.

4.6.7	 Tworzenie tabeli watch table dla PLC

W celu monitorowania i wymuszania sygnałów należy utworzyć tabelę watch table.

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Na karcie „Devices” w obszarze „Project tree” przejść do „Watch and force tables  Add new watch 
table” — w funkcji „Watch and force table” dodawana jest nowa tabela watch table.

	→ Dwukrotnie kliknąć nową tabelę watch table — otworzy się tabela watch table.

	→ Aby wypełnić tabelę watch table, skopiować nazwę parametru i wkleić ją w polu „Name” tabeli watch 
table:

4.6.8	 Przenoszenie tabeli watch table z komputera PC do PLC

	→ Aby skompilować tabelę watch table i przenieść ją do PLC, należy zapoznać się z instrukcją obsługi 
oprogramowania TIA Portal V13.

4.6.9	 Monitorowanie zmiennych pomiędzy urządzeniem typu 8619 
a sterownikiem PLC

Korzystając z tabeli watch table utworzonej w rozdziale 4.6.7, zmienne można monitorować na wyświe-
tlaczu urządzenia typu 8619 oraz w oprogramowaniu TIA Portal.

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Kliknąć symbol „Download to the device” i postępować zgodnie z instrukcjami wyświetlanymi na kom-
puterze PC oraz w instrukcji obsługi oprogramowania TIA Portal — tabela watch table zostanie zała-
dowana do sterownika PLC.

	→ Kliknąć symbol „Go online”. Jeśli w obszarze „Project tree” > „Devices” wyświetlają się zielone symbole, 
oznacza to, że proces przebiega prawidłowo.
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 Zmienne tabeli watch table są teraz powiązane między sterownikiem PLC a urządzeniem typu 8619 i 
można je monitorować („np. pH i PVN1”):

	• na wyświetlaczu urządzenia typu 8619 oraz

	• W oprogramowaniu TIA Portal V13.

	→ Aby monitorować zmienne w oprogramowaniu TIA Portal V13, kliknąć symbol „Monitor all” w tabeli 
watch table.

4.6.10	 Wymuszanie zmiennych pomiędzy urządzeniem typu 8619 
a sterownikiem PLC

Zmienne można wymusić, korzystając z tabeli watch table utworzonej w rozdziale 4.6.7.

Wymusić można wyłącznie zmienne PVN.

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Otworzyć tabelę watch table wymuszoną w rozdziale 4.6.7.

	→ Kiedy system jest offline, kliknąć symbol „Go online”. Jeśli w obszarze „Project tree” > „Devices” 
wyświetlają się zielone symbole, oznacza to, że proces przebiega prawidłowo.

	→ Wprowadzić wartość zmiennej PVN w kolumnie „Wartość kontrolna”.

	→ Kliknąć symbol „Modify all selected values once and now”: nowe wartości zostaną zaakceptowane w 
polu „Monitor value” i na wyświetlaczu urządzenia typu 8619.

 Zmienione wartości zmiennych PVN można odczytać:

	• w oprogramowaniu TIA Portal V13 oraz 

	• na wyświetlaczu urządzenia typu 8619.
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5	 PROFINET

5.1	 Informacje ogólne

INFORMACJA 
W przypadku nieprawidłowej instalacji proces może zostać uszkodzony.

	▶ Konfigurację mogą przeprowadzać wyłącznie wykwalifikowani specjaliści posiadający wystarczającą 
wiedzę na temat PROFINET IO.

	→ Patrz również instrukcja obsługi urządzenia typu 8619.

Urządzenie może korzystać z obu startowych trybów eksploatacji PROFINET IO:

	• „Legacy” oraz 

	• „Advanced”. 

Do wymiany zmiennych urządzenia typu 8619 wymagane jest mapowanie za pomocą zewnętrznego 
narzędzia konfiguracyjnego z wykorzystaniem pliku GSDml dostępnego w Internecie pod adresem: 
country.burkert.com. Patrz przykład w rozdziale 5.3, strona 50.

Plik GSDml urządzenia typu 8619 jest zgodny z PROFINET wersja V2.0.

Więcej informacji można znaleźć w pliku GSDml urządzenia typu 8619.

5.1.1	 VLAN Priority Tagging

Dzięki tej funkcji urządzenie typu 8619 używane z protokołem PROFINET IO może ustalać priorytety ramek 
(frame).

Urządzenie typu 8619 obsługuje RT_CLASS1.

	→ W sieci należy używać wyłącznie standardowych przełączników przemysłowych obsługujących RT_CLASS1.

5.1.2	 Media Redundancy Protocol (MRP)

W topologii sieci pierścieniowej z menedżerem (zwanym Media Redundancy Manager lub MRM) urządzenie 
typu 8619 obsługuje protokół Media Redundancy Protocol (MRP) jako klient (MRC).

Urządzenie typu 8619 ma 2 porty podłączone do przełącznika znajdującego się wewnątrz urządzenia. Prze-
łącznik obsługuje MRP.

Urządzenie typu 8619 i każdy port ma swój własny adres MAC:

	- Adres MAC urządzenia typu 8619: adres MAC zgodnie z dodatkową etykietą  
(np.: DC-B0-58-00-00-01)

	- Adres MAC portu 1: adres MAC urządzenia typu 8619, zwiększony o 1  
(np.: DC-B0-58-00-00-02)

	- Adres MAC portu 2: adres MAC urządzenia typu 8619, zwiększony o 2  
(np.: DC-B0-58-00-00-03)

5.1.3	 Simple Network Management Protocol (SNMPv1) oraz 
Management Information Base (MIB)

Urządzenie typu 8619 obsługuje protokół SNMP, który umożliwia automatyczną wymianę informacji 
pomiędzy urządzeniami w sieci.

Informacje te nazywane są bazami danych informacji zarządzania (MIB) i są hierarchicznie podzielone na 
grupy. Dostęp do MIB można uzyskać za pomocą poleceń dostępnych w protokole SNMP.
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5.1.4	 Link Layer Discovery Protocol (LLDP)

LLDP to protokół obsługiwany przez urządzenie typu 8619.

Urządzenie typu 8619 wysyła pakiety danych LLDP przy użyciu multicastu.

5.1.5	 Nazewnictwo urządzeń

W sieci PROFINET urządzenie typu 8619 jest określane poprzez jego unikalną „device name” (nazwę DNS).

Domyślna „device name” to „multiCELL” i można ją zmienić:

	• ręcznie w strukturze menu urządzenia

	• lub automatycznie poprzez kontroler wejścia/wyjścia z protokołem DCP.

Aby wprowadzić prawidłową nazwę urządzenia typu 8619, należy przestrzegać następujących zasad 
podczas korzystania ze specyfikacji PROFINET V2.3:

1.	Nazwa urządzenia nie może mieć więcej niż 240 znaków. Dozwolone są następujące znaki:
	- litery od „a” do „z”;
	- liczby od „0” do „9”;
	- Łącznik „-” lub kropka „.”.

2.	 Pojedynczy składnik nazwy w nazwie urządzenia — ciąg znaków pomiędzy dwiema kropkami („.”) — nie 
może mieć więcej niż 63 znaki.

3.	 Nazwa urządzenia nie może zaczynać się ani kończyć łącznikiem („-”).

4.	 Nazwa urządzenia nie może zaczynać się od ciągu znaków „port-xyz” (x, y, z = 0–9).

5.	 Nazwa urządzenia nie może mieć postaci n.n.n.n (n = 0–9).

5.1.6	 Klasa zgodności (CC-B)

Komponenty PROFINET są podzielone na 3 klasy zgodności w zależności od ich funkcjonalności.

Urządzenie typu 8619 ma certyfikat zgodności klasy B.

	→ Aby uzyskać bardziej szczegółowe informacje, należy skontaktować się z organizacją PI (PROFIBUS i 
PROFINET International).

5.1.7	 Wiele Application Relation (AR)

Aby wymieniać dane, należy ustanowić Application Relation (AR) pomiędzy kontrolerem wejścia/wyjścia 
(IO-Controller) a urządzeniem wejścia/wyjścia (IO-Device).

Urządzenie typu 8619 może przetwarzać:

	• do 2 AR wejścia-wyjścia,

	• i 1 nadrzędny (supervisor) AR.
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5.2	 Mapowanie pliku GSDml dla urządzenia typu 8619
Plik GSDml jest plikiem ogólnym, kompatybilnym ze wszystkimi konfiguracjami urządzenia typu 8619. 
Ogólny plik GSDml musi zostać załadowany do sterownika PLC i zmapowany zgodnie z konfiguracją odpo-
wiedniego urządzenia typu 8619 (patrz Ilustracja 2). 

Podłączone moduły:

M0

M1

M2

M4

M5

M6

Gniazdo 0: DAP 1) 

Gniazdo 1

Gniazdo 2

Gniazdo 4

Gniazdo 5

Gniazdo 6
PLC 

Plik GSDml do  
urządzenia typu 8619

Urządzenie typu 8619 (fabrycznie) 

	→ Zawsze zma-
pować gniazdo 0 
i gniazdo 1.

Ilustracja 2:	 Mapowanie pomiędzy plikiem GSDml sterownika PLC a urządzeniem typu 8619 

1.	 Gniazdo 0 z DAP 1) jest automatycznie mapowany zgodnie z Tabela 22 i Tabela 23 poprzez utworzenie 
obrazu urządzenia w sterowniku PLC. Więcej szczegółowych informacji można znaleźć w przykładzie w 
rozdziale 5.3, strona 50.

2.	 W razie potrzeby gniazdo 1 z płytą główną M0 i modułem dodatkowym M1 zmapować zgodnie z 
Tabela 22 i Tabela 23.

3.	 W razie potrzeby i jeśli włożone są odpowiednie moduły dodatkowe, gniazdo 2, gniazdo 4, gniazdo 5  
i/lub gniazdo 6 zmapować z odpowiednimi modułami dodatkowymi zgodnie z Tabela 22 i Tabela 23.

Tabela 22:	 Mapowanie pomiędzy gniazdami pliku GSDml i urządzeniem typu 8619 

Numer  
gniazda

Gniazdo 0 Gniazdo 1 Gniazdo 2 Gniazdo 4 Gniazdo 5 Gniazdo 6

Moduł fizyczny DAP 1) Funkcje 
M0 + M1 + 

M2 M4 M5 M6

ID gniazda 100 1000 2000 2000 2000 2000
Rozmiar (w bajtach) – 336 64 64 64 64

Tabela 23:	 Struktura gniazda i podgniazda

Numer gniazda Numer podgniazda Nazwa podgniazda

Gniazdo 0

1 DAP 1) 
8000 Interfejs (przełącznik)
8001 PORT1
8002 PORT2

Gniazdo 1

1 Wejścia/wyjścia M0 (patrz Tabela 24)
2 Funkcje (patrz Tabela 25)
3 10 PVN (patrz Tabela 27)
4 10 PVN (patrz Tabela 27)

Gniazdo 2  
Gniazdo 4  
Gniazdo 5  
Gniazdo 6

1 Nazwa modułu dodatkowego podłączonego do 
odpowiedniego gniazda (patrz Tabela 28–Tabela 31)

1)	 DAP: Device Access Point urządzenia PROFINET typu 8619 
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5.2.1	 Zmienne modułu 

W tej sekcji opisano zmienne płyty głównej M0, funkcje, obwody PVC i moduły dodatkowe, a także przesu-
nięcie tych zmiennych. Informacje dotyczące typu (SI) można znaleźć w rozdziale 3.7.

W Tabela 24–Tabela 32 kolumny „Adres acykliczny” dotyczą urządzeń wyposażonych w moduł 
dodatkowy Ethernet M1 od wersji danych A.02.

	→ Wersję danych na urządzeniu typu 8619 można sprawdzić w następującym menu: „Information 
 Versions  M1: Ethernet  Data”.

Tabela 24:	 Zmienne płyty głównej M0 

Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Prze-
sunię-
cie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jednostka

Main 0x0101 1 1 0 ID 1) Identyfikacja płyty 
głównej 

INT R –

Main 0x0102 1 1 2 Module 
Status 2) 

Status płyty 
głównej

INT R –

Main 0x0103 1 1 4 M1-M3 
Status2)

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Main 0x0104 1 1 6 M4-M6 
Status2)

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Main 0x0105 1 1 8 System
Switch 2) 

Status 
SystemSwitch

INT R –

Main 0x0106 1 1 10 DI1 
Status 2) 

Status wejścia 
cyfrowego 1

INT R –

Main 0x0107 1 1 12 DI2 
Status 2) 

Status wejścia 
cyfrowego 2

INT R –

Main 0x0108 1 1 14 Zastrze-
żony

– INT R –

Main 0x0109 1 1 16 DO1 Wartość wyjścia 
cyfrowego 1 

INT R 0: OFF
1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

Main 0x010A 1 1 18 DO2 Wartość wyjścia 
cyfrowego 2 

INT R 0: OFF
1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

Main 0x010B 1 1 20 AO1 Wartość wyjścia 
analogowego 1 

REAL R mA 

Main 0x010C 1 1 24 AO2 Wartość wyjścia 
analogowego 2 

REAL R mA 

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) płyty głównej patrz rozdział 7.1. 

2)	W celu określenia wartości statusu płyty głównej patrz rozdział 8.1.
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Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Prze-
sunię-
cie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Main 0x010D 1 1 28 DI1Frequ-
ency 

Wartość często-
tliwości wejścia 
cyfrowego 1 

REAL R Hz 

Main 0x010E 1 1 32 DI1Flow Wartość przepływu 
wejścia cyfrowego 1 

REAL R l/min 

Main 0x010F 1 1 36 DI1TotA Wartość licznika A na 
wejściu cyfrowym 1 

REAL R l

Main 0x0110 1 1 40 DI1TotB Wartość licznika B na 
wejściu cyfrowym 1 

REAL R l

Main 0x0111 1 1 44 DI2Frequ-
ency 

Wartość często-
tliwości wejścia 
cyfrowego 2

REAL R Hz

Main 0x0112 1 1 48 DI2Flow Wartość przepływu 
wejścia cyfrowego 2 

REAL R l/min

Main 0x0113 1 1 52 DI2TotA Wartość licznika A na 
wejściu cyfrowym 2

REAL R l

Main 0x0114 1 1 56 DI2TotB Wartość licznika B na 
wejściu cyfrowym 2

REAL R l

Main 0x0115 1 1 60...63 Zastrze-
żony

– REAL R –

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) płyty głównej patrz rozdział 7.1. 

2)	W celu określenia wartości statusu płyty głównej patrz rozdział 8.1.
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Tabela 25:	 Zmienne funkcji płyty głównej M0 

Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Przesu-
nięcie 
bajtu

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Main 0x0201 1 2 0

F1 

ID 1) Identyfikacja funkcji 1 INT R

Main 0x0202 1 2 2 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x0203 1 2 4 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x0204 1 2 8 Value 2 REAL R

Main 0x0205 1 2 12 Value 3 REAL R

Main 0x0206 1 2 16

F2 

ID 1) Identyfikacja funkcji 2 INT R

Main 0x0207 1 2 18 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x0208 1 2 20 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x0209 1 2 24 Value 2 REAL R

Main 0x020A 1 2 28 Value 3 REAL R

Main 0x020B 1 2 32

F3 

ID 1) Identyfikacja funkcji 3 INT R

Main 0x020C 1 2 34 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x020D 1 2 36 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x020E 1 2 40 Value 2 REAL R

Main 0x020F 1 2 44 Value 3 REAL R

Main 0x0210 1 2 48

F4 

ID 1) Identyfikacja funkcji 4 INT R

Main 0x0211 1 2 50 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x0212 1 2 52 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x0213 1 2 56 Value 2 REAL R

Main 0x0214 1 2 60 Value 3 REAL R

Main 0x0215 1 2 64

F5 

ID 1) Identyfikacja funkcji 5 INT R

Main 0x0216 1 2 66 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x0217 1 2 68 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x0218 1 2 72 Value 2 REAL R

Main 0x0219 1 2 76 Value 3 REAL R

Main 0x021A 1 2 80

F6 

ID 1) Identyfikacja funkcji 6 INT R

Main 0x021B 1 2 82 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x021C 1 2 84 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x021D 1 2 88 Value 2 REAL R

Main 0x021E 1 2 92 Value 3 REAL R

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

2)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14. 
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Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Prze-
sunię-
cie 
bajtu

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Main 0x021F 1 2 96

F7

ID 1) Identyfikacja funkcji 7 INT R

Main 0x0220 1 2 98 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x0221 1 2 100 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x0222 1 2 104 Value 2 REAL R

Main 0x0223 1 2 108 Value 3 REAL R

Main 0x0224 1 2 112

F8 

ID 1) Identyfikacja funkcji 8 INT R

Main 0x0225 1 2 114 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x0226 1 2 116 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x0227 1 2 120 Value 2 REAL R

Main 0x0228 1 2 124 Value 3 REAL R

Main 0x0229 1 2 128

F9 

ID 1) Identyfikacja funkcji 9 INT R

Main 0x022A 1 2 130 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x022B 1 2 132 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x022C 1 2 136 Value 2 REAL R

Main 0x022D 1 2 140 Value 3 REAL R

Main 0x022E 1 2 144

F10 

ID 1) Identyfikacja funkcji 10 INT R

Main 0x022F 1 2 146 Function 
Status 2) 

Status funkcji INT R

Main 0x0230 1 2 148 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x0231 1 2 152 Value 2 REAL R

Main 0x0232 1 2 156 Value 3 REAL R

Main 0x0233 1 2 160

F11 

ID 2) Identyfikacja funkcji 11 INT R

Main 0x0234 1 2 162 Function 
Status 3) 

Status funkcji INT R

Main 0x0235 1 2 164 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x0236 1 2 168 Value 2 REAL R

Main 0x0237 1 2 172 Value 3 REAL R

Main 0x0238 1 2 176

F12 

ID 2) Identyfikacja funkcji 12 INT R

Main 0x0239 1 2 178 Function 
Status 3) 

Status funkcji INT R

Main 0x023A 1 2 180 Value 1 W zależności od wybranej 
funkcji.

Patrz rozdział 5.2.2.

REAL R

Main 0x023B 1 2 184 Value 2 REAL R

Main 0x023C 1 2 188 Value 3 REAL R

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

2)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.
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Dane z Tabela 26 dotyczą urządzeń wyposażonych w moduł dodatkowy Ethernet M1 od wersji 
danych A.02.

	→ Wersję danych na urządzeniu typu 8619 można sprawdzić w następującym menu: „Information 
 Versions  M1: Ethernet  Data”.

Tabela 26:	 Zmienne obwodów PVC płyty głównej M0 

Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Przesu-
nięcie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

M0 0x0501 – – – ID 1) Identyfikacja wszyst-
kich obwodów PVC 

INT R – 

M0 0x0502 – – – Constant 
Status 1

Status PVC 1 INT R – 

M0 0x0503 – – – Constant 
Value 1

Wartość PVC 1 REAL R  3)

M0 0x0504 – – – Constant 
Status 2

Status PVC 2 INT R – 

M0 0x0505 – – – Constant 
Value 2

Wartość PVC 2 REAL R  3)

M0 0x0506 – – – Constant 
Status 3

Status PVC 3 INT R – 

M0 0x0507 – – – Constant 
Value 3

Wartość PVC 3 REAL R  3)

M0 0x0508 – – – Constant 
Status 4

Status PVC 4 INT R – 

M0 0x0509 – – – Constant 
Value 4

Wartość PVC 4 REAL R  3)

M0 0x050A – – – Constant 
Status 5

Status PVC 5 INT R – 

M0 0x050B – – – Constant 
Value 5

Wartość PVC 5 REAL R  3)

M0 0x050C – – – Constant 
Status 6

Status PVC 6 INT R – 

M0 0x050D – – – Constant 
Value 6

Wartość PVC 6 REAL R  3)

M0 0x050E – – – Constant 
Status 7

Status PVC 7 INT R – 

M0 0x050F – – – Constant 
Value 7

Wartość PVC 7 REAL R  3)

M0 0x0510 – – – Constant 
Status 8

Status PVC 8 INT R – 

M0 0x0511 – – – Constant 
Value 8

Wartość PVC 8 REAL R  3)

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) obwodów PVC patrz rozdział 7.3. 

2)	W celu określenia wartości statusu obwodów PVC patrz rozdział 8.15. 

3)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Przesu-
nięcie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

M0 0x0512 – – – Constant 
Status 9

Status PVC 9 INT R  3)

M0 0x0513 – – – Constant 
Value 9

Wartość PVC 9 REAL R  3)

M0 0x0514 – – – Constant 
Status 10

Status PVC 10 INT R  3)

M0 0x0515 – – – Constant 
Value 10

Wartość PVC 10 REAL R  3)

M0 0x0516 – – – Constant 
Status 11

Status PVC 11 INT R  3)

M0 0x0517 – – – Constant 
Value 11

Wartość PVC 11 REAL R  3)

M0 0x0518 – – – Constant 
Status 12

Status PVC 12 INT R  3)

M0 0x0519 – – – Constant 
Value 12

Wartość PVC 12 REAL R  3) 

 

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) obwodów PVC patrz rozdział 7.3. 

2)	W celu określenia wartości statusu obwodów PVC patrz rozdział 8.15. 

3)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9. 

Polski

Typ 8619 Industrial Ethernet



42

PROFINET

Tabela 27:	 Zmienne modułu dodatkowego Ethernet M1 — PVN 

Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Prze-
sunię-
cie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

M1 0x0301 1 3 0 PVN1 Wartość procesowa sieci 1 REAL R/W  1) 

M1 0x0302 1 3 4 PVN2 Wartość procesowa sieci 2 REAL R/W  1) 

M1 0x0303 1 3 8 PVN3 Wartość procesowa sieci 3 REAL R/W  1) 

M1 0x0304 1 3 12 PVN4 Wartość procesowa sieci 4 REAL R/W  1) 

M1 0x0305 1 3 16 PVN5 Wartość procesowa sieci 5 REAL R/W  1) 

M1 0x0306 1 3 20 PVN6 Wartość procesowa sieci 6 REAL R/W  1) 

M1 0x0307 1 3 24 PVN7 Wartość procesowa sieci 7 REAL R/W  1) 

M1 0x0308 1 3 28 PVN8 Wartość procesowa sieci 8 REAL R/W  1) 

M1 0x0309 1 3 32 PVN9 Wartość procesowa sieci 9 REAL R/W  1) 

M1 0x030A 1 3 36 PVN10 Wartość procesowa sieci 10 REAL R/W  1) 

M1 0x0401 1 4 40 PVN11 Wartość procesowa sieci 11 REAL R/W  1) 

M1 0x0402 1 4 44 PVN12 Wartość procesowa sieci 12 REAL R/W  1) 

M1 0x0403 1 4 48 PVN13 Wartość procesowa sieci 13 REAL R/W  1) 

M1 0x0404 1 4 52 PVN14 Wartość procesowa sieci 14 REAL R/W  1) 

M1 0x0405 1 4 56 PVN15 Wartość procesowa sieci 15 REAL R/W  1) 

M1 0x0406 1 4 60 PVN16 Wartość procesowa sieci 16 REAL R/W  1) 

M1 0x0407 1 4 64 PVN17 Wartość procesowa sieci 17 REAL R/W  1) 

M1 0x0408 1 4 68 PVN18 Wartość procesowa sieci 18 REAL R/W  1) 

M1 0x0409 1 4 72 PVN19 Wartość procesowa sieci 19 REAL R/W  1) 

M1 0x040A 1 4 76 PVN20 Wartość procesowa sieci 20 REAL R/W  1) 

1)	W celu wyboru jednostki PVN patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619. 
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Tabela 28:	 Zmienne wejść modułu dodatkowego 

Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Przesu-
nięcie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Mx 1) 0xY101 2) x 3) 1 0 ID 4) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 1) 0xY102 2) x 3) 1 2 Module 
Status 5) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 1) 0xY103 2) x 3) 1 4 DI1 
Status 5) 

Status wejścia cyfrowego 1 INT R –

Mx 1) 0xY104 2) x 3) 1 6 DI2 
Status 5) 

Status wejścia cyfrowego 2 INT R –

Mx 1) 0xY105 2) x 3) 1 8 AI1 
Status 5) 

Status wejścia 
analogowego 1

INT R –

Mx 1) 0xY106 2) x 3) 1 10 AI2 
Status 5) 

Status wejścia 
analogowego 2

INT R –

Mx 1) 0xY107 2) x 3) 1 12 DI1Frequ-
ency 

Wartość częstotliwości 
wejścia cyfrowego 1

REAL R Hz 

Mx 1) 0xY108 2) x 3) 1 16 DI1Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 1

REAL R l/min

Mx 1) 0xY109 2) x 3) 1 20 DI1TotA Wartość licznika A na wej-
ściu cyfrowym 1

REAL R l 

Mx 1) 0xY10A 2) x 3) 1 24 DI1TotB Wartość licznika B na wej-
ściu cyfrowym 1

REAL R l 

Mx 1) 0xY10B 2) x 3) 1 28 DI2Frequ-
ency 

Wartość częstotliwości 
wejścia cyfrowego 2

REAL R Hz

Mx 1) 0xY10C 2) x 3) 1 32 DI2Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 2

REAL R l/min

Mx 1) 0xY10D 2) x 3) 1 36 DI2TotA Wartość licznika A na wej-
ściu cyfrowym 2

REAL R l 

Mx 1) 0xY10E 2) x 3) 1 40 DI2TotB Wartość licznika B na wej-
ściu cyfrowym 2

REAL R l 

Mx 1) 0xY10F 2) x 3) 1 44 AI1Raw Wejście analogowe 1, 
sygnał prądowy lub 
napięciowy 

REAL R V

Mx 1) 0xY110 2) x 3) 1 48 AI1 Wartość wejścia 
analogowego 1 

REAL R  6) 

Mx 1) 0xY111 2) x 3) 1 52 AI2Raw Wejście analogowe 2, 
sygnał prądowy lub 
napięciowy

REAL R V

Mx 1) 0xY112 2) x 3) 1 56 AI2 Wartość wejścia 
analogowego 2 

REAL R  6) 

Mx 1) 0xY113 2) x 3) 1 60...63 Zastrzeżony – REAL R –

1)	Mx: Moduł dodatkowy można wpiąć w gniazdo M2, M4, M5 lub M6. 

2)	 Zamienić Y na numer gniazda określony w 3).

3)	 x = 2, 4, 5 lub 6 w zależności od numeru gniazda, w które wkładany jest moduł dodatkowy. Patrz Tabela 23.

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

5)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego wejścia patrz rozdział 8.4.

6)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Tabela 29:	 Zmienne wyjść modułu dodatkowego 

Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Przesu-
nięcie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jednostka

Mx 1) 0xY101 2) x 3) 1 0 ID 4) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 1) 0xY102 2) x 3) 1 2 Module 
Status 5) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 1) 0xY103 2) x 3) 1 4 Zastrze-
żony

– INT R –

Mx 1) 0xY104 2) x 3) 1 6 DO1 Wartość  
wyjścia cyfrowego 1 

INT R 0: OFF
1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

Mx 1) 0xY105 2) x 3) 1 8 DO2 Wartość  
wyjścia cyfrowego 2 

INT R 0: OFF
1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

Mx 1) 0xY106 2) x 3) 1 10 Zastrze-
żony

– INT R –

Mx 1) 0xY107 2) x 3) 1 12 AO1 Wartość wyjścia 
analogowego 1 

REAL R mA 

Mx 1) 0xY108 2) x 3) 1 16 AO2 Wartość wyjścia 
analogowego 2 

REAL R mA 

Mx 1) 0xY109... 
0xY113 2)

x 3) 1 20...63 Zastrze-
żony

– REAL R –

 

1)	Mx: Moduł dodatkowy można wpiąć w gniazdo M2, M4, M5 lub M6. 

2)	 Zamienić Y na numer gniazda określony w 3).

3)	 x = 2, 4, 5 lub 6 w zależności od numeru gniazda, w które wkładany jest moduł dodatkowy. Patrz Tabela 23.

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

5)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego wyjścia patrz rozdział 8.5.
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Tabela 30:	 Zmienne przewodności modułu dodatkowego 

Moduł Adres 
acykliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Przesu-
nięcie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jednostka

Mx 1) 0xY101 2) x 3) 1 0 ID 4) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 1) 0xY102 2) x 3) 1 2 Module 
Status 5) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 1) 0xY103 2) x 3) 1 4 Temp. 
Status 5) 

Status temperatury INT R –

Mx 1) 0xY104 2) x 3) 1 6 Cond. 
Status 5) 

Status przewodności INT R –

Mx 1) 0xY105 2) x 3) 1 8 Zastrze-
żony

– INT R –

Mx 1) 0xY106 2) x 3) 1 10 Zastrze-
żony

– INT R –

Mx 1) 0xY107 2) x 3) 1 12 RTD Rezystancja na 
wejściu poziomu 
temperatury

REAL R W 

Mx 1) 0xY108 2) x 3) 1 16 Tempera-
ture

Wartość temperatury REAL R °C 

Mx 1) 0xY109 2) x 3) 1 20 Conducti-
vity

Wartość 
przewodności

REAL R µS/cm 

Mx 1) 0xY10A 2) x 3) 1 24 Resistivity Wartość określonej 
rezystancji

REAL R W.cm 

Mx 1) 0xY10B 2) x 3) 1 28 TDS Ilość rozpuszczo-
nych ciał stałych

REAL R ppm 

Mx 1) 0xY10C 2) x 3) 1 32 Concen-
tration

Stężenie masy REAL R %

Mx 1) 0xY10D... 
0xY113 2)

x 3) 1 36...63 Zastrze-
żony

– REAL R –

1)	Mx: Moduł dodatkowy można wpiąć w gniazdo M2, M4, M5 lub M6. 

2)	 Zamienić Y na numer gniazda określony w 3).

3)	 x = 2, 4, 5 lub 6 w zależności od numeru gniazda, w które wkładany jest moduł dodatkowy. Patrz Tabela 23. 

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

5)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego przewodność patrz rozdział 8.6.
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Tabela 31:	 Zmienne pH/ORP modułu dodatkowego 

Moduł Adres acy-
kliczny (szes-
nastkowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Przesu-
nięcie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Mx 1) 0xY101 2) x 3) 1 0 ID 4) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 1) 0xY102 2) x 3) 1 2 Module 
Status 5) 

Status modułu 
dodatkowego

INT R –

Mx 1) 0xY103 2) x 3) 1 4 Temp. 
Status 5) 

Status temperatury INT R –

Mx 1) 0xY104 2) x 3) 1 6 pH/ORP 
Status 5) 

Status wartości pH lub 
potencjału redoks 

INT R –

Mx 1) 0xY105 2) x 3) 1 8 Zastrze-
żony

– INT R –

Mx 1) 0xY106 2) x 3) 1 10 Zastrze-
żony

– INT R –

Mx 1) 0xY107 2) x 3) 1 12 RTD Rezystancja na wejściu 
poziomu temperatury 

REAL R W 

Mx 1) 0xY108 2) x 3) 1 16 Tempera-
ture

Wartość temperatury REAL R °C

Mx 1) 0xY109 2) x 3) 1 20 mV(pH) Wartość pH w mV REAL R mV 

Mx 1) 0xY10A 2) x 3) 1 24 mV(ORP) Wartość potencjału 
redoks w mV

REAL R mV 

Mx 1) 0xY10B 2) x 3) 1 28 pH Wartość pH REAL R pH 

Mx 1) 0xY10C 2) x 3) 1 32 Impe-
dance 
Glass

Impedancja elektrody 
szklanej

REAL R W

Mx 1) 0xY10D 2) x 3) 1 36 Impe-
dance Ref

Impedancja elektrody 
porównawczej

REAL R W

Mx 1) 0xY10E... 
0xY113 2)

x 3) 1 40...63 Zastrze-
żony 

– REAL R –

Tabela 32:	 Zmienne niezajętego gniazda na urządzeniu typu 8619 

Moduł Adres acy-
kliczny (szes-
nastkowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo

Przesu-
nięcie 
bajtu

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Mx 6) 0xY101 2) x 3) 1 0 ID 4) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT R –

Mx 6) 0xY102 2) x 3) 1 2 Module 
Status 5) 

Status modułu 
dodatkowego

REAL R –

Mx 6) 0xY10E... 
0xY113 2)

x 3) 1 4...63 Zastrze-
żony

– REAL R  –

1)	Mx: Moduł dodatkowy można wpiąć w gniazdo M2, M4, M5 lub M6. 

2)	 Zamienić Y na numer gniazda określony w 3).

3)	 x = 2, 4, 5 lub 6 w zależności od numeru gniazda, w które wkładany jest moduł dodatkowy. Patrz Tabela 23. 

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

5)	W celu określenia wartości statusu stosownego modułu dodatkowego patrz rozdział 8.7.

6)	Mx: możliwe niezajęte gniazda: M2, M3, M4, M5 lub M6.
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5.2.2	 Zmienne funkcji 

W tej sekcji opisano zmienne różnych typów funkcji i przesunięcie tych zmiennych.

Zmienne funkcji mają rozmiar 16 bajtów. Struktura zmiennych jest taka sama dla wszystkich typów funkcji: 
patrz Tabela 33.

Zmienne funkcji zależą od typu funkcji. Istnieją następujące typy funkcji:

	- A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / DEVIAT, patrz Tabela 34.
	- PROP, patrz Tabela 35.
	- ON/OFF, patrz Tabela 36.
	- PID, patrz Tabela 37.
	- TIME DOSING, patrz Tabela 38.
	- VOLUME DOSING, patrz Tabela 39.

W Tabela 33–Tabela 39 kolumny „Adres acykliczny” dotyczą urządzeń wyposażonych w moduł 
dodatkowy Ethernet M1 od wersji danych A.02.

	→ Wersję danych na urządzeniu typu 8619 można sprawdzić w następującym menu: „Versions 
 Versions  M1: Ethernet  Data”.

Tabela 33:	 Struktura zmiennych funkcji

Moduł Adres acy-
kliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo 

Przesu-
nięcie 
bajtu

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Main 0x0201+M 1) 1 2 N+0 2) Fx 3) ID 4) Identyfikacja 
funkcji 

INT R –

Main 0x0202+M 1) 1 2 N+2 2) Fx 3) Function 
Status 5) 

Status funkcji INT R –

Main 0x0203+M 1) 1 2 N+4 2) Fx 3) Var1 Wartość 
zmiennej 1

REAL R –

Main 0x0204+M 1) 1 2 N+8 2) Fx 3) Var2 Wartość 
zmiennej 2

REAL R –

Main 0x0205+M 1) 1 2 N+12 2) Fx 3) Var3 Wartość 
zmiennej 3

REAL R –

1)	Wartość M zostanie obliczona następująco: (Fx 3) – 1) x 5. 	
Np. adres acykliczny statusu funkcji F3: 0x0202 + (3 – 1) x 5 = 0x020C 

2)	 N to wartość przesunięcia z Tabela 25.

3)	 Fx to numer funkcji z Tabela 25.

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

5)	W celu określenia wartości statusu określonej funkcji patrz rozdział 8.8 — rozdział 8.14
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Tabela 34:	 Zmienne funkcji A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / DEVIAT

Moduł Adres acy-
kliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo 

Przesu-
nięcie 
bajtu

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka 5) 

Main 0x0201+M 1) 1 2 N+0 2) Fx 3) ID 4) Identyfikacja 
funkcji 

INT R –

Main 0x0202+M 1) 1 2 N+2 2) Fx 3) Function 
Status 5) 

Status funkcji INT R –

Main 0x0203+M 1) 1 2 N+4 2) Fx 3) Result Wynik funkcji REAL R –

Main 0x0204+M 1) 1 2 N+8 2) Fx 3) Zastrze-
żony

– REAL R –

Main 0x0205+M 1) 1 2 N+12 2) Fx 3) Zastrze-
żony 

– REAL R –

Tabela 35:	 Zmienne funkcji PROP 

Moduł Adres acy-
kliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo 

Przesu-
nięcie 
bajtu

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Main 0x0201+M 1) 1 2 N+0 2) Fx 3) ID 4) Identyfikacja 
funkcji 

INT R –

Main 0x0202+M 1) 1 2 N+2 2) Fx 3) Function 
Status 5) 

Status funkcji INT R –

Main 0x0203+M 1) 1 2 N+4 2) Fx 3) Command Wartość 
polecenia

REAL R %

Main 0x0204+M 1) 1 2 N+8 2) Fx 3) Zastrze-
żony

– REAL R –

Main 0x0205+M 1) 1 2 N+12 2) Fx 3) Zastrze-
żony

– REAL R –

Tabela 36:	 Zmienne funkcji ON/OFF 

Moduł Adres acy-
kliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo 

Przesu-
nięcie 
bajtu

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Main 0x0201+M 1) 1 2 N+0 2) Fx 3) ID 4) Identyfikacja 
funkcji 

INT R –

Main 0x0202+M 1) 1 2 N+2 2) Fx 3) Function 
Status 5) 

Status funkcji INT R –

Main 0x0203+M 1) 1 2 N+4 2) Fx 3) Command Wartość 
polecenia

REAL R %

Main 0x0204+M 1) 1 2 N+8 2) Fx 3) SetPoint Wartość war-
tości zadanej 

REAL R  6) 

Main 0x0205+M 1) 1 2 N+12 2) Fx 3) Zastrze-
żony

– REAL R –

1)	Wartość M zostanie obliczona następująco: (Fx 3) – 1) x 5. 	
Np. adres acykliczny statusu funkcji F3: 0x0202 + (3 – 1) x 5 = 0x020C 

2)	 N to wartość przesunięcia z Tabela 25.
3)	 Fx to numer funkcji z Tabela 25.
4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.
5)	W celu określenia wartości statusu określonej funkcji patrz rozdział 8.8 — rozdział 8.14
6)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Tabela 37:	 Zmienne funkcji PID 

Moduł Adres acy-
kliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo 

Przesu-
nięcie 
bajtu

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Main 0x0201+M 1) 1 2 N+0 2) Fx 3) ID 4) Identyfikacja 
funkcji 

INT R –

Main 0x0202+M 1) 1 2 N+2 2) Fx 3) Function 
Status 5) 

Status funkcji INT R –

Main 0x0203+M 1) 1 2 N+4 2) Fx 3) Command 1 Wartość 
polecenia 1

REAL R %

Main 0x0204+M 1) 1 2 N+8 2) Fx 3) Command 2 Wartość 
polecenia 2

REAL R %

Main 0x0205+M 1) 1 2 N+12 2) Fx 3) SetPoint Wartość war-
tości zadanej 

REAL R  6) 

Tabela 38:	 Zmienne funkcji TIME DOSING 

Moduł Adres acy-
kliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo 

Przesu-
nięcie 
bajtu

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Main 0x0201+M 1) 1 2 N+0 2) Fx 3) ID 4) Identyfikacja 
funkcji 

INT R –

Main 0x0202+M 1) 1 2 N+2 2) Fx 3) Function 
Status 5) 

Status funkcji INT R –

Main 0x0203+M 1) 1 2 N+4 2) Fx 3) Command 1 Wartość 
polecenia 1

REAL R %

Main 0x0204+M 1) 1 2 N+8 2) Fx 3) Command 2 Wartość 
polecenia 2

REAL R %

Main 0x0205+M 1) 1 2 N+12 2) Fx 3) Zastrzeżony – REAL R –

Tabela 39:	 Zmienne funkcji VOLUME DOSING 

Moduł Adres acy-
kliczny 
(szesnast-
kowy)

Gniazdo Pod-
gniazdo 

Przesu-
nięcie 
bajtu

Numer 
funkcji 

Nazwa 
zmiennej 

Opis zmiennej Typ 
(SI)

Odczyt/
zapis

Jed-
nostka

Main 0x0201+M 1) 1 2 N+0 2) Fx 3) ID 4) Identyfikacja 
funkcji 

INT R –

Main 0x0202+M 1) 1 2 N+2 2) Fx 3) Function 
Status 5) 

Status funkcji INT R –

Main 0x0203+M 1) 1 2 N+4 2) Fx 3) Command Wartość 
polecenia

REAL R %

Main 0x0204+M 1) 1 2 N+8 2) Fx 3) SetPoint Wartość war-
tości zadanej 

REAL R  6) 

Main 0x0205+M 1) 1 2 N+12 2) Fx 3) Volume Wartość 
zsumowa-
nej objętości 
całkowitej

REAL R  6) 

1)	Wartość M zostanie obliczona następująco: (Fx 3) – 1) x 5. 	
Np. adres acykliczny statusu funkcji F3: 0x0202 + (3 – 1) x 5 = 0x020C 

2)	 N to wartość przesunięcia z Tabela 25.
3)	 Fx to numer funkcji z Tabela 25.
4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.
5)	W celu określenia wartości statusu określonej funkcji patrz rozdział 8.8 — rozdział 8.14
6)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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5.3	 Przykład komunikacji pomiędzy urządzeniem 
typu 8619 a sterownikiem PLC typu Siemens S7-1200

INFORMACJA 
W przypadku nieprawidłowej instalacji proces może zostać uszkodzony. 

	▶ Konfigurację mogą przeprowadzać wyłącznie wykwalifikowani specjaliści posiadający wystarczającą 
wiedzę na temat  
PROFINET IO. 

PC (wyposażony w oprogra-
mowanie TIA Portal V13)UrządzeniePLC

PROFINET IO 
Supervisor

PROFINET IO 
Urządzenie

PROFINET IO 
Controller

8619S7-1200

 

Ilustracja 3:	 Przykład sieci z otwartym łańcuchem „daisy chain” dla protokołu PROFINET. 

Urządzenie posiada następującą konfigurację sprzętową: 

	- płyta główna M0, 
	- moduł dodatkowy Ethernet M1, 
	- 4 moduły dodatkowe: moduł przewodności w gnieździe M2, moduł pH/ORP w gnieździe M4, wyjścia 
modułu w gnieździe M5 i wejścia modułu w gnieździe M6. 

W celu wymiany danych pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC poprzez sieć PROFINET 
należy wykonać następujące czynności: 

1.	 Dokonać ustawień powiązanych z PROFINET na urządzeniu typu 8619 (patrz rozdział 5.3.1). 

2.	 Sprawdź komunikację pomiędzy urządzeniem a komputerem PC (patrz rozdział 5.3.2). 

Na komputerze PC podłączonym do sieci: 

3.	 Wirtualnie podłączyć urządzenie i sterownik PLC do sieci (patrz rozdział 5.3.3). 

4.	 Utworzyć obraz konfiguracji urządzenia w oprogramowaniu TIA Portal V13 (patrz rozdział 5.3.4). 

5.	 Utworzyć tabelę zmiennych dla sterownika PLC (patrz rozdział 5.3.5). 

6.	 Utworzyć tabelę watch table dla PLC (patrz rozdział 5.3.6). 

7.	 Przenieść konfigurację sprzętu i oprogramowania z komputera PC do sterownika PLC (patrz 
rozdział 5.3.7). 

8.	 Monitorować zmienne pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC (patrz rozdział 5.3.8). 

9.	 Wymusić zmienne pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC (patrz rozdział 5.3.9). 
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5.3.1	 Dokonywanie ustawień na urządzeniu typu 8619

1.	 Wybrać używany protokół: 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  Protocol”. 

	→ Wybrać „PROFINET”. 

2.	 Ustawić nazwę urządzenia: 

w celu automatycznego nadania nazwy urządzeniu należy włączyć tryb „DCP”

	→ Patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619. 

	→ Zmienić nazwę, jeśli do sieci podłączone jest więcej niż 1 urządzenie typu 8619. Każde urządzenie 
typu 8619 musi mieć inną nazwę. 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  Nazwa urządzenia”. 

	→ Wprowadzić nazwę urządzenia typu 8619 (domyślna nazwa to „multiCELL”). Postępować zgodnie z 
zasadami nazewnictwa urządzeń z rozdziału 5.1.5, strona 34. 

3.	 Ustawić adres IP urządzenia. W celu ręcznego wprowadzenia adresu IP:

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Mode  
Manual”. 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  IP address”. 

	→ Wprowadzić adres IP (wartość domyślna: 0.0.0.0). 

4.	 Wprowadzić maskę sieciową urządzenia: 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Netmask”. 

	→ Wprowadzić maskę sieciową (wartość domyślna: 0.0.0.0). 

5.	 Ustawić adres bramki urządzenia: 

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Gateway”. 

	→ Wprowadzić adres bramy sieciowej (wartość domyślna: 0.0.0.0). 

6.	 W razie potrzeby wybierz jednostkę wartości procesowych sieci PVN: 

	→ Patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619. 

 Ustawienia na urządzeniu powiązane z protokołem PROFINET zostały zakończone. 

	→ Uruchomić ponownie urządzenie, aby potwierdzić ustawienia. 

5.3.2	 Sprawdzanie komunikacji pomiędzy urządzeniem 
a komputerem PC

	→ Za pomocą komputera PC aby wysłać polecenie ping do urządzenia ze skonfigurowanym adresem IP. 

 Uzyskanie odpowiedzi urządzenia oznacza, że jest gotowe do komunikacji ze sterownikiem PLC. 
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5.3.3	 Wirtualne podłączanie urządzenia i sterownika PLC do sieci

Poniższe czynności są wykonywane przy użyciu oprogramowania „TIA Portal V13” zainstalowanego na 
komputerze PC. Oprogramowanie TIA Portal służy do konfiguracji sterownika PLC Siemens S7-1200 i pozo-
stałych urządzeń wejścia/wyjścia w sieci.

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

	→ Uruchomić oprogramowanie TIA Portal V13.

	→ Upewnić się, że ustawienia sieciowe (nazwa, adres IP itd.) zostały wykonane dla sterownika PLC.

	→ Pobrać plik GSDml urządzenia na komputer PC. Plik GSDml jest dostępny pod adresem: 
country.burkert.com.

	→ Zainstalować plik GSDml na komputerze PC za pomocą oprogramowania TIA Portal V13.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Dwukrotnie kliknąć opcję „Devices & networks” na karcie „Devices” w obszarze „Project tree”. Wyświe-
tlany jest „Widok sieci” z obrazem sterownika PLC.

	→ Otworzyć „Katalog sprzętu” i wyszukać urządzenie „multiCELL” w drzewie menu „Other field devices 
 PROFINET IO  I/O  buerkert fluid control systems  8619”.

	→ Przeciągnąć i upuścić symbol urządzenia typu 8619 z obszaru „Hardware catalog” do obszaru „network 
view”.

	→ We właściwościach urządzenia wprowadzić zarówno informacje, jak i nazwę urządzenia oraz adres IP, 
zgodnie z ustawieniami zawartymi w rozdziale 5.3.1.

	→ Przypisać port sterownika PLC do portu urządzenia. 

 Zarówno urządzenie, jak i sterownik PLC są teraz częścią sieci. 

5.3.4	 Tworzenie obrazu konfiguracji urządzenia w oprogramowaniu 
TIA Portal

Obraz konfiguracji urządzenia zawiera następujące rzeczywiste elementy konfiguracji: 

	• fizyczne wejścia, fizyczne wyjścia i funkcje płyty głównej M0 (kroki 1 i 2), 

	• moduł dodatkowy Ethernet M1 (krok 3), 

	• aktualnie używane moduły dodatkowe (krok 4). 

	• Wszystkie sygnały przechodzące z urządzenia typu 8619 do sterownika PLC (wejścia/wyjścia urzą-
dzenia typu 8619) są uważane za wejścia dla sterownika PLC.

	• Wszystkie sygnały (PVN) przechodzące ze sterownika PLC do urządzenia typu 8619 są uważane za 
wyjścia sterownika PLC.

	→ Dwukrotnie kliknąć opcję „Devices & networks” na karcie „Devices” w obszarze „Project tree”.

	→ Dwukrotnie kliknąć symbol urządzenia — wyświetli się „device view”.

W celu utworzenia płyty głównej i modułu dodatkowego Ethernet:

	→ otworzyć „Hardware catalog” i wyszukać „Main and Ethernet modules” w drzewie menu „Catalog  
Filter  Module  Input/Output module”.

	→ Przeciągnąć pozycję „Main and Ethernet modules” do gniazda 1 metodą przeciągnij i upuść.
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1.	 W celu utworzenia obrazu fizycznych wejść i wyjść płyty głównej M0: 

	→ Otworzyć „Hardware catalog”. 

	→ Przejść do obszaru: „Catalog  Filter  Submodules  Main board”.

	→ Przeciągnąć i upuścić „Main IO” do gniazda 1 i podgniazda 1 o nazwie „1 M0 I/O”.

2.	 W celu utworzenia obrazu aktywnych funkcji płyty głównej M0:

	→ Otworzyć „Hardware catalog”.

	→ Przejść do obszaru: „Catalog  Filter  Submodules  Functions”.

	→ Przeciągnąć i upuścić „Functions” do gniazda 1 i podgniazda 2 o nazwie  
„1 all functions”.

3.	 W celu utworzenia obrazu modułu dodatkowego „M1: Ethernet”:

	→ Otworzyć „Hardware catalog”.

	→ Przejść do: „Catalog  Filter  Module  Output Module”.

	→ Przeciągnąć i upuścić „Ethernet module for 10PVN Outputs” raz do gniazda 1 i podgniazda 3 o nazwie 
„1 PVN 1 to 10” i ponownie do gniazda 1 podgniazda 4 o nazwie „1 PVN 11 to 20”.

4.	 W celu utworzenia obrazu pozostałych modułów dodatkowych: 

	→ Otworzyć „Hardware catalog”. 

	→ Przejść do: „Catalog  Filter  Module  Input Module”. 

	→ Przeciągnąć i upuścić wybrane moduły dodatkowe do odpowiedniego gniazda („2”, „4”, „5” lub „6”), 
zachowując przy tym fizyczną konfigurację urządzenia. 

 Obraz konfiguracji urządzenia tworzony jest w programie TIA Portal. 

5.3.5	 Tworzenie tabeli zmiennych dla sterownika PLC

Za pomocą tabeli zmiennych sterownik PLC może uzyskać dostęp do zmiennych urządzenia typu 8619.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Na karcie „Devices” w obszarze „Project tree” wybrać stosowany sterownik PLC.

	→ Przejść do: „PLC tags  Add new tag table” — do funkcji „PLC tags” dodawana jest nowa tabela 
zmiennych.

	→ Dwukrotnie kliknąć nową tabelę zmiennych: otworzy się tabela zmiennych.

	→ Wypełnić pola w tabeli zmiennych:

	- „Name” zmiennej (przykładowe nazwy zmiennych podano w Tabela 24–Tabela 31, ale można też 
wybrać własne nazwy).

	- „Data type” typem (SI) Tabela 24–Tabela 31. 
	- „Address” jest częściowo wypełniany automatycznie. Należy jedynie podać numer adresu. Patrz nastę-
pujący przykład:  
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Obliczanie numeru adresu (przykład):

Na przykład do odczytu wartości pomiarowych pH w jednostkach pH.

Sygnał pochodzi z modułu dodatkowego pH/ORP podłączonego do gniazda M4. Adresy zarezer-
wowane przez sterownik PLC dla modułu pH to [388–451] (patrz przegląd urządzeń w oprogramo-
waniu TIA Portal).

Do obliczenia numeru adresu konieczne są:

	• początek zakresu adresów modułu pH w sterowniku PLC, tj. [388], 

	• całkowita liczba bajtów przypisanych zmiennym poprzedzającym żądaną zmienną (tj. numer 
zmiennej pH w jednostkach pH wynosi 11. Pozycja, kolumna „Numer zmiennej” w Tabela 31, oraz 
poprzedzające 10 zmiennych są wysyłane z 28 bajtami, kolumna „Przesunięcie” w Tabela 31), 

	• Numer adresu to 388 + 28 = 416.

 Utworzona zostanie tabela zmiennych. 

5.3.6	 Tworzenie tabeli watch table dla PLC

W celu monitorowania i wymuszania sygnałów należy utworzyć tabelę watch table.

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Na karcie „Devices” w obszarze „Project tree” przejść do „Watch and force tables  Add new watch 
table” — w funkcji „Watch and force table” dodawana jest nowa tabela watch table.

	→ Dwukrotnie kliknąć nową tabelę watch table — otworzy się tabela watch table.

	→ Aby wypełnić tabelę watch table, przejść do tabeli zmiennych utworzonej w rozdziale 5.3.5, skopiować i 
wkleić nazwę zmiennej w polu „Name” tabeli watch table. Kliknąć ENTER: pozostałe pola w tabeli watch 
table zostaną wypełnione automatycznie.

 Utworzona zostanie tabela watch table.

5.3.7	 Przenoszenie konfiguracji sprzętu i oprogramowania 
z komputera PC do sterownika PLC

	→ Aby skompilować konfigurację i przenieść ją do sterownika PLC, należy zapoznać się z instrukcją obsługi 
oprogramowania TIA Portal V13.

 Zostanie utworzony obraz konfiguracji urządzenia w sterowniku PLC.
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5.3.8	 Monitorowanie zmiennych pomiędzy urządzeniem typu 8619 
a sterownikiem PLC

Sygnały/zmienne można monitorować za pomocą tabeli watch table utworzonej w rozdziale 5.3.6.

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Kliknąć symbol „Download to the device” i postępować zgodnie z instrukcjami wyświetlanymi na kom-
puterze PC oraz w instrukcji obsługi oprogramowania TIA Portal — tabela watch table zostanie zała-
dowana do sterownika PLC.

	→ Kliknąć symbol „Go online”. Jeśli w obszarze „Project tree” > „Devices” wyświetlają się zielone symbole, 
oznacza to, że proces przebiega prawidłowo.

 Zmienne tabeli watch table są teraz powiązane między PLC a urządzeniem i można je monitorować:

	• na ekranie urządzenia typu 8619 oraz 

	• w oprogramowaniu TIA Portal V13: 

	→ Aby monitorować zmienne w oprogramowaniu TIA Portal V13, kliknąć symbol „Monitor all” w tabeli 
watch table.

5.3.9	 Wymuszanie zmiennych pomiędzy urządzeniem typu 8619 
a sterownikiem PLC

Zmienne można wymusić, korzystając z tabeli watch table utworzonej w rozdziale 5.3.6.

Wymusić można wyłącznie zmienne PVN.

	→ Przed użyciem oprogramowania TIA Portal V13 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W oprogramowaniu TIA Portal V13:

	→ Otworzyć utworzoną tabelę watch table.

	→ Kiedy system jest offline, kliknąć symbol „Go online”. Jeśli w obszarze „Project tree” > „Devices” 
wyświetlają się zielone symbole, oznacza to, że proces przebiega prawidłowo.

	→ Wprowadzić wartość zmiennej PVN w kolumnie „Modify value”.

	→ Kliknąć symbol „Modify all selected values once and now”: nowe wartości zostaną zaakceptowane w 
polu „Monitor value” i na wyświetlaczu urządzenia typu 8619.

 Zmienione wartości zmiennych PVN można odczytać:

	• w oprogramowaniu TIA Portal V13 oraz 

	• na wyświetlaczu urządzenia typu 8619 (patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619).
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6	 ETHERNET/IP

INFORMACJA
W przypadku nieprawidłowej instalacji proces może zostać uszkodzony.

	▶ Konfigurację mogą przeprowadzać wyłącznie wykwalifikowani specjaliści posiadający wystarczającą 
wiedzę na temat protokołu EtherNet/IP.

	→ Patrz również instrukcja obsługi urządzenia typu 8619.

6.1	 Informacje ogólne
Stosowany standard EtherNet/IP:

	• metoda dostępu klient/serwer do wyraźnych komunikatów (np. komunikatów dotyczących alarmów, 
konfiguracji, resetowania, odczytu informacji identyfikacyjnych sprzętu). W tym przypadku urządzenie 
typu 8619 jest serwerem.

	• metoda dostępu skanera/adaptera do komunikatów ukrytych (wejścia/wyjścia) (np. komunikatów zwią-
zanych z danymi w czasie rzeczywistym, danymi cyklicznymi lub danymi pomiarowymi). W tym przypadku 
urządzenie typu 8619 jest adapterem.

	→ Patrz również instrukcja obsługi urządzenia typu 8619.

6.1.1	 Address Conflict Detection (ACD)

Urządzenie typu 8619 może wykrywać adresy IP innych urządzeń typu 8619 w sieci.

Jeżeli w sieci dwa urządzenia typu 8619 mają ten sam adres IP, oba urządzenia generują wyraźny komu-
nikat (alarm):

6.1.2	 Dynamic Host Configuration Protocol (DHCP)

Urządzenie typu 8619 umożliwia korzystanie z protokołu Dynamic Host Configuration Protocol (DHCP).

DHCP wykrywa adresy MAC różnych urządzeń w sieci i automatycznie przypisuje adres IP każdemu 
urządzeniu.

	→ Aby aktywować protokół DHCP, patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619.

6.1.3	 Bootstrap Protocol (BOOTP)

Urządzenie typu 8619 umożliwia korzystanie z protokołu Bootstrap.

BOOTP rozpoznaje adresy MAC różnych urządzeń w sieci, ale adres IP każdego urządzenia musi zostać 
samodzielnie wprowadzony przez użytkownika.

	→ Aby aktywować protokół BOOTP, patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619.
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6.1.4	 Usługa resetowania dla obiektu Identity

Usługa resetowania dla obiektu Identity to żądanie wysyłane przez aplikację hosta zarządzania siecią. Urzą-
dzenie typu 8619 może odpowiedzieć na to żądanie, korzystając z następujących typów resetowania:

	• Reset typu 0: urządzenie uruchamia się ponownie (konfiguracja Ethernet skonfigurowana przez użyt-
kownika zostaje zachowana).

	• Reset typu 1: urządzenie uruchamia się ponownie, a konfiguracja Ethernet urządzenia zostaje przy-
wrócona do ustawień fabrycznych.

	→ W celu przeprowadzenia usługi resetowania patrz Tabela 61 w rozdziale 6.4.1.

6.1.5	 Przekroczenie limitu czasu połączenia

Przekroczenie limitu czasu połączenia to czas, przez który sterownik PLC nie otrzymuje odpowiedzi od urzą-
dzenia typu 8619. Połączenie ze sterownikiem PLC jest wówczas rozłączane.

Przekroczenie limitu czasu połączenia jest wielokrotnością czasu RPI (patrz definicja czasu RPI 
w rozdziale 3.5).

Przekroczenie limitu czasu połączenia (ms) = K x czas RPI 

Domyślną wartością czasu RPI jest 100 ms. 

6.2	 Klasy obiektów EtherNet/IP dostępne dla urządzenia 
typu 8619

Urządzenie typu 8619 obsługuje różne klasy obiektów Common Industrial Protocol (CIP) i może przetwarzać 
następujące komunikaty: 

	• komunikaty niejawne (wejścia/wyjścia) według Tabela 40 oraz rozdziału 6.3,

	• komunikaty jawne według rozdziału 6.4.

Tabela 40:	 Klasy obiektów komunikatów niejawnych obsługiwane przez urządzenie typu 8619

Kod klasy Klasa obiektu Opis Dokładna 
struktura 
danych

(dzies.) (szesn.) 

4 0x04 Obiekt I/O 
Assembly 

Wiąże atrybuty wielu obiektów.  
Dane obiektowe można wysyłać i odbierać za 
pomocą jednego połączenia.

Patrz 
rozdział 6.3

Bardziej szczegółowe informacje na temat klas obiektów można znaleźć na stronie internetowej ODVA w 
sekcji Standardowe obiekty EtherNet/IP.
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6.3	 Instancje I/O Assembly dla niejawnych komunikatów 
lub danych cyklicznych (kod klasy 0x04)

Tabela 41 określa instancje I/O Assembly obsługiwane przez urządzenie.

Tabela 41:	 Instancje I/O Assembly obsługiwane przez urządzenie typu 8619 dla komunikatów niejawnych (wejścia/
wyjścia) 

Kod 
klasy

Instancja Assembly Reguła 
dostępu

Opis Dokładna 
struktura 
danych

Numer Nazwa Typ Rozmiar 
(w baj-
tach)

(dzies.) (szesn.)

0x04 

(4)dec

100 0x64 Main_
Input_
Functions

Wejścia 256 Odczyt Zmienne płyty głównej 
i zmienne funkcji

Roz-
dział 6.3.2

101 0x65 Network_
Output

Wyjścia 80 Zapis PVN modułu dodatko-
wego Ethernet M1 

Roz-
dział 6.3.3

102 0x66 All_Slots Wejścia 384 Odczyt Zmienne modułów 
dodatkowych M1...M6 

Roz-
dział 6.3.4

193 0xC1 – Wyjścia 0 – Tylko dla typu aplika-
cji „Input only” (patrz 
rozdział 6.3.1) 

–

6.3.1	 Połączenia wejścia/wyjścia EtherNet/IP

Połączenie wejścia/wyjścia urządzenia to zbiór różnych instrukcji Assembly (komunikatów niejawnych), które 
zawierają zmienne wymagane przez użytkownika. Tabela 42 przedstawia 3 typy połączeń wejścia/wyjścia.

Połączenia wejścia/wyjścia są również opisane w pliku ESD.

Tabela 42:	 Połączenia wejścia/wyjścia urządzenia 

Typ 
połą-
czenia 
wejścia/
wyjścia

Nazwa połą-
czenia wejścia/
wyjścia

Typ 
apli-
kacji

Opis Trans-
port 
class

Parametry 
połączenia 
O->T

Parametry 
połączenia 
T->O

Sto-
sowne 
Assembly

Połącze-
nie 1

ExOwner_Main_
Functions_M1

Exc-
lusive 
owner

Wszystkie fizyczne 
wejścia/wyjścia 
płyty głównej, z 
funkcjami i wyj-
ściowymi PVN

Class 1: 
duplicate 
detect

Point2Point 
scheduled

Point2Point 
scheduled 
multicast

Assembly 
100 and 
assembly 
101

Połącze-
nie 2

InputOnly_
main_Functions

Input 
only

Wszystkie fizyczne 
wejścia/wyjścia 
płyty głównej, z 
funkcjami

Class 1: 
duplicate 
detect

Point2Point 
scheduled

Point2Point 
scheduled 
multicast

Assembly 
100

Połącze-
nie 3

InputOnly_All_
Extension_
Modules

Input 
only

Wszystkie fizyczne 
wejścia/wyj-
ścia modułów 
dodatkowych

Class 1: 
duplicate 
detect

Point2Point 
scheduled

Point2Point 
scheduled 
multicast

Assembly 
102

Liczba połączeń wejść/wyjść jest ograniczona do 5.

Minimalny czas połączenia RPI wynosi 100 ms, zaś maksymalny czas połączenia RPI wynosi 1000 ms.
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6.3.2	 Format danych instancji I/O Assembly 100 (0x64)

Tabela 43 opisuje zmienne płyty głównej dla instancji I/O Assembly 100 (0x64).

Tabela 44 opisuje ogólną strukturę zmiennych funkcji dla instancji I/O Assembly  
100 (0x64). Zmienne zależą od typu funkcji. Istnieją następujące typy funkcji:

	• A+B, A-B, A/B, A*B, MATH, PASS, REJECT lub DEVIAT, patrz Tabela 45.

	• PROP, patrz Tabela 46.

	• ON/OFF, patrz Tabela 47.

	• PID, patrz Tabela 48.

	• TIME DOSING, patrz Tabela 49.

	• VOLUME DOSING, patrz Tabela 50.
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Tabela 43:	 Instancja I/O Assembly 100 (0x64) — zmienne płyty głównej M0

Nr 
zmien-
nej

Adres Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

Jednostka

(dzies.) (szesn.)

1 0 0 ID 1) Identyfikacja płyty głównej INT –

2 2 2 Module Status 2) Status płyty głównej INT –

3 4 4 M1-M3 Status2) Status modułu dodatkowego INT –

4 6 6 M4-M6 Status2) Status modułu dodatkowego INT –

5 8 8 SystemSwitch 2) Status SystemSwitch INT –

6 10 A DI1 Status 2) Status wejścia cyfrowego 1 INT –

7 12 C DI2 Status 2) Status wejścia cyfrowego 2 INT –

8 14 E Zastrzeżony – INT –

9 16 10 DO1 Wartość wyjścia cyfrowego 1 INT 0: WYŁ. 
(domyślnie)

1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

9 18 12 DO2 Wartość wyjścia cyfrowego 2 INT 0: WYŁ. 
(domyślnie)

1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

10 20 14 AO1 Wartość wyjścia 
analogowego 1 

REAL mA

11 24 18 AO2 Wartość wyjścia 
analogowego 2 

REAL mA

12 28 1C DI1Frequency Wartość częstotliwości wejścia 
cyfrowego 1 

REAL Hz

13 32 20 DI1Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 1 

REAL l/min 

14 36 24 DI1TotA Wartość licznika A na wejściu 
cyfrowym 1 

REAL l 

15 40 28 DI1TotB Wartość licznika B na wejściu 
cyfrowym 1 

REAL l 

16 44 2C DI2Frequency Wartość częstotliwości wejścia 
cyfrowego 2

REAL Hz

17 48 30 DI2Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 2 

REAL l/min

18 52 34 DI2TotA Wartość licznika A na wejściu 
cyfrowym 2

REAL l 

19 56 38 DI2TotB Wartość licznika B na wejściu 
cyfrowym 2

REAL l 

20 60 3C Zastrzeżony – REAL –

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) płyty głównej patrz rozdział 7.1. 

2)	W celu określenia wartości statusu płyty głównej patrz rozdział 8.1. 
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Tabela 44:	 Instancja I/O Assembly 100 (0x64) — zmienne funkcji — struktura ogólna

Nr 
zmien-
nej

Adres Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych (dzies.) (szesn.)

21 64 40

F1

ID 1) Identyfikacja funkcji 2 INT

22 66 42 Function Status 2) Status funkcji INT

23 68 44 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

24 72 48 Value 2 REAL

25 76 4C Value 3 REAL

26 80 50

F2

ID 1) Identyfikacja funkcji 2 INT

27 82 52 Function Status 2) Status funkcji INT

28 84 54 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

29 88 58 Value 2 REAL

30 92 5C Value 3 REAL

31 96 60

F3

ID 1) Identyfikacja funkcji 3 INT

32 98 62 Function Status 2) Status funkcji INT

33 100 64 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

34 104 68 Value 2 REAL

35 108 6C Value 3 REAL

36 112 70

F4

ID 1) Identyfikacja funkcji 4 INT

37 114 72 Function Status 2) Status funkcji INT

38 116 74 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

39 120 78 Value 2 REAL

40 124 7C Value 3 REAL

41 128 80

F5

ID 1) Identyfikacja funkcji 5 INT

42 130 82 Function Status 2) Status funkcji INT

43 132 84 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

44 136 88 Value 2 REAL

45 140 8C Value 3 REAL

46 144 90

F6

ID 1) Identyfikacja funkcji 6 INT

47 146 92 Function Status 2) Status funkcji INT

48 148 94 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

49 152 98 Value 2 REAL

50 156 9C Value 3 REAL

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

2)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.
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Nr 
zmien-
nej

Adres Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych (dzies.) (szesn.)

51 160 A0

F7

ID 1) Identyfikacja funkcji 7 INT

52 162 A2 Function Status 2) Status funkcji INT

53 164 A4 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

54 168 A8 Value 2 REAL

55 172 AC Value 3 REAL

56 176 B0

F8

ID 1) Identyfikacja funkcji 8 INT

57 178 B2 Function Status 2) Status funkcji INT

58 180 B4 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

59 184 B8 Value 2 REAL

60 188 BC Value 3 REAL

61 192 C0

F9

ID 1) Identyfikacja funkcji 9 INT

62 194 C2 Function Status 2) Status funkcji INT

63 196 C4 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

64 200 C8 Value 2 REAL

65 204 CC Value 3 REAL

66 208 D0

F10

ID 1) Identyfikacja funkcji 10 INT

67 210 D2 Function Status 2) Status funkcji INT

68 212 D4 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

69 216 D8 Value 2 REAL

70 220 DC Value 3 REAL

71 224 E0

F11

ID 1) Identyfikacja funkcji 11 INT

72 226 E2 Function Status 2) Status funkcji INT

73 228 E4 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

74 232 E8 Value 2 REAL

75 236 EC Value 3 REAL

76 240 F0

F12

ID 1) Identyfikacja funkcji 12 INT

77 242 F2 Function Status 2) Status funkcji INT

78 244 F4 Value 1 W zależności od wybranej funkcji.

Patrz Tabela 45–Tabela 50.

REAL

79 248 F8 Value 2 REAL

80 252 FC Value 3 REAL

 

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

2)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.
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Tabela 45:	 Instancja I/O Assembly 100 (0x64) — zmienne funkcji A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / 
DEVIAT

Nr 
zmien-
nej

Adres Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Roz-
miar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka

N+1 1) N+0 1) 

Fx 2) 

ID 3) Identyfikacja funkcji INT 2 –

N+2 1) N+2 1) Function Status 4) Status funkcji INT 2 –

N+3 1) N+4 1) Result Wynik funkcji REAL 4  5)

N+4 1) N+8 1) Zastrzeżony – REAL 4 –

N+5 1) N+12 1) Zastrzeżony – REAL 4 –

Tabela 46:	 Instancja I/O Assembly 100 (0x64) — zmienne funkcji PROP 

Nr 
zmien-
nej

Adres Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Roz-
miar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka

N+1 1) N+0 1) 

Fx 2) 

ID 3) Identyfikacja funkcji INT 2 –

N+2 1) N+2 1) Function Status 4) Status funkcji INT 2 –

N+3 1) N+4 1) Command Wartość polecenia REAL 4 %

N+4 1) N+8 1) Zastrzeżony – REAL 4 –

N+5 1) N+12 1) Zastrzeżony – REAL 4 –

Tabela 47:	 Instancja I/O Assembly 100 (0x64) — zmienne funkcji ON/OFF 

Nr 
zmien-
nej

Adres Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Roz-
miar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka

N+1 1) N+0 1) 

Fx 2) 

ID 3) Identyfikacja funkcji INT 2 –

N+2 1) N+2 1) Function Status 4) Status funkcji INT 2 –

N+3 1) N+4 1) Command Wartość polecenia REAL 4 %

N+4 1) N+8 1) SetPoint Wartość wartości zadanej REAL 4  5)

N+5 1) N+12 1) Zastrzeżony – REAL 4 –

1)	 N jest adresem początkowym funkcji i zależy od numeru funkcji. Patrz Tabela 44. 

2)	 Fx oznacza numer funkcji (F1–F12).

3)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

4)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.

5)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Tabela 48:	 Instancja I/O Assembly 100 (0x64) — zmienne funkcji PID

Nr 
zmien-
nej

Adres Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

Jed-
nostka

N+1 1) N+0 1) 

Fx 2) 

ID 3) Identyfikacja funkcji INT 2 –

N+2 1) N+2 1) Function Status 4) Status funkcji INT 2 –

N+3 1) N+4 1) Command 1 Polecenie kanału 1 REAL 4 %

N+4 1) N+8 1) Command 2 Polecenie kanału 2 REAL 4 %

N+5 1) N+12 1) SetPoint 1 Setpoint kanału 1 REAL 4  5)

Tabela 49:	 Instancja I/O Assembly 100 (0x64) — zmienne funkcji TIME DOSING

Nr 
zmien-
nej

Adres Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

Jed-
nostka

N+1 1) N+0 1) 

Fx 2) 

ID 3) Identyfikacja funkcji INT 2 –

N+2 1) N+2 1) Function Status 4) Status funkcji INT 2 –

N+3 1) N+4 1) Command 1 Polecenie kanału 1 REAL 4 %

N+4 1) N+8 1) Command 2 Polecenie kanału 2 REAL 4 %

N+5 1) N+12 1) Zastrzeżony – REAL 4 –

Tabela 50:	 Instancja I/O Assembly 100 (0x64) — zmienne funkcji VOLUME DOSING

Nr 
zmien-
nej

Adres Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

Jed-
nostka

N+1 1) N+0 1) 

Fx 2) 

ID 3) Identyfikacja funkcji INT 2 –

N+2 1) N+2 1) Function Status 4) Status funkcji INT 2 –

N+3 1) N+4 1) Command Wartość polecenia REAL 4 %

N+4 1) N+8 1) SetPoint Wartość wartości 
zadanej

REAL 4  5)

N+5 1) N+12 1) Volume Wartość zsumo-
wanej objętości 
całkowitej

REAL 4  5)

1)	 N jest adresem początkowym funkcji i zależy od numeru funkcji. Patrz Tabela 44. 

2)	 Fx oznacza numer funkcji (F1–F12).

3)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

4)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.

5)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.

Polski

Typ 8619 Industrial Ethernet



65

Ethernet/IP

6.3.3	 Format danych instancji I/O Assembly 101 (0x65)

Tabela 51 opisuje zmienne (PVN) modułu dodatkowego Ethernet M1 dla instancji I/O Assembly 101 (0x65).

Tabela 51:	 Instancja I/O Assembly 101 (0x65) — zmienne modułu dodatkowego Ethernet M1 

Nr 
zmien-
nej

Adres Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
danych 

Jednostka

dzie-
siętny 
(dec)

Szes-
nast-
kowy 
(hex)

1 0 0 PVN1 Wartość procesowa sieci 1 REAL  1) 

2 4 4 PVN2 Wartość procesowa sieci 2 REAL  1) 

3 8 8 PVN3 Wartość procesowa sieci 3 REAL  1) 

4 12 C PVN4 Wartość procesowa sieci 4 REAL  1) 

5 16 10 PVN5 Wartość procesowa sieci 5 REAL  1) 

6 20 14 PVN6 Wartość procesowa sieci 6 REAL  1) 

7 24 18 PVN7 Wartość procesowa sieci 7 REAL  1) 

8 28 1C PVN8 Wartość procesowa sieci 8 REAL  1) 

9 32 20 PVN9 Wartość procesowa sieci 9 REAL  1) 

10 36 24 PVN10 Wartość procesowa sieci 10 REAL  1) 

11 40 28 PVN11 Wartość procesowa sieci 11 REAL  1) 

12 44 2C PVN12 Wartość procesowa sieci 12 REAL  1) 

13 48 30 PVN13 Wartość procesowa sieci 13 REAL  1) 

14 52 34 PVN14 Wartość procesowa sieci 14 REAL  1) 

15 56 38 PVN15 Wartość procesowa sieci 15 REAL  1) 

16 60 3C PVN16 Wartość procesowa sieci 16 REAL  1) 

17 64 40 PVN17 Wartość procesowa sieci 17 REAL  1) 

18 68 44 PVN18 Wartość procesowa sieci 18 REAL  1) 

19 72 48 PVN19 Wartość procesowa sieci 19 REAL  1) 

20 76 4C PVN20 Wartość procesowa sieci 20 REAL  1) 

1)	W celu wyboru jednostki PVN patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619. 
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6.3.4	 Format danych instancji I/O Assembly 102 (0x66)

Tabela 52 wyświetla numery zmiennych i przesunięcia modułów dodatkowych odpowiadające numerowi 
gniazda, w którym moduł dodatkowy jest podłączony dla instancji Assembly 102 (0x66).

Moduł dodatkowy Ethernet jest zawsze podłączony do gniazda M1. Tabela 53 opisuje zmienne modułu 
dodatkowego Ethernet.

Gniazdo M3 nie jest zajęte. Tabela 54 opisuje zmienne dla modułu dodatkowego „Brak”.

W gniazdach M2, M4, M5 i M6 można umieścić jeden z następujących modułów dodatkowych:

	• Wejścia (opis zmiennych w Tabela 55).

	• Wyjścia (opis zmiennych w Tabela 56).

	• Przewodność (opis zmiennych w Tabela 57).

	• pH/ORP (opis zmiennych w Tabela 58).

	• Brak (niezajęty, opisany w Tabela 54).

Tabela 52:	 Instancja I/O Assembly 102 (0x66) — moduły dodatkowe — struktura ogólna

Gniazdo 
modu-
łowe

Rodzaj modułu 
dodatkowego

Nr zmien-
nej (dec)

Adres początkowy Dokładna struktura 
danych(dzies.) (szesn.)

M1 Ethernet 1...19 0 0 Patrz Tabela 53

M2

	• Wejścia
	• Wyjścia
	• Conductivity
	• pH/ORP
	• Brak

20...38 64 40 Patrz Tabela 54 – Tabela 58

M3 Brak 39...57 128 80 Patrz Tabela 54

M4

	• Wejścia
	• Wyjścia
	• Conductivity
	• pH/ORP
	• Brak

58...76 192 C0 Patrz Tabela 55 – Tabela 58

M5

	• Wejścia
	• Wyjścia
	• Conductivity
	• pH/ORP
	• Brak

77...95 256 100 Patrz Tabela 55 – Tabela 58

M6

	• Wejścia
	• Wyjścia
	• Conductivity
	• pH/ORP
	• Brak

96...114 320 140 Patrz Tabela 55 – Tabela 58
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Tabela 53:	 Instancja I/O Assembly 102 (0x66) — moduł dodatkowy Ethernet (M1) — dokładna struktura danych

Nr zmien-
nej (dec) 

Adres Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

(dzies.) (szesn.)

1 0 0 ID 1) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT 2

2 2 2 Module 
Status 2) 

Status modułu 
dodatkowego

INT 2

3...6 4...11 4...B Zastrzeżony – INT 8

7...18 12...60 C...3C Zastrzeżony – REAL 52

Tabela 54:	 Instancja I/O Assembly 102 (0x66) — moduł dodatkowy (M3) „Brak” — dokładna struktura danych

Nr 
zmiennej

Adres Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

(dzies.) (szesn.)

N+0 4) N+0 4) N+0 4) ID 1) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT 2

N+1 4) N+2 4) N+2 4) Module 
Status 3) 

Status modułu 
dodatkowego

INT 2

N+(2...5) 4) N+(4...10) 4) N+(4...A) 4) Zastrzeżony – INT 8

N+(6...18) 4) N+(12...60) 4) N+(C...3C) 4) Zastrzeżony – REAL 52

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.2. 

2)	W celu określenia wartości statusu Ethernet patrz rozdział 8.2.

3)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego „Brak” patrz rozdział 8.3.

4)	 N to  adres początkowy modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 52.
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Tabela 55:	 Instancja I/O Assembly 102 (0x66) — moduł dodatkowy wejścia — dokładna struktura danych

Nr 
zmien-
nej

Adres Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
danych 

Roz-
miar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka 

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

N+0 1) N+0 1) N+0 1) ID 2) Identyfikacja modułu 
dodatkowego

INT 2 –

N+1 1) N+2 1) N+2 1) Module 
Status 3) 

Status modułu 
dodatkowego

INT 2 –

N+2 1) N+4 1) N+4 1) DI1 Status 3) Status wejścia cyfrowego 1 INT 2 –

N+3 1) N+6 1) N+6 1) DI2 Status 3) Status wejścia cyfrowego 2 INT 2 –

N+4 1) N+8 1) N+8 1) AI1 Status 3) Status wejścia 
analogowego 1

INT 2 –

N+5 1) N+10 1) N+A 1) AI2 Status 3) Status wejścia 
analogowego 2

INT 2 –

N+6 1) N+12 1) N+C 1) DI1Frequency Wartość częstotliwości wej-
ścia cyfrowego 1 

REAL 4 Hz

N+7 1) N+16 1) N+10 1) DI1Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 1 

REAL 4 l/min

N+8 1) N+20 1) N+14 1) DI1TotA Wartość licznika A na wej-
ściu cyfrowym 1 

REAL 4 l 

N+9 1) N+24 1) N+18 1) DI1TotB Wartość licznika B na wej-
ściu cyfrowym 1 

REAL 4 l 

N+10 1) N+28 1) N+1C 1) DI2Frequency Wartość częstotliwości wej-
ścia cyfrowego 2

REAL 4 Hz

N+11 1) N+32 1) N+20 1) DI2Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 2 

REAL 4 l/min

N+12 1) N+36 1) N+24 1) DI2TotA Wartość licznika A na wej-
ściu cyfrowym 2

REAL 4 l 

N+13 1) N+40 1) N+28 1) DI2TotB Wartość licznika B na wej-
ściu cyfrowym 2

REAL 4 l 

N+14 1) N+44 1) N+2C 1) AI1Raw Wejście analogowe 1, 
sygnał prądowy lub 
napięciowy 

REAL 4 V

N+15 1) N+48 1) N+30 1) AI1 Wartość wejścia 
analogowego 1 

REAL 4  4) 

N+16 1) N+52 1) N+34 1) AI2Raw Wejście analogowe 2, 
sygnał prądowy lub 
napięciowy

REAL 4 V

N+17 1) N+56 1) N+38 1) AI2 Wartość wejścia 
analogowego 2 

REAL 4  4) 

N+18 1) N+60 1) N+3C 1)  Zastrzeżony – REAL 4 –

 

1)	 N to adres początkowy modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 52. 

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

3)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego wejścia patrz rozdział 8.4.

4)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Tabela 56:	 Instancja I/O Assembly 102 (0x66) — moduł dodatkowy wyjścia — dokładna struktura danych

Nr 
zmiennej

Adres Nazwa 
zmien-
nej

Opis 
zmiennej

Typ 
danych 

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

Jednostka 

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

N+0 1) N+0 1) N+0 1) ID 2) Identyfika-
cja modułu 
dodatkowego 

INT 2 –

N+1 1) N+2 1) N+2 1) Module 
Status 3)

Status 
modułu 
dodatkowego

INT 2 –

N+2 1) N+4 1) N+4 1) Zastrze-
żony

– INT 2 –

N+3 1) N+6 1) N+6 1) DO1 Wartość 
wyjścia 
cyfrowego 1 

INT 2 0: WYŁ. 
(domyślnie)

1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

N+4 1) N+8 1) N+8 1) DO2 Wartość 
wyjścia 
cyfrowego 2 

INT 2 0: WYŁ. 
(domyślnie)

1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

N+5 1) N+10 1) N+A 1) Zastrze-
żony

– INT 2 –

N+6 1) N+12 1) N+C 1) AO1 Wartość wyj-
ścia analogo-
wego 1 

REAL 4 mA

N+7 1) N+16 1) N+10 1) AO2 Wartość wyj-
ścia analogo-
wego 2

REAL 4 mA

N+(8...18) 1) N+(20...60) 1) N+(14...3C) 1) Zastrze-
żony

– REAL 44 –

1)	 N to adres początkowy modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 52.

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1.

3)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego wyjścia patrz rozdział 8.5.
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Tabela 57:	 Instancja I/O Assembly 102 (0x66) — moduł dodatkowy przewodność — dokładna struktura danych

Nr zmiennej Adres Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
danych 

Roz-
miar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka 

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

N+0 1) N+0 1) N+0 1) ID 2) Identyfika-
cja modułu 
dodatkowego 

INT 2 –

N+1 1) N+2 1) N+2 1) Module 
Status 3) 

Status modułu 
dodatkowego

INT 2 –

N+2 1) N+4 1) N+4 1) Temp. Status 3) Status 
temperatury

INT 2 –

N+3 1) N+6 1) N+6 1) Cond. Status 3) Status 
przewodności

INT 2 –

N+4 1) N+8 1) N+8 1) Zastrzeżony – INT 2 –

N+5 1) N+10 1) N+A 1) Zastrzeżony – INT 2 –

N+6 1) N+12 1) N+C 1) RTD Rezystancja na 
wejściu poziomu 
temperatury

REAL 4 W 

N+7 1) N+16 1) N+10 1) Temperature Wartość 
temperatury

REAL 4 °C 

N+8 1) N+20 1) N+14 1) Conductivity Wartość 
przewodności

REAL 4 µS/cm 

N+9 1) N+24 1) N+18 1) Resistivity Wartość określo-
nej rezystancji

REAL 4 W.cm 

N+10 1) N+28 1) N+1C 1) TDS Ilość rozpuszczo-
nych ciał stałych

REAL 4 ppm 

N+11 1) N+32 1) N+20 1) Concentration Stężenie masy REAL 4 %

N+(12...18) 1) N+(36...60) 1) N+(24...3C) 1) Zastrzeżony – REAL 28 –

1)	 N to adres początkowy modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 52.

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1.

3)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego przewodność patrz rozdział 8.6.

Polski

Typ 8619 Industrial Ethernet



71

Ethernet/IP

Tabela 58:	 Instancja I/O Assembly 102 (0x66) — wielkość zmiennej modułu dodatkowego pH/ORP — dokładna 
struktura danych

Nr zmiennej Adres Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
danych 

Rozmiar 
danych 
(w 
bajtach)

Jed-
nostka 

dziesiętny 
(dec)

Szesnast-
kowy (hex)

N+0 1) N+0 1) N+0 1) ID 2) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT 2 –

N+1 1) N+2 1) N+2 1) Module 
Status 3) 

Status modułu 
dodatkowego

INT 2 –

N+2 1) N+4 1) N+4 1) Temp. 
Status 3) 

Status temperatury INT 2 –

N+3 1) N+6 1) N+6 1) pH/ORP 
Status 3) 

Status wartości pH 
lub potencjału redoks 

INT 2 –

N+4 1) N+8 1) N+8 1) Zastrzeżony – INT 2 –

N+5 1) N+10 1) N+A 1) Zastrzeżony – INT 2 –

N+6 1) N+12 1) N+C 1) RTD Rezystancja na 
wejściu poziomu 
temperatury 

REAL 4 W  

N+7 1) N+16 1) N+10 1) Temperature Wartość temperatury REAL 4 °C 

N+8 1) N+20 1) N+14 1) mV(pH) Wartość pH w mV REAL 4 mV

N+9 1) N+24 1) N+18 1) mV(ORP) Wartość potencjału 
redoks w mV

REAL 4 mV

N+10 1) N+28 1) N+1C 1) pH Wartość pH REAL 4 pH

N+11 1) N+32 1) N+20 1) Impedance 
Glass

Impedancja elektrody 
szklanej

REAL 4 W

N+12 1) N+36 1) N+24 1) Impedance 
Ref

Impedancja elektrody 
porównawczej

REAL 4 W

N+(13...18) 1) N+(40...60) 1) N+(28...3C) 1) Zastrzeżony – REAL 24 –

1)	 N to adres początkowy modułu dodatkowego. Wartość ta zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł 
dodatkowy. Patrz Tabela 52. 

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

3)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego pH/ORP patrz rozdział 8.7.
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6.4	 Komunikaty niejawne lub dane acykliczne
W tym rozdziale opisano klasy obiektów dla komunikatów jawnych obsługiwanych przez urządzenie 
typu 8619.

Klasy obiektów mogą być następujących typów:

	• Standard (patrz strona internetowa ODVA).

	• lub określone dla urządzenia typu 8619 (opisane w rozdziałach 6.4.7–6.4.10).

Tabela 59:	 Klasy obiektów komunikatów jawnych obsługiwane przez urządzenie typu 8619

Kod klasy Klasa 
obiektu 

Opis Liczba 
instancji

Dokładna 
struktura 
danych

(dzies.) (szesn.) 

Standardowe klasy obiektów

1 1 Identity 
object 

Umożliwia identyfikację urządzenia i 
zapewnia ogólne informacje dotyczące 
urządzenia.

1 Patrz 
rozdział 6.4.1

2 2 Message 
router object 

Zapewnia punkt połączenia komunikatów, 
za pośrednictwem którego klient może 
skierować usługę do klasy obiektu lub 
instancji na urządzeniu fizycznym.

1 –

4 4 Obiekt I/O 
Assembly 

Wiąże atrybuty wielu obiektów.  
Dane obiektowe można wysyłać i odbierać 
za pomocą jednego połączenia.

3 Patrz 
rozdział 6.4.2

6 6 Connection 
manager 
object 

Zawiera atrybuty specyficzne dla połącze-
nia dotyczące wyzwalania, transportu i typu 
połączenia.

1 –

71 47 DLR Device Level Ring 1 Patrz 
rozdział 6.4.3

72 48 QoS Quality of Service 1 Patrz 
rozdział 6.4.4

245 F5 TCP/IP 
interface 

Zawiera atrybuty służące do konfiguracji 
interfejsu TCP/IP.

1 Patrz 
rozdział 6.4.5

246 F6 Ethernet link 
object 

Zawiera atrybuty specyficzne dla połącze-
nia, takie jak prędkość transmisji, adres 
MAC lub tryb dupleksu.

2 Patrz 
rozdział 6.4.6

Klasy obiektów specyficzne dla urządzenia typu 8619

100 64 I/O main 
board M0

Zawiera zmienne płyty głównej M0. 1 Patrz 
rozdział 6.4.7

101 65 Functions Zawiera 12 funkcji płyty głównej M0. 12 Patrz 
rozdział 6.4.8

102 66 Moduł 
dodatkowy:

Zawiera konfigurację modułu dodatkowego 
od M1 do M6.

6 Patrz 
rozdział 6.4.9

103 67 Ethernet 
extension 
module

Zawiera PVN modułu dodatkowego 
Ethernet M1.

1 Patrz 
rozdział 6.4.10

104 68 Constants Zawiera stałe PVC modułu głównego M0. 12 Patrz rozdział 
6.4.11
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Liczba połączeń komunikatów jawnych jest ograniczona do 6. 

Połączenie komunikatu jawnego ma minimalną prędkość odczytu/zapisu wyniszącą 100 ms. 

6.4.1	 Obiekt Device Identity (kod klasy 0x01)

Tabela 60:	 Atrybut obiektu Device Identity (kod klasy 0x01)

Instancja Nr 
atrybutu

Nazwa Reguła 
dostępu

Opis Typ 
danych

Wartość domyślna 

1

1 Vendor ID Get Kod identyfikacyjny firmy 
Bürkert jako producenta. 
Kod przydzielony przez 
ODVA

UINT 87

2 Device 
Type 

Get Klasyfikacja urządzenia 
według ODVA

UINT 43 (= urządzenie 
ogólne)

3 Kod 
produktu

Get Typ urządzenia firmy 
Bürkert

UINT 8619

4 Poprawka Get Numer poprawki 
urządzenia

STRUCT 
of 2 
USINT

1,1

5 Status Get Podsumowanie statusu 
urządzenia

WORD  1) 

6 Numer 
seryjny 

Get Numer seryjny urządzenia UDINT Numer seryjny 
produktu

7 Product 
name

Get Nazwa urządzenia w struk-
turze menu

SHORT 
STRING

multiCELL

8 State Get Aktualny status urządzenia USINT  1) 

9 Conf. Con-
sist. Value 

Get Wartość spójności 
konfiguracji

UINT 0x0000 1) 

Tabela 61:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Device Identity 

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu

0x01 Get_Attribute_All Zwraca zawartość instancji określonych atrybutów

0x05
Reset Resetuje urządzenie w trybie „Reset Typ 0” lub „Reset 

Type 1”. 
Patrz rozdział 6.1.4.

1)	 Patrz „CIP Specifications Library” volume 1 oraz volume 2 na stronie internetowej odva.org. Dostęp tylko dla licencjo-
nowanych producentów.
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6.4.2	 Obiekt Device Assembly (kod klasy 0x04)

W tym rozdziale opisano obiekt Device Assembly dla komunikatu jawnego.

	→ Informacje na temat stosowania tego obiektu jako instancji I/O Assembly dla niejawnego komunikatu 
można znaleźć w rozdziale 6.3.

Tabela 62:	 Atrybut obiektu Device Assembly (kod klasy 0x04) 

Instancja Nr 
atrybutu

Nazwa Reguła 
dostępu

Opis Wartość danych

100
3 Data Get Assembly dla płyty głównej i 12 funkcji TABELA BAJTÓW

4 Size Get Liczba bajtów w atrybucie 3 256

101
3 Data Set Assembly dla PVN TABELA BAJTÓW

4 Size Get Liczba bajtów w atrybucie 3 80

102
3 Data Get Assembly dla wszystkich modułów 

dodatkowych
TABELA BAJTÓW

4 Size Get Liczba bajtów w atrybucie 3 384

Tabela 63:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Device Assembly 

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu  

0x10 Set_Attribute_Single Zmienia wartość atrybutu 

6.4.3	 Obiekt Device Level Ring (kod klasy 0x47)

Tabela 64:	 Atrybut obiektu Device Level Ring (kod klasy 0x47) 

Instancja Nr 
atrybutu

Nazwa Reguła 
dostępu

Opis Typ 
danych

Wartość 
domyślna 

1

1 Topologia sieci Get Aktualna topologia sieci USINT 0 1) 

2 Network Status Get Aktualny status sieci USINT 0 1) 

10 Active Supervisor Get Adres aktywnego 
supervisora

STRUCT 0 1) 

12 Capability Flags Get Zdolność DLR urządzenia DWORD 130 1) 

Tabela 65:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Device Level Ring 

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu 

0x01 Get_Attribute_All Zwraca zawartość instancji określonych atrybutów

1)	 Patrz „CIP Specifications Library” volume 1 oraz volume 2 na stronie internetowej odva.org. Dostęp tylko dla licencjo-
nowanych producentów.
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6.4.4	 Obiekt Device Quality of Service (kod klasy 0x48)

Tabela 66:	 Atrybut obiektu Device Quality of Service (kod klasy 0x48) 

Instancja Nr 
atrybutu

Nazwa Reguła 
dostępu

Opis Typ 
danych

Wartość 
domyślna 

1

1 802.1Q Tag Enable Get Aktualna topologia sieci USINT 0 1) 

2 DSCP PTP Event Set/Get Wartość DSCP dla PTP 
Event Frames

USINT 59 1) 

3 DSCP PTP 
General 

Set/Get Wartość DSCP dla PTP 
General Frames

USINT 47 1) 

4 DSCP Urgent Set/Get Wartość DSCP dla nie-
jawnych komunikatów z 
priorytetem „urgent”

USINT 55 1) 

5 DSCP Scheduled Set/Get Wartość DSCP dla nie-
jawnych komunikatów z 
priorytetem „scheduled”

USINT 47 1) 

6 DSCP High Set/Get Wartość DSCP dla nie-
jawnych komunikatów z 
priorytetem „high”

USINT 43 1) 

7 DSCP Low Set/Get Wartość DSCP dla nie-
jawnych komunikatów z 
priorytetem „low”

USINT 31 1) 

8 DSCP Explicit Set/Get Wartość DSCP dla jaw-
nych komunikatów

USINT 27 1) 

Tabela 67:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Device Quality Of Service 

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu 

0x10 Set_Attribute_Single Zmienia wartość atrybutu

1)	 Patrz „CIP Specifications Library” volume 1 oraz volume 2 na stronie internetowej odva.org. Dostęp tylko dla licencjo-
nowanych producentów.
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6.4.5	 Obiekt Device TCP/IP Interface (kod klasy 0xF5)

Tabela 68:	 Atrybut obiektu Device TCP/IP Interface (kod klasy 0xF5) 

Instancja Nr atry-
butu

Nazwa Reguła 
dostępu

Opis Typ 
danych

Wartość 
domyślna

1

1 Status Get Status interfejsu DWORD 1 1) 

2 Configuration 
Capability 

Get Flagi wydajności 
interfejsu

DWORD 0x95 1) 

3 Configuration 
Control 

Get / Set Flagi kontrolne 
interfejsu

DWORD 0 1) 

4 Physical Link 
Object 

Get Ścieżka do obiektu 
Physical Link

STRUCT (0x20 F6 24 01) 1) 

5 Interface 
Configuration 

Get / Set Konfiguracja interfejsu 
(adres IP, maska ​​sieci, 
adres bramy sieciowej 
itp.)

STRUCT 00 1) 

6 Host Name Get / Set Nazwa hosta urządze-
nia, którego można 
używać w celach 
informacyjnych.

STRING multiCELL

8 TTL Value Get / Set Wartość TTL dla 
pakietów multicast 
EtherNet/IP 

USINT 1 1) 

9 Mcast Config Get / Set Konfiguracja adresu IP 
multicast 

STRUCT (0x20 00 80 01 C0 
EF) 1) 

10 SelectAcd Get / Set Aktywuje korzystanie 
z ACD 

BOOL 1 1) 

11 LastConflictDetec-
ted 

Get / Set Informacja o ostatnim 
wykrytym konflikcie 

STRUCT 0 1) 

13 Encapsulation 
Inactivity Timeout 

Get / Set Liczba sekund do 
zakończenia połącze-
nia TCP z powodu 
braku aktywności 
hermetyzacji 

UINT 120 1) 

Tabela 69:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Device TCP/IP Interface

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu  

0x01 Get_Attribute_All Zwraca zawartość instancji określonych atrybutów

0x10 Set_Attribute_Single Zmienia wartość atrybutu 

1)	 Patrz „CIP Specifications Library” volume 1 oraz volume 2 na stronie internetowej odva.org. Dostęp tylko dla licencjo-
nowanych producentów.
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6.4.6	 Obiekt Device Ethernet Link (kod klasy 0xF6)

Tabela 70:	 Atrybut obiektu Device Ethernet Link (kod klasy 0xF6) 

Instancja Nr 
atrybutu

Nazwa Reguła 
dostępu

Opis Typ 
danych

Wartość 
domyślna 

Port1: 
instancja 1 

Port2: 
instancja 2 

1 Interface Speed Get Aktualna prędkość 
interfejsu

UDINT 100

2 Interface Flags Get Flagi statusu interfejsu DWORD 0 1) 

3 Physical Address Get Adres warstwy MAC TABELA 
6 USINT

Adres MAC  
urządzenia

4 Interface Counters Get Liczniki specyficzne dla 
interfejsu

STRUCT 0 1) 

5 Media Counters Get Liczniki specyficzne dla 
mediów

STRUCT 0 1) 

6 Interface Control Get / Set Konfiguracja interfejsu 
fizycznego

STRUCT 1 1) 

7 Interface Type Get Typ interfejsu: skrętka, 
światłowód

USINT 2 1) 

8 Status interfejsu Get Aktualny status interfejsu USINT 1 1) 

9 Admin Status Get / Set Status administracyjny: 
włącz, wyłącz

USINT 1 1) 

10 Interface Label Get Identyfikacja czytelna dla 
człowieka

SHORT 
STRING

Port1 lub 
Port2

11 Interface 
Capability 

Get Wskazanie możliwości 
interfejsu

STRUCT (0x0E 00 
00 00 04 
0A 00 00 
0A 00 01 
64 00 00 
64 00 01) 1) 

300 MDIX   Set Konfiguracja MDIX: MDI, 
MDIX lub auto MDI

STRUCT Auto MDI

Tabela 71:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Device Ethernet Link 

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu  

0x01 Get_Attribute_All Zwraca zawartość instancji określonych atrybutów

0x10 Set_Attribute_Single Zmienia wartość atrybutu 

0x4C Get and Clear Odczytuje i usuwa konkretny atrybut (liczniki interfejsu 
i specyficzne dla medium) 

 

1)	 Patrz „CIP Specifications Library” volume 1 oraz volume 2 na stronie internetowej odva.org. Dostęp tylko dla licencjo-
nowanych producentów.
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6.4.7	 Obiekt I/O Main Board M0 (kod klasy 0x64)

Tabela 72:	 Atrybut i zmienne obiektu I/O Main Board M0 (kod klasy 0x64) 

Instancja Nr 
atrybutu

Nr 
zmien-
nej  1)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

Jednostka

1

1 1 ID 2) Identyfikacja płyty głównej INT –
2 2 Module Status 3) Status płyty głównej INT –
3 3 M1-M3 Status 3) Status modułu dodatkowego INT –
4 4 M4-M6 Status 3) Status modułu dodatkowego INT –
5 5 SystemSwitch 3) Status SystemSwitch INT –
6 6 DI1 Status 3) Status wejścia cyfrowego 1 INT –
7 7 DI2 Status 3) Status wejścia cyfrowego 2 INT –
8 8 Zastrzeżony – INT –
9 9 DO1 Wartość wyjścia cyfrowego 1 INT 0: WYŁ. 

(domyślnie)
1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

9 9 DO2 Wartość wyjścia cyfrowego 2 INT 0: WYŁ. 
(domyślnie)

1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

10 10 AO1 Wartość wyjścia analogowego 1 REAL mA 
11 11 AO2 Wartość wyjścia analogowego 2 REAL mA 
12 12 DI1Frequency Wartość częstotliwości wejścia 

cyfrowego 1 
REAL Hz 

13 13 DI1Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 1 

REAL l/min 

14 14 DI1TotA Wartość licznika A na wejściu 
cyfrowym 1 

REAL l 

15 15 DI1TotB Wartość licznika B na wejściu 
cyfrowym 1 

REAL l 

16 16 DI2Frequency Wartość częstotliwości wejścia 
cyfrowego 2

REAL Hz

17 17 DI2Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 2 

REAL l/min

18 18 DI2TotA Wartość licznika A na wejściu 
cyfrowym 2

REAL l 

19 19 DI2TotB Wartość licznika B na wejściu 
cyfrowym 2

REAL l 

20 20 Zastrzeżony – REAL –

1)	 Instancja Assembly 100 (0x64)

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) płyty głównej patrz rozdział 7.1. 

3)	W celu określenia wartości statusu płyty głównej patrz rozdział 8.1. 
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Tabela 73:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu I/O Main Board M0

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu  

6.4.8	 Obiekt Function (kod klasy 0x65)

Tabela 74 opisuje atrybuty i zmienne funkcji od F1 do F12 obiektu Function. Atrybuty i zmienne zależą od 
typu funkcji. Istnieją następujące typy funkcji:

	• A+B, A-B, A/B, A*B, MATH, PASS, REJECT lub DEVIAT, patrz Tabela 75

	• PROP, patrz Tabela 76.

	• ON/OFF, patrz Tabela 77.

	• PID, patrz Tabela 78. 

	• TIME DOSING, patrz Tabela 79.

	• VOLUME DOSING, patrz Tabela 80.

Tabela 74:	 Atrybut i zmienne obiektu Function (kod klasy 0x65) 

Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Nr 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

1

1 21

F1

ID 2) Identyfikacja funkcji 1 INT

2 22 Function Status 3) Status funkcji INT

3 23 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 24 Value 2 REAL

5 25 Value 3 REAL

2

1 26

F2

ID 2) Identyfikacja funkcji 2 INT

2 27 Function Status 3) Status funkcji INT

3 28 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 29 Value 2 REAL

5 30 Value 3 REAL

3

1 31

F3

ID 2) Identyfikacja funkcji 3 INT

2 32 Function Status 3) Status funkcji INT

3 33 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 34 Value 2 REAL

5 35 Value 3 REAL

1)	 Instancja Assembly 100 (0x64)

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

3)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.
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Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Nr 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

4

1 36

F4

ID 2) Identyfikacja funkcji 4 INT

2 37 Function Status 3) Status funkcji INT

3 38 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 39 Value 2 REAL

5 40 Value 3 REAL

5

1 41

F5

ID 2) Identyfikacja funkcji 5 INT

2 42 Function Status 3) Status funkcji INT

3 43 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 44 Value 2 REAL

5 45 Value 3 REAL

6

1 46

F6

ID 2) Identyfikacja funkcji 6 INT

2 47 Function Status 3) Status funkcji INT

3 48 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 49 Value 2 REAL

5 50 Value 3 REAL

7

1 51

F7

ID 2) Identyfikacja funkcji 7 INT

2 52 Function Status 3) Status funkcji INT

3 53 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 54 Value 2 REAL

5 55 Value 3 REAL

8

1 56

F8

ID 2) Identyfikacja funkcji 8 INT

2 57 Function Status 3) Status funkcji INT

3 58 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 59 Value 2 REAL

5 60 Value 3 REAL

9

1 61

F9

ID 2) Identyfikacja funkcji 9 INT

2 62 Function Status 3) Status funkcji INT

3 63 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 64 Value 2 REAL

5 65 Value 3 REAL

 

1)	 Instancja Assembly 100 (0x64)

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

3)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.
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Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Nr 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

10

1 66

F10

ID 2) Identyfikacja funkcji 10 INT

2 67 Function Status 3) Status funkcji INT

3 68 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 69 Value 2 REAL

5 70 Value 3 REAL

11

1 71

F11

ID 2) Identyfikacja funkcji 11 INT

2 72 Function Status 3) Status funkcji INT

3 73 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 74 Value 2 REAL

5 75 Value 3 REAL

12

1 76

F12

ID 2) Identyfikacja funkcji 12 INT

2 77 Function Status 3) Status funkcji INT

3 78 Value 1 W zależności od wybranej  
funkcji.

Patrz Tabela 75–Tabela 80.

REAL

4 79 Value 2 REAL

5 80 Value 3 REAL

Tabela 75:	 Atrybut i zmienne funkcji A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / DEVIAT

Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Numer 
funkcji

Nazwa 
zmiennej

Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w 
bajtach)

Jed-
nostka

4) 

1 5) 

Fx 6) 

ID 2) Identyfikacja 
funkcji 

INT 2 –

2 5) Function 
Status 3) 

Status funkcji INT 2 –

3 5) Result Wynik funkcji REAL 4  7)

4 5) Zastrzeżony – REAL 4 –

5 5) Zastrzeżony – REAL 4 –

 

1)	 Instancja Assembly 100 (0x64)

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

3)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.

4)	 Numer instancji to numer funkcji i jest podany w Tabela 74.

5)	 Numer zmiennej zależy od numeru funkcji i jest podany w Tabela 74.

6)	 Fx to numer funkcji z Tabela 74.

7)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Tabela 76:	 Atrybut i zmienne funkcji PROP 

Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka

4) 

1 5) 

Fx 6) 

ID 2) Identyfikacja 
funkcji 

INT 2 –

2 5) Function Status 3) Status funkcji INT 2 –

3 5) Command Wartość 
polecenia

REAL 4 %

4 5) Zastrzeżony – REAL 4 –

5 5) Zastrzeżony – REAL 4 –

Tabela 77:	 Atrybut i zmienne funkcji ON/OFF 

Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka

4) 

1 5) 

Fx 6) 

ID 2) Identyfikacja 
funkcji 

INT 2 –

2 5) Function Status 3) Status funkcji INT 2 –

3 5) Command Wartość 
polecenia

REAL 4 %

4 5) SetPoint Wartość wartości 
zadanej

REAL 4  7)

5 5) Zastrzeżony – REAL 4 –

Tabela 78:	 Atrybut i zmienne funkcji PID 

Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka

4) 

1 5) 

Fx 6) 

ID 2) Identyfikacja 
funkcji 

INT 2 –

2 5) Function Status 3) Status funkcji INT 2 –

3 5) Command 1 Polecenie 
kanału 1

REAL 4 %

4 5) Command 2 Polecenie 
kanału 2

REAL 4 %

5 5) SetPoint 1 Setpoint kanału 1 REAL 4  7)

1)	 Instancja Assembly 100 (0x64)

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

3)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.

4)	 Numer instancji to numer funkcji i jest podany w Tabela 74.

5)	 Numer zmiennej zależy od numeru funkcji i jest podany w Tabela 74.

6)	 Fx to numer funkcji z Tabela 74.

7)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Tabela 79:	 Atrybut i zmienne funkcji TIME DOSING 

Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka

4) 

1 5) 

Fx 6) 

ID 2) Identyfikacja 
funkcji 

INT 2 –

2 5) Function Status 3) Status funkcji INT 2 –

3 5) Command 1 Polecenie 
kanału 1

REAL 4 %

4 5) Command 2 Polecenie 
kanału 2

REAL 4 %

5 5) Zastrzeżony – REAL 4 –

Tabela 80:	 Atrybut i zmienne funkcji VOLUME DOSING 

Instancja Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej  1)

Numer 
funkcji

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka

4) 

1 5) 

Fx 6) 

ID 2) Identyfikacja 
funkcji 

INT 2 –

2 5) Function Status 3) Status funkcji INT 2 –

3 5) Command Wartość 
polecenia

REAL 4 %

4 5) SetPoint Wartość wartości 
zadanej

REAL 4  7)

5 5) Volume Wartość zsumo-
wanej objętości 
całkowitej

REAL 4  7)

Tabela 81:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Function

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu  

1)	 Instancja Assembly 100 (0x64)

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) funkcji patrz rozdział 7.2.

3)	W celu określenia wartości statusu funkcji patrz rozdziały od 8.8 do 8.14.

4)	 Numer instancji to numer funkcji i jest podany w Tabela 74.

5)	 Numer zmiennej zależy od numeru funkcji i jest podany w Tabela 74.

6)	 Fx to numer funkcji z Tabela 74.

7)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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6.4.9	 Obiekt Extension Module (kod klasy 0x66)

Tabela 82 wyświetla numery zmiennych, numery instancji i numery atrybutów modułów dodatkowych odpo-
wiadające numerowi gniazda, do którego moduł dodatkowy jest podłączony.

Moduł dodatkowy Ethernet jest zawsze podłączony do gniazda M1. Tabela 83 opisuje atrybuty i zmienne 
modułu dodatkowego Ethernet.

Gniazdo M3 nie jest zajęte. Tabela 84 opisuje atrybuty i zmienne modułu dodatkowego „Brak”.

W gniazdach M2, M4, M5 i M6 można umieścić jeden z następujących modułów dodatkowych:

	• Wejścia (opis atrybutów i zmiennych w Tabela 85).

	• Wyjścia (opis atrybutów i zmiennych w Tabela 86).

	• Przewodność (opis atrybutów i zmiennych w Tabela 87).

	• pH/ORP (opis atrybutów i zmiennych w Tabela 88).

	• Brak (niezajęty, opisany w Tabela 84).

Tabela 82:	 Obiekt Extension Module (kod klasy 0x66) — struktura ogólna

Gniazdo 
modułowe

Rodzaj modułu 
dodatkowego

Nr 
instancji

Nr atry-
butu (dec)

Nr zmien-
nej 1)

Dokładna struktura 
danych

M1 Ethernet 1 1...19 1...19 Patrz Tabela 83

M2

	• Wejścia
	• Wyjścia
	• Conductivity
	• pH/ORP
	• Brak

2 1...19 20...38 Patrz Tabela 84 – Tabela 88

M3 Brak 3 1...19 39...57 Patrz Tabela 84

M4

	• Wejścia
	• Wyjścia
	• Conductivity
	• pH/ORP
	• Brak

4 1...19 58...76 Patrz Tabela 85 – Tabela 88

M5

	• Wejścia
	• Wyjścia
	• Conductivity
	• pH/ORP
	• Brak

5 1...19 77...95 Patrz Tabela 85 – Tabela 88

M6

	• Wejścia
	• Wyjścia
	• Conductivity
	• pH/ORP
	• Brak

6 1...19 96...114 Patrz Tabela 85 – Tabela 88

1)	 Instancja Assembly 102 (0x66)
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Tabela 83:	 Obiekt Extension Module (kod klasy 0x66) — moduł dodatkowy Ethernet (M1) — dokładna struktura 
danych

Nr 
instancji

Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej 1)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

1

1 1 ID 2) Identyfikacja płyty głównej INT 2

2 2 Module Status 3) Status modułu dodatkowego INT 2

3...6 3...6 Zastrzeżony – INT 8

7...19 7...19 Zastrzeżony – REAL 52

Tabela 84:	 Obiekt Extension Module (kod klasy 0x66) — moduł dodatkowy „Brak” (M3) — dokładna struktura danych

Nr 
instancji

Nr atry-
butu 
(dec)

Nr 
zmien-
nej 1)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

3

1 39 ID 2) Identyfikacja płyty głównej INT 2

2 40 Module Status 4) Status modułu dodatkowego INT 2

3...6 41...44 Zastrzeżony – INT 8

7...19 45...57 Zastrzeżony – REAL 52

 

1)	 Instancja Assembly 102 (0x66)

2)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.2. 

3)	W celu określenia wartości statusu Ethernet patrz rozdział 8.2.

4)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego „Brak” patrz rozdział 8.3.
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Tabela 85:	 Obiekt Extension Module (kod klasy 0x66) — moduł dodatkowy wejścia — dokładna struktura danych

Nr 
instancji

Nr atry-
butu 
(dec)

Nr zmien-
nej 1)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

Roz-
miar 
danych 
(w baj-
tach)

Jed-
nostka 

2) 

1 3) ID 4) Identyfikacja płyty głównej INT 2 –

2 3) Module Status 5) Status modułu 
dodatkowego

INT 2 –

3 3) DI1 Status 5) Status wejścia cyfrowego 1 INT 2 –

4 3) DI2 Status 5) Status wejścia cyfrowego 2 INT 2 –

5 3) AI1 Status 5) Status wejścia 
analogowego 1

INT 2 –

6 3) AI2 Status 5) Status wejścia 
analogowego 2

INT 2 –

7 3) DI1Frequency Wartość częstotliwości wej-
ścia cyfrowego 1 

REAL 4 Hz

8 3) DI1Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 1 

REAL 4 l/min

9 3) DI1TotA Wartość licznika A na wej-
ściu cyfrowym 1 

REAL 4 l 

10 3) DI1TotB Wartość licznika B na wej-
ściu cyfrowym 1 

REAL 4 l 

11 3) DI2Frequency Wartość częstotliwości wej-
ścia cyfrowego 2

REAL 4 Hz

12 3) DI2Flow Wartość przepływu wejścia 
cyfrowego 2 

REAL 4 l/min

13 3) DI2TotA Wartość licznika A na wej-
ściu cyfrowym 2

REAL 4 l 

14 3) DI2TotB Wartość licznika B na wej-
ściu cyfrowym 2

REAL 4 l 

15 3) AI1Raw Wejście analogowe 1, 
sygnał prądowy lub 
napięciowy 

REAL 4 mA 

16 3) AI1 Wartość wejścia 
analogowego 1 

REAL 4  6) 

17 3) AI2Raw Wejście analogowe 2, 
sygnał prądowy lub 
napięciowy

REAL 4 mA

18 3) AI2 Wartość wejścia 
analogowego 2 

REAL 4  6) 

19 3) Zastrzeżony – REAL 4 –

1)	 Instancja Assembly 102 (0x66)

2)	 Numer instancji zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł dodatkowy i jest podany w Tabela 82. 

3)	 Numery zmiennych zależą od gniazda, do którego podłączony jest moduł dodatkowy i jest podany w Tabela 82. 

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

5)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego wejścia patrz rozdział 8.4.

6)	W celu określenia wartości jednostki patrz rozdział 9.
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Tabela 86:	 Obiekt Extension Module (kod klasy 0x66) — moduł dodatkowy wyjścia — dokładna struktura danych

Nr 
instancji

Nr atry-
butu 
(dec)

Nr zmien-
nej 1)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

Roz-
miar 
danych 
(w baj-
tach)

Jednostka 

 2) 

1 3) ID 4) Identyfika-
cja modułu 
dodatkowego 

INT 2 –

2 3) Module Status 5) Status modułu 
dodatkowego

INT 2 –

3 3) Zastrzeżony – INT 2 –

4 3) DO1 Wartość wyjścia 
cyfrowego 1 

INT 2 0: WYŁ. 
(domyślnie)

1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

5 3) DO2 Wartość wyjścia 
cyfrowego 2 

INT 2 0: WYŁ. 
(domyślnie)

1: ON
2: PWM lub 
FastPWM

3: PFM
4: Puls

6 3) Zastrzeżony – INT 2 –

7 3) AO1 Wartość wyjścia 
analogowego 1 

REAL 4 mA

8 3) AO2 Wartość wyjścia 
analogowego 2

REAL 4 mA

9...19 3) Zastrzeżony – REAL 44 –

1)	 Instancja Assembly 102 (0x66)

2)	 Numer instancji zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł dodatkowy i jest podany w Tabela 82. 

3)	 Numery zmiennych zależą od gniazda, do którego podłączony jest moduł dodatkowy i jest podany w Tabela 82.

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

5)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego wyjścia patrz rozdział 8.5.
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Tabela 87:	 Obiekt Extension Module (kod klasy 0x66) — moduł dodatkowy przewodność — dokładna struktura 
danych

Nr 
instancji

Nr atry-
butu 
(dec)

Nr zmien-
nej 1)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

Rozmiar 
danych 
(w baj-
tach)

Jednostka 

 2) 

1 3) ID 4) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT 2 –

2 3) Module Status 5) Status modułu 
dodatkowego

INT 2 –

3 3) Temp. Status 5) Status temperatury INT 2 –

4 3) Cond. Status 5) Status przewodności INT 2 –

5 3) Zastrzeżony – INT 2 –

6 3) Zastrzeżony – INT 2 –

7 3) RTD Rezystancja na 
wejściu poziomu 
temperatury

REAL 4 W 

8 3) Temperature Wartość temperatury REAL 4 °C 

9 3) Conductivity Wartość 
przewodności

REAL 4 µS/cm 

10 3) Resistivity Wartość określonej 
rezystancji

REAL 4 W.cm 

11 3) TDS Ilość rozpuszczonych 
ciał stałych

REAL 4 ppm 

12 3) Concentration Stężenie masy REAL 4 %

13...19 3) Zastrzeżony – REAL 28 –

 

 

1)	 Instancja Assembly 102 (0x66)

2)	 Numer instancji zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł dodatkowy i jest podany w Tabela 82. 

3)	 Numery zmiennych zależą od gniazda, do którego podłączony jest moduł dodatkowy i jest podany w Tabela 82.

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

5)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego przewodność patrz rozdział 8.6.
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Tabela 88:	 Obiekt Extension Module (kod klasy 0x66) — moduł dodatkowy pH/ORP — dokładna struktura danych

Nr 
instancji

Nr atry-
butu 
(dec)

Nr zmien-
nej 1)

Nazwa zmiennej Opis zmiennej Typ 
danych 

Rozmiar 
danych 
(w baj-
tach)

Jednostka 

 2) 

1 3) ID 4) Identyfikacja modułu 
dodatkowego 

INT 2 –

2 3) Module Status 5) Status modułu 
dodatkowego

INT 2 –

3 3) Temp. Status 5) Status temperatury INT 2 –

4 3) pH/ORP Status 5) Status wartości pH 
lub potencjału redoks 

INT 2 –

5 3) Zastrzeżony – INT 2 –

6 3) Zastrzeżony – INT 2 –

7 3) RTD Rezystancja na 
wejściu poziomu 
temperatury 

REAL 4 W  

8 3) Temperature Wartość temperatury REAL 4 °C 

9 3) mV(pH) Wartość pH w mV REAL 4 mV

10 3) mV(ORP) Wartość potencjału 
redoks w mV

REAL 4 mV

11 3) pH Wartość pH REAL 4 pH

12 3) Impedance Glass Impedancja elektrody 
szklanej

REAL 4 W

13 3) Impedance Ref Impedancja elektrody 
porównawczej

REAL 4 W

14...19 3) Zastrzeżony – REAL 24 –

Tabela 89:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Extension Module 

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu  

1)	 Instancja Assembly 102 (0x66)

2)	 Numer instancji zależy od gniazda, do którego podłączony jest moduł dodatkowy i jest podany w Tabela 82. 

3)	 Numery zmiennych zależą od gniazda, do którego podłączony jest moduł dodatkowy i jest podany w Tabela 82.

4)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) modułu dodatkowego patrz rozdział 7.1. 

5)	W celu określenia wartości statusu modułu dodatkowego pH/ORP patrz rozdział 8.7.
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6.4.10	 Obiekt Ethernet (kod klasy 0x67)

Atrybuty tego obiektu służą do zapisu danych ze sterownika PLC do urządzenia typu 8619.

Tabela 90:	 Atrybuty i zmienne obiektu Ethernet Extension Module (kod klasy 0x67) 

Instancja Nr atry-
butu (dec)

Nr zmien-
nej 1)

Zmienna Opis zmiennej Typ 
danych

Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

1

1 1 PVN1 Wartość procesowa sieci 1 REAL 4

2 2 PVN2 Wartość procesowa sieci 2 REAL 4

3 3 PVN3 Wartość procesowa sieci 3 REAL 4

4 4 PVN4 Wartość procesowa sieci 4 REAL 4

5 5 PVN5 Wartość procesowa sieci 5 REAL 4

6 6 PVN6 Wartość procesowa sieci 6 REAL 4

7 7 PVN7 Wartość procesowa sieci 7 REAL 4

8 8 PVN8 Wartość procesowa sieci 8 REAL 4

9 9 PVN9 Wartość procesowa sieci 9 REAL 4

10 10 PVN10 Wartość procesowa sieci 10 REAL 4

11 11 PVN11 Wartość procesowa sieci 11 REAL 4

12 12 PVN12 Wartość procesowa sieci 12 REAL 4

13 13 PVN13 Wartość procesowa sieci 13 REAL 4

14 14 PVN14 Wartość procesowa sieci 14 REAL 4

15 15 PVN15 Wartość procesowa sieci 15 REAL 4

16 16 PVN16 Wartość procesowa sieci 16 REAL 4

17 17 PVN17 Wartość procesowa sieci 17 REAL 4

18 18 PVN18 Wartość procesowa sieci 18 REAL 4

19 19 PVN19 Wartość procesowa sieci 19 REAL 4

20 20 PVN20 Wartość procesowa sieci 20 REAL 4

Tabela 91:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Ethernet Extension Module 

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu  

0x10 Set_Attribute_Single Zmienia wartość atrybutu 

 

1)	 Instancja Assembly 101 (0x65)
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6.4.11	 Obiekt Constants (kod klasy 0x68)

Tabela 92:	 Atrybuty i zmienne obiektu Constants (kod klasy 0x68) 

Instancja Nr atry-
butu (dec)

Zmienna Opis zmiennej Typ danych Rozmiar 
danych 
(w bajtach)

1...12 1 ID 1) Identyfikacja stałych PVC INT 2

1...12 2 PVC Status Status stałych INT 2

1...12 3 PVC Value Wartość stałych REAL 4

Tabela 93:	 Usługi urządzenia typu 8619 dla instancji obiektu Constants 

Kod usługi Nazwa usługi Opis

0x0E Get_Attribute_Single Zwraca zawartość określonego atrybutu  

1)	W celu określenia wartości identyfikacyjnej (ID) stałych patrz rozdział 7.3.
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6.5	 Przykład komunikacji pomiędzy urządzeniem 
typu 8619 a sterownikiem PLC typu Rockwell 
CompactLogix 1769-L24ER-QBFC1B

Komputer PC 
(wyposażony w 
oprogramowanie 
„Studio 5000 V28”)UrządzeniePLC

SupervisorServer lub 
originator

Klient lub cel

8619
Rockwell 
Compact 
Logix

 

Ilustracja 1:	 Przykład sieci łańcucha „daisy chain” dla protokołu EtherNet/IP

Urządzenie posiada następującą konfigurację sprzętową:

	- płyta główna M0, 
	- moduł dodatkowy Ethernet M1, 
	- 4 moduły dodatkowe: moduł przewodności w gnieździe M2, moduł pH/ORP w gnieździe M4, wyjścia 
modułu w gnieździe M5 i wejścia modułu w gnieździe M6.

W tym przykładzie należy odczytać wartość pH i zapisać wartość do PVN1.

W celu wymiany danych pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC za pośrednictwem sieci 
EtherNet/IP należy wykonać następujące kroki:

1.	 Dokonać ustawień powiązanych z EtherNet/IP na urządzeniu typu 8619 (patrz rozdział 6.5.1).

2.	 Sprawdź komunikację pomiędzy urządzeniem a komputerem PC (patrz rozdział 6.5.2).

Na komputerze PC podłączonym do sieci:

3.	 Zarejestrować plik konfiguracyjny EDS urządzenia (patrz rozdział 6.5.3).

4.	 Dodać urządzenie do projektu (patrz rozdział 6.5.4).

5.	 Skonfigurować niejawny komunikat (patrz rozdział 6.5.5).

6.	 Skonfigurować jawny komunikat (patrz rozdział 6.5.6).

7.	 Zainstalować program z komputera PC na sterowniku PLC (patrz rozdział 6.5.7).

8.	 Monitorować dane pomiędzy urządzeniem typu 8619 a sterownikiem PLC (patrz rozdział 6.5.8).

6.5.1	 Dokonywanie ustawień na urządzeniu typu 8619

1.	 Wybrać używany protokół:

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  Protocol”.

	→ Wybrać opcję „Ethernet/IP”.
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2.	 Ustawić adres IP urządzenia. W celu ręcznego wprowadzenia adresu IP:

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Mode  Manual”.

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  IP address”.

	→ Wprowadzić adres IP (wartość domyślna: 0.0.0.0).

3.	 Wprowadzić maskę sieciową urządzenia:

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Netmask”.

	→ Wprowadzić maskę sieciową (wartość domyślna: 0.0.0.0).

4.	 Ustawić adres bramki urządzenia:

	→ Przejść do: „MENU  Parameters  M1:Ethernet  IP Settings  Gateway”.

	→ Wprowadzić adres bramy sieciowej (wartość domyślna: 0.0.0.0).

5.	 W razie potrzeby wybierz jednostkę wartości procesowych sieci PVN:

	→ Patrz instrukcja obsługi urządzenia typu 8619.

 Ustawienia na urządzeniu powiązane z protokołem EtherNet/IP zostały zakończone.

	→ Aby ustawienia zostały uwzględnione, należy ponownie uruchomić urządzenie typu 8619.

6.5.2	 Sprawdzanie komunikacji pomiędzy urządzeniem 
a komputerem PC

	→ Z komputera PC wysłać ping do urządzenia typu 8619 ze skonfigurowanym adresem IP.

 Uzyskanie odpowiedzi urządzenia oznacza, że jest gotowe do komunikacji ze sterownikiem PLC.

6.5.3	 Rejestracja pliku konfiguracyjnego EDS urządzenia

Poniższe czynności są wykonywane przy użyciu oprogramowania „Studio 5000 V28” zainstalowanego na 
komputerze PC. Oprogramowanie Studio 5000 V28 służy do konfiguracji sterownika PLC CompactLogix 
1769-L24ER-QBFC1B firmy Rockwell Automation i pozostałych urządzeń sieciowych.

	→ Przed użyciem oprogramowania Studio 5000 V28 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

	→ Uruchomić oprogramowanie Studio 5000 V28.

	→ Upewnić się, że ustawienia sieciowe zostały wykonane dla sterownika PLC.

	→ Pobrać plik EDS urządzenia na komputer PC. Plik EDS jest dostępny pod adresem: country.burkert.com.

	→ Zainstalować plik EDS na komputerze PC za pomocą oprogramowania Studio 5000 V28.

W Studio 5000 V28:

	→ Przejść do: „Tools  EDS Hardware Installation Tool”.

	→ Przejść do: „Register an EDS file(s)” i wybrać plik EDS urządzenia typu 8619.
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6.5.4	 Dodawanie urządzenia typu 8619 do projektu

	→ Przed użyciem oprogramowania Studio 5000 V28 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W Studio 5000 V28:

	→ Kliknąć prawym przyciskiem myszy opcję „Ethernet” na karcie „Controller Organizer  I/O Configu-
ration” i wybrać opcję „New Module” — wyświetli się nowe okno „Select the type of module”.

	→ W kolumnie „Catalog Number” wybrać moduł „8619-multiCELL” i kliknąć przycisk „Create” — wyświetli 
się nowe okno „New module”.

	→ Wprowadzić nazwę (np. „mC1”) oraz adres IP urządzenia (patrz rozdział 6.5.1) i kliknąć przycisk 
„Change” — wyświetli się nowe okno „Module definition”.

	→ Wybrać połączenie „ExOwner_Main_Functions_M1” oraz, jeśli dane urządzenie jest skonfigurowane z co 
najmniej jednym modułem dodatkowym (w gnieździe M2), także połączenie „InputOnly_All_Extension_
Modules” (patrz Tabela 42, strona 58).

	→ W kolumnie „Size” wybrać jako typ zmienną „INT” i kliknąć przycisk „OK”.  
(Po wybraniu „INT” wszystkie zmienne mogą zostać odczytane/zapisane.  
Po wybraniu „REAL” tylko zmienne typu „REAL” mogą zostać odczytane/zapisane).

	→ Z powrotem w oknie „New module” ustawić czas RPI dla połączenia/połączeń na 100 ms (patrz roz-
dział 6.1.5) i potwierdzić.

	→ Przeprowadzić pozostałą konfigurację zgodnie z instalacją sieciową.

 Moduł „8619-multiCELL_mC1” zostanie dodany na karcie „Controller Organizer  I/O Configuration 
 Ethernet”.

6.5.5	 Odczyt wartości pH (konfiguracja niejawnego komunikatu)

	→ Przed użyciem oprogramowania Studio 5000 V28 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

Poniższy przykład przedstawia sposób odczytu wartości pH modułu dodatkowego pH/ORP w gnieździe 4.

	→ Adres modułu dodatkowego można zobaczyć w Tabela 52, strona 66. Moduł dodatkowy podłączony 
do gniazda M4 ma adres początkowy [96] w WORD ([192] w bajtach), ponieważ PLC odpytuje wartości 
„INT”. 

	→ Adres wartości pH modułu dodatkowego pH/ORP można zobaczyć w Tabela 58, strona 71. Wartość 
pH ma adres początkowy [14] w WORD ([28] w bajtach), ponieważ PLC odpytuje wartości „INT”.

	→ Obliczyć adres początkowy zmiennej, dodając poprzednie adresy w postaci dziesiętnej. Wartość pH ma 
adres początkowy 96 + 14 = 110 w „INT”.

	→ Określić pełny adres, korzystając z kolumny „Rozmiar danych” zmiennej w Tabela 58, strona 71. 
Wartość pH ma rozmiar danych wynoszący 4 bajty.

 Pełny adres wartości pH to [110...111] w „INT”.

	→ Aby odczytać wartość, należy skorzystać z instrukcji „MOV, BTD i COP”. Patrz instrukcja obsługi opro-
gramowania Studio 5000 V28.
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6.5.6	 Konfiguracja jawnego komunikatu

	→ Przed użyciem oprogramowania Studio 5000 V28 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W Studio 5000 V28:

	→ Dodać procedurę na karcie „Controller Organizer  Tasks” lub użyć głównej procedury wymienionej 
w obszarze „MainProgram”.

	→ W procedurze wstawić funkcję MSG wymienioną w instrukcji „Input/Output”.

	→ Wprowadzić i wybrać parametry zgodnie z rozdziałem 6.4 Komunikaty niejawne lub dane acykliczne.

6.5.7	 Instalacja programu z komputera PC na sterowniku PLC

	→ W celu kompilacji programu przenieść go do sterownika PLC i uruchomić sterownik PLC zgodnie ze sto-
sowną instrukcją obsługi oprogramowania Studio 5000 V28.

6.5.8	 Monitorowanie danych

	→ Przed użyciem oprogramowania Studio 5000 V28 prosimy o zapoznanie się z odpowiednią instrukcją 
obsługi oraz instrukcją obsługi sterownika PLC.

W Studio 5000 V28:

	→ Odczyt danych:

	- Wybrać znaczniki „MultiCell:I1” i „MultiCell:O1” na lewej karcie „Controller Organizer  Controller 
+ PROJECT_NAME  Controller Tags”.

	- Albo, w przypadku używania głównej procedury, przejść do „Controller Organizer  Tasks  
Main tasks  MainProgram  Parameters and Local Tags”.
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7	 OPIS ZMIENNEJ „ID”
Zmienna „ID” wykorzystywana jest w wymianie danych pomiędzy urządzeniem a sterownikiem PLC. W tym 
celu zarezerwowane są 2 bajty (16 bitów).

ID:

	• wskazuje, która płytka drukowana, jaki moduł dodatkowy, jaka funkcja lub PVC wymienia dane ze sterow-
nikiem PLC.

	• wskazuje, do którego gniazda urządzenia podłączona jest płytka drukowana lub moduł dodatkowy.

	• wskazuje numer wersji struktury danych wymienianych pomiędzy urządzeniem a sterownikiem PLC.

	• wskazuje numer poprawki struktury danych wymienianych pomiędzy urządzeniem a sterownikiem PLC.

W niniejszym uzupełnieniu opisano jedynie aktualną strukturę danych:

	• o numerze wersji 0000 i numerze poprawki 0001 (moduły dodatkowe i płyta główna);

	• z numerem wersji 0001 (funkcje).

ID płyty głównej oraz modułów dodatkowych opisano w rozdziale 7.1. 

ID funkcji opisano w rozdziale 7.2. 

ID PVC opisano w rozdziale 7.3. 
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7.1	 ID płyty głównej i modułów dodatkowych
Tabela 94:	 Rozkład bitowy zmiennej ID płyty głównej i modułów dodatkowych 

Bity ID płyty głównej lub ID modułów dodatkowych

15...12 11...8 7...4 3...0

Tabela 95:	 Bitowy opis ID zmiennej płyty głównej lub modułów dodatkowych 

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15...12 Płyta główna lub rodzaj modułu 
dodatkowego

0000 = wolne gniazdo 
0001 = płyta główna 
0010 = moduł dodatkowy wejścia 
0011 = moduł dodatkowy wyjścia 
0100 = moduł dodatkowy przewodność 
0101 = moduł dodatkowy pH/ORP 
0110 = moduł dodatkowy Ethernet 
Pozostałe wartości są zastrzeżone. 

11...8 Numer gniazda 0000 = gniazdo M0  
0001 = gniazdo M1  
0010 = gniazdo M2  
0011 = gniazdo M3  
0100 = gniazdo M4  
0101 = gniazdo M5  
0110 = gniazdo M6  
Pozostałe wartości są zastrzeżone. 

7...4 Numer wersji struktury danych 0000 = aktualna wersja 
Pozostałe wartości są zastrzeżone.

3...0 Numer poprawki struktury 
danych

0000 = wcześniejsza poprawka  
0001 = aktualna poprawka  
Pozostałe wartości są zastrzeżone. 

Przykład: 

W aktualnej wersji i aktualnej poprawce struktury danych moduł dodatkowy pH/ORP podłączony do 
gniazda M4 ma następujące ID: 

(0101 0100 0000 0001)bin = (0x5401)hex = (21505)dec 

W przypadku aktualnej wersji i aktualnej poprawki struktury danych:

	• Czy płyta główna jest zawsze podłączona do gniazda M0. ID płyty głównej to  
(0001 0000 0000 0001)bin = (0x1001)hex = (4097)dec. 

	• Czy moduł dodatkowy Ethernet jest zawsze podłączony do gniazda M1. ID modułu dodatkowego 
Ethernet to (0110 0001 0000 0001)bin = (0x6101)hex = (24833)dec. 

	• Czy gniazdo M3 jest zawsze wolne.  
Twoje ID to (0000 0011 0000 0001)bin = (0x0301)hex = (769)dec. 
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7.2	 ID funkcji
Tabela 96:	 Rozkład bitowy ID zmiennej funkcji

Bity ID funkcji

15...12 11...8 7...4 3...0

Tabela 97:	 Opis bitowy ID zmiennej funkcji 

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15...12 Zastrzeżony 1111
11...8 Typ funkcji 0000 = Brak skonfigurowanej funkcji 

0001 = Funkcja A+B  
0010 = Funkcja A-B  
0011 = Funkcja A/B  
0100 = Funkcja A*B  
0101 = Funkcja PASS  
0110 = Funkcja REJECT 
0111 = Funkcja DEVIAT 
1000 = Funkcja MATH  
1001 = Funkcja PROP 
1010 = Funkcja ON/OFF 
1011 = Funkcja PID 
1100 = Funkcja „TIME DOSING” 
1101 = Funkcja „VOLUME DOSING” 
Pozostałe wartości są zastrzeżone.

7...4 Numer funkcji 0001 = F1  
0010 = F2  
0011 = F3  
0100 = F4  
0101 = F5  
0110 = F6  
0111 = F7  
1000 = F8  
1001 = F9  
1010 = F10  
1011 = F11  
1100 = F12  
Pozostałe wartości są zastrzeżone.

3...0 Numer poprawki struktury 
danych

0000 = wcześniejsza poprawka  
0001 = aktualna poprawka  
Pozostałe wartości są zastrzeżone.

Przykład: 

Dla aktualnego numeru poprawki struktury danych funkcja F4 skonfigurowana jako funkcja ON/OFF ma 
następujące ID: 

(1111 1010 0100 0001)bin = (0xFA41)hex = (64065)dec.
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7.3	 ID obwodów PVC 
Tabela 98:	 Rozkład bitowy ID zmiennej obwodów PVC 

Bity ID PVC

15...12 11...8 7...4 3...0

Tabela 99:	 Opis bitowy ID zmiennej obwodów PVC  

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15...12 PVC 1100 
11...8 Zastrzeżony 0000 
7...4 Numer wersji struktury danych 0000 
3...0 Numer poprawki struktury 

danych
0001 = aktualna poprawka 
Pozostałe wartości są zastrzeżone.
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8	 OPIS ZMIENNEJ „STATUS”

Informacje zawarte w tym rozdziale dotyczą wyłącznie urządzeń wyposażonych w moduł dodatkowy 
Ethernet M1 od wersji danych A.01.

	→ Wersję danych na urządzeniu typu 8619 można sprawdzić w następującym menu: „Information 
 Versions  M1: Ethernet  Data”.

Zmienna „Status” ma 2 bajty (16 bitów) i służy do:

	• Wyświetla informację, czy płyta główna, moduły dodatkowe, funkcje i obwody PVC są obecne.

	• Wyświetla informację, czy płyta główna, moduły dodatkowe, funkcje i obwody PVC pracują prawidłowo.

	• Wyświetla komunikaty o błędach i ostrzeżenia generowane przez urządzenie typu 8619.

	→ Informacje na temat rozwiązywania problemów związanych z komunikatami o błędach i ostrzeżeniami 
można znaleźć w rozdziale „Konserwacja” instrukcji obsługi urządzenia typu 8619, która jest dostępna 
w Internecie pod adresem: country.burkert.com 

8.1	 Status płyty głównej M0

8.1.1	 Status modułu

Tabela 100:	 Rozkład bitów zmiennej „Module Status” na płycie głównej M0

Bity zmiennej „Module Status”

15 14...9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 101:	 Opis bitów zmiennej „Module Status” na płycie głównej M0

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Obecność 0 = brak płyty głównej podłączonej do 
gniazda M0 
1 = płyta główna jest podłączona do 
gniazda M0

–

14...9 Zastrzeżony 0 –
8 Problem z kartą 

pamięci
0 = Rejestrator danych działa normalnie lub 
jest wyłączony

–

1 = Problem z kartą pamięci 	• „M0:MC read only”

	• „M0:MC failure”

	• „M0:MC full”

	• „M0:MC data loss”

	• „M0:MC missing”
7 Zastrzeżony 0 –
6 Zdarzenie 

ostrzegawcze
0 = brak problemu –
1 = problem z funkcją (patrz status funkcji, 
rozdziały od 8.8 do 8.14​​)

	• „M0:W:ON/OFF time”

	• „M0:W:Pulse x lim.”

	• „M0:W:Pulse x 1:1”
5 Zastrzeżony 0 –
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Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

4 Stracony czas 0 = brak problemu –
1 = Data i godzina zostały utracone „M0:W:Time lost”

3 Utracone dane 
fabryczne

0 = brak problemu –
1 = dane fabryczne zostały utracone „Mx:E:Memory FR”

2 Dane użytkownika 
utracone

0 = brak problemu –
1 = dane użytkownika zostały utracone 	• „Mx:E:Memory UR”

	• „Mx:E:Memory UW”
1 Utracono dane 

kalibracyjne
0 = brak problemu –
1 = dane kalibracyjne zostały utracone 	• „Mx:E:Memory CR”

	• „Mx:E:Memory CW”
0 Połączenie utracone 0 = brak problemu –

1 = połączenie z płytą główną zostało 
przerwane

„M0:E:Mx com.”

8.1.2	 Status od M1 do M3

Tabela 102:	 Rozkład bitów zmiennej „M1-M3 Status” na płycie głównej M0

Bity zmiennej „M1-M3 Status”

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 103:	 Rozkład bitów zmiennej „M1-M3 Status” na płycie głównej M0

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Zastrzeżony 0 –
14 M3: zdarzenie 

kalibracyjne
0 = brak zdarzenia kalibracyjnego –
1 = zdarzenie kalibracyjne na module 
dodatkowym podłączonym do gniazda M3

Patrz Tabela 106

13 M3: zdarzenie 
ostrzegawcze

0 = brak zdarzenia ostrzegawczego –
1 = zdarzenie ostrzegawcze dotyczące 
czujnika na module dodatkowym podłą-
czonym do gniazda M3

Patrz Tabela 106

12 M3: zdarzenie błędu 0 = brak zdarzenia błędu –
1 = zdarzenie błędu dotyczące czujnika 
na module dodatkowym podłączonym do 
gniazda M3

Patrz Tabela 106

11 M3: zdarzenie awarii 0 = brak zdarzenia awarii –
1 = zdarzenie awarii dotyczące modułu 
dodatkowego na module dodatkowym 
podłączonym do gniazda M3

Patrz Tabela 106

10 M3: eksploatacja 0 = brak modułu dodatkowego lub brakuje 
modułu dodatkowego

–

1 = moduł dodatkowy podłączony do 
gniazda M3 działa prawidłowo

–
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Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

9 M2: zdarzenie 
kalibracyjne

0 = brak zdarzenia kalibracyjnego –
1 = zdarzenie kalibracyjne na module 
dodatkowym podłączonym do gniazda M2

Patrz Tabela 106

8 M2: zdarzenie 
ostrzegawcze

0 = brak zdarzenia ostrzegawczego –
1 = zdarzenie ostrzegawcze dotyczące 
czujnika na module dodatkowym podłą-
czonym do gniazda M2

Patrz Tabela 106

7 M2: zdarzenie błędu 0 = brak zdarzenia błędu –
1 = zdarzenie błędu dotyczące czujnika 
na module dodatkowym podłączonym do 
gniazda M2

Patrz Tabela 106

6 M2: zdarzenie awarii 0 = brak zdarzenia awarii –
1 = zdarzenie awarii dotyczące modułu 
dodatkowego na module dodatkowym 
podłączonym do gniazda M2

Patrz Tabela 106

5 M2: eksploatacja 0 = brak modułu dodatkowego lub  
brakuje modułu dodatkowego

–

1 = moduł dodatkowy podłączony do 
gniazda M2 działa prawidłowo

–

4 M1: zdarzenie 
kalibracyjne

0 = brak zdarzenia kalibracyjnego –
1 = zdarzenie kalibracyjne na module 
dodatkowym podłączonym do gniazda M1

Patrz Tabela 106

3 M1: zdarzenie 
ostrzegawcze

0 = brak zdarzenia ostrzegawczego –
1 = zdarzenie ostrzegawcze dotyczące 
czujnika na module dodatkowym podłą-
czonym do gniazda M1

Patrz Tabela 106

2 M1: zdarzenie błędu 0 = brak zdarzenia błędu –
1 = zdarzenie błędu dotyczące modułu 
dodatkowego na module dodatkowym 
podłączonym do gniazda M1

Patrz Tabela 106

1 M1: zdarzenie awarii 0 = brak zdarzenia awarii –
1 = zdarzenie awarii dotyczące urządzenia 
na module dodatkowym podłączonym do 
gniazda M1

Patrz Tabela 106

0 M1: eksploatacja 0 = brak modułu dodatkowego lub  
brakuje modułu dodatkowego

–

1 = moduł dodatkowy podłączony do 
gniazda M1 działa prawidłowo

–
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8.1.3	 Status od M4 do M6

Tabela 104:	 Rozkład bitów zmiennej „M4-M6 Status” na płycie głównej M0

Bity zmiennej „M4-M6 Status”

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 105:	 Rozkład bitów zmiennej „M4-M6 Status” na płycie głównej M0

Bity Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Zastrzeżony 0 –
14 M6: zdarzenie 

kalibracyjne
0 = brak zdarzenia kalibracyjnego –
1 = zdarzenie kalibracyjne na module 
dodatkowym podłączonym do 
gniazda M6

Patrz Tabela 106

13 M6: zdarzenie 
ostrzegawcze

0 = brak zdarzenia ostrzegawczego –
1 = zdarzenie ostrzegawcze dotyczące 
czujnika na module dodatkowym podłą-
czonym do gniazda M6

Patrz Tabela 106

12 M6: zdarzenie błędu 0 = brak zdarzenia błędu –
1 = zdarzenie błędu dotyczące czujnika 
na module dodatkowym podłączonym 
do gniazda M6

Patrz Tabela 106

11 M6: zdarzenie awarii 0 = brak zdarzenia awarii –
1 = zdarzenie awarii dotyczące modułu 
dodatkowego na module dodatkowym 
podłączonym do gniazda M6

Patrz Tabela 106

10 M6: eksploatacja 0 = brak modułu dodatkowego lub bra-
kuje modułu dodatkowego

–

1 = moduł dodatkowy podłączony do 
gniazda M6 działa prawidłowo

–

9 M5: zdarzenie 
kalibracyjne

0 = brak zdarzenia kalibracyjnego –
1 = zdarzenie kalibracyjne na module 
dodatkowym podłączonym do 
gniazda M5

Patrz Tabela 106

8 M5: zdarzenie 
ostrzegawcze

0 = brak zdarzenia ostrzegawczego –
1 = zdarzenie ostrzegawcze dotyczące 
czujnika na module dodatkowym podłą-
czonym do gniazda M5

Patrz Tabela 106

7 M5: zdarzenie błędu 0 = brak zdarzenia błędu –
1 = zdarzenie błędu dotyczące czujnika 
na module dodatkowym podłączonym 
do gniazda M5

Patrz Tabela 106

6 M5: zdarzenie awarii 0 = brak zdarzenia awarii –
1 = zdarzenie awarii dotyczące modułu 
dodatkowego na module dodatkowym 
podłączonym do gniazda M5

Patrz Tabela 106

5 M5: eksploatacja 0 = brak modułu dodatkowego lub bra-
kuje modułu dodatkowego

–

1 = moduł dodatkowy podłączony do 
gniazda M5 działa prawidłowo

–
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Bity Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

4 M4: zdarzenie 
kalibracyjne

0 = brak zdarzenia kalibracyjnego –
1 = zdarzenie kalibracyjne na module 
dodatkowym podłączonym do 
gniazda M4

Patrz Tabela 106

3 M4: zdarzenie 
ostrzegawcze

0 = brak zdarzenia ostrzegawczego –
1 = zdarzenie ostrzegawcze dotyczące 
czujnika na module dodatkowym podłą-
czonym do gniazda M4

Patrz Tabela 106

2 M4: zdarzenie błędu 0 = brak zdarzenia błędu –
1 = zdarzenie błędu dotyczące czujnika 
na module dodatkowym podłączonym 
do gniazda M4

Patrz Tabela 106

1 M4: zdarzenie awarii 0 = brak zdarzenia awarii –
1 = zdarzenie awarii dotyczące modułu 
dodatkowego na module dodatkowym 
podłączonym do gniazda M4

Patrz Tabela 106

0 M4: eksploatacja 0 = brak modułu dodatkowego lub  
brakuje modułu dodatkowego

–

1 = moduł dodatkowy podłączony do 
gniazda M4 działa prawidłowo

–
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Tabela 106 przedstawia możliwe błędy i komunikaty ostrzeżeń dla zdarzeń opisanych w Tabela 103 
i Tabela 105. 

	→ Informacje na temat rozwiązywania problemów związanych z komunikatami o błędach i ostrzeżeniami 
można znaleźć w rozdziale „Konserwacja” instrukcji obsługi urządzenia typu 8619, która jest dostępna 
w Internecie pod adresem: country.burkert.com

Tabela 106:	 Komunikaty dotyczące zdarzeń kalibracji, ostrzeżeń, błędów i awarii

Rodzaj zdarzenia Komunikaty o błędach i komunikaty ostrzeżeń
Mx: zdarzenie kalibracyjne 	• „Mx:M:Time to cal.”

	• „Mx:W:AI1 cal.”

	• „Mx:W:AI2 cal.”

	• „Mx:W:AI1 maint.”

	• „Mx:W:AI2 maint.”
Mx: zdarzenie ostrzegawcze 	• „Mx:W:AIx low”

	• „Mx:W:AIx high”

	• „Mx:W:Ref imped.”

	• „Mx:W:Glass imped.”

	• „Mx:W:Conductivity”

	• „Mx:W:Temperature”

	• „Mx:W:concent.OOR”
Mx: zdarzenie błędu 	• „Mx:E:AIx low”

	• „Mx:E:AIx high”

	• „Mx:E:AIx open”

	• „Mx:E:Glass imped.”

	• „Mx:E:Ref imped.”

	• „Mx:E:Conductivity”

	• „Mx:E:Temperature”

	• „Mx:E:RTD open”
Mx: zdarzenie awarii 	• „Mx:E:ORP sat.”

	• „Mx:E:pH sat.”

	• „M0:E:Mx com.” 

	• „Mx:E:Memory FR”

	• „Mx:E:Memory UR”

	• „Mx:E:Memory UW”

	• „Mx:E:Memory CR”

	• „Mx:E:Memory CW”

	• „Mx:E:RTClock”
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8.1.4	 SystemSwitch

Tabela 107:	 Rozkład bitów zmiennej „SystemSwitch” na płycie głównej M0

Bity zmiennej „SystemSwitch”

15...1 0

Tabela 108:	 Rozkład bitów zmiennej „SystemSwitch” na płycie głównej M0

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15...1 Zastrzeżony 0
0 SystemSwitch 0 = nieaktywne 

1 = aktywne

8.1.5	 Status DI1 / Status DI2

Tabela 109:	 Rozkład bitów zmiennej „DI1 Status“ / „DI2 Status” na płycie głównej M0

Bity zmiennej „DI1 / DI2 Status”

15 14 13...12 11...10 9...8 7...0

Tabela 110:	 Opis bitów zmiennej „DI1 Status“ / „DI2 Status” na płycie głównej M0

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15 Opcja oprogramowania 
aktywowana

0 = opcja oprogramowania „Przepływ“ nie jest aktywna. Tylko bit 14 
jest ważny. Zignorować ​​pozostałe bity 13...0. 
1 = opcja oprogramowania „Przepływ“ jest aktywna. Bity 14...0 są 
ważne.

14 Status DI1 / DI2 0 = WYŁ. 
1 = WŁ.

13...12 Licznik jednostek B 00 = l 
01 = m3 
10 = gal 
11 = Impgal

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać się z instrukcją obsługi.
11...10 Licznik jednostek A 00 = l 

01 = m3 
10 = gal 
11 = Impgal

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać się z instrukcją obsługi.
9...8 Jednostka przepływu 00 = l/min 

01 = zastrzeżony 
10 = gal/min 
11 = Impgal/min

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać się z instrukcją obsługi.
7...0 Zastrzeżony 0
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8.2	 Status modułu dodatkowego Ethernet M1

8.2.1	 Status modułu

Tabela 111:	 Rozkład bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego Ethernet

Bity zmiennej „Module Status”

15 14...4 3 2 1 0

Tabela 112:	 Rozkład bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego Ethernet 

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Obecność 1 = moduł dodatkowy Ethernet podłącza 
się do gniazda M1

–

14...4 Zastrzeżony 0 –
3 Utracone dane 

fabryczne
0 = brak problemu –
1 = dane fabryczne zostały utracone „Mx:E:Memory FR”

2 Dane użytkownika 
utracone

0 = brak problemu –
1 = dane użytkownika zostały utracone 	• „Mx:E:Memory UR”

	• „Mx:E:Memory UW”
1 Utracono dane 

kalibracyjne
0 = brak problemu –
1 = dane kalibracyjne zostały utracone 	• „Mx:E:Memory CR”

	• „Mx:E:Memory CW”
0 Połączenie utracone 0 = brak problemu –

1 = połączenie z modułem dodatkowym 
zostało przerwane

„M0:E:Mx com.”

8.3	 Status niezajętego gniazda na urządzeniu typu 8619 

8.3.1	 Status modułu

Tabela 113:	 Rozkład bitów zmiennej „Module status” w niezajętym gnieździe urządzenia typu 8619 

Bity zmiennej „Module Status”

15...0

Tabela 114:	 Rozkład bitów zmiennej „Module status” w niezajętym gnieździe urządzenia typu 8619 

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15...0 Zastrzeżony 0 
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8.4	 Status modułu dodatkowego wejścia

8.4.1	 Status modułu

Tabela 115:	 Rozkład bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego wejścia

Bity zmiennej „Module Status”

15 14...8 7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 116:	 Opis bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego wejścia

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Obecność 0 = brak modułu dodatkowego pod-
łączonego do stosownego gniazda

–

1 = moduł dodatkowy jest podłą-
czony do stosownego gniazda

–

14...8 Zastrzeżony 0 –
7 Komórka kalibracyjna 0 = brak zdarzenia kalibracyjnego na 

AI1 lub AI2 
–

1 = (patrz rozdział 8.4.3 Status AI1 / 
Status AI2)

	• „W:AI1 maint.”

	• „W:AI2 maint.”

	• „W:AI1 cal.”

	• „W:AI2 cal.”
6 Komórka ostrzegawcza 0 = brak zdarzenia ostrzegawczego 

na AI1 lub AI2 
–

1 = (patrz rozdział 8.4.3 Status AI1 / 
Status AI2)

	• „Mx:W:AIx low”

	• „Mx:W:AIx high”
5 Komórka błędu 0 = brak zdarzenia błędu na AI1 lub 

AI2 
–

1 = (patrz rozdział 8.4.3 Status AI1 / 
Status AI2)

	• „Mx:E:AIx low”

	• „Mx:E:AIx high”

	• „Mx:E:AIx open”
4 Zegar uszkodzony 0 = brak problemu –

1 = Data i godzina zostały utracone „Mx:E:RTClock”
3 Utracone dane 

fabryczne
0 = brak problemu –
1 = dane fabryczne zostały utracone „Mx:E:Memory FR”

2 Dane użytkownika 
utracone

0 = brak problemu –
1 = dane użytkownika zostały 
utracone

	• „Mx:E:Memory UR”

	• „Mx:E:Memory UW”
1 Utracono dane 

kalibracyjne
0 = brak problemu –
1 = dane kalibracyjne zostały 
utracone

	• „Mx:E:Memory CR”

	• „Mx:E:Memory CW”
0 Połączenie utracone 0 = brak problemu –

1 = połączenie z modułem dodatko-
wym zostało przerwane

„M0:E:Mx com.”
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8.4.2	 Status DI1 / Status DI2

Tabela 117:	 Rozkład bitów zmiennej „DI1 Status“ / „DI2 Status” modułu dodatkowego wejścia

Bity zmiennej „DI1 / DI2 Status”

15 14 13...12 11...10 9...8 7...0

Tabela 118:	 Rozkład bitów zmiennej „DI1 Status“ / „DI2 Status” modułu dodatkowego wejścia

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15 Opcja oprogramowania 
aktywowana

0 = opcja oprogramowania „Przepływ“ nie jest aktywna. Tylko 
bit 14 jest ważny. Zignorować ​bity 13...0. 
1 = opcja oprogramowania „Przepływ“ jest aktywna. Bity 14...0 są 
ważne.

14 Status DI1 / DI2 0 = WYŁ. 
1 = WŁ.

13...12 Licznik jednostek B 00 = l 
01 = m3 
10 = gal 
11 = Impgal

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać się z instrukcją obsługi.
11...10 Licznik jednostek A 00 = l 

01 = m3 
10 = gal 
11 = Impgal

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać się z instrukcją obsługi.
9...8 Jednostka przepływu 00 = l/min 

01 = zastrzeżony 
10 = gal/min 
11 = Impgal/min 

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać się z instrukcją obsługi.
7...0 Zastrzeżony 0 

8.4.3	 Status AI1 / Status AI2

Tabela 119:	 Rozkład bitów zmiennej „AI1 Status“ / „AI2 Status” modułu dodatkowego wejścia

Bity zmiennej „AI1 / AI2 Status”

15 14...13 12...7 6 5 4 3 2...1 0

Tabela 120:	 Rozkład bitów zmiennej „AI1 Status“ / „AI2 Status” modułu dodatkowego wejścia

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 AI aktywowane 0 = AI nie jest aktywne (parametr 
„Tryb pracy” jest ustawiony na „brak”. 
Patrz Instrukcja obsługi)

–

1 = AI jest aktywny –
14...13 Zastrzeżony 0 –
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Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

12...7 Jednostki AI Patrz rozdział 9.

Aby zmienić jednostkę, należy zapo-
znać się z instrukcją obsługi. 

–

6 Jednostka surowa 0 = V 
1 = mA

Aby zmienić jednostkę, należy zapo-
znać się z instrukcją obsługi.

–

5 Zdarzenie 
konserwacyjne

0 = czas konserwacji stosownego AI 
nie upłynął  

–

1 = czas konserwacji stosownego AI 
upłynął

	• „W:AI1 maint.”

	• „W:AI2 maint.”
4 Zdarzenie kalibracyjne 0 = czas kalibracji stosownego AI nie 

upłynął
–

1 = czas kalibracji stosownego AI 
upłynął

	• „W:AI1 cal.”

	• „W:AI2 cal.”
3 Otwarta pętla 0 = nie wykryto żadnej otwartej pętli –

1 = wykryto otwartą pętlę w AI skon-
figurowanym w trybie napięciowym

„Mx:E:AIx open”

2...1 Diagnostics 00 = wartość AI jest prawidłowa –
01 = wartość AI jest poza zakresem 
ustawionym dla ostrzeżeń

	• „Mx:W:AIx low”

	• „Mx:W:AIx high”
1x = wartość AI jest poza zakresem 
ustawionym dla błędów

	• „Mx:E:AIx low”

	• „Mx:E:AIx high”
0 Próg diagnostyczny 	• Gdy bity 2...1 = 00, to brak 

znaczenia 
–

	• Gdy bity 2...1 = 01

	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną 
wartość progową zakresu 
ostrzeżenia

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną 
wartość progową zakresu 
ostrzeżenia

	• Gdy bity 2...1 = 10 lub 11

	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną 
wartość progową zakresu błędów

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną 
wartość progową zakresu 
błędów
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8.5	 Status modułu dodatkowego wyjścia

8.5.1	 Status modułu

Tabela 121:	 Rozkład bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego wyjścia

Bity zmiennej „Module Status”

15 14...4 3 2 1 0

Tabela 122:	 Opis bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego wyjścia

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Obecność 0 = brak modułu dodatkowego pod-
łączonego do stosownego gniazda

–

1 = moduł dodatkowy jest podłą-
czony do stosownego gniazda

–

14...4 Zastrzeżony 0 –
3 Utracone dane 

fabryczne
0 = brak problemu –
1 = dane fabryczne zostały utracone „Mx:E:Memory FR”

2 Dane użytkownika 
utracone

0 = brak problemu –
1 = dane użytkownika zostały 
utracone

	• „Mx:E:Memory UR”

	• „Mx:E:Memory UW”
1 Utracono dane 

kalibracyjne
0 = brak problemu –
1 = dane kalibracyjne zostały 
utracone

	• „Mx:E:Memory CR”

	• „Mx:E:Memory CW”
0 Połączenie utracone 0 = brak problemu –

1 = połączenie z modułem dodatko-
wym zostało przerwane

„M0:E:Mx com.”

8.5.2	 Status DO1 / Status DO2

Tabela 123:	 Rozkład bitów zmiennej „DO1 Status“ / „DO2 Status” modułu dodatkowego wyjścia

Bity zmiennej „DO1 / DO2 Status”

15...3 2...0

Tabela 124:	 Rozkład bitów zmiennej „DO1 Status“ / „DO2 Status” modułu dodatkowego wyjścia

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15...3 Zastrzeżony 0
2...0 	• Jeśli wyjście cyfrowe jest skonfigurowane w trybie 

ON/OFF, histerezy lub okna: status wyjście cyfrowe
000 = WYŁ. 
001 = WŁ.

	• Jeśli wyjście cyfrowe jest skonfigurowane w trybie 
PWM, FastPWM lub PFM:

010 = PWM 
011 = PFM

Polski

Typ 8619 Industrial Ethernet



112

Opis zmiennej „Status”

8.6	 Status modułu dodatkowego przewodność

8.6.1	 Status modułu

Tabela 125:	 Rozkład bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego przewodność

Bity zmiennej „Module Status”

15 14...8 7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 126:	 Opis bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego przewodność

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Obecność 0 = brak modułu dodatkowego pod-
łączonego do stosownego gniazda

–

1 = moduł dodatkowy jest podłą-
czony do stosownego gniazda

–

14...8 Zastrzeżony 0 –
7 Komórka kalibracyjna 0 = zdarzenie kalibracyjne na braku 

komórek modułu dodatkowego
–

1 = zdarzenie kalibracyjne na 
komórce modułu dodatkowego (patrz 
rozdział 8.6.3 Status przewodność)

„MxM:Time to cal.”

6 Komórka ostrzegawcza 0 = zdarzenie ostrzegawcze w przy-
padku braku komórek modułu 
dodatkowego

–

1 = zdarzenie ostrzegawcze w 
komórce modułu dodatkowego (patrz 
rozdział 8.6.2 Status temperatury 
i 8.6.3 Status przewodność)

	• „Mx:W:Temperature”

	• „Mx:W:Conductivity”

	• „W:concent.OOR”
5 Komórka błędu 0 = zdarzenie błędu w przypadku 

braku komórek modułu dodatkowego
–

1 = zdarzenie błędu w komórce 
modułu dodatkowego (patrz roz-
dział 8.6.2 Status temperatury i 8.6.3 
Status przewodność)

	• „Mx:E:Temperature”

	• „Mx:E:Conductivity”

	• „Mx:E:RTD open”
4 Zegar uszkodzony 0 = brak problemu –

1 = zegar jest uszkodzony „Mx:E:RTClock”
3 Utracone dane 

fabryczne
0 = brak problemu –
1 = dane fabryczne zostały utracone „Mx:E:Memory FR”

2 Dane użytkownika 
utracone

0 = brak problemu –
1 = dane użytkownika zostały 
utracone

	• „Mx:E:Memory UR”

	• „Mx:E:Memory UW”
1 Utracono dane 

kalibracyjne
0 = brak problemu –
1 = dane kalibracyjne zostały 
utracone

	• „Mx:E:Memory CR”

	• „Mx:E:Memory CW”
0 Połączenie utracone 0 = brak problemu –

1 = połączenie z modułem dodatko-
wym zostało przerwane

„M0:E:Mx com.”
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8.6.2	 Status temperatury

Tabela 127:	 Rozkład bitów zmiennej „Temperature Status” modułu dodatkowego przewodność

Bity zmiennej „Temperature Status”

15 14...6 5 4 3 2...1 0

Tabela 128:	 Opis bitów zmiennej „Temperature Status” modułu dodatkowego przewodność

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Czujnik temperatury 0 = czujnik temperatury jest wyłączony, 
tj. parametr RTD urządzenia jest usta-
wiony na „brak”. Zignorować ​bity 14...0.

–

1 = czujnik temperatury jest aktywo-
wany, tj. parametr RTD urządzenia jest 
ustawiony na inną wartość niż „brak”. 
Następujące bity 14...0 są ważne.

–

14...6 Zastrzeżony 0 –
5 Jednostka 

temperatury
0 = °C 
1 = °F

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać 
się z instrukcją obsługi.

–

4 Zastrzeżony 0 –
3 RTD otwarte 0 = czujnik temperatury działa –

1 = czujnik temperatury nie jest podłą-
czony do modułu dodatkowego

„Mx:E:RTD open”

2...1 Diagnostics 00 = wartość czujnika temperatury jest 
prawidłowa 

–

01 = wartość czujnika temperatury 
jest poza zakresem ustawionym dla 
ostrzeżeń 

„Mx:W:Temperature”

1x = wartość czujnika temperatury jest 
poza zakresem ustawionym dla błędów

„Mx:E:Temperature” 

0 Próg diagnostyczny 	• Gdy bity 2...1 = 00, to brak znaczenia –
	• Gdy bity 2...1 = 01

	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną 
wartość progową zakresu 
ostrzeżenia

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną 
wartość progową zakresu 
ostrzeżenia

	• Gdy bity 2...1 = 10 lub 11
	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną 
wartość progową zakresu błędów

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną 
wartość progową zakresu błędów
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8.6.3	 Status przewodność

Tabela 129:	 Rozkład bitów zmiennej „Conductivity Status” modułu dodatkowego przewodność

Bity zmiennej „Conductivity Status”

15 14...7 6...5 4 3 2...1 0

Tabela 130:	 Opis bitów zmiennej „Conductivity Status” modułu dodatkowego przewodność

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Zastrzeżony 1 –
14...7 Zastrzeżony 0 –
6...5 Alarm USP 00 = OK –

01 = > maks. –
10 = Alarm USP –
11 = zastrzeżony –

4 Zdarzenie kalibracyjne 0 = kalibracja czujnika podłączonego 
do modułu dodatkowego nie jest 
wymagana

–

1 = wymagana kalibracja czujnika pod-
łączonego do modułu dodatkowego

„MxM:Time to cal.”

3 Poza zakresem 0 = czujnik przewodności działa –
1 = przewodność lub stężenie cieczy 
wykracza poza zakres obliczeniowy

	• „Mx:W:Conductivity”

	• „W:concent.OOR”
2...1 Diagnostics 00 = wartość czujnika przewodności 

jest prawidłowa
–

01 = wartość czujnika przewodności 
jest poza zakresem ustawionym dla 
ostrzeżeń

„Mx:W:Conductivity”

1x = wartość czujnika przewodności 
jest poza zakresem ustawionym dla 
błędów

„Mx:E:Conductivity” 

0 Próg diagnostyczny 	• Gdy bity 2...1 = 00, to brak znaczenia –
	• Gdy bity 2...1 = 01

	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną wartość 
progową zakresu ostrzeżenia

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną wartość 
progową zakresu ostrzeżenia

	• Gdy bity 2...1 = 10 lub 11
	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną 
wartość progową zakresu błędów

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną 
wartość progową zakresu błędów

Polski

Typ 8619 Industrial Ethernet



115

Opis zmiennej „Status”

8.7	 Status modułu dodatkowego pH/ORP

8.7.1	 Status modułu

Tabela 131:	 Rozkład bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego pH/ORP

Bity zmiennej „Module Status”

15 14...8 7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 132:	 Opis bitów zmiennej „Module Status” modułu dodatkowego pH/ORP

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Obecność 0 = brak modułu dodatkowego podłą-
czonego do stosownego gniazda

–

1 = moduł dodatkowy jest podłączony 
do stosownego gniazda

–

14...8 Zastrzeżony 0 –
7 Komórka kalibracyjna 0 = zdarzenie kalibracyjne na braku 

komórek modułu dodatkowego
–

1 = zdarzenie kalibracyjne na komórce 
modułu dodatkowego (patrz roz-
dział 8.7.3 pH/ORP Status)

„MxM:Time to cal.”

6 Komórka ostrzegawcza 0 = zdarzenie ostrzegawcze w 
przypadku braku komórek modułu 
dodatkowego

–

1 = zdarzenie ostrzegawcze w 
komórce modułu dodatkowego (patrz 
rozdział 8.7.2 Status temperatury i 
8.7.3 pH/ORP Status)

	• „Mx:W:Temperature”
	• „Mx:W:Glass imped.”
	• „Mx:W:Ref imped.”

5 Komórka błędu 0 = zdarzenie błędu w przypadku 
braku komórek modułu dodatkowego

–

1 = zdarzenie błędu w komórce 
modułu dodatkowego (patrz roz-
dział 8.7.2 Status temperatury i 8.7.3 
pH/ORP Status)

	• „Mx:E:ORP sat.”
	• „Mx:E:pH sat.”
	• „Mx:E:RTD open”
	• „Mx:E:Temperature”
	• „Mx:E:Glass imped.”
	• „Mx:E:Ref imped.”

4 Zegar uszkodzony 0 = brak problemu –
1 = zegar jest uszkodzony „Mx:E:RTClock”

3 Utracone dane 
fabryczne

0 = brak problemu –
1 = dane fabryczne zostały utracone „Mx:E:Memory FR”

2 Dane użytkownika 
utracone

0 = brak problemu –
1 = dane użytkownika zostały 
utracone

	• „Mx:E:Memory UR”
	• „Mx:E:Memory UW”

1 Utracono dane 
kalibracyjne

0 = brak problemu –
1 = dane kalibracyjne zostały utracone 	• „Mx:E:Memory CR”

	• „Mx:E:Memory CW”
0 Połączenie utracone 0 = brak problemu –

1 = połączenie z modułem dodatko-
wym zostało przerwane

„M0:E:Mx com.”
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8.7.2	 Status temperatury

Tabela 133:	 Rozkład bitów zmiennej „Temperature Status” modułu dodatkowego pH/ORP

Bity zmiennej „Temperature Status”

15 14...6 7 6 5 4 3 2 1 0

Tabela 134:	 Opis bitów zmiennej „Temperature Status” modułu dodatkowego pH/ORP

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Czujnik temperatury 0 = czujnik temperatury jest wyłączony, 
tj. parametr RTD urządzenia jest usta-
wiony na „brak”. Zignorować ​bity 14...0.

–

1 = czujnik temperatury jest aktywowany, 
tj. parametr RTD urządzenia jest usta-
wiony na inną wartość niż „brak”. Nastę-
pujące bity 14...0 są ważne.

–

14...6 Zastrzeżony 0 –
5 Jednostka 

temperatury
0 = °C 
1 = °F

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać 
się z instrukcją obsługi.

–

4 Zastrzeżony 0 –
3 RTD otwarte 0 = czujnik temperatury działa –

1 = czujnik temperatury nie jest podłą-
czony do modułu dodatkowego

„Mx:E:RTD open”

2...1 Diagnostics 00 = wartość czujnika temperatury jest 
prawidłowa 

–

01 = wartość czujnika temperatury jest 
poza zakresem ustawionym dla ostrzeżeń 

„Mx:W:Temperature”

1x = wartość czujnika temperatury jest 
poza zakresem ustawionym dla błędów

„Mx:E:Temperature”

0 Próg diagnostyczny 	• Gdy bity 2...1 = 00, to brak znaczenia –
	• Gdy bity 2...1 = 01

	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną wartość 
progową zakresu ostrzeżenia

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną wartość 
progową zakresu ostrzeżenia

	• Gdy bity 2...1 = 10 lub 11
	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną wartość 
progową zakresu błędów

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną 
wartość progową zakresu błędów
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8.7.3	 pH/ORP Status

Tabela 135:	 Rozkład bitów zmiennej „pH/ORP Status” modułu dodatkowego pH/ORP

Bity zmiennej „pH/ORP Status”

15 14...9 8 7 6 5...4 3 2...1 0

Tabela 136:	 Opis bitów zmiennej „pH/ORP Status” modułu dodatkowego pH/ORP

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 Zastrzeżony 1 –
14...9 Zastrzeżony 0 –
8 Zdarzenie 

kalibracyjne
0 = kalibracja czujnika podłączonego do 
modułu dodatkowego nie jest wymagana 

–

1 = wymagana kalibracja czujnika podłączo-
nego do modułu dodatkowego

„MxM:Time to cal.”

7 pH nasycenia 0 = wartość pH została zmierzona prawidłowo –
1 = wartość pH nie została zmierzona prawi-
dłowo ze względu na nasycenie stopnia wej-
ściowego płytki pomiarowej

„Mx:E:pH sat.”

6 ORP nasycenia 0 = wartość ORP została zmierzona 
prawidłowo 

–

1 = wartość ORP nie została zmierzona prawi-
dłowo ze względu na nasycenie stopnia wej-
ściowego płytki pomiarowej

„Mx:E:ORP sat.”

5...4 Impedancja dia-
gnostyczna elek-
trody szklanej

00 = impedancja elektrody szklanej jest 
prawidłowa 

–

01 = impedancja elektrody szklanej wykracza 
poza zakres ustawiony dla ostrzeżeń 

„Mx:W:Glass imped.”

1x = impedancja elektrody szklanej wykracza 
poza zakres ustawiony dla błędów

„Mx:E:Glass imped.”

3 Próg 
diagnostyczny

	• Gdy bity 5...4 = 00, to brak znaczenia –
	• Gdy bity 5...4 = 01

	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną wartość 
progową zakresu ostrzeżenia

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną wartość 
progową zakresu ostrzeżenia

	• Gdy bity 5...4 = 10 lub 11
	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną wartość 
progową zakresu błędów

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną wartość 
progową zakresu błędów

2...1 Impedancja 
diagnostyczna 
elektrody 
porównawczej

00 = impedancja elektrody porównawczej jest 
prawidłowa 

–

01 = impedancja elektrody porównawczej 
wykracza poza zakres ustawiony dla ostrzeżeń

„Mx:W:Ref imped.”

1x = impedancja elektrody porównawczej 
wykracza poza zakres ustawiony dla błędów

„Mx:E:Ref imped.”
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Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

0 Próg 
diagnostyczny

	• Gdy bity 2...1 = 00, to brak znaczenia –
	• Gdy bity 2...1 = 01

	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną wartość 
progową zakresu ostrzeżenia

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną wartość 
progową zakresu ostrzeżenia

	• Gdy bity 2...1 = 10 lub 11
	- i bit 0 = 0: przekroczono dolną wartość 
progową zakresu błędów

	- i bit 0 = 1: przekroczono górną wartość 
progową zakresu błędów

8.8	 Status funkcji „None” 
Tabela 137:	 Rozdział bitów zmiennej „Function Status” funkcji „None”

Bity zmiennej „Function Status”

15...0

Tabela 138:	 Opis bitów zmiennej „Function Status” funkcji „None”

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15...0 Zastrzeżony 0

8.9	 Status funkcji A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / 
REJECT / DEVIAT

Tabela 139:	 Rozdział bitów zmiennej „Function Status” funkcji A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / 
DEVIAT

Bity zmiennej „Function Status”

15 14...6 5...0

Tabela 140:	 Opis bitów zmiennej „Function Status” funkcji A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / DEVIAT

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15 State 0 = funkcja nie jest aktywna. Zignoruj ​​pozostałe bity w polu 
wyników. 
1 = funkcja jest aktywna i jest obliczana normalnie.

14...6 Zastrzeżony 0
5...0 Jednostka wyniku okre-

ślona w parametrach 
funkcji

Patrz rozdział 9. 

Aby zmienić jednostkę, należy zapoznać się z instrukcją obsługi.
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8.10	 Status funkcji „PROP”
Tabela 141:	 Rozdział bitów zmiennej „Function Status” funkcji „PROP”

Bity zmiennej „Function Status”

15 14 13 12...0

Tabela 142:	 Opis bitów zmiennej „Function Status” funkcji „PROP”

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15 State 0 = funkcja nie jest aktywna. Zignoruj ​​pozostałe bity w polu wyników. 
1 = funkcja jest aktywna i jest obliczana normalnie.

14 SystemSwitch 0 = normalna eksploatacja
1 = zmienna „Command” funkcji wskazuje wartość pozycji spo-
czynkowej ustawioną w urządzeniu

13 Auto/Manu 0 = dla funkcji aktywowany jest automatyczny stan roboczy. Patrz 
instrukcja obsługi urządzenia.
1 = dla funkcji aktywowany jest ręczny stan roboczy. Patrz instruk-
cja obsługi urządzenia.

12...0 Zastrzeżony 0

8.11	 Status funkcji ON/OFF
Tabela 143:	 Rozdział bitów zmiennej „Function Status” funkcji „ON/OFF”

Bity zmiennej „Function Status”

15 14 13 12...10 9...7 6 5...0

Tabela 144:	 Opis bitów zmiennej „Function Status” funkcji „ON/OFF”

Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

15 State 0 = funkcja nie jest aktywna. Zignoruj ​​
pozostałe bity w polu wyników. 
1 = funkcja jest aktywna i jest obli-
czana normalnie.

–

14 SystemSwitch 0 = normalna eksploatacja –
1 = zmienna „Command” funkcji 
wskazuje wartość pozycji spoczyn-
kowej ustawioną w urządzeniu

–

13 Auto/Manu 0 = dla funkcji aktywowany jest 
automatyczny stan roboczy. Patrz 
instrukcja obsługi urządzenia.

–

1 = dla funkcji aktywowany jest 
ręczny stan roboczy. Patrz instrukcja 
obsługi urządzenia.

–

12...10 Zastrzeżony 0 –
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Zakres 
bitów

Opis Wartości Stosowne komunikaty 
o błędach lub ostrzeżenia 
w instrukcji obsługi

9...7 Tdos state 000 = OFF –
001 = trwa tryb Prebleed –
010 = ON –
011 = WAIT –
100 = WAIT + ON –
101 = błąd –
110 = brak połączenia –
Pozostałe wartości są zastrzeżone. –

6 Wartość parametru 
„MaxONtime”

0 = brak problemu –
1 = przekroczony został czas okre-
ślony dla parametru „MaxONtime” 
funkcji ON/OFF

„M0:W:ON/OFF time”

5...0 Jednostka wartości 
zadanej określona w 
parametrach funkcji

Patrz rozdział 9 –

8.12	 Status funkcji PID
Tabela 145:	 Rozdział bitów zmiennej „Function Status” funkcji PID

Bity zmiennej „Function Status”

15 14 13 12...6 5...0

Tabela 146:	 Opis bitów zmiennej „Function Status” funkcji PID

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15 State 0 = funkcja nie jest aktywna. Zignoruj ​​pozostałe bity w polu wyników. 
1 = funkcja jest aktywna i jest obliczana normalnie.

14 SystemSwitch 0 = normalna eksploatacja
1 = zmienna „Command” funkcji wskazuje wartość pozycji spo-
czynkowej ustawioną w urządzeniu

13 Auto/Manu 0 = dla funkcji aktywowany jest automatyczny stan roboczy. Patrz 
instrukcja obsługi urządzenia.
1 = dla funkcji aktywowany jest ręczny stan roboczy. Patrz instruk-
cja obsługi urządzenia.

12...6 Zastrzeżony 0
5...0 Jednostka wartości 

zadanej określona w 
parametrach funkcji

Patrz rozdział 9 
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8.13	 Status funkcji „TIME DOSING”
Tabela 147:	 Rozdział bitów zmiennej „Function Status” funkcji „TIME DOSING”

Bity zmiennej „Function Status”

15 14 13 12...0

Tabela 148:	 Opis bitów zmiennej „Function Status” funkcji „TIME DOSING”

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15 State 0 = funkcja nie jest aktywna. Zignoruj ​​pozostałe bity w polu 
wyników. 
1 = funkcja jest aktywna i jest obliczana normalnie.

14 SystemSwitch 0 = normalna eksploatacja
1 = zmienna „Command” funkcji wskazuje wartość pozycji spo-
czynkowej ustawioną w urządzeniu

13 Auto/Manu 0 = dla funkcji aktywowany jest automatyczny stan roboczy. Patrz 
instrukcja obsługi urządzenia.
1 = dla funkcji aktywowany jest ręczny stan roboczy. Patrz instruk-
cja obsługi urządzenia.

12...0 Zastrzeżony 0

8.14	 Status funkcji „VOLUME DOSING”
Tabela 149:	 Rozdział bitów zmiennej „Function Status” funkcji „VOLUME DOSING”

Bity zmiennej „Function Status”

15 14 13 12...6 5...0

Tabela 150:	 Opis bitów zmiennej „Function Status” funkcji „VOLUME DOSING”

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15 State 0 = funkcja nie jest aktywna. Zignoruj ​​pozostałe bity w polu 
wyników. 
1 = funkcja jest aktywna i jest obliczana normalnie.

14 SystemSwitch 0 = normalna eksploatacja
1 = zmienna „Command” funkcji wskazuje wartość pozycji spo-
czynkowej ustawioną w urządzeniu

13 Auto/Manu 0 = dla funkcji aktywowany jest automatyczny stan roboczy. Patrz 
instrukcja obsługi urządzenia.
1 = dla funkcji aktywowany jest ręczny stan roboczy. Patrz instruk-
cja obsługi urządzenia.

12...6 Zastrzeżony 0
5...0 Jednostka wartości 

zadanej i jednostka 
dozowania objętościo-
wego. Obie jednostki 
są określone w para-
metrach funkcji. Patrz 
Instrukcja obsługi.

Patrz rozdział 9 
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8.15	 Status PVC 
Tabela 151:	 Rozkład bitowy zmiennej obwodów „PVC-Status” 

Bity zmiennej „PVC-Status”

15 14...6 5...0

Tabela 152:	 Opis bitowy zmiennej obwodów „PVC-Status” 

Zakres 
bitów

Opis Wartości

15 State 0 = PVC nie jest aktywowany

1 = PVC jest aktywowany

14...6 Zastrzeżony 0 
5...0 Jednostka PVC Patrz 

Instrukcja obsługi.
Patrz rozdział 9 
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9	 JEDNOSTKI
Tabela 153 pokazuje zależność pomiędzy 6-bitowym kodem przesłanym do sterownika PLC a jednostkami 
ustawionymi w urządzeniu.

Stosowany jest kod 6-bitowy: 

	• w zmiennych „AI1 Status“ oraz „AI2 Status” modułu dodatkowego wejścia. Patrz rozdział 8.4.3.

	• w zmiennej „Function Status” funkcji A+B / A-B / A/B / A*B / MATH / PASS / REJECT / DEVIAT. Patrz 
rozdział 8.9.

	• w zmiennej „Function Status” funkcji ONOFF. Patrz rozdział 8.11. 

	• w zmiennej „Function Status” funkcji PID. Patrz rozdział 8.12. 

	• w zmiennej „Function Status” funkcji VOLUME DOSING. Patrz rozdział 8.14. 

	• w zmiennej „PVC-Status”. Patrz rozdział 8.15. 

Tabela 153:	 Wartości jednostkek

Bity (bin) Miejsca dziesiętne Jednostka

000000 0 Bez jednostki

000001 1 Hz

000010 2 l/h

000011 3 l/min

000100 4 l/s

000101 5 m3/h

000110 6 m3/min

000111 7 m3/s

001000 8 GPH 

001001 9 GPM 

001010 10 GPS 

001011 11 ImpGPH 

001100 12 ImpGPM 

001101 13 ImpGPS 

001110 14 l

001111 15 m3

010000 16 gal

010001 17 Impgal

010010 18 °C

010011 19 °F

010100 20 µS/cm

010101 21 mS/cm

010110 22 S/cm

010111 23 W.cm

011000 24 kW.cm

011001 25 MW.cm
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Bity (bin) Miejsca dziesiętne Jednostka

011010 26 W

011011 27 kW

011100 28 pH

011101 29 ppm

011110 30 %

011111 31 mV

100000 32 V

100001 33 mA

100010 34 E-12

100011 35 E-9 

100100 36 E-6

100101 37 E-3

100110 38 E0

100111 39 E3

101000 40 E6

101001 41 E9

101010 42 E12

101011 43 WŁ./WYŁ.

101100 44 µg/l

101101 45 mg/l

101110 46 g/l

101111 47 µmol/l

11000 48 mmol/l

110001 49 µmol/l

110010...111110 50...62 Zastrzeżony

111111 63 Dostosowany do potrzeb klienta
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