MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Type 8619

8619 multiCELL WM AC
8619 multiCELL WM DC
8619 multiCELL

Modular transmitter/controller
Modularer Transmitter/Controller
Transmetteur/contréleur modulaire

Quickstart

(from software version B.02.00 / Guitig ab Software-
version B.02.00 / A partir de la version logicielle B.02.00)



MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

We reserve the right to make technical changes without notice.
Technische Anderungen vorbehalten.

Sous réserve de modifications techniques.

© Burkert SAS, 2017-2023

Quickstart 2309/04_EU-ML 00569044 / Original_EN



Type 8619 burkert

Table des matiéres FLUID CONTROL SYSTEMS

1 A PROPOS DU QUICKSTART ......cureueurmessessessessessesessessessessssssessessesssssssessessesssssssessessesssssssssessesssssssssnes 4

1.1 SYMDOIES ULIlISES ... s e e s s mnm s e e e e e e e e s s e mmnnneeeeeeeesennnnnsnn 4

1.2 Définition du terme « @QPPArEIl »......ccceiriiiiiiiiicirccserrrre e mnnn e e e e e e e e aennnn 5

1.3  Définition du terme « Ethernet industriel » ... 5

IV 11T [ (=380 LU I @ 10 1o =3 = 5

2 USAGE PREVU ....ocuiececueusiusesesessesstasessssss st as e sssessess s sassseasesse s s s et ss s as s sstasbass st essetaseassssseans 5

3 CONSIGNES DE SECURITE DE BASE ......ccotuueuriueueueesssessessessesssssssssssssessessssssssssssssssssesssssssssassanes 6

B GENERALITES.....cctueurcureuresseesesssessessessessessessssssessessessesasssssssessessessessessssssasessessessessstsebassssessesasssssssassanes 7

- 4.1 Adresse du fabricant et contacts internationauX ........ccccovccveeerinnie e ———— 7

§ 4.2  Conditions de garantie ........cccceeiiiiimiriiirr e ————————————— 7

§ 4.3 Informations SUr INtErNEt ........ceiiiiiiiieiirr e ——— 7
=
32

H 5 DESCRIPTION DE L’ETIQUETTE D’IDENTIFICATION........cccosteteueueeesassesesssseesasssessssassssssassesssassssens 8

g 5.1 Marquages supplémentaires (uniquement pour une version Ethernet) ........ccccccveeeccevrnecceeenn. 9

§ 5.2  Symboles SUr FaPPareil .....cuiuiicccceeimecerieeeisiisscsssssssssres s e s essssssssssssnms s s e e e e e s eessassssssnnsnnssenssessensnnsnn 9

g 6 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES........cecirereeieiessssssesssssssssssssssssssssssessssssssssssssssssssssssssassssssssssssns 10

% 6.1 Conditions d’utilisation du 8619 MUItICELL .........cccuiriomririimire s sssme s 10

é 6.2 Conditions d’utilisation du 8619 MUItICELL WM DC .........ccccoirrimrimrriee e s 11

f 6.3 Conditions d’utilisation du 8619 MUItICELL WM AC .........ooooirrieeeeeeeeeeeeesee s e see s e eeeeneeas 12

% 6.4 NOIrmes et direCIVES ....ciiiiiiiiriiiiiirr e 13

é 6.5 Informations sur les MatériauX ... ———————————— 13

S 6.6 DIMENSIONS ..ecouerueruircrerteseeseesesssessssaesssssessesssssssssssssss st essassassasassasssssesssssessessssssessssssnsessasssnsanean 14

g 6.7 Spécifications électriques du 8619 MUItICELL ... e 15

i 6.8 Spécifications électriques du 8619 MUItICELL WM DC .........cccoociimriccceeereeceee s ssmee e e 16

2 6.9 Spécifications électriques du 8619 MUltiCELL WM AC ... ereeer e e e s 17

6.10 Spécifications communes a toUteS €S VEISIONS .....ccceviceeeeeriicsceer e e 18

6.10.1 Spécifications de 1a carte MEMOIrE ........ooeiiiiiiiiiiiieee e 18

6.10.2 MESUIE AU DIt ..o e 18

6.10.3  Spécifications du Module « INPUL » ......eeuiiiiiiiiiiee e e e e 19

6.10.4  Spécifications du module de Sortie « OUT » ......ceeiiiiiiieriiiiiiee e esieeee e 19

6.10.5  Spécifications du module « PH/ORP » .......ueiiiiiiiiiiee e 20

6.10.6  Spécifications du module de conductivité « COND ».......cccceeeerireereeiiiesiieireeeeeeeeeeen 21

6.10.7  Spécifications du module Ethernet M1 ..o 21 3




e Type 8619
burkert
6.11 Spécifications des protocoles Ethernet indUSEriel ... 22
6.11.1 (o) (oToTe] [T\ [oTe | o 1U E- TN K 22
6.11.2 Protocole PROFINET ......oiiiiiiiiiiee ettt e e e e e e e s e e e e e e e 23
6.11.3 Protocole ETtREINEI/IP .......ooiieiieeeeee ettt 24
7 INSTALLATION ET CABLAGE .....evtieeeercccscssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasassssssssssssssssssssesasasasasas 25
4% T o) [= T [ T=T -0 LT Y=Y o B[ | L= S PSRRRRRP 25
7.2  Procédure d’ installation .......cccucccccimiiicesre e e 26
7.21 Installation d’un 8619 multiCELL sur un boitier ou une armoire électrique ............... 26
7.2.2 Installation d’un 8619 MuItiCELL WM SUFr UN SUPPOIT ....ueeviiiieiieeeeeeeeesceeeeeeeeeeeeeen 27
4G T 7 o =T [ =Y 1= Yo 4 o [T O 29
7.3.1 Recommandations pour le cablage d’un 8619 multiCELL WM .........ccccoeiiiieeinnnen. 29
§ 7.3.2 Caractéristiques des cables et des CONAUCIEUrS ........eceeevveiiiiiiiciciiieieeeee e 30
% 7.3.3 Cablage de I'alimentation électrique 12...36 V CC pour un 8619 multiCELL............. 30
& 7.3.4 Céblage de I'alimentation électrique 12...36 V CC pour un 8619 multiCELL WM DC .. 31
é 7.3.5 Cablage de I'alimentation électrique 110...240 V CA pour un
s 8619 MUIICELL WM AC ..ottt ettt e et e e e e e nee e e e e e e e e e e 32
S 7.3.6 Alimentation d’un instrument externe via un 8619 multiCELL ...........ccccccvvviieeeeneennn. 33
el
§> 7.3.7 Alimentation d’un instrument externe via un 8619 mMultiCELL WM .........cccccvviinnennn. 33
'§ 7.3.8 Cablage des entrées et sorties sur la carte CPU « MO » .....cceeiiiiiiiiiiniieieneee e 34
° 7.3.9 Identification des broches sur les modules d’extension .............ccccocvveeiiiiieiiennee 35
(2]
8 7.3.10  Cablage de 'Ethernet indUSTIEl .......ccceeeiiiiiiieeeee e 36
[5)
= 7.3.11 Exemple de branchement du module Ethernet ... 37
4
] 7.3.12  Céblage du module « INPUT ».......oiiiiiiiiiiiee e e e e e 38
5 7.3.13  Cablage du module de sortie « OUT »..........rreeeemrreeeesmeresssesrsessesensssssesssssess 40
2 7.3.14  Cablage du module « PH/ORP »......ccciiiiiiieiiiiiiieeeesieeee s esiieee e ssveee e s ssreeee s ssneeeeeeanns 41
3 7.3.15  Cablage du module de conduCHVité « COND »........c..cueueeereeeeeeseeseseeseeseeeeseeeeeseeeean. 42
()
>
& 8 MISE EN SERVICE, DESCRIPTION DE LAFFICHAGE.........cociiiccieerriecerersssssnseessssssnseesssssmsessssssnmennas 44
N
§ 8.1 CONSIGNES 0@ SECUITE ....ceeieiiiiiiiiiiccccsineecrrrr s e s s s s s s s s s s srr s e e e e ee s s s s s s s s ssnmn s e e e e e e s eeseas s snnnnnenenennssan 44
™
[s0]
S 8.2 NIVEAUX AULIlISAtION....ceuveeeeeseeresresescsssesssres s s s ases s 44
z 8.3 NIVEAU PrOCESS ....ceeuieeerierirenesseeesesseessees e s smeseesssssee s e e sssssmesseesnssees s aensesesnseanssasessessnssssnsnsesnesn 44
s
8.4 Acces au niveau Configuration ... 46
8.5 \Vérification de I’adresse IP d’un module Ethernet .......cccccveeeeeeeieeeeeeeeeeeeeeessssssssssesesseseenes 47
8.6 Etalonnage des CApteUrs 08 MESUIE .......cceeeeeecrereeessasssssssesssssssssssassssssssssssssssssnssssssssssssssns 47
8.6.1 Saisie du facteur K pour le raccord a vis utilisé ou détermination de celui-ci
€N ULIlISANT TEACK-IN ...t e e e e e e e e e e anee 47
8.6.2 Etalonnage d’un Capteur A€ PH .......ccccucucueveueeeeeeeeeeeeeeseaeeeeseeeesesseees s s s sseenaseeenens 47
8.6.3 Etalonnage d’Un CaAPEUI FEOOX ..........cveueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees e s s e eeses e e enen e 48
4 8.6.4 Cablage d‘un capteur de CONAUCTIVITE .......c.ceiiiiiiiiiiiiiiee e 48




Type 8619 burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

9 DEPANNAGE ET MAINTENANGCE .....cccucuiiuctissessssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssssssssssasasasasassssens 49

9.1 CoNSIgNES dE SECUINLE .......ceeeeiiieiceieerrrceerr e e ssssnr e e e ssssmr e e s e s s mr e e e s s s smne e s esssmn e e e snssmnneeeessnnneessnssnnees 49

(T2 =1 I o= T30 (=38 o] (o] o] =Y o o = 1R 49
10  PIECES DE RECHANGE ET ACCESSOIRES .....coiuiterieirerrrcessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassans 50
11 EMBALLAGE ET TRANSPORT ....ooiiiccctieriasssrerrssssseesssssssseessssssssesssssssssessssssnsessssssssesssssssnsasssssssnsessss 50
L2 S 1 L@ 02V ] 50
13 MISE AU REBUT ....ooiiiiicciieiissssreesssssssresssssssssesesssssseesassssssessassssssesasssnssessasssnseessssssnsesssssasssessasssnnnensnnsnn 50

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023




burkert Type 8619
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1 A PROPOS DU QUICKSTART

Le Quickstart décrit le cycle de vie complet de I'appareil. Le conserver de sorte qu’il soit accessible a tout
utilisateur et a disposition de tout nouveau propriétaire.

Ce Quickstart contient des informations importantes relatives a la sécurité.

Le non-respect de ces consignes peut entrainer des situations dangereuses.

» Lire attentivement le manuel d’utilisation lorsque le symbole A apparait a 'intérieur ou a I’extérieur
de I’appareil.

» Quelle que soit la version de I'appareil, ce Quickstart doit étre lu et compris.

Le Quickstart décrit les principales étapes a suivre lors de I’installation, de la mise en service et de la pro-
grammation de 'appareil.

Se référer au Manuel d’utilisation correspondant pour obtenir une description compléte de I'appareil.

Le manuel d’utilisation du type 8619 est disponible sur Internet sous :
country.burkert.com = Type 8619

1.1 Symboles utilisés

A DANGER

Met en garde contre un danger imminent.

» Le non-respect de cet avertissement peut entrainer la mort ou de graves blessures.

A WARNING

Met en garde contre une situation éventuellement dangereuse.

» Le non-respect de cet avertissement peut entrainer de graves blessures, voire la mort.

A ATTENTION

Met en garde contre un risque éventuel.

» Le non-respect de cet avertissement peut entrainer des lésions graves ou légéres.

REMARQUE
Met en garde contre des dommages matériels.

Conseils ou recommandations importants.

Renvoi a des informations contenues dans ce Quickstart ou dans d‘autres documents.
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» Indique une instruction a suivre pour éviter un danger, un avertissement ou un risque éventuel.

— Indique une opération a effectuer.
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1.2 Définition du terme « appareil »

Le terme « appareil » utilisé dans le Quickstart fait référence a I'unité de commande/au transmetteur :

e Type 8619 multiCELL, versions encastrables,
e Type 8619 multiCELL WM AC,versions encastrables avec tension d’alimentation CA,

e Type 8619 multiCELL WM DC,versions encastrables avec tension d’alimentation CC,

1.3 Définition du terme « Ethernet industriel »

Le terme « Ethernet industriel », tel qu’il est utilisé dans le Quickstart, désigne les appareils qui commu-
niquent avec les protocoles de réseau industriel Modbus TCP, PROFINET ou EtherNet/IP.

1.4 Validité du Quickstart

Le Quickstart est valable pour les appareils a partir de la version du logiciel B.02.00.

— Sur l'appareil, vérifier la version de logiciel dans le menu « Information -> Versions -> MO: Principal ->
Firmware ».

2 USAGE PREVU

L‘utilisation non-conforme de cet appareil peut représenter des dangers pour les personnes, les instal-
lations proches et I‘environnement.

L’appareil est destiné, selon les modules installés et les capteurs de mesure connectés, a I'acquisition, au
traitement, a la transmission et a la régulation de parametres physiques tels que le pH/ORP, la conduc-
tivité, la température, le débit...

» Utiliser I’'appareil uniquement avec des instruments ou composants recommandés ou approuvés par
Burkert.

> Protéger I’appareil contre les perturbations électromagnétiques, les rayons ultraviolets et, lorsqu’il est
installé a I'extérieur, des effets des conditions climatiques.

» Utiliser cet appareil conformément aux caractéristiques et conditions de mise en service et d’utilisation
indiquées dans les documents contractuels et dans le manuel d’utilisation.

» Ne jamais utiliser I’'appareil pour des applications de sécurité.
» Stocker, transporter, installer et faire fonctionner I'appareil correctement.
» N'utiliser "appareil que s’il est en parfait état de fonctionnement.

» Toujours utiliser cet appareil de facon conforme.
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3 CONSIGNES DE SECURITE DE BASE

Les consignes de sécurité ne tiennent pas compte des imprévus pouvant survenir lors de I'assemblage, de
I’utilisation et de I’entretien de I'appareil.

Il est de la responsabilité de I’exploitant de faire respecter les prescriptions de sécurité locales, y compris
concernant le personnel.

N\

Risque de blessure dii a une décharge électrique.

» Si une version encastrable 12...36 V CC est installée dans un environnement humide ou en extérieur,
toutes les tensions électriques doivent étre de 35 V CC max.

» Couper I'alimentation électrique de tous les conducteurs et consigner I'alimentation électrique avant
d’intervenir sur I'installation.

» Tout équipement connecté a I'appareil doit présenter une double isolation par rapport au réseau de
distribution, conformément a la norme UL/EN 61010-1.

» Respecter la réglementation en vigueur en matiere de prévention des accidents et de sécurité relative
aux appareils électriques.

Différentes situations dangereuses.

Pour éviter toute blessure :

> Ne pas utiliser I'appareil a proximité d’explosifs.

» Ne pas utiliser I'appareil dans un environnement incompatible avec les matériaux qui le composent.

» Ne pas soumettre I'appareil a des contraintes mécaniques.

» N’apporter aucune modification a I’appareil.

» Empécher toute mise sous tension involontaire de I'installation.

» Seuls des professionnels formés peuvent effectuer I'installation et la maintenance.

» Aprés une coupure de I'alimentation électrique, garantir un redémarrage défini et contrélé du process.

» Respecter les régles techniques générales.

REMARQUE
Eléments/composants sensibles aux décharges électrostatiques

L’appareil contient des composants électroniques sensibles aux décharges électrostatiques. Ils peuvent
étre endommageés lorsqu’ils sont touchés par une personne ou un objet chargé électro-statiquement.
Dans le pire des cas, ces composants sont détruits instantanément ou tombent en panne dés qu’ils sont
activés.
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» Pour réduire au minimum voire éviter tout dommage di a une décharge électrostatique, respecter les
exigences de la norme EN 61340-5-1.

» S’assurer également de ne toucher aucun des composants électriques sous tension.
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4 GENERALITES

4.1 Adresse du fabricant et contacts internationaux

Le fabricant de I‘appareil peut étre contacté a I‘adresse suivante :
Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Il est également possible de contacter votre revendeur Blrkert.

Les adresses des filiales internationales sont disponibles sur Internet sous : country.burkert.com

4.2 Conditions de garantie

La condition pour bénéficier de la garantie lIégale est I'utilisation conforme de I’appareil dans le respect des
conditions d’utilisation spécifiées dans le manuel d’utilisation.

4.3 Informations sur Internet

Retrouver sur Internet les manuels d’utilisation et les fiches techniques relatifs au type 8619 sous :
country.burkert.com
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5 DESCRIPTION DE LETIQUETTE
D’IDENTIFICATION

a2 8619 multiCELL 1 [t g ~MO0: 2xDI - 2xAO - 2xDO - SD CARD —— 1
a§ Supply: 12..36 VDC,2 A 2 d)§ M1: pH/ORP - PT100/1000
X° Temp: -10..+60 °C 3 ||_€< | M2: RES COND 2/4 POLES PT100/1000
133 IP65 PANEL (FRONT) IP20 (REAR) 4 [:3g | M3 2xAO-2xDO 11
1.Qs S-N:1110 5 1.Q= M4:
M5:
00560204 Hee A g"ﬁﬂ 15
W44ML oftw.:
N i | i i J \ 00560?04 W44ML )
|
6 7 8 9 14 13
Fig. 1:  Description d’une étiquette d’identification (exemple)

1. Type de I'appareil

Alimentation électrique

Plage de température ambiante

Indice de protection

Numéro de série

Informations relatives a la mise au rebut

Marquage de conformité

© N o o B~ 0 D

Avertissement : Avant d’utiliser I'appareil, lire les spécifications techniques décrites dans le manuel
d’utilisation.

9. Code de fabrication

10.Appareil équipé d’un lecteur de carte mémoire
11.Caractéristiques des modules d’extension

12. Options de logiciel

13. Numéro d’article

14. Propriétés de la carte CPU « MO »
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51 Marquages supplémentaires (uniquement pour une
version Ethernet)

Etheret/IP

Modbus TCP

Fig. 2:  Marquage avec les protocoles (exemple)

DC-B0-58-FF-FF-FF

Fig. 3:  Marquage comportant 'adresse MAC de I'appareil (exemple)

52 Symboles sur ’appareil

Symbole Description
pp—— Courant continu
2 Courant alternatif
J=_ Borne de terre
@ Borne de conducteur de protection

i
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6 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

6.1 Conditions d’utilisation du 8619 multiCELL

Température ambiante
e sans module d’extension
e avec module d’extension

e —10...+70 °C"V
e —10...+60 °C"

) Si une carte mémoire est utilisée, respecter les températures de service
indiquées par le fabricant de la carte mémoire

Humidité de I’air

< 85 %, sans condensation

Utilisation

Intérieur et extérieur

» Protéger I'appareil des interférences électromagnétiques, des
rayons ultraviolets et, en cas d’installation en extérieur, des effets
des conditions météorologiques

Indice de protection IP

¢ IP652 selon CEl / EN 60529, NEMA4X & 'avant, si I'appareil est
monté dans un boitier électrique et si le boitier électrique est bien
fermé

¢ |P20? selon CEl / EN 60529 & Iintérieur du boitier électrique

2 non évalué par I'UL

Condition de fonctionnement

Fonctionnement continu

Mobilité de I'appareil

Appareil fixe

Degré de pollution

Degré 2 selon UL/EN 61010-1

Catégorie d’installation

Catégorie | selon UL/EN 61010-1

Altitude absolue maximale

2000 m
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6.2 Conditions d’utilisation du 8619 multiCELL WM DC

Température ambiante
e sans module d’extension
e avec module d’extension

e —10...+475 °C?
e —10...+60 °C?

% Si une carte mémoire est utilisée, respecter les températures de service
indiquées par le fabricant de la carte mémoire.

Humidité de I’air

< 85 %, sans condensation

Utilisation

Intérieur et extérieur

> Protéger I'appareil des interférences électromagnétiques, des
rayons ultraviolets et, en cas d’installation en extérieur, des effets
des conditions météorologiques

Indice de protection IP

IP65% et IP67%, selon CEl / EN 60529, si les conditions suivantes
sont remplies :
e Corps de chaque presse-étoupe serré a un couple de
5,5 Nm + 20 % (4,06 Ibf-ft + 20 %) en usine.
® Presse-étoupes obturés ou cablés.
e Ecrou de chaque presse-étoupe serré & un couple de
4,5 Nm = 20 % (3,32 Ibf-ft £ 20 %).
e Boitier fermé de maniére étanche.
e | es 4 vis du couvercle sont serrées en croix a un couple de
1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft £ 20 %).

4 non évalué par UL

Condition de fonctionnement

Fonctionnement continu

Mobilité de I'appareil

Appareil fixe

Degré de pollution

Degré 2 selon UL/EN 61010-1

Catégorie d’installation

Catégorie | selon UL/EN 61010-1

Altitude absolue maximale

2000 m

13
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6.3

Conditions d’utilisation du 8619 multiCELL WM AC

Respecter la charge maximale admissible en fonction de la température ambiante.
Voir les courbes de perte de débit au Fig. 6 chapitre 6.9.

Température ambiante

-10...+70 °C®. Se référer au Fig. 6 chapitre 6.9 sur les courbes de
perte de débit.

% Si une carte mémoire est utilisée, respecter les températures de service
indiquées par le fabricant de la carte mémoire.

Humidité de Iair

< 85 %, sans condensation

Utilisation

Intérieur et extérieur

» Protéger I'appareil des interférences électromagnétiques, des
rayons ultraviolets et, en cas d’installation en extérieur, des effets
des conditions météorologiques

Indice de protection IP

IP65% et IP679 | selon CEIl / EN 60529, si les conditions suivantes
sont remplies :
e Corps de chaque presse-étoupe serré a un couple de
5,5 Nm + 20 % (4,06 Ibf-ft + 20 %) en usine.
® Presse-étoupes obturés ou cablés.
e Ecrou de chaque presse-étoupe serré & un couple de
4,5 Nm = 20 % (3,32 Ibf-ft + 20 %).
¢ Boitier fermé de maniere étanche.
¢ |es 4 vis du couvercle sont serrées en croix a un couple de
1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).

% non évalué par UL

Condition de fonctionnement

Fonctionnement continu

Mobilité de I'appareil Appareil fixé
Degré de pollution Degré 3 selon UL/EN 61010-1, si les conditions suivantes sont
remplies :

¢ Boitier fermé de maniere étanche.
e | es 4 vis du couvercle sont serrées en croix a un couple de
1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).

Catégorie d’installation

Catégorie Il selon la norme UL/EN 61010-1

Altitude absolue maximale

2000 m
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6.4

Normes et directives

L'appareil est conforme a la Iégislation d’harmonisation de I'UE applicable. En outre, I'appareil répond éga-
lement aux exigences de la Iégislation du Royaume-Uni.

La version actuelle de la déclaration de conformité de I’'UE / UK Declaration of Conformity comprend les
normes harmonisées qui ont été appliquées dans la procédure d’évaluation de la conformité.

Certification UL

Les appareils avec clé variable PUO1 ou PUO2 sont certifiés UL et sont aussi conformes aux normes

suivantes :
e UL 61010-1

e CAN/CSA-C22.2 n°61010-1

Identification sur I'appareil Certification Clé variable
cm us UL-recognized PUO1
Measuring
C US Equipment UL-listed PUO2
E237737
LISTED
Pour les versions Ethernet, I'appareil est certifié par les organismes suivants :
e ODVA pour Protocole EtherNet/IP,
¢ Pl pour Protocole PROFINET.
6.5 Informations sur les matériaux
Tableau 1 : Matériaux en contact avec I'air ambiant
Matériau
Elément : 8619 multiCELL WM AC ou
8619 multiCELL 8619 multiCELL WM DC
Boitier et fixation pour montage sur PPO ~
panneau
Boitier mural, plaque de fixation murale,
presse-étoupes, capot de protection (pour - PA66
afficheur LCD), raidisseur de charniéere.
Obturateur de protection (pour un
PA66
emplacement sans borne de raccordement)
Joint Silicone
Face avant et touches PC/silicone
Plaqgue de support terminal Acier inoxydable 304
Borniers PBT, contacts en alliage de cuivre plaqué or
Port pour connecteur RJ45 Boitier : alliage de cuivre et thermoplastique
Contacts : plaqués or
Vis de terre + rondelle élastique Acier inoxydable 316 (A4) 15
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Matériau
Elément . 8619 multiCELL WM AC ou
B 8619 multiCELL WM DC
Capuchon de protection pour la carte
de raccordement de I’alimentation - Acier inoxydable 304
110...240 V CA
4 vis de couvercle - PVC
Silicone
PC
PPO
Blifert muliCELL 7

Alliage de cuivre,
p thermoplastique,
contacts plaqués or

PBT, contacts
en alliage de

Acier inoxydable 304 cuivre plaqué or

Acier inoxydable 316
(A4)

Silicone

Fig. 4 :  Matériaux composants du 8619 multiCELL

Alliage de cuivre,
thermoplastique,
PC PAG6 contacts plaqués or PAG6

Acier inoxydable
316 (Ad)

Acier inoxydable
304

Silicone

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

PBT, contacts en alliage de cuivre
plaqué or

PAG6

Fig. 5:  Matériaux composants du 8619 multiCELL WM

6.6 Dimensions

Voir les fiches techniques de I’'appareil disponible sous : country.burkert.com.
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6.7 Spécifications électriques du 8619 multiCELL

Tension de service ¢ 12...36 VCC

e Filtrée et régulée

e Tolérance : +10 %

e Consommation maximale : 2 A

e Source a puissance limitée selon la norme UL/EN 62368-1,
annexe Q

e ou circuit a énergie limitée selon le paragraphe 9.4 de la norme
UL/EN 61010-1

e SELV / PELV avec protection de surintensité homologuée UL,
congu suivant UL/EN 61010-1, feuille 18

Consommation propre (sans modules | 1,5 VA

d’extension, sorties non connectées)

Alimentation distribuée (« PWR OUT ») | 12..36 V CC, 1,8 A max.
e Protégées contre les inversions de polarité

Toutes les entrées numériques (« DI ») | e Seuil de commutationV_ :5...36 V CC

* Seuil de commutation V . : <2V CC

e Impédance d’entrée : 3 kQ

e |solation galvanique

e Protégées contre les inversions de polarité et les pics de tension
e Fréquence : 0,5...2 500 Hz

Toutes les sorties analogiques (« AO ») | e Courant 4...20 mA

e Incertitude : +0,5 % de la valeur mesurée

e Mode de raccordement indifférent en mode puits ou source
e |solation galvanique

® Protégées contre les inversions de polarité

¢ Impédance max. de la boucle 860 Q a 30 V CC,
610Qa24V CC,100Qa12V CC
Toutes les sorties numériques (« DO ») | e Transistor

e Mode de raccordement indifférent en mode NPN ou PNP
e |solation galvanique
e Protégées contre les courts-circuits
e Tension max. : 36 V CC
e Fréquence max. 2 000 Hz
e Courant absorbé maximal autorisé :
- Max. 700 mA si 1 DO par module est activée
- Max. 1 Asiles 2 DO par module sont activées

- Max. 4 A pour une version Ethernet si I'appareil a 4 modules
de sorties

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023
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6.8 Spécifications électriques du 8619 multiCELL WM DC

Tension de service ¢ 12...36 VCC

e Filtrée et régulée

e Tolérance : +10 %

e Consommation maximale : 2 A

e Source a puissance limitée selon la norme UL/EN 62368-1,
annexe Q

e ou circuit a énergie limitée selon le paragraphe 9.4 de la norme
UL/EN 61010-1

e SELV / PELV avec protection de surintensité homologuée UL,
congu suivant UL/EN 61010-1, feuille 18

Consommation propre (sans module 2 VA

d’extension, sorties non connectées)

Alimentation distribuée ® Protégées contre les inversions de polarité

(module POWER OUT) * 12..36 V CC, 1.8 A max.

Toutes les entrées numériques (« DI ») | e Seuil de commutationV_ :5...36 V CC

* Seuil de commutation V . : <2V CC

e Impédance d’entrée : 3 kQ

e |solation galvanique

¢ Protégées contre les inversions de polarité et les pics de tension
e Fréquence : 0,5...2 500 Hz

Toutes les sorties analogiques (« AO ») | e Courant 4...20 mA

e Incertitude : £0,5 % de la valeur mesurée

e Mode de raccordement indifférent en mode puits ou source
¢ [solation galvanique

® Protégées contre les inversions de polarité

e Impédance max. de la boucle 1 100 Q a 36 V CC,
610Qa24V CC,100Qa 12V CC
Toutes les sorties numériques (« DO ») | e Transistor

¢ Mode de raccordement indifférent en mode NPN ou PNP
e |solation galvanique
® Protégées contre les courts-circuits
e Tension max. : 36 V CC
¢ Fréquence max. 2 000 Hz
e Courant absorbé maximal autorisé :
- Max. 700 mA si 1 DO par module est activée
- Max. 1 Asiles 2 DO par module sont activées

- Max. 4 A pour une version Ethernet si I'appareil a 4 modules
de sorties

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023
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6.9 Spéecifications électriques du 8619 multiCELL WM AC

Alimentation électrique 110...240 V CA

e Tolérance

* Fréguence

e Courant max.

¢ Protection intégrée

e —10...+410 %
¢ 50...60 Hz
e 550 mA

e Fusible a retardement de 3,15 A, 250 V CA, (capacité de
coupure = 1500 A a 250 V CA, 10 kA a 125 V CA),
certifié CElI 60127, UL-listed et UL-recognized

Alimentation distribuée
(module POWER OUT)

e Protégées contre les inversions de polarité

e 24V CC, filtré et régulé, appareil connecté en permanence a
un circuit Tres Basse Tension de Sécurité (circuit SELV), a un
niveau d’énergie non dangereux,

° 1 ,3 A max. : respecter la charge maximale admissible en

fonction de la température ambiante. Voir les courbes de perte
de débit dans Fig. 6.

Courant maxi-
mal de la charge

[A]
1.3
\\
1.1 \
N, AN
08 ANy s 8619 MultiCELL WM AC,
N sans module d’extension
0.6
\
\
—a 8619 multiCELL WM AC,
0.1 avec module d’extension

N
20 -10 0 +10 +20 +30 +40 +50 +60 +70 +80

[°C]
Température ambiante

Fig. 6 :  Courbes de perte de débit du courant maximal admissible, selon la température ambiante

Toutes les entrées numériques (« DI »)

e Seuil de commutation V__ :5...36 V CC

¢ Seuil de commutation V . : <2V CC

¢ Impédance d’entrée : 3 kQ

e |solation galvanique

e Protégées contre les inversions de polarité et les pics de tension
e Fréquence : 0,5...2 500 Hz

19
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Toutes les sorties analogiques (« AO ») | e Courant 4...20 mA

¢ Incertitude : +0,5 % de la valeur mesurée

e Mode de raccordement indifférent en mode puits ou source
e |solation galvanique

® Protégées contre les inversions de polarité

e Impédance max. de la boucle 1 100 Q a 36V CC,610Q a
24V CC,100Qa 12V CC
Toutes les sorties numériques (« DO ») | e Transistor

® Mode de raccordement indifférent en mode NPN ou PNP
¢ |solation galvanique
e Protégées contre les courts-circuits
e Tension max. : 36 V CC
e Fréquence max. 2 000 Hz
e Courant absorbé maximal autorisé :
- Max. 700 mA si 1 DO par module est activée
- Max. 1 Asiles 2 DO par module sont activées

- Max. 4 A pour une version Ethernet si 'appareil a 4 modules
de sorties

6.10 Spécifications communes a toutes les versions

6.10.1 Spécifications de la carte mémoire

Nous recommandons d’utiliser la carte mémoire de 8 Go disponible chez Blirkert sous le numéro
d’article 564072, car elle a été testée et validée pour fonctionner avec I'appareil.

Une carte mémoire de capacité différente ou d’un autre fabricant peut entrainer un dysfonctionnement

de I'appareil.
e Type de carte mémoire e MMC (carte mémoire multimédia) et compatible
e Capacité e 8 GB max.
e Systéme de fichier e FAT32
e Température de fonctionnement e -25...+85 °C

6.10.2 Mesure du débit

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

Se reporter au manuel d’utilisation du capteur de débit connecté a I’appareil.
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6.10.3 Spécifications du module « Input »

Puissance absorbée

0,1 VA

Entrées numériques (« DI »)

¢ Seuil de commutation V__:5...36 V CC

¢ Seuil de commutation V  : <2V CC

e Impédance d’entrée : 3 kQ

e |solation galvanique

e Protégées contre les inversions de polarité et les pics de tension
e Fréquence : 0,5...2 500 Hz

Entrées analogiques (« Al »)

e Mode de raccordement indifférent en mode puits ou source

e |solation galvanique

e Précision +0,25 %

e Courant : 0...22 mA ou 3.5...22 mA. Tension max. : 36 V CC.
Impédance : 50 Q. Résolution : 1,5 pA

e Tension : 0...5V CC ou 0...10 V CC. Tension max. : 36 V CC.
Impédance : 110 kQ. Résolution : 1 mV

6.10.4 Spécifications du module de sortie « OUT »

Puissance absorbée

0,1 VA

Toutes les sorties numériques (« DOXx »)

e Transistor

e Mode de raccordement indifférent en mode NPN ou PNP

e |solation galvanique

e Protégées contre les courts-circuits

e Tension max. : 36 V CC

® Fréguence max. 2 000 Hz

e Courant absorbé maximal autorisé : voir section 6.7, 6.8 ou 6.9

Toutes les sorties analogiques (« AOX »)

e Courant 4...20 mA

e Incertitude : £0,5 % de la valeur mesurée

e Mode de raccordement indifférent en mode puits ou source
e |solation galvanique

e Protégées contre les inversions de polarité

e Impédance max. de la boucle 1 100 Q a 36 V CC,
610Qa24V CC,100Qa12V CC
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6.10.5 Spécifications du module « pH/ORP »

Mesure pH

e Plage de mesure pH
e Résolution de mesure pH
e Variation systématique de la mesure pH

¢ Plage de mesure de différence de
potentiel

e Résolution de la mesure de différence de
potentiel

e Variation systématique de la mesure de
différence de potentiel

¢ Type de sonde pH

e -2.00...+16,00 pH

¢ 0,01 pH

e +0,02 pH + pH erreur sonde
e -600...+600 mV

e 0,1 mV

e +1 mV + pH erreur sonde

e Electrochimique

Puissance absorbée

0,1 VA

Mesure du potentiel d’oxydoréduction

* Plage de mesure du potentiel
d’oxydoréduction

¢ Résolution de la mesure de différence de
potentiel

e Variation systématique de la mesure de
différence de potentiel

¢ Type de sonde du potentiel
d’oxydoréduction

e -2 000...42 000 mV
e 0,1 mV
e +1 mV + ORP erreur sonde

e Electrochimique

Mesure de la température

® Plage de mesure

e Résolution de mesure

e Variation systématique de la mesure
e Type de capteur de température

e -25..+130°C
°0,1°C

e +1 °C + erreur sonde température
¢ Pt100 ou Pt1000, avec 2 ou 3 cables
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6.10.6 Spécifications du module de conductivité « COND »

Mesure de résistance 5Q..1 MQ
(sans capteur de conductivité connecté)
Puissance absorbée 0,25 VA

Type de sonde de conductivité

Avec 2 ou 4 électrodes ; les spécifications des cellules
Birkert sont décrites dans le manuel d’utilisation
correspondant.

Mesure de conductivité
(avec capteur de conductivité connecté)

* Plage de mesure
e Résolution de mesure
e Variation systématique de la mesure

¢ 0,000 pS/cm...2 S/cm (selon le capteur de conductivité)
¢ 10-° S/cm

e +0,5 % de la valeur mesurée + erreur du capteur de
conductivité

Mesure de résistivité
(avec capteur de conductivité connecté)

e Plage de mesure
e Résolution de mesure

e Variation systématique de la mesure
(sans capteur)

¢ 0,500 Q.cm...100 MQ.cm (selon le capteur de conductivité)
¢ 10-" Q.cm

¢ +0,5 % de la valeur mesurée + erreur du capteur de
conductivité

Mesure de la température

e Plage de mesure

e Résolution de mesure

e Variation systématique de la mesure
¢ Type de capteur de température

e —40 °C...+200 °C

e +0,1°C

e +1 °C + erreur sonde température

e Pt100 ou Pt1000, avec 2 ou 3 cables

6.10.7 Spécifications du module Ethernet M1

Puissance absorbée 2,2 VA
Protocoles de réseau pris en charge e Modbus TCP
e PROFINET

e EtherNet/IP

Voyants

e 2 voyants Link/Act (jaune)
e 2 voyants Link (vert)

Raccordement électrique

e 2 ports pour connecteur RJ45
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6.11 Spécifications des protocoles Ethernet industriel

6.11.1 Protocole Modbus TCP
Port TCP 502
Protocole Protocole Internet, version 4 (IPv4)
Topologie du réseau e Arbre
* Etoile

e Linéaire (guirlande ouverte)

Configuration IP

* |P fixe
e BOOTP (Bootstrap Protocol)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Vitesse de transmission

10 et 100 Mbit/s

Couche de transport de données

EtherNet Il, IEEE 802.3

Codes fonction Modbus 3,4, 16, 23

Registre lecture/écriture Max. 125 registres de lecture et 123 registres d’écriture par
télégramme

Mode Message Serveur

Entrée (Cible vers Initiateur)

¢ Toutes les informations de diagnostic et d’erreur ont la plus
haute priorité et peuvent étre lues par un automate (se reporter
au supplément relatif a la communication numérique pour le
Type 8619).

e Al/DI/AO /DO : valeur, état, unité
e Appareil et modules : état

e Fonctions : valeur, état, unité

e PVC : valeur, état, unité

Sortie (initiateur vers cible)

20 Réseau valeurs mesurées (PVN)

Al = entrée analogique, AO = sortie analogique, DI = entrée numérique, DO = sortie numérique,

cible = serveur, initiateur = client.
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6.11.2 Protocole PROFINET
Type de produit Compact filed IO device
Spécification PROFINET IO V2.3
Topologie du réseau e Arbre
* Etoile

e Anneau (guirlande fermée)
e Linéaire (guirlande ouverte)

Gestion de réseau

e LLDP (Link Layer Discovery Protocol)

e SNMP V1 (Simple Network Management
Protocol)

e MIB (Management Information Base)

Fonctions supplémentaires prises en charge

e DCP (Discovery and basic Configuration Protocol)
e Balisage VLAN et priorité

e Shared device

¢ Protocole RTC (Real Time Cyclic) : Classe 1

Vitesse de transmission

100 MBit/s duplex intégral

Couche de transport de données

EtherNet Il, IEEE 802.3

Classe de conformité maximale prise en charge CC-B
Redondance média (pour topologie en anneau) MRP Client pris en charge
Temps de cycle minimal 64 ms

Données cycliques d’entrée (appareil a régulateur 1O
ou appareil a superviseur 10)

e Toutes les informations de diagnostic et d’erreur
ont la plus haute priorité et peuvent étre lues par
un automate (se reporter au supplément relatif a
la communication numérique pour le Type 8619).

e Al/ DI/ AO /DO : valeur, état, unité
e Appareil et modules : état

¢ Fonctions : valeur, état, unité

e PVC : valeur, état, unité

Données cycliques de sortie (régulateur 10 ou
superviseur 1O a appareil)

20 Réseau valeurs mesurées (PVN)

Relations d’applications multiples (AR)

Le stack peut traiter simultanément jusqu’a
2 AR 10, 1 AR superviseur DA.

Fichier GSDmI

Disponible / a télécharger sous :
country.burkert.com

Al = entrée analogique, AO = sortie analogique, DI = entrée numérique, DO = sortie numérique.
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6.11.3 Protocole EtherNet/IP

Protocole

Protocole Internet, version 4 (IPv4)

Topologie du réseau

e Arbre

* Etoile

¢ DLR (Device Level Ring) pour guirlande fermée
e Linéaire pour guirlande ouverte

Configuration IP

e |P fixe
e BOOTP (Bootstrap Protocol)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Services de reset CIP
(Common Industrial Protocol)

Service de reset (type 0 ou type 1) de I'objet Identity

Vitesse de transmission

10 et 100 Mbit/s

(Medium Dependent Interface)

Modes duplex Semi-duplex, duplex intégral, auto-négociation
Couche de transport de données EtherNet I, IEEE 802.3
Modes MDI auto-MDIX

Objets standard prédéfinis

e |dentity (0x01)

e Message Router (0x02)

e Assembly (0x04)

e Connection Manager (0x06)
e DLR (0x47)

* QoS (0x48)

e Carte CPU E/S MO (0x64)

e Fonctions (0x65)

e Modules d’extension (0x66)
e Module Ethernet (0x67)

e TCP/IP Interface (OxF5)

e EtherNet Link (OxF6)

RPI (Requested Packet Interval)

e minimum : 100 ms
e maximum : 9 999 ms

Entrée
(abonné a producteur ou adaptateur a scanner)

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

¢ Toutes les informations de diagnostic et d’erreur
ont la plus haute priorité et peuvent étre lues par
un automate (se reporter au supplément relatif a la
communication numérique pour le Type 8619).

e Al /DI /AO /DO : valeur, état, unité
e Appareil et modules : état

e Fonctions : valeur, état, unité

e PVC : valeur, état, unité

Sortie 20 Réseau valeurs mesurées (PVN)
(producteur a abonné ou scanner a adaptateur)
Fichier EDS Disponible / a télécharger sous :

country.burkert.com

Al = entrée analogique, AO = sortie analogique, DI = entrée numérique, DO = sortie numérique,
abonné = serveur, producteur = Client, adaptateur = serveur, scanner = client.
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7 INSTALLATION ET CABLAGE

71 Consignes de sécurité

A DANGER

Risque de blessure di a une décharge électrique.

» Si une version encastrable 12...36 V CC est installée dans un environnement humide ou en extérieur,
toutes les tensions électriques doivent étre de 35 V CC max.

» Couper I'alimentation électrique de tous les conducteurs et consigner I’alimentation électrique avant
d’intervenir sur I'installation.

» Tout équipement connecté a I'appareil doit présenter une double isolation par rapport au réseau de
distribution, conformément a la norme UL/EN 61010-1.

» Respecter la réglementation en vigueur en matiére de prévention des accidents et de sécurité relative
aux appareils électriques.

A WARNING

Risque de blessure di a une installation non-conforme.

» installation électrique ne peut étre effectuée que par du personnel habilité et qualifié, disposant des
outils appropriés.

» Equiper I'installation électrique, dans lequel est installé I’appareil, avec un disjoncteur ou un interrupteur.

» Installer le disjoncteur ou I'interrupteur dans un endroit facilement accessible.

» |dentifier le disjoncteur ou I'interrupteur comme étant le dispositif de coupure de I'alimentation élec-
trique de 'appareil.

» Utiliser impérativement les dispositifs de protection adaptés contre les surcharges. Pour une version ali-
mentée en 110...240 V CA, insérer des dispositifs de protection contre les surintensités dans le conduc-
teur sous tension et dans le conducteur neutre.

» Ne pas alimenter un appareil, version 12...36 V CC, avec une tension alternative, ni avec une tension
continue supérieure a 36 V CC +10 %

» Ne pas alimenter un appareil, version 110...240 V CA, avec une tension continue ou avec une tension
alternative supérieure a 240 V CA.

» Respecter la norme NF C 15-100 / CEI 60634.
» Utiliser de préférence des sondes et capteurs vendus par Burkert.
> Lire et respecter les manuels d’utilisation de tous les instruments connectés a I'appareil.

» Sur un 8619 multiCELL WM, seul du personnel autorisé peut insérer ou retirer la carte mémoire du lec-
teur/de 'enregistreur.

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

Risque de blessure di a une mise sous tension involontaire de I'installation et a un redémarrage
incontroélé.

» Protéger I'installation contre toute mise sous tension involontaire.
» Garantir un redémarrage controlé de I'installation, apres toute intervention sur I’appareil.

Pour l'installation Ethernet, respecter les normes ISO / CEl 61918.

Protéger I'appareil contre les perturbations électromagnétiques, les rayons ultraviolets et, lorsqu’il
est installé a I’extérieur, des effets des conditions climatiques.
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7.2 Procédure d’installation

1. Pour réaliser I'installation mécanique : Selon la version, suivre les instructions de la section 7.2.1 ou
7.2.2.

2. Pour cabler I'appareil : Selon la version, suivre les instructions de la section 7.3.

7.21 Installation d’un 8619 multiCELL sur un boitier ou une armoire
électrique

— Suivre les instructions ci-aprés pour monter I'appareil, fourni entierement assemblé, dans un boitier ou
une armoire.

92 4+05/-0 Etape 1:
— Veérifier que I’épaisseur de la porte du boitier ou

5
«——
A
A

T I . de I'armoire est inférieure a 4 mm.
55,1 [« i 5] 185 o — S’assurer qu’il y aura sgﬁisgm_me’n_t d’espace
| 5 autour du trou découpé et a I'intérieur de I'ar-
— --—--i—--— e 5_5 moire pour accueillir facilement les 4 fixations.
AN
l o — Découper un trou dans la porte du coffret ou
‘o_l | | de I'armoire électrique selon la norme CEI
! 61554:1999 (DIN 43700).

Ce schéma n’est pas a I’échelle.
Les dimensions sont données en mm.

Etape 2 :

Préparer les 4 fixations :

Boitier

x4
— Insérer une vis dans chaque appareil.

— Serrer les vis jusqu’a ce que I'extrémité de la tige
de la vis affleure avec I'appareil.
Etape 3 :

— Faire glisser le boitier dans la découpe avec les
connecteurs vers I'arriére, jusqu’a ce qu’il ne
puisse plus aller plus loin.
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Etape 4 :

— Insérer (1) les crochets de la premiere fixation
dans les fentes du boitier.

— Tirer la fixation (2).
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Etape 5 :

— Placer la fixation contre I'appareil a la main, de
sorte que les crochets restent en place.

Etape 6 :

— Serrer complétement les vis a I’'aide d’un tour-
nevis approprié.

— Répéter les étapes 4 a 6 pour installer les 3 fixa-
tions restantes.

Fig. 7:  Montage en panneau de I'appareil sur un coffret ou une armoire

7.2.2 Installation d’'un 8619 multiCELL WM sur un support

REMARQUE

Risque de dommage matériel si les presse-étoupes sont desserrés. Le corps des presse-étoupes est
vissé dans le boitier en usine avec un couple de 5,5 Nm (4,06 Ibf-ft)

» Avant d’installer le boitier mural sur son support, vérifier que les corps des presse-étoupes sont bien
serrés. Si les corps des presse-étoupes sont desserrés, les serrer avec un couple de 5,5 Nm = 20 %
(4,06 Ibf-ft £ 20 %).

Le 8619 multiCELL WM est installé sur un support a I’'aide de la plaque de fixation murale.

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

— Choisir un emplacement répondant aux critéres suivants :

¢ | a surface est plane.

¢ | a température de surface du support reste inférieure a 100 °C.
e ’affichage se trouve a la méme hauteur que le regard.

e |l y a suffisamment d’espace pour ouvrir le boitier a 180°.
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Etape 1 : Retrait de la plaque de fixation murale de
I"appareil.

1. Appuyer sur la languette pour déverrouiller
I"appareil.

2. Lever I'appareil.

3. Séparer 'appareil de la plaque de fixation
murale.

Etape 2 : Installation de la plaque de fixation murale
sur le support.

@ Les vis et rondelles ne sont pas fournies.
.GB.

— Percer des trous dans le support selon les
dimensions indiquées sur le schéma a gauche.

90

— Utiliser 4 vis de 6 mm de diamétre, qui suppor-
teront le poids de I'appareil et sont adaptées au

support.
&) — Insérer une rondelle pour chaque vis.

— Insérer les 4 vis dans la plaque de fixation murale
et dans les trous percés dans le support.

Ce schéma n’est pas a I'échelle. —> Serrer les 4 vis en croix, avec un couple

Les dimensions sont données en mm. maximum de 5,3 Nm. (3.91 Ibf-ft)

Etape 3 : Installation de I’appareil sur la plaque de
fixation.

— Aligner la base des glissieres avec la hauteur des
rails.

— Insérer les 4 glissieéres dans les 4 rails jusqu’a
entendre un clic.
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Fig. 8:  Installation d’un 8619 multiCELL WM sur un support
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7.3 Cablage électrique

A DANGER

Risque de blessure di a une décharge électrique.

» Si une version encastrable 12...36 V CC est installée dans un environnement humide ou en extérieur,
toutes les tensions électriques doivent étre de 35 V CC max.

» Couper I'alimentation électrique de tous les conducteurs et consigner I’alimentation électrique avant
d’intervenir sur I’'installation.

» Tout équipement connecté a I'appareil doit présenter une double isolation par rapport au réseau de
distribution, conformément a la norme UL/EN 61010-1.

» Respecter la réglementation en vigueur en matiére de prévention des accidents et de sécurité relative
aux appareils électriques.

Sur la plaque arriére de 'appareil, selon la version de I'appareil que vous commandez, des bou-
chons obturent les emplacements libres.

> Ne pas retirer les bouchons de la plaque arriere.
Pour I'installation Ethernet, respecter les normes ISO / CEI 61918.

7.31 Recommandations pour le cablage d’'un 8619 multiCELL WM

REMARQUE
Sur un 8619 multiCELL WM, le cable plat qui relie I’écran a la carte électronique peut étre endommaggé.

» QOuvrir et fermer le couvercle du boitier avec soin.
» Ne pas pincer le cable plat.

» Ne pas tirer sur le cable plat.

» Manipuler le cable plat avec soin.

» Si le cable plat est débranché, le reconnecter avec soin.

REMARQUE
Un 8619 multiCELL WM peut étre endommagé si I’appareil n’est pas étanche.

» S’assurer que les écrous des presse-étoupes non-utilisés sont bien serrés (en usine, un joint d’arrét a
été inséré dans chaque presse-étoupe).

» Une fois I'installation mécanique et le cablage terminés, serrer les vis du presse-étoupe avec un couple
de 4,5 Nm + 20 % (3,32 Ibf-ft + 20 %).

» Une fois I'installation mécanique et le cablage terminés, serrer les 4 vis du couvercle en croix avec un
couple de 1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %)

— Avant de cabler I'appareil, I'installer selon les instructions de la section 7.2.1 ou de la section 7.2.2.
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7.3.2 Caractéristiques des cables et des conducteurs

— Ultiliser des cébles blindés (non fournis) avec une température de fonctionnement maximale supérieure a
90 °C.

— Ultiliser des cébles et des fils électriques dont les dimensions respectent les spécifications décrites dans
Tabl 2.

— Pour une version Ethernet, utiliser des cables RJ45 respectant les spécifications décrites dans Tableau 3.

Les raccordements électriques s’effectuent via des borniers et, en version Ethernet, via des ports RJ45 :

¢ Directement, sur un 8619 multiCELL.

e Via les presse-étoupes, sur un 8619 multiCELL WM.

Tableau 2 : Spécifications des cables et conducteurs pour les borniers

Diamétre extérieur d’un céble (8619 multiCELL WM) | 6...12 mm (4 mm si utilisation d’un joint a entrées
multiples)

Section du conducteur de mise a la terre local 0,75...1,5 mm?

(versions 12...36 V CQC)

Section du conducteur de mise a la terre de min. 1,5 mm?

protection (versions 110...240 V CA)

Section du conducteur rigide H05(07) V-U 0,2...1,5 mm?2, dénudé sur 7 mm

Section du conducteur flexible HO5(07) V-K 0,2...1,5 mm?2, dénudé sur 7 mm

Section d’un conducteur avec une cosse hon-isolée |0,2...1,5 mm?, dénudé sur 7 mm

Section d’un conducteur avec une cosse isolée 0,2...0,75 mm?, dénudé sur 7 mm

Tableau 3 : Spécifications du céable RJ45

Pour garantir la fermeture compléte de la porte d’une version Ethernet murale, utiliser des connec-
teurs males RJ45 de dimensions maximales de 45 mm, rayon de courbure du cable Ethernet inclus.

Céble blindé minimum requis : FTP
Catégorie minimale 5e / CAT-5
Longueur max. 100 m

7.3.3 Cablage de l'alimentation électrique 12...36 V CC pour un
8619 multiCELL

— Utiliser une alimentation électrique 12...36 V CC filtrée et régulée.

— Cabler I'alimentation électrique 12...36 V CC sur la carte CPU « MO » d’'un 8619 multiCELL.
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— Relier la terre fonctionnelle de I'installation a la vis de terre de 'appareil a I’'aide d’une cosse a
ceillet adaptée a la vis de terre M4 et au conducteur de terre. Serrer au couple de 1 Nm +20 %
(0.74 Ibf-ft £20 %).

— Relier le blindage de chaque fil a une borne « FE » (terre fonctionnelle) pour garantir I’équipotentialité de
I’installation.
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12-36 VDC

]

amentaion IO0000000000000000000

électrique +

suppLY [PwrouT| DIt | Di2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Bornes vissées amovibles, 21 positions, noir

Fig. 9:  Céblage de I'alimentation électrique 12...36 V CC pour un 8619 multiCELL

(0,74 Ibf-ft + 20 %).

I'installation.

— Utiliser une alimentation électrique 12...36 V CC filtrée et régulée.

7.3.4 Cablage de l'alimentation électrique 12...36 V CC pour un
8619 multiCELL WM DC

— Utiliser le presse-étoupe le plus a droite pour le cable d’alimentation électrique.
— Cabler I'alimentation 12...36 V CC d’un 8619 multiCELL WM sur un bornier marqué 12...36 V CC.

— Relier la terre fonctionnelle de I'installation a la vis de terre de I'appareil a I'aide d’une cosse a
ceillet adaptée a la vis de terre M4 et au conducteur de terre. Serrer a un couple de 1 Nm + 20 %

— Relier le blindage de chaque fil a une borne « FE » (terre fonctionnelle) pour garantir I’équipotentialité de

Bornes vissées amovibles,
2 positions, vert
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12-36 VDC

Alimentation
électrique

Fig. 10 : Céblage de I'alimentation électrique 12...36 V CC pour un 8619 multiCELL WM
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7.3.5 Cablage de I'alimentation électrique 110...240 V CA pour un
8619 multiCELL WM AC

— Dévisser et retirer le capot
de protection du bornier
de raccordement de
I’alimentation.

— Utiliser le presse-étoupe le

Bornes vissées amovibles, plus a droite pour le cable
2 positions, vert d’alimentation électrique.

— Cébler I'alimentation
110...240 V CA pour un
8619 multiCELL WM AC
sur un bornier marqué
110...240 V CA.

110-240 v~

— Relier la terre de pro-
tection de I'installation a
la vis de terre de I'appareil
a I'aide d’une cosse a
ceillet adaptée a la vis de
terre M4 et au conducteur
de terre. Serrer a un
couple de 1 Nm = 20 %
(0,74 Ibf-ft £ 20 %).

L : Conducteur sous tension

N : Conducteur neutre

— Mettre en place et visser le
capuchon de protection.

Fig. 11 : Cablage de I'alimentation électrique 110...240 V CA pour un 8619 multiCELL WM AC
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7.3.6 Alimentation d’un instrument externe via un 8619 multiCELL

L'appareil en version encastrable peut étre utilisé pour alimenter un instrument externe, par exemple un
capteur de débit, avec une tension identique a la tension d’alimentation de I’'appareil.

L’alimentation est disponible sur la carte CPU « M0 » d’un 8619 multiCELL.

12..36 VDC

Alimentation disponible pour

un instrument externe

OO0O0000000000000

+ oW

Alimentation électrique

+ +
PEidadotl £+ b b p i

supPLY [PwrouT| DIt | D2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Bornes vissées amovibles, 21 positions, noir

Fig. 12 :  Alimentation d’un instrument externe via un 8619 multiCELL

7.3.7 Alimentation d’un instrument externe via un

8619 multiCELL WM

L’appareil peut étre utilisé pour alimenter plusieurs instruments externes, comme des capteurs de débit ou
des capteurs de conductivité par exemple.

— Pour alimenter un instrument externe, le connecter a une borne vissée positive et négative sur le bornier
« POWER OUT ».

La tension disponible sur le bornier vert « POWER OUT » d’un 8619 multiCELL WM :
e est égale a la tension du 8619 multiCELL WM DC qui est alimenté avec une tension de 12...36 V CC.

e est égale a une tension de 24 V CC sur un 8619 multiCELL WM AC alimenté avec une tension de 110...240 V CA.

UO0D0000ou0

Bornes vissées amovibles,
12 positions, vert

Fig. 13 :  Alimentation d’instruments externes via un 8619 multiCELL WM
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7.3.8 Cablage des entrées et sorties sur la carte CPU « MO »

E[ﬂ Voir des exemples de raccordement avec les capteurs Blirkert dans le manuel d’utilisation complet
disponible sous country.burkert.com

La carte CPU « MO » a :

e 2 entrées numériques (marquées DI1 et DI2), pour la connexion d’un capteur de débit par exemple
¢ Deux sorties analogiques 4...20 mA (marquées AO1 et AO2)
e 2 sorties numériques (marquées DO1 et DO2)

Les entrées et sorties sont isolées galvaniquement et donc flottantes.

1ére entrée 4...20 mA
(sur un instrument externe)

[FI-]

\—OOVDC

2éme sortie numérique 2éme entrée 4...20 mA
(sur un instrument externe) (sur un instrument externe)
E3E *

I_, 0VDC 12..36 VDC‘J Charge 1

+
1ére sortie numérique 1 -
(sur un instrument externe)
ovVDC

5..36 VDC o——

12..36 VDC

12..36 VDC
12..36 VDC

5..36 VDC

:

Charge 2

00000

T
|
|
L .
l
H———e
T
L1
T
e
i
gl
1
I| o
i
T
L
1
V1
V!
ey
o
<
o
@)

3
[H
[H
L3
3
[H
L3
i
[ H
B_
[H
3
E
)
[

LA AR

D
D+
D_
FE
I+
|_
1+

+
[a)]

| pit | pi2 [FE| AO1 | AO2 [FE| DO1 | DO2 |FE
Bornes vissées amovibles,
21 positions, noir
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entrées sorties sorties
numériques analogiques numériques

DI1, DI2, AO1, AO2, DO1 et DO2 : désignation dans les menus de configuration de la carte CPU « MO ».

FE = terre fonctionnelle

Fig. 14 : Céblage des entrées et sorties sur la carte CPU « MO »
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7.3.9 Identification des broches sur les modules d’extension

En cas d’utilisation de borniers autres que ceux fournis avec |'appareil, ceux-ci doivent étre marqués.

Fig. 15 permet d’étiqueter les bornes.

MEMORY CARD

MOfj|l® 8 ® ® B ® 8 8 ® @8 @ 8B @ B @ @ B ® @ B ®

|SUPPLY|PWR 0UT| DI1 | DI2_|FE| AO1 |AO2 |FE|DO1 |DO2 |FE]
N ‘y N ALY

M1 neeneene;eneaneane;e‘MZ

M3”o’. 8B 8 @ B ® .I',.F“ “o’. 8B ® @ 8 ® .I',l]“M4
1] P 1 T

' :

g i— —

el L
Tl L.
\// L

[22]

N

o

N

©

o

©

N

G

(3]

e

s

=

(0]

QO

&

S Borne de connexion N° 1 Borne de connexion N° 9

o

3 MEMORY CARD

3

[ H H

: MOffl® ® » @ @ ® @ ® ® @ ® ® ® ® ® B ® ® B8 ® ®

X

3 |SUPPLY |PWR oUT| DI1 | DI2 |FE| AO1|AO2 |FE|DO1 |DO2 |FE|

© ‘4

0

[a] M1

=

S -

@ ]

@ '

> :

x PORT2 PORT1 :

™ 8/e8 ® 8 @8 8 ® ®@,8()| M4

N .1 ‘I

3 J

3 '©

3 :

S ;

= MS[ [ 1| [me

Z ;

<

= T
Borne de connexion N° 1 Borne de connexion N° 9

Fig. 15 : Identification des bornes sur les modules d’extension
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7.3.10 Cablage de ’Ethernet industriel

WARNING

Risque de blessure di a une installation non-conforme.

» L’installation électrique ne peut étre effectuée que par du personnel habilité et qualifié, disposant des

outils appropriés.

Un appareil Ethernet industriel dispose de 2 voyants sur chaque connecteur RJ45 pour indiquer I'état du
raccordement au réseau.

Voyant Link/Act
(jaune)

Voyant Link
(vert)

-~

Fig. 16 :  Emplacement des voyants d’un connecteur RJ45
Voyants Comportement Signification
allumé, Le raccordement a la couche de protocole parent est établie.

Voyant Link/Act

clignotement rapide

Des données sont échangées.

. allumé, Aucun raccordement a la couche de protocole.
(jaune) clignotement lent
OFF Aucun raccordement au réseau.
Voyant Link ON Le raccordement au réseau est établi.
(vert) OFF Aucun raccordement au réseau.
Tableau 4 : Description des voyants d’un connecteur RJ45
Port RJ45 Broche Affectation des
broches
1 TX+
2 TX-
L (—) 3 RX+
4 N. C.
5 N. C.
6 RX-
EEEEEEE
TTTTTT 1] 7 N. C.
12345678
8 N. C.
Boitier FE

Fig. 17 :

Affectation des broches de chaque port RJ45

Il est possible de préparer un cable de raccordement pour la version murale comme décrit ci-dessous, ou
d’utiliser un adaptateur RJ45-M12.
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Préparation d’un cable de raccordement pour une version murale :

— Opter pour un connecteur méale RJ45 a usage industriel

Céble blindé minimum requis : FTP
Catégorie minimale 5e / CAT-5
Longueur max. 100 m

— Pour garantir la fermeture compléte de la porte de I'appareil, utiliser des connecteurs males RJ45 de
dimensions maximales de 45 mm, rayon de courbure du cable Ethernet inclus.

— Insérer le cable via le presse-étoupe de I'appareil.

— Insérer les fils comme spécifié par le fabricant du connecteur méle RJ45 et conformément a la norme
ISO / CEI 11801.

— Sertir le connecteur male RJ45.
— Insérer le connecteur RJ45 dans le port RJ45.

— Faire les réglages de la connexion Ethernet. Se référer au supplément relatif a la communication numé-
rique pour le type 8619, disponible sous :
country.burkert.com.

7.3.11  Exemple de branchement du module Ethernet

8619

PORT2 PORT1

[T ]

Ordinateur Automate

Fig. 18 : Exemple de branchement d’un ordinateur et d’un automate au module Ethernet
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7.3.12 Cablage du module « INPUT »

disponible sous

Voir des exemples de raccordement avec les capteurs Blrkert dans le manuel d’utilisation complet
country.burkert.com

Le module « INPUT » a:

e Deux entrées analogiques ;
e Deux entrées numériques.

Les entrées sont isolées galvaniquement et donc flottantes.

1ére entrée 0/4...20 mA
7] (sur un instrument externe)

\—¢0VDC

2eéme entrée 0/4...20 mA (sur un instrument externe)

il 5..36 VDC

12..36 VDC J L

1ére sortie numérique

(sur un instrument externe)

ﬂ 2eme sortie numérique
1

(sur un instrument externe)

12..36 VDC

0VDC

. ,
e
L.+ 0VDC
- 5..36 VDC

Bornes vissées amovi-
bles, 9 positions, orange

A+G—
[
[
(3

E|[ 34

[
[H
+ | L3
[

1 2|3 4|s]6 7[8 9
(A1) (AI2) (DI1) (DI2) (désignation dans les menus de configuration du

\/ \/ module d’entrée supplémentaire Mx)

entrées entrées
analogiques numériques
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FE = terre fonctionnelle

Fig. 19 : Connexion des entrées analogiques a un transmetteur de courant a 2 fils et connexion des entrées numériques
du module « INPUT »
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1ére entrée 0/4...20 mA 2éme entrée 0/4...20 mA
(sur un instrument externe) FT=TT] 7171 (sur un instrument externe)
12..36 VDC’J 12...36 VDC’J
0VDC e——
ovVDC
O + 1ére sortie numérique
a _ (sur un instrument externe)
> 0 VDC o—
©
“ 12..36 VDC
[a
éme sortie numérique
- (sur un instrument externe)
[ T T . ______—OOVDC

Bornes vissées amovibles,
9 positions, orange

1 2[38 4[5]6 7[8 9 | iciinat . .
A1) (A12) ©I1) O12) (désignation dans les menus de configuration

\/ \/ du module d’entrée supplémentaire Mx)

entrées entrées
analogiques numeériques

FE = terre fonctionnelle

Fig. 20 : Connexion de I’entrée analogique Al1 en mode source et de I’entrée analogique Al2 en mode puits a un trans-
metteur de courant a 3 fils (par exemple type 8025 avec sorties relais) et connexion des entrées numeériques du

module « INPUT »
1ére sortie 0...5/10 V CC + 1ére sortie numérique
(instrument externe) TV é 0VDC e _ (sur un instrument externe)
8 12..36 VDC
12..36 VDC :
,‘E T— + 2éme sortie numérique
OVDCe— - (sur un instrument externe)
N {_________—OOVDC

Bornes vissées amovi-
bles, 9 positions, orange

1 2|8 4|5|6 7(8 9 L. . ' .
(A|1)| (A|2)| | ©I1) (DI2) (désignation dans les menus de configuration

\/ \/ du module d’entrée supplémentaire Mx)

entrées entrées
analogiques numériques

FE = terre fonctionnelle

Fig. 21 : Connexion des entrées analogiques a un transmetteur de tension et connexion des entrées numériques du
module « INPUT »
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7.3.13 Céablage du module de sortie « OUT »
Le module « OUT » a:

e Deux sorties analogiques 4...20 mA ;

e Deux sorties numériques.

Les sorties sont isolées galvaniquement et donc flottantes.

1ere entrée 4...20 mA 2eme entrée 4...20 mA
(sur instrument externe) (sur instrument externe)
[F1-1 F1-1
|_’ OVDC 5 36 voooJ
Charge 1
8 ﬂ
>
S g 12..36 VDC
o -

L&
i—

Charge 2

[ J—#——= 12.36 VDC

Bornes vissées amovibles,
9 positions, noir |+ + * + i £ » £

1 2[3 4fs5[6 7|8 o (désignation dans les menus de configuration du
(A01)(A02)  (DO1)(BO2)  moqyle de sortie Mx)

sorties analogiques sorties numériques

FE = terre fonctionnelle

Fig. 22 : Céablage du module de sortie « OUT »

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

42




Type 8619 burkert

Installation et cablage FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

7.3.14 Cablage du module « pH/ORP »

Voir des exemples de raccordement avec les capteurs Blrkert dans le manuel d’utilisation complet
disponible sous country.burkert.com

e Pour éviter 'impact de perturbations, cabler le capteur pH en mode symétrique. Dans ce cas, il est
obligatoire de cabler I’électrode équipotentielle.

e Lorsque le capteur de pH est cablé en mode asymétrique, la mesure du pH peut dériver dans le
temps lorsque I’électrode équipotentielle n’est pas cablée.

. Capteur de
Electrode de mesure du température

potentiel d’oxydoréduction

Electrode de référence B b tttd b B

Sangle (non fournie) ——] :

NO0000000

W owow o ww FE = terre fonctionnelle
S xoe O 8 T n E CIQ

12 3|4 5[6|7 8 9

Bornes vissées amovibles,
9 positions, gris

Fig. 23 : Céablage d’une sonde redox et d’une sonde de température Pt100 ou Pt1000 sur un module « pH/ORP »

Electrode de mesure du potentiel

d’oxydoréduction Capteur de

température

Electrode de référence

Electrode de :

mesure de pH DDDDDBDDD

12 3|456[7 8 9

Bornes vissées amovibles,
9 positions, gris

FE = terre fonctionnelle

Fig. 24 : Cablage d’un capteur de pH, d’une sonde redox et d’une sonde de température Pt100 ou Pt1000 sur un
module « pH/ORP »

43



https://country.burkert.com

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

44

Lo Type 8619
burkert | .
FLUID CONTROL SYSTEMS Installation et cablage
Q
o
2
2.8
. o - 8% Capteur de
Electrode de référence = 5 g température
s| | S¢
g | 83
@ )
c = -
. g 8
Electrode de mesure de pH i
Sangle (non fournie) —— :,—| !
tepd8eyes
12 3|4 5[6|7 8 9
Bornes vissées amovibles, 9 positions, gris
FE = terre fonctionnelle
™ Couleurs des fils dans les cables de raccordement Biirkert avec référence article 561904, 561905 ou 561906.

Fig. 25 : Cablage d’un capteur de pH et d’une sonde de température Pt100 ou Pt1000 en mode asymétrique sur un
module « pH/ORP »

7.3.15 Cablage du module de conductivité « COND »

disponible sous country.burkert.com

Voir des exemples de raccordement avec les capteurs Blirkert dans le manuel d’utilisation complet

Capteur de

conductivité
Capteur de

température

T

+ o+ w w mn n
OO powomrFF

12 3 4|/5|6]7 8 9

Bornes vissées amovibles, 9 positions, vert

FE = terre fonctionnelle

Fig. 26 : Cablage d’un capteur de conductivité résistif a 2 électrodes et d’un capteur de température Pt100 ou Pt1000
a un module de conductivité « COND »
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m b
Capteur de
température

FE = terre fonctionnelle

12 3 4[5[6|7 8 9

Bornes vissées amovibles, 9 positions, vert

Fig. 27 : Cablage d’une cellule de conductivité résistive a 4 électrodes et d’un capteur de température Pt100 ou
Pt1000 & un module de conductivité « COND »
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8 MISE EN SERVICE, DESCRIPTION DE
L'AFFICHAGE

sation disponible sur Internet sous country.burkert.com.

Pour une description détaillée de toutes les fonctions et leurs réglages, se référer au manuel d’utili-

8.1 Consignes de sécurité

A WARNING

Risque de blessure di a un réglage non-conforme.

Le réglage non-conforme peut entrainer des blessures et endommager I'appareil et son environnement.

> Les opérateurs chargés du réglage doivent avoir pris connaissance et compris le contenu du présent
manuel d’utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et I'utilisation prévue.
» ’appareil/I'installation ne doit étre ajusté(e) que par du personnel suffisamment formé.

A WARNING

Risque de blessure dii a une mise en service non-conforme.

La mise en service non-conforme peut entrainer des blessures et endommager I'appareil et son
environnement.

» S’assurer avant la mise en service que le personnel qui en est chargé a lu et parfaitement compris le
contenu de ce manuel d’utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et I'utilisation prévue.
» "appareil/I'installation ne doit &tre mis(e) en service que par du personnel suffisamment formé.

Avant la mise en service, étalonner chaque capteur connecté a I'appareil.

8.2 Niveaux d’utilisation

L’appareil comprend 2 niveaux d‘utilisation : le Niveau Process et le Niveau Configuration qu comprend les
menus suivants : « Réglages », « Etalonnage », « Diagnostics », « Tests » et « Informations ».

8.3 Niveau Process

Lors de la premiere mise sous tension de I'appareil, I'écran affiche la premiére vue au niveau Process.

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

Lors d’'une mise en marche ultérieure, la derniére vue active au niveau Process s’affiche.
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A

™ | M2:Conductivité 29/06/20103:40
| M1:pH 29/06/20103:405 mS/cm
| MO:PRINCIP,.AL 29/06/20103;10 6.53 pH
MO:PRINCIPAL 29/06/201013:40| (9 500 DI 39.20 mV 2 °c
OFF DIt OFF DOT| 30,00 bit | o 5 o¢
(3 OFF D2 OFFDO2 qqgooK3 | ~
6.000 K1 | 3300 bio fres
20.00 A2 =
MENU -Ti=

29/06/201013:40
OFF DOt
i OFF DO2
5.000 A0
12.00 K62

MENU -T 1=

Vues des modules connectés a 'appareil (ne peuvent pas étre modifiées) :

¢ Vue « MO:Principal » : affiche les valeurs des entrées et des sorties sur la carte CPU ; la deu-

xiéme vue « MO : » est disponible si I'option de logiciel « DEBIT » est activée (se référer au

manuel d’utilisation).

e | es vues « M1: » a « M6: » affichent les données des modules 1 a 6.

O

F12: ONOFF 29/06/2010 13:40

— uS/cm
______ | F2PROP  20/06/2010 13:40] 290.0 P\s//
,,,,,,,,, e uSlom
CONSTANTES 29/06/2020 1206 F1:A+B 2910672010 13:40] 500.0 f;P'PV :
uS/cm cm o
|§| 0,000 pvC1 |§| 148 LUmin 0.00 cmD1
il ONPVC2 | e @@ Off F3 Dos.st
o °C 57 Umin T
q 21.6 pvc7 ARG
\ L/min | MANU|
—-0.960 Pvcio @ 205 FlowProcess1
MENU FTio VAL [MENU cTis

i Vues des constantes. Seul
. les constantes activées so
i affichées.

U1:PH_COND  29/06/2010 13:40

25 mS/cm
653 pH

ENU

-Ti=

es
nt

: Pour configurer et activer les
i constantes a afficher, se référer au
i manuel d’utilisation.

Les vues des fonctions actives non-modifiables (F1 :
a F12 :) permettent d’afficher chacune une fonction.
Seules les vues des fonctions déclarées « actives »

sont affichées.

Pour configurer et activer une fonction, se référer au
---------- .manuel d’utilisation.

U4:PROCESS1 29/06/2010 13:40
6.53 pH
7lE) 25 ms/cm
...... [0 25.2 oc
205 vmin
MENU -Ti1=

Les vues définies par I'utilisateur
(U1 a U4) sont chacune utilisées
pour afficher 1, 2 ou 4 données ou

un graphique. Seules les vues effec-
tivement définies sont affichées.
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8.4 Acceés au niveau Configuration

le niveau Process,

Sur une vue dans
@]
appuyer sur
Y]

MENU

- MES. (OJ

MES.

HO

m~
Q
6E;|'|H'|'l
g %
QO
«Q
@

<8

~

MES.

90
O
Q
«Q
=]
O @
@
q
7]
& |
~

MES.

BO
mg
o
(X

Informations

MES.

=
3

« Réglages »
correct

« Etalonnage »
correct !

correct

« Diagnostics »

1)

Code
« Tests »
correct V

Réglages
Systeme

Affichage
Fonctions
Enregistreur de données ?
MO:Sorties
MO:Entrées ?
M1:Ethernet
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivité
Mx:Sorties
Mx:Entrées

PEtalonnage
Systeme

MO:Sorties

(4 Mo:Entrées ?
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivité
Mx:Sorties
Mx:Entrées

(WDiagnostics
Systéme

Mx:pH/ORP
Mx:Conductivité
Mx:Entrées

miTests

Systéme
Simulation valeur PV

MO:Sorties
Mx:Sorties

@Informations

Erreur
Warning
Maintenance

A 4

Smiley
Journal systeme
Versions

" Le code n’est pas demandé en cas d'utilisation du code par défaut « 0000 ».

2 Ce menu est disponible en tant qu’option.
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8.5 Vérification de adresse IP d’un module Ethernet

Vérification de I’adresse IP d’une version Ethernet
Avant d’installer une version Ethernet sur le réseau, s’assurer que I’adresse IP de 'appareil
Type 8619 n’est pas déja utilisée par un autre équipement.

— Si nécessaire, changer I'adresse IP de I'appareil.

Réglages M1: Ethernet Configuration IP Adresse [P [¢—P[SAISIE

8.6 Etalonnage des capteurs de mesure
8.6.1 Saisie du facteur K pour le raccord a vis utilisé ou
détermination de celui-ci en utilisant Teach-in

— Saisir le facteur K en impulsion/litre propre au raccord utilisé. Se reporter au manuel d’utilisation du
raccord utilisé.

Etalonnage

volumique

MO:Entrées H—}j DI1/2: Débit Facteur K [¢—P[SAISIE

8.6.2 Etalonnage d’un capteur de pH

» Pour ne pas interrompre le process, activer la fonction HOLD dans le menu « Etalonnage -> Sys-
téme -> Hold ». Le mode Hold est désactivé automatiquement lorsque I'appareil redémarre apres
une interruption de I'alimentation, si le mode Hold était activé au moment de la coupure.

» Avant chaque étalonnage, nettoyer correctement I'électrode avec un produit adapté.

— Choisir la solution d’étalonnage utilisée dans le menu « Réglages > Mx:pH/ORP -> Tampon ». L'appareil
détecte automatiquement le pH de la solution tampon utilisée.

— Calibrer automatiquement le capteur de pH :

[Etalonnage  [4¢—P[Mx:pH/ORP__|4—[pH étalonn. auto 1er point
17

2&me point ?

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023

Résultat Etal. pH

L’étalonnage peut échouer :
e un éventuel message « warning » indique une erreur dans la solution d’étalonnage ou le vieillissement
de la sonde.

e un éventuel message « erreur » indique que la sonde doit étre remplacée.
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8.6.3 Etalonnage d’un capteur redox

« Réglages » -> « Mx:pH/ORP » -> « Limites d’étalonnage » -> « Offset ORP ».

» Pour ne pas interrompre le process, activer la fonction HOLD dans le menu « Etalonnage -> Sys-
téme -> Hold ». Le mode Hold est désactivé automatiquement lorsque I'appareil redémarre apres
une interruption de I'alimentation, si le mode Hold était activé au moment de la coupure.

» Avant chaque étalonnage, nettoyer correctement I’électrode avec un produit adapté.

» Modifier les limites d’étalonnage par défaut avant d’étalonner votre capteur dans le menu

— Etalonner le capteur redox en suivant la procédure en 1 point.

La procédure d’étalonnage en 1 point est utilisée pour un étalonnage rapide en ajustant le zéro du gra-
phique de mesure avec une solution d’étalonnage avec un potentiel d’oxydoréduction connu.

Etalonnage _ [¢—P[Mx:pH/ORP__|[¢—P[ORP Etalonnage |4 p{ier point
g

- == v

— Immerger la sonde propre dans la solution
redox : I'appareil affiche la différence de
potentiel mesurée de la solution.

l

1er point

«271365,0 mV o

475,0 mV =

— Saisir la différence de potentiel de la
solution redox (indiquée sur la bouteille).

Résultat étalonn. ORP

Offset :-55.60 mV

L'appareil affiche le résultat de I'étalonnage.

L’étalonnage peut échouer :
@ ¢ un éventuel message « warning » indique une erreur dans la solution d’étalonnage ou le vieillissement
de la sonde.
e un éventuel message « erreur » indique que la sonde doit étre remplacée.

8.6.4 Cablage d‘un capteur de conductivité

— Choisir la solution de référence utilisée dans le menu « Réglages-> Mx:Conductivité -> Solution
d’étalonnage ».

— Etalonner le capteur de conductivité en déterminant automatiquement sa constante C spécifique.

[Etalonnage _ |4—P[Mx:Conductivité |¢—|Etalonn. automat. | ¢——PRESULTAT |

Mise enservice, description del'affichage
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9 DEPANNAGE ET MAINTENANCE

9.1 Consignes de sécurite

A DANGER

Risque de blessure dii a une décharge électrique.

» Si une version encastrable 12...36 V CC est installée dans un environnement humide ou en extérieur,
toutes les tensions électriques doivent étre de 35 V CC max.

» Couper I'alimentation électrique de tous les conducteurs et consigner I'alimentation électrique avant

d’intervenir sur I'installation.

» Tout équipement connecté a I'appareil doit présenter une double isolation par rapport au réseau de
distribution, conformément a la norme UL/EN 61010-1.

» Respecter la réglementation en vigueur en matiére de prévention des accidents et de sécurité relative
aux appareils électriques.

A WARNING

Risque de blessure dii a une maintenance non-conforme.

» Les travaux d’entretien doivent étre effectués uniquement par un personnel qualifié et habilité, disposant

des outils appropriés.
» Aprés chaque intervention, s’assurer que le redémarrage de 'appareil est contrélé.

9.2

En cas de probléme

Le tableau suivant présente les associations entre les voyants, les icones et les types d’événements
générés par I'appareil.

Voyants Icones affichées ) oo
Vovant A |Vovant B Type d’événement et cause
Y ye Smiley |Erreur |Warning | Maintenance possible
(gauche) | (droite)
violet violet Le mode DCP du protocole
au choix Profinet est actif sur un appareil

(clignotant) | (clignotant) avec un module Ethernet.
Fonctionnement normal et icéne
de défaut si aucune fonction

vert vert de diagnostic n’est active sur
I’appareil
Evénement « erreur » lié au

& . .

vert rouge © @ diagnostic.
Evénement « erreur » lié &

rouge vert (X] -
Evénement « warning » lié au

vert orange diagnostic.

orange vert I:Zvenem_ent «warning » lié a
I’appareil.

vert orange » Eve’nement « maintenance » lié a
un étalonnage.

nimporte | nimporte | n'importe Probleme lié a I'enregistreur de

quelle quelle quel -

. données
couleur couleur smiley 51
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10 PIECES DE RECHANGE ET ACCESSOIRES

A ATTENTION

Risque de blessure et de dommage matériel di a I'utilisation de piéces inadaptées.

Un mauvais accessoire ou une piece de rechange inadaptée peuvent entrainer des blessures et endom-
mager I'appareil et son environnement.

» Utiliser uniquement des accessoires et des piéces de rechange d’origine de Birkert.

11 EMBALLAGE ET TRANSPORT

REMARQUE
Dommages dus au transport

Le transport peut endommager un appareil insuffisamment protégé.
» Transporter I'appareil dans un emballage résistant aux chocs, a I'abri de I’humidité et des impuretés.

> Ne pas exposer I'appareil a des températures pouvant entrainer le dépassement de la plage de tempé-
rature de stockage.

12 STOCKAGE

REMARQUE
Un mauvais stockage peut endommager I'appareil.

» Stocker I’appareil dans un endroit sec et a I’abri de la poussiére.

» Température de stockage : —20...+70 °C,
limitée a —10...+70 °C si la carte mémoire avec la référence article 564072 est insérée.

13 MISE AU REBUT

Elimination écologique

» Respecter les réglementations nationales en matiere d’élimination de déchets et
d’environnement.

» Collecter séparément les appareils électriques et électroniques et les éliminer de maniere
spécifique.
Plus d’informations : country.burkert.com.

MAN 1000333502 FR Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.09.2023
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