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1 O MANUAL DE OPERACAO

O manual de operacao descreve todo o ciclo de vida do dispositivo. Conserve o manual de operacao de
forma que ele esteja sempre acessivel a todos os usuarios e disponivel a cada um dos novos proprietarios
do dispositivo.
O manual de operacéo contém informacgdes importantes sobre seguranga.
O nao cumprimento destas instrucdes pode resultar em situacdes perigosas.
»Se o iconeA estiver colocado na parte interna ou externa do dispositivo, leia atentamente o manual
de operacao.

» O manual de operacéo de todos os dispositivos deve ser lido e compreendido.

1.1 icones usados

A PERIGO

Avisa sobre um perigo imediato.

» O nao cumprimento desse aviso pode resultar em ferimentos graves ou fatais.

A ADVERTENCIA

Avisa sobre uma situacao potencialmente perigosa.

» O ndo cumprimento pode resultar em ferimentos graves ou fatais.

A CUIDADO

Avisa sobre um possivel perigo.

» O ndo cumprimento pode resultar em ferimentos graves ou leves.

ATENCAO
Avisa sobre danos materiais.

Indica informacdes adicionais importantes, dicas e recomendacdes.

Faz referéncia a informagdes neste manual de operacdo ou em outras documentagoes.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

» Indica uma instrugdo para evitar riscos.

— Indica uma etapa de trabalho a ser executada.
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1.2 Definicao do termo "dispositivo"

O termo "dispositivo" usado neste suplemento refere-se ao controlador/transmissor tipo 8619.
e Tipo 8619 multiCELL, ou seja, as variantes com armario de distribuicdo,
e Tipo 8619 multiCELL WM CA, ou seja, as versdes montadas na parede com tensao de operacao CA,

e Tipo 8619 multiCELL WM CC, ou seja, as versdes montadas na parede com tensédo de operacao CC,

1.3 Definicao do termo "Ethernet industrial"

O termo "Ethernet industrial" usado no manual de operagéo faz referéncia aos dispositivos que se comu-
nicam através dos protocolos de barramento PROFINET, EtherNet/IP, EtherCAT ou Modbus TCP.

1.4 Validade do manual de operacao

Este manual é valido para dispositivos com versao de software B.02.00 ou superior.

— Verifique a versao do software no menu "Information -> Software -> Versions -> M0: Main -> Firmware"
(consulte o capitulo 13, Seite <?>).

2 USO ADEQUADO

O uso inadequado deste dispositivo pode resultar em riscos para as pessoas, sistemas préoximos e
para o meio ambiente.

Dependendo dos mdédulos instalados e dos sensores de medicdo conectados, o dispositivo € usado para
registrar, processar, transmitir e controlar parametros fisicos, como pH/redox, condutividade, tempe-
ratura, vazao volumétrica...

» Ao usar dispositivos ou componentes de terceiros, use apenas aqueles recomendados ou certificados
pela Blrkert.

» Proteja o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, radiagdo UV e, no caso de uso externo,
contra intempéries.

» O uso requer que os dados permitidos e as condi¢coes de uso e operagao especificados na documenta-
¢ao contratual e manual de operacdo sejam respeitados.

» Nao use o dispositivo para aplicagdes de seguranca.
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» Certifique-se de que o armazenamento, transporte, instalacéo e operagao do dispositivo sejam feitos
de forma adequada.

» Opere o dispositivo apenas se ele estiver em perfeito estado.

» Use o dispositivo apenas em conformidade com o seu uso previsto.
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3 INSTRUCOES BASICAS DE SEGURANCA

Estas instrucdes de seguranca ndao contemplam eventualidades e eventos relacionados a montagem, ope-
racao e manutencao.

A empresa operadora € responsavel pelo cumprimento dos regulamentos de seguranca locais relacionados
ao pessoal.

N\

Risco de ferimento por choque elétrico.

» Se uma versao de 12...36 V CC do dispositivo se destinar ao uso em um ambiente molhado ou para
uso externo, limite a tensdo de operacdo maxima a 35 V CC.

» Antes de trabalhar no sistema ou dispositivo, desligue a tensé@o e bloqueie para impedir o religamento.

» Todo instrumento conectado ao dispositivo deve apresentar isolamento duplo da rede elétrica de distri-
buicdo conforme a norma UL/EN 61010-1.

» Respeite as normas vigentes de seguranca e prevencéo de acidentes para dispositivos elétricos.

Situacdes genéricas de risco.

Observe as seguintes informacdes para a protegdo contra ferimentos:

» Nao use o dispositivo em atmosferas explosivas.

» Use o dispositivo apenas em ambientes compativeis com os materiais do dispositivo.
» Nao exponha o dispositivo a carga mecanica.

» Nao realize alteracdes no dispositivo.

» O sistema ndo pode ser ligado inadvertidamente.

» Os trabalhos de instalagéo e manutengéo apenas podem ser realizados por pessoal técnico autorizado
e com ferramenta apropriada.

» Apds interrupcéo do fornecimento elétrico, € necessario garantir a reativagao do processo de forma
definida ou controlada.

» Respeite as regras gerais da técnica.

ATENCAO
Componentes e modulos suscetiveis a eletrostatica

O dispositivo contém componentes eletronicos sensiveis a descarga eletrostética (ESD). O contato com
pessoas ou objetos com carga eletrostatica coloca em risco o funcionamento desses componentes. Na
pior das hipdteses, sao destruidos imediatamente ou deixam de funcionar apds o comissionamento.
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» Cumpra os requisitos da EN 61340-5-1 para minimizar ou evitar a possibilidade de danos por descarga
elétrica repentina.

» Nao toque nos componentes eletronicos quando eles estiverem energizados com a tensao de
alimentacao.
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4 INFORMACOES GERAIS

4.1 Endereco do fabricante e enderecos internacionais
de contato

O fabricante do dispositivo pode ser contatado no seguinte endereco:
Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Alternativamente, entre em contato com o representante local da Birkert.

Os enderecos de contato internacionais podem ser encontrados na internet em: country.burkert.com .

4.2 Garantia

A garantia s6 é valida se o dispositivo for utilizado como previsto de acordo com as condi¢cdes de operacao
especificadas neste manual de operacéao.

4.3 Informacdes na internet

Os manuais de operacao e fichas de dados do tipo 8619 podem ser encontrados na Internet em
country.burkert.com
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5 DESCRICAO

5.1 Area de aplicacao

O dispositivo € um produto multifungdes para exibir, registrar, transmitir, trocar e controlar diversas gran-
dezas fisicas.

52 Estrutura de um 8619 multiCELL

Dispositivo com médulo de ex- Dispositivo sem mdédulo de expan-
pansdo Ethernet séo Ethernet

Fig. 1: Estrutura de um 8619 multiCELL

A: corpo padrao 1/4 DIN (92 x 92 mm) com vedacgao para montagem na porta do armario de distribuicéo e
fixacdo com 4 elementos de fixacdo

B: slot para cartdo de meméria
C: placa CPU (marcada com "MQ" na placa traseira):

¢ Para conectar a fonte de alimentagéo do dispositivo
e Para abastecimento de outro dispositivo, p. ex., um sensor de vazao

¢ Fornece duas entradas digitais (indicadas por "DI", entrada digital), duas saidas de corrente de 4...20 mA
(indicadas por "AO"", Analog Output") e duas saidas digitais (indicadas por "DQO", "Digital Output").

D: um a seis slots (quatro slots para uma versao Ethernet) para os médulos de expansao

Moddulos de expansdo possiveis:

e Modulo com conector cinza claro para conexdo de um sensor de pH ou de potencial redox e/ou um
sensor de temperatura

e Mdédulo com conector verde para conectar um sensor de condutividade e/ou um sensor de temperatura
e Modulo com conector preto com duas saidas de corrente de 4...20 mA e duas saidas digitais

e Médulo com conector laranja com duas entradas analdgicas e duas entradas digitais

Quando um slot ndo é usado, a abertura é fechada por uma tampa.
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E: médulo de expanséao Ethernet (se presente no dispositivo, sempre localizado no slot "M1") com
conexdes para dois conectores RJ45 (somente na versao Ethernet)

F: parafuso de aterramento funcional (conectado internamente a todos os bornes "FE" na placa CPU e nos
maodulos adicionais)

12 G: display com iluminagdo de fundo
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H: botao de navegacao (quatro direcoes)
J: quatro botdes dinamicos
K: dois LEDs

5.3 Estrutura de um 8619 multiCELL WM CC

Dispositivo
sem modulo
de expansao

Ethernet

Dispositivo
com médulo
de expansao

Ethernet

Fig. 2: Estrutura de um 8619 multiCELL WM CC

A: caixa para montagem na parede; tampa com vedacao, fechada com quatro parafusos; display com
botao de navegacao, botdes dindmicos e LEDs

B: placa principal (identificada por "MQ" na placa de identificacdo) com duas entradas digitais (identificadas
por "DI", entrada digital), duas saidas de corrente de 4...20 mA (identificadas por "AO", "Analog Output") e
duas saidas digitais (identificadas por "DO", "Digital Output")

C: placa de montagem na parede, removivel
D: slot para cartao de memoria
E: um a seis slots (quatro slots para uma versdo Ethernet) para os médulos de expansao

Moddulos de expansao possiveis:

e Médulo com conector cinza claro para conexao de um sensor de pH ou de potencial redox e/ou um
sensor de temperatura

e Modulo com conector verde para conectar um sensor de condutividade e/ou um sensor de temperatura
e Mddulo com conector preto com duas saidas de corrente de 4...20 mA e duas saidas digitais

e Modulo com conector laranja com duas entradas analdgicas e duas entradas digitais

Quando um slot n&o é usado, a abertura é fechada por uma tampa.
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F: médulo de expansao Ethernet (se presente no dispositivo, sempre localizado no slot "M1") com
conexdes para dois conectores RJ45 (somente na versao Ethernet)

G: parafuso de aterramento funcional (conectado internamente a todos os bornes "FE" na placa CPU e nos
maodulos adicionais)

H: terminal de conexao para a alimentagéo elétrica de 12...36 V CC
J: cinco prensa-cabos M20 x 1,5

K: placa de fornecimento e distribuigdo

L: display com iluminac&o de fundo

M: botao de navegacao (quatro direcoes)

N: quatro botdes dindmicos

O: dois LEDs

5.4 Estrutura de um 8619 multiCELL WM CA
C

Dispositivo
sem modulo
de expansao
Ethernet

Dispositivo
com modulo
de expansao

Ethernet
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Fig. 3: Estrutura de um 8619 multiCELL WM CA

A: caixa para montagem na parede; tampa com vedacao, fechada com quatro parafusos; display com
botao de navegacao, botdes dinamicos e LEDs

B: placa principal (identificada por "MO0" na placa de identificagdo) com duas entradas digitais (identificadas
por "DI", entrada digital), duas saidas de corrente de 4...20 mA (identificadas por "AO", "Analog Output") e
duas saidas digitais (identificadas por "DO", "Digital Output")

C: placa de montagem na parede, removivel
D: slot para cartao de memoria
14 E: um a seis slots (quatro slots para uma versao Ethernet) para os médulos de expansao
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Moddulos de expansao possiveis:

e Mddulo com conector cinza claro para conexdo de um sensor de pH ou de potencial redox e/ou um
sensor de temperatura

e Médulo com conector verde para conectar um sensor de condutividade e/ou um sensor de temperatura
e Modulo com conector preto com duas saidas de corrente de 4...20 mA e duas saidas digitais

e Médulo com conector laranja com duas entradas analdgicas e duas entradas digitais

Quando um slot n&o é usado, a abertura é fechada por uma tampa.

F: mdédulo de expansao Ethernet (se presente no dispositivo, sempre localizado no slot "M1") com
conexdes para dois conectores RJ45 (somente na versdo Ethernet)

G: parafuso de aterramento funcional (conectado internamente a todos os bornes "FE" na placa CPU e nos
maodulos adicionais)

H Placa de cobertura para a régua de terminais da fonte de alimentacao de 110...240 V CA
J: cinco prensa-cabos M20 x 1,5

K: placa de fornecimento e distribuicao

L: display com iluminacéo de fundo

M: botao de navegacgéao (quatro diregoes)

N: quatro botdes dindmicos

O: dois LEDs

15
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55 Descricao dos LEDs para a conexao a rede (apenas
Ethernet industrial)

Um dispositivo de Ethernet Industrial possui dois LEDs em cada conector RJ45 que indicam o status da

conexao com a rede.

LED Link/Act LED Link
(amarelo) (verde)

-~

Fig. 4: Disposicdo dos LEDs em um conector RJ45

LEDs Comportamento | Significado
LIGADO, A conexdo com a camada superior do protocolo esta sendo
piscando estabelecida. Transmiss&o de dados em andamento.
. rapidamente
LED Link/Act LIGADO, Sem conexao com o nivel de protocolo.
(amarelo) piscando
lentamente
DESLIGADO Sem conexd@o com a rede.
LED Link LIGADO Conexéo com a rede estabelecida.
(verde) DESLIGADO Sem conexdo com a rede.

Tabela 1: Disposicdo dos LEDs em um conector RJ45
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5.6 Diagrama de funcionamento
ENTRADAS FUNCOES " SAIDAS
Entradas d|g|ta|snou_entradas Funcdo 1 SAIDA SINAL
de frequéncia
Entradas analdgicas,
corrente ou tensao
PWM ou
Transistor, | ligado/des-
PVN 1e2 ligado ou
(Rede de variaveis de pro- Funcéo 12 PFM ou pulso
cesso) ?
PVG 9 4.20mA,| 4..20mA

1e?2

Sensor de condutividade

4)
(2 ou 4 eletrodos) Dados Ethernet

Sensor pH/Redox Display

Sensor de temperatura
PT100/PT1000 Cartado de memoria

" ativo simultaneamente

2 PVN: Process Value Network. Varidveis de processo (PV)de um controlador de rede (por exemplo, um PLC) por meio
da rede Ethernet (consulte o capitulo 9.27)

3 PVC: varidveis de processo (PV), cujos valores podem ser definidos pelo usudrio no nivel de processo (consulte o

capitulo 9.13)

4 Dados de Ethernet: valores provenientes do 8619 MultiCELL por meio da rede Ethernet para um controlador de rede
(por exemplo, um CLP).

E@ Para obter mais informacodes, consulte o suplemento de comunicacéo digital para o tipo 8619,
disponiveis em: country.burkert.com

561 Funcdes aritméticas

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Disponibi- Funcao basica em todos os modelos
lidade
Férmula *eA+B
e A-B
e A/B
e A*B
Aplicacao Operacao entre duas variaveis de processo.
— Para definir os parédmetros da funcao, consulte o capitulo 9.14.
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5.6.2 Funcdo PASS
Disponibilidade Funcéo basica em todos os modelos
Férmula A/B *100%
Aplicacéo Calculo da relagao de vazao entre duas variaveis de processo.
— Para definir os par@metros da fungao, consulte o capitulo 9.14.

5.6.3 Funcdao REJECT

Disponibilidade Funcéo basica em todos os modelos
Férmula (1-A/B)*100 %
Aplicacéo Caélculo da taxa de rejeicao entre duas variaveis de processo.
— Para definir os parametros da funcao, consulte o capitulo 9.14.

5.6.4 Funcéao DEVIAT

Disponibilidade Funcéo basica em todos os modelos
Férmula (A/B-1)*100 %
Aplicacao Calculo da taxa de desvio entre duas variaveis de processo.
— Para definir os pardmetros da funcao, consulte o capitulo 9.14.

5.6.5 Funcao MATH

Disponibilidade Opcional (consulte o capitulo 9.5)
Férmula A funcdo "MATH" permite a introducdo de uma equacéo de acordo as seguintes
regras:
- Até 125 caracteres;
- Até 5 variaveis de processo A, B, C, D, E.
A, B, C, D, E podem ser: constantes, parametros fisicos medidos, resultados
de outras funcdes ativas configuradas, o resultado anterior da mesma funcéo,
valores inseridos pelo usuario (PVC), valores enviados por um CLP (PVN), ...
(consulte o capitulo 15);
- Com os operadores e as regras de prioridade conforme descrito na Tabelle 2.
Tabela 2: Operadores, prioridade e sequéncia de calculo da equacdo MATH

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Operadores possiveis Prioridade Sequéncia de calculo
() 1 -
| + 2 da direita para esquerda
" 3
x + % 4 da esquerda para direita
+ - 5
< > < = 6

— As multiplicacdes podem ser introduzidas sem operador, por ex.,
10A/5(B3) = 10xA/5x(Bx3) = 6xAxB
— Consulte também o capitulo 8.5 Eine mathematische Gleichung eingeben.

Aplicacao — Informagdes sobre como definir os parametros da fungao e alguns exemplos de
18 aplicacao sao fornecidos no capitulo 9.14.
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5.6.6 Funcao PROP (proporcional)

Disponibilidade

Fungéo basica em todos os modelos

Férmula 100% |-~
i Entrada de
0 % ' processo
escala- escala+
Aplicacao Célculo de uma saida proporcional a uma entrada limitada.

— Para definir os parametros da fungao, consulte o capitulo 9.16.

5.6.7 Funcéao "ON/OFF"

Disponibilidade

Funcao basica em todos os modelos

Férmula

Controle LIGADO/DESLIGADO

Aplicacao

Para todos os tipos de entrada.

— Para definir os parametros da funcgao, consulte o capitulo 9.17.

5.6.8 Funcao "Flow rate measurement"

Disponibilidade

e Funcgdes padrao nos modelos 560205, 560213, 565984 a 565987
569259 a 569261, 569268 a 569270, 569277 a 569279

e Opcional (consulte o capitulo 9.5) em todos os modelos

Aplicacao

Qualquer entrada digital pode ser usada para a medigéo de vazéo.

5.6.9 Funcéo "PID"

Disponibilidade

Opcional (consulte o capitulo 9.5)

Férmula

Controle continuo

Aplicacao

Para todos os tipos de entrada; com setpoint interno ou externo.

— Para definir os parametros da funcgao, consulte o capitulo 9.18.

E possivel ativar um maximo de seis funcées PID simultaneamente.
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5.6.10 Funcao "Time dosing"
Disponibilidade | Opcional (consulte o capitulo 9.5)
Aplicacao Por exemplo, em uma torre de arrefecimento; usado para dosagem de dois produtos
em intervalos fixos ou para dosagem duas vezes ao dia em um periodo de uma

semana.

A fungéo de dosagem temporizada pode ser combinada com uma fungédo ON/OFF
apenas em uma medicao de condutividade para garantir a pré-purga do sistema.
A funcédo "ON/OFF" deve ser configurada e ativada antes da funcédo de dosagem
temporizada.

— Para definir os pardmetros da funcéo, consulte o capitulo 9.19.

5.6.11 Funcao "Volume dosing"

Disponibilidade | Opcional (consulte o capitulo 9.5)

Aplicacao Especialmente para torres de arrefecimento. Dosagem de um determinado volume
de agua e ativagdo de um atuador durante um determinado periodo de tempo para
adicionar um produto e, em seguida, a posi¢do zero do volume de agua.

— Para definir os par@metros da funcao, consulte o capitulo 9.20.

5.6.12 Funcao "Concentration"

Disponibilidade | Opcional (consulte o capitulo 9.5)

Aplicacao As curvas de concentragdo de determinadas solugdes, como NaCl e H2S04, séo
armazenadas para o uso em toda a faixa de concentragdo (consulte o capitulo 9.29).

@ Consulte a ficha de dados do dispositivo em: country.burkert.com.

5.6.13 Funcao "Datalogger on memory card"

Disponibilidade | Opcional (consulte o capitulo 9.5)

Aplicacao Opcéo para salvar as variagées de 1 a 16 valores em um determinado intervalo de
tempo.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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5.7 Descricao da placa de caracteristicas
a3 8619 multiCELL 1 e ~MO0:  2xDI - 2xAO - 2xDO - SD CARD —— 10
©F Supply: 12..36 VDG, 2 A 2 ||®g | M1: pH/ORP - PT100/1000
XE Tomp:-10..460 °C 3 || | M2: RES COND 2/4 POLES PT100/1000
X :-10... < :
:3% IP65 PANEL (FRONT) IP20 (REAR) ————F——4 [+ 38 | M3 2xA0 - 2xDO 11
1.Q= S-N:1110 5 1.Q= M4:
M5:
00560204 e A g"efit 15
W44ML oftw.;
i i i i \ 00560?04 W44ML )
|
6 7 8 9 14 13
Fig. 5: Descrigao da placa de caracteristicas (exemplo)

1. Tipo de dispositivo

Tens&o de operacéo

Faixa de temperatura ambiente
Grau de protecéo

Numero de série

Informagdes sobre a eliminacéo
Marcacao de conformidade

Aviso: consulte os dados técnicos descritos no manual de operagao antes de usar o dispositivo.

© ® N o o M 0D

Codigo de fabricagcao

10.Dispositivo com leitor de cartdo de memoria
11.Caracteristicas dos médulos de expansao
12. Op¢odes de software

13. Numero de identificagéo

14. Caracteristicas da placa CPU "M0"

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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5.8 Outras identificacdes (apenas na versao Ethernet)

Ethen\et/IP

LT

Modbus TCP

DC-B0-58-FF-FF-FF

Fig. 7: Identificacdo do enderegco MAC do dispositivo (exemplo)

Fig. 6: Identificagdo dos protocolos (exemplo)

5.9 icones no dispositivo

icone Descricdo

Corrente continua

N\ Corrente alternada

Conexao de aterramento

@ Conexéao do cabo de protecéao

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6 DADOS TECNICOS

6.1 Condicoes operacionais para o multiCELL 8619

Temperatura ambiente

e sem modulos de expansao
e com modulos de expansao

e —10...+70 °C"
e —10...+60 °C"

" Caso um cartdo de memodria seja usado, as temperaturas operacionais
especificadas pelo fabricante deverdo ser observadas

Umidade

<85%, nao condensavel

Aplicacao

Areas interiores e exteriores

> Proteja o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, radia-
¢éo UV e, no caso de uso externo, contra intempéries.

Grau de protecéao IP

* IP65? conforme IEC/EN 60529, NEMA4X na parte frontal, se o dis-
positivo for montado em um armario de distribuicdo e este estiver
fechado hermeticamente

e IP20? conforme IEC/EN 60529 para as pecas no interior do armario
de distribuicao

2 n&o foi avaliado pela UL

Modo de operacao

Regime continuo

Mobilidade do dispositivo

Equipamento de montagem fixa

Grau de sujidade

Grau 2 conforme UL/EN 61010-1

Categoria de montagem

Categoria | conforme UL/EN 61010-1

Altitude maxima acima do mar

2000 m

6.2 Condicoes operacionais para o
multiCELL WM CC 8619

Temperatura ambiente

e sem modulos de expansao
e com modulos de expansao

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

¢ -10...+75 °C®
¢ -10...+60 °C®

% Caso um cartdo de memodria seja usado, as temperaturas operacionais
especificadas pelo fabricante deverdo ser observadas.

Umidade

<85%, ndo condensavel

Aplicacao

Areas interiores e exteriores

» Proteja o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, radia-
c¢ao UV e, no caso de uso externo, contra intempéries.
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Grau de protegao IP

IP65% e IP67* conforme IEC/EN 60529, se as seguintes condicdes

forem respeitadas:

e Cada corpo do prensa-cabos é apertado na fabrica com um torque
de 5,5 Nm + 20% (4,06 Ibf-ft + 20%).

® Prensa-cabos fechados ou cabeados.

e As porcas de cada prensa-cabos sao apertadas na fabrica com um
torque de 4,5 Nm + 20% (3,32 Ibf-ft £ 20%).

e Corpo estanque.

¢ Os quatro parafusos da cobertura sao apertados transversalmente
com um torque de 1,4 Nm + 20% (1,03 Ibf-ft + 20%).

4 nao foi avaliado pela UL

Modo de operacéao

Regime continuo

Mobilidade do dispositivo

Equipamento de montagem fixa

Grau de sujidade

Grau 2 conforme UL/EN 61010-1

Categoria de montagem

Categoria | conforme UL/EN 61010-1

Altitude maxima acima do mar

2000 m

6.3

Condicoes operacionais para o

multiCELL WM CA 8619

Observe a carga maxima permitida, em conformidade com a temperatura ambiente.
Consulte as curvas de derating Abb. 10 no capitulo 6.9.

Temperatura ambiente

-10...+70 °C®. Consulte as curvas de derating Abb. 10 no
capitulo 6.9.

% Caso um cartdo de memodria seja usado, as temperaturas operacionais
especificadas pelo fabricante deverdo ser observadas.

Umidade

<85%, nao condensavel

Aplicacao

Areas interiores e exteriores

» Proteja o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, radia-
c¢ao UV e, no caso de uso externo, contra intempéries.

Grau de protecao IP

IP65° e IP67° conforme IEC/EN 60529, se as seguintes condicbes
forem respeitadas:

e Cada corpo do prensa-cabos é apertado na fabrica com um torque
de 5,5 Nm + 20% (4,06 Ibf-ft + 20%).

e Prensa-cabos fechados ou cabeados.

¢ As porcas de cada prensa-cabos sdo apertadas na fabrica com um
torque de 4,5 Nm + 20% (3,32 Ibf-ft + 20%).

e Corpo estanque.

e Os quatro parafusos da cobertura sdo apertados transversalmente
com um torque de 1,4 Nm = 20% (1,03 Ibf-ft + 20%).

% n&o foi avaliado pela UL

Modo de operacao

Regime continuo

Mobilidade do dispositivo

Dispositivo de montagem fixa
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Grau de sujidade Grau 3 conforme UL/EN 61010-1, se as seguintes condicoes forem

respeitadas:

e Corpo estanque.

e Os quatro parafusos da cobertura sdo apertados transversalmente
com um torque de 1,4 Nm + 20% (1,083 Ibf-ft + 20%).

Categoria de montagem Categoria Il conforme UL/EN 61010-1

Altitude maxima acima do mar 2000 m

6.4 Normas e diretivas
O dispositivo estd em conformidade com as medidas de harmonizacgdo relevantes da UE. Além disso, o
dispositivo também atende as exigéncias das leis do Reino Unido.

As normas harmonizadas que foram aplicadas durante o procedimento de avaliagédo de conformidade
podem ser consultadas na versao atual da Declaragcédo de Conformidade da UE/Declaragcao de Confor-
midade do Reino Unido.

Certificacdo UL

Os dispositivos finais com a chave variavel PUO1 ou PUQO2 possuem certificacao UL e respeitam os
seguintes padroes:

e UL 61010-1
e CAN/CSA-C22.2 n°61010-1

Identificagdo no dispositivo Certificacao Chave variavel
Measuring
H US Equipment UL-listed PU02
E237737
LISTED
®
G“ us UL-recognized PUO1

Para as variantes Ethernet, o dispositivo é certificado pelos seguintes érgaos de certificagéo:
e ODVA para protocolo EtherNet/IP,

¢ Pl para protocolo PROFINET

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.5 Dados de materiais

Tabela 3: Materiais que estdo em contato com o ar ambiente

Materiais
Componente . 8619 multiCELL WM CA ou
ECRCERL 8619 multiCELL WM CC
Corpo para montagem no armario de PPO )

distribuicdo e elemento de fixacdo

Corpo para montagem na parede, placa de
fixacdo, prensa-cabos, placa de cobertura - PA66
(para display LCD), reforco da dobradica.
Cobertura de protecao (para slots sem

terminal de conexao) PAGE

Vedacéo Silicone

Parte frontal e botdes PC/silicone

Placa de suporte dos terminais Aco inoxidavel 304

Régua de terminais PBT, contatos de liga de cobre banhada a ouro
Conexao para um conector RJ45 Corpo: liga de cobre e termoplastico.

Contatos: dourados

Aco inoxidavel 316 (A4)

Parafuso de aterramento + arruela de

pressao
Placa de cobertura para a régua de
terminais da fonte de alimentacao de - Aco inoxidavel 304
110...240 V CA
4 parafusos de tampa - PVC
Silicone
PC
: : PPO
Bttt muliCELL v

Liga de cobre,
termoplastico,
d contatos doura-
dos

PBT, contatos
= de liga de cobre

Aco inoxidavel 304 banhada a ouro

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Aco inoxidavel 316
(A4)

Silicone

Fig. 8: Materiais dos componentes do 8619 multiCELL
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Liga de cobre, ter-
moplastico, contatos
PC PAG6 dourados PAG6
y
A\ 2
Blifkert

Aco inoxidavel 316
(Ad)

| ——

PVC

Aco inoxidavel 304

Silicone PBT, contatos de liga de cobre

banhada a ouro

PA66

Fig. 9: Materiais dos componentes do 8619 multiCELL WM

6.6 Dimensoes

Consulte as fichas de dados do dispositivo em: country.burkert.com.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.7 Dados elétricos do multiCELL 8619

Tensao de operacéo e 12..36 VCC

¢ Filtrada e regulada

e Tolerancia: £10%

e Consumo de corrente maximo: 2 A

¢ Fonte de alimentacdo com poténcia limitada conforme UL/EN
62368-1, anexo Q

e ou ciclo energético limitado de acordo com o paragrafo 9.4 da
norma UL/EN 61010-1

e SELV/PELV com protegao contra sobrecorrente aprovada pela
UL conforme UL/EN 61010-1, tabela 18

Consumo proéprio (sem moédulos de 1,5VA

expansdo, saidas nao utilizadas)

Distribuicao de energia ("PWR OUT") ¢ 12...36 V CC, 1,8 A max.

® Protegidas contra inversédo de polaridade

Todas as entradas digitais ("DI") e Limite de comutagé@o V_:5...36 V CC

e Limite de comutagéo V_: <2 V CC

e Impedancia de entrada: 3 kQ

e Separadas galvanicamente

e Protegidas contra inversao de polaridade e picos de tensao
e Frequéncia: 0,5...2500 Hz

Todas as saidas analogicas ("AO") e Corrente de 4...20 mA

e Incerteza: +0,5% do valor de medicéo

* Modo de conexéo preferido, terminal ou fonte
e Separadas galvanicamente

e Protegidas contra inversao de polaridade

¢ Impedancia de loop maxima 860 Q a 30 V CC,
610Qa24V CC,100Qa12V CC
Todas as saidas analdgicas ("DO") e Transistor

e Modo de conexdao NPN ou PNP, de acordo com preferéncia
e Separadas galvanicamente
® Protegidas contra curtos-circuitos
e Tensdo maxima: 36 V CC
e Frequéncia max: 2000 Hz
e Consumo de corrente maximo permitido:
- Max. de 700 mA se uma DO for ativada por médulo
- Maéx. de 1 A se duas DO forem ativadas por médulo

- Max. de 4 A em uma variante Ethernet se o dispositivo tiver
quatro modulos de saida

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.8 Dados elétricos do multiCELL 8619 WM CC

Tensédo de operagéao ¢ 12...36 VCC

¢ Filtrada e regulada

e Tolerancia: +10%

e Consumo de corrente maximo: 2 A

e Fonte de alimentacado com poténcia limitada conforme UL/EN
62368-1, anexo Q

e ou ciclo energético limitado de acordo com o paragrafo 9.4 da
norma UL/EN 61010-1

e SELV/PELV com protecao contra sobrecorrente aprovada pela
UL conforme UL/EN 61010-1, tabela 18

Consumo proprio (sem modulos de 2 VA

expansao, saidas nao utilizadas)

Distribuicédo de energia ® Protegidas contra inversédo de polaridade
(médulo POWER OUT) * 12..36 V CC, 1,8 A max.
Todas as entradas digitais ("DI") e Limite de comutagéo V_:5...36 V CC

¢ Limite de comutagéo V . <2V CC

e Impedancia de entrada: 3 kQ

e Separadas galvanicamente

e Protegidas contra inversao de polaridade e picos de tensao
e Frequéncia: 0,5...2500 Hz

Todas as saidas analodgicas ("AO") e Corrente de 4...20 mA

e Incerteza: +0,5% do valor de medicao

* Modo de conexao preferido, terminal ou fonte
e Separadas galvanicamente

e Protegidas contra inversao de polaridade

e Impedancia de loop maxima 1100 Q a 36 V CC,
610Qa24V CC,100Qa12V CC
Todas as saidas analdgicas ("DO") e Transistor

e Modo de conexdao NPN ou PNP, de acordo com preferéncia
e Separadas galvanicamente
e Protegidas contra curtos-circuitos
e Tensdao maxima: 36 V CC
e Frequéncia max: 2000 Hz
e Consumo de corrente maximo permitido:
- Max. de 700 mA se uma DO for ativada por médulo
- Maéx. de 1 A se duas DO forem ativadas por médulo

- Max. de 4 A em uma variante Ethernet se o dispositivo
tiver quatro médulos de saida

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.9 Especificacoes elétricas do 8619 multiCELL WM CA

Fornecimento elétrico 110...240 V CA

e Tolerancia e -10...+410%

e Frequéncia e 50...60 Hz

e Corrente maxima e 550 mA

¢ Protecao integrada e Fusivel retardado de 3,15 A, 250 V CA, (capacidade de inter-

rupcao = 1500 A a 250 V CA, 10 kA a 125 V CA), certificado
conforme IEC 60127, UL-listed e UL-recognized

Distribuicéo de energia * Protegidas contra inverséo de polaridade

(moédulo POWER OUT) e 24V CC, filtrada e regulada, dispositivo permanentemente
conectado a um circuito com tensdo de seguranca extra-baixa
(SELV), em um nivel de energia ndo perigoso,

o @1 ,3 A max.: observe a carga maxima permitida em confor-
midade com a temperatura ambiente. Consulte as curvas de
derating Abb. 10.

Corrente de
carga maxima

(Al
1.3 \
1.1 \
N MUItCELL WM AG 8619
08 N —%— CA, sem médulo de
06 expansao
\
\ multiCELL WM AC 8619
04 & %~ CA, com médulo de
' expansao

o
-20 -10 O +10 +20 +30 +40 +50 +60 +70 +80[°C]

Temperatura ambiente

Fig. 10:  Curvas de derating da corrente maxima permitida em conformidade com a temperatura ambiente
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Todas as entradas digitais ("DI") e Limite de comutacéo V_:5...36 V CC

¢ Limite de comutacéo V_: <2 V CC

¢ Impedancia de entrada: 3 kQQ

e Separadas galvanicamente

e Protegidas contra inversao de polaridade e picos de tensao
e Frequéncia: 0,5...2500 Hz

Todas as saidas analdgicas ("AO") e Corrente de 4...20 mA

e Incerteza: +0,5% do valor de medicao

e Modo de conexao preferido, terminal ou fonte

e Separadas galvanicamente

® Protegidas contra inversédo de polaridade

e Impedancia de loop maxima 1100 Q a 36 V CC,
610Qa24VCC,100Qa12V CC
Todas as saidas analdgicas ("DO") e Transistor

e Modo de conexao NPN ou PNP, de acordo com preferéncia
e Separadas galvanicamente
¢ Protegidas contra curtos-circuitos
e Tensdo maxima: 36 V CC
e Frequéncia max: 2000 Hz
e Consumo de corrente maximo permitido:
- Max. de 700 mA se uma DO for ativada por médulo
- Max. de 1 A se duas DO forem ativadas por médulo

- Max. de 4 A em uma variante Ethernet se o dispositivo
tiver quatro médulos de saida

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.10 Especificacdes comuns a todas as variantes

6.10.1 Especificacdes do cartao de memodria
Recomendamos usar o cartdo de memoéria de 8 GB disponivel na Birkert com o numero de identifi-
cacao 564072, uma vez que foi testado com o dispositivo e validado para a operagao.

Um cartdo de memoria com capacidade diferente ou de um fabricante diferente pode resultar em um
mau funcionamento do dispositivo.

e Tipo de cartdo de memoria e MMC (MultiMedia Card) e compativel
e Capacidade e max. de 8 GB

e Sistema de dados e FAT32

e Temperatura de operagao e -25..+85°C

6.10.2 Medicao de vazao

Consulte o0 manual de operagao do sensor de vazao conectado ao dispositivo.

6.10.3 Especificacdes do mddulo "Input"

Consumo de energia 0,1 VA

Entradas digitais ("DI") e Limite de comutagéo V_:5...36 V CC

¢ Limite de comutagéo V . <2V CC

e Impedancia de entrada: 3 kQ

e Separadas galvanicamente

® Protegidas contra inversdo de polaridade e picos de tenséo
e Frequéncia: 0,5...2500 Hz

Entradas analdgicas ("Al") e Modo de conexao preferido, terminal ou fonte
e Separadas galvanicamente
e Precisdo: +0,25 %

e Corrente: 0...22 mA ou 3,5...22 mA. Tensdo max.: 36 V CC
Impedancia: 50 Q. Resolugéo: 1,5 pA

e Tens&o: 0...5V CC ou 0...10 V CC. Tenséo max.: 36 V CC
Impedéncia: 110 Q. Resolugédo: 1 mV
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6.10.4 Especificacoes do modulo de saida "OUT"

Consumo de energia 0,1 VA
Todas as saidas digitais ("DOx") e Transistor

e Modo de conexdo NPN ou PNP, de acordo com preferéncia
e Separadas galvanicamente

¢ Protegidas contra curtos-circuitos

e Tensao maxima: 36 V CC

¢ Frequéncia max: 2000 Hz

e Consumo de corrente maximo permitido: consulte o
capitulo 6.7, 6.8 ou 6.9
Todas as saidas analdgicas ("AOx") e Corrente de 4...20 mA

e Incerteza: +0,5% do valor de medigdo

e Modo de conexéo preferido, terminal ou fonte
e Separadas galvanicamente

® Protegidas contra inversao de polaridade

¢ Impedancia de loop maxima 1100 Q a 36 V CC,
610Qa24V CC,100Qa 12V CC

6.10.5 Especificacdes do mdédulo "pH/ORP"

Medicao de pH

¢ Faixa de medi¢éo de pH e —2.00...+416,00 pH

® Resolucédo da medicéo de pH ¢ 0,01 pH

e Variacao sistematica da medicao de pH | +0,02 pH + erro da sonda de pH
¢ Faixa de medicao da diferenca de

potencial e —600...+600 mV
¢ Resolucédo da medicéo de diferencade | 0,1 mV
potencial e +1 pH + erro da sonda de pH
e Variacdo sistematica da medicéo de
diferenca de potencial e Eletromecanico
¢ Tipo de sonda de pH
Consumo de energia 0,1 VA

Medicao do potencial de redox

¢ Faixa de medi¢ao do potencial de redox | e —2000...+2000 mV
e Resolucédo da medicao de diferencade | 0,1 mV

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

potencial e +1 mV + erro da sonda ORP
e Variacao sistematica da medicao de
diferenga de potencial e Eletromecanico

¢ Tipo de sonda de potencial de redox
Medicao da temperatura

e Faixa de medicao e -25..+130 °C

® Resolucéo da medicdo ¢ 0,1°C

e Variacao sistematica da medicao e +1 °C + erro do sensor de temperatura

® Tipo do sensor de temperatura * PT100 ou PT1000, com 2 ou 3 condutores
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6.10.6 Especificacoes do mddulo de condutividade "COND"

Medicao da resisténcia 50...1 MQ
(sem sensor de condutividade conectado)
Consumo de energia 0,25 VA

Tipo da sonda de condutividade

Com dois ou quatro eletrodos, as especificacoes das células
Burkert estdo descritas nos respectivos manuais.

Medicao da condutividade
(com sensor de condutividade conectado)

¢ Faixa de medicao
¢ Resolucdo da medicéo
e Variacado sistematica da medicéao

¢ 0,000 uS/cm...2 S/cm (dependendo do sensor de

condutividade)
* 10-°S/cm

¢ +0,5% do valor de medicéo + erro do sensor de

condutividade

Medicao da resisténcia
(com sensor de condutividade conectado)

¢ Faixa de medigao

® Resolucéo da medicéo

e Variagao sistematica da medicao (sem
sensor)

¢ 0,5000Q.cm...100Q.cm(dependendodo sensor de condutividade)

e 10-" Q.cm

¢ +0,5% do valor de medicao + erro do sensor de

condutividade

Medicao da temperatura

¢ Faixa de medicéo

¢ Resolucdo da medicao

¢ Variacao sistematica da medicéo
¢ Tipo do sensor de temperatura

® 40 °C...+200 °C
° +0,1°C

e +1 °C + erro do sensor de temperatura
e PT100 ou PT1000, com 2 ou 3 condutores

6.10.7 Especificacdées do médulo Ethernet M1

Consumo de energia 2,2 VA
Protocolos de rede suportados e Modbus TCP
e PROFINET

e Ethernet/IP

LEDs

e 2 LEDs Link/Act (amarelo)

e 2 LEDs Link (amarelo)

Conexao elétrica

e 2 conexdes para um conector RJ45
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6.11 Especificagcdes do protocolo de Ethernet industrial

6.11.1 Protocolo Modbus TCP
Porta TCP 502
Protocolo Protocolo internet, versao 4 (IPv4)
Topologia de rede e Arvore
e Estrela

e Linear (Daisy Chain aberta)

Configuracao IP

e |P fixo
e BOOTP (protocolo Bootstrap)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Velocidade de transmissao

10 e 100 MBit/s

Camada de transporte de dados

Ethernet Il, IEEE 802.3

Codigos de funcao Modbus

3,4,16, 23

Registro de leitura e escrita

Méaximo de 125 registros de leitura e 123 de escrita por telegrama

Modo de mensagem

Servidor

Entrada (Target to Originator)

e Todas as informacgdes de diagndstico e erro tém a mais alta
prioridade e podem ser lidas por um CLP (consulte o suple-
mento sobre comunicacgéao digital para o tipo 8619).

¢ Al/DI/AO/DO: valor, status, unidade
¢ Dispositivos e mdédulos: status

e Funcgdes: valor, status, unidade

e PVC: valor, status, unidade

Saida (Originator to Target)

20 Process Variables Network (PVN)

Al = Entrada analdgica, AO = Saida analdgica, DI = Entrada digital, DO = Saida digital, Target = Servidor,

Originator = Cliente.
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6.11.2 Protocolo PROFINET
Tipo de produto Dispositivo 10 de campo compacto
Especificagcao de IO PROFINET V2.3
Topologia de rede e Arvore
e Estrela

¢ Anel (Daisy Chain fechada)
e Linear (Daisy Chain aberta)

Gerenciamento de rede

e LLDP (Link Layer Discovery Protocol)

e SNMP V1 (Simple Network Management
Protocol)

e MIB Il (Management Information Base)

Outras funcdes suportadas

e DCP (Discovery and Configuration Protocol)
e VLAN e Priority Tagging

e Shared device

e Protocolo RTC (Real Time Cyclic): classe 1

Velocidade de transmissao

100 Mbit/s Full duplex

Camada de transporte de dados

Ethernet Il, IEEE 802.3

Classe maxima de conformidade suportada CC-B
Redundancia de midia (em topologia de anel) Suporte ao cliente MRP
Tempo minimo de ciclo 64 ms

Dados ciclicos de entrada (dispositivo para o
controlador IO ou dispositivo para o supervisor |0)

¢ Todas as informagdes de diagndstico e erro tém
a mais alta prioridade e podem ser lidas por um
CLP (consulte o suplemento sobre comunicacao
digital para o tipo 8619).

e Al/DI/AO/DO: valor, status, unidade
e Dispositivos e médulos: status

e Funcdes: valor, status, unidade

e PVC: valor, status, unidade

Saida de dados ciclicos (controlador 10 para
dispositivo ou supervisor IO para dispositivo)

20 Process Variables Network (PVN)

Multiplas Application Relations (AR)

O dispositivo pode processar até duas |0 ARs
simultaneamente e um supervisor DA AR.

Arquivo GSDmI

Disponivel em/download de: country.burkert.com

Al = Entrada analdgica, AO = Saida analdgica, DI = Entrada digital, DO = Saida digital.

37



https://country.burkert.com

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Tipo 8619
Dados técnicos

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

38

6.11.3 Protocolo Ethernet/IP

Protocolo

Protocolo internet, versao 4 (IPv4)

Topologia de rede

e Arvore

e Estrela

® DLR (Device Level Ring) em Daisy Chain fechada
e |inear na Daisy Chain aberta

Configuracao IP

e |P fixo
* BOOTP (protocolo Bootstrap)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Servigos de reset CIP
(Common Industrial Protocol)

Servigo de reset (tipo 0 ou tipo 1) do objeto identity

Velocidade de transmissao

10 e 100 MBit/s

Modos duplex

Semiduplex, full duplex, negociagao automatica

Camada de transporte de dados

Ethernet Il, IEEE 802.3

Modos MDI
(Medium Dependent Interface)

auto-MDIX

Objetos padrao pré-definidos

e |dentity (0x01)

e Message Router (0x02)

e Mdédulo (0x04)

e Connection Manager (0x06)
e DLR (0x47)

* QoS (0x48)

e Placa CPU I/0O MO0 (0x64)

e Funcoes (0x65)

e Mdédulos de expanséao (0x66)
e Mdédulo Ethernet (0x67)

e Interface TCP/IP (OxF5)

e EtherNet Link (0xF6)

RPI (Requested Packet Interval)

® Minimo: 100 ms
e Maximo: 9999 ms

Entrada (Consumer para Producer ou Adapter para
Scanner)

e Todas as informacgoes de diagndstico e erro tém
a mais alta prioridade e podem ser lidas por um
CLP (consulte o suplemento sobre comunicacao
digital para o tipo 8619).

e Al/DI/AO/DO: valor, status, unidade
e Dispositivos e moédulos: status

® Fungdes: valor, status, unidade

e PVC: valor, status, unidade

Saida (Producer para Consumer ou Scanner para
Adapter)

20 Process Variables Network (PVN)

Arquivo EDS

Disponivel em/download de: country.burkert.com

Al = Entrada analdgica, AO = Saida analdgica, DI = Entrada digital, DO = Saida digital, Consumer = Ser-
vidor, Producer = Cliente, Adapter = Servidor, Scanner = Cliente.
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7 INSTALACAO E CABLAGEM

71 Instrucdes de seguranca

A PERIGO

Risco de ferimento por choque elétrico.

» Se uma versao de 12...36 V CC do dispositivo se destinar ao uso em um ambiente umido ou para uso
externo, limite a tensdo de operagcao maxima a 35 V CC.

» Antes de trabalhar no sistema ou dispositivo, desligue a tenséo e bloqueie para impedir o religamento.

» Todo instrumento conectado ao dispositivo deve apresentar isolamento duplo da rede elétrica de distri-
buicado conforme a norma UL/EN 61010-1.

» Respeite as normas vigentes de segurancga e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de instalagao inadequada.

» As instalagdes elétricas podem ser executadas apenas por pessoal técnico autorizado e com ferramen-
tas adequadas.

» A instalacéao elétrica do edificio em que o dispositivo sera instalada deve ter um disjuntor de sobrecarga
ou um disjuntor.

> Instale o disjuntor de sobrecarga ou o interruptor em um local de facil acesso.
» Identifique o disjuntor como dispositivo de interrupgao do fornecimento elétrico do dispositivo.

» Use equipamentos adequados de protecao contra sobrecarga. Para uma versdo com 110...240 V CA,
os dispositivos de protecéo contra sobrecorrente devem ser fornecidos no condutor ativo e no condu-
tor neutro.

» Nao opere a variante de 12...36 V CC do dispositivo com tensao alternada ou tensao continua maior
que 36 V CC +10%.

» Nao opere a versao de 110...240 V CC do dispositivo com tensao alternada ou tensdo continua maior
que 240 V CA.

» Respeite a norma NF C 15-100/IEC 60634.
» Use referencialmente sondas ou sensores da Burkert.
» Leia e siga os manuais de operacao de todos os instrumentos conectados ao dispositivo.

» Em um 8619 multiCELL WM, apenas pessoal autorizado pode inserir ou remover o cartdo de memoria
da unidade de leitura/gravagéao.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Risco de ferimentos por ligacao inadvertida do sistema e reativagdao descontrolada.
» Proteja o sistema contra ativacdo néo intencional.

» Garanta uma reinicializacao controlada apds todas as intervencgdes no dispositivo.

Observe a norma ISO/IEC 61918 para a instalagao de uma rede Ethernet.

Proteja o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, radiagdo UV e, no caso de uso externo,
contra intempéries.
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7.2 Procedimento de instalacao

1. Realizacao da instalagdo mecéanica: dependendo da variante, siga as instrucdes no capitulo 7.2.1 ou
7.2.2.

2. Cablagem do dispositivo: siga as instrugdes presentes no capitulo 7.3 de acordo com a variante.

7.21 Instalacdo de um 8619 multiCELL em um corpo ou armario de
distribuicao

— Siga as instrugdes abaixo para instalar o dispositivo montado em um corpo ou armario de distribuigéo.

92 +05/-0 Passo 1:
“’l | — Certifique-se de que a espessura do corpo ou
5 | - da porta do armario de distribuicao é inferior a
| 4 mm.
55, | |88 o
| 5 — Certifique-se de que existe espaco suficiente
—f--— - i— -t f ao redor da abertura cortada e na parte interna
. S do armario para acomodar facilmente os quatro
° l i elementos de fixagéo.
! : — Corte uma abertura na porta do corpo ou do

£ i ------ armario de distribuicdo de acordo com a norma
CEI 61554:1999 (DIN 43700).

Esta representagdo ndo esta em escala.
As dimensdes estdo indicadas em mm.

Passo 2:
Prepare os quatro elementos de fixagao:
— Insira um parafuso em cada dispositivo.

— Aparafuse até que a extremidade da haste do
parafuso toque no corpo.
Passo 3:

— Empurre o corpo com as conexdes na parte traseira
para dentro da abertura 0 maximo possivel.

Passo 4:

— Insira os ganchos do primeiro elemento de fixagéo
nas ranhuras do corpo (1).

— Puxe o elemento de fixagéo (2).
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Passo 5:

— Prenda o elemento de fixag&o ao dispositivo
com a mao para que os ganchos permanegam
no lugar

Passo 6:

— Aperte os parafusos completamente com uma
chave de fendas adequada.

— Repita os passos 4 a 6 para a fixagao dos trés
sistemas de fixagcdo restantes.

Fig. 11:  Instalacdo do dispositivo em um corpo ou armario de distribuicdo

7.2.2 Instalacao de um 8619 multiCELL WM em um suporte
ATENCAO

Risco de danos materiais devido a prensa-cabos soltos. O corpo dos prensa-cabos é aparafusado no
corpo na fabrica com um torque de 5,5 Nm (4,06 Ibf-ft).

» Antes de instalar a caixa de parede no respectivo suporte, verifique se os corpos dos prensa-cabos estao
apertados. Se os corpos dos prensa-cabos estiverem soltos, aperte-os com um torque de 5,5 Nm +20%
(4,06 Ibf-ft £20%).

0O 8619 multiCELL WM é montado em um suporte com a placa de fixagdo para montagem na parede.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

— Selecione um local de montagem tendo em conta os seguintes critérios:
e A superficie é plana.

e A temperatura da superficie do suporte mantém-se inferior a 100 °C.

¢ O display encontra-se a altura dos olhos.

e O espaco livre é suficiente para permitir a abertura do corpo a 180°.
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Passo 1: remocéao da placa de fixagdo da parede do
dispositivo.

1. Pressione a lingueta para destravar o dispositivo.
2. Levante o dispositivo.

3. Remova o dispositivo da placa de fixagao na
parede.

Passo 2: instalacéo da placa de fixagdo na parede
no suporte.

@ Os parafusos € as arruelas nao sao fornecidos.
.QB.
— Perfure o suporte de acordo com as dimensoes
indicadas na figura a esquerda.

— Use quatro parafusos de 6 mm de didmetro que
suportem o peso do dispositivo e sejam ade-

guados para o suporte.
‘ — Use uma arruela para cada parafuso.

90

— Insira os quatro parafusos na placa de fixagcao na
parede e nos orificios perfurados no suporte.

— Aperte os quatro parafusos de fixagdo em cruz

Esta representacado ndo esta em escala. com um torque maximo de 5,3 Nm. (3,91 Ibf-ft)
As dimensodes estdo indicadas em mm.

Passo 3: instalagdo do dispositivo na placa de
fixacao.

Guias deslizantes — Alinhe a base dos ganchos com as guias.

ZAN

©

— Insira os quatro ganchos nas guias até que o
encaixe seja audivel.
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Fig. 12:  Instalacdo de um 8619 multiCELL WM em um suporte
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7.3 Cablagem elétrica

A PERIGO

Risco de ferimento por choque elétrico.

» Se uma versao de 12...36 V CC do dispositivo se destinar ao uso em um ambiente molhado ou para
uso externo, limite a tensao de operagédo maxima a 35 V CC.

» Antes de trabalhar no sistema ou dispositivo, desligue a tensao e bloqueie para impedir o religamento.

» Todo instrumento conectado ao dispositivo deve apresentar isolamento duplo da rede elétrica de distri-
buicdo conforme a norma UL/EN 61010-1.

» Respeite as normas vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos elétricos.
Dependendo da variante solicitada, sao instaladas tampas de cobertura na parte traseira do dispo-
sitivo para fechar os slots livres.

» Nao remova as coberturas da placa traseira.

Observe a norma ISO/IEC 61918 para a instalagdo de uma rede Ethernet.

7.3.1 Recomendacdes para a cablagem de um 8619 multiCELL WM

ATENCAO

O flat cable que conecta o display com a placa de circuitos eletrénicos pode ser danificado em um
multiCELL WM 8619.

» Abra e feche a tampa do gabinete com cuidado.

» Nao enrosque o flat cable.
» Nao puxe pelo flat cable.
» Manuseie o flat cable com cuidado.

» Reconecte cuidadosamente o flat cable caso se solte.

ATENCAO
Um 8619 multiCELL WM pode ser danificado se o dispositivo nao estiver firmemente seguro.

» Certifiqgue-se de que as porcas dos prensa-cabos ndo usados estejam apertadas (€ inserido um bujao
em cada prensa-cabos na fabrica).

» Apds concluir a instalagdo mecénica e a cablagem, aperte os parafusos do prensa-cabos com um tor-
que de 4,5 Nm +20% (3,32 Ibf-ft +20%).

» Apods concluir a instalacdo mecanica e a cablagem, aperte os parafusos da cobertura em cruz com um
torque de 1,4 Nm + 20 % (1,083 Ibf-ft £20 %).
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— Antes de efetuar a cablagem, instale o dispositivo de acordo com as instrugdes do capitulo 7.2.1 ou
7.2.2.
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7.3.2 Especificacdes dos cabos e condutores

— Use cabos blindados (ndo incluidos na entrega) com uma temperatura de operacao maxima superior a
90 °C.

— Use cabos e condutores elétricos com dimensdes que correspondam as especificagdes descritas em
Tabelle 4.

— Para uma versao Ethernet, use o cabo RJ45 que corresponda as caracteristicas descritas em Tabelle 5.

As conexoes elétricas sao efetuadas por meio de réguas de terminais e, no caso de uma variante de
Ethernet, por meio de portas RJ45:

¢ Diretamente, com um 8619 multiCELL.

¢ Por meio de prensa-cabos com um 8619 multiCELL WM.

Tabela 4: Especificagbes dos cabos e condutores para as réguas de terminais

Diametro externo do cabo (8619 multiCELL WM) 6...12 mm (4 mm em caso de uso de uma vedacao
de entrada multipla)

Secédo do condutor de conexao a terra local 0,75...1,5 mm

(versdes de 12...36 V CC)

Secao do cabo de conexao a terra de protecao Min. de 1,5 mm?2

(versoes de 110...240 V CA)

Secado de um condutor rigido H05(07) V-U 0,2...1,5 mm?, isolado em 7 mm

Secao de um condutor flexivel H05(07) V-U 0,2...1,5 mm?, isolado em 7 mm

Secao de um condutor com terminal de cabo nao 0,2...1,5 mm?, isolado em 7 mm

isolado

Secao de um condutor com terminal de cabo 0,2...0,75 mm?, isolado em 7 mm

isolado

Tabela 5: Especificacbes dos cabos RJ45

Para garantir que a porta de uma versao Ethernet de montagem na parede possa ser completa-
mente fechada, use conectores RJ45 com uma dimensao maxima de 45 mm, incluindo o raio de
curvatura do cabo Ethernet.

Cabo blindado Minimo requerido: FTP
Categoria minima 5e/CAT-5
Comprimento Max. de 100 m
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7.3.3 Cablagem do fornecimento elétrico de 12...36 V CC de um

8619 multiCELL

— Use uma fonte de alimentacao filtrada e controlada de 12...36 V CC.
— Efetue a cablagem da fonte de alimentacéao de 12...36 V CC na placa CPU "M0" de um 8619 multiCELL.

— Conecte a funcéao terra do dispositivo ao respectivo parafuso de aterramento (consulte o
capitulo 5,Abb. 1) por meio de um terminal de cabo com olhal adequado para o parafuso de aterramento
M4 e o condutor de aterramento.
Aperte com um torque de 1 Nm +20% (0,74 Ibf-ft +£20%)

— Conecte a blindagem de cada cabo em um borne "FE" (funcao terra) para assegurar a compensacao de
potencial da instalac&o.

12-36 VDC

—
rmsseamenscse 00 00000000000000000

SuPPLY [Pwr ouT| DIt | Di2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Borne de parafusos removivel, 21 posicoes, preto

Fig. 13:  Cablagem do fornecimento elétrico de 12...36 V CC de um 8619 multiCELL
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7.3.4 Cablagem do fornecimento elétrico de 12...36 V CC de um
8619 multiCELL WM CC

— Use uma fonte de alimentacao filtrada e controlada de 12...36 V CC.
— Use o prensa-cabos a direita para a passagem do cabo elétrico.

— Conecte o fornecimento elétrico de 12...36 V CC para um 8619 multiCELL WM a uma barra de terminais
identificada como 12...36 V CC.

— Conecte a funcgéao terra do dispositivo ao respectivo parafuso de aterramento (consulte o
capitulo 5,Abb. 2) por meio de um terminal de cabo com olhal adequado para o parafuso de aterramento
M4 e o condutor de aterramento.
Aperte com um torque de 1 Nm = 20% (0,74 Ibf-ft £20%)

— Conecte a blindagem de cada cabo em um borne "FE" (funcdo terra) para assegurar a compensacao de
potencial da instalacao.

Borne de parafusos
removivel, 2
posicdes, verde

Fonte de alimentacao

Fig. 14:  Cablagem do fornecimento elétrico de 12...36 V CC de um 8619 multiCELL WM
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7.3.5 Cablagem do fornecimento elétrico de 110...240 V CC de um
8619 multiCELL WM CA

— Desaparafuse a placa de

cobertura da régua de ter-
=) w‘ minais do fornecimento

elétrico e remova-a.
S & Placa de cobertura

Borne de parafusos — Use o prensa-cabos a

removivel, 2 posicaes, direita para a passagem do
verde cabo elétrico.
— Conecte o fornecimento
110-240 V/~ elétrico de 110...240 V CC
_50/60 Hz para um 8619 multiCELL

WM a uma barra de ter-
minais com a designacéo
110...240 V CC.

— Conecte a funcéo terra

L do dispositivo ao res-
pectivo parafuso de
aterramento (consulte o
capitulo 5,Abb. 3) por meio
de um terminal de cabo
com olhal adequado para
o parafuso de aterramento
M4 e o condutor de ater-
ramento. Aperte com um
torque de 1 Nm = 20%
(0,74 1bf-ft £ 20%)

L: condutor de fase

N: condutor neutro

— Coloque e aparafuse a
placa de cobertura.
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Fig. 15:  Cablagem do fornecimento elétrico de 110...240 V CC de um 8619 multiCELL WM CA
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7.3.6 Fornecimento de um instrumento externo por meio do
multiCELL 8619

Na versao de armario de distribuicdo, o dispositivo pode ser usado para alimentar um instrumento externo,
por exemplo, um sensor de vazao, com uma tensao idéntica a tensao de alimentacao do dispositivo.

O fornecimento elétrico é disponibilizado na placa CPU "M0" de um 8619 multiCELL.

12..36 VDC

Fornecimento elétrico dis-

ponivel para um instrumento
externo

e [TTOOD000000000000000)

i+ HAALFAR 22 A e

suppLY [PwroUT| DIt | DI2 |FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Borne de parafusos removivel, 21 posicdes, preto

Fig. 16:  Fornecimento de um instrumento externo por meio do multiCELL 8619

7.3.7 Fornecimento de um instrumento externo por meio
do multiCELL 8619 WM

O dispositivo pode ser usado para alimentar varios instrumentos externos, como sensores de vazao ou
sensores de condutividade.

— Para fornecer energia a um dispositivo externo, conecte-o a um borne de parafuso positivo e negativo
na régua de terminais "POWER OUT".

A tenséo disponivel na régua de terminais verde "POWER OUT" de um 8619 multiCELL WM:

e Corresponde a tensao de abastecimento no multiCELL WM CC 8619 fornecido com uma tensao de
12...36 V CC.

e Corresponde a tensao de 24 V CC em um multiCELL WM CA 8619 fornecido com uma tenséo de
110..240 V CA.

dananENeaanEn

Borne de parafusos removivel, 12
posicoes, verde

Fig. 17:  Fornecimento de um instrumento externo por meio do multiCELL 8619 WM *
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7.3.8 Cablagem das entradas e saidas na placa CPU "MO0"

A placa CPU "MO0" possui:

¢ Duas entradas digitais (identificadas como DI1 e DI2), para, por ex., a conexao de um sensor de vazao
e Duas saidas analdgicas de 4...20 mA (identificadas como AO1 e AO2)

¢ Duas saidas digitais (identificadas como DO1 e DO2)

As entradas e saidas s@o separadas galvanicamente e, portanto, ndo possuem ligagéo a terra.

Primeira entrada de 4...20 mA
(no instrumento externo)

1]

\—COVDC

Segunda saida digital AS{e%L:)ng;entrada de
(no instrumento externo) .
¥ - (no instrumento externo)
[+1-]
I_. 0VDC 12..36 VDC Carga 1
ﬂ
Primeira saida digital 1 -
(no instrumento externo)
o Q Q 0VDC
9 > >
*— © ©
5..36 VDC Q o ® Q 9 12..36 VDC
> % o > o
[@Te] — o —

T
H
1
1
]
i
1
L e
|
1
T
II
1
lI
l'
Ay
[+

DDDDDEE%%@E)%E)DDE)DD@D@

+

| pit | pi2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE
Borne de parafusos re-
movivel, 21 posicoes,
preto Entradas Saidas Saidas
digitais analdgicas digitais
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DI1, DI2, AO1, AO2, DO1 e DO2: Designagao nos niveis de configuracdo da placa CPU "MOQ".

FE = funcéo terra

Fig. 18:  Cablagem das entradas e saidas na placa CPU "MO0"
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7.3.9 Exemplos para a conexao de medidores de vazao em um
multiCELL 8619

V|- NPN

12..36 VDC

Tensao de ali-
mentagéo i s i
VAY

vy

Bome de parafu- NOOROONE00000000000

SOS re.m~ovivel, 21 £
posigoes, preto

FE = funcéo terra

Lo+ w 4+ o o+ oW

+ \ \
fiadaotl £+ Fp +pe i

suppLY [PwrRouT| DIt [Di2 | [FE| AO1 | AO2 [FE| DO1 | DO2 |FE

Fig. 19: Cablagem de 2 sensores de vaz&o tipo 8030 por meio de 2 conectores tipo 2508 ou 2518

8041
< b o~
8077

Pls-Plg+PE V- \{+ 4..20

OO
Q 7]
S D S v g ¢ |
I< — o D =1
2 g 8
o 9
E o §
12..36 VDC 2 1
Fonte de ali-
mentacéo [ i i B
I '/\‘
i o
X [

FE = fungé&o terra

Borne de parafu- DDD[D(I)DDDDE)

sos removivel, 21
L + oWy,
posicdes, preto |> = L

suppLY [RwWR ouT [pit | Dig |FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Do000oo0000

1 w4+ 1 + 1 Ll

+ +
HEaofd ol £+ 0 B e i

Fig. 20:  Cablagem de um sensor de vazao tipo 8077 e um sensor de vazdo tipo 8041 51
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7.3.10 Exemplos de conexao de uma valvula solenoide a um
multiCELL WM 8619 WM

A valvula solenoide pode ser conectada ao 8619 por meio da placa CPU "MO0" ou do médulo de saida
"OouT".

Ao conectar uma valvula solenoide ao dispositivo, conecte um diodo flyback em paralelo a valvula sole-
noide. Se a valvula solenoide for conectada por meio de um conector tipo 2508 ou tipo 2518, esse conector
estara disponivel com um diodo flyback integrado.

Valvula solenoide

12..36 VDC

—

Borne de parafusos removivel, 21 . oVDC

posicdes, preto 2z

N00000000000000000000)

Fooox LA 4 |

1
I

N o0

| ot | pi2 [Fel ao1 | ao2 [Fel bo1 | po2 [FE

Fig. 21:  Cablagem de uma valvula solenoide na placa principal "M0" do dispositivo
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7.3.11 Identificacdo das conexdes nos modulos de expansao

Se forem usadas réguas de terminais diferentes das fornecidas com o dispositivo, elas ndo estarao
identificadas..

A Abb. 22 permite que os bornes sejam identificados.

MEMORY CARD ([[gg55. 8-

MOffl®e ® @8 @ ® ® 8 ® @ 8 ® @ B8 @ @B B @ @ B ® ®

|SUPPLY|PWR OUT| DI1 | DI2_|FE| AO1|AO2 |FE|DO1 |DO2 |FE]
A ‘y N ALY

M1 eeneenee;neaeeanea!‘nlMZ

M3 esoee@es:,@ m.’l..l..la.]“M4
| | 1T | | 1T

vy

] —

\// ___________

Borne 1 Borne 9
MEMORY CARD

MOHUsousousousouso@so@eoﬂ

|SUPPLY [PWR ouT| DI1 | DI2 |FE| AO1|AO2 |FE|DO1 |DO2 |IfE|
M1 2|® 8 ® 8 @ B oial M2
PORTZ@POR-H 8/ 8 ® ® 8 ® ol'.‘s M4

e o

i
M5 ] ; M6
Borne 1 Bor:ne 9

Fig. 22:  Identificacdo dos bornes nos mddulos de expansao
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7.3.12 Cablagem da Ethernet industrial

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de instalagao inadequada.

» As instalagdes elétricas podem ser executadas apenas por pessoal técnico autorizado e com ferramen-
tas adequadas.

Conexao RJ45 Conexao Alocacao da conexao
1 TX+
2 TX-
I (- 3 RX+
4 N. B:
[ 5 N. B:
6 RX-
EEEEEEE
TTTTTIT] 7 N. B:
12345678
8 N. B:
Corpo FE

Fig. 23:  Alocacéo de conexdo de cada conector RJ45

Para montagem na parede, pode ser preparado um cabo de conexao conforme descrito abaixo ou usado
um adaptador RJ45-M12. Consulte o capitulo 17.

Preparacao do cabo de conexao para montagem na parede:

— Selecione um conector RJ45 para uso industrial

Cabo blindado Minimo requerido: FTP
Categoria minima 5e/CAT-5
Comprimento Max. de 100 m

— Para garantir que a porta do dispositivo possa ser completamente fechada, use conectores RJ45 com
uma dimensao maxima de 45 mm, incluindo o raio de curvatura do cabo Ethernet.

— Passe o cabo pelo prensa-cabos do dispositivo.

— Insira os condutores de acordo com as especificacdes do fabricante do conector RJ45 e com a norma
ISO/IEC 11801.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

— Faca a crimpagem do conector RJ45.
— Conecte o conector RJ45 a porta RJ45.

— Efetue as configuragdes da conexao Ethernet. Estdo disponiveis mais informagdes no suplemento de
comunicacao digital para o tipo 8619, disponiveis em: country.burkert.com.
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7.3.13 Exemplo de conexao do mdédulo Ethernet

8619

PORT2 PORT1

[T ]

Computador SPS

Fig. 24:  Exemplo de conexdo de um computador e um CLP ao mddulo Ethernet
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7.3.14 Cablagem do madédulo "INPUT"
O médulo "INPUT" possui:

e 2 entradas analdgicas,

e 2 entradas digitais.

As entradas sé@o separadas galvanicamente e, portanto, ndo possuem ligagao a terra.

Primeira entrada de 0/4...20 mA
(no instrumento externo)
[F1-1
\—. o0VDC

Segunda entrada de 0/4...20 mA (no instrumento externo)
<t
8 +]- 5..36 VDC
§ .J
[s2]
S 12..36 VDC L Primeira saida digital
o (no instrumento externo)
by
(0]
S
s
=
- ()
& A
<N >
o © ©) Segunda saida digital
= 00 g 8 + (no instrumento externo)
B &I o > !
2 83 I

o
s > @
£ o 8 0VDC
-
¥
»
=] [P DU S R (R
& :
e OOOO000O00
5 Borne de parafusos
® removivel, 9 posicoes,
5 + Lo+ Lo 4+ o 4+
> verde |< < < <wo0ao0
'_
o 1 2]3 4|5]6 7[8 9
w0
§ (A1) (A12) (DI1) (DI2) (Designagéo nos niveis de configuragdo do
3 \/ \/ modulo de entrada adicional Mx)
3
=i
> Entradas Entradas
g analdgicas: digitais
FE = funcéo terra

Fig. 25:  Conex&o das entradas analdgicas em um transmissor de corrente de 2 condutores e conexdo das entradas
digitais do mddulo "INPUT".
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Primeira 0/4...20 mA
(no instrumento

Segunda entrada de
0/4...20 mA (no instru-

12..36 VDC’J

0VDC e——

Borne de parafu-
sos removivel,
9 posigdes, verde

FE = funcéo terra

externo) ,T'Trj +- _| mento externo)
12..36 VDC’J
0VDC
@] + Primeira saida digital
[a] (no instrumento externo)
> O0VDCe—-
©
@ 12..36 VDC
o ]
- + Segunda saida digital
- (no instrumento externo)
I T T L. [———=°0VDC

1 2]3 4|s5|e 7]8 9 , - o , .
A1) (A12) ©I1) O2) (Designacao nos niveis de configuracéo do

\/ \/ maodulo de entrada adicional Mx)

Entradas Entradas
analdgicas: digitais

Fig. 26:  Conexao da entrada analdgica Al1 no modo de fonte e da entrada analdgica Al2 como dissipador em um trans-
missor de corrente de 3 condutores (por ex., tipo 8025 com saidas de rele) e conexao das entradas digitais do

mddulo "INPUT"

Primeira entrada de
0..5/10V CC-
(instrumento externo) F

12..36 VDC’J

OVDCe—

Borne de parafusos
removivel, 9 posicoes,
verde

FE = funcéo terra

+ Primeira saida digital
v Lé 0VDC e - (no instrumento externo)
8 12..36 VDC
,cj T— + Segunda saida digital
- (no instrumento externo)
N {_________—OOVDC
fcispdade

1 2]3 4|5]6 7]8 9 . . . , -
(A1) (AI12) ©I1) (DI2) (Designacao nos niveis de configuragéo do

\/ \/ maodulo de entrada adicional Mx)

Entradas Entradas
analdgicas: digitais

Fig. 27:  Conexao das entradas analdgicas em um transmissor de corrente e conexdo das entradas digitais do mddulo

"INPUT".
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7.3.15 Exemplo de conexdao de um sensor de cloro tipo 8232 (numero
de identificacdo 568523 ou 568524) no mddulo "INPUT".

ATENCAO

O sensor de cloro tipo 8232 pode ser danificado pelo fornecimento elétrico.

» Alimente o sensor de cloro com uma tensao de 12...30 V CC.

Tens&o de alimen-
tacdo do sensor de
cloro

12..30VDC

+
..||_

Tens&o de alimen-
tacdo do sensor de

cloro
12..30VDC
+]- |+
Borne de
parafusos Borne de parafusos
removivel, 9 removivel,

2

Sensor de
cloro com
conector M12
de 5 pinos

posicdes, verde 9 posicoes, verde

HO0000000

CEgw otk fiewiaia

< <<t IaZgda

OO0y |,

1 2|3 4[s5|6 7|8 9 2 1 2]3 4[s5|6 7]8 9

(A1) (A2) (D) (DI2) Z‘Z’:zogofﬁ (A1) (AI2)  (DI1) (DI2)
Modulo "INPUT" do conector M12 Modulo "INPUT" do
dispositivo de 5 pinos dispositivo

FE = funcéo terra

Fig. 28:  Possiveis conexées de um sensor de cloro tipo 8232 (numero de identificacdo 568523 ou 568524) com forne-
cimento elétrico por uma fonte de alimentacdo externa

1: ndo esta conectado

2: V+ (branco, quando for usado um cabo com o numero de identificagdo
438680, 560365 ou 563108)

3: 0 V CC (azul, quando for usado um baco com o numero de identificagdo 0
ou 438680, 560365 ou 563108

4: nao esta conectado

5: ndo estd conectado

Fig. 29:  Alocacéo da conexéo do conector M12 de 5 pinos do sensor tipo 8232
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7.3.16 Exemplo de conexao de um sensor de cloro tipo 8232
(numero de identificacao 565164) no mddulo "INPUT".

ATENGCAO

O sensor de cloro tipo 8232 pode ser danificado pelo fornecimento elétrico.

» Alimente o sensor de cloro com uma tensao de 9...30 V CC.

Cor do condutor do sensor de cloro (NUmero de identifi- Sinal

cacao 565164)

Verde Sinal com tensao negativa
Amarelo Sinal com tenséo positiva
Branco Fornecimento positivo
Marrom Fornecimento negativo

9..30 VDC

MO: borne de parafusos
removivel, 21 posi¢coes, preto

Fonte de alimentacéo do dispositivo

dlsnnosassneannERRRRD

-+ 1

>>"IJ

+
T fa)

s

o

L4+

DQLU

[T

w +

i—' u_|_!—|iILE

+ .

Sensor de cloro
(versdo mV)
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FE = funcéo terra

suppLY/JPwRjouT| DIt | Di2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Marrom

Borne de parafu-
sos removivel,
9 posicoes, laranja

Amarelo

Verde

00000000

1 + 1

< e

i a

& e

< < < a )

1 2|3 4|5|6 7|8 9
(A1) (AI2) (DI1) (DI12)
Modulo "INPUT" do dispositivo

Fig. 30:
pelo 8619 multiCELL

Conexéo do sensor de cloro tipo 8232 (versdo mV, com numero de identificacdo 565164), com fornecimento
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7.3.17 Cablagem do mdédulo de saida "OUT"
O médulo "OUT" possui:

e Duas saidas analdgicas de 4...20 mA,

¢ Duas saidas digitais.

As saidas sé@o separadas galvanicamente e, portanto, ndo possuem ligagéo a terra.

Primeira entrada de 4...20 mA Segunda entrada de 4...20 mA
(no instrumento externo) (no instrumento externo)
[+1-] [F1-]
|_’ 0VDC 45 36 VDC~J
Carga 1

O O

S S -

© %) © 0VDC e—-

] A ]

o Z o 12..36 VDC

S
T
T Y
(<)
<
|w]
O
Lo +]

’ Carga 2
Borne de parafusos DDDDDDDDD
removivel, 9 posices, |, . 4 . ow o+ .o+ .
preto | o
1 2]3 4[s[e 7]e 9 (Designacdo nos niveis de configuracéo do
(A0 (A02) (DO (BO2)  msdulo de entrada Mx)
Saidas Saidas digitais
analdgicas

FE = funcéo terra

Fig. 31:  Cablagem do mddulo de saida "OUT"
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7.3.18 Cablagem do madédulo "pH/ORP"

e Conecte o sensor de pH simetricamente para evitar interferéncias. Neste caso, a cablagem do
eletrodo equipotencial é obrigatdria.

e Se o sensor de pH for conectado no modo assimétrico, a medigdo do valor de pH pode divergir
com o decorrer do tempo se o eletrodo equipotencial ndo for conectado.

Sensor de
Faixa de medicédo do potencial temperatura

de redox

Eletrodo de referéncia B MR et St

Ponte (ndo fornecido) ——[ ] :

NO0000000

ww o w FE = funcao terra
En:n:@g&wgfe ¢

12 3|4 5[6|7 8 9

Borne de parafusos
removivel, 9 posicoes,
cinza

Fig. 32:  Cablagem de um sensor de redox e um sensor de temperatura PT100 ou PT1000 em um méddulo "pH/ORP"

Faixa de medigcado do potencial de

redox
Sensor de

temperatura

Eletrodo de referéncia

Eletrodo de :

medicdo de pH DDDDDDDDD

12 3|456[7 8 9

Borne de parafusos
removivel, 9 posicoes,
cinza
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FE = funcéo terra
Fig. 33:  Cablagem de um sensor de pH e um sensor de temperatura PT100 ou PT1000 em um médulo "pH/ORP"
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S
2
_ 238
o < o Sensor de
Eletrodo de referéncia 2 R temperatura
o o E
© o
Q_ O
2 | 88
© ==
- = ©
Eletrodo de medicéo de pH w
Ponte (n&o fornecido) —— >i_| .
deEE8esee
1 2 3 | 4 5 | 6 | 7 8 9
Borne de parafusos removivel, 9 posicoes, cinza
FE = funcéo terra
™ Cores dos condutores dos cabos de conexdo Biirkert com niimeros de identificacdo 561904, 561905 ou 561906.

Fig. 34:  Cablagem de um sensor de pH e um sensor de temperatura PT100 ou PT1000 no modo assimétrico em um
moddulo "pH/ORP"

7.3.19 Exemplos de conexdao ao moédulo "pH/ORP"

o
L2
Transparente o ©
o O
28
Faixa de medic&o do potencial _ S e
de redox = _
L g gl F
0] —
& £(9¢ |3
Eletrodo de referéncia % al <
= ~ .
s:iifoiiiiiiiifipezd- — N&o esta conectado
Ponte (ndo fornecido)—— ] '

NO00000O00

W wwAaoO ww
zn:n:oomwlcgfe
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FE = funcéo terra

12 3[4 5[6]7 8 09
Borne de parafusos removivel,
9 posicgdes, cinza

™ Cores dos condutores dos cabos de conexdo Biirkert com nimeros de identificacdo 561904, 561905 ou 561906.

@ Cores dos condutores do sensor PT1000 com niimero de identificacdio 427023 e do seu cabo de conexdo Biirkert com
numero de identificacdo 427113.

Fig. 35:  Cablagem de um sensor de redox tipo 8203 e um sensor de temperatura PT100 ou Pt1000 em um mddulo
"pH/ORP"
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e Conecte o sensor de pH simetricamente para evitar interferéncias. Neste caso, a cablagem do
eletrodo equipotencial é obrigatdria.

e Se o sensor de pH for conectado no modo assimétrico, a medicao do valor de pH pode divergir
com o decorrer do tempo se o eletrodo equipotencial ndo for conectado.

Preto ) _ .
Eletrodo equipotencial (recomendado)
_ Sensor de temperatura
Eletrodo de referéncia 5'&’
o a
8 g VE
Eletrodo de medicdo de pH = g g

w w a L
O w w

1 2 3|4 5|e|7 8 9

Borne de parafusos removivel, 9 posicoes, cinza

™ Cores dos condutores dos cabos de conexao Biirkert com nimeros de identificagéio 561904, 561905 ou 561906.

) Gores dos condutores do sensor PT1000 com numero de identificagdo 427023 e do seu cabo de conexdo Biirkert com
numero de identificagéo 427113.

Fig. 36:  Cablagem de um sensor de pH tipo 8203 e um sensor de temperatura PT1000 no modo assimétrico

Preto
Eletrodo equipotencial (recomendado)

Eletrodo de referéncia

Eletrodo de medicao de pH

Transparente
Branco ®
Marrom @

Amarelo®

_ 1] Ponte (ndo fornecido)
OO0O00000

) FE = funcao terra
Be8uyee ¢

1 2 3|4 5|6|7 8 9

Borne de parafusos removivel, 9 posicoes, cinza

M Cores dos condutores dos cabos de conexao Biirkert com niimeros de identificagéio 561904, 561905 ou 561906.

@ Cores dos condutores do cabo de conexdo PT1000, codigo 562628.
Fig. 37:  Cablagem de um sensor de pH em conex&o de imers&o tipo 8200 com PT1000 63
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Cores dos Sinal - %
condutores 0.8 @ o)
o 3 s R g |
Transparente Sensor pH o g o B 8lic 5 g
= = 20 > o
Vermelho (blin- Eletrodo de referéncia 8 oy Ponte (ndo
dagem do cabo Transparente ] = ’i‘ fornecido)
coaxial) L
Azul Eletrodo de rédio DO0000000
Verde/amarelo Blindagem do cabo dEEs8Esee
Cinza Corpo do sensor 123 | 45 |6 |7 8 9
Born raf
Verde Pt1000 orne de parafusos
removivel, 9 posigoes,
Branco Pt1000 cinza
FE = funcé&o terra
Fig. 38:  Cablagem de um sensor Blirkert tipo 8201 no modo assimétrico com um cabo de conex&o Variopin com
numero de identificacdo 554856 ou 554857
Cores dos Sinal
condutores
Transparente Sensor pH
o)
- o ~=
Vermelho (blin- Eletrodo de referéncia o® T 9 g
dagem do cabo ° % S Elg S §
coaxial) e8|l ecc3ls 3 |8
Verde/amarelo Blindagem do cabo Thyg e 2 Col e
9 S L Ponte (ndo
. Transparente| (2 i
Cinza Corpo do sensor P ’i‘ fornecido)
Verde Pt1000 DDDDDUDDD
W w w a w n v
Branco Pt1000 scxoottao P
12 345 | 6 | 7 8 9
Borne de parafusos
removivel, 9 posicoes,
cinza
FE = funcéo terra
Fig. 39:  Cablagem de um sensor Blirkert tipo 8203 com sensor de temperatura PT100/PT1000 integrado, em modo

assimétrico com um cabo de conexao Variopin com numero de identificacdo 554856 ou 554857
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7.3.20 Cablagem do mddulo de condutividade "COND"

Sensor de

condutividade
Sensor de

temperatura

OOO000000

+ 0 0 wow
on_ﬂ-Oou.cnﬁfe

12 3 4|s5|6]|7 8 9

Borne de parafusos removivel, 9 posicoes, verde

FE = funcao terra

Fig. 40:  Cablagem de um sensor resistivo de condutividade com 2 eletrodos e um sensor de temperatura PT100 ou
PT1000 em um mddulo de condutividade "COND"

m b
Sensor de temperatura

12 3 4[5[6|7 8 9

Borne de parafusos removivel, 9 posicoes, verde

FE = funcéo terra
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Fig. 41:  Cablagem de uma célula resistiva de condutividade com 4 eletrodos e um sensor de temperatura PT100 ou
PT1000 em um mddulo de condutividade "COND"

65




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Instalagéo e cablagem

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

66

7.3.21 Exemplos de conexao ao moédulo de condutividade "COND"
DOO0TO0 e - uncse
SddoBiyppl trrm
123 4[5/6|7 8 9
Régua de terminais tipo 2508 Borne de parafusos
ou tipo 2518 para o sensor de removivel, 9 posicdes,
condutividade tipo 8220 verde
Fig. 42:  Cablagem de um sensor de condutividade tipo 8220:

Cores dos Descricao dos sinais ]
condutores . 1 Sensor de temperatura
1 C+ | Rosa Eletrodo de corrente (High End) £l o
9 5o
2 P+ | Verde Eletrodo de potencial (High End) 8 g g ©
= = <%
3 P- | Marrom Eletrodo de potencial (Low End)
4 C- | Amarelo  Eletrodo de corrente (Low End) DDDDDDDDD
7SE  Cinza Pt1000 N 5
SddogEaRp
8 TS | Branco Pt1000 T2 3 4|5|6|7 s o
9TS | Azul Pt1000 Borne de parafusos
removivel, 9 posicoes,
verde
FE = funcéo terra
Fig. 43:  Cablagem de um sensor de condutividade tipo 8221 com prensa-cabos e cabo de conexdo
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Cores dos Descricao dos sinais ]
condutores - e =
1C+ | Vermelho Eletrodo de corrente (High = Em L8 Eﬂ Sensor de temperatura
End) 2EGE| €
X i o| 0| N|5 S °lg
2 P+ | Transparente Eletrodo de potencial (High El &l &N B Gl 2
= ol O < [0 o | O
End) Qo o Q>
- - = o) Ponte
3P- | Cinza Elec’;l)‘odo de potencial (Low = > |i| (ndo
n fornecido)
4 C- | Azul Eletrodo de corrente (Low DDDDDDDDD
End) o+ L0 W W o o
~ o} L Ooww
6 FE | Verde/ Funcéo terra - T
amarelo 123 4|5]6|7 8 9
8 TS | Branco Pt1000
Borne de parafusos
9TS | Verde Pt1000 removivel, 9 posigdes,
S verde
S
3
N FE = funcéo terra
B () Cores dos condutores do cabo de conexao com 0s
§ numeros de identificagao 554855, 554856 ou 554857.
g Fig. 44:  Cablagem de um sensor de condutividade tipo 8221 com conector Variopin
g
-
% Cores dos Descricao dos sinais
% condutores Sensor de temperatura
o 1 C+ | Vermelho Eletrodo de corrente (High =
£ End) = e 9
4 ‘_O =l o
% 2 P+ | Transparente | Eletrodo de potencial (High < % "© = g
2 End) 8 geg S
& £ 85/ 3
O 3P- | Cinza Eletrodo de potencial (Low | | & v
£ End) g >
2 (=
§ 4C- | Azul Eletrodo de corrente (Low
End D
. ) UOOOUO0O0
© 6 FE | Verde/ Funcéo terra
8 amarelo dddogGHypee
[o)]
§ 7 SE | Marrom Pt1000 1 2 3 4|5|6|7 8 9
o
> 8 TS | Branco Pt1000 Borne de parafusos
g removivel, 9 posicoes,
9TS | Preto Pt1000 verde
FE = funcéo terra
" Cores dos condutores do cabo de conexdo com os
numeros de identificagdo 554855, 554856 ou 554857.
@ Cores dos condutores do sensor PT1000 com niimero
de identificagdo 427023 e do seu cabo de conexao
Birkert com numero de identificagcdo 427113.

Fig. 45:  Cablagem de um sensor de condutividade tipo 8221 com conector Variopin e um sensor de temperatura
PT1000 separado 67
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Cores dos Descricao dos sinais
condutores
2 P+ | Marrom Eletrodo de potencial (High Sensor de temperatura
End) Pt1000
3 P- | Branco Eletrodo de potencial (Low (]
End)
7SE Cinza | PHO00 5 o
S <
8 TS | Preto Pt1000 = | o O ¢
1) i_ - 1) Em ambientes com interfe-
9TS Azul Pt1000 ,_ ! réncia eletromagnética intensa,
recomendamos um aterramento
DDDDDDDBD separado da blindagem do cabo
no pin_o FE por meio de um
(-5- 3: a (-) 8 E % IQ |(£ capacitor de 1 pF
12 3 4[5[6|7 8 9
Borne de parafusos FE = funcao terra
removivel, 9 posicoes,
verde
Fig. 46:  Cablagem de um sensor de condutividade tipo 8221 com conector M12 de 5 pinos e um sensor de tempe-

ratura PT1000 separado
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8 COMISSIONAMENTO, DESCRICAO DOS
DISPLAYS

8.1 Instrucdes de seguranca

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de operacéao inadequada

Ajustes que ndo estejam em conformidade podem causar ferimentos e danos ao dispositivo e
proximidades.

» O pessoal responsavel pela configuracao deve ler e compreender o contelido do manual de operagao.
» As instrucdes de seguranca e o uso de acordo com a destinagao requerem atencao especial.
» O dispositivo/sistema pode ser operado apenas por pessoal suficientemente treinado.

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de comissionamento inadequado.

Um comissionamento inadequado pode resultar em ferimentos, bem como danos ao dispositivo e suas
proximidades.

» Antes do comissionamento, € necessario garantir que o contelido do manual de operagéo € conhecido
e foi completamente compreendido pelo pessoal operacional.

> As instrucdes de seguranca e o uso de acordo com a destinagdo requerem atencao especial.
» O dispositivo/sistema pode ser comissionado apenas por pessoal suficientemente qualificado.

Antes do comissionamento, calibre todos os sensores de medicdo conectados ao dispositivo.

8.2 Ligacao do dispositivo pela primeira vez

Quando o dispositivo € ligado pela primeira vez, o display mostra a primeira tela no nivel de processo:

MO:MAIN 29/06/2010 13:40

OFF b1 OFF Dot
7 OFF br2 OFF po2
6,000 75
20,00 %5

MENU -Tl1=

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Fig. 47:  Display na primeira ligacdo

sulte o capitulo 8.9 para obter informagdes sobre como navegar em todas as telas do nivel de

Nas proximas vezes que for ligado, o display exibira a ultima tela ativa no nivel de processo. Con-
processo.
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8.3

Uso do botao de navegacao e botdes dinamicos

N

multiCELL -~ As setas exibidas

~ Para ativar a funcao
dinamica a esquerda,
pressione F1

<"LED A: indica o status

§indicam as direcdes para
onde é possivel navegar
nessa tela.

~"Para ativar a funcao
dinamica a direita, pression
. F4

“LED B: indica o
estado do diagndstico ou

do dispositivo. Consulte o A
‘capitulo 16.

¢~ Para ativar a segunda ™,
fungao dinamica, presswne
: F2

da calibracéo. Consulte o
"“--r..capitulo 16.

“ Para ativar a "
terce|ra fungéo d|nam|ca
pressmne F3

<O botao de navegacao pode ser usado para havegar em quatro direcoes, que sao
A

; 000.0
§{epresentadas no manual por v o e :

Fig. 48:  Uso do botdo de navegacéo e botbes dindmicos

Vocé deseja

Pressione

Acessar o nivel de configuracéo

A funcao dindmica "MENU" em qualquer tela do
nivel de processo

Voltar ao nivel de processo

A fungéo dindmica "MEAS"

Abrir o menu exibido

A funcéo dinamica "OK"

Abrir a funcao destacada

A funcao dinamica "OK"

Confirmar a edicéo

A fungéo dinamica "OK"

Excluir o texto inserido imediatamente

A fungéo dindmica "CLR"

Salvar as alteracoes

A funcao dinamica "SAVE"

Voltar ao menu principal

A fungéo dinamica "BACK"

Cancelar o procedimento atual

A funcéo dindmica "ABORT"

Definir um setpoint

A fungéo dindmica "SETP"

Ativar o modo manual em uma fungdo configurada e
ativada

A fungéo dindmica "MANU"

Definir manualmente o percentual da fungao

A funcao dinamica "CMD"

Definir o resultado de uma fungdo em 0%

A fungéo dindmica "0%"

Definir o resultado de uma fungdo em 100%

A funcao dinamica "100%"

Ativar o modo automatico em uma funcao confi-
gurada e ativada

A funcao dinamica "AUTO"

Iniciar o teach-in

A fungéo dindmica "START"

Terminar o teach-in

A funcéo dindmica "END"

Responder positivamente a pergunta

A fungéo dindmica "YES"

Responder negativamente a pergunta

A fungéo dindmica "NO"
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Vocé deseja

Pressione

Selecionar o caractere ou modo destacado

A funcao dindmica "SEL"

Alterar o valor PVC

A funcéo dinamica "VAL"

Navegar no nivel de processo.

O

GO

g s
c ®

=3

] v

<

Exibir o menu
uinte

[
«Q

e

Tela o -
anterior Préximo Nivel
nivel anterior
Navegar no menu do nivel de configuracao A

Exibir o menu
anterior

Navegar pelas funcdes de um menu

O

Destacar a

funcéo seguinte

Q)

A
@ Destacar a

func&o anterior

Defina o percentual de contraste ou brilho do display
(depois de acessar a fungcdo no menu "Parameters").

Q

Aumentar o
percentual

A

@ Diminuir o

percentual

Alterar um valor numérico ou as unidades

O

Aumentar o digito
selecionado ou alterar as
unidades

O

VvV Diminuir o digito
selecionado ou alterar as
unidades

>
Selecionar o
igito seguinte

O

Q

A

: Selecionar o

digito anterior

Associar o sinal "+" ou ao valor numérico

O

Até a extremidade esquerda do valor

4 @
numérico, em seguida até que o sinal

desejado seja exibido

Mover o ponto decimal em um valor numérico

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

>

O

Até a extremidade direita do valor

>
numérico, em seguida @ até que o ponto

decimal esteja na posicao desejada
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8.4 Introducao de texto

Este capitulo descreve como alterar o nome de uma variavel de processo (max. de 13 caracteres), uma
funcao (max. de 12 caracteres) ou o titulo de uma tela (max. de 12 caracteres) com o teclado exibido.

Cursor da area de introducgéo de
dados
Edit name . — Seletor

=
@«abcde 789
@ G789%)

hijkl mn4s56 _—
opqrstu123 ™\ As setas indicam que o seletor

VwWXxy z +-.0 pode ser movido na linha ou per-

Indica a pagina ativa , . NP
pag . - 2V R I<> correr as trés paginas de caracteres
entre 3 paginas —————23)

CLR ABORT SEL OK disponiveis.

AH  BH

— Para mover o cursor para a area de introdugéo de dados usando os botdes @ e , mova
A

primeiro o seletor para a area de introducédo de dados usando os botées V e @
— Para inserir um caractere em vez do cursor, ajuste o seletor para esse caractere e pressione o botao
E (funcdo "Selection").
— Para remover o caractere antes do cursor, mova o seletor para a area de introducéo de dados e pres-
sione o botao B (funcao "Backspace"):

Seletor

Edit name

SO
[l abcdefg789 —— As setas indicam que o seletor pode ser
hijkl mnds56 movido na area de introdugdo do nome.
opgrstu123
vwxy z +-.0
2V %t <>
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2/3
CLR ABORT / @\ OK

He

F1
— Para excluir todos os caracteres de uma vez, pressione o botédo l (funcao "Clear").
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8.5 Introducao de uma equacao matematica

Este capitulo descreve como introduzir uma equagéo matematica (max. de 125 caracteres) usando o
teclado exibido.

— As multiplicacdes podem ser inseridas sem operador, por ex., 10A/5(B3) = 10xA/5x(Bx3) = 6xAxB

Tabelle 6 da possiveis operadores, a prioridade dos operadores e a sequéncia de calculo dos elementos da
equacao.

Tabela 6: Operadores, prioridade e sequéncia de calculo da equagdo MATH

Operadores possiveis Prioridade Sequéncia de calculo
() 1 -
I 2 da direita para esquerda
" 3
x + % 4 da esquerda para direita
+ - 5
< > < > 6

e Os dois operadores "+" e "-" sdo representados na equagao com o mesmo sinal "-", mas sao
colocados em dois niveis verticais diferentes.

e O operador "+" é representado na equagéo com o sinal "/".

Corresponde ao operador "— Corresponde ao

(subtracao) \ operador "+"

\ | Corresponde ao

¥ ¥ operador "+"

HO

« ABCDEme . 789 »
I AN%+x -+ +456

<><z2(), 0123
1/2
F(A,B,C,D,E)= F(A,B,C,D,E)= . , <
( ) Cursor da area de introducgéo
T cos«— |  dedados
) - ~ - sin tan @
« ABCDEme .789 » acos asin  atan As setas indicam que o seletor
IA%+x -+ £456 sqrt  log  exp pode ser movido na linha.
<>=<2( ) 0123 cbrt In abs
Seletor—/ 1/2h
CLR ABORT SEL __ SAVE CLR ABORT /SEE\ SAVE

Use a virgula para separar os argumentos
em uma equacgao matematica. Nao use a
virgula como ponto decimal.
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— Para mover o cursor para a area de introducao de dados usando os botbes @ e , mova
A

primeiro o seletor para a area de introdugédo de dados usando os botdes V e @

— Para inserir um caractere em vez do cursor, ajuste o seletor para esse caractere e pressione o botao
B (funcao "Selection").
— Para remover o caractere antes do cursor, mova o seletor para a area de introducao de dados € pres-
sione o botédo B (fungéo "Backspace"):

F1
— Para excluir todos os caracteres de uma vez, pressione o botao l (funcao "Clear").

<
N
o
% Além disso, o resultado de alguns operadores deve ser conhecido: consulte Tabelle 7.
N~
g Operador Resultado Exemplo
2 +6 = -6
= + Altera o sinal do operando que segue o operador 6- 16
= +6 =+
% % Restante da divisdo de numeros inteiros entre o operando 17 48%4 = 1.48
2 ° esquerdo e o operando direito SR =
i'; ¢ 1,0, se o operando esquerdo for menor do que o operando 5<8-10
% direito. o
% < ¢ 0,0, se o operando esquerdo for maior ou igual ao ope- 8<5=0,0
® rando direito. 5<5=0,0
if ¢ 1,0, se o operando esquerdo for menor ou igual ao ope- 5=8=10
E B rando direito. 8<8=1,0
z ¢ 0,0, se o operando esquerdo for maior do que o operando 8<5=00
- direito. -
% ¢ 1,0, se 0 operando esquerdo for maior do que o operando 855=10
= direito. T
& > ¢ 0,0, se o operando esquerdo for menor ou igual ao ope- 5>8=0,0
S rando direito. 5>5=0,0
§ ¢ 1,0, se o operando esquerdo for maior ou igual ao ope- 8=5=1,0
S S rando direito. 555=10
= ¢ 0,0, se o operando esquerdo for menor do que o operando _
< direito. 528=00
¢ 1,0, se o operando direito for um elemento de ]-0,50; 1012 =10
| +0,50[ e
’ ¢ 0,0, se o operando direito for um elemento de ]-o0; —0,50] 1-456 = 0.0
ou [+0,50;+00] ’ 7

Tabela 7: Resultados de alguns operadores
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8.6 Introducao de um valor numeérico

— Acesse, por exemplo, a funcéo de calibracdo manual de um sensor de condutividade. Consulte o
capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

[Calibration _[4——P[Mx:Conductivityl¢— Vs Calbaion
g

ond manual calib Depois de confirmar o valor
4.294 S/cm numeérico inserido com "OK",

25.01 °C altere a unidade selecionada

O s | W)y O
Pressione a direita @

do valor numérico e, em S T v

>
seguida, pressione Para aumentar ou diminuir o digito selecionado, pressione

para mover o ponto decimal
para a posicao desejada (o
ponto decimal se move em @

loop).

Fig. 49:  Digitar um valor numérico (exemplo)

— Acesse, por exemplo, a fungdo para simular um valor de pH. Consulte o capitulo 8.10 para acessar o
menu "Tests".

[Tests [¢—P[Simul. value PV [PV: [¢—)M1:pH/ORP_|[¢—PlpH

il n
Th Th Value: |¢—ENTERING |

T4 Simulation value
Selecione o caractere a esquerda ao pres-
sionar <l@ e, em seguida, atribua o @OOODH
’ 3 —J
<

sinal "+" ou ao pressionar

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Para sair do menu "Tests", pressione o botdo dindmico "ABORT".

Fig. 50:  Alteracao do sinal de um valor numérico
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8.7 Descricao dos icones

MO:MAIN 29/06/2010 13:40

OFF bi1 OFF bo1
» OFF b2 OFF po2
A 6,000 75+

(X]
= 20,00 78

Fig. 51:  Posigdo dos icones

icone Significado e alternativas

icone padrdo se o monitoramento do processo nao for ativado por meio do menu "Diagnostics".
Se o monitoramento estiver ativado, este icone indica que os parametros monitorados nao estao
fora da faixa.

Se pelo menos um monitoramento estiver ativo, os icones alternativos nessa posi¢éo séo:

° , combinado com 4\: consulte os capitulos 11.3 a 11.7

e ©, combinado com D : consulte os capitulos 11.3 a 11.7

Os icones "smiley" nao se referem ao funcionamento correto da unidade.
# Dispositivo a executar uma medicéo.

Os icones alternativos nesta posicao sao:

o Hi intermitente: o modo HOLD esta ativo (consulte o capitulo 10.2)

o intermitente: o controle de uma funcionalidade correta e do comportamento correto de
uma saida esta ativo (consulte os capitulos 12.2 e 12.3)
Evento "manutencao”consulte os capitulos 10.19 e 10.20.

Evento "adverténcia"; consulte os capitulos 10.19, 10.20 e 11.3 até 11.7
Evento "erro"; consulte os capitulos 10.19, 10.20 e 11.3 até 11.7

IR

Cartédo de memodria inserido e datalogger ativado.

O icone alternativo nesta posicao é e indica um erro. Acesse o menu "Information ->
Log" para exibir a mensagem de erro correspondente e leia o significado da mensagem no
capitulo 16.3.9.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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8.8 Niveis de operacao

O dispositivo possui dois niveis de operacéo:

Nivel de processo

Consulte o capitulo 8.9 para obter uma descricao do nivel de processo.
Nivel de configuracéo

Este nivel abrange cinco menus:

Titulo do menu icone correspondente

"Parameters": consulte o capitulo 9

"Calibration": consulte o capitulo 10

"Diagnostics": consulte o capitulo 11

"Tests": consulte o capitulo 12

UL

"Information": consulte o capitulo 13.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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8.9 Nivel de processo

................................ M6:Outputs _ 29/06/201013:40

,,,,,,,,, 'I> | M2:Conductivity 29/06/201013:40 OFF DO1
T [ MTpH 29/06/201013:40[F5 mS/cm| OFF DO2

| MO:MAIN 13.4029/06/201015/::0 653pH | | .. 5.000 K01
MO:MAIN 29/06/201013:40| g 500 EH 3920mv D °c 12.00 T
OFF DIt OFF DO1| 30.00 bi1 25.2 °C MENU )

] OFF D2 OFF DO2| 1909 3
m,
6,000 A01| 33.00 b2 [r¥=

A
20,00 AO2 F=
MENU -=T1=

3 R
§ ; Telas dos médulos conectados ao dispositivo (inalteraveis):
8 e Tela "MO:MAIN": Exibe os valores das entradas e saidas da placa CPU; a segunda tela "MO0:"
<'§ estara disponivel se a opcao de software "FLOW" estiver ativada (consulte o capitulo 9.5).
] :
2 * Telas "M1:" até "M6:" exibem os dados dos mdédulos 1 a 6.
s Se o dispositivo estiver equipado com um maddulo Ethernet, a tela correspondente é "M1:
S : Ethernet". J— .
() : -
2 :
o] :
3 :
= : F12:0NOFF  29/06/2010 13:40
B H - 250.0 uS/cm
@ : | F2:PROP  29/06/2010 13:40 . Pg/
2 ; : @ Dy pSiem
e A CONSTANTS 29/?%/?&2]0 12:06 F1-A+B 29/0672010 13:40] 500.0 OS/P PV:
: . cm o

gf : |§| 0.000 PvC1 [ 148 Umin 0.00 cvD1
E : - |0 ONPVC2 | oo @ . Off F3 Dos.st
@ : : © 2163 57 Umin PUFT 19

: : .6 pPvc7
o : |§| ] @ 20 L/min IMANUAL |
5 : -0.960 pvcio S FlowProcesst
é |MENU T 1= VAL IMENU -T1=
(] 0 :
i V ¢ Telas das constantes. Apenas s&o As telas das fungdes ativas e inalteraveis (F1: a F12:)
o : i exibidas as constantes ativas. sdo usadas para exibir uma funcdo cada uma. Apenas
S : ) . sao exibidas telas de fungdes classificadas como
) ¢ Para configurar e ativar as "ativas"
§ ¢ constantes a exibir, consulte o
8 i capitulo 9.13. Para obter informacdes sobre a configuragcéo e a ati-
> .vacdo de uma fungéo, consulte os capitulos 9.14 a
g ~9.20.

U4:PROCESS1 20/06/2010 13:40] As telas personalizadas (U1 a U4)
U1:PH_COND  29/06/2010 13:40 6.53 pH a0 usadaz pdara exibir u(;n, dois
- — tro dados ou um diagrama.
> A ou quatro . S :
2 5 mS/cn @ 25 ms/em Apenas sao exibidas as telas efeti-
""" 25.2 -c vamente definidas.
H 205 i/min
. p
MENU 119
NU -T1=
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8.10
Pressione MENU
em qualquer =

tela do nivel de
processo. bl

\—/ MEAS. (oK
v
@ ==
Calibration
S
S MEAS. (OK
3
S
2
2 v
E
a
z
: 2 @
2
2 Diagnostics
° MEAS. (OK
O
[
=
o v
(72}
E
3
g 2
:
2 Tests
>
e MEAS. (OK
[Te]
3
2
S \v4
=i
Z
E & @
Information
MEAS.

Cddigo
errado

Acesso ao nivel de configuracao

Codigo
para o menu
"Parameters"
correto

para 0 menu
"Calibration"
correto V

para 0 menu
"Diagnostics"
correto

menu "Tests"
correto !

Parameters
System
Display
Functions
Datalogger ?
MO:Outputs
MO:Inputs 2
M1:Ethernet
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Outputs
Mx:Inputs

@Calibration
System
MO:Outputs
MO:Inputs 2
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Outputs
Mx:Inputs

(MDiagnostics
System

Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity

Mx:Inputs

mi Tests

System

PV value simulation
MO:OQutputs
Mx:Outputs

@Information

Error
= Warning

" O cédigo ndo é solicitado se o codigo padréo "0000" for usado.

2 Este menu esta disponivel opcionalmente (consulte o capitulo 9.5).

80

D Maintenance
Smiley
System log
Versions

— Consulte o capitulo 14 para obter detalhes sobre as respectivas fungdes do menu.
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Menu "Parameters"

1 MENU "PARAMETERS" ... ooooiiiiiiiieiceemrrrrse s s s sssssssssssssss s s e s s e s s s s s s s smnssn e e e e e eessas s s ssnmnnnnssnnenessnnsnnnnn 83

B I B 10153 U L= oo (=R T= o 0 =T oo 83

1.2 Definicio de data € hora ... 83

1.3 Alteragdo do idioma do diSPlay .......cccceeciiiirimmiiiiiiee 83

1.4 Alteracdo do cédigo de acesso do menu "Parameters” ... 83

1.5 Acesso e/ou ativagcao das opcoes de software diSpPOoNiVeIS.......cccveeevmrerrssssererssessneenessssmeeens 84

1.6 Gravacao das configuragoes N0 cartao de MEeMONIA .....ccccerrrrrrmrerrresssnrerrssssnre e e s smne e e e s smnees 85

% 1.7 Carregamento de configuragcoes do cartdo de MemONia .......cccccerrerrssrerressssmrers s e e e e smeeeas 85

g 1.8 Restauracao dos parametros padrao do nivel e das saidas de Processo .......cc.cceeerrrrrsneenns 85

é 1.9 Personalizacao das telas dO USUANO 1 @ 4 .....coorieccceerrnessmeerersssereeee s sme e s se s snme e e s smne e e s smnn s 86

':: 1.10 Alteracdo do nome de uma variavel de ProCESSO .....cciuccvcrerrrrssmrrrersssmrereesssmeessssssmneeesssssmeeees 88

% 1.11 Personalizacao das UNIJAAES ........coueeeomierrirrrrerrers e eeessmee e es e e e e sms e e e snme e e s smne e e e s mneees 88

g 1.12 Definicao do contraste € brilho do diSPlay .....ccccueeeemerrrcrimrrirer e 88

g 1.13 Configurac@o de Uma PVC ........ccciiimiiiiiiien s s s s s ssns s s smn e 89

i’ 1.14 Configuracédo de uma funcéo aritmética com 2 variaveis de processo .........cccecerviurrsssnnnsians 90

,% 1.15 Configuracdo de uma fuNGa0 MATH .........oi i 93

8 1.15.1 Introducéo de uma equacao MAtEMALICA. ....cc.eiuerieiiiiieiee e 96

é 1.15.2 Exemplos das fuNGOES MATH.......cceei it e e e e e e ee e e e e s 98

§ 1.15.3 Caso de aplicacao da fungédo MATH: temporizador de pulSO ........cccccceeeeeeiieereennnnee. 98

g 1.15.4  Caso de aplicacéo da fungcdo MATH: temporizador de atraso de ativacéo............. 100

§ 1.15.5  Caso de aplicacdo da funcao MATH: temporizador de atraso de desativacéao ....... 102

§ 1.15.6  Caso de aplicagdo da funcao MATH: temporizador do totalizador.............cceeuueeee. 104
8

= 1.16 Configuragao de uma funcao proporcional "PROP" ... coceriirccrrerressmee s smme e ssmeeeeas 106

g 1.17 Configuracado de uma funcéo de controle "ONOFF" ..........cccoriiiniimnnnr s 109

1.18 Configuracdo de uma funcao de controle PID (proporcional, integral, derivativo) .............. 113

1.18.1 Configurag@o da fUNGAO PID .......ooiiiiiiiiiiiiee e 115

1.18.2  Introdugé@o dos pardmetros da funGao PID ..........cccceiiiiiiiieiiiiee e 119

1.19 Configuragdo de um ciclo de dosagem temporizado ("TIME DOSING") ......ccccceccmmriiiiunennnns 121

1.19.1 Configuracdo do "Canal1" ou "Canal2" no modo "Period", dosagem em
INTEIVAIOS EQUIAIES ... e e e e e e e e e e e eeas 124

1.19.2  Configuragdo do "Channel1" ou do "Channel2" no modo "Week", dosagem

de acordo com 0S diaS A SEMEANA .....cceeuniiieriiiiii e e e e e e e e e e e e e e e raaeeeeaaeaees 124 81
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1.20 Configuracédo de uma funcéo "Volume Dosing" (VOL. DOSING).......cccccoemiriummrssmernsensssanenns 126

1.21 Configuracdo do evento "System switCh". ... 129

1.21.1 Configuragdo N0 MOdO "ON/Off" ... 129

1.21.2  Configuragdo No Modo "HyStEeresis" .......ccoooeiiiiiiiieiee e 130

1.21.3  Configurag@o No MOdO "WINAOW" .........eiiiiiieiieeeeeiree e sree e 130

1.22 Registro de dados (datalogger).......ucomirmmirrrrrierirsr s s e s s sne s 131

1.23 Configuragao dos parametros das entradas digitais ......cccccueeeecerrirrescrerrnrssee e 132

1.23.1 Selecdo das unidades dos totalizadores ..........cccooeiiiiiiiie e 132

1.23.2  Redefinicdo remota do valor de um totalizador ...........cccccveiviieei i 132

1.23.3 "Congelar" remotamente o ultimo valor de um totalizador ...........ccccccvviveieeeeeeennn. 132

1.24 Configuragdo dos parametros das entradas analdgiCas .........cccrrrrerrerrrrsssmrerrrsssmerseessnneens 133

N 1.25 Configuragao dos pardmetros das saidas de COrrente.......ccccccceerrrcecrerrrrcsceer e 135
o
3

8 1.26 Configuragao dos pardmetros das entradas digitais ......ccccceceeeerrirriccerirrcse e 136
N~

% 1.26.1 Configuragcao N0 MOdO "ON/OFf" .....eeeeiiiiieee e e e e e e 137

-g 1.26.2  Configurag@o N0 MOdo "HySTEreSiS" ........ccoeiiiiiiiiiree e 138

B 1.26.3  Configurag@o N0 MOdO "WINAOW" .........ciiiiiieiieieeeee et ae e 138

§ 1.26.4  Configuragdo Nno Modo "FastPWIM" ... 139

;"; 1.26.5  Configuragdo no modo "PWM" ..o 139

% 1.26.6  Configurag@o No MO0 "PEM" ... it 140
(0]

§ 1.26.7  Configurag@o N0 MO0 "PUISE" ..........oiiiiiiieie e 140

% 1.27 Configuracéo dos parametros de um moédulo Ethernet ..., 141
4

j;’,j 1.28 Configuragao dos pardmetros de um modulo PH/ORP ........ccccciiiiiciir e 143
@

8 1.29 Configuracao dos parametros de um moédulo de condutividade.........ccccevrierrrcsrrrniensscseennns 145
5
&
>
'_
o
0
3
>
3
3
Pz
<
=
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9 MENU "PARAMETERS"

9.1 Instrucdes de seguranca

A WARNING

Risco de ferimentos em caso de operacéao inadequada

Ajustes que ndo estejam em conformidade podem causar ferimentos e danos ao dispositivo e
proximidades.

» O pessoal responsavel pela configuragcao deve ler e compreender o contelido do manual de operagéo.
» As instrucdes de seguranca e o uso de acordo com a destinagao requerem atencao especial.
» O dispositivo/sistema pode ser operado apenas por pessoal suficientemente treinado.

9.2 Definicao de data e hora

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

Parameters _|¢—P{System [Date [—[YYYY/MM/DD]
[Time [¢—>HH:MMss |

DATE: definicdo da data
TIME: definicao da hora

9.3 Alteracao do idioma do display

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".
[Parameters — |[¢—P[System [¢—Pp[Language _ [¢—P[Deutsch |
—PEnglish ]
PfTirkce |

As mensagens serao exibidas no novo idioma assim que a selecao for salva.

9.4 Alteracao do cdédigo de acesso do menu

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

"Parameters"
Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".
Parameters _|[¢—P[System |[¢—Pp[Code [¢—p0*** |[¢—Pp[Confirm code _|[¢—p[0***
Digite o novo cédigo Confirme o novo
de acesso do menu codigo
"PARAMETERS"

Se o codigo de acesso padrao "0000" for mantido, o dispositivo ndo pedira uma senha para o acesso ao
menu "Parameters".
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9.5 Acesso e/ou ativacao das opcoes de software
disponiveis

Este menu possui as seguintes funcdes:

e Exibir uma lista das opgoes de software disponiveis

e Ativar as opgdes digitando o cédigo.
O cédigo de ativacao esta disponivel mediante solicitagcao ao representante Birkert. Para isso, comu-
nique o numero de identificacdo da opgao desejada, bem como o nimero de identificacdo e o nimero de
série do dispositivo, que podem ser encontrados no menu "Information" -> "Versions" -> "M0:Main" ->
"Product" (niumero de identificacao) e "S/N" (numero de série).

A opcao "Dosing" também ativa a opcao "Flow" se ela ndo estiver presente no dispositivo por
padrao.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.

Parameters [¢—P{System [4——P{Software Opfiors_[4——P[Options list__¢—» LI[PID

Datalogger

Dosing
Concentration

O
O
[J|Flow
O
O

Ethernet protocols

C[MATH

Lp|Activate option |[¢—PENTERING |

Se uma opcao estiver marcada, ela esta ativada no dispositivo.
OPTIONS LIST: leitura das opg¢des disponiveis, estejam elas ativadas no dispositivo ou ndo:

- PID: permite a configuragdo de uma funcéo de PID no dispositivo; consulte o capitulo 9.18.
- DATALOGGER: permite o registro dos dados do processo; consulte o capitulo 9.22.

- DOSING: permite a configuracao das fungdes "Time dosing" e "Volume dosing"; consulte o
capitulo 9.19 e 9.20. Esta opcéao ativa automaticamente a opcao "FLOW" abaixo.

- FLOW: as entradas de processo "Flow" e "Totaliser" estdo disponiveis na lista "PV" da placa CPU
"MO0:Main" e nos modulos de entrada "Mx:Inputs"; consulte o capitulo 15.

- CONCENTRATION: as tabelas de concentracdo de varias solucdes estdo disponiveis no menu "Para-
meters" -> "Mx:Conductivity" -> "Concentration"; consulte o capitulo 9.29.

- ETHERNET-PROTOCOLS: permite a configuragédo dos protocolos Ethernet (Modbus TCP, PROFINET
ou EtherNet/IP) em um dispositivo equipado com o modulo Ethernet. O protocolo Ethernet ativado por
padrdo é o Modbus TCP; consulte o capitulo 9.27.

- MATH: permite a configuracdo de uma fungdo MATH. Consulte o capitulo 9.15.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

ACTIVATE OPTION: insira o cédigo de ativacao de uma opcao.
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9.6 Gravacao das configuracdes no cartao de memoaria

Esta funcao salva as configuracdes do usuario da placa CPU MO e de todos os médulos integrados no
cartao de meméria (menu "Parameters").

gravacao.
e Para garantir a estanqueidade do dispositivo, aperte os quatro parafusos da cobertura transversal-
mente com um torque de 1,4 Nm + 20% (1,03 Ibf-ft + 20%).

e S6 podem ser salvos dados se a funcao "Datalogging” estiver desativada. Consulte os capi-
tulos 9.5 e 9.22.

e As opcoes de software ativadas no dispositivo (consulte a secéo 9.5) ndo podem ser transferidas.

e Apenas pessoal autorizado pode inserir ou remover o cartdo de memoaria da unidade de leitura/

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

Parameters _ |[¢—P{System |[¢—P[Save settings |4¢—P[MO:MAIN

e )
]

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis.

Caso seja exibida uma mensagem de erro, consulte o capitulo 16.3.7.

9.7 Carregamento de configuracoes do cartao de
memoaria

Com esta funcao, as configuracdes salvas no cartdo de memoria sdo carregadas prioritariamente.

O dispositivo que recebe as configuragcoes deve ser idéntico ao dispositivo do qual esses dados
sao provenientes.
e Verifique se os dois dispositivos ttm o mesmo numero de identificagcdo e as mesmas opgdes de
software ativadas.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

Parameters System [¢—P[Load settings _ [4——P[MO:MAIN
1)
M ]

A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis.

Caso seja exibida uma mensagem de erro, consulte o capitulo 16.3.8.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

9.8 Restauracao dos parametros padrao do nivel e das
saidas de processo

Esta funcdo restaura os parametros padrao do nivel de processo (botdo dindmico "Yes") e emite ou mantém

os parametros atuais (botdo dindmico "No").

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

Parameters  |[¢—P[System [¢—P[Factory reset [¢—P[M0O:MAIN

. 1)
N Y a— 85
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" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis

9.9

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.

Personalizacao das telas do usuario1a 4

[Parameters  [¢—Pp[Display | ; :
Parameters Displa User view 1.4 —p[Type
—P[Title: [{¢—PENTERING |
Lines 1...4:
1)
Ot «—»3)
Filter None ]
—p[Period: |[¢—)ENTERING |
—ply min: [¢—)ENTERING |
4)
L ply max: |[¢—PENTERING |
4)

" Se "Type" =1, 2 ou 4 "lines"

2 A variedade de opc¢ées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.

Consulte os capitulos 9.5 e 15.

3 As opcébes de selecédo fornecidas dependem da selecéo efetuada acima em "PV"

4) Se "Type" — "Gl‘aph"

TYPE: selecéo da exibicdo de 1, 2 ou 4 valores (em 1, 2 ou 4 linhas) ou um de diagrama na tela persona-

lizada "Ux" selecionada.

TITLE: introducao do nome exibido na tela "Ux" correspondente. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben.

L

U9/06/2010 13:40
Indica o nimero da el 1 S/cm
placa ou 0 médulo do [ 205 I/min
qual o valor de processo —— +43 °C
PV é proveniente. VENG 535

O titulo da tela é exibido aqui.

Fig. 52:  Exemplo de um titulo de uma tela personalizada




Tipo 8619 e

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Menu "Parameters"

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

LINE1 A LINE4: definicao dos parametros para os valores exibidos em uma exibicdo "Ux" personalizada (1,
2 ou 4):

- PV: selegédo da entrada digital, da saida analdgica, do parametro fisico, do valor inserido pelo usuario
(PVC) ou do valor proveniente de um CLP a ser exibido na linha selecionada nessa tela personalizada.
As opcoes disponiveis dependem dos moédulos instalados.

EE Uma das "PV" no mdédulo de condutividade disponivel para as telas "Ux" personalizadas é a
"USP" (consulte o capitulo 9.29).

- UNIT: selecao da entrada digital, da entrada digital, do pardmetro fisico, do valor inserido pelo usuario
(PVC) ou do valor proveniente de um CLP a ser exibido na linha selecionada na tela personalizada em
questao.

- FILTER: selecédo do grau de atenuacao do sinal de medicdo na entrada digital, na saida analdgica, no
parametro fisico, em um valor inserido pelo usuario (PVC) ou em um valor proveniente de um CLP, que
€ exibido na linha selecionada. Sao sugeridos trés niveis de atenuacgédo: "slow" (a filtragem lenta tem
um alto efeito de atenuacgéo), "fast" (filtragem rapida) ou "none" (sem filtragem).

PN "t
150 ms

Filtragem "none"

30s g
Filtragem "slow" Filtragem "fast"

Fig. 53:  Curvas de filtragem
U1:PH 29/06/2010 13:40 U2:PH_COND  29/06/2010 13:40 U3:PROCESS1 29/06/2010 13:40
7 pH 7 pH
7 H #i| 1 S/cm
p 1 S/cm [ 205 I/min
+43 °C
MENU -Ti1= MENU -Ti1= MENU -Ti=

Fig. 54:  Exemplos de telas personalizadas com 1, 2 e 4 linhas

LINE: definicdo dos parametros para o diagrama exibido em uma tela "Ux" personalizada:

- PERIOD: introdugao do periodo de atualizagéo do grafico em segundos.
- Y MIN: introducao do valor minimo no eixo vertical para a PV selecionada.
- Y MAX: introduc&o do valor méximo no eixo vertical para a PV selecionada.

W1 29/06?0,19434&
Ymax +100,0°C +32.00°C )— Valor de medicao do parametro de
| processo
Ymin +15.00°C )
[ME CEEE)
Fig. 55:  Exemplo de uma tela personalizada de um grafico
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9.10 Alteracao do nome de uma variavel de processo

Para recuperar o nome original de uma variavel, mesmo depois de o alterar e salvar:
— Coloque o seletor na area de introducéao do nome personalizado.
— Salve e exclua todos os sinais.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.

Parameters _|¢—PDisplay _ 4—P[PV names [PV:MO:Main _[4¢—P[M0:MAIN
By : ML ]
1)

M ]

Edit name |[¢—P[ENTERING |

" A variedade de opgées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas. Consulte os capitulos 9.5
Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen, e 15 Prozessvariablen.

O nome inserido € exibido na tela do nivel de processo. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben.

U4:PROCESS1 29/06/2010 13:40

6.53 gnprocesm Unidade das variaveis de processo
@i 25 ms/em
25.2 °C Nome introduzido das variaveis de processo
205 Ilém:?/Procesm
MENU =T 1=

Fig. 56:  Exemplo de uma varidvel de processo renomeada

9.11 Personalizacao das unidades

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".
Parameters

MX VIEW UNITS: selegao das unidades em que os valores séo exibidos.

9.12 Definicao do contraste e brilho do display

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.
Parameters _|[¢—P{Display [¢——P[Contrast [¢—PENTERING |

“PBrightness [ ¢—P[ENTERING _|

Or <O
— Ajuste o percentual com e

CONTRAST:definicao do nivel de contraste do visor (em %).
BRIGHTNESS: definicdo do nivel de brilho do visor (em %).

88
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9.13 Configuracao de uma PVC

Uma PVC é uma variavel de processo (PV) cujo valor permanece constante desde que nao seja alterado
manualmente. O valor pode ser alterado no menu abaixo ou no nivel de processo.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

[Parameters |¢— [Functions __|¢—Pp[Constants ] Lock: [ON |
OFF
[PVCT...PVC12l¢——)[State: [ON ]
—PValue [¢—P[ENTERING ]
) [Vin l¢—PENTERING |} "
) [Max l[¢—PENTERNG |
— [Text Unit list
} 2)
L p[Format ]

) Se "Unit" # "ON/OFF"
2 Apenas se "Unit" = "Custom"

LOCK:

- ON: os valores das PVCs nédo podem ser alterados no nivel de processo sem a introdugéo de um
codigo de acesso. Para alterar o valor de uma PVC, digite primeiramente o cédigo de acesso do menu
"Parameters". O cédigo de acesso padréo € "0000" (consulte o capitulo 9.4).

- OFF: os valores das PVCs podem ser alterados no nivel de processo sem a introducao de um codigo
de acesso.

STATE: usado para ativar (selecione "ON") ou desativar (selecione "OFF") a PVC selecionada. Apenas as
PVCs ativadas sdo exibidas no nivel de processo e nas listas de PVs disponiveis. Consulte o capitulo 15.

VALUE: se UNIT estiver definida como ON/OFF, selecione se VALUE deve estar sempre ON ou sempre OFF.
se UNIT for diferente de ON/OFF, introduza o valor numérico da PVC.

MIN: se UNIT for diferente de ON/OFF, introduza o valor de limite inferior da PVC.

MAX: se UNIT for diferente de ON/OFF, introduza o valor de limite superior da PVC.

UNIT: selegao de uma unidade para a PVC. Estéo disponiveis as seguintes opg¢oes de selegdo:

e ON/OFF: selecao se VALUE estara sempre ON ou sempre OFF. Sao possiveis os seguintes casos de
aplicagao:

- Controlar uma saida digital (DOx). Em seguida, configure a saida DO como uma saida ON/OFF (con-
sulte o capitulo 9.26.1).

- Redefinir um totalizador. Em seguida, configure o totalizador (consulte o capitulo 9.23.2).
- "Congelar" um totalizador. Em seguida, configure o totalizador (consulte o capitulo 9.23.3).
- Executar uma equacgao booleana. Em seguida, configure a equacao (consulte o capitulo 9.15.1).

- Acionar o evento "System switch". Em seguida, configure o evento "System switch" no modo ON/OFF
(consulte o capitulo 9.21).

e CUSTOM: introdugao de um texto customizado para a unidade e selecédo do formato da PVC.

e NO UNIT: introducéo de uma faixa de valores muito ampla.

* Selecéo das unidades relacionadas & PVC. E possivel efetuar as seguintes selegdes: 89
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- Configuracdo de uma funcéo aritmética que use a PVC e uma PV proveniente de um sensor de
medicao conectado aos dispositivos. Em seguida, atribua a unidade da PV a PVC. Consulte o
capitulo 9.14.

- Configuragdo de uma funcéao de PID que use a PVC e uma PV proveniente de um sensor de
medicdo conectado aos dispositivos. Em seguida, atribua a unidade da PV a PVC.
Consulte o capitulo 9.18.

TEXT: se UNIT estiver definida como CUSTOM, selecione MANUAL ENTRY para introduzir um texto perso-
nalizado para a unidade ou UNIT LIST para selecionar uma unidade da lista.

FORMAT: se UNIT estiver definida como CUSTOM, selecione o formato das variaveis de processo com pre-
cisdo diferente (0/0,0/0,00/0,000).

9.14 Configuracao de uma funcao aritmetica com 2
variaveis de processo

As seguintes fungdes aritméticas sdo possiveis: adicdo, subtragdo, multiplicacédo, divisdo, passagem,
rejeicdo, desvio.

A+B

A QZS Fx: A+B
A/B A-B
(A/B)[%] Q/g
(1-A/B)[%]

B o (A/B)[%]
(/B 1)%] (1-A/B)[%]

(A/B-1)[%]

Fig. 57:  Funcdes aritméticas

A e B séo variaveis de processo. Estas podem ser: constantes, parametros fisicos medidos, resultados de
outras funcgbes ativas configuradas, o resultado anterior da mesma fungéao, valores inseridos pelo usuario
(PVC), valores enviados por um CLP (PVN), ... (consulte o capitulo 15).

Funcao Calculo realizado
Soma das duas variaveis de processo A e B.

A+B » Certifique-se de que todos os elementos possuam as mesmas unidades.

» Se A ou B for uma constante, crie primeiro a outra variavel de processo e sele-
cione a unidade associada.
Subtracao entre as duas variaveis de processo A e B.

A-B » Certifique-se de que todos os elementos possuam as mesmas unidades.

» Se A ou B for uma constante, crie primeiro a outra variavel de processo e sele-
cione a unidade associada.
Multiplicacao entre duas variaveis de processo, A e B.

A*B
Os elementos podem ter unidades diferentes. No entanto, € preciso garantir que a

unidade do resultado esteja de acordo com o esperado.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Funcao

Calculo realizado

A/B

Relacao entre as duas variaveis de processo A e B.

@

unidade do resultado esteja de acordo com o esperado.

Os elementos podem ter unidades diferentes. No entanto, € preciso garantir que a

A/B[%]

Relac&do de passagem

» Certifique-se de que todos os elementos possuam as mesmas unidades.

@

» Se A ou B for uma constante, crie primeiro a outra variavel de processo e sele-
cione a unidade associada.

(1 - A/B)[%]

Relacao de rejeicao

» Certifique-se de que todos os elementos possuam as mesmas unidades.

» Se A ou B for uma constante, crie primeiro a outra variavel de processo e sele-
cione a unidade associada.

(A/B = 1)[%]

Relacédo de desvio

» Certifique-se de que todos os elementos possuam as mesmas unidades.

@

» Se A ou B for uma constante, crie primeiro a outra variavel de processo e sele-
cione a unidade associada.

Apos a configuracao e ativagcao da funcao, o resultado calculado "Fx:" fica disponivel na lista de

variaveis de processo na placa de circuitos "M0:Main". Esta lista € exibida nos menus de configu-

racao de saida, configuracao de tela do usuario e registro de dados para:

e Atribuir o resultado calculado "Fx:" a uma saida fisica (analégica, AO, ou digital, DO). Consulte os

capitulos 9.25 e 9.26.

e Exibir o resultado "Fx:" em uma das telas personalizadas "Ux". Consulte o capitulo 9.9.

e Registrar os valores de "Fx:" com o datalogger. Consulte o capitulo 9.22.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

o
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[Parameters |¢— [Functions [¢—[F1..Fi2: [¢—PType: [¢——»[None |
—»AB ]
—AB ]
I —
—ABI% ]
—PI-ABI%] ]
—»

—p[Name: [¢—>[ENTERING |
—p[State: [ON |
MO:MAIN

—p[PV A:/PVB:

—p{Filter: [None ]
2)

Ly Value [¢—PENTERNG | 3)
pOnt____ ¢ 4)

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.
2 Se PV ndo for uma constante.
3 Se "PV A:/PV B:" for uma constante.
4 A variedade de opcbes depende da selecdo feita acima em "PV A:/PV B:".

TYPE: selecao da funcao desejada.

NAME: alteragdo do nome da funcgéo selecionada. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben. Este nome é
exibido no nivel de processo da tela relacionada com esta fungéo.

STATE: usado para ativar (selecione "ON") ou desativar (selecione "OFF") a funcao selecionada.

@ As fungdes sao verificadas sempre que o dispositivo € iniciado. Em caso de um problema com uma
funcéo, a unidade desativara automaticamente a fungdo. Quando, por exemplo, uma fungéo F1 usa uma
funcéo F2 e a funcao F2 tiver sido desativada manual ou automaticamente, a funcdo F1 é desativada.

PV A (OU PV B): A e B podem ser: constantes, parametros fisicos medidos, resultados de outras funcdes
ativas configuradas, valores inseridos pelo usuario (PVC), valores provenientes de um CLP, ...(consulte o
capitulo 15).

FILTER: selegdo do grau de atenuagéo da variavel de entrada, caso necessario. Consulte Abb. 53:
Filterkurven.

VALUE: se "PV A:/PV B:" for uma constante, introduza o valor da mesma.

UNIT: selecao das unidades nas quais o resultado € exibido na tela de usuario associada.

F1:A+B 29/06/2010 13:40
[0 148 L/min — Valor da variavel A
3|

o 57 Umin —] Valor da variavel B

o 205 Umin —] Resultado da fungédo A+B
|MENU -=Ti1=

Fig. 58:  Exemplo de uma tela com uma funcéo aritmética ativa no nivel de processo




Tipo 8619 e

burkert

Menu ! Param etel’S ! FLUID CONTROL SYSTEMS

9.15 Configuracao de uma funcao MATH

Esta funcao esta disponivel opcionalmente. Consulte o capitulo 9.5.

A funcéo "MATH" permite a introdugcdo de uma equacdo de acordo as seguintes regras:

- Até 125 caracteres;
- Até 5 variaveis de processo A, B, C, D, E.
A, B, C, D, E podem ser: constantes, parametros fisicos medidos, resultados de outras funcdes ativas
configuradas, o resultado anterior da mesma funcéo, valores inseridos pelo usuério (PVC), valores
enviados por um CLP (PVN), ... (consulte o capitulo 15);
- Com os operadores e as regras de prioridade conforme descrito na Tabelle 8.
Tabela 8: Operadores, prioridade e sequéncia de calculo da equagcdo MATH

Operadores possiveis Prioridade Sequéncia de calculo
() 1 -
| + 2 da direita para esquerda
" 3
x = % 4 da esquerda para direita
+ - 5
< > < > 6

— As multiplicagdes podem ser inseridas sem operador, por ex., 10A/5(B3) = 10xA/5x(Bx3) = 6xAxB

— Ao introduzir a equacao, siga as regras fornecidas na secéo 9.15.1.
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Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".
Parameters  |{¢— [Functions [¢—P[F1.F12: |[—P[Type: [¢—»[MATH ]
E, —PName: [¢—>»[ENTERING |
—p{State: [ON ]
—p{Equation |[¢—[ENTERING ]
—pUnit | 4——P[Unit group: |
—[Unit selection ] 1)
—p[Text Unit list:
2)
“PFormat ]
—Process A 4z P[PV A: MO:MAIN
3
- pValue «—PENTERNG ] 4)
L [Filter: | [None ] 5)
L )TEST |[¢——P [Equation:
Value E

" Se "Unit group" # "ON/OFF" e # "Custom"
2 Se "Unit group" = "Custom"
3 A variedade de opcbes depende dos médulos disponiveis e/ou das opgdes ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.
4 Se "PV A....PV E:"= "Constant"
5 Se "PV A....PV E:" = "Constant"

Apos a configuracao e ativagéo da fungao, o resultado calculado "Fx:" fica disponivel na lista de
variaveis de processo na placa de circuitos "M0:Main". Esta lista € exibida nos menus de configu-
racao de saida, configuracao de tela do usuario e registro de dados para:

e Atribuir o resultado calculado "Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital DO)
(consulte os capitulos 9.25 e 9.26).

¢ Exibir o resultado "Fx:" em uma das telas personalizadas "Ux": consulte o capitulo 9.9.
e Ao inserir a equacao, siga as regras fornecidas na secao: consulte o capitulo 9.22.
TYPE: selecao da funcdo MATH.

NAME: alteragdo do nome da funcéo selecionada. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben. Este nome é
exibido no nivel de processo da tela relacionada com esta funcgéo.

STATE: usado para ativar (selecione "ON") ou desativar (selecione "OFF") a funcao selecionada.

As fungdes sao verificadas sempre que o dispositivo € iniciado. Em caso de um problema com uma
funcéo, a unidade desativara automaticamente a fungdo. Quando, por exemplo, uma fungéo F1 usa uma
funcéo F2 e a funcédo F2 tiver sido desativada manual ou automaticamente, a funcéo F1 é desativada.

EQUATION: introducédo da equacao usando as variaveis de processo A, B, C, D, E. Siga as regras apresen-

tadas no capitulo 9.15.1 Eine mathematische Gleichung eingeben.
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UNIT:
e UNIT GROUP: selecéo das unidades para o resultado da equacao. Estédo disponiveis as seguintes opcoes
de selecao:

- ON/OFF: selecao se o valor deve estar sempre ligado ou sempre desligado. Se o resultado da equagéo
for 0, a PV associada ao resultado da equacgéo € definida como OFF. Se o resultado da equagéo
for diferente de 0, a PV associada ao resultado da equacéo é definida como ON. S&o possiveis 0s
seguintes casos de aplicacéo:

- Permitir que o resultado da equacao controle uma saida digital (DOx) do dispositivo. Em seguida,
configure a saida DO como uma saida ON/OFF que usa o resultado da equacgao (consulte o
capitulo 9.26.1).

- Permitir que o resultado da equacgéao redefina um totalizador. Em seguida, configure o totalizador
(consulte o capitulo 9.23.2).

- Permitir que o resultado da equacgao "congele" um totalizador. Em seguida, configure o totali-
zador (consulte o capitulo 9.23.3).

- Permitir que o resultado da equacgéo seja envolvido em outra equacio booleana. Em seguida,
configure a equagao (consulte o capitulo 9.15.1).

- Permitir que o resultado da equacgao acione o evento "System switch". Em seguida, configure o
evento "System switch" no modo ON/OFF (consulte o capitulo 9.21).

- NO UNIT: para permitir uma diversidade muito grande de resultados.

- CUSTOM: para introduzir um texto personalizado para a unidade e selecionar o formato de exibicdo do
resultado da equacéo.

- Selecao de unidades relacionadas com o resultado da equacdo. Sao possiveis os seguintes casos de
aplicacao:

- O resultado da equacao integra uma fungao aritmética que usa uma PV proveniente de um
sensor de medicao conectado ao dispositivo. Em seguida, atribua a unidade de PV ao resultado
da equacdo. Para configurar uma funcéo aritmética, consulte o capitulo 9.14.

- O resultado da equagéao esta integrado em uma fungéo de PID que usa uma PV. Em seguida,
atribua a unidade de PV ao resultado da equacao. Para configurar uma funcao de PIF, consulte o
capitulo 9.18.

e UNIT SELECTION: se esta opgao de menu for sugerida, selecione a unidade para o resultado da
equacao.

e TEXT: se UNIT GROUP estiver definido como CUSTOM, selecione MANUAL ENTRY para introduzir o
texto personalizado ou UNIT LIST para selecionar uma unidade da lista.

e FORMAT: se UNIT GROUP estiver definido como CUSTOM, selecione o formato das variaveis de pro-
cesso com precisao diferente (0/0,0/0,00/0,000).

PROCESS A (B, C, D, E):

e PV A (B, C, D, E): definicao das variaveis de processo A, B, C, D ou E usadas na equacao. As variaveis
de processo podem ser: constantes, parametros fisicos medidos, resultados de outras funcdes ativas
configuradas, o resultado anterior da mesma funcéo, valores inseridos pelo usuario (PVC), valores prove-
nientes de um CLP (PVN), ... Consulte o capitulo 15.
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— Certifique-se de que a unidade do resultado final seja a esperada.

e UNIT: selecéo da unidade na qual a variavel de processo deve ser dimensionada antes de ser usada na
equacéo .

e VALUE: se "PV A...PV E:" for uma constante, introduza o valor da mesma.

® FILTER: selegao do grau de atenuagéo das variaveis de processo antes de usa-las na equacédo. Consulte
Abb. 53: Filterkurven.

95
TEST: simulacéo das variaveis de processo A, B, C, D, E para verificar a equacéo introduzida. Durante a

simulagéo, o dispositivo funciona normalmente.
Portugués
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e RESULT: a equacao inserida pode ser lida.
e RESULT: o resultado da equacao com os valores inseridos para A, B, C, D, E pode ser lido.

e VALUE A, B, C, D, E: simulacao dos valores de A, B, C, D, E para garantir que o resultado seja o
esperado.

9.15.1 Introducao de uma equacao matematica

Este capitulo descreve como introduzir uma equacao matematica (max. de 125 caracteres) usando o
teclado exibido.

¢ Os dois operadores "+" e "-" sdo representados na equacao com o mesmo sinal "-", mas sao
colocados em dois niveis verticais diferentes.

e O operador "+" é representado na equagado com o sinal "/".

Corresponde ao operador "- Corresponde ao

(subtracao) \ operador "+"

\ | Corresponde ao

MW, operador "+"
@]

« ABCDEme .789 »
I %+x -+ 456

<><2(), 0123
1/2
A,B,C,D,E)= F(A,B,C,D,E)=
F( ) ( ) | Cursor da area de introducéo
i cos«— |  dedados
- « sin tan G}\
ABCDEme .789 » acos asin  atan \ As setas indicam que o seletor
A % +x -+ +456 sqrt  log  exp pode ser movido na linha.
A 2 D) 0123 cbrt In abs
Seletor A
CLR ABORT SEL SAVE CLR ABORT /SEL\SAVE
g E( B R

Use a virgula para separar os argumentos
em uma equagao matematica. Nao use a
virgula como ponto decimal.
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— Para mover o cursor para a area de introducao de dados usando os botbes @ , mova

Q.0

primeiro o seletor para a area de introducao de dados usando os botdes V

— Para inserir um caractere em vez do cursor, ajuste o seletor para esse caractere e pressione o botao

(funcao "Selection").
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— Para remover o caractere antes do cursor, mova o seletor para a area de introducao de dados e pres-

sione o botao B (funcao "Backspace"):

F1
— Para excluir todos os caracteres de uma vez, pressione o botédo l (funcao "Clear").

Além disso, o resultado de alguns operadores deve ser conhecido: consulte Tabelle 9.

Tabela 9: Resultados de alguns operadores

Operador Resultado Exemplo
+6 = -6
+ Altera o sinal do operando que segue o operador
+6 = +6
% Restante da divisdo de numeros inteiros entre o operando 17.48%4 = 1,48
esquerdo e o operando direito
¢ 1,0, se o operando esquerdo for menor do que o operando
- 5<8=1,0
direito.
< ¢ 0,0, se o0 operando esquerdo for maior ou igual ao operando 8<5=0,0
direito. 5<5=0,0
¢ 1,0, se o0 operando esquerdo for menor ou igual ao operando 5=8=10
< direito. 8<8=1,0
¢ 0,0, se o operando esquerdo for maior do que o operando direito. 8<5=0,0
¢ 1,0, se o operando esquerdo for maior do que o operando direito. 8>5=1,0
> ¢ 0,0, se o operando esquerdo for menor ou igual ao operando 5>8=0,0
direito. 5>5=0,0
¢ 1,0, se o0 operando esquerdo for maior ou igual ao operando 8=5=1,0
S direito. 5>5=1,0
¢ 0,0, se o0 operando esquerdo for menor do que o operando
. 5=8=0,0
direito.
¢ 1,0, quando o operando direito € um elemento de ]-0,50; +0,50[ 10,12=1,0
! ¢ 0,0, se o operando direito for um elemento de ]-; —0,50] ou
] -456 = 0,0
[+0,50;+0o[
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9.15.2 Exemplos das funcdées MATH

Funcéao Equation A,B,C,D,E

A é uma PV binaria, por exemplo, um DI

e O resultado é 1,0 se A for um elemento de
"NO" 1A 1-0,5; +0,5].

¢ O resultado é 0,0 quando A é um elemento

de ]-; -0,5] ou [+0,5; +oo]

"AND" AB A e B sdo PVs binarias, por exemplo, Dls
"Triple AND" ABC A, B e C sdo PVs binarias, por exemplo, Dls
"OR" I(A+B) A e B sdo PVs binarias, por exemplo, Dls
"Triple OR" I(A+B+C) A, B e C sdo PVs binarias, por exemplo, Dls
"XOR" (OR exclusivo) AlB+!AB A e B sdo PVs binarias, por exemplo, Dls
"Triple XOR" AIBIC+!ABIC+!AIBC A, B e C sdo PVs binarias, por exemplo, Dls
potomaro valor mais alto de (A<BB+(A>B)A | AeBsdo PVs
g:t;r;\e;;o valor mais baixo (A>B)B+(A<B)A Ae B sdo PVs

sulte Abb. 59.

9.15.3 Caso de aplicacao da funcao MATH: temporizador de pulso

O resultado da F2:MATH gera um pulso com uma duragéo especificada em uma saida digital DOx. Con-

PV A da F1:MATH

F1:MATH

F2:MATH/DOx

-

t

—‘Valor da duracao do pulso

t

Duragéo do
pulso

Fig. 59:
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Diagrama de duragéo para um temporizador de pulso

Para configurar o temporizador de pulso, siga os passos abaixo:

1. Efetue as configuragdes da funcao F1:

- TYPE: selecione MATH

- EQUATION: introduza !/(A+C)(B+0.1)

- UNIT

UNIT GROUP: SELECIONE CUSTOM

SELECIONE TEXT, UNIT LIST, depois "s" ou TEXT e, em seguida, MANUAL ENTRY e introduza s

(para segundos).
98
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- PROCESS A

PV A: selecione o evento que deve desencadear um pulso; uma saida digital (DIx em MO:MAIN ou
em Mx:Inputs), o evento WARNING (em MO:MAIN) ou o evento SYSSWITCH (em MO:MAIN).
Para desencadear um pulso quando uma variavel de processo ultrapassar um determinado limite,
substitua A na equacéo por (A>"valor de limite") e atribua a variavel de processoPV A.

- PROCESS B

PV B: SELECIONE MO:MAIN e F1:MATH. Se F1:MATH nao for exibido na lista de variaveis de
processo para M0O:MAIN, pressione BACK e, em seguida, SAVE. Acesse novamente a PV B e
selecione MO:MAIN e F1:MATH

- STATE: Certifique-se de que o status esteja definido como ON.

- Pressione SAVE.

As fungbes sao verificadas sempre que o dispositivo € iniciado. Como a fungéo F1 usa o resultado da
funcao F2, F1 é automaticamente desativada pois F2 ndo pode ser calculada. A funcédo F1 deve ser ativada
manualmente apds cada inicializacdo do dispositivo.

2. Efetue a configuracao da funcéo F2:

- TYPE: selecione MATH

- EQUATION: introduza (0<A)(A<"Valor da duragdo do pulso em segundos"); o valor da duragé@o do pulso
pode ter uma resolugdo maxima de 0,1 s.

- UNIT
UNIT GROUP: Selecione ON/OFF

- PROCESS A
PV A:SELECIONE MO:MAIN e F1:MATH

STATE: Certifique-se de que o status esteja definido como ON.
- Pressione SAVE.

3. Configure a saida digital (DOx) (consulte também o capitulo 9.26.1):

- MODE: SELECIONE ON/OFF.
- PV: SELECIONE MO:MAIN e F2:MATH
- Pressione SAVE.

4. Regresse a funcdo F1 e conclua as configuragdes da fungéo F1:
- PROCESS C

PV C: SELECIONE Mx:DOy
- Pressione SAVE.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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9.15.4 Caso de aplicacao da funcao MATH: temporizador de atraso
de ativacao

O resultado de F2:MATH define a saida digital DOx para ON apds um atraso de tempo predefinido.
Consulte Abb. 60.

PV A da F1:MATH
PV A da F2:MATH

F1:MATH

--------- Valor do atraso

F2:MATH/DOx

——— e g —— . — — ——————

»

Atraso

Fig. 60:  Diagrama de duracdo para um temporizador de atraso de ativacdo

Para configurar o temporizador de atraso de ativacao, siga os passos abaixo:
1. Efetue as configuragdes da funcao F1:

- TYPE: selecione MATH
- EQUATION: introduza A(B+0,1)
- UNIT
UNIT GROUP: SELECIONE CUSTOM

SELECIONE TEXT, UNIT LIST, depois "s" ou TEXT e, em seguida, MANUAL ENTRY e introduza s
(para segundos).

FORMAT: SELECIONE 0,0

- PROCESS A

PV A: selecione o evento que deve desencadear um pulso; uma saida digital (DIx em MO:MAIN ou
em Mx:Inputs), o evento WARNING (em MO:MAIN) ou o evento SYSSWITCH (em MO:MAIN).

Para acionar uma saida digital quando uma variavel de processo ultrapassar um deter-

minado valor de limite, substitua A na equacao por (A>"valor de limite") e atribua a variavel de
processoPV A.

- PROCESS B

PV B: SELECIONE MO:MAIN e F1:MATH. Se F1:MATH nao for exibido na lista de variaveis de
processo para MO:MAIN, pressione BACK e, em seguida, SAVE. Acesse novamente a PV B e
selecione MO:MAIN e F1:MATH

- STATE: Certifigue-se de que o status esteja definido como ON.
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- pressione SAVE.

2. Efetue a configuracao da funcéo F2:

TYPE: selecione MATH

EQUATION: A(B>"Valor do atraso em segundos"; o valor do atraso pode ter uma resolugdo maxima de
0,1s.

UNIT
UNIT GROUP: Selecione ON/OFF

PROCESS A

PV A: selecione o mesmo evento que o definido na PV A deF1:MATH.
PROCESS B

PV B: SELECIONE MO:MAIN e F1:MATH.

STATE: Certifique-se de que o status esteja definido como ON.
Pressione SAVE.

3. Configure a saida digital (DOx) (consulte também o capitulo 9.26.1):

MODE: SELECIONE ON/OFF.
PV: SELECIONE MO:MAIN e F2:MATH
Pressione SAVE.
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9.15.5 Caso de aplicacao da funcao MATH: temporizador de atraso
de desativacao

O resultado de F2:MATH define a saida digital DOx para OFF apds um atraso de tempo predefinido.
Consulte Abb. 61

PV AdaF1:MATH 14
PV A da F2:MATH

F1:MATH 4
Valor do atraso

~+Y

F2:MATH/DOx

\4

Atraso

Fig. 61:  Diagrama de duracdo para um temporizador de atraso de desativacdo

Para configurar o temporizador de atraso de desativacéo, siga os passos abaixo:
1. Efetue as configuragdes da funcao F1:

- TYPE: selecione MATH
EQUATION: introduza !A(B+0,1)
- UNIT
UNIT GROUP: SELECIONE CUSTOM

SELECIONE TEXT, UNIT LIST, depois "s" ou TEXT e, em seguida, MANUAL ENTRY e introduza s
(para segundos).

FORMAT: SELECIONE 0,0

PROCESS A

PV A: selecione o evento que deve desencadear um pulso; uma saida digital (DIx em MO:MAIN ou
em Mx:Inputs), o evento WARNING (em MO:MAIN) ou o evento SYSSWITCH (em MO:MAIN).

Para acionar uma saida digital quando uma variavel de processo ultrapassar um deter-

minado valor de limite, substitua A na equacéao por (A>"valor de limite") e atribua a variavel de
processoPV A.

PROCESS B

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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PV B: SELECIONE MO:MAIN e F1:MATH. Se F1:MATH nao for exibido na lista de variaveis de
processo para MO:MAIN, pressione BACK e, em seguida, SAVE. Acesse novamente a PV B e
selecione MO:MAIN e F1:MATH

STATE: Certifique-se de que o status esteja definido como ON.

pressione SAVE.

2. Efetue a configuracdo da fungéo F2:

TYPE: selecione MATH

EQUATION: A+(B>"Valor do atraso em segundos"); o valor do atraso pode ter uma resolucdo maxima
de 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: Selecione ON/OFF

PROCESS A

PV A: selecione o mesmo evento que o definido na PV A deF1:MATH.
PROCESS B

PV B: SELECIONE MO:MAIN e F1:MATH.

STATE: Certifique-se de que o status esteja definido como ON.
Pressione SAVE.

3. Configure a saida digital (DOx) (consulte também o capitulo 9.26.1):

MODE: SELECIONE ON/OFF.
PV: SELECIONE MO:MAIN e F2:MATH
Pressione SAVE.
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9.15.6 Caso de aplicacao da funcao MATH: temporizador do
totalizador

O resultado de F2:MATH define uma saida digital DOx para ON quando o temporizador do totalizador tiver
alcancado um determinado valor e define a saida digital DOx para OFF quando o evento definido ocorre
como um evento de reinicializagao.

A variavel de processo PV C é usada para redefinir o temporizador do totalizador e desativar a saida digital
DOx. Consulte Abb. 62.

PV B da F1:MATH

FMATHt | 1 | L |____ Valor de limite do
oo : ! temporizador do totalizador

F2:MATH/DOx

PV C da F1:MATH

Fig. 62:  Diagrama de dura¢do para um temporizador do totalizador

Para configurar o temporizador do totalizador, siga os passos abaixo:

1. Efetue as configuragdes da funcéo F1:
- TYPE: selecione MATH
EQUATION: introduza (A+B0.1)!C
- UNIT
UNIT GROUP: SELECIONE CUSTOM

SELECIONE TEXT, UNIT LIST, depois "s" ou TEXT e, em seguida, MANUAL ENTRY e introduza s
(para segundos).

FORMAT: SELECIONE 0,0

PROCESS A

PV A: SELECIONE MO:MAIN e F1:MATH. Se F1:MATH nao for exibido na lista de variaveis de pro-
cesso para MO:MAIN, pressione BACK e, em seguida, SAVE. Acesse novamente a PV A e sele-
cione MO:MAIN e F1:MATH.
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PROCESS B
PV B: selecione o evento que deve desencadear um pulso; uma saida digital (DIx em MO:MAIN ou
em Mx:Inputs), o evento WARNING (em MO:MAIN) ou o evento SYSSWITCH (em MO:MAIN).
Para disparar um pulso quando uma variavel de processo ultrapassar um determinado valor de
limite, substitua A na equacéo por (A>"valor de limite") e atribua a variavel de processoPV B.
PROCESS C
PV C: Selecione o evento que deve redefinir o temporizador do totalizador, por exemplo, uma
entrada digital (DIx em MO:MAIN ou em Mx:Inputs).
STATE: Certifique-se de que o status esteja definido como ON.
- pressione SAVE.

2. Efetue a configuracao da fungao F2:

- TYPE: selecione MATH

- EQUATION: A>"Valor do atraso em segundos"; o valor do atraso pode ter uma resolugao maxima de
0,1 s.

- UNIT
UNIT GROUP: Selecione ON/OFF

- PROCESS A
PV A: SELECIONE MO:MAIN e F1:MATH. Se F1:MATH nao for exibido na lista de variaveis de pro-
cesso para MO:MAIN, pressione BACK e, em seguida, SAVE. Acesse novamente a PV A e sele-
cione MO:MAIN e F1:MATH.

- STATE: Certifique-se de que o status esteja definido como ON.

- Pressione SAVE.

3. Configure a saida digital (DOx) (consulte também o capitulo 9.26.1):

- MODE: SELECIONE ON/OFF.
- PV: SELECIONE MO:MAIN e F2:MATH
- Pressione SAVE.
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9.16 Configuracao de uma funcao proporcional "PROP"

Esta funcao dimensiona uma entrada de processo (PV):

System Switch

l

100%. - .Funcdo_"PROP" __

Entrada de : Posicao de
processo > E > repouso » Resultado Fx: (CMD)
(PV) 0% ;

PV- PV+

Fig. 63:  Fungéao proporcional "PROP"

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.

Apos a configuracado e ativacdo da fungao, o resultado calculado "Fx:" fica disponivel na lista de
variaveis de processo na placa de circuitos "M0:Main". Esta lista é exibida nos menus de configu-
racao de saida, configuracdo de tela do usuario e registro de dados para:

e Atribuir o resultado calculado "Fx:" a uma saida fisica (analégica, AO, ou digital, DO) (consulte os
capitulos 9.25 e 9.26).

¢ Exibir o resultado "Fx:" em uma das telas personalizadas "Ux": consulte o capitulo 9.9.
¢ Ao inserir a equagao, siga as regras fornecidas na seg¢ao: consulte o capitulo 9.22.
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Parameters __[¢—p[Functions 4¢—[F1._F12: [¢—)p[PROP [ P[Type: |
s p[Name: [¢—P[ENTERING |
—p[State [ON |
T
—p[Lock [ON |
T
—p[PV [MO:MAIN_]
1)
[PV range: [PV-: [¢—P[ENTERING |
M—I::|F’V+: [{—P[ENTERING ]
—p[PV filter: [None ]
Fast
—p[Lim- [¢—P[ENTERING |
—p[Lim+ |[¢—P[ENTERING

L [CVDSAFE [Mode: ION |
OFF
Value: [¢—P[ENTERING |

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas. Consulte os capitulos 9.5
Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.
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TYPE: selecao do tipo de funcéo (neste caso, "PROP").

NAME: alterag@o do nome da funcéo selecionada. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben. Este nome é
exibido no nivel de processo da tela relacionada com esta funcéo.

STATE: usado para ativar (selecione "ON") ou desativar (selecione "OFF") a funcao selecionada.

@ As fungdes séao verificadas sempre que o dispositivo € iniciado. Em caso de um problema com uma
fungao, a unidade desativara automaticamente a fungéo.

LOCK:

- ON: o modo nao pode ser alterado no nivel de processo sem a introdugao de um coédigo de acesso.
Consulte Abb. 65. Para alternar entre 0 modo manual e o modo automatico, insira primeiramente
0 codigo de acesso do menu "Parameters”. O cédigo de acesso padrdo € "0000" (consulte o

capitulo 9.4).
- OFF: o modo pode ser alterado no nivel de processo sem a introdugé@o de um codigo de acesso.

PV: selecéo da entrada de processo para a fungédo. Consulte o capitulo 15.
PV RANGE: introducédo dos valores minimo ("PVScale-") e maximo ("PVScale+") da entrada de processo.

PV FILTER: selegao do grau de atenuagéo das variaveis de processo, caso necessario. Consulte Abb. 53:
Filterkurven.

LIM-: introducao do valor de limite inferior da saida
LIM+: introdug&o do valor de limite superior da saida

Fx: CMD1 N

100%  ----=====--mm=smmmomee oo -2

Lim+

Lim-

0% ’.
PV- PV+ PV

Fig. 64:  Uso dos paréametros "LIM-" e "LIM+" em uma funcdo "PROP"

CMD SAFE: ativacao (selecione "Mode: ON") ou desativacao (selecione "Mode: OFF") do uso de uma
posicao de repouso na saida quando o evento "System switch" (consulte o capitulo 9.21) tiver o status
"ON". Se o uso da posicao de repouso tiver sido ativado, introduza um valor de posigéo de repouso de 0 a
100% para cada saida.
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F1:PROP 29/06/2010 13:40
PV
2502 pS/cm— Valor da variavel de processo escolhida
[0 CMD1
13.00 % Resultado da fungédo no modo automatico
[MENU €115 MANUAL
Pressione este botédo dindmico para ativar
o0 modo manual
F1:PROP 29/06/2010 13:40
PV
A 2502 uS/cm  — Valor da variavel de processo escolhida
[0 CcmD1
13.00 % Resultado da funcéo
[MENU #1319 CMDAUTO
Pressione este botdo dindmico para ativar
o modo automatico
Pressione este botédo dindmico para
definir o percentual manualmente
CMD1
2 Ajuste o porcentual com
=1 O
e
0% 100% RETURN
|
Pressione este botdo dinamico para
definir o percentual para 100
Pressione este botéo dinamico para
definir o percentual para 0
Fig. 65: Exemplos de tela de uma fungdo "PROP" no nivel de processo e transicdo para o modo manual ou

automatico
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9.17 Configuracao de uma funcao de controle "ONOFF"

Esta funcao define o controle de ligar/desligar.
Um sistema de controle de condutividade pode ser combinado com a fungéo "Time dosing" (consulte o
capitulo 9.19) para realizar um passo de enxaguamento (pré-ventilagao) antes da dosagem.

Apos a configuracdo e ativagdo da funcéo, o resultado calculado "Fx:" fica disponivel na lista de
variaveis de processo na placa de circuitos "M0:Main". Esta lista é exibida nos menus de configu-
racdo de saida, configuracao de tela do usuario e registro de dados para:

@ e Atribuir o resultado calculado "Fx:" a uma saida fisica (analégica, AO, ou digital, DO) (consulte os
capitulos 9.25 e 9.26).

e Exibir o resultado "Fx:" em uma das telas personalizadas "Ux": consulte o capitulo 9.9.

* Ao inserir a equagao, siga as regras fornecidas na segao: consulte o capitulo 9.22.

Setpoint (SP)
l System
_______ o Switch
f . I
| Pré-purga | 4 J_L
1 .
o ONOFF Posicéo
Entrada de : > Ly de » Resultado (Fx:
processo (PV) i repouso CMD1)
i TTTT T T oo
i A I Funcédo "Time :
i ! i dosing" (Dos. St.")|
e @] -->: I
| |
____________ |
Fig. 66:  Funcdo "ONOFF"
F2:ONOFF  29/06/2010 13:40
250.0 bY/°™ —— Valor da variavel de processo escolhida

RO 500.0% 5 —

o 0.00 E/IOMD1 —

No Link F3 Dos.St —|
MENU SP PV T 4=

Setpoint
Resultado da fungao ONOFF
Nenhuma dosagem temporizada associada

Pressione este botdo dindmico para introduzir
o setpoint.

Fig. 67: Exemplo de tela de uma fungcdo "ONOFF" no nivel de processo sem dosagem temporizada associada
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" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.

TYPE: selecéo do tipo de fungéo (neste caso, "ONOFF").

NAME: alteracao do nome da funcao selecionada. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben. Este nome é
exibido no nivel de processo da tela relacionada com esta funcao.

burkert Tipo 8619
FLUID CONTROL SYSTEMS Menu "Parameters"
Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.
Parameters _ |[¢—[Functions 4—[F1..F12: [¢—P[ONOFF [——P[Type: |
—p[Name: [¢—P[ENTERING |
—p[State: | [ON |
—p[Lock: [ON ]
- pPV [¢—>MOMAIN ]
M ]
1)
Hvix ]
—)[SP: |[¢—>ENTERING |
- p[PVrange | PV= [¢—P[ENTERING ]
[PV+: [{¢—P[ENTERING |
< —p [PV filter: None
N
=}
N
[Slow ]
8. Slow
S ) [FHysteresis __|¢—P[ENTERING
by
g —pInversion I [ON ]
s
=
g —p[MaxONtime: _|4¢—Pp[State: [ON ]
% OFF
2
£ Ly [Value: 4—PENTERING ]
he)
%
S —p[Prebleed |[¢——Pp[State: [ON |
g OFF
-
x —pPBLIMITT: __—P[ENTERING ]
2 L »[PBLIMIT2: __4—P[ENTERING ]
©
0
(&) —p[CMDSAFE |¢——Pp[Mode: [ON ]
5 OFF
(72}
S Ly Value: —PENTERING |
'_
o
w0
e}
o
>
o
o
o
=i
zZ
<
=

STATE: usado para ativar (selecione "ON") ou desativar (selecione "OFF") a fungcéo selecionada.

@ As fungdes sao verificadas sempre que o dispositivo € iniciado. Em caso de um problema com uma
funcao, a unidade desativara automaticamente a funcao.
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LOCK:

- ON: o modo e o setpoint ndo podem ser alterados no nivel de processo sem a introdugéo de um
codigo de acesso. Consulte Abb. 70. Para alternar o modo entre o modo manual e o modo automatico
ou para alterar o valor do setpoint, digite primeiramente o cédigo de acesso do menu "Parameters”. O
codigo de acesso padrdo € "0000" (consulte o capitulo 9.4).
- OFF: o modo pode ser alternado no nivel de processo e o setpoint pode ser alterado sem a introducao
de um codigo de acesso.
PV: selecao da entrada de processo para a funcao na lista sugerida pelo dispositivo. Esta entrada de
processo pode ser um parametro fisico medido, o resultado de outra funcao configurada ativa, um valor
inserido pelo usuario (PVC) ou um valor proveniente de um CLP (PVN). Consulte o capitulo 15.

SP: introducao do setpoint.
PV RANGE: introducgédo dos valores minimo ("PVScale-") e maximo ("PVScale+") da entrada de processo.

PV FILTER: selecao do grau de atenuacao das variaveis de processo, caso necessario. Consulte Abb. 53:
Filterkurven.

HYSTERESIS: introdugéo do valor de histerese como um percentual da faixa de PV (e ndo como um per-
centual do valor de SP) para o ponto de comutagao.

INVERSION: usado para definir se deseja inverter o sentido de operacao da comutacgao (selecione"ON") ou
nao (selecione "OFF"). Consulte Abb. 68: Nicht-invertierter und invertierter Hysteresemodus.

Fx: CMD1 4 Modo nao-invertido Fx: CMD4 Modo invertido
Hysteresis Hysteresis
<> <>
100% — 100% >
Y A A Y
_Parametro Ilz?/rémetro
0% Setpoint PV 0% Setpoint

Fig. 68:  Modo de histerese ndo-invertido e invertido

MAXONTIME: introducédo da duragdo maxima permitida do controle de saida: depois de decorrido esse
tempo, a saida € desativada.

RN
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Condutividade 4
Setpoint padrdo TN, N\
Setpoint de pré- | |
purga "PBLIMITx" [~~~ """ T T rTTTmee t
cMD1 1 | o |
|
100% - —————— ' ' ' I
0% >
! 1 Mudanca de status quando "PBLIMIT" é
! E_atingido ou "MAXONTIME" é excedido.
Tl’tulo lleos Sta_ "OFF" :"BLEED": ||ON|| "WAIT“
tus" (consulte : I
Abb. 70) i: R

Ciclo de dosagem
temporizada, prioridade ao

"BLEED": pré-purga em andamento controlador

"OFF": aguardando dosagem

"ON": dosagem em andamento

"WAIT": Tempo de espera; consulte Seite 124

Fig. 69:  Combinagéo das fungées "ONOFF" e "TIME DOSING" em uma medicdo de condutividade

PREBLEED: definicdo da fungdo ONOFF para controlar uma funcéo de condutividade como uma fungéo
de pré-ventilagdo em conjunto com uma fungéo de dosagem temporizada ("Time dosing": consulte o
capitulo 9.19) (SELECIONE "ON") OU NAO (SELECIONE "OFF"). Se a pré-ventilagdo estiver ativada,
introduza o setpoint da pré-purga:

- LIM CAT1: introducao do setpoint predefinido para o canal 1 na funcao "Time dosing" associada.

- LIM CA2: introducé&o do setpoint predefinido para o canal 2 na funcéo "Time dosing" associada.
A pré-ventilagdo reduz a condutividade do liquido a um valor abaixo do setpoint padrdo do controlador ON/
OFF. Se ativo, o setpoint predefinido "LIM CAx" tem prioridade sobre o setpoint padrdo do controlador.

CMD SAFE: confirmacao (selecione "Mode: ON") ou ndo confirmacao (selecione "Mode: OFF") de que uma
posicao de repouso € usada na saida se o evento "System switch" (consulte o capitulo 9.8) tiver o status
"ON". Se o uso da posicao de repouso tiver sido ativado, introduza um valor de posicao de repouso de 0 a
100% para cada saida.

F2:0NOFF 29/06é2/010 13:40
uS/cm
250.0 pv —

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Valor medido da varidvel de processo selecionada

S/
7l 500.0 5p - Setpoint padrao
U 0.00 E/E’Mm — Resultado da fungdo ONOFF

U Off F3 Dos.St |
[MENU SP ¢#t¥= MANUAL

Dosagem temporizada associada; o status da dosagem & "Off".

Consulte Abb. 69: Kombination der Funktionen ,,ONOFF* und ,TIME
DOSING" bei einer Leitfahigkeitsmessung para obter os diferentes estados de

Pressione este botéo um procedimento de dosagem
dindmico para introduzir o

setpoint.
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Fig. 70:  Exemplo de uma tela no nivel de processo da fungdo ONOFF atribuida a uma fungcédo de dosagem
temporizada

9.18 Configuracao de uma funcao de controle PID
(proporcional, integral, derivativo)

Esta funcao esta disponivel opcionalmente. Consulte o capitulo 9.5.

Apenas podem estar ativas até seis fungcdes PID em simulténeo (consulte o capitulo 5.6.9).

_Setpoint ——»/g o Cutoff »J/g._» Limite de . Inter-
(interno ou ap i ruptor dg
externo) i sistema
(SP) M A R o
o _
Entrada de _: Funcdo PID | Diregdo do _ | Delimitagdo do .| Posicéo de _ Resultado g )
4 ¢ "| acionamento | 7| resultado "| repouso " (Fx:PID1) 8 s
processo S ]
[, JE R, R, =2 o
(PV) @
Funcio PID > Diregéo do > Delimitagdo do > Posigéo de N Resultado 8
” ¢ acionamento resultado repouso 4 (Fx:PID2)

Fig. 71:  Fungéo PID

Apos a configuragao e ativacao da fungao, o resultado calculado "Fx:" fica disponivel na lista de
variaveis de processo na placa de circuitos "M0:Main". Esta lista é exibida nos menus de configu-
racao de saida, configuracao de tela do usuario e registro de dados para:

e Atribuir o resultado calculado "Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital, DO) (consulte os
capitulos 9.25 e 9.26).

e Exibir o resultado "Fx:" em uma das telas personalizadas "Ux": consulte o capitulo 9.9.

e Ao inserir a equacgao, siga as regras fornecidas na segéo: consulte o capitulo 9.22.

13
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Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

Parameters |[¢—Pp[Functions  [¢—P[F1...F12: [¢—PID | 4¢—P[Type: PID ]
b | pName: [«—PENTERING |

—p[State: N—I::ION |

—p[Lock: H—I::|ON |

Consulte 9.18.1
Konfigurierung der
PID-Funktion

_p[Parameters [ ¢—> Consulte 9.18.2 Eingabe
der Parameter fir die
PID-Funktion

TYPE: selecao do tipo de funcao (neste caso, "PID").

NAME: alterag@o do nome da funcéo selecionada. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben. Este nome é
exibido no nivel de processo da tela relacionada com esta funcéo.

STATE: usado para ativar (selecione "ON") ou desativar (selecione "OFF") a funcao selecionada.

@ As fungdes séao verificadas sempre que o dispositivo € iniciado. Em caso de um problema com uma
fungao, a unidade desativara automaticamente a fungéo.

LOCK:

- ON: o modo e o setpoint ndo podem ser alterados no nivel de processo sem a introducdo de um
codigo de acesso. Consulte Abb. 72. Para alternar o modo entre 0 modo manual e o modo automatico
ou para alterar o valor do setpoint, digite primeiramente o cédigo de acesso do menu "Parameters". O
codigo de acesso padrao € "0000" (consulte o capitulo 9.4).

- OFF: o modo pode ser alternado no nivel de processo € o setpoint pode ser alterado sem a introducéo
de um cdédigo de acesso.
Para configurar a fungao PID em dois passos: consulte 9.18.1 Konfigurierung der PID-Funktion € 9.18.2
Eingabe der Parameter fir die PID-Funktion.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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9.18.1 Configuracao da funcao PID

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".
Parameters _|[¢—p[Functions ¢—P[F1..F12: [¢—>[PID —

-
o
«

—MSetup  [¢——P[Channel: N—I::IMono ]

PV

SP Type: [internal ]

—p[SP: [¢—P[MO:MAIN ]
2) )

SP

)PV range [PV-: [¢—»ENTERING ]
[PV+: [¢—>[ENTERING |

—p[Req type: [Mode: Linear
3) [Low: [¢—>)[ENTERING _|
[High: [¢—)ENTERING |

CMD Direction Channel 1/2 Rise

~—p[Advanced | Consulte Seite 118

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.

Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.
2 Esta funcéo esta disponivel quando o "SP Type" = "External"
3 Estas funcées estéo disponiveis se "Reg. Type" ="Non linear"

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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116

F4:PID
[0

©

o0
[0

29/06/2010 13:40

64,91 Py
L/min

0,166 SPPV:
0,00 ?Mm
6,48 é°|v|02

selecionada
——— Setpoint

[MENU sp ¢tt»

dindmico para introduzir
o setpoint.

Pressione este botéo dinamico para ativar
o0 modo manual

Pressione este botao

MANUAL

Valor medido da variavel de processo

—— Resultado da funcéo PID (Canal 1)
—— Resultado da funcéo PID (canal 2)

L

F4:PID
[

©

7l
[
@

29/08/2()1 0 13:40

min

64,91 pv
L/min

0,166 SPPV:
0,00 :cA’MD1
6,48 C/;MDZ

[MENU

#1315 CMDAUTO

Pressione este botédo dindmico para ativar
o modo automatico

Pressione este botédo dindmico para
definir o percentual manualmente

l

BCMD1

il

Ajuste o porcentual com

12%

0.0

0% 100%

RETURN CMD2

[ Pressione este botdo para ajustar o
canal 2

Pressione este botdo dinamico para

definir o percentual para 0

Pressione este botédo dindmico para
definir o percentual para 100

Fig. 72:

Exemplos de tela de uma funcdo "PID" no nivel de processo e transicdo para o modo manual ou automatico

CHANNEL: selecao do uso de um unico loop de controle (selecione "Mono") ou de um loop de controle
com duas saidas, cada uma com um conjunto de parametros (sele¢do "Dual").

7

O modo "dual" é usado, por exemplo, para controlar o valor de pH com uma saida de acido e uma saida de
base: ao regular a saida "acido", a saida "base" é nula e vice-versa.
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PV: selecao da entrada de processo na lista exibida pelo dispositivo. Esse valor pode ser uma entrada
de medicéo, o resultado da fungéo, o valor inserido pelo usuario (PVC) ou o valor proveniente de um CLP
(PVN). Consulte o capitulo 15.

SP TYPE: selegao entre um setpoint interno (selecione "internal”) ou um setpoint externo (selecione
"external" e, em seguida, do parametro usado como setpoint na lista da fungdo "SP PV" abaixo).

SP: selecao do paradmetro a ser usado como setpoint externo para a funcgao.

» Certifique-se de que SP e PV tenham as mesmas unidades.

PV RANGE: introducao dos valores medidos minimo ("PVRange-") e maximo ("PVRange+") da entrada de
processo.

REG. TYPE: selecao do modo de controle linear (selecione "linear") ou do modo de controle nao linear
(selecione "ndo linear" e, em seguida, introduza os dois limites de entrada de processo em "Low" (Baixo) e
"High" (Alto) acima dos quais a parte "Drift" & desativada).

pH A
Funcéao "PI" (D = 0)
Valor "high" {--------------ff--mommo -
SetpOint e FUnQéO "PID"
Valor "low" {---------- /i
Funcéo "PI" (D = 0)

>

Reagente

Fig. 73:  Exemplo de um controle néo linear do valor de pH

CMD DIRECTION: Selecéo da diregéao de controle para a fungéo (CMD1 ou CMD2): ascendente (selecione
"Rise") ou descendente (selecione "Fall").

Fx/CMD 4
100%
Rise
Fall
0% 100%  Saida calculada pela fungéo

Fig. 74:  Diagrama de CMD DIRECTION
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Parameters  |[¢—p[Functions _ [¢—P[F1...F12: [¢—PID

\—NSetuQ N—I—NAdvanced [¢—P[SPlimits: |[¢—P[State:

—p[SPlimits- [¢—)ENTERING |
“P[SPlimits+: __|¢—ENTERING |

—p[CutOff: |[¢—PpMode: |

[©]
z

—p[Cut-: |[¢—PENTERING I
L p[Cut+: [¢—ENTERING
- —P[CVDSAFE ___|¢——PMode: 4—[:
§ —
8‘ “—p[Channel 1/2: J¢—)ENTERING
5 L P[Inversion Channel 1/2: [ON |
8
=
= SP LIMITS: definicao dos limites inferior e superior do setpoint para limitar a faixa de trabalho do setpoint.
C
§ CUTOFF: selecéo se a saida do modulo deve ser ou ndo forgada para 0% ou 100% se o setpoint estiver
g fora de uma faixa definida por "Cut-" e "Cut+", abaixo da faixa inferior "Cut-" ou acima da faixa superior
2 "Cut+".
% Fx: (CMD) (%) Fx: (CMD) (%)
e 100 Lo « 100
= 99 : 99
7 98 i 98
y 97 i 97
3 96 b 96 :
d(-ﬂ' | I ] | ]
& | S N
(.; | // | 1 | ! \
| / ! 1 | 1 AN
5 5 s i i 5 i N
) 4 i i i
> 3 o sl |
& 2 P 2 :
© "Wy, I | 1 Lo
8 o +  Setpoint (SP) o +  Setpoint (SP)
R - S - =}
8 o O O O
3
g Fig. 75:  Diagrama de "CUTOFF"

CMD SAFE: confirmacao (selecione "Mode: ON") ou ndo confirmacgao (selecione "Mode: OFF") de que uma
posicao de repouso € usada na saida se o evento "System switch" (consulte o capitulo 9.21) tiver o status
"ON". Se o uso da posicao de repouso tiver sido ativado, introduza um valor de posigéo de repouso de 0 a
100% para cada saida.
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INVERSION: usado para inverter (selecione "ON") ou ndo (selecione "OFF") a diregcdo de operacao da saida,
dependendo da indicacao da diferencga entre o setpoint (SP) e a medicéo (PV). Esta fungéo € particular-
mente usada em um controle acido-base.

Fx: (CMD) 4 Modo nao-invertido Fx: (CMD) 4 Modo invertido

100% T 100%

- > _ o A > Valor medido
Setpoint Valor medido do ° Setpoint (SP) do processo
(SP) processo

0%

Fig. 76:  Direcao da saida, ndo-invertida ou invertida

9.18.2 Introducao dos parametros da funcao PID

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".
Parameters __|{¢—p[Functions __|[¢—[F1...F12: [¢—)PID )—\

Sample time: [{¢—[ENTERING |
[PV filter: [None ]

SPPV: ¢—pENTERNG ] 1)
Dead band: _[¢—[ENTERING

Parameters

|
[¢—P[ENTERING ]
[¢—>[ENTERING |
[¢—>[ENTERING |
Advanced [X0: [—P[ENTERING _|
[Dim-: [—P[ENTERING |
[Lim-+: [—P[ENTERING |
]

[STATE OFF: _|¢—P[ENTERING

" Se "SP TYPE" = "Internal", consulte o capitulo 9.18, Seite 117.

SAMPLE TIME: definicdo do tempo de amostragem (0,1...60 s).
SP: introducao do setpoint.

PV FILTER: selegédo do grau de atenuacgédo das variaveis de processo, caso necessario. Consulte Abb. 53:
Filterkurven.

DEADBAND: definicao do percentual (0...100%) da banda morta do setpoint.

KP: definigdo da amplificacédo proporcional que serd aplicada sobre a diferenca entre o setpoint e o valor de
medicao.

TN: este parametro representa a parte integral do modulo PID usado para eliminar o erro estatico entre a
medicédo e o setpoint. Introduza um valor ente 0,1 e 9999 segundos (valor padrao: 9999 s).

TV: este parametro representa a parte de desvio do médulo PID usada para reagir rapidamente a variagoes
na medicao ou no setpoint e para antecipar variacdes no controlador. Use esta variavel para processos 19
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lentos. Introduza um valor ente 0,0 e 9999 segundos (valor padréo: 0,0 s).
Se o sistema ficar instavel, o valor de "TV" esta definido como muito alto e deve ser reduzido o mais
rapido possivel.

XO0: introducao do ponto de operacdo da saida (0...100%).

LIM- e LIM+: certos acionamentos (valvulas solenoides proporcionais) operam em uma faixa reduzida (por
exemplo, 40...80%). Os parametros "Lim-" e "Lim+" permitem uma atribuicdo entre a faixa de operagao do
atuador e a do dispositivo: consulte o capitulo Abb. 77.

STATE OFF: ao configurar o escalonamento da saida com os parametros "Lim-" e "Lim+", o parametro
"STATUS OFF" garante o ajuste da saida para 0% ou 100% para evitar que um comando permanente seja
aplicado aos terminais do acionamento.

A = "state off" x ("Lim+" - "Lim-")

Ou seja, uma valvula solenoide proporcional que opera entre um comando de 40% e 80%.
Em seguida, defina os parametros "Lim-" = 40% e "Lim+" = 80%.
Se "State OFF" =2 %, entdo A = 2% x (80 — 40) = 0,8%

Portanto, se a saida real estiver abaixo de 40 + 0,8 = 40,8%, o comando comuta para 0% e, se a saida
real estiver acima de 80 - 0,8 = 79,2%, o comando comuta para 100%.

Fx: (CMD) A

100% -
Lim+=80% - 80% -

Lim- =40% A*I140% A

1 I » Saida tedrica calculada
0% 100%

Fig. 77:  Exemplo de configuragdo dos parametros "Lim-", "Lim+" e "State off".

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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9.19 Configuracao de um ciclo de dosagem temporizado
("TIME DOSING")

Esta funcao esta disponivel opcionalmente. Consulte o capitulo 9.5.

Com esta funcéo é possivel adicionar um ou dois produtos ao processo em intervalos regulares ("DoMode"
= "Period") ou de acordo com o dia da semana ("DoMode" = "Week"). A quantidade adicionada é propor-
cional ao tempo de abertura (programavel) da unidade de controle.

Interruptor do sistema
Relégio de tem- > Posica i
0sicdo !
po real Canal 1 de ! > Resultado
- repouso 1! (Fx: CMD1)
T Posicéo de
i Canal 2 repouso 2 » Resultado
Entradade N (Fx: CMD2)
processo
(PV)

Fig. 78:  Fungao "Time dosing"

Se a mensagem "MO:W:Time lost" for gerada, o ciclo de dosagem nao pode ser executado. Con-
sulte o capitulo 16.3.5.

Apos a configuracao e ativagdo da fungao, o resultado calculado "Fx:" fica disponivel na lista de
variaveis de processo na placa de circuitos "M0:Main". Esta lista é exibida nos menus de configu-
racao de saida, configuracao de tela do usuario e registro de dados para:

@ e Atribuir o resultado calculado "Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital, DO) (consulte os
capitulos 9.25 e 9.26).

e Exibir o resultado "Fx:" em uma das telas personalizadas "Ux": consulte o capitulo 9.9.

e Ao inserir a equacgao, siga as regras fornecidas na segao: consulte o capitulo 9.22.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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29/06/2010 13:40 Data e hora do proximo ciclo de dosagem (atualizado no fim do ciclo
—— de dosagem no canal 1)
I Resultado do comando (canal 1)

F5:TDOS
10/01/02 09:00
@ %
[0 0,00 cvD1
[0l 10/01/02 09:00 ——
%
ol 100,0 cvb2
IMENU T4 MANUAL

l

Data e hora do proximo ciclo de dosagem (atualizado no fim do ciclo
de dosagem no canal 2)
— Resultado do comando (canal 2)

Pressione este botdo dindmico para ativar o modo manual

Y

@ 10/01/02 09:00
%
70 0,00 cmD1
[0 10/01/02 09:00
%
o 100,0 cvp2

F5:TDOS 29/06/2010 13:40

IMENU #1314 CMDAUTO

Pressione este botdo dindmico para ativar o modo
automatico

Pressione este botdo dindmico para definir o percentual manualmente para 0 ou 100

0%

0% 100%

RETURNCMD2

Pressione este botdo dindmico para definir o percentual para 100

Pressione este botédo dindmico para definir o percentual para 0

[ Pressione este botdo para ajustar o canal 2

Fig. 79:  Exemplo de tela da fungdo "time dosing" no nivel de processo
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Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

Parameters _ |[¢—[Functions ¢—PF1..F12. __ |4¢—PIMEDOSNG _ 4—P[Type:
p[Name: |[¢—P[ENTERING ]
—p[State: [OFF |
—pLock: [ON |
—P[Channel: [Mono |

2)
3)
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" "Fx:" representa a funcdo ON/OFF "ativa".

"Channel 2" disponivel se "Channel" = "Dual"

Estas fungbes apenas estéo disponiveis se "Mode" = "Period"
4 Estas funcées apenas estéo disponiveis se "Mode" = "Week"

2)

—Pp[Channel 1/2: _|¢—P[Mode:

—P[State

3)
—p[Start: [¢—[ENTERING _|
3)

—p[Period: [¢—>[ENTERING |
3)

I —p[Duration: |[¢—P[ENTERING ]
3)

—p[Waiting time: __[¢—P[ENTERING

' [Monday..Sunday |4¢—p[Event 1/2
4)

State |4—|::|OFF |

[Start: |[¢—>»[ENTERING ]

Duration: [¢—>[ENTERING ]

—P[ON/OFF FX: _[4—P[Fx-ONOFF ]

1)
L) [CMD SAFE 4—|::State [OFF |
Channel 1/2; [4—p[ENTERING |

TYPE: selecao do tipo de fungéo (neste caso, "TIME DOSING").

NAME: alteragdo do nome da funcéo selecionada. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben. Este nome é
exibido no nivel de processo da tela relacionada com esta fungéo.

STATE: usado para ativar (selecione "ON") ou desativar (selecione "OFF") a funcao selecionada.

@ As fungdes sao verificadas sempre que o dispositivo € iniciado. Em caso de um problema com uma
funcéo, a unidade desativara automaticamente a fungao.
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LOCK:

- ON: o modo néo pode ser alterado no nivel de processo sem a introdu¢do de um cédigo de acesso.
Consulte Abb. 79. Para alternar entre 0 modo manual e 0 modo automatico no nivel de processo,
introduza primeiramente o cédigo de acesso do menu "Parameters". O codigo de acesso padrao €
"0000" (consulte o capitulo 9.4).

- OFF: o modo pode ser alterado no nivel de processo sem a introducao de um codigo de acesso.
CHANNEL: selecao se um produto quimico (selecione "Single") deve ser dosado por meio de um canal ou
dois produtos quimicos (selecione "Dual") por meio de dois canais diferentes.

CHANNEL 1/CHANNEL 2: definicdo dos parametros para o canal 1 e, se "CHANNEL" = "DUAL", para o
canal 2.

- MODE: para selecao ou desativacao do canal 1 ou 2 (selecione "OFF") ou para configurar o canal
no modo de dosagem em intervalos regulares (selecione "Period") ou por dia da semana (selecione
"Week"). Consulte os detalhes de cada modo abaixo.

9.19.1 Configuracao do "Canal1" ou "Canal2" no modo "Period",
dosagem em intervalos regulares

- STATE: selecédo se o canal deve ser ativado (selecione "ON") ou desativado (selecione "OFF").

- START: definigdo do horario da primeira dosagem do dia. Os ciclos de dosagem subsequentes sdo
realizados nos intervalos definidos abaixo em "PERIOD".

- PERIOD: definigdo do intervalo entre dois ciclos de dosagem.
- DURATION: definicao da duracao do ciclo de dosagem.

- WAITING TIME: definicao do tempo de espera durante o qual nenhum novo ciclo de dosagem pode ser
iniciado, especialmente se a dosagem temporizada estiver atribuida a uma fungcdo ONOFF (consulte o
capitulo 9.17).

"Periodo" = 9\I:|

"Duracéo" = 30 min.

g hid g
2412345 10 13 15 20 22 2412 5 7
“Inicio" =4 h

Fig. 80:  Exemplo de configuracdo no modo "Period"

9.19.2 Configuracao do "Channel1" ou do "Channel2" no modo
"Week", dosagem de acordo com os dias da semana
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Nesse modo, podem ser configurados um ou dois ciclos de dosagem (ou "eventos") para 0 mesmo produto
(no mesmo canal) para cada dia da semana ("segunda-feira" a "domingo").
- STATE: selecédo se o canal deve ser ativado (selecione "ON") ou desativado (selecione "OFF").

- WAITING TIME: definicdo do tempo de espera durante o qual nenhum novo ciclo de dosagem pode ser
iniciado, especialmente se a dosagem temporizada estiver atribuida a uma fungdo ONOFF (consulte o
capitulo 9.17).

- START: definicdo da hora de inicio do ciclo de dosagem para esse dia da semana.
- DURATION: definicao da duracao do ciclo de dosagem.
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Monday Tuesday Wednesday Thursday Friday Saturday Sunday Monday Tuesday -....

—1¢-
—

T T T
T I T T T T
‘L t
"Evento2" Inicio

T
L "Evento1"

e "Evento1" = 1. Ciclo de dosagem para este dia da semana

e T = "Duracao"

e "Evento2" = 2. Ciclo de dosagem para este dia da semana

Fig. 81:  Exemplo de configuracdo no modo "Week"

ON/OFF FX: a funcdo ON/OFF (consulte o capitulo 9.17) sé pode ser atribuida a funcdo de dosagem tem-
porizada (TIME DOSING) durante uma medi¢ao de condutividade para garantir a pré-purga do sistema.
Defina e ative a funcdo "ONOFF" antes da funcao "TIME DOSING" para que ela apareca no menu.

CMD SAFE: confirmacao (selecione "Mode: ON") ou ndo confirmacgao (selecione "Mode: OFF") de que uma
posicao de repouso € usada na saida se o evento "System switch" (consulte o capitulo 9.21) tiver o status
"ON". Se o uso da posicéo de repouso tiver sido ativado, introduza um valor de posi¢éo de repouso de 0 a
100% para cada saida.

e O padréao de tempo € o definido nas funcées "Date" e "Time" no menu "Parameters". Consulte o
capitulo 9.2.

e Se a funcdo "Time dosing" ja estiver pronta para operacao, sera redefinida com a alteragcdo de um
de seus parametros.

e Um novo ciclo de dosagem no mesmo canal s6 podera comecgar quando o ciclo precedente tiver
acabado.

e Os canais 1 e 2 trabalham independentemente um do outro.

e Se um ciclo de dosagem estiver em execug¢dao em um dos canais, um novo ciclo de dosagem sera
executado no outro canal de acordo com as seguintes regras:

- Se o ciclo atual estiver na fase de pré-ventilagédo, sera levado em consideragéo o setpoint de
pré-ventilagdo mais baixo (ou o mais alto no modo de histerese reversa) "PBLIMIT" dos dois
ciclos. Além disso, é considerada a duragdo mais longa predefinida dos dois ciclos.

- A fase de pré-purga do novo ciclo de dosagem nao € executada se o ciclo atual estiver na fase
de dosagem ou de espera.

- O controlador de condutividade assumira o controle apenas quando ambos os ciclos tiverem
sido finalizados.
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9.20 Configuracao de uma funcao "Volume Dosing" (VOL.
DOSING)

Esta funcao esta disponivel opcionalmente. Consulte o capitulo 9.5

Esta funcéo é usada para adicionar uma solugédo a um processo durante um periodo de tempo predefinido
sempre que um volume predefinido de liquido for totalizado.

Setpoint (SP)
System Switch
Entrada de pro- A4 @
cesso >
(DI1/DI2) Dosagem Posicao > Resultado (F:CMD1)
de volume de
Reldgio de tempo > repouso
real
SP

Fig. 82:  Funcéo "Volume Dosing"

Apos a configuracao e ativagéo da fungao, o resultado calculado "Fx:" fica disponivel na lista de
variaveis de processo na placa de circuitos "M0:Main". Esta lista € exibida nos menus de configu-
racao de saida, configuracao de tela do usuario e registro de dados para:

e Atribuir o resultado calculado "Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital, DO) (consulte os
capitulos 9.25 e 9.26).

¢ Exibir o resultado "Fx:" em uma das telas personalizadas "Ux": consulte o capitulo 9.9.

e Ao inserir a equacao, siga as regras fornecidas na segéo: consulte o capitulo 9.22.
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F6:VDOS 29/06/2010 13:40
@ 22788 ||5v ——1—— Volume total medido na unidade de volume selecionada
7] L
-@ 400,0 spPv.——— Setpoint
o 0,00 ?Mm —— Resultado da funcéao

[MENU SP #1345 MANUAL]

Pressione este botdo dindmico
para ativar o modo manual

Pressione este botao F6:VDOS 29/0?/2010 13:40
dindmico para introduzir |§| 22788 pv
o setpoint. i L
[0 400,0 spprv:
<
I %
i 0 0,00 cmD1
8 MENU «T19 CMDAUTO
S
B Pressione este botédo dindmico
g_ para ativar o modo automatico "
=
()
3
=2 Pressione este botédo dindmico
2 para definir o percentual manualmente
=
| l
(0]
(7]
3
T CMD1
—
m
4
i) | 0%
173
0
=
Ke]
[7]
§’ 0% 100% RETURN
'_
o
0
©
[s2]
3 Pressione este botédo dinamico para
§ definir o percentual para 100
Z Pressione este botdo dindmico para
=

definir o percentual para 0

@ " Ao alterar do modo manual para o modo automético e vice-versa, a funcéo é redefinida.

Fig. 83: Exemplo de uma tela da fungdo "Volume Dosing" no nivel de processo e alteragao para o modo manual ou
automatico

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.
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Parameters __|4—Pp[Functions __[¢—PF1..F12: [¢—>[VOLDOSNG __ 4P [Type: |
—p[Name: [¢—P[ENTERING |

—p[State: I{—I::IOFF |

—p{Lock: ] [ON
[:m

—p[PV [MO:MAIN ] [None ]

DI1 Pulse
DI2 Pulse

Mx: [¢—»[None

) [Volume: [¢—P[ENTERING ]

—p[Dosing time _|[¢—p[ENTERING

L [CMD SAFE 4—|:: State: [OFF ]
ON ]
[Value: [—>[ENTERING ]

TYPE: selecao do tipo de funcéo (neste caso, "VOLUME DOSING").

NAME: alteracao do nome da fungéo selecionada. Consulte o capitulo 8.4 Text eingeben. Este nome é
exibido no nivel de processo da tela relacionada com esta funcéo.

STATE: usado para ativar (selecione "ON") ou desativar (selecione "OFF") a fungéo selecionada.

As fungdes sao verificadas sempre que o dispositivo € iniciado. Em caso de um problema com uma
funcéo, a unidade desativara automaticamente a fungéo.

LOCK:
- ON: o modo e o setpoint ndo podem ser alterados no nivel de processo sem a introducao de um
codigo de acesso. Consulte Abb. 83. Para alternar o modo entre 0 modo manual e 0 modo automatico
ou para alterar o valor do setpoint, digite primeiramente o cédigo de acesso do menu "Parameters”. O
codigo de acesso padrdo € "0000" (consulte o capitulo 9.4).
- OFF: o modo pode ser alternado no nivel de processo e o setpoint pode ser alterado sem a introducao
de um codigo de acesso.
PV: Definicao da entrada digital "DI1 Pulse" ou "DI2 Pulse" da placa CPU "M0" como a base de medi¢ao
de volume.

VOLUME: introdugéo do volume a dosar.
DOSING TIME: introducao do tempo de dosagem.

CMD SAFE: confirmacao (selecione "Mode: ON") ou ndo confirmacgao (selecione "Mode: OFF") de que uma
posicao de repouso € usada na saida se o evento "System switch" (consulte o capitulo 9.21) tiver o status
"ON". Se o uso da posicao de repouso tiver sido ativado, introduza um valor de posicao de repouso de 0 a
100% para cada saida.
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"Volume" = v1+v2+v3+v4+v5+v6
A v2v3 vb

"Volume" "Volume" |Vv1 |:||:| |:| \|/:BI

1 1 |

"Tempo de dosagem"

Y

128 Fig. 84: Exemplo da funcdo "Volume Dosing".
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9.21 Configuracao do evento "System switch'".

Com o evento "System switch", o resultado de uma funcao pode ser forcado por meio do menu "CMD
SAFE" desta funcao. As saidas da fungdo comutam automaticamente para os valores definidos no menu
"CMD safe" da respectiva fungcao quando o evento "System switch" é definido como "ON".

On/Off

Entrada de processo ,
PV) —>{ Hysteresis

Evento "System switch"

Window

Fig. 85:  Evento "System switch"

Apos o evento "System switch" ter sido configurado e ativado, ele estara disponivel na lista de vari-
aveis de processo na placa de circuitos "M0:Main". Esta lista € exibida nos menus de configuragao e

registro de dados da tela de usuério para:
e Exibir o evento "System switch" em uma das telas "Ux" personalizadas: consulte o capitulo 9.9.

¢ Registrar os valores de "System switch" com o datalogger: consulte o capitulo 9.22.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

- System ,

Parameters N_’w’saitch 4——P[Mode: |[¢——P[On/Off ]
1
“HWindow ]
)PV |[¢—>MO:MAIN |
—P[Low: [—>[ENTERING ]

2)
—P[High: [¢—P[ENTERING |

2)
—P[Invert: [No ]

L) [Delay: [¢—>[ENTERING |

A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.
2} Estas funcées apenas estéo disponiveis se "MODE” = ON/OFF"

MODE: selecéo do modo de comutacao: "On/Off", "Hysteresis" ou "Window".

9.21.1 Configuracao no modo "On/Off"

PV: selecdo de uma entrada de processo com dois estados (ON ou OFF) que devera ser associado ao
evento "System switch".
INVERT: definigdo da inversdo ou n&o inversdo do evento.

DELAY: selecao do valor do tempo limite antes da comutacao.

129




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Menu "Parameters"

9.21.2 Configuracao no modo "Hysteresis"

O estado da saida altera logo que um valor de limite é atingido:

e Ao aumentar o valor da entrada de processo, o status da saida altera quando o valor de limite superior é

atingido.
¢ Ao diminuir o valor da entrada de processo, o status da saida altera quando o valor de limite inferior é
atingido.
Nao inverti Inverti
Contato do invertido Contato nvertido
ON ON
OFF Entrada de processo ch_ Entrada de processo
Baixo Alto (PV) aixo  Alto  py)

Fig. 86:  Modo "Hysteresis"

PV: Selegao da entrada de processo atribuida ao evento "System switch".
LOW: selecao do valor do limite inferior de comutacao.

HIGH: selegao do valor do limite superior de comutagao.

INVERT: definicdo da inversdo ou néo inversao do evento.

DELAY: selecéo do valor do tempo limite antes da comutacéo. Isso se aplica aos valores de limite "low" e
"high". A comutacao apenas ocorre se um dos valores de limite, superior ou inferior, for excedido por um
periodo maior do que esse tempo limite.

9.21.3 Configuracao no modo "Window"

O status da saida altera assim que qualquer valor de limite (inferior ou superior) é atingido.

Contato Nao invertido Contato Invertido

ON ON

OF Entrada de processo OF Entrada de processo
Eaixo Alto  (pv) I_Eaaixo Alto  (PV)

Fig. 87:  Modo "Window"

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

PV: Selecao da entrada de processo atribuida ao evento "System switch".
LOW: selegao do valor do limite inferior de comutagao.

HIGH: selecao do valor do limite superior de comutacao.

INVERT: definicdo da inversdo ou ndo inversdo do evento.

DELAY: selecéo do valor do tempo limite antes da comutacéo. Isso se aplica aos valores de limite "low" e
"high". A comutacao apenas ocorre se um dos valores de limite, superior ou inferior, for excedido por um
periodo maior do que esse tempo limite.
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9.22 Registro de dados (datalogger)

Esta funcéo esta disponivel opcionalmente. Consulte o capitulo 9.5

Com esta funcéo, o processo de medigdo de uma a dezesseis entradas de processo ("PV") é registrado no
cartdo de memoria em intervalos regulares definidos na fungéo "Period".

@ Perigo de perda de dados
e Defina o "status" da funcao para "OFF" antes de remover o cartdao de memoria dos dispositivos.
e Nao retire o cartdo de memdria do dispositivo enquanto a gravacao de um arquivo estiver em
andamento.

¢ Nao desligue a fonte de alimentacao durante a gravagao de um arquivo.

e Se o registro de dados for interrompido de forma nao intencional, verifique o cartao de memoaria
em um PC e, se necessario, formate-o antes de reutiliza-lo no dispositivo.

e Se houver problemas durante a gravagao, o simbolo sera exibido. Para obter mais infor-
macoes, acesse o menu "Informations -> Log" e consulte a tabela de erros no capitulo 16.3.2.

R

1 a 16 entradas de pro- —— | Armazenamento o
cesso .. de dados [——— Cartédo de memoria

(PV)

Relégio de tempo real

Fig. 88:  Datalogger

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".
Parameters  |[¢—p[Datalogger __|4¢——P|State: I{—[:IOFF ]

;
—p[Period: |[¢—>»[ENTERING ]
—p[Max lines: __ [¢—P[ENTERING |

L MPVi.PVE. M PMOMAIN ]
—» "
BN r—

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.

STATE: selecao se o registro de dados deve ser ativado (selecione "ON") ou desativado (selecione "OFF").

PERIOD: selegéo do intervalo de armazenamento de dados (em segundos) quando o registro de dados
estiver ativado.

MAX. LINES : introdugcdo do nimero maximo de linhas que um arquivo de dados pode conter. Os arquivos
sdo salvos como "DL000000" até "DL999999".

PV1 A PV8 OU PV9 A PV16: Selecao da entrada de processo ("PV") para a qual os valores séo registrados.
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9.23 Configuracao dos parametros das entradas digitais

Esta funcédo esta disponivel quando a opcao de software "FLOW" estd ativa. Consulte o capitulo 9.5.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.

[Parameters [MO:Inputs DI1/DI2 [¢—Pp[Totalizer A'B |[¢——P[Totalizer AB unifd——PL__ |
—ploal ]
B —
- )[Remote reset_|¢——p[State «—PONOFF ]
N [« —pMOMAN |
o 1
M ]
—p[Active |¢—Pp[High/Low |
Lp[Remote hold _|4¢—Pp[State [¢—P[ON/OFF |
N l«——pMOMAN ]
W 1)

“—P[Active |¢—[High/Low ]

" A variedade de opgées depende dos mddulos disponiveis. Consulte o capitulo 15 Prozessvariablen.
9.23.1 Selecao das unidades dos totalizadores

TOTALIZER A/B UNIT: selegao das unidades. A unidade selecionada estara disponivel sempre que o valor
do processo atribuido ao totalizador for selecionado.

9.23.2 Redefinicao remota do valor de um totalizador

REMOTE RESET:

e STATE: SELECAO DE ON para ativar a redefinicdo do totalizador por meio de uma PV ou OFF para
desativa-lo.

e PV: se STATE estiver definido como ON, selecione a PV que redefinira o totalizador.

e ACTIVE: se STATE estiver definido como ON, selecione HIGH se o valor superior da PV ("ON") deve
acionar a redefinicdo do totalizador, ou selecione LOW se o valor inferior daPV selecionada ("OFF") deve
acionar a redefinicao do totalizador.

9.23.3 "Congelar" remotamente o ultimo valor de um totalizador

REMOTE HOLD:
o STATE: SELECAO DE ON para "congelar" o totalizador por meio de uma PV ou OFF para desativa-lo.
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e PV: se STATE estiver definido como ON, selecione a PV que deve "congelar" o ultimo valor do totalizador.

e ACTIVE: se STATE estiver definido como ON, selecione HIGH se o valor superior da PV ("ON") deve
acionar o "congelamento" do totalizador, ou selecione LOW se o valor inferior daPV selecionada ("OFF")
deve acionar o "congelamento" do totalizador.
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9.24 Configuracao dos parametros das entradas
analdgicas

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

Parameters _[4¢—Pp[Mx:Inputs _ |[¢—PAIT/AI2 [¢——P[Mode: |[¢—P[None |
—p[Current ]
—PVoltage |
—p[Range: N_::% } Se uModeu — uCurrentu
—p0.2v ]
Se "Mode" = "Voltage"
—0. 70V ]
—PUnit ]
_NText—N—I::_ e — Se "Unit" = "Custom"
0mA4AmA.__ |[¢—PENTERING
B¢ ! l l Se "Mode" = "Current"
P20 mA: |[¢—>[ENTERING |
—NOV: N—NENTEF“NG | S " " n n
e "Mode" = "Voltage
—P2V/5V/10V: [¢—P[ENTERING | 9
L |Filter: | [None |

MODE: selegéo do tipo do sinal de entrada, corrente ou tenséo.

RANGE: selecao da faixa do sinal de entrada, dependendo da selecao feita em "MODE".

UNIT: selecao das unidades atribuidas ao sinal de entrada. Estdo disponiveis as seguintes opcdes de
selecao:

e CUSTOM: para inserir um texto personalizado para a unidade e selecionar o formato exibido das vari-
aveis de processo.

e NO UNIT: para permitir um intervalo muito alto de valores.

e Selecao de unidades relacionadas as variaveis de processo. Sao possiveis 0s seguintes casos de
aplicacao:
- Configurar uma funcao aritmética que use o sinal de entrada e uma PV gerada por um sensor
de medicao conectado ao dispositivo. Em seguida, atribua a unidade da PV ao sinal de entrada.
Consulte o capitulo 9.14.

- Configure uma funcao PID que use o sinal de entrada e uma PV de um sensor de medicao
conectado ao dispositivo. Em seguida, atribua a unidade da PV ao sinal de entrada. Consulte o
capitulo 9.18.
TEXT: se UNIT estiver definida como Custom, selecione MANUAL ENTRY para introduzir o texto persona-
lizado ou UNIT LIST para selecionar uma unidade da lista.

FORMAT: se UNIT estiver definida como CUSTOM, selecione o formato das variaveis de processo com pre-
cisao diferente (0/0,0/0,00/0,000).
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0/4 MA: introducéo do valor do parédmetro fisico selecionado anteriormente (Al1/AI2) associado a uma
corrente de entrada de 0/4 mA. Em vez de ser inserido, o valor também pode ser determinado automatica-
mente por meio da fungéo "PV calibration" no menu "Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 ou Al2". Consulte o
capitulo 10.9.

20 MA: introducao do valor do parametro fisico selecionado anteriormente (Al1/Al2) associado a uma
corrente de entrada de 20 mA. Em vez de ser inserido, o valor também pode ser determinado automatica-
mente por meio da fungéo "PV calibration" no menu "Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 ou Al2". Consulte o
capitulo 10.9.

0 V: introducéao do valor do parametro fisico selecionado anteriormente (Al1/AI2) associado a uma corrente
de entrada de 0 V. Em vez de ser inserido, o valor também pode ser determinado automaticamente por
meio da funcao "PV calibration" no menu "Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 ou Al2". Consulte o capitulo 10.9.

2/5/10 V: introdugéo do valor do parametro fisico selecionado anteriormente (Al1/AI2) associado a uma
corrente de entrada de 2/5/10 V. Em vez de ser inserido, o valor também pode ser determinado automati-
camente por meio da fungéo "PV calibration" no menu "Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 ou Al2". Consulte o
capitulo 10.9.

P1 e P2 sdo valores das variaveis de processo que estdo associadas a faixa de entrada selecionada.

Variavel de processo
(II PVII)
P

Faixa do sinal de entrada

oo oo
ol
<

Fig. 89:  Configuracdo de uma entrada analdgica

FILTER: selecao do grau de atenuacao para as variacdes do valor da corrente ou da tenséo. Consulte
Abb. 53: Filterkurven.
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9.25 Configuracao dos parametros das saidas de
corrente

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".
IAO1/A02 [—TPPV |¢—P[MO:MAIN ]
ML ]

1)
M ]

Parameters

MO:Outputs

Mx:Outputs

4 mA: |[¢—P[ENTERING |
—p[20 mA: [¢—P[ENTERING |

—p{Filter: |[¢—P[None ]

"—p[Diag.event: | [None ]

A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.

PV: selegédo da entrada de processo atribuida a saida atual.

4 MA: selegéo do valor da entrada de processo selecionada anteriormente para cada saida de corrente
associada a uma corrente de 4 mA. Consulte Abb. 90.

20 MA: selecao do valor da entrada de processo selecionada anteriormente para cada saida de corrente
associada a uma corrente de 20 mA. Consulte Abb. 90.

P, e P, sdo valores associados a uma corrente de 4 mA ou 20 mA, respectivamente:

Se P, for maior que P,, o sinal sera invertido e a faixa P , - P, correspondera a faixa de corrente de
20...4 mA.

A4

1 2

Fig. 90:  Corrente de 4...20 mA, em conformidade com a PV selecionada

FILTER: selecédo do nivel de atenuagéo para as variagoes do valor atual de cada saida de corrente. Consulte
Abb. 53: Filterkurven.

DIAG. EVENT : selecao se deve ser emitida uma corrente de 22 mA na saida de corrente quando um evento
de "erro" tiver sido gerado pelos dispositivos em conexao com o diagndstico (consulte o capitulo 11.3 a
11.7) ou se deve ser mantida a operagcado normal da saida de corrente (selecione "None").

Consulte também "Solugao de problemas" no capitulo 16.3.
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9.26 Configuracao dos parametros das entradas digitais

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

Parameters MO:Outputs DO1/DO2 [¢—>»[Mode: | €——P[On/Off l¢——P[Mode: On/Off |
—p[PV: [¢——>MO:MAIN |
—ME ]
1)
Mx ]
—plinvert: [No ]
" [Delay: [¢—>[ENTERING |

—p[Hysteresis —p[Mode:Hyst/Win
. —p[PV: ——>MO:MAIN ]
Hiindow R —
1)
HMx ]
—p[Low: [¢—>[ENTERING ]
—P[High: [¢—P[ENTERING |
—p[invert: H—I::lNo |
" P[Delay: [¢—>[ENTERING ]

—p[Fast PWM ___[¢——)[ModeFasPWM
—p[PV: [¢——>MO:MAIN |
M ]
1)
DMx ]
0% [¢—>ENTERING ]
—»[100% [{¢—>»ENTERING |
—p[Invert: H—I::INO |
“P[Frequency: _[4—P[ENTERING |

PWM —p[Mode:PWM
—p[PV: [¢—>[MO:MAIN ]
—MT ]
1)
vix. ]
—»[0% [¢—>[ENTERING ]
—»[100% [¢—>»[ENTERING ]
—plinvert: H—I::INO |
—P[Period: [¢—>[ENTERING ]

“—[Min ON time: |{¢—p[ENTERING ]

A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcdes ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.
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Parameters MO:Outputs DO1/D0O2 [¢—»Mode: [¢——>[PEM [—P[Mode:PFM__]
: —p[PV: [¢——>[MO:MAIN |
ML ]
)
DM ]
—»[0% [¢—[ENTERING |

—»[100% [¢—P[ENTERING |

—p[invert: K—I::|No |

—p[Max. freq..  [4—P[ENTERING ]

—p[Pulse width: ENTERING
L p[Pulse [¢——P[Mode:Pulse
2) —p[Input: [DI1 ]
“—p[Pulse: [¢—>[ENTERING ]

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.
2 Funcéo apenas para as saidas DO1 e DO2 na placa de circuitos MO e apenas possivel se a opcéo de software
"FLOW" estiver ativada (consulte o capitulo 9.5).

MODE: selegdo do modo de comutagéo para a saida digital selecionada.

9.26.1 Configuracao no modo "On/Off"

PV: selecdo de uma entrada de processo com dois estados (ON ou OFF) em conexdo com a saida.

Uma das "PVs" na placa de circuitos M0:Main disponivel no modo "On/Off" é o evento "adver-
téncia". Um evento deste tipo € gerado quando a data de calibragdo expira e/ou durante o moni-
toramento de certos parametros de processo (consulte a secédo 10.19, 10.20 e 11.3 até 11.7). Se
o evento "Adverténcia" for atribuido a uma saida digital, a saida sera comutada sempre que um
evento desse tipo for gerado pelos dispositivos. Consulte também o capitulo 16.3 Problemlésung.

Para permitir que o CLP também controle diretamente a saida digital do dispositivo, consulte o
parametro UNIT GROUP no capitulo 9.27 Einstellen der Parameter eines Ethernet-Moduls. A DO é
definida como OFF quando o CLP envia 00000000h para a DO. A DO é definida como ON quando o
CLP envia um outro valor a DO.

Bﬂ Uma das "PVs" no médulo de condutividade que esta disponivel no modo "ON/OFF" é "USP" (con-
sulte o capitulo 9.29).
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INVERT: definigdo da inversdo ou ndo inversao da saida.

DELAY: selegéo do valor do tempo limite antes da comutagao da saida.

137




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Menu "Parameters"

9.26.2 Configuracao no modo "Hysteresis"

O estado da saida altera logo que um valor de limite é atingido:

e Ao aumentar o valor da entrada de processo, o status da saida altera quando o valor de limite superior é

atingido.
¢ Ao diminuir o valor da entrada de processo, o status da saida altera quando o valor de limite inferior é
atingido.
Nao inverti Inverti
Contato 8o invertido Contato nvertido
ON ON
Entrada de
OFF L OEF ' Entrada de
Baixo Alto Processo aixo Alto processo
(PY) (PV)

Fig. 91:  Modo "Hysteresis"

PV: selecao da entrada de processo associada a saida.

LOW: selegao do valor do limite inferior de comutagdo da saida.
HIGH: selegao do valor do limite superior de comutagéo da saida.
INVERT: definicao da inversdo ou nao inversao da saida.

DELAY: selegéo do valor do tempo de atraso antes da comutagéo para cada saida digital. Este se aplica a
ambos os valores de limite de saida. A comutagéo s ocorrera se um dos valores de limite, o superior ou o
inferior (fungdes "High" ou "Low"), for sobreposto por um periodo que exceda esse tempo de atraso.

9.26.3 Configuracao no modo "Window"

O status da saida altera assim que qualquer valor de limite (inferior ou superior) é atingido.

Contato Nao invertido Contato Invertido
ON ON
o R s
Eaixo Alto processo Eaixo Alto PV)
(PV)

Fig. 92:  Modo "Window"
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PV: selecao da entrada de processo atribuida a saida selecionada.

LOW: selecao do valor da entrada de processo para o limite inferior de comutagéo da saida.
HIGH: selecao do valor da entrada de processo para o limite superior de comutagéo da saida.
INVERT: definicao da inversdo ou nao inversao da saida.

DELAY: selegéo do valor do tempo de atraso antes da comutacédo para cada saida. Este se aplica a ambos
os valores de limite de saida. A comutacao s ocorrera se um dos valores de limite, o superior ou o inferior
(funcdes "High" ou "Low"), for sobreposto por um periodo que exceda esse tempo de atraso.
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9.26.4 Configuracao no modo "FastPWM"

Esse modo é usado para controlar uma valvula solenoide proporcional.

Saida Nao invertido Saida Invertido
A

1 - TR -

XX

T2 T2 T2

—_

T2 T2 T2

T2 = periodo, constante = 1/frequéncia

T1 varia
Fig. 93:  Modo "FastPWM"

PV: selecao da entrada de processo atribuida a saida selecionada.

0 %: selecao do valor da entrada de processo ("PV") que corresponde a 0% do PWM.

100 %: selecéo do valor da entrada de processo ("PV") que corresponde a 100% do PWM.
INVERT: definicao da inversédo ou nao inversao da saida.

FREQUENCY: introdugéo da frequéncia de saida (= 1/T2), de 2 a 2000 Hz.

9.26.5 Configuracao no modo "PWM"

Esse modo é usado para controlar um acionamento "ON/OFF".

Saida Nao invertido Saida Invertido
A A
T1 | T1 | T1 | T1 | T1 | T1 | T1
——f<«— <« >« <> —«— <« >«
100 % "': """": i'“: """ : 100 % """ H f“: T :"'
0%‘! < I::! > I > O%: >re I:: > : >
T2 T2 T2 t T2 T2 T2 t
T2 = periodo, constante
T1 varia

Fig. 94:  Modo "PWM"
PV: selecao da entrada de processo atribuida a saida selecionada.
0 %: selegao do valor da entrada de processo ("PV") que corresponde a 0% do PWM.

100 %: selegéo do valor da entrada de processo ("PV") que corresponde a 100% do PWM.
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INVERT: definigdo da inversdo ou ndo inversao da saida.

PERIOD: selegao do valor do periodo T2 em segundos.

MIN ON TIME: selecao do valor minimo de T1 em segundos.

9.26.6 Configuracido no modo "PFM"

Esse modo é usado, por exemplo, para controlar uma bomba dosadora.

Saida Nao invertido

A
100 % |

P |
b e
P |

0%

R i g o L

T2 T2 T2 T2 T2

~Y

Saida Invertido
T

>

Rl e I e W I B i
I B
H b [ I .
1 1 [ Vg i
| o | A .
| | P N
H . [ [ i
H b [ Vg i
H b [ A i
| [ [ Vg i
1 [ [ [ i
H P [ [ i
H ! [ [ i
P PLor §

ooll i i oiii .
— — NPEERY N|
T2 0 T2 122 T2

—_

T1 = periodo, constante

T2 varia

Fig. 95:  Modo "PFM"

PV: selecédo da entrada de processo atribuida a saida selecionada.

0 %: selecéo do valor da entrada de processo ("PV") que corresponde a frequéncia minima.

100 %: selecdo do valor da entrada de processo de acordo com a frequéncia maxima definida em "MAX:

FREQ.".

INVERT: definigdo da inversdo ou ndo inversao da saida.

MAX. FREQ. : Selecéo do valor maximo da frequéncia de pulsos (1/T2) (maximo de 180 pulsos por minuto).
PULSE WIDTH: selecao do valor da largura do pulso (T1).

9.26.7 Configuracao no modo "Pulse"

Esta funcao sé esta disponivel quando a opcao "FLOW" estd ativa no dispositivo (consulte o capitulo 9.5).

Ela é usada para gerar um pulso na saida sempre que um determinado volume de liquido passa por ele.

INPUT: selegao da entrada digital DI1 ou DI2 associada a saida escolhida.

PULSE: selecao do volume de liquido para o qual um pulso deve ser enviado na saida selecionada.

Introduza primeiramente o valor digital e, em seguida, confirme pressionando o botdo dinamico "OK" para
A

alterar as unidades de volume pressionando @ sucessivamente.

e Um evento de "adverténcia" é emitido e a mensagem "MO:W:Pulse x lim." é exibida se o volume
inserido multiplicado pelo fator K da unidade for >1.000.000.

¢ Se o volume inserido multiplicado pelo fator K da unidade for <1, um evento de "adverténcia"

sera emitido e a mensagem "MO:W:Pulse x 1:1" sera exibida. Neste caso, a frequéncia de pulso é

definida para o valor da frequéncia de entrada.
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9.27 Configuracao dos parametros de um maodulo
Ethernet
Verificacao do endereco IP de uma versao Ethernet
Antes de instalar uma versao Ethernet na rede, certifique-se de que o endereco IP do dispositivo
tipo 8619 nao esteja sendo usado por outro dispositivo.

— Se necessario, altere o endereco IP do dispositivo.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.

[Parameters  |¢—p[M1:Ethernet |¢——P[Protocol [¢—>»[Modbus TCP ]
] Ethernet/IP ~
Apenas se a opgéo de software "Ethernet Pro-
L y[PROFINET tocols" estiver ativada. Consulte o capitulo 9.5

P setfings 14— [Mode ——»[DHCP |} Se "Protocol" = "Modbus TCP"

- yBOOTP____]J ou "Ethernet/IP"
Se "Protocol" = "Modbus TCP"
—»[DCP___ ] Se "Protocol" = "PROFINET"
—pManual ]
—p[IP Address _ |¢—P[ENTERING
Se "Manual"
—p[Netmask [{«—PENTERING | » estiver ativado

L) [Gateway [¢—>P[ENTERING |

—PDevicename  4——pENTERING ] | e "Protocol" = "PROFINET"
Apenas de leitura quando "IP settings" -> "Mode"
VALUE = "DCP*
—MAC Address |[¢—p[VALUE
—p{Ethernet units | [°C - /min
°C - ImpGPM
°F - GPM
—P{Units PVN1-10_| PVN1 ] {Unit group: ]
L) [UrisPWNTT20 1)
PVN20 Text Unit list:
2)

" Se "Unit group" # "ON/OFF" e # "Custom"
2 Se "Unit group" = "Custom"

PROTOCOL: selecao do tipo do protocolo. O protocolo padrdao € o Modbus TCP. Os outros protocolos s6
estao disponiveis se a opcao de software "Ethernet protocols" estiver ativada. Consulte o capitulo 9.5.

IP SETTINGS: selecao das definicdes IP do dispositivo.

e MODE: selecao do modo de configuracao das definicoes IP do dispositivo.
- DHCP: o endereco IP do dispositivo & atribuido por um servidor DHCP.
- BOOTP: o endereco IP do dispositivo é influenciado por um servidor BOOTP.
- DCP: o endereco IP do dispositivo é afetado pelo protocolo DCP.

- DHCP+BOOTP: o dispositivo tenta primeiro obter o seu endereco IP por meio de um servidor DHCP e,

caso ndo seja possivel, por meio de um servidor BOOTP.
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- MANUAL: introducao do endereco IP do dispositivo, 0 gateway da rede e a mascara de rede
manualmente.

Verificacdo do endereco IP de uma versao Ethernet
Antes de instalar uma versao Ethernet na rede, certifique-se de que o endereco IP do dispositivo
tipo 8619 ndo esteja sendo usado por outro dispositivo.

— Se necessario, altere o endereco IP do dispositivo.
® |P ADDRESS: introducdo do endereco IP do dispositivo.

e NETMASK: introducado da mascara de rede da rede usada.
e GATEWAY: introducdo do endereco gateway da rede usada.

DEVICE NAME: introdugédo do nome do dispositivo (padrdo "multiCELL"); consulte o capitulo 8.4 Text ein-

geben
Em "Mode" = "DCP", o nome do dispositivo apenas pode ser lido.

MAC ADDRESSE: (apenas de leitura) verifique o endereco MAC da unidade, consulte o capitulo 5.8 Zusét-
zliche Kennzeichnungen (nur bei Ethernet-Variante).

ETHERNET UNITS: selecao das unidades nas quais os valores sao enviados ao CLP.
UNIT PVN1-10 (PVN11-20): selecao da rede de variaveis de processo.

Uma PVN (Process Variable Network, rede de variaveis de processo) sao dados enviados de um
CLP para o dispositivo por meio da rede Ethernet.
A PVN pode ser associada a uma saida ou fungao, exibida no nivel de processo ou gravada em um
cartao de meméria. O valor padrdao de uma PVN (até que o CLP envie os dados pela primeira vez) é
0,0.
Se o CLP parar de atualizar a PVN (ou se a conexao Ethernet for interrompida), a PVN mantém o seu
ultimo valor valido.

e UNIT GROUP: atribuicdo de uma unidade aos dados provenientes do CLP. Estéo disponiveis as
seguintes op¢des de selecéo:

- ON/OFF: especifica se o valor de PVN deve estar sempre ligado ou sempre desligado. O valor de PVN
€ definido como OFF quando o CLP envia 00000000h para a PVN. O valor de PVN é definido como ON
quando o CLP emite outro valor para a PVN. E possivel efetuar as seguintes selecoes:

- Permitir que o CLP controle diretamente uma saida digital (DOx) do dispositivo. Em seguida,
configure a saida DO como uma saida ON/OFF usando a PVN (consulte o capitulo 9.26.1).

- Permitir que o CLP redefina um totalizador. Consulte o capitulo 9.23.2.
- Permitir que o CLP "congele" um totalizador. Consulte o capitulo 9.23.3.
- Permitir que o CLP participe de uma equacao booleana. Consulte o capitulo 9.15.1.

- Permitir que o CLP desencadeie o evento "System switch". Em seguida, configure o evento
"System switch" no modo ON/OFF (consulte o capitulo 9.21).

- NO UNIT: para permitir que o CLP envie uma gama ampla de valores.
- CUSTOM: para inserir um texto personalizado para a unidade e selecionar o formato exibido das PVNs.
- Selegéo de unidades relacionadas as variaveis de processo. S0 possiveis os seguintes casos de
aplicacéo:
- Configurar uma funcao aritmética que use a PVN e uma PV gerada por um sensor de medicao
conectado ao dispositivo. Em seguida, atribua a unidade da PV a PVN. Consulte o capitulo 9.14.

- Configurar uma funcao PID que use a PVN e uma PV gerada por um sensor de medigcao
conectado ao dispositivo. Em seguida, atribua a unidade da PV a PVN. Consulte o capitulo 9.18.

e UNIT SELECTION: se esta opg¢ao do menu for sugerida, selecione a unidade do valor proveniente do CLP.
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e TEXT: se o UNIT GROUP estiver definido como CUSTOM, selecione MANUAL ENTRY para introduzir o
texto personalizado ou UNIT LIST para selecionar uma unidade da lista.

e FORMAT: se o UNIT GROUP estiver definido como CUSTOM, selecione o formato das variaveis de pro-
cesso com precisao diferente (0/0,0/0,00/0,000).

E[ﬂ Selecione um nome personalizado para a rede de variaveis de processo; consulte o capitulo 9.10
Eine Prozessvariable umbenennen.

9.28 Configuracao dos parametros de um maodulo pH/ORP

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters”.

[Parameters _[¢—)Mx:pH/ORP__[4¢—pRTD [None ]
PT100
PT1000

—p[Temperature [Auto |

—P[Temp. adjust ¢—P[ENTERING Se "Temperature" = "Auto"

—»LC M—>ENTERING | Se "Temperature" = "Manual”
—p{Temp. calib [Auto ]
—p[°C [—PENTERNG Se "Temp. calib." = "Manual"
—pBuffer |

DINT9267
L) [Calioration imits —[oH zero |¢——»Warning high: _¢—[ENTERING

—pWaming low: __ |¢—P[ENTERING
—Error high: _ [¢—p[ENTERING
") [Error low: [¢—P[ENTERING

—poH slope __|4¢—P[Warning high: _[4¢—P[ENTERING
—p[Warning low: __|¢—P[ENTERING

—{Error high:  [¢—p[ENTERING |
L) [Error low: [¢—P[ENTERING |

L)[ORP Offset _|4¢—P[Warning high: |[¢—P[ENTERING |
—p{Warning low: _4—P[ENTERING ]
—p{Error high: __¢—P[ENTERING ]
_p[Errorlow: _ —P[ENTERING |

RTD: selegao do tipo de sensor de temperatura conectado ao médulo.

TEMPERATURE: selecéo do valor da temperatura usada no processo (especialmente para a compensagao
da medicéo de pH):

e Selecao de "Auto": A temperatura do liquido é medida pelo sensor.

e Selecdo de "Manual": no préximo campo, introduza o valor da temperatura do processo (em °C), por
exemplo, se nenhum sensor de temperatura estiver conectado ao médulo.
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ADJUST TEMP. : a temperatura medida pode ser corrigida por um valor de offset. Introduza o valor em °C.

ADJUST CALIBRATION: definicao do valor de temperatura a ser usado ao calibrar a sonda/sensor:

e Selecdo de "Auto": A temperatura do liquido € medida pelo sensor.

e Selecao de "Manual": no préximo campo, introduza o valor da temperatura de calibragdo (em °C), por
exemplo, se nenhum sensor de temperatura estiver conectado ao médulo.

BUFFER CALIB. : selecao do tipo de solucdo tampéao usada para a calibragdo automatica da sonda/sensor
de pH: Solugdes "Hamilton" da Birkert ou solugdes de acordo com a norma DIN 19267:

¢ O dispositivo detecta automaticamente o valor pH das seguintes solugées "Hamilton": 2, 4.01, 7, 10 e 12:

e O dispositivo detecta automaticamente o valor pH das seguintes solucdes "DIN19267": 1.09, 4.65, 6.79,
9.23 e 12.75:

CALIBRATION LIMITS: introducéo das faixas de valor que, quando ultrapassadas durante uma calibracao,
gerarao uma adverténcia ou uma mensagem de erro:

e PH ZERO:

- WARNING HIGH: introdug&o do valor de pH ; acima do qual € exibida uma mensagem de adverténcia
ao calibrar o sensor de pH.

- WARNING LOW: introdug&o do valor de pH ; abaixo do qual é exibida uma mensagem de adverténcia
ao calibrar o sensor de pH.

- ERR. HIGH: introdugéao do valor de pH , acima do qual € exibida uma mensagem de erro ao calibrar o
sensor de pH.

- ERR. LOW: introdug&o do valor de pH , abaixo do qual é exibida uma mensagem de erro ao calibrar o
sensor de pH.

e PH SLOPE:

- WARNING HIGH: introducao do valor de inclinacdo acima do qual é exibida uma mensagem de adver-
téncia ao calibrar o sensor de pH.

- WARNING LOW: introduc&o do valor de inclinagdo abaixo do qual é exibida uma mensagem de adver-
téncia ao calibrar o sensor de pH.

- ERR. HIGH: introdugé&o do valor de inclinagédo acima do qual é exibida uma mensagem de erro ao
calibrar o sensor de pH.

- ERR. LOW: introducéao do valor de inclinacdo abaixo do qual é exibida uma mensagem de erro ao
calibrar o sensor de pH.

* ORP OFFSET:

- WARNING HIGH: introdugéo do valor de redox acima do qual é exibida uma mensagem de adverténcia
ao calibrar o sensor de pH.

- WARNING LOW: introducéao do valor de redox abaixo do qual é exibida uma mensagem de adverténcia
ao calibrar o sensor de pH.

- ERR. HIGH: introducao do valor de redox acima do qual é exibida uma mensagem de erro ao calibrar o
sensor de pH.

- ERR. LOW: introducao do valor de redox abaixo do qual é exibida uma mensagem de erro ao calibrar o
sensor de pH.
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9.29 Configuracao dos parametros de um maodulo de

condutividade

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Parameters".

2 electrodes

[Parameters  |¢—pMx:Conductivitylé——P[Probe

4 electrodes

—RTD

[None

PT100
PT1000

—p[Temperature

{Auto

Manual

—p[Temp. adjust

—)ENTERNG ] Se "Temperature" = "Auto”

—p[°C

"Manual"

—ENTERNG | Se "Temperature”

—p[Temp. Comp.

[None

inear
N 27888
PW

II

[Congentr. table ] 1)

—p[Coef.

«—ENTERNG | Se "Temp. Comp." = "Linear"

1)

—p{Concentration l¢—

g
§f

TEEEEELE
;% 3

0-30%
32-89%)

96%

Cl (0-18%
Cl (22-39%
0-14%

L )[NaCI (0-26%

—p|USP alarm

[¢—P[ENTERING

—P[Temp. calib__]

—p[°C

—pENTERNG ] Se "Temp. calib." = "Manual"

L [Calib. solution
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PROBE: sele¢éo do tipo de sonda de condutividade, com dois ou quatro eletrodos, a ser conectada ao
maodulo.

RTD: selecao do tipo de sensor de temperatura conectado ao médulo.
TEMPERATURE: selecéo do valor de temperatura usado no processo:

e Selecdo de "Auto": A temperatura do liquido € medida pelo sensor.

e Selecao de "Manual": no préximo campo, introduza o valor da temperatura do processo (em °C), por
exemplo, se nenhum sensor de temperatura estiver conectado ao modulo.

ADJUST TEMP.: a temperatura medida pode ser corrigida por um valor de offset. Introduza o valor em °C.

TEMP. COMP. : selecao do tipo de compensacao de temperatura para determinar a condutividade do
liquido:

e de acordo com um percentual linear (selecione "linear"). A compensacao linear de temperatura pode ser
suficientemente precisa para o seu processo se a temperatura do processo for sempre >0 °C. No campo
seguinte "Coeff.", insira uma compensacao de 0,00...9,99%/°C.

Use a curva e a equagao abaixo para calcular o valor médio do coeficiente de compensacao o em
relacdo a uma faixa de temperatura AT e a faixa de condutividade associada Ay:

X 1
%r ,l
/’/ AX
- Mo

25 T TPC] AT s

e ou de acordo com a lei relacionada a aguas naturais (selecione "EN27888").

e ou de acordo com a lei relacionada a agua ultrapura (selecione "UPW").

e ou de acordo com as leis relacionadas a agua ultrapura e ao cloreto de sddio (selecione "UPW-NaCl").

e ou de acordo com a lei da tabela de concentracao (selecione "concentration table", disponivel opcional-
mente) selecionada abaixo na fung¢ao "Concentration"”.

e ou desativar a compensacéo de temperatura (selecione "None").

CONCENTRATION: disponivel opcionalmente. Selecione a tabela de concentracao de massa para o liquido
desejado na lista exibida. Esses dados (%) ficam disponiveis na lista de variaveis de processo do modulo
de condutividade. A concentracao de liquido é determinada a partir dos valores medidos e nao compen-
sados de condutividade e temperatura, independentemente da selecao feita em "Temp.comp".
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ALARM USP: introducao de um valor de condutividade em porcentagem da tabela "USP <645>".

x A
Diagrama USP<645>

C
Ii Percentual do grafico USP<645> definido no

A T

B T 4 campo "USP Alarm".

_,
3 le
>

|

!

|

|

T[°C]

Tabela 10: Comportamento associado com a tabela USP<645>

C A condutividade do liquido ON (saida nao
ultrapassou o valor da tabela invertida)
USP<645> na temperatura
correspondente.

B A condutividade do liquido esta "USP ALARM" 2 ON (saida néo
entre o percentual definido na invertida)

funcéo "USP alarm" e o valor da
tabela USP<645> na temperatura

correspondente.

A A condutividade do liquido esta "OK" 0 OFF (saida nao
abaixo do percentual definido na invertida)
funcao "USP alarm" na temperatura
correspondente.

CALIB. TEMP. : definicao do valor de temperatura a ser usado ao calibrar a sonda/sensor:

e Selecdo de "Auto": A temperatura do liquido é medida pelo sensor.

e Selecdo de "Manual": no préximo campo, introduza o valor da temperatura (em °C), por exemplo, se
nenhum sensor de temperatura estiver conectado ao médulo.

CALIBRATION SOLUTION : selegao da solugéo de calibragdo usada para a calibragdo automatica do
sensor de condutividade.
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10 MODO DE CALIBRACAO

10.1 Instrucées de seguranca

A WARNING

Risco de ferimentos em caso de operacao inadequada

Ajustes que ndo estejam em conformidade podem causar ferimentos e danos ao dispositivo e
proximidades.

» O pessoal responsavel pela configuragcao deve ler e compreender o conteido do manual de operagéo.
» As instrucdes de seguranca e o uso de acordo com a destinagao requerem atencao especial.
» O dispositivo/sistema pode ser operado apenas por pessoal suficientemente treinado.

10.2 Ativacao/desativacao da funcao "Hold"

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration __|¢—p[System [¢—p[Hold Disable
g

Se estiver ativado no momento de uma interrupg¢ao de energia, o modo "Hold" é desativado auto-
maticamente quando o dispositivo é reiniciado apds a interrupcao.

O modo "Hold" possibilita a execucéo de trabalhos de manutencao sem interrupcao do processo.
Para ativar o modo "Hold":

— Acesse a funcédo "HOLD";
— Selecione "Enable";
— Confirme com "OK".

Quando o dispositivo esta no modo "Hold":

¢ O display exibe o icone |E| em vez do icone ;

¢ A saida de corrente em cada saida de 4...20 mA é fixada no ultimo valor da entrada de processo
conectada a cada saida.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

¢ Cada saida do transistor € definida para o estado detectado no momento da ativagdo do modo "Hold".
¢ O modo "Hold" permanece ativo até que o usuario desative a funcao "HOLD".

Para desativar o modo "HOLD":

— Acesse a funcado "HOLD";
— Selecione "Disable";

— Confirme com "OK".
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10.3 Alteracao do coédigo de acesso ao menu de
calibracao

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration". Se o cddigo de acesso padrédo "0000" for
mantido, o dispositivo ndo o solicitara para acessar o menu de calibracao.

Calibration _|[¢—p[System [¢—P[Code [¢—Pp[0*** |[¢—P{Confirm code _|[¢—Pp[0*** |
g 7] Introduza o novo Confirme o novo
= = codigo de acesso codigo
ao menu de
calibracéo.

10.4 Configuracao das saidas de corrente

Certifique-se de que o modo Hold esta desativado antes da definicdo das saidas de corrente:
o icone ¢ exibido.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration AO1/A02 [AmA |[¢—PENTERING |
[20mA |[¢—P[ENTERING |

4 MA: Ajuste do offset da saida de corrente.
Quando a fungao "4mA" é selecionada, o dispositivo gera uma corrente de 4 mA:

— Meca a corrente gerada na saida 4...20 mA com um multimetro.
— Introduza o valor exibido pelo multimetro.

20 MA: ajuste da amplitude da saida de corrente.
Quando a fungao "20mA" é selecionada, o dispositivo gera uma corrente de 20 mA:

— Meca a corrente gerada na saida 4...20 mA com um multimetro.

— Introduza o valor exibido pelo multimetro.
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10.5

Calibracao de uma entrada analégica All ou Al2

conectada a um sensor que nao seja um sensor de

cloro

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

[Calibration __[¢—Pp[Mx:Inputs [¢—p[Al1/AI2 |¢——PMode:general
:_ :_ P[PV offset calibration |¢— [1st point
i -
—P{2-point PV calibration |4—P[ist point ]
2nd ob
A
(Galbr.resut ]
—p[Calibration _|¢—P[ENTERING _|
—p[Last |[¢—> [VALUE |
S e —

—p [Maintenance |[¢—[ENTERING
—p [Last | ¢—» [VALUE |

Reset Mainte-
P lnonce Timer | €Y EENS
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Se "Mode" = "Voltage", consulte o capitulo 9.24. —Pp|Voltage calibration

[1st poi

=]
=3

Se "Mode" = "Current", consulte o capitulo 9.24.

Current calibration

Factory calibration Yes/No

Quando um sensor de medicao (exceto um sensor de medicao de cloro) estiver conectado a uma entrada

analdgica Al1 ou Al2, a entrada analégica podera ser calibrada:

relacionados com o valor medido, em dois pontos ou em um ponto. Consulte o capitulo 10.7 Kalibrierung

eines Analogeingangs Al1 oder Al2 an zwei Punkten in Bezug auf einen anderen Messwert als Chlor ou
10.8 Kalibrierung eines Analogeingangs Al1 oder Al2 an einem Punkt (Offset) in Bezug auf einen anderen

Messwert als Chlor.

ou em relagao a corrente ou a tensao recebida na entrada. Consulte o capitulo 10.9 Kalibrierung eines

Analogeingangs, der mit einem Stromausgang oder

annungsausgang verbunden ist.

— Para ler a data da ultima calibragdo de uma entrada analdgica, consulte o capitulo 10.12.

— Para introduzir a periodicidade das calibragcdes, consulte o capitulo 10.13.

— Para ler a data da ultima manutencéo do sensor conectado a entrada analdgica, consulte o

capitulo 10.14.

— Para introduzir a frequéncia de uma operacdo de manutencao a ser realizada no sensor conectado a

entrada analdgica, consulte o capitulo 10.15.

— Para restaurar os parametros de calibracdo de fabrica da entrada analdgica, consulte o capitulo 10.16.
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10.6 Calibracao de uma entrada analdgica Al1 ou Al2
conectada a um sensor de cloro

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration __ [¢—p[Mx:Inputs [—p[Al1/AI2 |4¢——PMode:chlorine
7] 7] —»Range |[¢—> [ENTERING _|

—P{PV slope calibration [¢—[1st point ]

Calibration intervals —p[Calibration  |[¢—[ENTERING |

—p[Last |¢—>[VALUE |
|_p|ResetCali- e yopoNe ]

bration Timer

—p [Maintenance |[¢—Pp[ENTERING
—p [Last |[¢—[VALUE ]

Ly [Reset Meinte-l¢—pfYeso ]
‘es/No
nance Timer

Se "Mode" = "Voltage", consulte o capitulo 9.24.—Pp{Voltage calibration

Se "Mode" = "Current", consulte o capitulo 9.24.—p{Current calibration

_”Factow calibration |[¢—P[Yes/No

Quando um sensor de medicéo de cloro estiver conectado a uma entrada analdgica Al1 ou Al2, a entrada
analdgica podera ser calibrada:

e relacionado com o valor de cloro medido, em um ponto. Consulte o capitulo 10.10 Kalibrierung eines
Analogeingangs, Al1 oder Al 2, an 1 Punkt (Steigung): Beispiel mit dem Chlorsensor Typ 8232.

® ouem relagao a corrente ou a tenséo recebida na entrada. Consulte o capltulo 0.9 Kallbrlgrung eines

— Para inserir o valor maximo da faixa de medicao de cloro indicada na placa de caracteristicas do sensor
de cloro, consulte o capitulo 10.11.

— Para ler a data da ultima calibragdo de uma entrada analdgica, consulte o capitulo 10.12.
— Para introduzir a periodicidade das calibragdes, consulte o capitulo 10.13.

— Para ler a data da ultima manutencao do sensor conectado a entrada analdgica, consulte o
capitulo 10.14.

— Para introduzir a frequéncia de uma operacao de manutencao a ser realizada no sensor conectado a
entrada analdgica, consulte o capitulo 10.15.

— Para restaurar os parametros de calibracdo de fabrica da entrada analdgica, consulte o capitulo 10.16.
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10.7 Calibracao de uma entrada analdégica Al1 ou Al2 em
dois pontos com relacao a um valor medido que nao
seja cloro

@ Esta calibragéo nao substitui a calibragéo do sensor de medi¢cao conectado a entrada analdgica.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration _ |[¢—P[Mx:Inputs ___ [¢—P[AIT/AR [¢—>[Modegeneral  [¢——P[2 point PV calibration
1]

— Mergulhe a sonda do sensor (por exemplo, um sensor de pH) na primeira
solucédo tampao: o dispositivo exibe o valor medido da solucéo.

oo
1st point

cdrgoreATTTTTTT -,.__ Valor medido da

| o tormrrrT solucao.
Q zoeH = ¢

— Aguarde até que a medigéo estabilize.

— Introduza o valor da solugao tampao (indicado no recipiente).
— O dispositivo exibe o valor medido para a solucao.

[@©

2nd point

«27|10,001 pH b

| oot
<[10.000 pH =

— Enxague a sonda.

— Mergulhe a sonda limpa na segunda solugéo tampao: o dispositivo exibe o
valor de pH medido da solucéo.

— Aguarde até que a medigao estabilize.
— Introduza o valor da segunda solugao tamp&o (indicado no recipiente).

IS

Calibration result

Offset: -3,498 pH
Slope: 0,876 pH/mA
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O dispositivo associa os dois valores de calibracao a faixa do sinal da entrada
analdgica selecionado (inclinagao e offset).

Fig. 96:  Exemplo de calibracdo em 2 pontos de uma entrada analdgica em relagcdo ao valor de pH medido por um
instrumento com uma saida de 4...20 mA.
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10.8 Calibracao de uma entrada analdégica Al1 ou Al2 em

um ponto (offset) com relacao a um valor medido
que nao seja cloro

@ Esta calibragéo nao substitui a calibragéo do sensor de medicéo conectado a entrada analdgica.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration __ [¢—Pp[Mx:Inputs __|¢—P[AIT/AR2 [{¢—PModegeneral P[PV offset calibration |
g

— Mergulhe a sonda do sensor (por exemplo, um sensor de pH) na primeira
solucédo tampao: o dispositivo exibe o valor medido da solucéo.

Lo

cdrgoreATTT T -,.__ Valor medido da

| o tormrrtrTT solucao.
Q zoeH > ¢

— Aguarde até que a medicéo estabilize.

— Introduza o valor da solugdo tampao (indicado no recipiente).

I

Calibration result

Offset: 3,498 pH

IS

O dispositivo ajusta o offset.

Fig. 97:  Exemplo de calibracdo em um ponto de uma entrada analdgica em relagcdo ao valor de pH medido por um

instrumento com uma saida de 4...20 mA.
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10.9 Calibracao de uma entrada analdégica conectada a
uma saida de corrente ou saida de tensao

Quando uma entrada analdgica, Al1 ou Al2, estiver conectada a saida analégica de corrente ou tensdo de
um instrumento externo (por exemplo, a saida de 4...20 mA de um mandmetro tipo 8311), calibre a entrada
analdgica de acordo com a Abb. 98.

Esta calibragéo é usada para fazer a correspondéncia exata entre os limites da entrada analodgica e os
limites do instrumento conectado.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

[Calibration _|¢—P[Mx:Inputs___[¢—P[AIT/AR N—I::Mode: p—] Current
fu g Ca"brar”

— Gere uma corrente de 4 mA na saida de 4...20 mA do
instrumento conectado a entrada analdgica.

1st point

L -,.__ Valor recebido na

S—\<W> entrada analdgica.

— Introduza 4 mA.

— Aguarde até que a medigéo estabilize.

s
gr?cljbggitﬁtgsing a O dispositivo

ajusta o offset.

«27[20,001 mA o

2nd point

<120,000 mA =

— Gere uma corrente de 20 mA na saida de 4...20 mA do
instrumento conectado a entrada analégica.

— Introduza 20 mA.
— Aguarde até que a medicao estabilize.

IS

Calibration result

G

O sinal de entrada analdgico é ajustado (inclinagao
e offset) e o dispositivo exibe o valor de entrada
calibrado.
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16,02 mA

Fig. 98:  Exemplo de calibragéo de uma entrada analdgica em relagdo a saida de corrente de um medidor de pressao tipo
156 8311
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10.10 Calibracao de uma entrada analdégica, A1 ou Al 2, em
1 ponto (inclinacao): Exemplo com sensor de cloro
tipo 8232

Esta funcao determina a inclinagcéo da linha reta do sinal de medicao.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

— Instale o sensor de cloro no processo de acordo com o manual de operacédo relevante.

— Conecte o sensor de cloro a uma entrada analdgica Al1 ou Al2.

Calibration __|¢—p[Mx:Inputs [—p[AI1/A2 K—I:: Mode:general PV slope calibration
- - Mode:chlorine l

— Ative a funcédo de calibragcdo de 1 ponto: o dispositivo armazena
o valor atual na entrada analdgica.

— O dispositivo exibe o valor de cloro medido.
— Retire uma amostra da solucdo a ser medida.

— Determine a concentragao de cloro da amostra com o método
DPD1.

1st point

214,50 ppm

______________ [=--- Valor medido da solu¢go.

Q\Ciﬂo ppm =

— Introduza o valor da concentracdo de cloro da amostra deter-
minada com o método DPD1.

l

Calibration result

Slope:0,876 mA/ppm

[

O dispositivo associa a inclinagao calculada ao sinal selecionado
da entrada analégica "
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Uma mensagem de adverténcia/erro indica uma inclinagédo <25% ou >400%.

e Substitua o eletrélito e/ou a membrana.

Fig. 99:  Exemplo de calibracdo de uma entrada analdgica em relagéo ao teor de cloro medido por um instrumento
com uma saida de 4...20 mA. 157
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10.11 Introducao do valor maximo para a faixa de medicao

de cloro
Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".
[Calibration _[¢—Pp[Mx:inputs ___|[¢—P[AT/AR [¢—»[Mode:chiorine  |[¢—F[Range [¢—>p[ENTERING _]

— Introduza o valor maximo da faixa de medic¢ao indicada na placa de caracteristicas do sensor de cloro.

Mx:Inputs

10.12 Exibicao da data da ultima calibracao de uma
entrada analégica

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration _ |[¢—p[Mx:Inputs [—pAI1/A2 H—I:: Mode:general Calibration intervals Last | ¢—IVALUE
__ __ Mode:chlorine

10.13 Introducao dos intervalos de calibracao

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration __|¢—Pp[Mx:Inputs _|[¢—P[AIT/AR2 Mode:general Calibration intervals N—I::lCalibl’ation |[¢PENTERING |
g Mode:chiorine Reset Cali- [PYes/No ]

| = bration Timer

Em cada data limite, o dispositivo gera um evento de "manutencéo”, indicado no display pelo icone //,,’ e
um evento de "adverténcia", indicado no display pelo icone 4.

Se a calibracao for efetuada com sucesso, os eventos desaparecem e a contagem dos dias comeca
novamente.

Se a mensagem "MO:W:Time lost" for gerada, ndo sera gerada nenhuma mensagem de lembrete de
calibragéo. Consulte o capitulo 16.3.5.

— Introduza o numero de dias entre dois lembretes de calibragdo. Para desativar esta notificagao,
introduza "0000 days".

— Selecione "Reset Calibration Timer" -> "Yes" para redefinir manualmente o atraso até a préxima
calibracéo.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

10.14 Exibicdao da data da ultima manutencao de uma
entrada analdégica

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration __|¢—P[Mx:Inputs [—PAT/AZ H—I::Mode:general Calibration intervals __[4—P[Last | ¢—IVALUE
Mode:chlorine
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10.15 Introducao do intervalo de manutencao de um
sensor conectado a entrada analégica

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration __|¢—p[Mx:Inputs [—plAI1/A2 Mode:general Calibration intervals Maintenance [4—MENTERING
g Mode:chiorne Reset Mainte- [ PYes/No |

—— —— nance Timer

Em cada data limite, o dispositivo gera um evento de "manutencao”, indicado no display pelo icone %, e
um evento de "adverténcia", indicado no display pelo icone 4.

Se a mensagem "MO0:W:Time lost" for gerada, ndo sera gerada nenhuma mensagem de lembrete de
manutengdo. Consulte o capitulo 16.3.5.

— Introduza o nimero de dias entre dois lembretes de manutencao.

Quando o procedimento de manutencéo tiver sido efetuado, podera selecionar ("Yes") ou ("No") no menu
"Reset maintenance timer" para reiniciar a contagem regressiva dos dias até o proximo procedimento de
manutencao.

— Selecione "Reset maintenance timer" -> "Yes" ou -> "No"

— Para desativar o lembrete automatico do processo de manutencgao, introduza "0000 days".

10.16 Restauro da calibracao de fabrica das entradas
analdégicas

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibration __[¢—P[Mx:Inputs [—P[AIT/AR H—I:: Mode:general Factory calibration [¢—P[Yes/No
- - Mode:chlorine

10.17 Redefinicao dos totalizadores
Esta funcédo esta disponivel em dispositivos com mdédulos de analise se a opcéo de software "FLOW"
estiver ativada. Consulte o capitulo 9.5.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration”.
WI:T—} Resettotaliz. A [4—P[Yes/No |

DI1/2 totalizer
Resettotaliz. B [¢—[Yes/No |

Para redefinir remotamente o valor de um totalizador, consulte o capitulo 9.23.2.

Para congelar remotamente o ultimo valor de um totalizador, consulte o capitulo 9.23.2.
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10.18 Introducao do fator K para a conexao usada ou
determinacao via teach-in

Esta funcao esta disponivel em dispositivos com médulos de analise se a opcéo de software "FLOW"

estiver ativada. Consulte o capitulo 9.5.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration".

Calibrati [MO:Inputs 45— |<— K fa
alibration MO:Inputs DI1/2: Flow rate —P[K factor [¢—>)ENTERING |

=

— [Volume teaching [4¢——P{Unit of volume |4—P]

3

N

Flow unit “ h

gal/s

Hilll

L ){Start teaching I{—}IMess.iiproqr. |
Flowed Volume

Flow unit

Startteaching  |[¢—[Mess.in progr. ]|

Flow teaching

— Use um dos trés métodos a seguir para configurar a entrada de pulso do dispositivo para uma medicdo
de vazéo:

e K-FACTOR: introducgao do fator K especifico para a conexao usada em pulsos/litro. Consulte o manual de
operacao da conexao correspondente.

e VOLUME TEACHING: determinacdo do fator K individual para o sistema de acordo com o volume usando
um procedimento de teach-in. Siga o procedimento abaixo.

e FLOW TEACH: determinagéo do fator K individual para o sistema de acordo com a vazao usando um
procedimento de teach-in. Siga o procedimento na pagina seguinte.
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10.18.1 Procedimento detalhado para um teach-in de acordo com o
volume

— Prepare um recipiente com capacidade para 100 litros, por exemplo;

— Selecione a unidade de volume e a unidade de fluxo para o teach-in:

—L

w

Mh

|

— Efetue o teach-in de acordo com o volume

Calibration : achil
[—P[MO:Inputs __ ¢ DI/2: Flow rate Volume teaching
== v

Start teachin
g

— Abra a valvula para encher o

tanque. l@

Mess.in progr.| O dispositivo exibe a taxa de vazao
2,001 I/s atual do liquido.

— Feche a vélvula quando o tanque estiver

cheio. l@
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Flowed Volume O dispositivo exibe o volume
w222 [Hot2i [ 72:~ calculado com o fator K atual.
< | +09901 [ >

— Introduza o volume real de liquido
no tanque. i

 Teaching result

Fact. K flow

rate: K=3,810

O dispositivo exibe o fator K calculado pelo
teach-in.
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10.18.2 Procedimento detalhado para um teach-in de acordo com a
vazao

— Selecione a unidade de vazao para o teach-in:

v
— Permita que o liquido circule nos tubos e aguarde até que a
= vazao volumétrica estabilize.

Start teaching
Messinprogr]  © dispositivo calcula a vazéo medida no

0005 /min | tubo por 100 segundos com o fator K atual
1

MO:Inputs DI/2: Flow rate Flow teachin

| I

O grafico de barras mostra o tempo
decorrido.

@

Flow teaching O dispositivo exibe a vazao

== 777 70049 L/min ":;;,/ calculada com o fator K atual.

< | o001 lss k
— Introduza o valor da vazao

volumétrica no tubo.

@

Teaching result
Fact. K flow
rate: = 3,810

O dispositivo exibe o fator K
calculado pelo teach-in.
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" A medicado pode ser cancelada a qualquer momento ao clicar em "OK".
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10.19 Calibracao de um sensor pH ou redox

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration”.

Mx:pH/ORP _|4—P[oH auto calib. | 1st point
| [oH manual calb. v

= — —@E
o NO 4 YES
Rinse

]
y

2nd point
y

H calib. result

—p[pH calib. data_[4——P[Zero [¢—PENTERING ]
—p[Slope [¢—P[ENTERING _|

L) [Isoth. potential Isoth. potentiall¢—P[ENTERING |
Iso pH [¢—PENTERING ]

—|ORP calibration 1st point
Calib. result
ORP

—[ORP calib. data Offset [¢—>)[ENTERING ]

—p[Calib. interval Last [¢—VALUE |
Interval [¢—)ENTERING ]

Lp|[Calib. log [¢—[VALUE ]

— Use um dos trés métodos seguintes para calibrar um sensor de pH:

e PH AUTO CALIBRATION: para calibrar o sensor de pH automaticamente, selecione primeiro a solugao
tampao usada no menu "Parameters -> Mx:pH/ORP -> Buffer". O dispositivo detecta automaticamente
o valor de pH da solucao usada. Ao calibrar automaticamente um sensor, a data da ultima calibracao é
atualizada (funcdo "LAST" no submenu "CALIBRATION INTERVAL" abaixo).

e PH MANUAL CALIBRATION: calibracdo do sensor de pH usando o método de 1 ponto ou 2 pontos. Con-
sulte detalhes nas paginas seguintes. Ao calibrar manualmente um sensor, a data da ultima calibragao é
atualizada (funcao "LAST" no submenu "CALIBRATION INTERVAL" abaixo).

e PH CALIBRATION DATA: introducéo dos valores zero e da inclinagdo indicados no certificado do sensor
de pH, se disponivel. Introduza sempre um valor negativo para a inclinacdo, mesmo que um valor positivo
seja fornecido no certificado. Esta entrada ndo atualiza a data da ultima calibragéo (funcdo "LAST" no
submenu "CALIBRATION INTERVAL" abaixo).

— Use um dos dois métodos seguintes para calibrar um sensor de redox:

* ORP CALIBRATION:calibragdo manual do sensor de redox usando o método de 1 ponto. consulte
detalhes nas péaginas seguintes.

e ORP CALIBRATION DATA: introdugéo do valor de offset indicado no certificado do sensor de redox, se
disponivel.

CALIBRATION INTERVAL: leitura da data da ultima calibragdo manual ou automatica e introdugéo da frequ-
éncia de calibragdo em dias: cada vez que uma calibragcao é necessaria, o dispositivo gera um evento de

"manutencao” indicado no visor pelo icone 7 & um evento de "adverténcia" indicado no visor pelo icone &
. Para ndo usar a funcao, configure "0000 dias".

Se a mensagem "MO0:W:Time lost" for gerada, ndo sera gerada nenhuma mensagem de lembrete de
calibragdo. Consulte o capitulo 16.3.5.
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e O evento "adverténcia" também pode ser atribuido a uma e/ou varias saidas digitais (consulte o
E@ capitulo 9.26).

e Consulte também o capitulo 16.3 Problemldsung.
CALIBRATION LOG: leitura dos ultimos valores de calibragéo validos.

10.19.1 Calibracao manual do sensor de pH ou redox

¢ O sensor de pH pode ser calibrado de acordo com um procedimento de 1 ponto ou de 2 pontos.

¢ O sensor de redox s6 pode ser calibrado de acordo com um procedimento de 1 ponto.

e Altere os limites de calibracao padrao antes de calibrar o sensor (consulte o capitulo 9.28).
e Ative a funcao "HOLD" para nao interromper o processo (consulte o capitulo 10.2).
¢ Limpe o eletrodo adequadamente com um produto apropriado antes de cada calibragéo.

¢ No caso de uma calibracao de dois pontos, as solugcdes tampao usadas devem ter a mesma
temperatura.

¢ Defina a frequéncia das calibragdes na fungao "Calibration interval" (consulte Seite 163): sempre
que uma calibracao € necessaria, o dispositivo gera um evento de "manutencéo” e um evento de
"adverténcia".

10.19.2 Procedimento detalhado para calibracao de 1 ou 2 pontos de
um sensor de pH

¢ O procedimento de calibragdo de um ponto é usado para calibracao rapida, medindo o ponto zero da
curva de medicao com uma solugao tampao com um valor de pH conhecido (para calibracdo de um
sensor de pH: consulte abaixo) ou um potencial de redox conhecido (para calibracao de um sensor de
redox: consulte Seite 166).

e O procedimento de calibragdo de dois pontos é usado para calibrar com precisao o ponto zero e a incli-
nagéo da curva de medigédo do sensor de pH. Sdo necessarias duas solugdes tampao para esse procedi-
mento: normalmente, uma primeira solugdo com valor de pH de 7 e uma segunda solugdo com valor de
pH muito préximo ao valor a ser medido. Consulte a pagina seguinte.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Calibration _ |[¢—p[Mx:pH/ORP

Manual pH calib.

— Mergulhe a sonda limpa na solucéo de
redox: o dispositivo exibe o valor de
pH medido da solucgao.

1st point

«277,035 pH bt}

— Introduza o valor de pH da solugdo tampéao (indicado no
recipiente).

— Aguarde até que o valor de pH medido estabilize.

©K>

Rinse
7,001 pH @ pH calibration result
: librate ysi
596 mV gﬁdbggiﬁtgsmg a Zero: 7,000 pH
25,00 °C Slope:-59,15 mV/pH
— Enxague a sonda. 0 8619 exibe o resultado
. . ~ 1)
— Confirme o processo de lavagem com "OK" da calibragéo.

quando o valor do pH atingir o valor desejado.

— Mergulhe a sonda limpa na solugcdo tampé&o: o dispo-
sitivo exibe o valor de pH medido da solugdo.

— Introduza o valor de pH da segunda solugéo tampéao (indicado
no recipiente).

— Aguarde até que o valor de pH medido estabilize.

©K>

pH calibration result

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Zero: 7,000 pH
Slope:-59,15 mV/pH

O dispositivo exibe o resultado da calibragéo "

1)

@ e Uma possivel mensagem de "adverténcia" indica um erro na solugéo tamp&ao ou desgaste da
sonda.

e Uma possivel mensagem de "erro" indica que a sonda precisa de ser substituida.
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10.19.3 Procedimento detalhado para calibrar o sensor de potencial
de redox (apenas método de 1 ponto)

O procedimento de calibracdo de um ponto é usado para calibragédo rapida, ajustando o ponto zero da
curva de medicao com uma solucao tampao de potencial de redox conhecido.

Calibration __|[¢—P[Mx:pH/ORP_ [¢—P[ORP calibration |4 P{1st point
7]

— Mergulhe a sonda limpa na solugéo de
redox: o dispositivo exibe o valor de
DDP medido da solugao.

l

1st point

/—-—-\
475,0 mV >

— Introduza a diferenca de potencial da
solucao de redox (indicada no recipiente).

OKD

ORP Calibr. result

Offset:-55,60 mV

O dispositivo exibe o resultado da calibragcdo "

1)

e Uma possivel mensagem de "adverténcia" indica um erro na solugdo tampé&o ou desgaste da sonda.
e Uma possivel mensagem de "erro" indica que a sonda precisa de ser substituida.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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10.20 Calibracao de um sensor de condutividade

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Calibration”.

[Calibration }4—P[Mx.Conductivityl——P[Auto. calib. _|¢—PRESULT ]
:_ :_ | [Manual calib. [¢—MENTERING _ ¢—MRESULT |
o = L p[Collconst__4—PENTERING
—p[TDS factor |[¢—P[ENTERING |
—p[Calib. interval Last [¢—{VALUE |
|::Interval [¢—)[ENTERING |

— Use um dos trés métodos

—p[Calibration logl¢—P[VALUE ]

seguintes para calibrar um sensor de condutividade:

o AUTOMATIC CALIBRATION: calibracdo do sensor de condutividade determinando automaticamente a

sua constante C especifica
constante C especifica. Co

INTERVAL" abaixo).

TDS FACTOR: introducéo do
dissolvidos (TDS) para o seu

display pelo icone & . Para n

calibracado. Consulte o

capitulo 9.26).
e Consulte também "S
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. Para fazé-lo, selecione a solugcao de referéncia usada no menu "Parameters

-> Mx:conductivity -> Calibration solution".

e MANUAL CALIBRATION: calibragao do sensor de condutividade determinando automaticamente a sua

nsulte detalhes do procedimento abaixo.

e CELL CONST:.: leitura ou alteracdo da ultima constante C determinada por uma das func¢des de cali-
bragéo. Esta entrada ndo atualiza a data da ultima calibragédo (funcdo "LAST" no submenu "CALIBRATION

fator de conversao apropriado entre a condutividade e do total de sélidos
liquido.

CALIBRATION INTERVAL: leitura da data da ultima calibracao (funcao "LAST") e introducéo da frequéncia
de calibracdo em dias (funcao "INTERVAL"): Cada vez que uma calibracdo é necessaria, o dispositivo gera

um evento de "manutencao”,

indicado no display pelo icone /’, e um evento de "adverténcia", indicado no
do usar a funcéo, defina "0000 days" na fungdo "INTERVAL".

Se a mensagem "MO:W:Time lost" for gerada, ndo sera gerada nenhuma mensagem de lembrete de

capitulo 16.3.5.

e O evento "adverténcia" também pode ser atribuido a uma e/ou varias saidas digitais (consulte o

olucédo de problemas" no capitulo 16.3.

CALIBRATION LOG: leitura dos ultimos valores de calibragéo validos.
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10.20.1 Detalhes do procedimento de calibracdo de um sensor de
condutividade

A calibracao consiste em determinar a constante de célula especifica de um sensor com auxilio de uma
solucao cuja condutividade é conhecida.

e Ative a fungédo "HOLD" para ndo interromper o processo (consulte o capitulo 10.2).

¢ Limpe o eletrodo adequadamente com um produto apropriado antes de cada calibracao.

e A frequéncia das calibracdes é definida na funcao "Interval", no submenu "Calibration interval"
(consulte acima). Sempre que uma calibragdo € necessaria, o dispositivo gera um evento de
"manutencao"” bem como um evento de "adverténcia".

Calibration __|¢—[Mx:Conductivity|¢—p[Man. Calibration

o 17

— Mergulhe a sonda limpa na solugéo de referéncia: o dispositivo exibe a condu-
tividade medida da solucéao.

Manual calibration

<275,023 uS/cm 25,01 °C[:»

<15.000 pyS/cm ... P

— Introduza a condutividade da solug¢ao
de referéncia usada (indicada no

recipiente).
. — Se necessario, altere a unidade.
F4

Calibration result
Cell const.

1,00000 /cm

O dispositivo exibe o resultado da calibragéo.
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Menus "Diagnostics", "Tests" e "Information"

1 MENU "DIAGNOSTICS" ...ttt s s an e s an e s an e s an e snane e s 170
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1.3 Monitoramento do valor de corrente ou tenséo recebido nas entradas analdgicas ........... 170
1.4 Deteccdo de um circuito de controle aberto em uma entrada de tenséao.........cccccocuereuuenn. 171
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11 MENU "DIAGNOSTICS"

1.1 Instrucoes de seguranca

A WARNING

Risco de ferimentos em caso de operacéo inadequada

Ajustes que nao estejam em conformidade podem causar ferimentos e danos ao dispositivo e
proximidades.

» O pessoal responsavel pela configuragcao deve ler e compreender o contelido do manual de operacéo.
» As instrucdes de seguranca e o uso de acordo com a destinagdo requerem atencao especial.
» O dispositivo/sistema pode ser operado apenas por pessoal suficientemente treinado.

11.2 Alteracao do cdédigo de acesso do menu
"Diagnostics"

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Diagnostics". Se o cddigo de acesso padrao "0000" for
mantido, o dispositivo ndo o solicitara para acessar o menu "Diagnostics".

[Diagnostics _[¢—>p[System |[¢—P[Code [ [¢—{Confirm code [ 4¢—P[0 |
@ @ Introduza o Confirme o novo
novo codigo de codigo
acesso do menu
"Diagnostics"

11.3 Monitoramento do valor de corrente ou tensao
recebido nas entradas analdgicas

Esta funcao define o comportamento quando os valores limite inseridos pelo usuario sao atingidos.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Diagnostics".
: : :
[Diagnostics _l¢—PMx:Inputs ___ |[¢—Pp[AIT/AI2 N__’|Treshol ds: |{——} None

o

o] [>] [@
=[5

—pWarning low: _|[¢—pENTERING | Se "Tresholds" = "Low" ou "Both"
—p{Warning high: |¢—P[ENTERING | Se "Tresholds" = "High" ou "Both"
—p[Error low: [¢—P[ENTERING __| Se "Tresholds" = "Low" ou "Both"
“—){Error high: [¢—P[ENTERING | Se "Tresholds" = "High" ou "Both"
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Uma falha no processo pode ser detectada por um valor muito baixo ou muito alto recebido na entrada
analdgica.

Para ser notificado quando o valor recebido na entrada analdgica estiver fora da faixa:

— Na func&o "Threshold values", selecione os valores de limite que devem ser monitorados
— Defina um ou dois valores de limite acima dos quais o0 8619 gera um evento de "adverténcia" e exibe os
icones © e A\;

— Defina um ou dois valores de limite acima dos quais 0 8619 gera um evento de "erro" e exibe os icones
170 e D ;
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Se 0 8619 gerar um evento de "adverténcia" ou "erro":

— Acesse o0 menu "Information" para obter informagdes sobre a causa do evento;

— Resolva o problema de acordo com as instrugdes presentes no capitulo 16.3.
¢ O evento "adverténcia" também pode ser atribuido a uma e/ou varias saidas digitais. Consulte o

capitulo 9.26.

um evento de "erro" em relagdo ao monitoramento dos valores de pH, redox, condutividade ou
temperatura do liquido ou ao monitoramento de uma entrada analdgica. Consulte o capitulo 9.25.

e Uma corrente de 22 mA pode ser emitida em uma e/ou varias saidas de corrente quando ocorrer

e Consulte também "Solucao de problemas" no capitulo 16.3.
WARN. LOW: introducéao do valor de entrada analégica abaixo do qual um evento de "adverténcia" é
gerado.

WARN. HIGH: introducéo do valor de entrada analégica acima do qual um evento de "adverténcia" é
gerado.

ERR. LOW: introdugéo do valor de entrada analégica abaixo do qual um evento de "erro" é gerado.

ERR. HIGH: introducao do valor de entrada analdgica acima do qual um evento de "erro" é gerado.

1.4 Deteccao de um circuito de controle aberto em uma
entrada de tensao

Esta funcao esta disponivel para uma entrada analdgica configurada no modo "Voltage".

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Diagnostics".
[Diagnostics _[4¢—PMx:Inputs __[¢—P[AI1/AI2 [¢—P[Openioop __ |¢—PDisable/Enable

M o

DISABLE/ENABLE: ativacao ou desativacao da deteccao de loop aberto.

Quando esta fungao é ativada, um evento de "erro" é gerado e a mensagem "Mx:E:Alx open" é registrada
no datalogger se nenhuma fonte estiver conectada a entrada de tensdo ou se a cablagem estiver incorreta.
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11.5 Monitoramento dos valores do sensor de pH ou
redox

Esta funcao determina o comportamento do dispositivo quando ocorrem problemas na sonda de pH (ele-

trodo de vidro e/ou eletrodo de referéncia) ou na sonda de redox (apenas eletrodo de referéncia).

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Diagnostics".

[Diagnostics _[¢—P[Mx:pH/ORP__|4¢—P[Glass electrode |[{¢——Pp[State: [¢—P[ON/OFF ]
@ @ —plimpedance: _|[¢—)READING ]
| Depend. temp. |4—PENTERING |

—p{Warning high: [¢—P[ENTERING |
——pWarning low: _[¢—PENTERING |
|
|

——p[Error high:  [¢—p[ENTERING
Lp[Error low: [¢—)[ENTERING

“—P[Ref. electrode [¢——P|State |[¢—P[ON/OFF ]
—plimpedance: |[¢—PREADING |
—pWarning high: _|¢—pENTERING
—p{Warning low: _|¢—P[ENTERING
—p[Error high: _ [¢—p[ENTERING
Lp[Error low: [¢—P[ENTERING

Uma falha no processo pode ser detectada por um valor muito baixo ou muito alto recebido na entrada
analdgica.

Para ser notificado quando a medicao da impedancia estiver fora da faixa:
— Ative o monitoramento da impedancia do liquido na funcéo "Status" e, em seguida

— Defina a faixa de impedancia que, se excedida, fara com que o 8619 gere um evento de "adverténcia" e
exiba os icones © e A;

— Defina a faixa de impedancia que, se excedida, fara com que o 8619 gere um evento de "erro" e exiba
os icones @ e @

Se 0 8619 gerar um evento de "adverténcia" ou "erro":

— Acesse o0 menu "Information” para obter informagdes sobre a causa do evento;
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— E/ou ler o valor de impedancia medido;
— Se necessario, limpe a sonda e/ou recalibre o sensor de medicao;

— Se necessario, verifique o processo.
e O evento "adverténcia" também pode ser atribuido a uma e/ou varias saidas digitais. Consulte o
capitulo 9.26.

E[i] e Uma corrente de 22 mA pode ser emitida em uma e/ou varias saidas de corrente quando ocorrer um
evento de "erro" em relacdo ao monitoramento dos valores de pH, redox, condutividade ou tempe-
ratura do liquido ou ao monitoramento de uma entrada analégica. Consulte o capitulo 9.25.

172 e Consulte também o capitulo 16.3 Problemldsung.
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STATE: selecione se deseja ativar ou desativar o monitoramento da impedancia do eletrodo selecionado.

Este monitoramento € realizado por meio da geragcdo de um evento de "adverténcia" se o valor definido em
"Warn Hi/Lo" abaixo for excedido, e um evento de "erro" se a faixa de impedancia definida nas fungdes de
"Err Hi/Lo" abaixo for excedida.

IMPEDANCE: leia a impedancia medida em tempo real no eletrodo selecionado.

TEMP. DEPEND. : coeficiente de correcao de temperatura para a medi¢ao de impedancia de um liquido. O
coeficiente padréo se aplica as sondas vendidas pela Birkert.

WARN. HIGH: introdugéo do valor de impedancia acima do qual um evento de "adverténcia" é gerado.
WARN. LOW: introducao do valor de impedancia abaixo do qual um evento de "adverténcia" é gerado.
ERR. HIGH: introducao do valor de impedéancia acima do qual um evento de "erro" é gerado.

ERR. LOW: introdugéo do valor de impedancia abaixo do qual um evento de "erro" é gerado.

11.6 Monitoramento da condutividade do liquido

Esta funcdo monitora a condutividade do liquido e determina o comportamento do dispositivo quando as
faixas definidas sdo excedidas.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Diagnostics".

[Diagnostics _[¢—[Mx:Conductivity [¢—P[Conductivity State |[¢—>[ON/OFF

|

@ @ Conductivity: |¢—PREADING ]
Warning high: |[¢—p[ENTERING |

|

|

|

Warning low: __|[¢—pENTERING
Error high:  [¢—p[ENTERING
Error low: [¢—P[ENTERING

Uma falha no processo ou um mau funcionamento da célula de medicao pode ser detectado por uma con-
dutividade muito baixa ou muito alta do liquido.

Para ser notificado quando a condutividade estiver fora da faixa:

— Ative o monitoramento da condutividade do liquido na fungado "Status" e, em seguida

— Defina uma faixa de condutividade fora da qual o 8619 gerara um evento de "adverténcia" e exibira os
simbolos © e A\,

— Defina uma faixa de condutividade fora da qual o 8619 gerara um evento de "erro" e exibira os simbolos

o
Se 0 8619 gerar um evento de "adverténcia" ou "erro":
— Acesse o menu "Information” para obter informagdes sobre a causa do evento,
— E/ou ler o valor de condutividade medido;
— Se necessario, limpe a célula de medicao e/ou recalibre o sensor;

— Se necessario, verifique 0 processo.
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e O evento "adverténcia" também pode ser atribuido a uma e/ou varias saidas digitais. Consulte o
capitulo 9.26.

E[ﬂ e Uma corrente de 22 mA pode ser emitida em uma e/ou varias saidas de corrente quando ocorrer um
evento de "erro" em relacdo ao monitoramento dos valores de pH, redox, condutividade ou tempe-
ratura do liquido ou ao monitoramento de uma entrada analégica. Consulte o capitulo 9.25.

e Consulte também o capitulo 16.3 Problemldsung.

STATE: selecione se deseja ativar ou desativar o monitoramento da condutividade.

Este monitoramento é realizado por meio da geragcao de um evento de "adverténcia" se o valor definido em
"Warn Hi/Lo" abaixo for excedido, e um evento de "Erro" se a faixa de condutividade do liquido definida
nas fungdes de "Err Hi/Lo" abaixo for excedida.

CONDUCTIVITY: leitura da condutividade do liquido medida pelo sensor em tempo real.

WARN. HIGH: introducéo do valor de condutividade que, se excedido, gerara um evento de "adverténcia".
WARN. LOW: introdugao do valor de condutividade abaixo do qual € gerado um evento de "adverténcia".
ERR. HIGH: introducao do valor de condutividade que, se excedido, gerara um evento de "erro".

ERR. LOW: introducéo do valor de condutividade abaixo do qual é gerado um evento de "erro".

1.7 Monitoramento da temperatura do liquido

Esta funcado monitora a condutividade do liquido e determina o comportamento do dispositivo quando as
faixas definidas sdo excedidas.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Diagnostics".

Diagnostics __[4—P[Mx:pH/ORP__|¢+—P[Temperature _|4——P[State |[¢—>[ON/OFF
@ @ —p[Temperature |[¢—F[READING
—pWarning high: _|[¢—FENTERING

—p[Error high:  |[¢—pENTERING

@ L—p[Error low: [¢—P[ENTERING

]
]
]
—p{Warning low: _|¢—P[ENTERING |
]
|

Uma falha no processo ou mau funcionamento do sensor de temperatura pode ser detectado por meio de
uma temperatura do liquido muito baixa ou muito alta ou por uma medicao incorreta da temperatura.

Para ser notificado quando a medicao da temperatura estiver fora da faixa:
— Ative o monitoramento da temperatura do liquido na funcéo "Status" e, em seguida

— Defina uma faixa de temperatura (em ° C) fora da qual o 8619 gerara um evento de "adverténcia" e
exibira os simbolos © e A\,
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— Defina uma faixa de temperatura (em ° C) fora da qual o 8619 gerara um evento de "erro" e exibira os
simbolos @ ¢ & .

Se 0 8619 gerar um evento de "adverténcia" ou "erro":
— Acesse o menu "Information” para obter informagdes sobre a causa do evento,
— E/ou ler o valor da temperatura medida;

— Se necessario, verifique se o sensor de temperatura integrado esta funcionando corretamente ao medir
um liquido com temperatura conhecida. Se o sensor de temperatura estiver com defeito, devolva o dis-
174 positivo a Burkert.
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— Se o0 sensor de temperatura ndo for a causa do erro, verifique o processo.

e O evento "adverténcia" também pode ser atribuido a uma e/ou varias saidas digitais. Consulte o
capitulo 9.26

EE e Uma corrente de 22 mA pode ser emitida em uma e/ou varias saidas de corrente quando ocorrer um
evento de "erro" em relacdo ao monitoramento dos valores de pH, redox, condutividade ou tempe-
ratura do liquido ou ao monitoramento de uma entrada analégica. Consulte o capitulo 9.25.

e Consulte também "Solucao de problemas" no capitulo 16.3.

STATE: selecione se deseja ativar ou desativar o monitoramento da temperatura do liquido.

Este monitoramento é realizado por meio da geracdo de um evento de "adverténcia" se o valor definido em
"Warn Hi/Lo" abaixo for excedido, e um evento de "Erro" se a faixa de condutividade do liquido definida
nas funcdes de "Err Hi/Lo" abaixo for excedida.

TEMPERATURE: leitura da temperatura do liquido medida pelo sensor de temperatura em tempo real.

WARN. HIGH: introducao do valor de temperatura do liquido, acima do qual é gerado um evento de
"adverténcia".

WARN. LOW: introducao do valor de temperatura do liquido, abaixo do qual é gerado um evento de
"adverténcia".

ERR. HIGH: introducao do valor de temperatura do liquido, acima do qual € gerado um evento de "erro".

ERR. LOW: introdugéo do valor de temperatura do liquido, abaixo do qual é gerado um evento de "erro".

11.8 Leitura dos parametros dos sensores de pH, redox
ou condutividade

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Diagnostics”.

[Diagnostics _|¢——»[Mx:pH/ORP

g o

_’

[Monitor |[¢—)[READING |

Mx:Conductivi
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12 MENU "TESTS"

12.1 Alteracao do cdédigo de acesso do menu "Tests"

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Tests". Se o codigo de acesso padrao "0000" for mantido, o
dispositivo ndo o solicitara para acessar o menu "Tests".

[Tests [¢—P[System [¢—P[Code [0 [¢—P[Confirm code —h0™ ]
Tg TE Digite 0 novo Confirme o novo
coédigo de acesso coédigo

do menu "Tests"

12.2 Verificacdo do comportamento correto das saidas
por meio da simulacao de uma variavel de processo

0 icone T ¢ exibido em vez do icone (@ quando o teste de fungao correto € realizado para uma
saida. Durante o teste, essa PV ja ndo reage de acordo com o parametro fisico medido, o valor
inserido pelo usuario (PVC) ou o valor proveniente do CLP (PVN).

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Tests".

Tests [¢—P[Simulate PV_¢—P[PV

T T

L) [Value: [¢—ENTERING ]

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opgées ativadas. Consulte os capitulos 9.5
Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen e 15 Prozessvariablen.

Para sair do menu "Tests", pressione o botdo dinamico "ABORT".

PV: selecione a variavel de processo a ser simulada. As opgodes disponiveis dependem dos moédulos
instalados.

VALUE: introduza o valor a ser simulado.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

176




Tipo 8619 e
Menu "Tests" B}élo!:.!gsevs!nnts

12.3 Verificacao do funcionamento correto das saidas

O icone W é exibido em vez do icone ¥ quando o teste de fungéo correto é realizado para uma
saida. Durante o teste, e dependendo do parametro fisico medido, esta saida deixa de responder.

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Tests".

[Tests |[¢——p[MO0:Outputs H“ PAOT: [¢—)ENTERING |
Tg Tg L p[A02 l[«—PENTERING |
- »[DOT: [¢—)OFF/ON |
L »[D0O2 |[¢—>[OFF/ON |
_p[Mx:Outputs |-

Td
Para sair do menu "Tests", pressione o botdo dinamico "ABORT".

AO1: verifique o funcionamento correto da saida de corrente 1 inserindo um valor de corrente e selecio-
nando "OK".

AQO2: verifique o funcionamento correto da saida de corrente 2 inserindo um valor de corrente e selecio-
nando "OK".

DO1: verifique se a saida digital 1 do médulo selecionado esté funcionando corretamente, selecionando o
estado "ON" ou "OFF" e, em seguida, "OK".

DO2: verifique se a saida digital 2 do médulo selecionado esta funcionando corretamente, selecionando o
estado "ON" ou "OFF" e, em seguida, "OK".
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13 MENU "INFORMATION"

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o menu "Tests".

Information _|¢——p[Error [¢—>MESSAGE |
@ —»Warning l¢—P[MESSAGE |
—»Maintenance |¢—p[MESSAGE

Smiley [¢—P[MESSAGE ]

—PSystem log_[¢—P[READING |
—p{Versions [¢—>»Mo [¢—)[READING |
—pMT: [—>»[READING |

1)
L) [Mx: [¢—>[READING |

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis.

Este menu possui as seguintes fungoes:

e Uma breve descricdo do motivo pelo qual os seguintes simbolos sdo exibidos pelo 8619:

ERROR: ¥
WARNING: A

- MAINTENANCE: 7
- SMILEY: © ou

Consulte também o capitulo 16.3 Problemlésung.

® el

- Funcao "SYSTEM LOG": leitura de todas as mensagens geradas pelo 8619, incluindo eventos de

"erro", "adverténcia" e "manutencao".

- Funcéao "VERSIONS":
No caso de médulos para registro/conversao de paradmetros fisicos medidos, leia a versao do sof-
tware do médulo relevante para a placa de circuitos MO:MAIN, o numero de série da unidade ("S/N"), o
numero de identificagdo do dispositivo ("Product"), etc.
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Estrutura do menu

1 ESTRUTURA DO NIVEL DE CONFIGURAGAO .....cocecueureecusseecsssssesssssessssssssssassssssssssessasssssssans 180
2 VARIAVEIS DE PROCESSO .....cucueueueuiuereereeeesseeseessesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsasssasssssssssssssssssnee 198
2.1 Placa CPU "MO:MAIN" ......oeieeeeceeee et e e s e e see s e e s smese e e s sne s e e e s nesens e e sne e e e s eneeennesansenaneanns 198
b 28~ (o3 4T Yo [0 Co 1V I 16 =4 =Y g - 199
b2 T o3 4T Yo [0 Fo e [= I =T o | 1 =T - 200
P2 S \[o 3 g VoY [N] (o Te L= o) o 14 (=Yoo G SRS 200
2.5 No modulo de condutividade ......cocceeiriiriiiiririr s 201
2.6 No modulo de saida adiCioNal........cceeireeiniirirr e ——————————— 201
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14

ESTRUTURA DO NIiVEL DE CONFIGURACAO

Consulte o capitulo 8.10 para acessar o nivel de configuracao

Parameters  |[¢—TP[System  |¢—Pp[Date [¢—>[YYYY/MM/DD]
—p[Time [¢—P[HH:MMss |
—pLanguage __[4——P[Deutsch ]
—PEnglish |
“PfTlrkce ]
—p{Code ™ [¢—P[Confrmcode [ ¢—P0™~ |
P [Software options 4——P[Options fist__¢— CI[PD
[J|Datalogger
[J|Dosing
[J|Flow
[J|Concentration
[]|Ethernet protocols
CMATH
L) [Activate option |¢—P[ENTERING |
—p —p[MO:MAIN
. 1)
DM ]
Ly
—PDisplay —) User view 1..4 l{——HTvpe: [ ¢——P[None ]
|
—p(Title: [¢—)ENTERING ]
—P[Lines 1.4 [¢—PPV [¢—P[M0:None |
2) o)
3)
L p[Filter: |[¢—P[None ]
- p[Period: l«—)ENTERING |
4)
—Ply min: |[¢—PENTERING |
4)
L ply max: : l[«—HENTERING |
4

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 e 15.

2 Se "Type" =1, 2 ou 4 "lines"

3 A variedade de opcbes depende da "PV" selecionada.

4 Se "Type" = "Graph"
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Parame 4——PDisplay ___[4——P[PVnames __[¢—P[PV:MO:None [4——P[MO:MAIN ]
1 s ML ]
. 1)
o
“—p{Edit name |[¢—>)ENTERING |
. . ' ° - i
’ Mx view units £ - L/min
°C - ImpGPM
L )FF-GPM
—Pp{Contrast [¢—Pxx% ]
L pBrightness __ [¢—P[xx% ]
— [Functions [{¢—Pp[Constants | {Lock [ON |

PVC1...PVC12

ON ]

OFF

—P[Value

[¢—>)[ENTERING _|

—${Min

—PMax

[¢—P[ENTERING | 2)
[¢—P[ENTERING |

p[Format ]

—»[Functions __[4¢—Pp[FT.Fi2:

[P [Type: [¢— [None
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—AB ]
—AB ]

—PABI%] ]
—HA-AB)I%] ]
Ly BB ]
[¢—>[ENTERING ]
[ON

—p[Name:
—p[State

- »PVA/PVE:

—P[Filter:
4)

[None

ast

iI

low

—p[Value |¢—>[ENTERING ]
—p0nt_ J¢—» 6)

P [Text Unit list

3)

5)

A variedade de opgbes depende dos mddulos disponiveis e/ou das opces ativadas. Consulte os capitulos 9.5 e 15.

2 Se "Unit" # "ON/OFF"

3 Apenas se "Unit" = "Custom"

4 Se PV ndo for uma constante.

% Se "PV A:/PV B:" for uma constante.

® A variedade de opcées depende da selecéo feita acima em "PV A:/PV B:"
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Functions _ 4——PFT..F12. |4 —P[MATH 4 PType: l¢—» [MATH |
—p[Name: [¢—>[ENTERING ]
—p[State H—I::ION |
—p{Equation |[¢—>»[ENTERING ]
—p[Unit |¢—P[Unit group: |
—>[Unit selection | 1)
—p[Text Unit list:
2) [Manual entry |
“PFormat |
2)
—MProcessA Mg P[PV A: MO:MAIN
4—J )
- pValue [¢—»[ENTERING |
N . 4)
S
2 %
X L) [Filter: J [None |
< 5)
£
s
= L MTEST M P[Equation: ]
g Result___|
®
2
.g . 3
=
he)
[0}
®
2 L )PROP [¢——P[Type: |
; L pName: l¢—PENTERING ]
2/5 —p[State [ON |
=]
5
%) —p[Lock: [ON ]
3
c
g —pPV [¢——>PMO:MAIN__|
2 ML ]
Y 3)
S “HMx: ]
@ —p[PV range: [PV-: [—PENTERING |
[¢)]
a [PV+: —PENTERING ]
o
= P[PV filter: [None |
Z [Fast ]
< Fast
=
—pLim- [¢—>[ENTERING ]
—p[Lim+ [{¢—>»ENTERING |
[ON |
I::—

Plovosare ¢ :‘Si‘te
[Value: [—PENTERING |

) Se "Unit group" # "ON/OFF" e # "Custom"

2 Se "Unit group" = "Custom"

3 A variedade de opcbes depende dos mdédulos disponiveis e/ou das opgbes ativadas.

Consulte os capitulos 9.5 e 15.

4 Se "PV A....PV E:" = "Constant"

182 9 gg "PV A...PV E:"+ "Constant"
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Estrutura do nivel de configuragéo FLUID CONTROL SYSTEMS
Parameters |{—§—}IFunctions_H—§HF1...F12: K—;}IONOFF [—PType: ]
: : ; L pName: |[¢—>»ENTERING ]
—p[State | [ON |
I::
—p[Lock: [ON ]
PV [¢—PMO:MAIN__]
M ]
1)
DM ]
—p[SP: |[¢—»[ENTERING ]
—p[PVrange | [PV-: [¢—>)[ENTERING ]
[PV+: |[¢—)ENTERING ]
P[PV filter: [None |
N
<
8' —P[Hysteresis _|[¢—P[ENTERING
~
e —P[Inversion ] {ON ]
°
2
=
i —p[MaxONtime: _|4¢——Pp[State [ON ]
C
% OFF
g L [Value: —>)ENTERING ]
o
=
o —p[Prebleed |[¢——Pp[State [ON |
[0}
3 OFF
9
2 - »[PBLIMIT1: _¢—P[ENTERING ]
4 L p[PBLIMIT2: __¢—P[ENTERING ]
y
=]
T L pCVDSae |4——P[Mode: ON |
[72]
&) OFF
s L Value: [—>)[ENTERING ]
(72}
)
> —»[PID Type PID___]
'_
o Name: [¢—>)[ENTERING |
@
o
>
o
o
o
=i
zZ
<
b=

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcdes ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 e 15.
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Parameters 4—-—} MH ..F12: [{¢—»PID )—l
—p{Setup ' ——[Channel:

—pPV

—p[SP Type: internal

—p[SP | MO0:MAIN

2)

3 PV range ] PV-: [¢—P[ENTERING ]
S PV+: [¢—>[ENTERING ]
%
S —p[Reg. type: | Mode: Linear
e
B
< 3) Low: |[¢—>[ENTERING ]
o High: |[¢—>P[ENTERING ]
5
@) CMID Direction Channel 1/2 Rise
S
I
£
E “p[Advanced |
7]
3
£ |——> SP limits: ___|4——p[State | [ON |
4
ﬁ —P{SPlimits- |[¢—P[ENTERING |
©
n L )[SPlimits+: __|¢—P[ENTERING |
3)
g —p[CutOff: [¢—PMode: J [OFF ]
@
(]
>
£
S - pCut=: l¢—ENTERING |
§ L p[Cut+: |[¢—PENTERING ]
§ —P[SysSwitchCMD |4——HMode J [ON |
z SAFE
<§< “p{Channel 1/2: |¢—Pp[ENTERING ]

Lp[Inversion [¢—Pp[Channel 1/2: [ON ]

" A variedade de opgées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.

Consulte os capitulos 9.5 e 15.

2 Esta funcéo esta disponivel quando o "SP Type" = "External"
% Estas funcées estdo disponiveis se o "Reg. Type" ="Non-linear"
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[{¢—>[PID

Parameters H——} Functions 4—;—HF1 ..F12:

-

Sample time: [¢—[ENTERING |
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1)
2)
3)
4)
5)

Se "SP TYPE" =

"Channel 2" disponivel se "Channel" = "Dual"

[PV filter: [None |
SP PV [¢—>PENTERING ] 1)
Dead band: _4¢—P[ENTERING |
[¢—P[ENTERING ]
[¢—P[ENTERING ]
[¢—P[ENTERING ]
Advanced [X0: [«—P[ENTERING ]
[Lim-: [—P[ENTERING ]
[Lim+: [—P[ENTERING ]
. [STATE OFF: 4—P[ENTERING |
—pFT.F12._ J¢——PIMEDOSING 4 P{Tipe: |
' —p[Name: |[¢—P[ENTERING ]
—P{State |4—|::|0FF |
—p{Lock: [ON |
—Pp[Channel: [Mono |

—p[Channel 1/2: _|¢—P[Mode:

2)

—p[State | [OFF ]
3) ‘—[:

—p[Start: [¢—PENTERING |
3)

—p[Period: [¢—>[ENTERING |

—p[Duration: [¢—P[ENTERING |
3)

| Waiting time: ' ¢—P[ENTERING
L) [Monday...Sunday |¢—F[Event 1/2

4)
State [OFF |
[Start: [{¢—>)[ENTERING ]
Duration: [¢—P[ENTERING ]
—»[ON/OFF FX: N—NFx-ONOFF |
" [CMD Safe State IOFF ]

"Internal", consulte o capitulo 9.18, Seite <?>

Estas fungdes apenas estao disponiveis se "Mode" = "Period"

Estas fungbes apenas estao disponiveis se "Mode" =

"Fx:" representa a funcdo ON/OFF "ativa".

"Week"

Channel 1/2: H—}IENTERING ]
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Parameters H——} Functions H—:—NF1...F12: H——}IVOLDOSING —P[Type: ]
‘ —[Name: [¢—PENTERING |
—p[State I [OFF |
—p{Lock: [ON |
—pPV [¢—>[MO:MAIN J [None |
DI1 Pulse
DI2 Pulse
—p{Mx: [¢—[None ]
—P[Unit L |
—pm3 ]
—Poal ]
3 Migal ]
S
N N
o —p[Volume: |[¢—P[ENTERING |
S ) [Dosing time _|4—P[ENTERING
3
..g L—»[CMD Safe State K—I::IOFF ]
&
= Value: [¢—>[ENTERING |
8
S
Interruptor do =
% D oms P[Mode: [4——»[On/Off |
=
3 “—pWindow ]
(]
(0] "
° —p[PV [T PMOMAN ]
- MT ]
; D
2
B Mx
]
o —p[Cow: [¢—P[ENTERING |
2
g —p{High: [¢—>[ENTERING |
> 2)
'_
o —Plinvert: [No |
0
X Yes
>
8 L [Delay: l[¢—P[ENTERING ]
g
Z . ~ re . ra . ~ .
<§< " A variedade de opcbes depende dos mdédulos disponiveis e/ou das opcdes ativadas.

Consulte os capitulos 9.5 e 15.
2 Estas fungées apenas estdo disponiveis se "MODE” # "ON/OFF"

186




Tipo 8619 s

Estrutura do nivel de configuragéo FLUID CONTROL SYSTEMS
Parameters H——H Datalogger __|4¢—p/[State I{—[:IOFF ]

- ) [Period: l¢—)ENTERNG ]
—p[Max lines: ["¢—P[ENTERING
| )PVT_PVE. _4—PMOMAN |

L )[PVo...PV16: >
e 1)
]
—p[MO:Inputs DI1/DI2 l¢—)(Totalizer /B |4——Pp[Totalizer AB_unil¢——P[LC
—PMxiInputs | —Ploal ]
“plmpgal ]
—p[Remote reset_|¢——PpIState |[¢—[ON/OFF
N «——pMOMAN ]
o 1
—p[Active |¢—Pp[High/Low ]
Lp[Remote hold _|¢—Pp[State [¢—»[ON/OFF |
—pPV ] [MO:MAIN ]
“—P[Active |¢—p[High/Low |
—PMx:inputs ___[¢—P[AIT/AI2 [¢——pMode: [¢——»[None ]
—p[Current ]
“—P[Voltage |

—}lR_anqe: N——NO-ZOmA | } Se "Mode" - "CUrrent"

—pA-20mA ]
—p02v_ ]
Se "Mode" = "Voltage"
“po-TovV_ ]
—PUnt ]
—p [Text Unit list: P .
Se "Unit" = "Custom
—P0mA4AmA  [¢—P[ENTERING | " W ;
R — M ERTERTRG I}Se Mode" = "Current
—NOVZ N—NENTEF“NG | n no__n n
—P[2V/5V/10V: |[¢—PENTERING ] }Se Mode® = "Voltage

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

—[Filter:

" A variedade de opgées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 e 15.
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Parameters H—-—} [MO:Outputs —p[AOT/A02 [PV [¢—P[MO:MAIN |
1)
M ]
P4 mA: [¢—P[ENTERING ]
—P[20 mA: [¢—PENTERING ]
—p{Filter: I [None ]
') [Diag. event: N—I::INone ]
L )DO1/DO2 [¢—p[Mode: |¢—P[On/Off [¢——P[Mode: On/Off ]
- »PV ¢—>MOMAN ]
M ]
1)
vix ]
—p[Invert: [No |

“—p[Delay: [¢—>»ENTERING |

—p[Hysteresis —p[Mode:Hyst/Win
PV [—>MO:MAIN ]
—p[Window

ML ]
1)
DM ]
—p[Low: [¢—>[ENTERING |
—p[High: [{¢—>»[ENTERING |

—p[Invert: H—I::INO ]

P [Delay: [«—PENTERING |

—p{FastPWM P [Mode: FastPWM

—»[PV [¢—P[MO:MAIN ]

M ]
1)

M ]

—»0% [¢—>[ENTERING |

—»[100% [¢—)[ENTERING ]
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—p[invert: K—I::INO ]
“P[Frequency: _[¢—P[ENTERING |

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opgées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 e 15.
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Parameters _J¢——PM0:Outputs DO1/DO2___[4¢—P[Mode: [ PPWM [——»[Mode:PWM
5 PV ——HMOMAN ]
ML ]
1)
x|
—p[0 % [¢—>[ENTERING |

—»[100% [¢—)[ENTERING _|

—p[Invert: K—I::INO ]

—p[Period: [{«—PENTERING |

—»[Min ON time: J¢—P[ENTERING |

—»[PFM [¢—PMode:PFM__]
- »PV [¢—>»[MO:MAIN ]
ML ]
1)
M ]
—»[0% [¢—>p[ENTERING ]

—p[100% [¢—P[ENTERING |

—p[invert: H—I::lNo |

—pMax. freq..  4—P[ENTERING |
") [Pulse width: _[¢—P[ENTERING __|

L p[Pulse {¢——P[Mode:Pulse
2) - [input: D |
P [Pulse: [¢—>»ENTERING |

" A variedade de opcées depende dos mddulos disponiveis e/ou das opcées ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 e 15.

2 Funcéo apenas para as saidas DO1 e DO2 na placa de circuitos MO e apenas possivel se a opcéo de software
"FLOW" estiver ativada (consulte o capitulo 9.5).

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Parameters  |¢—M1:Ethernet |¢——P[Protocol

[¢——»[Modbus TCP |

Apenas se a opgéao de software "Ethernet Pro-
tocols" estiver ativada. Consulte o capitulo 9.5

Ethernet/IP }

“HPROFINET |
P settings  |4——[Mode {——»[DHCP || se "Protocol" = "Modbus TCP"
- p[BOOTP___]J ou "Ethernet/IP"
Se "Protocol" = "Modbus TCP"
—»DCP__ ] Se "Protocol" = "PROFINET"
—pManual ]
—p[IP Address _ |¢—P[ENTERING
Se "Manual"
—[Netmask [¢—PENTERING | »> estiver ativado
L) [Gateway [¢—P[ENTERING |
Device name T PENTERING Se "Protocol" = "PROFINET"
Apenas de leitura quando "IP settings" -> "Mode"

= "DCP"

—PMAC Address [¢—P[READING |

" Se "Unit group" # "ON/OFF" e # "Custom"
2 Se "Unit group" = "Custom"

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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°C - ImpGPM

°F - GPM
—P{Units PVNT-10__ |4 [PVN1 Unit group: ]
L [Units PUNT120 Unit selection

PVN20 Text Unit list:

2)
Format
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Parameters H—-—H Mx:pH/ORP__|¢—p[RTD [None ]
—p[Temperature [Auto |
—p{Temp. adjust 4—PENTERNG ] Se "Temperature" = "Auto"
—°C {—P[ENTERING Se "Temperature" = "Manual"
—[Temp. calib [Auto |
—pC —PENTERNG | Se "Temp. calib." = "Manual"
—p[Buffer Hamilton
[:_
L) [Calb mits P [oH zero [¢——»Warning high: ¢—PENTERING

—pWarning low: __ [4¢—P[ENTERING
—{Error high:  [¢—p[ENTERING
") Error low: [¢—P[ENTERING

' ploH slope __|4—P[Warning high: [¢—PENTERING __|
—p[Warning low: _ —P[ENTERING ]
—p{Error high: __ —P[ENTERING ]
) [Error low: [¢—P[ENTERING

L »[ORP Offset _|4——P[Warning high: 4—PENTERING |
—pWarning low: _|¢—P[ENTERING |
—p[Error high:  4——P[ENTERING ]
) [Error low: [¢—P[ENTERING

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Parameters _ 4——pMx:Conductvityld——P[Probe 2 electrodes
4 electrodes

—p[RTD [None |

PT100
PT1000

—p[Temperature Auto
Manual |

) [Temp. adiust 4—PENTERNG | Se "Temperature”
—»[C W—ENTERNG ] Se "Temperature”

"Auto"
"Manual"

—p[Temp. Comp. [None |

Concentr. 1)
table

—p[Coef. —>ENTERNG | Se "Temp. Comp." = "Linear"

—p{Concentration l¢—
1)

I

g

Il [I| [T i
%iiiii%if

0-30%
32-89%
0-30%
(35-96%
Cl(0-18%
Cl (22-39%
0-14%

i

aCl (0-26%

—p[USP alarm __|[¢—P[ENTERING

—P(Temp. calib ] uto

%i

L p)pc —PENTERNG | Se "Temp. calib." = "Manual"

L) [Calib. Buffer

) Este menu estd disponivel opcionalmente (consulte o capitulo 9.5)
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Cali:bration [¢—Pp[System Hold | Disable
- - Code —»0™ [¢—P[Confirmcode J—p[0™ ]
—p[MO:Outputs ] AO1/A02 [4mA [¢—ENTERING |
[20mA [¢—)ENTERING ]

Mx:Outputs

MO:Inputs

)

DI1/2 totalizer Reset totaliz. A Yes/No
1 Resettotaliz.B___[4—P[Yes/No |
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DI1/2: flow rate

1)

—[K factor [¢—PENTERING |
—PVolume teaching|¢—{Unit of volume [¢——P[L |
—PI . —h ]
Flow unit ARERCE

Ly

Flow teaching Flow unit

Start teaching _ [¢—[Mess.in progr. |

Flow teaching

" Este menu esté disponivel opcionalmente (consulte o capitulo 9.5)
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Calibration __ |[¢—p[Mx:Inputs [¢— [Al1/AI2 |¢——P[Mode:general

P[PV offset calibration |¢— [1st point |

Calibr. result

2-point PV calibration 1st point
y
2nd point
A
Calibr. result
Calibration intervals —p[Calibration _ |[¢—P[ENTERING |

—plLast ]
N Reset Cali- ¢ )

bration Timer

—p[Maintenance |[¢— [ENTERING

—»
Reset Mainte-
e Tmer [¢—¥Veo

Se "Mode" = "Voltage", consulte o capitulo 9.24.—p|Voltage calibration

Se "Mode" = "Current", consulte o capitulo 9.24.—p{Current calibration

—P[Factory calibration  J¢—P [Yes/No
—p{Mode:chiorine ]
—P[Range [¢—> [ENTERING ]

—P[PV slope calibration [¢—[1st point ]

Calibration intervals —p[Calibration _ |¢—p[ENTERING |

—Pllast ]

—p[Reset |¢—>[Yes/No |

—p[Maintenance |[¢— [ENTERING
—»

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

L pReset  [¢—P[Yes/No ]

Se "Mode" = "Voltage", consulte o capitulo 9.24.—p|Voltage calibration [1st point ]

Se "Mode" = "Current", consulte o capitulo 9.24.p[Current calibration

> Factory calibration [¢—[Yes/No |
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Ca'!ibration 6P [Mx:Inputs

(9]

[
i

=

- _Lh‘

= 2

&

Consulte "Calibration -> MO:Inputs”

DI1/2: flow rate

—[Mx:pH/ORP__|4——P[oH auto calib. T}hst point
pH manual calib. v
- e )
YES
NO y
Rinse
y

2nd point?
y
H calb. result
—p[oHcdlb.data  ——P[Zero [¢—ENTERING ]

—P[Slope [¢—PENTERING ]
L )[isoth. potent@"—[:ljoth. potentiall¢—PENTERING

Iso pH [¢—>PENTERING |
—{ORP calibration 1stpoint |
vy

[Calb.restt ORP |
) [ORP calib. data Offset [¢—PENTERING |
Calib. interval Last [{¢—VALUE ]
Interval |[¢—>»[ENTERING _|

L p[Calib. log |[¢—>)[READING |

9 [Mx:Conductivity|l¢—P[Auto. calib. RESULT

| »[Manual calib. _|¢—PENTERING __|¢—MRESULT
- —p[Cell const. _|[¢—P[ENTERING
—P[TDS factor 4—P[ENTERING ]
—p[Calib. interval Last [¢—PREADING ]
Interval [¢—PENTERING |

“P[System log_[¢—PREADING _|

) Este menu estd disponivel opcionalmente (consulte o capitulo 9.5)
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Dia_lgnostics [¢—P[System |[¢—P[Code [—p[0 |[¢—p[Confirm code _|¢—p[0***
—p{Mx:Inputs [¢—P[AI/AI2 N__’|Treshol ds: |{——} None
:
@
“PBoth |

L pWarning low: __|¢—P[ENTERING | Se "Tresholds" = "Low" ou "Both"
—p[Warning high: [¢—PENTERING | Se "Tresholds" = "High" ou "Both"

—p{Error low: [¢—P[ENTERING | Se "Tresholds" = "Low" ou "Both"

—pError high: [¢—P[ENTERING | Se "Tresholds" = "High" ou "Both"

L »[Openloop __|¢—P[Disable/Enable] Se a entrada analdgica estiver configurada

no modo "voltage"

Mx:pH/ORP —p[Glass electrode |[¢—P[State |[¢—P[ON/OFF ]

@ —plmpedance  |[¢—P[READING ]
—p{Depend. temp. [¢—P[ENTERING

—pWarning high: |¢—FpENTERING ]
—p{Warning low: _|¢—P[ENTERING |
—pError high: _ |[¢—P[ENTERING |
L—p[Error low: [¢—P[ENTERING |

—p[Ref. electrode [¢—P|State [¢—P[ON/OFF |
—plimpedance _[¢—P[READING |
—p{Warning high: |[¢—P[ENTERING |
—pWarning low: _|{¢—PENTERING |
—p[Error high:  |[¢—pENTERING |
L [Error low: [¢—[ENTERING |

[¢—P{ON/OFF |
[Temperature  |[¢—P[READING |
Warning high: [¢—P[ENTERING _|
Warning low:  |[¢—P[ENTERING |
Error high:  |[¢—Pp[ENTERING |
Error low: [¢—[ENTERING |

—p[Temperature

“—p[Monitor |¢—)[READING |

Q)
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L—{Mx:Conductivity [Conductivity |¢—Pp[State |[¢—[ON/OFF ]
@ - p{Conductivity J¢—PREADING ]

—p{Warning high: |¢—P[ENTERING |
—p{Warning low: __[¢—P[ENTERING |
—p[Error high: _ [¢—P[ENTERING |
L[Error low: [¢—P[ENTERING |
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N—E—N Mx:Conductivity [4—

i—p[Temperature _|4—Pp[State

Diégnostics

Y

M

|[¢—>[ON/OFF |

—p[Temperature [¢—FPREADING ]

—p{Warning high: |¢—P[ENTERING |

—p{Warning low: __ |¢—P[ENTERING |
—pError high: _ |[¢—P[ENTERING |
L—p[Error low: [¢—P[ENTERING |
—p[Monitor |[¢—PREADING ]
Tests [¢—P[System |[¢—P[Code [—»[0F [¢—PConfirmcode  —p[0™ ]

T

Simulate PV__[¢—)p[PV.

Té

Ly [Value: |[¢—)ENTERING |
—pMO:Outputs 45 PIACT: [¢—)ENTERING |
TE [AO2 |[¢—)ENTERING |
[DOT: |[¢—»OFF/ON |
[DO2 |[¢—>[OFF/ON |
_p[Mx:Outputs |-
o
Information _J4—[Error [¢—)[MESSAGE _|
@ —»Warning___J¢—P[MESSAGE ]
—»Maintenance |¢—P[MESSAGE
—p{Smiley [¢—P[MESSAGE |
—P{System log  |¢—P[READING |
—p[Versions [—»M0 [¢—>[READING |
SEN[VEE [«—P[READING ]
L) [Mx: [¢—>)[READING ]

" A variedade de opcbes depende dos mdédulos disponiveis e/ou das opgdes ativadas.
Consulte os capitulos 9.5 e 15.
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VARIAVEIS DE PROCESSO

Este capitulo descreve as variaveis de processo (PV) que estdo disponiveis em cada mdédulo de extensao.
As PVs podem ser, por exemplo, entradas de processo, PVNs, PVCs. A lista de PVs disponiveis depende
dos modulos disponiveis e das opgdes ativadas:

¢ O capitulo 15.1 descreve as PVs disponiveis na placa CPU M0:Main.

e O capitulo 15.2 descreve as PVs disponiveis no médulo M1:Ethernet.

¢ O capitulo 15.3 descreve as PVs disponiveis no médulo de entrada.

e O capitulo 15.4 descreve as PVs disponiveis no médulo pH/ORP.

¢ O capitulo 15.5 descreve as PVs disponiveis no médulo de condutividade.

¢ O capitulo 15.6 descreve as PVs disponiveis nos moédulo de saida adicionais.

<t

N

o

N

8

N 15.1

o

3

..g [MO:MAIN |[¢—P[None |
5
=
§
?
(®))

2 DO1

£

=
§ SysSwitch

3
=
0—:' —p[DIH: Qv

@ DI2: Qv

=]

& DI1: TotA

8 DI: TotB

= DI2: TotA

2 DI2: TotB

§ DI Az

= DI2: Hz

&
?

9 PVCx

>

o

o

o

o

zZ

<

=

sao exibidas.

7

>

—

Exemplo: ao configurar uma saida analégica (AO), as PVs "Warning",

Placa CPU "MO:MAIN"

Disponivel no dispositivo quando a opgéo de software "FLOW"
estd ativa. Consulte o capitulo 9.5

Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.

SysSwitch", "DI1" e "DI2" ndo

"Constant" = valor inserido pelo usuario

"Warning" = evento gerado pelo dispositivo

"AOx" = saida analdgica
"DOx" = saida digital

"System switch" = quando o evento correspondente esta configurado e ativo

"DIx" = entrada digital

"DIx Qv" = vazao na entrada digital DIx
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"DIx TotA" = totalizador A na entrada digital DIx

"DIx TotA" = totalizador B na entrada digital DIx

"DIx Hz" = frequéncia na entrada digital DIx

"Fx:" = resultado das funcdes ativadas e configuradas

"PVCx" = variaveis de processo cujos valores podem ser definidos pelo usudario.

15.2 No moddulo M1:Ethernet

[M1:Ethernet PVN1 ]

PVN20

Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.
Exemplo: ao configurar uma saida analégica (AO), as PVNs com unidades definidas como ON/OFF
nado sdo exibidas.

CLP para o dispositivo por meio da rede Ethernet.

A PVN pode ser associada a uma saida ou fungao, exibida no nivel de processo ou gravada em um
cartdao de memdria. O valor padrao de uma PVN (até que o CLP envie os dados pela primeira vez) é
0,0.

Se o CLP parar de atualizar a PVN (ou se a conexao Ethernet for interrompida), a PVN mantém o seu
ultimo valor valido.

Uma PVN (Process Variable Network, rede de variaveis de processo) sao dados enviados de um

disponiveis em: country.burkert.com.

@ Estéo disponiveis mais informagdes no suplemento de comunicacgao digital para o tipo 8619,
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15.3 No modulo de entrada

[Mx:Inputs 14—

?

o
—| N

11: Qv \
12: Qv

I1: TotA

11: TotB Disponivel no dispositivo quando a opcéo de software "FLOW"

12: TotA esta ativa. Consulte o capitulo 9.5
12: TotB

I1:Hz

2:Hz ),
11Raw

12Raw

N

@ Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.

Exemplo: ao configurar uma saida analégica (AO), as PVs "DI1" e "DI2" ndo sao exibidas.
"Alx" = valor fisico escalonado (consulte o capitulo 9.24).
"DIx" = entrada digital
"DIx Qv" = vazao na entrada digital DIx
"DIx TotA" = totalizador A na entrada digital DIx
"DIx TotA" = totalizador B na entrada digital DIx
"AlxRaw" = sinal padrao de corrente ou tensdo na entrada analégica Alx

"DIx Hz" = frequéncia na entrada digital DIx

15.4 No mddulo de pH/redox

pH
Vv

[Mx:pH/ORP__]

RTD

Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.
Exemplo: se configurar uma saida digital (DO) no modo "On/Off", nenhuma PV do médulo de

expansao de pH/redox sera exibida.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

"pH" = valor de pH medido do liquido

"mV" = valor de pH medido do liquido em mV

"ORP" = potencial de reducao de oxidacdo medido do liquido em mV
"°C" = temperatura medida do liquido em °C

"°F" = temperatura medida do liquido em °F

"RTD" = resisténcia de entrada do nivel de temperatura em Q
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15.5 No modulo de condutividade

[Mx:Conductivity|4—PuS/cm |
—pQem ]
I —
B —
—pRTD |
—»IDS ]
B —
pUSP__ ]

Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.
Exemplo: ao configurar uma saida analdgica (AO), a PV "USP" néo é exibida.

"uS/cm" = condutividade medida do liquido

"Q.cm" = resistividade

"°C" = temperatura medida do liquido em °C

"°F" = temperatura medida do liquido em °F

"RTD" = resisténcia de entrada do nivel de temperatura em Q

"TDS" = quantidade de sdlidos dissolvidos no liquido em ppm

"%" = concentragdo de massa do liquido (opgéo de software)

"USP" = status da fungé@o USP. Consulte a Tabelle 10, no capitulo 9.29.

15.6 No moddulo de saida adicional

[Mx:Outputs | [AOC1 ]

DO2

@ Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.

"AOx" = saida analdgica
"DOx" = saida digital
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Manutencao e resolucao de problemas

1 REPAROS E MANUTENGAO .....ocueuerreeeeieccscsesessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssssssssssnsasasasas 204
LIS T 1 153 B eTa L=t 3 o [ =T=T o U - T Lo 204
LI Y/ F- T TU (=Y g Toz=To X o Lo Je 115 o T X= | {1V o 204
1.3  Solucao de Problemas ........cccceiiiiiieiir e ———— 205
1.3.1 (O 11} (oS o] (o] o] =1 1 o= 1= SERER 205
1.3.2 Eventos de "erro" relacionados ao monitoramento dos parametros do
processo (LED vermelho B (a direita) e os icones €8 e @ séo exibidos................ 206
1.3.3 Eventos de "erro" relacionados a um problema no dispositivo (o LED
vermelho A (& esquerda) e os simbolos €3 e © s30 exibidos) ........ccceevevevevernee. 208
§ 1.3.4 Eventos de "erro" relacionados ao monitoramento dos parametros do
P processo (LED laranja B (& direita) e os icones A e @ sdo exibidos)...........c.......... 209
o
S 1.35 Eventos de "adverténcia" relacionados a um problema no dispositivo (o
g LED laranja A (a esquerda) e os simbolos A e © s&o0 exibidos) ........ccccceerrieeennee. 210
£ 1.3.6 Eventos de "manutencao" relacionados a calibracao (LED laranja B (a
e direita) e os icones 7, A & @ SE0 eXiDIOS) ....cceeveerreireeiririeiere e 212
§ 1.3.7 Mensagens de erro durante 0 armazenamento de dados ........cccceeveeeeeieeeccnenneeeeenn. 213
g 1.3.8 Mensagens de erro durante o carregamento de dados ........cccccceeveeiiiiiiiciiinneeeenn. 213
% 1.3.9 Mensagens durante o registro de dados (o icone € exibido) ....covvieeiiiiineiee 214
% 1.3.10  OULrasS MENSAGENS. ..o iiiieeei ittt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e s nre e e e e e anreee e e nnnes 214
(0]
T) ~ Ve
E 2 PECAS DE REPOSICAQO E ACESSORIOS ........iiiiereerrrnmersssresssmesssssssssssssssssssssssssssssnessssssssssnessns 215
% 2.1 Documentacao adiCioNal ........ccceureeiiiiimiciir s 215
n
(@]
g 3 EMBALAGEM E TRANSPORTE .....c.cccecttmiiiimeeesisssmeesssssmseessssssmsessssssnsssssssssmsassssssnnesssssssnsesssessnnenns 215
5
>
'_
o
0
3
>
3
3
Pz
<
=

203




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Reparos e manutencao

16 REPAROS E MANUTENCAO

16.1 Instrucdes de seguranca

A PERIGO

Risco de ferimento por choque elétrico.

» Se uma versao de 12...36 V CC do dispositivo se destinar ao uso em um ambiente molhado ou para
uso externo, limite a tenséo de operagédo maxima a 35V CC.

» Antes de trabalhar no sistema ou dispositivo, desligue a tens&o e bloqueie para impedir o religamento.

» Todo instrumento conectado ao dispositivo deve apresentar isolamento duplo da rede elétrica de distri-
buicdo conforme a norma UL/EN 61010-1.

» Respeite as normas vigentes de seguranca e prevencéo de acidentes para dispositivos elétricos.

A WARNING

Risco de ferimentos decorrentes de manutencao inadequada.

» Os trabalhos de manutengcdo podem ser executados apenas por pessoal técnico autorizado e com
ferramenta adequada.

» Assegure que a reativagdo apds cada intervencao no sistema ocorra de forma controlada.

16.2 Manutencao do dispositivo

O dispositivo pode ser limpo com um pano levemente umedecido com agua, adicionando um detergente
compativel com os materiais do dispositivo, se necessario.

Para obter mais informagodes, entre em contato com os fornecedores da Birkert.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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16.3

Solucao de problemas

de eventos gerados pelos dispositivos.

A tabela que se segue apresenta a atribuicao entre os LEDs descritos no capitulo 8.3, os icones e os tipos

LEDs Icones exibidos '
LED A LED B Tipo de evento e causa
L Smiley |Error |Warning | Maintenance possivel
(esquerdo) | (direito)
violeta violeta Em um dispositivo com um
(intermitente) | (intermitente) qualquer maodulo Ethernet, o modo DCP
do protocolo Profinet esta ativo.
icone de operacdo normal
e padréo quando nenhuma
verde verde funcéo de diagndstico esta
ativa no dispositivo.
Evento de "erro" associado
verde vermelho (X] ao diagnéstico. Consulte o
capitulo 11.
Evento de "erro" associado ao
vermelho | verde [ dispositivo.
Evento de "adverténcia"
verde laranja A associado ao diagndstico.
Consulte o capitulo 11.
. Evento de "adverténcia"
e VERE A associado ao dispositivo.
Evento de "manutencao"
. associado a uma calibragao.
verde laranja = 7 Consulte os capitulos 10.13,
10.15, 10.19,e 10.20.
qualquer = Problema associado ao
qualquer cor | qualquer cor smiley datalogger

16.3.1

Outros problemas

Problema

Acéo recomendada

Na versao montada na parede, o
display ndo acende mesmo que o
dispositivo esteja alimentado.

— Verifique se o flat cable que conecta o monitor a placa de circuitos

esta conectado.

— Se o flat cable estiver conectado, verifique a cablagem.
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16.3.2

Eventos de "erro" relacionados ao monitoramento dos

parametros do processo (LED vermelho B (a direita) e os
icones @ e ©sao exibidos

Quando um evento de erro é gerado em conexdo com o monitoramento dos pardametros do processo:

¢ As saidas de 4...20 mA geram uma corrente de 22 mA se "Diag. Events" estiver configurado como
"22 mA" (consulte o capitulo 9.25);

¢ As saidas do transistor funcionam normalmente.

Mensagem Significado Acéo recomendada
exibida no menu
"Information"
"Mx:E:Alx low" O valor da entrada analégica do modulo — Verifique a cablagem da saida de
"Mx:Inputs" esta fora da faixa permitida. corrente.
- ESta metnszgemté %xibidalgu_andg Ot _modni- — Certifique-se de que o instrumento
N oramento da entrada analdgica é ativado i i
S para o moédulo "Mx" depengendo do valor conectado esteja funcionando
o ) corretamente.
2 de limite de ERROR LOW definido (con-
2 sulte o capitulo 11.3).
2 "Mx:E:Alx high" | O valor da entrada analégica do moédulo — Verifique a cablagem da saida de
5 "Mx:Inputs" esta fora da faixa permitida. corrente.
8 Esta mensagem é exibida quando o moni- | _, Certifique-se de que o instrumento
> toramento da entrada analdgica é ativado conectado esteja funcionando
2 para o médulo "Mx", dependendo do valor corretamente.
= de limite de ERROR HIGH definido (con-
3 sulte o capitulo 11.3).
3 "Mx:E:Alx open" | Foi detectado um loop aberto na entrada | — Verifique a cablagem da saida de
% analdgica configurada no modo "voltage" corrente.
“ Esta mensagem ¢ exibida se a deteccdo | _, Certifique-se de que o instrumento
2 de loop aberto estiver ativada para o conectado esteja funcionando
) moddulo "Mx" (consulte o capitulo 11.4). corretamente.
(-gj- "Mx:E:Glas A impedancia do eletrodo de medicdo no | — Acesse o menu “Diagnostics” para ler
g Imped." modulo "Mx" esta fora da faixa permitida. o valor de impedancia do eletrodo de
> Esta mensagem é exibida se o monito- pH (capitulo 11.5).
Y ramento da impedéancia do eletrodo de — Se necessario, limpe ou substitua
S medig¢@o no médulo "Mx" estiver ativado, a sonda e recalibre o sensor de
> dependendo dos valores de limite de medico.
§ ERROR LOW e ERROR HIGH definidos
2 (consulte o capitulo 11.5)
Z "Mx:E:Ref A impedancia do eletrodo de referéncia — Acesse 0 menu "Diagnostics" para ler
= imped." esta fora da faixa permitida. o valor de impedancia do eletrodo de
Esta mensagem ¢ exibida quando o moni- referéncia (capitulo 11.5).
toramento da impedéancia do eletrodo —> Se necessario, limpe ou substitua
de referéncia € ativado, dependendo a sonda e recalibre o sensor de
dos valores de limite de ERROR LOW medicao.
e ERROR HIGH definidos (consulte o
capitulo 11.5).
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faixa.

Esta mensagem é exibida se o monitora-
mento da condutividade do liquido estiver
ativado no médulo "Mx", dependendo
dos valores de limite de ERROR LOW

e ERROR HIGH definidos (consulte o
capitulo 11.6).

Mensagem Significado Acéo recomendada

exibida no menu

"Information"

"Mx:E:Conductivity" | A condutividade do liquido esta fora da — Acesse o0 menu "Diagnostics" para ler

o valor de condutividade do liquido
(capitulo 11.6).

— Se necessario, limpe a célula de
medicao e/ou recalibre o sensor;

"Mx:E:Temperature"

A temperatura do liquido esta fora da faixa.

Esta mensagem é exibida quando o moni-
toramento da temperatura do liquido é
ativado para o médulo "Mx", dependendo
dos valores de limite de ERROR LOW

e ERROR HIGH definidos (consulte o
capitulo 11.7).

— Acesse o menu "Diagnostics" para
ler o valor da temperatura medida
(capitulo 11.7).

— Se necessario, verifique se o sensor
de temperatura integrado esta fun-
cionando corretamente ao medir um
liquido com temperatura conhecida.

— Se 0 sensor de temperatura estiver
com defeito, devolva-o ao fabricante.

— Se o sensor de temperatura nao for a
causa do erro, verifique o processo.

"Mx:E:RTD open"

O sensor de temperatura ndo esta
conectado ao mdédulo "Mx"

Esta mensagem so6 podera ser exibida se
o0 modo de medicdo da temperatura do
modulo "Mx" estiver definido como "Auto-
matic" (consulte o capitulo 9.28 e/ou 9.29).

— Conecte um sensor de tempe-
ratura ao modulo "Mx" ou defina o
valor de temperatura usado no pro-
cesso como"Manual" (consulte o
capitulo 9.28 e/ou 9.29).

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que nao esteja listada, entre em contato com a Burkert.
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16.3.3 Eventos de "erro" relacionados a um problema no dispositivo
(o LED vermelho A (a esquerda) e os simbolos @ e © sao
exibidos)

Se um evento de erro for gerado em relagdo a um problema do dispositivo:
e Uma ou mais saidas de 4...20 mA geram uma corrente de 22 mA
¢ As saidas do transistor funcionam normalmente.

Mensagem Significado Acao recomendada
exibida no menu
"Information"
"Mx:E:ORP sat." | O valor de pH e/ou redox ndo é medido |— Verifique a cablagem correta dos pontos
"Mx-E: " corretamente devido a saturacdo do de aterramento
x:E:pH sat. . - o - L .
nivel de entrada da placa de medicéo. — Verifique as superficies de ligacao equi-
potencial do sistema.
"MO:E:Mx com." | A conexao com o médulo de extensdo | — Desligue e ligue novamente o forneci-
N foi interrompida mento elétrico.
P — Se o erro persistir, devolva o dispositivo
s a Biirkert.
5 "Mx:E:Memory Os dados de fabrica foram perdidos — Desligue e ligue novamente o forneci-
g FR" . .. mento elétrico.
= O processo continua, mas a precisao do - . .
. e — Se 0 erro persistir, devolva o dispositivo
= dispositivo ¢ alterada. N
g a Burkert.
3 "Mx:E:Memory Os dados do usuario para o sensor — Desligue e ligue novamente o forneci-
%’7 UR" foram perdidos. mento elétrico.
& — Verifique os pardmetros de todos os
3 "Mx:E:Memory sensores e salve-os novamente
8 uw" — Se o erro persistir, devolva o dispositivo
2 a Birkert.
—
% "Mx:E:Memory Os parametros de calibracdo do modulo | — Desligue e ligue novamente o forneci-
2 CR" "Mx" foram perdidos mento elétrico.
2 — Se o erro for proveniente da placa CPU
= "MOQ", realize um novo teach-in.
8 "Mx:E:Memory — Se o erro for proveniente de um maédulo
g cw* "Mx", recalibre o sensor conectado a
e esse modulo
9 — Se 0 erro persistir, devolva o dispositivo
o a Burkert.
§ "Mx:E:RTClock" O relégio esta com defeito. — Devolva o dispositivo a Burkert.
=4 O processo continua.
z "Mx:E:totalisers Os ultimos valores do totalizador foram | — Desligue e ligue novamente o forneci-
= lost" perdidos. mento elétrico.
S30 usados os valores armazenados — Se o erro persistir, devolva o dispositivo
desde o pendiltimo corte de tensao. a Burkert.
"Mx:E:to- Os valores dos totalizadores foram irre- | — Desligue e ligue novamente o forneci-
tal+backup lost" versivelmente perdidos. mento elétrico.
Os totalizadores séo redefinidos. - §e O erro EETEIEH, COIE @ ClEpesin
a Burkert.

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que nao esteja listada, entre em contato com a Birkert.
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16.3.4 Eventos de "erro" relacionados ao monitoramento dos

parametros do processo (LED laranja B (a direita) e os icones

A e ©sao exibidos)

Quando um evento de "adverténcia" é gerado em conexao com o monitoramento dos parametros do

Processo:

e Uma ou mais saidas de 4...20 mA funcionam normalmente
¢ As saidas do transistor configuradas no modo "adverténcia" comutam.

"Mx:Inputs" esta fora da faixa permitida.

Esta mensagem € exibida quando

o monitoramento da entrada ana-
|6gica é ativado para o médulo "Mx",
dependendo do valor de limite de
WARNING HIGH definido (consulte o
capitulo 11.3).

Mensagem Significado Acéo recomendada

exibida no menu

"Information"

"Mx:W:AIx low" O valor da entrada analégica do médulo | — Verifique a cablagem da saida de
"Mx:Inputs" esta fora da faixa permitida. corrente.
Esta mensagem é exibida quando o . ,
monitoramento da entrada analdgica — Certifique-se de que o instrumento
é ativado para o médulo "Mx", depen- conectado esteja funcionando
dendo do valor de limite de WARNING corretamente.
definido (consulte o capitulo 11.3).

"Mx:W:Alx high" O valor da entrada analégica do médulo | — Verifique a cablagem da saida de

corrente.

— Certifigue-se de que o instrumento
conectado esteja funcionando
corretamente.

"Mx:W:Ref imped."

A impedancia do eletrodo de referéncia
no modulo "Mx" esta fora da faixa
permitida.

Esta mensagem é exibida quando

0 monitoramento da impedancia do
eletrodo de referéncia do médulo
"Mx" esta ativado, dependendo dos
valores de limite de WARNING LOW e
WARNING HIGH definidos (consulte o
capitulo 11.5).

— Acesse o menu "Diagnostics" para ler
o valor de impedancia do eletrodo de
referéncia (capitulo 11.5).

— Se necessario, limpe ou substitua a

sonda e recalibre o sensor de medigao.

"Mx:W:Glass
imped."

A impedancia do eletrodo de medi¢ao
no moédulo "Mx" esta fora da faixa
permitida.

Esta mensagem é exibida quando

0 monitoramento da impedancia

do eletrodo de medicao do mdédulo
"Mx" esta ativado, dependendo dos
valores de limite de WARNING LOW e
WARNING HIGH definidos (consulte o
capitulo 11.5).

— Acesse o0 menu "Diagnostics" para ler
o valor de impedancia do eletrodo de
medicao (capitulo 11.5).

— Se necessario, limpe ou substitua a

sonda e recalibre o sensor de medigao.
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Mensagem Significado Acéo recomendada
exibida no menu
“Information"
"Mx:W:Conductivity" | A condutividade do liquido esta forada |— Acesse o menu "Diagnostics" para ler
faixa. o valor de condutividade do liquido
Esta mensagem ¢é exibida se o moni- (capitulo 11.6).
toramento da condutividade do liquido L i )
estiver ativado no médulo "Mx", depen- |~ Se necessario, limpe a célula e recalibre
dendo dos valores de limite de ERROR o sensor de medicao.
LOW e ERROR HIGH definidos (consulte
o capitulo 11.6).
"Mx:W:Temperature" | A temperatura do liquido esta fora da — Acesse o menu "Diagnostics" para
faixa. ler o valor da temperatura medida
Esta mensagem é exibida se o moni- (capitulo 11.7 1 7) o
L P — Se necessario, verifique se o sensor de
toramento da condutividade do liquido : - ,
. : . in Ao temperatura integrado esta funcionando
estiver ativado no médulo "Mx", : I
o corretamente ao medir um liquido com
dependendo dos valores de limite de temperatura conhecida
WARNING LOW e WARNING HIGH defi- P : :
. . — Se o0 sensor de temperatura estiver com
nidos (consulte o capitulo 11.7). . .
defeito, devolva-o ao fabricante.
— Se o0 sensor de temperatura ndo for a
causa do erro, verifique o processo.
"W:concent.OOR" |A condutividade ou a concentragcdo do |— Certifique-se de que a temperatura e a

liquido esta fora da faixa de calculo

condutividade do liquido estejam cor-
retas para o calculo de concentracao
configurado (capitulo 9.29).

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que nao esteja listada, entre em contato com a Birkert.

16.3.5 Eventos de "adverténcia" relacionados a um problema no
dispositivo (o LED laranja A (& esquerda) e os simbolos A e
sao exibidos)

Se um evento de "adverténcia" for gerado em relacao a um problema do dispositivo:

¢ Uma ou mais saidas de 4...20 mA funcionam normalmente
e As saidas do transistor configuradas no modo "adverténcia" comutam.

Mensagem Significado Acao recomendada

exibida no menu

"Information"

"MO:W:Time lost" | A data e o horario foram perdidos. — Defina a data e a hora do dispositivo

Quando um ciclo de dosagem tempo-

novamente (consulte o capitulo 9.2).

rizado é definido, o ciclo de dosagem néo
pode ser executado. Consulte o capitulo
GLile)

Se os intervalos de calibragao ou manu-
tencao estiverem definidos, a mensagem
de lembrete de calibragdo ou manu-
tencdo nao sera gerada. Consulte o
capitulo 10.13, 10.15, 10.19 ou 10.20.
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1:1"

para um pulso esta incorreto (consulte o
capitulo 9.26.7).

"MO:W:ON/OFF | A duracao definida para o parametro — Desative e reative a fungdo ON/OFF.
time" "MaxONtime" da fungdo ON/OFF foi

excedida (consulte o capitulo 9.17).
"MO:W:Pulse x No modo "Pulse", o volume inserido — Introduza um volume apropriado.
lim." para um pulso esta incorreto (consulte o | — Verifique o fator K.

capitulo 9.26.7).
"MO:W:Pulse x No modo "Pulse", o volume inserido — Introduza um volume apropriado.

— Verifique o fator K.

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que nao esteja listada, entre em contato com a Burkert.
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16.3.6 Eventos de "manutencao" relacionados a calibracao (LED
laranja B (a direita) e os icones 2, A e ©sao exibidos)

Se um evento de "manutencéo” relacionado a calibragcéo for gerado:

e Uma ou mais saidas de 4...20 mA funcionam normalmente

¢ As saidas do transistor configuradas no modo "adverténcia" comutam.

Mensagem Significado Acéo recomendada
exibida no menu
“Information"
"MxM:Time to Deve ser realizada uma calibracdo no sensor do | — Calibre o sensor (consulte o
cal." maodulo "Mx". capitulo 10, Seite <?>).
O intervalo de tempo entre duas calibracdes é
definido na funcao "INTERVAL" do menu "CALI-
BRATION INTERVAL" (consulte o capitulo 10,
Seite <?>).
"W:AI1 cal." Efetue uma calibragdo da Al1. — Efetue uma calibracao da Al1.
Osi . . e Consulte o capitulo 10.5 ou o
s intervalos de calibracao sao especificados .
. capitulo 10.10.
no capitulo 10.13.
— Redefina o atraso até a
proxima calibragéo. Consulte o
capitulo 10.13.
"W:AI2 cal." Efetue uma calibragdo da Al2. — Efetue uma calibracdo da Al2.
Osi . . o Consulte o capitulo 10.5 ou o
s intervalos de calibracdo sdo especificados ;
., capitulo 10.10.
no capitulo 10.13.
— Redefina o atraso até a
proxima calibragdo. Consulte o
capitulo 10.13.
"W:AI1 maint." Deve ser efetuada uma tarefa de manutencéo da | — Efetue a manutengéo necessaria
Al1. na All.
Os intervalos de manutencgao sao especificados | _, Redefina o atraso até a préxima
no capitulo 10.15. operacgao de manutengdo. Con-
sulte o capitulo 10.15.
"W:AI2 maint." Deve ser efetuada uma tarefa de manutencéo da | — Efetue a manutencdo necessaria

Al2.

Os intervalos de manutencao sao especificados
no capitulo 10.15.

na Al2.

— Redefina o atraso até a proxima
operacao de manutencao. Con-
sulte o capitulo 10.15.

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que ndo esteja listada, entre em contato com a Burkert.
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16.3.7 Mensagens de erro durante o armazenamento de dados

Ao salvar dados, podem ser exibidas as seguintes mensagens de erro (consulte o capitulo 9.6).

Mensagem
exibida

Significado

Acéo recomendada

"Missing memory
card"

Nao esta inserido qualquer cartao de memoria
no dispositivo ou o cartdo de meméria nao foi
formatado.

— Insira um cartdo de memdria no
dispositivo (consulte o capitulo 5).

— Formate o cartdo de memoria.

"Datalogger is
enabled"

O cartao de meméria ja esta sendo usado pelo
datalogger.

— Desative o "datalogging" (con-
sulte o capitulo 9.22).

"File open"

N&o é possivel criar o arquivo.

— Formate o cartdo de memodria.

"Memory card
write"

Ha um problema de gravacao no arquivo.

— Certifique-se de que o cartdo nao
esta protegido contra escrita.

— Verifique se ha espaco livre sufi-
ciente no cartdo de memoria.

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que nao esteja listada, entre em contato com a Birkert.

16.3.8 Mensagens de erro durante o carregamento de dados

Ao carregar dados, podem ser exibidas as seguintes mensagens de erro (consulte o capitulo 9.7).

Mensagem
exibida

Significado

Acado recomendada

"Missing memory
card"

Nao esta inserido qualquer cartao de memoaria
no dispositivo ou o cartdo de meméria nao foi
formatado.

— Insira um cartdo de memoaria no
dispositivo (consulte o capitulo 5).

— Formate o cartdo de memodria.

"Datalogger is
enabled"

O cartdo de meméria ja esta sendo usado pelo
datalogger.

— Desative o "datalogging" (con-
sulte o capitulo 9.22).

"File open"

O arquivo com os dados salvos ndo pode ser
lido:

e Porque os dois dispositivos ndo sao
compativeis.

e Ou porque o armazenamento de dados falhou.

Para verificar a compatibilidade de
ambos os dispositivos:

— Salve os dados de cada dis-
positivo (em dois cartdes de
memoria diferentes).

— Verifique se os nomes dos
arquivos sao idénticos.

— Se os nomes dos arquivos forem
diferentes, introduza a configu-
ragcdo manualmente.

“Memory card
read"

O arquivo com os dados salvos esta com
defeito:

— Use outro arquivo.

"Incompatible
module"

Foi efetuada uma tentativa de transferir dados
armazenados de um modulo para outro médulo
de um tipo diferente (por exemplo, os dados
armazenados por um modulo de pH para um
modulo de condutividade).

— Carregue os dados em um
maodulo do mesmo tipo.

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que ndo esteja listada, entre em contato com a Burkert.
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16.3.9 Mensagens durante o registro de dados (o icone é
exibido)

As mensagens de erro associadas ao icone podem ser exibidas durante o registro de dados (consulte
o capitulo 9.22).

"MO0:MC read only" O cartéo esta protegido contra | Autorize a gravagdo no cartéo
escrita. pressionando a alavanca de
travamento.
"MO:MC failure" Problema no cartdo de memoria. | — Certifique-se de que ha
um cartdo de memaria no
dispositivo.

— Formate o cartdo de memoria.

— Se o problema persistir, substitua
o cartao de memoria.

"MO:MC full" O cartdo de memédria esta cheio. | —» Insira um cartdo de memoria

vazio ou exclua os dados do

cartao atual.

— Se o problema persistir, formate
o cartdao em um PC.

— Se o problema persistir, troque o
tipo de cartdo de memodria.
"MO0:MC data loss" O cartéo foi removido quando o | Desative sempre o datalogger antes
datalogger estava ativado. de remover o cartdo de memoria do
dispositivo (consulte o capitulo 9.22).

Os dados foram perdidos.

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que ndo esteja listada, entre em contato com a Burkert.

16.3.10 Outras mensagens

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

"MO:Power on" O dispositivo esta ligado. -
“Too big value" Ao configurar uma fungao — Primeiro, configure o elemento
de calculo (consulte o gue ndo é uma constante.

capitulo 9.14), o valor da
constante deve ser introduzido,
mas o outro elemento esta
definido como "NONE".

— Para obter informagdes sobre uma mensagem que ndo esteja listada, entre em contato com a Burkert.
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17 PECAS DE REPOSICAO E ACESSORIOS

A CUIDADO

Risco de ferimentos e de danos materiais por pegas erradas.

Acessorios errados e pecgas de reposicao inadequadas podem causar ferimentos e danos ao dispositivo e
regido proxima.
» Use apenas acessorios e pecas de reposicao originais da Burkert.

Peca de reposicao Numero de identificacédo
4 fixagoes de plastico para o 8619 multiCELL 560225
4 parafusos de plastico para a cobertura do 8619 multiCELL WM 565193
Acessdrios Numero de identificacao
Cartdo de memoria de 8 GB 564072
Kit de instalacao para o 8619 multiCELL WM 564596
Adaptador para prensa-cabos M20x1,5 com conector de interface 569242
RJ45-M12 Caodigo D

Cabo de conexao do sensor de pH, 3 m 561904
Cabo de conexao do sensor de pH, 5 m 561905
Cabo de conexdo do sensor de pH, 10 m 561906
Cabo de conexao do sensor de temperatura PT1000, 3 m 561907
Cabo de conexao do sensor de temperatura PT1000, 5 m 427113
Cabo de conexao do sensor de temperatura PT1000, 10 m 554822
Cabo Variopin, 3 m 554855
Cabo Variopin, 5 m 554856
Cabo Variopin, 10 m 554857
Opcoes de software: PID 561836
Opcoes de software: datalogger 561837
Opcoes de software: dosagem 561838
Opcoes de software: vazéo 561839
Opcoes de software: concentracéo 561840
Opcoes de software: protocolos Ethernet (Modbus TCP, PRO- 569286
FINET, EtherNet/IP)

Opcoes de software: MATH 569848

17 1 Documentacao adicional

Informagdes sobre a configuragdo de uma versdo Ethernet podem ser encontradas no suplemento de
comunicacéo digital em: country.burkert.com
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18 EMBALAGEM E TRANSPORTE

ATENCAO
Danos de transporte

Os dispositivos sem protecdo adequada podem ser danificados durante o transporte.
» Transporte o dispositivo protegido contra umidade e sujeira em uma embalagem resistente.

» Nao permita que a temperatura de armazenagem permitida fique acima ou abaixo dos limites.

19 ARMAZENAMENTO

ATENCAO
O armazenamento inadequado pode danificar o dispositivo.

» Armazene o dispositivo em local seco e sem poeira.

» Temperatura de armazenamento: -20...+70 °C,
limitada a -10...+70 °C se o cartdo de memoria com o numero de identificagédo 564072 estiver inserido.

20 DESCARTE

Eliminac&o ecoldgica

» Observe as regulamentacdes nacionais relacionadas a eliminagdo e ao meio ambiente.
» Colete os aparelhos elétricos e eletrénicos em separado e descarte-os em conformidade.

Mais informagdes em: country.burkert.com.

MAN 1000391385 PT Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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