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Pulol::loz'bsevm[mts Navod k obsluze

1 NAVOD K OBSLUZE

Navod k obsluze popisuje celou dobu zivotnosti pfistroje. Navod k obsluze uchovavejte tak, aby byl
kazdému uzivateli pfistupny a byl opét k dispozici kazdému novému majiteli pfistroje.

Navod k obsluze obsahuje dilezité informace o bezpecnosti

Nedodrzovani téchto pokynl muze zpUsobit nebezpeéné situace.

» Pokud je symbol A umistén uvniti nebo vné na pfistroji, pozorné si prectéte navod k obsluze.

» Je tfeba si precist tento navod k obsluze pro kazdy pfistroj a porozumét mu.

1.1 Pouzité symboly

NEBEZPECI

Varuje pred bezprostrednim nebezpecim.

» Nedodrzeni tohoto varovani mize mit za nasledek tézké nebo smrtelné poranéni.

VAROVANI

Varuje pred moznou nebezpecnou situaci.

» Nedodrzeni mize mit za nasledek t&zké nebo smrtelné poranéni.

POZOR

Varuje pred moznym ohrozenim.

» Nedodrzeni téchto pokynd mlze mit za nasledek tézké nebo lehké poranéni.

POZOR
Varuje pred vécnymi Skodami.

@ Oznacuje dalsi dllezité informace, tipy a doporuceni.

@ Odkazuje na informace v tomto navodu k obsluze nebo v jiné dokumentaci.

» Oznaduje pokyn k zabranéni rizikdim.
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— Oznacduje pracovni krok, ktery musi byt proveden.
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1.2 Definice pojmu ,,zarizeni“ (pristroj)

Pojem ,,pfistroj“ pouzivany v tomto dopliujicim navodu plati pro ovlada¢/prevodnik typ 8619.
e Typ 8619 multiCELL, tzn. provedeni pro skfifiovy rozvadec,
e Typ 8619 multiCELL WM AC, tzn. provedeni pro nasténnou montaz s provoznim napétim AC,

e Typ 8619 multiCELL WM AC, tzn. provedeni pro nasténnou montaz s provoznim napétim DC,
Yl

1.3 Definice pojmu ,,Industrial Ethernet*

Pojem ,Industrial Ethernet®, tak jak je pouzivan v navodu k obsluze, se vztahuje na pfistroje, které komu-
nikuji se sbérnicovymi protokoly PROFINET, EtherNet/IP, EtherCAT nebo Modbus TCP.

1.4 Plathost navodu k obsluze

Tento navod plati pro pfistroje od verze softwaru B.02.00.

— Na pfistroji zkontrolujte verzi softwaru v nabidce ,Informations -> Software -> Versions -> M0: Main ->
Firmware“ (viz kapitola 13, strana 178).

2 ZAMYSLENE POUZITI

P¥i pouziti tohoto pfistroje v rozporu s uréenym uc¢elem mohou vzniknout rizika pro osoby, pristroje
v okoli a pro zivotni prostredi.

V zavislosti na osazeni moduly a pfipojenymi meéficimi senzory je pfistroj ur€en k zaznamenavani, zpra-
covani, prfenosu a regulaci fyzikalnich parametrd, jako jsou pH/redox, vodivost, teplota nebo pritok atd.

» Pristroj pouzivejte pouze ve spojeni s pfistroji a komponenty tretich stran doporuc¢enymi nebo schvale-
nymi spolecnosti Burkert.

» Chrarite pfistroj pfed elektromagnetickym rusenim, UV zafenim a pfi venkovnim pouZiti proti vliivdim
pocasi.

» Pri pouziti dbejte na specificka povolena data a podminky provozu a pouziti uvedené ve smluvnich
dokumentech a v navodu k obsluze.

» Pristroj nepouzivejte pro bezpeénostni aplikace.

» Dbejte na radné skladovani, prepravu, instalaci a obsluhu pfistroje.
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» Pristroj smi byt provozovan pouze v bezvadném stavu.

» Pristroj se smi pouzivat jen v souladu s predepsanym ucelem pouziti.




burkert Tve 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Zékladnl’ bezpeénostnl’ pokyny

3 ZAKLADNI BEZPECNOSTNI POKYNY

Tyto bezpecnostni pokyny nezohlednuji zadné nahodné jevy a jiné udalosti vyskytujici se pfi instalaci,
provozu a preventivni udrzbé.

Provozovatel odpovida za to, ze budou dodrzovany mistné platné bezpecnostni predpisy, které plati i pro
montazni personal.

L

Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

» Pokud je 12...36 V DC varianta pfistroje ur€ena pro pouziti ve vihkém prostredi nebo pro venkovni pou-
ziti, omezte maximalni provozni napéti na 35 V DC.

» Nez zaCnete pracovat na zarizeni nebo pfristroji, odpojte napéti a zajistéte jej proti opétovnému zapojeni.

» Kazdy nastroj pfipojeny k pristroji musi byt dvojité izolovan od elektrické rozvodné sité v souladu s nor-
mou UL/EN 61010-1.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpec¢nostni predpisy pro elektrické pfistroje.

Obecné rizikové situace.

K ochrané pred zranénim dodrzujte nasledujici pokyny:

» Nepouzivejte pfistroj v prostiedi s nebezpedim vybuchu.

> Pouzivejte pfistroj jen v prostredi, které je kompatibilni s materialy pristroje.
» Pristroj se nesmi mechanicky zatézovat.

» Neprovadéjte na pristroji zadné zmeény.

» Zajistéte, aby nékdo nemohl zafizeni neimysiné zapnout.

» Instalacni a Udrzbarské prace nechte provadét jen autorizovany odborny personal pomoci vhodného
nastroje.

» Po preruseni elektrického napajeni je treba zajistit opétovné definované nebo kontrolované spusténi
procesu.

» Dodrzujte obecna pravidla techniky.

POZOR
Elektrostaticky ohrozené konstrukéni prvky/moduly

Pristroj obsahuje elektronické komponenty, které citlivé reaguji na elektrostaticky vyboj (ESD). Dotyk
osob nebo predmétl nabitych elektrostatickym nabojem ohrozuje funkci téchto komponent. V nejhor§im
pripadée dojde k jejich okamzitému zni¢eni nebo vypadku po uvedeni do provozu.
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» Dodrzujte vSechny pozadavky podle EN 61340-5-1, aby se minimalizovala nebo predesla moznost
poskozeni razovym elektrostatickym vybojem.

» Je zakazano dotykat se elektronickych konstrukénich prvkd, do kterych je pfivedeno napajeci napéti.
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4 VSEOBECNE INFORMACE

4.1 Adresa vyrobce a mezinarodni kontaktni adresy

Vyrobce pfistroje mizete kontaktovat na nasledujici adrese:
Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Alternativné kontaktujte mistni odbyt Birkert.

Mezinarodni kontaktni adresy najdete na internetu na adrese: country.burkert.com.

4.2 Zaruka

Predpoklad pro zaruku je pouziti pfistroje dle ur€eni za zohlednéni podminek pouziti uvedenych v navodu k
obsluze.

4.3 Informace na internetu

Navody k obsluze a technickeé listy k typu 8619 najdete na internetu na adrese: country.burkert.com.



https://country.burkert.com
https://country.burkert.com
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5 POPIS

5.1 Oblast pouziti

Pristroj je multifunkéni zafizeni k zobrazovani, ukladani, pfenosu, vyméné a regulaci rliznych fyzikalnich
veli¢in.

Pristroj s rozSifujicim modulem Pristroj bez rozsifujiciho modulu
Ethernet Ethernet

Obr. 1:  Konstrukce pristroje 8619 multiCELL

A: Normované pouzdro 1/4 DIN (92 x 92 mm) s t&ésnénim k montazi do skfinového rozvadéce do dvefi skii-
rového rozvadéce a upevnéni pomoci 4 upeviiovacich prvki

B: Slot pro pamétovou kartu

C: Deska CPU (oznac¢ena ,,M0“ na zadni strané desky):
e Pro pfipojeni napajeni pristroje elektrickym proudem
¢ Pro napajeni jiného pristroje napf. snimace pritoku

¢ Nabizi 2 digitalni vstupy (oznacené ,,DI", digitalni vstup), dva proudové vystupy 4...20 mA (oznacené ,,AO",
»Analog Output®) a 2 digitalni vystupy (oznacené ,,DO, ,Digital Output®).

D: 1 aZ 6 slotl (4 sloty u verze Ethernet) pro rozsifujici moduly

Mozné rozSirujici moduly:

e Modul se svétle Sedym konektorem pro pfipojeni pH senzoru nebo senzoru redoxniho potencialu a/nebo
teplotniho senzoru

¢ Modul se zelenym konektorem pro pfipojeni senzoru vodivosti a/nebo teplotniho senzoru

e Modul s ¢ernym konektorem se dvéma proudovymi vystupy 4...20 mA a dvéma digitalnimi vystupy

e Modul s oranzovym konektorem se dvéma analogovymi vstupy a dvéma digitalnimi vstupy

Pokud se slot nepouzivd, uzavre se krytkou.
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E: RozSifujici modul Ethernet (pokud je v pfistroji pfitomen, nachazi se vzdy ve slotu ,M1%) s pfipojkami pro
2 konektory RJ45 (pouze verze Ethernet)

F: Funk&ni uzemnovaci Sroub (interné pfipojeny ke vdem svorkam ,,FE“ na desce CPU a pfidavnych
modulech)

12 G: Displej s podsvicenim
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H: Navigacni tlacitka (4 sméry)
J: 4 dynamicka tlacitka
K: 2 LED diody

5.3 Konstrukce pristroje 8619 multiCELL WM DC

Pristroj bez
rozSifujiciho
modulu
Ethernet

Pristroj

s rozSifujicim
modulem
Ethernet

Obr. 2:  Konstrukce pristroje 8619 multiCELL WM DC

A: pouzdro pro nasténnou montaz; kryt s tésnénim, uzavieny 4 Srouby; displej s navigacnim tlacitkem,
dynamickymi tlaCitky a LED diodami

B: Deska CPU (oznaceni ,,M0“ na Stitku) se dvéma digitalnimi vstupy (oznaceni ,,DI¥, digitalni vstup), dvéma
proudovymi vystupy 4...20 mA(oznaceni ,,AO“, ,,Analog Output” a dvéma digitalnimi vystupy (oznaceni ,,DO¥,
»Digital Output®)

C: Deska pro nasténnou montaz, odnimatelna

D: Slot pro pamétovou kartu
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E: 1 az 6 slotl (4 sloty u verze Ethernet) pro rozsifujici moduly
Mozné rozsifujici moduly:
® Modul se svétle Sedym konektorem pro pfipojeni pH senzoru nebo senzoru redoxniho potencialu a/nebo
teplotniho senzoru
e Modul se zelenym konektorem pro pfipojeni senzoru vodivosti a/nebo teplotniho senzoru
e Modul s ¢ernym konektorem se dvéma proudovymi vystupy 4...20 mA a dvéma digitalnimi vystupy
e Modul s oranzovym konektorem se dvéma analogovymi vstupy a dvéma digitalnimi vstupy
Pokud se slot nepouziva, uzavre se krytkou.
13
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F: RozSifujici modul Ethernet (pokud je v pfistroji pfitomen, nachazi se vzdy ve slotu ,M1%) s pfipojkami pro
2 konektory RJ45 (pouze verze Ethernet)

G: Funkéni uzemnovaci Sroub (interné pfipojeny ke vSem svorkam ,,FE“ na desce CPU a pfidavnych
modulech)

H: Pfipojna svorkovnice pro napajeni elektrickym proudem 12...36 V DC
J: 5 kabelovych Sroubeni M20 x 1,5

K: Napgjeci a rozvodna deska

L: Displej s podsvicenim

M: Navigacni tlaCitko (4 sméry)

N: 4 dynamicka tlaCitka

O: 2 LED diody

54 Konstrukce pristroje 8619 multiCELL WM AC

Pristroj bez
rozSifujiciho
modulu
Ethernet

Pristroj

s rozSitujicim
modulem
Ethernet
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Obr. 3:  Konstrukce pristroje 8619 multiCELL WM AC

A: pouzdro pro nasténnou montaz; kryt s tésnénim, uzavieny 4 Srouby; displej s navigacnim tlacitkem,
dynamickymi tlaCitky a LED diodami

B: Deska CPU (oznaceni ,M0“ na §titku) se dvéma digitalnimi vstupy (oznaceni ,,DI*, digitalni vstup), dvéma
proudovymi vystupy 4...20 mA(oznaceni ,,AQO", ,Analog Output” a dvéma digitalnimi vystupy (oznaceni ,, DO,
»Digital Output®)

C: Deska pro nasténnou montaz, odnimatelna
D: Slot pro pamétovou kartu
14 E: 1 az 6 slotl (4 sloty u verze Ethernet) pro rozsifujici moduly
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Mozné rozsifujici moduly:
e Modul se svétle Sedym konektorem pro pfipojeni pH senzoru nebo senzoru redoxniho potencialu a/nebo
teplotniho senzoru

e Modul se zelenym konektorem pro pfipojeni senzoru vodivosti a/nebo teplotniho senzoru

e Modul s €ernym konektorem se dvéma proudovymi vystupy 4...20 mA a dvéma digitalnimi vystupy
e Modul s oranzovym konektorem se dvéma analogovymi vstupy a dvéma digitalnimi vstupy

Pokud se slot nepouziva, uzavre se krytkou.

F: Rozsifujici modul Ethernet (pokud je v pfistroji pfitomen, nachazi se vzdy ve slotu ,,M1“) s pfipojkami pro
2 konektory RJ45 (pouze verze Ethernet)

G: Funkéni uzemnovaci Sroub (interné pfipojeny ke véem svorkam ,,FE“ na desce CPU a pfidavnych
modulech)

H: Kryci deska pro svorkovnici sitového zdroje 110...240 V AC
J: 5 kabelovych Sroubeni M20 x 1,5

K: Napajeci a rozvodna deska

L: Displej s podsvicenim

M: Navigacni tlacitko (4 sméry)

N: 4 dynamicka tlaCitka

O: 2 LED diody
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55 Popis LED diod pro pripojeni do sité (jen Industrial
Ethernet)
Pristroj Industrial Ethernet ma na kazdém spojovacim ¢lanku RJ45 2 LED diody, které ukazuji stav pfipojeni
k siti.
Link/Act LED Link LED
(Z2lutd) (zelend)
DEC}
Obr. 4:  Usporadani LED diod na konektoru RJ45
LED diody Chovani Vyznam
ON, blika rychle | Pfipojeni k nadfazené vrstvé protokolu se vytvari. Probiha
Link/Act LED vymena dat.
(Zlutd) ON, blika pomalu | Zadné pfipojeni k Urovni protokolu.
OFF Zadné pripojeni k siti.
Link LED ON Sitove pfipojeni vytvoreno.
(zelend) OFF Zadné pripojeni k siti.

Zalozka 1: Usporadani LED diod na konektoru RJ45




PVC ®

Senzor vodivosti
(2 nebo 4 elektrody)

Senzor pH/Redox

Teplotni senzor
Pt100 / Pt1000

Typ 8619 e
mopie burkert
5.6 Funkéni schéma
INPUTS FUNCTIONS " OUTPUTS
Digitalni vstupy nebo Funkce 1 WSTUP |  SIGNAL
frekvencni vstupy
Analogové vstupy, proud
nebo napéti

PWM nebo
Tranzistor, | on/off nebo
PVN 1a2 PFM nebo

(sit procesnich Funkce 12 impuls

proménnych) ?

4..20mA,| 4..20mA
1a2

Data Ethernet ¥

Displej

Memory card
(pamétova karta)

" Aktivni souéasné
2 PVN: ProcessVariable Network. Procesni proménné (PV) od ovladade sité (napf. SPS) pres sit Ethernet
(viz kapitola 9.27)
3 PVC: Procesni proménné (PV), jejichz hodnotu miiZe uzivatel definovat v procesni urovni (viz kapitola 9.13)
4 Data Ethernet: hodnoty pfichézejici z 8619 MultiCELL prostfednictvim sité Ethernet do sitového ovladade (napf. SPS).

country.burkert.com

Dal$i informace viz v doplnéni k digitalni komunikaci pro typ 8619, k dispozici na adrese:

5.6.1 Aritmetické funkce

Dostupnost Standard u v8ech modell
Vzorec *A+B

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

*A-B
*A/B
*A*B
Vyuziti Operace mezi dvéma procesnimi proménnymi.

— Pro nastaveni parametrd funkce viz kapitolu 9.1
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5.6.2 Funkce PASS
Dostupnost | Standard u vSéech modeld
Vzorec A/B *100 %
Vyuziti Vypocet poméru schvaleni mezi dvéma procesnimi proménnymi.
— Pro nastaveni parametr( funkce viz kapitolu 9.14.
5.6.3 Funkce REJECT
Dostupnost Standard u v8ech modell
Vzorec (1-A/B)*100 %
Vyuziti Vypocet poméru zamitnuti mezi dvéma procesnimi promeénnymi.
— Pro nastaveni parametr{i funkce viz kapitolu 9.14.
8§ 5.6.4 Funkce DEVIAT
~ Dostupnost | Standard u v8ech modell
g Vzorec (A/B-1)*100 %
= Vyuziti Vypocet poméru odchylek mezi dvéma procesnimi proménnymi.
§ — Pro nastaveni parametrd funkce viz kapitolu 9.14.
()
[=)]
(5]
2§ 5.6.5 Funkce MATH
3
§ Dostupnost | Volitelné (viz kapitola 9.5)
e Vzorec Funkce ,MATH"“ umozfiuje zadani rovnice pfi dodrzeni nasledujicich pravidel:
?f - az 125 znaka;
2 - az 5 procesnich proménnych A, B, C, D, E. A, B, C, D, E mohou byt: konstanty,
2 meérené fyzikalni parametry, vysledky jinych aktivnich konfigurovanych funkci, pred-
= chozi vysledek stejné funkce, hodnoty zadané uzivatelem (PVC), hodnoty pfichazejici
3 z SPS (PVN), ... (viz kapitola 15);
= - s operatory a pravidly priority jak je uvedeno v Zalozka 2.
8 Zalozka 2: Operatory, priorita a pofadi vypoétd rovnice MATH
o
% Mozné operatory Priorita Poradi vypoctu
2 () 1 -
S |+ 2 zprava doleva
) °
x + % 4 zleva doprava
+ - 5
< > < = 6
— Nasobeni |ze zadat bez operatoru, napr.
10A/5B3)=10xA/5x(Bx3)=6xAxB
— Viz také kapitolu 8.5 Zadani matematické rovnice.
Vyuziti — Informace o stanoveni parametr(i funkce a nékteré priklady pouziti jsou uvedeny v
kapitole 9.14.

18
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5.6.6 Funkce PROP (proporcionalni)

Dostupnost Standard u véech modell
Vzorec 100% |-
! Zadani
0 0/0 ' procesu
scal- scal+
Vyuziti Vypocet vystupu proporcionalné k omezenému vstupu.

— Pro nastaveni parametr( funkce viz kapitolu 9.16.

5.6.7 Funkce ON/OFF

Dostupnost Standard u véech modell
Vzorec Rizeni ON/OFF
Vyuziti Pro vS8echny typy zadani.

— Pro nastaveni parametrd funkce viz kapitolu 9.17.

5.6.8 Funkce méreni prutoku

Dostupnost e Standard u model( 560205, 560213, 565984 az 565987
569259 az 569261, 569268 az 569270, 569277 az 569279
e volitelné (viz kapitola 9.5) u vSech ostatnich model(
Vyuziti Kazdy digitalni vstup lze pouzit k méfeni prdtoku.

5.6.9 Funkce PID

Dostupnost Volitelné (viz kapitola 9.5)
Vzorec Plynula regulace
Vyuziti Pro vSechny typy vstupu; s interni nebo externi pozadovanou hodnotou.

— Pro nastaveni parametr( funkce viz kapitolu 9.18.

Soucasné muze byt aktivnich jen 6 funkci PID.

19
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5.6.10 Casové Fizené davkovani

Dostupnost | Volitelné (viz kapitola 9.5)

Vyuziti Nap¥. v chladici v&Zi; pouziva se pro davkovani 2 produktll ve stanovenych intervalech
nebo pro davkovani dvakrat denné po dobu jednoho tydne.

Funkci ¢asového davkovani Ize kombinovat s funkci ON/OFF pouze béhem méfeni
vodivosti, aby bylo zajisténo predcisténi systému. Funkce ,ON/OFF“ musi byt
nakonfigurovana a aktivovana pred funkci Casového davkovani.

— Pro nastaveni parametrd funkce viz kapitolu 9.19.

5.6.11 Funkce objemové davkovani

Dostupnost | Volitelné (viz kapitola 9.5)

Vyuziti Specialné pro chladici véze. Davkovani urcitého objemu vody a aktivace aktuatoru béhem
urcité doby pro pfidani produktu a nasledné resetovani objemu vody na nulu.

— Pro nastaveni parametrd funkce viz kapitolu 9.20.

5.6.12 Funkce koncentrace

Dostupnost | Volitelné (viz kapitola 9.5)

Vyuziti Kfivky koncentrace pro nékteré slouceniny, jako je NaCl a H2SO4, jsou uloZeny pro pouziti
v celém rozsahu koncentraci (viz kapitola 9.29).

@ Viz technicky list pfistroje na adrese: country.burkert.com.

5.6.13 Funkce zaznamniku dat pro ukladani dat na pamétovou kartu

Dostupnost | Volitelné (viz kapitola 9.5)
Vyuziti Moznost ulozit kolisani 1 az 16 hodnot v urcitém casovém intervalu.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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5.7 Popis typoveho Stitku
a3 8619 multiCELL 1 e ~MO0:  2xDI - 2xAO - 2xDO - SD CARD —— 10
©F Supply: 12..36 VDC, 2 A 2 ||@g& | M1: pH/ORP - PT100/1000
X: Tomp:-10..460 °C 3 ||%€= | M2:  RES COND 2/4 POLES PT100/1000
:3% IP65 PANEL (FRONT) IP20 (REAR) ————F——4 [+ 38 | M3 2xA0 - 2xDO 11
1.Q= S-N:1110 5 1.Q= M4:
M5:
00560204 e A g"ﬁf:t 15
W44ML oftw.:
i i i i \ 00560?04 W44ML )
|
6 7 8 9 14 13

Obr. 5:  Popis typového stitku (priklad)

1. Typ pfistroje

Provozni napéti

Rozsah teploty okoli

Druh kryti

Sériové Cislo

Informace kK likvidaci

Oznaceni shody

Varovani: Pfed pouzitim pfistroje dodrzujte technické udaje uvedené v navodu k obsluze.

Vyrobni kéd

© ® N o o & 0D

10.P¥istroj se ¢teCkou pamétovych karet
11.Vlastnosti rozsifujicich modul(

12. Softwarové volby

13. Identifikacni Cislo

14. Vlastnosti desky CPU ,M0*

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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5.8 DalSi oznac¢eni (Jen u verze Ethernet)
Ethen\et/IP
Modbus TCP
Obr. 6:  Oznaceni protokoly (priklad)
(HANNNHTND
Obr. 7:  Oznaceni MAC adresou pfistroje (priklad)
5.9 Symboly na pfristroji
Symbol Popis
== Stejnosmérny proud
N Stridavy proud
J__ Zemnici pfipojka
@ Pripojeni ochranného vodice
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6 TECHNICKE UDAJE

6.1 Provozni podminky pro 8619 multiCELL

Teplota prostredi

* bez rozsifujicich modull ¢ -10...+70 °C"
* s roz$ifujicimi moduly ¢ -10...+60 °C"

" P¥i pouziti pamétové karty dodrzujte provozni teploty stanovené vyrobcem
pamétové karty

Vlhkost vzduchu <85 %, nekondenzuijici
Vyuziti Vnitfni a venkovni oblast

» Chrante pfistroj pred elektromagnetickym ruSenim, UV zafenim a pfi
venkovnim pouZiti proti vlivim pocasi.

Druh kryti IP ¢ IP652 dle normy IEC/EN 60529, NEMA4X na pfedni strang, kdyZ se
pfistroj instaluje do neuzavieného skfinového rozvadéce

* |IP20? dle normy IEC/EN 60529 pro dily uvnitf skfifiového rozvadéce

2 nehodnoceno UL

Typ provozu Nepretrzity provoz

Mobilita pristroje Napevno zabudovany pfistroj
Stupen znecisténi Stupern 2 dle UL/EN 61010-1
Kategorie vestavby Kategorie | dle normy UL/EN 61010-1
Maximalni nadmorska vyska 2000 m

6.2 Provozni podminky pro 8619 multiCELL WM DC

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

Teplota prostredi

e bez rozsifujicich modull ¢ -10...475 °C?

e s rozSifujicimi moduly ¢ -10...460 °C?
% Pfi pouziti pamétové karty dodrzujte provozni teploty stanovené vyrobcem
pameétoveé karty.

Vlhkost vzduchu <85 %, nekondenzujici

Vyuziti Vnitfni a venkovni oblast
» Chrarite pristroj pred elektromagnetickym rusenim, UV zafenim a pfi

venkovnim pouziti proti vlivim pocasi.
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Druh kryti IP IP65% a IP67* dle normy IEC/EN 60529, kdyZ jsou spinény nasledujici
podminky:

e Kazdy prvek kabelového Sroubeni byl z vyroby dotazen toCivym
momentem 5,5 Nm + 20 % (4,06 Ibf-ft = 20 %).

e Kabelova Sroubeni uzaviena nebo propojena kabely.

e Matice kazdého kabelového Sroubeni byla z vyroby dotazena
toCivym momentem 4,5 Nm = 20 % (3,32 Ibf-ft + 20 %).

¢ Téleso pevné uzavieno.

¢ 4 Srouby krytu se utahuji kfizem toCivym momentem
1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).

4 nehodnoceno UL

Typ provozu Nepretrzity provoz

Mobilita pristroje Napevno zabudovany pfistroj

Stupen znedisténi Stupen 2 dle UL/EN 61010-1
Kategorie vestavby Kategorie | dle normy UL/EN 61010-1
Maximalni nadmorska vyska 2000 m

6.3 Provozni podminky pro 8619 multiCELL WM AC

Dodrzujte maximalni pripustné zatizeni v zavislosti na teploté prostredi.
Viz kfivky snizeni vykonu Obr. 10 kapitola 6.9.

Teplota prostredi -10...+70 °C®. Viz kfivky snizeni vykonu Obr. 10 kapitola 6.9.

®  Pri pouziti pamétové karty dodrzujte provozni teploty stanovené vyrobcem

pamétoveé karty.

Vlhkost vzduchu <85 %, nekondenzujici

Vyuziti Vnitfni a venkovni oblast

» Chrarite pristroj pred elektromagnetickym rusenim, UV zarenim a pfi
venkovnim pouziti proti vlivim pocasi.

Druh kryti IP IP65% a IP67° dle normy IEC/EN 60529, kdyZ jsou spinény nasledujici

podminky:

e Kazdy prvek kabelového Sroubeni byl z vyroby dotazen toCivym
momentem 5,5 Nm + 20 % (4,06 Ibf-ft = 20 %).

e Kabelova Sroubeni uzaviena nebo propojena kabely.

e Matice kazdého kabelového Sroubeni byla z vyroby dotazena
to¢ivym momentem 4,5 Nm = 20 % (3,32 Ibf-ft £ 20 %).

¢ Téleso pevné uzavieno.

¢ 4 Srouby krytu se utahuji kfizem to¢ivym momentem
1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

9 nehodnoceno UL

Typ provozu Nepretrzity provoz

Mobilita pristroje Pfistroj napevno zabudovany

Stupen znedisténi Stupen 3 dle normy UL/EN 61010-1, kdyz jsou splnény nasleduijici
podminky:

e Téleso pevneé uzavieno.

e 4 Srouby krytu se utahuji kfizem to€ivym momentem
1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).

Kategorie vestavby Kategorie Il dle normy UL/EN 61010-1

Maximalni nadmorska vyska 2000 m
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6.4 Normy a smeérnice
Pristroj splriuje pfislusné harmoniza¢ni pfedpisy EU. Kromé toho zafizeni splfiuje také pozadavky zakon(
Spojeného kralovstvi.

V pfislusné aktualni verzi EU prohlaseni o shodé / UK prohlaseni o shodé najdete harmonizované normy,
které byly pouzity v postupu posuzovani shody.

Certifikace UL
Koncové pfistroje s variabilnim klicem PUO1 nebo PUO2 maiji certifikaci UL a splfiuji také nasledujici normy:
e UL 61010-1

e CAN/CSA-C22.2 n°61010-1

Identifikace na pfistroji Certifikace Variabilni kli¢
u Measuring
c\YL Jus Equipment UL-listed PU02
E237737
LISTED
GN uUs UL-recognized PUO1

Pro verzi Ethernet je pfistroj certifikovan nasledujicimi certifikaCnimi misty:
e ODVA pro protokol EtherNet/IP,
¢ PI pro protokol PROFINET

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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6.5 Udaje o materialech

Zalozka 3: Materialy, které jsou v kontaktu s okolnim vzduchem

Material

8619 multiCELL WM AC
8619 multiCELL nebo 8619 multiCELL
WM DC

PPO -

Komponenta

Téleso pro montaz do skfifnového
rozvadéce a upeviovaci prvek

Téleso pro nasténnou montaz, upevnovaci
deska, kabelova Sroubeni, kryci deska (pro - PA66
LCD displej), vyztuzené zavésné prvky.
Ochranna clona (pro slot bez pfipojovaci

svorky) PAGE

Tésnéni Silikon

Celni strana a tlagitka PC/Silikon

Nosna deska svorek USlechtila ocel 304

Svorkovnice PBT, kontakty z pozlacené slitiny médi

Pripojka pro konektor RJ45 Téleso: slitina médi a termoplast.
Kontakty: pozlacené

Uzemnovaci Sroub + pruzna podlozka USlechtila ocel 316 (A4)

Kryci deska pro svorkovnici sitového
zdroje 110...240 V AC

4 Srouby vika - PVC

- Uslechtila ocel 304

Silikon

PC

7 PPO

buirkert muliCELL

Slitina médi,
b termoplast, pozla-
cené kontakty

PBT, kontakty
z pozlacené

Uslechtila ocel 304 slitiny médi

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

Uslechtila ocel 316
(A4)

Silikon

Obr. 8:  Materialy komponent pristroje 8619 multiCELL
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Slitina médi, termoplast,
PAG6 pozlacené kontakty PA66

PVC

Silikon

Uslechtila ocel 316
(Ad4)

Uslechtila ocel 304

PBT, kontakty z pozlacené slitiny médi PAG6

Obr. 9:  Materialy komponent pfistroje 8619 multiCELL WM

6.6 Rozmeéry

Viz technické listy pfistroje na adrese: country.burkert.com.
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6.7 Elektrotechnicke udaje, 8619 multiCELL

Provozni napéti

e 12..36 VDC

e Filtrované a regulované

e Tolerance: =10 %

e Maximalni odbér proudu: 2 A

e Zdroj proudu s omezenim vykonu dle UL/EN 62368-1,
priloha Q

° nebo omezeny energeticky okruh v souladu s odst. 9.4 normy
UL/EN 61010-1

e SELV/PELV s nadproudovou ochranou s certifikatem UL dle
normy UL/EN 61010-1, zalozka 18

Vlastni spotfeba (bez rozSifujicich
moduld, neobsazené vystupy)

1,5 VA

Distribuce el. energie (,PWR OUT*)

e 12...36 V DC, 1,8 A max.
e Chranéno pred prepolovanim

VSechny digitalni vstupy (,DI)

* Spinaci prah V_ :5...36 V DC

® Spinaciprah V _: <2V DC

e Vstupni impedance 3 kQ

e Galvanicky oddélené

e Chranéno pred prepodlovanim a Spickami napéti
e Frekvence: 0,5...2500 Hz

VSechny analogové vystupy (,AO")

® Proud: 4...20 mA

e Nejistota: +0,5 % meérené hodnoty

e ZpUsob pripojeni libovolny, kolektor nebo zdroj

e Galvanicky oddélené

e Chranéno pred prepdlovanim

e Maximalni impedance smycky 860 Q pfi 30 V DC,
610 Q pri 24 V DC, 100 Q pfi 12V DC

VSechny digitalni vystupy (,DO")

e Tranzistor

e ZpUsob pripojeni libovolny NPN nebo PNP

e Galvanicky oddélené

e Ochrana pred zkratem

e Max. napéti: 36 V DC

e Max. frekvence 2000 Hz

e Maximalné pfipustny odbér proudu:
- Max. 700 mA, kdyz je aktivovan 1 DO na modul
- Max. 1 A, kdyz jsou aktivovany 2 DO na modul

- Max. 4 A u varianty Ethernet, kdyZz ma pfistroj
4 vystupni moduly
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6.8 Elektrotechnicke udaje, 8619 multiCELL WM DC

Provozni napéti e 12..36 VDC

e Filtrované a regulované

e Tolerance: +10 %

e Maximalni odbér proudu: 2 A

e Zdroj proudu s omezenim vykonu dle UL/EN 62368-1,
priloha Q

e nebo omezeny energeticky okruh v souladu s odst. 9.4 normy
UL/EN 61010-1

e SELV/PELV s nadproudovou ochranou s certifikatem UL dle
normy UL/EN 61010-1, zalozka 18

Vlastni spotfeba (bez rozSifujicich 2 VA

modull, neobsazené vystupy)

Distribuce el. energie e Chranéno pred prepdlovanim
(Modul POWER OUT) * 12..36 V DC, 1,8 A max.
VSechny digitalni vstupy (,,DI“) * Spinaci prah V_ :5...36 V DC

® Spinaci prah V_: <2V DC

e Vstupni impedance 3 kQ

e Galvanicky oddélené

e Chranéno pred prepodlovanim a Spickami napéti

e Frekvence: 0,5...2500 Hz

VSechny analogové vystupy (,AO") e Proud: 4...20 mA

® Nejistota: +0,5 % mérené hodnoty

e ZpUsob pfipojeni libovolny, kolektor nebo zdroj

e Galvanicky oddélené

e Chranéno pred prepdlovanim

e Maximalni impedance smycky 1100 Q pfi 36 V DC,
610 Q pii 24 V DC, 100 Q pfi 12 V DC

Vsechny digitalni vystupy (,DO®) e Tranzistor

¢ ZpUsob pripojeni libovolny NPN nebo PNP

e Galvanicky oddélené

e Ochrana pred zkratem

e Max. napéti: 36 V DC

e Max. frekvence 2000 Hz

e Maximalné pfipustny odbér proudu:
- Max. 700 mA, kdyz je aktivovan 1 DO na modul
- Max. 1 A, kdyz jsou aktivovany 2 DO na modul

- Max. 4 A u varianty Ethernet, kdyz ma pfistroj
4 vystupni moduly
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6.9 Elektrické parametry 8619 multiCELL WM AC

Elektrické napajeni 110...240 V AC

¢ Tolerance ¢ —10..+10 %

e Frekvence ¢ 50...60 Hz

e Max. proud e 550 mA

e Integrovana ochrana ¢ Pojistka 3,15 A, s Casovym zpozdénim, 250 V AC, (spinaci

schopnost = 1500 A pfi 250 V AC, 10 kA pfi 125 V AC),
povoleni/certifikat dle IEC 60127, UL-listed a UL-recognized
Distribuce el. energie e Chranéno pred prepdlovanim

(Modul POWER OUT) e 24V DC, filtrované a regulované, pfistroj je trvale pfipojen k
bezpec€nostnimu obvodu velmi nizkého napéti (SELV) na urovni
energie bez nebezpedi,

o @1 ,3 A max.: dodrzujte maximalni pfipustné zatizeni v zavis-
losti na teploté prostredi. viz kfivky snizeni vykonu Obr. 10.

Maximalni
zatéZovaci
proud

[A]

1.3

1.1 \

0.8 N s 8619 multiCELL WM AC,
N bez rozsifujiciho modulu

0.6

\
\
—a 8619 multiCELL WM AC,
s rozsitujicim modulem

A
-20 -10 0 +10 +20 +30 +40 +50 +60 +70 +80[°C]
Teplota prostredi

Obr. 10:  Krivky snizeni vykonu maximalné pripustného zatizeni v zavislosti na teploté prostredi
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Vsechny digitalni vstupy (,,DI*) * Spinaciprah V_:5...36 V DC

* Spinaci prah V_: <2V DC

e V/stupni impedance 3 kQ

e Galvanicky oddélené

e Chranéno pred prepdlovanim a Spickami napéti

e Frekvence: 0,5...2500 Hz

VSechny analogové vystupy (,AO“) e Proud: 4...20 mA

e Nejistota: +0,5 % mérené hodnoty

e ZpUsob pfipojeni libovolny, kolektor nebo zdroj

e Galvanicky oddélené

e Chranéno pred prepdlovanim

e Maximalni impedance smycky 1100 Q pfi 36 V DC,
610 Q pfi 24 V DC, 100 Q pfi 12V DC

VSechny digitalni vystupy (,DO®) e Tranzistor

e ZpUsob pfipojeni libovolny NPN nebo PNP

e Galvanicky oddélené

e Ochrana pred zkratem

e Max. napéti: 36 V DC

e Max. frekvence 2000 Hz

e Maximalné pripustny odbér proudu:
- Max. 700 mA, kdyz je aktivovan 1 DO na modul
- Max. 1 A, kdyz jsou aktivovany 2 DO na modul

- Max. 4 A u varianty Ethernet, kdyz ma pfistroj
4 vystupni moduly
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6.10 Spoleéné specifikace vSech variant

6.10.1 Specifikace pamétoveé karty

Doporucujeme pouzit pamétovou kartu s kapacitou 8 GB, ktera je k dostani u spolec¢nosti Birkert
pod identifikacnim Cislem 564072, protoze byla s pfistrojem testovana a jeji funkénost byla ovérena.

Pamétova karta s jinou kapacitou nebo od jiného vyrobce mUze zpUsobit poruchu pristroje.

e Typ pamétové karty e MMC (MultiMedia Memory Card) a kompatibilni
e Kapacita e 8 GB max.

e Souborovy systém e FAT32

® Provozni teplota e —25..+85 °C

6.10.2 MérFeni prutoku
Viz navod k obsluze snimace pritoku pripojeného na pfistroji.

6.10.3 Specifikace modulu ,,Input*

Prikon 0,1 VA

Digitalni vstupy (,,DI%) * Spinaci prah V_ :5...36 V DC

* Spinaciprah V_: <2V DC

e Vstupni impedance 3 kQ

e Galvanicky oddélené

e Chranéno pred prepdlovanim a Spickami napéti
* Frekvence: 0,5...2500 Hz

Analogové vstupy (,Al): e Zpusob pfipojeni libovolny, kolektor nebo zdroj
e Galvanicky oddélené

e Presnost £0,25 %

e Proud: 0...22 mA nebo 3,5...22 mA. Max. napéti: 36 V DC
Impedance: 50 Q. Rozliseni: 1,5 pA

e Napéti: 0...5V DC nebo 0...10 V DC. Max. napéti: 36 V DC
Impedance: 110 kQ. Rozliseni: 1 mV
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6.10.4 Specifikace vystupniho modulu ,,OUT*

Prikon

0,1 VA

V8echny digitalni vystupy (,DOx“)

¢ Tranzistor

e ZpUsob pfipojeni libovolny NPN nebo PNP
e Galvanicky oddélené

e Ochrana pred zkratem

e Max. napéti: 36 V DC

e Max. frekvence 2000 Hz

e Maximalné pfipustny odbér proudu: viz kapitola 6.7, 6.8

nebo 6.9

VSechny analogové vystupy (,AOx")

® Proud: 4...20 mA

* Negjistota: +0,5 % mérené hodnoty

e ZpUsob pripojeni libovolny, kolektor nebo zdroj

e Galvanicky oddélené

e Chranéno pred prepdlovanim

e Maximalni impedance smycky 1100 Q pfi 36 V DC,
610 Q pfi 24 V DC, 100 Q pfi 12 V DC

6.10.5 Specifikace modulu ,,pH/ORP*

Méreni pH

e Rozsah méreni pH

e Rozliseni méreni pH

e Systematicka odchylka pfi méreni pH
® Rozsah méfeni rozdilu potenciall

* RozliSeni méreni rozdilu potenciall

e Systematicka odchylka méreni rozdilu
potenciall

* Typ sondy pH

e —2.00...+16,00 pH

0,01 pH

+0,02 pH + chyba sondy pH
—600...4+4600 mV

e 0,1 mV

e +1 pH + chyba sondy pH

e Elektrochemicky

Prikon

0,1 VA

Meéreni redoxniho potencidlu

e Rozsah méreni redoxniho potencialu
¢ RozliSeni méreni rozdilu potencialli

e Systematicka odchylka méreni rozdilu
potenciald

¢ Typ sondy redoxniho potencialu

e —2000...+2000 mV
e 0,1 mV
e +1 mV + chyba sondy ORP

e Elektrochemicky

Méreni teploty

¢ Rozsah méreni

e Rozliseni méfeni

e Systematicka odchylka pfi méreni

e Typ teplotniho senzoru

e -25...+4130 °C

e (0,1°C

e +1 °C + chyba teplotni sondy

* Pt100 nebo Pt1000, se 2 nebo 3 vodici
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6.10.6 Specifikace modulu vodivosti ,,COND*

Méreni odporu (bez pfipojeného senzoru |5 Q...1 MQ

vodivosti)
Prikon 0,25 VA
Typ sondy vodivosti Se 2 nebo 4 elektrodami; specifikace ¢lankd Burkert jsou

popsany v prisluSném navodu k obsluze.

Méfreni vodivosti
(s pfipojenym senzorem vodivosti)

e Rozsah mérfeni ¢ 0,000 uS/cm...2 S/cm (podle typu senzoru vodivosti)
¢ Rozliseni méfeni * 10-° S/cm

e Systematicka odchylka pfi méreni e +0,5 % namérené hodnoty + chyba senzoru vodivosti
Méreni odporu

(s pfipojenym senzorem vodivosti)

e Rozsah méreni ® 0,500 Q.cm...100 MQ.cm (podle typu senzoru vodivosti)
 Rozlieni méreni ¢ 10-" Q.cm
e Systematicka odchylka pfi méreni e +0,5 % nameérené hodnoty + chyba senzoru vodivosti

(bez senzoru)

Méfeni teploty

e Rozsah méreni e —40 °C...+200 °C

e Rozliseni méreni e +0,1°C

e Systematicka odchylka pfi méfeni e +1 °C + chyba teplotni sondy

¢ Typ teplotniho senzoru e Pt100 nebo Pt1000, se 2 nebo 3 vodici

6.10.7 Specifikace modulu Ethernet M1

Prikon 2,2 VA

Podporované sitové protokoly e Modbus TCP
e PROFINET
e Ethernet/IP

LED diody e 2 LED diody Link/Act (zluté)
e 2 LED diody Link (zluté)

El. pfipojka e 2 pripojky pro konektor RJ45
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6.11 Specifikace protokolu Industrial Ethernet

6.11.1 Protokol Modbus TCP

Port TCP 502
Protokol Internetovy protokol, verze 4 (IPv4)
Sitova topologie e Strom

e Hvézda

e Linearni (oteviené zapojeni daisy chain)

Konfigurace IP e Pevna IP adresa
° BOOTP (protokol Bootstrap)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Prenosova rychlost 10 a 100 MBit/s

Vrstva prenosu dat Ethernet Il, IEEE 802.3

Funkéni kody Modbus 3,4, 16, 23

Registr pro ¢teni/zapis Max. 125 registr( pro ¢teni a 123 registrd pro zapis na telegram
Rezim zprav Server

Vstup (Target >> Originator) ¢ VSechny diagnostické informace a informace o chybach maji

nejvysSi prioritu a Ize je nacist z SPS (viz doplfiikovy navod
k digitalni komunikaci pro typ 8619).

e Al / DI/ AO / DO: hodnota, stav, jednotka

e Pristroje a moduly: stav

® Funkce: hodnota, stav, jednotka

e PVC: hodnota, stav, jednotka
Vystup (Originator >> Target) 20 Process Variables Network (PVN)

Al = analogovy vstup, AO = analogovy vystup, DI = digitalni vstup, DO = digitalni vystup, Target = server,
Originator = klient.
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6.11.2 Protokol PROFINET
Product type Kompaktni pfistroj pole-10
Specifikace PROFINET IO V2.3
Sitova topologie e Strom
e Hvézda

¢ Kruh (uzavrené zapojeni daisy chain)
e Linearni (oteviené zapojeni daisy chain)

Sprava sité

e LLDP (Link Layer Discovery Protocol)

e SNMP V1 (Simple Network Management
Protocol)

e MIB-II (Management Information Base)

DalSi podporované funkce

e DCP (Discovery and Configuration Protocol)
e VLAN a Priority Tagging

e Shared Device

e RTC (Real Time Cyclic) protokol: tfida 1

Pfenosova rychlost

100 MBit/s, full duplex

Vrstva prenosu dat

Ethernet Il, IEEE 802.3

Maximalné podporovana tfida shody CC-B
Redundance média (pfi kruhové topologii) MRP client je podporovan
Minimalni doba cyklu 64 ms

Vstup cyklickych dat (pfistroj do I0-Controller nebo
pristroj do I0-Supervisor)

e \/Sechny diagnostické informace a informace
o chybach maji nejvyssi prioritu a Ize je nacist
z SPS (viz doplikovy navod k digitalni komunikaci
pro typ 8619).

e Al / DI/ AO / DO: hodnota, stav, jednotka
e Pristroje a moduly: stav

e Funkce: hodnota, stav, jednotka

e PVC: hodnota, stav, jednotka

Vystup cyklickych dat (IO-Controller do pfistroje
nebo I0-Supervisor do pfistroje)

20 Process Variables Network (PVN)

Mnohonasobné Application Relations (AR)

Pristroj mGze soucasné zpracovat az 2 |0-AR,
1 supervisor-DA AR.

Soubor GSDm

K dispozici na adrese / Ke staZzeni na adrese:
country.burkert.com

Al = analogovy vstup, AO = analogovy vystup, DI = digitalni vstup, DO = digitalni vystup.
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6.11.3 Protokol EtherNet/IP

Protokol

Internetovy protokol, verze 4 (IPv4)

Sitova topologie

e Strom
e Hvézda

e DLR (Device Level Ring) u uzavieného zapojeni
daisy chain
¢ Linearni u otevieného zapojeni daisy chain

Konfigurace IP

e Pevna IP adresa
e BOOTP (protokol Bootstrap)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Sluzby CIP Reset
(Common Industrial Protocol)

Sluzba Reset (typ 0 nebo typ 1) objektu identity

Prenosova rychlost

10 a 100 MBit/s

Rezim duplex

Half duplex, full duplex, autonegotiation

Vrstva pfenosu dat

Ethernet Il, IEEE 802.3

Rezimy MDI
(Medium Dependent Interface)

auto-MDIX

Preddefinované standardni objekty

e |dentity (O x 01)

e Message Router (0 x 02)

e Modul (0 x 04)

e Connection Manager (0 x 06)
° DLR (0 x 47)

® QoS (0 x 48)

e E/A deska CPU MO (0 x 64)
e Funkce (0 x 65)

e Rozsifujici moduly (0 x 66)
e Modul Ethernet (0 x 67)

e Rozhrani TCP/IP (0 x F5)

e EtherNet Link (0 x F6)

RPI (Requested Packet Interval)

e Minimum: 100 ms
e Maximum: 9999 ms

Vstup (Consumer na Producer nebo Adapter na
Scanner)

e VSechny diagnostické informace a informace
o chybach maiji nejvyssi prioritu a Ize je nacist
z SPS (viz doplfikovy navod k digitalni komunikaci
pro typ 8619).

e Al / DI/ AO / DO: hodnota, stav, jednotka

¢ Pfistroje a moduly: stav

¢ Funkce: hodnota, stav, jednotka

e PVC: hodnota, stav, jednotka

Vystup (Producer na Consumer nebo Scanner na
Adapter)

20 Process Variables Network (PVN)

Soubor EDS

K dispozici na adrese / Ke stazeni na adrese:
country.burkert.com

Al = analogovy vstup, AO = analogovy vystup, DI = digitalni vstup, DO = digitalni vystup,
Consumer = server, Producer = klient, Adapter = server, Scanner = klient.
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7 INSTALACE A KABELOVE SPOJENI

71 Bezpecnostni pokyny

A NEBEZPECI

Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

» Pokud je 12...36 V DC varianta pfistroje ur€ena pro pouziti v mokrém prostredi nebo pro venkovni pou-
ziti, omezte maximalni provozni napéti na 35 V DC.

» Nez zaCnete pracovat na zarizeni nebo pfristroji, odpojte napéti a zajistéte jej proti opétovnému zapojeni.
» Kazdy nastroj pfipojeny k pristroji musi byt dvojité izolovan od elektrické rozvodné sité v souladu s nor-
mou UL/EN 61010-1.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni prfedpisy pro elektrické pristroje.

A VAROVANI

Nebezpedi Urazu pfi nespravné instalaci.
» Elektrické instalace m{ze provadét pouze autorizovany odborny personal pomoci vhodného nastroje.

» VVlybavte elektroinstalaci budovy, ve které bude pfistroj nainstalovan, vypinacem pfi pretizeni nebo
odpojovacem.

» Nainstalujte vypinac pfi pretizeni nebo odpojovac¢ na misto, na kterém je snadno pfistupny.

» Oznacte vypinac pfi pretizeni nebo odpojovac jako prerusovaci zafizeni pro napajeni pfistroje elektric-
kym proudem.

» Pouzivejte vhodna zafizeni na ochranu proti pretizeni. U provedeni s napétim 110...240 V AC musi byt
nadproudova ochrana instalovana na zivém a nulovém vodici.

» Neprovozuijte verzi pfistroje 12...36 V DC se stfidavym napétim nebo stejnosmérnym napétim vysSsim
nez 36 VDC +10 %.

» Neprovozujte verzi pfistroje 110...240 V AC se stejnosmérnym napétim nebo stfidavym napétim vysSim
nez 240 V AC.

» Dodrzujte normu NF C 15-100/IEC 60634.
» Pouzivejte predevSim sondy nebo senzory od spolecnosti Birkert.
» Prectéte si a dodrzujte navody k obsluze vSech zafizeni pfipojenych na pfistroji.

» U pristroje 8619 multiCELL WM smi vkladat nebo vyjimat pamétovou kartu do/ze ¢teci/zapisovaci jed-
notky pouze autorizovany personal.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

Nebezpedi urazu pri neumysiném zapnuti pfistroje a pfi nekontrolovaném opétovném spusténi.
» Zajistéte zafizeni proti nelumyslnému ovladani.

» Po kazdém zasahu na pfistroji zajistéte opétovné kontrolované spusténi.

Pri instalaci Ethernet dodrzujte normu ISO/IEC 61918.

Chrarite pristroj pred elektromagnetickym rusenim, UV zarenim a pfi venkovnim pouziti proti vlivim
pocasi.
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7.2 Postup instalace

1. Realizace mechanickeé instalace: V zavislosti na varianté dodrzujte instrukce v kapitole 7.2.1 nebo 7.2.2.

2. Kabelové spojeni pfistroje: V zavislosti na varianté dodrzujte instrukce v kapitole 7.3.

7.21 Instalace pristroje 8619 multiCELL v télese nebo skrinovém

rozvadécdi

— P¥i instalaci smontovaného pfistroje do télesa nebo skfinového rozvadéce postupuijte podle nize uve-

denych instrukci.
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Toto zobrazeni neni v méfitku.
Rozméry jsou uvedeny v mm.

1. krok:

— Zajistéte, aby tloustka dvifek télesa nebo dvefi
skfiné byla mensi nez 4 mm.

— Zajistéte, aby kolem vyrezu a na vnitini strané
skfiné byl dostatek mista pro snadné umisténi 4
upevnovacich prvka.

— Ve dverich télesa nebo rozvadéce vyfiznéte vyrez
podle normy CEl 61554:1999 (DIN 43700).

2. krok:

Pripravte 4 upevnovaci prvky:
— Do kazdého pfistroje viozte Sroub.

— Sroub dotahuijte tak dlouho, dokud nebude konec
driku Sroubu v jedné roviné s pristrojem.

3. krok:

— Zasunte téleso s pfipojkami do vyfiznutého otvoru
dozadu az k dorazu.

4. krok:

— Zasunte haky prvniho upevnovaciho prvku
do drazek na télese (1).

— Upevnovaci prvek (2) potahnéte.
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5. krok:

— Ruéné pripevnéte upevinovaci prvek v jedné
roviné s pfistrojem tak, aby haky zlstaly na svém
misté

6. krok:

— Srouby Uplné dotahnéte vhodnym $roubovakem.

— Opakovanim krok( 4 aZ 6 pripevnéte zbyvajici 3
upevnovaci prvky.

Obr. 11: Instalace pristroje do télesa nebo skrirnového rozvadéce

7.2.2 Instalace pfristroje 8619 multiCELL WM na drzak
POZOR

Nebezpeci vécnych skod zptisobenych uvolnénym kabelovym Sroubenim. Téleso kabelového Sroubeni
je z vyroby zasroubovano do télesa to¢ivym momentem 5,5 Nm (4,06 Ibf-ft).
» Pred instalaci t€lesa pro nasténnou montaz na drzak zkontrolujte, zda jsou télesa kabelovych Sroubeni
pevné dotazena. Pokud jsou télesa kabelovych Sroubeni uvolnéna, utahnéte je toivym momentem
5,5 Nm = 20 % (4,06 Ibf-ft + 20 %).

Pristroj 8619 multiCELL WM se instaluje na drzék s upevrovaci deskou pro nasténnou montaz.
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— Vhodné misto instalace vyberte nasledovné:

e Plocha je rovna.

¢ Povrchova teplota drzak( zlstava nizsi nez 100 °C.
e Displej se nachazi ve vysce o¢i.

¢ Je zde dostatek prostoru pro otevreni télesa o 180°.
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1. krok: Sejméte z pfistroje upeviiovaci desku
na sténu.

1. ZatlaCte na spojku, abyste uvolnili pfistroj.
2. Zvednéte pfistroj.

3. Oddélte pristroj od upeviiovaci desky na sténu.

2. krok: Umistéte upeviovaci desku na sténu
na drzak.

@ Srouby a podlozky nejsou souéasti dodavky.
.QB.
— Do drzaku vyvrtejte otvory podle rozmérd uve-
denych na obrazku vlevo.

— Pouzijte 4 Srouby o priiméru 6 mm, které unesou
hmotnost pfistroje a jsou vhodné pro drzak.

‘ i ) — Pro kazdy Sroub pouzijte jednu podlozku.

90

— 4 Srouby umistéte do upevriovaci desky pro
nasténnou montaz a do otvorl vyvrtanych

- do drzaku.
— 4 Srouby utahujte kfizem maximalnim tocivym
Toto zobrazeni neni v méfitku. momentem 5,3 Nm. (3,91 Ibf-ft)

Rozméry jsou uvedeny v mm.
> 3. krok: Instalace pfistroje na upeviiovaci desku.

— Zakladnu vodicich lizin vyrovnejte s uchycenim.

Uchyceni

— Zavedte 4 vodici liziny do 4 uchyceni az se slysi-
telné zajisti.
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Obr. 12:  Instalace pfistroje 8619 multiCELL WM na drzak
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7.3 Elektrické kabelové spojeni

A NEBEZPECI

Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

» Pokud je 12...36 V DC varianta pfistroje ur€ena pro pouziti ve vihkém prostredi nebo pro venkovni pou-
ziti, omezte maximalni provozni napéti na 35 V DC.

» Nez zaCnete pracovat na zafizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte jej proti opétovnému zapojeni.

» Kazdy nastroj pfipojeny k pfistroji musi byt dvojité izolovan od elektrické rozvodné sité v souladu s nor-
mou UL/EN 61010-1.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni predpisy pro elektricke pfistroje.

V zavislosti na objednané verzi jsou na zadni strané pristroje namontovany krytky, které uzaviraji
volné sloty.

> Tyto krytky ze zadni desky neodstranujte.

Pfi instalaci Ethernet dodrzujte normu ISO/IEC 61918.

7.3.1 Doporuceni ke kabelovému spojeni pristroje 8619
multiCELL WM

POZOR
U pristroje 8619 multiCELL WM se miize poskodit plochy kabel, ktery spojuje displej s vodici deskou.

» Opatrné otvirejte a zavirejte viko skiing.

> Nepfiviete plochy kabel.

» Netahejte za plochy kabel.

» S plochym kabelem manipulujte opatrné.

» Kdyz je plochy kabel odpojeny, opatrné jej zase pfipojte.

POZOR
Pokud neni pristroj 8619 multiCELL WM pevné usazen, miize dojit k jeho poskozeni.

» Ujistéte se, ze jsou matice nepouzitych kabelovych Sroubeni utazeny (do kazdého kabelového Sroubeni
je z vyroby vloZzena tésnici zatka).

» Po dokonc¢eni mechanické instalace a zapojeni utahnéte Srouby kabelovych Sroubeni toivym momen-
tem 4,5 Nm + 20 % (3,32 Ibf-ft + 20 %).

» Po dokonceni mechanickeé instalace a zasSroubovani 4 Srouby krytu utahnéte kfizem toCivym momentem
1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).
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— Pred zapojenim kabel( nainstalujte pfistroj podle instrukci v kapitole 7.2.1 nebo kapitole 7.2.2.
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7.3.2

Specifikace kabell a vodicu

— Pouzivejte stinéné kabely (nejsou soucasti dodavky) s maximalni provozni teplotou vyssi nez 90 °C.

— Pouzivejte kabely a vodiCe o rozmérech, které odpovidaji specifikacim popsanym v Zalozka 4.

— Pro verzi Ethernet pouzijte kabely RJ45, které odpovidaji specifikacim popsanym v Zalozka 5.

Elektrické pfipojeni se provadi pres svorkovnice a u varianty Ethernet pres porty RJ45:

e pfimo, u pfristroje 8619 multiCELL.

e pres kabelové Sroubeni, u pfistroje 8619 multiCELL WM.

Zalozka 4: Specifikace kabell a vodi¢l pro svorkovnice

Vnéjsi pramér kabelu (8619 multiCELL WM)

6...12 mm (4 mm pfi pouziti vicenasobného tésnéni
na vstupu)

Prarez lokalniho zemniciho vodice
(verze 12...36 V DC)

0,75...1,5 mm

Prirez pfipojky ochranného vodice
(verze 110...240 V AC)

min. 1,5 mm?

Prifez tuhého vodi¢e HO5(07) V-U

0,2...1,5 mm?, odizolovany 7 mm

Prirez elastického vodi¢e H05(07) V-K

0,2...1,5 mm?, odizolovany 7 mm

Prirez vodice s neizolovanym kabelovym okem

0,2...1,5 mm?, odizolovany 7 mm

Prirez vodice s izolovanym kabelovym okem

0,2...0,75 mm?2, odizolovany 7 mm

Zalozka 5: Specifikace kabelu RJ45

Aby bylo zajisténo, Ze Ize zcela uzavrit dvere verze Ethernet montované na zed, pouzijte konektor
RJ45 o maximalnich rozmérech 45 mm, v€etné poloméru ohybu kabelu Ethernet.

Stinény kabel minimalni pozadavek: FTP
Minimalni kategorie 5e/CAT-5
Délka max. 100 m
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7.3.3 Kabelové spojeni el. napajeni 12...36 V DC pro pristroj 8619
multiCELL

— Pouzijte filtrované a regulované napajeni 12...36 V DC.

— Napajeni 12...36 V DC pfipojte na desku CPU ,MO0* pfistroje 8619 multiCELL.

— Pripojte funkéni uzemnéni instalace k zemnicimu Sroubu pfistroje (viz kapitola 5, Obr. 2) pomoci kabelové
koncovky s okem vhodnym pro uzemnovaci Sroub M4 a uzemnovaci vodic.
Utahnéte toCivym momentem 1 Nm = 20 % (0,74 Ibf-ft + 20 %).

— Pripojte zastinéni kazdého kabelu na svorku ,,FE“ (funk&ni uzemnéni), aby bylo zaru¢eno vyrovnani
potenciald instalace.

12-36 VDC

—
mamese IL0000000000000000000

SuPPLY [Pwr ouT| DIt | Di2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Odnimatelné Sroubové svorky, 21 poloh, ¢erné

Obr. 13:  Kabelové spojeni el. napajeni 12...36 V DC pro pristroj 8619 multiCELL
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7.3.4 Kabelové spojeni el. napajeni 12...36 V DC pro pristroj 8619
multiCELL WM DC

— Pouzijte filtrované a regulované napajeni 12...36 V DC.
— Pro napajeci kabel pouzijte kabelové Sroubeni zcela vpravo.
— P¥ipojte napajeni 12...36 V DC pro pfistroj 8619 multiCELL WM ke svorkovnici ozna¢ené 12...36 V DC.

— Pripojte funkéni uzemnéni instalace k zemnicimu Sroubu pfistroje (viz kapitola 5, Obr. 2) pomoci kabelové
koncovky s okem vhodnym pro uzemnovaci Sroub M4 a uzemnovaci vodic.
Utahnéte toCivym momentem 1 Nm + 20 % (0,74 Ibf-ft + 20 %).

— PFipojte zastinéni kazdého kabelu na svorku ,FE“ (funk&ni uzemnéni), aby bylo zaru¢eno vyrovnani
potenciall instalace.

Odnimatelné
Sroubové svorky,
2 polohy, zelené

Zdroj napajeni

Obr. 14:  Kabelové spojeni el. napajeni 12...36 V DC pro pristroj 8619 multiCELL WM
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7.3.5 Kabelové spojeni el. napajeni 110...240 V DC pro pristroj 8619
multiCELL WM AC

— OdSroubujte a sejméte kryci

desku pfipojné svorkovnice
=) w\ pro napajeni elektrickym

proudem.
‘1:“ & Kryci deska
— Pro napajeci kabel pouzijte

Odnimatelné &roubové kabelové Sroubeni zcela
svorky, 2 polohy, zelené vpravo.

— Pripojte napajeni

110-240 v~ 110...240 V DC pro pfistroj
8619 multiCELL WM AC
ke svorkovnici oznacené
110...240 V DC.

— PFipojte funkéni uzemnéni
instalace k zemnicimu
L Sroubu pfistroje (viz
kapitola 5, Obr. 3) pomoci
kabelové koncovky s okem
vhodnym pro uzemnovaci
Sroub M4 a uzemnovaci
vodi€. Utahnéte toCivym
momentem 1 Nm + 20 %
(0,74 Ibf-ft £ 20 %).

L: Fazovy vodi¢
N: Neutralni vodi¢

— Upevnéte a pfiSroubujte
kryci desku.

Obr. 15:  Kabelové spojeni el. napajeni 110...240 V DC pro pristroj 8619 multiCELL WM AC
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7.3.6 Napajeni externiho zarizeni pres pristroj 8619 multiCELL

Pfistroj v provedeni pro skfifiovy rozvadéc Ize pouzit k napajeni externiho zafizeni, napfiklad senzoru
pritoku, napétim shodnym s napajecim napétim pfistroje.

Napéjeni probiha na desce CPU ,,MQ* pfistroje 8619 multiCELL.

12..36 VDC

Dostupné napajeni pro

externi zafizeni

e [OO0000000000000000

i+ HAAEF AR 22 A p e

suppLY [PwroUT| DIt | DI2 |FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Odnimatelné Sroubové svorky, 21 poloh, ¢erné

Obr. 16:  Napdjeni externiho zafizeni pres pristroj 8619 multiCELL

7.3.7 Napajeni externiho zafizeni pres pristroj 8619 multiCELL WM

Pristroj Ize vyuZzit k napajeni vice externich zafizeni, napiiklad senzord pritoku nebo senzor( vodivosti.

— Pro napajeni externiho pfistroje el. proudem se pfistroj pfipoji ke kladné a zaporné Sroubové svorce na
svorkovnici ,,POWER OUT*

Napéti dostupné na zelené svorkovnici ,,POWER OUT" pfistroje 8619 multiCELL WM:
e odpovida napajecimu napéti u pfistroje 8619 multiCELL WM DC, napajeného napétim 12...36 V DC.

e odpovida napéti 24 V DC u pfistroje 8619 multiCELL WM AC, napajeného napétim 110...240 V AC.

dananENeaanEn

Odnimatelné Sroubové svorky,
12 poloh, zelené

Obr. 17:  Napdjeni externiho zafizeni pres pristroj 8619 multiCELL WM*
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7.3.8 Kabelové spojeni vstupu a vystupt na desce CPU ,,MO“
Deska CPU ,M0“ ma,

e 2 digitalni vstupy (bod DI1 a DI2), napfiklad pro pfipojeni senzoru pritoku

e Dva analogové vystupy 4...20 mA (bod AO1 a AO2)

e 2 digitalni vystupy (bod DO1 a DO2)

Vstupy a vystupy jsou galvanicky oddélené a tim neuzemnéné.

Prvni vstup 4...20 m
(na externim nastroji)
+ -
\—. 0VDC
Q
8 Druhy digitalni vystup Druhy vstup 4...20 mA
- (na externim nastroji) (na externim nastroji)
= E3E T
g I_. 0VDC 12..36 VDC Z4t87 1
B
—
o Prvni digitalni vystup ] -
g (na externim nastroji)
g o Q Q 0VDC
= Q| > >
O
2 5..36 VDC o—— Q o ® Q 9 12..36 VDC
9 > % o > o I
g o 10 — o —
: ]
i N
& Rt et Mol ipdtotatel o R e SEttute i At et S 0VDC
] + T
< s
: DDDDDDDDDDDDDDD@DDDD@
‘B
= =N -N L R S N VRN TR
8 | pit | pi2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE
? Odnimatelné Sroubové
<
3 svorky, 21 poloh, &erné \/ \/ \/
8 Digitalni Analogové Digitalni
S vstupy vystupy vystupy
P
<C
= DI1, DI2, AO1, AO2, DO1 a DO2: Oznaceni v nastavovaci urovni desky CPU ,,MO“.
FE = funkéni uzemnéni

Obr. 18: Kabelové spojeni vstupl a vystupl na desce CPU ,,M0“
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7.3.9 Priklady pFipojeni méFicich zafizeni pritokového mnozZstvi na
pristroj 8619 multiCELL
NPN
12..36 VDC|

Zdroj napajeni

VAN

vy

Odnimatelné

FE = funkéni

Sroubové svorky,
21 poloh, ¢erné

NOOROONE00000000000

SQISC]LLi—i—LLkl—l_I—U_

| o
[T

L w o+ o+ o owl| uzemnéni

SUPPLY |PWR

out| bt |pi2

|FE| AO1 | AO2 |FE| DOT | DO2 |FE

Obr. 19:  Kabelové spojeni 2 snimact pritoku typu 8030 pres 2 konektory typu 2508 nebo typu 2518

8077

>

12..36 VDC

VDG
i

8041
o~
Pls-Pls+PE V- {+ 4..20 )
Sy NINININIAIN t
D S v g ¢ |}

Zdroj napajeni

Bila

Cervena
Cerna

VAN

vy

Odnimatelné

Sroubové svorky,
21 poloh, cerné

Y
OD0RCOHO0E00000000000
FE = funk&ni uzemnéni
S | I e e = S N e A R A LA
suppLY [RwWR ouT [pit | Dig |FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Obr. 20: Kabelové spojeni snimace pritoku typu 8077 a snimace pratoku typu 8041
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7.3.10 Priklady pripojeni magnetického ventilu na pristroj 8619
multiCELL WM

Magneticky ventil Ize na pfistroj pfipojit pfes desku CPU ,,M0“ nebo vystupni modul ,,OUT*

Pri pripojovani magnetického ventilu k pfistroji pfipojte paralelné k magnetickému ventilu Flyback diodu.
Pokud je magneticky ventil pfipojen pres konektor typu 2508 nebo typu 2518, je tento konektor k dispozici
s integrovanou Flyback diodou.

Magneticky ventil

12..36 VDC

—

0VDC

Odnimatelné Sroubové svorky,
21 poloh, ¢erné <

N00000000000000000000)

dadal x 2 B Fe i

>

!
1\

l +1 o
(I}
[

| o1 | pi2 [Fel ao1 | ao2 [Fel bo1 | po2 [FE

Obr. 21:  Kabelové spojeni magnetického ventilu s deskou CPU ,,M0*“ pristroje
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7.3.11 Identifikace pfFipojek na rozSirujicich modulech

Kdyz misto svorkovnic dodanych s pfistrojem pouzijete jiné svorkovnice, pak tyto svorkovnice nejsou
oznaceny.

Obr. 22 umozriuje popis svorek.

MEMORY CARD ([[a5—58 55

MOf|l®e ® ® 8 ® @8 8 ® 88 B @ B @ B ® @ B ® @

|SUPPLY [Pwr oUT| DI1 | DI2 |FE| AO1 |AO2 |FE|DO1 [DO2 |FE|
A ‘y N ALY

M1 eeneenee.:n eaeeanea.:nlMZ

M3 esoee@es:,@ m.’l..l..la.]“M4
| | 1T | | 1T

vy

o —

\// ___________

Svorka 1 Svorka 9

MEMORY CARD
MOH@sousousousouso@so@eoﬂ
|SUPPLY [PwR ouT| DI1 | DI2_[FE| AO1 |AO2 |FE|DO1 |DO2 |FE]
M1 eoaeoaeo:’a‘MZ
PORT2 PORT1 B/® @ 8B ® @ ® ol‘.s M4
1 1 “
J 0
'@
M5 ] | [me
Svorka 1 Svorka 9

Obr. 22:  Identifikace svorek na rozsifujicich modulech
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7.3.12 Kabelové spojeni Industrial Ethernet

A VAROVANI

Nebezpedi Urazu pfi nespravné instalaci.

» Elektrické instalace m{ze provadét pouze autorizovany odborny personal pomoci vhodného nastroje.

Pripojka RJ45 Pripojeni Obsazeni pripojek
1 TX+
2 TX-
(.—) _— 3 RX+
4 N. B:
5 N. B:
6 RX-
EEEEEEE
TTTT 1111 7 N. B:
12345678
8 N. B:
Téleso FE

Obr. 23: Obsazeni pripojek kazdé pripojky RJ45

Pro nasténnou montaz Ize pfipravit pfipojovaci kabel, jak je popsano nize, nebo pouzit adaptér RJ45-M12.
Viz kapitola 17.

Pripravte si pfipojovaci kabel pro nasténnou montaz:

— Zvolte konektor RJ45 pro primyslové pouziti

Stinény kabel Minimalni pozadavek: FTP
Minimalni kategorie 5e/CAT-5
Délka max. 100 m

— Aby bylo zaji§téno, ze Ize zcela uzaviit dvere pfistroje, pouzijte konektor RJ45 o maximalnich rozmérech
45 mm, vCetné poloméru ohybu kabelu Ethernet.

— Kabel zavedte pres kabelové Sroubeni pfistroje.
— Instalujte vodic¢e dle tdajl vyrobce konektoru RJ45 a podle normy ISO/IEC 11801.

— Zatlacte konektor RJ45.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

— Pfipojte konektor RJ45 k portu RJ45.

— Provedte nastaveni pfipojeni Ethernet. Dalsi informace viz v doplInéni k digitalni komunikaci pro typ 8619,
k dispozici na adrese: country.burkert.com.
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7.3.13 Priklad pripojeni modulu Ethernet

8619

PORT2 PORT1

[T ]

Poditac SPS

Obr. 24:  Priklad pripojeni pocitace a SPS k modulu Ethernet
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7.3.14 Kabelové spojeni modulu ,,INPUT*
Modul ,INPUT* ma:

e 2 analogové vstupy,

e 2 digitalni vstupy.

Vstupy jsou galvanicky oddélené a tim neuzemnéné.

Prvni vstup 0/4...20 m
(na externim nastroji)

[FI-]

\—oOVDC

Druhy vstup 0/4...20 m (na externim nastroji)

+l- 5..36 VDC

12..36 VDC J L Prvni digitalni vystup
T (na externim nastroji)

ﬂ Druhy digitalni vystup
1

(na externim nastroji)

12..36 VDC

0VDC

. ,
o
L.+ 0VDC
- 5..36 VDC

Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, zelené

A+G—
[
[
[H
D_
[
[+

+| LH
[

1 2]3 4|5]6 7[8 9
(A1) (A12) (D11) (D12) (Oznaceni v nastavovaci urovni pridavného

\/ \/ vstupniho modulu Mx)

Analogové Digitalni
vstupy: vstupy
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FE = funkéni uzemnéni

Obr. 25:  Pripojeni analogovych vstupt na 2vodic¢ovy vysilaé proudu a pripojeni digitélnich vstupd modulu ,,INPUT*
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Prvni vstup 0/4...20 m Druhy vstup 0/4...20 m
(na externim nastroji) =111 FT-TT] (na externim nastroji)
12..36 VDC’J 12..36 VDC’J
0VDC e—
ovVDC
O + Prvni digitalni vystup
g 0VDC _ (na externim nastroji)
©
@ 12..36 VDC
[a I
- + Druhy digitalni v
ruhy digitalni vystup
- (na externim nastroji)
[ I A O L. [———=°0VDC

Odnimatelné DDDDDBDDD

Sroubové svorky,
9 poloh, zelené [« < < < @ o0 QO

1 2]3 4|s5|e 7]8 9 Oznadeni . )
znaceni v nastavovaci Urovni pfidavného
@) (A2 O o) P

\/ \/ vstupniho modulu Mx)

Analogové Digitalni
vstupy: vstupy

FE = funkéni uzemnéni

Obr. 26:  Pripojeni analogového vstupu Al1 jako zdrojového modulu a analogového vstupu Al2 jako kolektoru na 3vodicovy
vysila¢ proudu (napr: typ 8025 s reléovymi vystupy) a pfipojeni digitalnich vstupt modulu ,,INPUT*

Prvni vystup 0...5/10 V DC + Prvni digitalni vystup
(externi nastroj) TV 8 0VDC e _ (na externim nastroji)
>
8 12..36 VDC
12..36 VDC :
,cj T— + Druhy digitalni vystup
- (na externim nastroji)

OVDCe— {

L3
]
]
L]
)
3
3
[

Sroubové svorky,

Odnimatelné (:)
9 poloh, zelené <

12|3 4|5|6 7|89 . . - i
@) (A2) ) O12) (Oznageni v nastavovaci Urovni pfidavného

\/ \/ vstupniho modulu Mx)

Analogoveé Digitalni
vstupy: vstupy

FE = funkéni uzemnéni

Obr. 27:  Pripojeni analogovych vstupt na vysila¢ proudu a pfipojeni digitalnich vstupt modulu ,,INPUT“
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7.3.15 Priklad pripojeni senzoru chloru typu 8232
(identifika¢ni Cislo 568523 nebo 568524) na modul ,,INPUT*

POZOR
Senzor chloru typu 8232 se miize poskodit napajenim elektrickym proudem.

» Napajejte senzor chloru napétim 12...30 V DC.

Zdroj napajeni
senzoru chloru

Zdroj napajeni
senzoru chloru

12..30 VDC 12..30 VDC
+- |+

I

Odnimatelné
Sroubové svorky,
9 poloh, zelené

HO0000000

Odnimatelné
Sroubové svorky,
9 poloh, zelené

OO0y |,

1 + [T ! + !

C LW E AL <z<iFiada

<< < an0OAQnO0O

2 2

1 2|3 4[s5|6 7|8 9

1 2|3 4|5|6 7|8 9

Senzor chloru Senzor chloru
. , Al1) (AI2 DI1) (DI2
s 5pinovym (A1) (A12) “(DVI,1) ([_)|2) s Spinovym (A1) (A12) (D) (DI2)
konektorem Modul ,INPUT® pfistroje konektorem Modul ,INPUT* pfistroje
M12 M12

FE = funkéni uzemnéni

Obr. 28: MozZna pripojeni senzoru chloru typu 8232 (identifikacni ¢islo 568523 nebo 568524) napajenim pres externi
zdroj napajeni

1: Nepfipojen
2: V+ (bily, kdyz se pouziva kabel s identifikacnim Cislem 438680, 560365 nebo
563108)

3: 0V DC (modry, kdyz se pouziva kabel s identifikacnim &islem 0 nebo 438680,
560365 nebo 563108
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4: Nepfipojen

5: Nepfipojen

Obr. 29:  Obsazeni pripojek 5pinového konektoru M12 senzoru typu 8232
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7.3.16 Priklad pripojeni senzoru chloru typu 8232
(identifika¢ni cislo 565164) na modul ,,INPUT*

POZOR

Senzor chloru typu 8232 se muize poskodit napajenim elektrickym proudem.

» Napajejte senzor chloru napétim 9...30 V DC.

Barva vodi¢e pro senzor chloru (identifikacni ¢islo 565164) | Signal

Zelena Signal se zdpornym napétim
Zluta Signal s kladnym napétim
Bila Kladné napajeni

Hnéda Zaporné napajeni
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9..30 VDC

MO: Odnimatelné Sroubové
svorky, 21 poloh, ¢erné

zaroj napajent pristroje (][ ](](, JL)LJUJLJUUUOOUUUUOUUY

+ +
;>'E/‘ ')Egégdﬁi—'i—'ﬁ.i#,inlﬁ

suppLY [PwrjouT| DIt | DI2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Hnéda

Zelena

Senzor chloru
(verze mV)

Odnimatelné DDDDDDDD

Sroubové svorky, | & £ & w A A A A
9 poloh, oranzové

1 2[3 4[s5]|6 7]8 9
(A1) (AI2) (DI1) (DI12)
Modul ,,INPUT* pfistroje

FE = funkéni uzemnéni

Obr. 30:  Pripojeni senzoru chloru 8232 (verze mV, s identifikacnim &islem 565164), napajeni pres pristroj
8619 multiCELL
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7.3.17 Kabelové spojeni vystupniho modulu ,,OUT*

Modul ,,OUT* ma:

e dva analogové vystupy 4...20 mA,

e dva digitalni vystupy.

Vystupy jsou galvanicky oddélené a tim neuzemnéné.

Prvni vstup 4...20 m
(na externim nastroji)

1]

Druhy vstup 4...20 mA
(na externim nastroji)

|—¢OVDC

1]
12..36 VDC‘J

Z4t8z 1

12..36 VDC
12..36 VDC

L o o
™
[
[

L e
E
T
[
[

Y
|
[
[
™
vy
"
T

+
0VDC e—-

Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, ¢erné

LH
3
3
CH
D..
CH
3
3
3

1+
|

'i—'LL|—I—|_I—

1 2[3 4[s]6 7]8 9

FE = funkéni uzemnéni

(AO1)(AO2) (DOT1) (DO2)
Analogové Digitalni
vystupy vystupy

12..36 VDC
:

Zatéz 2

(Oznaceni v nastavovaci Urovni vystupniho
modulu Mx)

Obr. 31:

Kabelové spojeni vystupniho modulu ,,OUT*
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7.3.18 Kabelové spojeni modulu ,,pH/ORP*

e Senzor pH zapojte symetricky, aby nedochazelo k ruseni. V tomto pfipadé je nezbytné nutné
kabelové spojeni ekvipotencialni elektrody.

e Pokud je senzor pH zapojen v asymetrickém typu provozu, miize se méreni hodnoty pH v priibéhu
Gasu odchylit, pokud neni pfipojena ekvipotencialni elektroda.

Teplotni senzor
Rozsah méreni redoxniho

potencialu

Referenéni elektroda B MR et St

Mustek (neni souc¢asti—>[] :

dedaky) (0000000

W w o w FE = funkéni uzemnéni
S x e O 8 T n E CIQ

12 3|4 5[6|7 8 9

Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, Sedé

Obr. 32: Kabelové spojeni senzoru Redox a teplotniho senzoru Pt100 nebo Pt1000 na modul ,,poH/ORP*

Rozsah méreni redoxniho

otencialu .
P Teplotni senzor

Referenéni elektroda

Méfici elektroda pH

12 3|456[7 8 9

Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, Sedé

FE = funkéni uzemnéni
Obr. 33:  Kabelové spojeni senzoru pH, senzoru Redox a teplotniho senzoru Pt100 nebo Pt1000 na modul ,,pH/ORP*
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©
e,
e

X

0 w©

o < °% Teplotni senzor

Referencni elektroda ‘= £°8

€ w5

o 2 a

© o 9

Q 23
2 o
i o S
Meéfici elektroda pH + 0

Mdstek (neni soucasti dodavky) —— >i_| .
2epgdLsee
12 3[45[6|7 8 9
Odnimatelné Sroubové svorky, 9 poloh, Sedé
FE = funk&ni uzemnéni
™ Barvy vodiét pripojovacich kabel(l Birkert s identifikadnimi &isly 561904, 561905 nebo 561906.

Obr. 34:  Kabelové spojeni senzoru pH a teplotniho senzoru Pt100 nebo Pt1000 v asymetrickém typu provozu na
modul ,,pH/ORP*

7.3.19 Priklady pfipojeni u modulu ,,pH/ORP*

Transparentni

Rozsah méreni redoxniho
potencialu

Teplotni
senzor

Modra @

Referencni elektroda

Hnéda @

B R EErr Tee . Nepfipojen

Mdstek (neni soucasti—[] 5

dodaviy) OO IO

W wwAaoO ww
srrEoodan 2
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FE = funkéni uzemnéni

12 3[4 5[6]7 8 09
Odnimatelné Sroubové svorky, 9
poloh, sedé

™ Barvy vodi&l pfipojovacich kabel(l Biirkert s identifikadnimi &isly 561904, 561905 nebo 561906.

@ Barvy vodi&t senzoru Pt1000 s identifikadnim &islem 427023 a jeho pipojovaciho kabelu Birkert s identifikacnim
Cislem 427113.

60 Obr. 35:  Kabelové spojeni senzoru Redox typu 8203 a teplotniho senzoru Pt100 nebo Pt1000 na modul ,,pH/ORP*
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e Senzor pH zapojte symetricky, aby nedochazelo k ruseni. V tomto pfipadé je nezbytné nutné
kabeloveé spojeni ekvipotencialni elektrody.

e Pokud je senzor pH zapojen v asymetrickém typu provozu, miize se méfeni hodnoty pH v pribéhu
Casu odchylit, pokud neni pfipojena ekvipotencialni elektroda.

Cerna

Ekvipotencialni elektroda (doporu¢ena)

Teplotni senzor
Referencni elektroda

Méfici elektroda pH

. Transparentni "

OOo0O00000

L WoOww oo FE = funkéni uzemnéni
re oounLonEF

1 2 3|4 5|e|7 8 9

Odnimatelné Sroubové svorky, 9 poloh, Sedé

™ Barvy vodi& pripojovacich kabel(l Biirkert s identifikagnimi &isly 561904, 561905 nebo 561906.

@ Barvy vodié senzoru Pt1000 s identifikaénim &islem 427023 a jeho piipojovaciho kabelu Biirkert s identifikadnim
Cislem 427113.

Obr. 36: Kabelové spojeni senzoru pH typu 82083 a teplotniho senzoru Pt1000 v symetrickém typu provozu

Cerna ™

Ekvipotencialni elektroda (doporucena)

Referenéni elektroda N
£
S |
e s 3| %
v s N0 \
Méfici elektroda pH o 5 © 3
C NI m (=
® T
|_
1 Mdstek (neni souéasti

DO0O00000  dodavky)

Wwwoowwaen o| FE=funkéni uzemnéni
Xxroe o O L »n - -

- ve | [

N

3 | 4 5 |6 | 7 8 9
Odnimatelné Sroubové svorky, 9 poloh, Sedé

M Barvy vodi&d pripojovacich kabel(i Biirkert s identifikagnimi &isly 561904, 561905 nebo 561906.

@ Barvy vodi&l pfipojovaciho kabelu Pt1000, kéd 562628.
Obr. 37:  Kabelové spojeni senzoru pH v imerznim fitinku typu 8200 s Pt1000 63
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Barvy vodic

Signal

Transparentni

pH senzor

Cervena (koaxialni

Referenéni elektroda

zastinéni)

Modra Rhodiova elektroda
Zelen&/Zluta Stinéni kabelu
Seda Téleso senzoru
Zelena Pt1000

Bila Pt1000

Cerna
(koaxialni
Modra

Zelend/zluta
Seda
Zelena
Bila

ervena

soucasti
dodavky)

’i‘ Mustek (neni

Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, Sedé

FE = funk&éni uzemnéni

Obr. 38:  Kabelové spojeni senzoru Blirkert typu 8201 v symetrickém typu provozu pomoci pripojovaciho kabelu
Variopin s identifikacnim Cislem 554856 nebo 554857

Barvy vodicu

Signal

Transparentni

pH senzor

Cervena (koaxialni

Referenéni elektroda

zastinéni)

Zelend/Zluta Stinéni kabelu
Seda Téleso senzoru
Zelena Pt1000

Bila Pt1000

3

£ ? R

'@ = X

3 0 3

Q £ 5

=< X _8 N « Nof

Noi— 403 — R o C Q

c 8 @ 0B o 2 o

ol S 2wg o 2

>o ~ g E >Q E N

5 N MUstek (neni

Transpar- ’i‘ soudasti

entni 3

dodavky)

- Me | [ H
»| RE | [ H
w| RE | [}
ab | [ H
L]

[

[H

o 18 | [ F
ol Ts | [ 3

Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, Sedé

FE = funkéni uzemnéni

Obr. 39:  Kabelové spojeni senzoru Blirkert typu 8203 s integrovanym teplotnim senzorem Pt100/Pt1000 v asymet-
rickém typu provozu pomoci pfipojovaciho kabelu Variopin s identifikacnim cislem 554856 nebo 554857
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7.3.20 Kabelové spojeni modulu vodivosti ,,COND*

FE = funkéni uzemnéni

Senzor
vodivosti

Teplotni senzor

0000000

+ 1 . 0 wow
on_ﬂ-Oou.cnnU—)E

12 3 4/5/6|7 8 9

Odnimatelné Sroubové svorky, 9 poloh, zelené

Obr. 40: Kabelové spojeni senzoru odporového vodice se 2 elektrodami a teplotniho senzoru Pt100 nebo Pt1000 na
modul vodivosti ,,COND*“

FE = funkéni uzemnéni

Teplotni senzor

12 3 4[5[6|7 8 9

Odnimatelné Sroubové svorky, 9 poloh, zelené

Obr. 41:  Kabelové spojeni ¢lanku odporového vodice se 4 elektrodami a teplotniho senzoru Pt100 nebo Pt1000 na
modul vodivosti ,,COND*
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7.3.21 Priklady pfipojeni u modulu vodivosti ,,COND*

DD@DDBDD FE = funkeni
Sddo@ Wy e uzemnéni

123 4|5|6]7 8 9

Svorkovnice typu 2508 nebo Odnimatelné Sroubové
typu 2518 pro senzor vodivosti svorky, 9 poloh, zelené
typu 8220

Obr. 42:  Kabeloveé spojeni senzoru vodivosti typu 8220:

Obr. 43:  Kabelové spojeni senzoru vodivosti typu 8221 s kabelovym Sroubenim a pripojovacim kabelem

]

]

by

35

2

c

& Barvy vodicl Popis signalu ]
= . )
8 1C+ ROzova  Proudova elektroda Teplotni senzor
[=)] .

g (High End) ‘g ©

% 2P+ | Zelena Potencialova elektroda N S

3 (High End) (N

(7]

3 3 P- Hnéda Potencialova elektroda N

% (Low End) i
© 4C- | Zluta Proudova elektroda DDDDDDDDD
2 (Low End) ; -

= = + w w on n
2 7 SE | Seda Pt1000 oo fogonnrF
g - 12 3 4[5]6|7 8 9
> 8TS |Bila Pt1000

2 Odnimatelné $roubové
2 9TS | Modra Pt1000 svorky, 9 poloh, zelené
g

2

0 FE = funkéni uzemnéni

3

P

<C

=
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1C+

2 P+

3 P-

4C-

6 FE
8 TS

9TS

Barvy vodicu

Cervena
Transparentni
Seda

Modra

Zelend/zluta
Bila

Zelena

Popis signalu
Proudova elektroda
(High End)

Potencialova elektroda
(High End)

Potencialova elektroda
(Low End)

Proudova elektroda
(Low End)

Funkéni uzemnéni
Pt1000

Pt1000

— e - .
= _ - E Teplotni senzor
w| El= [= 5 =
c| €l \©|'® SN < T©
9835 s 2§
| © (o] c mi=
&= & |y
= S Mdstek
= |‘*‘| (neni soucasti
dodavky)

000000000

+ + 0O ww®m
on.ﬂ-Oou_wn—fe

123 4|5]6|7 8 9

Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, zelené

FE = funkéni uzemnéni

" Barvy vodi¢l pfipojovacich kabell s identifikacnimi isly

554855, 554856 nebo 554857.

Obr. 44:  Kabelové spojeni senzoru vodivosti typu 8221 s konektorem Variopin

Barvy vodicu

Popis signalu

1 C+ | Cervena Proudova elektroda
(High End)

2 P+ | Transparentni | Potencialova elektroda
(High End)

3P- | Seda Potenciélova elektroda
(Low End)

4 C- | Modra Proudova elektroda
(Low End)

6 FE | Zelend/Zluta | Funkéni uzemnéni

7 SE | Hnéda Pt1000

8 TS |Bila Pt1000

9TS |Cerna Pt1000

1)

1)

Cervena
Seda

Transparentni "

Zelena/zluta "

12 3 4|5[6|7 8 9

Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, zelené

FE = funk&éni uzemnéni

Teplotni senzor

" Barvy vodi¢l pfipojovacich kabeld s identifikacnimi Cisly

554855, 554856 nebo 554857.

@ Barvy vodi& senzoru Pt1000

s identifikacnim cislem

427023 a jeho pripojovaciho kabelu Birkert s identifi-

kacnim &islem 427113.

Obr. 45:  Kabelové spojeni senzoru vodivosti typu 8221 s konektorem Variopin a se samostatnym teplotnim senzorem

Pt1000
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Barvy vodicl Popis signalu

2 P+ | Hnéda Potencialova elektroda
(High End)

3 P- |Bila Potencialova elektroda
(Low End)

7 SE | Seda Pt1000

8TS | Cerna Pt1000

9TS | Modra Pt1000

Teplotni senzor Pt1000

1) V prostredi se silnym elektro-
magnetickym rusenim je dopor-

— 1)
T uc¢ovano samostatné uzemnéni
stinéni kabelu k pinu FE prostred-
1

nictvim kondenzatoru 1 pF

+ + O w w
on.D-O@u_wngno—)

123 4[5]6[7 8 9 FE = funkéni uzemnéni
Odnimatelné Sroubové
svorky, 9 poloh, zelené

Obr. 46: Kabelové spojeni senzoru vodivosti typu 8221 s 5pinovym konektorem M12 a samostatnym teplotnim sen-
zorem Pt1000
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8 UVEDENI DO PROVOZU, POPIS DISPLEJE

8.1 Bezpecnostni pokyny

A VAROVANI

Nebezpedi zranéni pfi nespravné obsluze

Nespravné nastaveni mize vést ke zranéni a poskozeni pfistroje a jeho okoli.

» Personal zodpovédny za nastaveni si musi precist obsah navodu k obsluze a porozumét mu.

» PfedevSim je nutné dodrzovat bezpecnostni pokyny a pouziti v souladu s uréenym ucelem pouziti.
» Pristroj/zarizeni smi obsluhovat pouze dostate¢né vyskoleny personal.

A VAROVANI

Nebezpedi zranéni pfi nespravném uvedeni do provozu.
Nespravné uvedeni do provozu mize vést ke zranéni a poskozeni pfistroje a jeho okoli.

» Pfed uvedenim do provozu musi byt zajisténo, Ze se personal obsluhy seznamil s obsahem navodu
k obsluze a zcela jej pochopil.

» PfedevSim je nutné dodrzovat bezpecnostni pokyny a pouziti v souladu s uréenym ucelem pouziti.
» Pristroj/zafizeni mlze uvadét do provozu pouze dostatecné vyskoleny personal.

Pred uvedenim do provozu kalibrujte vSechny méfici senzory pfipojené na pristroji.

8.2 Prvni zapnuti pristroje

PFi prvnim zapnuti pfistroje se na displeji zobrazi nahled procesni Urovné:

MO:MAIN 29/06/2010 13:40

OFF it OFF pot
7 OFF bi2 OFF po2
6,000 75
20,00 6

MENU -Ti=
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Obr. 47:  Displej pfi prvnim zapnuti

E[ﬂ Pri dalSim zapnuti pfistroje se v procesni Urovni zobrazi posledni aktivni nahled. Viz kapitola 8.9 s
informacemi pro navigovani vSemi nahledy procesni Urovné.
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8.3

Pouziti navigac¢niho tlaCitka a dynamickych tlacitek

!

burkert

N

multiCELL /Zobrazené Sipky ukazuii

;“""V#'Pro aktivaci dynamickém'"""’g
. funkce zcelavlevo  _H
stisknéte F1 =]

/LED A: indikuje stav zafizeni.

smér, ve kterém Ize 3
“navigovat v tomto nahledu.

;‘"ﬁro aktivaci dynamické
:>§funkce zcela vpravo
“stisknéte F4

/LED B: indikuje stav dia-

\Viz kapitola 16.

Pro aktivaci druhé"‘g
dynamické funkce
stisknéte F2./

gnostiky nebo kalibrace. Vi
kapitola 16.

;‘"ﬁro aktivaci treti
dynamické funkce
“stisknéte F3

;"Navigaénim tlacitkem Ize provadét navigaci ve 4 smérech, které jsou v celé pfiru¢ce
A

R elelke!
‘zobrazeny jako vV a .

Obr. 48:  Poutziti navigacniho tlaCitka a dynamickych tlacitek

Zamér

Stisknout

Vyvolani nastavovaci urovné

Dynamicka funkce ,MENU" z kazdého nahledu
na procesni Urovni

Zpét na procesni Uroven

Dynamicka funkce ,MEAS*

Vyvolat zobrazenou nabidku

Dynamicka funkce ,,OK*

Vyvolat zvyraznénou funkci

Dynamicka funkce ,,OK*

Potvrdit zadani

Dynamicka funkce ,,OK*

Zadany text ihned smazat

Dynamicka funkce ,ENTF*

Ulozit zmény

Dynamicka funkce ,,SAVE"

Zpét do nadfazené nabidky

Dynamicka funkce ,BACK*“

ZruSit probihajici operaci

Dynamicka funkce ,,ABORT"

Stanovit pozadovanou hodnotu

Dynamicka funkce ,,SP“

Aktivovat manualni typ provozu v konfigurované a
aktivované funkci

Dynamicka funkce ,MANU*“

Manualné nastavit procentni podil funkce

Dynamicka funkce ,CMD“

Nastavit vysledek funkce na 0 %

Dynamickeé funkce ,,0 %*

Nastavit vysledek funkce na 100 %

Dynamické funkce ,100 %*

Aktivovat automaticky typ provozu v konfigurované a
aktivované funkci

Dynamicka funkce ,,AUTO*"

Spustit Teach-In

Dynamicka funkce ,,START“

Ukongit Teach-In

Dynamicka funkce ,,END“

Kladné odpovédét na polozenou otazku

Dynamicka funkce ,YES*

Zaporné odpovédét na poloZenou otazku

Dynamicka funkci ,NO*
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Zamer Stisknout

Vybrat ozna¢ené symboly nebo oznaceny typ Dynamicka funkce ,,SEL*

provozu

Zmeénit hodnotu PVC Dynamicka funkce ,VAL"

Navigace v procesni Urovni A
O O[O H
Dalsi Predchozi v
nahled nahled: Dalsi Predchozi

Uroven Uroven
Navigace v nabidkach nastavovaci urovné @ A

Vv  Zobrazit dalSi

@ Zobrazit

predchozi nabidku

Navigace ve funkcich nabidky

S
)
o,
o)
=
S

VvV  Zvyraznit dalsi
funkci

A
@ Zvyraznit pred-

chozi funkci

Nastavit kontrast nebo jas displeje v procentech (po
vyvolani funkce v nabidce ,Parameters®)

>
ZvysSit procenta

A

@ Snizit procenta

Zmeénit numerickou hodnotu nebo jednotky

O O

Zvysit vybrané
¢islo nebo zménit

O

VvV Snizit vybrané
¢islo nebo zménit

jednotky jednotky
aTe
Vybrat dalSi Vybrat pred-
Cislo chozi ¢islo
Prifadit ¢iselné hodnoté znaménko ,,+“ nebo ,,-“
<

Az na levy konec Ciselné hodnoty,

e
o
(=g
o
3

znaménko

N
@ dokud se nezobrazi pozadované

Posunout desetinnou ¢arku v ¢iselné hodnoté

>

O

>
potom
pozadovaném misté

Az na pravy konec &iselné hodnoty,

dokud desetinna ¢arka nebude na
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8.4 Zadat text

Tato kapitola popisuje, jak zménit nazev procesni proménné (max. 13 znaku), funkce (max. 12 znakd) nebo
nazev nahledu (max. 12 znakd) pomoci zobrazené klavesnice.

Kurzor zadavaciho pole

Edit names _— Voli¢

e
«abcd 789
7] @wabcdelly @‘

hijkl mn456

opgrstul23 — Sipky oznacuji, ze vohcemllze pvohy.—
VWXY z +-.0 bovat v fadku nebo prochazet tfemi
Pl %t /<> dostupnymi strankami znakd.

CLR INTERRUPIIQN SEL OK

AH  BH

— Pro pohyb kurzoru pomoci tlacitek @ a v zadavacim poli nejprve presurite voli¢ pomoci
A

tlagitek VvV a @ na zadavaci pole.

— Abyste mohli vlozit znak na misto kurzoru, presurite voli¢ na tento znak a stisknéte tlacitko E
(funkce ,Selection®).

Zobrazuje aktivni stranku
ze 3 stranek

— Pro odstranéni znaku pred kurzorem presurite voli¢ na zadavaci pole a stisknéte tlacitko E (funkce
~Return®):

Voli¢

Edit names
«ll)~ |
[@ abcdefg789 T—— Sipky ukazuiji, Ze se voli¢ mlze v poli pro

hijklmna5e zadani nazvu presouvat.

opgrstul23
vwxy z +-.0
"2 %Y <>

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

2/3
CLR INTERRUPTION @\ OK

E
1

F
— Pro smazani v8ech znak{ najednou stisknéte tlacitko l (funkce ,Delete”).
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8.5

Zadani matematickeé rovnice

Tato kapitola popisuje, jak zadat matematickou rovnici (max. 125 znak() pomoci zobrazené klavesnice.
— Nasobeni Ize zadat bez operatoru, napf. 10 A/5(B3)=10xA/5x(Bx3)=6xAxB

Zélozka 6 uvadi mozné operatory, prioritu operatord a poradi vypoctl prvkl rovnice.

ZalozZka 6: Operatory, priorita a poradi vypodétd rovnice MATH

MoZné operatory Priorita Poradi vypocitl
() 1 -
I 2 zprava doleva
" 3
x + % 4 zleva doprava
+ - 5
< > < = 6

e 2 operatory ,+“ a ,,-“ se v rovnici zobrazuji s timtéz znaménkem .-, které se ale nachazi na

2 rGznych svislych Grovnich.

e Operator ,+“ se v rovnici zobrazi znaménkem ,,/“.

Odpovida operatoru ,,-“

(od&itan)

\ . Odpovida operatoru ,,+“

¥

« ABCDEme . 789 »
I N%+x -+ £456

Odpovida operatoru ,,+*

Volic—] 12K

<><2(), 0123
1/2
F(A,B,C,D, E) = F(A,B,C,D, E) =
: o
) - ~ a@&F sin tan @
« ABCDEme . 789 » acos asin  atan
/'!'\%+><-+ +456 sqrt log exp
<>=<2();) 0123 cbrt  In abs

212

— Kurzor zadavaciho pole

- Sipky ukazuji, Ze se voli¢ mdze
na fadku presouvat.

CLR INTERRUPTIONSEL SAVE

CLR _INTERRUPTION'SEL\ SAVE

AH BB

HH A

Pouzijte ¢arku, abyste oddélili argumenty

v matematické rovnici. Nepouzivejte
¢arku jako desetinnou ¢arku.
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— Pro pohyb kurzoru pomoci tlacitek @ a v zadavacim poli nejprve presurite voli¢ pomoci

O ¢
tlacitek VvV a @ na zadavaci pole.

— Abyste mohli vlozit znak na misto kurzoru, presurite voli¢ na tento znak a stisknéte tlacitko E
(funkce ,Selection®).

— Pro odstranéni znaku pred kurzorem presurite voli¢ na zadavaci pole a stisknéte tlacitko B (funkce
»Return®):

F1
— Pro smazani v8ech znak( najednou stisknéte tlacitko l (funkce ,,Delete”).

Kromé toho musi byt znam vysledek nékterych operatord: viz Zalozka 7.

Operator Vysledek Priklad
+6 = -6
+ Zméni znaménko operandu nasledujiciho za operatorem 6 16
+6=+
% Zbytiak celoCiselného déleni mezi levym operandem a 17,48 % 4 = 1,48
pravym operandem
¢ 1,0, kdyz je levy operand mensi nez pravy operand. 5<8=1,0
< ¢ 0,0, kdyz je levy operand vétSi nez pravy operand nebo 8<5=00
roven pravému operandu 5<5=0,0
¢ 1,0, kdyz je levy operand mensi nez pravy operand nebo je 5<8=10
< roven pravému operandu 8<8=1,0
¢ 0,0, kdyz je levy operand vétSi nez pravy operand. 8<5=0,0
e 1,0, kdyz je levy operand vétsi nez pravy operand. 8>5=1,0
> ¢ 0,0, kdyz je levy operand mensi nez pravy operand nebo je 5>8=0,0
roven pravému operandu 5>5=0,0
e 1,0, kdyzZ je levy operand vétsi nez pravy operand nebo 8=25=1,0
> roven pravému operandu 5>5=1,0
¢ 0,0, kdyz je levy operand mensi nez pravy operand. 5>8=0,0
e 1,0, kdyzZ je pravy operand elementem z]-0,50; +0,50[ 10,12=1,0
! ¢ 0,0, kdyz je pravy operand elementem z]-o; —0,50] nebo 1-456 = 0.0
[+0,50;+c0[ je ’ -

Zalozka 7: Vysledek nékterych operatort
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8.6 Zadani Ciselné hodnoty

— Pfistup napfiklad na funkci manualni kalibrace senzoru vodivosti. Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky
»Calibration“ (Kalibrace).

Calibration [4—[Mx:Conductivity}¢——Manual calioration
g

ond manual calib Pro potvrzeni zadané Ciselné
4.294 S/cm hodnoty pomoci ,OK*, vybranou
Uplné vpravo vedle &iselné 25.01°C i k &ni it ~
@@ jednotku zménit pomoci @
@ > nebo
hodnoty kliknéte na ! * T
\%
> |
a pak_na e ’ abyste_ Pro zvySeni nebo snizeni vybraného Cisla stisknéte A
desetinnou carku posunuli
na pozadované misto (dese- @
T : nebo
tinna ¢arka se pohybuje ve
smycce). v

Obr. 49: Zadat ¢iselnou hodnotu (pfiklad)
— Pristup napfiklad na funkci k simulaci hodnoty pH. Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky , Test".

[Tests [¢—P[Simul. Value PV [PV: |[¢—M1:pH/ORP__[¢—PppH |

il n
Th Th Value: |¢—ENTERING |

T¢ Manual calibration

g
Vyberte znak uplné vlevo pomoci @ @OOOpH
I

a poté priradte znaménko ,,+“ nebo ,,—*

N
pomoci

Pro opusténi nabidky ,Test“ (Test) stisknéte dynamické tlacitko ,ABORT* (Prerusit).

Obr. 50:  Zménit znaménko C&iselné hodnoty
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8.7 Popis symboll

MO:MAIN 29/06/2010 13:40

OFF or1 OFF por1
» OFF D2 OFF poz
A 6,000 x5

X
= 20,00 78
MENU -T1=
Obr. 51:  Umisténi symboli
Symbol Vyznam a alternativy
Standardni symbol, kdyz neni monitorovani procesu aktivovano pres nabidku ,Diagnostics”.

Kdyz je monitorovani aktivovano, tento symbol indikuje, Ze monitorované parametry nejsou
mimo pfipustny rozsah.

Kdyz je aktivovano minimalné jedno monitorovani, jsou alternativni symboly na tomto misté:

° , v kombinaci s &\: viz kapitola 11.3 az 11.7

° , v kombinaci s D : viz kapitola 11.3 az 11.7

Symboly ,,Smiley“ (emotikon) se nevztahuji na spravnou funkci pfistroje.
# Aktualné méreny pfristroj.

Zde jsou nasledujici alternativni symboly:

o blika: je aktivovan rezim pozastaveni (viz kapitola 10.2)

o blika: Bézi kontrola, zda vystup funguje normalné a chova se spravné
(viz kapitola 12.2 a 12.3)

Udalost ,Maintenance” (preventivni udrzba); viz kapitola 10.19 a 10.20.
Udalost ,Warning“ (varovani); viz kapitola 10.19, 10.20 a 11.3 az 11.7

a
Udalost ,Error“ (chyba); viz kapitola 10.19, 10.20 a 11.3 az 11.7

Pamétova karta vloZzena a zaznamnik dat aktivovan.

IR

Alternativni symbol k této poloze je a indikuje chybu. Vyvolejte nabidku ,Informations ->
Protocol” pro zobrazeni pfisluSného chybového hlaseni a v kapitole 16.3.9 si prectéte vyznam
hlaseni.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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8.8 Obsluzné urovné

Pristroj ma 2 obsluzné urovné:

Procesni Uroven

Viz kapitola 8.9 pro popis procesni Urovné.
Nastavovaci Uroven

Tato Uroven zahrnuje pét nabidek:

Nazev nabidky Prislusny symbol

sParameters® (Parametry): viz kapitola 9

»Calibration“ (Kalibrace): viz kapitola 10

sDiagnostics” (Diagnostika): viz kapitola 11

slests” (Testy): viz kapitola 12

sInformations” (Informace): viz kapitola 13.

UL

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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8.9 Procesni uroven

e ﬁ .................. e o
P [ MTpH 29/06/201013:40[F mS/cm| OFF DO2
[ MO:MAIN 20/06/20101340| g 53 pH | | ... 5.000 RO
MO:MAIN 20/06/201013:40] (3 500 B 3020my D °C 12.00 T4,
OFF DIt OFF DO1| 3000 by 25 5 °C MENU i
(] OFF D2 OFFDO2| 1ok [
6,000 ﬁ% 33.00 biz [Fi=
20,00 AO2 k=
MENU -Ti=

‘ D
F12: ONOFF 29/065010 13:40

Nahledy modulll pfipojenych k pfistroji (nelze zménit):
¢ Nahled ,MO:MAIN¥“: Ukazuje hodnoty vstupt a vystupt desky CPU; druhy nahled ,MO:“ je
dostupny, kdyz je aktivovana softwarova volba ,,FLOW* (Pritok) (viz kapitola 9.5).

e Nahledy ,M1:“ az ,M6:“ zobrazuji data pro moduly 1 az 6.
Pokud je pfistroj vybaven modulem Ethernet, zni pfisluSny nahled ,M1:Ethernet”.

: . = pS/cm
: A F2PROP  20/06/201013:40] 290.0PV
- [consTaNTs 2909 T 500.0 £P5V:
: CONSTANTS 29/0%//20%012:06 F1:A+B 29/06/2010 13:40 5 e :
: = cm )
@ 0,000 Pver ] 148 LUmin 0,00 cmp1
: @ @ ONPvC2 | e @ Off F3 Dos.st
: : [0 °C 57 Umin PV:ET oo
: : 0 21.6 pvc7 —
: v L/min IVIANUAL |
—0.960 Pvcio @ 205 FlowProcess1
MENU «T1= VAL

¥ i Nahledy konstant. Zobrazuiji se jen

i aktivované konstanty.

Pro konfiguraci a aktivaci zobrazo-
i vanych konstant viz kapitolu 9.13.

MENU -Ti=

Nahledy aktivnich, neménitelnych funkci (F1: az F12:)
slouzi k zobrazeni vzdy jedné funkce. Zobrazuji se jen
nahledy funkci deklarovanych jako ,aktivni*.

Informace ke konfiguraci a aktivaci funkce najdete

U1:PH_COND  29/06/2010 13:40

v kapitole 9.14 az 9.20.
U4:PROCESS1 20/06/2010 13:40] UZivatelské nahledy (U1 az U4)
6.53 pH slouZi k zobrazeni 1,, 2 nebo 4 dat
25 ms/om qeb9 gra'fu. Zob’razll se pouze efek-
9 tivné definované nahledy.
...... 25.2 °c
205 1/min
MENU -T1=

25 msiem
6.53 pH
IMENU -T19
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8.10

V libovolném
nahledu procesni
Urovné stisknéte

MENU

J

»Diagnostics”

Pristup na nastavovaci uroven

Kod
LPara-
meters*”
spravny "

Kod
,Calibration
spravny "

“

Kad

spravny "

slests”
spravny

Parameters
System
Display
Functions
Datalogger ?
MO:Outputs
MO:Inputs 2
M1:Ethernet
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Outputs
Mx:Inputs

Kalibrace
System
MO:Outputs
MO:Inputs 2
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Outputs
Mx:Inputs

(MDiagnostics
System

Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity

Mx:Inputs

mi Tests
System
PV value simulation
MO:Outputs
Mx:Outputs

@Informations

Error
= Warning

73|
bl Parameters
MEAS (OK
\v4
I i
Calﬁation
MEAS (oK
\v4
|
Diagnostics
MEAS (oK
v
2 X
Tests
MEAS (oK
\Y4
a ()
Informations
MEAS (oK

" Kéd neni vyzadovan, kdyz se pouziva standardni kéd ,,0000%

2 Tato nabidka je dostupna volitelné (viz kapitola 9.5).

— Viz kapitolu 14 s podrobnostmi k pfisluSnym funkcim nabidky.

D Maintenance
Smiley
System log
Versions
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Nabidka ,,Parameters“ (Parametry)

9 NABIDKA ,PARAMETERS (PARAMETRY) ...uciiiereererasssseseessesssssssssssssssssssssssssssssssassssssssasssssssasssssns 83
£ T BN = 7= 4 0 Y=Y o T 1=3 g 1 o To 14 /0 /TN 83
L T \\F= 153 = 1V =Y o Vo E= L = U= T o7 T U SRR 83
9.3  VYbE&r jazyka diSPIEJe .....iciiirriiriiiiiiirii i 83
9.4 Zména pfistupovych kédl pro nabidku PARAMETERS ......ccccccomiiiimrnceesncseesssseesssseessesessssnes 83
9.5 Vyvolani a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb...........ccoureeriiiiiiiisiiccincceen, 84
9.6 Ulozeni nastaveni na pameétoVou Kartu ......cc.ccccceriecceseennsssseeessscsse e s essssee e s ssssme e e s s smne e s sessnnes 85
g 9.7 Nacteni nastaveni z PAMELOVE KAl .....ccccccrriiiiiciiiissmneerienesesssssssssssssmsses s e s e s ssssss s s smssssssesssessas 85
§ 9.8 Obnoveni standardnich parametrii procesni Urovné a VYStUPU .....cceveeeereceeerreseerereeesesneesssnens 85
é 9.9 Prizplsobeni uzivatelského ndhledu 1 aZ 4 .......cocceeeceirrceiere e s e e e ne s 86
; 9.10 Prejmenovani proCesNi PrOMENNE .......cccceerrriiiiissssssssneerereeressssssssssssmssssseeessessassssssassnsssssssesses 88
()
el
> 9.11  PHZPUSODENT JEANOLEK ....eruererireriererseessessessessessessessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssnsenssssanes 88
2
% 9.12 Nastaveni kontrastu a podsviceni zobrazeni ... 88
kel
8 9.13  KONFIGUIACE PVC eorreveeeeeeeeeeeesseesessnessesesssessessessasssessesssssesssssessesssssaeseessssesssessssessessesssssessesssse 89
°
E 9.14 Konfigurace aritmetické funkce se 2 procesnimi PromeE&nNYMi .......cccccceeeerrirriiscrcesssnmeeeeeeeeenas 90
,% 9.15 Konfigurace fUNKCE MATH .......coiiiiiiii s 93
2 9.15.1  Zadani matematické rovniCe............ccoevuiiiiiiiiiniii i 96
é 9.15.2  PFiklady fUNKCT MATH. ...t e s s e e e e e 98
’g» 9.15.3 Pripad pouziti funkce MATH: ¢asovac impPUIZ0 ........ccceeeeveeeeeceieecie e 98
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9 NABIDKA ,PARAMETERS“ (PARAMETRY)

9.1 Bezpecnostni pokyny

A VAROVANI

Nebezpedi zranéni pfi nespravné obsluze

Nespravné nastaveni mize vést ke zranéni a poskozeni pfistroje a jeho okoli.

» Personal zodpovédny za nastaveni si musi precist obsah navodu k obsluze a porozumét mu.

» PfedevSim je nutné dodrzovat bezpecnostni pokyny a pouziti v souladu s uréenym ucelem pouziti.
» Pristroj/zarizeni smi obsluhovat pouze dostate¢né vyskoleny personal.

9.2 Nastaveni data a ¢asu

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).

Parameters _|¢—P{System [Date [—[YYYY/MM/DD]
: [Time [¢—PHE:MV |

DATE: Nastaveni data

TIME: Nastaveni ¢asu

9.3 Vybér jazyka displeje

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).
[Parameters  |[¢—P{System [¢—Pp[Language _ [¢—P[Deutsch |
—P[English ]
flirkee ]

Po ulozeni vybéru se hlaseni zobrazi v novém jazyce.

9.4 Zména pristupovych kodu pro nabidku PARAMETERS

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).

[Parameters  |[¢—P[System [¢—Pp[Code [—>[0 [¢—{Confirm code [¢—P[0*~ |
Zadejte novy pristupovy Potvrzeni nového
kéd pro nabidku kédu
PARAMETERS

Pokud ponechate standardni pfistupovy kod ,,0000% nevyzaduje pfistroj pfi vstupu do nabidky ,Parameters*
(Parametry) zadné heslo.
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9.5 Vyvolani a/nebo aktivace dostupnych softwarovych
voleb

Tato nabidka obsahuje nasleduijici funkce:

e Zobrazeni seznamu dostupnych softwarovych voleb

e Aktivace voleb zadanim kédu.
Aktivacni kéd je k dispozici na vyzadani u prodejce Birkert. Pro tento ucCel sdélte identifikacni Cislo
pozadované volby a identifikacni Cislo a sériové Cislo pfistroje, které najdete v nabidce ,Information” ->
sVersions® -> ,M0:Main“ -> ,Product” (identifikaCni Cislo) a ,,S/N“ (sériové Cislo).

Volba ,,Dosing“ (Davkovani) aktivuje také volbu ,,Flow* (Prlitok), pokud jesté neni v pristroji
standardné obsazena.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).
PID
Parameters _J4—P{System ____4—P{Software options ——P{Options list__4—» L

Datalogger

NoneDosing

Flow
Concentration

Ethernet
protocols

O 00000

MATH

L |Activate option [—P[ENTERING |

Kdyz je volba oznacena, je v pfistroji aktivovana.
OPTIONS LIST: Prectéte si dostupné volby, at uz jsou v pfistroji aktivovany, nebo ne:

- PID: umoznuje na pfistroji konfiguraci funkce PID; viz kapitola 9.18.
- DATALOGGER: umoznuje zaznam procesnich dat; viz kapitola 9.22.
- DOSING: umoziuje konfiguraci funkci ,Time Dosing“ (Casové Fizené davkovani) a ,Volume Dosing®

(Objemové davkovani); viz kapitola 9.19 a 9.20. Tato volba automaticky aktivuje nize uvedenou volbu
~FLOW® (Pritok).

- FLOW: procesni vstupy ,,Flow* (Pritok) a ,Totalizer” (Pocitadlo) jsou dostupné v seznamu ,,PV“ na
desce CPU ,MO0:Main“ a vstupniho modulu ,Mx:Inputs” (viz kapitola 15.)

- CONCENTRATION: tabulky koncentrace nékolika roztokl jsou dostupné v nabidce ,Parameters® (Para-
metry) -> ,,Mx:Conductivity” (Mx:Vodivost) -> ,,Concentration” (Koncentrace); viz kapitola 9.29.

- ETHERNET PROTOCOLS: umoziuije konfiguraci protokoll Ethernet (Modbus TCP, PROFINET nebo
EtherNet/IP) na pfistroji s modulem Ethernet. Standardné aktivovany protokol Ethernet je Modbus TCP;
Viz kapitola 9.27.

- MATH: umoznuje konfiguraci funkce MATH. Viz kapitola 9.15.
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9.6 Ulozeni nastaveni na pameétovou kartu

Pomoci této funkce se uZivatelska nastaveni desky CPU MO a vSech instalovanych moduld ulozi
na pametovou kartu (nabidka ,,Parameters” (Parametry)).

personal.

e Pro zajisténi tésnosti pfistroje utahnéte 4 Srouby krytu kfizem to€ivym momentem 1,4 Nm + 20 %
(1,03 Ibf-ft £ 20 %).

e Data Ize ukladat pouze v pripadé, Ze je deaktivovana funkce ,Datalogging®. Viz kapitola 9.5 a 9.22.
e Softwarové volby aktivované na pfristroji (viz odstavec 9.5) neni mozné prenést.

e Vkladat nebo vyjimat pamétovou kartu do/ze ¢teci/zapisovaci jednotky smi pouze autorizovany

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

Parameters _ |[¢—P{System [¢—P[Save settings |4¢—P[MO:MAIN
mes B 1)
M ]

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech.

Pokud se zobrazi chyboveé hlaseni, prectéte si kapitolu 16.3.7.

9.7 Nacdteni nastaveni z pamétové karty

Pomoci této funkce se nejprve nactou nastaveni ulozena na pamétové karté.

Pristroj prijimajici nastaveni musi byt totozny s pristrojem, ze kterého tato data pochazeiji.

e Zkontrolujte, zda maji oba pfistroje stejné identifikacni Cislo a stejné aktivované softwaroveé volby.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

Parameters  |[¢—P[System | Load settings —pMO:MAIN
: . 1)
M ]

) Nabidka vybéru je zavislé na dostupnych modulech.

Pokud se zobrazi chybové hlaseni, prectéte si kapitolu 16.3.8.

9.8 Obnoveni standardnich parametrt procesni urovné
a vystupt

Touto funkci se obnovi vychozi parametry procesni Urovné (dynamickeé tlacitko ,,Ano®) a jsou vydany nebo

zachovany aktualni parametry (dynamickeé tlagitko ,Ne“).

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

Parameters _ [4¢—P[System [—P[Factory reset_|[¢—PMO:MAIN |

v )
]

) Nabidka vybéru je zavisld na dostupnych modulech 85
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9.9 PrizpUsobeni uzivatelského nahledu 1 az 4

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

Parameters _|¢—p{Display W—HTVDe:
1.4
—P[Title: [{¢—PENTERING |
—P[Line 1...4: PV:
1)
nt 4> 3)
Filter [¢—Pp[None |
—p{Period: [¢—)ENTERING |
4)
—py min: [¢—>[ENTERING |
4)
Py max: |[¢—>)ENTERING |
4)

7 Kdyz ,,Type“ =1, 2 nebo 4 ,lines”

2 Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitola 9.5 a 15.

9 Nabidka vybéru je zavisla na vybéru ucinéném nahore v ,PV*

4 Kdyz ,Type“ = ,Graf*"

TYPE: Vybér zobrazeni 1, 2 nebo 4 hodnot (na 1, 2 nebo 4 fadcich) nebo diagramu vybraného
prizplsobeného nahledu ,,Ux*.

TITLE: Zadani nazvu zobrazeného v pfislusném nahledu ,,Ux“. Viz kapitola 8.4 Zadat text.

Nabidka ,Parameters” (Parametry)

v
U9’°6’2°1° 1340l Zde se zobrazi nazev nahledu.
Oznacuije Cislo desky e 1S/cm
nebo modulu, ( 205 I/min
ze kterého vychazi ——— +43 °C
procesni hodnota PV. VEN s

Obr. 52:  Priklad prizptisobeného nazvu pro nahled
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LINE1 AZ LINE4: Nastaveni parametr(i pro hodnoty zobrazené v pfizplisobeném nahledu ,Ux“ (1, 2 nebo 4):

- PV:Vyberte digitalni vstup, analogovy vystup, fyzikalni parametr, uzivatelem zadanou hodnotu (PVC) nebo
hodnotu pochézejici od SPS (PVN), které se maji zobrazit ve vybraném radku tohoto pfizplsobeného
nahledu. Dostupné volby zavisi na instalovanych modulech.

Jednou z ,,PV“ v modulu vodivosti, ktera je k dispozici pro pfizplsobena zobrazeni ,,Ux", je

,USP* (viz kapitola 9.29).

- UNIT: Vyberte digitalni vstup, analogovy vystup, fyzikalni parametr, uzivatelem zadanou hodnotu
(PVC) nebo hodnotu pochazejici od SPS (PVN), které se maji zobrazit ve vybraném radku tohoto
prizplisobeného nahledu.

- FILTER: Vyberte stupen tlumeni pro méfici signal na digitalnim vstupu, analogovém vystupu, fyzikalni
parametr, uzivatelem zadanou hodnotu (PVC) nebo od SPS pfichazejici hodnotu (PVN), ktera se zobrazi
ve vybraném fadku. Jsou navrzeny tfi stupné tlumeni: ,,.Slow* (Pomalé filtrovani) (pomalé filtrovani
odpovida vyssimu efektu tlumeni), ,,Fast“ (Rychlé filtrovani) nebo ,No“ (zadné filtrovani)

30s ! 6s 156 ms !
Filtr ,,Slow* (pomaly) Filtr ,,Fast” (rychly) Filtr ,None“ (zadny)
Obr. 53:  Filtracni krivky
UL:PH 29/06/2010 13:40 U2:PH_COND  29/06/2010 13:40 U3:PROCESS1 29/06/2010 13:40
7 p H 7 pH
7 H @i 1 S/cm
1 S/cm @ 205 I/min
+43 °C
MENU -=Ti1= MENU T 1= MENU -T1=
Obr. 54:  Priklady prizpdsobenych nahledi s 1, 2 a 4 radky

LINE: Nastaveni parametru diagramu, ktery se ma zobrazit v pfizplsobeném nahledu ,,Ux“:

- PERIOD: Zadani periody aktualizace diagramu v sekundach.
- Y MIN: Zadani minimalni hodnoty na vertikalni ose pro vybranou PV.
- Y MAX: Zadani maximalni hodnoty na vertikalni ose pro vybranou PV.

%%5%1 29/06/%&0—}3;&
Ymax +100,0 °C +32.00 °C [)— Ms&fen4 hodnota procesniho parametru
L1
Ymin (+15.00 °C)
MENG——& T34
Obr. 55:  Priklad prizplsobeného nahledu diagramu
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9.10 Prejmenovani procesni proménne

Vyvolani piivodniho nazvu proménné, i po zméné a ulozeni:
— Nastavte voli¢ na oblast prizplisobeného nazvu.
— Smazte vSechny znaky a ulozte.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).

Parameters _|¢—PDisplay _ 4—P[PV names [PV:MO:Main _[4¢—P[M0:MAIN
By : ML ]
1)

M ]

[¢—P[ENTERING

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech. Viz kapitola 9.5
Vyvolani a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.

Zadany nazev se zobrazi v nahledu na procesni uroven. Viz kapitola 8.4 Zadat text.

U4:PROCESS1 29/06/2010 13:40

. 6 53 pHprocess1 Jednotka procesni proménné

il . 25 ms/ecm
o 25.2 ;C. Zadany nazev procesni proménné
205 FrIP)I\ZProcessl

MENU 119

Obr. 56:  Priklad prejmenované procesni proméenné

9.11 PrizpUsobeni jednotek

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).

Parameters _|[¢—P[Display ____[4—PMx view units °C — L/min
s S °C - ImpGPM
F-GPM

MX VIEW UNITS: Vyberte jednotky, ve kterych se budou zobrazovat hodnoty.

9.12 Nastaveni kontrastu a podsviceni zobrazeni

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).
Parameters _|¢—P{Display [¢——P[Contrast [{¢—>P[ENTERING ]

“PBrightness [ ¢—P[ENTERING _|

O
— Nastaveni procentualni hodnoty pomoci @

CONTRAST: Nastaveni stupné kontrastu zobrazeni (v %).
BRIGHTNESS: Nastaveni stupné jasu zobrazeni (v %).
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9.13 Konfigurace PVC

PVC je procesni proménna (PV), jejiz hodnota zUstava konstantni, dokud neni zménéna manualné. Hodnotu
je mozné zmeénit v nabidce pod ni nebo v procesni urovni.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

[Parameters |¢— [Functions __|¢—Pp[Constants ] Lock: [ON |
OFF
[PVCT...PVC12l¢——)[State: [ON ]
—PValue [¢—P[ENTERING ]
) [Vin l¢—PENTERING |} "
) [Max l[¢—PENTERNG |
— [Text Unit list
} 2)
L p[Format ]

" Kdyz ,Unit" = ,,ON/OFF*
2 Jen kdyz ,,Unit“ (Jednotka) = ,,Custom* (ofizptisob.)

LOCK:

- ON: Hodnoty PVC nelze v procesni Urovni zménit bez zadani pfistupového kédu. Pro zménu hodnoty
PVC nejprve zadejte pfistupovy kod nabidky ,,Parameters®. Standardni pfistupovy kéd je ,,0000“
(viz kapitola 9.4).
- OFF: Hodnoty PVC Ize v procesni Urovni zménit bez zadani pfistupového kédu.
STATE: Pouziva se k aktivaci (volba ,,ON“) nebo deaktivaci (volba ,,OFF*) vybraného PVC. V procesni Urovni
a seznamech dostupnych PV se zobrazuji jen aktivni PVC. Viz kapitola 15.

VALUE: KdyzZ je UNIT nastaveno na ON/OFF, vyberte, zda VALUE ma byt vzdy ON nebo OFF. Kdyz se UNIT
lisi od ON/OFF, zadejte numerickou hodnotu PVC.

MIN: Kdyz se UNIT lisi od ON/OFF, zadejte dolni prahovou hodnotu PVC.
MAX: Kdyz se UNIT lisi od ON/OFF, zadejte horni prahovou hodnotu PVC.
UNIT: Zvolte jednotku pro PVC. K dispozici jsou nasledujici moznosti vybéru:

e ON/OFF: Zvolit, kdyz ma byt VALUE vzdy ON nebo vzdy OFF. Na vybér jsou nasledujici moznosti:
- Rizeni digitalniho vystupu (DOx). Nasledna konfigurace DO vystupu jako vystup ON/OFF (viz
kapitola 9.26.1).
- Reset totalizer (pocitadlo mnozstvi). Nasledna konfigurace pocitadla mnoZstvi (viz kapitola 9.23.2).
- ,Freeze" (zmrazeni) pocitadla mnozstvi. Nasledna konfigurace pocitadla mnozstvi (viz kapitola 9.23.3).

- Provedeni booleovskeé rovnice (boolean equation). Nasledna konfigurace rovnice (viz kapitola 9.15.1).

- Aktivace udalosti ,,System switch®. Nasledna konfigurace ,,System switch* v rezimu ON/OFF (viz
kapitola 9.21).

e CUSTOM: Zadejte prizplsobeny text pro jednotku a vyberte format PVC.
e NO UNIT: Pro zadani velmi velkého rozsahu hodnot.

¢ Vlybér jednotek ve spojeni s PVC. Existuji nasledujici moznosti vybéru:
- Nakonfigurovat aritmetickou funkci, ktera vyuziva PVC a PV pochazejici z méficiho senzoru
pfipojeného k pfistroji. Potom k PVC prifadit jednotku PV. Viz kapitola 9.14. 89
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- Nakonfigurovat funkci PID, ktera vyuziva PVC a PV pochazejici z méficiho senzoru pfipojeného
k pfistroji. Potom k PVC pfifadit jednotku PV.
Viz kapitola 9.18.

TEXT: Kdyz je UNIT nastaveno na CUSTOM, vyberte MAN. ENTRYpro zadani prizplisobeného textu pro
jednotku, nebo vyberte UNIT LIST pro vybér jednotky na seznamu.

FORMAT: Kdyz je UNIT nastaveno na CUSTOM, vyberte forméat procesni proménné s rliznymi presnostmi
(0/0,0/0,00/0,000).

9.14 Konfigurace aritmetické funkce se 2 procesnimi

proménnymi
Mozné jsou nasledujici aritmetické funkce: s€itani, od¢itani, nasobeni, déleni, schvaleni, zamitnuti, odchylka.
A+B
A ﬁ :BB Fx: A+B
A/B 2:5
(A7B)[%]
A/B
(1-A/B)[%]
B 1) 1% (A/B)[%]
(A/B-1)[%] 1A/ %]
(A/B-1)[%]

Obr. 57:  Aritmetické funkce

A a B jsou procesni proménné. Mohou to byt: konstanty, méfené fyzikalni parametry, vysledky jinych
aktivnich konfigurovanych funkci, pfedchozi vysledek stejné funkce, hodnoty zadané uzivatelem (PVC),
hodnoty pfichazejici z SPS (PVN), ... (viz kapitola 15).

Funkce Provedeny vypocet
Soucet 2 procesnich proménnych A a B.

A+B » Zajistéte, aby meély vSechny prvky stejnou jednotku.

» Pokud je A nebo B konstanta, nejprve vytvorte jinou procesni proménnou
a vyberte prislusnou jednotku.
Odecitani dvou procesnich proménnych A a B.

> Zajistéte, aby meély vSechny prvky stejnou jednotku.

» Pokud je A nebo B konstanta, nejprve vytvorte jinou procesni proménnou
a vyberte prislusnou jednotku.
Nasobeni dvou procesnich proménnych A a B.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

A*B

Prvky mohou mit réizné jednotky. Je vSak tfeba zajistit, aby jednotka vysledku
odpovidala ocekavani.
Pomér dvou procesnich proménnych A a B.

A/B

Prvky mohou mit rlizné jednotky. Je vSak tfeba zajistit, aby jednotka vysledku
odpovidala o¢ekavani.
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Funkce Provedeny vypocet

Pomér schvaleni

A/ B [%] » Zajistéte, aby mély vSechny prvky stejnou jednotku.

» Pokud je A nebo B konstanta, nejprve vytvorte jinou procesni proménnou
a vyberte pfislusnou jednotku.
Pomér zamitnuti

(1-A/B)
[%] @ » Zajistéte, aby mély vSechny prvky stejnou jednotku.

» Pokud je A nebo B konstanta, nejprve vytvorte jinou procesni proménnou
a vyberte pfrislusnou jednotku.
Pomeér odchylek.

A/B-1)
[%] @ » Zajistéte, aby mély vSechny prvky stejnou jednotku.

» Pokud je A nebo B konstanta, nejprve vytvorte jinou procesni proménnou
a vyberte pfislusnou jednotku.

Po konfiguraci a aktivaci funkce je vypocitany vysledek ,Fx:“ k dispozici na seznamu procesnich
proménnych na desce ,,M0:Main“. Tento seznam se zobrazuje v nabidkach konfigurace vystupu, kon-
figurace uzivatelského zobrazeni a protokolovani dat, pro:

e Prifazeni vypocitaného vysledku ,Fx:“ fyzickému vystupu (analog, AO, nebo digital, DO). Viz kap-
itola 9.25 a 9.26.

e Zobrazeni vysledku ,Fx:“ v jednom z pizplsobenych nahledl ,,Ux. Viz kapitola 9.9.

e Zaprotokolovani hodnot ,Fx:“ zaznamnikem dat. Viz kapitola 9.22.
Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

o




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8619
Nabidka ,Parameters” (Parametry)

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

92

[—P[F1._Fi2:

[ P{Type:

[¢—»[None |

Parameters [Functions

B m—
BN —
BN - —
N v —
S ETE ]
Y [=A7EIT]
“P[A/B-1)[%]]

—p[Name:

[¢—>[ENTERING |

—P{State:

[ON |

—p[PV A:/PVB:

MO:MAIN

—PpfFilter:

[None |

2)

—p[Value

[¢—P[ENTERING ]

—nt 1> 4)

3)

" Nabidka vybéru je zavisld na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moZnostech.
Viz kapitola 9.5 Viyvoladni a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.

2 KdyZ PV neni konstanta.

3 Kdyz ,PV A: / PV B:“ je konstanta.
4 Nabidka vybéru je zavisla na vybéru ucinéném nahore v ,PV A: / PV B:*

TYPE: Vybér pozadované funkce.

NAME: Prejmenovani vybrané funkce. Viz kapitola 8.4 Zadat text. Tento nazev se zobrazi v nahledu na pro-
cesni Urovni prifazeném této funkci.

STATE: Pouziva se k aktivaci (volba ,,ON®) nebo deaktivaci (volba ,,OFF*) vybrané funkce.

@ Pri kazdém spusténi pfistroje se funkce zkontroluji. Pokud se vyskytuje problém s funkci, pfistroj
funkci automaticky deaktivuje. Pokud napfiklad funkce F1 vyuziva funkci F2 a funkce F2 byla deaktivovana
ruéné nebo automaticky, funkce F1 se deaktivuje.

PV A (NEBO PV B): A a B mohou byt: konstanty, méfené fyzikalni parametry, vysledky jinych aktivnich kon-
figurovanych funkci, hodnoty zadané uzivatelem (PVC), hodnoty pfichazejici z SPS (PVN), ... (viz kapitola

15).

FILTER: V pripadé potreby vyberte stupefh pomérného tlumeni vstupnich proménnych. Viz Obr. 53: Filtracni

kfivky.

VALUE: Pokud je ,PV A: / PV B:“ konstanta, zadejte hodnotu konstanty.

UNIT: Vyberte jednotky, ve kterych se zobrazi vysledek v pfislusném uzivatelském nahledu.

FLA+B 29/06/2010 13:40
@ 148 L/min —
@il

[ 57 Umin —

T 205 L/min —
MENU -=Ti1=

Hodnota proménné A
Hodnota proménné B

Vysledek funkce A + B

Obr. 58:  Priklad nahledu aktivni vypocetni funkce v procesni urovné
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9.15 Konfigurace funkce MATH

Tato funkce je dostupna volitelné. Viz kapitola 9.5.

Funkce ,,MATH® umozZfiuje zadani rovnice pfi dodrzeni nasledujicich pravidel:

- az 125 znakd;

- az 5 procesnich proménnych A, B, C, D, E. A, B, C, D, E mohou byt: konstanty, mérené fyzikalni para-
metry, vysledky jinych aktivnich konfigurovanych funkci, pfedchozi vysledek stejné funkce, hodnoty
zadané uzivatelem (PVC), hodnoty pfichazejici z SPS (PVN), ... (viz kapitola 15);

- s operatory a pravidly priority jak je uvedeno v Zalozka 8.

ZélozZka 8: Operatory, priorita a poradi vypodti rovnice MATH

Mozné operatory Priorita Poradi vypoctl
() 1 -
|+ 2 zprava doleva
: 3
x = % 4 zleva doprava
+ - 5
< > < = 6

— Nasobeni Ize zadat bez operatoru, napf. 10 A/5(B3)=10xA/5x(Bx3)=6xAxB

— P¥i zadani rovnice dodrzujte pravidla 9.15.1 uvedena v odstavci.
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Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).
Parameters  |{¢— [Functions [¢—P[F1.F12: |[—P[Type: [¢—»[MATH ]
: —p[Name: [¢—>[ENTERING |
—p[State: [ON ]
—p{Equation |[¢—[ENTERING ]
—pUnit | 4——P[Unit group: |
—[Unit selection ] 1)
—p[Text Unit list:
2)
“PFormat ]
—Process A 4z P[PV A: MO:MAIN
3
- pValue «—PENTERNG ] 4)
L [Filter: | [None | 5)
L )TEST |[¢——P [Equation:

" Kdyz ,Unit group“ # ,,ON/OFF*“ a = ,,Custom* (Pfizp(isob.)
2 Pokud ,,Unit group” (Skupina jednotek) = ,Custom* (Pfizptisob.)
3 Nabidka vybéru je zavislé na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.

Viz kapitola 9.5 Vlyvolani a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.
4 Kdyz ,PV A....PV E:“= ,Constant*

5 Kdyz ,PV A....PV E:* = ,Constant”

Po konfiguraci a aktivaci funkce je vypocitany vysledek ,,Fx:“ k dispozici na seznamu procesnich
proménnych na desce ,,M0:Main®. Tento seznam se zobrazuje v nabidkach konfigurace vystupu, kon-
figurace uzivatelského zobrazeni a protokolovani dat, pro:

e Prifazeni vypocitaného vysledku ,,Fx:“ fyzickému vystupu (analog, AO, nebo digital, DO)
(viz kapitola 9.25 a 9.26).
e Zobrazit vysledek ,Fx:“ v jednom z prizplsobenych nahledl ,,Ux“: viz kapitola 9.9.
¢ P¥i zadani rovnice dodrzujte pravidla uvedena v odstavci: viz kapitola 9.22.
TYPE: Vyberte funkci MATH.

NAME: Prejmenovani vybrané funkce. Viz kapitola 8.4 Zadat text. Tento nazev se zobrazi v nahledu na pro-
cesni Urovni prifazeném této funkci.

STATE: Pouziva se k aktivaci (volba ,,ON®) nebo deaktivaci (volba ,,OFF*) vybrané funkce.
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Pri kazdém spusténi pfistroje se funkce zkontroluji. Pokud se vyskytuje problém s funkci, pfistroj
funkci automaticky deaktivuje. Pokud napfiklad funkce F1 vyuziva funkci F2 a funkce F2 byla deaktivovana
ruéné nebo automaticky, funkce F1 se deaktivuje.

EQUATION: Zadejte rovnici za pouziti procesnich proménnych A, B, C, D, E. Dodrzujte pravidla uvedena
v kapitole 9.15.1 Zadani matematické rovnice.
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UNIT:
e UNIT GROUP: Vyberte jednotky pro vysledek rovnice. K dispozici jsou nasledujici moznosti vybéru:
- ON/OFF: Vyberte, zda ma byt hodnota vzdy ON nebo vzdy OFF. Pokud je vysledek rovnice 0, PV

pfifazena vysledku rovnice se nastavi na OFF. Pokud je vysledek rovnice jiny nez 0, PV pfifazena
vysledku rovnice se nastavi na ON. Na vybér jsou nasledujici moznosti:
- Povolit, aby vysledek rovnice fidil digitalni vystup (DOX) pfistroje. Poté nakonfigurovat vystup DO
jako vystup ON/OFF, ktery vyuziva vysledek rovnice (viz kapitola 9.26.1).
- Povolit, aby vysledek rovnice resetoval pocitadlo mnozstvi. Nasledna konfigurace pocitadla
mnozstvi (viz kapitola 9.23.2).
- Povolit, aby vysledek rovnice ,,zmrazil“ poc&itadlo mnozstvi. Nasledna konfigurace pocitadla
mnozstvi (viz kapitola 9.23.3).
- Povolit, aby se vysledek rovnice podilel na jiné booleovské rovnici. Nasledna konfigurace rovnice
(viz kapitola 9.15.1).
- Povolit, aby vysledek rovnice generoval udalost ,,System switch®. Nasledna konfigurace ,,System
switch® v rezimu ON/OFF (viz kapitola 9.21).

- NO UNIT: Pro umoznéni velké rozmanitosti vysledkd.
- CUSTOM: Pro zadani pfizpUsobeného textu pro jednotku a vybér zobrazeného formatu vysledku
rovnice.

- Vybér jednotek vztazeny na vysledek rovnice. Na vybér jsou nasledujici moznosti:
- Vysledek rovnice se podili na aritmetické funkci, ktera vyuziva PV pochazejici z méficiho senzoru
pripojeného k pfistroji. Vysledku rovnice nasledné pfifadte jednotku PV. Pro konfiguraci arit-
metické funkce, viz kapitola 9.14.
- Vysledek rovnice se podili na PID funkci, ktera pouziva PV. Vysledku rovnice nasledné prifadte
jednotku PV. Pro konfiguraci PIF funkce, viz kapitola 9.18.

e UNIT SELECTION: Pokud je navrzena tato polozka nabidky, vyberte jednotku pro vysledek rovnice.

o TEXT: KdyZ je UNIT GROUP nastaveno na Custom, vyberte MAN. ENTRY pro zadani pfizplisobeného
textu, nebo vyberte UNIT GROUP pro vybér jednotky na seznamu.

* FORMAT: Kdyz je UNIT GROUP nastaveno na Custom, vyberte format procesni proménné s rlznymi
pfesnostmi (0 / 0,0 / 0,00 / 0,000).

PROCESS A (B, C, D, E):

e PV A (B, C, D, E): Definujte procesni proménné A, B, C, D nebo E pouzité v rovnici. Procesni proménné
mohou byt: konstanty, mérené fyzikalni parametry, vysledky jinych aktivnich konfigurovanych funkci,
predchozi vysledek stejné funkce, hodnoty zadané uzivatelem (PVC), hodnoty pfichazejici z SPS (PVN), ...
Viz kapitola 15.

— Ujistéte se, ze konec€ny vysledek ma oCekavanou jednotku.
e UNIT: Vyberte jednotku, ve které ma byt Skalovana procesni proménna, nez bude pouzita v rovnici.
e VALUE: Pokud je ,,PV A:...PV E:“ konstanta, zadejte hodnotu konstanty.

e FILTER: Vyberte stuperi pomérného tlumeni procesni proménné, nez bude pouzita v rovnici.

Viz Obr. 53: Filtrani KFivky.

TEST: Pro otestovani zadané rovnice simulujte procesni proménné A, B, C, D, E. BEhem simulace pfistroj
pracuje normalné.

e FQUATION: Zadanou rovnici lze nacist.
e RESULT: Vysledek rovnice se zadanymi hodnotami pro A, B, C, D, E Ize nadist.
e VALUE A, B, C, D, E: Simuluje hodnoty A, B, C, D, E, abyste se ujistili, ze vysledek odpovida o¢ekavanim. 95
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9.15.1 Zadani matematické rovnice

Tato kapitola popisuje, jak zadat matematickou rovnici (max. 125 znak() pomoci zobrazené klavesnice.

e 2 operatory ,+“ a ,,—“ se v rovnici zobrazuji s timtéz znaménkem ,—, které se ale nachazi na
2 rznych svislych Urovnich.

e Operator ,,+“ se v rovnici zobrazi znaménkem ,,/*.

Odpovida operatoru ,—* Odpovida operatoru ,,+“
(odgitani) \
\ | Odpovida operatoru ,,+*
¥ _
i

« ABCDEmMme . 789 »
IN%+x -+ +456
<><2(), 0123

1/2

FA,B,C,D,E) = FA,B,C,D,E) =
: cos( - Kurzor zadavaciho pole
- «a[@d sin tan G}\ .
« ABCDETe .789 » acos asin  atan Sipky ukazuji, Ze se voli¢ mize
IAN%=+x -+ 456 sqrt log  exp na radku presouvat.
S <><2()y) 0123 cbrt In abs
Voli¢ 1/2h 2/2

CLR _INTERRUPTION SEL _SAVE CLR _INTERRUPTION/SEL\ SAVE

Pouzijte Carku, abyste oddélili argumenty
v matematické rovnici. Nepouzivejte
¢arku jako desetinnou ¢arku.

— Pro pohyb kurzoru pomoci tlagitek @ a v zadavacim poli nejprve presurite voli¢ pomoci
A

tlagitek VvV a @ na zadavaci pole.

— Abyste mohli vlozit znak na misto kurzoru, pfesurite voli€ na tento znak a stisknéte tlacitko B
(funkce ,,Selection®).

— Pro odstranéni znaku pred kurzorem presunte voli€¢ na zadavaci pole a stisknéte tlacitko }E| (funkce
»Return®):

F1
— Pro smazani v8ech znak( najednou stisknéte tlacitko l (funkce ,Delete”).

Kromé toho musi byt zndm vysledek nékterych operatord: viz Zalozka 9.
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Zélozka 9: Vysledek nékterych operatord

Operator Vysledek Priklad
+6 = -6
+ Zméni znaménko operandu nasledujiciho za operatorem 6 16
+—0 =+
% Zbytek celocCiselného déleni mezi levym operandem a pravym 17,48 % 4 = 1,48
operandem
¢ 1,0, kdyz je levy operand mensi nez pravy operand. 5<8=1,0
< ¢ 0,0, kdyz je levy operand vétsi nez pravy operand nebo roven 8<5=0,0
pravému operandu 5<5=0,0
¢ 1,0, kdyz je levy operand mens§i nez pravy operand nebo je roven 5<8=10
< pravému operandu 8<8=1,0
¢ 0,0, kdyz je levy operand vétsi nez pravy operand. 8<5=0,0
¢ 1,0, kdyz je levy operand vétsi nez pravy operand. 8>5=1,0
> ¢ 0,0, kdyz je levy operand menSi nez pravy operand nebo je roven 5>8=0,0
pravému operandu 5>5=0,0
¢ 1,0, kdyz je levy operand vétsi nez pravy operand nebo roven 825=1,0
S pravému operandu 5>5=1,0
¢ 0,0, kdyz je levy operand menSi nez pravy operand. 5>8=0,0
¢ 1,0, kdyz je pravy operand elementem z]-0,50; +0,50[ 10,12=1,0
! 5 v -
¢ 0,0, kc!yz je pravy operand elementem z]-o0; —0,50] nebo 1456 = 0,0
[+0,50;+<0[ je
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9.156.2 P¥riklady funkci MATH

Funkce Equation A B,C D, E
A je binarni PV, napfiklad DI

e Vysledek je 1,0, pokud je A elementem z]-0,5;
~NO“ 1A +0,5[

¢ \/ysledek je 0,0, pokud je A elementem
Z]-0; —=0,5] nebo [+0,5; +oo]

~AND“ AB A a B jsou binarni PV, napfiklad DI
»1riple AND* ABC A, B a C jsou binarni PV, napriklad DI
»OR" (A + B) A a B jsou binarni PV, napfiklad DI
»1riple OR* A + B + C) A, B a C jsou binarni PV, napfiklad DI
~XOR" (eXklusives OR) AlB + |AB A a B jsou binarni PV, napfiklad DI
~TRIPLE XOR“ A!B!IC+!AB!IC+!AIBC A, B a C jsou binarni PV, napfiklad DI
\2";'{'/ nejvyssi hodnotu ze (A<BB+(A=BA  AaBjsouPV

Vrati nejniz8i hodnotu ze 2 PV (A >B)B + (A<B)A A aBjsouPV

9.15.3 P¥Fipad pouziti funkce MATH: ¢asovac¢ impulzt

Vysledek F2:MATH vygeneruje impulz na digitalni vystup DOx s pfedem definovanou dobou trvani. Viz
Obr. 59.

PV Az F1:MATH

t

F1:MATH+ : i 5 L .
T —‘ R R —‘Hodnota doby trvani impulzu

t

F2:MATH/DOx

Doba trvani
impulzu

Obr. 59:  Diagramy ¢asovani pro ¢asovac impulzd
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Pro konfiguraci ¢asovace impulzl provedte nasledujici kroky:

1. Provedte nastaveni funkce F1:
- TYPE: Vybér MATH
- EQUATION: zadejte (A + C)(B + 0.1)
- UNIT
UNIT GROUP: VYBERTE CUSTOM

TEXT pak UNIT LIST a pak vyberte jednotku ,s“ nebo TEXT, poté MAN. ENTERING a zadejte s
(pro sekundy).

98 FORMAT: VYBERTE 0,0
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PROCESS A

PV A: Vyberte udalost, ktera ma spustit impulz; bud' digitalni vstup (DIx v MO:MAIN nebo
Mx:Inputs), udalost WARNING (v M0O:MAIN) nebo udalost SYSSWITCH (v M0:MAIN).

Pro aktivaci impulsu, kdyz procesni proménna prekro¢i ur€itou prahovou hodnotu, nahradte A v
rovnici (A > ,Threshold®) a pfifadte procesni proménnou k PV A.

PROCESS B

PV B: VYBERTE MO:MAIN a F1:MATH. Kdyz se F1:MATH nezobrazi v seznamu procesnich
proménnych pro MO:MAIN, stisknéte BACK a poté SAVE. Znovu vyvolejte PV B a vyberte
MO:MAIN a F1:MATH

STATE: Ujistéte se, Ze je status nastaven na ON.
- Stisknéte SAVE.

Pri kazdém spusténi pfistroje se funkce zkontroluji. Protoze funkce F1 vyuziva vysledek funkce F2, je
F1 automaticky deaktivovana, protoze F2 nelze vypodcitat. Po kazdém spusténi pfistroje se musi funkce F1
aktivovat manualné.

2. Provedte nastaveni funkce F2:

- TYPE: Vybér MATH

- EQUATION: Zadejte (0 < A)(A < ,hodnota doby trvani impulzu v sekundach*); hodnota doby trvani
impulzu smi mit maximalni rozliSeni 0,1 s.

- UNIT
UNIT GROUP: Vybér ON/OFF

- PROCESS A
PV A: VYBERTE MO:MAIN a F1:MATH

- STATE: Ujistéte se, ze je status nastaven na ON.
- Stisknéte SAVE.

3. Provedte nastaveni pro digitalni vystup (DOX) (viz také kapitolu 9.26.1):

- MODE: VYBERTE ON/OFF.
- VYBERTE PV: MO:MAIN a F2:MATH
- Stisknéte SAVE.

4. Jdéte zpét na funkci F1 a dokoncCete nastaveni funkce F1:
- PROCESS C
VYBERTE PV C: Mx:DOy
- Stisknéte SAVE.
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9.15.4 P¥ipad pouziti funkce MATH: ¢asovac zpozdéni zapnuti

Vysledek F2:MATH nastavi digitalni vystup DOx po pfedem definovaném ¢asovém zpozdéni na ON.
Viz Qbr. 60.

PV Az F1:MATH
PV A z F2:MATH

F1:MATH
......... Delay value

F2:MATH/DOx

——— e g —— . — — ——————

»

Delay

Obr. 60: Casové diagramy pro &asovaé zpozdéni zapnuti

Pro konfiguraci ¢asovace zpozdéni zapnuti provedte nasledujici kroky:

1. Provedte nastaveni funkce F1:

TYPE: Vybér MATH
EQUATION: zadejte A(B + 0,1)
UNIT
UNIT GROUP: VYBERTE CUSTOM

TEXT pak UNIT LIST a pak vyberte jednotku ,,s“ nebo TEXT, poté MAN. ENTERING a zadejte
s (pro sekundy).

FORMAT: VYBERTE 0,0

PROCESS A

PV A: Vyberte udalost, ktera ma spustit impulz; bud' digitaini vstup (DIx v MO:MAIN nebo
Mx:Inputs), udalost WARNING (v MO:MAIN) nebo udalost SYSSWITCH (v MO:MAIN).

Pro aktivaci digitalniho vystupu, kdyz procesni proménna prekroci urcitou prahovou hodnotu,
nahradte A v rovnici (A > ,Threshold®) a pfifadte procesni proménnou k PV A.

PROCESS B

PV B: VYBERTE MO:MAIN a F1:MATH. Kdyz se F1:MATH nezobrazi v seznamu procesnich
proménnych pro MO:MAIN, stisknéte BACK a poté SAVE. Znovu vyvolejte PV B a vyberte
MO:MAIN a F1:MATH
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STATE: Ujistéte se, ze je status nastaven na ON.
Stisknéte SAVE.

2. Provedte nastaveni funkce F2:

TYPE: Vybér MATH

EQUATION: Zadejte A(B > ,hodnota zpozdéni v sekundach®; hodnota ¢asového zpozdéni smi mit maxi-
malni rozliSeni 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: Vybér ON/OFF

PROCESS A
PV A: Vyberte stejnou udalost jako v PV A v F1:MATH.

PROCESS B
PV B: VYBERTE MO:MAIN a F1:MATH

STATE: Ujistéte se, ze je status nastaven na ON.
Stisknéte SAVE.

3. Provedte nastaveni pro digitalni vystup (DOXx) (viz také kapitolu 9.26.1):

MODE: VYBERTE ON/OFF.
VYBERTE PV: MO:MAIN a F2:MATH
Stisknéte SAVE.
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9.15.5 Pripad pouziti funkce MATH: ¢asovac zpozdéni vypnuti

Vysledek F2:MATH nastavi digitalni vystup DOx po pfedem definovaném ¢asovém zpozdéni na OFF.
Viz Qbr. 61

PVAzF1:MATH 4
PV A z F2:MATH

F1:MATH 4
Delay value

~+Y

F2:MATH/DOx

A4

Delay

Obr. 61: Casové diagramy pro &asova& zpoZdéni vypnuti

Pro konfiguraci Casovace zpozdéni vypnuti provedte nasledujici kroky:

1. Provedte nastaveni funkce F1:

TYPE: Vyb&r MATH

EQUATION: zadejte IAB + 0,1)

- UNIT

UNIT GROUP: VYBERTE CUSTOM

TEXT pak UNIT LIST a pak vyberte jednotku ,;s“ nebo TEXT, poté MAN. ENTERING a zadejte
s (pro sekundy).

FORMAT: VYBERTE 0,0

PROCESS A

PV A: Vyberte udalost, ktera ma spustit impulz; bud’ digitalni vstup (DIx v MO:MAIN nebo
Mx:Inputs), udalost WARNING (v M0:MAIN) nebo udalost SYSSWITCH (v MO:MAIN).

Pro aktivaci digitalniho vystupu, kdyz procesni proménna prekroc€i urcitou prahovou hodnotu,
nahradte A v rovnici (A > ,,Threshold”) a pfifadte procesni proménnou k PV A.

PROCESS B

PV B: VYBERTE MO:MAIN a F1:MATH. Kdyz se F1:MATH nezobrazi v seznamu procesnich
promeénnych pro MO:MAIN, stisknéte BACK a poté SAVE. Znovu vyvolejte PV B a vyberte
MO:MAIN a F1:MATH
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- STATE: Ujistéte se, Ze je status nastaven na ON.
- Stisknéte SAVE.

2. Provedte nastaveni funkce F2:

- TYPE: Vybér MATH

- EQUATION: Zadejte A+(B > ,,hodnota zpozdéni v sekundach”; hodnota ¢asového zpozdéni smi mit
maximalni rozliSeni 0,1 s.

- UNIT
UNIT GROUP: Vybér ON/OFF

- PROCESS A

PV A: Vyberte stejnou udalost jako v PV A v F1:MATH.
- PROCESS B

PV B: VYBERTE MO:MAIN a F1:MATH

- STATE: Ujistéte se, Ze je status nastaven na ON.
- Stisknéte SAVE.

3. Provedte nastaveni pro digitalni vystup (DOX) (viz také kapitolu 9.26.1):

- MODE: VYBERTE ON/OFF.
- VYBERTE PV: MO:MAIN a F2:MATH
- Stisknéte SAVE.
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9.15.6 Pripad pouziti funkce MATH: souhrnny asovac

Vysledek F2:MATH nastavi digitalni vystup DOx na ON, kdyz souhrnny ¢asovac¢ dosahl predem definované
hodnoty, a nastavi digitalni vystup DOx na OFF, kdyz nastane udalost definovana jako resetovaci udalost.

Procesni proménna PV C je pouzita k resetovani souhrnného ¢asovace a k deaktivaci digitalniho vystupu

DOx. Viz Obr. 62.

PV B z F1:MATH

FIMATH T | & & | L i____ Prahova hodnota
oo ; : souhrnného &asovadée

F2:MATH/DOx

PV C z F1:MATH

Obr. 62:  Casové diagramy souhrnného éasovade

Pro konfiguraci souhrnného ¢asovace provedte nasledujici kroky:

1. Provedte nastaveni funkce F1:
TYPE: Vlybér MATH
EQUATION: Zadejte (A + B0.1)IC
- UNIT
UNIT GROUP: VYBERTE CUSTOM

TEXT pak UNIT LIST a pak vyberte jednotku ,,s“ nebo TEXT, poté MAN. ENTERING a zadejte
s (pro sekundy).

FORMAT: VYBERTE 0,0

PROCESS A

PV A: VYBERTE MO:MAIN a F1:MATH. Kdyz se F1:MATH nezobrazi v seznamu procesnich
proménnych pro MO:MAIN, stisknéte BACK a poté SAVE. Znovu vyvolejte PV A a vyberte
MO:MAIN a F1:MATH.
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PROCESS B
PV B: Vyberte udalost, ktera ma spustit impulz; bud' digitalni vstup (DIx v MO:MAIN nebo
Mx:Inputs), udalost WARNING (v MO:MAIN) nebo udalost SYSSWITCH (v MO:MAIN).
Pro aktivaci impulsu, kdyZ procesni proménna prekro¢i ur€itou prahovou hodnotu, nahradte A
v rovnici (A > ,,Threshold“) a pfifadte procesni proménnou k PV B.

PROCESS C
PV C: Vyberte udalost, ktera ma resetovat souhrnny ¢asovac, napfiklad digitalni vstup
(DIx v MO:MAIN nebo v Mx:Inputs).

STATE: Ujistéte se, Ze je status nastaven na ON.

Stisknéte SAVE.

2. Provedte nastaveni funkce F2:

- TYPE: Vybér MATH

- EQUATION: Zadejte A > ,hodnota zpozdéni v sekundach®; hodnota ¢asového zpozdéni smi mit maxi-
malni rozlieni 0,1 s.

- UNIT
UNIT GROUP: Vybér ON/OFF

- PROCESS A
PV A: VYBERTE MO:MAIN a F1:MATH. Kdyz se F1:MATH nezobrazi v seznamu procesnich
proménnych pro M0:MAIN, stisknéte BACK a poté SAVE. Znovu vyvolejte PV A a vyberte
MO:MAIN a F1:MATH.

- STATE: Ujistéte se, Ze je status nastaven na ON.

- Stisknéte SAVE.

3. Provedte nastaveni pro digitalni vystup (DOXx) (viz také kapitolu 9.26.1):

- MODE: VYBERTE ON/OFF.
- VYBERTE PV: MO:MAIN a F2:MATH
- Stisknéte SAVE.
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9.16 Konfigurace proporcionalni funkce ,,PROP*.

Touto funkci Ize Skalovat procesni vstup (PV):

System switch

]

100%

Fallback
Procesni o ’
vstup; > — (p}gi;g?/g > ysledek Fx: (CMD)
(PV) 0% poloha)

Obr. 63:  Proporcionaini funkce ,,PROP“
Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).

Po konfiguraci a aktivaci funkce je vypocitany vysledek ,,Fx:“ k dispozici na seznamu procesnich
proménnych na desce ,,M0:Main®. Tento seznam se zobrazuje v nabidkach konfigurace vystupu, kon-
figurace uzivatelského zobrazeni a protokolovani dat, pro:

e Prifazeni vypocitaného vysledku ,,Fx:“ fyzickému vystupu (analog, AO, nebo digital, DO)
(viz kapitola 9.25 a 9.26).

e Zobrazit vysledek ,Fx:“ v jednom z pfizplsobenych nahledd ,Ux“: viz kapitola 9.9.
¢ P¥i zadani rovnice dodrzujte pravidla uvedena v odstavci: viz kapitola 9.22.
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Parameters __[¢—p[Functions 4¢—[F1._F12: [¢—)p[PROP [ P[Type: |
p[Name: [¢—P[ENTERING |
—p[State [ON |
T
—p[Lock [ON |
T
—p[PV [MO:MAIN_]
1)
[PV range: [PV=: [¢—P[ENTERING |
[PV+: [{—P[ENTERING ]
—p[PV filter: [None ]
Fast
—P[Lim— [¢—P[ENTERING |
—p[Lim+ |[¢—P[ENTERING

L) [SAVECVD: [Mode: ION |
OFF
Value: [—PENTERING |

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitola 9.5 Vyvolani a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.
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TYPE: Vyberte typ funkce (zde ,,PROP®).

NAME: Pfejmenovani vybrané funkce. Viz kapitola 8.4 Zadat text. Tento nazev se zobrazi v nahledu na pro-
cesni Urovni pfifazeném této funkci.

STATE: Pouziva se k aktivaci (volba ,ON“) nebo deaktivaci (volba ,,OFF*) vybrané funkce.

@ Pri kazdém spusténi pfistroje se funkce zkontroluji. Pokud se vyskytuje problém s funkci, pfistroj
funkci automaticky deaktivuje.

LOCK:

- ON: Typ provozu nelze v procesni Urovni zménit bez zadani pfistupového kodu. Viz Obr. 65. Pro
prepnuti typu provozu mezi manudlnim a automatickym typem provozu nejprve zadejte pfistupovy kod
nabidky ,Parameters” (Parametry). Standardni pfistupovy kéd je ,,0000“ (viz kapitola 9.4).

- OFF: Typ provozu Ize v procesni Urovni zmeénit bez zadani pfistupového kédu.
PV: Vyberte procesni vstup pro funkci. Viz kapitola 15.

PV RANGE: Zadani minimalni (,PVScale-“) a maximalni (,,PVScale+“) hodnoty procesniho vstupu.

PV FILTER: V pfipadé potreby vyberte stupefi pomérného tlumeni procesnich proménnych.
Viz Obr. 53: Filtraéni kfivky.

LIM-: Zadejte spodni prahovou hodnotu vystupu

LIM+: Zadejte horni prahovou hodnotu vystupu

Fx: CMD1 )

100U o - === == -

Lim+

Lim-

0% ’.
PV-— PV PV

Obr. 64:  Pouziti parametrd ,LIM-* a ,LIM+* ve funkci ,,PROP*

CMD SAFE: Potvrdit (vyberte ,Mode: ON“) nebo nepotvrdit (vyberte ,Mode: OFF“), Ze se na vystupu pouzije
klidova poloha, kdyz ma udalost ,System switch” (viz kapitola 9.21) status ,,ON*“. Pokud potvrdite pouziti
klidové polohy, zadejte pro kazdy vystup hodnotu klidové polohy od 0 do 100 %.
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F1:PROP

PV
250.2 us/om—|

] CMD1
13.00 %

T 1=

29/06/2010 13:40

MENU MANUAL]

stisknéte toto dynamické

l

Pro aktivaci manualniho typu provozu

Hodnota vybrané procesni proménné

Vysledek funkce v provoznim stavu Automatika

tlacitko

F1:PROP 29/06/2010 13:40
PV
7! 250.2 ys/iem Hodnota vybrané procesni proménné
[0l CMD1
13.00 % —— Vysledek funkce
MENU €T3 CMDAUTO

man

Stisknéte toto dynamické tla¢itko, abyste

Pro aktivaci automatického typu provozu
stisknéte toto dynamickeé tlacitko

ualné nastavili procentni podil

l

CMD1
2 Nastavte procentni podil
=1 O

a

0% 100%

RETURN
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stisknéte toto dynamickeé tladitko, abyste
nastavili procentni podil na 100

stisknéte toto dynamické tlacitko, abyste
nastavili procentni podil na 0

Obr. 65:  Priklady pro nahled funkce ,,PROP“ v procesni urovni a pfepnuti do manualniho nebo automatického typu

provozu

108




Tvp 8619 burkert

Nabidka ,Parameters” (Parametry) FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

9.17 Konfigurace ridici funkce ,,ONOFF*“

Touto funkci se nastavuje fizeni On/Off.
Systém fizeni vodivosti Ize kombinovat s funkci ,,Casové fizené davkovani® (viz kapitola 9.19), aby bylo
mozné pred davkovanim provést proplachovaci krok (pfedbézné vypusténi).

Po konfiguraci a aktivaci funkce je vypocitany vysledek ,,Fx:“ k dispozici na seznamu procesnich
proménnych na desce ,,M0:Main“. Tento seznam se zobrazuje v nabidkach konfigurace vystupu, kon-
figurace uzivatelského zobrazeni a protokolovani dat, pro:

@ e Prifazeni vypocitaného vysledku ,Fx:* fyzickému vystupu (analog, AO, nebo digital, DO)
(viz kapitola 9.25 a 9.26).

e Zobrazit vysledek ,Fx:“ v jednom z prizplsobenych nahledl ,,Ux“: viz kapitola 9.9.

¢ Pi zadani rovnice dodrzujte pravidla uvedena v odstavci: viz kapitola 9.22.

PoZzadovana hodnota (SP)
l System
P ° switch
, Prebleed :
I(Pfedbézné
" NG
i ONOFF Fallback )
Procesni vstup : > — | position » Vysledek
(PV) : (Klidova (Fx: CMD?1)
i poloha) -
i A : Funkce :
i ! i ,lime Dosing” |
e o e > (,Dos. St.)
|
R |

Obr. 66: Funkce ,,ONOFF*“

F2.ONOFF  29/06/2010 13:40

S/ . . v
250.0 by " —— Hodnota vybrané procesni proménné

500.0 S — Pozadovana hodnota
o 0,00 ?MDl ——+— Vysledek funkce ONOFF

No Link F3 Dos.st —| Zadné piislusné Sasové davkovani

ENUSP-PV&# T 1=

Stisknéte toto dynamickeé tlacitko, abyste
zadali pozadovanou hodnotu.

Obr. 67:  Priklad nahledu funkce ,,ONOFF*“ v procesni urovni bez prislusného ¢asového davkovani
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" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitola 9.5 Viyvoladni a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.

TYPE: Vyberte typ funkce (zde ,,ONOFF*).

NAME: Prejmenovani vybrané funkce. Viz kapitola 8.4 Zadat text. Tento nazev se zobrazi v nahledu na pro-
cesni Urovni pfifazeném této funkci.

burkert Tvp 8619
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Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).
Parameters _|[¢—[Functions 4—[F1..F12: [¢—P[ONOFF [——P[Type: |
—p[Name: [¢—P[ENTERING |
—p[State: | [ON |
—p[Lock: [ON ]
- pPV [¢—>MOMAIN ]
ML ]
e 1)
Hvix ]
—)[SP: |[¢—>ENTERING |
- p[PVrange | PV= [¢—P[ENTERING ]
[PV+: [{¢—P[ENTERING |
© —p [PV filter: None
N
Q
N
s
N P [Hysteresis __|[¢—P[ENTERING
5
g —pInversion I [ON ]
&
=
2 —Pp[MaxONtime: _|¢——Pp[State: [ON ]
% OFF
i)
£ Ly [Value: 4—PENTERING ]
B
g |y [Prebleed: 14— [State: [ON |
g OFF
-
x —pPBLIMITT: __—P[ENTERING ]
2 L »[PBLIMIT2: __4—P[ENTERING ]
©
0
< “»[CMD SAFE__|¢—P[Mode: [ON |
5 OFF
(2]
L L) [Value: [«—P[ENTERING |
n
1)
o
<
S
o
w0
o
o
=
z
<
=

STATE: Pouzivé se k aktivaci (volba ,,ON“) nebo deaktivaci (volba ,,OFF“) vybrané funkce.

@ Pfi kazdém spusténi pfistroje se funkce zkontroluji. Pokud se vyskytuje problém s funkci, pFistroj
funkci automaticky deaktivuje.
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LOCK:

- ON: Typ provozu a pozadovanou hodnotu nelze v procesni Urovni zménit bez zadani pfistupového
kédu. Viz Obr. 70. Pro prepnuti typu provozu mezi manualnim a automatickym typem provozu nebo
zménu pozadované hodnoty nejprve zadejte pfistupovy kdd nabidky ,,Parameters” (Parametry). Stand-
ardni pfistupovy kéd je ,,0000“ (viz kapitola 9.4).

- OFF: Typ provozu Ize prepinat v procesni Urovni a pozadovanou hodnotu Ize ménit bez zadani
pristupového koédu.

PV: Vyberte procesni vstup pro danou funkci ze seznamu navrzeného pfistrojem. Timto procesnim vstupem
muze byt méfeny fyzikalni parametr, vysledek jiné aktivni konfigurované funkce, hodnota zadana uzivatelem
(PVC) nebo hodnota pochazejici z SPS (PVN). Viz kapitola 15.

SP: Zadejte pozadovanou hodnotu.
PV RANGE: Zadani minimalni (,PVScale-*) a maximalni (,PVScale+“) hodnoty procesniho vstupu.

PV FILTER: V pfipadé potfeby vyberte stuperi pomérného tlumeni procesnich proménnych. Viz Obr. 53:
Filtracni kFivky.

HYSTERESIS: Zadejte hodnotu hystereze jako procentni podil rozsahu PV (a nikoli jako procentni podil SP)
pro spinaci bod.

INVERSION: Pouziva se k obraceni sméru provozu spinani (vyberte ,,ON“) nebo neobraceni (vyberte ,,OFF®).

Viz Obr. 68: Neinvertovany a invertovany rezim hystereze.

Fx: CMD1 4 Neinvertovany rezim Fx: CMD4 Invertovany rezim
Hysteresis Hysteresis
<> <«
100% <O— 100% €
Y A A Y
PV PV
> <€ >— > Parameters
0% Pozadovana Parameters 0% Pozadovana
hodnota hodnota

Obr. 68:  Neinvertovany a invertovany reZim hystereze

MAXONTIME: Zadejte maximalni pfipustnou dobu trvani aktivace vystupu: Po uplynuti této doby se vystup
deaktivuje.
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Vodivost 4
Standardni TN 77N\,
pozadovana hodnota /./—': |
Pozadovana hodnota | :\" k
predbézného vypusténi —[~~~ "~~~ Fommmmm o i [T T TTTTT oI
PBLIMITX* | ; — i &
CMD1 ! ! i |
|
100% - —————— ' ' :
0% N
! 1 Zména stavu pfi dosazeni ,,PBLIMIT“ nebo
! r prekrogeni ,, MAXONTIME®,
Oznaceni ,,Tdos »OFF* |, BLEED ,ON“ | WAIT*
state“ (viz Obr. 70) : I
|
[ >
< >
€ xos s . - Cyklus Casové fizeného
»OFF*: Gekani na davkovani davkovani, priorita na fizeni
~BLEED" probiha predbézné vypusténi
»ON“ probiha davkovani
JWAIT*: Cekaci doba; viz Strana 124

Obr. 69: Kombinace funkci ,,ONOFF*“ (ZAP/VYP) a ,,TIME DOSING* (Casové fizené davkovani) pfi méreni vodivosti

PREBLEED: Funkce ONOFF k Fizeni funkce vodivosti jako funkce predbézného vypusténi ve spojeni s funkci
Casového davkovani (,Time dosing“: viz kapitola 9.19) DEFINOVAT (VYBRAT ,,ON*“) NEBO NEDEFINOVAT
(VYBRAT ,,OFF“). Kdyz je pfedbézné vypusténi aktivovano, zadejte pozadovanou hodnotu pro predbézné
vypusténi:
- LIM CA1: Zadejte pozadovanou hodnotu pro pfedbézné vypusténi pro kanal 1 na pfislusné funkci ,,Time
dosing*.
- LIM CA2: Zadejte pozadovanou hodnotu pro pfedbézné vypusténi pro kandl 2 na pfislusné funkci ,,Time
dosing“.
Diky predbéznému vypusténi se snizi vodivost kapaliny na hodnotu, ktera je nizsi nez standardni
pozadovana hodnota regulatoru ON/OFF. Pozadovana hodnota pfedbézného vypusténi ,,LIM CAx“ ma pfi
aktivaci prednost pred standardni pozadovanou hodnotou regulatoru.

CMD SAFE: Potvrdit (vyberte ,Mode: ON“) nebo nepotvrdit (vyberte ,Mode: OFF“), Ze se na vystupu pouzije
klidova poloha, kdyz ma udalost ,System switch” (viz kapitola 9.8) status ,,ON“. Pokud potvrdite pouziti
klidové polohy, zadejte pro kazdy vystup hodnotu klidové polohy od 0 do 100 %.
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Viz Obr. 69: Kombinace funkci

Stisknéte toto dynamické
tlacitko, abyste zadali
pozadovanou hodnotu.

davkovani

F2.ONOFF  29/06/2010 13:40
250067 — Naméfena hodnota vybrané procesni proménné
uS/icm L |
500.0 sp-Pv: —| Standardni pozadovana hodnota
%
% 0,00 cMp1  — Vysledek funkce ONOFF
Off F3 Dos.st PFislugné dasové davkovani; Stav davkovani ,Off.
MENU SP _FT%9 MANUAL

NOFE* (ZAP,
fi méfeni vodivosti pro rlizné stavy procesu

P) a ,TIME DOSING*

Obr. 70:  Priklad nahledu na procesni uroven funkce ONOFF, ktera je prifazena funkci casového davkovani

9.18 Konfigurace regulacni funkce PID

(Proportional-Integral-Derivativ).

Tato funkce je dostupna volitelné. Viz kapitola 9.5.

Soucasné muze byt aktivnich jen 6 funkci PID (Viz kapitola 5.6.9).

Pozadovana C/l) / [
———d e—> CutOff e Splimit ;
hodnota P i System
(interni nebo . switch
externi) (SP) |- i ﬁ .........................
Procesni _: b .| Direction of .| Demarcation | | Fallback , Vysledek £ T >
> unetion == tpe actuator | | of the result | |  position ” (Fx:PID1) 88 ¢
vstup 2 g
(PV) . ©
»| PID function »| Direction of »| Demarcation »| Fallback s VySledek 5
” the actuator of the result position ” (Fx:PID2)

Obr. 71:  Funkce PID

figurace uzivatelského zobrazeni a protokolovani dat, pro:
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(viz kapitola 9.25 a 9.26).

Po konfiguraci a aktivaci funkce je vypocitany vysledek ,,Fx:“ k dispozici na seznamu procesnich
proménnych na desce ,,M0:Main“. Tento seznam se zobrazuje v nabidkach konfigurace vystupu, kon-

e Prifazeni vypocitaného vysledku ,,Fx:“ fyzickému vystupu (analog, AO, nebo digital, DO)

e Zobrazit vysledek ,Fx:“ v jednom z pfizplsobenych nahledd ,,Ux“: viz kapitola 9.9.

e Pri zadani rovnice dodrzujte pravidla uvedena v odstavci: viz kapitola 9.22.
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Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

Parameters |[¢—Pp[Functions  [¢—P[F1...F12: [¢—PID | 4¢—P[Type: PID ]
—p{Name: [¢—>)[ENTERING |

—p[State: N—I::ION |

—p[Lock: [ON ]
N—[:
Viz 9.18.1 Konfigurace
funkce PID_

_p[Parameters _[¢—> Viz 9.18.2 Zadani
parametrd pro funkci PID

TYPE: Vyberte typ funkce (zde ,PID").

NAME: Pfejmenovani vybrané funkce. Viz kapitola 8.4 Zadat text. Tento nazev se zobrazi v nahledu na pro-
cesni Urovni pfifazeném této funkci.

STATE: Pouziva se k aktivaci (volba ,,ON“) nebo deaktivaci (volba ,,OFF*) vybrané funkce.

@ Pfi kazdém spusténi pfistroje se funkce zkontroluji. Pokud se vyskytuje problém s funkci, pfistroj
funkci automaticky deaktivuje.

LOCK:

- ON: Typ provozu a pozadovanou hodnotu nelze v procesni Urovni zménit bez zadani pfistupového
kodu. Viz Obr. 72. Pro prepnuti typu provozu mezi manudlnim a automatickym typem provozu nebo
zménu pozadované hodnoty nejprve zadejte pfistupovy kéd nabidky ,Parameters® (Parametry). Stand-
ardni pFistupovy kéd je ,,0000“ (viz kapitola 9.4).

- OFF: Typ provozu Ize prepinat v procesni Urovni a pozadovanou hodnotu Ize ménit bez zadani
pfistupového kédu.

Pro konfiguraci funkce PID ve 2 krocich: viz 9.18.1 Konfigurace funkce PID a 9.18.2 Zadani parametr(i pro
funkci PID.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

14




Typ 8619 e

burkert

Nabidka ,Parameters” (Parametry) FLUID CONTROL SYSTEMS

9.18.1 Konfigurace funkce PID

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).
Parameters _|[¢—p[Functions ¢—P[F1..F12: [¢—>[PID —

—MSetup  [¢——P[Channel: [Mono ]

PV

Type SP: [internal ]

—p[SP: [¢—P[MO:MAIN ]
2) )

SP

)PV range [PV-: [¢—»ENTERING ]
[PV+: [¢—>[ENTERING |

—p[Reg. type: [Mode: Linear
3) [Low: [¢—>)[ENTERING _|
[High: [¢—)ENTERING |

CMD Direction Channel 1/2 Rise

“[Advanced ] \/jz Strana 118

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moZnostech.

Viz kapitola 9.5 Vyvolani a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.
2 Tato funkce je k dispozici, kdyZ ,SP Type = ,External® (externi)

3 Tyto funkce jsou k dispozici, kdyZ ,,Regulation“ (Regulace) = ,Non-linear” (Nelinearni)

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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F4:PID 29/Q6/2010 13:40 Naméfena hodnota vybrané procesni
o 64,91 Dmin proménné
7S 0,166 SP-PV: - PoZadovana hodnota
g 0,00 &vpr ———— Vysledek funkce PID (kanal 1)
6,48 CMp2 ———— Vysledek funkce PID (kanal 2)
MENU SP «T34= MANUAL

Pro aktivaci manualniho typu provozu
stisknéte toto dynamickeé tlacitko

Stisknéte toto dynamické l '
tlacitko, abyste zadali F4:PID 29/06/2010 13:40
pozadovanou hodnotu. |§| 64,91 pvm n
L/min
[ 0,166 sP-pv:
%
o 0,00 CMD1
%
U 6,48 CMD2
MENU €119 CMDAUTO

Pro aktivaci automatického typu provozu
stisknéte toto dynamickeé tlacitko

Stisknéte toto dynamické tlacitko, abyste
manualné nastavili procentni podil

l

BCMD1

4 Nastavte procentni podil

a

0% 100% RETURN CMD?2

[ Stisknéte toto dynamické tlagitko,
abyste nastavili kanal 2

stisknéte toto dynamické tlacitko, abyste
nastavili procentni podil na 100

stisknéte toto dynamické tlacitko, abyste
nastavili procentni podil na 0
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Obr. 72:  Priklady pro nahled funkce ,,PID“ v procesni trovni a pfepnuti do manualniho nebo automatického typu
provozu

CHANNEL: Vybér mezi pouzitim jediného regula¢niho okruhu (vybrat ,,Mono®) nebo regulaéniho okruhu
se 2 vystupy, vzdy s jednou sadou parametrd (vybrat ,,Dual®).

Typ provozu ,Dual” slouzi napfiklad k regulaci hodnoty pH s jednim vystupem kyseliny a jednim vystupem
zésady: PFi regulaci vystupu ,kyselina“ je vystup ,zdsada“ nastaveny na nulu a opacné.
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PV: Ze seznamu zobrazeného pfistrojem vyberte procesni vstup. Tato hodnota mdze byt mérna jed-
notka, vysledek funkce, uzivatelem zadana hodnota (PVC) nebo od SPS pfichazejici hodnota (PVN).
Viz kapitola 15.

SP-TYPE: Vybér mezi interni pozadovanou hodnotou (vybrat ,internal“) nebo externi pozadovanou hodnotou
(vybrat ,,external“ a poté parametr pouzity jako pozadovana hodnota ze seznamu ve funkci ,,SP-PV* nize).

SP: Vyberte parametr, ktery se ma pouzit jako externi pozadovana hodnota pro danou funkci.

» Zajistéte, aby mély SP a PV stejné jednotky.

PV RANGE: Zadani minimalni (,PVRange-) a maximalni (,PVRange+“) méfené hodnoty procesniho vstupu.

REG.-TYPE: Vlyberte linearni regulacni rezim (vybrat ,linear”) nebo nelinearni regulaéni rezim (vybrat
~hon-linear* a poté zadat 2 prahové hodnoty procesnich vstupl pod ,Low* a ,High*, od kterych se deak-
tivuje ¢ast ,Deviat®).

pH A

Funkce ,,PI“ (D = 0)
Hodnota ,High” (vysok@) {--------------7f---mmmmmmmmmecaoo o

Pozadovana hodnota ------------- Funkce .PID*

Hodnota ,Low® (nNizK&) {----------/---mmmmmmmmmmmmc oo
Funkce ,,PI“ (D = 0)

Reagenc¢ni Cinidlo

Obr. 73:  Priklad nelinearni regulace hodnoty pH

CMD DIRECTION: Vyberte smér fizeni funkce (CMD1, resp. CMD2): rostouci (vybrat ,,Rise”) nebo klesajici
(vybrat ,,Fall®).

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

Fx/CMD 4
100%
Rise
Fall
0% 100%  Funkci vypoéitany vystup

Obr. 74:  Diagramy CMD DIRECTION
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Parameters  |[¢—p[Functions _ [¢—P[F1...F12: [¢—PID

\—NSetug N—I—NAdvanced [¢——P[SP limits: |[¢—P[State:

—p[SP limits = [¢—)ENTERING |
“P[SP limits +: _|¢—ENTERING |

—p[CutOff: |[¢—PpMode: |

[©]
z

—p[Cut—: |[¢—ENTERING |
L p[Cut+: [¢—»ENTERING

- —P[CVDSAFE ___ |¢——PMode:

S [:—

= —[Channel 1/2: [¢—HENTERING

& L |Inversion Channel 1/2: [ON |

g

=

= SP LIMITS: Pro omezeni pracovniho rozsahu pozadované hodnoty stanovte spodni a horni limit pozadované

g hodnoty.

g CUTOFF: Vynuti nebo nevynuti vystup modulu na 0 % nebo 100 %, kdyzZ je pozadovana hodnota mimo

3 rozsah definovany ,,Cut-" a ,,Cut+“ nebo pod dolnim rozsahem ,,Cut-“ nebo nad hornim rozsahem ,,Cut+*.

3 Fx: (CMD) (%) Fx: (CMD) (%)

(]

E 100 — 100

= 99 : 99

7 98 i 98

y 97 i 97

3 96 b 96 |

d(-ﬂ' | I ] | 1

n | s | l ! : N

: I // | | I ! \\

| / [ ! | !

3 5 s i i 5 i N

) 4 i i i

> 3 o sl |

O 1 b 2 !

- =™ 4t 949t -—-———

g L + Pozadovana L & Pozadovana

8 3 3 hodnota (SP) a3 3 hodnota (SP)

S

g Obr. 75:  Diagramy ,, CUTOFF*

CMD SAFE: Potvrdit (vyberte ,Mode: ON“) nebo nepotvrdit (vyberte ,Mode: OFF“), Ze se na vystupu pouZije
klidova poloha, kdyz ma udalost ,System switch” (viz kapitola 9.21) status ,,ON“. Pokud potvrdite pouziti
klidové polohy, zadejte pro kazdy vystup hodnotu klidové polohy od 0 do 100 %.

18
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INVERT: Pouziva se k obraceni (vybrat ,ON“) nebo neobraceni (vybrat ,OFF“) sméru provozu vystupu v
zavislosti na zobrazeni rozdilu mezi pozadovanou hodnotou (SP) a méfenim (PV). Tato funkce se pouziva
predevsim pfi regulaci kyseliny a zasady.

Fx: (CMD) 4 Neinvertovany rezim Fx: (CMD) 4 Invertovany rezim

100% T 100%

— > o 0% - > Procesni
PoZzadovana Procesni méreni °  Pozadovana méfeni
hodnota (SP) hodnota (SP)

0%

Obr. 76:  Smér pusobeni vystupu, neinvertovany nebo invertovany

9.18.2 Zadani parametrt pro funkci PID

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).
Parameters _|[¢—p[Functions P Fi2: [¢—)PID )—\

Sample time: [{¢—[ENTERING |
[PV filter: [None ]
[¢—>P[ENTERING 1)

Dead band: _ [¢—[ENTERING

Parameters

|
[¢—P[ENTERING ]
[¢—>[ENTERING |
[¢—>[ENTERING |
Advanced [X0: [—P[ENTERING _|
[Lim—: [—P[ENTERING |
[Lim-+: [—P[ENTERING |
]

State OFF: __¢—P[ENTERING

" Kdyz ,SP Type“= ,Internal“ (interni), viz kapitola 9.18, Strana 117.

SAMPLE TIME: Ur&ete periodu vzorkovani (0,1...60 s).
SP: Zadejte pozadovanou hodnotu.

PV FILTER: V pfipadé potreby vyberte stupen pomeérného tlumeni procesnich proménnych. Viz Obr. 53:
Filtrani kFfivky.
DEAD BAND: Definujte procentni podil (0...100 %) pasma necitlivosti kolem pozadované hodnoty.

KP: Definovat proporciondlni narlist, ktery se pouziva na rozdil mezi poZadovanou hodnotou a naméfenou
hodnotou.

TN: tento parametr predstavuje integralni ¢ast modulu PID, s niz Ize eliminovat statickou chybu mezi
namérenou hodnotou a pozadovanou hodnotou. Zadejte hodnotu 0,1...9999 sekund (standardni hodnota:
9999 s).
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TV: tento parametr pfedstavuje odvozeny podil modulu PID, s niz Ize rychle reagovat na vykyvy namérené a
pozadované hodnoty a pfedem se vyvarovat vykyvu regulatoru. Pouzijte tuto proménnou pro pomalé
procesy. Zadejte hodnotu 0,0...9999 sekund (standardni hodnota: 0,0 s

Pokud je systém nestabilni, je hodnota ,TV* nastavena pfilis vysoko a je tfeba ji co nejrychleji snizit.

XO0: Zadejte pracovni bod vystupu (0...100 %).

LIM- a LIM+: Urcité pohony (proporcionalni magnetické ventily) pracuji v omezeném rozsahu (napfiklad
40...80 %). Parametry ,Lim-" a ,,Lim+“ umoZznuji pfifazeni mezi pracovnim rozsahem aktuatoru a pfistrojem:
viz kapitola Obr. 77.

STATE OFF: P¥i konfiguraci Skalovani vystupu pomoci parametrd ,Lim-* a ,Lim+“ zajidtuje parametr ,STATE
OFF* nastaveni vystupu na 0 % nebo 100 %, aby se zabranilo pfivedeni permanentniho povelu na svorky
pohonu.

A = ,state off* x (,Lim+“ — ,Lim-")

tzn. proporcionalni magneticky ventil, ktery pracuje mezi pfikazem 40 % a 80 %.
Pak nastavte parametry ,Lim—* =40 % a ,Lim+“ = 80 %.
Kdyz ,State OFF“ =2 %, pak A=2 % x (80 - 40)=0,8 %

Pokud je tedy skute¢na vystupni hodnota nizsi nez 40 + 0,8 = 40,8 %, ptikaz se pfepne na 0 %, a pokud
je skutecna vystupni hodnota vy$Si nez 80 - 0,8 = 79,2 %, prikaz se pfepne na 100 %.

Fx: (CMD) A

100% -
Lim+=80% A ,---80% -

Lim-=40 % A¥I1400 4

0% T > Vypoditana, teoreticka
’ 100% vystupni hodnota

Obr. 77:  Priklad pro nastaveni parametrd ,,Lim-* ,Lim+“ a ,state off*
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9.19

(5, TIME DOSING*)

Tato funkce je dostupna volitelné. Viz kapitola 9.5.

Nastaveni €asoveé rizeného davkovaciho cyklu

Pomoci této funkce Ize do procesu davkovat jeden nebo dva produkty bud v pravidelnych intervalech

(,Mode* = ,Period“), nebo podle dne v tydnu (,Mode*
k dobé otevirani (Ize naprogramovat) fidici jednotky.

sWeek"). Prifazené mnozstvi je proporcionalni

Hodiny realného
Casu

(PV)

System switch

Procesni vstup -

Y

Channel 1

Y

Channel 2

Fallback ! |

position > Result

p(g:m\lﬁ i (Fx: CMD1)
Fallback
position > Result
p(lélllg%az (Fx: CMD2)

Obr. 78:  Funkce ,,Time Dosing“ (Casové davkovani)

Kdyz je generovano hlaseni ,,M0:W:Time lost“, nelze provést davkovaci cyklus. Viz kapitola 16.3.5.

Po konfiguraci a aktivaci funkce je vypocitany vysledek ,,Fx:* k dispozici na seznamu procesnich
proménnych na desce ,M0:Main“. Tento seznam se zobrazuje v nabidkach konfigurace vystupu, kon-

figurace uzivatelského zobrazeni a protokolovani dat, pro:
e Prifazeni vypocitaného vysledku ,,Fx:“ fyzickému vystupu (analog, AO, nebo digital, DO)

(viz kapitola 9.25 a 9.26).

e Zobrazit vysledek ,Fx:“ v jednom z pfizplsobenych nahledd ,,Ux“: viz kapitola 9.9.

¢ P¥i zadani rovnice dodrzujte pravidla uvedena v odstavci: viz kapitola 9.22.
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10/01/02 09:00
@ %
[0l 0,00 cmp1

O 1000 &up2

F5:TDOS 29/06/2010 13:40

[0l 10/01/02 09:00 —

Pro aktivaci manualniho typu provozu stisknéte toto dynamické tlacitko

l

—— davkovaciho cyklu na kanalu 1)
- Vysledek prikazu (kanal 1)

— Vysledek pfikazu (kanal 2)
MENU «T39  MANUAL

Datum a ¢as pfistiho davkovaciho cyklu (aktualizuje se na konci

Datum a ¢as pfistiho davkovaciho cyklu (aktualizuje se na konci
davkovaciho cyklu na kanalu 2)

Y

F5:TDOS

0
]

@ 10/01/02 09:00
%
0,00 cMD1
[0 10/01/02 09:00
%
100,0 cvb2

29/06/2010 13:40

MENU

#1314 CMDAUTO

Stisknéte toto dynamickeé tlacitko, abyste manualné nastavili procentni podil na 0 nebo 100

Pro aktivaci automatického typu provozu stisknéte toto
dynamické tlacitko

l

CMDA1

NE)E

0%

0%

100% RETURNCMD2

Stisknéte toto dynamické tlacitko, abyste nastavili procentni podil na 0

[ stisknéte toto dynamické tlagitko, abyste nastavili
kanal 2

Stisknéte toto dynamickeé tlacitko, abyste nastavili procentni podil na 100

Obr. 79:  Priklad nahledu funkce ,,Casové fizené davkovani“ v procesni urovni
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Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).

Parameters _ |[¢—[Functions 4—F1..F12: |[¢—)TIME DOSING4—P[Type: |
—p[Name: [¢—)[ENTERING |
—p[State: N—I::IOFF |
—pLock: [ON |
—P[Channel: | [Mono ]
—Pp[Channel 1/2: _|¢—P[Mode: OFF
2) [Period |
—p[State | [OFF |
3)
—p[Start: |[¢—P[ENTERING ]
—p[Period: |[¢—P[ENTERING ]
—p[Duration: |[¢—P[ENTERING ]
3)
—p|Waiting time: [ ¢—[ENTERING
L) [Monday...Sunday |¢—p[Event 1/2
4)
State |4—|::|OFF |
[Start: |[¢—>»[ENTERING ]
Duration: ___|¢—)[ENTERING ]
—P[ON/OFF FX: [4¢—P[Fx:ONOFF |
1)
_»[CMD SAFE 4—|:: State [OFF |

" Fx:“ pfedstavuje ,aktiv® funkci ON/OFF, deklarovanou jako aktivni.
2 Channel 2“ je k dispozici, kdyz je ,Channel” = ,,Dual”

3 Tyto funkce jsou k dispozici jen, kdyz ,,Mode* = ,,Period*
4 Tyto funkce jsou k dispozici jen, kdyZ ,Mode“ = ,,Week“

TYPE: Vyberte typ funkce (zde ,,TIME DOSING").
NAME: Pfejmenovani vybrané funkce. Viz kapitola 8.4 Zadat text. Tento nazev se zobrazi v nahledu na pro-

cesni Urovni prifazeném této funkci.

Channel 1/2; [4—p[ENTERING |

STATE: Pouziva se k aktivaci (volba ,,ON®) nebo deaktivaci (volba ,,OFF*) vybrané funkce.

@ Pri kazdém spusténi pfistroje se funkce zkontroluji. Pokud se vyskytuje problém s funkci, pfistroj

funkci automaticky deaktivuje.
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LOCK:

- ON: Typ provozu nelze v procesni Urovni zmeénit bez zadani pfistupového kédu. Viz Obr. 79. Pro
prepnuti v procesni Urovni mezi manualnim a automatickym typem provozu nejprve zadejte pfistupovy
kod nabidky ,Parameters” (Parametry). Standardni pfistupovy kéd je ,,0000“ (viz kapitola 9.4).

- OFF: Typ provozu Ize v procesni Urovni zménit bez zadani pfistupového kédu.
CHANNEL: Vyberte, zda se ma davkovat jeden chemicky pfipravek (vybrat ,,Mono*) prostfednictvim
jednoho kanalu nebo dva chemické pfipravky (vybrat ,Dual“) prostfednictvim dvou rdznych kanald.
CHANNEL 1/CHANNEL 2: Nastavte parametry pro kanal 1 a, pokud ,,CHANNEL® = ,DUAL®, pro kanal 2.

- MODE: Vybér, moznost deaktivovat kanal 1 nebo 2 (vybrat ,,FF*) nebo nastavit kanal v rezimu davk-
ovani v pravidelnych intervalech (vybrat ,Period“) nebo v rezimu davkovani podle dnl v tydnu (vybrat
»Week"). Podrobnosti o jednotlivych rezimech nize.

9.19.1 Konfigurace ,,Channeli“ nebo ,,Channel2“ v typu provozu
»Period“, davkovani v pravidelnych intervalech

- STATE: Vyberte, zda se ma kanal aktivovat (vybrat ,,ON"“) nebo deaktivovat (vybrat ,OFF“).

- START: Definujte okamzik prvniho davkovani dne. Nasledné davkovaci cykly se provadsji v intervalech
definovanych nize v &asti ,PERIOD*

- PERIOD: Definujte interval mezi 2 davkovacimi cykly.
- DURATION: Definujte dobu trvani davkovaciho cyklu.

- WAITING TIME: Definujte Cekaci dobu, béhem niz nelze spustit zadny novy davkovaci cyklus, zejména
pokud je Casové davkovani spojeno s funkci ONOFF (viz kapitola 9.17).

) ,Period“ =9 h. v

»,Duration” (Doba trvani) = 30 min.

2412 3 45 10 13 15 20 22 2412 5 7 h}
Jotart“ =4 h.

Obr. 80:  Priklad konfigurace v rezimu ,,Period” (Obdobi).

9.19.2 Konfigurace ,,Channeli“ nebo ,,Channel2“ v rezimu ,,Week*,
davkovani podle dnu v tydnu

V tomto rezimu Ize pro kazdy den v tydnu (,Monday“ (Pondéli) az ,,Sunday“ (Nedéle)) konfigurovat 1
nebo 2 davkovaci cykly téhoz produktu (ve stejném kanalu).
- STATE: Vyberte, zda se ma kanal aktivovat (vybrat ,,ON") nebo deaktivovat (vybrat ,OFF“).

- WAITING TIME: Definujte ¢ekaci dobu, béhem niz nelze spustit Zadny novy davkovaci cyklus, zejména
pokud je ¢asové davkovani spojeno s funkci ONOFF (viz kapitola 9.17).

- START: Definujte €as spusténi davkovaciho cyklu pro tento den v tydnu.
- DURATION: Definujte dobu trvani davkovaciho cyklu.
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Monday Tuesday Wednesday Thursday Friday Saturday Sunday Monday Tuesday ....
(pondéli) | (Utery) | (stfeda)| (Ctvrtek)| (patek) |(sobota) | (nedéle) |(pondéli)| (Utery)

—1¢-

L]

! ! !

|_|I T 1 H T T T H T H >

i -
,Event2“ »Start

,Event1“

,—»:|¢—|

e T = ,Duration“ (Doba trvani)
e Event1“ = 1. Davkovaci cyklus pro tento den v tydnu

e Event2” = 2. Davkovaci cyklus pro tento den v tydnu

Obr. 81:  Priklad konfigurace v rezimu ,,Week" (tyden).

ON/OFF FX: Funkci ¢asové fizeného davkovani (TIME DOSING) Ize pfifadit funkci ON/OFF (viz kapitola 9.17)
pouze v pripadé méfeni vodivosti, aby bylo zajisténo predbézné vypusténi systému. Nastavte a aktivujte
funkci ,,ONOFF“ pred funkci ,TIME DOSING* tak, aby se objevila v nabidce.

CMD SAFE: Potvrdit (vyberte ,Mode: ON“) nebo nepotvrdit (vyberte ,Mode: OFF“), ze se na vystupu pouzije

klidova poloha, kdyz ma udalost ,System switch” (viz kapitola 9.21) status ,,ON“. Pokud potvrdite pouziti
klidové polohy, zadejte pro kazdy vystup hodnotu klidové polohy od 0 do 100 %.

o Casova zékladna je ta, ktera je nastavena ve funkcich ,Date“ (Datum) a ,Time* (Cas) v nabidce
~Parameters® (Parametry). Viz kapitola 9.2.

e Pokud je funkce ,,Time dosing” (Casove fizené davkovani) jiz pripravena k provozu, funkce se resetuje
zménou jednoho z jejich parametr(.

e Novy davkovaci cyklus v tomtéz kanalu midze zadit teprve tehdy, kdyZ je ukoncéen predchozi
davkovaci cyklus.

e Kanaly 1 a 2 pracuji nezavisle na sobé.

e Pokud na jednom z kanal( probiha davkovaci cyklus, na druném kanalu se provede novy davk-
ovaci cyklus podle nasledujicich pravidel:

- Pokud je aktualni cyklus ve fazi predbézného vypusténi, bere se v Uvahu nejnizsi pozadovana
hodnota predbézného vypusténi (nebo nejvyssi v pripadé rezimu reverzni hystereze) ,,PBLIMIT* z
obou cykld. Kromé toho se bere v Uvahu nejdelsi doba predbézného vypusténi z obou cykld.

- Faze predbézného vypusténi nového davkovaciho cyklu se neprovede, pokud je aktualni cyklus
ve fazi davkovani nebo cekani.

- Teprve kdyz jsou oba cykly ukonceny, praci prebira regulator vodivosti.
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9.20 Konfigurace funkce ,,objemové davkovani*
(VOL. DOSING)

Tato funkce je dostupna volitelné. Viz kapitola 9.5

Tato funkce se pouziva k pfidavani roztoku do procesu béhem predem definovaného ¢asového Useku
pokazdé, kdyz je pfedem definovany objem kapaliny secten.

Pozadovana hodnota (SP)

System switch

v 1l

Proceigi;//sé?zg; > Volume Fallback
dosing position s .
(objemove (Klidova > Result (F- CMD1)
Hodiny reélného »| davkovani) poloha)

¢asu

SP

Obr. 82:  Funkce ,,objemové davkovani“

Po konfiguraci a aktivaci funkce je vypocitany vysledek ,Fx:“ k dispozici na seznamu procesnich
proménnych na desce ,,M0:Main®. Tento seznam se zobrazuje v nabidkach konfigurace vystupu, kon-
figurace uzivatelského zobrazeni a protokolovani dat, pro:

e Prifazeni vypocitaného vysledku ,,Fx:* fyzickému vystupu (analog, AO, nebo digital, DO)
(viz kapitola 9.25 a 9.26).

e Zobrazit vysledek ,Fx:“ v jednom z pfizplsobenych nahledd ,,Ux“: viz kapitola 9.9.

¢ P¥i zadani rovnice dodrzujte pravidla uvedena v odstavci: viz kapitola 9.22.
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F6:VDOS 29/06/2010 13:40
@ 22788 IF'>v ——+1+—— Zmeéfreny celkovy objem ve zvolené jednotce objemu
L
@ 400,0 sp-pv: —— Pozadovana hodnota
o 0,00 &vbr ———— Viysledek funkce
MENU SP «T31= MANUAL

Stisknéte toto dynamické

Pro aktivaci manualniho typu provozu
stisknéte toto dynamické tlagitko "

l

tlacitko, abyste zadali
pozadovanou hodnotu.

F6:VDOS 29/06/2010 13:40
L
IE 22788 pv
By 4000 5.pv.
[ 0,00 zoMDl
MENU «t1= CMDAUTO

Stisknéte toto dynamické tla¢itko, abyste
manualné nastavili procentni podil

Pro aktivaci automatického typu provozu
stisknéte toto dynamické tlagitko

l

CMDA1

©
il

©,

[ 0%

0%

100% RETURN

Stisknéte toto dynamickeé tlacitko, abyste
nastavili procentni podil na 0

@ " Pti pfepnuti z manuélniho typu provozu do automatického a naopak se funkce resetuije.

Stisknéte toto dynamickeé tlacitko, abyste
nastavili procentni podil na 100

Obr. 83:  Priklad pro nahled funkce ,Volume dosing” (objemové davkovani) v procesni urovni a pfepnuti do manualniho
nebo automatického typu provozu

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).
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Parameters __|4—Pp[Functions __[¢—PF1..F12: [¢—>[VOLDOSNG __ 4P [Type: |
—p[Name: [¢—P[ENTERING |

—p[State: I{—I::IOFF |

—p{Lock: ] [ON
[:m

—p[PV [MO:MAIN ] [None ]

DI1 Pulse
DI2 Pulse

Mx: [¢—»[None

) [Volume: [¢—P[ENTERING ]
—p(Dosing time [ ¢—[ENTERING

—p[CMD SAFE ‘—|:: State: [OFF |
[Value: [¢—>)[ENTERING ]

TYPE: Vyberte typ funkce (zde ,VOLUME DOSING* (objemové davkovani)).

NAME: Prejmenovani vybrané funkce. Viz kapitola 8.4 Zadat text. Tento nazev se zobrazi v ndhledu na pro-
cesni Urovni pfifazeném této funkci.

STATE: Pouziva se k aktivaci (volba ,,ON“) nebo deaktivaci (volba ,,OFF*) vybrané funkce.

Pri kazdém spusténi pfistroje se funkce zkontroluji. Pokud se vyskytuje problém s funkci, pfistroj
funkci automaticky deaktivuje.

LOCK:

- ON: Typ provozu a pozadovanou hodnotu nelze v procesni urovni zménit bez zadani pfistupového
kédu. Viz Obr. 83. Pro prepnuti typu provozu mezi manualnim a automatickym typem provozu nebo
zménu pozadované hodnoty nejprve zadejte pfistupovy kod nabidky ,Parameters® (Parametry). Stand-
ardni pfistupovy kéd je ,,0000“ (viz kapitola 9.4).

- OFF: Typ provozu Ize prepinat v procesni Urovni a pozadovanou hodnotu Ize ménit bez zadani
pristupového koédu.

PV: Definujte digitalni vstup ,,DI1 Pulse“ nebo ,,DI2 Pulse” desky CPU ,,M0“ jako zakladnu pro mérfeni
objemu.

VOLUME: Zadejte davkovaci objem.
DOSING TIME: Zadejte dobu trvani davkovani.

CMD SAFE: Potvrdit (vyberte ,Mode: ON“) nebo nepotvrdit (vyberte ,Mode: OFF“), Ze se na vystupu pouzije
klidova poloha, kdyz ma udalost ,System switch” (viz kapitola 9.21) status ,,ON*“. Pokud potvrdite pouziti
klidové polohy, zadejte pro kazdy vystup hodnotu klidové polohy od 0 do 100 %.
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] ] U

,Dosing time“ (Cas davkovani)

Y

108 Obr. 84:  Priklad funkce ,Volume dosing” (objemové davkovani).
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9.21 Konfigurace udalosti ,,System switch*.

Pomoci udélosti ,System switch“ Ize vynutit vysledek funkce prostfednictvim nabidky ,CMD SAFE“ této
funkce. Vystupy funkce se automaticky pfepnou na hodnoty nastavené v nabidce ,,CMD Safe“ prislusné
funkce, kdyz je udalost ,,System switch“ nastavena na ,,ON*“

On/off

Procesni vstup )
PV) —>{ Hysteresis

Udalost ,,System switch*®

Window

Obr. 85:  Udalost ,System switch”

Po konfiguraci a aktivaci udalosti ,,System switch® je tato udalost k dispozici v seznamu procesnich
proménnych na desce ,M0:Main“. Tento seznam se zobrazuje v nabidkach konfigurace a zaznamu

dat v uZivatelském zobrazeni pro nasledujici moznosti:
e Zobrazit udalost ,,System switch“ v jednom z prizplsobenych nahledd ,,Ux“: viz kapitola 9.9.

e Zaznamenat hodnoty pro ,,System switch” pomoci zaznamniku dat: viz kapitola 9.22.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

Parameters _ |[¢—[Functions [¢—P[System switchi{¢—P[Mode: |[¢——Pp[On/off ]
—pWindow ]
—»[PV |[¢—PMO:MAIN ]
- 1)
—P[Low: [¢—>[ENTERING ]
2)
—P{High: [¢—>[ENTERING |
2)
—P[invert.: [No ]
Yes

L) [Delay: [¢—P[ENTERING |

) Nabidka vybéru je zavislé na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitola 9.5 Vlyvoldni a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.
2 Tyto funkce jsou k dispozici jen, kdyz ,,,Mode“ = ON/OFF*

MODE: Zvolte prepinaci rezim: ,,ON/OFF*, ,Hysteresis“ nebo ,Window".

9.21.1 Nastaveni v rezimu On/Off

PV: Zvolte procesni vstup se dvéma stavy (ON nebo OFF) ve spojeni s udalosti ,,System switch®.
INVERT: Invertovat nebo neinvertovat udalost.

DELAY: Zvolte hodnotu prekroCeni Casu pred prepnutim.
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9.21.2 Konfigurace v rezimu ,,Hysteresis“

Stav vystupu se zméni, jakmile je dosazeno prahové hodnoty:

e ZvySenim vstupni hodnoty procesu se po dosazeni horni prahové hodnoty zméni stav vystupu.

e Snizenim vstupni hodnoty procesu se po dosazeni spodni prahové hodnoty zméni stav vystupu.

Kontakt Neinvertovan Kontakt Invertovan
ON ON
OFF Procesni vstu FF Procesni vstup

Obr. 86:  Typ provozu hystereze

PV: Zvolte procesni vstup, ktery je pfifazen udalosti ,,System switch®.
LOW: Zadejte hodnotu dolni pfepinaci prahové hodnoty.

HIGH: Zadejte hodnotu horni pfepinaci prahové hodnoty.

INVERT: Invertovat nebo neinvertovat udalost.

DELAY: Zvolte hodnotu prekroCeni €asu pred prepnutim. To plati pro obé prahové hodnoty ,,Low* a ,High“.
K prepnuti dojde pouze tehdy, pokud je jedna z prahovych hodnot, horni nebo dolni, pfekrocena na dobu
delsi, nez je tento Casovy limit.

9.21.3 Konfigurace v rezimu ,,Window*

Stav vystupu se zméni, jakmile je dosazeno jakékoli prahové hodnoty (dolni nebo horni).

Kontakt Neinvertovan Kontakt Invertovan

ON ON

OF Procesni vstup OF Procesni vstup
Eow High (PV) Ifow High (PV)

Obr. 87:  Typ provozu Window (okno)

PV: Zvolte procesni vstup, ktery je pfifazen udalosti ,,System switch*.
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LOW: Zadejte hodnotu dolni pfepinaci prahové hodnoty.
HIGH: Zadejte hodnotu horni pfepinaci prahové hodnoty.
INVERT: Invertovat nebo neinvertovat udalost.

DELAY: Zvolte hodnotu prekro€eni ¢asu pred prepnutim. To plati pro obé prahové hodnoty ,,Low* a ,High“.
K prepnuti dojde pouze tehdy, pokud je jedna z prahovych hodnot, horni nebo dolni, pfekrocena na dobu
delsi, nez je tento ¢asovy limit.
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9.22 Datalogger (Zaznamnik dat)

Tato funkce je dostupna volitelné. Viz kapitola 9.5

Pomoci této funkce se na pamétovou kartu zaznamenava pribéh méreni jednoho az Sestnacti procesnich
vstupl (,PV*) v pravidelnych intervalech definovanych ve funkci ,,Period*.

@ Riziko ztraty dat
e Pred vyjmutim pamétové karty z pfistroje nastavte ,State“ (stav) funkce na ,OFF*.
¢ Nevyjimejte pamétovou kartu z pfistroje béhem zapisovani souboru.
e Béhem zapisovani souboru nevypinejte zdroj napajeni.
e Pokud dojde k neumysinému preruseni zaznamu dat, zkontrolujte pamétovou kartu v pocitaci a
v pfipadé potreby ji pfed op&tovnym pouzitim v pfistroji naformatujte.

¢ Pri problémech béhem zaznamu se zobrazi symbol = . Pro dalSi informace oteviete nabidku
sinformation -> Protocol” a zde nahlédnéte do tabulky chybovych hlaseni v kapitole 16.3.2.

EE—
1 az 16 procesnich ——>

A Data storage
vstupu (PV)

(ukladani dat) Memory card (pamétova karta)

Hodiny redlného Casu

Obr. 88: Datalogger

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).
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Parameters |[¢—p[Datalogger __|4¢——P|State: IQ—[:IOFF ]
—p[Period: [¢—PpENTERING |
—p[Max. lines: __[¢—P[ENTERING ]|
—pPV1..PV8:  [4—P[MO:MAIN ]
L )[PVS._.PV1eE: B
)
vix ]

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitola 9.5 Viyvoladni a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.

STATE: Vyberte, zda se ma zdznam dat aktivovat (vybrat ,,ON“) nebo deaktivovat (vybrat ,,OFF“).
PERIOD: Vyberte interval ukladani dat (v sekundach), kdyz je zaznam dat aktivovan.

MAX. LINES: Zadejte maximalni pocet fadka, ktery smi soubor s daty obsahovat. Soubory se ukladaji pod
»,DL000000" az ,,DL999999“.

PV1 AZ PV8 NEBO PV9 AZ PV16: Vlyberte procesni vstup (,PV“), pro ktery se zobrazi hodnoty.
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9.23 Nastaveni parametru digitalnich vstupu

Tato funkce je k dispozici, kdyz je aktivni softwarova volba ,,FLOW*. Viz kapitola 9.5.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).

[Parameters [MO:Inputs DI1/DI2 ) [Totalizer /B__|¢——p[Vilotalzer AB unitl¢——PL__ |
—ploal ]
B —
- [Remote reset_|¢——p[State «—PONOFF ]
N [« —pMOMAN |
o 1
M ]
—p[Active |¢—Pp[High/Low |
Lp[Remote hold _|4¢—Pp[State [¢—P[ON/OFF |
N ¢ HMOMAN |
W 1)

“—P[Active |¢—[High/Low ]

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech. Viz kapitola 15 Procesni proménné.
9.23.1 Vybér jednotek poditadla mnozstvi

TOTALIZER A/B UNIT: Vyberte jednotky. Vybrana jednotka je k dispozici vSude tam, kde je vybrana procesni
hodnota pfifazena pocitadlu mnozstvi.

9.23.2 Dalkové vynulovani pocitadla mnozstvi

REMOTE RESET:

e STATE: VYBERTE ON pro aktivaci vynulovani pocitadla mnozstvi pres PV, nebo OFF pro deaktivaci.
e PV: Kdyz je STATE nastaveny na ON, vyberte PV, jeZ vynuluje pocitadlo mnozZstvi.

e ACTIVE: Kdyz je STATE nastaveny na ON, vyberte HIGH, kdyz ma horni hodnota PV (,,ON¥) aktivovat
vynulovani podéitadla mnoZzstvi, nebo vyberte LOW, kdyz ma dolni hodnota vybrané PV (,OFF“) aktivovat
vynulovani pocitadla mnozstvi.

9.23.3 Dalkové ,,zmrazeni“ posledni hodnoty pocitadla mnozstvi

REMOTE HOLD:

e STATE: VYBERTE ON pro aktivaci ,zmrazeni“ pocitadla mnozstvi pfes PV nebo vyberte OFF pro
deaktivaci.
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e PV: Kdyz je STATE nastaven na ON, vyberte PV jez ma ,zmrazit“ posledni hodnotu pocitadla mnozstvi.

e ACTIVE: Kdyz je STATE nastaveny na ONvyberte HIGH, kdyz m& horni hodnota PV (,ON") aktivovat
»Zmrazeni“ pocitadla mnozstvi, nebo vyberte LOW, kdyz ma dolni hodnota vybrané PV (,OFF*) aktivovat
»,zmrazeni“ pocCitadla mnozstvi.
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9.24 Nastaveni parametrt analogovych vstupt

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

Parameters _[4¢—Pp[Mx:Inputs _ |[¢—PAIT/AI2 [¢——P[Mode: |[¢—P[None |
; —pCurrent ]
—Poltage ]
—p[Range: [¢—Pp0..20mA ]
—P[4..20 mA
0.2V ]
“p0.. 10V
—PUnit ]
—P[Text Unit list:
—P0mA4mA [¢—PENTERING |
P20 mA: |[¢—>[ENTERING ]
—poV: [¢—P[ENTERING |
—P[2V/5V/10V: [¢—PENTERING |
L |Filter: | [None |

proménné.
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(0/0,0/0,00/0,000).

MODE: Vyberte typ vstupniho signalu, proud nebo napéti.

e NO UNIT: Pro moznost zadani velmi velkého rozsahu hodnot.

} Kdyz ,Mode“ (Rezim) =
»Current” (Proud)
Kdyz ,,Mode“ =
sVoltage“ (Napéti)

Kdyz ,Unit“ (Jednotka) =
,Custom* (pfizplsob.)

} Kdyz ,Mode“ (Rezim) =
»Current” (Proud)

} Kdyz ,Mode* =
sVoltage” (Napéti)

RANGE: Vyberte rozsah vstupniho signalu v zavislosti na vybéru provedeného v ,MODE".
UNIT: Vyberte jednotky pfifazené vstupnimu signalu. K dispozici jsou nasledujici moznosti vybéru:

e CUSTOM: Pro zadani pfizplisobeného textu pro jednotku a vybér zobrazeného formatu procesni

¢ V/ybér jednotek ve spojeni s procesnimi proménnymi. Na vybér jsou nasledujici moznosti:
- Nakonfigurujte aritmetickou funkci, ktera vyuziva vstupni signal a PV pochazejici z méficiho
senzoru pfipojeného k pfistroji. Poté pfifadte vstupnimu signalu jednotku PV. Viz kapitola 9.14.
- Nakonfigurujte funkci PID, ktera vyuziva vstupni signal a PV pochazejici z méficiho senzoru
pfipojeného k pfistroji. Poté pfifadte vstupnimu signalu jednotku PV. Viz kapitola 9.18.
TEXT: Kdyz je UNIT nastaveno na Custom, vyberte MAN. ENTRY pro zadani pfizplisobeného textu, nebo
vyberte UNIT GROUP pro vybér jednotky na seznamu.

FORMAT: Kdyz je Unit nastaveno na Custom, vyberte format procesni proménné s rliznymi presnostmi
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0/4 MA: Zadejte hodnotu pfedtim vybraného fyzikalni parametru (Al1/AI2), ktery je pfifazen vstupnimu
proudu 0/4 mA. Misto zadavani Ize hodnotu urcit také automaticky pomoci funkce ,Calibration PV*
v nabidce ,Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 nebo Al2“. Viz kapitola 10.9.

20 MA: Zadejte hodnotu predtim vybraného fyzikalni parametru (Al1/AI2), ktery je pfifazen vstupnimu proudu
20 mA. Misto zadavani Ize hodnotu urcit také automaticky pomoci funkce ,,Calibration PV v nabidce ,,Cali-
bration -> Mx:Inputs -> Al1 nebo Al2* Viz kapitola 10.9.

0 V: Zadejte hodnotu predtim vybraného fyzikalni parametru (Al1/AI2), ktery je pfifazen vstupnimu proudu
0 V. Misto zadavani Ize hodnotu urcit také automaticky pomoci funkce ,Calibration PV“ v nabidce ,,Cali-
bration -> Mx:Inputs -> Al1 nebo Al2%. Viz kapitola 10.9.

2/5/10 V: Zadejte hodnotu predtim vybraného fyzikalni parametru (Al1/AI2), ktery je pfifazen vstupnimu
proudu 2/5/10 V. Misto zadavani Ize hodnotu urcit také automaticky pomoci funkce ,Calibration PV*
v nabidce ,Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 nebo Al2“. Viz kapitola 10.9.

P1 a P2 jsou hodnoty procesni proménné, které jsou pfifazeny vybranému vstupnimu rozsahu.

Procesni proménna
PV
P

N
»

Rozsah vstupniho signalu

oo oo
ol
<

Obr. 89: Konfigurace analogového vstupu

FILTER: Vybér stupné tlumeni pro kolisani hodnoty proudu nebo napéti. Viz Obr. 53: Filtracni kfivky.
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9.25 Konfigurace parametru proudovych vystupt

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).
ACT/AC2 4T P[PV [¢—TPMOMAN__]
ML ]

1)
M ]

Parameters

MO:Outputs

Mx:Outputs

4 mA: |[¢—P[ENTERING |
—»[20 mA: |[¢—P[ENTERING |
—p{Filter: |[¢——P[None |

—pFast ]
—PBlow ]

" [Diag. Event: | [None ]

' Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitola 9.5 Viyvoldni a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.

PV: Zvolte procesni vstup, ktery je pfifazen proudovému vystupu.

4 MA: Pro kazdy proudovy vystup zvolte hodnotu dfive zvoleného procesniho vstupu, pfipojeného na proud
4 mA. Viz Obr. 90.

20 MA: Pro kazdy proudovy vystup zvolte hodnotu dfive zvoleného procesniho vstupu, pfipojeného na
proud 20 mA. Viz Obr. 90.

P, a P, jsou hodnoty, které jsou pfifazené proudu 4 mA, resp. 20 mA:

Kdyz je P, vyssi nez P, signal bude opacny a rozsah P, - P, odpovida rozsahu proudu 20...4 mA.

Y

Obr. 90:  Proud 4...20 mA v zavislosti na vybrané PV
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FILTER: Vybér stupné tlumeni pro kolisani hodnoty proudu pro kazdy proudovy vystup. Viz Obr. 53: Filtra¢ni
kfivky.
DIAG. EVENT: Je povolena volba vystupniho proudu 22 mA na proudovém vystupu, kdyZz pfistroj v sou-

vislosti s diagnostikou (viz kapitola 11.3 az 11.7) nebo normalnim rezimem proudového vystupu (vybrat
»None“) vygeneroval udalost ,,Error“ (chyba).

Viz také ,Res$eni problém(“ v kapitole 16.3.
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9.26 Nastaveni parametru digitalnich vstupt

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

DO1/DO2 __ [4—P[Mode: [¢——P[On/off [¢—P[Mode:On/Off ]

—pPV: [—PMOMAN ]
ML ]

1)

v ]
—pinvert.: [No ]
“—p[Delay: [¢—>[ENTERING |

—p[Hysteresis —p[Mode:Hyst./Win
L MPV: ——>MONVAN ]
—pWindow

Parameters MO:Outputs

Mx:Outputs

ML ]
- 1)
DM ]
—pLow: [¢—P[ENTERING ]
—P[High: [¢—P[ENTERING |

—p[invert.: H—I::lNo |

" pDelay: [¢—»[ENTERING ]

—p[Fast PWM____ ¢——P[Mode: Fast PWM

NV ——PMOVAN ]

ML ]
1)

HMx: ]

—p0 % [¢—P[ENTERING |

—»[100 % [{¢—>»ENTERING |

—plinvert.: H—I::INO |

“P[Frequency: _[4—P[ENTERING |
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PWM —p[Mode:PWM
- »[PV: [¢—P[MO:MAIN |
—MT ]
1)
vix. ]
—p0 % [¢—>P[ENTERING ]

—»[100 % [{¢—>[ENTERING |

—p[invert.: H—I::|No |
) [Period: «—)ENTERING ]

“—[Min ON time: |{¢—p[ENTERING ]

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitola 9.5 Vlyvoldni a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.
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Parameters MO:Outputs DO1/DO2 [¢—Pp[Mode: [¢—P[PFEM [—>[Mode:PFM ]
- »[PV: [¢—PMO:MAIN |

ML ]
: 1)
M ]

—p[0 % [¢—P[ENTERING |
—p[100 % [«—P[ENTERING |

—p[invert.: K—I::|No |

—p[Max. freq..  [4¢—P[ENTERING ]
) [Puise width: ENTERING

L p[Pulse [¢——P[Mode:Pulse

2) —p[Input: DIt |
“—»[Pulse: [—PENTERING |

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moZnostech.
Viz kapitola 9.5 Vyvolani a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.

2 Funkce pouze pro vystupy DO1 a DO2 na hlavni vodici desce MO a mozné jen, kdyz je aktivovdna softwarové volba
~FLOW® (Viz kapitolu 9.5).

MODE: Zvolte prepinaci rezim pro vybrany digitalni vystup.

9.26.1 Nastaveni v rezimu On/Off

PV: Zvolte procesni vstup se dvéma stavy (ON nebo OFF) ve spojeni s vystupem.

Jednou z ,,PV“ na desce M0:Main, ktera je k dispozici v rezimu ,,On/Off*, je udalost ,,Warning“.
Takova udalost je generovana, kdyz uplyne datum kalibrace a/nebo béhem monitorovani urcitych

procesnich parametrl (viz odstavec 10.19, 10.20, a 11.3 az 11.7). KdyZ je udalost ,Warning* (Var-

ovani) pfifazena digitalnimu vystupu, vystup se prepne vzdy, kdyz je tato udalost generovana

pristrojem. Viz také kapitolu 16.3 ReSeni problému.

Pokud se ma SPS umoznit také pfimé fizeni digitalniho vystupu pfistroje, vénujte pozornost para-
metru UNIT GROUP v kapitole 9.27 Nastaveni parametrd modulu Ethernet. Pokud pak SPS posle
digitalnimu vystupu DO 00000000h, DO se nastavi na OFF. A pokud SPS poSle DO jinou hodnotu,
DO se nastavi na ON.

Jedna z ,,PV“ v modulu vodivosti, dostupna v rezimu ,,ON/OFF*, je ,USP* (viz kapitolu 9.29).
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INVERT: Invertuje nebo neinvertuje vystup.

DELAY: Zvolte hodnotu prekro€eni ¢asu pred prepnutim vystupu.
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9.26.2 Konfigurace v rezimu ,,Hysteresis“

Stav vystupu se zméni, jakmile je dosazeno prahové hodnoty:

e ZvySenim vstupni hodnoty procesu se po dosazeni horni prahové hodnoty zméni stav vystupu.

e Snizenim vstupni hodnoty procesu se po dosazeni spodni prahové hodnoty zméni stav vystupu.

Kontakt Neinvertovan Kontakt Invertovan
ON ON
OE'SW High~ Procesni vstup i High~ Procesni vstup
e (PV)

Obr. 91:  Typ provozu hystereze

PV: Zvolte procesni vstup, ktery je pfifazen vystupu.

LOW: Zadejte hodnotu dolni pfepinaci prahové hodnoty vystupu.
HIGH: Zadejte hodnotu horni pfepinaci prahové hodnoty vystupu.
INVERT: Invertuje nebo neinvertuje vystup.

DELAY: Zvolte hodnotu zpozdéni pred prepnutim pro kazdy digitalni vystup. To plati pro obé vystupni
prahové hodnoty. K prepnuti dojde pouze v pfipadég, Ze jedna z prahovych hodnot, horni nebo dolni (funkce
»High“ nebo ,Low"), se pfekryva po dobu del§i nez tato doba zpozdéni.

9.26.3 Konfigurace v rezimu ,,Window*

Stav vystupu se zméni, jakmile je dosazeno jakékoli prahové hodnoty (dolni nebo horni).

Kontakt Neinvertovan Kontakt Invertovan
ON ON
O ow High  Procesni vstup OFfw High ' Procesni vstup
) PV)

Obr. 92:  Typ provozu Window (okno)

PV: Zvolte procesni vstup, ktery je pfifazen vybranému vystupu.

LOW: Zvolte hodnotu procesniho vstupu pro dolni pfepinaci prahovou hodnotu vystupu.
HIGH: Zvolte hodnotu procesniho vstupu pro horni prepinaci prahovou hodnotu vystupu.
INVERT: Invertuje nebo neinvertuje vystup.

DELAY: Zvolte hodnotu zpozdéni pred prepnutim pro kazdy vystup. To plati pro obé vystupni prahové
hodnoty. K pfepnuti dojde pouze v pfipadé, ze jedna z prahovych hodnot, horni nebo dolni (funkce ,High*
nebo ,Low"), se prekryva po dobu delSi nez tato doba zpozdéni.
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9.26.4 Konfigurace v rezimu ,,FastPWM*“

Tento typ provozu se pouziva k fizeni proporcionalniho magnetického ventilu.

Vystup Neinvertovan Vystup Invertovan
A
T1, L L S LTl T1 T1 T1
- DA g . = P e b g T o S .
o R L0 L
i ! v i ! ! b ! |
i ! [ | ! | Lo i !
1 ! [ 1 ! i [ ! |
| ! [ | ! ! [ ! |
| ! [ i | H Vo | I
| ! [ i | | Pl | |
1 ! [ | ! | [ | !
| ! [ i | | [ | !
| ! [ | 1 | 1 | !
| ! [ 1 | | 1 | !
| ! [ i i | I | 1
i ! [ | I | i | |
| ! [ | 1 | | 1
! ! 1 1 !
| ! Pl i ! ! ! -
1 1 1 1 . 1
0 I l i : > O > >l > ”
T2 | T2 | T2 | t T2 T2 T2 t
T2 = ¢asové obdobi, konstanta = 1/frekvence
T1 se méni

Obr. 93: Mode: ,FastPWM*

PV: Zvolte procesni vstup, ktery je pfifazen vybranému vystupu.

0 %: Zvolte hodnotu procesniho vstupu (,PV*), ktera odpovida 0 % PWM.

100 %: Zvolte hodnotu procesniho vstupu (,PV*), ktera odpovida 100 % PWM.
INVERT: Invertuje nebo neinvertuje vystup.

FREQUENCY: Zvolte hodnotu vystupni frekvence (= 1/T2) od 2 do 2000 Hz.

9.26.5 Konfigurace v rezimu ,,PWM*“

Tento rezim slouzi k fizeni pohonu ,,ON/OFF*.
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Vystup Neinvertovan Vystup Invertovan
A A
T1 | T1 | T1 | T1 | T1 | T1 | T1
——f<«— <« >« <> —«— <« >«
100 % "': """": i'“: """ : 100 % """ H f“: T :"'
0%‘! < I;:! > I > O%: >re I:: > : >
T2 T2 T2 t T2 T2 T2 t
T2 = ¢asové obdobi, konstanta
T1 se méni

Obr. 94:  Mode ,,PWM*“
PV: Zvolte procesni vstup, ktery je pfifazen vybranému vystupu.
0 %: Zvolte hodnotu procesniho vstupu (,PV*), ktera odpovida 0 % PWM.

100 %: Zvolte hodnotu procesniho vstupu (,PV*), ktera odpovida 100 % PWM.
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INVERT: Invertuje nebo neinvertuje vystup.
PERIOD: Zvolte hodnotu €asového obdobi T2 v sekundach.
MIN ON TIME: Vyberte minimalni hodnotu T1 v sekundach.
9.26.6 Konfigurace v rezimu ,,PFM*“
Tento typ provozu slouZzi napfiklad k fizeni davkovaciho Cerpadla.
Vystup Neinvertovan Vystup Invertovan
A T1 0 T
100% s THT e 100 9 | -3 5y pon oy ooy £
R A N B ) N N 0 | BN
T2 T2 'T2'T2 T2 t 2 12 12’2t 12 t
T1 = ¢asové obdobi, konstanta
T2 se méni

Obr. 95: Mode ,,PFM*“

PV: Zvolte procesni vstup, ktery je pfifazen vybranému vystupu.

0 %: Zvolte hodnotu procesniho vstupu (,PV*), ktera odpovida minimalni frekvenci.

100 %: Zvolte hodnotu procesniho vstupu podle maximalni frekvence definované v ¢asti ,MAX: FREQ.”
INVERT: Invertuje nebo neinvertuje vystup.

MAX. FREQ.: Zvolte maximalni hodnotu frekvence impulz (1/T2) (maximalné 180 impulz{ za minutu).
PULSE WIDTH : Zvolte hodnotu Sitky impulzu (T1).

9.26.7 Konfigurace v rezimu ,,Pulse“ (Impuls)

Tato funkce je dostupna, jen kdyz je na pfistroji aktivovana volba ,,FLOW* (Pritok) (viz kapitolu 9.5). PouZiva
se k vytvoreni impulzu na vystupu pokazdé, kdyz jim projde dany objem kapaliny.

INPUT: Zvolte digitalni vstup DI1 nebo DI2, ktery je pfifazen vybranému vystupu.

PULSE: Zvolte objem kapaliny, pro ktery ma byt na vybrany vystup vyslan impulz. Nejprve zadejte digitalni
hodnotu a poté ji potvrdte stisknutim dynamického tlacitka ,,OK®, pro zménu jednotek objemu opakovanym
A

stisknutim @

¢ \lygeneruje se udalost ,Warning“ (Varovani) a zobrazi se hlaSeni ,M0:W:Pulse x lim.“, kdyz je
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zadany objem vynasobeny K faktorem pristroje > 1.000.000.

e Kdyz je zadany objem vynasobeny faktorem K pfistroje < 1, je vydana udalost ,Warning“ (Varovani)
a zobrazi se hlaseni ,M0:W:Pulse x 1:1“ V tomto pfipadé je frekvence impulzl nucené nastavena
na hodnotu vstupni frekvence.

140




Tvp 8619 burkert

Nabidka ,Parameters” (Parametry) FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

9.27 Nastaveni parametri modulu Ethernet

Kontrola IP adresy verze Ethernet
Pred instalaci verze Ethernet do sité se ujistéte, ze IP adresa pristroje typu 8619 jiz neni pouzivana
jinym pfistrojem.
— Pripadné zmeérite IP adresu pfristroje.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Parameters” (Parametry).

Parameters M1: Ethernet —[Protokol |[¢——»[Modbus TCP |
—PEthernet/IP__ 17 . G e .
ernet/ jen kdyz je aktivovana softwarova volba ,Ethernet
L y[PROFINET ] protocols*. Viz kapitolu 9.5
PP settings  [¢——[Mode ——»DHCP |\ kdyz ,Protocol“ (Protokol) =
- pBOOTP ] »Modbus TCP* nebo ,,EtherNet/IP*
kdyz ,,Protocol“ (Protokol) =
[DHCP +BOOTP)
P ,Modbus TCP*
kdyz ,,Protocol“ (Protokol) =
1o z—
—PheP ,PROFINET*
“—pManual ]
—p[IP Address _ [¢—P[ENTERING
kdyz je aktivovano ,Manual®
—p[Netmask [¢—P[ENTERING ] (Manualni)
" [Gateway [¢—>[ENTERING |
—PDevice name [4——P[ENTERING ] | Kdyz ,Protocol (Protokol) = ,PROFINET* Nagist
pouze, kdyz ,IP settings“ (Nastaveni IP) ->,Mode*
(Rezim) = ,DCP*
—PMAC Address |[¢—p[VALUE
—p[Ethernet units °C — L/min
—P{Units PVN1-10 | PVN1 | {Unit group: |
L) (Units PVNT 120 1)
Text Unit list:
2)

" Kdyz ,Unit group“ # ,,ON/OFF“ a # ,,Custom* (Ptizplsob.)
2 Pokud ,,Unit group“ (Skupina jednotek) = ,,Custom* (Pfizptisob.)

PROTOKOL: Vyberte typ protokolu. Standardni protokol je Modbus TCP. Jiné protokoly jsou k dispozici jen
kdyz je aktivovana softwarova volba ,Ethernet protocols®. Viz kapitola 9.5.

IP SETTINGS: Vyberte nastaveni IP pfistroje.

e MODE: Vyberte nastavovaci Uroven pro nastaveni IP pfistroje.
- DHCP: IP adresa pfistroje je automaticky ovlivnéna serverem DHCP.
- BOOTP: IP adresa pfistroje je ovlivnéna serverem BOOTP.
- DCP: IP adresa pristroje je ovlivnéna protokolem DCP.
- DHCP + BOOTP: Pristroj se nejprve pokusi ziskat svou IP adresu prostfednictvim serveru DHCP, jinak
prostfednictvim serveru BOOTP.

- MANUAL: Ru¢né zadejte IP adresu pfistroje, gateway sité a masku dané sité.
141




burkert Tvp 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Nabidka ,Parameters” (Parametry)

Kontrola IP adresy verze Ethernet

Pred instalaci verze Ethernet do sité se ujistéte, ze IP adresa pfistroje typu 8619 jiz neni pouzivana
jinym pfistrojem.
— Prfipadné zménte IP adresu pfristroje.

¢ |P ADDRESS Nastavte IP adresu pfistroje.

e NETMASK: Zadejte masku sité vyuzivané sité.
o GATEWAY: Zadejte adresu gateway vyuzivané sité.

DEVICE NAME: Zadejte nazev pfistroje (Standard: ,,multiCELL"); viz kapitolu 8.4 Zadat text.

V ,Mode“ = ,DCP“ je nazev pfistroje jen ke ¢teni.

MAC ADDRESS: (jen pro &teni) zkontrolujte MAC adresu pfistroje, viz kapitolu 5.8 DalSi oznaceni (jen
u verze Ethernet).

ETHERNET UNITS: Vyberte jednotky, ve kterych se budou odesilat hodnoty SPS.
UNIT PVN1-10 (PVN11-20): Zvolte sit procesnich proménnych.

PVN (Process Variable Network) jsou data, ktera SPS odesila pfistroji pres sit Ethernet.

PVN lIze pfiradit jednomu vystupu nebo jedné funkci, zobrazit v procesni Urovni nebo zaprotokolovat
na pamétovou kartu. Standardni hodnota PVN (az do prvniho odeslani dat prostfednictvim SPS) Cini
0,0.

Kdyz SPS zastavi aktualizaci PVN (nebo kdyz se spojeni Ethernet prerusi), ponecha si PVN svou
posledni platnou hodnotu.

e UNIT GROUP: P¥ifazeni jednotky datiim pfichazejicim od SPS. K dispozici jsou nasledujici moznosti
vybéru:

- ON/OFF: Vyberte, zda ma byt hodnota PVN vzdy ON nebo vzdy OFF. Pokud pak SPS posle PVN
00000000h, hodnota PVN se nastavi na OFF. Pokud SPS posle PVN jinou hodnotu, PVN se nastavi na
ON. Existuji nasledujici moznosti vybéru:

- Povolit, aby SPS pfimo Fidilo digitalni vystup (DOX) pfistroje. Poté nakonfigurujte vystup DO jako
vystup ON/OFF, ktery vyuziva vysledek PVN (viz kapitola 9.26.1).

- Povolit, aby SPS resetovalo pocitadlo mnozstvi. Viz kapitola 9.23.2.

- Povolit, aby SPS ,zmrazilo“ pocitadlo mnozstvi. Viz kapitola 9.23.3.

- Povolit, aby se SPS podilelo na booleovské rovnici. Viz kapitola 9.15.1.

- Povolit, aby SPS generoval udélost ,,System switch®. Nasledna konfigurace ,,System switch®
v rezimu ON/OFF (viz kapitola 9.21).

- NO UNIT: SPS tak mlize odesilat velmi Siroky rozsah hodnot.
- CUSTOM: Pro zadani prizplsobeného textu pro jednotku a vybér zobrazeného formatu PVN.
- Vybér jednotek ve spojeni s procesnimi proménnymi. Na vybér jsou nasledujici moznosti:
- Nakonfigurujte aritmetickou funkci, ktera vyuziva PVN a PV pochazejici z méficiho senzoru
pfipojeného k pristroji. Potom k PVN pfifadit jednotku PV. Viz kapitola 9.14.
- Nakonfigurovat funkci PID, ktera vyuziva PVN a PV pochazejici z méficiho senzoru pfipojeného
k pfistroji. Potom k PVN pfifadit jednotku PV. Viz kapitola 9.18.

e UNIT SELECTION: Pokud je navrzena tato polozka nabidky, vyberte jednotku pro hodnotu pfichazejici
od SPS.
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e TEXT: Kdyz je UNIT GROUP nastaveno na Custom, vyberte MAN. ENTRY pro zadani pfizplsobeného
textu, nebo vyberte UNIT GROUP pro vybér jednotky na seznamu.

* FORMAT: Kdyz je UNIT GROUP nastaveno na Custom, vyberte format procesni proménné s rlznymi

142 pfesnostmi (0 / 0,0 / 0,00 / 0,000).
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EE Vyberte prizplsobeny nazev sité procesnich proménnych; Viz kapitola 9.10 Pfejmenovani procesni
proménné.

9.28 Nastaveni parametrd rezimu pH/redoxniho potencialu

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Parameters” (Parametry).

Parameters  [¢—P[Mx:pH/ORP _[¢——P[RTD [None |
PT100
PT1000

—p[Temperature [Auto |

—plemp.set —P[ENTERNG | kdyZ , Temperature” (Teplota) = ,,Auto”

—pLC M—ENTERING | kdyZ ,,Temperature” (Teplota) =
| ) emp b o | »Manual“ (Manualni)
—p[°C —»ENTERNG | kdyz ,Temp. calib.“ (Kalib. tepl.) =
»Manual“ (Manualni)
—p[Buffer H—I:: Hamilton
DIN19267
Calibration limits H zero Warning high: ENTERING
| —PloHzero  Jé——PWar > ]
—p[Warning low: |¢—Fp[ENTERING |
—p{Error high: [¢—P[ENTERING ]
L [Error low: [—P[ENTERING |
—p[pH slope |[¢——P[Warning high: |¢—p[ENTERING |

—pWarning low: {¢—P[ENTERING |
—[Error high:  [¢—P[ENTERING |
“—p[Error low: [¢—P[ENTERING

L )[ORP Offset _|¢——P[Warning high: |¢—P[ENTERING
—pWarning low: _ [{¢—P[ENTERING |
—[Error high:  [¢—P[ENTERING |
“—p[Error low: [¢—P[ENTERING

RTD: Vyberte typ teplotniho senzoru pfipojeného na modul.

TEMPERATURE Vyberte hodnotu teploty pouzité v procesu (zejména pro kompenzaci méreni pH):

e Vybér ,,Auto”: Teplota kapaliny se méfi senzorem.

e \Vlybér ,Manual“: Do nasledujiciho pole zadejte hodnotu procesni teploty (ve °C), napf. pokud k modulu
neni pfipojen zadny teplotni senzor.

TEMP. SETTINGS.: Namérenou teplotu Ize korigovat hodnotou kompenzace. Zadejte hodnotu kompenzace
ve °C.

TEMP. CALIB.: Nastavte hodnotu teploty, ktera se pouzije pfi kalibraci sondy/senzoru:
e \Vybér ,,Auto”: Teplota kapaliny se méfi senzorem.
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¢ VVybér ,Manual“: Do nasledujiciho pole zadejte hodnotu kalibra¢ni teploty (ve °C), napt. pokud k modulu
neni pfipojen zadny teplotni senzor.

BUFFER CALIB.: Zvolte typ tlumivého roztoku pouzivaného pro automatickou kalibraci sondy/senzoru pH:
Roztoky ,,Hamilton®“ od firmy Burkert nebo roztoky dle normy DIN 19267:

e Pristroj automaticky rozpozna hodnotu pH nasleduijicich roztokd ,Hamilton®: 2, 4.01, 7, 10 a 12:

¢ P¥istroj automaticky rozpozna hodnotu pH nasledujicich roztokl ,DIN19267“: 1.09, 4.65, 6.79, 9.23 a
12.75:

CALIBRATION LIMITS: Zadejte rozsahy hodnot, mimo néz se pfi kalibraci vygeneruje varovné nebo chybové
hlaseni:
e PH ZERO:
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WARNING HIGH: Zadejte hodnotu pH,, pfi jejimz prekroCeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi varovné
hlaseni.

WARNING LOW: Zadejte hodnotu pH,, pfi jejimz nedosaZeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi
varovné hlaseni.

ERR. HIGH: Zadejte hodnotu pH,, pfi jejimz prekroCeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi chybové
hlaseni.

ERR. LOW: Zadejte hodnotu pH,, pfi jejimZ nedosazeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi chybove
hlaseni.

e PH SLOPE:

WARNING HIGH: Zadejte hodnotu gradientu, pfi jejimz pfekroCeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi
varovné hlaseni.

WARNING LOW: Zadejte hodnotu gradientu, pfi jejimz nedosazeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi
varovné hlaseni.

ERR. HIGH: Zadejte hodnotu gradientu, pfi jejimz prekroCeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi
chybové hlaseni.
ERR. LOW: Zadejte hodnotu gradientu, pfi jejimz nedosazeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi
chybové hlaseni.

e ORP OFFSET:

WARNING HIGH: Zadejte redoxni hodnotu, pfi jejimz pfekroCeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi
varovné hlaseni.

WARNING LOW: Zadejte redoxni hodnotu, pfi jejimz nedosazeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi
varovné hlaseni.

ERR. HIGH: Zadejte redoxni hodnotu, pfi jejimz prekroCeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi chybové
hlaseni.

ERR. LOW: Zadejte redoxni hodnotu, pfi jejimz nedosaZeni se pfi kalibraci pH senzoru zobrazi chybové
hlaseni.
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9.29 Nastaveni parametrd modulu vodivosti

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,P

arameters” (Parametry).

2 electrodes

[Parameters  |¢—pMx:Conductivitylé——P[Probe

T o

4 electrodes

—RTD

[None

PT100
PT1000

—p[Temperature

—P[Temp. set

| kdyz ,Temperature” (Teplota) = ,,Auto”

[¢—P[ENTERING

—p[°C

—ENTERNG | kdyZ ,Temperature” (Teplota) =

—p[Temp.Comp.

IN | »,Manual“ (Manualni)
one

inear
N 27888

II

[Concentr.table ] 1)

—p[Coef.

—PENTERNG | kdyZ ,,Temp.Comp.” (Komp. tepl.) =

Linear” (Linearni)

1)

—p{Concentration l¢—P[None ”

H2S04 (0-30 %)

0%
HNO3 (35-96 %
CL(0-18 %
Cl(22-39 %
0-14 %
NaOH (18-50 %
L )[NaCl (026 %

I [T %g

i

—P[USP Alarm

[¢—P[ENTERING

—P[Temp. calib__]

uto

Manual

Ii

—p[°C [¢—>[ENTERING

| kdyz ,,Temp. calib.” (Kalib. tepl.) =

»Manual“ (Manualni)

L [Calib. solution
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" Tato nabidka je dostupna volitelné (Viz kapitolu 9.5)

145




burkert Tvp 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Nabidka ,Parameters” (Parametry)

PROBE: Vyberte typ vodivostni sondy, se 2 nebo 4 elektrodami, ktera méa byt pfipojena k modulu.
RTD: Vyberte typ teplotniho senzoru pfipojeného na modul.
TEMPERATURE: Vyberte hodnotu teploty pouzité v procesu:

e Vlybér ,Auto“: Teplota kapaliny se méfi senzorem.

¢ VVybér ,Manual“: Do nasledujiciho pole zadejte hodnotu procesni teploty (ve °C), napf. pokud k modulu
neni pfipojen zadny teplotni senzor.

TEMP. SETTINGS: Namérenou teplotu Ize korigovat hodnotou kompenzace. Zadejte hodnotu kompenzace
ve °C.

TEMP. COMP.: Vyberte druh kompenzace teploty pro stanoveni vodivosti kapaliny:

¢ podle linearniho procentniho podilu (vyberte ,linear®). Linearni kompenzace teploty mlze byt pro vas
proces dostatecné presna, pokud je teplota procesu vzdy > 0 °C. Do nasledujiciho pole ,,Coeff.“ zadejte
kompenzaci 0,00...9,99 %/°C.
Pomoci dale uvedené kfivky a rovnice vypoditejte primérny kompenzaéni koeficient o v zavislosti na
teplotnim rozsahu AT a souvisejicim rozsahem vodivosti Ay:

X 1
%r A/
/’/ AX
Azs N
- Ay 1

25 T TPCl | AT s

¢ nebo podle zakona o surové vodé (vybrat ,EN27888").

e nebo podle zakona o vysoce Cisté vodé (vybrat ,UPW").

® nebo podle zakona o vysoce Cisté vodé a zakona o chloridu sodném (vybrat ,,UPW-NaCl*).

¢ nebo podle zakona tabulky koncentrace (volba ,,Concentr.table”, dostupna volitelné), ktera byla vybrana
ve funkci ,,Concentration” (Koncentrace).

¢ nebo deaktivujte kompenzaci teploty (vybrat ,,None®).

CONCENTRATION: Dostupna volitelné. Z nabidky seznamu vyberte tabulku hmotnostni koncentrace pro
vasi kapalinu. Tyto udaje (%) jsou pak k dispozici v seznamu procesnich proménnych pro modul vodivosti.
Koncentrace kapaliny se uruje z namérenych a nekompenzovanych hodnot vodivosti a teploty bez ohledu
na volbu provedenou v ¢asti ,Temp.comp®.
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ALARM USP: Zadejte hodnotu vodivosti v procentech z tabulky ,USP <645>“.

o -

x A

A T

USP<645> Diagram

_ - Procento diagramu USP<645> nastavené v

poli ,USP Alarm*,

Zalozka 10:

T[°C]

Chovani v souvislosti s tabulkou USP<645>

teploté pod procentem nastavenym
ve funkci ,,USP Alarm*.

C Vodivost kapaliny prekrocila pfi »> Max.” ON
odpovidajici teploté hodnotu v (neinvertovany
tabulce USP<645>. vystup)

B Vodivost kapaliny je mezi procentem | ,USP Alarm“ ON
nastavenym ve funkci ,USP Alarm“ (neinvertovany
a hodnotou v tabulce USP<645> pri vystup)
odpovidajici teploté.

A Vodivost kapaliny je pfi odpovidajici | ,OK* OFF

(neinvertovany
vystup)

CALIB. TEMP.: Nastavte hodnotu teploty, ktera se pouzije pfi kalibraci sondy/senzoru:

e Vybér ,Auto”: Teplota kapaliny se méfi senzorem.

¢ VVybér ,Manual“: Do nasledujiciho pole zadejte hodnotu teploty (ve °C), napf. pokud k modulu neni

pripojen zadny teplotni senzor.

CALIB. SOLUTION: Vyberte kalibracni roztok, ktery se pouzije pro automatickou kalibraci senzoru vodivosti.
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Nabidka ,,Calibration“ (Kalibrace)

10  NABIDKA ,,CALIBRATION® (KALIBRACE) .....cccosueereueretreeusseescaesssessssesssasssssssssesssssssssnssssesnssssssneas 150
B 0T T = 1Y o T=Yod Vo Y= 1 g T o o] 24 V7 /N 150
10.2 Aktivace/deaktivace funkce ,HOLD" (Pozastaveni) .......cccccccemmerrmierinisscscssssnmseeesenssesssssssnnns 150
10.3 Zména pristupového kédu pro nabidku kalibrace ..........cccceevmmeeimneiinisscccscssseeeeee s ss e 151
10.4 Nastaveni ProUdOVYCH VYSTUDU ...ccececerrrieerrererrreeesssnersssseessssssessssesssssesssnsessssessssnessssssesssnseses 151
10.5 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2 pfipojeného na senzor chloru.........ccccvveeeericnnes 152
10.6 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2 pfipojeného na senzor chloru .........ccccceueeeeee 152
10.7 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2 na dvou bodech, ve vztahu k jiné
MEFen€ hodNOtE NEZ K ChIOIU.....ccoiiieiirceer e s e 154
g 10.8 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2 na jednom bodu (Offset), ve vztahu k
= jiné mérené hodnNote NEZ K ChIONU ....cceeeeiiiieieieeeececemse s s s s s s e s e e e e s s e e e e en e n s nnn 155
g 10.9 Kalibrace analogového vstupu, ktery je spojen s proudovym nebo napétovym vystupem 156
% 10.10 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2 na 1 bod (gradient): Pfipad se senzorem
T Lo 010 T Y o U= 2 157
% 10.11 Zadani maximalni hodnoty pro méfici rozsah Chloru ..o 158
g 10.12 Zobrazeni data posledni kalibrace analogoveho VStUPU ........cccceriecceerniscsceenss e 158
g 10.13 Zadani intervalll KaliDracCe ........coceeereeenieecreee e e s e s s ssme s nneens 158
5’ 10.14 Zobrazeni data posledni preventivni Udrzby analogového vstupu ........cccccevmrerrerrrinscscccnnnns 158
% 10.15 Zadani intervalll preventivni Gidrzby pro senzor pfipojeny k analogovému vstupu ............. 159
: 10.16 Obnoveni tovarni kalibrace analogovych VSTUPU ....cccceeceeerecerrreiereceeerceee s eceeeseee e e e eeneeens 159
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g 10.18 Zadani K faktoru pro pouzity fitink nebo stanoveni prostfednictvim Teach-in .................... 160
g 10.18.1 Podrobny navod pro Teach-in podle ObJEMU .........cccoiiiiieiiiiiiiiee e 161
§ 10.18.2 Podrobny navod pro Teach-in podle PritoKuU ..........cccceeeecieeeeiieeecieeeeiee e 162
§ 10.19 Kalibrace pH senzoru nebo senzoru redoxniho potencialu ......c.ccccceeeecccciinrcmrennennen e 163
§ 10.19.1  Manualni kalibrace pH senzoru nebo senzoru redoxniho potencialu....................... 164
10.19.2 Podrobny postup 1bodové nebo 2bodové kalibrace pH senzoru............cccceeennneee. 164
10.19.3 Podrobny postup kalibrace senzoru redoxniho potencialu (pouze 1bodova
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10 NABIDKA ,,CALIBRATION“ (KALIBRACE)

10.1 Bezpecnostni pokyny

A VAROVANI

Nebezpedi zranéni pfi nespravné obsluze

Nespravné nastaveni miize vést ke zranéni a poskozeni pristroje a jeho okoli.

» Personal zodpovédny za nastaveni si musi precist obsah navodu k obsluze a porozumét mu.

» PfedevSim je nutné dodrzovat bezpecnostni pokyny a pouziti v souladu s uréenym ucelem pouziti.
» Pristroj/zarizeni smi obsluhovat pouze dostate¢né vyskoleny personal.

10.2 Aktivace/deaktivace funkce ,,HOLD“ (Pozastaveni)

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration® (Kalibrace).

Calibration __|¢—p[System [¢—p[Hold Inactive
g

Rezim Pozastaveni se pfi restartu pfistroje po preruseni elektrického napajeni automaticky deak-
tivuje, pokud byl rezim Pozastaveni v okamziku preruseni elektrického napajeni aktivovan.

Rezim ,Hold“ (Pozastaveni) umozZriuje provadét udrzbové prace bez preruseni procesu.
Pro aktivaci rezimu HOLD (Pozastaveni):

— vyvolejte funkci ,HOLD" (Pozastaveni);
— vyberte ,Active”;
— potvrdte tlacitkem ,,OK".

Pokud je pfistroj v rezimu ,Hold“ (Pozastaveni):

e displej zobrazuje symbol namisto symbolu ;

e generovany proud na kazdém vystupu 4...20 mA je pevné nastaven na posledni hodnotu procesniho
vstupu pfipojeného ke kazdému vystupu.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

e kazdy tranzistorovy vystup je nastaven do stavu zjisSténého v okamziku aktivace rezimu ,Hold*
(Pozastaveni).

e z(stane rezim ,Hold“ (Pozastaveni) aktivni do té doby, nez uzivatel funkci ,HOLD* deaktivuje.

Pro deaktivaci rezimu Hold (Pozastaveni):

— vyvolejte funkci ,,HOLD* (Pozastaveni);
— Vyberte ,Inactive”

— potvrdte tlacitkem ,,OK".
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10.3 Zména pristupovéeho kédu pro nabidku kalibrace

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration* (Kalibrace). Pokud ponechate standardni pfistupovy
kéd ,,0000¢ pfistroj nebude pozadovat pfistup do nabidky Kalibrace.

[Calibration _J¢—{System [¢—>{Code [¢—>[0™ [¢—>[Confim code  [4—P[0" |
. g Zadejte novy Potvrzeni nového
= = pristupovy kéd pro kédu

nabidku kalibrace.

10.4 Nastaveni proudovych vystupt

Pred nastavenim proudovych vystupl se ujistéte, Ze je deaktivovan rezim ,Hold“ (Pozastaveni):
zobrazi se symbol .

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Calibration” (Kalibrace).

AO1/AO2 A mA |[¢—PENTERING |
20mA |[¢—»[ENTERING |

4 MA: Prizplsobeni kompenzace proudového vystupu.
Kdyz je vybrana funkce ,4 mA", pfistroj generuje proud 4 mA:
— Multimetrem zmérte proud generovany vystupem 4...20 mA.

— zadejte proud zobrazeny multimetrem.

20 MA: PrizplUsobeni rozsahu hodnot proudového vystupu.
Kdyz je vybrana funkce ,,20 mA®, pfistroj generuje proud 20 mA:

— Multimetrem zmérte proud generovany vystupem 4...20 mA.

— zadejte proud zobrazeny multimetrem.
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10.5 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2
pripojeného na senzor chloru

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration“ (Kalibrace).

Calibration __ |[¢—p[Mx:Inputs [—p[AlT/AI2 |¢——PMode:general
. - P[PV offset calibration |[4¢— [1. Poin |

N
Calibr. result

PV 2-point calibration 1. Poin
N
2. Poin
N
Calibr. result
Calibration intervals —p[Calibration  |[¢—[ENTERING |
—p[Last |[¢—> [VALUE |
Reset Calib- ¢ >
_'ration timer tasblo
—p [Maintenance |[¢—[ENTERING
—p [Last | ¢—» [VALUE |
Reset Mainte-
v

kdyz ,Mode* (Rezim) = ,Voltage“ (Napéti); —
Viz kapitolu ’ —Pp{Voltage calibration

[1. Poin |

kdyz ,Mode“ (Rezim) = ,,Current” (Proud);

. . Current calibration
Viz kapitolu 9.24.

Factory calibration Yes/No

Kdyz je méfici senzor (kromé meéficiho senzoru chloru) pfipojen na analogovy vstup Al1 nebo Al2, Ize ana-
logovy vstup kalibrovat takto:

¢ vztazeno bud k namérené hodnoté, na dvou bodech nebo jednom bodu. Viz kapitolu 10.7 Kalibrace ana-
logového vst Alln Al2 na dv h, ve vztahu k jiné mérené hodnoté nez k chloru nebo
10.8 Kalibr: nalogového vst All n Al2 na jednom ffset), ve vztahu k jiné mérené
hodnoté nez k chloru.

¢ nebo vztazeno k proudu nebo napéti na vstupu. Viz kapitola 10.9 Kalibrace analogového vstupu, ktery je
spojen s proudovym nebo napétovym vystupem.

— Pro odecteni data posledni kalibrace analogového vstupu viz kap. 10.12.
— Pro zadani periodicity kalibraci viz kapitolu 10.13.
— Pro odecteni posledni preventivni udrzby senzoru pfipojeného k analogovému vstupu viz kapitolu 10.14.

— Pro zadani frekvence udrzby, ktera se ma provést na senzoru pfipojeném k analogovému vstupu, viz
kapitolu 10.15.

— Pro navrat k tovarnim kalibraénim parametrim analogového vstupu, viz kapitolu 10.16.
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10.6 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2
pripojeného na senzor chloru

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration (Kalibrace).

Calibration __ [¢—p[Mx:Inputs [—p[Al1/AI2 |4¢——PMode:chlorine
7] 7] —»Range |[¢—> [ENTERING _|

P[PV Slope calibration __|[¢—[1. Point |

Calibr. result

Calibration intervals —p[Calibration  |[¢—[ENTERING |

—p[Last |¢—>[VALUE |
Reset Calib- [ ' '
— ration timer Yes/No

—p [Maintenance |[¢—Pp[ENTERING
—p [Last |[¢—[VALUE ]

Reset Mainte-
> fonce imer €

[1. Poin |

kdyz ,Mode" (Rezim) = ,Voltage* (Napéti);
Viz kapitolu 9.24.

—p|Voltage calibration

kdyz ,Mode" (Rezim) = ,,Current” (Proud);

C t calibrati
Viz kapitolu 9,24, 7= CaIoEHON

_”Factow calibration |[¢—P[Yes/No

Kdyz je méfici senzor chloru pfipojen na analogovy vstup Al1 nebo Al2, Ize analogovy vstup kalibrovat
takto:

e vztazeno bud k mérené hodnoté chloru, na jednom bodu. Viz kapitola 10.10 Kalibrace analogového
vstupu Al1 nebo Al2 na 1 bod (gradient): Pfipad se senzorem chloru typu 8232.

¢ nebo vztazeno k proudu nebo napéti na vstupu. Viz kapitola 10.9 Kalibr: nalogového vst ktery j
spojen s proudovym nebo napétovym vystupem.
— Pro zadani maximalni hodnoty rozsahu méreni chloru uvedené na typovém Stitku senzoru chloru viz
kapitolu 10.11.

— Pro odecteni data posledni kalibrace analogového vstupu viz kap. 10.12.

— Pro zadani periodicity kalibraci viz kapitolu 10.13.
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— Pro odecteni posledni preventivni udrzby senzoru pfipojeného k analogovému vstupu viz kapitolu 10.14.

— Pro zadani frekvence udrzby, ktera se ma provést na senzoru pfipojeném k analogovému vstupu, viz
kapitolu 10.15.

— Pro navrat k tovarnim kalibraénim parametrim analogového vstupu, viz kapitolu 10.16.
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10.7

Kalibrace analogoveho vstupu Al1 nhebo Al2 na

dvou bodech, ve vztahu kK jiné mérené hodnoté nez

k chloru

@ Tato kalibrace nenahrazuje kalibraci méficiho senzoru pfipojeného na analogovy vstup.

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration® (Kalibrace).

Calibration __|¢—p[Mx:Inputs
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[¢—[AIT/A12 [¢—>[Mode:general ¢—p[2-point PV calibration
g

— Sondu senzoru (napt. pH senzoru) ponofte do prvniho tlumivého roztoku:
Pristroj ukazuje namérenou hodnotu roztoku.

— Pockejte, az se méreni stabilizuje.

— Zadejte hodnotu tlumivého roztoku (uvedena na lahvi).

— P¥istroj zobrazi namérenou hodnotu roztoku.

— Sondu oplachnéte.

— Cistou sondu ponofte do druhého tlumivého roztoku: Pfistroj zobrazi namé-
fenou hodnotu pH roztoku.

— Pockejte, az se méreni stabilizuje.

— Zadejte hodnotu druhého tlumivého roztoku (uvedena na lahvi).

Pristroj pfifadi obé kalibracni hodnoty rozsahu signalu vybraného analogového
vstupniho signélu (gradient a kompenzace).

Lo

1. Point

__Namérena hodnota
roztoku.

<27]7,001 pH -

S E—

s

[@©

2. Point

«27|10,001 pH b

| oot
<[10.000 pH =

IS

Calibr. result

Offset: 3,498 pH
Slope: 0,876 pH/mA

Obr. 96:  Priklad kalibrace na 2 bodech analogového vstupu ve vztahu k hodnoté pH mérené nastrojem s vystupem

4...20 mA.
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10.8 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2 na
jednom bodu (Offset), ve vztahu Kk jiné mérené
hodnoté nez k chloru

@ Tato kalibrace nenahrazuje kalibraci méficiho senzoru pfipojeného na analogovy vstup.

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration® (Kalibrace).

Calibration __ [¢—Pp[Mx:Inputs __|¢—P[AIT/AR2 [¢—PMode:general |¢—P[PV offset calibration |
g

Pristroj ukazuje namérenou hodnotu roztoku.

Lo

rmrpR T -___Namérena hodnota

C\</H—\> roztoku.

— Pockejte, az se méreni stabilizuje.

— Zadejte hodnotu tlumivého roztoku (uvedena na lahvi).

I

Calibr. result

Offset: —3,498 pH

IS

Pristroj hodnotu Offset upravi.

— Sondu senzoru (napf. pH senzoru) ponofte do prvniho tlumivého roztoku:

Obr. 97:  Priklad kalibrace na jednom bodu analogového vstupu ve vztahu k hodnoté pH mérené nastrojem s vystupem

4...20 mA.
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10.9

Kalibrace analogového vstupu, ktery je spojen
s proudovym nebo napétovym vystupem

Kdyz je analogovy vstup Al1 nebo Al2 pfipojen na proudovy nebo napétovy analogovy vystup externiho
nastroje (napf. vystup 4-20 mA pfistroje na méreni tlaku typu 8311), kalibrujte analogovy vstup podle

Obr. 98.

Tato kalibrace se pouziva k pfesnému pfizplsobeni meznich hodnot analogového vstupu meznim hodnotam
pfipojeného nastroje.

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration® (Kalibrace).

Calibration  [¢—p[Mx:Inputs [—P[AI1/A12 N—I::IMode:qeneral Current calibration
_ :_ Mode:chlorine

— Vygenerujte proud 4 mA na vystupu 4...20 mA
nastroje pfipojeného na analogovy vstup.
1. Point

L -,.__ Hodnota prijata na

S—\<W> analogovém vstupu.

— Zadejte 4 mA.

— Pockejte, az se méreni stabilizuje.

. . Pristroj
gr?gb’;’gitﬁtgsmg 2 hodnotu Offset
upravi.

«27[20,001 mA o

2. Point

<120,000 mA =

— Vygenerujte proud 20 mA na vystupu 4...20 mA
nastroje pfipojeného na analogovy vstup.

— Zadejte 20 mA.
— Pockejte, az se méreni stabilizuje.

IS

Calibr. result

G

Analogovy vstupni signal se pfizplsobi (gradient
a kompenzace) a pfistroj zobrazuje kalibrovanou
hodnotu vstupu.

16,02 mA

Obr. 98:  Priklad kalibrace analogového vstupu s ohledem na proudovy vystup pfistroje na méreni tlaku typu 8311
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10.10 Kalibrace analogového vstupu Al1 nebo Al2 na 1 bod
(gradient): Pripad se senzorem chloru typu 8232

Tato funkce urCuje gradient pfimky méficiho signalu.

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration” (Kalibrace).

— Senzor chloru instalujte do procesu a dodrzujte pfitom navod k obsluze.

— P¥ipojte senzor chloru na analogovy vstup Al1 nebo Al2.

Calibration __|¢—p[Mx:Inputs [4—p[AI1/A2 K—I::IMode .general PV Slope calibration |
__ __ [Mode:chlorine] l

— Aktivujte funkci 1bodové kalibrace: PFistroj ulozi aktualni
hodnotu na analogovém vstupu.

— P¥istroj zobrazi namérenou hodnotu chloru.
— Odeberte vzorek roztoku méreného roztoku.

— Metodou DPD1 stanovte koncentraci chloru vzorku.

1. Point

<jakoppm T r---- Namérena hodnota roztoku.

Q\CE.QO ppm >

— Zadejte hodnotu koncentrace chloru ve vzorku stanovenou
metodou DPD1.

l

Calibr. result

Slope: 0,876 mA/ppm

[

Pristroj pfifadi vypocitany gradient vybranému analogovému
vstupnimu signalu

1)

Varovné/chybové hlaseni signalizuje gradient < 25 % nebo > 400 %.

e \/lyménte elektrolyt a/nebo membranu.

Obr. 99:  Priklad kalibrace analogového vstupu ve vztahu k obsahu chloru méreného nastrojem s vystupem 4...20 mA.
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10.11 Zadani maximalni hodnoty pro mérici rozsah chloru

Viz kapitol o pfistupu do nabidky ,Calibration” (Kalibrace).
[Calibration _[¢—Pp[Mx:inputs___|[¢—P[AT/AR |[¢—P>[Mode:chiorine]¢—F[Range [¢—>p[ENTERING ]

— Zadejte maximalni hodnotu rozsahu méreni uvedenou na typovém $titku senzoru chloru.

10.12 Zobrazeni data posledni kalibrace analogoveého
vstupu

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration* (Kalibrace).

Calibration _ |[¢—p[Mx:Inputs [—pAI1/A2 H—I::IMode :general | Calibration intervals Last | ¢—IVALUE
__ __ [Mode:chlorine]

10.13 Zadani interval(l kalibrace

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration* (Kalibrace).

(Calibration _¢—P[Mx:Inputs _¢—PAT/AR N—I::lModeqenera_l Calibration intervals Calibration |4 MENTERING |
- _ [Mode:chlorine} Reset Calib- [¢—PlYes/No

—- —- ration timer

Ke kazdému stanovenému terminu pfistroj vygeneruje udalost ,Maintenance” (Preventivni udrzba), ktera je
na displeji zobrazena symbolem //9, a udalost ,Warning*, ktera je na displeji zobrazena symbolem 4.

Kdyz byla kalibrace uspésné provedena, udalosti zmizi a odpocet dni zaCne znovu od zacatku.

Pokud se vygeneruje hlaseni ,MO:W:Time lost“, nevygeneruje se hlaseni pfipominky kalibrace.
Viz kapitola 16.3.5.

— Zadejte pocCet dni mezi dvéma pfipominkami kalibrace. Pro deaktivaci zpravy zadejte ,,0000 days*.

— ,,Reset calibration timer“ -> pro ruéni reset intervalu do pf¥isti kalibrace zvolte ,Yes“ (Ano).

10.14 Zobrazeni data posledni preventivni udrzby
analogového vstupu

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration (Kalibrace).

Calibration __|{¢—P[Mx:Inputs __|[¢—P[A/AR2 N—I::IMode :general Calibration intervals Last |¢—IVALUE
__ __ [Mode:chlorine]
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10.15 Zadani intervall preventivni udrzby pro senzor
pripojeny k analogovému vstupu

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration” (Kalibrace).

Calibration __|¢—p[Mx:Inputs [—plAI1/A2 [Mode:general Calibration intervals Maintenance [4—MENTERING
. Mode:chlorine Reset Mainte- [ MYes/No |

—— —— nance Timer

Ke kazdému stanovenému terminu pfistroj vygeneruje udalost ,Maintenance” (Preventivni udrzba), ktera je
na displeji zobrazena symbolem ﬁ, a udalost ,Warning*, ktera je na displeji zobrazena symbolem 4.

Pokud se vygeneruje hlaseni ,,M0:W:Time lost“, nevygeneruje se hlaseni pripominky preventivni
udrzby. Viz kapitola 16.3.5.

— Zadejte pocet dni mezi dvéma pfipominkami preventivni udrzby.

Po provedeni preventivni udrzby Ize v nabidce ,Reset Maintenance Timer“ zvolit ano (,Yes"“) nebo ne (,No"),
¢imZ se znovu spusti odpocitavani dnd do dalsi preventivni Gdrzby.

— ,, Reset Maintenance Timer*“ -> zvolte ,Yes” nebo -> ,No“

— Pro deaktivaci automatické pfipominky preventivni Udrzby zadejte ,,0000 days*“.

10.16 Obnoveni tovarni kalibrace analogovych vstupt

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration” (Kalibrace).

Calibration __[¢—P[Mx:Inputs [—PAIT/AR2 H—I::IMode :general Factory calibration [¢—P[Yes/No
- - [Mode:chlorine]

10.17 Reset totalizer

Tato funkce je k dispozici u pfistroji s moduly pro analyzu, pokud je aktivovana softwarova volba ,,FLOW*
(Pratok). Viz kapitola 9.5.
Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration“ (Kalibrace).

MO:Inputs H—}j . Reset M.totalizer A Yes/No

DI1/2 totalizer
Reset M.totalizer B 'Yes/No

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

Dalkové vynulovani hodnoty pocitadla mnozstvi, viz kapitolu 9.23.2.

Pro dalkové zmrazeni posledni hodnoty poc¢itadla mnozstvi viz kapitolu 9.23.2.
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10.18 Zadani K faktoru pro pouzity fitink nebo stanoveni
prostrednictvim Teach-in

Tato funkce je k dispozici u pfistroji s moduly pro analyzu, pokud je aktivovana softwarova volba ,,FLOW*

(Pratok). Viz kapitola 9.5.

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration” (Kalibrace).

[MO:inputs 45—
MO:Inputs DI1/2: Flow rate —P[Kfactor [¢—P[ENTERING |
= : P
| — [Volume teaching [¢——P{Unit of volume |4—P[L ]
=
o _IIE _
—b‘ ) —p
Flow unit \m L/h
—Start teaching [¢——F(Meas.in Progr.

i

Flow volume

Teaching result

- Flow teach Flow unit

Meas.in Progr.

Flow teach
Teaching result

— Poutzijte jednu z nasledujicich 3 metod, abyste konfigurovali impulzni vstup pfistroje pro méreni pritoku.

* K FACTOR: Zadejte K faktor specificky pro pouzity fitink v impulsech/litrech. Viz pfislusny ndvod k obsluze
pouzitého fitinku.

e VOLUME TEACH.: Postupem Teach-in urCete individualni K faktor pro zafizeni podle objemu. Postupujte
podle nasledujiciho navodu.

e FLOW TEACH.: Postupem Teach-in uréete individualni K faktor pro zafizeni podle pritoku. Postupujte
podle navodu na nasledujici strané.
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10.18.1 Podrobny navod pro Teach-in podle objemu

— PFipravte si nadobu, do které se vejde napfiklad 100 litrd;

— Vyberte jednotku objemu a jednotku prdtoku pro Teach-in:

—L

w

— Provedeni Teach-in podle objemu

Calibration H—PLIMO:Inputs

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

[¢—p[Di1/2: Flowrate |¢—P{Volume teaching

v

Start teachin§

— Pro naplnéni nadrze otevrete

ventil.

Jlo®

2,001 I/s

kapaliny.

— Je-li nadrz plna, zavrete ventil.

@

Flow volume

< | +099,01

— Zadejte skutec¢ny objem kapaliny

Vv nadrzi.
(o

Teaching result
Fact. K Flow: K

=3,.810

MR

|

[Meas.in Progr]  PFistroj zobrazi momentalni prdtok

Pristroj ukazuje objem
(-2~ vypoditany s aktualnim
> Kfaktorem.

Pristroj zobrazi K faktor vypocitany pomoci

Teach-in.
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10.18.2 Podrobny navod pro Teach-in podle prutoku

— Vyberte jednotku pritoku pro Teach-in:

DI1/2: Flowrate Flow teaching

— Nechte kapalinu cirkulovat v potrubi a pockejte, az se pritok

ustali.
s |
N
o
8
=
&
5 Jlo®
£ NVieasin Proar. PI’IDStI’O] po dffbu,1 00 sekupd vypo’0|t:a
= 0005 I/min | Prutok namereny v potrubi s aktualnim
g K faktorem®.
o) [ E—
S Sloupcovy graf zobrazuje uplynuly &as.
L
3 @D
% Flow teaching Pristroj ukazuje pratok vypoditany
= <=~ o0as Umin | =+ s aktualnim K faktorem.
x <[ 0001 Us
E] K — Zadejte hodnotu pritoku v
& potrubi.
<
g
S
@
(]
>
8 @
S’r Teaching result
> Fact. K Flow: =
§ 3,810
§ Pristroj zobrazi K faktor vypocitany
z pomoci Teach-in.
=

) Mé&feni je mozné kdykoli pFerusit kliknutim na ,,OK*,
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10.19 Kalibrace pH senzoru nebo senzoru redoxniho
potencialu

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration” (Kalibrace).

Mx:pH/ORP _|4—P[oH Auto calibr. 1. Poin

7 7| P [pHmanual calib. wL

E: :: —{2. Point?

o NO w YES
Rinsinﬂ
2. Poin
~
—Pp{oH calib. result |
—p[pH calib. data4——P{Zero [¢—)ENTERING |

—p[Slope [¢—P[ENTERING _|

P Isoth. Potential Isoth. Potential ENTERING
I1so pH [«—P[ENTERING |

—P|ORP calibration 1. Point
ORP calib.
result

—»[ORP calib. data Offset [¢—>[ENTERING |

—p[Calib. interval Last [¢—VALUE |
Interval [¢—)ENTERING ]

“—p[Calib. prot. __[¢—PVALUE ]

— Pro kalibraci pH senzoru pouzijte jednu z nasledujicich tfi metod:

e PH AUTO CALIB.: Pro automatickou kalibraci pH senzoru, nejprve v nabidce ,,Parameter -> Mx:pH/ORP
-> Buffer” vyberte pouzity tlumivy roztok. Pfistroj automaticky rozpozna hodnotu pH pouzitého roztoku.
PFi automatické kalibraci senzoru se posledni datum kalibrace aktualizuje (funkce ,,LAST“ v podnabidce
»CALIB. INTERVAL® dole).

e PH MAN. CALIB.: Kalibrace pH senzoru 1bodovym nebo 2bodovym postupem. Viz podrobnosti na
nasleduijici strané. Pfi manualni kalibraci senzoru se posledni datum kalibrace aktualizuje (funkce ,,LAST* v
podnabidce ,,CALIB. INTERVAL" dole).

e PH CALIB. DATE: Zadejte nulové hodnoty a gradient, uvedené na certifikatu pH senzoru (pokud k dis-
pozici). Pro gradient vzdy zadejte zapornou hodnotu, i kdyz je na certifikatu uvedena kladna hodnota.
Tento zaznam neaktualizuje datum posledni kalibrace (funkce ,LAST“ v podmenu ,,CALIB. INTERVAL*
dole).

— Pro kalibraci senzoru redoxniho potencialu pouzijte jednu z nasledujicich dvou metod:

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

e ORP CALIB.: Manualni kalibrace senzoru redoxniho potencialu 1bodovou metodou. Viz podrobnosti na
nasleduijici strané.

e ORP CALIB. DATE: Zadejte kompenzacni hodnotu, ktera je uvedena na certifikatu senzoru redoxniho
potencidlu (pokud k dispozici).

CALIB. INTERVAL: Odectéte datum posledni manualni nebo automatickeé kalibrace a zadejte Cetnost kalibrace
ve dnech: Pokazdé, kdyz uplyne Ihita pro kalibraci, pfistroj vygeneruje udalost ,,Maintenance“ (Preventivni

udrzba), ktera je na displeji zobrazena symbolem 7 , arovnéz udalost ,Warning“ (Varovani), ktera je na displeji
zobrazena symbolem &, Pokud nechcete funkci vyuzivat, nastavte konfiguraci ,,0000 days*.
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Pokud se vygeneruje hlaseni ,,MO:W:Time lost“, nevygeneruje se hlaseni pripominky kalibrace.
Viz kapitola 16.3.5.

e Udalost ,Warning“ (Varovani) Ize také priradit jednomu a/nebo dal$im digitalnim vystuptim
E@ (viz kapitolu 9.26).

e Viz také kapitolu 16.3 Reseni problém(.
CALIB. PROTOCOL: Odectéte nejnoveéjsi platné hodnoty kalibrace.

10.19.1 Manualni kalibrace pH senzoru nebo senzoru redoxniho
potencialu

e PH senzor je mozné kalibrovat 1bodovym nebo 2bodovym postupem.

e Senzor redoxniho potencidlu Ize kalibrovat pouze 1bodovym postupem.

e Pred kalibraci vaSeho senzoru zmérite standardni kalibracni meze (viz kapitolu 9.28).
e Aktivujte funkci ,,HOLD" (Pozastaveni), aby se proces nepfrerusil (viz kapitolu 10.2).
e Pred kazdou kalibraci vycistéte elektrodu vhodnym pripravkem.
¢ Pfi 2bodové kalibraci musi mit pouzité tlumivé roztoky stejnou teplotu.

¢ Nastavte Cetnost kalibraci ve funkci ,,Calib. interval” (Intervaly kalibrace) (viz Strana 163):
Pokazdé, kdyz nastane Ihlta pro kalibraci, pFistroj vygeneruje udalost ,Maintenance® (Preventivni
udrzba) a udalost ,Warning“ (Varovani).

10.19.2 Podrobny postup 1bodové nebo 2bodové kalibrace pH
senzoru

¢ 1bodovy kalibracni postup se pouziva k rychlé kalibraci tak, ze je nastaven nulovy bod kfivky méreni s
tlumivym roztokem, ktery ma znamou hodnotu pH (pro kalibraci pH senzoru: viz nize) nebo znamy redoxni
potencial (pro kalibraci senzoru redoxniho potencialu: viz Strana 166).

e 2bodovy kalibra¢ni postup se pouziva k presné kalibraci nulového bodu a gradientu kfivky méfeni pH
senzoru. Pro tento postup jsou potfeba dva tlumivé roztoky: obecné plati, Ze prvni roztok ma pH hodnotu
7 a druhy roztok ma pH hodnotu, ktera se blizi hodnoté, jez se ma méfit. Viz dalsi strana.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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Calibration _ |[¢—p[Mx:pH/ORP ¢ »[Man. pH calib.
g

— Cistou sondu poFl'oFte do redoxniho
roztoku: Pfistroj zobrazi namérenou
hodnotu pH roztoku

«277,035 pH bt}

7,000 pH =

— Zadejte hodnotu pH tlumivého roztoku (uvedend na lahvi).

— Pockejte, az se namérena hodnota pH stabilizuje.

©K>

Rinsing
pH calibration result
7001 pi @%nmw using
' a 2nd point? Zero: 7,000 pH
+25,00 °C Slope:-59,15 mV/pH

— Sondu oplachnéte. 8619 zobrazi vysledek

— Potvrdte oplachovani tlacitkem ,OK*, kdyz kalibrace. "
hodnota pH doséahla pozadované hodnoty.

— Cistou sondu ponoite do tlumivého roztoku: Pfistroj
zobrazi namérfenou hodnotu pH roztoku.

— Zadejte hodnotu pH druhého tlumivého roztoku
(uvedena na lahvi).

— Pockejte, az se namérena hodnota pH stabilizuje.

GK>

pH calibration result

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

Zero: 7,000 pH
Slope:-59,15 mV/pH

Ptistroj zobrazi vysledek kalibrace "
1)
@ e Pripadné hlaseni ,Warning“ (Varovani) signalizuje bud chybu v tlumivém roztoku nebo starnuti
sondy.

e Pfipadné hlaseni ,,Error” (Chyba) signalizuje nutnost vymény sondy.
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10.19.3 Podrobny postup kalibrace senzoru redoxniho potencialu
(pouze 1bodova metoda)

1bodovy kalibraéni postup se pouziva pro rychlou kalibraci nastavenim nulového bodu kfivky méreni
pomoci tlumivého roztoku se znamym redoxnim potencialem.

Calibration __|[¢—P[Mx:pH/ORP_ [¢—P[ORP calibration|4 »{1. Point
g

— Cistou sondu ponoite do redoxniho
roztoku: Pfistroj zobrazi namérenou
hodnotu DDP roztoku.

l

1. Point

/—-—-\
475,0 mV >

— Zadeijte rozdil potencialll redoxniho roztoku
(uvedeny na lahvi).

OKD

ORP Calibr. result

Offset: —=55,60 mV

Pristroj zobrazi vysledek kalibrace "

1)

¢ Pripadné hlaseni ,Warning“ (Varovani) signalizuje bud chybu v tlumivém roztoku nebo starnuti sondy.
e Pfipadné hlaseni ,Error” (Chyba) signalizuje nutnost vymény sondy.
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10.20 Kalibrace senzoru vodivosti

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,Calibration” (Kalibrace).

[Mx:Conductivity|¢——p[Auto calibr. _|¢—PRESULT ]
g . —p[Manual calib. ENTERING __|[¢—pRESULT |

—p[Cell constant |¢—P[ENTERING
—p[TDS factor _ |[¢—P[ENTERING |

—p[Calib. interval Last [¢—{VALUE |
I:: Interval [¢—PENTERING ]

—p[Calib. protocoll¢—P[VALUE |

— Pro kalibraci senzoru vodivosti pouzijte jednu z nasledujicich tfi metod:

e AUTOM. CALIBRATION: Kalibrace senzoru vodivosti automatickym urenim jeho specifické konstanty C.
K tomu v nabidce ,Parameter -> Mx:Conductivity -> Calib. solution” vyberte pouzity referen¢ni roztok.

e MANUAL CALIB.: Kalibrace senzoru vodivosti automatickym ur€enim jeho specifické konstanty C. Viz
podrobnosti k postupu nize.

e CELL CONST.: Nactéte posledni konstantu C ur€enou jednou z kalibracnich funkci nebo ji zmérite. Tento
zaznam neaktualizuje datum posledni kalibrace (funkce ,,LAST“ v podmenu ,,CALIB. INTERVAL® dole).

TDS FACTOR: Zadeijte pfislusny konverzni faktor mezi vodivosti a celkovym mnozstvim rozpusténych
pevnych latek (TDS) pro vasi kapalinu.

CALIB. INTERVAL: Odectéte datum posledni kalibrace (funkce ,,LAST") a Cetnost kalibraci ve dnech (funkce
LINTERVAL®): Pokazdé, kdyz nastane Ihdta pro kalibraci, pfistroj vygeneruje udalost ,Maintenance* (Pre-

ventivni udrzba), ktera je na displeji zobrazena symbolem 7 , a rovnéz udalost ,Warning“ (Varovani), ktera
je na displeji zobrazena symbolem 4 . Pokud nechcete funkci vyuZivat, ve funkci ,,INTERVAL® nastavte
,»,0000 days”.

Pokud se vygeneruje hlaseni ,,MO0:W:Time lost“, nevygeneruje se hlaseni pripominky kalibrace.
Viz kapitola 16.3.5.

= ° Udalost ,Warning“ (Varovani) Ize také pfiradit jednomu a/nebo dal$im digitalnim vystupdm
#R) (viz kapitolu 9.26).
e Viz také ,Redeni problém(i“ v kapitole 16.3.

CALIB. PROT.: Odectéte nejnovejsi platné hodnoty kalibrace.
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10.20.1 Podrobnosti ke kalibracnimu postupu senzoru vodivosti

Kalibrace spociva ve stanoveni specifické konstanty senzoru s pomoci roztoku, jehoz vodivost je znama.
e Aktivujte funkci ,,HOLD* (Pozastaveni), aby se proces neprerusil (viz kapitolu 10.2).
e Pfed kazdou kalibraci vycCistéte elektrodu vhodnym pfipravkem.

o Cetnost kalibraci se nastavuije ve funkci ,Interval“ v podmenu ,,Calib. interval® (viz nahofe).
Pokazdé, kdyz nastane Ihdta pro kalibraci, pristroj vygeneruje udalost ,,Maintenance“ (Preventivni
udrzba) a rovnéz udalost ,Warning“ (Varovani).

— Cistou sondu ponofte do referenéniho roztoku: Pistroj zobrazi namérenou
vodivost roztoku

Manual calibration

<275,023 uS/cm 25,01 °C[ >

—&.000 pS/om.. P~ _ Zadejte hodnotu vodivosti pouzitého
referen¢niho roztoku (uvedena na
lahvi).

. — P¥ip. zmérnte jednotku.
F4

Calibr. result

Cell constant

1,00000 /cm

Pristroj zobrazi vysledek kalibrace.
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11 NABIDKA ,,DIAGNOSTICS“ (DIAGNOSTIKA)

11.1 Bezpecnostni pokyny

A VAROVANI

Nebezpedi zranéni pfi nespravné obsluze

Nespravné nastaveni miize vést ke zranéni a poskozeni pfistroje a jeho okoli.

» Personal zodpovédny za nastaveni si musi precist obsah navodu k obsluze a porozumét mu.

» Pfedevsim je nutné dodrzovat bezpecnostni pokyny a pouziti v souladu s uréenym ucelem pouziti.
» Pristroj/zarizeni smi obsluhovat pouze dostate¢né vyskoleny personal.

11.2  Zména pristupovych kodu pro nabidku ,,Diagnostics*
(Diagnostika)

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Diagnostics“ (Diagnostika). Pokud ponechate standardni pfistupovy
kéd ,,0000¢ pfistroj nebude pozadovat pfistup do nabidky ,,Diagnostics” (Diagnostika).

[Diagnostics _[¢—>p[System |[¢—»[Code [ [¢—{Confirm code [ 4¢—P[0 |
@ @ Zadani nového Potvrzeni nového
pristupového kédu
kédu pro nabidku
»Diagnostika“

11.3 Monitorovani hodnoty proudu nebo napéti prijaté na
analogovych vstupech

Tato funkce definuje chovani pfi dosazeni meznich hodnot zadanych uzivatelem.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Diagnostics“ (Diagnostika).
[Diagnostics _ l¢—)Mx:Inputs [¢—P[AI1/AI2 |[¢——PThresholds _ |¢—))

¥

—pWarning low: __|{¢—pENTERING | kdyz ,Thresholds” = ,Low* nebo ,Both®
—p{Warning high: |¢—P[ENTERING | kdyZ ,Thresholds” = ,High“ nebo ,Both*
—p[Error low: [¢—P[ENTERING | kdyz ,Thresholds“ = ,Low“ nebo ,Both“
“pError high: _ [¢—P[ENTERING | kdyz ,Thresholds“ = ,High“ nebo ,Both*

P
o
>
[0}

2Ek
3 <
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Porucha funkce procesu mize byt odhalena pfili§ nizkou nebo pfili§ vysokou hodnotou na analogovém
vstupu.

Pro varovani, kdyz je hodnota pfijata na analogovém vstupu mimo rozsah:

— Ve funkci ,,Thresholds® (Prahové hodnoty) vyberte, které prahové hodnoty se maji monitorovat

— nastavte jednu nebo dvé prahové hodnoty, pfi jejichz prfekroCeni vygeneruje 8619 udalost ,Warning*“
(Varovani) a zobrazi symboly © a A& ;

— nastavte jednu nebo dveé prahové hodnoty, pfi jejichz prekroCeni vygeneruje 8619 udalost ,,Error” (Chyba)

a zobrazi symboly @ a D .
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Kdyz 8619 vygeneruje udalost ,Warning“ (Varovani) nebo ,Error” (Chyba):

— Pro nacteni pficiny udalosti vyvolejte nabidku ,Information” (Informace);

— problém odstrarite podle navodu v kapitole 16.3.

e Udalost ,Warning“ (Varovani) Ize také priradit jednomu a/nebo dal$im digitalnim vystuptim.
Viz kapitola 9.25.

E@ e Pfi vyskytu udalosti ,,Error® (Chyba) v souvislosti s monitorovanim hodnot pH, redoxu, vodivosti
nebo teploty kapaliny nebo monitorovanim analogového vstupu mdize byt na jednom a/nebo dalSich
proudovych vystupech generovan proud 22 mA. Viz kapitola 9.25.

e Viz také ,Reseni problémd“ v kapitole 16.3.
WARN. LOW: Zadejte vstupni analogovou hodnotu, pfi jejimz nedosazeni se vygeneruje udalost ,Warning“
(Varovani).

WARN. HIGH: Zadejte vstupni analogovou hodnotu, pfi jejimz prekroCeni se vygeneruje udalost ,Warning*
(Varovani).

ERR. LOW: Zadejte vstupni analogovou hodnotu, pfi jejimz nedosazeni se vygeneruje udalost ,,Error*
(Chyba).

ERR. HIGH: Zadejte vstupni analogovou hodnotu, pfi jejimz prekroCeni se vygeneruje udalost ,Error”
(Chyba).

1.4 Stanoveni oteviené regulacni smyCky na napétovém
vstupu

Tato funkce je dostupna pro analogovy vstup, ktery byl konfigurovan v rezimu ,Voltage“ (Napéti).

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Diagnostics“ (Diagnostika).
[Diagnostics _[4¢—PMx:Inputs __[¢—P[AI1/AI2 [¢—P[Openioop __ [4¢—P[inactive/Active

M o

INACTIVE/ACTIVE: Aktivuje nebo deaktivuje detekci Open Loop (Oteviena smycka).

Pri aktivované funkci se vygeneruje uddlost ,Error® (Chyba) a v zdznamniku dat se ulozi hlaSeni
~Mx:E:Alx open®, kdyz neni k napétovému vstupu pfipojen zdroj nebo je nespravné kabelové spojeni.
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11.5 Monitorovani hodnoty pH nebo redoxniho potencialu

Tato funkce stanovuje chovani pfistroje v pfipadé problémd na sondé pH (sklenéna a/nebo referenéni elek-
troda) nebo na redoxni sondé (pouze referenéni elektroda).

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Diagnostics” (Diagnostika).

[Diagnostics _|¢—P[Mx:pH/ORP__|4¢—P[Glass electrode |[¢——Pp[State: [¢—P[ON/OFF
@ @ —plimpedance: _|¢—)READING
—p{Temp. depend |¢—P[ENTERING

—p{Warning high: _|¢—P[ENTERING
—pWarning low: [¢—FpENTERING
—p{Error high: _|¢—P[ENTERING
Lp[Error low: [¢—)[ENTERING

“—P[Ref. electrode [¢——P|State |[¢—P[ON/OFF ]
—pllmpedance: |[¢—PREADING |
Warning high: ENTERING
—pWarning low: [¢—P[ENTERING |
——p[Error high:  [¢—p[ENTERING |
Lp[Error low: [¢—P[ENTERING |

Porucha funkce procesu mize byt odhalena prili$ nizkou nebo pfilis vysokou hodnotou na analogovém
vstupu.

Pro varovani, kdyz je namérena impedance mimo pfipustny rozsah:

— aktivujte monitorovani impedance kapaliny ve funkci ,State” (Stav) a pak

— nastavte rozsah impedance, pfi jehoz prekroceni vygeneruje 8619 udalost ,Warning“ (Varovani) a zobrazi
symboly © a A;

— nastavte rozsah impedance, pfi jehoz prekroceni vygeneruje 8619 udalost ,Error” (Chyba) a zobrazi
symboly ¥ a ’3;

Kdyz 8619 vygeneruje udalost ,Warning“ (Varovani) nebo ,,Error” (Chyba):

— Pro nacteni pficiny udalosti vyvolejte nabidku ,Information“ (Informace);

— a/nebo odectéte namérfenou hodnotu impedance;

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

— V pfipadé potreby vycistéte sondu a/nebo znovu kalibrujte méfici senzor;

— V pfipadé potfeby zkontrolujte proces.
e Udalost ,Warning“ (Varovani) Ize také priradit jednomu a/nebo dal$im digitalnim vystupdm.
Viz kapitola 9.26.

E[i] ¢ P¥i vyskytu udalosti ,,Error* (Chyba) v souvislosti s monitorovanim hodnot pH, redoxu, vodivosti nebo
teploty kapaliny nebo monitorovanim analogového vstupu mize byt na jednom a/nebo dalSich prou-
dovych vystupech generovan proud 22 mA. Viz kapitola 9.25.

1. Viz také kapitolu 16.3 ReSeni problém(i.
172




Typ 8619 e

burkert

NABIDKA, DIAGNOSTICS"(DIAGNOSTIKA) FLUID CONTROL SYSTEMS

STATE: Vyberte, zda chcete aktivovat nebo deaktivovat monitorovani impedance vybrané elektrody.

Toto monitorovani probiha vygenerovanim udalosti ,Warning“ (Varovani), kdyz je pfekroc¢ena hodnota defi-
novana ve funkcich ,Warn. high/low“ v rozsahu impedance, a rovnéz udalosti ,,Error” (Chyba), kdyz je pre-
kro¢ena hodnota definovana ve funkcich ,Err. high/low* v rozsahu impedance.

IMPEDANCE: Odec¢téte impedanci vybrané elektrody méfenou v redlném Case.

TEMP. DEP.: korekéni koeficient teploty pro méfeni impedance kapaliny. Standardni koeficient je platny pro
sondy, které jsou k dostani u spolec¢nosti Birkert.

WARN. HIGH: Zadani hodnoty impedance, pfi jejimz prekroCeni je vygenerovana udalost ,Warning“
(Varovani).

WARN. LOW: Zadani hodnoty impedance, pfi jejimz nedosazeni je vygenerovana udalost ,Warning*“
(Varovani).

ERR. HIGH: Zadani hodnoty impedance, pfi jejimz pfekroCeni je vygenerovana udalost ,,Error”
(Chyba).

ERR. LOW: Zadani hodnoty impedance, pfi jejimz nedosazeni je vygenerovana udalost ,,Error”
(Chyba).

11.6 Monitorovani vodivosti kapaliny

Tato funkce umoznuje monitorovat vodivost kapaliny a ur€it chovani pfistroje v pfipadé prekroceni stano-
venych rozsahd.

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Diagnostics” (Diagnostika).

[Diagnostics _[4¢—[Mx:Conductivity [¢—P[Conductivity

/Y

State [¢—>[ON/OFF |
Conductivity: [¢—Pp[READING ]
Warning high: |¢—ENTERING

Warning low: [{¢—p[ENTERING |
[{¢—>P[ENTERING _|
[¢—PENTERING ]

Porucha funkce procesu nebo mérného ¢lanku se mize projevit pfili$ nizkou nebo prilis vysokou vodivosti
kapaliny.

Pro varovani, kdyz je vodivost mimo pfipustny rozsah:

— aktivujte monitorovani vodivosti kapaliny ve funkci ,State” (Stav) a pak

— nastavte rozsah vodivosti, mimo néjz 8619 vygeneruje udalost ,Warning“ (Varovani) a zobrazi symboly
ad,
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— nastavte rozsah vodivosti, mimo néjz 8619 vygeneruje udalost ,,Error” (Chyba) a zobrazi symboly

a®
Kdyz 8619 vygeneruje udalost ,Warning“ (Varovani) nebo ,.Error* (Chyba):
— Pro nacteni pfi€iny udalosti vyvolejte nabidku ,Information“ (Informace),
— a/nebo odectéte naméfenou hodnotu vodivosti.
— V pfipadé potreby vycistéte mérny ¢lanek a/nebo znovu kalibrujte senzor.

— V pfipadé potreby zkontrolujte proces. 173
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2. Udalost ,Warning“ (Varovani) Ize také prifadit jednomu a/nebo dal$im digitalnim vystuptm.
Viz kapitola 9.26.

e Pri vyskytu udalosti ,,Error” (Chyba) v souvislosti s monitorovanim hodnot pH, redoxu, vodivosti nebo
teploty kapaliny nebo monitorovanim analogového vstupu mdze byt na jednom a/nebo dal$ich prou-

dovych vystupech generovan proud 22 mA. Viz kapitola 9.25.
* Viz také kapitolu 16.3 Re$eni problém(.

STATE: Vyberte, zda chcete aktivovat nebo deaktivovat monitorovani vodivosti.

Toto monitorovani probihd vygenerovanim udalosti ,Warning“ (Varovani), kdyz je pfekroCena hodnota defi-
novana ve funkcich ,Warn. high/low” v rozsahu vodivosti kapaliny, a rovnéz udalosti ,Error” (Chyba), kdyz je
prekrocena hodnota definovana ve funkcich ,Err. high/low” v rozsahu vodivosti kapaliny.

CONDUCTIVITY: Odectéte ze senzoru vodivost kapaliny méfenou v redlném Case.

WARN. HIGH: Zadani hodnoty vodivosti, pfi jejimz prekro€eni je vygenerovana udalost ,Warning“ (Varovani).
WARN. LOW: Zadani hodnoty vodivosti, pfi jejimz nedosazeni je vygenerovana udalost ,Warning“ (Varovani).
ERR. HIGH: Zadani hodnoty vodivosti, pfi jejimz pfekroCeni je vygenerovana udalost ,,Error” (Chyba).

ERR. LOW: Zadani hodnoty vodivosti, pfi jejimz nedosazeni je vygenerovana udalost ,,Error” (Chyba).

1.7 Monitorovani teploty kapaliny

Tato funkce umoznuje monitorovat vodivost kapaliny a ur€it chovani pfistroje v pfipadé prekro¢eni stano-
venych rozsahd.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Diagnostics“ (Diagnostika).

[Diagnostics _|¢—P[Mx:pH/ORP__|4¢—p[Temperature _|[¢—Pp[State |[¢—»{ON/OFF ]
@ @ | pTemperature |¢—PREADING ]
—p[Warning high: [ ¢—P[ENTERING

—pWarning low: |¢—p[ENTERING |
—p[Error high:  |[¢—P[ENTERING |

@ L—p[Error low: [¢—>P[ENTERING |

Porucha funkce procesu nebo teplotniho senzoru se mize projevit pfili§ nizkou nebo prilis vysokou teplotou
kapaliny resp. nespravnym méfenim teploty.

Pro varovani, kdyz je namérena teplota mimo pfipustny rozsah:

— aktivujte monitorovani teploty kapaliny ve funkci ,State” (Stav), pak

— nastavte rozsah teploty (ve °C), mimo néjz 8619 vygeneruje udalost ,Warning“ (Varovani) a zobrazi
symboly © a A,

— nastavte rozsah teploty (ve °C), mimo néjz 8619 vygeneruje udalost ,,Error” (Chyba) a zobrazi symboly

a®
Kdyz 8619 vygeneruje udalost ,Warning“ (Varovani) nebo ,Error* (Chyba):
— Pro nacteni pfi€iny udalosti vyvolejte nabidku ,Information” (Informace),
— a/nebo odectéte namérenou hodnotu teploty;

— Pfipadné zkontrolujte, zda zabudovany teplotni senzor fadné funguje tak, ze zméfite kapalinu se znamou
teplotou. Pokud je teplotni senzor vadny, odeSlete pfistroj spolecnosti Birkert.




Typ 8619 e

burkert

NABIDKA, DIAGNOSTICS"(DIAGNOSTIKA) FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

— Pokud neni pficina v teplotnim senzoru, zkontrolujte proces.

¢ Udalost ,Warning“ (Varovani) Ize také priradit jednomu a/nebo dal$im digitalnim vystuptm.
Viz kapitola 9.26.

e P¥i vyskytu udalosti ,,Error® (Chyba) v souvislosti s monitorovanim hodnot pH, redoxu, vodivosti nebo
teploty kapaliny nebo monitorovanim analogového vstupu muze byt na jednom a/nebo dalsich prou-
dovych vystupech generovan proud 22 mA. Viz kapitola 9.25.

e Viz také ,Redeni problém(i“ v kapitole 16.3.

STATE: Vyberte, zda chcete aktivovat nebo deaktivovat monitorovani teploty kapaliny.

Toto monitorovani probihd vygenerovanim udalosti ,Warning“ (Varovani), kdyz je pfekrocena hodnota defi-
novana ve funkcich ,Warn. high/low” v rozsahu vodivosti kapaliny, a rovnéz udalosti ,Error” (Chyba), kdyz je
prekroCena hodnota definovana ve funkcich ,Err. high/low” v rozsahu vodivosti kapaliny.

TEMPERATURE: Odectéte z teplotniho senzoru teplotu kapaliny méfenou v realném Case.

WARN. HIGH:Zadani hodnoty teploty kapaliny, pfi jejimz pfekroCeni se vygeneruje udalost ,Warning“
(Varovani).

WARN. LOW: Zadani hodnoty teploty kapaliny, pfi jejimz nedosazeni se vygeneruje udalost ,Warning*“
(Varovani).

ERR. HIGH: Zadani hodnoty teploty kapaliny, pfi jejimz pfekroCeni se vygeneruje udalost ,Error” (Chyba).
ERR. LOW: Zadani hodnoty teploty kapaliny, pfi jejimz nedosazeni se vygeneruje udalost ,,Error” (Chyba).

11.8 Odecteni parametru pH senzoru, senzoru redoxniho
potencialu nebo senzoru vodivosti

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,,Diagnostics“ (Diagnostika).

[Diagnostics _|¢——»[Mx:pH/ORP

g o

_’

[Monitor |[¢—)[READING |

Mx:Conductivi
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12  NABIDKA , TESTS“ (TESTY)

12.1 Zména pristupovych kodd pro nabidku ,, Tests“ (Testy)

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky , Tests” (Testy). Pokud ponechate standardni pfistupovy kéd ,,0000¢,
pristroj nebude pozadovat pfistup do nabidky ,Tests” (Testy).

[Tests [¢—>[System [¢—P[Code [0 [¢—>P[Confirm code |¢—P[0***
TB TB Zadejte novy Potvrzeni nového
pfistupovy kod kodu
do nabidky

STESTS” (Testy)

12.2 Kontrola spravného chovani vystupu diky simulaci
procesni promeénné

Symbol Y- se zobrazi namisto symbolu il kdyz se provadi spravny funkéni test vystupu. Béhem
testu jiz PV nereaguje na namérenou fyzikalni veli€inu, hodnotu (PVC) zadanou uzivatelem nebo na
hodnotu (PVN) odeslanou z SPS.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky , Tests” (Testy).

[Tests [¢—>[PV Simulation [¢—P[PV

T T

L) [Value: [¢—ENTERING ]

3. Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech. Viz kapitola
9.5 Vyvolani a/nebo aktivace dostupnych softwarovych voleb a 15 Procesni proménné.

Pro opusténi nabidky ,Tests” (Testy) stisknéte dynamickeé tlacitko ,ABORT" (Prerusit).

PV: Vyberte procesni proménnou, ktera ma byt simulovana. Dostupné moznosti zavisi na nainstalovanych
modulech.
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VALUE: Zadejte hodnotu, ktera ma byt simulovana.
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12.3 Zkontrolujte, zda vystupy spravné funguiji.

Symbol WX se zobrazi namisto symbolu il kdyz se provadi spravny funkéni test vystupu. Béhem
testl tento vystup nereaguje v zavislosti na méreném fyzikalnim parametru.

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky , Tests” (Testy).

[Tests |[¢——p[MO0:Outputs H“ PAOT: [¢—)ENTERING |
Tg Tg L p[A02 l[«—PENTERING |
- »[DOT: [¢—)OFF/ON |
L »[D0O2 |[¢—>[OFF/ON |
_p[Mx:Outputs |-

T
Pro opusténi nabidky ,Tests” (Testy) stisknéte dynamickeé tlacitko ,,ABORT* (Prerusit).
AOT1: Zkontrolujte spravnou funkénost proudového vystupu 1 tim, ze zadate hodnotu proudu a poté zvolite

»OK*™

AQO2: Zkontrolujte spravnou funkénost proudového vystupu 2 tim, Ze zadate hodnotu proudu a poté zvolite
#OK“

DO1: Zkontrolujte funk&nost digitalniho vystupu 1 vybraného modulu tak, ze zvolite stav ,,ON“ (ZAP) nebo
»~OFF“ (VYP) a pak ,,OK“.

DO2: Zkontrolujte funk&nost digitalniho vystupu 2 vybraného modulu tak, ze zvolite stav ,,ON“ (ZAP) nebo
»~OFF“ (VYP) a pak ,,OK“.
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13 NABIDKA ,INFORMATION“ (INFORMACE)

Viz kapitola 8.10 o pfistupu do nabidky ,Information” (Informace).

Informations _|¢——p[Error [¢—>MESSAGE |

@ —»Warning l¢—P[MESSAGE |

—»Maintenance |¢—p[MESSAGE

Smiley [¢—P[MESSAGE ]

—PSystem log_[¢—P[READING |

—p{Versions [¢—>»Mo [¢—)[READING
—p[M1: [¢—>[READING

- 1)
—p[Mx: [¢—>[READING

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech.

ERROR: ¥
WARNING: A

- MAINTENANCE: 7
- SMILEY: © nebo

e a.

a ,Maintenance®.

- Funkce ,VERSIONS® (Verze):

(,Product”) atd.
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Tato nabidka obsahuje nasleduijici funkce:

e Strucny popis toho, pro¢ se v pfistroji 8619zobrazuji nasledujici symboly:

Viz také kapitolu 16.3 Beeni probléma

- funkce ,,SYSTEMPROT.“: Cteni véech hlaseni, ktera generuje 8619, v€etné udalosti ,Error”, ,Warning“

V pfipadé moduld pro zaznam/konverzi mérenych fyzikalnich parametrd nactéte verzi softwaru pfi-
slusného modulu pro kartu MO:MAIN, nactéte sériové Cislo pristroje (,S/N“), identifikacni Cislo pfistroje
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15.1 DeSka CPU ,,MO:IMAIN .....coeeeeiiiiiieineeirerrremssssrrrsnnnssseeresnnsssseersnnssssssrernnnssssserssnnssssssesnnnnnnnses 198
15.2 Na modulu MT:Ethernet ... 199
15.3 Na vsStupnim MOAUIU ...t s e e smn e e s mne e e s s mn e e e e mmnenas 200
15.4 Na MOAUIU PH/REUOX ..couueeeeeeiiiciieerissssmneesssssmeeesssssmseesssssmeeesssssmneesssssnmsessssssnneessssssnsessssssnnennas 200
15.5 Na MOAUIU VOAIVOSTi .uvriiiiimrrriiiismrsiisiisss s s mn e s s 201
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14 STRUKTURA UROVNE NASTAVENI

Viz kapitolu 8.10 o pfistupu do Urovné nastaveni.

Parameters  |[¢—TP[System  |¢—Pp[Date [¢—>[YYYY/MM/DD]
—p[Time [¢—P[HH:MMss |
—pLanguage __[4——P[Deutsch ]
—PEnglish |
“PfTlrkce ]
—P{Code 0 [—Confirmcode  H—P0™ ]
—P[Software options ¢——[Options fist__¢—p CJ[PID
[J|Datalogger
[J|NoneDosing
[J|Flow
[J|Concentration
[]|Ethernet protocols
CMATH
p[Activate option |¢—PENTERING |
—p[Save settings —p[MO:MAIN

. 1)
Load settings _’
—p[Factory reset
—PDisplay 4—— [User view 1.4 ¢—P[Type: [ ¢——P[None ]
—P{Title: l¢—ENTERNG |
—p[Line 1...4: [PV [¢—P[M0:None |
2
) o)
3)
L p[Filter: |[¢—P[None ]
—p{Period: |[¢—»[ENTERING ]
)
—Ply min: [¢—>ENTERING ]
)
Py max: [¢—P[ENTERING ]|
)

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moZnostech.

Viz kapitolu

9.5 a kapitolu 15.

2 Kdyz ,,Type“ =1, 2 nebo 4 ,lines”
3 Nabidka vybéru je zavisla na vybraném ,,PV*

4 Kdyz ,Type*

‘= ,Graf"
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Parame 4——PDisplay ___[4——P[PVnames __[¢—P[PV:MO:None [4——P[MO:MAIN ]
; i ML ]
. 1)
o
“—P[Edit names _[¢—P[ENTERING _|
. . ' ° - i
’ Mx view units £ = L/min
°C - ImpGPM
L )[FF-GPM
—[Contrast [¢—Pxx % ]
L pBrightness __ [¢—Pxx % ]
— [Functions [{¢—Pp[Constants | {Lock [ON |

PVC1...PVC12

ON ]

OFF

—P[Value

[¢—>)[ENTERING _|

—${Min

—PMax

[¢—P[ENTERING | 2)
[¢—P[ENTERING |

p[Format ]

—»[Functions __[4¢—Pp[FT.Fi2:

[P [None

[P Type:
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—PA+B ]
—»A-B ]
- »A°B

BNTVA: R—
—PA/B%] ]
—P[A=A/B)[%]]
Ly [A7B=1 1%l

[¢—>»[ENTERING ]
[ON

MO:MAIN

—p[Name:
—p[State

- »PVA/PVE:

5 E
N

X

—P[Filter:
4)

[None

ast

iI

low

—p[Value |¢—>[ENTERING ]
—p0nt_ J¢—» 6)

P [Text Unit list

3)

5)

" Nabidka vybéru je z4vislé na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech. Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.

2 Kdyz ,,Unit” # ,,ON/OFF*

3 Pouze kdy? ,,Unit“ = ,Defined by user”
4 Kdyz PV neni konstanta.

5 Kdyz ,PV A: / PV B:“ je konstanta.

¢ Nabidka vybéru je zavisla na vybéru uéinéném nahofe v ,PV A: / PV B:“
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Functions _ 4——PFT..F12. |4 —P[MATH 4 PType: l¢—» [MATH |
- —% —p[Name: [¢—>[ENTERING |
—p[State H—I::ION |
—p{Equation |[¢—>»[ENTERING ]
—p[Unit | ¢——P[Unit group: |
—>[Unit selection | 1)
—P[Text Unit list:
2)
“PFormat |
2)
—MProcessA Mg P[PV A: MO:MAIN
. 3)
- pValue [¢—»[ENTERING |
Q . 4)
g
5 %
g ) [Filter: | [None |
5 5)
(3]
£
a
= L MTEST M P[Equation: ]
&
®
o
S 3
2 .. 3)
=
he)
[0}
®
2 L )PROP [¢——P[Type: |
= p/Name: —PENTERING |
% —p[State [ON |
=]
g
%) —p[Lock: [ON ]
<
=
% —pPV [¢——>PMO:MAIN__|
2 ML ]
n
3 3)
= M ]
S —p[PV range: [PV= [—PENTERING |
§ PV —PENTERING |
o
= [PV filter: [None |
Z Fast ]
=
—pLim— [¢—P[ENTERING ]
—p[Cim=+ [¢—)[ENTERING

|
—PlsavEcvD: [State [ON |
I—l I::—
Value: [—PENTERING |

" Kdyz ,Unit group“ # ,,ON/OFF“ a # ,,Custom*

2 Kdyz ,Unit group“ = ,Defined by user”

% Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.

Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.

4 Kdyz ,PV A....PV E:“ = ,Constant*

182 9 Kdyz,PV A...PV E:“ = ,Constant*




State [ON ]

[Cock: N—I::ION ]

TP 8619 burkert
Struktura Urovné nastaveni FLUID CONTROL SYSTEMS
Parameters |{—§—}IFunctions_H—§HF1...F12: K—;}IONOFF [—PType: ]
: : ; L pName: |[¢—>»ENTERING ]
—p[State N—I::DN |
—p[Lock: [ON ]
PV [¢—PMO:MAIN__]
M ]
1)
DM ]
—p[SP: |[¢—»[ENTERING ]
—p[PVrange | [PV= [¢—P[ENTERING |
Pv+: [¢—[ENTERING ]
P[PV filter: [None |
[22]
S
N
= —P[Hysteresis |[¢—FP[ENTERING
N —P[Inversion ] {ON ]
°
g
E
i —p[MaxONtime: _|4¢——Pp[State [ON ]
C
% OFF
g L [Value: —>)ENTERING ]
o
£
> ) [Prebleed: |¢——P[State [ON |
[0}
3 OFF
@
2 - »[PBLIMIT1: _¢—P[ENTERING ]
4 L y[PBLIMIT2: __4—P[ENTERING ]
y
=]
© L )[CMD SAFE__¢——pMode: [oN |
2 OFF
S L) [Value: [—P[ENTERING |
(2]
)
> —»[PID Type PID___]
n
18} Name: [¢—P[ENTERING |
o
<
>
o
[Te)
o
o
=
z
<
=

" Nabidka vybéru je zavislé na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.
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-

—PSetup  [4——P[Channel:
—pPV
—p[Type SP: Internal
—p[SP ] MO:MAIN
2)
PV range ] PV—: [¢—P[ENTERING ]
PV+: [¢—»ENTERING ]
—p[Reg. type: | Mode: Linear
3) Low: [¢—P[ENTERING |
High: |[¢—>P[ENTERING ]
CMD Direction Channel 1/2 Rise
I::
“Pp[Advanced |
|——>SP-Limits: [¢—Pp[State N—I::ION |
—p[SPlimits—__|[¢—P[ENTERING |
“—P[SPlimits+:  |[¢—p[ENTERING ]
—p[Cut-Off: [¢—PpMode: J [OFF ]
- p[Cut— |[¢—>pENTERING ]
L p[Cut+: [¢—p[ENTERING ]
—P[SysSwitchCMD |[4——PMode ] [ON ]
SATE

“—p{Channel 1/2: |[¢—p[ENTERING ]

Lp[Inversion [¢—Pp[Channel 1/2: [ON ]

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.

Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.

2 Tato funkce je k dispozici, kdyZ ,SP Type = ,External* (externi)
3 Tyto funkce jsou k dispozici, kdy? ,,Regulation“ (Regulace) = ,Non-linear* (Nelinedrni)
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[{¢—>[PID

Parameters H——} Functions 4—;—HF1 ..F12:

-

Sample time: |[¢—[ENTERING

2)

—p[State | [OFF
3) ‘—I::

—p[Start: [¢—PENTERING |
3)

—p[Period: [¢—>[ENTERING |

—p[Duration: [¢—P[ENTERING |
3)

—p[Waiting time: |[¢—PENTERING |

[PV filter: [None |
SP-PV. [¢—>PENTERING ] 1)
Dead band: __|4¢—P[ENTERING |
[¢—P[ENTERING ]
[¢—P[ENTERING ]
[¢—P[ENTERING ]
Advanced [X0: [«—P[ENTERING ]
[Lim—: [—P[ENTERING ]
[Lim+: [—P[ENTERING ]
. [State OFF:  ¢—P[ENTERING |
—pFT.F12._ J¢——PIMEDOSING 4 P{Tipe: |
' —p[Name: |[¢—P[ENTERING ]
—P{State |4—|::|0FF |
—p{Lock: [ON |
—Pp[Channel: J [Mono |
—p[Channel 1/2: _[4¢—P[Mode:
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1)
2)
3)
4)
5)

L [Monday...Sunday |[¢—[Event 1/2
4)

Kdyz ,SP Type“= , Internal” (interni), Viz kapitola 9.18, strana 113.

»Channel 2“ je k dispozici, kdyz je ,,Channel” = ,Dual”

Tyto funkce jsou k dispozici jen, kdyz ,,Mode“ = ,,Period*
Tyto funkce jsou k dispozici jen, kdyz ,,Mode” = ,,Week*

Fx:“ pfedstavuje ,,aktiv” funkci ON/OFF, deklarovanou jako aktivni.

State [OFF |
[Start: [{¢—>)[ENTERING ]
Duration: [¢—P[ENTERING ]
—»[ON/OFF FX: N—NFx-ONOFF |
L »[CMD SAFE: ] State IOFF ]

Channel 1/2: H—}IENTERING ]
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Parameters H——} Functions H—:—NF1...F12: H—E—NVOL. DOSING M—P[Type: ]
3 ‘ —[Name: [¢—PENTERING |
—p[State | [OFF |
—p{Lock: [ON |
—pPV [¢—>MO:MAIN | [None |
DI Impuls
DI2 Impuls
—p{Mx: [¢—p[None |
—P[Unit L |
—pm3 ]
—ploal ]
2 Mgl ]
S
o —p[Volume: [¢—P[ENTERING |
: —p[Dosing time  |¢—P[ENTERING
5
gé L »[CMD SAFE State [OFF ]
B
= Value: [¢—P[ENTERING |
2
&
S L [System switchi4——P[Mode: l——p[On/oft |
[5)
=
§ “pWindow ]
(]
% —PPV [¢—»[MO:MAIN ]
=
4 1)
z,s
2
8
[72]
< —P[Cow: [¢—>P[ENTERING ]
: 2
g —p{High: [«—>ENTERING ]
> 2)
»
o —p[Invert.: [No |
o
3
3
8 L [Delay: [¢—>[ENTERING ]
3
zZ
<§E " Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.

Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.
2 Tyto funkce jsou k dispozici jen, kdyz ,Mode“ = ,, ON/OFF*
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Parameters H——H Datalogger __|4¢—p/[State I{—[:IOFF ]

- ) [Period: l¢—)ENTERNG ]
—p[Max. lines: __|[¢—P[ENTERING
| )PVT_PVE. _4—PMOMAN |

L )[PVo...PV16: >
)
]
—p[MO:Inputs DI1/DI2 l¢—p[Totalizer A/B_|4——P[M-lotalzer A/B unitl¢——P{LC
—[Vixinputs | ol ]
“plmpgal ]
—p[Remote reset_|¢——PpIState |[¢—[ON/OFF
Y ¢« —pMOMAN ]
o 1
—p[Active |¢—Pp[High/Low ]
L) [Remote hold _|4—P[State [¢—>»[ON/OFF ]
—pPV ] [MO:MAIN ]
P[Active | ¢—)[High/Low ]
—PMx:inputs ___[¢—P[AIT/AI2 [¢——pMode: [¢——»[None ]
: —p[Current ]
—P[Voltage ]

—p[Range: —P020mA ] }Kdyi ~Mode* (Rezim) =

—20mA 1 | Current* (Proud)
—p2v_— ] Kdy? ,Mode® =
« y
Lyotov_ ] sVoltage“ (Napéti)
—PUnit ]
T Dy | 02N -
Format ban. Cnir ,Defined by user®

—PO0mAVAmA  [4—PENTERING | | KdyZ ,Mode” (ReZim) =
P20 mA: [¢—>PENTERING | ”Current“ (Proud)

—HOV: [«—ENTERING | | KdyZ ,Mode* =
—»2V/5V/10V: [¢—PENTERNG ] | Voltage“ (Napéti)
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—[Filter:

" Nabidka vybéru je zévisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.
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Parameters H—-—} [MO:Outputs —p[AOT/A02 [PV [¢—P[MO:MAIN |
1)
Mx ]
- p[a mA: |[¢—>[ENTERING _|
—P[20 mA: |[¢—P[ENTERING _|
—p{Filter: I [None ]
') [Diag. event: 4—[: None
L )DO1/DO2 [¢—p[Mode: [P [On/off [¢—P[Mode:On/Off ]
—p[PV [¢—P[M0:MAIN ]
ML ]
1)
M ]
—p[Invert.: [No |

“—p[Delay: [¢—>»ENTERING |

—p[Hysteresis —p[Mode:Hyst./Win.
PV [—>MO:MAIN ]
—p[Window

ML ]
1)
DM ]
—p[Low: [¢—>[ENTERING |
—p[High: [{¢—>»[ENTERING |

—p(Invert.: H—I::INO ]

P [Delay: [«—PENTERING |

—p{FastPWM P [Mode: FastPWM

—»[PV [¢—P[MO:MAIN ]

ML ]
1)

M ]

—»0 % [¢—>[ENTERING |

—»[100 % [¢—)[ENTERING ]
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—p[invert.: K—I::INO ]
“P[Frequency: _[¢—P[ENTERING |

" Nabidka vybéru je zavislé na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.
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Parameters _J¢——PM0:Outputs DO1/DO2___[4¢—P[Mode: [ PPWM [——»[Mode:PWM |

5 N ——PMOMAN ]

ML ]

- 1)

M ]

—p[0 % [¢—>[ENTERING |

—P[100 % |[¢—PENTERING |

—p[Invert.: [No ]

—p[Period: [¢—P[ENTERING |

) [Min. ON time: |¢—P[ENTERING |

—p[PFM [¢—>[Mode:PFM__]

- »PV [¢—>»[MO:MAIN ]

g L F—

- 1)

DM ]

—p0 % [¢—>[ENTERING ]

—»[100 % [¢—P[ENTERING ]

—p[Invert.: [No |

—pMax. freq..  4—P[ENTERING |

") [Pulse width: _[¢—P[ENTERING __|

L p[Pulse [P [Mode:Pulse

2) - [input: D |
P [Pulse: [¢—>»ENTERING |

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.
Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.

2 Funkce pouze pro vystupy DO1 a DO2 na hlavni vodici desce MO a mozné jen, kdy? je aktivovéna softwarové volba
~FLOW* (Viz kapitolu 9.5).
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Parameters  |{¢—)M1: Ethernet |¢——[Protocol [¢—P[Modbus TCP |
—PEthernet/P__ 11 . S i .
erme jen kdyz je aktivovana softwarova volba ,Ethernet
L yPROFINET ] protocols*. Viz kapitolu 9.5
PP settings 4P [Mode {——»[DHCP I\ kdyz ,Protocol* (Protokol) =
- p[BOOTP____| »Modbus TCP* nebo ,,EtherNet/IP*
kdyz ,Protocol” (Protokol) =
[DHCP + BOOTP|
+ ,Modbus TCP*
kdyz ,,Protocol” (Protokol) =
e — e
—cP »,PROFINET*
—pManual ]
—p[IP Address _ |¢—P[ENTERING
kdyz je aktivovano
—P[Netmask [¢—ENTERING | > Manual“ (Manuaini)
L) [Gateway [¢—>[ENTERING ]
—PlDevice name ——P[ENTERING | | dyz ,Protocol” (Protokol) = ,PROFINET* Nagist
pouze, kdyz ,IP settings” (Nastaveni IP) ->,Mode*
yReADiNG ] ) (Rezim) = ,DCP
—PMAC Address [¢—P[READING ]
—p{Ethernet units °C — L/min
—P[Units PVN1-10_|45—P[PVN1 Unit group: |
| [Uiits PUNA1-20 )
PVN20 Text Unit list:
2)

" Kdyz ,Unit group“ # ,,ON/OFF“ a # ,,Custom*
2 Kdyz ,,Unit group“ = ,Defined by user”
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Parameters H—-—H Mx:pH/ORP__|¢—p[RTD [None ]
- -
—p[Temperature [Auto |
—pTemp.set  —PENTERNG ] kdyz ,,Temperature” (Teplota) = , Auto”
—»C__ —PENTERNG ] kdyz ,,Temperature” (Teplota) =
13 A
) emp b Ado | »Manual“ (Manualni)
I::_
—p[C —pENTERNG | kdyz ,Temp. calib.” (Kalib. tepl.) =
»Manual“ (Manualni)
—p[Buffer Hamilton
I::_
Ly [Calo. imits ——P[pH zero [¢——P[Warning high: ¢—P[ENTERING

—p[Warning low: [4¢—P[ENTERING |
—[Error high:  [¢—[ENTERING |
") Error low: [¢—P[ENTERING ]

—poH slope _ [4——P[Warning high: ENTERING
—»Warning low: 4—P[ENTERING ]
—p{Error high: __ —P[ENTERING ]
) [Error low: [¢—P[ENTERING

“P[ORP Offset _[4——P[Warning high: [¢—P[ENTERING ]
—p[Warning low: ¢—P[ENTERING |
—p{Error high: __ —P[ENTERING ]
) [Error low: [¢—P[ENTERING
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Parameters _ 4——p[Mx:Conductvityld——P[Probe

Thisis iy

2 electrodes
4 electrodes

device is be-
g parame-
tored

—p[RTD

=z
o
=]
@

PT100
PT1000

—p[Temperature Auto

[¢—P[ENTERNG |
[«—P[ENTERING ]

—p[Temp. set
—p[°C

—p[Temp.Comp.

[None ]

inear
N 27888
UPW

II

Concentr.table

—Pp[Coef. [¢—>[ENTERING

—p{Concentration |¢——P[None
1) PS04 (0-30%
32-89 %)
0-30 %
%)
Cl (0-18 %
Cl (22-39 %
0-14 %
aOH (18-50 %
“—»{NaCl (0-26 %)|

[¢—P[ENTERING
—p[Temp. calib ]

1l
z

T

i

pd

—p[USP Alarm

uto

%i

—p[°C [¢—P[ENTERING |

L) [Calib. Buffer
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) Tato nabidka je dostupna volitelné (Viz kapitolu 9.5)
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kdyz ,,Temperature” (Teplota)
kdyz ,,Temperature” (Teplota) =
»Manual“ (Manualni)

LAuto”

1)
kdyz ,Temp.Comp.“ (Komp. tepl.) =
,Linear” (Linearni)

kdyz ,Temp. calib.”“ (Kalib. tepl.) =
»,Manual“ (Manualni)
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Cali:bration [¢—Pp[System Hold | Inactive
- - Code —»0™ [¢—P[Confirmcode J—p[0™ ]
—p[MO:Outputs ] AO1/A02 [4 mA [¢—ENTERING |
2OmA [¢—)ENTERING ]

Mx:Outputs

MO:Inputs

)

Reset M.totalizer A Yes/No

DI1/2 totalizer [Reset M.totalizer A [¢——P
1 Reset M.totalizer B 'Yes/No

DI1/2: Flow rate |¢—

1)

Ly

—P[K factor

[¢—)[ENTERING ]
—PVolume teaching|¢—{Unit of volume [¢——P[L |
—PI . —h ]
Flow unit LA
Start teachin Meas.in Progr.

Flowed volume

Teaching result

Flow teaching

" Tato nabidka je dostupna volitelné (Viz kapitolu 9.5)

Meas.in Progr.

Flow teaching

Teaching result
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Calibration __ |[¢—p[Mx:Inputs [¢— [Al1/AI2 |¢——P[Mode:general
P[PV offset calibration |¢—[1. Poin |

N
Calibr. result

PV 2-point calibration 1. Poin
N
2. Poin
A
Calibr. result
Calibration intervals —p[Calibration _ |[¢—P[ENTERING |

—plast ]
_’ Reset Calib- ‘ ’

ration timer

—p[Maintenance |[¢— [ENTERING
—»

o e e o—
nance Timer [Yes/No
kdyz ,Mode“ (Rezim) = ,Voltage“ (Napéti); — :

Viz kapitolu .—}Voltage calibration [1. Poin ]

kdyz ,Mode* (Rezim) = ,,Current” (Proud); |_)[Current calibration

Viz kapitolu 9.24.
—P{Factory calibration _ J¢— [Yes/No
—p{Mode:chiorine ]
—P[Range [¢—> [ENTERING ]

P[PV Slope calibration __|[¢—[1. Poin |
Calibr. result
Calibration intervals —p[Calibration _ |¢—p[ENTERING |

—Pllast ]

—p[Reset |¢—>[Yes/No |

—p[Maintenance |[¢— [ENTERING
—»

L pReset  [¢—P[Yes/No ]
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kdyz ,Mode“ (Rezim) = ,Voltage* (Napéti); ___ :
Viz kapitolu 9.2 -—NVoItage calibration [1. Poin ]

kdyz ,Mode* (Rezim) = ,,Current” (Proud);
Viz kapitolu 9.24.

—p[Current calibration

> Factory calibration _ J¢—[Yes/No |
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DI1/2: totalizer

Ca'!ibration H-:}IMX:Inputs

g 1) viz ,Calibration (Kalibrace) -> MO:Inputs” (M0:Vstupy)
rate
1)
—p[pH Auto calibr. T}h. Poin
—[pH manual calib.] —|Eoin‘ 2
YES
NO Rinsin‘é

—P[oH calib. data [¢——P[Zero [¢—>)ENTERING ]
—P[Slope [¢—P[ENTERING ]

LP[isoth. Potential Isoth. Potential ENTERING
Iso pH [¢—)ENTERING ]

—p[ORP calibration|4¢—{1. Poin

N
ORP calib. result
) [ORP calib. data Offset [¢—PENTERING |
Calib. interval Last [{¢—VALUE ]
Interval |[¢—>»[ENTERING _|

“—P[Calib. prot.  [¢—PREADING |

— [Mx:Conductivityl¢——P[Auto calibr. _ |[¢—RESULT |
—p[Manual calib. ENTERING _ |¢—)p[RESULT

—Pp[Cell constant [¢—P[ENTERING
—P[TDS factor _ [¢—P[ENTERING |

—p[Calib. interval Last [¢—)READING |
Interval [¢—PENTERING ]|

“P[System log_[¢—PREADING _|

" Tato nabidka je dostupné volitelné (Viz kapitolu 9.5)

195




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8619

Struktura Urovné nastaveni

Diagnostics _[¢——Pp[System |[¢—P[Code [—p[0 |[¢—p[Confirm code _|¢—p[0***
—P[Mx:Inputs [¢—P[AI/AI2 |[¢—PpThresholds _|¢—P[None

Low
@

—pBoth ]

pWarning low: [¢—P[ENTERING ] kdyz ,Thresholds® = ,Low“ nebo ,Both*

—p[Warning high: [¢—PENTERING |

kdyz ,Thresholds* = ,High“ nebo ,Both*

196

M

—p{Mx:Conductivity [Conductivity |¢—Pp[State |[¢—[ON/OFF |
—p[Conductivity [¢—FPREADING |

—pWarning high: [¢—PENTERING ]

—p{Warning low: [¢—FpENTERING |
—p[Error high: _ [¢—P[ENTERING |
L[Error low: [¢—P[ENTERING |

—{Error low: [¢—P[ENTERING | kdyZ ,Thresholds” = ,Low" nebo ,,Both*
—pError high: [¢—P[ENTERING | kdyZ ,Thresholds® = ,High“ nebo ,,Both*
L p[Openloop __|4¢—P[inactive/Active] kdyZ je analogovy vstup konfigurovan v
rezimu ,Voltage“ (Napéti)
Mx:pH/ORP —p[Glass electrode |[¢—P[State |[¢—P[ON/OFF ]

§ @ —plimpedance [¢—P[READING __]

2 - pTemp. depend [¢—HENTERING

by I—pWarning high: |¢—P[ENTERING |

E |—pWarning low: __|4¢—P[ENTERING ]

£ - pError high: __|¢—ENTERING |

= L—p[Error low: [¢—P[ENTERING |

3

g —p[Ref. electrode [¢—P|State [¢—P[ON/OFF |

3 plimpedance |[¢—P[READING |

° | pWarning high: [¢—ENTERING ]

(7]

S —pWarning low: [¢—FPENTERING |

g | y[Error high: __[4—ENTERING ]

-

x “plErrorlow:  4—P[ENTERING ]

(72}

=]

T —p[Temperature [¢—P[ON/OFF |

0

< [Temperature  |[¢—P[READING |

5 Warning high: |4—PENTERING |

(2]

g Warning low: |[¢—PENTERING |

8 Error high:  |[¢—Pp[ENTERING |

= Error low: [¢—[ENTERING |

S

3

=] “—p[Monitor |¢—)[READING |

o

z

< @

=
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[¢——p[Mx:Conductivityld——P[Temperature _|4—

Diégnostics

—P[State [¢—)[ON/OFF |
@ @ —p[Temperature [¢—FPREADING ]
Warning high: ENTERING
—pWarning low: |¢—P[ENTERING |
—pError high: _ |[¢—P[ENTERING |
L—p[Error low: [¢—P[ENTERING |
—p[Monitor |[¢—PREADING ]
Tests [¢—P[System |[¢—P[Code [—»[0F [¢—PConfirmcode  —p[0™ ]
T T
. 0 0
N
o
N
= —[PV Simulation |¢—Pp[PV
N n
Th
g
E
s
=
(0]
QO
(0]
Iy
-i',’ L) Value: |[¢—ENTERING ]
£
3
§ —pMO:Outputs g PIACT: |[¢—)ENTERING |
e TB [AO2 [¢—ENTERING ]
7 [DoT: |¢—)OFF/ON |
El D02 —POFF/ON___]
©
0
<
5 _p[Mx:Outputs |-
8 ;
()
¢ To
n
18}
o
<
> :
= ;
=] Informations _|4¢—p[Error [¢—>P[MESSAGE_|
o
= @ Warning [¢—>p[MESSAGE |
z
g —PMaintenance |¢—FMESSAGE
—H{Smiley [¢—[MESSAGE ]
—PSystem log _|[¢—Fp[READING |
L) Versions [¢——»[M0 [¢—P[READING |
M- [¢—>[READING |
L pMx: [¢—>[READING |

" Nabidka vybéru je zavisla na dostupnych modulech a/nebo aktivovanych volitelnych moznostech.

Viz kapitolu 9.5 a kapitolu 15.

197




bu

rkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8619

Procesni proménné

15

PROCESNIi PROMENNE

V této kapitole jsou popsany procesni proménné (PV), které jsou dostupné na kazdém rozSifovacim modulu.
PV mohou byt napf. procesni vstupy, PVN, PVC. Seznam dostupnych PV zavisi na dostupnych modulech a
aktivovanych volitelnych moznostech:

e Kapitola 15.1 popisuje PV dostupné na desce CPU MO0:Main.

e Kapitola 15.2 popisuje PV dostupné na modulu M1:Ethernet.

e Kapitola 15.3 popisuje PV dostupné na vstupnim modulu.

e Kapitola 15.4 popisuje PV dostupné na modulu pH/ORP.

e Kapitola 15.5 popisuje PV dostupné na modulu vodivosti.

e Kapitola 15.6 popisuje PV dostupné na pfidavném vystupnim modulu.

15.1

[MO:MAIN

4

z
o
>
[}

onstant
Warning

> >
o [=

O

]
Q

sSwitch

Ol 9] 2| |Q
S| 1= Ql
o

z

| [O| (O] D] [O| O |T
=
[9)
<

12: Qv
11: TotA
I1: TotB
12: TotA
12: TotB
11: Hz
12: Hz

i
x

VCx

T
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7

>

—

Deska CPU ,,MO:Main*

Na pfistroji k dispozici, kdyz je aktivni softwarova volba ,,FLOW*.
Viz kapitolu 9.5

Zobrazuiji se jen kompatibilni PV.

Priklad: Pfi konfiguraci analogového vystupu (AO) se nezobrazi PV ,Warning“ (Varovani),
»SysSwitch, ,DI1“ a ,DI2“

»Constant” (konstanta) = uzivatelem zadana hodnota

sWarning“ (Varovani) = udalost vygenerovana pfistrojem

~AOX“ = analogovy vystup

»,DOx“ = digitalni vystup

~System switch” = kdyz je pfislusna udalost konfigurovana a aktivovana

»DIx“ = digitalni vstup

,DIx Qv¥ = pritok na digitalnim vstupu DIx
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+DIx TotA" = totalizer (pocitadlo mnoZstvi) A na digitalnim vstupu DIx
»DIx TotA" = totalizer (pocitadlo mnozstvi) B na digitalnim vstupu DIx
»,DIx Hz" = frekvence na digitalnim vstupu DIx

+Fx:“ = vysledek aktivovanych a konfigurovanych funkci

»PVCX“ = procesni proménné, jejichz hodnoty miZe stanovit uzivatel.

15.2 Na modulu M1:Ethernet

[M1:Ethernet PVN1 ]

PVN20

Zobrazuiji se jen kompatibilni PV.
Priklad: Pfi konfiguraci analogového vystupu (AO) se nezobrazi VPN s jednotkami definovanymi jako

ZAP/VYP (ON/OFF).

PVN (Process Variable Network) jsou data, ktera SPS odesila pfistroji pres sit Ethernet.

PVN Ize pfifadit jednomu vystupu nebo jedné funkci, zobrazit v procesni Urovni nebo zaprotokolovat na
pamétovou kartu. Standardni hodnota PVN (az do prvniho odeslani dat prostfednictvim SPS) &ini 0,0.
Kdyz SPS zastavi aktualizaci PVN (nebo kdyz se spojeni Ethernet prerusi), ponecha si PVN svou

posledni plathou hodnotu.

@ Dalsi informace viz v doplnéni k digitalni komunikaci pro typ 8619, k dispozici na adrese:

country.burkert.com.
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Na vstupnim modulu

15.3
[Mx:Inputs [¢—AI |

=)
=

I11: Qv
12: Qv
I1: TotA
I1: TotB
12: TotA
12: TotB
I1:Hz
12:Hz
11Raw

N

12Raw

Na pfistroji k dispozici, kdyz je aktivni softwarova volba ,,FLOW*,
Viz kapitolu 9.5

@ Zobrazuji se jen kompatibilni PV.

Priklad: Pfi konfiguraci analogového vystupu (AO) se nezobrazi PV ,,DI1“ a ,DI2“.
LAIX® = Skalovana fyzikalni hodnota (Viz kapitolu 9.24).

»DIX* = digitalni vstup

,DIx Qv¥ = pritok na digitalnim vstupu DIx

»DIx TotA" = totalizer (pocitadlo mnozstvi) A na digitalnim vstupu DIx

»DIx TotA" = totalizer (pocitadlo mnoZstvi) B na digitalnim vstupu DIx

~AIXRaw" = standardni signal proudu nebo napéti na analogovém vstupu Alx

»DIx Hz" = frekvence na digitalnim vstupu DIx

15.4

Na modulu pH/Redox

[Mx:pH/ORP__]

pH

Vv

RTD

Zobrazuiji se jen kompatibilni PV.
Priklad: Pokud konfigurujete digitalni vystup (DO) v rezimu ,,On/Off", nezobrazi se hodnota PV
rozSifovaciho modulu pH/Redox.

»-PH“ = namérena hodnota pH kapaliny

»,mV“ = naméfena hodnota pH kapaliny v mV

»ORP“ = naméreny oxidacné-redukéni potencial kapaliny v mV

»-C“ = namérena teplota kapaliny ve °C

»"F“ = namérena teplota kapaliny ve °F

»-RTD"“ = odpor na vstupu teplotniho intervalu v Q
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15.5 Na modulu vodivosti

[Mx:Conductivity|4—PuS/cm |
—pQem ]
N —
B —
—pRTD |
—»IDS ]
N —
pUSP__ ]

Zobrazuiji se jen kompatibilni PV.
Priklad: Pfi konfiguraci analogového vystupu (AO) se nezobrazi PV ,,USP“

»MS/cm“ = namérena vodivost kapaliny

»,Q.cm* = rezistivita

- C“ = namérena teplota kapaliny ve °C

» F“ = namérena teplota kapaliny ve °F

»RTD“ = odpor na vstupu teplotniho intervalu v Q

»1DS“ = mnozstvi pevnych latek rozpusténych v kapaliné v ppm
»%"“ = hmotnostni koncentrace kapaliny (softwarova volba)
+~USP*“ = stav funkce USP. Viz Zalozka 10, v kapitole 9.29.

15.6 Na pridavnéem vystupnim modulu

[Mx:Outputs | [AOC1 ]

DO2

@ Zobrazuji se jen kompatibilni PV.

~AOX“ = analogovy vystup

»,DOx“ = digitalni vystup

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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16 OPRAVA A PREVENTIVNI UDRZBA

16.1 Bezpecnostni pokyny

A NEBEZPECI

Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

» Pokud je 12...36 V DC varianta pfistroje uréena pro pouziti ve vihkém prostredi nebo pro venkovni pou-
ziti, omezte maximalni provozni napéti na 35 V DC.

» Nez zaCnete pracovat na zafrizeni nebo pfistroji, odpojte napéti a zajistéte jej proti opétovnému zapojeni.

» Kazdy nastroj pfipojeny k pfistroji musi byt dvojité izolovan od elektrické rozvodné sité v souladu s nor-
mou UL/EN 61010-1.

» Dodrzujte platna ustanoveni BOZP a bezpecnostni predpisy pro elektrické pristroje.

A VAROVANI

Nebezpedi zranéni pfi nespravné preventivni udrzbé.
» Udrzbové prace mize provadét pouze autorizovany odborny personal pomoci vhodného nastroje.
» Po kazdém zasahu na zafizeni zajistéte opétovné kontrolované spusténi.

16.2 Preventivni udrzba pristroje

Pristroj Ize Cistit hadfikem mirné navihéenym vodou a v pfipadé potreby pfidat Cistici prostfedek kompati-
bilni s materialy pfistroje.

Pro dalSi informace kontaktujte dodavatele Blrkert.

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023
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16.3 Reseni problému

V nasleduijici zalozce najdete pfifazeni mezi LED diodami popsanymi v kapitole 8.3, symboly a typy udalosti

generovanych pfistrojem.

LED diody Zobrazené symboly
LED A LED B Smiley Eror |Warning |Maintenance Typ udalosti a mozna pficina
(vlevo) (vpravo)
' . . . Na pfistroji s modulem Ethernet
fialova fialova . . . o "
o o libovolné je aktivni DCP rezim protokolu

(blika) (blika) .

Profinet.

Normalni provozni a standardni

, . symbol, pokud neni na pfistroji
S cASIGaE aktivni zadna diagnosticka

funkce.

. . . Udalost ,Error” spojena s

& : ; : .
zelena Gervena | © @ diagnostikou. Viz kapitola 11.
Servena | zelend D) Uslalos_t ~Error” spojena s
pristrojem.

, . Udalost ,Warning“ spojena s
zelena oranzova diagnostikou. Viz kapitola 11.
oransova | zelens Ugalog,t ~Warning“ spojena s

pristrojem.
Udalost ,Maintenance” spojena

, . s kalibraci. Viz kapitolu 10.13,
zelena |oranzova = 7 kapitola 10.15, kapitola 10.19,

kapitola 10.20.
libovolna |libovolna | libovolny Problém spojeny se
barva barva emotikon zéznamnikem dat

16.3.1 Dalsi problémy

Problém

Doporucené opatieni

U verze montované na sténu
displej nesviti, prestoze je pfistroj
napajen elektrickou energii.

— Zkontrolujte, zda je pfipojen paskovy kabel, ktery spojuje displej s
vodici deskou.

— Pokud je paskovy kabel pfipojen, zkontrolujte kabelové spojeni.
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16.3.2

Udalosti ,Error® ve spojeni s monitorovanim procesnich

parametrl (zobrazi se ¢ervena LED B (vpravo)
asymboly @ a e)

Kdyz je vygenerovana udalost ,,Error ve spojeni s monitorovanim procesnich parametrd:

e \/ystupy 4...20 mA generuji proud 22 mA, pokud ,Diag. Events” konfigurované na ,22 mA®

(Viz kapitolu 9.25);

¢ Tranzistorové vystupy funguji normainé.

Hlaseni zobrazené Vyznam Doporucené opatreni

v nabidce

»Information*

(Informace)

~Mx:E:AlX low* Hodnota analogového vstupu modulu — Zkontrolujte kabelové spojeni prou-
»Mx:Inputs” je mimo pfipustny rozsah. dového vystupu.
Toto hlaseni se zobrazi, kdyz je aktivovano | _, yjistéte se, ze piipojeny nastroj
monitorovani analogového vstupu pro spravné funguije.
modul ,Mx“, v zavislosti na definované
prahové hodnoté ERROR LOW (viz
kapitolu 11.3).

»Mx:E:Alx high* Hodnota analogového vstupu modulu — Zkontrolujte kabelové spojeni prou-
sMx:Inputs“ je mimo pfipustny rozsah. dového vystupu.
Toto hlaSeni se zobrazi, kdyz je aktivovano | _, yjistéte se, ze piipojeny nastroj
monitorovani analogového vstupu pro spravné funguije.
modul ,Mx*, v zavislosti na definované
prahové hodnoté ERROR HIGH (viz
kapitolu 11.3).

~MXx:E:Alx open” | Na analogovém vstupu nakonfigurovaném | — Zkontrolujte kabelové spojeni prou-
v hapétovém rezimu byla rozpoznana ote- dového vystupu.
viena smycka Gy S

— Ujistéte se, Ze pripojeny nastroj

Toto hlaseni se zobrazi, kdyz je aktivovana spravné funguje.
identifikace otevieného regula¢niho okruhu
modulu ,Mx“ (viz kapitola 11.4).

~Mx:E:Glas Impedance méfici elektrody na modulu — Vyvolejte nabidku ,,Diagnostics®,

Imped.” »Mx“ je mimo pfipustny rozsah. abyste odecetli hodnotu impedance
Toto hlaSeni se zobrazi, kdyz je aktivovano pH elektrody (kapitola 11.5).
monitorovani impedance méfici elektrody | _, v pfipadé potieby vycistéte sondu a
na modulu ,Mx", v zavislosti na defi- nasledné znovu kalibrujte méfici senzor
nované prahové hodnoté ERROR LOW a nebo vyméfite sondu.
ERROR HIGH (viz kapitola 11.5).

»Mx:E:Ref imped.” | Impedance referen¢ni elektrody je mimo — Vyvolejte nabidku ,,Diagnostics®,
pfipustny rozsah. abyste odecetli hodnotu impedance
Toto hlaSeni se zobrazi, kdyz je aktivovano referencni elektrody (kapitola 11.5).
monitorovani impedance referencni elek- | _, v pipadé potreby vycistéte sondu a
trody, v zavislosti na definovanych pra- nasledné znovu kalibrujte méfici senzor
hovych hodnotach ERROR LOW a ERROR nebo vyméfite sondul.
HIGH (Viz kapitolu 11.5).
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Hlaseni zobrazené Vyznam Doporucené opatreni

v nabidce

wInformation®

(Informace)

»Mx:E:Conductivity“  Vodivost kapaliny je mimo rozsah. — Vyvolejte nabidku ,Diagnostics®,

Toto hlaseni se zobrazi, kdyz je aktivovano
monitorovani vodivosti kapaliny na modulu
»MXx“, v zavislosti na definovanych pra-
hovych hodnotach ERROR LOW a ERROR
HIGH (Viz kapitolu 11.6).

abyste odecetli hodnotu vodivosti
kapaliny (kapitola 11.6).

— V pripadé potreby vycCistéte mérny
¢lanek a/nebo znovu kalibrujte senzor.

»~Mx:E:Temperature”

Teplota kapaliny je mimo rozsah.

Toto hlaSeni se zobrazi, kdyz je aktivovano
monitorovani teploty kapaliny na modulu
»MX“, v zavislosti na definovanych pra-
hovych hodnotach ERROR LOW a ERROR
HIGH (viz kapitola 11.7).

— Vyvolejte nabidku ,Diagnostics®,
abyste odecetli hodnotu namérené
teploty (kapitola 11.7).

— Pfipadné zkontrolujte, zda zabudovany
teplotni senzor fadné funguje tak, ze
zmefite kapalinu se znamou teplotou.

— Pokud je teplotni senzor vadny, ode-
Slete jej zpét vyrobci.

— Pokud neni pfi¢ina v teplotnim
senzoru, zkontrolujte proces.

»Mx:E:RTD open*

Teplotni senzor neni pfipojen na modul
MX“
”

Toto hlaseni se pripadné zobrazi pouze
tehdy, je-li rezim méreni teploty pro
modul ,Mx* nastaven na ,Automatic”
(Viz kapitolu 9.28 a/nebo 9.29).

— Teplotni senzor pripojte k modulu
»Mx"“ nebo hodnotu teploty pouzitou
v procesu nastavte na rezim ,Manual“
(Manualni) (Viz kapitolu 9.28 a/nebo
9.29).

— Pro informace k hlaSeni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Birkert.
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16.3.3 Udalosti ,Error® ve spojeni s problémem pristroje (zobrazi se
¢ervena LED A (vievo) a symboly @ a ©)

Kdyz je vygenerovana udalost ,Error” ve spojeni s problémem pfistroje:
e Jeden nebo vice vystupl 4...20 mA generuje proud 22 mA
e Tranzistorové vystupy funguji normainé.

HlaSeni zobrazené Vyznam Doporucené opatreni

v nabidce

,Information*

(Informace)

~Mx:E:ORP sat.“ | Chybné méfeni pH a/nebo redoxni — Zkontrolujte spravné kabelové spojeni

Mx-E: “ hodnoty z divodu saturace vstupniho bodd uzemnéni

»Mx:E:pH sat. . e s . - o

stupné méfici desky — Zkontrolujte vyrovnani potencialu
zafizeni.

»MO:E:Mx com.” Prerusené spojeni s rozSifovacim — Vypnéte a zase zapnéte napajeni elek-

modulem trickym proudem.

— Pokud chyba pretrvava, odeslete pfistroj
spole¢nosti Birkert.

»Mx:E:Memory Doslo ke ztraté vyrobnich dat — Vypnéte a zase zapnéte napajeni elek-
FR“ . Y trickym proudem.
Proces bude pokracCovat, ale presnost . L . e
e o . — Pokud chyba pretrvava, odeslete pfistroj
pristroje se zmeéni. . o
spolecnosti Birkert.
»Mx:E:Memory Doslo ke ztraté uzivatelskych dat senzoru | — Vypnéte a zase zapnéte napajeni elek-
UR“ trickym proudem.
— Zkontrolujte a znovu ulozte parametry
,Mx:E:Memory vSech senzorl
UW* — Pokud chyba pretrvava, odeslete pfistroj
spole¢nosti Birkert.
»Mx:E:Memory Doslo ke ztraté kalibraénich parametrd — Vypnéte a zase zapnéte napajeni elek-
CR“ modulu ,,Mx“ trickym proudem.

— Kdyz je pficina chyby v desce CPU
,MQ" znovu provedte nauceni (Teach-in)

»Mx:E:Memory — Kdyz je pfigina chyby v modulu ,Mx*,
cw znovu kalibrujte senzor pripojeny na
tento modul

— Pokud chyba pretrvava, odeslete pfistroj
spole¢nosti Birkert.
»Mx:E:RTClock* Hodiny jsou vadné. — Odeslete pristroj spole¢nosti Blirkert.

Proces pokracuije.
»Mx:E:totalisers Doslo ke ztraté poslednich hodnot poci- | — Vypnéte a zase zapnéte napajeni elek-

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

lost” tadla mnozstvi. trickym proudem.
Pouziji se hodnoty ulozené pred predpo- |~ Pokud chyba pretrvava, odeslete pfistroj
slednim vypnutim napéti. spolecnosti Blrkert.
»Mx:E:to- Doslo k nevratné ztraté poslednich — Vypnéte a zase zapnéte napajeni elek-
tal+backup lost* hodnot pocitadla mnozstvi. trickym proudem.

— Pokud chyba pretrvava, odeslete pfistroj
spole¢nosti Birkert.

— Pro informace k hlaseni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Blirkert.

Pocitadla se resetuiji.
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16.3.4 Udalosti ,,Error® ve spojeni s monitorovanim procesnich
parametrl (zobrazi se oranzova LED B (vpravo)
a symboly A a ©)

Kdyz je vygenerovana udalost ,Warning“ ve spojeni s monitorovanim procesnich parametrd:

¢ Jeden nebo vice vystupl 4...20 mA funguje normalné
e Prepnéte tranzistorové vystupy konfigurované v rezimu ,Warning“.

»Mx:Inputs” je mimo pfipustny rozsah.
Toto hlaseni se zobrazi, kdyz je akti-
vovano monitorovani analogového
vstupu pro modul ,,Mx“, v zavislosti
na definované prahové hodnoté
WARNINGH HIGH (viz kapitola 11.3).

Hlaseni zobrazené Vyznam Doporucené opatreni

v nabidce

,Information®

(Informace)

SMX:W:AIX low* Hodnota analogového vstupu modulu — Zkontrolujte kabelové spojeni prou-
»Mx:Inputs” je mimo pfipustny rozsah. dového vystupu.
Toto hlaseni se zobrazi, kdyz je akti- I . e, . A
vovano monitorovani analogového - UJ'SteJFe $e, ze pripojeny nastroj spravne
vstupu pro modul ,Mx¥, v zavislosti na funguje.
definované prahové hodnoté WARNING
(viz kapitola 11.3).

»Mx:W:AIx high” Hodnota analogového vstupu modulu — Zkontrolujte kabelové spojeni prou-

dového vystupu.

— Ujistéte se, Ze pripojeny nastroj spravné
funguije.

»Mx:W:Ref Imped.”

Impedance referencni elektrody na
modulu ,Mx*“ je mimo pfipustny rozsah.

Toto hlaSeni se zobrazi, kdyz je akti-
vovano monitorovani impedance refe-
rencni elektrody pro modul ,,Mx“, v zavis-
losti na definovanych prahovych hod-
notach WARNING LOW a WARNINGH
HIGH (Viz kapitolu 11.5).

— Vyvolejte nabidku ,Diagnostics®, abyste
odecetli hodnotu impedance referen¢ni
elektrody (kapitola 11.5).

— V pfipadé potreby vycistéte sondu a
nasledné znovu kalibrujte méfici senzor
nebo vymeénte sondu.

Toto hlaseni se zobrazi, kdyz je akti-
vovano monitorovani vodivosti kapaliny
na modulu ,Mx*, v zavislosti na defino-
vanych prahovych hodnotach ERROR
LOW a ERROR HIGH (Viz kapitolu 11.6).

»Mx:W:Glass Impedance méfici elektrody na modulu | — Vyvolejte nabidku ,,Diagnostics®, abyste
imped.” »Mx“ je mimo pfipustny rozsah. odecetli hodnotu impedance elektrody
Toto hlaSeni se zobrazi, kdyz je akti- mérného Clanku (kapitola 11.5).
vovano monitorovani impedance méfici o . .
elektrody pro modul ,Mx®, v zavislosti — V pripadé potreby vyCistéte sondu a
na definovanych prahovych hodnotéach nasledné znovu kalibrujte mérici senzor
WARNING LOW a WARNINGH HIGH (viz nebo vymeérte sondu.
kapitola 11.5).
»Mx:W:Conductivity“ | Vodivost kapaliny je mimo rozsah. — Vyvolejte nabidku ,Diagnostics®, abyste

odecetli hodnotu vodivosti kapaliny
(kapitola 11.6).

— V pfipadé potreby vycistéte ¢lanek a
nasledné znovu kalibrujte méfici senzor.
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Hlaseni zobrazené
v nabidce
,Information*
(Informace)

Vyznam

Doporucené opatreni

~Mx:W:Temperature®  Teplota kapaliny je mimo rozsah. — Vyvolejte nabidku ,,Diagnostics®, abyste
Toto hlaseni se zobrazi, kdyz je akti- El)(ie(?tec;[ II;hﬂd?n)otu TEEEE R
vovano monitorovani vodivosti kapaliny apitold 11.1). . .
“ - . . — Pripadné zkontrolujte, zda zabudovany
na modulu ,,Mx“, v zavislosti na defi- , . . .
- 7 ; teplotni senzor fadné funguje tak, ze
novanych prahovych hodnotach méfite kanalinu se znamou teploto
WARNING LOW a WARNING HIGH (viz Zmertte kapalinu Se znamou tepliotou.
. — Pokud je teplotni senzor vadny, ode-
kapitola 11.7). " S, .
Slete jej zpét vyrobci.
— Pokud neni pricina v teplotnim senzoru,
zkontrolujte proces.
sW:concent.OOR" |Vodivost nebo koncentrace kapaliny je | — Ujistéte se, Ze teplota a vodivost

mimo vypocitany rozsah

kapaliny je spravna pro konfigurovany
vypocCet koncentrace (kapitola 9.29).

— Pro informace k hlaSeni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Blirkert.

16.3.5 Udalosti ,,Warning“ ve spojeni s problémem pfristroje
(zobrazi se oranzova LED A (vlevo) a symboly A a @)

Kdyz je vygenerovana udalost ,Warning“ ve spojeni s problémem pfistroje:

e Jeden nebo vice vystupl 4...20 mA funguje normainé
¢ Prepnéte tranzistorové vystupy konfigurované v rezimu ,Warning*“.

9.26.7).

Hlaseni Vyznam Doporucené opatieni
zobrazené
v nabidce
»Information“
(Informace)
»MO:W:Time lost“ DoSlo ke ztraté data a ¢asu. — Datum a €as znovu nastavte
Kdyz je nastaven ¢asovy davkovaci (viz kapitola 9.2).
cyklus, nelze davkovaci cyklus proveést.
Viz kapitola 9.19.
Pokud jsou nastaveny intervaly kalibrace
nebo preventivni udrzby, hlaSeni s pfipo-
minkou kalibrace nebo preventivni Udrzby
se negeneruje. Viz kapitolu 10.13, 10.15,
10.19 nebo 10.20.
»MO:W:ON/OFF | Byla prekroCena doba trvani definovana — Deaktivujte a znovu aktivujte funkci
time“ pro parametr ,MaxONtime“ funkce ZAP/ ZAP/NVYP.
VYP (Viz kapitolu 9.17).
»MO:W:Pulse x V rezimu ,,Pulse” (Impulz) neni zadany — Zadejte odpovidajici objem.
lim.“ spravny objem pro impulz (Viz — Zkontrolujte K faktor.
kapitolu 9.26.7).
»MO:W:Pulse x V rezimu ,,Pulse” (Impulz) neni zadany — Zadejte odpovidajici objem.
1:1¢ spravny objem pro impulz (Viz kapitolu — Zkontrolujte K faktor.

— Pro informace k hlaSeni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Blirkert.
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16.3.6 Udalosti ,,Maintenance® ve spojeni s kalibraci
(zobrazi se oranzova LED B (vpravo) a symboly 7, A a ©®)

Kdyz je vygenerovana udalost ,,Maintenance” ve spojeni s kalibraci:

¢ Jeden nebo vice vystupl 4...20 mA funguje normalné

® Prepnéte tranzistorové vystupy konfigurované v rezimu ,Warning“.

Hlaseni Vyznam Doporucené opatreni
zobrazené
v nabidce
»Information*
(Informace)
»MxM:Time to V modulu ,,Mx“ provedte kalibraci na senzoru. — Kalibrujte senzor (kapitola 10,
cal.” * - C o . . strana 150)
Casovy interval mezi dvéma kalibracemi
se nastavuje pomoci funkce ,INTERVAL*
v nabidce ,,CALIB. INTERVAL" (Viz kapitolu 10,
strana 150).
SW:AI1 cal.” Provedte kalibraci Al1. — Provedte kalibraci Al1. Viz
Nastaveni intervalll kalibrace Viz kapitolu 10.13. kapitolu 10.5 nebo kapitolu 10.10.
— Resetujte ¢as do pristi kalibrace.
Viz kapitola 10.13.
SW:AI2 cal.” Provedte kalibraci Al2. — Provedte kalibraci Al2. Viz
Nastaveni intervalll kalibrace Viz kapitolu 10.13. kapitolu 10.5 nebo kapitolu 10.10.
— Resetujte ¢as do pristi kalibrace.
Viz kapitola 10.13.
+W:AI1 maint.” Provedte opatreni preventivni udrzby pro Al1. — Provedte pozadovana opatreni
Nastaveni intervalll preventivni Gdrzby IRV WAz fE A,
Viz kapitolu 10.15. — Resetuijte ¢as do pfisti preventivni
Udrzby. Viz kapitola 10.15.
+~W:AI2 maint.” Provedte opatreni preventivni udrzby pro Al2. — Provedte pozadovana opatreni
Nastaveni intervall preventivni udrzby preventivni udrzby na Al2.
Viz kapitolu 10.15. —> Resetujte as do pfisti preventivni
udrzby. Viz kapitola 10.15.

— Pro informace k hlaSeni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Blrkert.
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16.3.7 Chybova hlaseni béhem ukladani dat

Pri ukladani dat se mohou zobrazit nasledujici chybova hlaseni (Viz kapitolu 9.6).

Zobrazené
hlaseni

Vyznam

Doporucené opatieni

»,Missing memory
card“ (Chybéjici
pamétova karta)

V pfistroji neni viozena pamétova karta nebo
neni pamétova karta naformatovana.

— Zasunte pamétovou kartu do
pristroje (Viz kapitolu 5).

— Zformatujte pamétovou kartu.

,Datalogger

is enabled*
(Zaznamnik dat je
aktivni)

Pameétovou kartu jiz pouziva zaznamnik dat.

— Deaktivujte zaznam dat
(Viz kapitolu 9.22).

,»File open*
(Otevrit soubor)

Soubor nelze vytvorit.

— Zformatujte pamétovou kartu.

»Memory card
write“ (Zapis na
pamétovou kartu)

Problém se zapisem souboru.

— Ujistéte se, ze pamétova karta
neni chranéna proti zapisu.

— Zkontrolujte, zda je na pamétové
karté k dispozici dostatek volného
mista.

— Pro informace k hlaSeni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Blirkert.

16.3.8 Chybova hlaseni béhem nahravani dat

Pri nahravani dat se mohou zobrazit nasledujici chybova hlaseni (Viz kapitolu 9.7).

Zobrazené
hlaseni

Vyznam

Doporucené opatreni

»Missing memory
card” (Chybéjici
pamétova karta)

V pristroji neni viozena pamétova karta nebo
neni pamétova karta naformatovana.

— Zasunte pamétovou kartu do
pristroje (Viz kapitolu 5).

— Zformatujte pamétovou kartu.

»,Datalogger

is enabled”
(Zaznamnik dat je
aktivni)

Pamétovou kartu jiz pouziva zaznamnik dat.

— Deaktivujte zaznam dat
(Viz kapitolu 9.22).

»File open*
(Otevrit soubor)

Soubor s ulozenymi daty nelze Cist:

e Bud proto, Ze oba pfistroje nejsou
kompatibilni.

e Nebo proto, ze bylo ukladani dat neluspésné.

Pro kontrolu kompatibility obou

pristroj:

— Ulozte data z kazdého pfistroje
(na dvé rizné pamétové karty).

— Zkontrolujte, zda jsou nazvy
soubor( identické.

— Pokud se nazvy soubord lisi,
zadejte konfigurace ru¢né.

»Memory card
read“ (Cteni
pamétové karty)

Soubor s uloZzenymi daty je vadny:

— Pouzijte jiny soubor.

»incompatible
module” (Modul
jiného typu)

Pokus o pfenos dat ulozenych jednim modulem
na modul jiného typu (napf. dat ulozenych
modulem pH do modulu vodivosti).

— Nahrajte data do modulu stejného
typu.

— Pro informace k hlaseni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Blirkert.
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16.3.9 Hlaseni béhem zobrazovani dat (zobrazi se symbol %)

X

Chybova hlaseni spojenase symbolem je mozné prenést béhem zobrazovani dat (Viz kapitolu 9.22).

»MO:MC read only*“

Karta je chranéna proti zapisu.

Aktivaci uzamykaci packy provedte
autorizaci zapisu na kartu.

,MO:MC failure”

Problém pamétové karty

— Ujistéte se, ze je v pristroji
pamétova karta.

— Zformatujte pamétovou kartu.

— Pokud problém pretrvava,
vymeénte pamétovou kartu.

»MO:MC full”

Pamétova karta je plna.

— Vlozte prazdnou pamétovou kartu
nebo smazte data na aktudlni
karté.

— Pokud problém nadale pretrvava,
provedte formatovani karty v PC.

— Pokud problém nadale pretrvava,
zmeénte typ pamétové karty.

,M0:MC data loss“

Karta byla vyjmuta, zatimco byl
aktivovany zaznamnik dat.

Doslo ke ztraté dat.

Nez vyjmete pamétovou kartu
Z pristroje, vzdy deaktivujte
zaznamnik dat (Viz kapitolu 9.22).

— Pro informace k hlaSeni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Blirkert.

16.3.10 Jina hlaseni

,MO:Power on*

Pristroj je zapnuty.

»100 big value“

Pri konfiguraci vypocetni funkce
(Viz kapitolu 9.14) je tfeba zadat
hodnotu konstanty, jiny prvek je
vSak nastaven na ,,NONE".

— Nejprve konfigurujte prvek, ktery
neni konstantou.

— Pro informace k hlaseni, které zde neni uvedeno, kontaktujte firmu Blirkert.

213




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8619
Nahradni dily a prislusenstvi

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

214

17 NAHRADNI DILY A PRISLUSENSTVIi

A POZOR

Nebezpedi zranéni, vécné skody v disledku nevhodnych dil.

Nespravné prislusenstvi a nevhodné nahradni dily mohou zpUsobit zranéni a Skody na pfistroji a jeho

okoli.

» Pouzivejte jen originalni pfislusenstvi a originalni nahradni dily Birkert.

Nahradni dil Identifikacni Cislo
4 plastové uchytky pro 8619 multiCELL 560225
4 plastové Srouby pro kryt 8619 multiCELL WM 565193
Prislusenstvi Identifikacni Cislo
Pameétova karta 8 GB: 564072
Montazni sada pro 8619 multiCELL WM 564596
Adaptér pro kabelové Sroubeni M20 x 1,5 s propojovacim konek- 569242
torem RJ45-M12 Code D

Pripojovaci kabel pH senzoru, 3 m 561904
Pripojovaci kabel pH senzoru, 5 m 561905
Pripojovaci kabel pH senzoru, 10 m 561906
Pripojovaci kabel teplotniho senzoru Pt1000, 3 m 561907
Pripojovaci kabel teplotniho senzoru Pt1000, 5 m 427113
Pripojovaci kabel teplotniho senzoru Pt1000, 10 m 554822
Kabel Variopin, 3 m 554855
Kabel Variopin, 5 m 554856
Kabel Variopin, 10 m 554857
Volitelny software: PID 561836
Volitelny software: zaznamnik dat 561837
Volitelny software: davkovani 561838
Volitelny software: pritok 561839
Volitelny software: koncentrace 561840
Volitelny software: protokoly Ethernet (Modbus TCP, PROFINET, 569286
EtherNet/IP)

Volitelny software: MATH 569848

17 .1 Doplrikova dokumentace

Informace ke konfiguraci verze Ethernet viz doplnéni k digitalni komunikaci na adrese: country.burkert.com



https://country.burkert.com

Tvp 8619 burkert

Zaba|el’1ll a pFepraVa FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000509140 CS Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.11.2023

18 ZABALENI A PREPRAVA

POZOR

Poskozeni pfi prepravé

Nedostatec¢né chranéné pristroje se mohou prepravou poskodit.

» Pristroj prepravuijte v narazuvzdorném obalu, chranény pred vihkem a necistotami.

» VVyvaruijte se prekroceni nebo nedosazeni dovolené skladovaci teploty.

19 SKLADOVANI

POZOR

Nespravné uskladnéni mize zpUsobit Skody na pfistroji.

» Pristroj uchovavejte v suchém prostredi bez prachu.

» Teplota uskladnéni: —20...+70 °C, omezena na —-10...+70 °C, pokud je vlozena pamétova karta s identifi-

kaénim cislem 564072.

20 LIKVIDACE

Ekologicka likvidace

» Dodrzujte vnitrostatni predpisy tykajici se likvidace a zivotniho prostredi.
K » Elektrické a elektronické pfistroje shromazdujte oddélené a zlikvidujte v souladu s predpisy.

Dalsi informace: country.burkert.com.
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