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FLUID CONTROL SYSTEMS El manual de instrucciones

1 EL MANUAL DE INSTRUCCIONES

El manual de instrucciones describe el ciclo de vida total del equipo. Guarde este manual de manera que
pueda acceder a él cualquier usuario o cualquier nuevo propietario del equipo.

El manual de instrucciones incluye informacion importante sobre seguridad

No respetar las indicaciones de este manual podria dar lugar a situaciones peligrosas.

» Si figura el simbolo A en el interior o en el exterior del equipo, lea detenidamente el manual de
instrucciones.

» Debe leerse y comprenderse el manual de instrucciones de cada uno de los equipos.

1.1 Simbolos utilizados

A PELIGRO

Advierte sobre un peligro inminente.
» No respetar esta advertencia podria dar lugar a lesiones graves o incluso mortales.

A ADVERTENCIA

Advierte sobre una situacion potencialmente peligrosa.

» No respetar una advertencia podria dar lugar a lesiones graves o incluso mortales.

A PRECAUCION

Advierte sobre posibles riesgos.

» No respetar una sefial de precaucion podria dar lugar a lesiones leves a considerables.

ATENCION
Advierte sobre posibles danos materiales.

Aporta informacion importante, consejos y recomendaciones.

Remite a informacién contenida en este manual de instrucciones o en otros documentos.
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» Indica como evitar un peligro.

— Sefiala un paso de trabajo a realizar.
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1.2 Definicidon del término «equipo»

En estas instrucciones, el término «equipo» se refiere al transmisor / controlador Tipo 8619.

e Tipo 8619 multiCELL, es decir, las versiones para armario eléctrico,
¢ Tipo 8619 multiCELL WM AC, es decir, las versiones para montaje en pared con tension de trabajo AC,

¢ Tipo 8619 multiCELL WM AC, es decir, las versiones para montaje en pared con tension de trabajo DC,

1.3 Definicion del téermino «Ethernet industrial»

El término «Ethernet industrial», utilizado en el manual de instrucciones, hace referencia a equipos que se
comunican a través de los protocolos de bus de campo PROFINET, EtherNet/IP, EtherCAT o Modbus TCP.

1.4 Validez del manual de instrucciones

Este manual es valido para equipos a partir de la versién del software B.02.00.

— Compruebe en el equipo la versién del software, en el menu «Information -> Software -> Versions -> MO:
Main -> Firmware» (consulte el capitulo 13, Seite <?>).

2 USO APROPIADO

Un uso inapropiado de este equipo podria generar una situacion de peligro para las personas, las
instalaciones circundantes o el medioambiente.

Segun los moédulos y sensores de medicidon que tenga conectados, el equipo estara destinado al registro,
procesamiento, transferencia y regulacion de magnitudes fisicas como el pH/potencial redox, la conduc-
tividad, la temperatura, el caudal...

» El equipo solamente debera utilizarse en combinacién con equipos y componentes de otros fabricantes
recomendados o autorizados por Burkert.

» Proteja el equipo frente a interferencias electromagnéticas, radiaciones UV e influencias meteoroldgicas
si lo utiliza en exteriores.

> A la hora de hacer funcionar el equipo, se deben respetar los datos y las condiciones de funciona-
miento y operacion permitidos que se indican en los documentos contractuales y en el manual de
instrucciones.

» No utilice nunca este equipo para aplicaciones de seguridad.
» Asegurese de almacenar, transportar, instalar y manejar el equipo de forma adecuada.
» Utilice el equipo solamente si esta en perfecto estado.

» Utilice el equipo solamente segun su uso previsto.
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3 INDICACIONES BASICAS DE SEGURIDAD

Estas indicaciones de seguridad no tienen en cuenta posibles sucesos o azares que pudieran darse durante
el montaje, funcionamiento o mantenimiento.

El operario sera el responsable del cumplimiento de las disposiciones de seguridad locales, también con
respecto al personal.

N\

Existe riesgo de lesiones debido a descargas eléctricas.

» Si esta previsto utilizar una variante el equipo de 12...36 V DC en un ambiente himedo o en exteriores,
se debe limitar la tensién de trabajo maxima a 35 V DC.

» Antes de empezar a trabajar en la instalacion o en el equipo, desconecte la tension y asegurela frente a
una conexioén involuntaria.

» Todo instrumento conectado al equipo debera estar doblemente aislado respecto a la red de distribu-
cidn eléctrica segun la norma UL/EN 61010-1.

» Respete las correspondientes disposiciones sobre prevencion de accidentes y seguridad en equipos
eléctricos.

Situaciones de riesgo generales.

A la hora de protegerse ante posibles lesiones hay que tener en cuenta las siguientes indicaciones:
» No utilice el equipo en zonas potencialmente explosivas.

» Utilice el equipo Unicamente en un ambiente compatible con los materiales que lo componen.

» No sobrecargue mecanicamente el equipo.

» No realice ninguna modificacion en el equipo.

» Asegurese de que la instalacion no pueda activarse de manera accidental.

» Los trabajos de instalacién y conservacion solamente podra llevarlos a cabo personal técnico autor-
izado con las herramientas necesarias.

» Tras una interrupcion de la alimentacion eléctrica, asegurese de que el proceso se reinicie de manera
controlada y bien definida.

> Respete las normas técnicas generales.

ATENCION
Elementos de montaje / componentes con peligro electrostatico

El equipo contiene componentes electrénicos sensibles a la descarga electrostatica (ESD). El funciona-
miento de estos elementos puede estar en riesgo al contacto con personas u objetos cargados elec-
trostaticamente. En el peor de los casos, podrian resultar destruidos inmediatamente o averiarse en el
momento de la puesta en marcha.
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» Respete las indicaciones de la norma EN 61340-5-1 para minimizar o evitar los dafios causados por
una descarga electrostatica repentina.

» No toque ningun elemento de montaje electrénico mientras se aplique la tension de alimentacion.
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4 INFORMACION GENERAL

4.1 Direccidn del fabricante y direcciones internacionales
de contacto

Podra comunicarse con el fabricante del equipo en esta direccién:

Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Si lo desea, también puede contactar con su oficina de ventas local Biirkert.

Podra encontrar las direcciones de contacto internacionales en internet, en: www.burkert.es .

4.2 Garantia

Para que la garantia tenga validez, resulta esencial que se le dé al equipo el uso previsto respetando las
condiciones de funcionamiento especificadas en el manual de instrucciones.

4.3 Informacion en internet

Podra encontrar el manual de instruccionesy las fichas técnicas del Tipo 8619 en internet, en: www.burkert.es

espanol
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5 DESCRIPCION

5.1 Area de aplicacion

El equipo es un producto multifuncion que sirve para indicar, registrar, transferir, intercambiar y regular dif-
erentes magnitudes fisicas.

52 Estructura de un 8619 multiCELL

Equipo con mdédulo de ampliacion Equipo sin médulo de ampliacién
Ethernet Ethernet

Fig. 1: Estructura de un 8619 multiCELL

A: Cuerpo estandarizado 1/4 DIN (92 x 92 mm) con junta para montaje en la puerta de un armario de distri-
bucién y colocacién mediante 4 elementos de fijacion

B: Ranura para tarjetas de memoria
C: Placa para la CPU (indicada como «MO0» en la placa trasera):

e para conectar la fuente de alimentacién del equipo
e para alimentar a otro equipo, por ejemplo un sensor de caudal

¢ Proporciona 2 entradas digitales (indicadas con «DlI», Digital Input), dos salidas de corriente de 4...20 mA
(indicadas con «AO», Analog Output) y 2 salidas digitales (indicadas con «DO», Digital Output).

D: De 1 a 6 ranuras (4 ranuras en la version Ethernet) para los médulos de ampliacion

Posibles médulos de ampliacion:

e Modulo con conector gris claro para un sensor de pH o de potencial redox y/o un sensor de temperatura
e Mdédulo con conector verde para un sensor de conductividad y/o un sensor de temperatura

e Médulo con conector negro, dos salidas de corriente de 4...20 mA y dos salidas digitales

e Médulo con conector de color naranja, dos entradas analdgicas y dos entradas digitales

Cuando no se utilice una ranura, se debera cerrar con una tapa.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

E: Mddulo de ampliacion Ethernet (si el equipo cuenta con uno,siempre se encontrara en la ranura «M1»)
con conexiones para 2 conectores RJ45 (solo la versién Ethernet)

F: Tornillo para puesta a tierra funcional (conexion interna con todas las terminales «FE» de
la placa base y los mddulos de ampliacién)

G: Indicador con retroiluminacion

12 H: Tecla de navegacion (4 direcciones)
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J: 4 teclas dinamicas
K: 2 luces LED

5.3 Estructura de un 8619 multiCELL WM DC

Equipo sin
maodulo de
ampliacion

Ethernet

Equipo con
modulo de
ampliacion

Ethernet

Fig. 2: Estructura de un 8619 multiCELL WM DC

A: Cuerpo para montaje en pared; tapa con junta, cerrada con 4 tornillos; pantalla con tecla de navegacion,
teclas dinamicas y luces LED

B: Placa para la CPU (indicada como «MO» en el letrero) con dos entradas digitales (indicadas como «Dl»,
Digital Input), dos salidas de corriente de 4...20 mA (indicadas como «AO», salida analdgica) y dos salidas
analdgicas (indicadas como «DO», Digital Output)

C: Placa para montaje en pared, extraible

D: Ranura para tarjetas de memoria

E: De 1 a 6 ranuras (4 ranuras en la version Ethernet) para los modulos de ampliacion

Posibles médulos de ampliacion:

e Modulo con conector gris claro para un sensor de pH o de potencial redox y/o un sensor de temperatura
e Mdédulo con conector verde para un sensor de conductividad y/o un sensor de temperatura

e Modulo con conector negro, dos salidas de corriente de 4...20 mA y dos salidas digitales

e Médulo con conector de color naranja, dos entradas analdgicas y dos entradas digitales

Cuando no se utilice una ranura, se debera cerrar con una tapa.

F: Médulo de ampliacion Ethernet (si el equipo cuenta con uno, siempre se encontrara en la ranura «M1»)
con conexiones para 2 conectores RJ45 (solo la versién Ethernet)

13
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G: Tornillo para puesta a tierra funcional (conexion interna con todas las terminales «FE» de
la placa para la CPU y los mddulos de ampliacion)

H: Regleta de terminales de conexidn para el suministro eléctrico de 12...36 V DC
J: 5 prensaestopas M20x 1,5

K: Placa de suministro y de distribucién

L: Indicador con retroiluminacion

M: Tecla de navegacion (4 direcciones)

N: 4 teclas dinamicas

O: 2 luces LED

54 Estructura de un 8619 multiCELL WM AC

C
D
Equipo sin E
madulo de G L

ampliacion
Ethernet

T " — — =)
LA L

Equipo con
modulo de
ampliacion

Ethernet

Fig. 3: Estructura de un 8619 multiCELL WM AC
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A: Cuerpo para montaje en pared; tapa con junta, cerrada con 4 tornillos; pantalla con tecla de navegacion,
teclas dinamicas y luces LED

B: Placa para la CPU (indicada como «MO» en el letrero) con dos entradas digitales (indicadas como «Dl»,
Digital Input), dos salidas de corriente de 4...20 mA (indicadas como «AO», salida analdgica) y dos salidas
analdgicas (indicadas como «DO», Digital Output)

C: Placa para montaje en pared, extraible

D: Ranura para tarjetas de memoria

E: De 1 a 6 ranuras (4 ranuras en la version Ethernet) para los médulos de ampliaciéon

Posibles moédulos de ampliacion:

e Médulo con conector gris claro para un sensor de pH o de potencial redox y/o un sensor de temperatura

espanol
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e Médulo con conector verde para un sensor de conductividad y/o un sensor de temperatura
e Mddulo con conector negro, dos salidas de corriente de 4...20 mA y dos salidas digitales

e Mddulo con conector de color naranja, dos entradas analdgicas y dos entradas digitales
Cuando no se utilice una ranura, se debera cerrar con una tapa.

F: Médulo de ampliacion Ethernet (si el equipo cuenta con uno, siempre se encontrara en la ranura «M1»)
con conexiones para 2 conectores RJ45 (solo la versién Ethernet)

G: Tornillo para puesta a tierra funcional (conexion interna con todas las terminales «FE» de
la placa para la CPU y los médulos de ampliacion)

H: Placa de cobertura para la regleta de bornes de la fuente de alimentacién de 110...240 V AC
J: 5 prensaestopas M20x1,5

K: Placa de suministro y de distribucién

L: Indicador con retroiluminacion

M: Tecla de navegacion (4 direcciones)

N: 4 teclas dinamicas

O: 2 luces LED
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55 Descripcion de las luces LED para la conexion de red
(solo Ethernet industrial)

Un equipo con Ethernet industrial tiene, en cada una de sus conexiones RJ45, 2 luces LED que indican el
estado de conexién con la red.

LED Link/Act
(amarillo)

LED Link
(verde)

-~

Fig. 4: Asignacion de las luces LED a un conector RJ45

Luces LED Comportamiento | Significado
ON, Se establece una conexién con el nivel de protocolo superior.
parpadeo rapido | Se intercambian datos.
LED L'n_II(IIACt ON, Sin conexidn con el nivel de protocolo.
(amarillo) parpadeo lento
OFF Sin conexioén con la red.
LED Link ON Conexion de red establecida.
(verde) OFF Sin conexién con la red.

Tabla 1:  Asignacion de las luces LED a un conector RJ45
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5.6 Esquema de funcionamiento
INPUTS FUNCTIONS " SALIDAS
Entradas digitales o entradas Funcion 1 SALIDA SENAL
de frecuencia
Entradas analdgicas,
corriente o tensién
Transistor, PWM, On/
1vo | Off, PFM o
PVN Funcion 12 y impulsos
(Process Variable Network) 2 unci

4.20mA,| 4..20mA

3)
PVC 1y2

Sensor de conductividad

4)
(2 0 4 electrodos) Datos de Ethernet

Sensor de pH/redox Pantalla

Sensor de temperatura
Pt100 / Pt1000 Tarjeta de memoria

" Activos simultaneamente

2 PVN: ProcessVariable Network. Variables de proceso (PV) que proceden de un controlador de red (por ejemplo, un
PLC) a través de la red Ethernet (consulte el cap. 9.27)

¥ PVC: Variables de proceso (PV), cuyos valores puedes ser definidos por el usuario en el nivel de proceso (consulte el

cap. 9.13)
4 Datos de Ethernet: procedentes de un 8619 multiCELL Y que, a través de una red Ethernet, llegan a un controlador
de red (por ejemplo un PLC).

E@ Obtendra mas informacién en la documentacion complementaria sobre la comunicacion digital del
Tipo 8619, disponible en: burkert.es

5.6.1 Funciones aritméticas

Disponibilidad | De serie en todos los modelos
Férmula *eA+B

e A-B
e A/B
e A*B
Uso Operacién entre dos variables de proceso.

— Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.14.

17
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Descripcion

5.6.2 Funcion PASS
Disponibilidad De serie en todos los modelos
Férmula A/B *100 %
Uso Célculo de la tasa de paso entre dos variables de proceso.
— Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.14.
5.6.3 Funciéon REJECT
Disponibilidad De serie en todos los modelos
Férmula (1-A/B)*100 %
Uso Célculo de la tasa de rechazo entre dos variables de proceso.
— Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.14.
8  5.6.4 Funcién DEVIAT
g
5 Disponibilidad De serie en todos los modelos
g Férmula (A/B-1)*100 %
= Uso Calculo de la tasa de desviacion entre dos variables de proceso.
§ — Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.14.
2
g2 5.6.5 Funcién MATH
3
§ Disponibilidad Opcional (consulte el capitulo 9.5)
£ Férmula La funcion «MATH» permite introducir una ecuacion siempre que se respeten las
4 siguientes reglas:
é - hasta 125 caracteres;
z - hasta 5 variables de proceso A, B, C, Dy E.
= A, B, C, Dy E pueden ser constantes, parametros fisicos medidos, resultados
g obtenidos a partir de otras funciones activas, el resultado anterior de la misma
2 funcidn, valores introducidos por el propio usuario (PVC), valores recibidos desde
@ un PLC (PVN), etc. (consulte el capitulo 15);
2 - con los operadores y normas prioritarias que aparecen en la Tabla 2.
§ Tabla 2:  Operadores, prioridad y secuencia de calculo de la ecuacion MATH
N
§ Posibles operadores Prioridad Secuencia de célculo
z () 1 -
= I + 2 de derecha a izquierda
B 3
x + % 4 de izquierda a derecha
+ - 5
< > < = 6
— Las multiplicaciones se pueden introducir sin el operador, p.ej.:
10A/5(B3) = 10xA/5x(Bx3) = 6xAxB
— Consulte también el capitulo 8.5 Eine mathematische Gleichung eingeben.
Uso — En el capitulo 9.14 se incluye informacién sobre coémo establecer los parametros
18 de las funciones y algunos ejemplos de aplicacion.
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5.6.6 Funcién PROP (proporcional)

Disponibilidad | De serie en todos los modelos
Férmula 100 % |-----mm--
i Entrada de
0 0/0 ' proceso
scal- scal+
Uso Calculo de una salida proporcional a una entrada limitada.

— Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.16.

5.6.7 Funcion ON/OFF

Disponibilidad | De serie en todos los modelos
Férmula Control de ENCENDIDO/APAGADO
Uso Para todo tipo de entrada.

— Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.17.

5.6.8 Funcion «Flow rate measurement»

Disponibilidad | e De serie en los modelos 560205, 560213, 565984 hasta 565987
569259 hasta 569261, 569268 hasta 569270, 569277 hasta 569279
e Opcional (consulte el capitulo 9.5) en el resto de modelos
Uso Todas las entradas digitales pueden utilizarse para la medicién de caudales.

5.6.9 Funcion PID

Disponibilidad | Opcional (consulte el capitulo 9.5)
Férmula Regulacién continua
Uso Para todo tipo de entrada; con valor de consigna interno o externo.

— Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.18.

Solo pueden estar activas simultaneamente hasta 6 funciones PID.

19
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5.6.10 Dosificacion mediante temporizador
Disponibilidad Opcional (consulte el capitulo 9.5)
Uso P.ej., en una torre de refrigeracion; sirve para dosificar 2 productos a intervalos
constantes o para dosificar dos veces al dia a lo largo de un periodo de tiempo de una

semana.

La funcion de dosificacidon temporizada solamente se puede combinar con una
funcion ON/OFF (todo/nada) durante una medicion de la conductividad para garantizar
la limpieza previa del sistema. La funcién «<ON/OFF» se debe configurar y activar antes
que la funcién de dosificacién temporizada.

— Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.19.

5.6.11 Funcion «Volume dosing»

Disponibilidad Opcional (consulte el capitulo 9.5)

Uso Especial para torres de refrigeracion. Dosificacion de un determinado volumen de
agua y activacion de un actuador durante un determinado periodo de tiempo para la
adicién de un producto, con el consiguiente restablecimiento del volumen de agua a
cero.

— Para el ajuste de los parametros consulte el capitulo 9.20.

5.6.12 Funcion «Concentration»

Disponibilidad Opcional (consulte el capitulo 9.5)

Uso Las curvas de concentracion para determinadas combinaciones como la del NaCl con
el H2S04, se guardan para ser utilizadas en todo el rango de concentraciones (consulte
el capitulo 9.29).

@ Encontrara la ficha técnica del equipo en: www.burkert.es.

5.6.13 Funcién «Datalogger on memory card»

Disponibilidad Opcional (consulte el capitulo 9.5)

Uso Opcionalmente para almacenar las fluctuaciones de 1 a 16 valores durante un periodo

de tiempo determinado.
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5.7 Descripcion de la placa de caracteristicas
a3 8619 multiCELL 1 e ~MO0:  2xDI - 2xAO - 2xDO - SD CARD —— 10
©F Supply: 12..36 VDC, 2 A 2 ||®g | M1: pH/ORP - PT100/1000
X: Temp:-10..+60 °C 3 [|_€: | M2: RES COND 2/4 POLES PT100/1000
< :-10... < :
:3% IP65 PANEL (FRONT) IP20 (REAR) 4 |38 | M3 2xA0-2xDO 11
1.Q= S-N:1110 5 1.Q= M4:
M5:
00560204 e A g"sfit ”
W44ML oftw.:
i i i i \ 00560?04 W44ML )
|
6 7 8 9 14 13
Fig. 5: Descripcion de la placa de caracteristicas (ejemplo)
1. Tipo de equipo
2. Tension de trabajo
3. Rango de temperatura ambiente
4. Tipo de proteccion
5. Numero de serie
6. Informacién sobre destruccion
7. Marcado de conformidad
8. Advertencia: antes de utilizar el equipo, se deben tener en cuenta los datos técnicos del manual de

9.
10.Equipo con lector de tarjetas de memoria

11.Propiedades de los médulos de ampliacién

instrucciones.

Codigo de fabricacion

12. Opciones del software

13. Numero de articulo

14. Propiedades de la placa para la CPU «MO0»

21
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5.8 Identificaciones adicionales (solo en la variante
Ethernet)

Ethen\et/IP

% ®

Modbus TCP

Fig. 6: Identificacion mediante los protocolos (ejemplo)

DC-B0-58-FF-FF-FF

Fig. 7: Identificacion mediante la direccion MAC del equipo (ejemplo)

5.9 Simbolos en el equipo

Simbolo Descripcion

Corriente continua

N\ Corriente alterna

Conexioén a tierra
Conexion del conductor de
proteccion

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6 DATOS TECNICOS
6.1 Condiciones de funcionamiento del 8619 multiCELL
Temperatura ambiente
¢ sin médulos de ampliacion ¢ -10...+70 °C"
e con mdédulos de ampliacion ¢ -10...+60 °C"

S utiliza una tarjeta de memoria, respete las temperaturas de operacion
indicadas por el fabricante

Humedad del aire < 85 %, sin condensacion
Uso Interiores y exteriores

» Proteja el equipo frente a interferencias electromagnéticas, radia-
ciones UV e influencias meteoroldgicas si lo utiliza en exteriores.

Tipo de proteccion IP * IP652 segun la norma IEC / EN 60529, NEMA4X en la parte
delantera si el equipo esta instalado dentro de un armario de distri-
bucién y este se encuentra herméticamente cerrado

e |IP20? seguin la norma IEC / EN 60529 para las piezas que se
encuentran en el interior del armario de distribucion

2 no ha sido evaluado por UL

Modo de funcionamiento Funcionamiento continuo

Movilidad del equipo Equipo montado de forma fija

Grado de contaminacion Grado 2 segun la norma UL/EN 61010-1
Categoria de instalacion Categoria | segun norma UL/EN 61010-1
Altitud maxima sobre el nivel del | 2000 m

mar

6.2 Condiciones de funcionamiento del 8619 multiCELL

WM DC
Temperatura ambiente
e sin médulos de ampliacion ¢ -10...475 °C?
e con modulos de ampliacion ¢ -10...+60 °C?

3 Sj utiliza una tarjeta de memoria, respete las temperaturas de operacion
indicadas por el fabricante.

Humedad del aire < 85 %, sin condensacion
Uso Interiores y exteriores

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

» Proteja el equipo frente a interferencias electromagnéticas, radia-
ciones UV e influencias meteoroldgicas si lo utiliza en exteriores.
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Tipo de proteccién IP IP65% e IP67* segun la norma IEC / EN 60529, siempre que se res-

peten las siguientes condiciones:

e Cada cuerpo de prensaestopas se aprieta en fabrica con un par de
5,5 Nm + 20 % (4,06 Ibf-ft + 20 %).

® Prensaestopas cerrados o cableados.

¢ | a tuerca de cada prensaestopas se aprieta en fabrica con un par
de 4,5 Nm + 20 % (3,32 Ibf-ft + 20 %).

e Cuerpo herméticamente cerrado.

e | os 4 tornillos para la cubierta se aprietan en cruz aplicando un
momento de 1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).

4 no ha sido evaluado por UL

Modo de funcionamiento Funcionamiento continuo

Movilidad del equipo Equipo montado de forma fija

Grado de contaminacion Grado 2 segun la norma UL/EN 61010-1
Categoria de instalacion Categoria | segun norma UL/EN 61010-1
Altitud maxima sobre el nivel del 2000 m

mar

6.3 Condiciones de funcionamiento del 8619 multiCELL
WM AC

Respete la carga maxima permitida en funcién de la temperatura ambiente.
Consulte las curvas de reduccién en la Fig. 10 del capitulo 6.9.

Temperatura ambiente -10...+70 °C®. Consulte las curvas de reduccién en la Fig. 10 del
capitulo 6.9.

% Si utiliza una tarjeta de memoria, respete las temperaturas de operacion
indicadas por el fabricante.

Humedad del aire < 85 %, sin condensacion
Uso Interiores y exteriores

» Proteja el equipo frente a interferencias electromagnéticas, radia-
ciones UV e influencias meteoroldgicas si lo utiliza en exteriores.

Tipo de proteccién IP IP65° e IP67° seguin la norma IEC / EN 60529, siempre que se res-
peten las siguientes condiciones:

e Cada cuerpo de prensaestopas se aprieta en fabrica con un par de
5,5 Nm £ 20 % (4,06 Ibf-ft + 20 %).

¢ Prensaestopas cerrados o cableados.

e | a tuerca de cada prensaestopas se aprieta en fabrica con un par
de 4,5 Nm + 20 % (3,32 Ibf-ft + 20 %).

e Cuerpo herméticamente cerrado.

e | os 4 tornillos para la cubierta se aprietan en cruz aplicando un
momento de 1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

% no ha sido evaluado por UL
Modo de funcionamiento Funcionamiento continuo
Movilidad del equipo Equipo con montaje fijo
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Grado de contaminacion Grado 3 segun la norma UL/EN 61010-1, siempre que se respeten las

siguientes condiciones:

e Cuerpo herméticamente cerrado.

e | os 4 tornillos para la cubierta se aprietan en cruz aplicando un
momento de 1,4 Nm + 20 % (1,083 Ibf-ft + 20 %).

Categoria de instalacion Categoria Il segin norma UL/EN 61010-1
Altitud maxima sobre el nivel del 2000 m
mar

6.4 Normas y directrices
El equipo cumple con las disposiciones de armonizacién vigentes en la UE. Ademas, el equipo cumple con
los requisitos que impone la legislacion del Reino Unido.

En la version actual del Certificado de conformidad de la UE / UK Declaration of Conformity, se encuentran
las normas armonizadas que se utilizan en los procedimientos de evaluacion de la conformidad.

Certificacion UL

Los dispositivos terminales con un cddigo variable PUO1 o PUO2 tendran certificacion UL, y cumpliran
también con las siguientes normas:

e UL 61010-1
e CAN/CSA-C22.2 n°61010-1

Identificacion en el equipo Certificacion Caddigo variable
u Measuring
C\% L)us Eggggt;nt UL-listed (listado por UL) PU02
LISTED
S UL-recognized (reconocido por
e us uL) PUOT

En las variantes con Ethernet, el equipo contara con certificaciones emitidas por las siguientes entidades:
e ODVA para el protocolo EtherNet/IP,

¢ Pl para el protocolo PROFINET

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.5 Datos de los materiales

Tabla 3:  Materiales en contacto con el aire ambiental

Material
Componente . 8619 multiCELL WM AC o
8619 multiCELL 8619 multiCELL WM DC
Cuerpo para montaje en armario de
o o PPO -
distribucion y elemento de fijacion
Cuerpo para montaje en pared, placa de
fijacidn, prensaestopas, cubierta de pro- ) PAGE
teccion (para la pantalla LCD), refuerzo de
bisagra.
Panel protector (para una ranura sin
. - PAG6
terminal de conexién)
Junta Silicona
Parte delantera y teclas PC/Silicona
Placa portadora para regletas Acero inoxidable 304
Regletas PBT, contactos de aleacion de cobre chapada en oro
Conexion para un conector RJ45 Cuerpo: aleacion de cobre y resina termoplastica.
Contactos: chapados en oro
Tornillo de tierra + arandela elastica Acero inoxidable 316 (A4)
Placa de cobertura para la regleta de
bornes de la fuente de alimentacion de = Acero inoxidable 304
110...240 V AC
4 tornillos de cierre - PVC

Silicona

PC

7 PPO

burkert muliCELL

Aleacién de cobre,

resina termoplas-
d tica, contactos
chapados en oro

PBT, contactos
de aleacion de
cobre chapada
en oro

\

Acero inoxidable 304

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Acero inoxidable 316
(A4)

Silicona

Fig. 8: Materiales de los componentes del 8619 multiCELL
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Aleacion de cobre, resina
termoplastica, contactos
PC PAG6 chapados en oro PAGG
y
A\ 2
Blifkert

| Acero inoxidable
316 (A4)

Acero inoxidable
304

PVC

Silicona PBT, contactos de aleacion de cobre
chapada en oro

PA66

Fig. 9: Materiales de los componentes del 8619 multiCELL WM

6.6 Dimensiones

Encontrara la ficha técnica del equipo en: www.burkert.es.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.7 Datos eléctricos del 8619 multiCELL

Tension de trabajo ¢ 12...36 VCC

e Filtrada y regulada

e Tolerancia: =10 %

e Corriente maxima de entrada: 2 A

e Fuente de alimentacidn con potencia restringida segun la
norma UL/EN 62368-1, Anexo Q

e 0o circuito de energia limitado segun el Parrafo 9.4 de la
norma UL / EN 61010-1

e SELV / PELV con proteccion frente a sobrecorriente certificada
por UL segun UL/EN 61010-1, Tabla 18

Consumo propio (sin médulos de 1,5VA

ampliacion, salidas sin utilizar)

Distribucion eléctrica («<PWR OUT») e 12..36 VDC, 1,8 A max.

e Con proteccion contra polaridad inversa

Todas las entradas digitales («DI>») * Umbral de conmutacion V_:5...36 V DC

® Umbral de conmutacion V_: <2V DC

e Impedancia de entrada 3 kQ

e Con aislamiento galvanico

e Protegido frente a polaridad inversa y picos de tension
e Frecuencia: 0,5...2500 Hz

Todas las salidas analégicas («AO») e Corriente 4...20 mA

e Incertidumbre: +0,5 % del valor medido

e Cualquier tipo de conexion, en modo pozo o fuente
e Con aislamiento galvanico

e Con proteccidn contra polaridad inversa

¢ Impedancia de lazo max.: 860 Q con 30 V DC, 610 Q con
24V DC, 100 Q con 12V DC
Todas las salidas digitales («<DO») e Transistor

e Cualquier tipo de conexion, NPN o PNP

e Con aislamiento galvanico

e Proteccion frente a cortocircuitos

e Tensiéon max.: 36 V DC

e Frecuencia max.: 2000 Hz

e Corriente de entrada maxima permitida:
- Max. 700 mA si esta activada 1 DO por médulo
- Max. 1 A si estan activadas 2 DO por mdédulo

- Max. 4 A en la variante con Ethernet, si el equipo tiene
4 modulos de salida

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.8 Datos eléctricos del 8619 multiCELL WM DC

Tension de trabajo e 12..36 VCC

¢ Filtrada y regulada

e Tolerancia: 10 %

e Corriente maxima de entrada: 2 A

e Fuente de alimentacion con potencia restringida segun la
norma UL/EN 62368-1, Anexo Q

e o circuito de energia limitado segun el Parrafo 9.4 de la
norma UL / EN 61010-1

e SELV / PELV con proteccion frente a sobrecorriente certificada
por UL segun UL/EN 61010-1, Tabla 18

Consumo propio (sin médulos de 2 VA

ampliacion, salidas sin utilizar)

Distribucion eléctrica e Con proteccidén contra polaridad inversa
(mddulo POWER OUT) * 12..36 V DC, 1,8 A max.
Todas las entradas digitales («DI>») * Umbral de conmutacion V_:5...36 V DC

* Umbral de conmutacion V. <2V DC

e Impedancia de entrada 3 kQ

¢ Con aislamiento galvanico

e Protegido frente a polaridad inversa y picos de tension
® Frecuencia: 0,5...2500 Hz

Todas las salidas analégicas («AO») e Corriente 4...20 mA

e Incertidumbre: +0,5 % del valor medido

e Cualquier tipo de conexion, en modo pozo o fuente
e Con aislamiento galvanico

e Con proteccidn contra polaridad inversa

e Impedancia de lazo max.: 1100 Q con 36 V DC, 610 Q con
24V DC, 100 Q con 12V DC
Todas las salidas digitales («DO») e Transistor

e Cualquier tipo de conexion, NPN o PNP

e Con aislamiento galvanico

e Proteccion frente a cortocircuitos

e Tensién max.: 36 V DC

¢ Frecuencia max.: 2000 Hz

e Corriente de entrada maxima permitida:
- Max. 700 mA si esta activada 1 DO por médulo
- Max. 1 A si estan activadas 2 DO por mdédulo

- Max. 4 A en la variante con Ethernet, si el equipo
tiene 4 modulos de salida

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.9 Especificaciones eléctricas del
8619 multiCELL WM AC

Suministro eléctrico 110...240 V AC

e Tolerancia e —10...4+410 %

e Frecuencia e 50...60 Hz

e Corriente max. e 550 mA

¢ Proteccion integrada e Fusible de 3,15 A con retardo, 250 V AC, (poder de corte =

1500 A 2250 V AC, 10 kA a 125 V AC), certificacion segun
IEC-60127, UL-listado y UL-reconocido

Distribucion eléctrica ¢ Con proteccién contra polaridad inversa

(médulo POWER OUT) e 24V DC, filtrada y regulada, equipo conectado permanen-
temente a un circuito de corriente con voltaje extra bajo de
seguridad (circuito

SELV), con un nivel de energia no peligroso,

° @1 ,3 A max.: respete la carga maxima permitida en funcién
de la temperatura ambiente. Consulte las curvas de reduccion

-20 -10 0 +10 +20 +30 +40 +50 +60 +70 +80[°C]

Temperatura ambiente

Fig. 10:  Curvas de reduccion de la corriente maxima permitida en funcion de la temperatura ambiente
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Todas las entradas digitales («Dl») ¢ Umbral de conmutacién V_:5...36 V DC

* Umbral de conmutacion V : <2V DC

¢ Impedancia de entrada 3 kQ

e Con aislamiento galvanico

¢ Protegido frente a polaridad inversa y picos de tensién
e Frecuencia: 0,5...2500 Hz

Todas las salidas analdgicas («AO») e Corriente 4...20 mA

e |Incertidumbre: 0,5 % del valor medido

e Cualquier tipo de conexion, en modo pozo o fuente

e Con aislamiento galvanico

e Con proteccién contra polaridad inversa

¢ Impedancia de lazo max.: 1100 Q con 36 V DC, 610 Q con
24V DC, 100 Q con 12V DC
Todas las salidas digitales («DO») e Transistor

e Cualquier tipo de conexion, NPN o PNP

e Con aislamiento galvanico

e Proteccion frente a cortocircuitos

e Tension max.: 36 V DC

e Frecuencia max.: 2000 Hz

e Corriente de entrada maxima permitida:
- Max. 700 mA si esta activada 1 DO por médulo
- Max. 1 A si estan activadas 2 DO por mdédulo

- Max. 4 A en la variante con Ethernet, si el equipo
tiene 4 modulos de salida

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.10 Especificaciones comunes a todas las variantes

6.10.1 Especificaciones de la tarjeta de memoria
Recomendamos el uso de la tarjeta de memoria de 8 Gb disponible en Blirkert con nimero de
articulo 564072, que ya ha sido probada y validada en el equipo.

El uso de una tarjeta de memoria con otra capacidad o de otro fabricante podria provocar un mal
funcionamiento del equipo.

e Tipo de tarjeta de memoria e MMC (Multimedia Memory Card) y compatibles
e Capacidad e 8 GB max.

e Sistema de archivos e FAT32

e Temperatura de funcionamiento e -25..+85°C

6.10.2 Medicion del caudal

Consulte el manual de instrucciones del sensor de caudal que vaya a conectar al equipo.

6.10.3 Especificaciones del médulo «Input»

Consumo de potencia 0,1 VA

Entradas digitales («DI>») * Umbral de conmutacion V_:5...36 V DC

* Umbral de conmutacion V . <2V DC

e Impedancia de entrada 3 kQ

e Con aislamiento galvanico

¢ Protegido frente a polaridad inversa y picos de tensién
e Frecuencia: 0,5...2500 Hz

Entradas analdgicas («Al»): e Cualquier tipo de conexion, en modo pozo o fuente
e Con aislamiento galvanico
e Exactitud: +0,25%

e Corriente: 0...22 mA o 3,5...22 mA. Tension max.: 36 V DC
Impedancia: 50 Q. Resolucion: 1,5 pA

e Tension: 0...5V DC 0 0...10 V DC. Tension max.: 36 V DC
Impedancia: 110 kQ. Resolucién: 1 mV

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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6.10.4 Especificaciones del médulo de salida «OUT»

Consumo de potencia

0,1 VA

Todas las salidas digitales («DOx»)

e Transistor

e Cualquier tipo de conexién, NPN o PNP
e Con aislamiento galvanico

¢ Proteccion frente a cortocircuitos

e Tensién max.: 36 V DC

¢ Frecuencia max.: 2000 Hz

e Consumo de corriente maxima admisible: consulte el
capitulo6.7, 6.8 0 6.9

Todas las salidas analégicas («AOx»)

e Corriente 4...20 mA

e Incertidumbre: +0,5 % del valor medido

e Cualquier tipo de conexion, en modo pozo o fuente
e Con aislamiento galvanico

e Con proteccion contra polaridad inversa

¢ Impedancia de lazo max.: 1100 Q con 36 V DC, 610 Q con
24V DC, 100 Q con 12V DC

6.10.5 Especificaciones del médulo «pH/ORP»

Medicién del pH

e Rango de medicion del pH

¢ Resolucion de la medicién del pH

e Variacion sistematica de la medicion del
pH

e Rango de medicion de la diferencia de
potencial

e Resolucion de la medicion de la difer-
encia de potencial

e Variacion sistematica de la medicion de
la diferencia de potencial

¢ Tipo de sonda de pH

e —2.00...+16,00 pH
e 0,01 pH
e +0,02 pH + error de la sonda de pH

e —600...+600 mV
e 0,1 mV
e +1 pH + error de la sonda de pH

e Electroquimica

Consumo de potencia

0,1 VA

Medicién del potencial redox

e Rango de medicion del potencial redox

e Resolucion de la medicion de la difer-
encia de potencial

e Variacion sistematica de la medicion de
la diferencia de potencial

¢ Tipo de sonda para el potencial redox

e —2000...+42000 mV
e 0,1 mV
e +1 mV + error en la sonda de ORP

¢ Electroquimica

Medicién de la temperatura

e Rango de medicion
e Resolucion de la medicion
e Variacién sistematica de la medicion

¢ Tipo de sensor de temperatura

e -25..4130 °C

e (0,1°C

e +1 °C + error en la sonda de temperatura
e Pt100 o Pt1000, con 2 o 3 conductores
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6.10.6 Especificaciones del mdédulo de conductividad «COND»

Medicion de la resistencia 50...1 MQ
(sin sensor de conductividad conectado)
Consumo de potencia 0,25 VA

Tipo de sonda de conductividad

Con 2 o 4 electrodos; las especificaciones de las celdas
Burkert se describen en el respectivo manual de uso.

Medicién de la conductividad
(con sensor de conductividad conectado)

¢ Rango de medicidn
¢ Resolucion de la medicion
¢ Variacién sistematica de la medicion

¢ 0,000 uS/cm...2 S/cm (en funcion del sensor de
conductividad)

e 10-° S/cm

¢ +0,5 % del valor medido + error en el sensor de
conductividad

Medicidn de la resistencia
(con sensor de conductividad conectado)

e Rango de medicion
e Resolucion de la medicion

e Variacion sistematica de la medicion (sin
sensor)

¢ 0,500Q.cm...100 MQ.cm (enfuncion del sensorde conductividad)
e 10-' Q.cm

e +0,5 % del valor medido + error en el sensor de
conductividad

Medicion de la temperatura

¢ Rango de medicion

¢ Resolucion de la medicién

¢ Variacion sistematica de la medicion
¢ Tipo de sensor de temperatura

e —40 °C...+200 °C

e +0,1°C

e +1 °C + error en la sonda de temperatura
¢ Pt100 o Pt1000, con 2 o 3 conductores

6.10.7 Especificaciones del mdédulo de Ethernet M1

Consumo de potencia 2,2 VA
Protocolos de red compatibles e Modbus TCP
e PROFINET

e Ethernet/IP

Luces LED

e 2 |luces LED Link/Act (amarillo)
e 2 |uces LED Link (amarillo)

Conexion eléctrica

e 2 conexiones para un conector RJ45
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6.11 Especificaciones del protocolo Ethernet industrial

6.11.1 Protocolo Modbus TCP
Puerto TCP 502
Protocolo Protocolo internet, versién 4 (IPv4)
Topologia de red e Arbol

e Estrella

e Lineal (cadena margarita abierta)
Configuracion IP e |P fija

e BOOTP (protocolo Bootstrap)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Velocidad de transferencia

10y 100 Mbit/s

Capa de transporte

Ethernet Il, IEEE 802.3

Codigos de funciones Modbus

3,4,16, 23

Registro de lectura/escritura

Méx. 125 registros de lectura y 123 registros de escritura por
cada telegrama

Modo de mensaje

Server

Entrada (Target to Originator)

e Todos los datos sobre diagnédstico y errores tienen maxima
prioridad, y se pueden consultar desde un PLC (consulte las
instrucciones adicionales sobre la comunicacién digital para el
Tipo 8619).

e Al/ DI/ AO / DO: valor, estado, unidades
e Equipos y médulos: estado

e Funciones: valor, estado, unidades

e PDO: valor, estado, unidades

Salida (Originator to Target)

20 Process Variables Network (PVN)

Al = Entrada analdgica, AO = Salida analdgica, DI = Entrada digital, DO = Salida digital, Target = Server,

Originator = Client.
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6.11.2 Protocolo PROFINET
Tipo de producto Equipo de E/S de campo compacto
Especificaciones de PROFINET 10 V2.3
Topologia de red e Arbol
e Estrella

e Anillo (cadena margarita cerrada)
e Lineal (cadena margarita abierta)

Administracién de redes

e LLDP (Link Layer Discovery Protocol)

e SNMP V1 (Simple Network Management
Protocol)

e MIB-II (Management Information Base)

Otras funciones soportadas

e DCP (Discovery and Configuration Protocol)
e VLAN y Priority-Tagging

e Shared Device

¢ Protocolo RTC (Real Time Cyclic): clase 1

Velocidad de transferencia

100 Mbits/s duplex completo

Capa de transporte

Ethernet Il, IEEE 802.3

Clase de conformidad maxima compatible CC-B
Redundancia de medios (con topologia de anillo) Compatible con clientes MRP
Tiempo de ciclo minimo 64 ms

Entrada de datos ciclicos (equipo a I0-Controller o
equipo a |O-Supervisor)

¢ Todos los datos sobre diagndstico y errores
tienen maxima prioridad, y se pueden consultar
desde un PLC (consulte las instrucciones adicio-
nales sobre la comunicacién digital para el Tipo
8619).

e Al / DI/ AO / DQ: valor, estado, unidades
e Equipos y médulos: estado

e Funciones: valor, estado, unidades

e PDO: valor, estado, unidades

Salida de datos ciclicos (I0-Controller a equipo o
I0-Supervisor a equipo)

20 Process Variables Network (PVN)

Multiples Application Relations (AR)

El equipo puede procesar simultaneamente hasta
2 AR de E/Sy 1 AR de Supervisor-DA.

Archivo GSDmI

Disponible para descarga en: burkert.es

Al = Entrada analégica, AO = Salida analdgica, DI = Entrada digital, DO = Salida digital.
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6.11.3 Protocolo EtherNet/IP

Protocolo Protocolo internet, version 4 (IPv4)
Topologia de red e Arbol
e Estrella

¢ DLR (Device Level Ring) con cadena margarita
cerrada

¢ | ineal con cadena margarita abierta

Configuracion IP

e |P fija
e BOOTP (protocolo Bootstrap)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Servicios de restablecimiento CIP
(Common Industrial Protocol)

Servicio de restablecimiento (tipo 0 o tipo 1) del
objeto de identidad

Velocidad de transferencia

10 y 100 Mbit/s

(Medium Dependent Interface)

Modos duplex Semiduplex, Duplex completo, Autonegociacion
Capa de transporte Ethernet Il, IEEE 802.3
Modos MDI auto-MDIX

Objetos estandar predefinidos

e |dentity (Ox01)

e Message Router (0x02)

e Grupo de montaje (0x04)

e Connection Manager (0x06)

e DLR (0x47)

e QoS (0x48)

e Placa para la CPU E/A MO (0x64)
e Funciones (0x65)

e Médulos de ampliacion (0x66)
e Mdédulo de Ethernet (0x67)

e Interface TCP/IP (OxF5)

e EtherNet Link (0xF6)

RPI (Requested Packet Interval)

® Minimo: 100 ms
e Maximo: 9999 ms

Entrada (Consumer a Producer o Adapter a Scanner)

e Todos los datos sobre diagndstico y errores tienen
maxima prioridad, y se pueden consultar desde
un PLC (consulte las instrucciones adicionales
sobre la comunicacion digital para el Tipo 8619).

e Al / DI/ AQO / DO: valor, estado, unidades
e Equipos y médulos: estado

¢ Funciones: valor, estado, unidades

e PDO: valor, estado, unidades

Salida (Producer to Consumer o Scanner to Adapter)

20 Process Variables Network (PVN)

Archivo EDS

Disponible para descarga en: burkert.es

Al = Entrada analdgica, AO = Salida analdgica, DI = Entrada digital, DO = Salida digital, Consumer = Server,

Producer = Client, Adapter = Server, Scanner = Client.
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7 INSTALACION Y CABLEADO

71 Indicaciones de seguridad

A PELIGRO

Existe riesgo de lesiones debido a descargas eléctricas.

» Si esta previsto utilizar una variante el equipo de 12...36 V DC en un ambiente humedo o en exteriores,
se debe limitar la tension de trabajo maxima a 35 V DC.

» Antes de empezar a trabajar en la instalacion o en el equipo, desconecte la tension y asegurela frente a
una conexioén involuntaria.

» Todo instrumento conectado al equipo debera estar doblemente aislado respecto a la red de distribu-
cion eléctrica segun la norma UL/EN 61010-1.

» Respete las correspondientes disposiciones sobre prevencion de accidentes y seguridad en equipos
eléctricos.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones en caso de instalacién indebida.

» Las instalaciones eléctricas solamente podran ser llevadas a cabo por personal técnico autorizado con
las herramientas adecuadas.

» La instalacion eléctrica del edificio en el que se va a instalar el equipo debera estar equipada con un
interruptor de sobrecarga o con un disyuntor.

> Instale el interruptor de sobrecarga o el disyuntor en un lugar de facil acceso.

» |dentifique el interruptor de sobrecarga o el disyuntor como dispositivo de desconexion de la corriente
eléctrica.

» Utilice para ello los dispositivos de proteccion contra sobrecarga adecuados. En una versién con
110...240 V AC se deben tener previstos dispositivos de proteccion frente a sobrecorrientes en las
lineas conductoras y de toma a tierra.

» En el caso de una variante de 12...36 V DC, no haga funcionar el equipo con tension alterna o con una
tension continua superior a 36 V DC +10%.

» En el caso de una variante de 110...240 V AC, no haga funcionar el equipo con tensiéon continua o con
una tension alterna superior a 240 V AC.

» Respete la norma NF C 15-100/IEC 60634.
» Utilice preferiblemente sondas o sensores Blirkert.
» Lea y respete los manuales de instrucciones de todos los instrumentos que se conectan al equipo.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

» En el caso de un 8619 multiCELL WM, solamente se permitira a personal autorizado colocar o extraer
una tarjeta de memoria en la unidad de lectura/escritura.

Peligro de lesiones por conexidn involuntaria del sistema o por nueva puesta en marcha incontrolada.
» Asegure la instalacion frente a un accionamiento imprevisto.

» Después de cualquier intervencion realizada en el equipo, asegurese de que se vuelva a poner en mar-
cha de forma controlada.

En el caso de una instalacién con Ethernet, respete la norma ISO / IEC 61918.
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Proteja el equipo frente a interferencias electromagnéticas, radiaciones UV e influencias meteo-
rolégicas si lo utiliza en exteriores.

7.2 Procedimiento de instalacion

1. Realizacién de la instalacion mecanica: consulte las indicacion del capitulo 7.2.1 0 7.2.2 en funcion de la
variante.

2. Cableado del equipo: consulte las indicaciones del capitulo 7.3 en funcién de la variante.

7.21 Instalacion de un 8619 multiCELL en una carcasa o en un
armario de distribucion

— Respete las siguientes indicaciones para instalar el equipo, que se suministra ya montado, en una
carcasa o en un armario de distribucion.

92 +05/-0 Paso 1:

— Asegurese de que el espesor de la puerta de la
carcasa o del armario de distribucion sea inferior
a4 mm.

5
«——
A

5
>

O >
¢

— Asegurese de que alrededor del hueco recortado
y en la parte interna del armario haya suficiente
espacio para poder colocar sin problemas los 4
elementos de fijacion.

1 ——t

92 +0,5/-0

— Realice un corte en la puerta de la carcasa o del
—————— armario dejando un hueco de acuerdo con la
norma CEl 61554:1999 (DIN 43700).

<

Esta representacion no esta hecha a escala.
Las dimensiones se indican en mm.

c Paso 2:
arcasa

Prepare los 4 elementos de fijacion:
x4

— Introduzca un tornillo en cada equipo.
Tornillo

— Apriete el tornillo hasta que el extremo del vastago
del tornillo esté enrasado con el equipo.
Paso 3:

— Introduzca la carcasa por el hueco con las conex-
iones hacia atras hasta llegar al tope.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Paso 4:

— Introduzca el gancho del primer elemento de
fijacién por la ranura de la carcasa (1).

— Tire del elemento de fijacion (2).

Paso 5:

— Apriete el elemento de fijacién con la mano hasta
que quede enrasado con el equipo ,de manera
que los ganchos queden colocados en su sitio.

Paso 6:

— Apriete completamente los tornillos con un
destornillador adecuado.

— Repita los pasos 4 a 6 para colocar los 3 ele-
mentos de fijacion restantes.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Fig. 11:  Montaje del equipo en una carcasa o en un armario de distribucion

7.2.2 Instalacién de un 8619 multiCELL WM sobre un soporte
ATENCION
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ATENCION
Riesgo de danos materiales debido a prensaestopas sueltos. El cuerpo del prensaestopas viene ator-
nillado de serie a la carcasa con un par de apriete de 5,5 Nm (4,06 |bf-ft).

» Antes del montaje de la carcasa para instalacion en pared en su soporte, compruebe si los cuerpos de
los prensaestopas estan firmemente apretados. Si los cuerpos de los prensaestopas estuviesen flojos,
apriételos aplicando un par de 5,5 Nm £20 % (4,06 Ibf-ft £20 %).

El 8619 multiCELL WM se puede instalar sobre un soporte mediante la placa para de montaje en pared.

— Seleccione un lugar de montaje adecuado como sigue:

¢ | a superficie debera estar nivelada.

¢ La temperatura superficial del soporte estara por debajo de los 100 °C.
e La pantalla estara a la altura de los ojos.

e Habra suficiente espacio para poder abrir la carcasa con un angulo de 180°.

Paso 1: retire la placa para fijacion en pared del
equipo.

1. Presione la pestafa para desbloquear el equipo.
2. Levante el equipo.

3. Separelo de la placa para fijacion en pared.

Paso 2: coloque la placa para fijacion en pared en el

p \ soporte.
Los tornillos y arandelas no se incluyen en el
AN @ alcance de suministro.

— Realice taladros en el soporte segun las dimen-
siones que se indican en la figura de la izquierda.

— Utilice 4 tornillos de 6 mm de diametro capaces

H de soportar el peso del equipo y que sean adec-

90

uados para el soporte.

— Coloque una arandela con cada tornillo.

— Coloque los 4 tornillos en la placa para fijacion
en pared y en los taladros realizados en el

Esta representacion no esta hecha a escala. soporte.
Las dimensiones se indican en mm.

— Apriete en cruz los 4 tornillos con un par maximo
de giro de 5,3 Nm. (3,91 Ibf-ft)
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Paso 3: Montaje del equipo sobre la placa de
fijacion.

Guias de deslizamiento | —> Alinee la base de las piezas deslizantes con las

/\ guias de deslizamiento.
© ©
O
ol [] leo
(-

— Introduzca las 4 piezas deslizantes en las 4 guias
de deslizamiento hasta que se escuche como
encajan.

Fig. 12:  Instalacion de un 8619 multiCELL WM sobre un soporte

7.3 Cableado eléctrico

A PELIGRO

Existe riesgo de lesiones debido a descargas eléctricas.

» Si esta previsto utilizar una variante el equipo de 12...36 V DC en un ambiente himedo o en exteriores,
se debe limitar la tensién de trabajo maxima a 35 V DC.

» Antes de empezar a trabajar en la instalacion o en el equipo, desconecte la tension y asegurela frente a
una conexion involuntaria.

» Todo instrumento conectado al equipo debera estar doblemente aislado respecto a la red de distribu-
cién eléctrica segun la norma UL/EN 61010-1.

» Respete las correspondientes disposiciones sobre prevencion de accidentes y seguridad en equipos
eléctricos.
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En la parte trasera del equipo, en funcion de la version solicitada, hay colocadas unas tapas que
cierran las ranuras que quedan libres.

» No retire dichas tapas de la placa trasera.

@ En el caso de una instalacién con Ethernet, respete la norma ISO / IEC 61918.

7.3.1 Recomendaciones para el cableado de un 8619 multiCELL
44
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WM

ATENCION

En el caso de un 8619 multiCELL WM, podria resultar danado el cable plano que conecta la pantalla
con la platina.

» Abra y cierre con cuidado la tapa de la carcasa.
> Evite atrapar el cable plano.

» No tire del cable plano.

» Manipule el cable plano con cuidado.

» Si se desconecta el cable plano, vuelva a conectarlo con cuidado.

ATENCION
Un 8619 multiCELL WM podria resultar danado si el equipo no esta firmemente asentado.

» Asegurese de que las tuercas de los prensaestopas que no se utilicen estén firmemente apretadas
(cada prensaestopas viene de fabrica con un tapon sellante).

» Una vez finalizados la instalacion mecanica y el cableado, apriete firmemente los prensaestopas con un
par de 4,5 Nm =20 % (3,32 Ibf-ft +20 %).

» Una vez finalizados la instalacion mecanica y el cableado, apriete firmemente en cruz los 4 tornillos de
la cubierta con un par de 1,4 Nm + 20 % (1,083 Ibf-ft +20 %).

— Antes de realizar el cableado, instale el equipo segun las indicaciones del capitulo 7.2.1 o del capitulo
7.2.2.
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7.3.2 Especificaciones de los cables y conductores

— Utilice un cable apantallado (no se incluye en el alcance del suministro) con una temperatura maxima de
funcionamiento de mas de 90°.

— Ultilice cables y conductores eléctricos con unas dimensiones que se correspondan con las especifica-
ciones descritas en la Tabla 4.

— Para una versién Ethernet, utilice cables RJ45 que se correspondan con las especificaciones descritas
en la Tabla 5.

Las conexiones eléctricas se realizan a través de regletas y, en el caso de las variantes con Ethernet, de los
puertos RJ45:

e directamente en el caso de un 8619 multiCELL.

e a través de prensaestopas en el caso de un 8619 multiCELL WM.

Tabla 4:  Especificaciones de los cables y conductores para las regletas

Diametro exterior del cable 6...12 mm (4 mm si se utiliza una junta de entrada
(8619 multicell WM) multiple)

Seccion transversal del conductor local de tomaa | 0,75...1,5 mm

tierra (versiones de 12...36 V DC)

Seccion transversal del cable de conexion del min. 1,5 mm?

conductor de proteccidn (versiones de 110...240 V

AC)

Seccion transversal del conector rigido H05(07) V-U |0,2...1,5 mm?, no aislado 7 mm

Seccion transversal del conductor flexible H05(07) 0,2...1,5 mm?, no aislado 7 mm
V-K
Seccion transversal de un conductor con terminal 0,2...1,5 mm?, no aislado 7 mm
de cable no aislado
Seccidn transversal de un conductor con un terminal | 0,2...0,75 mm?, no aislado 7 mm
de cable aislado

Tabla 5:  Especificaciones del cable RJ45

Para poder garantizar el cierre completo de la puerta en una version Ethernet montada en pared,
utilice conectores RJ45 con unas dimensiones maximas de 45 mm, incluyendo el radio de flexién
del cable Ethernet.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Cable apantallado Minimo necesario: FTP
Categoria minima 5e / CAT-5
Longitud Max. 100 m

46

espanol



Tipo 8619 e

burkert

Instalacion y cableado FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

7.3.3 Cableado de la fuente de alimentacién de 12...36 V DC para
un 8619 MmultiCELL

— Utilice una fuente de alimentacién de 12...36 V DC filtrada y regulada.

— Una mediante cables la fuente de alimentacion de 12...36 V DC con la placa para la CPU «M0» de un
8619 multiCELL.

— Conecte la puesta a tierra funcional de la instalacion con el tornillo de puesta a tierra del equipo (con-
sulte los capitulos 5 y Abb. 1) a través de un terminal de cable con anilla adecuado para el tornillo de
toma a tierra M4 y para el conductor de toma a tierra.

Apriete aplicando un par de 1 Nm +20 % (0,74 Ibf-ft 20 %).

— Conecte el apantallamiento de cada uno de los cables a un terminal «<FE» (puesta a tierra funcional) para
garantizar una conexion equipotencial en la instalacion.

12-36 VDC

—
remeseamensesn LJLLIU00000000000000000

suppLy [Pwr oUT| DIt | Di2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Terminales atornillados extraibles, 21 posiciones, negro

Fig. 13:  Cableado de la fuente de alimentacion de 12...36 V DC para un 8619 multiCELL
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7.3.4 Cableado de la fuente de alimentacién de 12...36 V DC para
un 8619 multiCELL WM DC

— Utilice una fuente de alimentacién de 12...36 V DC filtrada y regulada.
— Ultilice el prensaestopas que estd mas a la derecha para hacer el cable de alimentacion.

— Coloque la fuente de alimentacion de 12...36 V DC para un 8619 multiCELL en una regleta con la
denominacién 12...36 V DC.

— Conecte la puesta a tierra funcional de la instalacion con el tornillo de puesta a tierra del equipo (con-
sulte los capitulos 5 y Abb. 2) a través de un terminal de cable con anilla adecuado para el tornillo de
toma a tierra M4 y para el conductor de toma a tierra.

Apriete aplicando un par de 1 Nm = 20 % (0,74 Ibf-ft £20 %).

— Conecte el apantallamiento de cada uno de los cables a un terminal «FE» (puesta a tierra funcional) para
garantizar una conexién equipotencial en la instalacion.

Terminales atornillados
extraibles, 2 posiciones,
verde

Fuente de
alimentacion

Fig. 14:  Cableado de la fuente de alimentacion de 12...36 V DC para un 8619 multiCELL WM
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7.3.5 Cableado de la fuente de alimentacion de 110...240 V DC
para un 8619 multiCELL WM AC

— Desatornille la cubierta de
proteccion de la regleta de
terminales de conexion de
la fuente de alimentacion y
retirela.

Terminales atornillados | = Ultilice el prensaestopas

extraibles, 2 posiciones, |  Que esta mas a la derecha
para hacer el cable de

alimentacion.

— Coloque la fuente de ali-
mentacioén de 110...240 V
DC para un 8619 multiCELL
WM AC en una regleta con
la denominacion 110...240
V DC.

110-240 v~

— Conecte la puesta a tierra
funcional de la instalacion
con el tornillo de puesta a
tierra del equipo (consulte
los capitulos 5y Abb. 3) a
través de un terminal de
cable con anilla adecuado
para el tornillo de toma a
tierra M4 y para el con-
ductor de toma a tierra.
Apriete aplicando un par de
1 Nm £ 20 % (0,74 Ibf-ft +20
%).

L: Conductor activo

N: Conductor neutro
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— Coloque la cubierta de
proteccioén y atornillela
firmemente.

Fig. 15:  Cableado de la fuente de alimentacion de 110...240 V DC para un 8619 multiCELL WM AC
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7.3.6 Alimentacion de un instrumento externo a travées de un 8619
multiCELL

El equipo, en su versién para armario de distribucion, puede utilizarse para alimentar un instrumento
externo, por ejemplo un sensor de caudal, con una tensién idéntica a la tension de alimentacién de ese
equipo.

El suministro de corriente se realiza a través de la placa para la CPU «M0» de un 8619 multiCELL.

12..36 VDC

Suministro eléctrico dis-

ponible para un instrumento
externo

s [LTOOOO00000000000000

R - N- -} RN

supPLY [PwrouT| DIt | D2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Terminales atornillados extraibles, 21 posiciones, negro

Fig. 16:  Alimentacion de un instrumento externo a través de un 8619 multiCELL

7.3.7 Alimentacion de un instrumento externo a través de un 8619
multiCELL WM

El equipo se puede utilizar para suministrar corriente a varios instrumentos externos, como por ejemplo
sensores de caudal o sensores de conductividad.

— Para suministrar corriente a un equipo, se conecta a un terminal atornillado positivo y negativo de la
regleta «POWER OUT».

Tension disponible en la regleta <POWER OUT» de color verde de un 8619 multiCELL WM:

e se corresponde con la tensién de alimentacién del 8619 multiCELL WM DC, que se alimenta con una
tension de 12...36 V DC.

e se corresponde con una tensién de 24 V DC en el caso del 8619 multiCELL WM AC, que se alimenta con
una tensién de 110...240 V AC.
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Terminales atornillados extraibles, 12
posiciones, verde

Fig. 17:  Alimentacion de un instrumento externo a través de un 8619 multiCELL WM *
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7.3.8 Cableado de las entradas y salidas de la placa para la CPU

«MO»

La placa para la CPU «MO0» tiene:

e 2 entradas digitales (sefaladas como DI1 y DI2), por ejemplo para conectar un sensor de caudal

e 2 salidas analogicas de 4...20 mA (sefialadas como AO1 y AO2)

e 2 salidas digitales (sefialadas como DO1 y DO2)

Las entradas y salidas estan aisladas galvanicamente y, por tanto, no tienen toma a tierra.

Primera entrada de 4...20 mA
(en el instrumento externo)

\—COVDC

Segunda salida digital
(en el instrumento externo)

Segunda entrada de
4..20 mA

(en el instrumento
externo)

12..36 VDC’J

Primera salida digital
(en el instrumento ex-
terno)

Carga 1

5..36 VDCe——

5..36 VDC
12..36 VDC
12..36 VDC

—F

0VDC

12..36 VDC

L

'_'_'TT. 0VDC

(3
[
5
L3

00000 i -

D_
D+
D-
FE
I+

T
Ll
w

Terminales atornillados
extraibles, 21 posi-
ciones, negro
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«MO».

FE = Puesta a tierra funcional

| pit | pi2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

DI, DI2, AO1, AO2, DO1 y DO2: denominacién en el menu de configuracion de la placa para la CPU

Fig. 18:  Cableado de las entradas y salidas de la placa para la CPU «MO0»
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7.3.9 Ejemplos de conexion de caudalimetros a un 8619 multiCELL

NPN

12..36 VDC

Fuente de ali-
mentacion 12 sluty ittt 5

i "\/\"

] [ T
o Iados.e_xtralbles, 21 Fawo WA dwe oo w funcional
5 posiciones, negro
5 suppLY [PwrRouT| DIt [Di2 | [FE| AO1 | AO2 [FE| DO1 | DO2 |FE
§ Fig. 19:  Cableado de 2 sensores de caudal Tipo 8030 a través de 2 conectores Tipo 2508 o Tipo 2518
[0
2 8041
= > ~
3 8077 Pls-Plg+PE V- V+ 4..20 )
3 o o) (RININIRIAIE
7 g ) S v g ¢ |
j?,’: |< — o D (=3
o o o
@ o 9 ¢
y o 9 «©
g a Z| m
? 12..36 VDC| |
S L
>
w
w
2
w0
S
§ Fuente de
S alimentacioén e il B
E I '/\‘
= ; —

EmmmmmwDDD@@DDDD@DDDDDDDDDDDF&Hmmwma
lados extraibles, 21 funcional
posiciones, negro |3 = I [+ B A6 & el £ 4 £ i p e F el
suppLY [AwWR ouT| [Dit | DIg [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Fig. 20:  Cableado de un sensor de caudal Tipo 8077 y un sensor de caudal Tipo 8041
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7.3.10 Ejemplos de conexion de una electrovalvula a un 8619
multiCELL WM

La electrovalvula se puede conectar al equipo a través de la placa para la CPU «M0» o del mdédulo de salida
«OUT».

Si conecta una electrovalvula al equipo, conecte un diodo de libre circulacion en paralelo a la electro-
valvula. Si conecta la electrovalvula a través de un conector Tipo 2508 o Tipo 2518, dicho conector estara
disponible con un diodo de libre circulacién integrado.

Electrovalvula

12..36 VDC

—

Terminales atornill xtraibl
e ales atornillados extraibles, . 0VDC

21 posiciones, negro

DDDDDDDDDDDDDDD@DDDDD

+ +
dadatl + o+ F e Fpe

|
1

| o1 | pi2 [Fel ao1 | ao2 [Fel po1 | po2 [FE

Fig. 21:  Cableado de una electrovalvula con la placa para la CPU «MO0» del equipo
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7.3.11

Identificacion de las conexiones en los mdédulos de ampliacion

Si se utilizan unas regletas diferentes a las suministradas con el equipo, no estaran identificadas.

La Fig. 22 permite marcar los terminales.

MEMORY CARD

MOfl® 8 ® ® 8 ® ® 8 ® @ 8 8 ® 8 @ @ 8 ©@ @ B ®

|SUPPLY |PWR 0UT| DI1 | DI2_|[FE| AO1 |AO2 |[FE|DO1 |DO2 |FE|

N iy N

.
[y

M1 eeaeeane::a

eneenaen;’a‘MZ

Terminal 1 Terminal 9
MEMORY CARD

MONoooo.oo.oo.oo.oo.oo.oH

|SUPPLY [PWR oUT| DI1 | DI2 |FE| AO1|AO2 |FE|DO1 |DO2 |I'=E|
M1 als ® @8 8 ® 8 s'-'@" M2
PORTZ% PORTI 8/® ® 8 8 8 @ sl'.‘o M4

= =

i
M5 [ ; M6
Terminal 1 Term:inal 9

Fig. 22:

Identificacidn de loa terminales en los mddulos de ampliacion
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7.3.12 Cableado de Ethernet industrial

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones en caso de instalacién indebida.

» Las instalaciones eléctricas solamente podran ser llevadas a cabo por personal técnico autorizado con
las herramientas adecuadas.

Conexion RJ45 Conexion Asignacion de las
conexiones

TX+

TX-

RX+
N. B:
N. B:
RX-

N. B:
N. B:
Carcasa FE

o)
| i |

[
I
12

RN
FTTTT
345678

O N Ok W N =

Fig. 23:  Asignacion de cada una de las conexiones RJ45

Para el montaje en pared, se puede preparar un cable de conexién o utilizar un adaptador RJ45-M12 como
se describe a continuacion. Consulte el capitulo 17.

Preparacion de un cable de conexién para montaje en pared:

— Seleccione un conector RJ45 para uso industrial

Cable apantallado Minimo necesario: FTP
Categoria minima 5e / CAT-5
Longitud Max. 100 m

— Para poder garantizar el cierre completo de la puerta del equipo, utilice conectores RJ45 con unas
dimensiones maximas de 45 mm, incluyendo el radio de flexiéon del cable Ethernet.

— Lleve el cable por el prensaestopas del equipo.

— Introduzca el conductor como indican los datos proporcionados por el fabricante del conector RJ45 y
segun la norma ISO / IEC 11801.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

— Crimpe el conector RJ45.
— Enchufe el conector RJ45 en el correspondiente puerto RJ45.

— Realice los ajustes necesarios en la conexion Ethernet. Obtendra mas informacion en la documentacion
complementaria sobre la comunicacion digital del Tipo 8619, disponible en: burkert.es.
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7.3.13 Ejemplo de conexidon del médulo Ethernet

8619

PORT2 PORT1

[T ]

Ordenador

SPS

Fig. 24:  Ejemplo de conexidn de un ordenador y un PLC al médulo Ethernet
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7.3.14 Cableado del mdédulo «INPUT»
El moédulo «INPUT» incluye:

e 2 entradas analdgicas,

e 2 entradas digitales.

Las entradas estan aisladas galvanicamente y, por tanto, no tienen toma a tierra.

Primera entrada de 0/4...20 mA
(en el instrumento externo)

[FI-]

\—oOVDC

Segunda entrada de 0/4...20 mA (en el instrumento externo)

+|- 5..36 VDC

12..36 VDC 'J L Primera salida digital
T (en el instrumento externo)

O Segunda salida digital
g 8 ﬂ (en el instrumento externo)
o > !

8 g [

>

o 0VDC

v

5 ¢ 12..36 VDC

mif

1 2[3 4[s]6 7[8 9
(A1) (AI2) (D11) (DI2) (Denominacién del médulo de entrada adicional

\/ \/ Mx en el menu de configuracion)

Entradas Entradas
analdgicas: digitales

Terminales atornillados
extraibles, 9 posiciones,
verde

+
+
+

A+G—
[
[
[H

e[
[}
[H
[H
[
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FE = Puesta a tierra funcional

Fig. 25:  Conexion de las entradas analdgicas a un transmisor de corriente de 2 hilos y conexidn de las entradas digitales
del moédulo «INPUT»
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Primera entrada de
0/4...20 mA (en el

Segunda entrada de
0/4...20 mA (en el

Terminales atornil-

lados extraibles, 9
posiciones, verde

+
<<<EDDQD

FE = Puesta a tierra funcional

1 2]3 4|s5]6 7|8 9

(A1) (AI2) 1) (D12)
Entradas Entradas
analdgicas: digitales

instrumento externo) ,T'Trj +]- _| instrumento externo)
12..36 VDC’J 12..36 VDC’J
0VDC e——
0VDC

@) + Primera salida digital

(@] _ (en el instrumento externo)

> 0 VDC e——

©

« 12..36 VDC

N I

- + s . :

egunda salida digital
- (en el instrumento externo)
I T T .l [———°0VDC

(Denominacién del moédulo de entrada adi-
cional Mx en el menu de configuracién)

Fig. 26:

Conexion de la entrada analdgica Al1 en modo fuente y de la entrada analdgica Al2 como pozo a un transmisor de
corriente de 3 hilos (p. ej. Tipo 8025 con salidas de relé) y conexion de las entradas digitales del médulo «INPUT:

Primera salida de
0...5/10 VDC
(instrumento externo)

FI-IV]

12..36 VDC’J

OVDCe—

Terminales atornilla-

dos extraibles, 9 posi-
ciones, verde

1

FE = Puesta a tierra funcional

2|3 4|5|6 7|8 9

(A1) (AI12) (DI1) (DI2)
Entradas Entradas
analdgicas: digitales

+ Primera salida digital
Lé 0VDC e - (en el instrumento externo)
8 12..36 VDC
ﬂ T— + Segunda salida digital
- (en el instrumento externo)
N { ——=0VDC

(Denominacién del médulo de entrada adi-
cional Mx en el menu de configuracion)

Fig. 27:
mddulo «INPUT»

Conexion de las entradas analdgicas a un transmisor de corriente y conexion de las entradas digitales del
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7.3.15 Ejemplo de conexién del sensor de cloro Tipo 8232 (humero de
articulo 568523 o0 568524) al mdédulo «INPUT»

ATENCION

El sensor de cloro Tipo 8232 podria resultar danado por la fuente de alimentacién de corriente.

» Suministre una tension de 12...30 V DC al sensor de cloro.

Fuente de alimentacién
de tension del sensor de

cloro
12..830VDC
+|- |
Terminales
atornillados
extraibles, 9

posiciones, verde

HO000000

<X < iada

2

Sensor de
cloro con
conector M12
de 5 pines

1 2]3 4[s5|6 7]8 9
(A1) (AI12) (DI1) (DI2)
Maddulo «INPUT» del equipo

Fuente de alimentacion de
tensién del sensor de cloro

12..30VDC

Terminales
atornillados

2

Sensor de
cloro con
conector M12
de 5 pines

extraibles, 9
posiciones, verde

UunanEnnn

[P | 1 1
<X <Wiaga

1 2|3 4[s5|6 7|8 9
(A1) (AI2) (DI1) (DI2)
Moddulo «INPUT» del equipo

FE = Puesta a tierra funcional

Fig. 28:  Posibles conexiones de un sensor de cloro Tipo 8232 (nimero de articulo 568523 o 568524) con ali-
mentacion de corriente a través de una fuente de tension externa
1: No conectado
2: V+ (color blanco, si se utiliza un cable con numero de articulo 438680,
560365 o 563108)
3: 0V DC (color azul, si se utiliza un cable con nimero de articulo 0 0 438680,
560365 o 563108)
() 4: No conectado
5: No conectado
Fig. 29:  Asignacion de las conexiones del conector M12 de 5 pines del sensor Tipo 8232
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7.3.16 Ejemplo de conexidon de un sensor de cloro Tipo 8232
(numero de articulo 565164) al médulo «INPUT»

ATENCION

El sensor de cloro Tipo 8232 podria resultar danado por la fuente de alimentacién de corriente.

» Suministre al sensor de cloro una tension de 9...30 V DC.

Color del conductor del sensor de cloro (nimero de articulo | Sefial

565164)

Verde Senal de tensién negativa
Amarillo Senal de tensién positiva
Blanco Alimentacién positiva
Marrén Alimentacién negativa

9..30 VDC

MO: terminales atornillados
extraibles, 21 posiciones,
negro

Fuente de alimentacion del equipo DDD@@DDDDDDDDDDDDDDDD

w +
e

i

'+'LLI+.+.E+|+|LIJ

Marrén

Sensor de cloro
(versién mV)

FE = Puesta a tierra funcional

Amarillo

Terminales atornil-
lados extraibles, 9|+ & * & w * A4 % 4
posiciones, naranja

Verde

00000000

L Qo [a)

1 2[3 4|s]6 7[8 9
(A1) (AI2) (D) (DI12)
Modulo «INPUT» del equipo

Fig. 30:
8619 multiCELL

Conexidn del sensor de cloro Tipo 8232 (version mV, con numero de articulo 565164), alimentado a través del
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7.3.17 Cableado del mdédulo de salida «OUT»
El moédulo «OUT» incluye:

e dos salidas analdgicas de 4...20 mA,

¢ dos salidas digitales.

Las entradas estan aisladas galvanicamente y, por tanto, no tienen toma a tierra.

Primera entrada de 4...20 mA Segunda entrada de 4...20 mA
(en el instrumento externo) (en el instrumento externo)
[+1-] [+1-]
|_’ OVDC 5. 36 voooJ
Carga 1

8 ¥
0VDCe—|-

12..36 VDC

[ H—+——=12.36VDC
i
o
<
|w)

o)
Q [LIH]
Q
=
«Q
Q
N

Terminales atornillados
extraibles, 9 posiciones, |,
negro

1 2[3 4[s5]6 7|8 © (Denominacion del médulo de salida Mx en el
(A01) (A02)  (DO1)(BO2)  meny de configuracion)

Salidas Salidas
analdgicas digitales

FE = Puesta a tierra funcional

Fig. 31:  Cableado del mddulo de salida «OUT»
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7.3.18 Cableado del médulo «pH/ORP»

¢ Realice el cableado del sensor pH de forma simétrica para evitar interferencias. En este caso, es
imprescindible realizar el cableado del electrodo equipotencial.

¢ Si el cableado del sensor de pH es asimétrico, la medicién del valor del pH podria ir variando con
el tiempo en caso de que el electrodo equipotencial no esté conectado.

Sensor de
Rango de medicion del temperatura

potencial redox

Electrodo de referencia TIIIIITIIIILIINLINN Y
Puente (no se incluye en el ——> ]

alcance del suministro) DDDDDDDDD

" 5 o FE = Puesta a tierra
w w L .
seeoso o P funcional

12 3|4 5]/6|7 8 9

Terminales atornillados
extraibles, 9 posiciones,
gris

Fig. 32:  Cableado de un sensor redox y un sensor de temperatura Pt100 o Pt1000 en un médulo «pH/ORP»

Rango de medicién del potencial

redox
Sensor de

temperatura

Electrodo de referencia

Electrodo para la

medicion del pH DDDDDDDDD

12 3[4 5[6[7 8 9

Terminales atornillados
extraibles, 9 posiciones,
gris

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

FE = Puesta a tierra funcional

Fig. 33:  Cableado de un sensor de pH, un sensor redox y un sensor de temperatura Pt100 o Pt1000 en un mddulo
«pH/ORP>»

62

espanol



Tipo 8619 e

burkert

Instalacion y cableado FLUID CONTROL SYSTEMS

Sensor de

Electrodo de referencia temperatura

(recomendado)

Transparente )
Electrodo equipotencial

Electrodo para la medicion
del pH  4--f-----oo--

Puente (no se incluye en el >

alcance del suministro) DDDDDDDDD

12 3|4 5|6|7 8 9

Terminales atornillados extraibles, 9 posiciones, gris

FE = Puesta a tierra funcional

™ Color de los conductores de los cables de conexién Biirkert con nimero de articulo 561904, 561905 o 561906.

Fig. 34:  Cableado de un sensor de pH y un sensor de temperatura Pt100 o Pt1000 en modo asimétrico en un modulo
«pH/ORP»

7.3.19 Ejemplo de conexion en un moédulo «pH/ORP»
g
s 2
Transparente °s
o O
0w Qo
L S E
Rango de medicién del - S8
potencial redox o <l s
o] €ra 9 I3
_ z S 2 |3
Electrodo de referencia = 2
=
B e il SE No conectado
Puente (no se incluye en——>[] :

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

el alcance del suministro) DDDDDDDDD e buosta s torma
W oo

W wwAa funcional
§a:n:(585fu>n-»°—°

12 3|4 5]6|7 8 9
Terminales atornillados extraibles, 9
posiciones, gris

™ Color de los conductores de los cables de conexién Biirkert con nimero de articulo 561904, 561905 o 561906.

@ Color de los conductores del sensor de temperatura Pt1000 con nimero de articulo 427023 y de su cable de conexién
Burkert con nimero de articulo 427113.
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Fig. 35:  Cableado de un sensor redox Tipo 8203 y un sensor de temperatura Pt100 o Pt1000 en un mddulo «pH/
ORP>»

e Realice el cableado del sensor pH de forma simétrica para evitar interferencias. En este caso, es
imprescindible realizar el cableado del electrodo equipotencial.

¢ Si el cableado del sensor de pH es asimétrico, la medicién del valor del pH podria ir variando con
el tiempo en caso de que el electrodo equipotencial no esté conectado.

Negro
Electrodo equipotencial (recomendado)

Sensor de temperatura
Electrodo de referencia

Transparente "

Electrodo para la medicién del
pH

FE = Puesta a tierra
wa oo wuwn ol funcional

123|45

6|789

Terminales atornillados extraibles, 9 posiciones, gris

™ Color de los conductores de los cables de conexién Biirkert con nimero de articulo 561904, 561905 o 561906.

) Color de los conductores del sensor de temperatura Pt1000 con nimero de articulo 427023 y de su cable de conexion
Burkert con nimero de articulo 427113.

Fig. 36:  Cableado de un sensor de pH Tipo 8203 y de un sensor de temperatura Pt1000 en modo simétrico

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Negro
Electrodo equipotencial (recomendado)
Electrodo de referencia SCD

= — L
(0] o = 3
) o < c
Electrodo para la medicion del| | & = 8 2
c o c @
pPHY & S 3 g

[ < o

Puente (no se incluye en el
] alcance del suministro)

FE = Puesta a tierra

14

w o

NO0Ho000no

O}

O wwow n

O »w ~ | funcional

12 3|4 5|6|7 8 9

Terminales atornillados extraibles, 9 posiciones, gris

™ Color de los conductores de los cables de conexién Biirkert con nimero de articulo 561904, 561905 o 561906.

@ Color de los conductores del cable de conexiéon Pt1000 con nimero de articulo 562628.

Fig. 37:  Cableado de un sensor de pH con un racor Immersion Tipo 8200 con Pt1000
Color del Senal - i)
conductor o8 s o
T t Sensor de pH 883 3 Elle g |2
ransparente ensor de p Z 3 3 g 5 E 5
~ m
. . o
Rojo (apantalla- Electrodo de referencia o o} Puente (no se
miento del cable Transparente 2 - ’i‘ incluye en el
coaxial) - alcance del
Azul Electrodo de rodio DDD DU(_:)DD suministro)
Verde/amarillo Apantallamiento del cable dHESIE R
Gris Cuerpo del sensor 123 | 45 |6 | 789
Verde Pt1000 Term,males atorr_ul!ados
extraibles, 9 posiciones,
Blanco Pt1000 gns
FE = Puesta a tierra funcional
Fig. 38:  Cableado de un sensor de pH Blirkert Tipo 8201 en modo simétrico mediante un cable de conexion Variopin

con numero de articulo 554856 o 554857
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0jo
-~

Gris Cuerpo del sensor Transparente ’i‘
Verde Pt1000 DDDDDUU (:)
Blanco Pt1000 SEEG3EBRR

1 2 3|4 5|6|7 8 9

Terminales atornillados
extraibles, 9 posiciones,
gris

FE = Puesta a tierra funcional

. Tipo 8619
burkert 5
FLUID CONTROL SYSTEMS Instalacion y cableado
Color del Senal 8
conductor §
Transparente Sensor de pH 0o ® T
2T HBo
. . — O ==
Rojo (apantalla- Electrodo de referencia 03 K= E E
miento del cable o X L9O5€gll, 9 |8
. 9 C Soc = 9 |S
coaxial) z3 S35 5o O g |s
; : A £EoP m
Verde/amarillo Apantallamiento del cable o Puente (no se

incluye en el
alcance del
suministro)

Fig. 39:  Cableado de un sensor de pH Blirkert Tipo 8203 con un sensor de temperatura Pt100/Pt1000 integrado en
modo asimétrico mediante un cable de conexion Variopin con numero de articulo 554856 o 554857

7.3.20 Cableado del moédulo de conductividad «COND»

Sensor de

conductividad
Sensor de

temperatura

0000000

+ .0 w ow
on_n-Oou.mnu—)ﬁ

123 4/5]6|7 8 9

Terminales atornillados extraibles, 9 posiciones, verde

FE = Puesta a tierra funcional

Fig. 40:  Cableado de un sensor de conductividad resistivo con 2 electrodos y un sensor de temperatura Pt100 o
Pt1000 en un mddulo de conductividad «COND»
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—n B
Sensor de temperatura

12 3 4|5]6|7 8 9

Terminales atornillados extraibles, 9 posiciones, verde

FE = Puesta a tierra funcional

Fig. 41:  Cableado de un sensor de conductividad resistivo con 4 electrodos y un sensor de temperatura Pt100 o
Pt1000 en un mdédulo de conductividad «COND>

7.3.21 Ejemplos de conexion en el mdédulo de conductividad «COND»

FE = Puesta a
+ + .0 wwwn nl| terrafuncional

123 4|s|6]7 8 9

Regleta Tipo 2508 o 2518 para Terminales atornillados
el sensor de conductividad 8220 extraibles, 9 posiciones,
verde

Fig. 42:  Cableado de un sensor de conductividad Tipo 8220:

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Color del Descripcion de la senal ]
conductor - R Sensor de temperatura
1 C+ | Rosa Electrodo de corriente (tramo o
supetrior) 99 ~§ =
2 P+ |Verde Electrodo de potencial (tramo & E g E
superior) <
3 P- | Marron Electrodo de potencial (tramo I oL
inferior)
4 C- | Amarillo  Electrodo de corriente (tramo DDDDDDDDD
inferior) + + 1 0w n
o o
7SE | Gris Pt1000 e ererr
12 3 4[5]6|7 8 9
8 TS |Blanco Pt1000 ) i
Terminales atornillados
9TS | Azul Pt1000 extraibles, 9 posiciones,
verde
FE = Puesta a tierra funcional

Fig. 43:  Cableado de un sensor de conductividad Tipo 8221 con prensaestopas y cable de conexion

N

8

3

N~

o

5

2

=

a

s Color del conductor Descripcion de la senal ]

E e =

g 1C+ | Rojo Electrodo de corriente (tramo z e} Sensor de temperatura

® superior) =le=ls|] & =

o ; 9ol 5l els €l 8lo

2 2 P+ | Transparente Electrodo de potencial (tramo ol 9 = & oo

g superior) | gO|<| 3| &5

Ko} %) T m|>

% 3 P- | Gris Electrodo de potencial (tramo § g |i| Puente

x inferior) L (nol se I

P i incluye en e

5 4C- | Azul !EIec’Frodo de corriente (tramo DDDDDDE}DD alcance del

3 inferior) t + . LO0ww o ol suministro)

g 6 FE | Verde/ Puesta a tierra funcional ol OouwonrkF

2 amarillo 123 4[5]6[7 8 o

- 8 TS | Blanco Pt1000

ﬁ Terminales atornillados

2 9TS | Verde Pt1000 extraibles, 9 posiciones,

§ verde

S

=

z FE = Puesta a tierra funcional

= M Color de los conductores de los cables de conexién con
numero de articulo 554855, 554856 o 554857.

Fig. 44:  Cableado de un sensor de conductividad Tipo 8221 con conector Variopin

68

espanol



Tipo 8619 e

burkert

Instalacion y cableado FLUID CONTROL SYSTEMS

Color del conductor | Descripcion de la senal
1C+ | Rojo Electrodo de corriente (tramo = Sensor de temperatura
superior) = = 2
2 P+ | Transparente | Electrodo de potencial (tramo = jq_), == @
superior) -g S -235 %
pt N S
3 P- | Gris Electrodo de potencial (tramo x = Ol< ﬁ
inferior) 2 2
o
4C- | Azul Electrodo de corriente (tramo =

6 FE | Verde/ e DDDDDDD

Puesta a tierra funcional

amarillo + =)
QE&O@E%&)!‘Q

7 SE | Marrén Pt1000

12 3 4[5[6|7 8 9
8TS | Blanco Pt1000 Terminales atornillados
9TS | Negro Pt1000 extraibles, 9 posiciones,

verde

FE = Puesta a tierra funcional

" Color de los conductores de los cables de conexién
con numero de articulo 554855, 554856 o 554857.

@ Color de los conductores del sensor de temperatura
Pt1000 con numero de articulo 427023 y de su cable de
conexion Birkert con nimero de articulo 427113.

Fig. 45:  Cableado de un sensor de conductividad Tipo 8221 con un conector Variopin y con un sensor de tem-
peratura Pt1000 independiente

Color del Descripcion de la senal
conductor
2 P+ | Marrén Electrpdo de potencial (tramo Sensor de temperatura

superior) bt1000
3 P- | Blanco Electrodo de potencial (tramo (

inferior)
7SE | Gris Pt1000 S

3
8TS | Negro Pt1000 = | b Oz
w o 1) En ent d

973 Azul Pt1000 ,_ interr;eean(::rir;Zselceocr;rgI:ZQﬁséticas,

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

' se recomienda conectar a tierra
de forma independiente el apan-
tallamiento del cable al pin FE

+ + 1 . 0O w W » o] atravésdeuncondensadorde
0ol OQ0ow®»F F|{uF

123 4[5[6|7 8 9
Terminales atornillados

extraibles, 9 posiciones,
verde

FE = Puesta a tierra
funcional

Fig. 46:  Cableado de un sensor de conductividad Tipo 8221 con un conector M12 de 5 pines y un sensor de tem-
peratura Pt1000 independiente
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8 PUESTA EN MARCHA, DESCRIPCION DE LA PANTALLA ......covueierteeccunseeessssesssssssesassssssassssnens 72
£ 2% N 1 To [Toz=Tox To aT= =30 [=IT=To 0[5 T F= o 72
ts 2~ ] 410 T=T =Y aTeT=Y o [Te [ R 1= I =To U1 o o R0 PSSR 72
8.3 Uso de la tecla de navegacion y de las teclas din@micas ........ccccceeemmerrrenrrinssssscsssmneeeeeeeeeeens 73
8.4  INtroduCCion del tEXTO ......iiiiiiiiiiiirr e 75
8.5 Introduccion de una ecuacion MateMAICa ......ccececerrriiririsir e 76
8.6 Introduccion de Un Valor NUMETICO ........cericreriniererrsmrr s s s s s s ssne s ne s me s me s mn e s ne s 78
8.7 DescripCion de 10S SIMDOIOS ......cccceciiriieerrrerrsssereessssssre s ssssnr e e s s s sssne e s ssssme e e s s s ssnneessessnseessnsanns 79
8.8 Niveles de fuNCIONAMIENTO .....ceiiiiiiierriiiiirr e 80
£33 T 1LY B e (= o] o o =X o 81
8.10 Acceso al nivel de CONfIQUIACION .......coiicccceiiiicerr e s ssnr e smn e e s me e e e smnn e ennnns 82

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

71

espanol




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Puestaenmarcha,descripciondelapantalla

8 PUESTA EN MARCHA, DESCRIPCION DE LA
PANTALLA

8.1 Indicaciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se maneja de forma indebida

La realizacion de adaptaciones que no cumplan con la conformidad podria provocar lesiones y dafios en
el equipo y su entorno.

» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.
» Ha de prestarse especial atencion a las indicaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacion solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se pone en marcha de forma indebida.
Una puesta en marcha inadecuada podria provocar lesiones y dafios en el equipo y su entorno.

> Antes de la puesta en marcha, debe garantizarse que todos los operarios hayan leido y comprendido el
contenido del manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencion a las indicaciones de seguridad y al uso previsto.

» El equipo/instalacién solamente podra ser puesto en marcha por personal lo suficientemente
cualificado.

Calibre todos los dispositivos que van conectados al equipo antes de ponerlo en marcha.

8.2 Primer encendido del equipo

Durante el primer encendido del equipo, la pantalla mostrara la primera vista del nivel de proceso:

MO:MAIN 29/06/2010 13:40

OFF b1 OFF Dot
7 OFF br2 OFF po2
6,000 75
20,00 %5

MENU -Tl1=

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Fig. 47:  Pantalla mostrada tras el primer encendido del equipo

en el nivel de proceso. Consulte el capitulo 8.9, que contiene informacién sobre como navegar por

En adelante, cada vez que se encienda el equipo, se mostrara la uUltima vista que haya estado activa
las diferentes vistas del nivel de proceso.
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8.3
dinamicas

Uso de la tecla de navegacion y de las teclas

burkert

multiCELL " Las flechas que

¢/~ Para activar la funcion ™
dindmicaqueestamasa |
izquierda presione F1. <

LED A: indica en el .
estado del equipo. Consulte el /

se muestran indican las
dlreCC|ones en las que podra
navegar dentro de esta vista.

/~ Para activar la funcion
dinamica que esta mas a la
‘derecha, presione F4.
LED B-'indica el estado
del diagndstico o de la

capltulo 16.

~ Para activar la segunda ™,
funC|on dinamica, presione
F2

calibracién. Consulte el
i --»...caol’tulo 16.

" Para activar la
tercera funcion d|nam|ca
preS|one F3

?§entadas en el manual como ,

“~Gon la tecla de navegacion podra desplazarse en pantalla en 4 direcciones, repre-
A

QO

Fig. 48:

Uso de la tecla de navegacion y de las teclas dindmicas

Si desea...

Presione...

...acceder al nivel de configuracion

la funcion dinamica «<MENU» en cualquiera de las
vistas del nivel de proceso

...volver al nivel de proceso

la funcidn dinamica «MEAS»

...acceder al menu mostrado

la funcién dindmica «OK»

...acceder a la funcioén resaltada

la funcion dindmica «OK»

...confirmar el valor introducido

la funcidn dindmica «OK»

...eliminar completamente el texto introducido

la funcién dinamica «CLR»

...guardar los cambios

la funcion dinamica «SAVE»

...volver al menu de nivel superior

la funcién dinamica «BACK»

...interrumpir el proceso en curso

la funcidon dinamica «<ABORT»

...establecer un valor de consigha

la funcidn dindmica «SETP»

...activar el modo manual en una funcién config-
urada y activada

la funcién dinamica «MANU»

...ajustar manualmente el porcentaje de funcion

la funcion dinamica «CMD»

...forzar que el resultado de una funcion sea el 0 %

la funcion dindmica «0%»

...forzar que el resultado de una funcion sea el 100 %

la funcién dinamica «100%»

...activar el modo automatico en una funcioén config-
urada y activada

la funcion dinamica «<AUTO»

..iniciar el Teach-In (programacion)

la funcién dindmica «START»

...finalizar el Teach-In

la funcidon dinamica «<END»

...responder afirmativamente a la pregunta formulada

la funcion dindmica «YES»
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Si desea...

Presione...

...contestar negativamente a la pregunta formulada

la funcion dinamica «NO»

..seleccionar el caracter o el modo destacado

la funcion dinamica «SEL»

...modificar el valor de PVC

la funcién dinamica «VAL»

..navegar por el nivel de proceso

O

e

oiKe

Vista Vista ) )
siguiente | anterior Nivel Nivel
siguiente anterior
...navegar por el menu del nivel de configuracion @ A
vV ...mostrar el @ ...mostrar el

menu siguiente

menu anterior

..navegar por las funciones de un menu

O

VvV ...destacar la
funcién siguiente

A
@ ...destacar la

funcion anterior

...ajustar el contraste o el valor porcentual del brillo
de la pantalla (accediendo a la funcion en el menu
«Parameters»)

>
...aumentar el
valor porcentual

O

A

@ ...disminuir el

valor porcentual

...modificar un valor numérico o una unidad:

O

...aumentar la
cifra seleccionada o
modificar las unidades

Vv ...disminuir la

cifra seleccionada o
modificar las unidades

>
...seleccionar la
cifra siguiente

O

A

@ ...seleccionar la

cifra anterior

...asignar al valor numérico el signo «+» 0 «-»

O

hasta colocarse totalmente a la izquierda

<

del valor numérico y, a continuacion,
hasta que aparezca el signo deseado

...desplazar la coma decimal de un valor numérico

>

O

hasta colocarse totalmente a la derecha

>
del valor numérico y, a continuacion, @

hasta que la coma decimal se sitle en la posicién

deseada
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8.4

Introduccion del texto

En este capitulo se describe como usar el teclado que se muestra en pantalla para modificar el nombre de
una variable de proceso (max. 13 caracteres), una funcién (max. 12 caracteres) o el titulo de una vista (max.

12 caracteres).

Muestra la pagina activa
entre las 3 disponibles

Cursor del campo de entrada de
datos

Edit name

|_—— Selector

hijkl mn456
opgrstu123

=
@«abcde 789
@ G789%)

™ Las flechas indican que el selector

vwxy z +-.0 se
"2l %t /<> puede mover por la fila o que
213 uede
CLR ABORT SEL OK p

| H

FH

desplazarse por cualquiera de las 3
paginas con caracteres disponibles.

— Para poder mover el cursor por el campo de entrada de datos mediante las teclas @ y ,

en primer lugar mueva el selector por dicho campo mediante las teclas

Q.0

Voy

— Para insertar un caracter en la posicién del cursor, coloque el selector sobre de dicho caracter y pulse la
tecla B (funcidn «Selection»).

— Para eliminar el caracter que se encuentra antes del cursor, desplace el selector hasta el campo de

entrada de datos y pulse la tecla B (funcion «Backspace»):

Selector

Edit name

e

T
abcdefg789
hijkl mn456
opgrstu123
vwxy z +-.0
2V %t <>

2/3

CLR ABORT

/ @\ OK

Hr

—— Las flechas indican que el selector puede
desplazarse hasta el campo de introduccién
del nombre.

F1
— Para borrar todos los caracteres de una vez, presione la tecla l (funcién «Clear»).
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8.5 Introduccion de una ecuacion matematica

En este capitulo se describe cémo usar el teclado que se muestra en pantalla para introducir una ecuacion
matematica (max. 125 caracteres).

— Las multiplicaciones se pueden introducir sin operador, p.e;.

10A/5(B3) = 10xA/5x(Bx3) = 6xAxB
Tabla 6 indica los posibles operadores, la prioridad de los operadores y la secuencia de célculo de los ele-
mentos de la ecuacion.

Tabla 6: Operadores, prioridad y secuencia de calculo de la ecuacion MATH

Posibles operadores Prioridad Secuencia de célculo
() 1 -
I 2 de derecha a izquierda
" 3
x + % 4 de izquierda a derecha
+ - 5
< > < > 6

e | 0s 2 operadores «+» y «—» se representan en la ecuacion con el mismo simbolo «—», si bien se
diferencian en la altura a la que estan representados.

¢ El operador «+» se representa en la ecuacién con el simbolo «/».

Corresponde al operador «—» Corresponde al
(resta) \ operador «z»

\ | Corresponde al
¥ /— operador «+»

« ABCDEme . 789 »
1A %+x -+ +456
<>=<2(), 0123

1/2

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

F(A,B,C,D,E)= F(A,B,C,D,E)=
| Cursor del campo de entrada
T cos(«— | dedatos
‘ - ~ - sin tan
« ABCDEme .789 » acos asin  atan k Las flechas indican que el
PA % ’(‘ ')* ‘(—‘)‘: gg Sgﬁ :09 e’gp selector puede desplazarse
<>=< 2 Cli n aps T
d or la fila.
Selector—/ 1/2h P
CLR ABORT SEL __ SAVE CLR ABORT /SEE\ SAVE
LR

Utilice una coma para separar los argu-
mentos de una ecuacién matematica. No
utilice la coma con nimeros decimales.
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— Para poder mover el cursor por el campo de entrada de datos mediante las teclas @ y ,

@ :
en primer lugar mueva el selector por dicho campo mediante las teclas V vy @

— Para insertar un caracter en la posicién del cursor, coloque el selector sobre de dicho caracter y pulse la
tecla B (funcion «Selection»).

— Para eliminar el caracter que se encuentra antes del cursor, desplace el selector hasta el campo de
entrada de datos y pulse la tecla (funcién «Backspace»):

F1
— Para borrar todos los caracteres de una vez, presione la tecla l (funcion «Clear»).

Ademas, se debe conocer el resultado de algunos operadores: consulte la Tabla 7.

Operador Resultado Ejemplo
+6 =-6
+ Modifica el signo del operando que sigue al operador 6- 16
+6 =+
% Best.o de la divisién entre niUmeros enteros: el operando (a la 17,48%4 = 1,48
izquierda) entre el operador (a la derecha)
¢ 1,0, si el operando de la izquierda es menor que el 5<8-10
operando de la derecha. -
< ¢ 0,0, si el operando de la izquierda es mayor o igual que el 8<5=0,0
operando de la derecha. 5<5=0,0
¢ 1,0, si el operando de la izquierda es menor o igual que el 5=8=10
< operando de la derecha. 8<8=1,0
¢ 0,0, si el operando de la izquierda es mayor que el 8<5=00
operando de la derecha. -
¢ 1,0, si el operando de la izquierda es mayor que el 855=10
operando de la derecha. -
> ¢ 0,0, si el operando de la izquierda es menor o igual que el 5>8=0,0
operando de la derecha. 5>5=0,0
¢ 1,0, si el operando de la izquierda es mayor o igual que el 8=5=1,0
S operando de la derecha. 5>5=1,0
¢ 0,0, si el operando de la izquierda es menor que el 5-8=00
operando de la derecha. -
¢ 1,0, si el operando de la derecha pertenece a ]-0,50; 1012 =10
| +0,50[ Ulz2=1,
’ ¢ 0,0, si el operando de la derecha pertenece a |-e; —0,50] o 1-456 = 0.0
a [+0,50;+o0] ’ 7

Tabla 7: Resultado de determinados operadores
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8.6 Introduccion de un valor numerico

— Acceso, por ejemplo, a la funcion de calibracién manual de un sensor de conductividad. Consulte el
capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracion»

[Calibration _[4——P[Mx:Conductivityl4— [Vengcabaion
g

ond manual calib Una vez confirmado el valor
4.294 S/cm numérico introducido mediante
2501 °C «OK», podra modificar las uni-

A la derecha del todo, junto A
e g pS/em | —mM7~ . .
al valor numérico, presione dades mediante @ o bien
y para

desplazar la coma decimal v
hasta la posicion deseada Para mcrementar o disminuir la cifra seleccionada, presione

(se irda moviendo en bucle). @

Fig. 49:  Introduccidn de un valor numeérico (ejemplo)

— Acceso, por ejemplo, a la funcion para la simulacion un valor del pH. Consulte el capitulo 8.10 para
acceder al menu «Test».

[Tests [¢—P[Simul. Value PV [PV: [¢—)M1:pH/ORP_|[¢—PlpH

il n
Th Th Value: |¢—ENTERING |

T, Simulation value

Seleccione el caracter que esta mas a la

< pH
izquierda mediante @ y, seguida- ®T OOO

mente, afada el signo «+» o0 «—» utilizando
4 @

Para abandonar el menu «Test», presione la tecla dinamica «<ABORT».

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Fig. 50:  Modificacion del signo de un valor numérico
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8.7 Descripcion de los simbolos

MO:MAIN 29/06/2010 13:40

OFF bi1 OFF bo1
» OFF b2 OFF po2
A 6,000 75+

(X]
= 20,00 78

Fig. 51:  Posicion de los simbolos

Simbolo Significado y alternativas

Simbolo que aparece por defecto cuando no se ha activado la monitorizacién del proceso
a través del menu «Diagnostics». Si la monitorizacion esta activada se mostrara este simbolo,
que indica que los parametros monitorizados no se encuentran fuera del rango permitido.

Si al menos se ha activado una monitorizacion, apareceran otros simbolos alternativos en esta
posicién:

° , combinado con & : consulte los capitulos 11.3 hasta 11.7
e © combinado con D : consulte los capitulos 11.3 hasta 11.7

Los simbolos de «Smiley» no estan relacionados con el correcto funcionamiento del equipo.
# Dispositivo que esta realizando mediciones.

Aparecen los siguientes simbolos alternativos:

o IE' parpadea: el modo Hold esta activado (consulte el cap. 10.2)

o parpadea: se esta comprobando si una salida funciona y se comporta correctamente
(consulte los capitulos 12.2 y 12.3)
Suceso «Maintenance»; consulte los cap. 10.19 y 10.20.

Suceso «Warning»; consulte los cap. 10.19, 10.20 y 11.3 hasta 11.7
Suceso «Error»; consulte los cap. 10.19, 10.20y 11.3 hasta 11.7

Tarjeta de memoria colocada y datalogger activado.

IR

El simbolo alternativo para esta posicion es e indica un error. Acceda al menu «Information
-> Protocol» para mostrar el correspondiente mensaje de error, y consulte de nuevo el
significado del mensaje en el capitulo 16.3.9.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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8.8 Niveles de funcionamiento

El equipo tiene 2 niveles de funcionamiento:

Nivel de proceso

Consulte el capitulo 8.9 para obtener una descripcién del nivel de proceso.
Nivel de configuracién

Este nivel abarca cinco menus:

Titulo del menu Simbolo correspondiente

«Parameters»: consulte el capitulo 9

«Calibration»: consulte el capitulo 10

«Diagnostics»: consulte el capitulo 11

«Tests»: consulte el capitulo 12

«Information»: consulte el capitulo 13

UL

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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8.9 Nivel de proceso

................................ M6:Outputs _ 29/06/201013:40

,,,,,,,,, 'I> | M2:Conductivity 29/06/201013:40 OFF DO1
T [ MTpH 29/06/201013:40[F5 mS/cm| OFF DO2

| MO:MAIN 13.4029/06/201015/::0 653pH | | .. 5.000 K01
MO:MAIN 29/06/201013:40| 0 500 EH 3920mv D °c 12.00 T
OFF DIt OFF DOt 30,00 DI 252 °C MENU -T19

[l OFF D2 OFF DO2| 4 000 K3
6,000 A01| 33,00 bz [
20,00 K2 £
MENU -Ti=
Vistas de los médulos conectados al equipo (no se pueden modificar)

¢ Vista «<M0O:MAIN»: Muestra los valores de las entradas y salidas de la placa para la CPU; la
segunda vista, «MO0:», estara disponible cuando la opcién «FLOW»> del programa esté activada
(consulte el capitulo 9.5).

e Las vistas «M1:» a «M6:» muestran los datos de los mddulos 1 a 6.
Si el dispositivo esta equipado con un.médulo de Ethernet, en la vista correspondiente apa-
recera «M1: Ethernet». T g

,ﬂ“ F12: ONOFF 29/062010 13:40

= pS/cm
S | F2PROP  29/06/2010 1340 290.0 Pg/
P e G by pSfem
é CONSTANTS 29/06/202012:06 F1A+B 29/0672010 13:40] 500.0 sp'PV-
B HS/cm cm
|§| 0,000 PvCH [ 148 L/min 0,00 CvD1
: C o ONPVC2 | evevee @ Off F3 Dos.st
: : 0 °C 57 Umin PVFT I
: : - 21,6 pvc7 SATAT
: Vv L/min IMANUAL |
-0.960 Pvc10 @ 205 FlowProcess1
i [mENU Tis VAL [MENU 115
v Vistas de las constantes. Sola- Las vistas de las funciones activas que n ose pueden
: : mente se muestran constantes modificar (F1: a F12:) sirven para representar una
: activadas. funcién cada una. Solamente se muestran vistas de

: . ., L funciones declaradas «activas».
: Para la configuracion y activacién

. de las constantes que se van a Encontrara informacién sobre la configuracion y acti-
: mostrar, consulte el capitulo 9.13. .. .vacién de una funcion en los capitulos 9.14 a 9.20.

U4:PROCESS1 29/06/2010 13:40] Las vistas definidas por el usuario
U1PH COND _29/06/2010 13.:40 6,53 pH (U1 a U4) se utilizan respectiva-
= ' te para mostrar 1, 2 o0 4 datos
> = mente ,
25 ms/en @ 25 ms/em o un diagrama. Solamente se
""" 25,2 -c muestran las vistas definidas como
6,53 pH 205 /min | activas.
MENU -t
NU -T1=
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8.10

Presione MENU

en cualquiera de | |3
las vistas del nivel
de proceso bl

\—/ MEAS.
@ ===
Calibration
I
S MEAS. (OK
3
S
2
L \Y4
£
a
z
: i g
5
2 Diagnostics
° MEAS. (OK
O
S
=
x v
2]
E:
&
° 2
:
2 Tests
ps
? MEAS. (OK
2
w0
3
S v
=i
z
: :

Information

MEAS.

Code

incorrect

Acceso al nivel de configuracion

«Param-
eters» code
correct !

«Cali-
bration» code
correct !

«Diag-
nostics»
conde correct ?

code
correct !

Parameters
System

Display
Functions
Datalogger ?
MO:Outputs
MO:Inputs 2
M1:Ethernet
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Outputs
Mx:Inputs

@Calibration
System

MO:Outputs
MO:Inputs 2
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Outputs
Mx:Inputs

(MDiagnostics
System

Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Inputs

mi Tests
System
PV value simulation
MO:OQutputs
Mx:Outputs

@Information

Error
= Warning

" No se solicitar4 el codigo si se utiliza el valor por defecto «0000».

2 Este menu esta disponible de forma opcional (consulte el capitulo 9.5).
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Menu «Parametros»

9 MENU «PARAMETROSS ....cuvureereureuessesssseasessessessssessessessessssssssssessesssssssssseasesssssssssseastasssssssssessenssssssnes 85

9.1 Indicaciones de SeguIidad ........c.ccciviirmmmmrmrerr i ——————————— 85

9.2 Ajustedelafechaylahora ... 85

9.3 Seleccidn del idioma de la pantalla ... e 85

9.4 Modificacion del codigo de acceso al menti PARAMETROS .....c.ccococvccucucesesssessesesssssssssnnns 85

9.5 Consulta y/o activacién de las opciones de programacion disponibles ........cccccvvececeerriccnns 86

9.6 Almacenamiento de los ajustes en la tarjeta de memoria ........ccccecveriiiinr—————— 87

% 9.7 Carga de los ajustes desde la tarjeta de MemMOoria ......ccccecceeeerieccseeenreccre e 87

§ 9.8 Restauracion de los parametros por defecto del nivel de proceso y de las salidas ............. 87

é 9.9 Ajuste de las vista de USUANO 1 @ 4 ...eeeeeeecccriricirrssssssr e e s e e s e s e se s s s s s s n s s s s ssssssssssssssssensnnsnnnenns 88

':: 9.10 Cambio de nombre de una variable de ProCeSO ......ccccrrrririiiiiiicccssmnerr e smne e 90

% L 20 B T AN TS (= £= Lo U] T F= T = 90

g 9.12 Ajuste del contaste y de la retroiluminacion del indicador ..........cccovicceeemrirricmee e 90

g 9.13 Configuracion de UNa PVC ... s s 91

5’ 9.14 Configuracion de una funcion aritmética con 2 variables de proceso .......cccceeeceeeccceereeenenn. 92

% 9.15 Configuracion de una funcidn MATH ..o 95

8 9.15.1 Introduccién de una ecuacion MateMALICA ......oocuuveeviiriieiee e 98

é 9.15.2 Ejemplos de funCioNes MATH........ooieii it e e e e eeeee s 100

§ 9.15.3  Caso de aplicacion de la funcion MATH: temporizador de impulsos .........cc.ccuvee.. 100

& 9.15.4  Caso de aplicacion de la funcion MATH: temporizador con retardo de inicio ......... 102

% 9.15.,5  Caso de aplicacion de la funcion MATH: temporizador con retardo de inicio ......... 104

§ 9.15.6  Caso de aplicacién de la funcién MATH: contador total .........cccceeeveeecciiiieiieeceeennn. 106
3

= 9.16 Configuracion de una funcion proporcional «<PROP». ........ccccceerrrrsseerrsssserersssssseeesesssneeseenas 108

g 9.17 Configuracion de una funcion de control «ONOFF» .......ccccccccierrrrssrerersssereress e e eesssneeeeeas 111

9.18 Configuracién de una funcién de regulacion PID (proportional integral derivative) ............ 115

9.18.1 Configuracion de una funcCion PID.........cccoiiiiiiiiie e 117

9.18.2 Introduccidn de los parametros para la funcion PID ........c..cocceiieiiieee e 121

9.19 Configuracion de un ciclo de dosificacion controlado por el tiempo («TIME DOSING») .....123

9.19.1 Configuracion de «Channel 1» o «Channel 2» en modo «Period», dosifi-
cacion a intervalos rEQUIAIES ........coooiiciiiiii it e s e e s enreee e 126

9.19.2 Consiguracion de «Channel 1» y «<Channel 2» en modo «Week», dosifi-

cacion en funcion de los dias de 12 SEMaNa ......oveeeeeeeeiieiieeee e 126 83
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9.20 Configuracion de una funcién «Dosificacion volumétrica» (Volume Dosing) .......cccceeummeeennas 128

9.21 Configure el suceso «System SWItCh». .....ccciiriiiirirr i 131

9.21.1 Configuracion en modo ON/OFF ... e 131

9.21.2  Configuracion en Modo «HYSIEIESIS» ........uuiiiiiieiiiiiiicireieee e e ee e e e e e 132

9.21.3  Configuracion en Modo «WINAOW».........ccueeririiiiieeerieeesreee e e s 132

9.22 Registro de datos (Datalogger) ......ccuirurrirrmriniir s 133

9.23 Ajuste de los parametros de las entradas digitales .......cccccccerrrrrrrerrnrsseeerss e 134

9.23.1 Seleccion de las unidades del CoNtador ........ooevviiiiieei i 134

9.23.2  Puesta a cero de un contador de forma remota .........ccccueeeiiiiiiiiiei i 134

9.23.3  Detencion del ultimo valor de un contador de forma remota ........ccccoevveeeiiiiineennn. 134

9.24 Ajuste de los parametros de las salidas analdgiCas .......cccccerririiiicissssmeeereeerreessssssssssmnneeeees 135

N 9.25 Configuracion de los parametros de las salidas de corriente .........cccceeeermrrrreniescsccssssmnneenens 137
o
I

8 9.26 Ajuste de los parametros de las entradas digitales ........ccccccmmiiiiiiccccscsemeree e 138
N~

% 9.26.1 Configuracion en Modo ON/OFF ... e e e e e e e e 139

-g 9.26.2  Configuracion en Modo «HYSIEreSIS» ......c.ceiiiiiiriiieiiiee e 140

z 9.26.3  Configuracion en Modo «WINAOW»........cccueeriiiiiiiieee i e s 140

§ 9.26.4  Configuracion en modo «FastPWIM» ...........eoeiiiiiiiiiiiiiiieeeee e 141

;"; 9.26.5  Configuracion en modo «PWMp .........cccviiiiiiiiiiiiinsic e 141

% 9.26.6  Configuracion en modo «PFM» ..o 142
(0]

§ 9.26.7  Configuracion en MOdO «PUISE» ..........cccuiiiiiiiiiiiiii e 142

% 9.27 Ajuste de los parametros de un modulo Ethernet ... 143
4

j;’,j 9.28 Ajuste de los parametros de un mOdulo de PH/FEAOX .....cceeeierriiiiiiiceriinmerree e e e 145
@

8 9.29 Ajuste de los parametros de un moédulo de conductividad .........ccccceerrrcereeeriecsseeerrescseeeeenas 147
5
&
>
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w
3
0
3
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9.1 Indicaciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se maneja de forma indebida

La realizacion de adaptaciones que no cumplan con la conformidad podria provocar lesiones y dafios en
el equipo y su entorno.

» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.
» Ha de prestarse especial atencion a las indicaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacion solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

9.2 Ajuste de la fecha y la hora

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters _|¢—P{System [Date [—[YYYY/MM/DD]
[Time [¢—>HH:MMss |

DATE: Ajuste de la fecha
TIME: Ajuste de la hora

9.3 Seleccion del idioma de la pantalla

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
[Parameters — |[¢—P[System [¢—Pp[Language _ [¢—P[Deutsch |
—PEnglish ]
PfTirkce |

Los mensajes se mostraran en el nuevo idioma en cuanto se guarde la seleccién.

9.4 Modificacion del coédigo de acceso al menu

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

PARAMETROS

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters _|[¢—P[System |[¢—Pp[Code [¢—p0*** |[¢—Pp[Confirm code _|[¢—p[0***
Introduzca el nuevo Confirme el
codigo de acceso al menu nuevo codigo
PARAMETERS

Si se deja «0000» como codigo de acceso por defecto, el equipo no requerira ninguna contrasefa para
acceder al menu «Parametros».
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9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de
programacion disponibles

Este menu tiene las siguientes funciones:

e Mostrar una lista con las opciones de software disponibles.

e Activar las opciones introduciendo el codigo.
El codigo de activacion se obtiene solicitandolo al distribuidor de Birkert. Indiquele para ello el numero
de articulo de la opcion que desee y el niumero de articulo y de serie de su equipo, que podra encontrar
en el menu «Information» -> «Versions» -> «M0:MAIN» -> «Product» (numero de articulo) y «S/N» (numero
de serie).

La opcidn «Dosificacion» también activa la opcidn «Caudal» si no esta configurada de serie en el
equipo.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters [¢—P{System [4——P{Software opliors  [4——P[Options list__¢—»I[PID

Datalogger

Dosing
Concentration

O
O
[J|Flow
O
O

Ethernet protocols

C[MATH

Lp|Activate option |[¢—PENTERING |

La opcion que aparezca marcada sera la que esta activada en el equipo.
OPTIONS LIST: consulte las opciones disponibles, independientemente de que estén activadas o no en el
equipo:

- PID: permite configurar una funcion PID en el equipo; consulte el capitulo 9.18.

- DATALOGGER: permite registrar los datos de proceso; consulte el cap. 9.22.

- DOSING: permite configurar las funciones «Time dosing» y «Volume dosing»; consulte los
capitulos 9.19 y 9.20. Esta opcidn activa de forma automatica la opcidn siguiente: «<FLOW>.

- FLOW: las entradas de proceso «Flow» y «Totaliser» estan disponibles en la lista «PV» de la placa para
la CPU «MO0:Main» y en el médulo de entrada «Mx:Input»; consulte el capitulo 15.

- CONCENTRATION: las tablas de concentracion de una serie de soluciones se encuentran en el menu
«Parameters» -> «Mx:Conductivity» -> «Concentration»; consulte el capitulo 9.29.

- ETHERNET PROTOCOLS: permite configurar los protocolos Ethernet (Modbus TCP, PROFINET o Eth-
erNet/IP) en un equipo equipado con un moédulo de Ethernet. El protocolo Ethernet que se activa por
defecto es Modbus TCP; consulte el capitulo 9.27.

- MATH: permite configurar una funcién MATH. Consulte el capitulo 9.15.
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9.6 Almacenamiento de los ajustes en la tarjeta de
memoria

Mediante esta funcién se pueden almacenar en la tarjeta de memoria los ajuste de usuario de la placa base
MO y todos los médulos integrados (Menu «Parametros»).

personal autorizado.

e Para garantizar la estanqueidad del equipo, apriete en cruz los 4 tornillos de la cubierta aplicando
un par de 1,4 Nm + 20 % (1,03 Ibf-ft + 20 %).

e Solamente se podran almacenar los datos si esta desactivada la funcion «Datalogging». Consulte
los capitulos 9.5 y 9.22.

e | as opciones de software activadas en el equipo (consulte el apartado 9.5) no se pueden transferir.

e Solamente se permitira colocar o extraer una tarjeta de memoria en la unidad de lectura/escritura a

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters _ |[¢—P{System [¢—P[Save settings [4¢—P[MO:MAIN
1)
M ]

" Las opciones de seleccién dependeran de los médulos conectados.

Si se muestra un mensaje de error, lea el capitulo 16.3.7.

9.7 Carga de los ajustes desde la tarjeta de memoria

Mediante esta funcién se cargan los ajustes previamente guardados en la tarjeta de memoria.

El equipo que recibe esos ajustes debe ser idéntico a aquel del que proceden los datos.

e Compruebe si ambos equipos tienen el mismo numero de articulo y las mismas opciones de
software activadas.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters System [¢—P[Save settings  [4¢—P[MO:MAIN
M ]

" Las opciones de seleccién dependeran de los médulos conectados.

Si se muestra un mensaje de error, lea el capitulo 16.3.8.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

9.8 Restauracion de los parametros por defecto del nivel
de proceso y de las salidas

Con esta funcidn se restablecen los parametros por defecto del nivel de proceso (tecla dinamica «Yes») y se

muestran y conservan los parametros actuales (tecla dinamica «No»).

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters  |[¢—P[System [¢—P[Factory reset [¢—P[M0O:MAIN
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| as opciones disponibles dependeran de los m

9.9

ddulos conectados

Ajuste de las vista de usuario1a 4

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

[Parameters  |¢—PDisplay | i
Parameters Displa User view 1...4

—p{Type:

" Si«Type» = 1, 2 0 4 «lines»

—P[Title: [{¢—PENTERING |
—Pp[Line 1...4: PV:
1)
Ot «—»3)
Filter None ]
—P[Period: |[¢—P[ENTERING _|
Py min: [¢—P[ENTERING |
4)
Py max: |[¢—>)[ENTERING |
4)

2 Las opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.

Consulte los capitulos 9.5 y 15.

3 Las opciones disponibles dependeran de la «PV» que se elija a continuacion

4) S[ «Type» = «graph»

TYP: seleccione si se muestran 1, 2 o 4 valores (en 1, 2 o 4 filas) o un diagrama en la vista «Ux» selec-

cionada, especifica del cliente.

TITEL: introduccién del nombre que se mostrara en la correspondiente vista «Ux». Consulte el capitulo 8.4

Text eingeben.

Indica el nimero de la el
platina o del médulo de [0
donde procede el valor ——p

U3:PROCESS1 239/06/2010 13:40
3

Aqui se mostrara el titulo de la
vista.
1 S/cm
205 I/min
#43 °C

de proceso PV. VENG

CEEL)

Fig. 52:

espanol
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LINE1 TO LINE4: ajuste de los parametros para los valores mostrados en una vista «Ux» especifica del
cliente (1,2 0 4):

- PV: seleccione la entrada digital, la entrada analdgica, los parametros fisicos, el valor introducido por el
usuario (PVC) o el valor procedente de un PLC (PVN) que deban mostrarse en las columnas seleccionadas
en esta vista especifica del cliente. Las opciones disponibles dependeran de los médulos instalados.

EE Una de las «PV» del médulo de conductividad disponibles en la vista «Ux» especifica del cliente
es «USP» (consulte el capitulo 9.29).

- UNIT: seleccione la entrada digital, la entrada analdgica, los parametros fisicos, el valor introducido por
el usuario (PVC) o el valor procedente de un PLC (PVN) que deban mostrarse en las columnas seleccio-
nadas en esta vista especifica del cliente.

- FILTER: seleccione el grado de atenuacion de la sefial de medicién en la entrada digital, en la entrada
analdgica, los parametros fisicos, el valor introducido por el usuario (PVC) o uno de los valores proce-
dentes de un PLC (PVN) que deban mostrarse en las columnas seleccionadas. Se proponen tres
grados de atenuacion: «slow» (filtrado lento: corresponde a una atenuacion elevada), «fast» (filtrado
rapido) o «none» (sin filtrado).

30s ! 6s
Filtrado lento Filtrado rapido Sin filtrado
Fig. 53:  Curvas de filtrado
U1:PH 29/06/2010 13:40 U2:PH_COND  29/06/2010 13:40 U3:PROCESS1 29/06/2010 13:40

7 pH 7 pH
? H #i| 1 S/cm
1S/cm o 205 I/min
+43 °C

MENU -Ti1= MENU -Ti1= MENU -Ti=

Fig. 54:  Ejemplos de vistas especificas del usuario con 1, 2 y 4 lineas
LINE: definicién de los parametros del diagrama que se mostraran en una vista «Ux» especifica del cliente:

- PERIOD: introduccion del tiempo de actualizacion del diagrama en segundos.
- Y MIN: introduccién del valor minimo de la PV seleccionada en el eje vertical.
- Y MAX: introduccion del valor maximo de la PV seleccionada en el eje vertical.

EPBRGGQ%1 29/06?01-043:4&
Ymax +100,0°C +32.00°C )— Valor medido del parametro de proceso
L1
Ymin +15.00°C )
[ME T 19

Fig. 55:  Ejemplo de titulo de la vista especifica de un cliente de un diagrama
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9.10 Cambio de nombre de una variable de proceso

Recuperacion del nombre original de una variable, incluso después de modificarlo y guardarlo:
— Situe el selector encima del campo de entrada del nombre definido por el cliente.
— Elimine todos los caracteres y guardelo.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters _|¢—PDisplay _ 4—P[PV names [PV: MO:Main_[4¢—P[M0:MAIN
(e B : ML ]

1)
DM ]

Edit name |[¢—P[ENTERING |

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas. Consulte los capi-
tulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15 Prozessvariablen.

El nombre introducido aparecera en la vista del nivel de proceso. Consulte el capitulo 8.4 Text eingeben.

U4:PROCESS1 29/06/2010 13:40

.. 6,53 gnprocesm Unidades de las variables de proceso
el 25 ms/cm
o 25 2°c Nombre introducido para las variables de
205 Ilgglvr\)Procesm proceso
MENU =T 1=

Fig. 56:  Ejemplo de cambio de nombre de una variable de proceso

9.11 Ajuste las unidades

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
Parameters

MX VIEW UNITS: Seleccione las unidades en las que se deben mostrar los valores.

9.12 Ajuste del contaste y de la retroiluminacion del
indicador
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Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
Parameters _|[¢—{Display [¢——P[Contrast [¢—PENTERING |

“PBrightness [ ¢—P[ENTERING _|

— Ajuste el valor porcentual mediante @

CONTRAST: ajuste del contraste de la pantalla (en %).
90 BRIGHTNESS: ajuste del grado de brillo de la pantalla (en %)
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9.13 Configuracion de una PVC

Una PVC es una variable de proceso (PV) cuyo valor es constante mientras no se modifique manualmente.
El valor se puede modificar en el siguiente menu o en el nivel de proceso.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

[Parameters |¢— [Functions __|¢—Pp[Constants ] Lock: [ON |
i OFF
[PVCT...PVC12l¢——)[State: [ON ]
—PValue [¢—P[ENTERING ]
) [Vin l¢—PENTERING |} "
) [Max l[¢—PENTERNG |
— [Text Unit list
} 2)
L p[Format ]

" Sj «Unit» # «ON/OFF>»
2} Solo si «Unit» = «Custom»

LOCK:

- ON: los valores de las PVC no se pueden modificar en el nivel de proceso sin introducir de un codigo
de acceso. Para modificar el valor de la PVC, introduzca en primer lugar el cédigo de acceso del menu
«Parametros». El codigo de acceso por defecto es «0000» (consulte el capitulo 9.4).

- OFF: los valores de las PVC se pueden modificar en el nivel de proceso sin necesidad de introducir
ningun codigo de acceso.

STATE: Se utiliza para activar la PVC seleccionada (seleccione «ON») o para desactivarla (seleccione
«OFF»). En el nivel de proceso y en la listas con las PV disponibles solamente se mostraran las PVC
activadas. Consulte el capitulo 15.

VALUE: Si UNIT esta ajustada a ON/OFF, seleccione si desea que VALUE esté siempre como ON o como
OFF. Si UNIT no esta ajustada como ON/OFF, introduzca el valor numérico de la PVC.

MIN: Si UNIT no esta ajustada como ON/OFF, introduzca el valor umbral inferior de la PVC.

MAX: Si UNIT no esta ajustada como ON/OFF, introduzca el valor umbral superior de la PVC.

UNIT: seleccione las unidades para la PVC. Dispone de las siguientes posibilidades:

e ON/OFF: seleccione si desea que VALUE siempre esté como ON como OFF. Se pueden dar los siguientes

casos de aplicacion:

- Control de una salida digital (DOx). Configure la salida DO como salida ON/OFF (consulte el capitulo
9.26.1).

- Ponga un contador a cero. A continuacion, configure el contador (consulte el capitulo 9.23.2).
- Detenga un contador. A continuacion, configure el contador (consulte el capitulo 9.23.3).
- Genere una ecuacion booleana. Seguidamente, configure la ecuacion (consulte el capitulo 9.15.1).

- Active el suceso «System switch». a continuacién, configure el suceso «System switch» en modo ON/
OFF (consulte el capitulo 9.21).

e CUSTOM: permite introducir un texto especifico del cliente para las unidades y seleccionar el formato de
la PVC.

e NO UNIT: permite introducir un rango de valores muy amplio. o1
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e Seleccidn de las unidades relacionadas con la PVC. Dispone de las siguientes posibilidades de seleccién:

- Configure una funcion aritmética que utilice la PVC y una PV procedente de un sensor de
medicion conectado al equipo. Vuelva a asignar a la PVC las unidades de la PV. Consulte el
capitulo 9.14.

- Configure una funcion PID que utilice la PVC y una PV procedente de un sensor de medicion
conectado al equipo. Vuelva a asignar a la PVC las unidades de la PV.
Consulte el capitulo 9.18.

TEXT: Si UNIT esta ajustada a CUSTOM, seleccione MANUAL ENTRY para introducir un texto especifico
del cliente para las unidades o seleccione UNIT LIST para seleccionar las unidades desde una lista.

FORMAT: si UNIT esté ajustada como CUSTOM,seleccione el formato de la variable de proceso con difer-
entes grados de exactitud (0 / 0,0 /0,00 / 0,000).

9.14 Configuracion de una funcion aritmética con 2
variables de proceso

Son posibles las siguientes funciones aritméticas: suma, resta, multiplicacion, division, paso, rechazo y

desviacion.
A+B
A ﬁlg Fx: A+B
A-B
A/B -
(A/B)[%] A'B
5 (1-A/B)[%] {X/ BB)W]
AB)D%] (1-A/B)[%]
(A/B-1)[%]

Fig. 57:  Funciones aritméticas

Ay B son variables de proceso. Pueden ser constantes, parametros fisicos medidos, resultados obtenidos
a partir de otras funciones activas, el resultado anterior de la misma funcion, valores introducidos por el
propio usuario (PVC), valores recibidos desde un PLC (PVN), etc. (consulte el capitulo 15);

Funcionamiento Calculo realizado
Suma de las 2 variables de proceso Ay B.

A+B » Asegurese de que todos los elementos tengan las mismas unidades.

» Si A o B son constantes, en primer lugar defina la otra variable de proceso y
seleccione la unidad correspondiente.
Resta entre las dos variables de proceso Ay B.

A-B » Asegurese de que todos los elementos tengan las mismas unidades.

» Si A o B son constantes, en primer lugar defina la otra variable de proceso y
seleccione la unidad correspondiente.
Multiplicacién entre dos variables de proceso Ay B.

A*B
Los elementos pueden tener unidades diferentes. No obstante, hay que asegu-

rarse de que las unidades del resultado sean con las esperadas.
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Funcionamiento Calculo realizado
Proporcion entre las dos variables de proceso A y B.
Los elementos pueden tener unidades diferentes. No obstante, hay que asegu-
rarse de que las unidades del resultado sean con las esperadas.
Tasa de paso
A/B[%] » Asegurese de que todos los elementos tengan las mismas unidades.
» Si A 0 B son constantes, en primer lugar defina la otra variable de proceso y
seleccione la unidad correspondiente.
Tasa de rechazo
(1 - A/B)I%] » Asegurese de que todos los elementos tengan las mismas unidades.
» Si A o B son constantes, en primer lugar defina la otra variable de proceso y
seleccione la unidad correspondiente.
Tasa de desviacion
(AB - 1)[%] » Asegurese de que todos los elementos tengan las mismas unidades.
» Si A o B son constantes, en primer lugar defina la otra variable de proceso y
seleccione la unidad correspondiente.

Tras la configuracién y activacion de la funcion, el resultado calculado «Fx:» estara disponible en la
lista de variables de proceso de la platina «M0:Main». Esta lista se muestra en los menus de configu-
racion de las salidas, de las vistas de usuario y de registro de datos para:

e Asignar el resultado calculado «Fx:» a una salida fisica (analégica -AO- o digital -DO). Consulte los
capitulos 9.25 y 9.26.

e Mostrar el resultado «Fx:» en una vista «Ux» especifica del cliente. Consulte el capitulo 9.9.

e Registrar los valores de «Fx:» con el Datalogger. Consulte el capitulo 9.22.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
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[Functions [¢—P[F1.Fi2: [¢—PType: [¢——>»[None ]
—AB ]
—»AB ]
—AB ]
I —
—P[A/BI%] ]
—PI-ABI%] ]
—»

—p[Name: [¢—>[ENTERING |
—p[State: [ON |
MO:MAIN

—p[PV A:/PVB:

—p{Filter: [None ]
2)

Ly Value [¢—PENTERNG | 3)
pOnt____ ¢ 4)

| as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15
Prozessvariablen.

2 Si PV no es una constante.

9 Si«PV A: / PV B:» es una constante.

4 Las opciones disponibles dependeran del valor elegido para «PV A: / PV B:» a continuacidn.

TYPE: seleccione la funcién deseada.

NAME: cambie el nombre de la funcion seleccionada. Consulte el capitulo 8.4 Text eingeben. Este nombre
aparecera en el nivel de proceso, en la vista asignada a esta funcion.

STATE: Se utiliza para activar la funcién seleccionada (seleccione «ON») o para desactivarla (seleccione
«OFF»).

@ Cada vez que se inicie el equipo se comprobaran las funciones. Si surge algun problema con una
funcion, el equipo la desactivara automaticamente. Si, por ejemplo, una funcion F1 utiliza una funcién F2, y
F2 se desactiva de forma manual o automatica, se desactivara la funcion F1.

PV A (O PV B): Ay B pueden ser constantes, parametros fisicos medidos, resultados obtenidos a partir de
otras funciones configuradas, valores introducidos por el usuario (PVC), valores recibidos desde un PLC
(PVN), etc. (consulte el capitulo 15);

FILTER: en caso necesario, seleccione el grado de atenuacion de una variable de entrada. Consulte la
Fig. 53: Curvas de filtrado.

VALUE: Si «<PV A:/ PV B:» es constante, introduzca el valor de la constante.

UNIT: Seleccione las unidades en las que se mostrara el resultado en la correspondiente vista de usuario.
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F1:A+B 29/06/2010 13:40
[0 148 L/min — Valor de la variable A
i

[ 57 Umin —| Valor de la variable B

o 205 Lmin — Resultado de la funcién A+B
IMENU -T 1=

Fig. 58:  Ejemplo de una vista de una funcion aritmética activa en el nivel de proceso

9.15 Configuracion de una funcion MATH

Esta funcion estéa disponible opcionalmente. Consulte el capitulo 9.5.

La funcién «MATH» permite introducir una ecuacion siempre que se respeten las siguientes reglas:

- hasta 125 caracteres;

- hasta 5 variables de proceso A, B, C, Dy E.
A, B, C, Dy E pueden ser constantes, parametros fisicos medidos, resultados obtenidos a partir de
otras funciones activas, el resultado anterior de la misma funcién, valores introducidos por el propio
usuario (PVC), valores recibidos desde un PLC (PVN), etc. (consulte el capitulo 15);

- con los operadores y normas prioritarias que aparecen en la Tabla 8.
Tabla 8: Operadores, prioridad y secuencia de calculo de la ecuacion MATH

Posibles operadores Prioridad Secuencia de célculo
() 1 -
|+ 2 de derecha a izquierda
- 3
x + % 4 de izquierda a derecha
+ - 5
< > < = 6

— Las multiplicaciones se pueden introducir sin operador, p.ej.
10A/5(B3) = 10xA/5x(Bx3) = 6xAxB

— Al introducir la ecuacion, respete las reglas indicadas en el apartado 9.15.1.
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Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
Parameters  |{¢— [Functions [¢—P[F1.F12: |[—P[Type: [¢—»[MATH ]
—p[Name: [¢—>[ENTERING |
—p{State: H—I::ION ]
—p{Equation |[¢—[ENTERING ]
—pUnit | 4——P[Unit group: |
—»[Unit selection | 1)
—P[Text Unit list:
2)
—PFormat ]
—Process A 4z P[PV A: MO:MAIN
.. 3)
L pValue «—PENTERNG ] 4)
L [Filter: | [None | 5)
L )TEST |[¢——P [Equation:

" Si «Unit group» # «ON/OFF>» y # «Custom»

2 Si «Unit group» = «Custom»

3 Las opciones disponibles dependeran de los mddulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15_
Prozessvariablen.

4 Si «PV A....PV E:»= «Constant>»

5 Si«PV A....PV E:» # «Constant»

Tras la configuracion y activacion de la funcién, el resultado calculado «Fx:» estara disponible en la
lista de variables de proceso de la platina «M0:Main». Esta lista se muestra en los menus de configu-
racion de las salidas, de las vistas de usuario y de registro de datos para:

¢ Asignar el resultado calculado «Fx:» a una salida fisica (analdgica -AO- o digital -DO) (consulte los
capitulos 9.25 y 9.26).

e Mostrar el resultado «Fx:» en una vista «Ux» especifica del cliente: consulte el capitulo 9.9.

¢ Al introducir la ecuacion, respete las reglas indicadas en el apartado 9.22.

TYPE: seleccione la funcién MATH.

NAME: cambie el nombre de la funcion seleccionada. Consulte el capitulo 8.4 Text eingeben. Este nombre
aparecera en el nivel de proceso, en la vista asignada a esta funcion.

STATE: Se utiliza para activar la funcién seleccionada (seleccione «ON») o para desactivarla (seleccione
«OFF»).

Cada vez que se inicie el equipo se comprobaran las funciones. Si surge algun problema con una
funcion, el equipo la desactivara automaticamente. Si, por ejemplo, una funcion F1 utiliza una funcién F2, y
F2 se desactiva de forma manual o automatica, se desactivara la funcién F1.
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EQUATION: Introduzca la ecuacion empleando las variables de proceso A, B, C, D y E. Respete las normas
indicadas en el capitulo 9.15.1 Introduccion de una ecuacion matematica.

UNIT:

e UNIT GROUP: seleccione las unidades del resultado de la ecuacién. Dispone de las siguientes
posibilidades:

- ON/OFF: seleccione si desea que VALUE siempre esté como ON o como OFF. Si el resultado de la
ecuacion es 0, a la PV asignada al resultado de la ecuacion se le dara el valor OFF. Si el resultado de
la ecuacion es diferente de 0, a la PV asignada al resultado de la ecuacion se le dara el valor ON. Se
pueden dar los siguientes casos de aplicacion:

- Permitir que el resultado de la ecuacion controle una salida digital (DOx) del equipo. En ese caso,
configure la salida DO como salida ON/OFF que utiliza el resultado de la ecuacién (consulte el
capitulo 9.26.1).

- Permitir que el resultado de la ecuacion ponga a cero un contador. A continuacién, configure el
contador (consulte el capitulo 9.23.2).

- Permitir que el resultado de la ecuacion pare un contador. A continuacién, configure el contador
(consulte el capitulo 9.23.3).

- Permitir que el resultado de la ecuacion participe en otra ecuacion booleana. Seguidamente,
configure la ecuacion (consulte el capitulo 9.15.1).

- Dejar que el resultado de la ecuacién provoque el suceso «System switch». a continuacion, con-
figure el suceso «System switch» en modo ON/OFF (consulte el capitulo 9.21).

- NO UNIT: permite una gran variedad de resultados.

- CUSTOM: permite introducir un texto especifico del cliente para la unidad y seleccionar el formato
mostrado del resultado de la ecuacion.

- Seleccion de las unidades del resultado de la ecuacion. Se pueden dar los siguientes casos de
aplicacion:

- El resultado de la ecuacion forma parte de una funcion aritmética que utiliza una PV procedente
de un sensor de medicién conectado al equipo. A continuacion, asigne las unidades de la PV al
resultado de la ecuacion. Para configurar una funcion aritmética, consulte el capitulo 9.14.

- El resultado de la ecuacién forma parte de una funcion aritmética que utiliza una funcién PID.

A continuacién, asigne las unidades de la PV al resultado de la ecuacién. Para configurar una
funcion PID, consulte el capitulo 9.18.

e UNIT SELECTION: si se sugiere este apartado de menu, se deben seleccionar las unidades del resultado
de la ecuacion.

e TEXT: Si UNIT GROUP esta ajustada a CUSTOM, seleccione MANUAL ENTRY para introducir un texto
especifico del cliente o UNIT LIST para seleccionar las unidades desde una lista.

e FORMAT: si UNIT GROUP esta ajustada como CUSTOM, seleccione el formato de la variable de proceso
con diferentes grados de exactitud (0 / 0,0 / 0,00 / 0,000).

PROCESS A (B, C, D, E):

e PV A (B, C, D, E): Defina las variables de proceso A, B, C, D o E utilizadas en la ecuacién. Las variables de
proceso pueden ser constantes, parametros fisicos medidos, resultados obtenidos a partir de otras fun-
ciones activas, el resultado anterior de la misma funcién, valores introducidos por el propio usuario (PVC),
valores recibidos desde un PLC (PVN), etc. Consulte el capitulo 15.

— Asegurese de que las unidades del resultado son las esperadas.

e UNIT: Seleccione las unidades a las que se debe escalar la variable de proceso antes de utilizarla en la
ecuacion .

e VALUE: Si «PV A: / PV B:» es constante, introduzca el valor de la constante.

¢ FILTER: seleccione el grado de atenuacion de las variables de proceso antes de utilizarlas en la ecuacion.

Consulte la Fig. 53: Curvas de filtrado. 97
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TEST: simule las variables de proceso A, B, C, D y E para comprobar la ecuacion dada. Durante la simu-
lacién, el equipo funcionara normalmente.

e FQUATION: permite consultar la ecuacion introducida.
e RESULT: Se puede consultar el resultado de la ecuacion con los valores de A, B, C, D y E introducidos.

e VALUE A, B, C, D, E: simula los valores de A, B, C, D y E para asegurarse de que el resultado es el
esperado.

9.15.1 Introduccidon de una ecuacion matematica

En este capitulo se describe como usar el teclado que se muestra en pantalla para introducir una ecuacion
matematica (max. 125 caracteres).

e Los 2 operadores «+» y «—» se representan en la ecuacion con el mismo simbolo «—», si bien se
diferencian en la altura a la que estan representados.

e E| operador «+» se representa en la ecuacion con el simbolo «/».

Corresponde al operador «-» Corresponde al
(resta) \ operador «+»
\ | Corresponde al
¥ ¥ operador «+»
7

« MABCDEme . 789 »
1A %+x -+ +456
<><2(), 0123

1/2

F(A,B,C,D,E)= F(A,B,C,D,E)=
( ) ( ) | Cursor del campo de entrada
T cos(l«— | de datos
- -« sin tan
« ABCDEme . 789 » acos asin  atan Las flechas indican que el
Pr %+ ’(‘ ')* ’(ﬁ)‘: 22 Sg: :09 e’gp selector puede desplazarse
<>< 2 Cli n aps :
- or la fila.
Selector—/ 1/2? 22 P
CLR ABORT | SEL SAVE CLR ABORT /SEL\ SAVE
JH (BH HH (B

Utilice una coma para separar los argu-
mentos de una ecuacion matematica. No
utilice la coma con nimeros decimales.

— Para poder mover el cursor por el campo de entrada de datos mediante las teclas @ y

G0

en primer lugar mueva el selector por dicho campo mediante las teclas V

— Para insertar un caracter en la posicién del cursor, coloque el selector sobre de dicho caracter y pulse la

tecla B (funcidn «Selection»).
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— Para eliminar el caracter que se encuentra antes del cursor, desplace el selector hasta el campo de

entrada de datos y pulse la tecla E (funcién «Backspace»):
— Para borrar todos los caracteres de una vez, presione la tecla (funcién «Clear»).

Ademas, se debe conocer el resultado de algunos operadores: consulte la Tabla 9.

Tabla 9: Resultado de determinados operadores

Operador Resultado Ejemplo
+6 = -6
+ Modifica el signo del operando que sigue al operador 6- 16
+6 =+
% Best.o de la divisién entre numeros enteros: el operando (a la 17.48%4 = 1,48
izquierda) entre el operador (a la derecha)
¢ 1,0, si el operando de la izquierda es menor que el operando de 5<8=10
la derecha. o
< i iZali i 8<5=0,0
¢ 0,0, si el operando de la izquierda es mayor o igual que el )
operando de la derecha. 5<5=0,0
¢ 1,0, si el operando de la izquierda es menor o igual que el 5=8=10
- operando de la derecha. 8<8=1,0
- ¢ 0,0, si el operando de la izquierda es mayor que el operando de 8<5=00
la derecha. -t
¢ 1,0, si el operando de la izquierda es mayor que el operando de 855=10
la derecha. -
> ¢ 0,0, si el operando de la izquierda es menor o igual que el 5>8=0,0
operando de la derecha. 5>5=0,0
¢ 1,0, si el operando de la izquierda es mayor o igual que el 8=5=1,0
- operando de la derecha. 5>5=1,0
- ¢ 0,0, si el operando de la izquierda es menor que el operando de 5-8=00
la derecha. -
* 1,0, si el operando de la derecha pertenece a ]-0,50; +0,50[ 10,12=1,0
! ¢ 0,0, si el operando de la derecha pertenece a ]-«; -0,50] 0 a 1-456 = 0.0
[+0,50;+00] i 7
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9.15.2 Ejemplos de funciones MATH

Funcionamiento Equation A,B,C,D,E

A es una PV binaria, por ejemplo una DI

e E| resultado es 1,0 si A es un elemento per-
«NO» 1A teneciente a ]-0,5; +0,5[

e El resultado es 0,0 si A es un elemento per-
teneciente a J-o; —-0,5] 0 [+0,5; +oo]

«AND» AB Ay B son PV binarias, por ejemplo DI
«Triple AND» ABC A, By C son PV binarias, por ejemplo DI
«OR» I(A+B) Ay B son PV binarias, por ejemplo DI
«Triple OR» I(A+B+C) A, By C son PV binarias, por ejemplo DI
«XOR» (eXclusive OR) AlB+!AB Ay B son PV binarias, por ejemplo DI
«Triple XOR» AIBIC+!ABIC+!AIBC A, By C son PV binarias, por ejemplo DI
eDr?t\:ZI;clzl’c\J/n del valor mas alto (A<B)B+(A=B)A Ay B son PV

Devolucion del valor mas
bajo entre 2 PV

(A>B)B+(A<B)A Ay BsonPV

9.15.3 Caso de aplicacion de la funcion MATH: temporizador de
impulsos

El resultado de F2:MATH genera un impulso con una duracién predeterminada en una salida digital DOx.
Consulte la Fig. 59.

PV A de F1:MATH —| |_|ﬂ j
é é t
F1:MATH; 5 5 iy .
freeereeeeness —‘ B —‘Valor de la duracién del impulso
t
F2:MATH / DOx
. t
Duracién del
impulso
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Fig. 59:  Diagramas de tiempos de un temporizador de impulsos

Para configurar el temporizador de impulsos deben seguirse estos pasos:

1. Realice los ajustes de la funcion F1:
- TYPE: selecciéon de MATH
- EQUATION: introduzca !'(A+C)(B+0.1)
- UNIT
UNIT GROUP: seleccione CUSTOM

SELECCIONE TEXT, seguido de UNIT LIST y, a continuacion la unidad «s» o TEXTy MANUAL
100 ENTRY, e introduzca s (para segundos).
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FORMAT: SELECCIONE 0,0

PROCESS A

PV A: Seleccione el suceso que genera un impulso: bien sea una entrada digital (DIx en MO:MAIN
o en Mx:Inputs), el suceso WARNING (en MO:MAIN) o el suceso SYSSWITCH (en MO:MAIN).

Si desea generar un impulso en cuanto una variable de proceso sobrepasa un valor umbral prees-
tablecido, sustituya A en la ecuacién por (A>«threshold value») y asigne la variable de proceso a
PV A,

PROCESS B

SELECCIONE PV B: MO:MAIN y F1:MATH. Si F1:MATH no se muestra en la lista de variables
de proceso de MO:MAIN, pulse BACK y, a continuacion, SAVE. Vuelva sobre PV By seleccione
MO:MAIN'y F1:MATH

STATE: asegurese de que el estado esté ajustado a ON.
Presione SAVE.

Cada vez que se inicie el equipo se comprobaran las funciones. Dado que la funcion F1 utiliza el
resultado de la funcién F2, F1 se desactivara automaticamente ya que no se puede calcular F2. Cada vez
que se inicie el equipo, se debe activar manualmente la funcién F1.

2. Realice los ajustes de la funcion F2:

TYPE: seleccion de MATH

EQUATION: introduzca (0<A)(A<«Valor de la duracion del impulso en segundos»); el valor de la duracion
del impulso debera tener una resoluciéon maxima de 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: seleccion de ON/OFF

PROCESS A
SELECCIONE PV A: MO:MAIN y F1:MATH

STATE: asegurese de que el estado esté ajustado a ON.
Presione SAVE.

3. Realice los ajustes de la salida digital (DOx) (consulte el capitulo 9.26.1):

MODE: SELECCIONE ON/OFF.
PV: SELECCIONE MO:MAIN y F2:MATH
PRESIONE SAVE.

4. Vuelva sobre la funcion F1 y complete los ajustes de dicha funcion:

PROCESS C
PV C: SELECCIONE Mx:DOy

Presione SAVE.
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9.15.4 Caso de aplicacion de la funcion MATH: temporizador con
retardo de inicio

El resultado de F2:MATH ajusta la salida digital DOx a ON segun un retardo de tiempo preestablecido.
Consulte la Fig. 60.

PV A de F1:MATH
PV A de F2:MATH

F1:MATH

--------- Valor del retardo

F2:MATH / DOx

——— e g —— . — — ——————

DELAY

Fig. 60:  Diagrama de tiempos para un temporizador con retardo de inicio

Para configurar el temporizador con retardo de inicio deben seguirse estos pasos:
1. Realice los ajustes de la funcion F1:

- TYPE: selecciéon de MATH
- EQUATION: introduzca A(B+0,1)
- UNIT
UNIT GROUP: seleccione CUSTOM

SELECCIONE TEXT, seguido de UNIT LIST y, a continuacion la unidad «s» o TEXTy MANUAL
ENTRY, e introduzca s (para segundos).

FORMAT: SELECCIONE 0,0

- PROCESS A
PV A: Seleccione el suceso que genera un impulso: bien sea una entrada digital (DIx en MO:MAIN
o en Mx:Inputs), el suceso WARNING (en MO:MAIN) o el suceso SYSSWITCH (en MO:MAIN).
Si desea accionar una salida digital en cuanto una variable de proceso sobrepasa un valor umbral
preestablecido, sustituya A en la ecuacién por (A>«threshold value») y asigne la variable de
proceso a PV A.

- PROCESS B

SELECCIONE PV B: MO:MAIN y F1:MATH. Si F1:MATH no se muestra en la lista de variables
de proceso de MO:MAIN, pulse BACK vy, a continuacion, SAVE. Vuelva sobre PV By seleccione
MO:MAIN y F1:MATH
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STATE: asegurese de que el estado esté ajustado a ON.
Presione SAVE.

2. Realice los ajustes de la funcién F2:

TYPE: seleccion de MATH

EQUATION: introduzca A+(B>«Valor del retardo en segundos»); el valor del retardo debera tener una
resoluciéon maxima de 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: seleccion de ON/OFF

PROCESS A

PV A: seleccione el mismo suceso ajustado en la PV A de F1:MATH,
PROCESS B

SELECCIONE PV B: MO:MAIN y F1:MATH.

STATE: asegurese de que el estado esté ajustado a ON.
Presione SAVE.

3. Realice los ajustes de la salida digital (DOx) (consulte el capitulo 9.26.1):

MODE: SELECCIONE ON/OFF.
PV: SELECCIONE MO:MAIN y F2:MATH
PRESIONE SAVE.
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9.15.5 Caso de aplicacion de la funcion MATH: temporizador con
retardo de inicio

El resultado de F2:MATH ajusta la salida digital DOx a OFF segun un retardo de tiempo preestablecido
Consulte la Fig. 61

PV A de F1:MATH 14
PV A de F2:MATH

F1:MATH 4
Valor del retardo

~+Y

F2:MATH / DOx

A4

DELAY

Fig. 61:  Diagrama de tiempos para un temporizador con retardo de inicio

Para configurar el temporizador con retardo de inicio deben seguirse estos pasos:
1. Realice los ajustes de la funcién F1:

- TYPE: seleccién de MATH
EQUATION: introduzca !A(B+0,1)
- UNIT
UNIT GROUP: seleccione CUSTOM

SELECCIONE TEXT, seguido de UNIT LIST y, a continuacion la unidad «s» o TEXTy MANUAL
ENTRY, e introduzca s (para segundos).

FORMAT: SELECCIONE 0,0

PROCESS A

PV A: Seleccione el suceso que genera un impulso: bien sea una entrada digital (DIx en MO:MAIN
o en Mx:Inputs), el suceso WARNING (en M0O:MAIN) o el suceso SYSSWITCH (en MO:MAIN).

Si desea accionar una salida digital en cuanto una variable de proceso sobrepasa un valor umbral
preestablecido, sustituya A en la ecuacion por (A>«threshold value») y asigne la variable de
proceso a PV A.
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PROCESS B

SELECCIONE PV B: MO:MAIN y F1:MATH. Si F1:MATH no se muestra en la lista de variables
de proceso de MO:MAIN, pulse BACK vy, a continuacion, SAVE. Vuelva sobre PV By seleccione
MO:MAIN y F1:MATH

STATE: asegurese de que el estado esté ajustado a ON.
Presione SAVE.

2. Realice los ajustes de la funciéon F2:

TYPE: seleccion de MATH

EQUATION: introduzca A+(B>«Valor del retardo en segundos»); el valor del retardo debera tener una
resoluciéon maxima de 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: seleccion de ON/OFF

PROCESS A
PV A: seleccione el mismo suceso ajustado en la PV A de F1:MATH,

PROCESS B
SELECCIONE PV B: MO:MAIN y F1:MATH.

STATE: asegurese de que el estado esté ajustado a ON.
Presione SAVE.

3. Realice los ajustes de la salida digital (DOx) (consulte el capitulo 9.26.1):

MODE: SELECCIONE ON/OFF.
PV: SELECCIONE MO:MAIN y F2:MATH
PRESIONE SAVE.
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9.15.6 Caso de aplicacion de la funcion MATH: contador total

El resultado de F2:MATH ajusta una salida digital DOx a ON si el contador total alcanza un valor
determinado, y la ajusta a OFF si se produce el suceso definido como suceso de restablecimiento.

La variable de proceso PV C se utiliza para poner a cero el contador total y para desactivar la salida digital
DOx. Consulte la Fig. 62.

PV B de F1:MATH

FIMATH T | & & | L |____ Valor umbral del contador
oo : ' total

F2:MATH / DOx

PV C de F1:MATH

Fig. 62:  Diagrama de tiempo de un contador total

Para configurar el contador total deben seguirse estos pasos:

1. Realice los ajustes de la funcién F1:
- TYPE: seleccién de MATH
- EQUATION: introduzca (A+B0.1)!C
- UNIT
UNIT GROUP: seleccione CUSTOM

SELECCIONE TEXT, seguido de UNIT LIST y, a continuacién la unidad «s» o TEXTy MANUAL
ENTRY, e introduzca s (para segundos).

FORMAT: SELECCIONE 0,0

- PROCESS A

SELECCIONE PV A: MO:MAIN 'y F1:MATH. Si F1:MATH no se muestra en la lista de variables
de proceso de MO:MAIN, pulse BACK vy, a continuacion, SAVE. Vuelva sobre PV A y seleccione
MO:MAIN y F1:MATH.
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PROCESS B

PV B: Seleccione el suceso que genera un impulso: bien sea una entrada digital (DIx en MO:MAIN
o en Mx:Inputs), el suceso WARNING (en MO:MAIN) o el suceso SYSSWITCH (en MO:MAIN).

Si desea generar un impulso en cuanto una variable de proceso sobrepasa un valor umbral prees-
tablecido, sustituya A en la ecuacion por (A>«threshold value») y asigne la variable de proceso a
PV B,

PROCESS C

PV C: Seleccione el suceso para el que deba ponerse a cero el contador total, por ejemplo una
entrada digital (DIx en MO:MAIN o en Mx:INPUTS).

STATE: asegurese de que el estado esté ajustado a ON.
Presione SAVE.

2. Realice los ajustes de la funcion F2:

TYPE: seleccion de MATH

EQUATION: introduzca A>«Valor del retardo en segundos»; el valor del retardo debera tener una reso-
luciéon maxima de 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: seleccion de ON/OFF

PROCESS A
SELECCIONE PV A: MO:MAIN 'y F1:MATH. Si F1:MATH no se muestra en la lista de variables
de proceso de MO:MAIN, pulse BACK y, a continuacion, SAVE. Vuelva sobre PV Ay seleccione
MO:MAIN y F1:MATH.

STATE: asegurese de que el estado esté ajustado a ON.

Presione SAVE.

3. Realice los ajustes de la salida digital (DOx) (consulte el capitulo 9.26.1):

MODE: SELECCIONE ON/OFF.
PV: SELECCIONE MO:MAIN y F2:MATH
PRESIONE SAVE.
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9.16 Configuracion de una funcion proporcional «PROP».

Con esta funcién se escala una entrada de proceso (PV):

System Switch

l

100%

Posicion de|
PV) 0%

Fig. 63:  Funcion proporcional « PROP

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Tras la configuracion y activacion de la funcion, el resultado calculado «Fx:» estara disponible en la
lista de variables de proceso de la platina «M0:Main». Esta lista se muestra en los menus de configu-
racion de las salidas, de las vistas de usuario y de registro de datos para:

e Asignar el resultado calculado «Fx:» a una salida fisica (analdgica -AO- o digital -DO) (consulte los
capitulos 9.25 y 9.26).

e Mostrar el resultado «Fx:» en una vista «Ux» especifica del cliente: consulte el capitulo 9.9.
e Al introducir la ecuacion, respete las reglas indicadas en el apartado 9.22.
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Parameters __[¢—p[Functions 4¢—[F1._F12: [¢—)p[PROP [ P[Type: |
s p[Name: [¢—P[ENTERING |
—p[State [ON |
N—[:
—p[Lock [ON |
N—[:
—pPV [MO:MAIN___]
1)
[PV range: [PV-: [¢—P[ENTERING |
M—I::||='V+: [«—PENTERING |
—p[PV FILTER: [None |
Fast
—p[Lim- |[¢—P[ENTERING |
—p[Lim+ |[¢—P[ENTERING

L [CVDSAFE [Mode: ION |
OFF
Value: [¢—P[ENTERING |

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas. Consulte los capi-
tulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15 Prozessvariablen.
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TYPE: seleccione el tipo de funcién (aqui: «<PROP»).

NAME: cambie el nombre de la funcion seleccionada. Consulte el capitulo 8.4 Text eingeben. Este nombre
aparecera en el nivel de proceso, en la vista asignada a esta funcion.

STATE: se utiliza para activar la funcion seleccionada (opcién «ON») o para desactivarla (opcion «OFF»).

@ Cada vez que se inicie el equipo se comprobaran las funciones. Si surge algun problema con una
funcion, el equipo la desactivara automaticamente.

LOCK:

- ON: no se puede modificar el modo en el nivel de proceso si no se introduce un cédigo de acceso.
Consulte la Fig. 65. Para cambiar entre el modo manual y el modo automatico, en primer lugar hay que
introducir el cédigo de acceso del menu «Parametros». El cédigo de acceso por defecto es «0000»
(consulte el capitulo 9.4).

- ON: no se puede modificar el modo en el nivel de proceso si no se introduce un cédigo de acceso.
PV: Seleccione la entrada de proceso para la funcion. Consulte el capitulo 15.

PV RANGE: introduzca los valores minimo («PVScale-») y maximo («PVScale+») de la entrada de proceso.

PV FILTER: en caso necesario, seleccione el grado de atenuacién de las variables de entrada. Consulte la
Fig. 53: Curvas de filtrado.

LIM~-: Introduzca el valor umbral inferior de la salida
LIM+: Introduzca el valor umbral superior de la salida

Fx: CMD1 N

100%  ----=====--mm=smmmomee oo -2

Lim+

Lim-

0% ’.
PV- PV+ PV

Fig. 64:  Utilizacion de los parametros «LIM-» y «LIM+» en una funcion «PROP>»

CMD SAFE: confirme (seleccione «Mode: ON») o no confirme (seleccione «Mode: OFF») si se va a utilizar
una posicion de reposo en la salida si el suceso «System Switch» (consulte el capitulo 9.21) tiene el estado
«ONp». Si se confirma el uso de la posicion de reposo, introduzca un valor de posicidén de reposo para cada
salida entre 0 y 100 %.
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F1.PROP

PV
250.2 us/om—]

@ CMD1
13.00 %

T 1=

29/06/2010 13:40

MANUAL

MENU

modo manual

l

Pulse esta tecla dindmica para activar el

Valor de la variable de proceso seleccionada

Resultado de la funcion en modo automatico

F1.PROP

PV

[0 CMD1

B 250.2us/em

29/06/2010 13:40

Valor de la variable de proceso seleccionada

13.00

Resultado de la funcién

IMENU

#1312 CMDAUTO
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Pulse esta tecla dinamica para activar el
modo automatico

pulse esta tecla dinamica para ajustar
manualmente el porcentaje
BCMD1

l

2 Ajuste el porcentaje con

e () )
y

0% 100% RETURN

pulse esta tecla dinamica para ajustar el
porcentaje a 100

pulse esta tecla dinamica para ajustar el
porcentaje a 0

Fig. 65:
automatico

Ejemplos de una vista de una funcion «PROP» en el nivel de proceso y cambio entre los modos manual y
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9.17 Configuracion de una funcién de control «ONOFF»

Con esta funcion se configura el control On/Off.

Mediante la funcién «Dosificacidén controlada por el tiempo» se puede combinar un sistema de control de
la conductividad (consulte el capitulo 9.19) para realizar una etapa de lavado (purga previa) antes de la
dosificacién.

Tras la configuracion y activacion de la funcion, el resultado calculado «Fx:» estara disponible en la
lista de variables de proceso de la platina «M0:Main». Esta lista se muestra en los menus de configu-
racion de las salidas, de las vistas de usuario y de registro de datos para:

@ e Asignar el resultado calculado «Fx:» a una salida fisica (analdgica -AO- o digital -DO) (consulte los
capitulos 9.25 y 9.26).

e Mostrar el resultado «Fx:» en una vista «Ux» especifica del cliente: consulte el capitulo 9.9.

e Al introducir la ecuacion, respete las reglas indicadas en el apartado 9.22.

Valor de consigna (SP)
l System
e o Switch
Purga previa__ 4 J_L
>l |
b ONOFF Posicién
Entrada de : > —> | de reposo » Resultado (Fx:
proceso (PV) i CMD1)
7" Funcién
: t | «Dosificacién !
i ! | controlada por el |
______________________ ST T > tiempos («Dos. St.)
e I

Fig. 66:  Funcion «ONOFF»

F2-ONOFF _ 29/06/2010 13:40
250.0 B\S/C”‘ — Valor de la variable de proceso seleccionada

500.0 55 ov: — |

U 0,00 %’Mm —

U No Link F3 Dos.St —
MENU SP-PV# T 4=

Valor de consigna
Resultado de la funcion ONOFF
Dosificacion controlada por el tiempo no activa

Pulse esta tecla dinamica para introducir el
valor de consigna.

Fig. 67:  Ejemplo de una vista de una funcion «ONOFF» en el nivel de proceso sin la correspondiente dosificacion
controlada por el tiempo
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Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
Parameters _|[¢—p[Functions [¢—PF1..F12: |[¢—Pp[ONOFF [—P[Type: |
- p[Name: |[¢—P[ENTERING _|
—Pp[State: | [ON |
—p[Lock: [ON |
—p[PV | ¢—P[MO:MAIN ]
M ]
1)
M ]
—p[SP: |[¢—P[ENTERING |
[PV range IQ—I::lpv-: [¢—>ENTERING |
[PV+: [¢—>PENTERING |
—p[PV FILTER: [None |

—P[Hysteresis __|¢—P[ENTERING |

—p[Inversion | [ON |

—p[MaxONtime: _|¢——Pp[State: [ON ]
OFF

L) [Value: [—>[ENTERING ]

—p[Prebleed [¢——Pp[State: [ON |
OFF

—»[PBLIMIT1: __4—PENTERING _]
L p[PBLIMIT2: __—P[ENTERING ]

) [CVDSAE |[¢——pMode: [ON |
OFF
L) [Value: [—>P[ENTERING |

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.

Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15_
Prozessvariablen.
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TYPE: seleccione el tipo de funcion (aqui: <ONOFF»).

NAME: cambie el nombre de la funcion seleccionada. Consulte el capitulo 8.4 Text eingeben. Este nombre
aparecera en el nivel de proceso, en la vista asignada a esta funcion.

STATE: se utiliza para activar la funcién seleccionada (opcion «ON») o para desactivarla (opcién «OFF»).

@ Cada vez que se inicie el equipo se comprobaran las funciones. Si surge algun problema con una
funcioén, el equipo la desactivara automaticamente.
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LOCK:

- ON: el modo y el valor de consigna no se pueden modificar en el nivel de proceso si no se introduce
un cédigo de acceso. Consulte la Fig. 70. Para cambiar entre el modo manual y el modo automatico o
para modificar el valor de consigna, en primer lugar hay que introducir el cddigo de acceso del menu
«Parametros». El codigo de acceso por defecto es «0000» (consulte el capitulo 9.4).

- OFF: el modo se puede modificar en el nivel de proceso, y el valor de consigna se puede modificar sin
introducir un codigo de acceso.

PV: Seleccione la entrada de proceso desde la lista de ellas sugeridas en el equipo. Esta entrada de
proceso puede ser un parametro fisico medido, el resultado de otra funcion activa configurada, un valor
introducido por el usuario (PVC) o un valor procedente de un PLC. Consulte el capitulo 15.

SP: introduzca el valor de consigna.
PV RANGE: introduzca los valores minimo («PVScale-») y maximo («PVScale+») de la entrada de proceso.

PV FILTER: en caso necesario, seleccione el grado de atenuacion de las variables de proceso. Consulte la
Fig. 53: Curvas de filtrado.

HYSTERESIS: introduzca un valor de histéresis para el punto de conmutacion como porcentaje del rango
de la PV (y no como porcentaje del valor de la SP).

INVERSION: se utiliza para invertir (seleccione «ON») o no (seleccione «OFF») el sentido de funcionamiento
de la conmutacién. Consulte la Fig. 68: Modo histéresis invertido y no invertido.

Fx: CMD1 4 Modo no invertido Fx: CMD4 Modo invertido
Hysteresis Hysteresis
<> <>
100% — 100% >
Y A A Y
Parametro Parametro
o ;PV %} PV
0% Valor de 0% Valor de
consigna consigna

Fig. 68:  Modo histéresis invertido y no invertido

MAXONTIME: introduzca la duracion maxima permitida del control de la salida: transcurrido este
tiempo, la salida se desactiva.
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Conductividad 4
Valor de consigna TN [\

por defecto /./-'i i\_ \
|

Valor de consigna
de la purga previa~

«PBLMIII-B(T A

100% - ——————

0%

1. Cambio de estado al alcanzar «PBLIMIT» o

i al superar «<MAXONTIME».
Denominado

«Tdos state» (con- «OFF» 4
sulte

la Fig. 70)

7. R

|
|

BLEED» ! «ON» | «WAIT»
|

Y

Ciclo de dosificacion
controlada por el
tiempo, prioritario para el
controlador

«OFF»: dosificacion pendiente
«BLEED»: purga previa en curso

«ON»: dosificacion en curso

«WAIT»: tiempo de espera, consulte Pagina 126

Fig. 69:  Combinacion de las funciones «ONOFF» y «TIME DOSING» durante una medicion de la conductividad

PREBLEED: defina (seleccione “ON”) o no defina (seleccione “OFF”) la funcion ONOFF para el control de
una funcion de la conductividad como funcion de purga previa en combinacién con una funcion para la
dosificacién controlada por el tiempo

(«Time dosing»: consulte el 9.19). Cuando esté activada la purga previa, introduzca el valor de consigna de
la purga previa:

- LIM CA1: INTRODUZCA EL VALOR DE CONSIGNA DE LA PURGA PREVIA PARA EL CANAL 1 DE LA
CORRESPONDIENTE FUNCION «TIME DOSING».

- LIM CA2: INTRODUZCA EL VALOR DE CONSIGNA DE LA PURGA PREVIA PARA EL CANAL 2 DE LA
CORRESPONDIENTE FUNCION «TIME DOSING».

Gracias a la purga previa, la conductividad del liquido desciende hasta un valor inferior al valor de consigna
por defecto del regulador ON/OFF. Cuando se active, el valor de consigna de la purga previa «LIM CAx»
tendra preferencia sobre el valor de consigna por defecto del regulador.

CMD SAFE: confirme (seleccione «Mode: ON») o no confirme (seleccione «Mode: OFF») si se va a utilizar
una posicion de reposo en la salida si el suceso «System Switch» (consulte el capitulo 9.8) tiene el estado
«ON». Si se confirma el uso de la posicion de reposo, introduzca un valor de posicién de reposo para cada
salida entre 0 y 100 %.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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F2:ONOFF 29/06/2010 13:40
uS/cm

250.0 pv —
500.0 PV |
o 0,00 zomm —

Valor medido de las variables de proceso seleccionadas

Valor de consigna por defecto
Resultado de la funcién ONOFF

a Off F3 Dos.st | Dosificacién controlada por el tiempo asociada; el estado de la dosificacion
[MENU_SP_#T¥3 MANUAL es «OFF».
Consulte Fig. 69: Combinacion de las funciones «ONOFF» y «TIME DOSING»
Pulse esta tecla dinamica durante una medicién de la conductividad para ver los diferentes estados de
para introducir el valor de un proceso de dosificacion
consigna.

Fig. 70:  Ejemplo de una vista en el nivel de proceso de la funcion ONOFF asignada a una funcidn de dosificacion
controlada por el tiempo

9.18 Configuracion de una funcion de regulacién PID
(proportional integral derivative)

Esta funcion esta disponible opcionalmente. Consulte el capitulo 9.5.

Solo pueden estar activas simultaneamente hasta 6 funciones PID (consulte el capitulo 5.6.9).

Valor de
consigna C/l,» ,L
i —t—>dF e—> tOff o—> Limite del
(interno o CutO en i System
externo) f ; .
i Switch
sP . ﬁ _________________________
> - 2o = N
Entrada de N _| Direcciéndel | | Limitacion del | Posicion de N Resultado 28 B
e ”| actuador "I resultado "|  reposo (Fx: PID1) c8 ©
proceso > S
(PV) o
F—— —— — Resultado 8
> Funcién PID ,| Direccion del 5| Limitacion del »| Posicion de > a
actuador resultado reposo (Fx: PID2)

Fig. 71:  Funcion PID

Tras la configuracidn y activacion de la funcion, el resultado calculado «Fx:» estara disponible en la
lista de variables de proceso de la platina «M0Q:Main». Esta lista se muestra en los menus de configu-
racion de las salidas, de las vistas de usuario y de registro de datos para:

e Asignar el resultado calculado «Fx:» a una salida fisica (analdgica -AO- o digital -DO) (consulte los
capitulos 9.25 y 9.26).
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e Mostrar el resultado «Fx:» en una vista «Ux» especifica del cliente: consulte el capitulo 9.9.

e Al introducir la ecuacion, respete las reglas indicadas en el apartado 9.22.
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Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters |[¢—Pp[Functions  [¢—P[F1...F12: [¢—PID | 4¢—P[Type: PID ]
—p{Name: [¢—>)[ENTERING |

—p[State: N—I::ION |

—p[Lock: [ON ]
N—I::

Consulte 9.18.1
Configuracién de una
funcién PID

p[Parameters¢—> Consulte 9.18.2
Introduccidén de los

parametros para la
funcion PID

TYPE: seleccione el tipo de funcién (aqui: «PID»).

NAME: cambie el nombre de la funcion seleccionada. Consulte el capitulo 8.4 Text eingeben. Este nombre
aparecera en el nivel de proceso, en la vista asignada a esta funcion.

STATE: Se utiliza para activar la funcién seleccionada (seleccione «ON») o para desactivarla (seleccione
«OFF»).

Cada vez que se inicie el equipo se comprobaran las funciones. Si surge algun problema con una
funcioén, el equipo la desactivara automaticamente.

LOCK:

- ON: el modo y el valor de consigna no se pueden modificar en el nivel de proceso si no se introduce
un codigo de acceso. Consulte la Fig. 72. Para cambiar entre el modo manual y el modo automatico o
para modificar el valor de consigna, en primer lugar hay que introducir el codigo de acceso del menu
«Parametros». El codigo de acceso por defecto es «0000» (consulte el capitulo 9.4).

- OFF: el modo se puede modificar en el nivel de proceso, y el valor de consigna se puede modificar sin
introducir un codigo de acceso.

Para configurar la funcién PID en 2 pasos: consulte 9.18.1 Configuracién de una funcion PID y 9.18.2 Intro-
duccion de los parametros para la funcion PID.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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9.18.1 Configuracion de una funcién PID

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters _|[¢—p[Functions ¢—P[F1..F12: [¢—>[PID —

—MSetup  [¢——P[Channel: N—I::IMono ]

PV

SP Type: [internal ]

—p[SP: [¢—P[MO:MAIN ]

SP

)PV range [PV-: [¢—»ENTERING ]
[PV+: [¢—>[ENTERING |

—p[Reg. type: [Mode: Linear
3) [Low: [¢—>)[ENTERING _|
[High: [¢—)ENTERING |

CMD Direction Channel 1/2 Rise

—p[Advanced | Consulte Pagina 120

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15_
Prozessvariablen.

2 Esta funcion esta presente si «SP type» = «external»

3 Estas funciones estan presentes si «Regulation» = «non-linear»

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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modo manual

Pulse esta tecla

Pulse esta tecla dinamica para activar el

F4:PID G Valor medido de las variables de
@ 64,91 D‘r’mn proceso seleccionadas
wlC 0,166 SP-PV: - Valor de consigna
U 0,00 &vp1 —— Resultado de la funcion PID (canal 1)
6,48 Cvb2 — | Resultado de la funcion PID (canal 2)
IMENU SP &t MANUAL

L

dinamica para introducir F4:PID
el valor de consigna.
g Dl
7l
0
0

29/08/2()1 0 13:40

min

64,91 pv
L/min

0,166 sP-Pv:
0,00 :cA’MD1
6,48 C/;MDZ

[MENU

#1315 CMDAUTO

Pulse esta tecla dinamica para activar el

modo automatico

pulse esta tecla dindmica para ajustar

manualmente el porcentaje

l

BCMD1

il

|| 12% -

0% 100% RETURN CMD2

Ajuste el porcentaje con
y

[ Pulse esta tecla dinamica para ajustar

porcentaje a 100

pulse esta tecla dinamica para ajustar el

porcentaje a 0

pulse esta tecla dinamica para ajustar el

Fig. 72:  Ejemplos de una vista de una funcion «PID» en el nivel de proceso y cambio entre los modos manual y

automatico

CANAL: eleccién entre el uso de un Unico circuito de control (seleccione «Single») o de un circuito de
control con 2 salidas, cada una de ellas con un juego de parametros (seleccione «Dual»).

El modo «Dual» sirve, por ejemplo, para regular el valor del pH con una salida para acidos y otra para
bases: si se controla la salida para «acidos», la salida para «bases» sera cero, y viceversa.
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PV: seleccione la entrada de proceso desde la lista que se muestra en el equipo. Este valor puede ser una
entrada de una medicion, el resultado de la funcién, el valor introducido por el usuario (PVC) o a un valor
enviado por un PLC (PVN). Consulte el capitulo 15.

SP TYPE: seleccion entre un valor de consigna interno (seleccione «internal») o un valor de consigna
externo (seleccione «external» y, a continuacion seleccione, en la siguiente lista de la funcién «SP-PV», el
parametro utilizado como valor de consigna).

SP: seleccione el parametro utilizado como valor de consigna externo para la funcién.

» Asegurese de que tanto la SP como la PV tengan las mismas unidades.

PV RANGE: introduzca los valores de medicion minimo («PVRange-») y maximo («PVRange+») de la entrada
de proceso.

REG TYPE: seleccion de un modo de regulacion lineal (seleccione «lineal») o no lineal (seleccione «non-
linear» y, a continuacion, introduzca mediante «High» y «Low» los 2 umbrales de entrada de proceso a partir
de los cuales se desactiva la parte de deriva o «Drift»).

pH A

Funcién «Pl» (D = 0)
Valor «High» 1--------cmmoe

Valor de consigna ------------- Funcién «PID»

Valor «Low» {---------- /oo
Funcion «Pl» (D = 0)

>

Reactivo

Fig. 73:  Ejemplo de una regulacion no lineal del valor del pH

CMD DIRECTION: seleccione la direccion de regulacion de la funcién (CMD1 o CMD2): ascendente (selec-
cione «Rise») o descendente (seleccione «Fall»).

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Fx / CMD 4
100%
Rise
Fall
0% 100%  Salida calculada a partir de la funcién

Fig. 74:  Gréficas de CMD DIRECTION

119

espanol




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Menl:l « Parémetros »

Parameters  |[¢—p[Functions _ [¢—P[F1...F12: [¢—PID

\—NSetuQ N—I—NAdvanced [¢—P[SPlimits: |[¢—P[State:

—p[SPlimits- [¢—)ENTERING |
“P[SPlimits+ ___|¢—ENTERING |

—p[CutOff: |[¢—PpMode: |

ON

—p[Cut-: [¢—)ENTERING |
L p[Cut+: [¢—»ENTERING
—P[CVDSAFE ___|¢——PMode: 4—[:
8 —
&
8‘ “—p[Channel 1/2: J¢—)ENTERING
5 L P[Inversion Channel 1/2: [ON |
g
S
= SP LIMIT: determine los limites inferior y superior del valor de consigna para delimitar el rango de trabajo
8 del valor de consigna.
()
g CUTOFF: Ajuste de forma forzada o no forzada la salida del modulo al 0 % o al 100 % si el valor de con-
3 signa se encuentra fuera del intervalo definido por «Cut-» y «Cut+», o bien por debajo del rango inferior
— «Cut-» 0 por encima del rango superior «Cut+».
(0]
(7]
8 Fx: (CMD) (%) Fx: (CMD) (%)
[5)
= 100 Lo 100
@ 99 99
@ 98 98
2 97 97 !
) 96 4 9% |
2 | RN
]
o | | ! N\
2 | | | N
> 5 5 ! N
4
o 4 .
i 3 3 |
2 3 2T
,(_g 1 1 Lo
I WL +  Valorde s + Valor de
o =] '5‘ . = "5 .
3 O 3  consigna (SP) 3 3 consigna (SP)
Pz
<
=

Fig. 75:  Gréficas de «CUTOFF»

CMD SAFE: confirme (seleccione «Mode: ON») o no confirme (seleccione «Mode: OFF») si se va a utilizar
una posicion de reposo en la salida si el suceso «System Switch» (consulte el capitulo 9.21) tiene el estado
«ONp». Si se confirma el uso de la posicion de reposo, introduzca un valor de posicidén de reposo para cada
salida entre 0 y 100 %.
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INVERSION: se utiliza para invertir (seleccione «ON») o no (seleccione «OFF») la direcciéon de funciona-
miento de la salida en funcién de lo que indique la diferencia entre el valor de consigna (SP) y la medicién
(PV). Esta funcion se utiliza especialmente en la regulacion acido-base.

Fx: (CMD) 4 Modo no invertido Fx: (CMD) 4 Modo invertido

100% T 100%

091 . GV 0% > Medicion del
° Valor de con- Medicién del proceso ° Valor de con- proceso
signa (SP) signa (SP)

Fig. 76:  Direccion efectiva de la salida, no invertida o invertida

9.18.2 Introduccién de los parametros para la funcién PID

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
Parameters __|{¢—p[Functions __|[¢—[F1...F12: [¢—)PID )—\

Sample time: [{¢—[ENTERING |
[PV FILTER: [None ]

Parameters

SP-PV: ¢—pENTERNG ] 1)
Dead band: [¢—p[ENTERING |
[¢—P[ENTERING ]
[¢—>[ENTERING |
[¢—>[ENTERING |
Advanced [X0: [—P[ENTERING _|
[Dim-: [—P[ENTERING |
[Lim-+: [—P[ENTERING |
]

State «<OFF»: ¢—FP[ENTERING

' Si «SP Type» = «internal», consulte el cap. 9.18, P4gina 119.

SAMPLE TIME: defina el tiempo de toma de muestra (0,1...60 s).

SP: introduzca el valor de consigna.
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PV FILTER: en caso necesario, seleccione el grado de atenuacion de las variables de proceso. Consulte la
Fig. 53: Curvas de filtrado.

DEAD BAND: defina el porcentaje (0...100 %) de banda muerta y el valor de consigna.

KP: defina la ganancia proporcional que se ha aplicado a la diferencia entre el valor de consigna y el valor
medido.

TN: este parametro representa la parte integral del médulo PID, y se utiliza para eliminar el error estadistico
entre la medicion y el valor de consigna. Introduzca un valor entre 0,1 y 9999 segundos (valor por defecto:
9999 s).
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TV: este parametro representa la parte derivada del modulo PID, y se utiliza para reaccionar rapidamente
ante cualquier fluctuacion en la medicion o del valor de consigna y anticiparse a dichas fluctuaciones en el
regulador. Utilice esta variable para procesos lentos. Introduzca un valor entre 0,0 y 9999 segundos (valor
por defecto: 0,0 s).

Si el sistema se vuelve inestable, significara que el ajuste del valor «TV» es demasiado alto, y debera
reducirse a la mayor brevedad posible.

XO0: introduzca el punto de funcionamiento de la salida (entre el 0y el 100 %).

LIM-y LIM+: Algunos actuadores (electrovalvulas proporcionales) funcionan dentro de un rango reducido
(por ejemplo, entre el 40 y el 80%). Los parametros «Lim-» y «Lim+» permiten una asignacion entre los
rangos de trabajo del actuador y el del equipo: consulte el capitulo Fig. 77.

STATE OFF: al configurar un cambio de escala de la salida con los parametros «Lim-» y «Lim+», con el
parametro «STATE OFF» se garantiza el ajuste de la salida al 0 % o al 100 %, para evitar que exista un
comando permanentemente en los terminales del actuador.

A = «state off» x («Lim+» - «Lim-»)

Por ejemplo, una electrovalvula proporcional trabaja recibiendo un comando que le indica el 40 % v el
80%.

Por tanto, debera ajustar el parametro «Lim-» = 40 % y «Lim+» = 80 %.
Si «State OFF» = 2 %, entonces A =2 % x (80 - 40) = 0,8 %

Por tanto, si la salida real esta por debajo del 40 + 0,8 = 40,8 %, el comando cambia al 0 % v, si esta por
encima del 80 - 0,8 = 79,2 %, cambia al 100 %.

Fx: (CMD) A

100% -
Lim+=80% - 80% -

Lim- =40% A*I140% A

» Salida tedrica calculada

0% 100%

Fig. 77:  Ejemplo de la configuracion de parametros «Lim-», «Lim+» y «State offs.
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9.19 Configuracion de un ciclo de dosificacion controlado
por el tiempo («TIME DOSING»)

Esta funcion esta disponible opcionalmente. Consulte el capitulo 9.5.

Con esta funcién se pueden dosificar uno o dos productos en el proceso a intervalos regulares («Mode» =
«Period») o un determinado dia de la semana («Mode» = «Week»). La cantidad afiadida es proporcional al
tiempo de apertura (programable) de la unidad de control.

System Switch
Reloj en tiempo > S ii
real Cangl de reposa | > Resultado
- 1 (Fx: CMD1)
i ” Canal 2 Posicion de
i and reposo 2 » Resultado
Entrada de ————————- I N (Fx: CMD2)

proceso (PV)

Fig. 78:  Funcidn «time dosing»

Si se genera el mensaje de advertencia «<M0:W:Time lost», no se podra realizar el ciclo de dosifi-
cacion. Consulte el capitulo 16.3.5.

Tras la configuracion y activacion de la funcion, el resultado calculado «Fx:» estara disponible en la
lista de variables de proceso de la platina «M0:Main». Esta lista se muestra en los menus de configu-
racion de las salidas, de las vistas de usuario y de registro de datos para:

e Asignar el resultado calculado «Fx:» a una salida fisica (analdgica -AO- o digital -DO) (consulte los
capitulos 9.25 y 9.26).

e Mostrar el resultado «Fx:» en una vista «Ux» especifica del cliente: consulte el capitulo 9.9.

e Al introducir la ecuacion, respete las reglas indicadas en el apartado 9.22.
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20/06/2010 13:40 Fecha y hora del siguiente ciclo de dosificacion (actualizacion al final
— del ciclo de dosificacion en el canal 1)
- Resultado del comando (canal 1)

F5:TDOS
10/01/02 09:00
@ %
[0 0,00 cvD1
[0l 10/01/02 09:00 ——
%
ol 100,0 cvb2
IMENU T4 MANUAL

l

Fecha y hora del siguiente ciclo de dosificacion (actualizacion al final
del ciclo de dosificacion en el canal 2)
— Resultado del comando (canal 2)

Pulse esta tecla dinamica para activar el modo manual

Y

@ 10/01/02 09:00
%
70 0,00 cmD1
[0 10/01/02 09:00
%
o 100,0 cvp2

F5:TDOS 29/06/2010 13:40

IMENU #1314 CMDAUTO

Pulse esta tecla dinamica para activar el modo
automatico

Pulse esta tecla dinamica para ajustar manualmente el porcentaje entre 0y 100

0%

0% 100%

RETURNCMD2

Pulse esta tecla dinamica para ajustar el porcentaje a 100

Pulse esta tecla dinamica para ajustar el porcentaje a 0

[ Pulse esta tecla dinamica para ajustar el canal 2

Fig. 79:  Ejemplo de la vista de la funcion «time dosing» en el nivel de proceso
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Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters _ |[¢—[Functions F1...F12: TIMEDOSING __4——P[Type: |

o : —p[Name: [¢—Pp[ENTERING ]
—p[State: | [OFF |
—pLock: [ON |
—P[Channel: | [Mono ]
—Pp[Channel 1/2: _|¢—P[Mode:

2)
—p|[State

3)
—p[Start: [¢—[ENTERING _|
3)

—p[Period: [¢—>[ENTERING |
3)

I —p[Duration: |[¢—P[ENTERING ]
3)

—p[Waiting time: __[¢—P[ENTERING

—»4—»
Zl

State |4—|::|OFF |

[Start: |[¢—>»[ENTERING ]

Duration: [¢—>[ENTERING ]

—P[ON/OFF FX: _[4—P[Fx-ONOFF ]

1)
L) [CMD SAFE 4—|::State [OFF |
Channel 1/2; [4—p[ENTERING |

" «Fx:» representa la funcién ON/OFF declarada como «activas.

2 «Channel 2» estd presente si «Channel» = «Dual»

% Estas funciones solamente estardn presentes si «<Mode» = «Period»
4 Estas funciones solamente estaran presentes si «<Mode» = «Week»
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TYPE: seleccione el tipo de funcién (aqui: «TIME DOSING»).

NAME: cambie el nombre de la funcion seleccionada. Consulte el capitulo 8.4 Text eingeben. Este nombre
aparecera en el nivel de proceso, en la vista asignada a esta funcion.

STATE: se utiliza para activar la funcion seleccionada (opcion «ON») o para desactivarla (opcién «OFF»).

@ Cada vez que se inicie el equipo se comprobaran las funciones. Si surge algun problema con una
funcién, el equipo la desactivara automaticamente.
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LOCK:

- ON: no se puede modificar el modo en el nivel de proceso si no se introduce un codigo de acceso.
Consulte la Fig. 79. Para cambiar entre el modo manual y el modo automatico en el nivel de proceso,
en primer lugar hay que introducir el codigo de acceso del menu «Parametros». El codigo de acceso
por defecto es «0000» (consulte el capitulo 9.4).

- ON: no se puede modificar el modo en el nivel de proceso si no se introduce un cédigo de acceso.
CHANNEL: seleccione si se debe dosificar un producto quimico a través de un solo canal (seleccione
«Single») o se deben dosificar dos productos quimicos a través de dos canales (seleccione «Dual»).

CHANNEL 1/ CHANNEL 2: ajuste los parametros para el canal 1y, si <CHANNEL» = «DUAL», ajustelos para
el canal 2.

- MODE: seleccién de la desactivacion (opcion «OFF») del canal 1 o del canal 2 o configuraciéon del canal
en el modo de dosificacion a intervalos regulares (seleccione «Period») o un determinado dia de la
semana (seleccione «Week»). Consulte a continuacién las particularidades de cada modo.

9.19.1 Configuracion de «Channel 1» o «Channel 2» en modo
«Period», dosificacion a intervalos regulares

- STATE: seleccione si se debe activar (opcion «ON») o desactivar (opcién «OFF») el canal.

- START: defina el momento en que debe realizarse la primera dosificacion del dia. Los siguientes ciclos
de dosificacion se realizan con los intervalos definidos en «PERIOD», que se muestran a continuacion.

- PERIOD: defina el intervalo entre 2 ciclos de dosificacion.

- DURATION: defina la duracion del ciclo de dosificacion.

- WAITING TIME: defina el tiempo de espera durante el cual no se podra iniciar ningun ciclo de dosifi-

cacion, especialmente si la dosificacién controlada por el tiempo esta vinculada a una funcién ONOFF
(consulte el capitulo 9.17).

«periodo» =9 h

«duracion» = 30 min
R d

g hid g
2412 345 10 13 15 20 22 2412 5 7 h'

«Inicio» =4 h

Fig. 80:  Ejemplo de configuracion en modo «Period»

9.19.2 Consiguracion de «Channel 1» y «Channel 2» en modo
«Week», dosificacion en funcioén de los dias de la semana

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

En este modo, se pueden configurar 1 o 2 ciclos de dosificacion (o «Events») para el mismo producto (en el
mismo canal) segun el dia de la semana (de «Monday» -lunes- a «Sunday» -domingo).
- STATE: seleccione si se debe activar (opcion «ON») o desactivar (opcién «OFF») el canal.

- WAITING TIME: defina el tiempo de espera durante el cual no se podra iniciar ningun ciclo de dosifi-
cacion, especialmente si la dosificacién controlada por el tiempo esta vinculada a una funcién ONOFF
(consulte el capitulo 9.17).

- START: defina el punto de inicio del ciclo de dosificacion el dia de la semana seleccionado.
- DURATION: defina la duracion del ciclo de dosificacion.
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Lunes Martes Miércoes Jueves Viernes Sabado Domingo Lunes Martes

—1¢-
—

T T T T
H I{ I T T T ﬂ |H
«Inicio»
L «Suceso2»
«Suceso1»
e T = «Duracion»

e «Suceso1» = 1. Ciclo de dosificacion para este dia de la semana

e «Suceso2» = 2. Ciclo de dosificacion para este dia de la semana

Fig. 81:  Ejemplo de configuracion en modo «Week»

ON/OFF FX: ala funcién de dosificacion controlada por el tiempo (TIME DOSING) solamente se le puede
asignar una funcion ON/OFF a través de una medicién de la conductividad (consulte el capitulo 9.17) para
garantizar una purga previa del sistema. La funciéon ONOFF debera configurarse y activarse antes de la
funcién «TIME DOSING» para que aparezca en el menu.

CMD SAFE: confirme (seleccione «Mode: ON») o no confirme (seleccione «Mode: OFF») si se va a utilizar
una posicion de reposo en la salida si el suceso «System Switch» (consulte el capitulo 9.21) tiene el estado
«ON». Si se confirma el uso de la posicion de reposo, introduzca un valor de posiciéon de reposo para cada
salida entre 0 y 100 %.

¢ | a base temporal es la que se ha utilizado para ajustar las funciones «Date» (fecha) y «Time» (hora)
en el menu «Parametros». Consulte el capitulo 9.2.

e Si la funcién «time dosing» ya esta operativa, dicha funcion se restablecera modificando uno de sus
parametros.

e Para que se inicie un nuevo ciclo de dosificacion en el mismo canal, debera haber concluido el
ciclo de dosificacion anterior.

¢ Los canales 1y 2 funcionan de forma independiente.

¢ Si en uno de los canales se estd en marcha un ciclo de dosificacion, tendra lugar un nuevo ciclo
en el otro canal siguiendo estas reglas:

- Si el ciclo actual se encuentra en la fase de purga previa, se considerara el valor de consigna

mas
bajo «PBLIMIT>» de los 2 ciclos para esta etapa (o el valor mas alto si esta funcionando con
histéresis
inversa). Ademas, se considerara la mayor duracion de la etapa de purga previa de entre ambos
ciclos.

- No se llevara a cabo la etapa de purga previa del nuevo ciclo de dosificacion si el ciclo en curso
se

encuentra en la fase de dosificacion o de tiempo de espera.
- Una vez ambos ciclos hayan finalizado, el regulador de conductividad asumira el control.
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9.20 Configuracion de una funcion «Dosificacion
volumeétrica» (Volume Dosing)

Esta funcion esta disponible opcionalmente. Consulte el capitulo 9.5

Esta funcion se utiliza para afiadir una solucién a un proceso durante un periodo de tiempo definido cada
vez que haya que incorporar un volumen de liquido definido.

Valor de consigna (SP)

System Switch

\4 @
Entrada de proceso

(DI/DI2) Dosificacion Posicion » Resultado (F: CMD1)
volumétrica de reposo

Y

Y

Reloj en tiempo
real

SP.

Fig. 82:  Funcidn «Volume dosing»

Tras la configuracion y activacion de la funcién, el resultado calculado «Fx:» estara disponible en la
lista de variables de proceso de la platina «M0:Main». Esta lista se muestra en los menus de configu-
racion de las salidas, de las vistas de usuario y de registro de datos para:

e Asignar el resultado calculado «Fx:» a una salida fisica (analégica -AO- o digital -DO) (consulte los
capitulos 9.25 y 9.26).

e Mostrar el resultado «Fx:» en una vista «Ux» especifica del cliente: consulte el capitulo 9.9.

e Al introducir la ecuacion, respete las reglas indicadas en el apartado 9.22.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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F6:VDOS 29/06/2010 13:40
L . . .
@ 22788 pv ——+—— Volumen total medido en las unidades seleccionadas
L ,
o 400,0 sp-rv.———— Valor de consigna
% L
o 0,00 cmp1 —— Resultado de la funcién
[MENU SP ¢T%3 MANUAL
Pulse esta tecla dinamica para activar el
modo manual "
Pulse esta tecla F6:VDOS 29/0?/2010 13:40
dinamica para introducir |§| 22788 pv
el valor de consigna. i L
[0 400,0 sp-pv:
<
I %
i 0] 0,00 CvD1
8 MENU FT19 CMDAUTO
S
B Pulse esta tecla dinamica para activar el
g_ modo automatico "
=
()
3
=2 Pulse esta tecla dinamica para ajustar
2 manualmente el porcentaje
=
| l
(0]
(7]
3
T CMD1
é
;I,.
2
8 [ 0%
173
0
=
S
[
S 0% 100% RETURN
0
w
()]
o]
Q Pulse esta tecla dindmica para ajustar el
§ porcentaje a 100
E Pulse esta tecla dinamica para ajustar el
= porcentaje a 0
@ " El cambio de modo manual a automético y viceversa reiniciara la funcion.

Fig. 83:  Ejemplo de una vista de una funcion «Volumen Dose» en el nivel de proceso y cambio entre los modos
manual y automatico

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
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Parameters __|4—Pp[Functions __[¢—PF1..F12: [¢—>[VOLDOSNG __ 4P [Type: |
—p[Name: [¢—P[ENTERING |

—p[State: I{—I::IOFF |

—p{Lock: ] [ON
[:m

—p[PV [MO:MAIN ] [None ]

DI1 Pulse
DI2 Pulse

Mx: [¢—»[None

) [Volume: [¢—P[ENTERING ]
—p[Dosing Time _|[¢—p[ENTERING

L [CMD SAFE 4—|:: State: [OFF ]
ON ]
[Value: [—>[ENTERING ]

TYPE: seleccione el tipo de funcion (aqui: «VOLUME DOSING»).

NAME: cambie el nombre de la funcion seleccionada. Consulte el capitulo 8.4 Text eingeben. Este nombre
aparecera en el nivel de proceso, en la vista asignada a esta funcién.

STATE: se utiliza para activar la funcién seleccionada (opcion «ON») o para desactivarla (opcidon «OFF»).

Cada vez que se inicie el equipo se comprobaran las funciones. Si surge algun problema con una
funcioén, el equipo la desactivara automaticamente.

LOCK:

- ON: el modo y el valor de consigna no se pueden modificar en el nivel de proceso si no se introduce
un codigo de acceso. Consulte la Fig. 83. Para cambiar entre el modo manual y el modo automatico o
para modificar el valor de consigna, en primer lugar hay que introducir el cédigo de acceso del menu
«Parametros». El codigo de acceso por defecto es «0000» (consulte el capitulo 9.4).

- OFF: el modo se puede modificar en el nivel de proceso, y el valor de consigna se puede modificar sin
introducir un cédigo de acceso.

PV: defina la entrada digital «<DI1 Pulse» o «DI2 Pulse» de la placa para la CPU «M0» en funcion del
volumen.

VOLUME: introduzca el volumen que se desea dosificar.
DOSING TIME: introduzca la duracion de la dosificacion.

CMD SAFE: confirme (seleccione «Mode: ON») o no confirme (seleccione «Mode: OFF») si se va a utilizar
una posicion de reposo en la salida si el suceso «System Switch» (consulte el capitulo 9.21) tiene el estado
«ON>». Si se confirma el uso de la posicion de reposo, introduzca un valor de posicidon de reposo para cada
salida entre 0y 100 %.

JVolumen® = v1+v2+v3+v4+v5+v6

A v2 v3 v5

«Volumen» «Volumen» |V |:||:| |:| \|/:6|

I U

g
«Tiempo de dosificacion»

—_

\4

Fig. 84:  Ejemplo de funcion «Volume dosing»
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9.21 Configure el suceso «System switch».

El suceso «System switch» permite forzar el resultado de una funcién a través del menu «CMD SAFE» de
dicha funcién. Las salidas de la funcién conmutan de forma automatica a los valores configurados en el
menu «CMD SAFE» de cada una de dichas funciones si el estado del suceso «System Switch» es «ON».

On/Off
Ent
ntrada de proc(le:)s\;)) ——> Hysteresis L Suceso «System switch»
Window

Fig. 85:  Suceso «System switch»

Una vez configurado y activado el suceso «System switch», estara disponible en la lista de variables
de proceso de la placa electronica «MO0: Main». Esta lista se muestra en los menus de configuracion

y de registro de datos de la vista del usuario para:
* Mostrar el suceso «System switch» en una de las vistas «Ux» especificas del cliente: consulte el

<

N

o

N a

3 capitulo 9.9.

N~

o . . 7,
5 e Registrar los valores de «System switch» con el Datalogger: consulte el capitulo 9.22.
Q

S

&

< Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

el - -

:9.; Parameters __[¢—p[Functions 4—P[System Switch[——P[Mode: [¢—P[On/Off |

o E '

E —pWindow ]

B

@ P[PV [¢—>MOMAN ]

(0]

3

2 1)

y

2]

2

g —PLow: [¢—>[ENTERING |

o 2)

5 —P[High: [¢—P[ENTERING ]

[7]

2

(%) —P[invert: [No ]

i

()]

B

b L) [Delay: [¢—PENTERING ]

N

§ " | as opciones disponibles dependerén de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
- Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15
z Prozessvariablen.

= 2 Estas funciones solamente estan presentes si ««<Mode» = ON/OFF»

MODE: seleccione el modo de conmutacion: «ON/OFF», «Hysteresis» o «Window».

9.21.1 Configuracion en modo ON/OFF

PV: seleccione una entrada de proceso con dos estados (ON u OFF) asociada al suceso «System switch».
INVERT: invierta o no el suceso.

DELAY: seleccione el valor del retardo en la conmutacion.
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9.21.2 Configuracion en modo «Hysteresis»

El estado de la salida cambiara en cuanto se alcance un valor umbral:

e Al aumentar la sefial de proceso cambiara el estado de la salida si se ha alcanzado el valor umbral
superior.

e Al disminuir la sefial de proceso cambiara el estado de la salida si se ha alcanzado el valor umbral inferior.

Contacto No invertido Contacto Invertido
ON ON
OFF Entrada de proceso FF Entrada de proceso

Fig. 86: Modo de histéresis

PV: seleccione la entrada de proceso asignada al suceso «System switch».
LOW: seleccione el valor del umbral de conmutacion inferior.

HIGH: seleccione el valor del umbral de conmutacioén superior.

INVERT: invierta o no el suceso.

DELAY: seleccione el valor del retardo en la conmutacién. Dicho valor se aplica al valor umbral «High» y
«Low». La conmutacién solamente tendra lugar cuando uno de los valores umbral, el superior o el inferior,
sean rebasados durante un periodo de tiempo superior a este retardo.

9.21.3 Configuracion en modo «Window»

El estado de la salida cambiara en cuanto se alcance cualquiera de los valores umbral (el superior o el
inferior).

Contacto No invertido Contacto Invertido

ON ON

F Entrada de proceso Entrada de proceso
© Eow High (PV) OI:Ifow High (PV)

Fig. 87:  Modo ventana («Window>)

PV: seleccione la entrada de proceso asignada al suceso «System switch».
LOW: seleccione el valor del umbral de conmutacion inferior.

HIGH: seleccione el valor del umbral de conmutacion superior.

INVERT: invierta o no el suceso.

DELAY: seleccione el valor del retardo en la conmutacién. Dicho valor se aplica al valor umbral «High» y
«Low». La conmutacién solamente tendra lugar cuando uno de los valores umbral, el superior o el inferior,
sean rebasados durante un periodo de tiempo superior a este retardo.
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9.22 Registro de datos (Datalogger)

Esta funcion esta disponible opcionalmente. Consulte el capitulo 9.5

Mediante esta funcion, se pueden registrar en la tarjeta de memoria desde una hasta 16 entradas de
proceso («PV») a intervalos regulares ajustables mediante la funcion «eriod».

@ Riesgo de pérdida de datos

e Establezca el «Estado» de la funcion como «OFF» antes de extraer la tarjeta de memoria del
equipo.

e No la extraiga del equipo mientras se esté escribiendo un archivo.
* No desconecte la fuente de alimentacion mientras se esté escribiendo un archivo.

¢ En caso de interrumpir involuntariamente la grabacion de un archivo, compruebe en un PC la
tarjeta de memoria y, en caso necesario, formatéela antes de volver a utilizarla.

e Si hay problemas durante la grabacion, aparecera el simbolo 2 . Para obtener mas informacion,
busque el menu «Information -> Protocol» y consulte la tabla de errores en el capitulo 16.3.2.

—>
De 1 a 16 entradas de ————| Almacenamiento
proceso de datos —— Tarjeta de memoria
(PV)

Reloj en tiempo real

Fig. 88:  Datalogger

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters  |¢—Pp[Datalogger _|¢——P/[State: I{—[:IOFF |

—p[Period: [¢—PpPENTERING |
—p[Max lines: [ ¢—P[ENTERING
L MPVi..Pve: ¢ PMOMAN |

L ypvepvie ] _’
HMx ]

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15_
Prozessvariablen.

STATE: seleccione si se debe activar (seleccione «ON») o desactivar (seleccione «OFF») la grabacioén de
datos.

PERIOD: seleccione el intervalo de grabacion de datos (en segundos) si se ha activado la grabacion de
datos.

MAX. LINES : introduzca el nUmero maximo de lineas que puede contener un archivo. Los archivos se

guardan como «DL000000» hasta «DL999999». 133
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PV1 TO PV8 OR PV9 TO PV16: seleccione la entrada de proceso («PV») cuyos valores se vayan a registrar.

9.23 Ajuste de los parametros de las entradas digitales

Esta funcion esta disponible si la opcion de software «<FLOW» esta activada. Consulte el capitulo 9.5.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters [MO:Inputs DI1/DI2 [¢—Pp[Totalizer AB | ¢——P[Totalizer A/B unifd—pLC__ ]
—Ploal ]
: “plmpgal ]
—P[Remote reset |4——Pp{State [¢—>[ON/GFF
L pPV [¢——pMOMAN ]
o 1

Mx ]

—)[Enable [¢—Pp[High/Tow |

L) [Remote hold _|4—P[State [¢—>»[ON/OFF ]

Y ] [MOMAN __]

“—)[Enable [¢—P[High/Low |

" | as opciones de seleccién dependeran de los mddulos conectados. Consulte el capitulo 15 Prozessvariablen.
9.23.1 Seleccidn de las unidades del contador

TOTALIZER A/B UNIT: seleccione las unidades. Las unidades seleccionadas estan disponibles en cualquier
posicién en la que se seleccione el valor de proceso asignado al contador.

9.23.2 Puesta a cero de un contador de forma remota

REMOTE RESET:

e STATE: SELECCIONE ON para activar la puesta a cero el contador a través de una PV, o bien OFF para
desactivarla.

e PV: si STATE esta ajustada a ON, seleccione la PV que pone a cero el contador.

e ACTIVE: si STATE esta ajustada a ON, seleccione HIGH si desea que el valor mas alto de PV («ON») haga
que
se ponga a cero en contador o seleccione LOW si desea que el valor mas bajo de PV («<OFF») ponga a
cero el contador.
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9.23.3 Detencion del ultimo valor de un contador de forma remota

REMOTE HOLD:

e STATE: SELECCIONE ON para activar la detencion del contador a través de una PV, o bien OFF para
desactivarla.

e PV: si STATE esta ajustado a ON, seleccione la PV que detenga el contador con su ultimo valor indicado.

e ENABLE: si STATE esta ajustada a ON, seleccione HIGH si desea que el valor mas alto de PV («<ON») haga
que se detenga el contador con su ultimo valor indicado o seleccione LOW si desea que el valor mas bajo

de PV («OFF») detenga el contador con su ultimo valor indicado.
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9.24 Ajuste de los parametros de las salidas analdégicas

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters _[4¢—Pp[Mx:Inputs _ |[¢—PAIT/AI2 [¢——P[Mode: |[¢—P[None |
—p[Current ]
—P[Voltage |
—Range: M0.20mA_ || gj (Mode» = «Current»
—P4.20mA ]
—p0.2v ] .
Si «Mode» = «Voltage»
0.0V ]

—PUnit ]

—P[Text Unit list: . .
\—N—I::_ Si «Unit» = «Custom»
OmA/4mA: ENTERING .

B¢ NG 1| i «Mode» = «Current»

P20 mA: |[¢—>[ENTERING |

—pOV: M4—PENTERNG ] | g;

i «Mode» = «Voltage»

—»2V/5V/10V: [¢—P[ENTERING | 9

L |Filter: | [None |

MODE: seleccione el tipo de sefal de entrada, corriente o tension.
RANGE: seleccione el rango de la sefal de entrada, dependiendo de la seleccion realizada en «<MODE».
UNIT: seleccione las unidades asignadas a la sefal de entrada. Dispone de las siguientes posibilidades:

e CUSTOM: introduzca un texto especifico del cliente para las unidades y seleccione el formato de las vari-
ables de proceso que se va a mostrar.

e NO UNIT: permite emplear un rango de valores muy amplio.

e Seleccidn de variables en relacion con las variables de proceso. Se pueden dar los siguientes casos de
aplicacion:
- Configure una funcion aritmética que utilice la sefal de entrada y una PV procedente de un
sensor de medicion conectado al equipo. A continuacion asigne las unidades de la PV a la seal
de entrada. Consulte el capitulo 9.14.

- Configure una funcion PID que utilice la sefial de entrada y una PV procedente de un sensor
de medicion conectado al equipo. A continuacién asigne las unidades de la PV a la sefial de
entrada. Consulte el capitulo 9.18.

TEXT: si UNIT esta ajustada a Custom, seleccione MANUAL ENTRY para introducir un texto especifico del
cliente o UNIT LIST para seleccionar las unidades desde una lista.

FORMAT: si UNIT esta ajustada a Custom, seleccione el formato de las variables de proceso con diferentes
grados de exactitud (0 / 0,0 /0,00 / 0,000).
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0/4 MA: introduzca el valor del parametro fisico (Al1/AI2) previamente seleccionado asignado a una cor-
riente de entrada de 0/4 mA. En lugar de introducir este valor, puede ser calculado automaticamente con
la ayuda de la funcion «PV calibration» en el menu «Calibration -> Mx:Inputs .> Al1 o Al2». Consulte el
capitulo 10.9.

20 MA: introduzca el valor del parametro fisico (Al1/AI2) previamente seleccionado asignado a una corriente
de entrada de 20 mA. En lugar de introducir este valor, puede ser calculado automaticamente con la ayuda
de la funcién «PV calibration» en el menu «Calibration -> Mx:Inputs .> Al1 o Al2». Consulte el capitulo 10.9.

0 MA: introduzca el valor del parametro fisico (Al1/AI2) previamente seleccionado asignado a una corriente
de entrada de 0 V. En lugar de introducir este valor, puede ser calculado automaticamente con la ayuda de
la funcién «PV calibration» en el menu «Calibration -> Mx:Inputs .> Al1 o Al2». Consulte el capitulo 10.9.

2/5/10 V: introduzca el valor del parametro fisico (Al1/AI2) previamente seleccionado asignado a una cor-
riente de entrada de 2/5/10 V. En lugar de introducir este valor, puede ser calculado automaticamente con
la ayuda de la funcion «PV calibration» en el menu «Calibration -> Mx:Inputs .> Al1 o Al2». Consulte el
capitulo 10.9.

P1y P2 son los valores de la variable de proceso asignada al rango de entrada seleccionado.

Variable de proceso
(« PV»)
P

Rango de la sefal de entrada

oo oo
ol
<

Fig. 89:  Configuracion de una entrada analdgica

FILTER: seleccione el grado de atenuacién de las variaciones de corriente o de tension. Consulte la Fig. 53:
Curvas de filtrado.
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9.25 Configuracion de los parametros de las salidas de
corriente

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
IAO1/A02 [—TPPV |¢—P[MO:MAIN ]
ML ]

1)
M ]

Parameters

MO:Outputs

Mx:Outputs

4 mA: |[¢—P[ENTERING |
—p[20 mA: [¢—P[ENTERING |
—p{Filter: |[¢—P[None ]

"—p[Diag.event: | [None ]

" L as opciones disponibles dependerén de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15
Prozessvariablen.

PV: Seleccione la entrada de proceso asignada a la salida de corriente.

4 MA: seleccione, para cada salida de corriente, el valor de la entrada de proceso previamente selec-
cionada asignada a una corriente de 4 mA. Consulte la Fig. 90.

20 MA: seleccione, para cada salida de corriente, el valor de la entrada de proceso previamente selec-
cionada asignada a una corriente de 20 mA. Consulte la Fig. 90.

P,y P, son los valores asignados a corriente de 4 mA y de 20 mA respectivamente:

Si P, es mayor que P, la sefal se invierte, y el rango P, - P, se corresponde con el rango de cor-
riente 20...4 mA.

A4

Fig. 90:  Corriente de 4...20 mA en funcion de la PV seleccionada

FILTER: seleccione el grado de atenuacion de las fluctuaciones del valor de la corriente para cada salida de

corriente. Consulte la Fig. 53: Curvas de filtrado.

DIAG. EVENT: seleccione una corriente de 22 mA en la salida de corriente si se genera en el equipo un
suceso «Error» relacionado con el diagnostico (consulte los capitulos 11.3 a 11.7) o ai se permite el funcio-
namiento normal de la salida de corriente (seleccione «None»).

Consulte «Resolucién de problemas» en el capitulo 16.3.
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9.26 Ajuste de los parametros de las entradas digitales

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

DO1/D02 __ [4—P[Mode: [¢——P[On/Off [¢—P[Mode:On/Off ]

)PV [¢—>MO:MAIN ]
ML ]

1)

v ]
—plinvert: [No ]
B ]
—»[Delay: [¢—>[ENTERING ]

—p[Hysteresis —p[Mode:Hyst/Win
L MPV: ——>MONVAN ]
—pWindow

Parameters MO:Outputs

ML ]

e 1
—>
—pLow: [¢—P[ENTERING ]
—P[High: [¢—P[ENTERING |
—plInvert: [No ]

" pDelay: [¢—»[ENTERING ]

—pFastPWM [P [ModeFastPWM

<
N
o
q
[s2)
S
~
o
2
2
=
a
=
(0]
QO
(0]
(e))
[0)
f<)
o
L
o )PV ——PMOMAN ]
8 N Fa—
e 1)
= o
7
8 L »0% —ENTERING ]
% —p»[100% [¢—>»[ENTERING ]
(')' —plinvert: [No ]
c
o 7
®
g “P[Frequency: _[4—P[ENTERING |
[2)
w
2 PWM —p[Mode:PWM
& N ——PMOMAN ]
o
S BN S —
=4 e )
Z x|
<
=

- »0% «—)[ENTERING |

—»[100% [{¢—>[ENTERING |

—p[invert: H—I::|No |

) {Period: [¢—P[ENTERING ]
“—[Min ON time: |{¢—p[ENTERING ]

" L as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15
138 Prozessvariablen.
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Parameters DO1/DO2 ___[4—P[Mode: [¢——>[PEM [¢—P[Mode:PFM__|

- »PV: [¢—P[MOMAIN _|
ML ]
: 1)
vix. ]
—»[0% [¢—P[ENTERING ]
—»[100% [¢—>[ENTERING ]
—p[invert: [No |

—p{Max. frequencyl{—} ENTERING

" [Pulse width: ENTERING

L p[Pulse [¢——P[Mode:Pulse

2) —p[Input: DIt |
“—»[Pulse: [—PENTERING |

" L as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.

Consulte los capitulos 9.5 Consulta y/o activacion de las opciones de programacion disponibles y 15_
Prozessvariablen.

2 La funcidn solamente seré posible con las salidas DO1 y DO2 en la placa electrénica MO y solo si la opcién de
software «FLOWS> esta activada (consulte el capitulo 9.5).

MODE: seleccione el modo de conmutacion para la salida digital seleccionada.

9.26.1 Configuracion en modo ON/OFF

PV: seleccione una entrada de proceso con dos estados (ON u OFF) asociada a la salida.

Una de las «PV>» de la placa electronica MO:Main que estan disponibles en modo «ON/OFF» es el
suceso «Warning». Un suceso de esa naturaleza se genera cuando la fecha de calibracién vence y/o
durante la supervisiéon de determinados parametros de proceso (consulte los apartados 10.19, 10.20
y 11.3 a 11.7). Si el suceso «Warning» se asigna a una salida digital, la salida conmuta en cuanto el
equipo genera un suceso de ese tipo. Consulte también el capitulo 16.3 Problemldsung.

Para permitir también el control directo de la salida digital del equipo, respete el parametro

UNIT GROUP del capitulo 9.27 Ajust I rametr n modulo Ethernet. Si el PLC envia
00000000h a la DO, dicha DO sera ajustada a OFF. Y si el PLC envia otro valor a la DO, dicha DO
sera ajustada a ON.

Bﬂ Una de las «PV» del mddulo de conductividad que estan disponibles en modo «ON/OFF» es «USP»
(consulte el capitulo 9.29).

INVERT: invierte o no la salida.

DELAY: seleccione el valor del retardo en la conmutacion de la salida.
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9.26.2 Configuracion en modo «Hysteresis»

El estado de la salida cambiara en cuanto se alcance un valor umbral:

e Al aumentar la sefial de proceso cambiara el estado de la salida si se ha alcanzado el valor umbral

superior.

e Al disminuir la sefial de proceso cambiara el estado de la salida si se ha alcanzado el valor umbral inferior.

Contacto No invertido
ON
OEEW High Entrada de proceso
(PV)

Contacto

Invertido

ON

fow

High~ Entrada de proceso
PV)

Fig. 91:  Modo de histéresis

INVERT: invierte o no la salida.

superior a dicho retardo.

PV: seleccione la entrada de proceso a la que se deba asignar la salida.
LOW: seleccione el valor del umbral de conmutacion inferior de la salida.

HIGH: seleccione el valor del umbral de conmutacion superior de la salida.

9.26.3 Configuracion en modo «Window»

RETARDO: seleccione el valor del retardo antes de la conmutacion de cada una de las salidas digitales.
Esto es vélido para ambos umbrales de conmutacién. La conmutacion solamente se producira cuando uno
de los valores umbral, el superior o inferior (funciones «High» o «Low») se sobrepase durante un tiempo

El estado de la salida cambiara en cuanto se alcance cualquiera de los valores umbral (el superior o el

inferior).
Contacto No invertido Contacto Invertido
ON ON
OFEOW ngh Entl’ada de OIESW Entrada de
proceso (PV) proceso (PV)

Fig. 92:  Modo ventana («Window»)
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PV: seleccione la entrada de proceso a la que esté asignada la salida.

LOW: seleccione el valor de la entrada de proceso para el valor umbral inferior de la salida.

HIGH: seleccione el valor de la entrada de proceso para el valor umbral superior de la salida.

INVERT: invierte o no la salida.

RETARDO: seleccione el valor del retardo antes de la conmutacion de cada una de las salidas. Esto es
valido para ambos umbrales de conmutacién. La conmutacion solamente se producira cuando uno de los
valores umbral, el superior o inferior (funciones «High» o «Low») se sobrepase durante un tiempo superior a

dicho retardo.
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9.26.4 Configuracion en modo «FastPWM»

Este modo se utiliza para el control de una electrovalvula proporcional.

Salida No invertido Salida Invertido
A

1 - PR T -

XX

T2 T2 T2

—_

T2 T2 T2

T2 = periodo, constante = 1/frecuencia

T1 varia
Fig. 93:  Modo «FastPWM>»

PV: seleccione la entrada de proceso a la que esté asignada la salida.

0 %: seleccione el valor de la entrada de proceso («PV») que corresponda al 0 % de PWM.

100 %: seleccione el valor de la entrada de proceso («PV») que corresponda al 100 % de PWM.
INVERT: invierte o no la salida.

FRECUENCY: introduzca el valor de la frecuencia de salida (= 1/T2), desde 2 hasta 2000 Hz.

9.26.5 Configuracion en modo «PWM>»

Este modo sirve para controlar un actuador «ON/OFF».

Salida No invertido Salida Invertido
A A
T1 | T1 | T1 | T1 | T1 | T1 | T1
——f<«— <« >« <> —«— <« >«
100 % "': """": i'“: """ : 100 % """ H f“: T :"'
0%‘! < I::! > I > O%: >re I:: > : >
T2 T2 T2 t T2 T2 T2 t
T2 = periodo, constante
T1 varia

Fig. 94:  Modo «PWM?»
PV: seleccione la entrada de proceso a la que esté asignada la salida.
0 %: seleccione el valor de la entrada de proceso («PV») que corresponda al 0 % de PWM.

100 %: seleccione el valor de la entrada de proceso («PV») que corresponda al 100 % de PWM.
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INVERT: invierte o no la salida.
PERIOD: seleccione el valor del periodo T2 en segundos.
MIN ON TIME: seleccione el valor minimo de T1 en segundos.
9.26.6 Configuracion en modo «PFM»
Este modo sirve, por ejemplo, para controlar una bomba dosificadora.
Salida No invertido Salida Invertido
A A
T1 T1
100 % - i T i 100 % | ----5 p=----- i e ity T
0% Li___1. P | > 0%; ;:L - :,::l:i‘: ;i! >
T T2 'T2'T2 T2 t 27 12 Tt o T t
T1 = periodo, constante
T2 varia

Fig. 95:  Modo «PFM>»
PV: seleccione la entrada de proceso a la que esté asignada la salida seleccionada.
0 %: seleccione el valor de la entrada de proceso («PV») que corresponda a la frecuencia minima.

100 %: seleccione el valor de la entrada de proceso correspondiente a la frecuencia maxima «MAX. FREQ.»
definida a continuacion.

INVERT: invierte o no la salida.

MAX. FREQ.: seleccione el valor maximo de la frecuencia (1/T2) de los impulsos (maximo 180 impulsos por
minuto).

PULSE WIDTH : seleccione el valor de la amplitud de los impulsos (T1).

9.26.7 Configuracion en modo «Pulse»

Esta funcion solo esta disponible si esta activada la opcién «<FLOW» en el equipo (consulte el capitulo 9.5).
Se utiliza para generar un impulso a la salida cada vez que la atraviesa un volumen de liquido predefinido.

INPUT: seleccione la entrada digital DI1 o DI2 a la que esté asignada la salida seleccionada.
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PULSE: seleccione el volumen de liquido para el que se deba enviar un impulso desde la salida selec-
cionada. Primero introduzca el valor digital; a continuacion pulse la tecla dinamica «OK» para confirmarlo y
A

poder cambiar las unidades de volumen pulsando repetidamente @

e Se generara un suceso «Warning», y aparecera el mensaje «<M0:W:Pulse x lim.» si al multiplicar el
volumen introducido por el factor K del equipo, el resultado es > 1 000 000.

e Se generara un suceso «Warning» y aparecera el mensaje «M0:W:Pulse x 1:1» si al multiplicar el
volumen introducido por el factor K del equipo, el resultado es < 1. En este caso, la frecuencia de
142 los impulsos se vera forzada a adoptar el valor de la frecuencia de entrada.
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9.27 Ajuste de los parametros de un modulo Ethernet

Comprobacioén de la direccion IP de una version Ethernet

Antes de instalar una version Ethernet en la red, asegurese de que la direccion IP del equipo Tipo
8619 no esté siendo ya utilizada por otro equipo.

— En caso necesario, modifique la direccion IP del equipo.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
Parameters _ |[¢—p[M1: Ethernet |4——p[Protocol [¢—P[Modbus TCP_]|

Solo si esta activada la opcién de software «Eth-
ernet protocols». Consulte el capitulo 9.5

Ethernet/IP
—p{PROFINET

P settings  |4——» [Mode {——»[DHCP || si«Protocol» = «<Modbus TCP» o
- yBOOTP | «EtherNet/IP»

DHCP+BOOTP | si «Protocol» = «Modbus TCP»
—PDCP ] si «Protocol» = <PROFINET»
—pManual ]

—p[IP Address _ [¢—P[ENTERING

si estd activado el
—p[Netmask [¢—>[ENTERING | modo «Manual»
" [Gateway [—P[ENTERING |
—p{Device name [¢—P[ENTERING _|

si «Protocol» = «<PROFINET»
Solo lectura si «IP settings» -> «Mode» = «DCP»

VALUE

—PMAC Address |[¢—p[VALUE

Ethernet units | [°C - /min

°C - ImpGPM
°F - GPM

—P{Units PVNT-10__| PVN1 | {Unit group: |

L [Units PUNT1-20 Unit selection 1)
PVN20 Text Unit list:

2)

" Si «Unit group» # «ON/OFF» y # «Custom»
2 Si «Unit group» = «Custom»

PROTOCOL: seleccione el tipo de protocolo. El protocolo por defecto es Modbus TCP. Hay otros proto-
colos disponibles si estd activada la opcién de software «Ethernet protocols». Consulte el capitulo 9.5.

IP SETTINGS: seleccione los ajustes IP del equipo.

e MODE: seleccione el modo de configuracion de los ajustes IP del equipo.
- DHCP: La direccion IP del equipo se vera automaticamente afectada por un servidor DHCP.
- BOOTP: la direccion IP del equipo se vera automaticamente afectada por un servidor BOOTP.
- DCP: la direccion IP del equipo se vera afectado por el protocolo DCP.

- DHCP+BOOTP: en primer lugar, el equipo intentara obtener una direccién IP a través de un servidor
DHCP; en caso contrario, de u servidor BOOTP.

- MANUAL: Introduzca de forma manual la direccién IP, la pasarela y la mascara de red del equipo.
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Comprobacion de la direccion IP de una version Ethernet

Antes de instalar una version Ethernet en la red, asegurese de que la direccion IP del equipo Tipo
8619 no esté siendo ya utilizada por otro equipo.

— En caso necesario, modifique la direccién IP del equipo.
¢ |P-ADDRESS: configure la direccién IP del equipo.

e NETMASK: introduzca la méascara de red de la red utilizada.
o GATEWAY: introduzca la direccion de la pasarela de la red utilizada.

DEVICE NAME: introduzca el nombre del equipo (por defecto: «multiCELL»); consulte el cap. 8.4 Text
eingeben
En «Mode» = «DCP» solo se puede consultar el nombre del equipo.

MAC ADDRESS (READ ONLY). compruebe la direccién MAC del equipo, consulte el capitulo 5.8 Zusat-
zliche Kennzeichnungen (nur bei Ethernet-Variante).

ETHERNET UNITS: seleccione las unidades en las que se deben enviar los valores al PLC.
UNIT PVN1-10 (PVN11-20): seleccione la red de variables de proceso.

Una PVN (Process Variable Network) consta de datos enviados desde un PLC al equipo a través de
‘ la red Ethernet.
Una VPN puede asignarse a una salida o funcion, se puede mostrar en el nivel de proceso o se
puede registrar en una tarjeta de memoria. El valor por defecto de una PVN (hasta que se envia el
primer dato a través del PLC) es de 0,0.
Si el PLC detiene la actualizacion de la PVN (o si la conexion Ethernet se interrumpe), la PVN con-
serva su Ultimo valor valido.

e UNIT GROUP: asigne unidades a los datos que proceden del PLC. Dispone de las siguientes
posibilidades:

- ON/OFF: seleccione si desea que el valor de la PVN siempre esté como ON o como OFF. Si el PLC
envia 00000000h a la PVN, el valor de dicha PVN sera ajustada a OFF. Si el PLC envia otro valor
a dicha PVN, el valor de la PVN sera ajustado a ON. Dispone de las siguientes posibilidades de
seleccién:

- Permitir que el PLC controle directamente una salida digital (DOx) del equipo. En ese caso, con-
figure la salida DO como salida ON/OFF que utiliza la PVN (consulte el capitulo 9.26.1).

- Dejar que el PLC ponga un contador a cero. Consulte el capitulo 9.23.2.
- Dejar que el PLC detenga un contador con su ultimo valor indicado. Consulte el capitulo 9.23.3.
- Dejar que el PLC forme parte de una ecuacion booleana. Consulte el capitulo 9.15.1.

- Dejar que PLC provoque el suceso «System switch». a continuacion, configure el suceso
«System switch» en modo ON/OFF (consulte el capitulo 9.21).

- NO UNIT: permite al PLC enviar rangos de valores muy amplios.
- CUSTOM: introduzca un texto especifico del cliente para las unidades y seleccione el formato de la
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PVN.
- Seleccion de variables en relacion con las variables de proceso. Se pueden dar los siguientes casos de
aplicacion:
- Configuracién de una funcion aritmética que utiliza una PVN y una PV procedentes de un sensor
de
medicién conectado al equipo. A continuacién, asignacion de las unidades a la PVN. Consulte el
capitulo 9.14.

- Configuracion de una funcion PID que utilice una PVN y una PV procedentes de un sensor de
medicién conectado al equipo.
144 A continuacion, asignacién de las unidades a la PVN. Consulte el capitulo 9.18.
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e UNIT SELECTION: si se sugiere este apartado de menu, se deben seleccionar las unidades del valor
procedente del PLC.

e TEXT: Si UNIT GROUP esta ajustada a CUSTOM, seleccione MANUAL ENTRY para introducir un texto
especifico del cliente o UNIT LIST para seleccionar las unidades desde una lista.

e FORMAT: si UNIT GROUP esta ajustada como CUSTOM, seleccione el formato de la variable de proceso
con diferentes grados de exactitud (0 / 0,0 / 0,00 / 0,000).

E@ Seleccione un nombre especifico del cliente para la red de variables de proceso; consulte el capitulo
9.10 Cambio de nombre de una variable de proceso

9.28 Ajuste de los parametros de un modulo de pH/redox

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».

Parameters _ |[¢—p[Mx:pH/ORP_|4——P[RTD [None |
. ™ PT100
PT1000

—p[Temperature [Auto |

—p[Temp. adiust 4—P[ENTERING | sj «Temperature» = «Auto»

—[C M—PENTERING | sj «Temperature» = «Manual»
—p[Temp. calib [Auto ]
—p[C [—P[ENTERING ] Si «Temperature» = «Manual»
—p[Buffer Hamilton

[:_
L[ Calioration limits —p[pH zero [¢——P[Warning high: _[¢—p[ENTERING

—{Error high: [¢—P[ENTERING
L) Error low: [¢—P[ENTERING

|
—p[Wamning low:  |[¢—P[ENTERING |
]
]

I [pH slope [¢——PWarning high: _¢—P[ENTERING |
—pWarning low:  [{¢—P[ENTERING |
—[Error high:  [¢—P[ENTERING |

“—p[Error low: [¢—P[ENTERING
ORP Offset —pP[Warning high: H ENTERING

—pWarning low: _ [{¢—P[ENTERING |
—[Error high:  [¢—P[ENTERING |
“—p[Error low: [¢—P[ENTERING

RTD: seleccione el tipo de sensor de temperatura que esta conectado al modulo.

TEMPERATURE: seleccione el valor de la temperatura empleado en el proceso (en especial para la com-
pensacion de la medicion del pH):

e seleccion de «Auto»: el sensor ya no mide la temperatura del liquido.
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¢ Seleccion de «Manual»: En el siguiente campo introduzca el valor de la temperatura de proceso (en °C),
por ejemplo si hay un sensor de temperatura conectado al modulo.

ADJUST TEMP.: la temperatura medida puede corregirse mediante un valor de Offset (compensacion).
Introduzca el valor de la compensacion en °C.

ADJUST CALIBRATION: ajuste el valor de temperatura que se va a utilizar para calibrar la sonda/el sensor:

¢ seleccion de «Auto»: el sensor ya no mide la temperatura del liquido.

e Seleccién de «Manual»: En el siguiente campo introduzca el valor de la temperatura de calibracion (en °C),
por ejemplo si hay un sensor de temperatura conectado al moédulo.

BUFFER CALIB.: seleccione el tipo de solucién amortiguadora utilizada para la calibracién automatica de
la sonda/sensor de pH. Soluciones «Hamilton» de Blirkert o soluciones de conformidad con la norma DIN
19267:

e El equipo detecta de forma automatica el valor del pH de las siguientes soluciones «Hamilton»: 2, 4.01, 7,
10y12:

¢ El equipo detecta de forma automatica el valor del pH de las siguientes soluciones «DIN19267»: 1.09,
4.65, 6.79,9.23y 12.75:

CALIBRATION LIMITS: introduzca los rangos de valores fuera de los cuales se genera un mensaje de error
o de advertencia al intentar realizar una calibracion:

e PH ZERO:

- WARNING HIGH: introduzca el valor del pH, que, si se rebasa durante la calibracion del sensor de pH,
muestra un mensaje de advertencia.

- WARNING LOW: introduzca el valor del pH, que, si no se supera durante la calibracion del sensor de
pH, muestra un mensaje de advertencia.

- ERR. HIGH: introduzca el valor del pH, que, si se rebasa durante la calibracion del sensor de pH,
muestra un mensaje de error.

- ERR. LOW: introduzca el valor del pH, que, si no se alcanza durante la calibracion del sensor de pH,
muestra un mensaje de error.

e PH SLOPE:

- WARNING HIGH: introduzca el valor de la pendiente que, si se rebasa durante la calibracién del sensor
de pH, muestra un mensaje de advertencia.

- WARNING LOW: introduzca el valor de la pendiente que, si no se supera durante la calibracion del
sensor de pH, muestra un mensaje de advertencia.

- ERR. HIGH: introduzca el valor de la pendiente que, si se rebasa durante la calibracién del sensor de
pH, muestra un mensaje de error.

- ERR. HIGH: introduzca el valor de la pendiente que, si no se supera durante la del sensor de pH,
muestra un mensaje de error.

* ORP OFFSET:
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- WARNING HIGH: introduzca el valor del potencial redox que, si se rebasa durante el proceso de cali-
bracion del sensor de pH, muestra un mensaje de advertencia.

- WARNING LOW: introduzca el valor del potencial redox que, si no se supera durante la calibracién del
sensor de pH, muestra un mensaje de advertencia.

- ERR. HIGH: introduzca el valor del potencial redox que, si se rebasa durante la calibracion del sensor
de pH, muestra un mensaje de error.

- ERR. LOW: introduzca el valor del potencial redox que, si no se supera durante la calibracion del

146 sensor de pH, muestra un mensaje de error.
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9.29 Ajuste de los parametros de un mdédulo de

conductividad
Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Parametros».
Parameters _ [¢—pMx:Conductivitylé——P[Probe 2 electrodes
.
—p[RTD [None |
PTT00 ]
—p[Temperature {Auto |
| [Temp. adiust ¢—P[ENTERING ] Si «Temperature» = «Auto»
—p[C «—PENTERING _] Si «Temperature» = «Manual»
< —p[Temp.Comp. [None |
§ [Gnear ]
Poe)
o
~
o
]
(0]
€ [Concentr.table | 1)
= . .
= —p[Coef. [—[ENTERNG ] Si «Temp.Comp.» = «Linear»
[
@) —p{Concentration l¢—P[None
k< 1)
2 —P{F2SO4(32-89%) |
] —p[HNGB(030%) |
(0]
g
e —HCT(0-18%) ]
2 HCI (22-39%
]
g NaOH (18-50%)
O “—»[NaCl (0-26%) |
5 —p[USP-Alarm  [¢—P[ENTERING |
(72}
< —p[Temp. calib |
%)
LLI .
3 —[C —P[ENTERNG ] Si «Temperature» = «Manual»
w0
[s2}
S L [Calibr. solution
S
=i
zZ
<
=

" Este menu esta disponible de forma opcional (consulte el capitulo 9.5).
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PROBE: seleccione el tipo de sonda de conductividad, con 2 o 4 electrodos, que se vaya a conectar al
maodulo de conductividad.

RTD: seleccione el tipo de sensor de temperatura que esta conectado al médulo.
TEMPERATURE: seleccione el valor de temperatura utilizado en el proceso:

¢ seleccion de «Auto»: el sensor ya no mide la temperatura del liquido.

e Seleccion de «Manual»: En el siguiente campo introduzca el valor de la temperatura de proceso (en °C),
por ejemplo si hay un sensor de temperatura conectado al médulo.

ADJUST TEMP:: la temperatura medida puede corregirse mediante un valor de Offset (compensacion).
Introduzca el valor de la compensacién en °C.

TEMP. COMP.: seleccione el tipo de compensacion de la temperatura para la determinacién de la conduc-
tividad del liquido:

e de acuerdo con una relacién porcentual lineal (seleccione «linear»). La compensacion lineal de la tem-
peratura puede ser lo suficientemente exacta para su proceso si la temperatura de este se encuentra

permanentemente por encima de 0 °C. En le siguiente campo («Coeff.») introduzca una compensacién de
0,00...9,99 %/°C.
Utilice la curva y la ecuacion que se indican a continuacion para calcular el coeficiente de compensacioén
medio o en funcion de un rango de temperatura AT y el correspondiente rango de conductividad Ay:
X 1
- A/
/’/ AX
- _ A

25 T TEC] AT

o bien de acuerdo con la Ley de aguas (seleccione «<EN27888»),

¢ 0 bien de acuerdo con la Ley de agua limpia (seleccione «UPW»),

¢ 0 bien acuerdo con la Ley de agua limpia y la ley sobre el cloruro sodico (seleccione «UPW-NaCl»),

¢ 0 bien de acuerdo con la ley sobre las tablas de concentraciones (seleccione «Concentration table», dis-
ponible opcionalmente) seleccionadas en el menu «Concentration»,

e 0 bien desactive la compensacién de la temperatura (seleccione «None»).

CONCENTRATION: disponible opcionalmente. Seleccione la tabla con las concentraciones masicas del
liquido deseado de la lista que se ofrece. Dichos datos (en %) estaran disponible a continuacién en la lista
de las variables de proceso

del médulo de conductividad. La concentracion del liquido se calculara a partir de los valores de tem-
peratura y conductividad

medidos sin compensar (independientemente de lo que se haya seleccionado en «Temp.Comp»).

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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USP ALARM: introduzca un porcentaje del valor de la conductividad de la tabla «<USP <645>».

x A
I c Grafica USP<645>
‘i Porcentaje de la grafica USP<645>,
!B P configurada en el campo «USP Alarm».
;_ -
i A
T[°C]

Tabla 10: Comportamiento en relacion con la tabla USP<645>

C La conductividad del liquido ha «> Max.» 1 ON (salida no
superado el valor de la tabla invertida)
USP<645> a la temperatura
correspondiente.

B La conductividad del liquido se «USP Alarm» 2 ON (salida no
encuentra entre el porcentaje invertida)
ajustado en la funcion «USP Alarm»
y el valor de la tabla USP<645> a la
temperatura correspondiente.

A La conductividad del liquido se »OK* 0 OFF (salida no
encuentra por debajo del porcentaje invertida)
ajustado en la funcion «USP Alarm»
a la temperatura correspondiente.

CALIB. TEMP.: ajuste el valor de temperatura que se va a utilizar para calibrar la sonda/el sensor:

e seleccion de «Auto»: el sensor ya no mide la temperatura del liquido.

e Seleccion de «Manual»: En el siguiente campo introduzca el valor de la temperatura (en °C), por ejemplo
si hay un sensor de temperatura conectado al médulo.

CALIBRATION SOLUTION: seleccione la solucion de calibracién utilizada para calibrar automaticamente el
sensor de conductividad.
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Menu «Calibracion»

10 MODO DE CALIBRACION .....coueueecueurteecsseecseseessesssesssssesssssssssssssssessssssesssassssessssssssssassssesnssssssneas 152
L0 25 BN 13V [ o= ToT oY g T=X-3 0 [=JE=T=Ye [1 ] o F- Vo OO 152
10.2 Activacidon/desactivacion de la funcion «HOLD» ......cccucvirininemsnssesissssissss s s sssssssssneenns 152
10.3 Modificacion del cédigo de acceso al menu «Calibracion? .........uceevvveecccccssmmeeeeeneeeesesesseanns 153
10.4 Ajuste de las salidas de COrfieNte .......cccceiriieiirireeememse s rsrss s s e s e e e e e s e s e e e e e s e s s s s sssnnnnn 153

10.5 Calibracidn de una entrada analdgica Al1 o Al2 conectada a un sensor que no es de cloro 154
10.6 Calibracién de una entrada analégica Al1 o Al2 conectada a un sensor de cloro .............. 155

10.7 Calibracién de una entrada analégica Al1 o Al2 en dos puntos respecto de otro
valor de medicidn diferente al del ClOr0.......cuiii it 156

10.8 Calibracion de una entrada analdgica Al1 o Al2 en un punto (compensacion)
respecto de otro valor de medicidn diferente al del ClOro ......ccccevriiiiiecccccccseererr s 157

10.9 Calibracién de una entrada analdgica asociada a una entrada de corriente 0 a una
EST=1 1T £= R0 L= =T 0 =7 o) o T 158

10.10 Calibracion de una entrada analégica Al1 o Al2 en 1 punto (pendiente): Ejemplo con el

N
S
3
S
by
2
=
a
§ Y=Y g LYol o [N ox (o) o T ] 0T JR 2 722 159
()
D
% 10.11 Introduccién del valor maximo del rango de medicion del Cloro .........ccccccvevmmeeereeneensssecenes 160
° 10.12 Indicacion de la fecha de la ultima calibraciéon de una entrada analdgica...........c.ccocevuennenee. 160
(2]
(]
3 10.13 Introduzca el intervalo de calibracion...........rcreren 160
—
’?:5 10.14 Indicacidn de la fecha del dltimo mantenimiento de una entrada analdgica ........ccccceeeeeen. 160
=}
@ 10.15 Introduccion del intervalo de mantenimiento de un sensor conectado a una
$) =T QL= Lo F= =T F= Lo o T 161
=
§ 10.16 Restablecimiento de la calibracion de fabrica de las entradas analdgicas .........cccccereiueenne 161
>
@ 10.17 Puesta a cero de 10S coNtadores ... s 161
% 10.18 Introduccioén del factor K para el racor utilizado o calculo mediante Teach-in ................... 162
o
§ 10.18.1  Procedimiento detallado del Teach-In a partir del volumen ............ccccceeieeeriievinnnnne 163
2 10.18.2 Procedimiento detallado del Teach-In a partir del caudal ..........cccceeeeeiiiiiiiiiiiiiinns 164
Pz
< 10.19 Calibracion de un sensor de PH 0 FEAOX .....ccccceerreriiiiiiiiicsiremerrr e e e s e e 165
10.19.1 Calibracién manual de un sensor de PH 0 redOX ........ccceeeeiiiiiiene i 166
10.19.2 Procedimiento detallado de la calibracién de 1 o 2 puntos de un sensor de pH.....166
10.19.3 Procedimiento detallado para la calibracién del sensor de potencial redox
(solamente MEtodo de 1 PUNTO)......uuuuiiiiiiiieeee e eeeecere e e e e e e e e e e e e e e e e ereanes 168
10.20 Calibracion de un sensor de coNdUCIVIAAd .......ccccceriireeerrrescre e e 169

10.20.1  Particularidades del procedimiento de calibracién para un sensor de con-
Lo 11 T 11/ - T U 170
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10 MODO DE CALIBRACION

10.1 Indicaciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se maneja de forma indebida

La realizacion de adaptaciones que no cumplan con la conformidad podria provocar lesiones y dafios en
el equipo y su entorno.

» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.
» Ha de prestarse especial atencion a las indicaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacion solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

10.2 Activacion/desactivacion de la funcion «HOLD»

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién»

Calibration __|¢—p[System [¢—p[Hold Disable
1

El modo «Hold» se desactiva automaticamente al reiniciar el equipo tras una interrupcién del sumin-
istro eléctrico, siempre que dicho modo estuviera activado en el momento de la interrupcion.

El modo «Hold» permite la realizacion de trabajos de mantenimiento sin necesidad de interrumpir el
proceso.

Para activar el modo Hold:

— Acceda a la funcion «<HOLD».
— Seleccione «Active».
— Confirme la seleccién con «OK».

Cuando el equipo se encuentre en modo «Hold»:

* |la pantalla muestra el simbolo |E| en lugar del simbolo ;

¢ |a corriente emitida en cada salida de 4...20 mA mostrara permanentemente el Ultimo valor medido de
cada una de las entradas de proceso asignadas a dichas salidas;

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

e cada salida de transistor mostrara permanentemente el estado en el que se encontraba en el momento de
la activacion del modo «Hold»;

¢ el modo «Hold» permanecera activo hasta que el usuario desactive la funcion «<HOLD».

Para desactivar el modo «Hold»:

— Acceda a la funcion «<HOLD».
— Seleccione «Disable».

150 — Confirme la seleccion con «OK».
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10.3 Modificacion del cédigo de acceso al menu
«Calibracion»

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién». Si se deja «0000» como codigo de acceso
por defecto, el equipo no lo requerira para acceder al menu de calibracién.

Calibration _|[¢—p[System [¢—P[Code [¢—Pp[0*** |[¢—P{Confirm code _|[¢—Pp[0*** |
g g Introduccion del Confirme el
== nuevo codigo de nuevo codigo

acceso para el menu
de calibracion.

10.4 Ajuste de las salidas de corriente

Antes de configurar las salidas de corriente, asegurese de que el modo «Hold» esté desactivado: se
mostrara el simbolo .

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién»

Calibration AO1/A02 [AmA |[¢—PENTERING |
[20mA |[¢—P[ENTERING |

4 MA: ajuste la compensacion de la salida de corriente.
Al seleccionar la funcién «4mA», el equipo genera una corriente de 4 mA:

— Mida con un multimetro la corriente generada en la salida de 4...20 mA,
— introduzca la corriente que indique el multimetro.

20 MA: ajuste el intervalo de la salida de corriente.
Al seleccionar la funcién «20mA», el equipo genera una corriente de 20 mA:

— Mida con un multimetro la corriente generada en la salida de 4...20 mA,

— introduzca la corriente que indique el multimetro.
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10.5 Calibracion de una entrada analogica Al1 o Al2

conectada a un sensor que no es de cloro

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién»

[Calibration _[¢—p[Mx:Inputs [¢—p[Al1/AI2 |¢——PMode:general
:_ :_ P[PV offset calibration |¢— [1st Point
i -
—P{PV 2-point calibration 4—P[ist Point ]
2nd Potl
A
(Galbr.resut ]
—p[Calibration _|¢—P[ENTERING _|
—p[Last |[¢—> [VALUE |
A Je

—p [Maintenance |[¢—[ENTERING

—p [Last | ¢—» [VALUE |
Reset Mainte-

e s

[1st Point

Si «Mode» = «Voltage»: consulte el capitulo 9.24.—p{Voltage calibration

Si «Mode» = «Current»: consulte el capitulo 9.24.—p|Current calibration

Factory calibration Yes/No

Si un sensor de medicidon (que no sea un sensor de cloro) esta conectado a una entrada analégica Al1 o
Al2, se puede calibrar dicha entrada analdgica:

e Mediante calibracion de dos puntos o de un punto respecto de la magnitud de medicién. Consulte el

capitulo 10.7 Calibracion de una entrada analégica Al1 o Al2 en dos puntos respecto de otro valor de
medicion diferente al del cloro o 10.8 Calibracién de una entrada analdgica Al1 o Al2 en un punto (com-
pensacion) respecto de otro valor de medicién diferente al del cloro.

¢ O bien respecto de la corriente o la tension recibida en la entrada. Consulte el capitulo 10.9 Calibracién
de una entrada analdgica asociada a una entrada de corriente 0 a una salida de tension.

— Para consultar la ultima fecha en la que se ha calibrado una entrada analdgica, consulte el capitulo
10.12.

— Para introducir la periodicidad de las calibraciones, consulte el capitulo 10.13.

— Para consulta la ultima fecha de mantenimiento del sensor conectado a la salida analégica, consulte el
capitulo 10.14.

— Para introducir la frecuencia con la que se debe realizar el mantenimiento de un sensor conectado en la
entrada analdgica, consulte el capitulo 10.15.

— Para volver a los parametros de calibracion de fabrica de la entrada analdgica, consulte el capitulo
10.16.
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10.6 Calibracion de una entrada analdégica Al1 o Al2
conectada a un sensor de cloro

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién»

Calibration __ [¢—p[Mx:Inputs [—p[Al1/AI2 |4¢——PMode:chlorine
7] 7] —»Range |[¢—> [ENTERING _|

—P{PV slope calibration [¢—[1st Point |

Calibration intervals —p[Calibration  |[¢—[ENTERING |

—p[Last |¢—>[VALUE |
|_p|ResetCali- e yopoNe ]

bration Timer

—p [Maintenance |[¢—Pp[ENTERING
—p [Last |[¢—[VALUE ]

Reset Malnte Yes/No |
‘es/No
> fonce Timer €
[IstPoint |

Si «Mode» = «Voltage»: consulte el capitulo 9.24. —p|Voltage calibration

Si «Mode» = «Current»: consulte el capitulo 9.24.p[Current calibration

_”Factow calibration |[¢—P[Yes/No

Si un sensor de medicién de cloro esta conectado a una entrada analdgica Al1 o Al2, se puede calibrar
dicha entrada analdgica:

¢ Respecto de un valor de cloro medido en un punto. Consulte el capitulo 10.10 Calibracién de una entrada
analdgica Al1 o Al2 en 1 punto (pendiente): Ejemplo con el sensor de cloro Tipo 8232.

¢ O bien respecto de Ia cornente la tension recibida en la entrada Consulte el capltulo 0.9 Calibracién

— PAra introducir el valor maximo del rango de medicion del cloro que aparece en la placa de carac-
teristicas del sensor de cloro, consulte el capitulo 10.11.

— Para consultar la ultima fecha en la que se ha calibrado una entrada analdgica, consulte el capitulo
10.12.

— Para introducir la periodicidad de las calibraciones, consulte el capitulo 10.13.

— Para consulta la Ultima fecha de mantenimiento del sensor conectado a la salida analégica, consulte el
capitulo 10.14.

— Para introducir la frecuencia con la que se debe realizar el mantenimiento de un sensor conectado en la
entrada analdgica, consulte el capitulo 10.15.

— Para volver a los parametros de calibracion de fabrica de la entrada analdgica, consulte el capitulo
10.16.
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10.7 Calibracion de una entrada analégica Al1 o AI2 en
dos puntos respecto de otro valor de medicidn
diferente al del cloro

Esta calibracién no sustituye a la calibracion del sensor de medicién conectado a la entrada
analogica.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

Calibration __ [¢—P[Mx:Inputs __|¢—P[AIT/AR2 [¢—P[Mode:general  |¢—P[2-point PV calibration |
g

— Sumerja la sonda del sensor (p.ej. un sensor de cloro) en la primera solucién
amortiguadora: el equipo indicara el valor medido de la solucién.

Lo

1st Point

T -___Valor medido de la

| oremerrrT solucion.
Q zoeH =

— Espere hasta que se estabilice la medicion.

— Introduzca el valor de la soluciéon amortiguadora (indicado en el recipiente

que la contiene). l

— El equipo indicara el valor medido de la solucion.

[@©

2nd Point

«22(10,001 pH 2

| oot
<[10.000 pH =

— Lave la sonda.

— Sumerja la sonda limpia en la solucién amortiguadora: el equipo indicara el
valor de pH medido de la solucioén.

— Espere hasta que se estabilice la medicién.

— Introduzca el valor de la segunda solucion amortiguadora (indicado en el

recipiente que la contiene). l

Calibration result

Offset: -3,498 pH
Slope: 0,876 pH/mA

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

El equipo asigna ambos valores de calibracion al rango de sefial de la entrada
analdgica seleccionada (pendiente y compensacion).

Fig. 96:  Ejemplo de una calibracion de 2 puntos de una entrada analdgica respecto de un valor del pH medido con un
instrumento de medida con una salida de 4...20 mA.
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10.8 Calibracion de una entrada analégica Al1 o AlI2 en
un punto (compensacion) respecto de otro valor de
medicion diferente al del cloro

Esta calibracién no sustituye a la calibracion del sensor de medicién conectado a la entrada
analdgica.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

Calibration __ [¢—Pp[Mx:Inputs __|¢—P[AIT/AR2 [{¢—PModegeneral P[PV offset calibration |
g

— Sumerja la sonda del sensor (p.ej. un sensor de cloro) en la primera solucién
amortiguadora: el equipo indicara el valor medido de la solucién.

Lo

rmrpR T ... Valor medido de la

| orhmmmrrhT solucion.
Q zoeH =

— Espere hasta que se estabilice la medicion.

— Introduzca el valor de la soluciéon amortiguadora (indicado en el recipiente

que la contiene). l

Calibration result

Offset: 3,498 pH

IS

El equipo ajusta el valor de la compensacion.

Fig. 97:  Ejemplo de una calibracion en un punto de una entrada analdgica respecto de un valor del pH medido con un
instrumento con una salida de 4...20 mA.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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10.9 Calibracion de una entrada analégica asociada a una
entrada de corriente o a una salida de tensidén
Si se conecta una entrada analdgica Al1 o Al2 a la salida analdgica de corriente o de tensién de un instru-

mento de medida externo (p. €j. a la salida de 4...20 mA de un instrumento de medida de la presién Tipo
8311), calibre la entrada analdgica segun se indica en la Fig. 98.

Esta calibracion se utiliza para ajustar con exactitud los limites de la entrada analdgica a los limites del
instrumento conectado.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

Calibration  [¢—p[Mx:Inputs [—P[AI1/A2 N—I:: Mode:general Current calibration
:- :_ Mode:chlorine

— Genere una corriente de 4 mA en la salida de 4...20
mA del instrumento conectado a la entrada analdgica.
1st Point

L -,.__ Valor recibido en la

S—\<W> entrada analdgica.

— Introduzca 4 mA.

— Espere hasta que se estabilice la medicion.

IS
El equipo
Salgsena e slusta o

valor de la

compensacion.

«27[20,001 mA o

2nd Point

<120,000 mA =

— Genere una corriente de 20 mA en la salida de 4...20
mA del instrumento conectado a la entrada analdgica.

— Introduzca 20 mA.
— Espere hasta que se estabilice la medicion.

|60

Calibration result

[

La sefal de entrada analdgica se ajusta (pendiente
y compensacion) y el equipo indica el valor de la
entrada calibrado.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

16,02 mA

Fig. 98:  Ejemplo de calibracion de una entrada analdgica respecto de la entrada de corriente de un medidor de presion Tipo
158 8311
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10.10 Calibraciéon de una entrada analégica A1 o Al2 en 1
punto (pendiente): Ejemplo con el sensor de cloro Tipo
8232

Mediante esta funcion se calcula la pendiente de la recta de la sefial de medicion.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

— Instale el sensor de cloro en el proceso respetando las correspondientes instrucciones de
funcionamiento.

— Conecte el sensor de cloro a una entrada analdgica Al1 o Al2.

Calibration __ |[¢—p[Mx:Inputs [—pAI1/A2 H—I:: Mode:general T}IPV slope calibration |
- - Mode:chlorine l

— Activacion de la funciéon de calibracién en 1 punto: el equipo
almacena el valor actual en la entrada analdgica.

— El equipo indicara el valor del cloro medido.
— Tome una muestra de la solucion que desea medir.

— Con la ayuda del método DPD1, calcule la concentracion de
cloro de la muestra.

|

1st Point

214,50 ppm [=--- Valor medido de la solucién.

g\\<:5QQQQm =

— Introduzca el valor de la concentracion del cloro de la sonda que
se ha calculado mediante el método DPD1.

l

Calibration result

Slope: 0,876 mA/ppm

[

El equipo asigna la pendiente calculada a la sefial de entrada
analdgica seleccionada

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Un mensaje de advertencia/error indica una pendiente < 25 % o > 400 %.

e Sustituya el electrolito y/o la membrana.

Fig. 99:  Ejemplo de una calibracion de una entrada analdgica respecto del contenido en cloro medido con un instru-

mento con una salida de 4...20 mA. 159
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10.11  Introduccion del valor maximo del rango de medicion

del cloro
Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».
[Calibration _[¢—Pp[Mx:inputs ___|[¢—P[AT/AR [¢—»[Mode:chiorine  |[¢—F[Range [¢—>p[ENTERING _]

— Introduzca el valor maximo del rango de medicién indicado en la placa de caracteristicas del sensor de

cloro. Mx:Inputs

10.12 Indicacion de la fecha de la ultima calibracion de una
entrada analégica

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

Calibration _ |[¢—p[Mx:Inputs [—pAI1/A2 H—I:: Mode:general Calibration intervals Last | ¢—IVALUE
__ __ Mode:chlorine

10.13 Introduzca el intervalo de calibracion

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

Calibration __|¢—Pp[Mx:Inputs _|[¢—P[AIT/AR2 Mode:general Calibration intervals N—I::lCalibl’ation |[¢PENTERING |
Mode:chiorine Reset Cali- [PYes/No ]

_EE: = bration Timer

Cada vez que venza el periodo de mantenimiento, el equipo generara en pantalla un suceso «Maintenance»
mediante el simbolo //B, y un suceso «Warning» representado mediante el simbolo 4.

Si la calibracion se realiza correctamente, desapareceran dichos sucesos, y la cuenta atras de los dias
restantes volvera a iniciarse.

Si se genera el suceso «<M0:W:Time lost», no aparecera ningun mensaje recordatorio de la cali-
bracién. Consulte el capitulo 16.3.5.

— Introduzca el nimero de dias que deben transcurrir entre dos recordatorios de calibracion. Para desac-
tivar estas notificaciones, introduzca «0000 days».

— Seleccione «Reset Calibration Timer» -> «Yes» para poner a cero manualmente el tiempo
restante hasta la proxima calibracion.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

10.14 Indicacion de la fecha del ultimo mantenimiento de
una entrada analdégica

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

Calibration __|¢—P[Mx:Inputs [¢—PAT/AZ N—I:: Mode:general Calibration intervals Last |¢—IVALUE
_ Mode:chlorine
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10.15 Introduccion del intervalo de mantenimiento de un
sensor conectado a una entrada analdgica

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

Calibration __|¢—p[Mx:Inputs [—plAI1/A2 Mode:general Calibration intervals Maintenance [4—MENTERING
g Mode:chiorine Reset Mainte- [ PYes/No |

—— —— nance Timer

Cada vez que venza el periodo de mantenimiento, el equipo generara en pantalla un suceso «Maintenance»
mediante el simbolo %, y un suceso «Warning» representado mediante el simbolo 4.

Si se genera el mensaje «M0:W:Time lost», no aparecera ningiin mensaje recordatorio del manten-
imiento. Consulte el capitulo 16.3.5.

— Introduzca el nimero de dias que deben transcurrir entre dos recordatorios de mantenimiento.

Si deben realizarse trabajos de mantenimiento, en el menu «Restablecimiento de los tiempos de manten-
imiento» se puede seleccionar («<YES») o («No») para reiniciar la cuenta atras de los dias restantes hasta el
préximo mantenimiento.

— Seleccione «Reset Maintenance Timer» -> «Yes» 0 «No»

— Para desactivar el recordatorio automatico de los trabajos de mantenimiento, introduzca «0000 days».

10.16 Restablecimiento de la calibracion de fabrica de las
entradas analdgicas

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

Calibration __[¢—P[Mx:Inputs [—PAIT/AR2 H—I:: Mode:general Factory calibration [¢—P[Yes/No
- - Mode:chlorine

10.17 Puesta a cero de los contadores

Esta funcion esta disponible en equipos con moédulos de andlisis si esta activada la opcién de software
«FLOW». Consulte el capitulo 9.5.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracion».

p DI/2 totalizer Resettotaliz. A |[4¢—P[Yes/No
Resettotaliz. B |¢—P[Yes/No |

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Para poner a cero un contador de forma remota, consulte el capitulo 9.23.2.

Para mantener fijo el ultimo valor medido por un contador de forma remota, consulte el capitulo 9.23.2.
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10.18 Introduccion del factor K para el racor utilizado o
calculo mediante Teach-in

Esta funcion esta disponible en equipos con moédulos de analisis si esta activada la opcién de software

«FLOW». Consulte el capitulo 9.5.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

[MO:Inputs 45—
MO:Inputs DI1/2: flow rate —P[K Factor [¢—)ENTERING |

| == —[Volume teachin —p{Unit of volume [4—P[L ]
=
a “loal ]

—}‘ ) —P

Flow unit \m L/h

—P[Startteeching [¢——FP(Meas.in progr.

i

lowed Volume

=

eaching result

— Flow teaching Flow unit

Meas.in progr.

Flow teaching

— Ultilice uno de los 3 métodos siguientes para configurar la entrada de impulsos del equipo para una
mediciéon del equipo para una medicién del caudal:

e K FACTOR: introduzca el factor K especifico para el racor utilizado en impulsos/litro. Consulte el corre-
spondiente manual de instrucciones del racor empleado.

e VOLUMEN TEACHING: calcule, con la ayuda de un procedimiento de Teach-In, el factor K especifico de
la instalacion a partir del volumen. Utilice el siguiente procedimiento.

e FLOW TEACHING: calcule, con la ayuda de un procedimiento de Teach-In, el factor K especifico de la
instalacion a partir del caudal. Siga el procedimiento que se indica en la siguiente pagina.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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10.18.1 Procedimiento detallado del Teach-In a partir del volumen

— Prepare un recipiente que contenga, por ejemplo, 100 litros.

— Seleccione las unidades de volumen y caudal para el Teach-In:

—L

w

— Realizacién del Teach-In en funcién del volumen

Calibration : sachi
[—PMO:Inputs __ 14— DI/2: flow rate Volume Teaching
== v
Start teachin

— Abra la valvula para llenar el

tanque. l@

Meas.in progr.
2,001 I/s

lleno. l@

Flowed Volume

I 101,21

]

+099,01

actual.

I

QP

 Teaching result
Fact. K flow

rate: K=3,810

El equipo muestra el factor K calculado a
través de Teach-In.

liquido que haI en el tanque.
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MR

|

El equipo muestra el caudal de
liquido momentaneo.

— La valvula se cierra cuando el tanque esta

El equipo indica el volumen
["-2:~ calculado con el factor K

— Introduzca el valor real del volumen de
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10.18.2 Procedimiento detallado del Teach-In a partir del caudal

— Seleccione las unidades de caudal para el Teach-In:
IMMNJ_’PH/Z flow rate —) |Flow teaching |

MO:Inputs DI/2: flow rate Flow teachin

v
— Deje que el liquido circule por las tuberias y espere hasta que
= el caudal se haya estabilizado.

Start teaching
Meas} o1 El equipo calcula durante 100 segundos

0005 /min | €l caudal medido en la tuberia mediante el
factor K actual .

| E—
El diagrama de barras muestra el tiempo
transcurrido.
Flow teaching El equipo mostrara el caudal
22777 "0049 Lmin’ ::;;,/ calculado mediante el factor K
< | o001 ls | wual-
— Introduzca el valor del caudal
en la tuberia.

@

Teaching result
Fact. F flow
rate: = 3,810

El equipo muestra el factor K
calculado a través de Teach-In.
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" La medicién se puede interrumpir en cualquier momento haciendo clic en «OKo».
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10.19 Calibracion de un sensor de pH o redox

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién»

Mx:pH/ORP _|4—P[oH auto calib. | 1st Point
7 7 pH manual calib. Jv
fd Sl n i
- = Si
NO y
Rinse
y
2nd Point
A
H calib. result
—P[pH calib. data4——P{Zero [¢—)ENTERNG |
—p[Slope [¢—P[ENTERING _|

L) [Isoth. potential Isoth. potentiall¢—P[ENTERING |
Iso pH [¢—PENTERING ]

—p|ORP calibration 1st Point
Calib. result
ORP

—[ORP calib. data Offset [¢—>)[ENTERING ]

—p[Calib. interval Last [¢—VALUE |
Interval [¢—)ENTERING ]

Lp|[Calib. log [¢—[VALUE ]

— Ultilice uno de estos tres métodos para calibrar un sensor de pH:

e PH AUTO CALIBRATION: para calibrar automaticamente el sensor de pH, en primer lugar seleccione la
solucion amortiguadora que vaya a utilizar en el menu «Parameters -> Mx:pH/ORP -> Buffer». El equipo
detectara de forma automatica el valor del pH de la solucidn seleccionada. Si se calibra automaticamente
un sensor, la fecha de la ultima calibracion se actualizara de forma automatica (funcién «LAST» en el
submenu «CALIBRATION INTERVAL», mostrado a continuacion).

PH MANUAL CALIBRATION: calibre el sensor de pH mediante el procedimiento de 1 o 2 puntos. Con-
sulte los detalles en las paginas siguientes. Si se calibra manualmente un sensor, la fecha de la ultima cal-
ibracion se actualizara de forma automatica (funcion «<LAST» en el submenu «CALIBRATION INTERVAL»,
mostrado a continuacion).

PH CALIBRATION DATA: introduzca los valores del punto cero y de la pendiente indicados en el cer-
tificado del sensor de pH, si dispone de ellos. Introduzca siempre un valor de la pendiente negativo
aunque el valor indicado en el certificado

sea positivo. La introduccion de este valor no provocara la actualizacion de la fecha de la ultima cali-
bracién

(funcion «LAST» del submenu «CALIBRATION INTERVAL», mostrado a continuacion).

— Utilice uno de estos dos métodos para calibrar un sensor redox:

e ORP CALIBRATION: calibracion manual del sensor redox con el método de 1 punto. Consulte los detalles
en las paginas siguientes.

e ORP CALIBRATION DATA: introduzca el valor de la compensacién que se indica en el certificado del
sensor redox, si dispone de él.

CALIBRATION INTERVAL: consulte la fecha de la uUltima calibracion manual o automatica e introduzca la fre-
cuencia de la calibracién en dias: cada vez que venza una calibracion, el equipo generara un suceso «Mainte-

nance», que se mostrara en pantalla a través del simbolo 2, y un suceso «Advertencia», que se mostrara en
pantalla a través del simbolo & . Si no desea utilizar esta funcion, configure el valor «0000 days».
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Si se genera el suceso «MO:W:Time lost», no aparecera ningun mensaje recordatorio de la cali-
bracion. Consulte el capitulo 16.3.5.

e El suceso «Warning» también puede estar asignado a una y/o a otras salidas digitales (consulte el
E@ capitulo 9.26).
e Consulte también el capitulo 16.3 Problemlésung.

CALIBRATION LOG: consulte los valores de calibracion mas recientes.

10.19.1 Calibracién manual de un sensor de pH o redox

e El sensor de pH se puede calibrar segun el procedimiento de 1 punto o de 2 puntos.

¢ El sensor redox solamente se puede calibrar mediante un procedimiento que utiliza un punto.

e Antes de calibrar el sensor, modifique los limites de calibraciéon que vienen por defecto (consulte el
cap. 9.28).

e Active la funcién HOLD para no interrumpir el proceso (consulte el capitulo 10.2).
¢ Antes de cada calibracion, limpie los electrodos correctamente con un producto adecuado.

e En el caso de la calibracion en 2 puntos, las soluciones amortiguadoras utilizadas deben tener la
misma temperatura.

¢ Ajuste la frecuencia de calibracién en la funcion «Intervalo de calibracion» (consulte la
Pagina 165): cada vez que venza una calibracion, el equipo generara un suceso «Maintenance» y
un suceso «Warning».

10.19.2 Procedimiento detallado de la calibraciéon de 1 o 2 puntos de
un sensor de pH

¢ El procedimiento de calibracidén de 1 punto sirve para calibrar de forma rapida; en él, se ajusta el punto
cero de la curva de medicion con una solucion amortiguadora de pH (para calibrar un sensor de pH: con-
sulte a continuacion) o de potencial redox (para calibrar un sensor redox: consulte Pagina 168) conocido.

e El procedimiento de calibracién de 2 puntos sirve para calibrar de forma precisa el punto cero y la pend-
iente de la curva de medicién del sensor de pH. Para realizar este procedimiento son necesarias dos solu-
ciones amortiguadoras: en general, una primera solucién con pH=7 y una segunda solucién con un valor
del pH lo mas parecida posible al del valor de proceso que se desea medir. Consulte la pagina siguiente.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Calibration __|[¢—p[Mx:pH/ORP

Manual pH calib.

— Sumerja la sonda limpia en la solucién
redox: el equipo indicara el valor de pH
medido de la solucion.

!

1st Point

<277,035 pH bt}

7,000 pH =

— Introduzca el valor del pH de la soluciéon amortiguadora
(indicado en el recipiente que la contiene).

— Espere hasta que se estabilice el valor del pH medido.

©K>

Rinse
7,001 pH @% ibrate usi pH calibration resuilt
-59,6 mV alibrate ysing a

’ nd point? Zero: pH=7,000
+25,00 °C Slope:-59,15 mV/pH

— Lave la sonda. El 8619 muestra el

— Confirme la limpieza pulsando «OK» si el pH :;asultado de la calibracion.
ha alcanzado el valor deseado.

OK>

F4

. — Sumerja la sonda limpia en la soluciéon amortiguadora: el
2nd Point equipo indicara el valor de pH medido de la solucién.

lpgerpH T TTIIT y

<W>\ — Introduzca el valor del pH de la segunda solucién amor-

tiguadora (indicado en el recipiente que la contiene).

— Espere hasta que se estabilice el valor del pH medido.

©K>

pH calibration result

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Zero: 7,000 pH
Slope:-59,15 mV/pH

El equipo muestra el resultado de la calibracién "
1)

e La apariciéon del mensaje «Warning» podria indicar que se esta utilizando una solucion amor-
tiguadora
incorrecta o que la muestra tiene demasiado tiempo.

e La aparicion de un mensaje «Error» podria indicar que es necesario sustituir la sonda.
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10.19.3 Procedimiento detallado para la calibracidon del sensor de
potencial redox (solamente método de 1 punto)

El procedimiento de calibracién de 1 punto sirve para calibrar de forma rapida ajustando el punto cero de la
curva de medicién con una soluciéon amortiguadora de potencial redox conocido.

Calibration __ |[¢—P[Mx:pH/ORP_ |[¢—[ORP calibration |4 P{1st Point
ad

— Sumerja la sonda limpia en la solucién
redox: el equipo indicara el valor de
DDP medido de la solucion.

l

1st Point

| —
475,0 mV >

— Introduzca la diferencia de potencial de la solucién
redox (indicada en el recipiente que la contiene).

0K

ORP Calibr. result

Offset:-55,60 mV

El equipo muestra el resultado de la calibracién
1)

1)

e L a aparicién del mensaje «Warning» podria indicar que se esta utilizando una solucién amortiguadora
incorrecta o que la muestra tiene demasiado tiempo.

e La aparicion de un mensaje «Error» podria indicar que es necesario sustituir la sonda.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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10.20 Calibracion de un sensor de conductividad

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Calibracién».

[Mx:Conductivity|¢——P[Auto. calib. RESULT
:_ __ —p[Manual calib. ENTERING _ |¢—RESULT |
o = | )[Celiconst __¢—P[ENTERING

—p[TDS factor _ |[¢—P[ENTERING |
—p[Calib. interval Last [¢—{VALUE |
Interval [¢—PENTERING ]

—p[Calibration logl¢—P[VALUE ]

— Utilice uno de estos tres métodos para calibrar un sensor de conductividad:

e AUTOMATIC CALIBRATION: calibre el sensor de conductividad calculando de forma automatica su
constante especifica C. Para ello, seleccione la solucion de referencia utilizada en el menu «Parameters ->
Mx:conductivity -> Calibration solution».

e MANUAL CALIBRATION: calibre el sensor de conductividad calculando de forma automatica su con-
stante especifica C. Consulte detalles sobre el procedimiento a continuacion.

e CELL CONST.: consulte o modifique el ultimo valor de la constante C calculado mediante una de las fun-
ciones de calibracion. La introduccion de este valor no provocara la actualizacion de la fecha de la Ultima
calibracion
(funcion «LAST» del submenu «CALIBRATION INTERVAL», mostrado a continuacion).

TDS FACTOR: introduzca el factor de conversion adecuado entre la conductividad y los sélidos disueltos
(TDS) para su liquido.

CALIBRATION INTERVAL: consulte la fecha de la ultima calibracion (funcion «<LAST») e introduzca la fre-
cuencia de calibracion expresada en dias (funcién «INTERVAL»): Cada vez que venza una calibracion, el

equipo generara en pantalla un suceso «Maintenance» mediante el simbolo 7 , ¥ un suceso «Warning»
representado mediante el simbolo 4. Si no desea utilizar la funcion, ajuste el valor «0000 days» en
«INTERVAL>».

Si se genera el suceso «<M0:W:Time lost», no aparecera ningun mensaje recordatorio de la cali-
bracién. Consulte el capitulo 16.3.5.

= * El suceso «Warning» también puede estar asignado a una y/o a otras salidas digitales (consulte el
@A) capitulo 9.26).
e Consulte «Resolucion de problemas» en el capitulo 16.3.

CALIBRATION LOG: consulte los valores de calibracion validos méas recientes.
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10.20.1 Particularidades del procedimiento de calibracidon para un
sensor de conductividad

La calibracion consiste en el calculo de la constante de celda especifica de un sensor con la ayuda de una
solucién de conductividad conocida.

e Active la funcion HOLD para no interrumpir el proceso (consulte el capitulo 10.2).

¢ Antes de cada calibracion, limpie los electrodos correctamente con un producto adecuado.

¢ |La frecuencia de las calibraciones se ajusta en la funcién «Interval» del submenu «Calibration
interval» (ver mas arriba). Cada vez que venza una calibracion, el equipo generara un suceso
«Maintenance» y un suceso «Warning».

Manual
Calibration |¢—[Mx:Conductivityl¢—p|Calioration
7

— Sumerja la sonda limpia en la solucién de referencia: el equipo indicara el valor
de conductividad medido de la solucion.

Manual calibration

.

G
ko)
N
N
@
)

3

N
_U‘
)
2
o

<[5,000 pS/cm ... >

— Introduzca el valor de la conduc-
tividad de la solucién de referencia
utilizada (indicado en el recipiente que

@ la contiene).

— Modifique las unidades en caso
necesario.

Calibration result

Cell const.

1,00000 /cm

El equipo muestra el resultado de la calibracién.

espanol



Tipo 8619 e

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Menus «Diagnostics» (Diagnostico), «Test» (Prueba)
e «Information» (Informacion)

11 MENU DE DIAGNOSTICO ....otureureuemsereereseusessesssssssessessesssssssessessessssssssssessesssssssssesstasssssssssssssssssses 172
B I e T [T [ o= Yoz To g T=E-3 0 LYY= 11 ¢ o F= T I S SP 172
11.2 Modificacion del codigo de acceso al menu «DiagnoStiCs» .....cccvvrvimrriiriimneninssene e 172

11.3 Monitorizacion del valor de corriente o de tensidn recibido en las entradas analdgicas ...172

11.4 Calculo de un circuito de control abierto en una entrada de tension .........cccceeeceriiirrnceenne 173
11.5 Monitorizacion de un sensor de PH O rEOX.....ciiccceerriireereerrecscee e s ssmee e s e smne e smn e e nneeeas 174
11.6 Monitorizacion de la conductividad del HQUIdO ......cccveeeeceeiiccceernecceee e 175
11.7 Monitorizacion de la temperatura del liQUIdO ........cccvieeeeieeiieccree e e 176
11.8 Lectura de los parametros del sensor de pH, redox y conductividad. .......cccccceeeirrrriiiccnnnes 177
12 MENU €TESTS) ouveureureusessesseessessessessessessessssssessessessssasssssssessessessesssssssasessessessesssssssassssessessessssssssssaseanees 178
12.1 Modificacién del cédigo de acceso para el menl «TEeSES» ....vvrieririiiiccssssssmnreererrrressseseennns 178
12.2 Comprobacion del correcto funcionamiento de las salidas mediante la simulacién
de una variable de ProCESO ... e s mn e 178
12.3 Compruebe si las salidas funcionan correctamente. ........ccccvricmirinnincn s 179
13 MENU «INFORMATION G ......coeeeuetrecaessseesssessessssessssssssssssssessssssssnssssssessssssesssnssssesnsssssssnssssssnssssssneas 180

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

171

espanol




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Menu de diagnodstico

11 MENU DE DIAGNOSTICO

11.1 Indicaciones de seguridad
A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se maneja de forma indebida

La realizacion de adaptaciones que no cumplan con la conformidad podria provocar lesiones y dafos en
el equipo y su entorno.

> El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencién a las indicaciones de seguridad y al uso previsto.

» El equipo/instalacién solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

11.2 Modificacion del coédigo de acceso al menu
«Diagnostics»

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Diagnostics». Si se deja «0000» como cddigo de acceso
por defecto, el equipo no lo requerira para acceder al menu «Diagnostics».

[Diagnostics _[¢—>p[System |[¢—P[Code [ [¢—{Confirm code [ 4¢—P[0 |
@ @ Introduccion del Confirme el
nuevo cédigo de nuevo coédigo
acceso para el menu
«Diagnostics»

11.3 Monitorizacion del valor de corriente o de tension
recibido en las entradas analdégicas

Con esta funcién se define el comportamiento del equipo cuando se sobrepasa el valor limite definido por
el usuario.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Diagnostics».
: : :
[Diagnostics _l¢—)Mx:Inputs [¢—p[AI1/AI2 N__’|Threshol ds: 4——P[None

oW

g o

—pWarning low: _|¢—pENTERING | Si «Thresholds» = «Low» o «Both»
| —p[Warning high: |[¢—P[ENTERING | Si «Thresholds» = «High» o «Both»
—p[Error low: [¢—P[ENTERING | Si«Thresholds» = «Low» 0 «Both»
p[Error high: _ [¢—P[ENTERING | Si «Thresholds» = «High» o «Both»

[]
=
=y
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Un mal funcionamiento de su proceso podria manifestarse en forma de un valor demasiado alto o
demasiado bajo recibido en la entrada analdgica.

Para estar advertido si un valor en la entrada analdgica esta fuera del rango permitido:

— Seleccione qué valores umbral desea monitorizar en la funcién «Thresholds».
— Establezca uno o dos valores umbral que, si son superados, hagan que el 8619 genere un suceso
«Warning» y muestre los simbolos & y A,
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— Establezca uno o dos valores umbral que, si son superados, hagan que el 8619 genere un suceso
«Error» y muestre los simbolos @ y D .
Si el 8619 genera un suceso «Warning» o «Error»:

— Acceda al menu «Information» para consultar la causa de dicho suceso.

— Subsane el problema siguiendo las indicaciones del capitulo 16.3.

e El suceso «Warning» también puede estar asignado a una y/o a otras salidas digitales. Consulte el
capitulo 9.26.

an, °® Se puede emitir una corriente de 22 mA en una y/o en las otras salidas de corriente si se genera

un suceso «Error» asociado a la monitorizacion del valor del pH, del potencial redox, de la conduc-

tividad o de la temperatura del liquido o a la monitorizacion de una entrada analégica. Consulte el
capitulo 9.25.

e Consulte «Resolucion de problemas» en el capitulo 16.3.
WARNING LOW: introduzca el valor de la entrada analdgica que, si no se alcanza, genera un suceso
«Warning».

WARNING HIGH: introduzca el valor de la entrada analdgica que, si se supera, genera un suceso
«Warning».

ERR. LOW: introduzca el valor de la entrada analdgica que, si no se alcanza, genere un suceso «Error».

ERR. HIGH: introduzca el valor de la entrada analégica que, si se supera, genera un suceso «Error».

11.4 Calculo de un circuito de control abierto en una
entrada de tension

Esta funcion esta disponible para una entrada analdgica que esté configurada en modo «Voltage».

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Diagnostics».
[Diagnostics [ 4¢—Mx:inputs___ [4—P[AIT/AI2 [¢—P[Openioop __ [4¢—P[Enable/disable

VAN

DISABLE/ENABLE: activa o desactiva la deteccion de un lazo abierto.

Si se activa esta funcién y no hay ninguna fuente conectada a la entrada de tension, o bien su cableado es
incorrecto, se genera el suceso “Error” y se registra el mensaje «Mx:E:Alx open» en el Datalogger.
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11.5 Monitorizacion de un sensor de pH o redox

Mediante esta funcién se puede definir el comportamiento del equipo en caso de problemas con la sonda
de pH (electrodo de vidrio y/o electrodo de referencia) o con la sonda redox (Unicamente el electrodo de
referencia).

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Diagnostics».

[Diagnostics _|¢—P[Mx:pH/ORP__|4¢—P[Glass electrode |[¢——Pp[State: [¢—P[ON/OFF ]
@ @ —plimpedance: _|¢—)READING |

| )Temp. depend. |¢—PENTERING |

—p{Warning high: |¢—P[ENTERING |
—pWarning low: _[¢—PENTERING |

——p[Error high:  [¢—pENTERING ]
Lp[Error low: [¢—P[ENTERING |

“—P[Ref. electrode [¢——P|State |[¢—P[ON/OFF ]
—pllmpedance: |[¢—PREADING |
| pWarning high: _|¢—»ENTERING |
—pWarning low: _|¢—P[ENTERING |
——p[Error high:  [¢—p[ENTERING |
Lp[Error low: [¢—P[ENTERING |

Un mal funcionamiento de su proceso podria manifestarse en forma de un valor demasiado alto o
demasiado bajo recibido en la entrada analdgica.

Para estar advertido si el valor de la impedancia cae fuera del rango permitido:

— Active la monitorizacion de la impedancia del liquido en la funcién «State» y, a continuacion

— fije uno o dos valores umbral que, si son superados, hagan que el 8619 genere un suceso «Warning» y
muestre los simbolos © y A\;

— fije uno o dos valores de la impedancia que, si son superados, hagan que el 8619 genere un suceso
«Error» y muestre los simbolos @ y o

Si el 8619 genera un suceso «Warning» o «Error»:

— acceda al menu «Information» para consultar la causa de dicho suceso;

— y/o consulte el valor de la impedancia medido;

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

— En caso necesario limpie la sonda y/o vuelva a calibrar el sensor de medicion.

— En caso necesario, verifique el proceso.

e El suceso «Warning» también puede estar asignado a una y/o a otras salidas digitales. Consulte el
capitulo 9.26.

E[i] e Se puede emitir una corriente de 22 mA en una y/o en las otras salidas de corriente si se genera un
suceso «Error» asociado a la monitorizacion del valor del pH, del potencial redox, de la conductividad o
de la temperatura del liquido o a la monitorizacién de una entrada analégica. Consulte el capitulo 9.25.

174 e Consulte también el capitulo 16.3 Problemlésung.
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STATE: seleccione si la monitorizacion de la impedancia del electrodo seleccionado se debe activar o
desactivar.

Esta monitorizacion tendra lugar mediante la generacién de un suceso «Warning» en caso de rebasarse el
rango de impedancia que se definira en las siguientes funciones «Warn Hi/Lo», o de un suceso «Error» en
caso de rebasamiento del rango de impedancia que se definira en las siguientes funciones «Err Hi/Lo».

IMPEDANCE: lectura en tiempo real de la impedancia medida en el electrodo seleccionado.

TEMP. DEPEND.: coeficiente de correccién de la temperatura para la medicion de la impedancia de un
liquido. El coeficiente por defecto es valido para las sondas que ofrece Burkert.

WARNING HIGH: introduzca el valor de la impedancia por encima de la cual se genera un suceso
«Warning»..

WARNING LOW: introduzca el valor de la impedancia por debajo de la cual se genera un suceso «Warning».
ERR. HIGH: introduzca el valor de la impedancia por encima de la cual se genera un suceso «Warning».

ERR. LOW: introduzca el valor de la impedancia por debajo de la cual se genera un suceso «Error».

11.6 Monitorizacion de la conductividad del liquido

Esta funcion permite monitorizar la conductividad del liquido y se determina el comportamiento del equipo
cuando sobrepasa el rango establecido.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Diagnostics».

[Diagnostics _[4¢—[Mx:Conductivity [¢—P[Conductivity

/Y

State [¢—>[ON/OFF |
Conductivity: [¢—Pp[READING ]
Warning high: |[¢—p[ENTERING |
Warning low: _[{¢—p[ENTERING |
Error high:  |[¢—ENTERING |
Error low: [¢—P[ENTERING |

Una averia en su proceso o en funcionamiento de su celda de medicién podria manifestarse en forma de un
valor de la conductividad del liquido demasiado elevado o demasiado bajo.

Para estar advertido si el valor de la impedancia cae fuera del rango permitido:

— active la monitorizacion de la conductividad del liquido en la funcién «State» y, a continuacion,

— fije un rango de conductividad fuera del cual el 8619 genere un mensaje «Advertencia» y muestre los
simbolos © y A;

— fije un rango de conductividad fuera del cual el 8619 genere un mensaje «Error» y muestre los simbolos
v

Si el 8619 genera un suceso «Warning» o «Error»:

— acceda al menu «Information» para consultar la causa de dicho suceso,

— y/o consulte el valor de la conductividad medido;

— En caso necesario limpie la celda de medicién y/o vuelva a calibrar el sensor.

— En caso necesario, verifique el proceso.
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e El suceso «Warning» también puede estar asignado a una y/o a otras salidas digitales. Consulte el
capitulo 9.26.

E[ﬂ ¢ Se puede emitir una corriente de 22 mA en una y/o en las otras salidas de corriente si se genera un
suceso «Error» asociado a la monitorizacion del valor del pH, del potencial redox, de la conductividad o
de la temperatura del liquido o a la monitorizacién de una entrada analégica. Consulte el capitulo 9.25.

e Consulte también el capitulo 16.3 Problemlésung.

STATE: seleccione si se debe activar o desactivar la monitorizacion de la conductividad.

Esta monitorizacién tendra lugar mediante la generacién de un suceso «Warning» en caso de rebasarse el
rango de conductividad del liquido que se definira en las siguientes funciones «Warn Hi/Lo», o de un suceso
«Error» en caso de rebasamiento del rango de conductividad del liquido que se definira en las siguientes
funciones «Err Hi/Lo».

CONDUCTIVITY: lectura de la conductividad del liquido medida en el sensor en tiempo real.

WARNING HI: Introduccion del valor de la conductividad por encima del cual se genera un suceso
«warning».

WARNING LOW: introduccioén del valor de la conductividad que, si no se alcanza, genera un suceso
«Warning».

ERR. HIGH: introduccion del valor de la conductividad que, si se sobrepasa, genera un suceso «Error».

ERR. LOW: introduccion del valor de la conductividad que, si no se rebasa, genera un suceso «Error»..

1.7 Monitorizacion de la temperatura del liquido

Esta funcion permite monitorizar la conductividad del liquido y se determina el comportamiento del equipo
cuando sobrepasa el rango establecido.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Diagnostics».

Diagnostics __[4—P[Mx:pH/ORP__|¢+—P[Temperature _|4——Pp[State |[¢—[ON/OFF
@ @ —p[Temperature |[¢—FP[READING
—pWarning high: _|[¢—FENTERING

—p[Error high:  |[¢—pENTERING

@ L—p[Error low: [¢—P[ENTERING

]
]
]
—p{Warning low: _|¢—P[ENTERING |
]
|

Una averia en el proceso o un funcionamiento incorrecto del sensor de temperatura podria manifestarse
en forma de un valor de la temperatura del liquido demasiado elevado o demasiado bajo, o bien en una
medicién incorrecta de la temperatura.

Para estar advertido si hay la medicidon de la temperatura cae fuera del rango permitido:
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— active la monitorizacién de la temperatura del liquido en la funcién «State» y, a continuacion,

— fije un rango de temperatura (en °C) fuera del cual el 8619 genere un suceso «Warning» y muestre los
simbolos © y A ;

— fije un rango de temperatura (en °C) fuera del cual el 8619 genere un suceso «Error» y muestre los sim-
bolos < vy o

Si el 8619 genera un suceso «Warning» o «Error»:

— acceda al menu «Information» para consultar la causa de dicho suceso,

176 — y/o consulte el valor de la temperatura medido;
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— En caso necesario compruebe si el sensor de temperatura instalado funciona correctamente midiendo
un liquido de temperatura conocida. En caso de que el sensor de temperatura esté defectuoso, devuelva
el equipo a Burkert.

— Compruebe el proceso si el sensor de temperatura resulta no ser la causa.

e E| suceso «Warning» también puede estar asignado a una y/o a otras salidas digitales. Consulte el
capitulo 9.26

EE e Se puede emitir una corriente de 22 mA en una y/o en las otras salidas de corriente si se genera un
suceso «Error» asociado a la monitorizacion del valor del pH, del potencial redox, de la conductividad o
de la temperatura del liquido o a la monitorizacion de una entrada analdgica. Consulte el capitulo 9.25.

e Consulte también «Resolucion de problemas» en el capitulo 16.3.

STATE: seleccione si la monitorizacion de la temperatura del liquido debe ser activada o desactivada.

Esta monitorizacién tendra lugar mediante la generacion de un suceso «Warning» en caso de rebasarse el
rango de conductividad del liquido que se definira en las siguientes funciones «Warn Hi/Lo», o de un suceso
«Error» en caso de rebasamiento del rango de conductividad del liquido que se definira en las siguientes
funciones «Err Hi/Lo».

TEMPERATURE: consulte la temperatura del liquido medida en tiempo real por el sensor de temperatura.

WARNING HIGH: introduzca el valor de la temperatura del liquido por encima del cual se genera un suceso
«Warning».

WARNING LOW: introduzca el valor de la temperatura del liquido por debajo de la cual se genera un suceso
«Advertencia»..

ERR. HIGH: introduzca el valor de la temperatura del liquido por encima de la cual se genera un suceso
«Error».

ERR. LOW: introduzca el valor de la temperatura del liquido por debajo de la cual se genera un suceso
«Error».

11.8 Lectura de los parametros del sensor de pH, redox y
conductividad.

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Diagnostics».

[Diagnostics _|4¢—»[Mx:pH/ORP

M

[Monitor |[¢—)[READING ]
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12 MENU «TESTS»

12.1 Modificacion del cédigo de acceso para el menu
«Tests»

Consulte el capitulo 8.10 sobre cédmo acceder al menu «Tests». Si se deja «0000» como cédigo de acceso
por defecto, el equipo no lo requerira para acceder al menu «Tests».

[Tests [¢—>[System [¢—P[Code [0 [¢—P[Confirm code |¢—P[0***
Tg T” Introduzca el Confirme el
h nuevo codigo de nuevo codigo
acceso para el
menu «TESTS»

12.2 Comprobacion del correcto funcionamiento de las
salidas mediante la simulacion de una variable de
proceso

Se muestra el simbolo “- en lugar del simbolo I sj se ha llevado a cabo correctamente una prueba
de funcionamiento de una salida. Durante la prueba, esta PV ya no reaccionara dependiendo del
parametro fisico medido, del valor introducido por el usuario (PVC) o del valor procedente del PLC
(PVN).

Consulte el capitulo 8.10 sobre cémo acceder al menu «Tests».
Tests [¢—P[Simulate PV_[¢—P[PV | |

T T

L) [Value: [¢—ENTERING ]

" L as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas. Consulte los capi-
tulos 9.5 Aufrufen und/oder Aktivieren der verfligbaren Software-Optionen y 15 Prozessvariablen.

Para abandonar el menu «Tests», presione la tecla dinamica «<ABORT».
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PV: seleccione la variable de proceso que vaya a simular, Las opciones disponibles dependeran de los
maodulos instalados.

VALUE: introduzca el valor que se va a simular.
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12.3 Compruebe si las salidas funcionan correctamente.

Se muestra el simbolo "~ en lugar del simbolo [4 si se ha llevado a cabo correctamente una prueba
de funcionamiento de una salida. Durante la prueba, esta entrada ya no reaccionara dependiendo
del parametro fisico medido.

Consulte el capitulo 8.10 sobre cémo acceder al menu «Tests».

[Tests |[¢——p[MO0:Outputs H“ PAOT: [¢—)ENTERING |
Tg Tg L p[A02 l[«—PENTERING |
- »[DOT: [¢—)OFF/ON |
L »[D0O2 |[¢—>[OFF/ON |
_p[Mx:Outputs |-

Td
Para abandonar el menu «Tests», presione la tecla dinamica «<ABORT».

AOT1: compruebe el correcto funcionamiento de la salida de corriente 1 seleccionando un valor de la cor-
riente y pulsando a continuaciéon «OK».

AO2: compruebe el correcto funcionamiento de la salida de corriente 2 introduciendo un valor
de corriente y seleccionando “OK”.

DO1: compruebe el correcto funcionamiento de la salida digital 1 del médulo seleccionado marcando «ON»
u «OFF» y seleccionando «OK>».

DO2: compruebe el correcto funcionamiento de la salida digital 2 del médulo seleccionado marcando «ON»
u «OFF» y seleccionando «OKb».
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13 MENU «INFORMATION>

Consulte el capitulo 8.10 para acceder al menu «Information».

Information _|¢——p[Error [¢—>MESSAGE |

@ —»Warning l¢—P[MESSAGE |

—»Maintenance |¢—p[MESSAGE

Smiley [¢—P[MESSAGE ]

—PSystem log_[¢—P[READING |

—p{Versions [¢—>»Mo [¢—)[READING
—p[M1: [¢—>[READING

- 1)
—p[Mx: [¢—>[READING

" Las opciones de seleccion dependeran de los médulos conectados.

ERROR: ¥
WARNING: A

- MAINTENANCE: 7
- SMILEY: © o

.y

- Funcién «VERSIONS»:
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Este menu tiene las siguientes funciones:

Consulte también el capitulo 16.3 Problemldsung.

e Se muestra una breve descripcion de la razén por la que se muestran estos simbolos en el 8619:

- Funciéon «SYSTEM LOG»: lectura de todos los mensajes generados por el 8619, incluyendo los sucesos
«Error», «Warning» y «Maintenance».

en los modulos para el registro/conversion de los parametros fisicos medidos, consulte la version
del software del médulo respectivo para la tarjeta MO:MAIN, el numero de serie del equipo («S/N»), el
numero de articulo del equipo («Product»), etc.
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14  ESTRUCTURA DEL MENU DE CONFIGURACION .......ccceerecuerreceasseeesssssessssessssssssssssssssnsassssnens 182
15  VARIABLES DE PROGCESO .....ooiiiiiieieieeteseneesee s e essee s seessmssssessnssessessnsassssssssessssssssessnsesnsesansesanesans 200
15.1 Placa base MO:MaAIN ......cccceiiiiiiiriiiir i mme s mn e e mnn e 200
15.2 Am M1: mOdulo de Ethernet: ... s 201
15.3 En el MOdulo de entrada .......ccoceeirreiinierirs s e e 202
15.4 En el MOAUIO A€ PH/FEAOX..cciiiiiceieiieeceeriscsmree s ssssme e e s smre e s s ssme e e s s mne e e s e smmn e e e s smne e e e s s snmnnnes 202
15.5 En el médulo de conductividad........cccviceiiinmriniisiis i 203
15.6 En el médulo de salida adiCional ........ccocciiiiriiniieiis s 203
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14 ESTRUCTURA DEL MENU DE CONFIGURACION

Consulte el cap. 8.10 sobre el acceso al nivel de configuracion.

Parameters  |[¢—TP[System  |¢—Pp[Date [¢—>[YYYY/MM/DD]
—p[Time [¢—P[HH:MMss |
—pLanguage __[4——P[Deutsch ]
—PEnglish |
—P[Tirkce |
—P{Code [0 [¢—P[Confirm code ¢—P[0* |
P [Software options 4——P[Options fist__¢— CI[PD
[J|Datalogger
[J|Dosing
[J|Flow
[J|Concentration
<
§ [J|Ethernet protocols
8 CJIMATH
S L) [Activate option _[¢—PENTERING ]
5
..g > . —p[MO:MAIN
B . 1)
§ v ]
Voo |
k<) ,
3 —p[Display <> User view 1.4 l{——HTvpe. |¢—P[None |
= _
] 2 lines
%
E
W —P[Title: [¢—PENTERING _|
=}
® —p[Line 1...4: [PV [¢—P[M0:None |
(%) 2)
o )
S
4 .
g 3)
w
w L p[Filter: |[¢—P[None ]
2
A
S - p[Period: l«—)ENTERING |
g )
)
- Py min: [¢—ENTERING ]
Z 4)
= L[y max: l¢—HENTERING ]
4)

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.

2 Si«Type» = 1, 2 0 4 «lines»

3 Las opciones de seleccidn dependerén de la «PV» seleccionada.

4 Si «Type» = «graph»
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[Paramet 4¢——PDisplay ____[4——P[PVnames _[¢—P[PV:MO:None M—PMO:MAN |
Fiseo I : : —ME ]
. 1)
DM ]
“—p{Edit name |[¢—>)ENTERING |
Mx view units C - L/min
°C - ImpGPM
L )[F - GPM
—p[{Contrast [¢—P[xx% ]
L p[Brightness __|¢—P[xx% |
—P[Functions  |¢—P[Constants ] {Lock [ON |
'
PVC1...PVC12|¢——)[State ON ]
OFF
<t
8 —P{Value [¢—ENTERING |
N
D2 —p[Min [¢—PENTERING | 2)
~
S —p[Max [¢—PENTERING ]
el
g
s
- — [Text [Unitist ]
[ 3)
2
3 L p[Format ]
Q
g —p[Functions __¢—PFI..F12: 4 P[Type: [4¢——» [None |
= —»AB ]
he)
2 —pAB ]
(]
s - »AB
f —pAB ]
x —P[AB) %] ]
(72}
2 ) [T-A/B)[%
2 Ly [(A/B-1)[%
g —p[Name: [¢—[ENTERING |
g —p[State [ON |
;
L
2 )PV A: / PV B: MO:MAIN
“8"
§ 1)
=)
zZ
<§( —p{Filter: [None ]
4)
L pValue [¢—)ENTERNG ] 5)
—p0nt_ J¢—» 6)

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas. Consulte los capitulos 9.5 y

15.

Si «Unit» # «ON/OFF»

Solamente si «Unit» = «Custom»

Si PV no es una constante.

Si «PV A: / PV B:» es una constante.
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% Las opciones disponibles dependeran del valor elegido para «PV A: / PV B:» a continuacion.

[Parameters |4—— [Functions _ M4——P[FT..F12: __ J4—HMATH [4——H{Type: [ [MATH |
—% —p[Name: [{¢—>»[ENTERING ]
—p[State H—I::|ON |
—p{Equation |[¢—>»[ENTERING ]
—p[Unit |¢—P[Unit group: |
—>[Unit selection | 1)
—P[Text [Unitlist. ]
2) [Manual entry |
“PFormat |
2)
—MProcessA Mg P[PV A: MO:MAIN
3)
3 - pValue [¢—)[ENTERING |
o
::l),
3 5
N~
: Ly [Filter: | [None ]
e 5)
E
a
§ L )TEST |[¢——» [Equation:
o [Result: |
Iy
ke
[5)
E .. 3)
8 Value E
7]
®
o
g L MPROP [ PTpe: |
-
x —p[Name: [¢—>[ENTERING ]
3 ) [State [ON |
©
177)
o —p[Lock: [ON ]
§’ —pPV [¢——>PMOMAIN__]
@ ML ]
3)
()]
§ M ]
< [PV range [PV=: ¢—PENTERING ]
o
g [PV+: ¢—P[ENTERING ]
> —»[PVFILTER: [None |
<
p[Lim- [¢—P[ENTERING |
- [Cim= l[¢—)[ENTERING

|
Povpsare: [¢ :lSLate ' :lON l
[Value: [—>[ENTERING |

" Si «Unit group» # «ON/OFF» y # «Custom»

2 Si «Unit group» = «Custom»

% Las opciones disponibles dependeran de los mddulos conectados y/o las opciones activadas.

Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.

184 ¥ Si«PV A...PV E:» = «Constant»
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¥ Si«PV A:...PV E:» # «Constant»

State H—I::ION |

[Cock: [ON ]

Parameters _4¢——p[Functions ___¢—PF1..F12: __ J¢—HONOFF T PTpe: |
: N N : p[Name: |[¢—>ENTERING |
—p[State | [ON ]
) [Lock: [ON ]
—pPV [¢——P[MO:MAIN |
M ]
1)
vx ]
- [SP: |¢—P[ENTERING |
—p[PVrange | [PV=: [¢—PENTERING ]
[PV+: [¢—>ENTERING ]
P[PV FILTER: [None |
N
o
3
3
B‘ —P[Hysteresis __|[¢—P[ENTERING
g —p[Inversion | [ON ]
£
o
'q&; —p[MaxONtime: |¢——Pp[State [ON |
© OFF
Iy
c’ .
© L) [Value: —[ENTERING |
£
he)
% —p[Prebleed: |[¢——Pp[State [ON |
()
© OFF
e - »[PBLIMIT1: _¢—P[ENTERING ]
» L y[PBLIMIT2: __4—P[ENTERING ]
=]
kel
@ “)[CVDSAFE___|4¢—P[Mode: [ON |
9 OFF
5
[z L y[Value: «—PENTERING ]
(]
>
& —p[PID Type: PID |
3 Name: [¢—)[ENTERING |
&
o
N
o
o
o
zZ
<
=

" L as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.
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Parameters Mlmﬂ—é—ﬂﬁ...ﬁz [{¢—»PID )—l
—P{Setup 44— (Channel:
—pPV
—p[SP Type: internal
—p[SP | MO0:MAIN
2)
PV range ] PV-: [¢—P[ENTERING ]
PV+: [¢—>[ENTERING ]
—p[Reg type: ] Mode: Linear
[non-finear ]
3) Low [¢—)[ENTERING |
High |[¢—>P[ENTERING ]
CMD Direction Channel 1/2 Rise
I::
“Pp[Advanced |
|——> SP limits [¢——P[State |4—|::|0N |
L )[SPlimits- |[¢—>pENTERING ]
“—P[SPlimits+:  |[¢—p[ENTERING ]
—p[Cut-Off: [¢—PpMode: J [OFF ]
—p[Cut-: |[¢—>pENTERING ]
L p[Cut+: [¢—p[ENTERING ]
—P[SysSwitchCMD |<——HMode |<—|::|0N |
SAFE
“—p{Channel 1/2: |[¢—p[ENTERING ]
Lp[Inversion [¢—Pp[Channel 1/2: [ON ]

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.

Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.

2 Esta funcion esta presente si «SP type» = «external»
% Estas funciones estan presentes si «Regulation» = «non-linear»
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Parameters _|¢——p[Functions __|¢——pFT._F12: [¢—)PID |—|

Sample time: [¢—[ENTERING |

[PV FILTER: [None |

SP-PV- —pENTERNG ] 1)

Dead band:_¢—P[ENTERING

|
[¢—P[ENTERING ]
[¢—P[ENTERING ]
[¢—P[ENTERING ]
Advanced [X0: [«—P[ENTERING ]
[Lim-: [—P[ENTERING ]
[Lim+: [—P[ENTERING ]
|

State «OFF»: {——P[ENTERING

—pFT.F12._ J¢——PIMEDOSING 4 P{Tipe: |

—p[Name: [¢—PENTERING |
—p[State |4—|::|OFF ]
—p{Lock: [ON |
—Pp[Channel: J [Mono ]
—p[Channel 1/2: _|¢—P[Mode:

2)

—p[State | [OFF ]
3) ‘—[:

—p[Start: [¢—PENTERING |
3)

—p[Period: [¢—>[ENTERING |
3)

—p[Duration: [¢—P[ENTERING |

3)
—pWatting time: __|¢—P[ENTERING
“—p[Monday...Sundayl¢—P[Event /2
4)
State [OFF |
[Start: [{¢—>)[ENTERING ]

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Duration: [¢—P[ENTERING ]
—p{ON/OFF FX: N—NFx-ONOFF |

—[CMD SAFE State IOFF ]

Channel 1/2: H—}IENTERING ]

" Si «SP Type» = «internal», consulte el cap. 9.18, Seite <?>.

2 «Channel 2» estd presente si «Channel» = «Dual»

3 Estas funciones solamente estaran presentes si «<Mode» = «Period»

4 Estas funciones solamente estaran presentes si «<Mode» = «Week»

5 «Fx:» representa la funcion ON/OFF declarada como «activas. 187
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Parameters H——} Functions H—:—NF1...F12: H——}IVOLDOSING —P[Type: ]

—[Name: [¢—PENTERING |
—p[State | [OFF |
ON 7]
—p{Lock: [ON |
—pPV [P [MO:MAIN | [None |
DI1 Pulse
DI2 Pulse
—pMx: [¢—p[None ]
—P[Unit L |
—pm3 ]
—ploal ]
“Pligal ]
—p[Volume: |[¢—>»[ENTERING |
—p[Dosing Time _|[¢—P[ENTERING
L )[CMD SAFE 4—|::s:;ate N—I::IOFF |
OoN 7]
Value: [{¢—P[ENTERING |

System
Houen |

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

—P[Mode: [¢——p[On/Off |

“—pWindow ]

[PV [¢——P[MO:MAIN ]

1)

—[Low [¢—P[ENTERING ]
2)

—p[High [¢—>[ENTERING |
2)

—p[Invert: [No |

) [Delay: [¢—>[ENTERING |

Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.
2 Estas funciones solamente estdn presentes si «Mode» # «ON/OFF»

188

" Las opciones disponibles dependerén de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
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Parameters H——H Datalogger __|4¢—p/[State I{—[:IOFF ]

- ) [Period: l¢—)ENTERNG ]
—p[Max lines: ["¢—P[ENTERING
| )PVT_PVE. _4—PMOMAN |

L )[PVI...PVTe: —
1)
]
—p[MO:Inputs DI1/DI2 l¢—)(Totalizer /B |4——Pp[Totalizer AB_unil¢——P[LC
—[Vixinputs | ol ]
“plmpgal ]
—p[Remote reset_|¢——PpIState |[¢—)»[ON/OFF
L pPV [¢—pMOMAN ]
o 1
—)[Enable |[¢—Pp[High/Low ]
Lp[Remote hold _|¢—Pp[State [¢—p[ON/OFF |
—pPV ] [MO:MAIN |
“—p[Enable |[¢—p[High7/Low |
—PMx:inputs ___[¢—P[AIT/AI2 [¢——pMode: [¢——»[None ]
—p[Current ]
—p[Voltage |

p[Range: [4¢——>[0-20mA | } Si «Mode» = «Current»

—pA-20mA ]
—p02v_ ] )
Si «<Mode» = «Voltage»
“po-TovV_ ]
—PUnit ]
—p [Text Unit list: . .
Si «Unit» = «Custom»

—P0mA4mA:  |[¢—P[ENTERING
—PROmA: |[¢—»[ENTERING

lI } Si «Mode» = «Current»

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

—pOV: |[¢—P[ENTERING ] Si

i «Mode» = «Voltage»
- »2V/5V/10V._|¢—P[ENTERING ] 9
L) [Filter:

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.
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Parameters H—-—} [MO:Outputs —p[AOT/A02 [PV [¢—P[MO:MAIN |
1)
M ]
P4 mA: [¢—P[ENTERING ]
—P[20 mA: |[¢—>[ENTERING
—p{Filter: I [None ]
') [Diag. event N—I::INone ]
L )DO1/DO2 [¢—p[Mode: |¢—P[On/Off [¢—P[Mode:On/Off ]
- »PV ¢—>MOMAN ]
M ]
1)
vix ]
—p[Invert: [No |

“—p[Delay: [¢—>»ENTERING |

—p[Hysteresis —p[Mode:Hyst/Win
PV [—>MO:MAIN ]
—p[Window

ML ]
1)
DM ]
—p[Low [¢—>»[ENTERING |
—p[High [{¢—>»[ENTERING |

—p[Invert: H—I::INO ]

P [Delay: [«—PENTERING |

—p{FastPWM P [Mode: FastPWM

—»[PV [¢—P[MO:MAIN ]

M ]
1)

M ]

—»0% [¢—>[ENTERING |

—»[100% [¢—)[ENTERING ]

—p[invert: K—I::INO |

“P[Frequency: _[¢—P[ENTERING |

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

" Las opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.
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Parameters _J¢——PM0:Outputs DO1/DO2___[4¢—P[Mode: [ PPWM [——»[Mode:PWM
E 5 PV ——HMOMAN ]
ML ]
1)
x|
—p[0 % [¢—>[ENTERING |

—»[100% [¢—)[ENTERING _|

—p[Invert: K—I::INO ]

—p[Period: [{«—PENTERING |

—»[Min ON time: J¢—P[ENTERING |
—»[PFM [¢—PMode:PFM__]

- »PV [¢—>»[MO:MAIN ]
ML ]

1)

HMx ]
0% [¢—>p[ENTERING ]
—»[100% [¢—>PENTERING ]

—p[invert: [No |

—P{Max. frequency [¢—[ENTERING

") [Pulse width: _[¢—P[ENTERING __|

L p[Pulse {¢——P[Mode:Pulse
2) - [input: D |
P [Pulse: [¢—>»ENTERING |

" | as opciones disponibles dependeran de los médulos conectados y/o las opciones activadas.
Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.

2 La funcidn solamente serd posible con las salidas DO1 y DOZ2 en la placa electrénica MO y solo si la opcién de
software «FLOWS> esta activada (consulte el capitulo 9.5).

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Parameters  |{¢—)M1: Ethernet |¢——[Protocol [¢—P[Modbus TCP |
Ethernet/IP . , . L.
Solo si esta activada la opcién de software
L y[PROFINET «Ethernet protocols». Consulte el capitulo 9.5
PP seftings 4P [Mode {——»[DHCP || si «Protocol» = «Modbus TCP» o
- »[BOOTP «EtherNet/IP»
DHCP+BOOTP | si «Protocol» = «Modbus TCP»
—pPDCP ] si «Protocol» = «<PROFINET»
—pManual ]
[P Address __|{¢—P[ENTERING
si estd activado el
—p[Netmask [¢—ENTERING ] modo «Manual»
L) [Gateway [¢—>[ENTERING ]
} 4—>[ENTERING
Device name si «Protocol» = «PROFINET»
Solo lectura si «IP settings» -> «Mode» = «DCP»
READING
—PMAC Address [¢—P[READING ]
. | ° - i
Ethernet units C - L/min
°C - ImpGPM
°F - GPM
—P{Units PVNT-10__ |4 [PVN1 Unit group: ]
L [Units PVN11-20
PVN20 Text
2)
Format

" Si «Unit group» # «ON/OFF» y # «Custom»
2 Si «Unit group» = «Custom»

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Parameters H—-—H Mx:pH/ORP__|[¢—P[RTD [None ]
—p[Temperature [Auto |
—p{Temp. adjust 4—PENTERNG ] si «Temperature» = «Auto»
—°C —ENTERNG ] sj «Temperature» = «Manual»
—[Temp. calib [Auto |
—pC [—P[ENTERNG ] Si «Temperature» = «Manual»
—p[Buffer Hamilton
I::_
L) [Calioationiimits_|¢—P{pH zero [¢——P[Warning high: J¢—)[ENTERING

—pWarning low: __ [4¢—P[ENTERING
—{Error high:  [¢—p[ENTERING
") Error low: [¢—P[ENTERING

' ploH slope __|4—P[Warning high: [¢—PENTERING __|
—p[Warning low: _ —P[ENTERING ]
—p{Error high: __ —P[ENTERING ]
) [Error low: [¢—P[ENTERING

L »[ORP Offset _|4——P[Warning high: 4—PENTERING |
—pWarning low: _|¢—P[ENTERING |
—p[Error high:  4——P[ENTERING ]
) [Error low: [¢—P[ENTERING

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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Parameters _ 4——pMx:Conductvityld——P[Probe 2 electrodes
—p[RTD [None |
PT100
PT1000

—p[Temperature Auto
Manual |

) [Temp. adiust ¢—P[ENTERNG | Si «Temperature» = «Auto»
—p[C «—PENTERING _| Si «Temperature» = «Manual»

—p[Temp.Comp. [None |

UPW-NaCl

Concentr.table 1 )

—p[Coef. —PENTERNG ] Si «Temp.Comp.» = «Linear»

—p{Concentration l¢—
1)

g

Il [I| [T i
%iiiii%if

0-30%
32-89%
0-30%
(35-96%
Cl(0-18%
Cl (22-39%
0-14%

i

aCl (0-26%

—p[USP-Alarm __|[¢—P[ENTERING

—p[Temp. calib |

Manual |
—p[C —ENTERNG ] Si «Temperature» = «Manual»
L) [Calib. Buffer

) Este menu estd disponible de forma opcional (consulte el capitulo 9.5).
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Cali:bration [¢—Pp[System Hold N—I:: Disable
- - Code —»0™ [¢—P[Confirmcode J—p[0™ ]
—p[MO:Outputs ] AO1/A02 [4mA [¢—ENTERING |
[20mA [¢—)ENTERING ]

Mx:Outputs

MO:Inputs

)

DI1/2 totalizer Reset totaliz. A Yes/No
1 Resettotaliz.B___[4—P[Yes/No |

DI1/2: rate
1)

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

[¢—)[ENTERING ]
—PVolume teaching|¢—{Unit of volume [¢——P[L

—[K Factor

i
[

) Flow unit \l

Ly

Flow teaching

Flow teaching

" Este ment esté disponible de forma opcional (consulte el capitulo 9.5).
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Calibration __ |[¢—p[Mx:Inputs [¢— [Al1/AI2 |¢——P[Mode:general

P[PV offset calibration |¢— [1st Point |

Calibr. result

PV 2-point calibration 1st Point
y
2nd Point
A
Calibr. result
Calibration intervals —p[Calibration _ |[¢—P[ENTERING |

—plLast ]
N Reset Cali- ¢ )

bration Timer

—p[Maintenance |[¢— [ENTERING

—»
Reset Mainte-
e Tmer [¢—¥Veo

Si «Mode» = «\oltage»: consulte el capitulo 9.24.—p|Voltage calibration

Si «Mode» = «Current»: consulte el capitulo 9.24.—p{Current calibration

—P[Factory calibration  J¢—P [Yes/No
—p{Mode:chiorine ]
—P[Range [¢—> [ENTERING ]

—P[PV slope calibration [¢—p[1st Point |

Calibration intervals —p[Calibration _ |¢—p[ENTERING |

—Pllast ]

—p[Reset |¢—>[Yes/No |

—p[Maintenance |[¢— [ENTERING
—»

L pReset  [¢—P[Yes/No ]

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

Si «Mode» = «Voltage»: consulte el capitulo 9.24.—p|Voltage calibration [1st Point ]

Si «<Mode» = «Current»: consulte el capitulo 9.24.p[Current calibration

> Factory calibration [¢—[Yes/No |
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H-:}IMX:Inputs

Ca'!ibration
5 consu

1)
1)

Ite «Calibration -> MO:Inputs»

—[pH auto calib. T}hst Point
pH manual calib. v
— —1{2nd Point?
Si
NO v
Rinse
y
2nd Point?
A
H calib. result
—PpHcalb. data  ——P[Zero [¢—P[ENTERING ]
—P[Slope [¢—P[ENTERING ]
Lp[Isoth. potential Isoth. potential ENTERING
Iso pH [¢—PENTERING ]
—{ORP calibration 1st Point |
v
[Calb.resut ORP__ |
) [ORP calib. data Offset [¢—>P[ENTERING |
Calib. interval Last [{¢—VALUE ]
Interval |[¢—PENTERING |
L p[Calib. log |[¢—>)[READING |

9 [Mx:Conductivity|l¢—P[Auto. calib. RESULT

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

| p[Manual caiib. _|4—PENTERING _|4—PRESULT
- —p[Cell const. _|[¢—P[ENTERING
—P[TDS factor |¢—P[ENTERING ]
—p[Calib. interval Last [¢—PREADING ]
Interval [¢—PENTERING |
~—P[System log_|¢—P[READING |
) Este menu estd disponible de forma opcional (consulte el capitulo 9.5).
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Diagnostics [¢—P[System [¢—P[Code [¢—p[0 |[¢—{Confirm code _[¢—p[0***
—p{Mx:Inputs [¢—P[AI/AI2 N__’|Threshol ds: |{——} None
Low
@
“PBoth |
| )Warning low: _J4—P[ENTERING ] Si «Thresholds» = «Low» 0 «Both»
—[Warning high: [¢—)[ENTERING | Si «Thresholds» = «High» o «Both»
—p[Error low: [¢—P[ENTERING | Si«Thresholds» = «Low» o «Both»
—p[Error high: [¢—P[ENTERING __| Si «Thresholds» = «High» o «Both»
L »[Openloop __|¢—P[Enable/disable] sila entrada analdgica esta configurada en
modo «Voltage»
—pMx:pH/ORP__|4¢—P|Glass electrode [{¢—P[State |[¢—P[ON/OFF ]
@ —plmpedance  |[¢—P[READING ]
—p[Temp. depend. |[¢—P[ENTERING |
—pWarning high: |¢—FpENTERING ]
—p{Warning low: _|¢—P[ENTERING |
—pError high: _ |[¢—P[ENTERING |
L—p[Error low: [¢—P[ENTERING |
—p[Ref. electrode [¢—P|State [¢—P[ON/OFF |
—plimpedance _[¢—P[READING |
—p{Warning high: |[¢—P[ENTERING |
—pWarning low: _|{¢—PENTERING |
—p[Error high:  |[¢—pENTERING |
L [Error low: [¢—[ENTERING |
—P[Temperature |[¢—>»[ON/OFF |
[Temperature |¢—)READING ]
Warning high: [¢—P[ENTERING _|
Warning low:  |[¢—P[ENTERING |
Error high:  |[¢—Pp[ENTERING |
Error low: [¢—[ENTERING |
“—p[Monitor |¢—)[READING |
L—{Mx:Conductivity [Conductivity |¢—Pp[State |[¢—[ON/OFF ]
@ - p[Conductivity |¢—PREADING ]
—p{Warning high: |¢—P[ENTERING |
—pWarning low: _[¢—FPENTERING |
—p[Error high:  [¢—pENTERING |
L[Error low: [¢—P[ENTERING |
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N—E—N Mx:Conductivity [4—

i—p[Temperature _|4—Pp[State

Diégnostics

Y

M

|[¢—>[ON/OFF |

—p[Temperature [¢—FPREADING ]

—p{Warning high: |¢—P[ENTERING |

—p{Warning low: __ |¢—P[ENTERING |
—pError high: _ |[¢—P[ENTERING |
L—p[Error low: [¢—P[ENTERING |
—p[Monitor |[¢—PREADING ]
Tests [¢—P[System |[¢—P[Code [—»[0F [¢—PConfirmcode  —p[0™ ]

T

Simulate PV__[¢—)p[PV.

Té

Ly [Value: |[¢—)ENTERING |
—pMO:Outputs 45 PIACT: [¢—)ENTERING |
TE [AO2 |[¢—)ENTERING |
[DOT: |[¢—»OFF/ON |
[DO2 |[¢—>[OFF/ON |
_p[Mx:Outputs |-
o
Information _J4—[Error [¢—)[MESSAGE _|
@ —»Warning___J¢—P[MESSAGE ]
—»Maintenance |¢—P[MESSAGE
—p{Smiley [¢—P[MESSAGE |
—P{System log  |¢—P[READING |
—p[Versions [—»M0 [¢—>[READING |
SEN[VEE [«—P[READING ]
L) [Mx: [¢—>)[READING ]

" Las opciones disponibles dependeran de los mddulos conectados y/o las opciones activadas.

Consulte el capitulo 9.5 y el capitulo 15.
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15 VARIABLES DE PROCESO

En este capitulo se describen las variables de proceso (PV) disponibles en cada médulo de ampliacion. La
PV pueden ser, por ejemplo, entradas de proceso, PVN o PVC. La lista de PV disponibles dependera de los

maodulos instalados y de las opciones activadas:

e El capitulo 15.1 describe las PV disponibles para la placa base M0:Main.

e E| capitulo 15.2 describe las PV disponibles en el médulo M1:Ethernet.

¢ El capitulo 15.3 describe las PV disponibles en el médulo de entrada.

e El capitulo 15.4 describe las PV disponibles en el médulo de pH/ORP.

e El capitulo 15.5 describe las PV disponibles en el médulo de conductividad.

e El capitulo 15.6 describe las PV disponibles en el médulo de entrada adicional.

15.1 Placa base MO:Main

[MO:MAIN [

z
o
>
[}

onstant
Warning

> >
o [=

O

]
Q

sSwitch

Ol 9] 2| |Q
S| 1= Ql
o

v
=
Is]
Z
7

—

12: Qv
11: TotA
11: TotB > Disponible en el equipo si la opcién de software «<FLOW» esta

12: TotA activada. Consulte el capitulo 9.5
12: TotB

11: Hz
12: Hz

i
x

VCx

Solamente se muestran las PV compatibles.
Ejemplo: durante la configuracion de una salida analégica (AO), no se muestran las PV «Warning»,

«SysSwitch», «DI1» y «DI2».

«Constant» = valor introducido por el usuario

T

«Warning» = suceso generado por el equipo

«AOx» = salida analdgica

«DOx» = salida digital

«System switch» = si el correspondiente suceso esta configurado y activado
«DIx» = entrada digital

«DIx Qv» = caudal en la entrada digital DIx
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«DIx TotA» = contador A en la entrada digital DIx

«DIx TotB» = contador B en la entrada digital DIx

«DIx Hz» = Frecuencia en la entrada digital DIx

«Fx:» = resultado de las funciones activadas y configuradas

«PVCx» = variables de proceso cuyos valores pueden ser definidos por el usuario.

15.2 Am M1: mdédulo de Ethernet:

[M1:Ethernet PVN1 ]

PVN20

Solamente se muestran las PV compatibles.
Ejemplo: durante la configuracion de una salida analégica (AO), no se muestran las PVN con

unidades definidas como ON/OFF.

Una PVN (Process Variable Network) consta de datos enviados desde un PLC al equipo a través de
la red Ethernet.
Una VPN puede asignarse a una salida o funcion, se puede mostrar en el nivel de proceso o se
puede registrar en una tarjeta de memoria. El valor por defecto de una PVN (hasta que se envia el
primer dato a través del PLC) es de 0,0.
Si el PLC detiene la actualizacion de la PVN (o si la conexidon Ethernet se interrumpe), la PVN con-
serva su ultimo valor valido.

EE] Obtendra mas informacioén en la documentacion complementaria sobre la comunicacion digital del
Tipo 8619, disponible en: burkert.es.
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15.3 En el médulo de entrada
[Mx:Inputs [¢—AI |
11: Qv \
12: Qv
I1: TotA
I1: TotB Disponible en el equipo si la opcidn de software «<FLOW» esta

12: TotA activada. Consulte el capitulo 9.5
12: TotB

I1:Hz

2:Hz ),
11Raw

12Raw

N (=] [N

@ Solamente se muestran las PV compatibles.

Ejemplo: durante la configuracién de una salida analégica (AO), no se muestran las PV «DI1» y «DI2».
«Alx» = valor fisico escalado (consulte el capitulo 9.24).
«DIx» = entrada digital
«DIx Qv» = caudal en la entrada digital DIx
«DIx TotA» = contador A en la entrada digital DIx
«DIx TotB» = contador B en la entrada digital DIx
«AlxRaw» = sefial de corriente o de tension en la entrada analdgica Alx

«DIx Hz» = Frecuencia en la entrada digital DIx

15.4 En el mdédulo de pH/redox

pH
Vv

[Mx:pH/ORP__]

RTD

Solamente se muestran las PV compatibles.
Ejemplo: si configura una salida digital (DO) en modo «On/Off», no se muestra ninguna PV del

modulo de ampliacion pH/redox.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024

«pH» = pH del liquido medido

«mV» = pH del liquido medido en mV

«ORP» = potencial de oxidacion/reduccién del liquido medido en mV
«°C» = temperatura del liquido medida en °C

«°F» = temperatura del liquido medida en °F

«RTD» = resistencia a la entrada de la etapa de temperatura en Q

202
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15.5 En el médulo de conductividad

[Mx:Conductivity|4—PuS/cm |
—pQem ]
I —
B —
—pRTD |
—»IDS ]
B —
pUSP__ ]

Solamente se muestran las PV compatibles.
Ejemplo: durante la configuracion de una salida analégica (AO), no se muestra la PV «USP».

«uS/cm» = conductividad del liquido medida

«Q.cm» = resistividad

«°C» = temperatura del liquido medida en °C

«°F» = temperatura del liquido medida en °F

«RTD» = resistencia a la entrada de la etapa de temperatura en Q

«TDS» = cantidad de sélidos disueltos en el liquido en ppm

«%» = concentracion masica del liquido (opcion de software).

«USP» = estado de la funcion USP. Consulte Tabelle 10 en el capitulo 9.29.

15.6 En el médulo de salida adicional

[Mx:Outputs | [AOC1 ]

DO2

@ Solamente se muestran las PV compatibles.

«AOx» = salida analdgica

«DOx» = salida digital

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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16 REPARACION Y MANTENIMIENTO

16.1 Indicaciones de seguridad

A PELIGRO

Existe riesgo de lesiones debido a descargas eléctricas.

» Si esta previsto utilizar una variante el equipo de 12...36 V DC en un ambiente himedo o en exteriores,
se debe limitar la tension de trabajo maxima a 35 V DC.

» Antes de empezar a trabajar en la instalacion o en el equipo, desconecte la tension y asegurela frente a
una conexion involuntaria.

» Todo instrumento conectado al equipo debera estar doblemente aislado respecto a la red de distribu-
ciodn eléctrica segun la norma UL/EN 61010-1.

» Respete las correspondientes disposiciones sobre prevencion de accidentes y seguridad en equipos
eléctricos.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se realiza el mantenimiento de forma indebida.

> jLos trabajos de mantenimiento solamente podran ser llevados a cabo por personal técnico autorizado
con la herramienta necesaria.

» Después de cualquier intervencion realizada en la instalacion, asegurese de que se vuelva a poner en
marcha de forma controlada.

16.2 Mantenimiento del equipo

Se puede limpiar el equipo con un pafo limpio ligeramente humedecido con agua y, en caso necesario, un
detergente que sea compatible con los materiales del equipo.

Para obtener mas informacioén, contacte con un distribuidor Blrkert.

MAN 1000203589 ES Version: C Status: RL (released | freigegeben) printed: 07.03.2024
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16.3

Resolucion de problemas

La siguiente tabla muestra la relacién entre los LED, simbolos y clases de mensajes generados por el dis-
positivo y los que se describen en el capitulo 8.3.

Luces LED Simbolos mostrados . .
Tipo de suceso y posible
LED A LED B : : .
N Smiley Error Advertencia | Maintenance causa
(izquierda) |(derecha)
El modo DCP del
violeta violeta . protocolo PROFINET esta
cualquiera . .
(parpadeo) | (parpadeo) activo en los equipos con
modulo Ethernet.
El equipo funciona sin
fallos y se muestra un
verde verde simbolo por defecto si no
hay ninguna funcion de
diagndstico activa.
Suceso «Error» vinculado
verde rojo (X] al diagndstico. Consulte
el capitulo 11.
. Suceso «Error» vinculado
rojo verde [ .
Suceso «Warning»
verde naranja A\ vinculado al diagnostico.
Consulte el capitulo 11.
naranja verde AN\ Syceso «Warnmg»
vinculado al equipo.
Suceso «Maintenance»
vinculado a una
verde naranja VN v calibracion. Consulte
los capitulos 10.13,
10.15, 10.19 y 10.20.
cualquier |cualquier | cualquier Problema vinculado al
color color Smiley Datalogger
16.3.1 Otros problemas

Problema

Accion recomendada

En la version para montaje en
pared, la pantalla no se iluminara
aunque el equipo reciba ali-
mentacion eléctrica.

— Compruebe que el cable plano que une la pantalla con la placa
electronica esté conectado.

— Si el cable plano esta conectado, compruebe el cableado.

espanol
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16.3.2

Sucesos «Error» asociado a la supervision de los parametros

de proceso (se muestra la luz LED roja B -a la derecha- y los
simbolos @ y @)

Si se genera un suceso «Error» asociado a la monitorizacion de los parametros de proceso:

¢ |as salidas de 4...20 mA generan una corriente de 22 mA si «Diag. events» esta configurado a «22 mA»
(consulte el capitulo 9.25).

¢ | as salidas de transistor funcionan normalmente.

Mensaje Significado Accién recomendada
mostrado
en el menu
«Information»
«Mx:E:Alx low» El valor de la entrada analégica del médulo | — Compruebe el cableado de la salida de
«Mx:Inputs» esta fuera del rango permitido. corriente.
Este mensaje se muestra cuando la super- | _, Asegurese de que el instrumento
vision de la entrada analdgica para el conectado funcione correctamente.
madulo «Mx» esta activada, dependiendo
del valor umbral ERROR
LOW definido (consulte el capitulo 11.3).
+Mx:E:Alx high“ | El valor de la entrada analdgica del modulo | — Compruebe el cableado de la salida de
«Mx:Inputs» esta fuera del rango permitido. corriente.
Este mensaje se muestra cuando la super- | _, Asegurese de que el instrumento
vision de la entrada analégica para el conectado funcione correctamente.
maodulo «Mx» esta activada, dependiendo
del valor umbral ERROR
HIGH definido (consulte el capitulo 11.3).
«Mx:E:Alx open» | Se ha detectado un lazo abierto en la — Compruebe el cableado de la salida de
entrada analdgica definida en el modo de corriente.
tension. . .
— Asegurese de que el instrumento
Este mensaje se muestra si se ha activado conectado funcione correctamente.
la deteccion de un circuito de control
abierto en el mdédulo «Mx» (consulte el
capitulo 11.4).
«Mx:E:Glass La impedancia del electrodo de medicién | — Acceda al menu «Diagndstico» para
imped.» del médulo «Mx» esta fuera del rango consultar el valor de la impedancia del
permitido. electrodo de pH (cap. 11.5).
Este mensaje se muestra cuando lamon- | _, En caso necesario, limpie la sonda
itorizacion de la impedancia del elec- y, a continuacion, vuelva a calibrar el
trodo de medicion en el médulo «Mx» sensor o sustituya la sonda.
esta activada, dependiendo del valor
umbral ERROR HIGH definido (consulte el
capitulo 11.5).
«Mx:E:Ref. La impedancia del electrodo de referencia |— Acceda al menu «Diagndstico» para
imped.» esta fuera del rango permitido. consultar el valor de la impedancia del
Este mensaje se muestra cuando la mon- electrodo de referencia (capitulo 11.5)..
itorizacion de la impedancia del electrodo | _, En caso necesario, limpie la sonda
de referencia esta activada, depend- y, a continuacién, vuelva a calibrar el
iendo de los valores umbral ERROR LOW sensor o sustituya la sonda.
y ERROR HIGH definidos (consulte el
capitulo 11.5).
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Mensaje Significado Accion recomendada

mostrado

en el menu

«Information»

«Mx:E:Conduc- La conductividad del liquido esta fuera del | — Acceda al menu «Diagndstico» para
tivity» rango permitido. consultar el valor de la conductividad

Este mensaje se muestra cuando la mon-
itorizacion de la conductividad del liquido
en el médulo «Mx» esta activada, depend-
iendo de los valores umbral ERROR HIGH
y ERROR LOW definidos (consulte el
capitulo 11.6).

del liquido (capitulo 11.6).

En caso necesario limpie la celda
de medicion y/o vuelva a calibrar el
sensor.

«Mx:E:Tem- La temperatura del liquido se encuentra
perature» fuera del rango.

Este mensaje se muestra cuando la mon-
itorizacidon de la temperatura del liquido

en el modulo «Mx» esta activada, depen-
diendo de los valores umbral ERROR
HIGH y ERROR LOW definidos (consulte el
capitulo 11.7).

_)

-

_)

Acceda al menu «Diagndstico» para
consultar el valor de la temperatura
medido (cap. 11.7).

En caso necesario compruebe si el
sensor de temperatura instalado fun-
ciona correctamente midiendo un
liquido de temperatura conocida.

Si el sensor de temperatura esta
defectuoso, devuélvalo al fabricante.

Compruebe el proceso si el sensor de
temperatura resulta no ser la causa.

«Mx:E:RTD open» | El sensor de temperatura no esta
conectado al modulo «Mx»

Posiblemente este mensaje aparezca
solamente cuando el modo de medicién
de la temperatura para el médulo «Mx»
esté ajustado a «Automatico» (consulte el
capitulo 9.28 y/0 9.29).

%

Conecte un sensor de temperatura al
modulo «Mx» o ajuste el valor de tem-
peratura usado en el proceso en modo
«Manual» (consulte el capitulo 9.28 y/o
9.29).

— Si desea obtener informacion acerca de algun mensaje que no aparezca mencionado, pdéngase en con-

tacto con Birkert.
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16.3.3 Sucesos «Error» relacionados con un problema en el equipo
(se muestra la luz LED A -izquierda- y los simbolos @ y ©)

Si se genera un suceso «Error» relacionado con un problema en el equipo:
¢ Una o varias salidas de 4...20 mA generan una corriente de 22 mA .
e Las salidas de transistor funcionan normalmente.

Mensaje Significado Accién recomendada
mostrado
en el menu
«Information»
«Mx:E:ORP sat.» | El valor del pH y/o del potencial redox no | - Compruebe que el cableado de los
«Mx:E:pH sat.» se ha medidg correctamente debido a puntos de toma a tierrg sea correcto.
una saturacion de la etapa de entrada de | — Compruebe las superficies equipoten-
la platina de medicién. ciales de la instalacion.
«MO:E:Mx com.» | Se ha interrumpido la conexién con el — Desconecte y vuelva a conectar el sumi-
§ maodulo de ampliacion nistro de corriente.
S — Devuelva el equipo a Burkert si el error
2 persiste.
z «Mx:E:Memory Se han perdido los datos de fabrica. — Desconecte y vuelva a conectar el sumi-
2 FR» El : nistro de corriente.
£ proceso sigue en marcha, pero la . . .
& exactitud del equipo ha cambiado. - Devgelva el equipo a Burkert si el error
S persiste.
@) «Mx:E:Memory Los datos de usuario del sensor se han | — Desconecte y vuelva a conectar el sumi-
S UR» perdido. nistro de corriente.
£ — Compruebe los parametros de todos los
g «Mx:E:Memory sensores y vuel\{a a guardarlos_.
3 UW>» — Devuelva el equipo a Blrkert si el error
° persiste.
5‘1 «Mx:E:Memory Se han perdido los parametros de cali- | — Desconecte y vuelva a conectar el sumi-
é CR» bracion del médulo «Mx». nistro de corriente.
n — Si el error procede de un modulo «M0»,
© realice un nuevo Teach-In.
é «Mx:E:Memory — Si el error procede del modulo «Mx»,
§ CW» vuelva a calibrar el sensor que esta
n conectado a dicho modulo.
ﬁ — Devuelva el equipo a Burkert si el error
§ persiste.
§ «Mx:E:RTClock» | El reloj no funciona correctamente. — Devuelva el equipo a Burkert.
S El proceso sigue adelante.
z «Mx:E:totalisers Se han perdido los ultimos valores de los | — Desconecte y vuelva a conectar el sumi-
= lost» contadores. nistro de corriente.
Se utilizaran los valores guardados - Devgelva el equipo a Blrkert si el error
desde el penultimo corte de tension. persiste.
«Mx:E:to- Se han perdido los valores de los conta- | — Desconecte y vuelva a conectar el sumi-
tal+backup lost» dores de forma irreversible. nistro de corriente.
L . — Devuelva el equipo a Blirkert si el error
os contadores se pondran a cero. persiste

— Si desea obtener informacion acerca de algun mensaje que no aparezca mencionado, pdngase en con-
tacto con Birkert.
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16.3.4 Sucesos «Error» asociados a la monitorizacion de los
parametros de proceso (se muestra la luz LED naranja B -a la
derecha- y los simbolos A y ©®)

Si se genera un suceso «Warning» asociado a la monitorizacién de los parametros de proceso:

e Una o varias salidas de 4...20 mA funcionaran normalmente.
e | as salidas de transistor parametrizadas en modo «Advertencia» conmutan.

modulo «Mx:Inputs» esta fuera del rango
permitido.

Este mensaje se muestra cuando la
monitorizacion de la entrada analdgica
para el médulo «Mx» esta activada,
dependiendo del valor umbral
WARNING HIGH definido (consulte el
capitulo 11.3).

Mensaje mostrado Significado Accion recomendada
en el menu
«Information»
«Mx:W:Alx low» El valor de la entrada analdgica del — Compruebe el cableado de la salida de
maodulo «Mx:Inputs» esta fuera del rango corriente.
permitido.
Este mensaje se muestra cuando la — Asegurese de que el instrumento
supervision de la entrada analdgica para conectado funcione correctamente.
el médulo «Mx» esta activada, depen-
diendo del valor umbral WARNING
definido (consulte el capitulo 11.3).
«Mx:W:Alx high» El valor de la entrada analdgica del — Compruebe el cableado de la salida de

corriente.

— Asegurese de que el instrumento
conectado funcione correctamente.

«Mx:W:Ref imped.»

La impedancia del electrodo de refer-
encia del modulo «Mx» esta fuera del
rango permitido.

Este mensaje se muestra cuando la
monitorizacion de la impedancia del
electrodo de referencia esta activada,
dependiendo de los valores umbral
ERROR LOW y ERROR HIGH definidos
(consulte el capitulo 11.5).

— Acceda al menu «Diagndstico» para
consultar el valor de la impedancia del
electrodo de referencia (capitulo 11.5)..

— En caso necesario, limpie la sonday, a

continuacion, vuelva a calibrar el sensor

o sustituya la sonda.

«Mx:W:Glass
imped.»

La impedancia del electrodo de medicion
del moédulo «Mx» esta fuera del rango
permitido.

Este mensaje se muestra cuando la
monitorizacion de la impedancia del
electrodo de medicion para el médulo
Mx esta activada, dependiendo de
los valores umbral ERROR LOW y
ERROR HIGH definidos (consulte el
capitulo11.5).

— Acceda al menu «Diagndstico» para
consultar el valor de la impedancia del
electrodo de medicién (capitulo 11.5).

— En caso necesario, limpie la sonday, a

continuacion, vuelva a calibrar el sensor

o sustituya la sonda.
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Mensaje mostrado  Significado Accién recomendada
en el menu
«Information»
«Mx:W:Conduc- La conductividad del liquido esta fuera | — Acceda al menu «Diagndéstico» para
tivity» del rango permitido. consultar el valor de la conductividad
Este mensaje se muestra cuando la del liquido (capitulo 11.6).
monitorizacion de la conductividad del o
liquido en el médulo «Mx» esté activada, | —> EN caso necesario, limpie la celda y,
dependiendo de los valores umbral a continuacion, vuelva a calibrar el
ERROR HIGH y ERROR LOW definidos sensor.
(consulte el capitulo 11.6).
«Mx:W:Tem- La temperatura del liquido se encuentra | — Acceda al menu «Diagnéstico» para
perature» fuera del rango. consultar el valor de la temperatura
. medido (cap. 11.7).
Este mensaje se muestra cuando la X .
o o — En caso necesario compruebe si el
monitorizacién de la conductividad del ;
P . 2 it sensor de temperatura instalado fun-
liquido en el médulo «Mx» esta activada, ) -
: ciona correctamente midiendo un
dependiendo de los valores umbral liquido de temperatura conocida
ERROR LOW y ERROR HIGH definidos 4 P -
. — Si el sensor de temperatura esta defec-
(consulte el capitulo 11.7). ) .
tuoso, devuélvalo al fabricante.
— Compruebe el proceso si el sensor de
temperatura resulta no ser la causa.
«W:concent.OOR» |La conductividad o la concentracién del | — Asegurese de que la temperatura y la
liquido estan fuera del rango de caélculo. conductividad del liquido sean corr-
ectas de acuerdo con la configuracion
establecida para el céalculo de la con-
centracion (capitulo 9.29).

— Si desea obtener informacion acerca de algun mensaje que no aparezca mencionado, péngase en con-

tacto con Burkert.

16.3.5 Sucesos «Warning» relacionados con un problema en el
equipo (se muestra la luz LED naranja A -izquierda- y los
simbolos A y ©)

Si se genera un suceso «Warning» relacionado con un problema en el equipo:

e Una o varias salidas de 4...20 mA funcionaran normalmente.

e | as salidas de transistor parametrizadas en modo «Advertencia» conmutan.

Mensaje
mostrado

en el menu
«Information»

Significado

Accioén recomendada
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«MO:W:Time lost»

Se han perdido la fecha y la hora.

Si se ha configurado un ciclo de dosifi-
cacion controlado por el tiempo, dicho
ciclo no se podra ejecutar. Consulte el

capitulo 9.19.

Una vez ajustados los intervalos de cal-
ibracién o de mantenimiento, ya no se
generara ningun mensaje recordatorio
para la calibracion o el mantenimiento.
Consulte los capitulos 10.13, 10.15, 10.19
0 10.20.

— Vuelva a ajustar la fecha y la hora del
equipo (consulte el capitulo 9.2).

«MO:W:ON/OFF
time»

Se ha rebasado la duracién definida para
el parametro «MaxONtime» de la funcién
ON/OFF (consulte el cap. 9.17)

— Desactive la funcion ON/OFF y vuelva a
activarla.

«MO:W:Pulse x
lim.»

El volumen introducido para un impulso en
el modo «Pulse» no es correcto (consulte
el capitulo 9.26.7).

— Introduzca un volumen apropiado.
— Compruebe el factor K.

«MO:W:Pulse x
1:1»

El volumen introducido para un impulso en
el modo «Pulse» no es correcto (consulte
el capitulo 9.26.7).

— Introduzca un volumen apropiado.
— Compruebe el factor K.

— Si desea obtener informacion acerca de algin mensaje que no aparezca mencionado, péngase en con-
tacto con Birkert.
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16.3.6 Sucesos «Warning» asociados a la calibracidon (se muestra la
luz LED naranja B -a la derecha- y los simbolos 7, A y ©@).

Si se genera un suceso «Warning» relacionado con la calibracién:

e Una o varias salidas de 4...20 mA funcionaran normalmente.

¢ | as salidas de transistor parametrizadas en modo «Advertencia» conmutan.

Mensaje Significado Accién recomendada

mostrado

en el menu

«Information»

«MxM:Time to Se debe realizar una calibracion en el sensor del | — Calibre el sensor (capitulo 10,

cal.» maodulo «Mx». Seite <?>)
Mediante la funcion «INTERVAL» en el menu
«CALIB INTERVAL» se puede ajustar el intervalo
entre dos calibraciones (consulte el cap. 10,

Seite <?7>).

«W:AI1 cal.» Calibre la Al1. — Calibre la Al1. Consulte los
En el capitulo 10.13 se establecen los intervalos capitulos 10.5 0 10.10.
de calibracion. — Restablezca el retardo hasta la

siguiente calibracion. Consulte el
capitulo 10.13.

«W:AI2 cal.» Calibre la Al2. — Calibre la Al2. Consulte los
En el capitulo 10.13 se establecen los intervalos capitulos 10.5 0 10.10.
de calibracion. — Restablezca el retardo hasta la

siguiente calibracion. Consulte el
capitulo 10.13.

«W:AI1 maint.» Realice tareas de mantenimiento en la Al1. — Realice las tareas de manten-
En el capitulo 10.15 se establecen los intervalos ITLENE MEEEEEtEs Em (e .
de mantenimiento. — Restablezca el retardo hasta

los siguientes trabajos de
mantenimiento. Consulte el
capitulo 10.15.

«W:AI2 maint.» Realice tareas de mantenimiento en la Al2. — Realice las tareas de manten-

En el capitulo 10.15 se establecen los intervalos
de mantenimiento.

imiento necesarias en la Al2.

— Restablezca el retardo hasta
los siguientes trabajos de
mantenimiento. Consulte el
capitulo 10.15.

— Si desea obtener informacion acerca de algun mensaje que no aparezca mencionado, pdngase en con-
tacto con Blurkert.
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16.3.7 Mensajes de error durante el almacenamiento de los datos

Durante el almacenamiento de los datos es posible que se muestren los siguientes mensajes (consulte el

cap. 9.6).

Mensaje
mostrado

Significado

Accién recomendada

«Missing memory
card»

No hay tarjeta de memoria en el equipo o esta
sin formatear.

— Introduzca una tarjeta de
memoria en el equipo (consulte el
cap. 5).

— Formatee la tarjeta de memoria.

«Datalogger is
enabled»

La tarjeta de memoria esta siendo utilizada por
el Datalogger.

— Desactivacion del registro de
datos (consulte el capitulo 9.22).

«File open»

No se puede crear el archivo.

— Formatee la tarjeta de memoria.

«Memory card
write»

Hay un problema de escritura de los datos en el
archivo.

— Asegurese de que la tarjeta de
memoria no esté protegida frente
a escritura.

— Compruebe si hay suficiente
espacio libre en la tarjeta de
memoria.

— Si desea obtener informacion acerca de algun mensaje que no aparezca mencionado, péngase en con-
tacto con Burkert.

16.3.8 Mensajes de error durante la carga de datos

Al cargar los datos es posible que se muestren los siguientes mensajes de error (consulte el cap. 9.7).

Mensaje
mostrado

Significado

Accion recomendada

«Missing memory
card»

No hay tarjeta de memoria en el equipo o esta
sin formatear.

— Introduzca una tarjeta de
memoria en el equipo (consulte el
cap. 5).

— Formatee la tarjeta de memoria.

«Datalogger is
enabled»

La tarjeta de memoria esta siendo utilizada por
el Datalogger.

— Desactivacion del registro de
datos (consulte el capitulo 9.22).

«File open»

No se pueden leer los datos guardados en el
archivo.

¢ Bien porque los equipos no son compatibles

e 0 bien porque ha habido un error en la
grabacion de los datos.

Para comprobar la compatibilidad de
los equipos:

— Guarde los datos de cada equipo
(en dos tarjetas de memoria
diferentes).

— Compruebe si los nombres de los
archivos son idénticos.

— Silos nombres de los archivos
son diferentes, introduzca man-
ualmente la configuracion.

«Memory card
read»

El archivo con los datos guardados esta
defectuoso:

— utilice otro archivo.
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Mensaje Significado Accion recomendada

mostrado

«Incompatible Esta intentando transferir los datos almacenados | — Cargue los datos en un médulo
module» de un médulo a otro de un tipo diferente (p.ej. del mismo tipo.

los datos de un moédulo de pH a un médulo de
conductividad).

— Si desea obtener informacion acerca de algun mensaje que no aparezca mencionado, péngase en con-

tacto con Biirkert.

16.3.9 Mensajes durante el Datalogging (se muestra el simbolo ?)

Durante el registro de los datos (Datalogging), es posible que se transmitan mensajes de error asociados al

simbolo (consulte el capitulo 9.22).

«MO:MC read only»

La tarjeta esta protegida frente a
escritura.

Habilite la escritura desbloqueando
la pestafia de proteccion de la
tarjeta.

«MO:MC failure» Problema con la tarjeta de — Compruebe que haya una tarjeta
memoria. de memoria en el equipo.
— Formatee la tarjeta de memoria.
— Si el problema persiste, sustituya
la tarjeta de memoria.
«MO:MC full» La tarjeta de memoria esta llena. | — Utilice una tarjeta de memoria

vacia o elimine datos de la tarjeta
actual.

— Si el problema persiste, formatee
la tarjeta en un PC.

— Si el problema persiste, utilice
otro tipo de tarjeta de memoria.

«MO:MC data loss»

Se ha extraido la tarjeta mientras
el Datalogger estaba activado.

Se han perdido los datos.

Desactive siempre el Datalogger
antes de extraer la tarjeta de
memoria del equipo (consulte el
capitulo 9.22).

— Si desea obtener informacion acerca de algun mensaje que no aparezca mencionado, pdngase en con-

tacto con Birkert.

16.3.10 Otros mensajes

«MO:Power on»

El equipo esta encendido.
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«Too big value» Al configurar una funcion — En primer lugar, configure el ele-
aritmética (consulte el capitulo mento que no es constante.
9.14) hay que introducir el valor
de la constante; sin embargo, el
otro elemento esta configurado
como “NONE”.

— Si desea obtener informacion acerca de algin mensaje que no aparezca mencionado, péngase en con-
tacto con Burkert.
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17 PIEZAS DE RECAMBIO Y ACCESORIOS

A PRECAUCION

Riesgo de lesiones y danos materiales debido al uso de piezas inadecuadas.

El uso de accesorios incorrectos y piezas de recambio no adecuadas puede causar lesiones a las per-

sonas y dafos al equipo y al area circundante.

» Utilice unicamente accesorios y recambios originales de la marca Burkert.

Pieza de repuesto Numero de articulo
4 fijaciones de plastico para el 8619 multiCELL 560225
4 tornillos de plastico para la cubierta del 8619 multiCELL WM 565193
Accesorios Numero de articulo
Tarjeta de memoria de 8 GB 564072
Juego de montaje para el 8619 multiCELL WM 564596
Adaptador para prensaestopas M20x1,5 con conector de interface 569242
RJ45-M12 y codificacion D

Cable de conexion para sensor de pH, 3 m 561904
Cable de conexion para sensor de pH, 5 m 561905
Cable de conexion para sensor de pH, 10 m 561906
Cable de conexidén para sensor de temperatura Pt1000, 3 m 561907
Cable de conexion para sensor de temperatura Pt1000, 5 m 427113
Cable de conexion para sensor de temperatura Pt1000, 10 m 554822
Cable Variopin, 3 m 554855
Cable Variopin, 5 m 554856
Cable Variopin, 10 m 554857
Opciones de software: PID 561836
Opcion de software: Datalogger 561837
Opcién de software: dosificacion 561838
Opciodn de software: caudal 561839
Opcion de software: concentracion 561840
Opcidn de software: protocolos Ethernet (Modbus TCP, PROFINET, 569286
EtherNet/IP)

Opcidn de software: MATH 569848

17 1 Documentacion adicional

La informacién para configurar una version Ethernet esta en las instrucciones adicionales sobre comuni-

cacion digital que encontrara en
burkert.es
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18 EMBALAJE Y TRANSPORTE

ATENCION
Danos durante el transporte

Los equipos que no estén lo suficientemente protegidos podrian resultar dafados durante el transporte.

» Realice el transporte de equipos en un embalaje resistente a los golpes y que no permita la entrada de
humedad ni suciedad.

» Evite rebasar por encima y por debajo la temperatura de almacenamiento permitida.

19 ALMACENAMIENTO

ATENCION
Un almacenamiento inadecuado podria ocasionar danos en el equipo.

» Almacene el equipo en un lugar seco y libre de polvo.

» Temperatura de almacenamiento: —20...+70 °C,
limitada a —10...+70 °C si incluye la tarjeta de memoria con niumero de articulo 564072.

20 DESTRUCCION

Destruccion respetuosa con el medioambiente

K » Respete las disposiciones nacionales respecto de la destruccion y el medioambiente.

» Recoja de forma selectiva y destruya de forma especial los equipos eléctricos y electrénicos.

Mas informacion en burkert.es.
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