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Numéro de la 
commande

Nom de la 
commande

0x02

ReadCurrentAndPercentOfRange

Exigence

Commande 0x02

Nombre d’octets 0

Données -

Réponse

Commande 0x02

Nombre d’octets 10

Status Etat de l’appareil 2 octets

Données 8 octets

0 ... 3 current (mA) (float) 4)

4 ... 7 percent of range  (float) 4)

Description

HART-Universal Command 2 (commande universelle HART 2).

current:				    Courant de bobine en mA

percent of range:	 Courant de bobine paramétré en %, étant ILO = 0 % et IHI = 100 %

(voir également « 3.6.3. Codages et unités »)

Commande 0x02 - Table 8 :	 ReadCurrentAndPercentOfRange

 4)	 premier octet transmis : MSB

Typ 8605

français
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Numéro de la 
commande

Nom de la 
commande

0x03

ReadCurrentAndFourDynamicVariables

Exigence

Commande 0x03

Nombre d'octets 0

Données -

Réponse

Commande 0x03

Nombre d'octets 26

Status Etat de l’appareil 2 octets

Données 24 octets

0 ... 3 current (mA) (float) 5)

4 PV units code (code unités PV)

5 ... 8 primary variable (float) (première variable (float)) 5)

9 SV units code (code unités SV)

10 ... 13 secondary variable (float) (deuxième variable (float))5)

14 TV units code (code unités TV)

15 ... 18 third variable (float) (troisième variable (float)) 5)

19 FV units code (code unités FV)

20 ... 23 fourth variable (float) (quatrième variable (float)) 5)

Description

	 HART-Universal Command 3 (commande universelle HART 3).

				�    current	 Courant de bobine / PV en mA 
PV Unit	 0x39hex  „%“ 
PV			  Courant de bobine valeur effective PV (Process Value) en %,  
			   étant ILO = 0 % et IHI = 100 % 
SV Unit	 0x39hex  „%“ 
SV			  Valeur de consigne SP (Setpoint) en %, étant ILO = 0 % et IHI = 100 % 
TV Unit	 0x39hex  „%“6) 
TV			  Grandeur de réglage CV (Controlled Variable) 
FV Unit	 0x33hex  „sec“6) 
FV			  Temps de fonctionnement de l’appareil depuis la dernière mise en marche,  
			   resp. le dernier reset

Commande 0x03 - ReadCurrentAndFourDynamicVariablesTable 9 :	

premier octet transmis : MSB5)	

à partir6)	  de la version Firmware A.04.00.01, devant 0xFBhex   none

Typ 8605
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Numéro de la 
commande

Nom de la 
commande

0x06

WritePollingAddress

Exigence

Commande 0x06

Nombre d'octets 1

Données 1 octet

0 polling address

Réponse

Commande 0x06

Nombre d'octets 3

Status Etat de l’appareil 2 octets

Données 1 octet

0 polling address

Description

HART-Universal Command 6 (commande universelle HART 6) :

Commande pour modifier l'adresse polling HART.

Commande 0x06 - WritePollingAddressTable 10 :	

Typ 8605

français
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Numéro de la 
commande

Nom de la 
commande

0x27

EepromControl

Exigence

Commande 0x27

Nombre d'octets 1

Données 1 octet

0 = écrire EEPROM

1 = copier le contenu de l’EEPROM dans la RAM

Réponse

Commande 0x27

Nombre d'octets 3

Status Etat de l’appareil 2 octets

Données 1 octet

0 = écrire EEPROM

1 = copier le contenu de l’EEPROM dans la RAM

Description

HART-Universal Command 39 (commande universelle HART 39).

Commande pour écrire / lire les paramètres HART (par ex. adresse polling) dans EEPROM.

Commande 0x27 - EepromControlTable 11 :	

Typ 8605
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Numéro de la commande

Nom de la commande

0x80

ReadVersion

Exigence

Commande 0x80

Nombre d'octets 0

Données -

Réponse

Commande 0x80

Nombre d'octets 36

Status Etat de l’appareil 2 octets

Données 34 octets

0...1 Type d'appareil (unsigned int), par ex. 8605

2 Numéro d'appareil, par ex. 1

3...6 Numéro d'identification de l'appareil (unsigned long) 7)

7...10 Numéro de série de l'appareil (unsigned long) 7)

11...14 Numéro d'identification du logiciel (unsigned long) 7)

15 Version logiciel x (x.y.z.cc) : A ... Z

16 Version logiciel y (x.y.z.cc) : 0 ... 99

17 Version logiciel z (x.y.z.cc) : 0 ... 99

18 Version logiciel cc (x.y.z.cc) : 0 ... 99

19 Version structure EEPROM x (x.y) : A ... Z

20 Version structure EEPROM y (x.y) : 0 ... 99

21 Version tableau_x (x.y) : A ... Z

22 Version tableau_y (x.y) : 0 ... 99

23 ... 26 Numéro d'identification bios (unsigned long)

27 Version bios x (x.y.z.cc) : A ... Z

28 Version bios y (x.y.z.cc) : 0 ... 99

29 Version bios z (x.y.z.cc) : 0 ... 99

30 Version bios cc (x.y.z.cc) : 0 ... 99

31 Version logiciel MFi x (x.y) : A ... Z

32 Version logiciel MFi y (x.y) : 0 ... 99

33 Version logiciel MFi x (x.y) : A ... Z

Description

Commande de lecture des informations de l'appareil et de la version logicielle.

Commande 0x80 - ReadVersionTable 12 :	

premier octet transmis : LSB7)	

Typ 8605
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Numéro de la commande

Nom de la commande

0x92

ExtSetpoint

Exigence

Commande 0x92

Nombre d'octets 5

Données 1 octet

0 valeur de consigne interne

1 valeur de consigne externe

4 octets

0 ... 3 valeur de consigne [%] (float) 8)

Réponse

Commande 0x92

Nombre d'octets 7

Status Etat de l’appareil 2 octets

Données 1 octet

0 valeur de consigne interne

1 valeur de consigne externe

4 octets

0 ... 3 valeur de consigne [%] (float) 8)

Description

Détermine la valeur de consigne et décrit la valeur de consigne externe en pourcentage : 
interne 	 = 	analogique, la valeur de consigne est prescrite via le signal de consigne analogique créé  
externe 	 = 	RS232, RS485

Commande 0x92 - ExtSetpointTable 13 :	

 8)	 premier octet transmis : MSB

Typ 8605

français
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Exemple :

toutes les données décrites en hexadécimal (préfixe 0x) Short Frame 
Master primaire 
Adresse Short 0 

   données envoyées 
   données reçues

Valeur de consigne numérique 0,0 % (•	  0x00000000 IEEE 754) 
   0xFF 0xFF 0x02 0x80 0x92 0x05 0x01 0x00 0x00 0x00 0x00 0x14 
   0xFF 0xFF 0x06 0x80 0x92 0x07 0x00 0x00 0x01 0x00 0x00 0x00 0x00 0x12

Valeur de consigne numérique 50,0 % (•	  0x42480000 IEEE 754) 
   0xFF 0xFF 0x02 0x80 0x92 0x05 0x01 0x42 0x48 0x00 0x00 0x1E 
   0xFF 0xFF 0x06 0x80 0x92 0x07 0x00 0x00 0x01 0x42 0x48 0x00 0x00 0x18

Valeur de consigne numérique 100,0 % (•	  0x42C80000 IEEE 754) 
	 0xFF 0xFF 0x02 0x80 0x92 0x05 0x01 0x42 0xC8 0x00 0x00 0x9E 
	 0xFF 0xFF 0x06 0x80 0x92 0x07 0x00 0x00 0x01 0x42 0xC8 0x00 0x00 0x98

Commuter la valeur de consigne vers la valeur de consigne analogique : •	
	 0xFF 0xFF 0x02 0x80 0x92 0x05 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x15 
	 0xFF  0xFF  0x06  0x80  0x92  0x07  0x00  0x00  0x00

Typ 8605
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Numéro de la 
commande

Nom de la 
commande

Device Types 	
(types d'appareil)

0x98

ExtSetpointWithoutAnswer

0xEE

Exigence

Commande 0x92

Nombre d'octets 5

Données 1 octet

0 Valeur de consigne interne

1 Valeur de consigne externe

4 octets

1 ... 4 Valeur de consigne [%] (float) 9)

Réponse

Commande -

Nombre d'octets -

Status -

Données -

Description

Détermine la valeur de consigne et décrit la valeur de consigne externe en pourcentage : 
interne 	= 	 analogique, la valeur de consigne est prescrite via le  
					     signal de consigne analogique créé  
externe 	= 	 RS232, RS485

Avec cette commande, aucune réponse n'est envoyée.

Commande 0x98 - ExtSetpointWithoutAnswerTable 14 :	

premier octet transmis : MSB9)	

Typ 8605
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3.6.	 Messages d'erreur

3.6.1.	 Premier octet d'état

Erreur de communication

Code d'erreur 0x82

Nom de l'erreur overflow

Description
Une erreur UART, Receive Buffer (tampon de réception), Overflow (dépassement) a été 
détectée.

Code d'erreur 0x88

Nom de l'erreur checksum

Description Une somme de contrôle erronée a été reçue.

Code d'erreur 0x90

Nom de l'erreur framing

Description Une erreur UART, erreur Framing (synchronisation) a été détectée.

Code d'erreur 0xA0

Nom de l'erreur overrun

Description Une erreur UART, erreur Overrun (dépassement de capacité) a été détectée.

Code d'erreur 0xC0

Nom de l'erreur parity

Description Une erreur UART, erreur Parity (parité) a été détectée.

Messages d’erreur - Premier octet d’état - Premier octet d’étatTable 15 :	

Typ 8605
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Erreur de commande

Code d'erreur 0x02

Nom de l'erreur invalid_selection

Description Une plage de données non valide a été sélectionnée.

Code d'erreur 0x03

Nom de l'erreur parameter_too_large

Description
L’argument est trop grand. Il peut s'agir d'un index de tableau ou Matrice ou encore de l'un 
des paramètres de la plage de données, c.-à-d. une plage de valeurs erronée.

Code d'erreur 0x04

Nom de l'erreur parameter_too_small

Description
L’argument est trop petit. Il peut s'agir d'un index de tableau ou Matrice ou encore de l'un 
des paramètres de la plage de données, c.-à-d. que la plage de valeurs n'a pas été atteinte.

Code d'erreur 0x05

Nom de l'erreur too_few_data_bytes

Description Les octets de données reçus sont trop peu nombreux.

Code d'erreur 0x07

Nom de l'erreur write_protected

Description L'appareil est protégé en écriture.

Code d'erreur 0x10

Nom de l'erreur access_restricted

Description
La commande envoyée ne peut être exécuté (actuellement), l'accès a été refusé. Les causes 
peuvent être par exemple l'absence des droits d'accès nécessaires ou le fait que la com-
mande n'est pas autorisée dans le mode de fonctionnement actuel.

Code d'erreur 0x40

Nom de l'erreur no_command

Description
Commande non valide / erronée, c.-à-d. que la commande reçue n'est pas supportée par 
l'appareil.

Messages d’erreur - Premier octet d’état - Erreur de commandeTable 16 :	

Typ 8605
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Etat de l'appareil

Code d'erreur 0x20

Nom de l'erreur device_busy

Description L'appareil est occupé.

Messages d’erreur - Premier octet d’état - Etat de l’appareilTable 17 :	

Messages d'erreur propres, spécifiques à l'appareil

Code d'erreur 0x01

Nom de l'erreur timeout

Description
La limite temps a été dépassée, c.-à-d. que trop de temps s'est écoulé entre la réception 
d'un caractère de démarrage valide et d'une commande complette.

Code d'erreur 0x41

Nom de l'erreur wrong_command

Description
Structure de commande erronée, c.-à-d que la commande est valide et existe, toutefois le 
nombre d'octets transmis ne correspond pas. Seul 1 octet a été transmis pour une variable 
à 2 octets.

Messages d’erreur - Premier octet d’état - Messages d’erreur propres, spécifiques à l’appareilTable 18 :	

Typ 8605
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3.6.2.	 Deuxième octet d'état

Deuxième octet d'état

Bit 7 Dysfonctionnement d'un appareil de terrain

Bit 6 réservé à des fins ultérieures

Bit 5 réservé à des fins ultérieures

Bit 4 réservé à des fins ultérieures

Bit 3 réservé à des fins ultérieures

Bit 2 réservé à des fins ultérieures

Bit 1 réservé à des fins ultérieures

Bit 0 réservé à des fins ultérieures

Messages d’erreur - Deuxième octet d’étatTable 19 :	

Les erreurs UART sont prioritaires lors de la détection des erreurs. 
Il n'est pas possible de détecter plusieurs erreurs UART simultanément.

3.6.3.	 Codages et unités

Codage fabricant (selon HART)

Hex Déc. Description

0x78 120 Buerkert

0xFA 250 non utilisé

0x FB 251 aucun

0xFC 252 inconnu

0xFD 253 spécial

CodagesTable 20 :	

Unités (selon HART)

Hex Déc. Unité Description

0x33 51 s seconde

0x39 57 % pour-cent

0xFA 250 - non utilisé

0xFB 251 - aucun

0xFC 252 - inconnu

0xFD 253 - spécial

UnitésTable 21 :	

Typ 8605
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