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1. ZU DIESEM DOKUMENT

Das Dokument ist ein wichtiger Bestandteil des Produkts und

fihrt den Benutzer zur sicheren Installation und zum sicheren

Betrieb. Die Informationen und Anweisungen in diesem

Dokument sind flir die Verwendung des Produkts verbindlich.

¢ Bevor das Produkt zum ersten Mal benutzt wird, muss das
gesamte Sicherheitskapitel gelesen und beachtet werden.

e Bevor mit Arbeiten am Produkt begonnen wird, missen die
entsprechenden Abschnitte des Dokuments gelesen und
beachtet werden.

e Das Dokument ist als Referenz aufzubewahren und an den
nachsten Benutzer weiterzugeben.

¢ Bei Fragen bitte an das Vertriebsbiro von Birkert wenden.

E@ Weitere Informationen zum Produkt sind unter
country.burkert.com zu finden.

1.1. Hersteller

Biirkert SAS
20, rue du Giessen
F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Die Kontaktadressen sind unter country.burkert.com im Menu
»,Kontakt".

Verwendete Symbole

1.2.
A GEFAHR

Warnt vor einer Gefahr, die zum Tod oder zu schweren Ver-
letzungen flihrt.

f} WARNUNG

Warnt vor einer Gefahr, die zum Tod oder zu schweren Ver-
letzungen fiihren kann.

A VORSICHT

Warnt vor einer Gefahr, die zu leichten Verletzungen fiihren
kann.

ACHTUNG

Warnt vor Sachschéden, die das Produkt oder die Instal-
lation beschadigen kénnen.

Bezeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tipps und
Empfehlungen.

EE Verweist auf Informationen in dieser Bedienungsanleitung
oder in anderen Dokumentationen.

» Kennzeichnet eine Anweisung zur Risikovermeidung.
— Markiert einen auszufihrenden Arbeitsschritt.

0.20
deutsch
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Sicherheit

1.3.

Die in diesem Dokument verwendeten Begriffe und Abklrzungen
beziehen sich auf die folgenden Definitionen.

Gerat Type 8222 ELEMENT neutrino.

Begriffe und Abklrzungen

2. SICHERHEIT

2.1. Bestimmungsgemane Verwendung

Bei nicht bestimmungsgeméaBem Einsatz dieses Gerats
kénnen Gefahren fiir Personen, Anlagen in der Umgebung
und die Umwelt entstehen.

Das Gerat darf nur zur Messung der Leitfahigkeit einer Flis-
sigkeit eingesetzt werden.

» Fur den Einsatz sind die in den Vertragsdokumenten und der
Bedienungsanleitung spezifizierten zuldssigen Daten, Inbetrieb-
nahme- und Einsatzbedingungen zu beachten.

» Das Gerat nicht fir Sicherheitsanwendungen benutzen.

» Auf sachgerechte Lagerung, Transport, Installation und
Bedienung des Geréts achten.

» Das Geréat nur in einwandfreiem Zustand betreiben.

» Das Gerat nur bestimmungsgemanB einsetzen.

2.2.

Diese Sicherheitshinweise beriicksichtigen keine bei Montage,
Betrieb und Wartung auftretenden, Zufélle und Ereignisse.

Der Betreiber ist daflir verantwortlich, dass die 6rtlichen Sicher-
heitsbestimmungen, auch in Bezug auf das Personal, eingehalten
werden.

YA

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Wenn das Gerat in einer nassen Umgebung oder zur AuBen-
anwendung vorgesehen ist, die maximale Betriebsspannung
auf 35 V DC einschréanken.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét die Spannung fir alle Leiter
abschalten und vor Wiedereinschalten sichern.

» Jedes am Geréat angeschlossene Instrument muss gegen-
Uber dem elektrischen Verteilungsnetz gemaB der Norm UL/
EN 61010-1 doppelt isoliert sein.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmun-
gen fir elektrische Gerate beachten.

Verletzungsgefahr durch Druck in Anlage.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét FlUssigkeitszirkulation
stoppen, Druck abschalten und Rohrleitung leeren.

» Vor Arbeiten an Anlage sicherstellen, dass die Rohrleitung
nicht mehr unter Druck ist.

» Die Abhangigkeit zwischen Flissigkeitsdruck und Flissig-
keitstemperatur berlicksichtigen.

Sicherheitshinweise

gegeben) printed: 25.10.2023
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f} WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unsachgeméBe Montage.

» Wartungsarbeiten dirfen nur von qualifizierten Fachkréften
und mit geeignetem Werkzeug durchgefihrt werden.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf.

» Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.

» Nach jedem Eingriff an das Gerét einen kontrollierten Wie-
deranlauf gewahrleisten.

YA

Verbrennungsgefahr durch hohe Flissigkeitstemperaturen.

» Bei der Handhabung des Gerats Schutzhandschuhe
verwenden.

» Vor Offnen der Rohrleitung Fliissigkeitszirkulation stoppen
und Rohrleitung leeren.

» Vor Offnen der Rohrleitung sicherstellen, dass die Rohrlei-
tung komplett leer ist.
Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit.

» Bei Verwendung gefahrlicher Flissigkeiten die Angaben auf
dem Sicherheitsdatenblatt und die geltenden Unfallverhi-
tungsvorschriften beachten.

A\

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen folgende Hinweise beachten:
» Das Gerat nicht in explosionsgeféhrdeten Bereichen einsetzen.

» Das Gerét nicht in einer Umgebung verwenden, die mit den
Geratewerkstoffen inkompatibel ist

» Keine Flussigkeit verwenden, die sich nicht mit den Geréte-
werkstoffen vertragt. Die Kompatibiltatstabelle ist auf unserer
Homepage verfligbar: country.burkert.com.

» Das Gerat nicht mechanisch belasten.
» Keine Verdnderungen am Gerat vornehmen.

» Sicherstellen, dass die Anlage nicht unbeabsichtigt betatigt
werden kann.

YA

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen beachten:
> Installations- und Instandhaltungsarbeiten dirfen nur von

autorisiertem Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durch-
geflhrt werden.

» Nach einer Unterbrechung der elektrischen Versorgung ist
ein definierter oder kontrollierter Wiederanlauf des Prozesses
zu gewabhrleisten.

> Die allgemeinen Regeln der Technik einhalten.

0.20
deutsch 9
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ACHTUNG

Elektrostatisch gefédhrdete Bauelemente oder Baugruppen

Das Gerat enthalt elektronische Bauelemente, die empfindlich
auf elektrostatische Entladung (ESD) reagieren. Berlihrung mit
elektrostatisch aufgeladenen Personen oder Gegenstédnden
gefahrdet diese Bauelemente. Im schlimmsten Fall werden sie
sofort zerstort oder fallen nach der Inbetriebnahme aus.

> Die Anforderungen nach EN 61340-5-1 beachten, um die
Maoglichkeit eines Schadens durch schlagartige elektrostatische
Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden.

» Die elektronischen Bauelemente nicht bei anliegender Ver-
sorgungsspannung berthren!

inted: 25.10.2023
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3. BESCHREIBUNG

3.1. Produktiibersicht

Das Gerat ist in folgenden Varianten erhéltlich:
e Geratevariante mit G 3/4"-AuBengewinde-Leitfahigkeitssensor
* Geratevariante mit G 1 1/2"-Uberwurfmutter

Der elektrische Anschluss erfolgt Uiber einen 4-poligen oder
5-poligen M12-Stecker.

Das Gerat umfasst folgende Elemente:

e Ein Leitfahigkeitssensor mit 2 Elektroden, der die Flissigkeits-
impedanz in Ohm misst.

e Ein im Sondenhalter integrierter Pt1000-Temperaturfihler, der

die Temperatur der Flussigkeit in Widerstand (in Q) umwandelt.

Der Pt 1000-Temperaturfihler ist im Leitfahigkeitssensor
integriert.

¢ Ein Erfassungs-/Konvertierungsmodul fiir gemessene physika-
lische Daten. Das Modul Gbernimmt folgende Aufgaben:
- Erfassung der in Ohm gemessenen Impedanz

- Umrechnung der gemessenen Impedanz in Leitfahigkeit-
seinheiten

- Erfassung des gemessenen Widerstands und Umrechnung
in Temperatur.

3.2. Digitaler Gerateausgang

Das Gerat kann tber biS/CANopen oder I0-Link kommunizieren.

e Gerate mit Gehause aus PPS und M12-Stecker aus

PA66 (siehe Kapitel 4.5) sind ausschlieBlich fiir den
Einsatz in IO-Link vorgesehen.

e Gerate mit Gehause aus Stahl und M12-Stecker aus

vernickeltem Messing (siehe Kapitel 4.5) kénnen ent-
weder in 10-Link oder in buS verwendet werden.

Das Gerat schaltet je nach angeschlossenem Master automa-
tisch von buS auf 10-Link um.

Je nachdem, welcher Master am Gerat angeschlossen ist, blinkt
die Status-LED des Gerats beim Start orange:

e 4 Mal, wenn ein biS-Master angeschlossen ist
e 2 Mal, wenn ein 10-Link-Master angeschlossen ist.

AnschlieBend zeigt die Gerate-LED den NAMUR-Zustand des
Geréts an.

M12-Anschluss

Gerate-LED

Gerategehduse

1
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3.3. Leitfahigkeitssensor 5 |P-Schutzart
Der Leitfahigkeitssensor ist fest mit dem Elektronikmodul ver- 6. Flussigkeitstemperatur
bunden und kann nicht abgenommen werden. 7. Herstellungscode
An die Elektrodenanschliisse wird eine Wechselspannung 8. Konfgrmitétskennzeichnung
angelegt: Der gemessene Strom ist direkt proportional zur Leit- 9. Zertifizierung
fahigkeit der Flussigkeit. 10. Warnung: Bevor das Gerat benutzt wird, die in der
Bedienungsanleitung beschriebenen technischen Daten
3.4. Typschild berdcksichtigen.
11. Artikelnummer
1 2 3 12. Seriennummer
| | | 13. Nenndruck der Fliissigkeit
Supply: 12-36V=Max 1W Output:I0-Link or buS 14. Konstante der Messzelle
14 _ Cell:C 0,01 Range 00520 uS/cn— | 4 : =
13 — Fluid:16Bar Temp 0...+50°C, PE5-67 —— 5 15. Geratetyp und gemessener Prozesswert
12 — snws - FDA ! 6 16. Pin-Belegung des elektrischen Anschlusses
11 L BBXXXXXX ANsCE  WA3AG)— 7 Abb. 1: Typschild des Geréts (Beispiel)
]
10 9 8
/.‘._- §aeaa Conductivity Meter Neutrino 15
(TR CiQ L CAN_H__GND
f'ﬁ CAN_L 16
: :-o L+ O A
\|_Q§ 10-Link port Class A CANshield  V+
1. Betriebsspannung
2. Leistungsaufnahme
3. Ausgangsart
4. Messbereich

/ ion: : igeaeben) printed: 25.10.2023
12 deutsch




Typ 8222 ELEMENT neutrino
Technische Daten

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

4. TECHNISCHE DATEN

4.1. Normen und Richtlinien

Das Gerat entspricht den einschldgigen Harmonisierungsvor-
schriften der EU. Zudem erfillt das Gerat auch die Anforde-
rungen der Gesetze des Vereinigten Konigreichs.

In der jeweils aktuellen Fassung der EU-Konformitatserklarung /
UK Declaration of Conformity findet man die harmonisierten
Normen, welche im Konformitatsbewertungsverfahren ange-
wandt wurden.

4.1.1. Einhaltung der Druckgeraterichtlinie
» Sicherstellen, dass die Materialen, aus denen das Gerat
besteht, mit der Flussigkeit kompatibel sind.

» Sicherstellen, dass die Nennweite DN der Rohrleitung fir das
Gerét geeignet ist.

» Nenndruck (PN) der Flissigkeit fir das Gerat beachten. Der
Nenndruck (PN) ist vom Geratehersteller vorgegeben.

Das Gerat ist unter folgenden Bedingungen mit dem Artikel 4
Absatz 1 der Druckgeraterichtlinie 2014/68/EU konform:

e Einsatz des Gerats an einer Rohrleitung (PS = maximal zulds-
siger Druck in bar, DN = Nennweite in mm)

Art der Flissigkeit Bedingungen
Fluide der Gruppe 1, Artikel 4,
Absatz 1.c.i DN <25
Fluide der Gruppe 2, Artikel 4, DN < 32
Absatz 1.c.i oder PSxDN < 1000
Fluide der Gruppe 1, Artikel 4, DN < 25
Absatz 1.c.ii oder PSxDN < 2000
. . DN < 200

thL)Jlsc;(teZd1e|;?ruppe 2, Artikel 4, oder PS < 10

o oder PSxDN < 5000

e Gerat fir Anwendung in einem Behalter (PS = maximal zulés-
siger Druck in bar, V = Behéaltervolumen in L)

Art der Flussigkeit Bedingungen
Fluide der Gruppe 1, V> 1 und PSxV < 25
Artikel 4, Absatz 1.a.i oder PS < 200

V > 1 und PSxV < 50
oder PS < 1000

Fluide der Gruppe 2,
Artikel 4, Absatz 1.a.i

V > 1 und PSxV < 200
oder PS < 500

Fluide der Gruppe 1,
Artikel 4, Absatz 1.a.ii

V > 10 und PSxV < 10000
oder PS < 1000

Fluide der Gruppe 2,
Artikel 4, Absatz 1.a.ii

0.20
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Technische Daten

4.1.2. UL-Zertifizierung 4.2. Betriebsbedingungen
Die ggréte mit vanl'.iablem SchI.UsseI PUO1 oder PUO2 sind UL- Umgebungstempe- —10...460 °C
zertifiziert und erflllen auch die folgenden Normen: ratur
* UL 61010-1 Luftfeuchtigkeit < 85 %, nicht kondensierend
* CAN/CSA-C22.2 n°61010-1 Betriebsbedingung Dauerbetrieb
Identifikation am Gerat Zertifizierung Variabler Geratemobilitat Fest eingebaut
Schlissel Einsatzbereich im Innenbereich und im AuBenbereich
“ UL-recognized PUO1 » Das Gerat vor elektromagnetischen
c us Stérungen, UV-Bestrahlung und bei
Measuring AlLlJBenanwepdung vor Witterungsein-
c @ us Eauipment UL-listed PUO2 flissen schiitzen.
EXXXXXX

LISTED

deutsch

e |P-Schutzart
e NEMA-Schutzart

" nicht durch UL

e IEC / EN 60529: IP67 ¥ und IP65 "
e NEMA 250: 4X und 6P

Der passende Anschluss muss ver-
kabelt und eingesteckt sein.

Der Deckel des Anschlusskastens

bewertet muss vollsténdig festgezogen und ver-
riegelt sein.
Verschmutzungsgrad | Grad 2 gemaB UL/EN 61010-1

Einbaukategorie

Kategorie | gemaB UL/EN 61010-1

Maximale Hohe tber
dem Meer

2000 m

printed: 25.10.2023




Typ 8222 ELEMENT neutrino
Technische Daten

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

4.3.

Fluidische Daten

Prozessanschluss

e Geratevariante mit G3/4-
AuBengewinde-Leitfa-
higkeitssensor

e Geratevariante mit
G1 1/2-Uberwurfmutter

e Halter mit G3/4-Innengewinde

e Typ S022 Halter oder Typ S022
Fitting

e Geratevariante mit
G1 1/2-Uberwurfmutter

Der Flissigkeitsdruck kann durch
die FlUssigkeitstemperatur, den
Werkstoff des Leitféahigkeitssen-
sorhalters und den Werkstoff des
verwendeten Fittings Typ S022
eingeschrankt sein. Siehe Abb. 2,
Abb. 4 und Abb. 5

Flissigkeitsdruck

e Geratevariante mit G3/4-
AuBengewinde-Leitfa-
higkeitssensor

2 nicht durch UL bewertet

° Gerétevr;llriante mit
G1 1/2-Uberwurfmutter

% nicht durch UL bewertet

PN16 2

Der Flissigkeitsdruck kann durch
den Werkstoff der Mutter und die
Flussigkeitstemperatur begrenzt
sein. Siehe Abb. 2 und Abb. 3.
PN16 ¥

Der FlUssigkeitsdruck kann durch
die Flussigkeitstemperatur, den
Werkstoff des Leitfahigkeitssen-
sorhalters und den Werkstoff des
verwendeten Fittings Typ S022
eingeschrénkt sein. Siehe Abb. 2
Abb. 4 und Abb. 5.

Messung der Leitfahigkeit
e Messbereich
¢ Interne Aufldésung

¢ Genauigkeit ohne
Temperaturkompensation

e 0,05 uS/cm...10 mS/cm
e 1 nS/cm
e +3 % des Messwerts

Temperaturfiihler

Pt 1000 integriert im
Leitfahigkeitssensor

Temperaturmessung
e Messbereich
¢ Genauigkeit

e -20...+125°C
e +1°C

Flussigkeitstemperatur

e Geratevariante mit G3/4-
AuBengewinde-Leitfa-
higkeitssensor

Der Flussigkeitsdruck kann durch
den Werkstoff der Mutter und die
Flussigkeitstemperatur begrenzt
sein. Siehe Abb. 2 und Abb. 3.

Temperaturkompensation

e keine Kompensation
e | inearkompensation

e Kompensation gemas einer
vorgegebenen Kurve: NaCl oder
Reinstwasser

e Referenztemperatur = 25 °C

0.20
deutsch
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Plban Z s(gsi) P (bar) P (psi)
e \ 217.6 16 232
14fCAD 203 15 -217.6
13 =<\ S 188.6 14 | (Metall ) 203
13 E ] 174 13 N1 188.6
iy A 158° 12 N 174
18 130.6 1} AV 159.6
8 \\ 116 10 145
? 101.6 9 \ 130.6
g 725 8 7 116
: e 7 101.6
3 435 6 \ 87
2 29 5 PVC 72.5
7 8 4 4 58
07720 0 +20 +40 +60 +80 +100+120T (C) g 33-5
A: mit PVDF-Uberwurfmutter- oder (1) (1)4
G3/4-AuBengewinde-Leitfahigkeitssensor -20 0 +20 +40 +60 +80 +100 +120
B: mit PVC-Uberwurfmutter T(C)
Die Mess,‘,mge” wurden bei einer Umgebungstemperatur von 60 °C Die Messungen wurden bei einer Umgebungstemperatur von 60 °C
durchgefihrt. durchgefiihrt.

Abb. 2: Abhéngigkeit zwischen der Fllissigkeitstempe-
ratur und gem Fllssigkeitsdruck, Geréatevariante
mit PVC-Uberwurfmutter, Geréatevariante mit

Abb. 3: Abhéngigkeit zwischen der Fllissigkeitstemperatur und
dem Fllssigkeitsdruck, Geréatevariante mit einem G3/4-
AuBengewinde-Leitfédhigkeitssensor und einem Halter

PVDF-Uberwurfmutter oder Geratevariante mit
PVC oder Metall
G3/4-AuBengewinde-Leitfahigkeitssensor aus ogeriveta

printed: 25.10.2023
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P (bar)

—_——

L, O=NWAUIONODOO=NWHAUIO®

232

r217.6
r203

188.6

174

159.6

145

et

//

0
20 0 +20 +40 +60 T (°Q)

P (psi)

Abb. 4: Abhéngigkeit zwischen der Flissigkeitstemperatur und
dem Flissigkeitsdruck, Geréatevariante mit PVC-Uber-
wurfmutter, bei Typ S022 aus Metall, PVC oder PP

P (bar) 16
1

F——| 232 P(psi)

]
" Metall_} 203

AN
AN

217.6
] 188.6

N/ 174

159.6

145

130.6

116

\

101.6
87

\

72.5

| 4

\\

-
Y
<
O
N

N

S

N

GE

- 29

O=NWAhUIION®O
L

Y

\
\ 0
220 0 +20 +40 +60 +80 +100 +120 T (°C)

Abb. 5: Abhéngigkeit zwischen der Flissigkeitstemperatur und
dem Fllssigkeitsdruck, Geréatevariante mit PVDF-Uber-

wurfmutter, bei Typ S022 aus Metall, PVC oder PP

0.20
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Technische Daten

4.4. Elektrische Daten 4.5. Mechanische Daten
Betriebsspannung e 12..36 VDC Tabelle 1: Wer.lfstoffe_ ohne Kontakt zur Flissigkeit, alle
. Gerétevarianten

e Anschluss an die Spannungs- -
versorgungseinheit: permanent Teil Werkstoff
durch extegz I_va;hut;kéein-h Gehause / Dichtungen Edelstahl, PPS / EPDM
spannung und durc :
begrenzte Stromquelle (LPS) AbdeckuTg / Dichtung PPS / EPDM . '

) M12-Geréatestecker / PA66 oder vernickeltes Messing /
e Gefiltert und geregelt Dichtung EPDM
Leistungsaufnahme <1w Erdungsklemme vernickeltes Messing
Spannungsversorgungs- | ® Leistungsbegrenzte Quelle Lichtleiter PC und PMMA
einheit (nicht mitgeliefert) gemaB Norm UL/EN 60950-1 Tabelle 2: Werkstoffe ohne Kontakt zur Fliissigkeit,

e oder begrenzter Energie- Gerétevariante mit G1 1/2-Uberwurfmutter

kreislauf gemaB Absatz 9.4 der e
eil Werkstoff
Norm UL / EN 61010-1 . PVC
Schutz gegen Verpolung | Ja Uberwurfmutter
e PVDF auf Anfrage
Schutz gegen Ja Tabelle 3: Werkstoffe mit Kontakt zur Fliissigkeit, alle
Spannungsspitzen Gerétevarianten
Digitalausgang biS / 10-Link V1.1.2 Teil Werkstoff
Halter des PVDE

deutsch

Leitfahigkeitssensors

Pt 1000

Edelstahl 1.4571 (316Ti)

Halter des Leitfahigkeits-
sensors C = 1

Graphit

Elektroden des Leitfahigkeits-
sensors C = 0,1 oder C = 0,01

Edelstahl 1.4571 (316Ti)

printed: 25.10.2023
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Tabelle 4: Werkstoffe mit Kontakt zur Fliissigkeit, Geradteva-
riante mit G3/4-AuBengewinde-Leitfédhigkeitssensor
Teil Werkstoff

Dichtung des
Leitfahigkeitssensors EFDL

PC und PMMA

PAB6 oder vernickeltes
Messing / EPDM

vernickeltes Messing

Edelstahl

PVC oder
PVDF PVDF

Graphit (C=1)

Yo Edelstahl 316Ti
> (c=1)

g_/ Edelstahl 316Ti
(C=0,1 oder 0,01)

Abb. 6: Geratewerkstoffe

4.6. Abmessungen

— Siehe Datenblatt zum Gerat unter: country.burkert.com.

4.7. Leitfahigkeitssensor

Leitfahigkeitssensor C=0,01

e Messbereich e 0,05...20 uyS/cm

e Art der Flussigkeit ¢ Reinstwasser, Reinwasser

Leitfahigkeitssensor C=0,1

e Messbereich ¢ 0,5..200 uS/cm

¢ Art der Flussigkeit e Zum Beispiel: Reinwasser,
Industrieabwasser

Leitfahigkeitssensor C=1
e Messbereich 0,005...10 mS/cm

e Art der Flussigkeit e Zum Beispiel: Industrieab-
wasser, Abwasser

0.20
deutsch 19
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5. INSTALLATION

— Deckel am Anschluss-
kasten per Hand
5.1. Deckel am Anschlusskasten per abschrauben

Hand abschrauben

ACHTUNG

Die Dichtheit des Gerats ist nicht gewahrleistet, wenn der
Deckel abgenommen ist.

» Alle erforderlichen VorsichtsmaBnahmen treffen, um zu ver-
hindern, dass FlUssigkeit in das Gehauseinnere gelangt.

Abb. 7: Deckel am Anschlusskasten abschrauben

Der Anschlusskasten hat 5.2. Deckel am Anschlusskasten

ein Verriegelungssystem. anbringen

— Den Anschlusskasten
mit einem geeigneten
Schraubendreher ent-
riegeln, indem der
Riegel in die Entriege-
lungsposition gedreht
wird.

— Prifen, ob die
Dichtung ,,B“ am
Deckel in gutem
Zustand ist. Wenn
erforderlich ersetzen.

ion: a : elease eigegeben) printed: 25.10.2023
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— Die Schlitze am 5.3. Montage an der Rohrleitung
Deckel mit denen am i WARNUNG

Gehdause ausrichten:
Verletzungsgefahr bei Nichtbeachtung der Abhangigkeit zwi-

3 Positionen sind

Ausrichtungs- méglich.

schlitze

YUK

Deckel am
Anschlusskasten
befestigen

Den Riegel mit
einem geeigneten
Schraubendreher in
die Verriegelungs-
position drehen,
um den Deckel zu
verriegeln.

schen Flissigkeitstemperatur und Fliissigkeitsdruck

» Die Abhangigkeitsdiagramme zwischen Flissigkeitstempera-
tur und FlUssigkeitsdruck beachten. Siehe Kapitel 4.3.

» Die Abhangigkeitsdiagramme zwischen Flissigkeitstempera-
tur und FlUssigkeitsdruck des verwendeten Fittings beach-
ten. Siehe die entsprechende Bedienungsanleitung.

gemessen wird, die Feststoffe enthalten, die Ablagerungen am
Rohrboden hinterlassen kénnen, verwenden Sie Installations-
position 1 (siehe Abb. 9).

* Die Geritevariante mit G1 1/2-Uberwurfmutter kann mittels
eines Halters oder Fittings vom Typ S022 montiert werden.

¢ Die Geratevariante mit einem G3/4-AuBengewinde-Leitfahig-

keitssensor kann mittels eines Innengewindeadapters an
einem Rohr oder einer Tankwand montiert werden.

@ Wenn der pH-Wert oder das Redoxpotential in Fliissigkeiten

0.20
deutsch 21
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5.31. Geréte\_/_ariante mit = Uberprifen, ob
G1 1/2-Uberwurfmutter eine Dichtung am
— Eine geeignete Position im Rohr wihlen, um das Fitting zu Fitting vorhanden
installieren. Abb. 9 zeigt die bevorzugte Montageposition ,,1* - Jl und unversehrt
fur ein Gerat mit Leitfahigkeitssensor C=0,1 oder C=0,01. L ist. Ge:geb_enen—
— Den Halter oder das Fitting gemaB der jeweiligen Bedie- falls die Dichtung
nungsanleitung am Rohr installieren. B ersetzen.
/ — Das Gerét in das
1 2 as der
Fitting einsetzen.
Q e .
r — Das Gerat so
N positio_nieren,
FlieBrichtung dass die Mar-
= : kierungen (siehe
Zoom) auf beiden
Abb. 9: Montagepositionen des Fittings / der Geréteeinheit im Rohr. @ SeiFen der Elekt-
— Das Geréat am Fitting montieren (siehe Abb. 10). ronikbox parallel
( S S zum Rohr liegen.
— Uberwurfmutter
G1 1/2 mit der
Hand am Fitting
festziehen.

Abb. 10: Installation des Geréts am Fitting

ion: a : elease eigegeben) printed: 25.10.2023
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5.3.2. Geratevariante mit G3/4-
AuBengewinde-Leitfahigkeitssensor

— Kontrollieren, dass sich die Dichtung am AuBengewinde-Leit-

fahigkeitssensor befindet.
— Zustand der Dichtung prifen und ggf. austauschen.

— Das Gerat mit einem Halter am Rohr oder an der Tankwand
montieren, der der Gewindeschablone in Abb. 11 entspricht.

° o
2 Q& 275 H8 10
> ~ " >
0 :G3/4 > T :’
°© Y VY
~ AXYX 7
o | A 5
2 7
R 0,25 min.
>
@ 24 min.
" minimale Innengewindetiefe

Abb. 11: Gewindeschablone fiir den Halter [mm]
— Gerét in den Halter installieren

— Das Gerat so positionieren, dass die Markierungen (siehe
Zoom in Abb. 10) auf beiden Seiten der Elektronikbox parallel

zum Rohr liegen.

6. ELEKTRISCHE INSTALLATION

Fir die Kommunikation in blS/CANopen oder I0-Link muss
folgende Verkabelung vorgenommen werden:

biS/CANopen 10-Link

Pin 1: CAN- e Pin 1: L+ von
Abschirmung Spannungsversorgung

Pin 2: 12...36 V DC | ® Pin 2: nicht verwenden

e Pin 3: GND e Pin 3: L-von
e Pin 4: CAN_H Spannungsversorgung
e Pin 5: CAN_L * Pin4:C/Q

* Pin 5: nicht verwenden

Das Geréat schaltet je nach angeschlossenem Master automa-
tisch von busS auf 10-Link um.

Falls verfugbar, den Erdungsstecker an die vorhandene Erdung
anschlieBen.

Erdungsanschluss

0.20
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7. I0-LINK-KOMMUNIKATION 7.1. Sicherheitshinweise
Das Gerat kann im buS- oder |O-Link-Kommunikationssystem ﬁ GEFAHR
verwendet werden und erkennt automatisch den angeschlos-
senen Master. Verletzungsgefahr durch Stromschlag.
Die folgenden Elemente sind fiir die 10-Link-Kommunikation > Vor Arbeiten an der Installation oder am Gerat die Span-
vorgesehen. nungsversorgung abschalten. Sicherstellen, dass niemand
Der pH/Redox-Sensor hat eine |0-Link-Schnittstelle, die an einen die Spannungsversorgung einschalten kann.
10-Link-Master angeschlossen werden muss und zum Austausch > Alle geltenden Unfallschutz- und Sicherheitsvorschriften fir
von Prozessdaten, Parametern, Diagnoseinformationen und Sta- elektrische Betriebsmittel beachten.
tusmeldungen verwendet werden kann.
E@ Weitere Informationen zum IO-Link sind verfligbar unter: ACHTUNG
www.io-link.com Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Bedienung.

Eine unsachgeméBe Bedienung kann zu Verletzungen und
Schéaden am Gerat und seiner Umgebung fiihren.

» Vor der Inbetriebnahme muss gewéhrleistet sein, dass der
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal
bekannt ist und vollsténdig verstanden wurde.

» Die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemaBe Ver-
wendung beachten.

> Nur entsprechend geschultes Personal darf die Installation
und Inbetriebnahme des Produkts vornehmen.

> Nur entsprechend geschultes Personal darf Parameter
mithilfe der 10-Link-Master- oder Communicator-Software
andern. Siehe die zugehdrigen Sicherheitshinweise in der
|0-Link-Bedienungsanleitung.

ion: : igegeben) _printed: 25.10.2023
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7.2. Kommunikationstabelle

Port Class A
|0-Link-Spezifikation V1i1.2
Versorgung Uber 10-Link (M12 x 1, 5-polig, A-codiert)
SIO-Mode Nein
IODD-Datei siehe Internet
VendorlD 0x0078, 120
DevicelD siehe IODD-Datei
ProductID 8222 Class A
Ubertragungs- COMS3 (230,4 kbit/s)
geschwindigkeit
PD Input Bits 48
PD Output Bits 8
M-sequence Cap. 0x0D
Min. Zykluszeit 5mS
Datenspeicherung Ja
Max. Kabellange 20m

7.3. I0ODD

Um eine ordnungsgemaBe Funktion zwischen den Sensoren und
dem Master-10-Link sicherzustellen, benétigt das 10-Link-System
eine Beschreibung der Gerateparameter, wie Ausgangs- und
Eingangsdaten, Datenformat, Datenvolumen und unterstiitzte
Ubertragungsrate.

Diese Daten sind im Geratemaster mit der Bezeichnung IODD
(fur 10 Device Description) verfligbar und werden dem |O-Link-
Master bei der Inbetriebnahme des Kommunikationssystems
bereitgestellt.

10DD herunterladen:

— Web-Seite country.burkert.com aufrufen.

Land wahlen.

Auf ,Weiter“ klicken.

Cookie-Einstellungen bestatigen oder &ndern.

Geratetypnummer, z.B. 8222 (siehe Geréatetypschild), in das

Suchfeld eingeben.

Das erste Suchergebnis anklicken.

Im Bereich die ZIP-Datei Geratebeschreibung

herunterladen.

— Die ZIP-Datei (vollstandig oder nur die IODD-Datei)
entpacken.

— Die erforderliche I0DD uber die I10-Link-Geréate-ID (siehe
Geratetypschild) ermitteln und auswahlen.

Ll

VN

6 Das IODD ist jetzt fir die Verwendung mit dem Konfigura-
tionstool des 10-Link-Masters verfligbar. Damit kann das Gerat
konfiguriert und Uberpruft werden.

Anstelle der Hersteller-Website kann auch die Adresse
verwendet werden: ioddfinder.io-link.com.

0.20
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7.4. Verbindung zum IO-Link-Master

Bei Verwendung eines herkémmlichen 10-Link-Masters sind die
folgenden Schritte zur Konfiguration des Sensors durchzufihren.
— Die Hardware und Software fiir den 10-Link-Master starten.

— Die Geratebeschreibungsdatei (IODD) des Sensors laden:
siehe Kapitel 7.3 ,,JODD herunterladen®.

Das Konfigurationstool starten.

Den Geratekatalog aktualisieren (die IODD importieren; mit
Hilfe der ,,Gerate-ID“ auf dem Typschild oder der Textdatei in
der IODD-Sammlung lokalisieren).

Ein neues Projekt erstellen.
Eine Verbindung herstellen.
— Den Sensor konfigurieren, extrahieren, Gberwachen usw.

Ll

1l

7.5. Einstellung und Bedienung in
10-Link

Die folgenden Kapitel und zugehdrigen Bilder veranschaulichen
die verschiedenen Funktionalitaten, die nach ordnungsgemaBem
Anschluss des Sensors auf dem 10-Link-Master verfiigbar sein
sollten.

Auf dem Markt sind mehrere 10-Link-Master erhéltlich,
die unterschiedliche grafische Oberflachen bedienen

kénnen, wobei die Struktur der Menls und Untermen(is

jedoch gleich bleiben sollte. Die folgenden Abbildungen

kénnen daher von denen abweichen, die mit einem
anderen |10-Link-Master erhalten wurden.

26 deutsch

7.5.1. Startseite

Die Hauptseite des |O-Link-Masters enthalt Informationen zum
verwendeten |0-Link-Master und einige allgemeine Informa-
tionen zum angeschlossenen Sensor.

< RETOUR

Identification

e Bereich 1 bezieht sich auf den verwendeten 10-Link-Master
und den daran angeschlossenen Sensor.

e Bereich 2 zeigt allgemeine Informationen zum Sensor an.

¢ Bereich 3 entspricht den verschiedenen Menus, die fiir den
Sensor verfugbar sind.

Das Menti ist in vier Hauptthemen gegliedert:
o [EETITENT, siehe Kapitel 7.5.2.

o ETENES. siehe Kapitel 7.5.3.

o [P, siehe Kapitel 7.5.4.

o DIEFTERTE, siehe Kapitel 7.5.5.

gegeben) printed: 25.10.2023
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Diese Ments werden nachfolgend beschrieben.

7.5.2. [[e[Elililer-1ile]g)

Das Menui [[eEhiiilerz1ile)y| bietet Zugriff auf schreibgeschiitzte
Informationen zum Sensor.

Detailansicht des Menus [[e[s]a}ii{{er=1{le]3]:

Parameter | Beschreibung

Biirkert Geratebeschreibungsobjekt

Art der Messung

dent. numbe Artikelnummer

Manufacture date Produktfertigungsdatum

VTR G R 103 | Artikelnummer der Produkt-Software

irmware-Version Artikelnummer der Produkt-Software

Versionsnummer der

SR ETE Eh Produkt-Hardware

eriennumme Produktseriennummer

Produkttyp Art des Produkts

7.5.3.

Das Menii bietet Zugriff auf folgende Funktionen:

iTemperaturkompensation
Viesswerte

e vents|

iKalibrierung
iSimulation
AIgemeine Einstellungen|
Specialist

Diese Meniis werden nachfolgend beschrieben.

R EUERN R LRV nEhligTemperature compensationy

Einstellung
Sensor parameters. o m
Compensation type o

)

(MUItra pure wate

Sensor parameters.
Linearkompensation

In diesem Abschnitt kann man die Temperaturkompensation

deaktivieren (durch Auswahl von m oder die Art der Temperatur-

kompensation zur Bestimmung der Leitfahigkeit der Flissigkeit

wahlen, wobei zwischen einem linearen Prozentsatz oder vor-

definierten Kurven (fir NaCl, NaOH, HNO3 oder H2S04) gewahlt

werden kann.
0.20
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Informationen zur Konzentrationstabelle und Temperaturkompen-  Detailansicht des Untermeniis EYERe:
sation sowie weitere beschriebene Elemente enthalten die ent- Einstell
sprechenden Kapitel im biS (Kapitel 9.1). insteflung —
Ereignisse. Sensorverbindung (MDeaktiviert]

|

VEILEIEEN,

Detailansicht des Untermeniis ([N E S R
- Ereignisse. Ausfall der WerksdatenjiKlDeaktiviert
Einstellung .
. .
[ ]

Letitlllz] e Ereignisse. Ausfall des
emperatursensors|

|

EEE Dieser Abschnitt bietet die Méglichkeit, die Uberwachung der
Rosistivitat aufgelisteten Ereignisse zu aktivieren oder zu deaktivieren, die
einen Einfluss auf die Richtigkeit der vom Sensor gemessenen
Werte haben kdnnten.
In diesem Abschnitt kdnnen fir jeden aufgelisteten Messwert . . R .
. . . . . Hinweise zu Messwertaspekten und ausfihrlichere Beschrei-
die folgenden Parameter eingestellt werden: Reaktionszeit und i e .
: bungen enthalt das entsprechende Kapitel in biS (Kapitel 9.3).
Grenzwerte des Filters.
Hinweise zu Messwertaspekten und ausfiihrlichere Beschrei- o ) —
bungen enthélt das entsprechende Kapitel in biiS (Kapitel 9.2). Detailansicht des Untermenis {@lISIENely:

Einstellung

Kalibrierung. Zellkonstante
Kalibrierung. Zellkonstante TDS

Kalibrierung. Temperatur-Offset

Auf Werkseinstellungen
zurliicksetzen

AN 000593970 ion: : igegeben) _printed: 25.10.2023
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Dieser Abschnitt bietet Zugriff auf die folgenden
Kalibrierungskoeffizienten:

e Zellkonstante
e Zellkonstante TDS
e Temperatur-Offset

Hinweise zu Kalibrierungsaspekten und ausfihrlichere Beschrei-
bungen enthalt das entsprechende Kapitel in biS (Kapitel 11.2).

Bitte beachten, dass die 1-Punkt-Kalibrierung und die 2-Punkt-

Kalibrierung nicht durch die Verwendung eines 10-Link-Masters
durchgefiihrt werden kdnnen. Diese miissen Uber biS-Kommu-
nikation mit einem PC mit der Software 8920 Birkert Communi-
cator erfolgen.

Dennoch kénnen Uber die I0-Link-Schnittstelle unterschiedliche
Kalibrierkonstanten (C, TDS, K) oder Temperatur-Offsets aktuali-
siert werden.

Fur 1-Punkt-Kalibrierung und Nullpunktjustierung:

— Fur bUS bitte die entsprechenden, nachfolgend beschrie-
benen Kapitel beachten.

— Fur weitergehende Hinweise siehe Bedienungsanleitung fur
Typ 8920.

Detailansicht des Untermentis STV Tog:

Einstellung

Simulation. Leitfahigkeit o

=7
<

nakti

E
=
<

Jinaktiv
LRAKtiV
emperatur. Simulationswert
Mlinaktiv]
LRAKLV
DS. Simulationswert]

Simulation. Resistivitat (MInaktiv

[ ]
E
=3
<

Resistivitat. Simulationswert

Das Menii ,,Simulation” bietet die M&glichkeit, Prozesswerte zu
simulieren.

Hinweise zu Simulationsaspekten und ausfihrlichere Beschrei-
bungen enthalt das entsprechende Kapitel in biS (Kapitel 11.1).

0.20
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Detailansicht des Untermentis [l e R ST b Dieser Abschnitt bietet die Méglichkeit, den Sensor neu zu

. starten oder auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen. Hin-
Einstellung weise zum Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen und aus-
ST T fiihrlichere Beschreibungen enthalt das entsprechende Kapitel
Einstellungen in buS (Kapitel 9.4). Dieser Abschnitt erméglicht auch die Inter-
aktion mit der Status-LED, die Uberwachung der Geratetempe-
ratur und -spannung sowie die Festlegung zugehdriger Fehler-

‘i

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Status-LED Modus Siehe biiS, und Warngrenzen.
Kapitel 12.1.
m Das Menii pecialist hat keinen Einfluss auf die Funktionalitdten
GeratetemperaturfljGrenzen. Fehler unte des Sensors und sollte nicht verandert werden.
Grenzen. Fehler Gibe
Grenzen. Warnung By WS 7.5.4.
e Kapitel 12.4. Das Menii bietet Lesezugriff auf den folgenden
Grenzen. Warnung L 9 9
iibe Ereignisstatus:

. .
renzen. Hysterese Sensorverbindung verloren

ersorgungs-| * Werksdaten verloren
spannung enzeniReHIcHAne e Fehler Temperatursensor

renzen. Fehler tibe

Dieser Abschnitt bietet die Mdglichkeit, den Status der Ereig-

] EX0) ] Bl 9
)
=}
N
(]
=
=
e
=}
c
=}
Q

Grenzen. Warnung Siehe busS, nisse abzulesen. Wenn diese Ereignisse aktiviert werden, lassen
unte Kapitel 12.4. sich zugehdrige Fehlermeldungen generieren. Diese Meldungen
werden in das Logbuch geschrieben. Das Logbuch kann vom
libe 10-Link-Master nicht angezeigt werden. Zum Auslesen des Log-
renzen. Hysterese buchs bitte die Software Blrkert Communicator 8920 benutzen
(siehe Kapitel 13.4).

Anwendunasspezifischc TN Informationen zum Umgang mit diesen Meldungen sind im ent-
Specialist UNGssp sprechenden Kapitel in buS zu finden (Kapitel 17).
Kennzeichnung
A\ 000593970 D : : eigeaeben) printed: 25.10.2023
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Detailansicht des Meniis [BIETe Loyt

Wenn die am Geréat angezeigte Meldung nicht in der
Bedienungsanleitung erklart ist, Blrkert kontaktieren.

Detailansicht des Mentis (O] 1Y S e

Parameter

Einstellung

Sensorinformationen|

Sensor parameters.
Zellarbeitszeit

Conductivity sensor variables.
Hardware-Version

Ereignisse. Sensorverbindung I8
verloren WAkt

Conductivity sensor variables.

Ereignisse. Werksdaten °
erloren A Kti

Ereignisse. Fehler (HInaktivi
emperatursenso WA Kti

7.5.5.

Das Menii bietet Zugriff auf folgende Funktionen:

e Zellarbeitszeit
e Sensorinformationen
e Kalibrierungsgrenzen
e Geratestatus

Alle diese Untermentis bieten Zugriff auf mehrere Kategorien
schreibgeschitzter Werte.

Né&here Informationen zu diesem MenUl enthalt das entspre-
chende Kapitel in bUS (siehe Kapitel 10).

Kalibrierungsgrenzen

()

renzen. Fehler libe

Seriennumme
Conductivity sensor variables.
Firmware-Vers
Manufacture d

[0)

renzen. Fehler unte

Geratestatus|

[72)

tatus. Geratestatus

[72)

tatus. Geratetemperatu

[72)

ersion
Conductivity sensor variables.
e date

tatus. Versorgungsspannung
tatus. Betriebsdaue

[77)

[77)

tatus. Max. Temperatu

7]

tatus. Min. Temperatu

Status. Max.
ersorgungsspannung

Status. Min.
ersorgungsspannung

)

tatus. Kalibrierung erforderlich

0.20
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Parameter

tatus. Geratestrom

tatus. Maximaler Geréatestrom|

tatus. Minimaler Geratestrom

tatus. Geratestartzahle

[72)

tatus. Wechselspeicher-Status

I

tatus. Spannungsabfallzihle

Status. Betriebsdauer seit dem
letzten Start]

Detaillierter Geratestatu

Geratestatus|

deutsch

8. BUS-KOMMUNIKATION

8.1.
ACHTUNG

Sicherheitshinweise

Gefahr durch unsachgemaBe Bedienung.

Eine unsachgemaBe Bedienung kann zu Verletzungen und

Schaden am Gerat und seiner Umgebung fihren.

» Vor der Inbetriebnahme muss gewéahrleistet sein, dass der
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal
bekannt ist und vollstandig verstanden wurde.

» Die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemaBe Ver-
wendung beachten.

> Nur entsprechend geschultes Personal darf die Installation
und Inbetriebnahme des Produkts vornehmen.

> Nur ordentlich geschultes Personal darf die Parameter mit-
hilfe der Software Bulrkert Communicator verandern.

A GEFAHR

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten an der Installation oder dem Produkt die Span-
nungsversorgung abschalten. Sicherstellen, dass niemand
die Spannungsversorgung einschalten kann.

> Alle geltenden Unfallschutz- und Sicherheitsvorschriften fir
elektrische Betriebsmittel beachten.

printed: 25.10.2023
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8.2.

Die Einstellungen kénnen mit folgenden Tools vorgenommen
werden:

e einem PC mit der Software Typ 8920 Blirkert Communicator
und dem biS-Stick. Fir allgemeine Informationen zur Software
Burkert Communicator siehe die Bedienungsanleitung fur
Typ 8920.

Tools und Software fir Einstellungen

8.3. Beschreibung der

Benutzeroberflache
Die Bedienungsanleitung des Gerats beschreibt die folgenden
Elemente der Benutzeroberflache:
¢ die Benutzerebenen. Siehe Kapitel 8.4.

e die Geratefunktionen. Jede Funktion hat 3 Mendis. Siehe
Kapitel 8.5.

o das [IE[y), Ubersicht (iber die produktbezogenen Mel-
dungen. Siehe Kapitel 13.4.

8.4. Verfugbare Login-Benutzerebenen

Die folgenden 4 Login-Benutzerebenen stehen zur Verfligung:

e Basis-Benutzerebene (Einfacher Benutzer), d. h. die Ebene mit
den wenigsten Funktionen,

e die Benutzerebene [SgVEIEIGCIM =1 L,
e die Benutzerebene [[fISEELET],
* die Benutzerebene Ef{CIq.

StandardméaBig sind die Gerateeinstellungen durch Passworter
geschutzt.

Tabelle 5 zeigt fur jedes in der Informationsleiste angezeigte
Symbol die auf dem Gerét aktive Benutzerebene, und was mit
der jeweiligen Art von Benutzerebene mdglich ist.

Tabelle 5: Mégliche Benutzerebenen
Benutzer- .
Symbol cbene Beschreibung

e Kein Passwort erforderlich.

e Diese Ebene ist standardmaBig aktiv (und
standardméaBig ist der Passwortschutz
ausgeschaltet).

m Einfacher | . Meniipunkte mit dem Symbol O sind

Benutzer nur im Lesezugriff verfligbar.

¢ Nicht alle Menupunkte, die auf einer héheren
Benutzerebene verfligbar sind, werden
angezeigt.

e Passwort erforderlich, wenn der Passwort-
schutz aktiv ist. Das Standardpasswort
lautet 5678.

¢ Die Menupunkte mit dem Symbol ﬁ sind
nur im Lesezugriff verfligbar.

e Nicht alle MenUpunkte, die auf einer hdheren
Benutzerebene verfiigbar sind, werden
angezeigt.

o
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Benutzer- O. SENSOREIPARAMETER

Beschreibung

ebene — Gerat S gerryd wihlen.

e Passwort erforderlich, wenn der Passwort-

schutz aktiv ist. Das Standardpasswort - - === FEIEECE] wahlen.

Symbol

Instal- lautet 1946. Detailansicht des Mendis:
lateu o Alle verfligbaren Menlipunkte kdnnen ange-
passt werden.

e Passwort erforderlich, wenn der Passwort- Temperaturkompensation konfigurieren
schutz aktiv ist. kompensation

e Nur fiir den Birkert Kundendienst. keine Kompensation

Einstellung ‘

IE]

— Fir weitergehende Hinweise siehe Bedienungsanleitung fiir ifica Linearkompensation
Typ 8920. NaCl Kompensation fir
NaCl-Ldsung
8.5. Produktfunktionen und Menus WHENINERTELE] | Kompensation fur
. . ) ) . Reinstwasser
Das Geréat hat 2 Funktionen, und jede Funktion hat 3 Menus. m Reaktionszeit und Grenzwerte des Filters
— Fur Informationen zum Zugriff auf die Produktfunktionen und konfigurieren
Menus siehe die Bedienungsanleitung fir Typ 8920. Leitfahigkeit
Die Funktionen und Meniis werden in den folgenden Kapiteln emperatu
beschrieben: EEE
e Funktion FENEY. Menii in Kapitel 9.
e Funktion e, Menii in Kapitel 10. Ereignisbenachrichtigung aktivieren/

deaktivieren

e Funktion SiEle);, Ment WELGTIgle] in Kapitel 11. - _____ @000
. : . . . ensorverbindung verloren

e Funktion IAUEIRETREN SRS CEUTT), MenU [gEIEELET in

Kapitel 12. Ausfall der Werksdaten

RSN IlAllgemeine EinstellungBYEhli in Kapitel 13. emperaturfehle
o Funktion [N alare, Ment (TEIOLE in Kapitel 14. Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

eased eigeaeben) printed: 25.10.2023
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Die MenUpunkte werden in den folgenden Kapiteln detailliert Lineare Temperaturkompensation (Auswahl

beschrieben: Die lineare Temperaturkompensation kann fiir Inren Prozess

o I el o I EE )N, siehe Kapitel 9.1. ausreichend genau sein, wenn die Temperatur Ihres Prozesses

o VEESITRE, siehe Kapitel 9.2. immer > 0 °C betragt. Einen Kompensationswert zwischen 0,00
0/, /° H

- ETTIED, siche Kapitel 9.3. und 9,99 %/°C eingeben.

Ut Werkseinstellunaen zuriicksetzeni N PSRRI Um den mittleren Kompensationskoeffizienten o entsprechend
J ’ pitet 2.5 einem Temperaturbereich AT und dem zugehdorigen Leitfahig-

keitsbereich Ay zu berechnen, das folgende Diagramm und die
9.1. Art der Temperaturkompensation folgende Gleichung verwenden:
wahlen ”

Siehe Kapitel 9 zum Zugriff auf das Men(i [l G- % /
Dieses Men dient dazu, die Temperaturkompensation zu deak- 7 A
tivieren (Auswahl oder die Art der Temperaturkompensation v x
auszuwahlen, um die Leitfédhigkeit zu bestimmen: Aos A
* entsprechend einem linearen Prozentsatz (Auswahl -t Ay 1
(siehe nachstehende Details). ! o = — X —
e oder entsprechend einer vorgegebenen Kurve %oder 25 T TrC AT s

WIHETCTHEERNWEEEY). Die Kompensationskurve gilt fur

den Temperaturbereich +10...+80 °C und eine Konzentration
von 0,2 %.

0.20
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9.2. Parameter fur jeden gemessenen 9.2.2. Die Uberwachung der gemessenen
Wert einstellen Werte aktivieren
Vom 8222 gemessene Werte sind: Aufgrund einer Stérung im Prozess oder im Sensor kdnnen die

gemessenen Werte zu hoch oder zu niedrig sein.
Ein Uberwachter Wert kann sein:
e im normalen Betriebsbereich.

o Leitfahigkeit
e Temperatur
e TDS

® Resistivitat

Im Menii kénnen folgende Parameter fiir jeden
gemessenen Wert eingestellt werden: Es kénnen 4 Grenzwerte eingestellt werden: 2 Fehlergrenzen und

2 Warngrenzen.
— Zur Einstellung der Grenzwerte siehe Kapitel 9.2.4.

e im Warnbereich,
e im Fehlerbereich.

¢ Filterantwortzeit

e Grenzen
Abb. 12 erldutert, wie das Gerat reagiert, wenn der Uberwachte
Wert in einen anderen Bereich eintritt (zum Beispiel vom Normal-

9.2.1. Die Filterreaktionszeit eines bereich in den Warnbereich). Die Reaktionszeit ist vom Hyste-

Messwerts einstellen resewert sowie davon abhéngig, ob der Gberwachte Wert steigt

oder sinkt.

Der Filter ermdglicht es, die Schwankungen der Messwerte zu

filtern. Die Reaktionszeit (in Sekunden) kann vom Benutzer fiir ..

jeden Messwert eingestellt werden. StandardmaBig ist die Uberwachung der Messwerte deaktiviert
und die Diagnosen sind alle aktiviert. Um die Uberwachung

- SEEEE o wahlen. eines der Messwerte zu aktivieren, wie folgt vorgehen:

—> Den zu konfigurierenden Messwert auswéhlen. > R ----> SRR dVlesswertcltt

N wahlen. [Name des zu Uiberwachenden Werts] - - - - 3 [€[{=1gV4=1)

SLmD
— Wert auf einstellen.

— Die Anzahl der Sekunden der Antwortzeit angeben.

ion: : igegeben) _printed: 25.10.2023
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h: Hysteresewert. Ein Hysteresewert = 0 bedeutet, dass das
Gerét sofort reagiert, sobald eine Grenze erreicht wird.

,_.Q_ap 4Lp_ A: untere Fehlergrenze (FElERNIEY

g B: obere Warngrenze (WEI{al ol KU1}
: C: obere Warngrenze (\E1alVTaleEleL=1))

D: obere Fehlergrenze (gEllEIaEloL=1})

1: Normalbereich des Uberwachten Werts

3b 2a: Unterer Warnbereich des Gberwachten Werts
3a: Unterer Fehlerbereich des Gberwachten Werts
h L sinkender 2b: Oberer Warnbereich des liberwachten Werts

w Uiberwachter 3b: Oberer Fehlerbereich des Gberwachten Werts
: Wert

I\Fehler unterfile A Fchler iibe
4 Warnung unterfillle@Warnung tber

steigender
Uberwachter
Wert

3a

Abb. 12:  Funktionsprinzip der Uberwachung mit einer Hysterese

0.20
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Uberwachter Farbe der Statusanzeige und erzeugte

Wert ist im Meldung VRIS AV
Rote" Statusanzeige, [ISE-Meldung e wenn der (iberwachte Wert im UNTEREN Warnbereich war und der
. UNTERE FEHLER-Wert erreicht ist.
Fehlerbereich

e wenn der Uberwachte Wert im OBEREN Warnbereich war und der
OBERE FEHLER-Wert erreicht ist.

Gelbe" Statusanzeige, Meldung INIEIHGEISY ¢ wenn der (iberwachte Wert im UNTEREN Fehlerbereich war und

der Spezifikation der UNTERE FEHLER-Wert plus der HYSTERESE-Wert erreicht ist.

e wenn der Uberwachte Wert im Normalbereich war und der OBERE
WARN-Wert erreicht ist.

e wenn der Uberwachte Wert im OBEREN Fehlerbereich war und der
OBERE FEHLER-Wert minus der HYSTERESE-Wert erreicht ist.

e wenn der Uberwachte Wert im Normalbereich war und der
UNTERE WARN-Wert erreicht ist.

* WeiBe " Statusanzeige, keine Meldung, e wenn der Uberwachte Wert im UNTEREN Warnbereich war und der
wenn die Diagnose im Meni UNTERE WARN-Wert plus der HYSTERESE-Wert erreicht ist.
LS - EIEEE) - PECIEEE |« wenn der iberwachte Wert im OBEREN WARN-Bereich war und

Normalbereich inaktiv ist (siehe Kapitel 12.5). der OBERE WARN-Wert minus der HYSTERESE-Wert erreicht ist.

e oder griine " Anzeige, keine Meldung,

wenn [BJETe[ilef1=! im MenU AUl 1 =113 S
Einstellungenfg@ParametergdDiagnose|
12.5)

aktiv ist (siehe Kapitel 12.5).

Warnbereich

" Wenn der Betriebsmodus der Statusanzeige auf NAMUR eingestellt ist. Siehe Kapitel 12.1.

ion: a : elease eigegeben) printed: 25.10.2023
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9.2.3. Die Uberwachung der Messwerte
deaktivieren
StandardmaBig werden die Messwerte nicht Gberwacht.

Sollte die Uberwachung eines der Messwerte dennoch aktiv sein,
kann sie wie folgt deaktiviert werden:

ENNSensorEEEEEParameterBEEEE M esswerte i o

[Name des zu Uberwachenden Werts] - - - - - [€]{=[iV4=1)
----» .
— Wert auf einstellen.

9.2.4. Die Fehlergrenzen, Warngrenzen und
die Hysterese der Messwerte andern

Um die Fehlergrenzen, die Warngrenzen und die Hysterese des
Messwerts zu &ndern, wie folgt vorgehen:

- SR, - - - - > (IR - - - - » R - - - >

[Name des zu andernden Werts] - - - - 3 [€[{=1gF4L)!

EEEEE dEinstellungen}
Die LU NS EVgle[=]y) werden angezeigt..

Die obere Fehlergrenze einstellen.
Die untere Fehlergrenze einstellen.
Die obere Warngrenze einstellen.
Die untere Warngrenze einstellen.
Den Hysteresewert einstellen.

Die QENERN=EREEIDNGE) werden angezeigt..

6 Die Grenzwerte und der Hysteresewert sind geédndert.

i d i

9.3. Die Geratereaktion auf bestimmte
Ereignisse konfigurieren

Das Gerat erkennt Ereignisse, die einen Einfluss auf die Rich-

tigkeit der vom Sensor gemessenen Werte haben kdnnen.

e Ereignis Sensorverbindung verloren

e Ereignis Ausfall der Werksdaten

e Ausfall des Temperatursensors

Weitere Einzelheiten zu den Ursachen des Ereignisses und zur
Behandlung enthélt das Kapitel 17.

Das Gerat bietet dem Kunden die Méglichkeit, die Uberwachung
jedes dieser Ereignisse zu aktivieren oder zu deaktivieren.

9.3.1. Die Uberwachung eines Ereignisses

aktivieren

StandardmaBig ist die Uberwachung von Ereignissen deaktiviert
und die Diagnosen sind alle aktiviert. Sollte die Uberwachung
eines der Ereignisse dennoch aktiv sein, kann sie wie folgt deak-
tiviert werden:

N SensorEEEEE gParameterEEEEs diViesswerteEEEEE =

[Name des zu Uiberwachenden Ereignisses].
— Wert auf einstellen.

0.20
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9.3.2. Die Uberwachung eines Ereignisses 10. SENSOREIDIAGNOSE]|
deaktivieren — EENElIg:PPP wahlen.
StandardmaBig werden die Ereignisse lUberwacht. N ----» DIEFNEEE wahlen.
Um dies zu deaktivieren, wie folgt vorgehen: Das Menii zeigt mehrere Kategorien schreibgeschiitzter Werte.
S e ramotor R SlicsswortchREES Ensiaiiing |
[Name des zu Uiberwachenden Ereignisses]. _ : S
— Wert auf PEETRIVIENR! einstellen. gfélnbzr;rungs- AT b e AT R R
- eIIkonstanteg- Anzeige akzep-
9.4. Auf werkseltlge renzen tierter Werte fUr den
Standardparameterdaten Offset-Parameter
zuricksetzen Anzeige Messwerte
Siehe Kap. 9 zum Zugriff auf das Menii [ guiaey. Folgende Leitfahigkeit
Daten kdnnen auf ihre Standardwerte zurlickgesetzt werden:
e Temperaturgrenzen + Filterantwortzeit
o | eitfahigkeitsgrenzen + Filterantwortzeit Resistivitit
* Resistivitatsgrenzen + Filterantwortzeit Zellarbeitszeit Zeit seit dem Einschalten der Zelle

e TDS-Grenzen + Filterantwortzeit
e Ereignisdiagnoseparameter

¢ Art der Temperaturkompensation
e |inearkompensation

- [ParameterBEEEEIAUf Werkseinstellungen

zuricksetzenfWEllllgH

— Bestatigen.

ion: : igeaeben) printed: 25.10.2023
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LR M SENSORRIWARTUNG
— SELElIg:PPPl wahlen.

— - --- » NERE wahlen.

Das Menii zeigt das folgende Untermen(:

.

.
(@Kalibrierungsplan

R - =

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Einstellung

|

Kalibrierungsplan

Erinnerungen zur Kalibrierungshaufigkeit
konfigurieren

Einstellung ‘

Wertesimulation anhand von
Prozesswerten

Anzahl der Tage zwi-
schen zwei Kalibrie-
rungen konfigurieren

Intervall in
agen

Datumsanzeige der
letzten erfolgreichen
Kalibrierung

Letzte
Kalibrierung

eitfahigkeit

emperatu

=1 BN
EII
D

Resistivitat

Kalibrierung Manuelle Kalibrierung

Punk

Zellkonstante

Zellkonstante
TDS]

[Temperatur-
Offset

i

Nachste Anzeige néchstes
Kalibrierung Kalibrierdatum

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

11.1. Verhalten der Ausgange
kontrollieren

Mit dieser Funktion wird die richtige Konfigurierung der Ausgange
Uberprift, indem die Messung des Prozesswerts simuliert wird.

— N - - -- > ERE - - - - » SIEE - - - - > 0

rd=SSWE g wahlen.

— Die zu testenden Prozesswerte auswéhlen zwischen
higkeitNTemperatul und FENAES-

— Es erscheint die Option, Werte auf die ausgewahlten Werte zu

schreiben.

— Zu simulierende Konstantenwerte im MenU 5] - - - - 3

(ETEIIFE - - - - » SHAMEEEY) eingeben.

0.20
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11.2.

Kalibrierung

Den Sensor mit einer der folgenden Methoden kalibrieren:

11.2.1.

1-Punkt-Kalibrierung: Den Leitfahigkeitssensor kalibrieren,
indem seine spezifische C-Konstante automatisch bestimmt
wird (siehe nachstehende Details). Diese Kalibrierung aktu-
alisiert die Zellkonstante und das letzte Kalibrierungsdatum
(AR im Untermeni EXgae - - - - » EI0e
- === [LEU I o] Ely) sowie das nachste Kalibrierungs-
datum (\ERSELEEINT im Untermeni SlEgraey ----
artungigEEEE dKalibrierungsplanji

Zellkonstante: Die auf dem Typschild des Sensors vermerkte
Zellkonstante eingeben oder die zuletzt mit der Funktion
oben ermittelte Zellkonstante ablesen. Durch diese

Eingabe werden die Kalibrierungsplandaten nicht aktualisiert.

Zellkonstante TDS: Einen fiir den Prozess passenden TDS-
Faktor eingeben. Der TDS-Faktor ermdglicht die Ermittlung der
Gesamtmenge an geldsten Feststoffen (TDS), in ppm, entspre-
chend der gemessenen Leitfahigkeit. Als Grundeinstellung ist
der TDS-Faktor gleich 0,46 (NaCl)

Temperatur-Offset: Den Temperatur-Offset eingeben, um die
gemessene Temperatur zu korrigieren.

1-Punkt-Kalibrierung

Den Leitfahigkeitssensor kalibrieren (Kap. )

Die Kalibrierung besteht darin, die spezifische C-Konstante eines
Sensors mithilfe einer Losung zu bestimmen, deren Leitfahigkeit
bekannt ist.

42 deutsch

—————
wahlen.

— Zur Kalibrierung des pH-Sensors

EEEEE JKalibrierungEEEEs 2

¢ Die Elektrode vor jeder Kalibrierung ordnungsgeman
@ mit einem geeigneten Produkt reinigen.
¢ Die Haufigkeit der Kalibrierungen mit der Funktion

Intervall in TagenfiuR¥lsiclnhlilKalibrierungsplan

festlegen: Jedes Mal, wenn eine Kalibrierung fallig ist,
erzeugt das Gerat ein Ereignis ,Wartung*.

artung

Das nachstehende Kalibrierungsverfahren befolgen:

— Schritt 1/5: Den gesauberten Sensor in die Lésung mit der
bekannten Leitfahigkeit tauchen. Das Gerat Gbermittelt:

- die gemessene Temperatur der L6sung
- die gemessene Leitfahigkeit der Losung

— Schritt 2/5: Die unkompensierte Leitfahigkeit der verwen-
deten Referenzldsung bei der Flissigkeitstemperatur (auf
der Flasche angegeben oder mit einem Referenzinstrument
gemessen) eingeben.

Die Einheit gegebenenfalls &ndern.

Schritt 3/5: Wenn die Leitfahigkeitsmessung stabil ist: [y
wahlen.

— Schritt 4/5: Als Kalibrierergebnis Gbermittelt das Gerat die
Zellkonstante.

- wahlen, um das Kalibrierergebnis zu speichern.

- wahlen, um das Kalibrierergebnis zu verwerfen.
— Schritt 5/5: Die Kalibrierung ist abgeschlossen.

— [Ty wéhlen.

VN
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6 Der neue Zellkonstantenwert wird angezeigt.

6 Das Datum der letzten Kalibrierung wird aktualisiert.

Die Fehlermeldung [Sffe] il NN e[5 weist auf eine Zellkon-
stante auBerhalb des Bereichs hin (< 0.008 oder > 12). Ursache
hierflr kann sein:

e ein Fehler bei der Eingabe der Leitfahigkeit, oder

e der Leitfahigkeitssensor, der die Leitfahigkeit der Losung nicht
messen kann.

11.2.2. Zellkonstante konfigurieren

Um den Zellkonstantenwert abzulesen oder einzugeben, das

MenU (EUIJEINe| - - - - 3 FLEIICIERERIE aufrufen.

11.2.3. TDS Zellkonstante konfigurieren

Das Meni JEUTSIEIIle] - - - - 3 A GRS ERENIPE! aufrufen,

um den TDS-Faktor auszulesen oder einzugeben.

11.2.4. Temperatur-Offset konfigurieren
Um den Temperatur-Offset zu ermitteln oder einzugeben,

---- > el wahlen.

11.3.

Das Ment ,Kalibrierungsplan® bietet Zugriff auf mehrere Daten:

o YD Gibt das Datum der letzten vom Gerét
durchgefiihrten Kalibrierung an. Dieser Wert wird automatisch
aktualisiert, wenn ein Kalibrierungsassistent erfolgreich aus-
geflhrt wird.

o [INCTAEINGNELE: Dieser Wert ist konfigurierbar. Wenn der
eingegebene Wert 0 ist, ist die Funktion deaktiviert.

o NETEICREITIEIIIe: Letzte Kalibrierung + Intervall in

Tagen. Wenn das Datum der ndchsten Kalibrierung erreicht ist,
erzeugt das Gerét ein Ereignis ,Wartung“ und eine Meldung.

Fur den Zugriff auf die Werte SIS3re); - - - - > [NEa00e - ---
Kalibrierungsplanf{zlalEiH

11.4.

Kalibrierungsplan konfigurieren

Kalibrierungsdaten auf die

Werkseinstellungen zuriicksetzen

Folgende Daten kénnen auf ihre Standardwerte zuriickgesetzt

werden:

e Zellkonstante

e Zellkonstante TDS

e Temperatur-Offset

o |etztes Kalibrierdatum

e N&chstes Kalibrierdatum

— Um diese Parameter auf die Werkseinstellungen zurtickzu-
secen S~ BN

lungen zurticksetzenfELIER

— Bestatigen.
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deutsch 43



burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8222 ELEMENT neutrino
Allgemeine Einstellungen — Parameter

12. A VIEIN \ UNGEN
—_ -l‘!-!AEVIaI!-

— SENERPPP wahlen.
mAllgemeine EinstellungenGEEEE = wahlen.

Detailansicht des Menus:

Einstellung ‘

Farbe und Verhalten der Geratestatus-
LED konfigurieren

Status-LED

AMUR-Modus

este Farbe

emomodus

ED aus|

biuS bS-Schnittstelle konfigurieren

i

ngezeigter Name

[e]

rt

eschreibung

Ii

rweitert]

Grenzwerte flir das Senden von War-
nungen und Fehlern

ersorgungsspannung

Alarmgrenzen

Geratetemperatu

Diagnose aktivieren / deaktivieren

[BIO B \GTaiife[IIENile]y| | Zyklische Prozessdatenobjekte
konfigurieren

000593970_D - a3 - alease A
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12.1. Betriebsmodus der
Geratestatusanzeige andern oder
Geratestatusanzeige ausschalten

StandardméaBig funktioniert die Statusanzeige geméaB der Norm
NAMUR NE 107 (NS eTe [VE).

Folgende weitere Betriebsmodi der Statusanzeige sind verflgbar:
o [THEEIRE: die permanente Farbe der Statusanzeige wahlen.
o [P die Statusanzeige ist immer aus.

o PINITIIEERE: Die Gerate-LED zeigt 5 s lang nacheinander alle
NAMUR-Farben an.

12.1.1. Betriebsmodus der Statusanzeige
andern

Um den Betriebsmodus der Geratestatusanzeige zu dndern, wie
folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenjgeEEE = R
SICIIERRSD) - - - - 3 (el [VE wahlen.
— Den Betriebsmodus der Statusanzeige wahlen.

0’ Der Betriebsmodus der Statusanzeige ist geéndert.
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12.1.2. Statusanzeige ausschalten

Zum Ausschalten der Statusanzeige wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungeneEEE = R
Status-LEDEEEEE gModusfiZhihR
— (MSRETE wahlen.

6 Die Statusanzeige ist immer aus.

12.2. Basisparameter zur
Gerateidentifizierung auf buS
einstellen

Mit N . Of und ETYEere) kann das Gerét

auf buS eindeutig identifiziert werden.

12.2.1. Geratenamen eingeben

Der eingegebene Name wird auf allen an bUS angeschlossenen
Anzeigegeraten (z. B. Communicator-Software) angezeigt.

Zur Eingabe des Gerdtenamens, der auf allen an biS angeschlos-
senen Anzeigegeraten angezeigt wird, wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEe = >
EEEEE JAngezeigter NameRWeLlETR

— Den Namen durch Auswahlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

6 Der Name ist festgelegt.

12.2.2. Geratestandort eingeben
Der eingegebene Ort wird auf allen an biS angeschlossenen
Anzeigegeraten (z. B. Communicator-Software) angezeigt.

Zur Eingabe des geographischen Standorts des Gerats wie folgt
vorgehen:

ElAllgemeine EinstellungenEEEEr= e
----3 (@Jgi wahlen.

— Den Ort durch Auswéhlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

0’ Der Standort ist festgelegt.

12.2.3. Geratebeschreibung eingeben

Mit der Beschreibung kann dieses Gerat genau identifiziert
werden. Zur Eingabe einer Beschreibung flr das Geréat wie folgt
vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEE-= R
EREEE gBeschreibungfZLIER

— Die Beschreibung (max. 19 Zeichen) durch Auswahlen und
Bestéatigen jedes Zeichens eingeben.

6 Die Beschreibung ist festgelegt.
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Erweiterte Parameter zur Gerate-
identifizierung auf buS oder einem
CANopen-Bus

12.3.

12.3.1. Eindeutigen Geratenamen eingeben

nur andern, wenn 2 Gerate mit dem gleichen Namen
an bUsS oder auf einem CANopen-Bus angeschlossen
sind.

e Wenn der Parameter [Sle CIIsIACEIEIEREINRE des

Gerats geandert wird, verlieren die Teilnehmer auf biS
oder auf einem CANopen-Bus die Verbindung zum
Gerat. Die Verbindung zwischen den Teilnehmern muss
dann erneut hergestellt werden.

@ e Den Parameter (Sl EINEETETERENGE eines Gerats

Der [Slgle 0o [CRETTENEN EIY(E wird von den an buS oder an

einen CANopen-Bus angeschlossenen Teilnehmern verwendet.

Zum Andern des Parameters [Sl[ T RMC I E N1 wie folgt

vorgehen:
M Allgemeine Einstellungen ik aParamete
ERREL JFrweitertBEEEE dFindeutiger GeratenamefWelLllElaR

— Den Namen durch Auswahlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

Qj Der eindeutige Name ist festgelegt.
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12.3.2. Ubertragungsgeschwindigkeit des
Gerats andern

Die Ubertragungsgeschwindigkeit fiir die Kommunikation auf
dem Feldbus (sowohl bilS als auch CANopen) muss fir alle Teil-
nehmer auf dem Feldbus dieselbe sein.

StandardmaBig betragt die Ubertragungsgeschwindigkeit des
Gerats 500 kBit/s. Diese Ubertragungsgeschwindigkeit ist flir
eine maximale Kabelldnge von 50 m geeignet.

Bei langeren Kabeln die Ubertragungsgeschwindigkeit aller Teil-
nehmer verringern.

Zum Andern der Ubertragungsgeschwindigkeit des Geréts wie
folgt vorgehen:

Allgemeine EinstellungenimbaParameterEEEEe =
EEEEE JiErweitertEEErs giBaudratef1alTaB

— Die Ubertragungsgeschwindigkeit wéhlen.

-

Qj Die Ubertragungsgeschwindigkeit des Gerats ist gedndert.
Damit die gednderte Ubertragungsgeschwindigkeit ibernommen
wird, das Gerat neu starten.
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12.3.3. Gerateadresse auf einem CANopen-
Feldbus andern

Die Adresse des Gerats wird von biS und vom CANopen-
Feldbus verwendet, an die das Gerat angeschlossen werden
kann.

e Wenn das Gerat an biS angeschlossen ist, adressiert biS das
Gerat automatisch. Die Standardadresse des Gerats an bisS ist
30.

e Wenn das Gerat an einen CANopen-Feldbus angeschlossen
ist, werden die Adressen nicht automatisch eingestellt.

— Es muss sichergestellt werden, dass jeder an den CANopen-
Feldbus angeschlossene Kommunikationsteilnehmer ein-
schlieBlich des Gerats eine eigene Adresse hat.

Wenn das an einen CANopen-Feldbus angeschlossene Gerat
und ein weiterer an den Feldbus angeschlossener Kommunika-
tionsteilnehmer dieselbe Adresse haben, muss die Adresse des
Gerats wie folgt gedndert werden:

Allgemeine EinstellungengEEEs dParamete rigeEEe 4
blUSEEERE dErweitertEEEEE JFeste CANopen-Adresse

— Die Adresse des Gerats andern. Sicherstellen, dass eine
Adresse eingegeben wird, die am selben CANopen-Feldbus
nicht schon verwendet wird.

0’ Die Adresse des Geréts ist gedndert.

— Das Gerat neu starten, damit die neue Adresse berlcksichtigt
wird.

12.3.4. Digitale Kommunikation fur buS oder
ein CANopen-Feldbus einstellen

StandardmaBig ist der Betriebsmodus der digitalen Kommu-
nikation auf eingestellt und die Prozessmesswerte (PDO,
process data objects) werden nicht Uber einen angeschlossenen
Feldbus Gbermittelt.

Die anderen Betriebsmodi der digitalen Kommunikation sind

W 2dCANopen!

Wenn das Geréat an buS oder an einen CANopen-Bus ange-
schlossen ist, den Betriebsmodus der digitalen Kommunikation
wie folgt andern:

Allgemeine Einstellungen it aiParameteEEEEE=
EEEEE JErweitertEEEEE giBusmodusiieELllEih

— [iE oder G wahlen.

— Das Gerat neu starten.

-

g Der Betriebsmodus der digitalen Kommunikation ist buS oder
CANopen.

6 Wenn die digitale Kommunikation auf ,,biS“ eingestellt ist,

wird der @AWV INESIENIE auf SISEEIe S olSIENN gesetzt (siehe

Kapitel 13.2) und die PDO werden an biS Ubermittelt.
6 Wenn der Betriebsmodus der digitalen Kommunikation

CANopen ist, wird der [T Mol CIIE auf gesetzt

(siehe Kapitel 13.2), bis der CANopen-Netzwerkmaster das Gerat
auf schaltet.

— Um die Ubermittlung von Prozessmessdaten (PDO) tiber biiS
oder einen CANopen-Feldbus zu stoppen, siehe Kapitel 12.3.5.

0.20
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12.3.5. Senden gemessener Prozessdaten
(PDOs) an buS oder den CANopen-
Feldbus stoppen

Wenn das Gerat an bUS oder einen CANopen-Feldbus ange-

schlossen und auf oder auf [ \[¥4 ein-

gestellt ist, die Ubermittlung der PDO (iber b{iS oder den
CANopen-Feldbus voriibergehend gestoppt werden soll, wie
folgt vorgehen:

Allgemeine EinstellungenitbaParameterBEEEEhiS
ERREE dErweitertEEEEE gBusmodusiielgllsieR

— [EFLEEEEL wahlen.

— Das Geréat neu starten.

VIsMICANopen-StatusR I LT eingestellt und die

PDO werden nicht Uber biS oder tiber den CANopen-Feldbus
Ubermittelt.

-

6 Die Kommunikation mit der Software Burkert Communicator
ist weiterhin funktionsféhig.
— Um die Ubermittlung von Prozessmessdaten (PDO) liber

bUS oder einen CANopen-Feldbus zu aktivieren, siehe
Kapitel 12.3.4.

48 deutsch

12.4. Versorgungsspannung oder
Geratetemperatur Uberwachen

Die Versorgungsspannung und die interne Temperatur des Geréts

werden Uberwacht.

Ein Uberwachter Wert kann sein:

* im normalen Betriebsbereich.

e im Warnbereich,

¢ im Fehlerbereich.

Es werden 4 Grenzwerte eingestellt, 2 Fehlergrenzen und 2 Warn-
grenzen. Die Fehlergrenzen kénnen nur abgelesen werden, aber
die Warngrenzen kdnnen eingestellt werden.

Abb. 12, Seite 37 erldutert, wie das Gerét reagiert, wenn der
Uberwachte Wert in einen anderen Bereich eintritt (zum Beispiel
vom Normalbereich in den Warnbereich). Die Reaktionszeit hangt
vom Hysteresewert ab, sowie davon, ob der Uberwachte Wert
steigt oder sinkt.
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12.4.1. Die 2 Fehlergrenzwerte ablesen

Zum Ablesen der Grenzwerte, innerhalb derer sich die Versor-
gungsspannung des Geréts befinden sollte, wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEE = R
AlarmgrenzenfV1all=Tg8

e aVersorgungsspannungfelelZldGeratetemperaturfiELl=H

— ([FEEIRE =Yy oder [FEIWETRIRIEY wahlen.

12.4.2. Die 2 Warngrenzen andern

Zum Andern der Warngrenze der Versorgungsspannung oder der
Geratetemperatur wie folgt vorgehen:

A llgemeine EinstellungenEEEEE dParametergEEEE 4
Alarmgrenzenfi1ll=Te8

e lVersorgungsspannungfelelSldGeratetemperaturfiELl=H

=l Varnung UberfeleEl@Warnung unterfzlll=leR

— Die Warngrenzen einstellen.

6 Die Warngrenzen sind geéndert.

12.4.3. Den Hysteresewert ablesen

Zum Ablesen des Hysteresewerts wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEE = Rt
AlarmgrenzenfW1ll]gH

e VersorgungsspannungfeleEldGeratetemperaturfiELlElh

— [EVEEEEE wahlen.

12.5. Diagnosefunktionen aktivieren

Q WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBer Bedienung

Eine nicht sachgemaBe Einstellung kann zu Verletzungen sowie
Schéaden am Gerat und seiner Umgebung fiihren.

» Das fiir die Einstellung zusténdige Personal muss den Inhalt
der Bedienungsanleitung gelesen und verstanden haben.

» Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die
bestimmungsgemaBe Verwendung.

» Das Gerat/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes
Personal bedient werden.

StandardmaBig sind alle Diagnoseereignisse fir den Prozess, die
Elektronik und den Sensor, die Meldungen fiir die Uberwachung
der Prozesswerte (z. B. den Durchfluss) und die Meldungen fur
Gerateprobleme deaktiviert.
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Wenn die Diagnosefunktionen des Gerats aktiv sind, kdnnen sie
wie folgt deaktiviert werden:

— Die Uberwachung der gewiinschten Prozesswerte aktivieren.
Siehe Kapitel 9.2.2 oder Kapitel 9.3.1.

mAllgemeine EinstellungenEEEE = ----» Dff%
(e[leX:1= wahlen.

— Die angezeigte Meldung lesen.
— X wahlen.
— Das Gerét neu starten.

6 Die erforderlichen Diagnosefunktionen sind aktiv.

12.6. Alle Diagnosefunktionen
deaktivieren

StandardmaBig sind alle Diagnoseereignisse fur den Prozess, die

Elektronik und den Sensor, die Meldungen flr die Uberwachung

der Prozesswerte (z. B. den Durchfluss) und die Meldungen flr
Gerateprobleme deaktiviert.

Zum Deaktivieren der Diagnosefunktionen wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEEEIParameteREEEEADia-|
(e[aleX:1= wahlen.

— Die angezeigte Meldung lesen.

— [ wahlen.

— Das Gerat neu starten.

@’ Alle Diagnosefunktionen sind deaktiviert.
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12.7. PDOs konfigurieren

12.7.1. Ubertragungszeit zwischen 2 Werten
eines PDO einstellen

Bei den Prozessdatenobjekten (PDO) handelt es sich um zyk-

lische Daten, die vom Produkt an die anderen Teilnehmer des

Feldbusses gesendet oder vom Produkt von anderen Teil-
nehmern des Feldbusses empfangen werden.

Die Ubertragungszeit zwischen 2 Werten eines PDO wird durch
die 2 folgenden Parameter beschrieben:

e Der Wert des Parameters ist die Zeit, nach der
das Produkt den Wert desselben PDO sendet, auch wenn sich
der Wert nicht geéndert hat. Dies ermdglicht eine periodische
Ubertragung des PDO.

e Der Wert des Parameters [[glalle]igZ4=1ii ist die Mindestzeit zwi-
schen dem Senden von 2 verschiedenen PDOs.

12.7.2. Alle PDOs auf ihre Standardwerte
zurucksetzen

Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene [[fEEEEN] ist.
Siehe Kapitel 8.4.

mAllgemeine EinstellungenBEEEE = wahlen.
- DO-KonfigurationfWelal[EeH
=g \uf Standardwerte zurlicksetzenfUEGIE R

6 Alle PDOs sind auf ihre Standardwerte zuriickgesetzt.
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13. [ N N UNGEN
SIDTACNOSE

— SEQEeIgPPP] wahlen.
BlAllgemeine EinstellungenEEEEr= wahlen.

Einstellung

Geratestatus|

Anzeige Geratestatusinformation

i

etriebsdaue
etriebsdauer seit letztem Neustart

o]

eratetemperatu

ersorgungsspannung

tromaufnahme

pannungsabfalle

eratestartzéhle

ktuelle Systemzeift

mpfangsfehler]

mpfangsfehler max.

endefehle

ofofmimipd > STOf2[ ORI STO

N o =

s HHEHE
(2]

s JEHHE R

O n P

C: Ko :

w D E

’ o

» o )

— >0 -

Q (0] (=g

g % 2

e o

z H

i} o

3

Q

=

o

3

endefehler max.

Einstellung
Logbuch Anzeige Ereignisprotokoll

13.1. Geratestatusinformationen
auslesen

Das Gerat ermdglicht das Auslesen folgender

Geratestatusinformationen:

o SFNIE[EY oo EWEYy: Zeit in s seit dem ersten Einschalten des
Geréts.

(lMBetriebszeitraum seit dem letzten Neustarti4 | MIsEEI=1

dem letzten Neustart des Gerats.
o ey vom Gerit gemessene Temperatur.
o B Ete]: aktuelle Versorgungsspannung .
o MR ey aktueller Stromverbrauch des

Gerats in A.

o STENNIEEIENLE: Anzahl der Spannungsabfélle seit dem
letzten Neustart.

o IWAIEVARIEIEE: vom Gerdt gemessene Mindest- und
Hochstwerte der Temperatur und Versorgungsspannung.

o [eTIEIEH ElgP£ 1Y) Anzahl der vom Geréat durchgefiihrten
Neustarts.

o \WETA EE B o I CIESI EVIE: zeigt an, ob ein Gerét verflgbar ist,

auf das der Speicher Ubertragen werden kénnte.

o INRUE RS EgrAsNi: aktuelles Datum.
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13.2. buS-Statusinformationen auslesen

Das Gerat ermdglicht das Auslesen folgender
blS-Statusinformationen:

o [Tl SERIET: Anzahl der Empfangsfehler

o [FNIgERlBENEANEYE: Maximale Anzahl an Empfangsfehlern
seit dem letzten Zurlicksetzen der Max-Fehler-Z&hler

o RINle[S{=01[E15: Anzahl der Sendefehler
o SENGESELGIEIANEYVE: Maximale Anzahl an Sendefehlern seit dem
letzten Zurlicksetzen der Max-Fehler-Zahler

LBCANopen-Status}

- Wenn der CANopen-Status [ oo EIET ist, werden die
PDO an buS Ubermittelt.

- Wenn der CANopen-Status (vor betriebsbereit) ist,
werden die PDO nicht tber buS oder tiber den CANopen-
Feldbus Ubermittelt und in der Meldungstibersicht wird eine
Meldung erzeugt. Zum Beispiel ist der ,Pre-Op“-Status
aktiv, wenn der Busmodus auf eingestellt ist
(siehe Kapitel 12.3.4).
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13.3. Fehlerzahler zuriicksetzen

Durch Ausfuhren des Assistenten zum Zurticksetzen des Fehler-
zéhlers setzt das Gerat die maximale Anzahl an Empfangsfehlern
und die maximale Anzahl an Ubertragungsfehlern zurtick.

13.4. Erzeugte Ereignisse auslesen

Um die Ereignisse im Zusammenhang mit dem Produkt auszu-
lesen, wie folgt vorgehen:

Bl Allgemeine EinstellungenGEEEr wahlen.
—  [MeJe]o]i[ely| wahlen.

6 Es werden die produktbezogenen Ereignisse angezeigt.

Die Ereignisse werden auf dem Bildschirm angezeigt.

Tabelle 6 zeigt die vorhandenen Ereignistypen und die ihnen
zugeordneten Symbole an.
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Tabelle 6:

Beschreibung der Symbole

Symbol

Status

Beschreibung

Ausfall, Fehler oder
Stérung

Funktionsstérung

Funktionskontrolle

Laufende Vorgénge am Gerat. Zum Beispiel die Simulation von Messwerten.

AuBerhalb der Spezifikation

Mindestens einer der Uberwachten Parameter liegt auBerhalb seiner Gberwachten
Grenzwerte.

Wartung erforderlich

Das Gerét ist im Regelbetrieb, seine Funktion ist aber kurzzeitig eingeschrénkt.
— Die erforderlichen Wartungsarbeiten durchfiihren.

Die Diagnose ist aktiv und
es wurde kein Diagnose-
ereignis erzeugt.

Status@nderungen werden farblich angezeigt.

Meldungen werden aufgefiihrt und mdglicherweise Uber einen angeschlossenen
Feldbus Ubertragen.

OO &®><4@®

Diagnose inaktiv

Statuszusténde werden nicht angezeigt.

Meldungen werden weder aufgeflihrt noch Uber einen angeschlossenen Feldbus
Ubertragen.

Eine detaillierte Beschreibung der im Logbuch gespeicherten Ereignisse und deren Handhabung enthélt das Kapitel 17.

0.20
deutsch 53



5- - k t Typ 8222 ELEMENT neutrino
FLU.!ZIQE:ROLseVST[MS Allgemeine Einstellungen — Wartung
14. A VIEIN N UN \ Parameter Beschreibung

- IW‘! '.! I U | .‘ ‘Q

- - Versionsnummer des
5 TS, Produkttreibers
— BEGe PP wahlen. Gerate-

mAllgemeine EinstellungenEEEE = wahlen. reibe (Fal:lTpv;aere- Eg)glﬁ:sei‘;;:grimer
— [CEEEI eI el wahlen. Das MenU zeigt nur schreib- . .
geschutzte Werte an. Tabelle 7 zeigt die Werte an. m Pfad zur Treiberdate

Hardware-
Tabelle 7: Beschreibung der Parameter Version
Parameter Beschreibung Mess-
Ident. numbe Artikelnummer platine Firmware- Sensorinformationen
Version

eriennumme Produktseriennummer

irmware-ldentnumme Ikeinummer der date

Produkt-Software
Artikelnummer der

irmware-Version Produkt-Software 14.1. Das Gerat neu starten.
buS-Version buS-Versionsnummer — Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene ist.
Versionsnummer der Siehe Kapitel 8.4.

ardware-Version

Produkt-Hardware M Allgemeine EinstellungenEEEEE = wahlen.
rodukttyp| Art des Produkts W Gerit zuriicksetzenBEEEE = wahlen.

Manufacture date Produktfertigungsdatum — Um den Vorgang abzubrechen, wahlen.
EDS-Version EDS-Versionsnummer — Um das Gerat neu zu starten, wahlen.

@’ Das Geréat wird neu gestartet.

AAN 000593970 D : : igegeben) _printed: 25.10.2023
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14.2. Gerat auf die Werkseinstellungen
zuriuicksetzen

Zum Zurilicksetzen aller Einstellungen des Geréts auf die Werks-
einstellungen wie folgt vorgehen:

— Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene [[fEFEUETEN ist.

Siehe Kapitel 8.4.
=Allgemeine EinstellungenBEEEE = wahlen.
e llGerat zuriicksetzenEEEEE AGerat auf Werkseinstellung

zurticksetzenfWeELl =R

— Um den Vorgang abzubrechen, wahlen.
— Um das Gerat auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen,

wihlen.

Y Das Geréat wird neu gestartet auf alle Werkseinstellungen
zurlickgesetzt.

15. PROZESSDATENOBJEKTE

Die Teilnehmer an biS oder an einem CANopen-Feldbus nutzen
Prozessdatenobjekte (PDOs) zur Kommunikation der zyklischen
Daten.

15.1. Ubertragene PDOs

Eine Beschreibung der vom Geréat Ubertragenen PDOs enthalt
Tabelle 8. Eine ausfuhrliche Beschreibung der PDO3-Struktur
enthalt Kapitel 15.2.

Tabelle 8: Vom Gerét libertragene PDOs
Nummer Name Index Datentyp Unit SI Bereich
Temperatur 0x2500 REAL32 K 253...398 K
PDO1
Leitfahigkeit 0x2501 REAL32 S/m 0...10 S/m
PDO2 Resistivitat 0x2503 REAL32 Ohm.m | 0...2000000
TDS 0x2502 REAL32 g/l 0...100
PDO3 |NAMUR-Status| 0x2509 | UNSIGNEDS8 -

15.2. Struktur von PDO3

PDO3 verwendet 1 Byte. PDO3 zeigt den NAMUR-Status des
Gerats an (Tabelle 9).
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Tabelle 9: Statusanzeige geméaB NAMUR NE 107, Ausgabe 2006-06-12
Farbe geman Dezimalwert Diagnoseereignis gemaB  Bedeutung
NE 107 von PDOS (fir NE 107
eine SPS)
Rot 5 Ausfall, Fehler oder Aufgrund einer Funktionsstérung im Geréat oder seiner Peripherie
Stdrung kénnen die Messwerte unglltig sein.

Orange 4 Funktionskontrolle Laufende Arbeiten am Gerét (zum Beispiel Uberpriifung des korrek-
ten Verhaltens der Ausgange durch Simulation von Messwerten);
das Ausgangssignal ist temporér ungiiltig (z. B. eingefroren).

Gelb 3 AuBerhalb der Die Umgebungs- oder Prozessbedingungen des Gerats liegen

Spezifikation auBerhalb der zuldssigen Bereiche.
Gerateinterne Diagnosen weisen auf Probleme im Geréat oder der
Prozesseigenschaften hin.

Blau 2 Wartung erforderlich Das Gerét ist weiterhin im Messbetrieb, jedoch ist eine Funktion

vorUbergehend eingeschrankt.

— Die erforderlichen Wartungsarbeiten durchfiihren.
Grin 1 - Die Diagnose ist aktiv und es wurde kein Diagnoseereignis erzeugt.
WeiB 0 - Diagnose ist inaktiv.
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WARTUNG

fz WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Wartung.

» Wartungsarbeiten diirfen nur durch autorisiertes Fachperso-
nal und mit geeignetem Werkzeug durchgefiihrt werden.

» Nach jedem Eingriff an der Anlage einen kontrollierten Wie-
deranlauf gewahrleisten.

16.1. Das Gerat reinigen.

e Beim Reinigen des Leitféhigkeitssensors darauf
achten, die Oberflache nicht zu zerkratzen.

¢ Den Leitfahigkeitssensor trocken lagern.

Das Gerat mit einem Tuch oder Lappen reinigen, mit Wasser
oder mit einem Reinigungsmittel befeuchtet ist, das sich mit den
Werkstoffen des Geréts vertragt.

— RegelmaBig Uberpriifen, ob der Leitfahigkeitssensor ver-
schmutzt ist, und bei Bedarf mit einem kompatiblen Produkt
reinigen.

Fir weitere Informationen bitte den Blirkert-Lieferanten
kontaktieren.

17. FEHLERBEHEBUNG
Meldungen kénnen nur generiert werden, wenn die Diagnose
aktiviert ist. Siehe Kapitel 12.5.

Beim Erzeugen einer Meldung werden folgende Aktionen
ausgefuhrt:

e Die Meldungen werden in das Logbuch geschrieben.

¢ Die Statusanzeige &ndert ihre Farbe und ihren Zustand entspre-
chend der NAMUR-Empfehlung NE 107. Siehe Kapitel 15.2.

— Um die Meldung zu lesen, das Logbuch &ffnen. Siehe
Kapitel 13.4.

17.1. Meldungen ®. Ausfall, Fehler oder
Stérung

— Wenn die am Gerét angezeigte Meldung nicht in der Bedie-
nungsanleitung erklart ist, Burkert kontaktieren.

2% I R Y/ [=[e DI Wb US ist nicht betriebsbereit
Geratestatus-
symbol ‘

Mégliche Ursache | Unbekannte Ursache
MaBnahme — Gerét neu starten.

— Wenn die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Gerat an Burkert zurlickschicken.
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17.1.2. Meldung LB EUREIRVETE EIET)

17.1.5. Meldung gl EIel =N el e iGN e [gle]

— Wenn die Meldung weiterhin angezeigt

wird, Gerat an Bulrkert zurtickschicken.

17.1.3. Meldung |En = et g

Geratestatus-

symbol ‘

Mogliche Ursache |Unbekannte Ursache
MaBnahme — Gerat neu starten.

— Wenn die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Gerat an Burkert zurtickschicken.

Geratestatus- Geratestatus-

symbol ‘ symbol ‘

Mogliche Ursache |Unbekannte Ursache Mégliche Ursache | Der Leitfahigkeitswert der Wasserprobe
MaBnahme —s Gerit neu starten. liegt unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Leitfahig-
keitswerts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

17.1.6. Meldung gl EIe XENE e Gl ATl pleldy]

17.1.4. Meldung SEREIRE el ale (Vg le AT [o1 =10

Geratestatus-
symbol

Mégliche Ursache

Der Leitfahigkeitswert der Wasserprobe
liegt Uber dem eingestellten Grenzwert.
Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Leitfahig-
keitswerts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprtfen.

Geratestatus-

symbol ‘

Mégliche Ursache |Unbekannte Ursache
MaBnahme — Gerat neu starten.

— Wenn die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Gerat an Birkert zurtickschicken.

deutsch
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17.1.7. Meldung gl EeEN o1 @AV N [[=e [§e]

17.1.9. Meldung [N e [§[e]

Geratestatus-
symbol

Geratestatus-
symbol

Modgliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

Mdgliche Ursache

Der TDS-Wert der Referenzelektrode liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des TDS-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.1.8. Meldung [FlEIeE o= T @AV R [ofe]))

17.1.10. Meldung [ CIeIP AN gleledy)

Geratestatus-
symbol

Geratestatus-
symbol

Mogliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

Mdgliche Ursache

Der TDS-Wert der Referenzelektrode liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des TDS-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprtfen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprtifen.
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17.1.11. Meldung [l aEREOIEFATR e [gle|

Geratestatus-
symbol

Mégliche Ursache

Die Resistivitat der Messzelle liegt unter
dem eingestellten Grenzwert.
Die Meldung kann nur angezeigt werden,

wenn die Uberwachung der Resistivitat
konfiguriert und aktiviert wurde.

17.2.

Meldung ¥ Funktionskontrolle

— Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der Bedie-
nungsanleitung erklart ist, Burkert kontaktieren.

17.2.1. Meldung SiinlVlEle]gETpglele [FERETILY

Geratestatus-
symbol

Vv

MaBnahme

— Den Prozess Uberprifen.

17.1.12. Meldung [T S EETE I E 1 4T] Tolel))

Geratestatus-
symbol

Mégliche Ursache

Das korrekte Verhalten des Systems oder
Geréts wird Uberprift.

MaBnahme

— Wenn die Uberpriifung des System-
oder Gerateverhaltens beendet ist, den

Parameter --o-

auf [YE einstellen.

Mégliche Ursache

Die Resistivitat der Messzelle liegt Uber
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Resistivitat
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

deutsch
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17.3.

Meldung &: AuBerhalb der

Spezifikation

— Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der Bedie-
nungsanleitung erklart ist, Burkert kontaktieren.

17.3.1. Meldung

arnung: Leitfahigkeit zu niedrig

Geratestatus-
symbol

&

Mdgliche Ursache

Der Leitfahigkeitswert der Wasserprobe
liegt unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Leitfahigkeit
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.3.2. Meldung \VET e B XTI 1CTiATN g [ole]))

Geratestatus-
symbol

&

Mdgliche Ursache

Der Leitfahigkeitswert der Wasserprobe
liegt Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,

wenn die Uberwachung der Leitfahigkeit
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.3.3. Meldung \VET e B ] I @ATN o [[=Ye [gfe]

Geratestatus-
symbol

&

Mdgliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.3.4. Meldung \\VE e B LT TgrATH le)ely)

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.
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17.3.5. Meldung \VEIG e BRI R AN I=Te [gle]

17.3.7. Meldung

arnung: Resistivitat zu niedrig

Geratestatus-
symbol

&

Geratestatus-
symbol

&

Mdgliche Ursache

Der TDS-Wert der Referenzelektrode liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des TDS-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

Mégliche Ursache

Die Resistivitat der Messzelle liegt unter
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Resistivitat
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.3.6. Meldung |\EIV B IPEFATN lelely

17.3.8. Meldung \VEG R EEEIIE 1A N loledy)

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Der TDS-Wert der Referenzelektrode liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des TDS-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Die Resistivitat der Messzelle liegt tUber
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Resistivitat
konfiguriert und aktiviert wurde.

deutsch

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.
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17.4. Meldung ®: Wartung erforderlich

— Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der Bedie-
nungsanleitung erklart ist, Burkert kontaktieren.

17.4.1. Meldung [(ElllJiEI ETl el ofe [T =YY

Geratestatus- .
symbol
Mégliche Ursache | e Das Kalibrierungsdatum ist tberféllig.
MaBnahme — Das Geréat kalibrieren. Siehe
Kapitel 11.2.

ERSATZTEILE UND ZUBEHOR

fz VORSICHT

Verletzungs- und/oder Sachschadengefahr durch Ver-

wendung ungeeigneter Teile.

Falsches Zubehoér und ungeeignete Ersatzteile kénnen Ver-
letzungen und Schaden am Gerat und dessen Umgebung

verursachen.

> Nur Originalzubehér sowie Originalersatzteile von Birkert
verwenden.

Ersatzteil Artikelnummer

EPDM-Dichtung fir G 561955

3/4"-AuBengewinde-Leitfahigkeitssensor

EPDM-Dichtung fur die Dichtheit zwischen 561752

Deckel und Gehause

Zubehor Artikelnummer
Kalibrierl6sung, 300 ml, 5 uS 440015
Kalibrierlésung, 300 ml, 15 uS 440016
Kalibrierlésung, 300 ml, 100 pS 440017
Kalibrierlésung, 300 ml, 706 uS 440018
Kalibrierl6sung, 300 ml, 1413 pS 440019
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19. VERPACKUNG, TRANSPORT 21. ENTSORGUNG
ACHTUNG Umweltgerechte Entsorgung
Transportschéden > Nationale Vorschriften bezlglich Entsorgung und
Unzureichend geschiitzte Gerate kénnen beim Transport Umwelt beachten.
beschadigt werden. > Elektrische und elektronische Geréte separat sam-
» Gerit vor Nasse und Schmutz geschiitzt in einer stoBfesten meln und speziell entsorgen.
Verpackung transportieren. Weitere Informationen unter country.burkert.com
» Eine Uber- bzw. Unterschreitung der zuldssigen Lagertempe-
ratur vermeiden.

» Elektrische Schnittstellen mit Schutzkappen vor Beschadi-
gungen schutzen.

20. LAGERUNG

ACHTUNG

Falsche Lagerung kann Schaden am Geréat verursachen.
» Das Gerat trocken und staubfrei lagern.
» Lagertemperatur —10...+60 °C.

ion: a : elease eigegeben) printed: 25.10.2023
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