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Zu dieser Anleitung

1. ZU DIESER ANLEITUNG

Die Anleitung ist ein wichtiger Bestandteil des Produkts und fihrt
den Benutzer zur sicheren Installation und zum sicheren Betrieb.
Die Hinweise und Anweisungen dieser Anleitung sind verbindlich
fur die Verwendung des Produkts.

¢ Sicherheitskapitel vor der ersten Verwendung des Produkts
vollstandig lesen und beachten.

e Vor Arbeiten am Produkt zusétzlich die jeweiligen Abschnitte
der Anleitung lesen und die Anweisungen befolgen.

¢ Anleitung zum Nachschlagen aufbewahren und an nachfol-
gende Benutzer weitergeben.

¢ Bei Fragen die Burkert Vertriebsniederlassung kontaktieren.

E[ﬂ Weitere produktbezogene Informationen unter
country.burkert.com.

1.1. Hersteller

Biirkert SAS
20 Rue du Giessen
F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Die Kontaktadressen sind unter country.burkert.com unter
~Kontakt” aufgefliihrt.

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Verwendete Symbole

1.2.
A GEFAHR

Warnt vor einer Gefahr, die zu Tod oder schweren Verlet-
zungen fihrt.

f} WARNUNG

Warnt vor einer Gefahr, die zu Tod oder schweren Verlet-
zungen fiihren kann.

A VORSICHT

Warnt vor einer Gefahr, die zu leichten Verletzungen fiihren kann.

ACHTUNG

Warnt vor Sachschaden am Produkt oder in der Anlage.

Markiert wichtige Zusatzinformationen, Tipps und
Empfehlungen.

E[ﬂ Verweist auf Informationen in dieser Anleitung oder in
anderen Dokumentationen.

» Markiert eine Anweisung zur Risikovermeidung.
— Markiert einen auszufiihrenden Arbeitsschritt.

6 Markiert das Ergebnis einer bestimmten Anweisung.
VI Markiert einen Software-Text.

7
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Sicherheitshinweise

1.3.

Die Begriffe und Abkirzungen in dieser Anleitung beziehen sich auf
die folgenden Definitionen.

Gerat Typ 8222 ELEMENT neutrino.

Begriffe und Abklrzungen

2. SICHERHEITSHINWEISE

2.1. Bestimmungsgemane Verwendung

Bei nicht bestimmungsgeméaBem Einsatz dieses Gerats
kénnen Gefahren fiir Personen, Anlagen in der Umgebung
und die Umwelt entstehen.

Das Gerat darf nur zur Messung der Leitfahigkeit einer Flis-
sigkeit eingesetzt werden.

» Fur den Einsatz sind die in den Vertragsdokumenten und der
Bedienungsanleitung spezifizierten zulassigen Daten, Inbetrieb-
nahme- und Einsatzbedingungen zu beachten.

» Das Gerat nicht fiir Sicherheitsanwendungen einsetzen.

» Auf sachgerechte Lagerung, Transport, Installation und Bedi-
enung des Gerats achten.

» Das Geréat nur in einwandfreiem Zustand betreiben.
» Das Gerat nur bestimmungsgemanB einsetzen.

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

2.2.

Diese Sicherheitshinweise beriicksichtigen keine Eventualitéten
oder Vorkommnisse, die wahrend der Installation, Verwendung
und Wartung des Produkts auftreten kénnen.

Der Betreiber ist daftir verantwortlich, dass die ortlichen Sicherheits-
bestimmungen, auch in Bezug auf das Personal, eingehalten werden.

YA

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Wenn das Gerét in einer nassen Umgebung oder zur
AuBenanwendung vorgesehen ist, die maximale Betriebss-
pannung auf 35 V DC einschréanken.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét die Spannung fur alle Leiter
abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Jedes am Gerat angeschlossene Instrument muss
gegenlber dem elektrischen Stromnetz gemaB der Norm
UL/EN 61010-1 doppelt isoliert sein.

> Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmun-
gen fir elektrische Gerate beachten.

Verletzungsgefahr durch Druck in Anlage.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét FlUssigkeitszirkulation
stoppen, Druck abschalten und Rohrleitung leeren.

» Vor Arbeiten an Anlage sicherstellen, dass die Rohrleitung
nicht mehr unter Druck ist.

Sicherheitshinweise

» Die Abhéngigkeit zwischen Mediumsdruck und Medium-
stemperatur berticksichtigen.
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Sicherheitshinweise

f} WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unsachgeméBe Montage.

» Wartungsarbeiten dirfen nur von qualifizierten Fachkréaften
und mit geeignetem Werkzeug durchgefiihrt werden.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf.

» Anlage vor unbeabsichtigtem Betéatigen sichern.

» Nach jedem Eingriff am Gerét einen kontrollierten Wiederan-
lauf gewahrleisten.

A\

Verbrennungsgefahr durch hohe Mediumstemperaturen.

» Bei der Handhabung des Geréats Schutzhandschuhe
verwenden.

» Vor Offnen der Rohrleitung Mediumszirkulation stoppen und
Rohrleitung leeren.

» Vor Offnen der Rohrleitung sicherstellen, dass die Rohrlei-
tung komplett leer ist.

Verletzungsgefahr aufgrund der Art des Mediums.

» Bei Verwendung geféhrlicher Medien die Angaben auf dem
Sicherheitsdatenblatt und die geltenden Unfallverhiitungs-
vorschriften beachten.

burkert
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JAN

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen folgende Hinweise beachten:

» Das Gerét nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen
einsetzen.

» Das Gerat nicht in einer Umgebung verwenden, die mit den
Geratewerkstoffen inkompatibel ist

» Keine Medien verwenden, die sich nicht mit den Geratewerk-
stoffen vertragt. Die Kompatibiltatstabelle ist auf unserer
Homepage verfligbar: country.burkert.com.

» Das Gerat nicht mechanisch belasten.
» Keine Veranderungen am Gerat vornehmen.

» Sicherstellen, dass die Anlage nicht unbeabsichtigt betatigt
werden kann.

AN

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen beachten:
> Installations- und Instandhaltungsarbeiten durfen nur von

autorisiertem Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durch-
gefuhrt werden.

» Nach einer Unterbrechung der elektrischen Versorgung ist
ein definierter oder kontrollierter Wiederanlauf des Prozesses
zu gewabhrleisten.

> Die allgemeinen Regeln der Technik einhalten.
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Produktbeschreibung

ACHTUNG

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente oder Baugruppen

Das Gerét enthalt elektronische Bauelemente, die empfindlich auf
elektrostatische Entladung (ESD) reagieren. Berlihrung mit elek-
trostatisch aufgeladenen Personen oder Gegenstanden gefahrdet
diese Bauelemente. Im schlimmsten Fall werden die Bauelemente
sofort zerstort oder fallen nach der Inbetriebnahme aus.

» Die Anforderungen nach EN 61340-5-1 beachten, um die
Méglichkeit eines Schadens durch schlagartige elektrostatische
Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden.

» Die elektronischen Bauelemente nicht bei anliegender Ver-
sorgungsspannung berihren.

3. PRODUKTBESCHREIBUNG

3.1. Produktaufbau

Das Gerét ist in folgenden Varianten erhéltlich:
e Geratevariante mit G 3/4-AuBengewinde-Leitféhigkeitssensor
* Gerdtevariante mit G 1 1/2-Uberwurfmutter

Der elektrische Anschluss erfolgt tiber einen 4-poligen oder

5-poligen M12-Stecker.

Das Gerat umfasst folgende Elemente:

e Ein Leitfahigkeitssensor mit 2 Elektroden, der die Fllssigkeit-
simpedanz in Ohm misst.

e Ein im Sondenhalter integrierter Pt 1000-Temperaturfihler, der
die Temperatur der Flussigkeit in Widerstand (in Q) umwandelt.
Der Pt 1000-Temperaturfihler ist im Leitféahigkeitssensor
integriert.

e Ein Erfassungs-/Konvertierungsmodul fiir gemessene physika-
lische Daten. Das Modul Gbernimmt folgende Aufgaben:

- Erfassung der in Ohm gemessenen Impedanz

- Umrechnung der gemessenen Impedanz in Leitféahigkeit-
seinheiten

- Erfassung des gemessenen Widerstands und Umrechnung
in Temperatur.

%AN 1000593970 DE VersiWasedﬁreigegeben) printed: 03.04.2025
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Produktbeschreibung

3.2.

Das Gerat kann tUber biS/CANopen oder [0-Link kommunizieren.
e Gerate mit Gehause aus PPS und M12-Stecker aus
@ PAG66 (siehe Kapitel 4.5) sind ausschlieBlich fiir den
Einsatz in 10-Link vorgesehen.

e Gerate mit Gehause aus Stahl und M12-Stecker aus
vernickeltem Messing (siehe Kapitel 4.5) kdnnen
entweder in |O-Link oder in bUS verwendet werden.

Geratedigitalausgang

Das Gerat schaltet je nach angeschlossenem Master automa-
tisch von blS auf IO-Link um.

Je nachdem, welcher Master am Gerat angeschlossen ist, blinkt
die Status-LED des Geréats beim Start orange:

e 4 Mal, wenn ein buS-Master angeschlossen ist
e 2 Mal, wenn ein I0-Link-Master angeschlossen ist.

AnschlieBend zeigt die Gerate-LED den NAMUR-Zustand des
Gerats an.

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025
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M12-Anschluss Gerate-LED

Gerategehduse

3.3. Leitfahigkeitssensor
Der Leitfahigkeitssensor ist fest mit dem Elektronikmodul ver-
bunden und kann nicht abgenommen werden.

An die Elektrodenanschlisse wird eine Wechselspannung
angelegt: Der gemessene Strom ist direkt proportional zur Leit-
féhigkeit der Flussigkeit.
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3.4. Typschild

1 2 3

Supply: 12-36V=Max 1W Output:I0-Link or bUS
14 tell: 0,01 Range B@5-20 pS/em— | 4
13 —— Fluid:16Bar Temp ...+50°C, P65-67 ——5

12 — S/N 1003 FDA L 6
11— BOXXXXXX AN wsCE  WA3AG)—7

10 9 8

~

Neutrino 15
CAN_H_— GND

L CAN_L 16
*
I0-Link port Class A CANshield V+

B222 Conductivity Meter
cia L-

burkert

Made in France

[ —n

Betriebsspannung

Leistungsaufnahme

Ausgangsart

Messbereich

IP-Schutzart

Mediumstemperatur

Herstellcode

Konformitdtskennzeichnung

Zertifizierung

SO |® N g~ N~

o

.Warnung: Bevor das Gerat verwendet wird, die in der
Bedienungsanleitung beschriebenen technischen Daten
berucksichtigen.

burkert
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11. Artikelnummer

12. Seriennummer

13. Nenndruck des Mediums

14. Konstante der Messzelle

15. Geratetyp und gemessene ProzessgroBe

16. Pin-Belegung des elektrischen Anschlusses

Abb. 1: Typschild des Geréts (Beispiel)
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Technische Daten

4. TECHNISCHE DATEN

41. Normen und Richtlinien

Das System entspricht den einschldgigen Harmonisierungs-
vorschriften der EU. Zudem erfillt es auch die Anforderungen der
Gesetze des Vereinigten Kdnigreichs.

In der jeweils aktuellen Fassung der EU-Konformitétserklarung

/ UK Declaration of Conformity findet man die harmonisierten
Normen, welche im Konformitatsbewertungsverfahren ange-
wandt wurden.

4.1.1. Einhaltung der Druckgeréaterichtlinie
» Sicherstellen, dass die Werkstoffe, aus denen das Gerat
besteht, mit dem Medium kompatibel sind.

» Sicherstellen, dass die Nennweite (DN) der Rohrleitung fiir das
Gerat geeignet ist.

» Nenndruck (PN) der FlUssigkeit fir das Gerat beachten. Der
Nenndruck (PN) ist vom Geratehersteller vorgegeben.

Das Gerat ist unter folgenden Bedingungen mit dem Artikel 4
Absatz 1 der Druckgeraterichtlinie 2014/68/EU konform:

burkert
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e Installation des Gerats an einer Rohrleitung (PS = maximal
zuldssiger Druck in bar, DN = Nennweite in mm)

Art des Fluids Bedingungen
Fluidgruppe 1, Artikel 4,
Absatz 1.c.i DN <25
Fluidgruppe 2, Artikel 4, DN < 32
Absatz 1.c.i oder PSxDN < 1000
Fluidgruppe 1, Artikel 4, DN < 25
Absatz 1.c.ii oder PSxDN < 2000
. . DN < 200

e 2 AT, oserp < 10

o oder PSxDN < 5000

e Gerat fir Anwendung in einem Behalter (PS = maximal zulés-
siger Druck in bar, V = Behéaltervolumen in L)

Art des Fluids

Bedingungen

Fluidgruppe 1, Artikel 4,
Absatz 1.a.i

V >1 und PSxV < 25
oder PS < 200

Fluidgruppe 2, Artikel 4,
Absatz 1.a.i

V >1 und PSxV < 50
oder PS < 1000

Fluidgruppe 1, Artikel 4,
Absatz 1.a.ii

V >1 und PSxV < 200
oder PS < 500

Fluidgruppe 2, Artikel 4,
Absatz 1.a.ii

V >10 und PSxV < 10000
oder PS < 1000

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025
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4.1.2. UL-Zertifizierung 4.2. Betriebsbedingungen
Die QQréte mit van:iablem Schllijssel PUO1 oder PUO2 sind UL- Umgebungstem- —10...460 °C
zertifiziert und erflllen auch die folgenden Normen:
peratur
* UL 61010-1 Luftfeuchtigkeit < 85 %, nicht kondensierend
* CAN/CSA-C22.2 n°61010-1 Betriebsbedingung | Dauerbetrieb
Identifikation am Gerat Zertifizierung Variabler Geratemobilitat Fest eingebaut
Schlissel Einsatz im Innenbereich und im AuBenbereich
“ UL-recognized PUO1 » Das Gerat vor elektromagnetischen
C us Storungen, UV-Bestrahlung und bei

Measuring
c @ us Equipment UL-listed PUO2
EXXXXXX

LISTED

AuBenanwendung vor Witterungsein-
flissen schitzen.

e |P-Schutzart
e NEMA-Schutzart

" nicht durch UL

e IEC / EN 60529: IP67 ¥ und IP65 "
e NEMA 250: 4X und 6P

Der passende Anschluss muss verk-
abelt und eingesteckt sein.

bewertet Der Deckel des Anschlusskastens
muss vollstandig festgezogen und ver-
riegelt sein.

Verschmutzungsgrad | Grad 2 gemaB UL/EN 61010-1

Einbaukategorie

Kategorie | gemaB UL/EN 61010-1

Maximale Hohe tber
dem Meer

2000 m

I¥I N 1000593970 DE VersiWasedﬁreigegeben) printed: 03.04.2025
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4.3.

Fluidische Daten

Prozessanschluss

e Geratevariante mit
G3/4-AuBengewinde-
Leitfahigkeitssensor

e Geratevariante mit
G1 1/2-Uberwurfmutter

e Halter mit G3/4-Innengewinde

e Typ S022 Halter oder Typ S022
Fitting

Mediumsdruck

e Geratevariante mit
G3/4-AuBengewinde-
Leitfahigkeitssensor

2 nicht durch UL
bewertet

° Gerétevgriante mit
G1 1/2-Uberwurfmutter

3 nicht durch UL
bewertet

PN16 2

Der Flissigkeitsdruck kann durch
den Werkstoff der Mutter und die
Flissigkeitstemperatur begrenzt
sein. Siehe Abb. 2 und Abb. 3.

PN16 9

Der Flussigkeitsdruck kann durch
die FlUssigkeitstemperatur, den
Werkstoff des Leitfahigkeitssen-
sorhalters und den Werkstoff des
verwendeten Fittings Typ S022
eingeschrankt sein. Siehe Abb. 2
Abb. 4 und Abb. 5.

e Geratevariante mit
G3/4-AuBengewinde-
Leitfahigkeitssensor

e (Geratevariante mit
G1 1/2-Uberwurfmutter

burkert
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Der Flussigkeitsdruck kann durch
den Werkstoff der Mutter und die
FlUssigkeitstemperatur begrenzt
sein. Siehe Abb. 2 und Abb. 3.

Der Flussigkeitsdruck kann durch
die FlUssigkeitstemperatur, den
Werkstoff des Leitféahigkeitssen-
sorhalters und den Werkstoff des
verwendeten Fittings Typ S022
eingeschrankt sein. Siehe Abb. 2,
Abb. 4 und Abb. 5

Messung der Leitfahigkeit
® Messbereich
e Interne Auflésung

¢ Genauigkeit ohne
Temperaturkompensation

e 0,05 uS/cm...10 mS/cm
e 1 nS/cm
e +3 % des Messwerts

Temperaturfiihler

Pt 1000 integriert im
Leitfahigkeitssensor

Temperaturmessung
e Messbereich
e Genauigkeit

e +20...+125°C
e +1°C

Mediumstemperatur

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025

Temperaturkompensation

e keine Kompensation
¢ Linearkompensation
e Kompensation gemaB einer

vorgegebenen Kurve: NaCl oder

Reinstwasser
e Referenztemperatur = 25 °C
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P (bar) P (psi)
[ 232
e \ 217.6
1a[CAD 203
13—— 188.6
12 B3I\ > 174
17 \ Y 159.6
10 145
9 130.6
8 \ 116
z \ 101.6
6 87
5 72.5
4 58
3 435
2 29
1 (1)4
07720 0 +20 +40 +60 +80 +100+120T eC)
A: mit PVDF-Uberwurfmutter- oder
G3/4-AuBengewinde-Leitfahigkeitssensor
B: mit PVC-Uberwurfmutter
Die Messungen wurden bei einer Umgebungstemperatur von 60 °C
durchgefihrt.

Abb. 2: Abhéngigkeit zwischen der Fllissigkeitstem-
peratur und dem Flissigkeitsdruck, Gerétevariante
mit PVC-Uberwurfmutter, Gerdtevariante mit
PVDF-Uberwurfmutter oder Geratevariante mit
G3/4-AuBengewinde-Leitfahigkeitssensor

P (bar) B P (psi)
16 232
15 L 15176
14 N /I\/Ietan 203
13 NS =1 188.6
12 N 7 174
11 ™ 159.6
10 145
9 \ 130.6
8 / 116
7 101.6
6 \ 87
5 PVC 72.5
4 58
3 43.5
2 29
1 14
0 0
-20 0 +20 +40 +60 +80 +100 +120
T(0C)
Die Messungen wurden bei einer Umgebungstemperatur von 60 °C
durchgeflhrt.

Abb. 3: Abhéngigkeit zwischen der Fllissigkeitstemperatur und
dem Flissigkeitsdruck, Gerédtevariante mit einem G3/4-
AuBengewinde-Leitfdhigkeitssensor und einem Halter
aus PVC oder Metall

IYEAN 1000593970 DE VersiWasedlfreigegeben) printed: 03.04.2025
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P (bar)

\ )‘/l\}z 232 P (psi)
+217.6
( Metall J1563
\ 188.6
Y 174

<

L, O=NWAUIONODOO=NWHAUIO®

0
20 0 +20 +40 +60 T (°Q)

t 232 P (psi)

N
N

L5176
Metall_+ 203

AN
N

N

\

\

\\

N

N

GE

O=NWAhUIION®O
L

Y

Abb. 4: Abhangigkeit zwischen der Fliissigkeitstemperatur und
dem Fllssigkeitsdruck, Gerétevariante mit PVC-Uber-
wurfmutter, bei Typ S022 aus Metall, PVC oder PP
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0
0 +40 +60 +80 +100+120 T (°C)

188.6
174
159.6
145
130.6
116
101.6
87
72.5

Abb. 5: Abhéngigkeit zwischen der Fllissigkeitstemperatur und
dem Fliissigkeitsdruck, Gerétevariante mit PVDF-Uber-
wurfmutter, bei Typ S022 aus Metall, PVC oder PP
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Technische Daten

4.4. Elektrische Daten 4.5. Mechanische Daten
Betriebsspannung * 12..36 VDC Tabelle 1: Werkstoffe ohne Kontakt zur Fliissigkeit, alle
e Anschluss an die Spannungs- Gerétevarianten

versorgungseinheit: permanent e Werkstoff
durch externe Schutzklein-
spannung (SELV) und durch Gehause / Dichtungen Edelstahl, PPS / EPDM
begrenzte Stromquelle (LPS) Abdeckung / Dichtung PPS / EPDM
e Gefiltert und geregelt M12-Gerétestecker / PA6B6 oder vernickeltes Messing /
Leistungsaufnahme <1W Dichtung EPDM
Erdungsklemme vernickeltes Messing
Spannungsversorgung- e Leistungsbegrenzte Quelle Lichtleiter PC und PMMA
seinheit (nicht mitgeliefert) gemaB Norm UL/EN 60950-1
. . Abmessungen Siehe Datenblatt
e oder begrenzter Energiekrei-
slauf gemaB UL / EN 61010-1,
Absatz 9.4 Tabelle 2: Werkstoffe ohne Kontakt zur Flissigkeit,
Schutz gegen Verpolung | Ja Gerétevariante mit G1 1/2-Uberwurfmutter
Schutz gegen Ja Teil Werkstoff
EEGIANTE e Uberwurfmutter * PvO
Digitalausgang bUS/10-Link V1.1.2 e PVDF auf Anfrage

IYgAN 1000593970 DE VersiWasedlfreigegeben) printed: 03.04.2025
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Tabelle 3: Werkstoffe mit Kontakt zum Medium, alle
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Gerétevarianten
Teil Werkstoff
Halter des
Leitfahigkeitssensors FURIE
Pt 1000 Edelstahl 1.4571 (316Ti)

Halter des Leitféhigkeits-
sensors C = 1

Graphit

Elektroden des Leitfahigkeits-
sensors C = 0,1 oder C = 0,01

Edelstahl 1.4571 (316Ti)

PC und PMMA
PAG6 oder
vernickeltes

Messing / EPDM
vernickeltes Mes-

sing
Edelstahl
PVDF

Graphit (C=1)

Tabelle 4: Werkstoffe mit Kontakt zur
Flissigkeit, Gerdtevariante mit
G3/4-AuBengewinde-Leitfdhigkeitssensor

Teil Werkstoff
Dichtung des
Leitfahigkeitssensors B

Edelstahl 316Ti

% (C=1)
QJ Edelstahl 316Ti (C=0,1

oder 0,01)

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025

Abb. 6: Gerédtewerkstoffe

4.6. Abmessungen

— Siehe Datenblatt zum Gerat unter: country.burkert.com.
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Installation

4.7. Leitfahigkeitssensor

Leitfahigkeitssensor C =
0,01

* Messbereich
e Art des Fluids

0,05...20 pS/cm
Reinstwasser, Reinwasser

Leitfahigkeitssensor C=0,1
* Messbereich
e Art des Fluids

0,5...200 pS/cm

Zum Beispiel: Reinwasser,
Industrieabwasser

Leitfahigkeitssensor C=1
* Messbereich
e Art des Fluids

0,005...10 mS/cm

Zum Beispiel: Industrieab-
wasser, Abwasser

%AN 1000593970 DE VersiWasedﬁreigegeben) printed: 03.04.2025

5.1.

ACHTUNG

INSTALLATION
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Deckel am Anschlusskasten
abschrauben

Die Dichtheit des Gerats ist nicht gewahrleistet, wenn der

Deckel abgenommen ist.

> Alle erforderlichen VorsichtsmaBnahmen treffen, um zu ver-
hindern, dass Flussigkeit in das Gehauseinnere gelangt.

Der Anschlusskasten hat
ein Verriegelungssystem.

— Den Anschlusskasten
mit einem geeigneten
Schraubendreher
entriegeln, indem der
Riegel in die Entriege-
lungsposition gedreht
wird.
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— Die Schlitze am
Deckel mit denen am
Gehdause ausrichten:
3 Positionen sind
maoglich.

— Deckel am
Anschlusskasten von
Hand abschrauben

Ausrichtungss-
chlitze

— Deckel am
Anschlusskasten
befestigen

— Den Riegel mit
einem geeigneten
Schraubendreher
in die Verriegelung-

Abb. 7: Deckel am Anschlusskasten abschrauben

5.2. Deckel am Anschlusskasten
anbringen

— Prifen, ob die

Dichtung ,,B“ am
Deckel in gutem
Zustand ist. Wenn
erforderlich ersetzen.

sposition drehen,
um den Deckel zu
verriegeln.

Abb. 8: Deckel am Anschlusskasten anbringen

2
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Installation in der Rohrleitung

fi WARNUNG

Verletzungsgefahr bei Nichtbeachtung der Abhéngigkeit
zwischen Flussigkeitstemperatur und Flissigkeitsdruck

» Die Abhangigkeitsdiagramme zwischen Flissigkeitstempera-
tur und FlUssigkeitsdruck beachten. Siehe Kapitel 4.3.

» Die Abhéngigkeitsdiagramme zwischen Flussigkeitstem-
peratur und Flissigkeitsdruck des verwendeten Fittings
beachten. Siehe entsprechende Bedienungsanleitung.

Wenn der pH-Wert oder das Redoxpotential in Flis-
sigkeiten gemessen wird, die Feststoffe enthalten, die

Ablagerungen am Rohrboden hinterlassen kénnen, ist

Einbaulage 1 (siehe Abb. 9) zu verwenden.

e Die Geratevariante mit G1 1/2-Uberwurfmutter kann mittels
eines Halters oder Fittings vom Typ S022 montiert werden.
¢ Die Geratevariante mit einem G3/4-AuBengewinde-Leitfahig-

keitssensor kann mittels eines Innengewindeadapters an
einem Rohr oder einer Tankwand montiert werden.

burkert
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5.3.1. Geratevariante mit

G1 1/2-Uberwurfmutter

— Eine geeignete Position im Rohr wahlen, um das Fitting zu
installieren. Abb. 9 zeigt die bevorzugte Montageposition ,,1“
flr ein Gerat mit Leitfahigkeitssensor C=0,1 oder C=0,01.

— Den Halter oder das Fitting gemaB der jeweiligen Bedienung-
sanleitung am Rohr installieren.

1 2

FlieBrichtung

T .,

Abb. 9: Montagepositionen des Fittings / der Geréteeinheit im
Rohr.

— Das Gerat am Fitting montieren (siehe Abb. 10).

%AN 1000593970 DE VersiWasedﬁreigegeben) printed: 03.04.2025
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— Uberpriifen, ob
eine Dichtung am
ll Fitting vorhanden

und unversehrt
ist. Gegebenen-
falls die Dichtung
B ersetzen.

/ — Das Gerét in das
Fitting einsetzen.

— Das Gerét so
positionieren,
dass die Marki-
erungen (siehe
Einzelheit) auf
beiden Seiten
der Elektronikbox
parallel zum Rohr
liegen.

— G1 1/2-Uber-
wurfmutter mit
der Hand am
Fitting festziehen.

Abb. 10: Installation des Geréts am Fitting

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025
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5.3.2. Geratevariante mit G3/4-
AuBengewinde-Leitfahigkeitssensor
— Kontrollieren, dass sich die Dichtung am AuBengewinde-
Leitfahigkeitssensor befindet.
— Zustand der Dichtung prifen und ggf. austauschen.

— Das Gerat mit einem Halter am Rohr oder an der Tankwand
montieren, der der Gewindeschablone in Abb. 11 entspricht.

27,5 He
G3/4"

o
[To]
<

<
=

0,5 x 45°

Y

<

Sl 33

>

AN T

A V

3 @ R 0,25 min.
—

D 24 min.

21,59

" minimale Innengewindetiefe

Abb. 11: Gewindeschablone fiir den Halter [mm]
— Gerét in den Halter installieren

— Das Gerét so positionieren, dass die Markierungen (siehe
Einzelheit in Abb. 10) auf beiden Seiten der Elektronik-Dose
parallel zum Rohr liegen.

z
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6. ELEKTRISCHE INSTALLATION

Fur die Kommunikation in biS/CANopen oder IO-Link muss
folgende Verkabelung vorgenommen werden:

biS/CANopen 10-Link
e Pin 1: CAN- e Pin 1: L+ von Span-
G Abschirmung nungsver-
e Pin2:12..36 VDC sorgung
e Pin 3: GND e Pin 2: nichtverwenden
e Pin 4: CAN_H ¢ Pin 3: L- von Span-
e Pin5: CAN_L ggfggusr:’ger'
e Pin 4: C/Q
¢ Pin 5: nichtverwenden

Das Gerat schaltet je nach angeschlossenem Master automa-
tisch von biS auf I0-Link um.

Wenn verfligbar, den Erdungsstecker an die vorhandene Erdung
anschlieBen.

_—
@ 7l

Erdungsanschluss

burkert
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7. 10-LINK-KOMMUNIKATION

Das Gerat kann im buS- oder 10-Link-Kommunikationssystem
verwendet werden und erkennt automatisch den ange-
schlossenen Master.

Die folgenden Elemente sind fir die 10-Link-Kommunikation
vorgesehen.

Der Leitfahigkeitssensor hat eine 10-Link-Schnittstelle, die an
einen |0-Link-Master angeschlossen werden muss und zum Aus-
tausch von Prozessdaten, Parametern, Diagnoseinformationen
und Statusmeldungen verwendet werden kann.

E[ﬂ Weitere Informationen zum IO-Link sind verfigbar unter:
www.io-link.com

yl N 1000593970 DE VersiWasedﬁreigegeben) printed: 03.04.2025
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I0-Link-Kommunikation buorlo(e I’E
7. Sicherheitshinweise 7.2. Kommunikationstabelle
A GEFAHR Anschlussklasse A
Verletzungsgefahr durch Stromschlag. |O-Link-Spezifikation V11.2
» Vor Arbeiten an der Installation oder am Gerat die Span- Versorgung tber 10-Link (M12 x 1, 5-polig,
nungsversorgung abschalten. Sicherstellen, dass niemand A-codiert)
die Spannungsversorgung einschalten kann. SI0-Mode Nein
> Alle geltenden Unfallschutz- und Sicherheitsvorschriften fir |ODD-Datei siehe Internet
elektrische Betriebsmittel beachten. VendorlD 0x0078, 120
DevicelD siehe IODD-Datei
ACHTUNG
= = = ProductID 8222 Class A
Vfarletzungsgefaljr bei ur?sachgemaBer Bedienung. Obertragungsge- COMS (2304 kbit/s)
Eine unsachgeméaBe Bedienung kann zu Verletzungen und schwindigkeit
Schéaden am Gerat und seiner Umgebung fiihren. )
. . . . PD Input Bits 48
» Vor der Inbetriebnahme muss gewéhrleistet sein, dass der .
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal PD Output Bits 8
bekannt ist und vollsténdig verstanden wurde. M-sequence Cap. 0x0D
» Die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemaBe Ver- Min. Zykluszeit 5 ms
wendung beacfiten. Datenspeicherung Ja
» Nur entsprechend geschultes Personal darf die Installation Max. Kabelldnae °0m
und Inbetriebnahme des Produkts vornehmen. - 9

» Parameter durfen nur durch entsprechend geschultes Per-
sonal mit der 10-Link-Master- oder Biirkert Communicator-
Software Typ 8920 geéndert werden. Siehe die zugehdrigen
Sicherheitshinweise in der |0-Link-Bedienungsanleitung.
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7.3. 10DD

Um eine ordnungsgemaBe Funktion zwischen den Sensoren und
dem Master-lO-Link sicherzustellen, benétigt das 10-Link-System
eine Beschreibung der Gerateparameter, wie Ausgangs- und
Eingangsdaten, Datenformat, Datenvolumen und unterstiitzte
Ubertragungsrate.

Diese Daten sind im Geratemaster mit der Bezeichnung IODD
(fir 10 Device Description) verfligbar und werden dem 10-Link-
Master bei der Inbetriebnahme des Kommunikationssystems
bereitgestellt.

I0DD herunterladen:

— Web-Seite country.burkert.com aufrufen.
Land wahlen.

Auf ,Weiter® klicken.

Cookie-Einstellungen bestétigen oder andern.

Geratetypnummer, z.B. 8222 (siehe Geratetypschild), in das
Suchfeld eingeben.

Das erste Suchergebnis anklicken.

Im Bereich die ZIP-Datei Gerétebeschreibung
herunterladen.

— Die ZIP-Datei (vollstandig oder nur die IODD-Datei)
entpacken.

— Die erforderliche IODD Uber die 10-Link-Gerate-ID (siehe Ger-
atetypschild) ermitteln und auswahlen.

Vil d

L

burkert
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0’ Das IODD ist jetzt fiir die Verwendung mit dem Konfigura-
tions-Tool des I0-Link-Masters verfligbar. Damit kann das Gerét
konfiguriert und Uberprift werden.

Anstelle der Hersteller-Website kann auch die Adresse
verwendet werden: ioddfinder.io-link.com.

7.4.
Bei Verwendung eines herkdmmlichen 10-Link-Masters sind die
folgenden Schritte zur Konfiguration des Sensors durchzufihren.
— Die Hardware und Software flr den 10-Link-Master starten.

— Die Geratebeschreibungsdatei (IODD) des Sensors laden:
siehe Kapitel 7.3 ,,JODD herunterladen®.

Das Konfigurations-Tool starten.

Den Gerétekatalog aktualisieren (die IODD importieren; mit
Hilfe der ,,Gerate-ID“ auf dem Typschild oder der Textdatei in
der IODD-Sammlung lokalisieren).

Ein neues Projekt erstellen.
Eine Verbindung herstellen.

Verbindung zum IO-Link-Master

Ll

il

Den Sensor konfigurieren, extrahieren, iberwachen usw.
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7.5. Einstellung und Bedienung in
10-Link

Die folgenden Kapitel und zugehdrigen Bilder veranschaulichen
die verschiedenen Funktionalitdten, die nach ordnungsgemaBem
Anschluss des Sensors auf dem I0-Link-Master verflugbar sein
sollten.

Auf dem Markt sind mehrere |O-Link-Master erhaltlich,
die unterschiedliche grafische Oberflachen bedienen

kénnen, wobei die Struktur der Ments und Untermen(s

jedoch gleich bleiben sollte. Die folgenden Abbildungen

koénnen daher von denen abweichen, die mit einem
anderen |0-Link-Master erhalten wurden.

7.5.1. Startseite

Die Hauptseite des IO-Link-Masters enthalt Informationen zum
verwendeten 10-Link-Master und einige allgemeine Informa-
tionen zum angeschlossenen Sensor.

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025
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e Bereich 1 bezieht sich auf den verwendeten 10-Link-Master
und den daran angeschlossenen Sensor.

¢ Bereich 2 zeigt allgemeine Informationen zum Sensor an.

¢ Bereich 3 entspricht den verschiedenen Menus, die fiir den
Sensor verfugbar sind.

Das Menti ist in vier Hauptthemen gegliedert:

o [EETITENT, siehe Kapitel 7.5.2.

o ETENES. siehe Kapitel 7.5.3.

o [P, siehe Kapitel 7.5.4.

o DIEFTERTE, siehe Kapitel 7.5.5.

Diese Menis werden nachfolgend beschrieben.

o
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&%~ Bl dentification

Das Meni [[sElqifiiler=Nile]y) bietet Zugriff auf schreibgeschitzte
Informationen zum Sensor.

Detailansicht des Menus [[e[=]a}ii{{er=1{le]3:

Parameter ‘ Beschreibung

Biirkert-Geratebeschreibungsobjekt

Art der Messung

dent. numbe Artikelnummer

Manufacture date Produktfertigungsdatum

TR G R 1R | Artikelnummer der Produkt-Software

Versionsnummer der

L R UEEE D, Produkt-Software

Versionsnummer der

EIChEE IO Produkt-Hardware

eriennumme Produktseriennummer

Produkttyp Art des Produkts

7.5.3.

Das Menii bietet Zugriff auf folgende Funktionen:

iTemperaturkompensation
Viesswerte
= vents.

.
LBAllgemeine Einstellungen
[B@Specialist]

burkert
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Diese Ments werden nachfolgend beschrieben.

Detailansicht des Untermenis il el 10 = Nelelq g ol=Tg = TeTy:

Einstellung

Sensorparameter.
Compensation type

Sensorparameter.
Linearkompensation

.
acCl
(MReinstwasse

o

p4

In diesem Abschnitt kann man die Temperaturkompensation
deaktivieren (durch Auswahl von [8]jj oder die Art der Tempera-
turkompensation zur Bestimmung der Leitfahigkeit der Flus-
sigkeit wahlen, wobei zwischen einem linearen Prozentsatz oder
vordefinierten Kurven (fir NaCl, NaOH, HNO3 oder H2SO4)

gewahlt werden kann.

Informationen zur Konzentrationstabelle und Temperaturkompen-
sation sowie weitere beschriebene Elemente enthalten die ent-
sprechenden Kapitel im biS (Kapitel und 9.1).
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Detailansicht des Untermentis [ as: Detailansicht des Untermeniis [SY5es:

Einstellung Einstellung

Leitfahigkeit Ereignisse. Sensorverbindung .

verloren WA ktiviert

Ereignisse. Ausfall der Werksdatenilli

.

e iStivitat Ereignisse. Ausfall des .
Temperatursensors| oI

In diesem Abschnitt kdnnen fir jeden aufgelisteten Messwert die

folgenden Parameter eingestellt werden: Reaktionszeit und Gren-
zwerte des Filters.

|

Dieser Abschnitt bietet die Méglichkeit, die Uberwachung der

aufgelisteten Ereignisse zu aktivieren oder zu deaktivieren, die

Hinweise zu Messwertaspekten und ausfiihrlichere einen Einfluss ?uf die Richtigkeit der vom Sensor gemessenen
: N . Werte haben kdnnten.

Beschreibungen enthélt das entsprechende Kapitel in biuS ] ) )

(Kapitel 9.2). Hinweise zu Messwertaspekten und ausfuhrlichere

Beschreibungen enthélt das entsprechende Kapitel in biS

(Kapitel 9.3).
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Detailansicht des Untermenus JEUlsJiEIggle):

Einstellung

Kalibrierung. Zellkonstante

Kalibrierung. Zellkonstante TDS

Kalibrierung. Temperatur-Offset
Auf Werkseinstellungen

urticksetzen

Dieser Abschnitt bietet Zugriff auf die folgenden
Kalibrierungskoeffizienten:

e Zellkonstante
e Zellkonstante TDS
e Temperatur-Offset

Hinweise zu Kalibrierungsaspekten und ausfuhrlichere
Beschreibungen enthélt das entsprechende Kapitel in biS
(Kapitel 11.2).

Bitte beachten, dass die 1-Punkt-Kalibrierung und die 2-Punkt-
Kalibrierung nicht durch die Verwendung eines 10-Link-Masters
durchgefiihrt werden kénnen. Diese mussen Uber biS-Kommu-
nikation mit einem PC mit der Birkert Communicator-Software
Typ 8920 erfolgen.

Dennoch kénnen Uber die |0-Link-Schnittstelle unterschiedliche
Kalibrierkonstanten (C, TDS, K) oder Temperatur-Offsets aktual-
isiert werden.

Fur 1-Punkt-Kalibrierung und Nullpunktjustierung:

%AN 1000593970 DE VersiWasedlfreigegeben) printed
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— Fur busS die entsprechenden, nachfolgenden Kapitel

beachten.

— Weitere Informationen sind in der Bedienungsanleitung

Typ 8920 zu finden.

Detailansicht des Untermentis SIIRITE T

Einstellung

Simulation. Leitfahigkeit

CHInaktiv
LAkt

EI

I

eitfahigkeit. Simulationswert

(BInaktiv
Aktiv|

Simulation. Temperatu

I

mperatur. Simulationswert

Simulation. TDS

LlInaktiv
LRAKtV
DS. Simulationswert
Simulation. Resistivitat (lInaktiv

Resistivitat. Simulationswert

.
E
=
|<

Das Menii ,,Simulation” bietet die M&glichkeit, Prozesswerte zu

simulieren.

Hinweise zu Simulationsaspekten und ausfihrlichere
Beschreibungen enthélt das entsprechende Kapitel in biS

(Kapitel 11.1).
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Detailansicht des Untermenus ([€EREIEIRTEE:

Einstellung

Allgemeine
Einstellungen

[@)

erat neu starten

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen,

Status-LED

Siehe bUS,
Kapitel 12.1.

Geratetemperatu

renzen. Fehler unte

=
[on
D

renzen. Fehler Gibe

Grenzen. Warnung
unte

renzen. Hysterese

Siehe bUS,
Kapitel 12.4.

ersorgungss-
pannung

renzen. Fehler unte

renzen. Fehler Gibe

OIONOMO|S ©
= O =
(0] o @
> >
N N
(0] [0}
=] S
(V) (V)
= =
=] =]
= c
=] >
[(e] (o]

Grenzen. Warnung
libe

renzen. Hysterese

Siehe bUS,
unte Kapitel 12.4.

Systembus

Anwendungsspezifische
Kennzeichnung
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Dieser Abschnitt bietet die Mdglichkeit, den Sensor neu zu
starten oder auf die Werkseinstellungen zurtickzusetzen. Hin-
weise zum Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen und aus-
fhrlichere Beschreibungen enthélt das entsprechende Kapitel

in bUS (Kapitel 9.4). Dieser Abschnitt ermdglicht auch die Inter-
aktion mit der Status-LED, die Uberwachung der Geratetem-
peratur und -spannung sowie die Festlegung zugehdriger Fehler-
und Warngrenzen.

Das Menii hat keinen Einfluss auf die Funktionalititen
des Sensors und sollte nicht verdndert werden.

7.5.4.

Das Menii bietet Lesezugriff auf den folgenden
Ereignisstatus:

e Sensorverbindung verloren
e Werksdaten verloren
e Fehler Temperatursensor

Dieser Abschnitt bietet die Mdglichkeit, den Status der Ereignisse
abzulesen. Wenn diese Ereignisse aktiviert werden, lassen sich
zugehdrige Fehlermeldungen generieren. Diese Meldungen
werden in das Logbuch geschrieben. Das Logbuch kann vom
10-Link-Master nicht angezeigt werden. Zum Auslesen des Log-
buchs die Software Birkert Communicator Typ 8920 verwenden
(siehe Kap. 13.4).

Informationen zum Umgang mit diesen Meldungen sind im ent-
sprechenden Kapitel in biS zu finden (Kapitel 18).

o
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Wenn die am Geréat angezeigte Meldung nicht in der
Bedienungsanleitung erklart ist, Blrkert kontaktieren.

Detailansicht des Mentis (O] Y aE e

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Detailansicht des Meniis [BIETe Loyt

Einstellung

Ereignisse. Sensorverbindung .
verloren A Ktiv
Ereignisse. Werksdaten verloren (lInakti

Ereignisse. Fehler Temperatursensorji

7.5.5.

Das Menii bietet Zugriff auf folgende Funktionen:
e Zellarbeitszeit

e Sensorinformationen

e Kalibrierungsgrenzen

e Geratestatus

Alle diese Untermeniis bieten Zugriff auf mehrere Kategorien
schreibgeschutzter Werte.

N&here Informationen zu diesem MenU enthalt das entspre-
chende Kapitel in bUS (siehe Kapitel 10).

Parameter

Sensorparameter.
Zellarbeitszeit

Sensorinformationen

Leifahigkeitssensorvari-
ablen. Hardware-Version

Leifédhigkeitssensorvari-
ablen. Seriennumme

Leifédhigkeitssensorvari-

[
o
@
>
2l
=
5
<
Q
=
(0]
<
()
=
@
o
=]

Leifédhigkeitssensorvari-
ablen. Manufacture date|

Kalibrierungsgrenzen

renzen. Fehler Gibe

renzen. Fehler unte

Geratestatus|

tatus. Geratestatu

tatus. Geratetemperatu

Status.
ersorgungsspannung

[72)

tatus. Betriebsdaue

tatus. Max. Temperatu

tatus. Min. Temperatu

Status. Max.
ersorgungsspannung|

] 71143
—
o
B
c
2
=
=

\Versorgungsspannung
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Parameter

Status. Kalibrierung
erforderlich

Status. Geratestrom

Status. Maximaler
Geratestrom

Status. Geratestartzahle

Status. Minimaler
Geratestrom
Status.
Wechselspeicherstatus

Status.
Spannungsabfallzédhle

Status. Betriebsdauer seit
dem letzten Start

Detaillierter Geratestatu

Aktueller Geratestatu
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8. BUS-KOMMUNIKATION

8.1. Sicherheitshinweise

ACHTUNG

Gefahr durch unsachgemaBe Bedienung.

Eine unsachgemaBe Bedienung kann zu Verletzungen und

Schaden am Gerat und seiner Umgebung fihren.

» Vor der Inbetriebnahme muss gewéhrleistet sein, dass der
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal
bekannt ist und vollstandig verstanden wurde.

» Die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemaBe Ver-
wendung beachten.

» Nur entsprechend geschultes Personal darf die Installation
und Inbetriebnahme des Produkts vornehmen.

» Parameter diirfen nur von entsprechend geschultem
Personal mit Hilfe der Blrkert-Software flir das Display
Typ ME21, Uber das EDIP-Prozess-Display Typ ME61 oder
mit der Burkert Communicator-Software Typ 8920 geandert
werden.

S
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A GEFAHR

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten an der Installation oder dem Produkt die Span-
nungsversorgung abschalten. Sicherstellen, dass niemand
die Spannungsversorgung einschalten kann.

» Alle geltenden Unfallschutz- und Sicherheitsvorschriften fiir
elektrische Betriebsmittel beachten.

8.2. Tools und Software fur

Einstellungen

Die Einstellungen kénnen mit folgenden Tools vorgenommen
werden:

e einem PC mit der Software Biirkert Communicator Typ 8920
und dem biS-Stick. Fir allgemeine Informationen zur Software
Burkert Communicator siehe die Bedienungsanleitung fir
Typ 8920.

Die Kalibrierung des Gerat kann mit dem 7"-Prozess-Display
Typ ME61 durchgefiihrt werden. Weitere Informationen zur
Kalibrierung Uber das 7"-Display Typ ME6G1 siehe Kap. 15).
Weitere Informationen zum 7"-Display Typ ME61 siehe Bedi-
enungsanleitung fur das EDIP-Prozess-Display Typ ME61.

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

8.3. Beschreibung der
Benutzeroberflache
Die Bedienungsanleitung des Gerats beschreibt die folgenden
Elemente der Benutzeroberflache:
e die Benutzerebenen. Siehe Kapitel 8.4.
e die Geratefunktionen. Jede Funktion hat 3 Meniis. Siehe
Kapitel 8.5.

o das I[N, Ubersicht tiber die produktbezogenen Mel-
dungen. Siehe Kapitel 13.4.

8.4.

Die folgenden 4 Login-Benutzerebenen stehen zur Verfligung:

¢ Basisbenutzerebene (Einfacher Benutzer), d. h. die Ebene mit
den wenigsten Funktionen,

e die Benutzerebene [SaWVEIE R E @ =110 74,
¢ die Benutzerebene (RS ENEENT,
* die Benutzerebene g

StandardmaBig sind die Gerateeinstellungen durch Passworter
geschutzt.

Tabelle 5 zeigt fUr jedes in der Informationsleiste angezeigte
Symbol die auf dem Gerét aktive Benutzerebene, und was mit
der jeweiligen Art von Benutzerebene mdglich ist.

Verfugbare Login-Benutzerebenen

gl N 1000593970 DE VersiWasedﬁreigegeben) printed: 03.04.2025



Typ 8222 ELEMENT neutrino.

biS-Kommunikation

Tabelle 5: Mégliche Benutzerebenen
Benutzer- .
Symbol ebene Beschreibung

Einfacher
Benutzer

Kein Passwort erforderlich.

Diese Ebene ist standardmaBig aktiv (und
standardméaBig ist der Passwortschutz
ausgeschaltet).

Die MenUpunkte mit dem Symbol ﬁ sind
nur im Lesezugriff verfligbar.

Nicht alle Menipunkte, die auf einer hdheren
Benutzerebene verfligbar sind, werden
angezeigt.

o

Passwort erforderlich, wenn der Passworts-
chutz aktiv ist. Das Standardpasswort lautet
5678.

Die MenUpunkte mit dem Symbol ﬁ sind
nur im Lesezugriff verfugbar.

Nicht alle Menlpunkte, die auf einer hdheren
Benutzerebene verfligbar sind, werden
angezeigt.

Instal-
lateu

Passwort erforderlich, wenn der Passworts-
chutz aktiv ist. Das Standardpasswort lautet
1946.

Alle verfigbaren Menlpunkte kénnen ange-
passt werden.

&

Passwort erforderlich, wenn der Passworts-
chutz aktiv ist.

Nur fir den Burkert-Service.

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025
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— Weitere Informationen sind in der Bedienungsanleitung

Typ 8920 zu finden.

8.5. Produktfunktionen und Menus

Das Gerat hat 2 Funktionen, und jede Funktion hat 3 Mendis.
— Informationen zum Zugriff auf die Produktfunktionen und

Menus sind in der Bedienungsanleitung Typ 8920 zu finden.

Die Funktionen und Menls werden in den folgenden Kapiteln
beschrieben:

Funktion EXe, Menti in Kapitel 9.
Funktion EXeY, Menti in Kapitel 10.
Funktion EENEYe, Mendi in Kapitel 11.
WINiIAllgemeine EinstellungBi¥Eal] in

Kapitel 12.

Funktion [N ey, Meni in

Kapitel 13.

IS TYAllgemeine EinstellungYE#Wartungfly

Kapitel 14.

S
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SN SENSORRIPARAMETER
— Gerat SEGELIgPPY] wihlen.

S SensorBEEEEParamete LI
Detailansicht des Menis:

Einstellung ‘

empera- Temperaturkompensation konfigurieren
urkompensation

keine Kompensation

inea Linearkompensation

Kompensation flr
NaCl-Lésung

i Eig

einstwasse Kompensation fiir

Reinstwasser

Messwerte

Reaktionszeit und Grenzwerte des Filters
konfigurieren

eitfahigkeit

II

emperatu

_|

DS

i

esistivitat

Ereignisbenachrichtigung aktivieren/
deaktivieren

Sensorverbindung verloren

Ausfall der Werksdaten

emperaturfehle

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Einstellung ‘

Die Menlpunkte werden in den folgenden Kapiteln detailliert
beschrieben:

o I e i, siehe Kapitel 9.1.

o VEELE, siehe Kapitel 9.2.

o FEFIIEEL, siehe Kapitel 9.3.

gl uf Werkseinstellungen zuriicksetzen Sy G C RS

9.1. Art der Temperaturkompensation
wahlen

Siehe Kapitel 9 zum Zugriff auf das Men(i [ -

Dieses Menu dient dazu, die Temperaturkompensation zu deak-
tivieren (Auswahl [8]j)) oder die Art der Temperaturkompensation
auszuwahlen, um die Leitfédhigkeit zu bestimmen:

* entsprechend einem linearen Prozentsatz (Auswahl
(siehe nachstehende Details).
e oder entsprechend einer vorgegebenen Kurve %oder

WETEMESAVEEETET). Die Kompensationskurve gilt fir
den Temperaturbereich +10...4+480 °C und eine Konzentration

von 0,2 %.
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Lineare Temperaturkompensation (Auswahl

Die lineare Temperaturkompensation kann fir Ihren Prozess
ausreichend genau sein, wenn die Temperatur Ihres Prozesses
immer > 0 °C betragt. Einen Kompensationswert zwischen 0,00
und 9,99 %/°C eingeben.

Um den mittleren Kompensationskoeffizienten o entsprechend
einem Temperaturbereich AT und dem zugehd&rigen Leitfahig-
keitsbereich Ay zu berechnen, das folgende Diagramm und die
folgende Gleichung verwenden:

X 1
- ,'
/’/ AX
Ls 7 AT ]
- Ay A1
o= —X—
25 T T[°C] AT os
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9.2. Parameter fur jeden gemessenen

Wert einstellen

Vom 8222 gemessene Werte sind:
o |eitfahigkeit

e Temperatur

e TDS

* Resistivitat

Im Menii (VS kénnen folgende Parameter fiir jeden
gemessenen Wert eingestellt werden:

e Filterantwortzeit
e Grenzen

9.2.1. Die Filterreaktionszeit eines

Messwerts einstellen

Der Filter ermoglicht es, die Schwankungen der Messwerte zu
filtern. Die Reaktionszeit (in Sekunden) kann vom Benutzer fir
jeden Messwert eingestellt werden.

— EEIEIEE] - - - - » VESSEGE wahlen.

— Den zu konfigurierenden Messwert wahlen.

e FilterantwortzeitRWz I eN

— Die Anzahl der Sekunden der Antwortzeit angeben.

37
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9.2.2. Die Uberwachung der gemessenen
Werte aktivieren

Aufgrund einer Stérung im Prozess oder im Sensor kdnnen die
gemessenen Werte zu hoch oder zu niedrig sein.

Ein Gberwachter Wert kann sein:

® im normalen Betriebsbereich.

¢ im Warnbereich,

e im Fehlerbereich.

Es kénnen 4 Grenzwerte eingestellt werden: 2 Fehlergrenzen und
2 Warngrenzen.

— Zur Einstellung der Grenzwerte siehe Kapitel 9.2.4.

Abb. 12, Seite 39 erlautert, wie das Gerét reagiert, wenn der
Uberwachte Wert in einen anderen Bereich eintritt (zum Beispiel
vom Normalbereich in den Warnbereich). Die Reaktionszeit ist
vom Hysteresewert sowie davon abhéngig, ob der Gberwachte
Wert steigt oder sinkt.

StandardmaBig ist die Uberwachung der Messwerte deaktiviert
und die Diagnosen sind alle aktiviert. Um die Uberwachung eines
der Messwerte zu aktivieren, wie folgt vorgehen:

BNSensorBEEEEParameterBEEEE M esswerte i o

[Name des zu Uberwachenden Werts] - - - - - [€]{=[jV4=1))
ERRRE A KtiVE

— Wert auf einstellen.

%AN 1000593970 DE VersiWasedlfreigegeben) printed: 03.04.2025
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"t

h h
o o o
PN i .

¢ 3a 'Z

h: Hysteresewert. Ein Hysteresewert = 0 bedeutet, dass das
Gerat sofort reagiert, sobald eine Grenze erreicht wird.

A: untere Fehlergrenze
B: obere Warngrenze
C: obere Warngrenze
D: obere Fehlergrenze

steigender
Uberwachter
Wert

A

3a

. B

—— 22

3a

Fehler unterfii
E@Warnung unter

= ap =

B

sinkender

w Uiberwachter
: Wert

C

NI EIFchler Gibe

@ Warnung iiber

1: Normalbereich des tberwachten Werts

2a: Unterer Warnbereich des tGberwachten Werts
3a: Unterer Fehlerbereich des Giberwachten Werts
2b: Oberer Warnbereich des Giberwachten Werts
3b: Oberer Fehlerbereich des tiberwachten Werts

Abb. 12:  Funktionsprinzip der Uberwachung mit einer Hysterese

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025
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Uberwachter
Wert ist im

Farbe der Statusanzeige und erzeugte
Meldung

Voraussetzung

Fehlerbereich

Rote" Statusanzeige, [NSEI-Meldung

Warnbereich

wenn der Uberwachte Wert im UNTEREN Warnbereich war und
der UNTERE FEHLER-Wert erreicht ist.

wenn der Uberwachte Wert im OBEREN Warnbereich war und
der OBERE FEHLER-Wert erreicht ist.

Gelbe" Statusanzeige, Meldung NI EI R 1

Spezifikation|

wenn der Uberwachte Wert im UNTEREN Fehlerbereich war und
der UNTERE FEHLER-Wert plus der HYSTERESE-Wert erreicht
ist.

wenn der Uberwachte Wert im Normalbereich war und der
OBERE WARN-Wert erreicht ist.

wenn der Uberwachte Wert im OBEREN Fehlerbereich war und
der OBERE FEHLER-Wert minus der HYSTERESE-Wert erreicht
ist.

wenn der Uberwachte Wert im Normalbereich war und der
UNTERE WARN-Wert erreicht ist.

Normalbereich

¢ WeiBe " Statusanzeige, keine Meldung, wenn

die [MELlXLE im Meni I G Y ST CIE
lungengdParameterfdDiagnosefiiELulAEs
(siehe Kapitel 12.5).

e oder griine "Statusanzeige, keine Meldung,

wenn BIEGRIETE im Meni QUCEINEIRERSRE
stellungenfgdParameterfg@dDiagnoseELulAE]s

(siehe Kapitel 12.5).

wenn der Uberwachte Wert im UNTEREN Warnbereich war und
der UNTERE WARN-Wert plus der HYSTERESE-Wert erreicht
ist.

wenn der Uberwachte Wert im OBEREN WARN-Bereich war
und der OBERE WARN-Wert minus der HYSTERESE-Wert
erreicht ist.

" Wenn der Betriebsmodus der Statusanzeige auf NAMUR eingestellt ist. Siehe Kapitel 12.1.
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9.2.3. Die Uberwachung der Messwerte
deaktivieren
StandardmaBig werden die Messwerte nicht Gberwacht.

Sollte die Uberwachung eines der Messwerte dennoch aktiv sein,
kann sie wie folgt deaktiviert werden:

ENNSensorBEEEEParameterBEEEE M esswerte i o

[Name des zu Uberwachenden Werts] - - - - - ([€]{=1gVL1))
EEEEE S AKtiVE

— Wert auf einstellen.

9.2.4. Die Fehlergrenzen, Warngrenzen und
die Hysterese der Messwerte andern

Um die Fehlergrenzen, die Warngrenzen und die Hysterese des
Messwerts zu &ndern, wie folgt vorgehen:

- SR, - - - - > (IR - - - - » R - - - >

[Name des zu andernden Werts] - - - - 9 [€[{=1gF4L1)!

EEEEE dEinstellungen]
Die LU NS Ty werden angezeigt.

Die obere Fehlergrenze einstellen.
Die untere Fehlergrenze einstellen.
Die obere Warngrenze einstellen.
Die untere Warngrenze einstellen.

i 414l

Den Hysteresewert einstellen.

Die QENERNATEENIE) werden angezeigt.

6 Die Grenzwerte und der Hysteresewert sind gedndert.

A
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9.3. Die Geratereaktion auf bestimmte
Ereignisse konfigurieren

Das Gerat erkennt Ereignisse, die einen Einfluss auf die Rich-

tigkeit der vom Sensor gemessenen Werte haben kdnnen.

e Ereignis Sensorverbindung verloren

e Ereignis Ausfall der Werksdaten

e Ausfall des Temperatursensors

Weitere Einzelheiten zu den Ursachen des Ereignisses und zur
Behandlung enthélt das Kapitel 18.

Das Gerat bietet dem Kunden die Méglichkeit, die Uberwachung
jedes dieser Ereignisse zu aktivieren oder zu deaktivieren.

9.3.1. Die Uberwachung eines Ereignisses

aktivieren
StandardmaBig ist die Uberwachung von Ereignissen deaktiviert
und die Diagnosen sind alle aktiviert. Sollte die Uberwachung

eines der Ereignisse dennoch aktiv sein, kann sie wie folgt deak-
tiviert werden:

BNNSensorBEEEEParameterBEEEEM esswertcEEEEE-=

[Name des zu Uiberwachenden Ereignisses].
— Wert auf setzen.

%
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9.3.2. Die Uberwachung eines Ereignisses
deaktivieren

StandardmaBig werden die Ereignisse lUberwacht.

Um dies zu deaktivieren, wie folgt vorgehen:

— SR - -- -+ (EIENI, - - -- » (VIR -- - - >

[Name des zu Uberwachenden Ereignisses].
— Wert auf PLEEUGIUER setzen.

9.4. Auf werkseitige
Standardparameterdaten
zuricksetzen

Siehe Kapitel 9 zum Zugriff auf das Menii [Elgire. Folgende

Daten kénnen auf ihre Standardwerte zuriickgesetzt werden:

e Temperaturgrenzen + Filteransprechzeit

o |eitfahigkeitsgrenzen + Filterantwortzeit

¢ Resistivitatsgrenzen + Filterantwortzeit

e TDS-Grenzen + Filterantwortzeit

e Ereignisdiagnoseparameter

e Art der Temperaturkompensation

e | inearkompensation

S ensorhgParameterGEEEE A Uf Werkseinstellungen

urucksetzenfeLl=gk
— Bestatigen.
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(SN SENSORBIDIAGNOSE
— BEGeg:prr wahlen.

— SEELef - - - - BIET[[ef]= wahlen.
Das Menu zeigt mehrere Kategorien schreibgeschuitzter Werte.

Einstellung \

Kalibrierungs- Anzeige Kalibrierungsgrenzen
grenzen

CHICHEENRIEE | Anzeige akzepti-
grenzen erter Werte fir den
Offset-Parameter
Messwerte] Anzeige Messwerte
Leitfahigkeit

Resistivitat]
ellarbeitszeit] Zeit seit dem Einschalten der Zelle
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AR SENSORWARTUNG
=lSensor 8222KWENRIELN
- ST - - - - > DB wahlen.

Das Men zeigt das folgende Untermen:

alibrierung|
LlKalibrierungsplan
LMAuf Werkseinstellungen zuriicksetzen

MR
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Einstellung ‘

LEUIJIEIV eI el Ty | Erinnerungen zur Kalibrierungshaufigkeit
konfigurieren

Intervall in Anzahl der Tage
agen zwischen zwei

Kalibrierungen

konfigurieren
Datumsanzeige der
Kalibrierung letzten erfolgreichen

Kalibrierung

Nachste Anzeige néchstes
Kalibrierung Kalibrierdatum

Einstellung ‘

Wertesimulation anhand von
Prozesswerten
Leitfahigkeit
Resistivitéat

Kalibrierung Manuelle Kalibrierung

Punkt

ellkonstante

Zellkonstante
TDS

emperatur-
Offset

tl
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zuriicksetzen

11.1. Verhalten der Ausgange
kontrollieren
Mit dieser Funktion wird die richtige Konfigurierung der Aus-

gange Uberprift, indem die Messung des Prozesswerts simuliert
wird.

RS cnsor B artuno RIS muation SRS

ProzesswertfWeEllE)h
— Die zu testenden Prozesswerte wahlen zwischen (K=&

fahigkeitiTemperatuMTDSIIEIRes stivitét)

— Es erscheint die Option, Werte auf die gewéahlten Werte zu

schreiben.
&
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— Eingabe der zu simulierenden Konstantenwerte im

Men (TR, ---- - (LETERRT---- > SR

11.2. Kalibrierung

Den Sensor mit einer der folgenden Methoden kalibrieren:

¢ 1-Punkt-Kalibrierung: Den Leitfédhigkeitssensor kalibrieren,
indem seine spezifische C-Konstante automatisch bestimmt
wird (siehe nachstehende Details). Diese Kalibrierung aktu-
alisiert die Zellkonstante und das letzte Kalibrierungsdatum
(Letzte KalibrierungfiulViSmtulilSensorBEEEE R Wartung
- === [EUJEI o] Ely) sowie das nachste Kalibrierungs-
datum (NEWIS CRETIENTe im Untermeni Elge - - - -
artungBEEE gKalibrierungsplan|}

Zellkonstante: Die auf dem Typschild des Sensors vermerkte
Zellkonstante eingeben oder die zuletzt mit der Funktion
oben ermittelte Zellkonstante ablesen. Durch
diese Eingabe werden die Kalibrierungsplandaten nicht
aktualisiert.

Zellkonstante TDS: Einen flr den Prozess passenden TDS-
Faktor eingeben. Der TDS-Faktor ermdglicht die Ermittlung der
Gesamtmenge an geldsten Feststoffen (TDS), in ppm, entspre-
chend der gemessenen Leitfahigkeit. Als Grundeinstellung ist
der TDS-Faktor gleich 0,46 (NaCl)

e Temperatur-Offset: Den Temperatur-Offset eingeben, um die
gemessene Temperatur zu korrigieren.

burkert
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11.2.1. 1-Punkt-Kalibrierung

Den Leitfahigkeitssensor kalibrieren (Kap. )

Die Kalibrierung besteht darin, die spezifische C-Konstante eines
Sensors mithilfe einer Lésung zu bestimmen, deren Leitfahigkeit
bekannt ist.

EEEEE 2
wahlen.

— Zur Kalibrierung des pH-Sensors

EREEE dKalibrierungEEEEs =2

e Die Elektrode vor jeder Kalibrierung ordnungsgeman
mit einem geeigneten Produkt reinigen.
e Die Haufigkeit der Kalibrierungen mit der Funktion

UNCIAEURTMETEYY im Untermeni (G I e K o] ETy!

festlegen: Jedes Mal, wenn eine Kalibrierung féallig ist,
erzeugt das Gerat ein Ereignis ,Wartung*.

artung

Das nachstehende Kalibrierungsverfahren befolgen:

— Schritt 1/5: Den gesduberten Sensor in die Lésung mit der
bekannten Leitfahigkeit tauchen. Das Gerat Ubermittelt:

- die gemessene Temperatur der L6sung
- die gemessene Leitfahigkeit der Losung

— Schritt 2/5: Die unkompensierte Leitfahigkeit der verwen-
deten Referenzldsung bei der Flissigkeitstemperatur (auf
der Flasche angegeben oder mit einem Referenzinstrument
gemessen) eingeben.

— Die Einheit gegebenenfalls dndern.

— Schritt 3/5: Wenn die Leitfahigkeitsmessung stabil ist:
wahlen.
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— Schritt 4/5: Als Kalibrierergebnis Gbermittelt das Gerat die
Zellkonstante.

- wihlen, um das Kalibrierergebnis zu speichern.

- wahlen, um das Kalibrierergebnis zu verwerfen.
— Schritt 5/5: Die Kalibrierung ist abgeschlossen.

— [=LEEgleEly] wéhlen.

G Der neue Zellkonstantenwert wird angezeigt.

0’ Das Datum der letzten Kalibrierung wird aktualisiert.

Die Fehlermeldung weist auf eine Zellkon-
stante auBerhalb des Bereichs hin (< 0.008 oder > 12). Ursache
hierfur kann sein:

¢ ein Fehler bei der Eingabe der Leitfahigkeit, oder

e der Leitfahigkeitssensor, der die Leitféahigkeit der Losung nicht
messen kann.

11.2.2. Zellkonstante konfigurieren

Um den Zellkonstantenwert abzulesen oder einzugeben, das

MenU EUTJIEIITe| - - - - 3 PG ERIE aufrufen.

11.2.3. TDS Zellkonstante konfigurieren

Das Menii JEULIGEINTe] - - - - 3 KA LCHF ERIERIRE] aufrufen, um

den TDS-Faktor auszulesen oder einzugeben.
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11.2.4. Temperatur-Offset konfigurieren

Um den Temperatur-Offset zu ermitteln oder einzugeben,

KalibrierungleEEEE= wahlen.
11.3.

Das Ment ,Kalibrierungsplan® bietet Zugriff auf mehrere Daten:

o I ENEMNE: Gibt das Datum der letzten vom Gerat
durchgefiihrten Kalibrierung an. Dieser Wert wird automatisch
aktualisiert, wenn ein Kalibrierungsassistent erfolgreich aus-
geflhrt wird.

o [INCIAEUNGMELE: Dieser Wert ist konfigurierbar. Wenn der
eingegebene Wert 0 ist, ist die Funktion deaktiviert.

o NETSICRCUIJiETyle): Letzte Kalibrierung + Intervall in

Tagen. Wenn das Datum der nachsten Kalibrierung erreicht ist,
erzeugt das Gerét ein Ereignis ,Wartung” und eine Meldung.

Fir den Zugriff auf die Werte S30ae) - - - - » (WEIatae - ---

KalibrierungsplanfzllEH

Kalibrierungsplan konfigurieren

.
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11.4. Kalibrierungsdaten auf die
Werkseinstellungen zuriicksetzen

Folgende Daten kdnnen auf ihre Standardwerte zurlickgesetzt

werden:

e Zellkonstante

e Zellkonstante TDS

e Temperatur-Offset

e |etztes Kalibrierdatum

e Nachstes Kalibrierdatum

— Um diese Parameter auf die Werkseinstellungen zurlick-
zusetzen, SEUERY - - - - » [IEVIIE - - - - » [XRITEANN
stellungen zuriicksetzenfWEllEleR

— Bestatigen.

12. L

\

o ACAMETER

— B g:PPy wahlen.
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UN N

=aA\lgemeine EinstellungengEEEE gParameterfiElER

Detailansicht des Mends:

Einstellung

|

Status-LED

Farbe und Verhalten der Gerates-
tatus-LED konfigurieren

AMUR-Modus

este Farbe)

emomodus

ED aus|

bUS-Schnittstelle konfigurieren

Angezeigter
Name

Ort]

i
Q

eschreibun

Erweitert,

Alarmgrenzen

[@)

ersorgungsspannung|
eratetemperatu

Diagnose aktivieren / deaktivieren
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Einstellung ‘
PDO-Konfiguration Zyklische Prozessdatenobjekte
konfigurieren

12.1. Betriebsmodus der
Geratestatusanzeige andern oder
Geratestatusanzeige ausschalten

StandardmaBig funktioniert die Statusanzeige geméaB der Norm

NAMUR NE 107 ({LAWISISE T [VE)).

Folgende weitere Betriebsmodus der Statusanzeige sind
verflgbar:

o [TAEIRE: die permanente Farbe der Statusanzeige wahlen.
o [P die Statusanzeige ist immer aus.

o PINETUREIE: Die Statusanzeige zeigt 5 s lang nacheinander
alle NAMUR-Farben an.

12.1.1. Betriebsmodus der Statusanzeige

andern

Um den Betriebsmodus der Statusanzeige zu dndern, wie folgt
vorgehen:

mAllgemeine EinstellungengeEEE = R
SICIERRED) - - - - 3 ([eTe[IE wahlen.
— Den Betriebsmodus der Statusanzeige wahlen.

6 Der Betriebsmodus der Statusanzeige ist geéndert.
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12.1.2. Statusanzeige ausschalten

Zum Ausschalten der Statusanzeige wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungeneEEE = Rt
SICUIERINED) - - - - 3 [W[eJe[IEs wahlen.

— [B3pJETE wahlen.

@’ Die Statusanzeige ist immer aus.

12.2. Basisparameter zur
Gerateidentifizierung auf buS
einstellen

Mit N . 15 und It kann das Gerét

auf buS eindeutig identifiziert werden.

12.2.1. Geratenamen eingeben

Der eingegebene Name wird auf allen Gber buS verbundenen
Anzeigegeraten (z. B. Birkert Communicator-Software Typ 8920)
angezeigt.

Zur Eingabe des Geratenamens, der auf allen an biS ange-
schlossenen Anzeigegeréten angezeigt wird, wie folgt vorgehen:

B Allgemeine EinstellungenEEEEE = e
EEEEE JAngezeigter NameRWeLIER

— Den Namen durch Auswahlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

6 Der Name ist festgelegt.

a
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12.2.2. Geratestandort eingeben

Der eingegebene Standort wird auf allen Uber biS verbundenen

Anzeigegeraten (z. B. Blrkert Communicator-Software Typ 8920)
angezeigt.

Zur Eingabe des geographischen Standorts des Gerats wie folgt
vorgehen:

=Allgemeine EinstellungenBEEEEIParameterBEEEEb iS|
---- @i wahlen.

— Den Ort durch Auswéhlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

6 Der Standort ist festgelegt.

12.2.3. Geratebeschreibung eingeben

Mit der Beschreibung kann dieses Gerat genau identifiziert
werden. Zur Eingabe einer Beschreibung fir das Gerat wie folgt
vorgehen:

= Allgemeine EinstellungenEEEEr= ----»[TE
EEREE gBeschreibunghiEll=N
— Die Beschreibung (max. 19 Zeichen) durch Auswéhlen und

Bestétigen jedes Zeichens eingeben.
6 Die Beschreibung ist festgelegt.
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12.3. Erweiterte Parameter zur Ger-
ateidentifizierung auf buS oder

einem CANopen-Bus

12.3.1. Eindeutigen Geratenamen eingeben

e Den Parameter [S[eEUHTEINEETETERENGE eines Gerats
nur andern, wenn 2 Geréte mit dem gleichen Namen
an biS oder auf einem CANopen-Bus angeschlossen
sind.

e Wenn der Parameter [Sle CIisIMEEIEIENEINEE des

Geréts geéndert wird, verlieren die Teilnehmer auf biS
oder auf einem CANopen-Bus die Verbindung zum
Gerat. Die Verbindung zwischen den Teilnehmern muss
dann erneut hergestellt werden.

Der |Slgle 0 e [FRELTENEN EIYE wird von den an buS oder an

einen CANopen-Bus angeschlossenen Teilnehmern verwendet.

Zum Andern des Parameters [Sl I RIS UG wie folgt

vorgehen:

Allgemeine EinstellungeniitbaParamete it =
ERREL JFrweitertEEREE dFindeutiger GeratenamefWeLllER

— Den Namen durch Auswéahlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

-

6 Der eindeutige Name ist festgelegt.
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12.3.2. Ubertragungsgeschwindigkeit des
Gerats andern

Die Ubertragungsgeschwindigkeit fiir die Kommunikation auf
dem Feldbus (sowohl buS als auch CANopen) muss fiir alle Teil-
nehmer auf dem Feldbus dieselbe sein.

StandardmaBig betrégt die Ubertragungsgeschwindigkeit des
Geréts 500 kBit/s. Diese Ubertragungsgeschwindigkeit ist fir
eine maximale Kabellange von 50 m geeignet.

Bei langeren Kabeln die Ubertragungsgeschwindigkeit aller Teil-
nehmer verringern.

Zum Andern der Ubertragungsgeschwindigkeit des Gerats wie
folgt vorgehen:

Allgemeine Einstellungen ik aParameterBEEEE (1S
----» [SgETIEg - - - - CEULIEE wahlen.

— Die Ubertragungsgeschwindigkeit wahlen.

-

6 Die Ubertragungsgeschwindigkeit des Gerats ist geédndert.
Damit die gednderte Ubertragungsgeschwindigkeit ibernommen
wird, das Gerat neu starten.
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12.3.3. Gerateadresse auf einem CANopen-
Feldbus andern

Die Adresse des Geréts wird von biS und vom CANopen-
Feldbus verwendet, an die das Gerat angeschlossen werden
kann.

e Wenn das Gerat an biS angeschlossen ist, adressiert biiS das
Gerat automatisch. Die Standardadresse des Gerats an bUS ist
30.

e Wenn das Gerat an einen CANopen-Feldbus angeschlossen
ist, werden die Adressen nicht automatisch eingestellt.

— Es muss sichergestellt werden, dass jeder an den CANopen-
Feldbus angeschlossene Kommunikationsteilnehmer ein-
schlieBlich des Geréts eine eigene Adresse hat.

Wenn das an einen CANopen-Feldbus angeschlossene Gerét
und ein weiterer an den Feldbus angeschlossener Kommunika-
tionsteilnehmer dieselbe Adresse haben, muss die Adresse des
Gerats wie folgt gedndert werden:

EaA\llgemeine Einstellungengall gParamete il =
blUSEEERE dErweitertEEEEE JFeste CANopen-Adresse
— Die Adresse des Gerats andern. Sicherstellen, dass eine

Adresse eingegeben wird, die am selben CANopen-Feldbus
nicht schon verwendet wird.

0’ Die Adresse des Gerats ist gedndert.

— Das Gerét neu starten, damit die neue Adresse berlicksichtigt
wird.

.
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12.3.4. Digitale Kommunikation flir buS oder
ein CANopen-Feldbus einstellen

StandardméaBig ist der Betriebsmodus der digitalen Kommu-
nikation auf eingestellt und die Prozessmesswerte (PDO,
process data objects) werden nicht Uber einen angeschlossenen
Feldbus Ubermittelt.

Die anderen Betriebsmodus der digitalen Kommunikation sind

EinzelgeratfeleIACANoOpeN]

Wenn das Geréat an buS oder an einen CANopen-Bus ange-
schlossen ist, den Betriebsmodus der digitalen Kommunikation
wie folgt andern:

Aligemeine EinstellungentataParameterBEEEE:iS|
SRRRE dErweitertEEEEE gBusmodushiEGIEH

— (oIS} oder [@\\[e]e)=1)! wahlen.
— Das Gerat neu starten.

@’ Der Betriebsmodus der digitalen Kommunikation ist biS oder
CANopen.

g Wenn die digitale Kommunikation auf ,,biS* eingestellt ist,

wird der AN LESIENIE auf [BISIIEIe oI gesetzt (siehe

Kapitel 13.2) und die PDO werden an blS Ubermittelt.
@ Wenn der Betriebsmodus der digitalen Kommunikation

CANopen ist, wird der [T Mol CI auf gesetzt

(siehe Kapitel 13.2), bis der CANopen-Netzwerkmaster das Gerat
auf schaltet.
— Um die Ubermittlung von Prozessmessdaten (PDO) (iber

bUS oder einen CANopen-Feldbus zu stoppen, siehe

Kapitel 12.3.5.
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12.3.5. Senden gemessener Prozessdaten
(PDOs) an buS oder den CANopen-
Feldbus stoppen

Wenn das Gerét an buS oder einen CANopen-Feldbus ange-

schlossen und auf oder auf [T

eingestellt ist, die Ubermittiung der PDO iiber biiS oder den
CANopen-Feldbus voriibergehend gestoppt werden soll, wie
folgt vorgehen:

Allgemeine EinstellungenimbagParameterEEEe =
EEEEE gErweitertBEEEE gBusmodushiZilIek

— [=HFLECEER wahlen.

— Das Gerét neu starten.

VIWMICANoOpen-StatuskICET ] eingestellt und die

PDO werden nicht Uber buS oder tiber den CANopen-Feldbus
Ubermittelt.

—

6 Die Kommunikation mit der Blirkert Communicator-Software
Typ 8920 ist weiterhin aktiv.

— Um die Ubermittlung von Prozessmessdaten (PDO) iiber
bUS oder einen CANopen-Feldbus zu aktivieren, siehe
Kapitel 12.3.4.

12.4. Versorgungsspannung oder
Geratetemperatur tiiberwachen

Die Versorgungsspannung und die interne Temperatur des Geréts

werden Uberwacht.

Ein Uberwachter Wert kann sein:
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e im normalen Betriebsbereich.
e im Warnbereich,
e im Fehlerbereich.

Es werden 4 Grenzwerte eingestellt, 2 Fehlergrenzen und 2 Warn-
grenzen. Die Fehlergrenzen kdnnen nur abgelesen werden, aber
die Warngrenzen kénnen eingestellt werden.

Abb. 12, Seite 39 erldutert, wie das Gerat reagiert, wenn der
Uberwachte Wert in einen anderen Bereich eintritt (zum Beispiel
vom Normalbereich in den Warnbereich). Die Reaktionszeit hangt
vom Hysteresewert ab, sowie davon, ob der Uberwachte Wert
steigt oder sinkt.

12.4.1. Die 2 Fehlergrenzwerte ablesen

Zum Ablesen der Grenzwerte, innerhalb derer sich die Ver-
sorgungsspannung des Geréts befinden sollte, wie folgt
vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEE = -
AlarmgrenzenfWEll gl

e lVersorgungsspannungfelelSl@dGeratetemperaturfELlEH

— [FERIEIRILET oder [FERIETAMIET wahlen.

12.4.2. Die 2 Warngrenzen andern

Zum Andern der Warngrenze der Versorgungsspannung oder der
Geratetemperatur wie folgt vorgehen:

A\ llgemeine EinstellungengEEEE gParameterEEEr =
NE [P wahlen.

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

e VersorgungsspannungfelelEldGeratetemperaturfizLllh
= VWarnung lberfelelsldWarnung unterfiLlllaR

— Die Warngrenzen einstellen.

6 Die Warngrenzen sind geéndert.

12.4.3. Hysteresewert ablesen

Zum Ablesen des Hysteresewerts wie folgt vorgehen:

EaA\llgemeine EinstellungengEEEE gParameterEEEt =
AlarmgrenzenfZilElH

eV ersorgungsspannungfelesldGeratetemperaturfiziLlH

- wahlen.

12.5. Diagnosefunktionen aktivieren

{: WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Bedienung

Eine nicht sachgeméaBe Einstellung kann zu Verletzungen sowie

Schaden am Gerat und seiner Umgebung fuhren.

» Das fir die Einstellung zusténdige Personal muss den Inhalt
der Bedienungsanleitung gelesen und verstanden haben.

» Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die
bestimmungsgemaBe Verwendung.

> Das Geréat/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes
Personal bedient werden.

5
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StandardmaBig sind alle Diagnoseereignisse flr den Prozess, die
Elektronik und den Sensor, die Meldungen fiir die Uberwachung
der Prozesswerte (z. B. den Durchfluss) und die Meldungen fur
Gerateprobleme deaktiviert.

Wenn die Diagnosefunktionen des Geréts aktiv sind, kdnnen sie
wie folgt deaktiviert werden:

— Die Uberwachung der gewiinschten Prozesswerte aktivieren.
Siehe Kapitel 9.2.2 oder Kapitel 9.3.1.

ElAllgemeine EinstellungenEEEEr= ———
IBJETe[glelY=l wahlen.

— Die angezeigte Meldung lesen.
— [EY wahlen.
— Das Gerét neu starten.

Q’ Die erforderlichen Diagnosefunktionen sind aktiv.

12.6. Alle Diagnosefunktionen
deaktivieren

StandardmaBig sind alle Diagnoseereignisse flir den Prozess, die

Elektronik und den Sensor, die Meldungen fir die Uberwachung

der Prozesswerte (z. B. den Durchfluss) und die Meldungen fur
Gerateprobleme deaktiviert.

Zum Deaktivieren der Diagnosefunktionen wie folgt vorgehen:

=aAllgemeine EinstellungenEEEEE gParametergEEEt =
DiagnosefWlLlllaR

— Die angezeigte Meldung lesen.
— K wahlen.
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— Das Gerat neu starten.
6 Alle Diagnosefunktionen sind deaktiviert.

12.7. PDOs konfigurieren

12.7.1. Ubertragungszeit zwischen 2 Werten
eines PDO einstellen

Bei den Prozessdatenobjekten (PDO) handelt es sich um
zyklische Daten, die vom Produkt an die anderen Teilnehmer
des Feldbusses gesendet oder vom Produkt von anderen Teilne-
hmern des Feldbusses empfangen werden.

Die Ubertragungszeit zwischen 2 Werten eines PDO wird durch

die 2 folgenden Parameter beschrieben:

e Der Wert des Parameters [SEI[alE¥£ 11 ist die Zeit, nach der
das Produkt den Wert desselben PDO sendet, auch wenn sich
der Wert nicht geéndert hat. Dies ermdglicht eine periodische
Ubertragung des PDO.

e Der Wert des Parameters [[glalle]ig74=1ii ist die Mindestzeit
zwischen dem Senden von 2 verschiedenen PDOs.

12.7.2. Alle PDOs auf ihre Standardwerte
zuriucksetzen

Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene [T EIE G ist.
Siehe Kapitel 8.4.

A\ llgemeine EinstellungengEEE® gdParamete rfElll=lgh
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=P DO-KonfigurationfWellleN
A uf Standardwerte zuriicksetzenfELIER

6 Alle PDOs sind auf ihre Standardwerte zurlickgesetzt.

<

13. A N \ UNGEN
SDIAGNOSE]

o ensor 82220 ELIEIR

M Allgemeine EinstellungenEEEEE-= wéhlen.

Einstellung

Geratestatus|

Anzeige Geratestatusinformation

etriebsdaue
etriebsdauer seit letztem Neustart

eratetemperatu

[

ersorgungsspannung

tromaufnahme)

pannungsabfalle

Min./Max. Werte

eratestartzéahle

echselspeicherstatus)

Aktuelle Systemzeit

-

m :g @) nln
N
@,
«Q
(0]
o
c:
wn
n
—
=8
C
@,
=}
=
o
=
3
Q
=
o
=}

mpfangsfehler
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Einstellung

Logbuch Anzeige Ereignisprotokoll

13.1. Geratestatusinformationen
auslesen

Das Gerat ermdglicht das Auslesen folgender

Geratestatusinformationen:

o I LN Zeit in s seit dem ersten Einschalten des
Gerats.

LlMBetriebszeitraum seit dem letzten Neustartg4 i @lsEEE

dem letzten Neustart des Gerats.
o e vom Gerat gemessene Temperatur.
o e ] aktuelle Versorgungsspannung.
o MR enay: aktueller Stromverbrauch des

Geréats in A.

o ST ERNINEEISENE: Anzahl der Spannungsabfille seit dem
letzten Neustart.

o (IMWIVEVARINLETSE: vom Gerdt gemessene Mindest- und
Hoéchstwerte der Temperatur und Versorgungsspannung.

s
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o [CLEIEICEHElgP£ 13|y Anzahl der vom Gerat durchgefiihrten
Neustarts.

o \WETAEEIE o EIA CISSIEWIE: zeigt an, ob ein Geréat verflugbar ist,

auf das der Speicher Ubertragen werden kénnte.

o INQUEIERSYECIrA: aktuelles Datum.

13.2. buUS-Statusinformationen auslesen

Das Geréat ermdglicht das Auslesen folgender
blS-Statusinformationen:

o SNl EGIRENIE: Anzahl der Empfangsfehler

o SNl ERHENWEANEYE: Maximale Anzahl an Empfangsfehlern

seit dem letzten Zurlicksetzen der Max-Fehler-Zahler
o STNale[S{=Nalle]y: Anzahl der Sendefehler

o STNale[S3{cY ol [TV d: Maximale Anzahl an Sendefehlern seit dem
letzten Zuriicksetzen der Max-Fehler-Zahler

[(BCANopen-Status]

- Wenn der CANopen-Status [IS{§[E el o L=I¢E i ist, werden die
PDO an biS Ubermittelt.

- Wenn der CANopen-Status (vor betriebsbereit) ist,
werden die PDO nicht Gber biS oder Giber den CANopen-
Feldbus Gbermittelt und in der Meldungsubersicht wird eine
Meldung erzeugt. Zum Beispiel ist der ,Pre-Op“-Status
aktiv, wenn der Busmodus auf eingestellt ist
(siehe Kapitel 12.3.4).

burkert
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13.3.

Durch Ausfuhren des Assistenten zum Zurticksetzen des Fehler-
zahlers setzt das Gerét die maximale Anzahl an Empfangsfehlern
und die maximale Anzahl an Ubertragungsfehlern zurtck.

Fehlerzahler zuricksetzen

13.4. Erzeugte Ereignisse auslesen

Um die Ereignisse im Zusammenhang mit dem Produkt
auszulesen, wie folgt vorgehen:

M Allgemeine EinstellungenEEEEE = wéhlen.
— [HeJe]o]i[ely| wahlen.

@’ Es werden die produktbezogenen Ereignisse angezeigt.

Die Ereignisse werden auf dem Bildschirm angezeigt.

Tabelle 6, Seite 55 zeigt die vorhandenen Ereignistypen und
die ihnen zugeordneten Symbole an.
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Tabelle 6: Beschreibung der Symbole

burkert
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Symbol Status

Beschreibung

Ausfall, Fehler oder
Stérung

Funktionsstérung

Funktionskontrolle

Laufende Vorgdnge am Produkt. Zum Beispiel die Simulation von Messwerten.

AuBerhalb der Spezifikation

Mindestens einer der Giberwachten Parameter liegt auBerhalb seiner Giberwachten
Grenzwerte.

Wartung erforderlich

Das Gerét ist im Regelbetrieb, seine Funktion ist aber kurzzeitig eingeschrankt.
— Die erforderlichen Wartungsarbeiten durchfiihren.

Die Diagnose ist aktiv und
es wurde kein Diagno-
seereignis erzeugt.

Statusé&nderungen werden farblich angezeigt.

Meldungen werden aufgefiihrt und mdglicherweise Uber einen angeschlossenen
Feldbus tbertragen.

OO &®>4®

Diagnose inaktiv

Statuszustdnde werden nicht angezeigt.

Meldungen werden weder aufgeflihrt noch Gber einen angeschlossenen Feldbus
Ubertragen.

Eine detaillierte Beschreibung der im Logbuch gespeicherten Ereignisse und deren Handhabung enthélt das Kapitel 18.
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FLUID CONTROL SYSTEMS

14. A VIEIN N UN \ Parameter Beschreibung
VAR TONG

- - Versionsnummer des
SRS, Produkttreibers
— SENEeI@PPY) wihlen. Gerate-

RMAllgemeine EinstellungenEEEEE-= wéhlen. reibe s Produktname und

G r hlen. Das M hreib Gruppe] EDS-Versionsnummer
- wihlen. Das Menii zeigt nur schreib- r Trei tei
geschlitzte Werte an. Tabelle 7 zeigt die Werte an. ad zur Treiberdatei
ardware-
Tabelle 7: Beschreibung der Parameter
Parameter Beschreibung e TN
Ident. numbe Artikelnummer ine Sensorinformationen
ersion

Seriennumme Produktseriennummer
Artikel g Manufacture
. . ikelnummer der datel
Firmware-ldenthumme Produkt-Software

. Versionsnummer der .
Produkt-Software 14.1. Das Gerét neu starten.

bUS-Versionsnummer — Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene [[jEElEET] ist.

Siehe Kapitel 8.4.

Versionsnummer der
Produkt-Hardware M Allgemeine EinstellungenEEEEE-= wahlen.
Produkttyp Art des Produkts ENGerat zuriicksetzenEEEEE= wahlen.

Manufacture date| Produktfertigungsdatum — Um den Vorgang abzubrechen, wéhlen.
EDS-Version EDS-Versionsnummer — Um das Gerat neu zu starten, wahlen.

0’ Das Geréat wird neu gestartet.

%AN 1000593970 DE VersiWasedlfreigegeben) printed: 03.04.2025



Typ 8222 ELEMENT neutrino.

Gerat mit einem 7“-Display Typ ME61 kalibrieren blélor'o(sesrts
14.2. Gerat auf die Werkseinstellungen 15. GERAT MIT EINEM 7%-DISPLAY
zuruicksetzen T'YP ME61 KALIBRIEREN

Zum Zurlcksetzen aller Einstellungen des Gerats auf die Werk-

seinstellungen wie folgt vorgehen: 15.1. Sicherheitshinweise

— Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene [[{EEETEN]; ist.
Siehe Kapitel 8.4. A GEFAHR

dlA\lgemeine EinstellungenEEEEs 2 wahlen. Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

pdiCerat zuriicksetzeniidglgGerat auf Werkseinstellung e Vor Arbeiten an der Installation oder dem Produkt die Span-

urticksetzengUELICIN nungsversorgung abschalten. Sicherstellen, dass niemand

— Um den Vorgang abzubrechen, wahlen. die Spannungsversorgung einschalten kann.

— Um das Gerét auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen, e Alle geltenden Unfallschutz- und Sicherheitsvorschriften fir
wahlen. elektrische Betriebsmittel beachten.

G.I.Das Gerat wird neu gestartet und auf die Werkseinstellungen ACHTUNG
zurlickgesetzt.

Gefahr durch unsachgemaBe Bedienung.

Eine unsachgemaBe Bedienung kann zu Verletzungen und
Schaden am Gerat und seiner Umgebung fihren.

e \or der Inbetriebnahme muss gewahrleistet sein, dass der
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal
bekannt ist und vollstandig verstanden wurde.

¢ Die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgeméaBe Ver-
wendung beachten.

¢ Nur entsprechend geschultes Personal darf die Installation
und Inbetriebnahme des Produkts vornehmen.
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ACHTUNG

Gefahr durch unsachgeméaBe Bedienung.
Eine unsachgeméBe Bedienung kann zu Verletzungen und
Schéden am Gerat und seiner Umgebung fuihren.

e Die Parameter dlrfen nur durch entsprechend geschultes
Personal mit Hilfe des 7"-Displays Typ ME61 von Blrkert
oder der Blrkert Communicator-Software Typ 8920
verandert werden.

15.2. Parametrierung der Kalibrierung

Die Kalibrierung des Produkts kann Uber 2 Wege erfolgen:
e entweder Uber das 7"-Display Typ ME61, das Uber ein Bulrkert-
Systembus-Kabel (biS) mit dem Gerat kommuniziert,

e oder Uber einen PC mit der Burkert Communicator-Software
Typ 8920. Fir allgemeine Informationen zur Software Burkert
Communicator siehe die Bedienungsanleitung fur Typ 8920.

Uber das 3"-Display Typ ME61 kann die Kalibrierung nicht
vorgenommen werden.

15.2.1. Vorbereitung der Kalibrierung tber
das 7"-Prozess-Display Typ MEG61

Zum Festlegen der Kalibrierungseinstellungen muss ein System
wie in Abb. 13 definiert werden.

burkert
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1. 7"-Prozess-Display
Typ ME61

2. buS-Kabel

3. Typ 8222
ELEMENT neutrino
I0-Link — blS

4, PC mit Birkert Com-
municator-Software
Typ 8920

5. bUS-Stick, Kabel
und Spannungsver-
sorgung aus dem
USB-bUiS-Interface-
Set Typ 8923 (siehe
Kapitel ,Ersatzteile
und Zubehor*

Abb. 13: Beispiel zur Einstellung der Kalibrierung (ber das
7"-Display Typ ME61

Fur die Einstellung der Kalibrierung ist ein PC mit der Burkert
Communicator-Software Typ 8920 erforderlich. AnschlieBend
ist die Kalibrierung jedoch auch direkt Uber das 7"-Display

Typ ME61 zuganglich, ohne dass ein PC und die Burkert Com-
municator-Software Typ 8920 verwendet werden missen.
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15.2.2. Definieren eines angezeigten
Messwerts

Vor der Kalibrierung ist sicherzustellen, dass ein Messwert @\

fur den Sensor definiert ist und auf dem 7"-Display Typ ME61
angezeigt wird. Weitere Informationen sind in der Bedienungsan-
leitung fur Typ ME61 zu finden.

Wenn kein Messwert flir den Sensor definiert ist oder angezeigt
wird, die folgenden Schritte ausfihren:

1. Die Display-
Konfiguration

fur das
7"-Display

Display canfiguration

Typ MEG61

. Fur die gewtin-

schten Ansicht

auf ,+“ klicken.
. Das Gerat, die

Funktion und
den anzuzei-
genden Wert
wahlen.

. Auf ,Weiter”

klicken.

0 auswahlen.

2. Auf ,+" klicken,
Action 1 um AnSiCht(en)

Action 2

o action3 hinzuzufligen.

Action 4

Action 5

Action &

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025

59



Typ 8222 ELEMENT neutrino.
Gerat mit einem 7“-Display Typ ME61 kalibrieren

6. Die Einheit des
anzuzeigenden
Parameter und
die Anzahl der
Dezimalstellen

Cndctvty1000_Tmprtr

24,50

< | festlegen.
7. Mit ,,Beenden”
bestatigen.
M Crdorvy 1900, Tmpetr
e w ~
Dearalpen H
Frwea cokoe 0 s
[ oo [} (7=
8. Auf ,Ander-
ungen
Bl i Ubernehmen®

klicken, um die

e . Anderungen auf
das Display zu
24,50 D iibertragen.
@’ Das
s —

7"-Prozess-Display
Typ ME61 startet
neu.

burkert
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15.2.3. Konfigurieren der Kalibrierung

Vor der Kalibrierung ist sicherzustellen, dass ein Messwert
fur den Sensor definiert ist und auf dem 7"-Display Typ ME61
angezeigt wird. Siehe Kapitel 15.2.2.

Um die Kalibrierung korrekt einzustellen, die folgenden Schritte
ausflhren:

e Sicherstellen, dass alle Komponenten mit dem Bus verbunden
sind.

e Sicherstellen, dass die Blirkert Communicator-Software
Typ 8920 gedffnet und mit dem System verbunden ist.

1. Das 7"-Display
Typ ME61 in
der Produktliste
auswahlen.

Display canfiguration

2. Das
Aktionsmen
auf dem Display
auswéhlen.

3. ,+“ wéhlen.

Desplay configuration

@/0
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vttt

Hew o Yo want 1o ereate your action?

b e

Das Fenster
,Vordefinierte
Aktion vom ver-
fugbaren Gerét
verwenden“
auswahlen.

Auf ,Weiter*
klicken.

Gerédt wéhlen.
»Kalibrierung“ in
der Aktionsliste
auswahlen.

Auf ,Weiter”
klicken.

Cvaphey rentgranes

11. Der Name der
definierten
Aktion wird
angezeigt.

12. Auf ,Anderungen
Ubernehmen®
klicken, um die
Anderungen auf
das Display zu
Ubertragen.

6 Das 7"-Prozess-
Display Typ ME61
startet neu.

@

Choase a name for your action

Calibration

10.

Namen fur
die Aktion
eingeben (z. B.
+Kalibrierung®).

Auf ,Beenden*
klicken.
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15.2.4. Kalibrierung lUber das
Kalibrierungsmeni auf dem
7"-Prozess-Display Typ ME61

Sobald das 7"-Display Typ ME61 konfiguriert ist (siehe
Kap. 15.2.1) ist die Kalibrierung ohne Verbindung zu einem PC
und der Burkert Communicator-Software Typ 8920 verflgbar:

Values
®

O—_

Calibration .B

1. ,Aktionen“ wahlen.
2. Aktion durch Driicken der Schaltflache ausfiihren.

Die Art der Messung wird in der oberen linken Ecke des Bild-
schirm angezeigt (siehe Abb. 14).

burkert
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1. Sensortyp
2. Verflgbare
Kalibrierungsart

. Aktionsschalt-
flachen

Conductivity sensor calibration
Select calibration lype
Calibration type 1 point ) ) 3

1 point

G e
@/

Abb. 14: Auswahl der Kalibrierung fir Leitféhigkeitssensoren auf
dem 7"-Prozess-Display Typ ME61

Die Art der durchzufiihrenden Kalibrierung auswéahlen und die
angezeigten Schritte befolgen:

e Auf ,Weiter” klicken, um zum nachsten Schritt zu gelangen.

e Auf ,,Zurlick” klicken, um zum vorherigen Schritt
zurtuckzukehren.

e Auf ,Abbrechen® klicken, um die laufende Kalibrierung
abzubrechen.

Weitere Informationen zur 1-Punkt Kalibrierung eines Leitfahig-
keitssensors siehe Kap. 11.2.1.

Am Ende der Kalibrierung werden die Parameter angezeigt, die
als Ausgabe der Kalibrierung berticksichtigt werden sollen. Siehe
Abb. 15.
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1 point calibration Conductivity

Raw conductivity 100.00 pSiem
Resistivity 8.969 kl.cm
Temperalure {Process) 21.29°C

New computed cell constant 0.999

Accept [Next] or reject [Cancel]

Abb. 15: Bestétigungsbildschirm fir die Kalibrierung des
Leitfahigkeitssensors

— Zum Bestétigen auf ,Weiter” klicken oder auf ,,Abbrechen”
klicken, um zum vorherigen S__chritt zurlickzukehren. Ab
diesem Zeitpunkt sind keine Anderungen mehr méglich.

1 point calibration Conductivity

Raw conductivity 100.00 pSiem
Resistivity 8.869 k().cm
Temperature (Process) 21.29°C

New computed cell constant 0898

Calibration completed

burkert
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— Wenn bei der Fehlersuche Probleme auftauchen oder wenn
eine angezeigte Meldung nicht in der Bedienungsanleitung
erklart wird, Birkert kontaktieren.

16. PROZESSDATENOBJEKTE

Die Teilnehmer an biS oder an einem CANopen-Feldbus nutzen
Prozessdatenobjekte (PDOs) zur Kommunikation der zyklischen
Daten.

16.1. Ubertragene PDOs

Eine Beschreibung der vom Geréat Gbertragenen PDOs enthalt
Tabelle 8. Eine ausfihrliche Beschreibung der PDO3-Struktur
enthalt Kapitel 16.2.

Tabelle 8: Vom Gerét libertragene PDOs

Nummer Name Index Datentyp Unit SI Bereich
Temperatur 0x2500 REAL32 K 253...398 K
PDO1
Leitfahigkeit 0x2501 REAL32 S/m 0..10 S/m
PDO2 Resistivitat 0x2503 REAL32 Ohm.m | 0...2000000
TDS 0x2502 REAL32 g/l 0...100
PDO3 |NAMUR-Status| 0x2509 UNSIGNED8 - -

Abb. 16: Letzter Bildschirm der Kalibrierung ftir
Leitfahigkeitssensoren

- m wahlen, um die Kalibrierung abzuschlieBen.
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16.2. Struktur von PDO3

PDOS verwendet 1 Byte. PDO3 zeigt den NAMUR-Status des Geréats an (Tabelle 9).

Tabelle 9: Statusanzeige geméalB NAMUR NE 107, Ausgabe 2006-06-12
Farbe gemaB Dezimalwert von | Diagnoseereignis Bedeutung
NE 107 PDOS (fiir eine gemaB NE 107
SPS)
Rot 5 Ausfall, Fehler oder Aufgrund einer Funktionsstérung im Gerét oder seiner Peripherie
Stérung kénnen die Messwerte ungliltig sein.

Orange 4 Funktionskontrolle Laufende Arbeiten am Gert (zum Beispiel Uberpriifung des kor-
rekten Verhaltens der Ausgénge durch Simulation von Messwerten);
das Ausgangssignal ist temporér ungliltig (z. B. eingefroren).

Gelb 3 AuBerhalb der Die Umgebungs- oder Prozessbedingungen des Gerats liegen

Spezifikation auBerhalb der zulassigen Bereiche.
Gerateinterne Diagnosen weisen auf Probleme im Gerat oder der
Prozesseigenschaften hin.

Blau 2 Wartung erforderlich Das Gerét ist weiterhin im Messbetrieb, jedoch ist eine Funktion

voriibergehend eingeschrankt.

— Die erforderlichen Wartungsarbeiten durchfiihren.
Grin 1 - Die Diagnose ist aktiv und es wurde kein Diagnoseereignis erzeugt.
WeiB3 0 - Diagnose ist inaktiv.
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17. WARTUNG

f'i WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Wartung.

» Wartungsarbeiten dirfen nur durch autorisiertes Fachper-
sonal und mit geeignetem Werkzeug durchgeftihrt werden.

» Nach jedem Eingriff an der Anlage einen kontrollierten Wied-
eranlauf gewahrleisten.

Gerat reinigen

17 1.
e Beim Reinigen des Leitfahigkeitssensors darauf
achten, die Oberflache nicht zu zerkratzen.

¢ Den Leitfahigkeitssensor trocken lagern.

Das Geréat nur mit einem Tuch oder Lappen reinigen, das/der
leicht mit Wasser oder mit einem Mittel befeuchtet ist und sich
mit den Werkstoffen des Gerats vertragt.

— RegelmaBig Uberpriifen, ob der Leitfahigkeitssensor ver-
schmutzt ist, und bei Bedarf mit einem kompatiblen Produkt
reinigen.

Fir weitere Informationen bitte den Blirkert-Lieferanten
kontaktieren.
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18. FEHLERBEHEBUNG
Meldungen kénnen nur generiert werden, wenn die Diagnose
aktiviert ist. Siehe Kapitel 12.5.

Beim Erzeugen einer Meldung werden folgende Aktionen
ausgefuhrt:

e Die Meldungen werden in das Logbuch geschrieben.

¢ Die Statusanzeige &ndert ihre Farbe und ihren Zustand
entsprechend der NAMUR-Empfehlung NE 107. Siehe
Kapitel 16.2.

— Um die Meldung zu lesen, das Logbuch &ffnen. Siehe
Kapitel 13.4.

Meldungen ®. Ausfall, Fehler oder
Stoérung

18.1.

— Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der Bedi-
enungsanleitung erklart ist, Blrkert kontaktieren.

18.1.1. Meldung [JIENE Ralle] gl L= gl= of] oL Tl
Geratestatuss-
ymbol ‘
Mégliche Ursache | Unbekannte Ursache
MaBnahme — Gerét neu starten.
— Wenn die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Geréat an Burkert zurlickschicken.
: 03.04.2025
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Fehlerbehebung

18.1.2. JALEMEIAusfall der Werksdaten

burkert
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18.1.5. Meldung [ CIel XN le| Gl ANl e [gle]

— Wenn die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Geréat an Birkert zurlickschicken.

18.1.3. JEAEMEITemperaturfehler

Geratestatuss- Geratestatuss-

ymbol ‘ ymbol ‘

Mégliche Ursache | Unbekannte Ursache Mégliche Ursache | Der Leitfahigkeitswert der Wasserprobe
MaBnahme — Gerat neu starten. liegt unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Leitfahig-
keitswerts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

— Wenn die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Gerat an Burkert zuriickschicken.

18.1.4. JALEMrISensorverbindung verloren

Geratestatuss- ‘
ymbol 18.1.6. Meldung A ENT IR LrEEn
Mdgliche Ursache | Unbekannte Ursache .
MaBnahme — Geréat neu starten. Ger:tclestatuss- )
ymbo

Mdgliche Ursache

Der Leitfahigkeitswert der Wasserprobe
liegt Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Leitféhig-
keitswerts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

Geratestatuss-

ymbol ‘

Mégliche Ursache | Unbekannte Ursache
MaBnahme — Gerat neu starten.

— Wenn die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Gerat an Burkert zurtickschicken.
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18.1.7. Meldung|g= | CIE T LT @AV I (Yo [gTe]
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18.1.9. Meldung [EhlEIERIPEFATNIEe[fle]

Geratestatuss-
ymbol

Geratestatuss-
ymbol

Mégliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.
Die Meldung kann nur angezeigt werden,

wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

18.1.8. Meldung (gl CIERE TV [grAVH pleely]

Geratestatuss-
ymbol

Mégliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.

Mégliche Ursache

Der TDS-Wert der Referenzelektrode liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des TDS-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.

18.1.10. Meldung [FELIETERIPE AN (elel)

Geratestatuss-
ymbol

Mégliche Ursache

Der TDS-Wert der Referenzelektrode liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des TDS-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.
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18.1.11. Meldung [ aEEROI AT EYe [gle]
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18.2.1. Meldung SV Evilel gk qplele [VERETEH

Geratestatuss-
ymbol

Geratestatuss-
ymbol

\Z

Mégliche Ursache

Die Resistivitat der Messzelle liegt unter
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Resistivitat
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess Uberprifen.

18.1.12. Meldung | s EEE I 1A R (ele]))

Geratestatuss-
ymbol

Mdgliche Ursache

Die Resistivitat der Messzelle liegt Gber
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,

wenn die Uberwachung der Resistivit&t
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

18.2. Meldung ¥ Funktionskontrolle

— Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der Bedi-
enungsanleitung erklart ist, Blrkert kontaktieren.

%AN 1000593970 DE VersiWasedlfreigegeben) printed: 03.04.2025

Mdgliche Ursache

Das korrekte Verhalten des Systems oder
Gerats wird Uberpriift.

MaBnahme

— Wenn die Uberpriifung des System-
oder Gerateverhaltens beendet ist, den

Parameter LS

auf [YT8 einstellen.

18.3. Meldung &: AuBerhalb der
Spezifikation

— Wenn die am Gerét angezeigte Meldung nicht in der Bedi-
enungsanleitung erklart ist, Blrkert kontaktieren.

18.3.1. Meldung|\ElgVale B RN le [[CIFATN I Yo [gTe]

Geratestatuss-
ymbol

&

Mégliche Ursache

Der Leitfahigkeitswert der Wasserprobe
liegt unter dem eingestellten Grenzwert.
Die Meldung kann nur angezeigt werden,

wenn die Uberwachung der Leitfahigkeit
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.
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18.3.2. Meldung|\ElGVale B R=Tisi 1o [CIirATN g le]ely]
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gL Vi [=Y[e [B1gTe\WWarnung: Temperatur zu hoch

Geratestatuss-
ymbol

&

Geratestatuss-
ymbol

&

Mdgliche Ursache

Der Leitfahigkeitswert der Wasserprobe
liegt Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Leitfahigkeit
konfiguriert und aktiviert wurde.

Mégliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.

RS RCRCHN \V[=e[FlpTe\Warnung: Temperatur zu niedrig

18.3.5. Meldung \WETG e BRI RATNI=Te [gle]

Geratestatuss-
ymbol

&

Geratestatuss-
ymbol

&

Mdgliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

Mdgliche Ursache

Der TDS-Wert der Referenzelektrode liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des TDS-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.
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18.3.6. Meldung|\\ElGlVle B IpEFATR [ele]))

Geratestatuss-
ymbol

&

Mégliche Ursache

Der TDS-Wert der Referenzelektrode liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des TDS-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.

18.3.7. Meldung|\ElGlV e RREEIE Qi e AN Yo [gle]

Geratestatuss-
ymbol

&

Mégliche Ursache

Die Resistivitat der Messzelle liegt unter
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Resistivitat
konfiguriert und aktiviert wurde.

burkert
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18.3.8. Meldung|\ElGlV e RS Qi et jlele]y]

Geratestatuss-
ymbol

&

Mégliche Ursache

Die Resistivitat der Messzelle liegt Gber
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Resistivitat
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

18.4. Meldung ®: Wartung erforderlich

— Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der Bedi-
enungsanleitung erklart ist, Blrkert kontaktieren.

18.4.1. Meldung [{Ell I E il [ ETT 1))

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.

Geratestatuss- .

ymbol

Mogliche Ursache | e Das Kalibrierungsdatum ist Uberféllig.
MaBnahme — Das Gerat kalibrieren. Siehe

Kapitel 11.2.

%AN 1000593970 DE VersiWasedlfreigegeben) printed: 03.04.2025




Typ 8222 ELEMENT neutrino.
Ersatzteile und Zubehor

19. ERSATZTEILE UND ZUBEHOR

f} VORSICHT

Verletzungs- und/oder Sachschadengefahr durch Ver-
wendung ungeeigneter Teile.

Falsches Zubehoér und ungeeignete Ersatzteile kénnen Ver-
letzungen und Schaden am Geréat und dessen Umgebung
verursachen.

» Nur Originalzubehor sowie Originalersatzteile von Blrkert
verwenden.

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

20. VERPACKUNG, TRANSPORT
ACHTUNG

Ersatzteil Artikelnummer
EPDM-Dichtung fir G 561955
3/4-AuBengewinde-Leitféahigkeitssensor

EPDM-Dichtung firr die Dichtheit zwischen 561752

Deckel und Gehause

Transportschaden.

Unzureichend geschitzte Gerate kénnen beim Transport

beschadigt werden.

> Geréat vor Nasse und Schmutz geschiitzt in einer stoBfesten
Verpackung transportieren.

» Eine Uber- bzw. Unterschreitung der zuldssigen Lagertem-
peratur vermeiden.

» Elektrische Schnittstellen mit Schutzkappen vor Beschadi-
gungen schutzen.

21. LAGERUNG
ACHTUNG

Zubehor Artikelnummer
Kalibrierlésung, 300 ml, 5 pS 440015
Kalibrierlésung, 300 ml, 15 yS 440016
Kalibrierlésung, 300 ml, 100 pS 440017
Kalibrierlésung, 300 ml, 706 pS 440018
Kalibrierlésung, 300 ml, 1413 pS 440019
Typ 8923 — USB-biS-Schnittstellen-Set 772426

MAN 1000593970 DE Version: DStatus: RL (released | freigegeben) printed: 03.04.2025

Falsche Lagerung kann Schaden am Produkt verursachen.
» Das Gerat trocken und staubfrei lagern.
» Lagertemperatur —10...+60 °C.

:
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22. ENTSORGUNG
Umweltgerechte Entsorgung

> Nationale Vorschriften beztiglich Entsorgung und
Umwelt beachten.

» Elektrische und elektronische Systeme separat sam-
meln und speziell entsorgen.

Weitere Informationen unter country.burkert.com

%AN 1000593970 DE VersiWasedlfreigegeben) printed: 03.04.2025


https://country.burkert.com/
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