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Uber dieses Dokument

1. UBER DIESES DOKUMENT

Das Dokument ist ein wichtiger Bestandteil des Produkts und

fuhrt den Benutzer zur sicheren Installation und zum sicheren

Betrieb. Die Informationen und Anweisungen in diesem

Dokument sind fir die Verwendung des Produkts verbindlich.

e Bevor das Produkt zum ersten Mal benutzt wird, muss das
gesamte Sicherheitskapitel gelesen und beachtet werden.

e Bevor mit Arbeiten am Produkt begonnen wird, missen die
entsprechenden Abschnitte des Dokuments gelesen und
beachtet werden.

e Das Dokument ist als Referenz aufzubewahren und an den
néchsten Benutzer weiterzugeben.

¢ Bei Fragen bitte an das Vertriebsbiro von Birkert wenden.

EE Weitere Informationen zum Produkt sind unter
country.burkert.com zu finden.

1.1. Hersteller

Biirkert SAS
20, rue du Giessen
F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Die Kontaktadressen sind unter country.burkert.com im MenU
,Kontakt*.

8 deutsch

Verwendete Symbole

A GEFAHR

Warnt vor einer Gefahr, die zum Tod oder zu schweren Ver-
letzungen flihrt.

f} WARNUNG

Warnt vor einer Gefahr, die zum Tod oder zu schweren Ver-
letzungen fiihren kann.

A VORSICHT

Warnt vor einer Gefahr, die zu leichten Verletzungen fiihren
kann.

ACHTUNG

Warnt vor Sachschéden, die das Produkt oder die Instal-
lation beschadigen kénnen.

Bezeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tipps und
Empfehlungen.
Verweist auf Informationen in dieser Bedienungsanleitung

oder in anderen Dokumentationen.

» Kennzeichnet eine Anweisung zur Risikovermeidung.
— Markiert einen auszufihrenden Arbeitsschritt.

printed: 25.10.2023
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1.3.

Die in diesem Dokument verwendeten Begriffe und Abkurzungen
beziehen sich auf die folgenden Definitionen.

Gerat Typ 8202 ELEMENT neutrino I0-Link — bUS.

Begriffe und Abklrzungen

2. SICHERHEIT

2.1. Bestimmungsgemane Verwendung

Bei nicht bestimmungsgeméaBem Einsatz dieses Gerats
kénnen Gefahren fiir Personen, Anlagen in der Umgebung
und die Umwelt entstehen.

Das Gerat darf nur zur Messung der Leitfahigkeit einer Flis-
sigkeit eingesetzt werden.

» Fur den Einsatz sind die in den Vertragsdokumenten und der
Bedienungsanleitung spezifizierten zulassigen Daten, Betriebs-
und Einsatzbedingungen zu beachten.

» Das Gerat nicht fur Sicherheitsanwendungen benutzen.

» Auf sachgerechte Lagerung, Transport, Installation und
Bedienung des Gerats achten.

» Das Gerét nur in einwandfreiem Zustand betreiben.

> Das Geréat nur bestimmungsgemaB einsetzen.

2.2.

Diese Sicherheitshinweise berticksichtigen keine bei Montage,
Betrieb und Wartung auftretenden, Zufélle und Ereignisse.

Der Betreiber ist daflir verantwortlich, dass die 6rtlichen Sicher-
heitsbestimmungen, auch in Bezug auf das Personal, eingehalten
werden.

YA

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Wenn das Gerat in einer nassen Umgebung oder zur AuBen-
anwendung vorgesehen ist, die maximale Betriebsspannung
auf 35 V DC einschrénken.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét die Spannung fur alle Leiter
abschalten und vor Wiedereinschalten sichern.

» Jedes am Gerat angeschlossene Instrument muss gegen-
Uber dem elektrischen Verteilungsnetz gemaB der Norm UL/
EN 61010-1 doppelt isoliert sein.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmun-
gen fur elektrische Gerate beachten.

Verletzungsgefahr durch Druck in Anlage.

» Vor Arbeiten an Anlage oder Gerét FlUssigkeitszirkulation
stoppen, Druck abschalten und Rohrleitung leeren.

» Vor Arbeiten an Anlage sicherstellen, dass die Rohrleitung
nicht mehr unter Druck ist.

» Die Abhangigkeit zwischen Flissigkeitsdruck und Flissig-
keitstemperatur berlicksichtigen.

Sicherheitshinweise

0.20
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f} WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBer Montage.

» Wartungsarbeiten diirfen nur von qualifizierten Fachkréaften
und mit geeignetem Werkzeug durchgefiihrt werden.

Verletzungsgefahr durch unbeabsichtigtes Einschalten der

Anlage und unkontrollierten Wiederanlauf.

> Anlage gegen unbeabsichtigtes Betatigen sichern.

» Nach jedem Eingriff an das Gerat einen kontrollierten Wie-
deranlauf gewahrleisten.

YA

Verbrennungsgefahr durch hohe Flissigkeitstemperaturen.

» Bei der Handhabung des Gerédts Schutzhandschuhe
verwenden.

» Vor Offnen der Rohrleitung Fliissigkeitszirkulation stoppen
und Rohrleitung leeren.

» Vor Offnen der Rohrleitung sicherstellen, dass die Rohrlei-
tung komplett leer ist.
Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit.

» Beachten Sie die Regeln, die auf dem Gebiet der Unfallverhi-
tung und Gewabhrleistung von Sicherheit in Kraft sind und die
sich auf die Verwendung gefahrlicher Flissigkeiten beziehen.

10 deutsch

A\

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen folgende Hinweise beachten:
» Das Gerat nicht in explosionsgeféhrdeten Bereichen einsetzen.

» Das Gerét nicht in einer Umgebung verwenden, die mit den
Geratewerkstoffen inkompatibel ist

» Keine Flussigkeit verwenden, die sich nicht mit den Geréte-
werkstoffen vertragt. Die Kompatibiltatstabelle ist auf unserer
Homepage unter country.burkert.com verfligbar.

» Das Gerat nicht mechanisch belasten.
» Keine Verdnderungen am Gerat vornehmen.

» Sicherstellen, dass die Anlage nicht unbeabsichtigt einge-
schaltet werden kann.

YA

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen beachten:
> Installations- und Instandhaltungsarbeiten dirfen nur von

autorisiertem Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durch-
geflhrt werden.

» Nach einer Unterbrechung der elektrischen Versorgung ist
ein definierter oder kontrollierter Wiederanlauf des Prozesses
zu gewabhrleisten.

> Die allgemeinen Regeln der Technik einhalten.

gegeben) printed: 25.10.2023
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ACHTUNG 3. BESCHREIBUNG
Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente oder Baugruppen
Das Gerat enthalt elektronische Bauelemente, die empfindlich 3.1. Produktlbersicht
auf elektrostatische Entladung (ESD) reagieren. Berlihrung mit Gerateumfang:

elektrostatisch aufgeladenen Personen oder Gegenstédnden
gefahrdet diese Bauelemente. Im schlimmsten Fall werden sie
sofort zerstort oder fallen nach der Inbetriebnahme aus.

» Die Anforderungen nach EN 61340-5-1 beachten, um die
Méglichkeit eines Schadens durch schlagartige elektrostatische
Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden.

e Ein Modul zur Konvertierung physikalischer Parameter,
umfassend:

- Eine pH-Sonde oder Redox-Sonde, die den pH-Wert oder
das Redoxpotential der Flissigkeit in Potentialdifferenzen (PD
in mV) umwandelt. Die Potenzialunterschiede werden dann
an das PD-Erfassungs-/Umwandlungsmodul Ubermittelt;

> Die elektronischen Bau?lemente nicht bei anliegender Ver- - Einim Sondenhalter integrierter Pt 1000-Temperaturfiihler, der
sorgungsspannung berdhren. die Temperatur der Fliissigkeit in Widerstand (in Q) umwandelt.
e Ein PD-Erfassungs-/Konvertierungsmodul:

- PD-Erfassung gemessen in mV;

- Umrechnung des gemessenen PD in pH-Einheiten mit Tem-
peraturkompensation (nur fur ein Gerat mit pH-Sonde)

- Erfassung des Widerstands in Q und Umrechnung in °C.
Das Geréat bendtigt eine Betriebsspannung von 12...36 V DC. Der
elektrische Anschluss erfolgt Uber einen 4-poligen oder 5-poligen
M12-Stecker.

Das Gerat kann mit einer Standardsonde von 120 mm Lange
ausgestattet werden, die den pH-Wert oder das Redoxpotential
misst. Sie wird mit dem integrierten Pt 1000-Temperaturfihler in
eine Halterung eingeschraubt.

¢ Die pH-Sonde ist eine Glasmembran mit variabler Selektivitat

je nach pH-Wert. Wenn die pH-Sonde in eine Lsung ein-
getaucht wird, entsteht zwischen der Glasmembran und der

0.20
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Lésung aufgrund der Wasserstoffionen (H+) eine Potentialdif- M12-Anschluss Gerate-LED
ferenz. Diese Potentialdifferenz, gemessen gegen eine Refe-
renzelektrode, ist direkt proportional zum pH-Wert (59,16 mV
pro pH-Einheit bei 25 °C).

¢ Beim Eintauchen einer Redox-Sonde in eine Lésung findet ein
Elektronenaustausch zwischen der oxidierten Form und der
reduzierten Form eines Elektrolyten statt. Die resultierende

Spannung ist das Redoxpotential. Gerategehduse

3.2. Digitaler Gerateausgang

Das Gerat kann tber biS/CANopen oder I0-Link kommunizieren.
e Gerate mit Gehduse aus PPS und M12-Stecker aus
PAB6 (siehe Kapitel 4.5) sind ausschlieBlich fur den
Einsatz in I0-Link vorgesehen.

e Gerate mit Gehause aus Stahl und M12-Stecker aus
vernickeltem Messing (siehe Kapitel 4.5) kbnnen ent-
weder in |O-Link oder in bUS verwendet werden.

Das Gerat schaltet je nach angeschlossenem Master automa-
tisch von biS auf 10-Link um.

Je nach angeschlossenem Master blinkt die Geréte-LED auf der
oberen Abdeckung des Geréts beim Start orange:

e 4 Mal, wenn ein buS-Master angeschlossen ist
e 2 Mal, wenn ein I0-Link-Master angeschlossen ist.

AnschlieBend zeigt die Gerate-LED den NAMUR-Zustand des
Gerats an.

ion: a : elease eigegeben) printed: 25.10.2023
12 deutsch
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3.3. Typschild 8. Konformititskennzeichnung
1 5 3 9. Zertifizierung
| | | 10. Warnung: Bevor das Gerat benutzt wird, die in der
(" Gupply: 12-36V-Max 1¥ Output-T0-link or bt ) Bedienungsanleitung beschriebenen technischen Daten
14 Cell:pH -2/16:00F +—2V 120mm PGI3S5 — 4 beriicksichtigen.
13 ———— Fluid:16Bar @.. +5@°C limit by cell IPE5-67 ——5 11. Bestellnummer
12—+——swn FDA ! 6 :
: 12. Seriennummer

11— PBXXXXXX AP sCE  WABAGT—7

10 9 8
8282 pH/ORP Transwi ter
CAN_H —GND

@
i ca |.-
L CAN L 16

H=1-]
192 10-Link port Class A CAN shield ~ V+

Neutrino 15

urkert

Betriebsspannung

Leistungsaufnahme

Ausgangsart

L&nge und Gewinde der Sonde

IP-Schutzart

Flussigkeitstemperatur

N oMb =

Herstellungscode

13. Nenndruck der Flussigkeit

14. Messbereich

15. Geréatetyp und gemessener Prozesswert

16. Pin-Belegung des elektrischen Anschlusses

Abb. 1: Typschild (Beispiel)
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Technische Daten

4. TECHNISCHE DATEN

4.1. Normen und Richtlinien

Das Gerat entspricht den einschlagigen Harmonisierungsvor-
schriften der EU. Zudem erfillt das Gerat auch die Anforde-
rungen der Gesetze des Vereinigten Konigreichs.

In der jeweils aktuellen Fassung der EU-Konformitatserklarung /
UK Declaration of Conformity findet man die harmonisierten
Normen, welche im Konformitéatsbewertungsverfahren ange-
wandt wurden.

4.11.
» Sicherstellen, dass die Materialen, aus denen das Gerat
besteht, mit der FlUssigkeit kompatibel sind.

» Sicherstellen, dass die Nennweite (DN) der Rohrleitung fiir das
Gerat geeignet ist.

Einhaltung der Druckgeraéaterichtlinie

» Nenndruck (PN) der FlUssigkeit fir das Gerat beachten. Der
Nenndruck (PN) ist vom Geratehersteller vorgegeben.

Das Gerat ist unter folgenden Bedingungen mit dem Artikel 4
Absatz 1 der Druckgeraterichtlinie 2014/68/EU konform:

e Gerat fir Anwendung in einer Rohrleitung (PS = maximal zulas-
siger Druck, in bar, DN = Nennweite der Rohrleitung)

Art der Flussigkeit Bedingungen
Fluide der Gruppe 1, Artikel 4,
Absatz 1.c.i DN <25
Fluide der Gruppe 2, Artikel 4, | DN < 32
Absatz 1.c.i oder PSxDN < 1000
Fluide der Gruppe 1, Artikel 4, |DN < 25
Absatz 1.c.ii oder PSxDN < 2000
. . DN < 200

;Iglsifzdf;(i?;ruppe 2, Artikel 4, oder PS < 10

o oder PSxDN < 5000

e Gerat fir Anwendung in einem Behalter (PS = maximal zulés-
siger Druck in bar, V = Behaltervolumen in |)

Art der Flissigkeit Bedingungen
Fluide der Gruppe 1, Artikel 4, |V > 1 und PSxV < 25
Absatz 1.a.i oder PS < 200

Fluide der Gruppe 2, Artikel 4, |V > 1 und PSxV < 50
Absatz 1.a.i oder PS < 1000

Fluide der Gruppe 1, Artikel 4, |V > 1 und PSxV < 200
Absatz 1.a.ii oder PS < 500

Fluide der Gruppe 2, Artikel 4, |V > 10 und PSxV < 10000
Absatz 1.a.ii oder PS < 1000
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4.1.2. UL-Zertifizierung 4.2. Nutzungsbedingungen
Die Gerate mit variablem Schitssel PUO1 oder PUO2 sind UL~ Umgebungstem- | —10...+60 °C, ohne pH-Sonde oder
zertifiziert und halten auch die folgenden Normen ein: peratur Redox-Sonde
* UL 61010-1 Luftfeuchtigkeit | < 85 %, nicht kondensierend
* CAN/CSA-C22.2 n°61010-1 Betriebsbedingung | Dauerbetrieb
Identifikation am Gerat Zertifizierung Variabler Geratemobilitat Fest eingebaut
Schlissel Benutzung Innen- und AuBenbereich:
“ S UL-recognized PUO1 > Das Gerét vor elektromagnetischen Sto-
C u rungen, UV-Bestrahlung und bei AuBen-
Measuring anr\:v_iggrl;mg vor Witterungseinflissen
c @ usREaL BeL UL-listed PU02 schutzen.
EXXXXXX

LISTED

e |P-Schutzart
e NEMA-Schutzart

) nicht durch UL

e |EC / EN 60529: IP67 ¥ und IP65 "
e NEMA 250: 4X und 6P

Die passende Buchse muss verkabelt und
eingesteckt sein.

bewertet
Der Deckel des Anschlusskastens muss
vollstandig festgezogen und verriegelt sein.
Verschmut- Grad 2 gemaB UL/EN 61010-1
zungsgrad
Einbaukategorie Kategorie | geméaB UL/EN 61010-1

Maximale Héhe
Uber dem Meer

2000 m

0.20
deutsch
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4.3. Fluidische Daten e Geritevariante mit einer | ¢ —20...130 °C
R PVC-Mutter Die Fliissigkeitstemperatur kann

Rlissighelt=dlitek L _2.) . durch die verwendete Sonde und
Der Flussigkeitsdruck kann das verwendete Fitting begrenzt
durch.dle verwendete Sonde . sein. Siehe entsprechende
und dle" verwepdet_e Armatur ein- Bedienungsanleitung.
geschrankt s_.eln. Siehe gntspre— Die Flussigkeitstemperatur kann
chends Bedienungsanleitung. durch den Flussigkeitsdruck
Der Flussigkeitsdruck kann durch begrenzt sein. Siehe Abb. 2 und
den Werkstoff der Mutter und die Abb. 4.
Flussigkeitstemperatur begrenzt H-Messun
sein. Siehe Abb. 2, Abb. 3 und P 9

2 nicht durch UL bewertet | Abb. 4. * Messbereich e 0..14 pH

Flissigkeitstemperatur e Genauigkeit e +0,05 pH
e Geratevariante mit einer | e 0...+50 °C Redoxpotentialmessung
PVC-Mutter Die Flussigkeitstemperatur kann o Messbereich e —2000...+2000 mV

durch die verwendete Sonde und o Genauigkeit o 53 mV
das verwendete Fitting begrenzt 9 -
seln_. Siehe entsprechende Temperaturflihler Pt 1000 integriert im Sondenhalter
Bedienungsanleitung.
Die Flissigkeitstemperatur kann Temperaturmessung
durch den Flussigkeitsdruck e Messbereich e —40...+130 °C
begrenzt sein. Siehe Abb. 2 und * Genauigkeit o +1°C
Abb. 3.

Temperaturkompensation | e Automatisch (integrierter
Pt 1000)

Referenztemperatur = 25 °C

ion: a : a igegeben) _printed: 25.10.2023
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P (b13f) L 53(250 P (bar) }g Y E+-+1232 P(psi)
151 | /\\ \ 217.6 14 S Met’a/ll 7%(1)%.6
14 @DF \\ 203 13 188.6
13— L \\ 188.6 12 \‘ 174
1 Crve I\ ~ 174 11 159.6
11 \ 159.6 10 145
10 145 g \ 1:1326
9 130.6 [ 1T ]
8 \ NG 118 7 IGVGC + PP \ 101.6
7 PVDF 101.6 5 T T gz 5
6 — &7 4 58
5 72.5 3 43.5
4 58 2 29'
3 435 1 14
2 29 0 0
1 14 20 0 +20 +40 +60 T (°C)
0 0
-20 [o] 20 40 60 80 100 120 140 i N . . . . .
o e Abb. 3: Abhéngigkeit zwischen der Fliissigkeitstemperatur und
Diese Messungen wurden bei siner Umaebunastemperatur von 80 °C dem Flissigkeitsdruck, Gerétevariante mit PVC-Mutter,
I \ I el Vi B .
durchgefﬁh:t 9 u gebung peratu ohne Sonde, mit Typ S022 in Metall, PVC oder PP

Abb. 2:  Abhéngigkeit zwischen der Flissigkeitstemperatur und
dem Flissigkeitsdruck, Geratevariante mit PVC-Mutter
oder Gerétevariante mit PVDF-Mutter, ohne Sonde

0.20
deutsch 17
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P (bar) 16 L 030 p(ps) 4.4. Elektrische Daten
15 N )/LL ‘ 217.6
1 NC \'\f'itf"/bf 208 Betriebsspannung e 12..36 VDC
\ .
12 N/ 14 e Anschluss an die Spannungs-
10 \ 145 versorgungseinheit: permanent
3,{ﬂ AN AN 1926 durch externe Schutzklein-
7 — N \ 101.6 spannung (SELV) und durch
S \N %_5 begrenzte Stromquelle (LPS)
4 A _TNN 58 :
3 (PvC) ) < 435 * Gefiltert und geregelt
2 (R 29 Leistungsaufnahme <1W
pa— 0
0 20 0 +20 +40 +60 +80 +100 +120 +140 T (°C) Spannungsversorgung e |eistungsbegrenzte Quelle
(nicht mitgeliefert) gemaB Norm UL/EN 60950-1
Abb. 4: Abhéngigkeit zwischen der Fliissigkeitstemperatur und I Ty
dem Fllissigkeitsdruck, Geréatevariante mit PVDF-Mutter, gemaB SL /EN 6101 8_1
ohne Sonde, mit Typ S022 in Metall, PVC oder PP Absatz 9.4 ’

Schutz gegen Verpolung | Ja

Schutz gegen Ja
Spannungsspitzen
Digitalausgang biS / 10-Link V1.1.2

ion: a : elease eigegeben) printed: 25.10.2023
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4.5. Mechanische Daten

Komponente Werkstoff

Gehause / Edelstahl, PPS / EPDM

Dichtungen

Abdeckung / PPS / EPDM

Dichtung

M12-Geréatestecker / | PA66 oder vernickeltes Messing / EPDM
Dichtung

Erdungsklemme vernickeltes Messing

Lichtleiter PC und PMMA

Mutter e PVC

e PVDF auf Anfrage

Sondenhalter / PVDF, Edelstahl 1.4571 (316Ti) / EPDM
Dichtung

pH-Sonde oder Siehe entsprechende

Redox-Sonde Bedienungsanleitung.

Abmessungen Siehe Datenblatt

PC und
PMMA

Edelstahl 316L

S7/S
EPDM

PVDF

PPS

PAG66/EPDM

vernickeltes
Messing

EPDM

PPS

pH-Sonde oder
S Redox-Sonde

S =% PVDF

PVC
oder PVDF auf
Anfrage

) Edelstahl 316Ti

19
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4.6.

pH-Sonde oder Redox-Sonde

Die Spezifikationen der Bilrkert-Sonden enthalt die zuge-
horige Betriebsanleitung.

Das Gerat muss mit einer pH- oder Redox-Sonde verwendet
werden, die folgende Spezifikationen erfllllt:

e kombinierte Sonde;
e Lange: 12 mm;
e mit PG13,5-Kopf;

mit S7/S8-Anschluss;

e ohne Temperaturflhler.

S7/88

Sondenkopf _
\@i

.m_____.

ﬂichtung

34 mm < H <46 mm

12 mm max.

120mm/

PG13,5

Abb. 6: Spezifikationen der pH-Sonde oder Redox-Sonde

deutsch

5. INSTALLATION

51. Deckel am Anschlusskasten
abschrauben
ACHTUNG

Die Dichtheit des Gerats ist nicht gewahrleistet, wenn der
Deckel abgenommen ist.

> Alle erforderlichen VorsichtsmaBnahmen treffen, um zu ver-
hindern, dass Flissigkeit in das Gehauseinnere gelangt.

Der Anschlusskasten hat ein
Verriegelungssystem.

— Den Anschlusskasten
mit einem geeigneten
Schraubendreher ent-
riegeln, indem der
Riegel in die Entriege-
lungsposition gedreht
wird.

eigegeben) printed: 25.10.2023
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— Deckel am Anschluss- — Die Schlitze am
kasten per Hand Deckel mit denen
abschrauben am Gehause

Ausricht ausrichten: 3
vhslash Positionen sind
moglich.
Abb. 7: Deckel am Anschlusskasten abschrauben — Deckel am
Anschlusskasten
5.2. Deckel am Anschlusskasten befestigen
anbringen ) | — Den Riegel mit
) einem geeigneten
— Uberpriifen, ob M Schraubendreher in
die Dichtung ,,B“ die Verriegelungs-
am Deckel in position drehen,
gutem Zustand ist. um den Deckel zu
Wenn erforderlich verriegeln.
ersetzen. Il
| © ]
LN

Abb. 8: Deckel am Anschlusskasten anbringen

21
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5.3. Sonde in den Halter einsetzen
(ohne Flussigkeit)

Sondenkopf — Uberpriifen, ob die Son-
H Passscheibe denabmessung H zwischen
34 und 46 mm liegt. Bei
Dichtring Bedarf eine Passscheibe
verwenden, um die Héhe
anzupassen.
— Schutzstopfen von der

Sonde entfernen.

Installation in der Rohrleitung

f’i WARNUNG

Verletzungsgefahr bei Nichtbeachtung der Abhangigkeit
zwischen Flissigkeitstemperatur und Flissigkeitsdruck

» Die Abhangigkeit zwischen Flussigkeitsdruck und Flissigkeits-

temperatur berlicksichtigen. Siehe Kapitel 4.3.
» Die Druckgeraterichtlinie 2014/68/EU berlcksichtigen.

ACHTUNG

— Uberpriifen, ob der Dich-
tungsring A in gutem

A
Zustand ist und korrekt in
der Nut am Halter sitzt.
— Sonde von oben in den
Halter einsetzen.

—_— — Den Sondenkopf mit
einem geeigneten Schrau-
benschlissel mit einem
Drehmoment von 2 Nm
festziehen.

Abb. 9: Sonde in den Halter einsetzen (ohne Flissigkeit)

0005939 : a : a
22 deutsch

Wenn das Gerat ohne Sonde in das Rohr eingebaut wird,
kann es zu irreparablen Schaden kommen.

» Das Gerat immer mit einer Sonde in der Rohrleitung
installieren.

Kopf, 120 mm Lange und ohne Temperaturfihler) eines
anderen Anbieters als Blrkert sind die entsprechenden
Hinweise zum Einbau in die Rohrleitung zu beachten.

Wenn der pH-Wert oder das Redoxpotential in
Flussigkeiten gemessen wird, deren Feststoffe

Ablagerungen am Rohrboden hinterlassen kénnen, ist

Installationsposition 1 zu verwenden (siehe Abb. 10).

Die Sonde muss immer in die Flissigkeit eingetaucht
sein, um ein Austrocknen zu verhindern.

g Bei Verwendung einer pH-/Redox-Sonde (mit PG13,5-

printed: 25.10.2023
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Das Geréat wird mittels eines Fittings Typ S022 an die Rohrleitung — Sonde in den Halter einsetzen (siehe Kapitel 5.3).
angeschlossen. — Halter mit Sonde in das Fitting installieren (sieche Abb. 12).

— Eine geeignete Position im Rohr wahlen, um das Fitting zu

installieren (siche Abb. 10). — Prufen, ob die Dichtung B am Fitting

b vorhanden und in gutem Zustand
1 0 ﬂ ll ist. Gegebenenfalls die Dichtung
ersetzen.
— Halter mit der montierten Sonde vor-
! I B sichtig in das Fitting einsetzen.
| | /

L — Die Mutter G1 1/2" am Fitting von
Hand festziehen.

— Das Rohr unter Druck setzen, um die
C Dichtheit der Baugruppe zu prtifen.

Abb. 10: Montagepositionen des Fittings / der Geréteeinheit im Rohr.

— Das Fitting im Rohr in einem Winkel von max. +75° zur Verti-
kalen (siehe Abb. 11) gemaB den Anweisungen in der zuge-
hoérigen Betriebsanleitung installieren.

Abb. 12: Installation des Sondenhalters in einem Fitting

Abb. 11: Winkel zur Vertikalen

MAN 00059396 D e on. B

0.20
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5.5.

Elektronikmodul am Halter

anbringen

— Uberpriifen, ob die

elektrischen Kontakte in
gutem Zustand sind und
ggf. mit einer Blrste
reinigen.

Uberpriifen, ob die
Dichtung ,,A“ am Halter
in gutem Zustand ist.
Bei Bedarf ersetzen
(siehe Kapitel ,,18..
Ersatzteile und Zubehor”
und Kapitel ,,16.3.
Dichtung im Sonden-
halter austauschen®).

Das Elektronikmodul

in die Halterung ein-
setzen und dabei auf die
richtige Positionierung
der Ausrichtungsschlitze
achten.

deutsch

— Etwas vertikalen
Druck austiben,
um die Dichtheit zu
gewabhrleisten.

— Das Elektronikmodul
zusammen mit dem
Halter befestigen, indem
die Mutter festgezogen
wird. Die Mutter G2 nur
soweit mit der Hand
festziehen, bis sie
sich nicht mehr dreht,
um einen guten elek-
trischen Kontakt mit
dem Temperaturfiihler
sicherzustellen.

Abb. 13: Elektronikmodul am Halter anbringen

— Sonde kalibrieren, siehe Kapitel 16.

eigegeben) printed: 25.10.2023
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6. ELEKTRISCHE INSTALLATION

Fur die Kommunikation in biS/CANopen oder IO-Link muss
folgende Verkabelung vorgenommen werden:

biS/CANopen 10-Link
e Pin 1: CAN-Ab- e Pin 1: L+ von Span-
G schirmung nungsversorgung
e Pin2:12...36 VDC | e Pin 2: nicht verwenden
e Pin 3: GND e Pin 3: L- von Span-
e Pin 4: CAN_H nungsversorgung
* Pin 5: CAN_L * Pin 4:C/Q
e Pin 5: nicht verwenden

Das Gerat schaltet je nach angeschlossenem Master automa-
tisch von buS auf 10-Link um.

Wenn verfligbar, den Erdungsstecker an die vorhandene Erdung
anschlieBen.

Erdungsanschluss

7. I0-LINK-KOMMUNIKATION

Das Gerat kann im buS- oder 10-Link-Kommunikationssystem
verwendet werden und erkennt automatisch den angeschlos-
senen Master.

Die folgenden Elemente sind fur die 10-Link-Kommunikation
vorgesehen.

Der pH/Redox-Sensor hat eine IO-Link-Schnittstelle, die an einen
10-Link-Master angeschlossen werden muss und zum Austausch
von Prozessdaten, Parametern, Diagnoseinformationen und Sta-
tusmeldungen verwendet werden kann.

E@ Weitere Informationen zum IO-Link sind verfiigbar unter:
WWWw.io-link.com

0.20
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7. Sicherheitshinweise 7.2. Kommunikationstabelle
A GEFAHR Port Class A
Verletzungsgefahr durch Stromschlag. |O-Link-Spezifikation V1.1.2
» Vor Arbeiten an der Installation oder am Gerat die Span- Versorgung Uper IO-Link (M12 x 1, 5-polig, A-kodiert)
nungsversorgung abschalten. Sicherstellen, dass niemand SI0-Mode Nein
illcls Sannl;ngs:/Je;sclirgu;g elnschalter;1 kfz:nn. . |ODD-Datei siche Internet
» Alle geltenden Unfallverhitungsvorschriften und Sicherheits-
vorschriften flr elektrische Gerate beachten. VendorlD 0x0078, 120
DevicelD siehe |IODD-Datei
ACHTUNG ProductID 8202 Class A
Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Bedienung. Ubertragqus— . GOl (e e
) . ) geschwindigkeit
Eine unsachgeméaBe Bedienung kann zu Verletzungen und .
Schéden am Gerét und seiner Umgebung fiihren. PD Input Bits 48
» Vor der Inbetriebnahme muss gewéhrleistet sein, dass der PD Output Bits 8
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal M-sequence Cap. 0x0D
bekannt ist und vollsténdig verstanden wurde. Min. Zykluszeit 5mS
> S)vfnif:gerg::smngelse und die bestimmungsgemaBe Ver- Datenspeicherung Ja
» Nur entsprechend geschultes Personal darf die Installation METS [REEIETgS 2y
und Inbetriebnahme des Produkts vornehmen.
» Nur entsprechend geschultes Personal darf Parameter 7.3. I0DD
mithilfe der 10-Link-Master- oder Communicator-Software Um eine ordnungsgemaBe Funktion zwischen den Sensoren
andern. Siehe die zugehdrigen Sicherheitshinweise in der und dem Master-10-Link sicherzustellen, benétigt das 10-Link-
10-Link-Bedienungsanleitung. System eine Beschreibung der Gerateparameter, wie Ausgangs-

und Eingangsdaten, Datenformat, Datenvolumen und unter-
stutzte Ubertragungsrate.

ion: a : a igegeben) _printed: 25.10.2023
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Diese Daten sind im Geratemaster mit der Bezeichnung IODD
(fur 10 Device Description) verfligbar und werden dem IO-Link-
Master bei der Inbetriebnahme des Kommunikationssystems
bereitgestellt.

10DD herunterladen:
— Web-Seite country.burkert.com aufrufen.

— Land waéhlen.

— Auf ,Weiter” klicken.

— Cookie-Einstellungen bestatigen oder &ndern.

— Geréatetypnummer, z.B. 8202 (siehe Geratetypschild), in das
Suchfeld eingeben.

Das erste Suchergebnis anklicken.

Im Bereich die ZIP-Datei Geratebeschreibung
herunterladen.

— Die ZIP-Datei (vollstdndig oder nur die IODD-Datei)
entpacken.

— Die erforderliche 10DD Uber die IO-Link-Geréate-ID (siehe
Geratetypenschild) ermitteln und auswahlen.

VN

6 Das IODD ist jetzt fiir die Verwendung mit dem Konfigura-
tionstool des 10-Link-Masters verfligbar. Damit kann das Gerat
konfiguriert und Uberprtft werden.

Anstelle der Hersteller-Website kann auch die Adresse
verwendet werden: ioddfinder.io-link.com.

7.4. Verbindung zum IO-Link-Master

Bei Verwendung eines herkémmlichen 10-Link-Masters sind die
folgenden Schritte zur Konfiguration des Sensors durchzuflhren.
— Die Hardware und Software fiir den 10-Link-Master starten.

— Die Geratebeschreibungsdatei (IODD) des Sensors laden:
siehe Kapitel 7.3 ,,JODD herunterladen®.

Das Konfigurationstool starten.

Den Gerétekatalog aktualisieren (die IODD importieren; mit
Hilfe der ,,Gerate-ID“ auf dem Typschild oder der Textdatei in
der IODD-Sammlung lokalisieren).

— Ein neues Projekt erstellen.

— Eine Verbindung herstellen.

— Den Sensor konfigurieren, extrahieren, Uberwachen usw.

7.

L

5. Einstellung und Bedienung in
10-Link

Die folgenden Kapitel und zugehérigen Bilder veranschaulichen
die verschiedenen Funktionalitdten, die nach ordnungsgeméaBem
Anschluss des Sensors auf dem 10-Link-Master verfligbar sein
sollten.

Auf dem Markt sind mehrere |0-Link-Master erhéltlich,
die unterschiedliche grafische Oberflachen bedienen

koénnen, wobei die Struktur der Menlis und Untermenis

jedoch gleich bleiben sollte. Die folgenden Abbildungen

kénnen daher von denen abweichen, die mit einem
anderen |0-Link-Master erhalten wurden.

0.20
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7.5.1. Startseite Diese Meniis werden nachfolgend beschrieben.
Die Hauptseite des 10-Link-Masters enthélt Informationen zum o
verwendeten |0-Link-Master und einige allgemeine Informa- g R-Aal dentification
tionen zum angeschlossenen Sensor. Das Menui ([elhiiiilerzkile]y] bietet Zugriff auf schreibgeschiitzte

Informationen zum Sensor.
Detailansicht des Menus [[e[s]a}{}i[ef=\ile]3]:

Parameter ‘ Beschreibung

Biirkert Geratebeschreibungsobjekt

Art der Messung

Artikelnummer

Fertigungsdatum Produktfertigungsdatum
L\ TEVCRCET N I Ty | Artikelnummer der Produktsoftware
Artikelnummer der Produktsoftware
Versionsnummer der
¢ Bereich 1 bezieht sich auf den verwendeten I0-Link-Master Produkthardware
und den daran angeschlossenen Sensor. Produktseriennummer
¢ Bereich 2 zeigt allgemeine Informationen zum Sensor an. Produkttypi Art des Produkts

¢ Bereich 3 entspricht den verschiedenen Menus, die fiir den
Sensor verfugbar sind.

Das Menti ist in vier Hauptthemen gegliedert:
o EETTTENTE, siehe Kapitel 7.5.2.

o ETENEG, siehe Kapitel 7.5.3.

o [P, siehe Kapitel 7.5.4.

o DIEFTERTE, siehe Kapitel 7.5.5.

ion: : igegeben) _printed: 25.10.2023
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7.5.3.

Das Menii bietet Zugriff auf folgende Funktionen:

Sensortyp — Art der Messung — Netzfrequenz
Messwerte

Ereignisse

Kalibrierung

Simulation

Allgemeine Einstellungen

Specialist

Diese Menlis werden nachfolgend beschrieben.

Im ersten Teil des Meniis kann als Sensortyp zwi-

schen [J3] und [8]3]5 ausgewahit werden (nach einer Anderung

des Sensortyps muss der Sensor neu gestartet werden:

S C Tt neu starten/liaty

Sensorparametermodus entspricht der erforderlichen Messart

(symmetrisch oder asymmetrisch):

- Die symmetrische Messung ist eine Differenzmessung: Bei
dieser Art der Messung dient der Edelstahlring am Sensor-
halter als Referenz.

- Bei der asymmetrischen Messung erfolgt die Messung rela-
tiv zur Referenzelektrode.

Nahere Informationen enthalt das entsprechende Kapitel in
bUS (siehe Kapitel 9.1.2).

¢ Die Frequenz des Sensorparameters dient dazu, die Frequenz
des Netzstroms auszuwéhlen.
Nahere Informationen enthalt das entsprechende Kapitel in
bUS (siehe Kapitel 9.1.3).

Detailansicht des Untermentis [ as:

Einstellung

Impedanz der Referen
Glasimpedanz

In diesem Abschnitt kdnnen fir jeden aufgelisteten Messwert
die folgenden Parameter eingestellt werden: Reaktionszeit und
Grenzwerte des Filters.

Hinweise zu Messwertaspekten und ausfihrlichere Beschrei-
bungen enthélt das entsprechende Kapitel in biS (Kapitel 9.2).

0.20
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Detailansicht des Untermentis [Sgle e

Detailansicht des Untermenus JEUlsJgEIgyle):

Einstellung

Einstellung

Ereignisse. Sensorver- .
bindung verloren O

Kalibrierung. ° m
Temperaturmodus| .

Kalibrierung
emperaturkonstante

D
Ereignisse. Ausfall der (lDeaktiviert
)

Kalibrierung. pH Offset

Kalibrierung. pH Steigung

erksdaten .

Ereignisse. Ausfall des °
emperatursensors . m
Ereignisse. Sattigung der [ikllDeaktiviert

Messung .

Kalibrierung.
Temperatur-Offset

Dieser Abschnitt bietet die Maglichkeit, die Uberwachung der
aufgelisteten Ereignisse zu aktivieren oder zu deaktivieren, die
einen Einfluss auf die Richtigkeit der vom Sensor gemessenen
Werte haben kdnnten.

Hinweise zu Messwertaspekten und ausfihrlichere Beschrei-
bungen enthélt das entsprechende Kapitel in buS (Kapitel 9.3).

N_10005939 : : ege
30 deutsch

Kalibrierung. Intervall in
agen

Dieser Abschnitt bietet Zugriff auf die folgenden
Kalibrierungskoeffizienten:

e Temperatur-Kalibrierungsmodus
e pH/ORP Offset

e pH Steigung

e Temperatur-Offset

e Kalibrierungsplan

Hinweise zu Kalibrierungsaspekten und ausfihrlichere Beschrei-
bungen enthalt das entsprechende Kapitel in biS (Kapitel 11.2).
Bitte beachten, dass die 1-Punkt-Kalibrierung und die 2-Punkt-

Kalibrierung nicht durch die Verwendung eines 10-Link-Masters
durchgefiihrt werden kdnnen. Diese missen Uber biS-Kommu-
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nikation mit einem PC mit der Software 8920 Blirkert Communi-

cator erfolgen.

— Fur bUsS die entsprechenden, nachfolgenden Kapitel
beachten.

— Fur weitergehende Hinweise siehe Bedienungsanleitung fir
Typ 8920.

Die Temperaturkompensation ermdglicht die Wahl zwischen:
* entweder die gemessene Temperatur: wahlen,

* oder ein fester Wert: wahlen und dann die Refe-
renztemperatur eingeben.

Nahere Informationen enthalt das entsprechende Kapitel in biS
(siehe Kapitel 11.2.1).

Die Kalibrierung der pH-Steigung und die Kalibrierung des pH-
Offsets ermoglichen die Eingabe der auf dem pH-/ORP-Sensor
verfigbaren Werte. Nahere Informationen enthélt das entspre-

chende Kapitel in bUS (siehe Kapitel 11.2.4).

Das Intervall in Tagen kann fiir den Kalibrierungsplan konfigu-
rierbar sein. Wenn der eingegebene Wert 0 ist, ist die Funktion
deaktiviert. Ndhere Informationen enthalt das entsprechende
Kapitel in buS (siehe Kapitel 11.3).

burkert

Detailansicht des Untermeniis SIE Gl
Einstellung
g

CHAKti

pH. Simulationswert
linakti

CBAKtiv

ORP. Simulationswert
inakti

LAkt

emperatur. Simulationswert]

Simulation. Spannung

nakti
Akti

Referenz

Simulation. Impedanz der

‘
O

annung. Simulationswert

nakti

Impedanz der Referenz.
Simulationswert

)
E
=
<

Simulation. Glasimpedanz

- =]
E%
< J =

asimpedanz Simulationswert

(€]

Das Menii ,,Simulation® bietet die M&glichkeit, Prozesswerte zu

simulieren.

0
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Hinweise zu Simulationsaspekten und ausflihrlichere Beschrei-
bungen enthélt das entsprechende Kapitel in buS (Kapitel 11.1).

Detailansicht des Untermenis AUl g CIREN ST C g Te [y :

Einstellung

()

erat neu starten

Alilgemeine
Einstellungen

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Status-LED

Siehe bisS,
arbe Kapitel 12.1.

Geratetemperatu renzen. Fehler unte

renzen. Fehler Gibe

Siehe bUS,

renzen. Warnung unte Kapitel 12.4.

renzen. Warnung lbe

renzen. Hysterese

renzen. Fehler unte

ersorgungs-
pannung

renzen. Fehler Gibe

Siehe bis,
PN VETG T [EY | Kapitel 12.4.

renzen. Warnung lbe

renzen. Hysterese

Anwendungsspezifische
Kennzeichnung

pecialist

Dieser Abschnitt bietet die Mdglichkeit, den Sensor neu zu
starten oder auf die Werkseinstellungen zurtickzusetzen. Hin-
weise zum Zurilicksetzen auf die Werkseinstellungen und aus-
fuhrlichere Beschreibungen enthalt das entsprechende Kapitel
in bUS (Kapitel 9.4). Dieser Abschnitt ermdglicht auch die Inter-
aktion mit der Status-LED, die Uberwachung der Geratetempe-
ratur und -spannung sowie die Festlegung zugehdriger Fehler-
und Warngrenzen.

Das Menii hat keinen Einfluss auf die Funktionalititen
des Sensors und sollte nicht verdndert werden.

7.5.4.

Das Menii bietet Lesezugriff auf den folgenden
Ereignisstatus:

e Sensorverbindung verloren

e Werksdaten verloren

e Fehler Temperatursensor

e Fehler Sattigung der Messung

Dieser Abschnitt bietet die Moglichkeit, die Diagnose der
genannten Funktionalitdten zu aktivieren oder zu deaktivieren.
Wenn diese Ereignisse aktiviert werden, lassen sich zugehdrige
Fehlermeldungen generieren. Diese Meldungen werden in das
Logbuch geschrieben. Das Logbuch kann vom 10-Link-Master
nicht angezeigt werden. Zum Auslesen des Logbuchs bitte

die Software Birkert Communicator 8920 benutzen (siehe
Kapitel 13.4).

eigegeben) printed: 25.10.2023
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Informationen zum Umgang mit diesen Meldungen sind im ent-
sprechenden Kapitel in blS zu finden (Kapitel 17).

Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der
Bedienungsanleitung erklart ist, Blrkert kontaktieren.

Detailansicht des Meniis [ 30T

Einstellung

]
5

[V
A=
=

Ereignisse. Sensorver-
bindung verloren

°
=
=
<

Ereignisse. Werksdaten

[ ]
>15
oy [

2 =

erloren .
Ereignisse. Fehler o EIN]
emperatursenso A ktiv

Ereignisse. Fehler Sattigung
der Messung

°
=)
o
g Es
=k

°
oy
=P

7.5.5.

Das Menii bietet Zugriff auf folgende Funktionen:
o Zellarbeitszeit

e Sensorinformationen

e Kalibrierungsgrenzen

e Geratestatus

Alle diese Unterments bieten Zugriff auf mehrere Kategorien
schreibgeschuitzter Werte.

Né&here Informationen zu diesem MenU enthalt das entspre-
chende Kapitel in bUS (siehe Kapitel 10).

Detailansicht des Meniis [BIEYe Loyt

Parameter

Sensorparameters.
Zellarbeitszeit

Sensorinformationen

pH/ORP-Sensorvariablen.
Hardware-Version
pH/ORP-Sensorvariablen.
Seriennumme
pH/ORP-Sensorvariablen.
Firmware-Version
pH/ORP-Sensorvariablen.
Fertigungsdatum

0.20
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Parameter Parameter
Kalibrierungsgrenzens FEnZErNFERIEHRE

Offset-Grenzen Status. Maximaler
renzen. Fehler unte Geratestrom
renzen. Warnung libe Status. Minimaler

renzen. Warnung unte Geratestrom

Status. Geratestartzahle

Status.

Wechselspeicher-Status

Status.

Spannungsabfallzédhle

Status. Betriebsdauer seit
Geratestatus| tatus. Geratestatus dem letzten Start

Kalibrierungsgrenzen

. renzen. Fehler tibe
Steigungsgrenzen

renzen. Fehler unte

renzen. Warnung libe

renzen. Warnung unte

tatus. Geratetemperatu

Status.
ersorgungsspannung

tatus. Betriebsdaue

tatus. Max. Temperatu

tatus. Min. Temperatu

ersorgungsspannung

s QR @l @ DUANDUDIOWMOB OO D |W D
§lg 8
c =
)
> |G x

ersorgungsspannung
Status. Kalibrierung

A\ 0005939 ion: : eigegeben) printed: 25.10.2023
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8. BUS-KOMMUNIKATION

8.1. Sicherheitshinweise

A GEFAHR

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

e Vor Arbeiten an der Installation oder am Gerat die Span-
nungsversorgung abschalten. Sicherstellen, dass niemand
die Spannungsversorgung einschalten kann.

¢ Alle geltenden Unfallverhitungsvorschriften und Sicherheits-
vorschriften flr elektrische Gerate beachten.

ACHTUNG

Gefahr durch unsachgemaBe Bedienung.

Eine unsachgemaBe Bedienung kann zu Verletzungen und

Schaden am Gerat und seiner Umgebung fihren.

e Vor der Inbetriebnahme muss gewahrleistet sein, dass der
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal
bekannt ist und vollstandig verstanden wurde.

¢ Die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemaBe Ver-
wendung beachten.

e Nur entsprechend geschultes Personal darf die Installation
und Inbetriebnahme des Produkts vornehmen.

e Nur ordentlich geschultes Personal darf die Parameter mit-
hilfe der Software Blrkert Communicator verandern.

8.2. Tools und Software fir
Einstellungen

Die Einstellungen kdnnen mit folgenden Tools vorgenommen
werden:

e einem PC mit der Software Typ 8920 Birkert Communicator
und dem biS-Stick. Fur allgemeine Informationen zur Software
Birkert Communicator siehe die Bedienungsanleitung fiir
Typ 8920.

8.3. Beschreibung der
Benutzeroberflache

Die Bedienungsanleitung des Gerats beschreibt die folgenden

Elemente der Benutzeroberflache:

e die Benutzerebenen. Siehe Kapitel 8.4.

e die Geratefunktionen. Jede Funktion hat 3 Menis. Siehe
Kapitel 8.5.

o das [fe[i51, Ubersicht liber die produktbezogenen Mel-
dungen. Siehe Kapitel 13.4.

8.4. Verfugbare Login-Benutzerebenen

Die folgenden 4 Login-Benutzerebenen stehen zur Verfligung:

¢ Basisbenutzerebene (Einfacher Benutzer), d. h. die Ebene mit
den wenigsten Funktionen,

* die Benutzerebene [ I G- Nee,

* die Benutzerebene [ G,

* die Benutzerebene I g

0.20
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StandardméBig sind die Geréateeinstellungen durch Passworter
geschitzt.

Tabelle 1 zeigt fUr jedes in der Informationsleiste angezeigte
Symbol die auf dem Gerat aktive Benutzerebene, und was mit
der jeweiligen Art von Benutzerebene mdglich ist.

Tabelle 1: Mégliche Benutzerebenen
Benutzer- .
Symbol ebene Beschreibung

e Kein Passwort erforderlich.

¢ Diese Ebene ist standardmaBig aktiv (und
standardméaBig ist der Passwortschutz

ausgeschaltet).

Einfacher

m B na(t: er ¢ Die Menupunkte mit dem Symbol ﬁsind
enutze nur im Lesezugriff verflgbar.

¢ Nicht alle Menupunkte, die auf einer héheren

Benutzerebene verflgbar sind, werden
angezeigt.

e Passwort erforderlich, wenn der Passwort-
schutz aktiv ist. Das Standardpasswort
lautet 5678.

e Die Menupunkte mit dem Symbol ﬁ sind
nur im Lesezugriff verfligbar.

¢ Nicht alle MenUpunkte, die auf einer hdheren
Benutzerebene verfligbar sind, werden
angezeigt.

Benutzer-

Symbol ebene

Beschreibung

e Passwort erforderlich, wenn der Passwort-

schutz aktiv ist. Das Standardpasswort
Instal- lautet 1946.
lateu o

Alle verfugbaren Menlpunkte kénnen ange-
passt werden.

e Passwort erforderlich, wenn der Passwort-
schutz aktiv ist.

e Nur fir den Burkert-Kundendienst.

— Fur weitergehende Hinweise siehe Bedienungsanleitung fur
Typ 8920.

8.5. Produktfunktionen und Menus

Das Gerat hat 2 Funktionen, und jede Funktion hat 3 Mends.

— Fur Informationen zum Zugriff auf die Produktfunktionen und
Menus siehe die Bedienungsanleitung fur Typ 8920.

Die Funktionen und MenUs werden in den folgenden Kapiteln
beschrieben:

e Funktion FENYeY. Mendi in Kapitel 9.

* Funktion EENYe. Mendi in Kapitel 10.

e Funktion S, Menti in Kapitel 11.

Ik hJAlIgemeine EinstellungliVEylV in
Kapitel 12.

Ik EhJAlIgemeine EinstellungliUEyl in

Kapitel 13.

o Funktion [N S emare, Menii [TETaMa in Kapitel 14.
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9. SENSORESPARAME TER Einstellung |

— EEE wahlen. Ereignisbenachrichtigung aktivieren/
- ----» EYENEE wahlen. deaktivieren

Sensorverbindung verloren
Detailansicht des Mends: Ausfall der Werksdaten
Einstellung emperaturfehle

Sattigung der Messung

Art der Messung

Symmetrisch Die Menupunkte werden in den folgenden Kapiteln detailliert
beschrieben:

e Sensortyp, siehe Kapitel 9.1.1.
e Art der Messung,siehe Kapitel 9.1.2.

Asymmetrisch

Netzfrequenz

0 Hz e Netzfrequenz, siehe Kapitel 9.1.3.
Reaktionszeit und Grenzwerte des Filters * Messwerte, siehe Kapitel 9.2.
konfigurieren ¢ Ereignisse, siehe Kapitel 9.3.
ﬂ Nur fur pH-Typ e Auf Werkseinstellungen zurlicksetzen, siehe Kapitel 9.4.
ORP Nur fir ORP-Typ
9.1. Sensorparameter einstellen
Spannung Nur fir pH-Typ Einstellbar sind:
Impedanz der e Sensortyp
Referens ® Art der Messung
Nur fur pH-Typ

e Netzfrequenz

0.20
deutsch 37




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8202 ELEMENT neutrino
Sensor — Parameter

9.1.1. Sensor

— Der Sensortyp ist einstellbar unter SERRE JParamete
Rk g Sensory
— Als Sensortyp wahlbar sind [ und ]3]z

9.1.2.

Symmetrische Messung

Die symmetrische Messung ist eine Differenzmessung: Bei dieser
Art der Messung dient der Edelstahlring am Sensorhalter als
Referenz.

Art der Messung

(1) Messelektrode
(2) Referenzelektrode

(3) Edelstahlausfiihrung

Abb. 14: Schematische Darstellung der symmetrischen Messung

Asymmetrische Messung

Bei der asymmetrischen Messung erfolgt die Messung relativ zur
Referenzelektrode.

@

(1) Messelektrode

(2) Referenzelektrode

Abb. 15: Schematische Darstellung der asymmetrischen
Messung

— Die Art der Messung ist einstellbar unter SIyre - - - -

EERRE dArt der Messungh

— Als Art der Messung wahlbar sind S uluEigE«y| und

Asymmetrisch}

9.1.3.

Mit diesem Parameter kann die Frequenz des Netzstroms
gewahlt werden: 50 Hz oder 60 Hz. Diese Frequenz wird vom
Geréat gefiltert, um stabile Messungen zu gewahrleisten.

— Die Netzfrequenz ist einstellbar unter L JPara-|
meterBEEEE AN etzfrequenz)

— Als Netzfrequenz wihlbar sind und JGE.

Netzfrequenz
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9.2. Parameter fur jeden gemessenen

Wert einstellen

Vom 8202 gemessene Werte sind:
e pH

e ORP

e Temperatur

e Spannung

e |Impedanz der Referenz

e Glasimpedanz

Im Mendi kénnen folgende Parameter fiir jeden
gemessenen Wert eingestellt werden:

¢ Filteransprechzeit
e Grenzen

9.2.1. Die Filterreaktionszeit eines
Messwerts einstellen

Der Filter ermdglicht es, die Schwankungen der Messwerte zu
filtern. Die Reaktionszeit (in Sekunden) kann vom Benutzer fiir

jeden Messwert eingestellt werden.

— EEIEIEE) - - - - 3 VESSVEGE wahlen.

— Den zu konfigurierenden Messwert auswahlen.

il ilteransprechzeitfWell el

— Die Anzahl der Sekunden der Antwortzeit angeben.

9.2.2. Die Uberwachung der
Flissigkeitsdichte aktivieren

Aufgrund einer Stérung im Prozess oder im Sensor kénnen die
gemessenen Werte zu hoch oder zu niedrig sein.

Ein Uberwachter Wert kann sein:

* im normalen Betriebsbereich.

e im Warnbereich,

¢ im Fehlerbereich.

Es kénnen 4 Grenzwerte eingestellt werden: 2 Fehlergrenzen und
2 Warngrenzen.

— Zur Einstellung der Grenzwerte siehe Kapitel 9.2.4.

Abb. 16 erldutert, wie das Gerat reagiert, wenn der Uberwachte
Wert in einen anderen Bereich eintritt (zum Beispiel vom Normal-
bereich in den Warnbereich). Die Reaktionszeit ist vom Hyste-
resewert sowie davon abhéngig, ob der Uberwachte Wert steigt
oder sinkt.

StandardmaBig ist die Uberwachung der Messwerte deaktiviert

und die Diagnosen sind alle aktiviert. Um die Uberwachung eines

der Messwerte zu aktivieren, wie folgt vorgehen:

BSensorBEEEEParameterBEEEE M esswerte i
[Name des zu Uberwachenden Werts] - - - - & [€]EiFA=1)
-~ X,

— Wert auf Y& einstellen.

0.20
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h h h H Hysteresewert. Ein Hysteresewert = 0 bedeutet, dass das
.H, .H'- 1 -H}. o Gerat sofort reagiert, sobald eine Grenze erreicht wird.
2y 42—1’-;_ A: untere Fehlergrenze (FEaINE)
3. " " g B: obere Warngrenze (WEIlI3¢] L.fnten
o "y D C: obere Warngrenze (WEIalVale il oL=Ty)
Lo s f D: obere Fehlergrenze (gElplEIgEl oL
Ax B 'Coeb 1: Normalbereich des iiberwachten Werts
_steigender .1 ¢ s e 3p 2a: Unterer Warnbereich des liberwachten Werts
Uberwachter . ' ) . .
Wert - : 3a: Unterer Fehlerbereich des Gberwachten Werts
o s o sinkender 2b: Oberer Warnbereich des (iberwachten Werts
8a : : L3 . .
—<—:%'. .2 =< {berwachter 3b: Oberer Fehlerbereich des liberwachten Werts
N . Wert
A B c D

IXMFehler unte it NI chler (ibe
EHWarnung unterfilll@Warnung Gber

Abb. 16: Funktionsprinzip der Uberwachung mit einer Hysterese

ion: : igeaeben) printed: 25.10.2023
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Uberwachter
Wert ist im

Farbe der Statusanzeige und erzeugte
Meldung

Voraussetzung

Rote" Statusanzeige, Meldung

Fehlerbereich

der Spezifikation

Warnbereich

e wenn der Uberwachte Wert im UNTEREN Warnbereich war und
der UNTERE FEHLER-Wert erreicht ist.

e wenn der Uberwachte Wert im OBEREN Warnbereich war und
der OBERE FEHLER-Wert erreicht ist.

Gelbe" Statusanzeige, Meldung NS

e wenn der Uberwachte Wert im UNTEREN Fehlerbereich war und
der UNTERE FEHLER-Wert plus der HYSTERESE-Wert erreicht ist.

e wenn der Uberwachte Wert im Normalbereich war und der
OBERE WARN-Wert erreicht ist.

e wenn der Uberwachte Wert im OBEREN Fehlerbereich war und der
OBERE FEHLER-Wert minus der HYSTERESE-Wert erreicht ist.

e wenn der Uberwachte Wert im Normalbereich war und der
UNTERE WARN-Wert erreicht ist.

e WeiBe " Statusanzeige, keine Meldung,

) inaktiv ist (siehe Kapitel 12.5).
Normalbereich

aktiv ist (siehe Kapitel 12.5).

wenn die Diagnose im Men(i
EinstellungengdParametergdDiagnose
( 12.5)
e oder griine " Statusanzeige, keine Meldung,

wenn die [BIEG[ELE im Mend A= T[S
Einstellungenfg@dParameterggdbDiagnose
(

e wenn der Uberwachte Wert im UNTEREN Warnbereich war und
der UNTERE WARN-Wert plus der HYSTERESE-Wert erreicht ist.

e wenn der Uberwachte Wert im OBEREN WARN-Bereich war und
der OBERE WARN-Wert minus der HYSTERESE-Wert erreicht
ist.

" Wenn der Betriebsmodus der Statusanzeige auf NAMUR eingestellt ist. Siehe Kapitel 15.2.

0.20
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9.2.3. Die Uberwachung der Messwerte 9.2.5. Anzeige der Referenzimpedanz und
deaktivieren Glasimpedanz aktivieren
StandardmaBig werden die Messwerte nicht Gberwacht. StandardmaBig werden Referenzimpedanz und Glasimpedanz

Sollte die Uberwachung eines der Messwerte dennoch aktiv sein, nicht als Prozesswerte angez<.aigt. Um eine dieser Messungen zu
kann sie wie folgt deaktiviert werden: aktivieren, wie folgt vorgehen:

BNNS o s orRIG . ot [N o 5 et DI S ensorBEREEParameterBREEE FMesswertcREEEE =

[Name des zu liberwachenden Werts] - - - - - (€l 1740 [Name des Prozesses] - - - - # [UIZEITe).
----» N5 — Wert auf einstellen.
— Wert auf einstellen.
Tabelle 2: Mégliche Kombinationen der
9.2.4. Die Fehlergrenzen, Warngrenzen und Elektrodentiberwachung je nach Messmodus,
die Hysterese der Messwerte dndern symmetrisch oder asymmetrisch
Um die Fehlergrenzen, die Warngrenzen und die Hysterese des Art der Mes- Uberwachung der Impedanz
Messwerts zu andern, wie folgt vorgehen: f(irr])?t Sief;ez) pH-Sonde Redox (ORB)-Sonde
- ST - --- > ----» WUESSEE -- - - > o Glas- Referenz- Glas- Referenz-
[Name des zu &ndernden Werts] - - - - 5 (€]l P4y elektrode elektrode elektrode elektrode
Bl N otellungent Symmetrisch | méglich | méglich n. moglich | méglich
Die ELUIEIEHRATE N[ werden angezeigt.. . " - o -
Asymmetrisch | mdglich n. moéglich n. méglich | n. méglich

Die obere Fehlergrenze einstellen.
Die untere Fehlergrenze einstellen.
Die obere Warngrenze einstellen.
Die untere Warngrenze einstellen.
Den Hysteresewert einstellen.

Die QENERRANBEIDGE) werden angezeigt..

6 Die Grenzwerte und der Hysteresewert sind geéndert.

N I 2R R

\ : : igegeben) _printed: 25.10.2023
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9.2.6. Anzeige der Referenzimpedanz oder
Glasimpedanz deaktivieren

StandardmaéBig werden Referenzimpedanz und Glasimpedanz
nicht als Prozesswerte angezeigt. Wenn aktiviert, wie folgt vor-
gehen, um eine dieser Messungen zu deaktivieren:

NS ensorBEREEParameterpEEEE MesswertcREEEE =
[Name des Prozesses] - -- - 3 U Igle].

— Wert auf einstellen.

9.3. Die Geratereaktion auf bestimmte
Ereignisse konfigurieren

Das Gerét erkennt Ereignisse, die einen Einfluss auf die Rich-

tigkeit der vom Sensor gemessenen Werte haben kénnen.

e Sensorverbindung verloren

e Ausfall der Werksdaten

e Ausfall des Temperatursensors

e Sattigung der Messung

Weitere Einzelheiten zu den Ursachen des Ereignisses und zur
Behandlung enthélt das Kapitel 17.

Das Gerit bietet dem Kunden die Méglichkeit, die Uberwachung
jedes dieser Ereignisse zu aktivieren oder zu deaktivieren.

9.3.1. Die Uberwachung eines Ereignisses

aktivieren
StandardmaBig ist die Uberwachung von Ereignissen deaktiviert
und die Diagnosen sind alle aktiviert. Sollte die Uberwachung

eines der Ereignisse dennoch aktiv sein, kann sie wie folgt deak-
tiviert werden:

> SR - -~ > (T - -~ > [ -~

[Name des zu Uberwachenden Ereignisses].
— Wert auf einstellen.

9.3.2. Die Uberwachung eines Ereignisses

deaktivieren
StandardméBig werden die Ereignisse Uberwacht.
Um dies zu deaktivieren, wie folgt vorgehen:

S oo paramote MMM csswioric RS

[Name des zu Uberwachenden Ereignisses].
— Wert auf RLEELRIVIENR! einstellen.
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9.4. Auf werkseitige
Standardparameterdaten
zuriucksetzen

Siehe Kapitel 9 zum Zugriff auf das Menii [Elgie. Folgende

Daten kdnnen auf ihre Standardwerte zurlickgesetzt werden:

e Sensor

* Art der Messung

e Netzfrequenz

e Temperaturgrenzen + Filteransprechzeit

e ORP-Grenzen + Filteransprechzeit

e pH-Grenzen + Filteransprechzeit

e Spannungsgrenzen + Filteransprechzeit

¢ Referenzimpedanzgrenzen + Filteransprechzeit + Aktivierung /
Deaktivierung

¢ Glasimpedanzgrenzen + Filteransprechzeit + Aktivierung /
Deaktivierung

¢ Ereignisse

- -----> Auf Werkseinstellungen

zurticksetzenfELl=R

— Bestétigen.

ion: : igeaeben) printed: 25.10.2023
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10. SENSOREIDIAGNOSE]| Detailansicht des Mendis:

N Sensor 82028l N Einstellung |

- B DiagnoseRTE g Kalibrierungs-| Anzeige Kalibrierungsgrenzen
grenzen

Das Meni zeigt mehrere Kategorien schreibgeschutzter Werte. O SEEN Ay | Anzeige akzep-

e Sensorinformationen tierter Werte flr den
e Kalibrierungsgrenzen Offset-Parameter

Steigungs-| Anzeige akzep-
* Messwerte tierter Werte fiir den

* Zellarbeitszeit Steigungsparameter
Anzeige Messwerte

Impedanz der Referenz

Glasimpedanz
Zellarbeitszeit Zeit seit dem Einschalten der Zelle

[72)
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(A MEISENSORRIWARTUNG
- wahlen.

- ----» [[EIE wahlen.

Das Menti zeigt das folgende Untermen:
.

.

.

R . ..

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Einstellung ‘

Kalibrie- Erinnerungen zur Kalibrierungshaufigkeit
rungsplan konfigurieren
Intervall in Tagen Anzahl der Tage zwi-

schen zwei Kalibrie-
rungen konfigurieren
(YA N CE U IGETITe| | Datumsanzeige der

letzten erfolgreichen
Kalibrierung

Einstellung ‘

Nachste Anzeige néchstes
Kalibrierung Kalibrierdatum

Wertesimulation anhand von Prozesswerten

zuriicksetzen

pH
ORP

11.1.  Verhalten der Ausgange kontrollieren

[72)

pannung

Mit dieser Funktion wird die richtige Konfigurierung der Ausgange

mpedanz der Referenz

Uberprift, indem die Messung des Prozesswerts simuliert wird.

Glasimpedanz

Kalibrierung Kalibrierungskoeffizienten konfigurieren

CESIETg wahlen.

- -~ W ---- ~ PR -~

A

alibrierungstemperatu

Punkt

— Auswahl der zu testenden Prozesswerte zwischen [slal,
ORPYTemperatufSpannungllimpedanz der Referenz]

Glasimpedanz}

Punkte Nur fir pH-Typ

ffset]

— Es erscheint die Option, Werte auf die ausgewéahlten Werte zu
schreiben.

teigun Nur fiir pH-Typ

— Eingabe der zu simulierenden Konstantenwerte im Menu-

SensorgEEEE FWartungEEEEE dSimulation§

U
IQ

emperatur-

Offset

d

eut

sch
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11.2. Den pH-Sensor kalibrieren

11.2.1.

Zum Kalibrieren des pH-Sensors wie folgt vorgehen:

— N - - - - » WETONE) - - - - » [ETa - - - - » &8

brierungstemperaturfizlLll=IH

Kalibrierungstemperatur

— Die Art der Temperaturkompensation fir den Kalibriervorgang
wahlen:

- entweder die gemessene Temperatur: [g{e¥4=555 wahlen,

- oder ein fester Wert: wahlen und dann die Refe-
renztemperatur eingeben.

11.2.2. Kalibrierung des PH-Sensors

Den pH-Sensor an 1 oder 2 Punkten kalibrieren (Details siehe
weiter unten). Ein Kalibrierungsprozess aktualisiert das letzte
Kalibrierungsdatum.

¢ 1-Punkt-Kalibrierung: Das 1-Punkt-Kalibrierverfahren dient zur
schnellen Kalibrierung durch Justierung des Offset der Mess-
kurve mit einer Puffer- bzw. Kalibrierldésung mit bekanntem
pH-Wert.

e 2-Punkt-Kalibrierung: Das 2-Punkt-Kalibrierverfahren dient
zur genauen Kalibrierung von Offset und Gradient (Steigung)
der Sensormesskurve. Fir diesen Vorgang sind zwei Puffer-
I6sungen erforderlich: im Allgemeinen eine erste Ldsung
mit einem pH-Wert von 7 und eine zweite L&sung mit einem
pH-Wert, der dem zu messenden Wert im Prozess sehr nahe
kommt.

1-Punkt-Kalibrierung beim pH-Sensor
— Zur Kalibrierung des pH-Sensors

bl gKalibrierungEEEEE =

¢ Die Elektrode vor jeder Kalibrierung ordnungsgemaB mit
@ einem geeigneten Produkt reinigen.
¢ Die Haufigkeit der Kalibrierunien mit der Funktion

im Unterment (E1TJ3gVTeFlelEYy) festlegen:
Jedes Mal, wenn eine Kalibrierung fallig ist, erzeugt das
Gerét ein Ereignis ,Wartung“.

————
wahlen.

artung

Das nachstehende Kalibrierungsverfahren befolgen:

Schritt 1/5:

— Den sauberen Sensor in die Pufferldsung tauchen: Das Gerét
zeigt den gemessenen pH-Wert und die gemessene Tempe-
ratur der Lésung an.

— WELEY wahlen.

Schritt 2/5:
— Den pH-Wert der Pufferlésung eingeben: wahlen.

Schritt 3/5:
— Wenn die pH-Messung stabil ist: wéhlen.

Schritt 4/5:
Es gibt 3 mdgliche Ergebnisse:

e Die Kalibrierung war erfolgreich.

LA RV lihle}Fehler: Wert auBerhalb des BereichsgWigel

angezeigt.
LR RV e iglelWarnung: Wert auBerhalb des Bereichspjlg|
angezeigt.
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2 Optionen sind mdglich.

* Den neuen Offset-Wert akzeptieren. wéhlen und mit
Schritt 5/5 fortfahren.

* Den neuen Offset-Wert ablehnen. wihlen und die
Kalibrierung neu starten.

Schritt 5/5:

Die Kalibrierung ist abgeschlossen.

— [=LEEgleEly] wéhlen.

6 Der neue Offset-Wert wird angezeigt.

6 Das Datum der letzten Kalibrierung wird aktualisiert. Siehe
Kapitel 11.3.

2-Punkt-Kalibrierung beim pH-Sensor

— Zur Kalibrierung des pH-Sensors EEEEE d\Wartung
= === [CUJICIgle] - - - - > wahlen.

e Die Elektrode vor jeder Kalibrierung ordnungsgeman mit
einem geeigneten Produkt reinigen.

¢ Bei einer 2-Punkt-Kalibrierung missen die verwendeten
Pufferldsungen dieselbe Temperatur haben.

¢ Die Haufigkeit der Kalibrierungen mit der Funktion

Intervall in Tagenfiul¥ncmtEhlilKalibrierungsplan

festlegen: Jedes Mal, wenn eine Kalibrierung féllig ist,
erzeugt das Gerat ein Ereignis ,Wartung“.

48 ) ] deutsch

Das nachstehende Kalibrierungsverfahren befolgen:

Schritt 1/9:

— Den sauberen Sensor in die Pufferlésung tauchen: Das Gerat
zeigt den gemessenen pH-Wert und die gemessene Tempe-
ratur der Losung an.

— B wahlen.

Schritt 2/9:
— Den pH-Wert der Pufferlésung eingeben.

— \WELEL wahlen.

Schritt 3/9:
— Wenn die pH-Messung stabil ist: wéhlen.

Schritt 4/9:
— Den Sensor spiilen.
— Wenn der pH-Wert den gewlinschten Wert erreicht, den Spdil-

vorgang mit [JEIGy bestatigen.

Schritt 5/9:

— Den sauberen Sensor in die Pufferldsung tauchen: Das Gerét
zeigt den gemessenen pH-Wert und die gemessene Tempe-
ratur der Lésung an.

— \WELEY wahlen.

Schritt 6/9:
— Den pH-Wert der Pufferlésung eingeben.

- wahlen.
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Schritt 7/9:

— Wenn die pH-Messung stabil ist: wahlen.

Schritt 8/9:
Es gibt 3 mdgliche Ergebnisse:
¢ Die Kalibrierung war erfolgreich.

LEICRV EelilslelFehler: Wert auBerhalb des BereichsRWige!

angezeigt.
LENERVEle[iglelWarnung: Wert auBerhalb des Bereichspig|
angezeigt.

2 Optionen sind moglich.

* Den neuen Offset-Wert akzeptieren. wahlen und mit
Schritt 9/9 fortfahren.

* Den neuen Offset-Wert ablehnen. wahlen und die
Kalibrierung neu starten.

Schritt 9/9:

Die Kalibrierung ist abgeschlossen.

— [EEENEET wéhlen.

Q’ Der neue Offset-Wert wird angezeigt.

@’ Das Datum der letzten Kalibrierung wird aktualisiert. Siehe
Kapitel 11.3.

Nach der Kalibrierung des pH-Sensors kdnnen zwei Arten von
Meldungen angezeigt werden: siehe Tabelle 3, Seite 50.
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Tabelle 3: Warn- und Fehlermeldungen wéhrend der pH-Sensorkalibrierung
Meldung Wert ,,Steigung“ Wert ,,Offset Mégliche Ursache Empfohlene
MaBnahme
Fehler in der — Die korrekte Puffer-

—50 mV/pH > Steigung > -53 mV/pH | -60 mV < Offset < -35 mV | pyfferiosung
oder oder

I6sung verwenden.

Die Sonde hat die | — Die Werte kénnen
—63 mV/pH > Steigung > —65 mV/pH | 35 mV < Offset < 60 mV Hélfte ihrer Lebens- gespeichert werden

dauer erreicht. oder nicht.

— Die Sonde ersetzen.
Fehler: Steigung/[Edasl sy <-60 mV : — Das Gerat erneut
Die Sonde muss >
Offset auBerhalb oder oder kalibrieren, wenn
. ersetzt werden. ‘ ’ .
des Bereich < -65 mV/pH > 60 mV die neue Sonde ein-
gesetzt ist.
Tabelle 4: Warn- und Fehlermeldungen beim Kalibrieren einer Redoxpotential (ORP)-Sonde
Meldung Wert ,,Offset” Mdégliche Ursache Empfohlene MaBnahme
. .. Die korrekte Pufferldsun
arnung: Offset —-60 mV < Offset < =35 mV Fehler in der Pufferlésung - velrwen den. Y ung
auBerhalb des oder
Bereichs 35 mV < Offset < 60 mV Die Sonde hat die Halfte ihrer — Die Werte kdnnen gespeichert
Lebensdauer erreicht. werden oder nicht.
Fehler: Offset <-60 mV — Die Sonde ersetzen.
auBerhalb des oder Die Sonde muss ersetzt werden. — Das Gerat erneut kalibrieren, wenn
Bereich > 60 mV die neue Sonde eingesetzt ist.

ion: a : elease eigegeben) printed: 25.10.2023
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11.2.3. Redox (ORP)-Sensor kalibrieren

— Zur Kalibrierung des Redox-Sensors ----
WartungBEEEEKalibrierungEEEEES wahlen.

einem geeigneten Produkt reinigen.
¢ Die Haufigkeit der Kalibrierungen mit der Funktion

Intervall in Tagenfiul®hiciutElliKalibrierungsplan,

festlegen: Jedes Mal, wenn eine Kalibrierung fallig ist,
erzeugt das Gerat ein Ereignis ,Wartung*.

@ ¢ Die Elektrode vor jeder Kalibrierung ordnungsgemas mit

Das nachstehende Kalibrierungsverfahren befolgen:
Schritt 1/5:

— Den sauberen Sensor in die Pufferldsung tauchen: Das Gerét
zeigt den gemessenen pH-Wert und die gemessene Tempe-
ratur der Lésung an.

— WELE wahlen.

Schritt 2/5:

— Die Potentialdifferenz der Referenzldsung eingeben (auf der
Flasche angegeben).

— B wahlen.

Schritt 3/5:
— Wenn die Potentiaimessung stabil ist: wahlen.

Schritt 4/5:
Es gibt 3 mégliche Ergebnisse:
e Die Kalibrierung war erfolgreich.

LA RV lihle}Fehler: Wert auBerhalb des BereichsRWigel

angezeigt.
LEIERVY EelifilefWarnung: Wert auBerhalb des Bereichsjiigel
angezeigt.

2 Optionen sind mdglich.

* Den neuen Offset-Wert akzeptieren. wahlen und mit
Schritt 5/5 fortfahren.

* Den neuen Offset-Wert ablehnen. wahlen und die
Kalibrierung neu starten.

Schritt 5/5:
Die Kalibrierung ist abgeschlossen.
— [BEENCE wahlen.

V] Der neue Offset-Wert wird angezeigt.

6 Das Datum der letzten Kalibrierung wird aktualisiert. Siehe
Kapitel 11.3.

Nach der Kalibrierung des Redox (ORP)-Sensors kénnen
zwei Arten von Meldungen angezeigt werden: siehe Tabelle 4

Seite 50.
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11.2.4. Offset / Steigung

Den Offset- und/oder Steigungswert eingeben, der auf dem pH-/
ORP-Sensorzertifikat (falls vorhanden) angegeben sind. Diese
Eingabe ersetzt eine Kalibrierung, die mit der Funktion
oben durchgefiihrt wurde, aktualisiert jedoch nicht das
letzte Kalibrierungsdatum des Kalibrierungsplans aus dem fol-
genden Untermend.

— Um den Offset zu ermitteln oder einzugeben, [{E1IoJgEI{ITe]
Rt wahlen.

— Um die Steigung zu ermitteln oder einzugeben, JEU[ I EIg3le]
- === SC[e[lgle] wahlen.

11.2.5. Temperatur-Offset konfigurieren
Um den Temperatur-Offset zu ermitteln oder einzugeben,

---- > T ey wahlen.

11.3. Kalibrierungsplan konfigurieren

Das Menti ,Kalibrierungsplan® bietet Zugriff auf mehrere Daten:

o [MEFACNCUIIEIIyle: Gibt das Datum der letzten vom Gerét
durchgefiihrten Kalibrierung an. Dieser Wert wird automatisch
aktualisiert, wenn ein Kalibrierungsassistent erfolgreich aus-
geflhrt wird.

o MEREINNEEL: Dieser Wert ist konfigurierbar. Wenn der
eingegebene Wert 0 ist, ist die Funktion deaktiviert.

52 deutsch

o NEEIENCUJIEIyle): Letzte Kalibrierung + Intervall in

Tagen. Wenn das Datum der néchsten Kalibrierung erreicht ist,
erzeugt das Gerét ein Ereignis ,Wartung“ und eine Meldung.

Fir den Zugriff auf die Werte Slgae) - ---

Kalibrierungsplanf{EzllEH

artungEEEEE =

11.4. Kalibrierungsdaten auf die

Werkseinstellungen zuriuicksetzen
Siehe Kapitel 9 zum Zugriff auf das Men(i [Elge. Folgende
Daten kdénnen auf ihre Standardwerte zurlickgesetzt werden:
e Kalibrierungstemperatur
e Offset
e Steigung
e Temperatur-Offset
o Letztes Kalibrierdatum
* N&chstes Kalibrierdatum
e |ntervall in Tagen

— Um diese Parameter auf die Werkseinstellungen zurtickzu-

setzen, Senso - e/ \uf Werkseinstel-

lungen zuriicksetzenjELIEN
— Bestatigen.
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12. A VIEIN N UNGEN
—_ 'E‘l'l‘l'lg'!'

aoensor 8202 LI
mAllgemeine EinstellungenEEEE = wahlen.

Detailansicht des Menus:

Einstellung ‘

Status-LED Farbe und Verhalten der Gerate-
status-LED konfigurieren

AMUR-Modus

este Farbe

emomodus|

ED aus|

(<))
[et]
(7))

bUS-Schnittstelle konfigurieren

Angezeigter
NEWE

Alarmgrenzen Grenzwerte fur das Senden von

ersorgungsspannung

Geratetemperatu

Diagnose aktivieren / deaktivieren

PDO-Konfiguration Zyklische Prozessdatenobjekte
konfigurieren

12.1. Betriebsmodus der
Geratestatusanzeige andern oder
Geratestatusanzeige ausschalten

StandardméaBig funktioniert die Statusanzeige geméaB der Norm

NAMUR NE 107 (§LWLSISEY(Te [VE)).

Folgende weitere Betriebsmodi der Statusanzeige sind verfugbar:
o [EEEICE: die permanente Farbe der Statusanzeige wahlen.
o IS die Statusanzeige ist immer aus.

o PIETIPTIEENE: Die Gerate-LED zeigt 5 s lang nacheinander alle
NAMUR-Farben an.

12.1.1. Betriebsmodus der Statusanzeige
andern

Um den Betriebsmodus der Geratestatusanzeige zu andern, wie
folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEE = R
SICWIERNED) - - - - - [T [IE wahlen.

— Den Betriebsmodus der Statusanzeige wahlen.

6 Der Betriebsmodus der Statusanzeige ist geéndert.

0.20
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12.1.2. Statusanzeige ausschalten

Zum Ausschalten der Statusanzeige wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungeneEEE = Rt
Status-LEDEEEEE gModusfiZhihR
— (MSETE wahlen.

6 Die Statusanzeige ist immer aus.

12.2. Basisparameter zur
Gerateidentifizierung auf buS
einstellen

Mit N A, g und [EEYoTe kann das Gerét

auf biS eindeutig identifiziert werden.

12.2.1.

Der eingegebene Name wird auf allen an bUS angeschlossenen
Anzeigegeraten (z. B. Communicator-Software) angezeigt.

Zur Eingabe des Gerdtenamens, der auf allen an bdS ange-
schlossenen Anzeigegeraten angezeigt wird, wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEEe = ————
EREEE JAngezeigter NameRWelLlETR

— Den Namen durch Auswahlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

Geratenamen eingeben

6 Der Name ist festgelegt.

54 deutsch

12.2.2. Geratestandort eingeben
Der eingegebene Ort wird auf allen an biS angeschlossenen
Anzeigegeraten (z. B. Communicator-Software) angezeigt.

Zur Eingabe des geographischen Standorts des Gerats wie folgt
vorgehen:

Bl Allgemeine EinstellungenEEEEr= e
----3 (@] wahlen.

— Den Ort durch Auswéhlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

6 Der Standort ist festgelegt.

12.2.3. Geratebeschreibung eingeben

Mit der Beschreibung kann dieses Gerat genau identifiziert
werden. Zur Eingabe einer Beschreibung flir das Geréat wie folgt
vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEE-= R
EREEE gBeschreibungfZLIER

— Die Beschreibung (max. 19 Zeichen) durch Auswahlen und
Bestéatigen jedes Zeichens eingeben.

6 Die Beschreibung ist festgelegt.
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12.3. Erweiterte Parameter zur Gerate-
identifizierung auf buS oder einem
CANopen-Bus

12.3.1.

e Den Parameter [SH[ils I FINEETEIEREINE eines Gerats
nur andern, wenn 2 Gerate mit dem gleichen Namen
an busS oder auf einem CANopen-Bus angeschlossen
sind.

e Wenn der Parameter [S[jleCINils TREETEEGEN (S des

Geréts geéndert wird, verlieren die Teilnehmer auf biuS
oder auf einem CANopen-Bus die Verbindung zum
Gerat. Die Verbindung zwischen den Teilnehmern muss
dann erneut hergestellt werden.

Der (Sl I [FNELTEET Ely sl wird von den an bUS oder an

einen CANopen-Bus angeschlossenen Teilnehmern verwendet.

Zum Andern des Parameters [Ss LI RIS C eI wie folgt

Eindeutigen Geratenamen eingeben

vorgehen:
= Allgemeine EinstellungeniaParamete it b iS|
EEREL g rweitertEEREL dFindeutiger GeratenamefWEWlER

— Den Namen durch Auswéahlen und Bestétigen jedes Zeichens
eingeben.

@’ Der eindeutige Name ist festgelegt.

12.3.2. Ubertragungsgeschwindigkeit des
Gerats andern

Die Ubertragungsgeschwindigkeit fiir die Kommunikation auf
dem Feldbus (sowohl buS als auch CANopen) muss fir alle Teil-
nehmer auf dem Feldbus dieselbe sein.

StandardmaBig betragt die Ubertragungsgeschwindigkeit des
Geréts 500 kBit/s. Diese Ubertragungsgeschwindigkeit ist fur
eine maximale Kabellange von 50 m geeignet.

Bei langeren Kabeln die Ubertragungsgeschwindigkeit aller Teil-
nehmer verringern.

Zum Andern der Ubertragungsgeschwindigkeit des Gerats wie
folgt vorgehen:

Allgemeine EinstellungeniitbaParameterEEEt =
----» [SgNEg - - -~ FEULIENE wahlen.

-

— Die Ubertragungsgeschwindigkeit wahlen.

g Die Ubertragungsgeschwindigkeit des Gerats ist geéndert.
Damit die gednderte Ubertragungsgeschwindigkeit ibernommen
wird, das Gerat neu starten.
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12.3.3. Gerateadresse auf einem CANopen-
Feldbus andern

Die Adresse des Geréts wird von biS und vom CANopen-
Feldbus verwendet, an die das Gerat angeschlossen werden
kann.

e Wenn das Gerat an biS angeschlossen ist, adressiert biS das
Gerat automatisch. Die Standardadresse des Gerats an bisS ist
30.

e Wenn das Gerat an einen CANopen-Feldbus angeschlossen
ist, werden die Adressen nicht automatisch eingestellt.

— Es muss sichergestellt werden, dass jeder an den CANopen-
Feldbus angeschlossene Kommunikationsteilnehmer ein-
schlieBlich des Geréts eine eigene Adresse hat.

Wenn das an einen CANopen-Feldbus angeschlossene Gerat
und ein weiterer an den Feldbus angeschlossener Kommunika-
tionsteilnehmer dieselbe Adresse haben, muss die Adresse des
Gerats wie folgt gedndert werden:

Allgemeine EinstellungenitbaParameterBEEEt =
EEEEE JErweitertEEEEE JbiS-Adressef LIk

— Die Adresse des Gerats andern. Sicherstellen, dass eine
Adresse eingegeben wird, die am selben CANopen-Feldbus
nicht schon verwendet wird.

0’ Die Adresse des Gerats ist gedndert.

-

— Das Gerét neu starten, damit die neue Adresse berlicksichtigt
wird.

12.3.4. Digitale Kommunikation flur buS oder
ein CANopen-Feldbus einstellen

StandardmaBig ist der Betriebsmodus der digitalen Kommu-
nikation auf eingestellt und die Prozessmesswerte (PDO,
process data objects) werden nicht Uber einen angeschlossenen
Feldbus Gbermittelt.

Die anderen Betriebsmodi der digitalen Kommunikation sind
S 2dCANopen!

Wenn das Geréat an buS oder an einen CANopen-Bus ange-
schlossen ist, den Betriebsmodus der digitalen Kommunikation
wie folgt andern:

Allgemeine Einstellungen it aParameterEEtEr =
EEEEE JErweitertEEEEE giBusmodusiieELllEiR

— [JiE oder QXY wahlen.

— Das Gerat neu starten.

-

6 Der Betriebsmodus der digitalen Kommunikation ist buS oder
CANopen.

0’ Wenn die digitale Kommunikation auf ,,biS“ eingestellt ist,

wird der @AWV I BT EVIE auf SISIEEe S ol SIENN gesetzt (siehe

Kapitel 13.2) und die PDO werden an biS Ubermittelt.
@’ Wenn der Betriebsmodus der digitalen Kommunikation

CANopen ist, wird der [ T Ml C I auf gesetzt

(siehe Kapitel 13.2), bis der CANopen-Netzwerkmaster das Gerat
EWiiBetriebsbereitfoEl G
— Um die Ubermittlung von Prozessmessdaten (PDO) tiber

biS oder einen CANopen-Feldbus zu stoppen, siehe

Kapitel 12.3.5.

gegeben) printed: 25.10.2023
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12.3.5. Senden gemessener Prozessdaten
(PDOs) an buS oder den CANopen-
Feldbus stoppen

Wenn das Gerét an buS oder einen CANopen-Feldbus ange-

schlossen und auf oder auf [ZN[Y¥4 ein-

gestellt ist, die Ubermittlung der PDO (iber biiS oder den
CANopen-Feldbus vorilibergehend gestoppt werden soll, wie
folgt vorgehen:

Allgemeine EinstellungenibaParameterGEEEE LS
EEEEE gErweitertEEEEE gBusmodushiZillleh

— [SFLECEER wahlen.

— Das Gerét neu starten.

\VIsMICANopen-StatuskCET] eingestellt und die

PDO werden nicht Gber buS oder Uber den CANopen-Feldbus
Ubermittelt.

—

0’ Die Kommunikation mit der Software Blrkert Communicator
ist weiterhin funktionsféhig.

— Um die Ubermittlung von Prozessmessdaten (PDO) iber
bUS oder einen CANopen-Feldbus zu aktivieren, siehe
Kapitel 12.3.4.

12.4. Versorgungsspannung oder
Geratetemperatur Uberwachen

Die Versorgungsspannung und die interne Temperatur des Geréts

werden Uberwacht.

Ein Uberwachter Wert kann sein:

* im normalen Betriebsbereich.

e im Warnbereich,

¢ im Fehlerbereich.

Es werden 4 Grenzwerte eingestellt, 2 Fehlergrenzen und 2 Warn-
grenzen. Die Fehlergrenzen kdnnen nur abgelesen werden, aber
die Warngrenzen kdnnen eingestellt werden.

Abb. 16, Seite 40 erlautert, wie das Gerat reagiert, wenn der
Uberwachte Wert in einen anderen Bereich eintritt (zum Beispiel
vom Normalbereich in den Warnbereich). Die Reaktionszeit hangt
vom Hysteresewert ab, sowie davon, ob der Uberwachte Wert
steigt oder sinkt.

12.4.1. Die 2 Fehlergrenzwerte ablesen

Zum Ablesen der Grenzwerte, innerhalb derer sich die Versor-
gungsspannung des Gerats befinden sollte, wie folgt vorgehen:

A llgemeine EinstellungengEEEE gParameterEEEt =

AET e[l P4ETy wahlen.
v ersorgungsspannungfeleEldGeratetemperaturfizylEln
— [FERIEIHISLEY oder [FERIETAIET wahlen.
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12.4.2. Die 2 Warngrenzen andern

Zum Andern der Warngrenze der Versorgungsspannung oder der
Geratetemperatur wie folgt vorgehen:

= \llgemeine EinstellungenEEEEE dParametergEEEe 4
AlarmgrenzenfV1all=Tg8

e aVersorgungsspannungfelelZldGeratetemperaturfiELl=H

= VVarnung tberfelell@dWarnung unterfiLlH

— Die Warngrenzen einstellen.

6 Die Warngrenzen sind eingestellt.

12.4.3. Hysteresewert ablesen

Zum Ablesen des Hysteresewerts wie folgt vorgehen:

=aA\llgemeine EinstellungengEEEE gParametergEEEE =
AlarmgrenzenfWEllEgh

gV ersorgungsspannungfelelZl@dGeratetemperaturfic:ll=H

— [WAGIGEEE wahlen.
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12.5. Diagnosefunktionen aktivieren

Q WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Bedienung

Eine nicht sachgemaBe Einstellung kann zu Verletzungen sowie

Schaden am Gerat und seiner Umgebung fihren.

» Das fir die Einstellung zustandige Personal muss den Inhalt
der Bedienungsanleitung gelesen und verstanden haben.

» Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die
bestimmungsgemaBe Verwendung.

» Das Geréat/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes
Personal bedient werden.

StandardmaBig sind alle Diagnoseereignisse fur den Prozess, die
Elektronik und den Sensor, die Meldungen fiir die Uberwachung
der Prozesswerte (z. B. den Durchfluss) und die Meldungen fir
Gerateprobleme deaktiviert.

Wenn die Diagnosefunktionen des Geréts aktiv sind, kdnnen sie
wie folgt deaktiviert werden:

— Die Uberwachung der gewiinschten Prozesswerte aktivieren.
Siehe Kapitel 9.2.2 oder Kapitel 9.3.1.

=Allgemeine EinstellungenEEEEEIParameterBEEEEDia-|
e[afe£L= wahlen.

— Die angezeigte Meldung lesen.
— X wahlen.
— Das Gerat neu starten.

g Die erforderlichen Diagnosefunktionen sind aktiv.
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12.6. Alle Diagnosefunktionen
deaktivieren

StandardmaBig sind alle Diagnoseereignisse flir den Prozess, die

Elektronik und den Sensor, die Meldungen fur die Uberwachung

der Prozesswerte (z. B. den Durchfluss) und die Meldungen fir
Gerateprobleme deaktiviert.

Zum Aktivieren der Diagnosefunktionen wie folgt vorgehen:

=Allgemeine EinstellungenEEEEEParameterBEEEEDia-|
[aleE= wahlen.

— Die angezeigte Meldung lesen.

— Y8 wahlen.

— Das Gerat neu starten.
6 Alle Diagnosefunktionen sind deaktiviert.

12.7. PDOs konfigurieren

12.7.1. Ubertragungszeit zwischen 2 Werten

eines PDO einstellen
Bei den Prozessdatenobjekten (PDO) handelt es sich um zyk-
lische Daten, die vom Produkt an die anderen Teilnehmer des

Feldbusses gesendet oder vom Produkt von anderen Teil-
nehmern des Feldbusses empfangen werden.

Die Ubertragungszeit zwischen 2 Werten eines PDO wird durch
die 2 folgenden Parameter beschrieben:

e Der Wert des Parameters ist die Zeit, nach der
das Produkt den Wert desselben PDO sendet, auch wenn sich
der Wert nicht geéndert hat. Dies ermdglicht eine periodische
Ubertragung des PDO.

e Der Wert des Parameters [[glalle]igZ4=1ii ist die Mindestzeit zwi-
schen dem Senden von 2 verschiedenen PDOs.

12.7.2. Alle PDOs auf ihre Standardwerte
zurucksetzen

Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene [[fEEEEN] ist.
Siehe Kapitel 8.4.

mAllgemeine EinstellungenBEEEE = wahlen.
- DO-KonfigurationfWelal[EeH
=g \uf Standardwerte zurlicksetzenfUEGIE R

6 Alle PDOs sind auf ihre Standardwerte zuriickgesetzt.
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13. K \ \ UNGEN
BSTAGNOSE

aoensor 8202l N

mAllgemeine EinstellungenEEEE = wahlen.
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Geratestatusinformationen
auslesen

13.1.

Das Gerat ermdglicht das Auslesen folgender
Geratestatusinformationen:

o SFNI[Ee e EWETy: Zeit in s seit dem ersten Einschalten des
Geréts.

(BMBetriebszeitraum seit dem letzten Neustart@WARHEEIE

dem letzten Neustart des Gerats.
o ey vom Gerit gemessene Temperatur.
o e e tre]: aktuelle Versorgungsspannung .
o MR e eney: aktueller Stromverbrauch des

Geréts in A.

o STENNMINEEIENE: Anzahl der Spannungsabfalle seit dem
letzten Neustart.

o (\IWIVEVARINLETRE: vom Gerdt gemessene Mindest- und
Hoéchstwerte der Temperatur und Versorgungsspannung.

o [eIEIEH ElgPL 1|1y Anzahl der vom Geréat durchgefiihrten
Neustarts.

o WET BB CIFSIENIE: zeigt an, ob ein Geréat verflgbar ist,

auf das der Speicher Ubertragen werden kénnte.

o INUEIEESVEEINFANL: aktuelles Datum.

eigegeben) printed: 25.10.2023
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13.2. buUS-Statusinformationen auslesen

Das Gerat ermoglicht das Auslesen folgender
bUS-Statusinformationen:

o Sl SN Anzahl der Empfangsfehler

o SNl ERRENEANEYE: Maximale Anzahl an Empfangsfehlern
seit dem letzten Zuriicksetzen der Max-Fehler-Zahler

o STNale[S{=Nalle]y: Anzahl der Sendefehler

o STNale[SS{cYal [TV d: Maximale Anzahl an Sendefehlern seit dem
letzten Zuriicksetzen der Max-Fehler-Zahler

LBCANopen-Status}
- Wenn der CANopen-Status [I{§[E oo SIEE 1 ist, werden die
PDO an biS Ubermittelt.

- Wenn der CANopen-Status (vor betriebsbereit) ist,
werden die PDO nicht Gber biS oder Gber den CANopen-
Feldbus Gbermittelt und in der Meldungstbersicht wird eine
Meldung erzeugt. Zum Beispiel ist der ,,Pre-Op“-Status
aktiv, wenn der Busmodus auf eingestellt ist
(siehe Kapitel 12.3.4).

13.3.

Durch Ausfuhren des Assistenten zum Zurticksetzen des Fehler-
zahlers setzt das Gerét die maximale Anzahl an Empfangsfehlern
und die maximale Anzahl an Ubertragungsfehlern zurtick.

Fehlerzahler zuricksetzen

13.4. Erzeugte Ereignisse auslesen

Um die Ereignisse im Zusammenhang mit dem Produkt auszu-
lesen, wie folgt vorgehen:

mAllgemeine EinstellungenEEEEE-= wéhlen.
— [HeJe]o]i[ely| wahlen.

6 Es werden die produktbezogenen Ereignisse angezeigt.

Die Ereignisse werden auf dem Bildschirm angezeigt.

Tabelle 5 zeigt die vorhandenen Ereignistypen und die ihnen
zugeordneten Symbole an.
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Tabelle 5: Beschreibung der Symbole

Symbol Status Beschreibung
Au:sfall, Fehler oder Funktionsstérung
Stérung
Funktionskontrolle Laufende Vorgénge am Produkt. Zum Beispiel die Simulation von Messwerten.

Mindestens einer der Uberwachten Parameter liegt auBerhalb seiner Gberwachten

AuBerhalb der Spezifikation Grenzwerte.

Das Gerét ist im Regelbetrieb, seine Funktion ist aber kurzzeitig eingeschrénkt.

Wartung erforderlich , . . .
— Die erforderlichen Wartungsarbeiten durchfiihren.

Die Diagnose ist aktiv und | Statusdnderungen werden farblich angezeigt.

es wurde kein Diagnose- | Meldungen werden aufgefiihrt und méglicherweise tiber einen angeschlossenen
ereignis erzeugt. Feldbus iibertragen.
Statuszusténde werden nicht angezeigt.

Diagnose inaktiv Meldungen werden weder aufgefiihrt noch Uber einen angeschlossenen Feldbus
Ubertragen.

OO &®><4@®

Eine detaillierte Beschreibung der im Logbuch gespeicherten Ereignisse und deren Handhabung enthélt das Kapitel 17.

inted: 25.10.2023




Typ 8202 ELEMENT neutrino
Allgemeine Einstellungen — Wartung

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

14. I VIEINE EIN ONGEN
BITTARTONG

— SELEgPAP wahlen.

= Allgemeine EinstellungenBEEEEWartungRiEIER

— [CEEEI eI EeN Nyl wahlen. Das MenU zeigt nur schreib-
geschutzte Werte an. Tabelle 6 zeigt die Werte an.

Tabelle 6: Beschreibung der Parameter

Parameter Beschreibung

Artikelnummer

eriennumme Produktseriennummer

(EWETER G EG e | Artikelnummer der Produkt-Software

irmware-Version Artikelnummer der Produkt-Software

iS-Version blS-Versionsnummer

Versionsnummer der

ardware-version Produkt-Hardware

rodukttyp Art des Produkts

ertigungsdatum Produktfertigungsdatum

m

DS-Version EDS-Versionsnummer

Versionsnummer des Produkttreibers

reiber-
ersion

[@)

Produktname und
EDS-Versionsnummer

erate- -
. Firmware-|
reibe
Gruppe

Pfad zur Treiberdatei

Parameter Beschreibung

ersion
numme

Mess- . .
. : Sensorinformationen
platine Firmware-|
ersion
Manufacture
date]
14.1. Das Geréat neu starten.

— Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene [[{EEIEEN] ist.
Siehe Kapitel 8.4.

mAllgemeine EinstellungenEEEEE-= wahlen.
gGerat zuriicksetzengEEEE gNeu startenfiElll=le8

— Um den Vorgang abzubrechen, wahlen.
— Um das Gerét neu zu starten, wahlen.

6 Das Gerat wird neu gestartet.

0.20
deutsch 63



burkert Typ 8202 ELEMENT neutrino
FLUID CONTROL SYSTEMS PI’OZGSSdateﬂObjekte
14.2. Gerat auf die Werkseinstellungen Tabelle 7:  Vom Gerét libertragene PDOs
zuruicksetzen
. i . . Nummer Name Index Datentyp Unit SI Bereich
Zum Zurilicksetzen aller Einstellungen des Geréts auf die Werks-
einstellungen wie folgt vorgehen: DO Temperatur | 0x2500 REAL32 K 253...398 K
— Sicherstellen, dass die Login-Benutzerebene [[fEEIEIEN] ist. pH 0x2501 REAL32 pH .16
Siehe Kapitel 8.4.
ORP 0x2502 REAL32 v 2.2V
- - - . = PDO2
= Allgemeine Einstellungen > wahlen. Spannung | 0x2503 | REALS2 v | -059.059v
adCerat zuricksetzengEEEE JGerat auf Werkseinstellung Im
pedanz der
zuriicksetzenfERELY PDO3 Referenz 0x2504 REALS2 Ohm | 0...1 MOhm
— Um den Vorgang abzubrechen, wahlen. Glasimpedanz | 0x2505 | REAL32 | Ohm | 0.1 GOhm
— Um das Gerat auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen, PDO4 | Namur-Status | 0x2506 | UNSIGNED8 - -

wihlen.

6 Das Gerat wird neu gestartet auf alle Werkseinstellungen

zurlickgesetzt. 15.2. Struktur von PDO4
PDO4 verwendet 1 Byte. PDO4 zeigt den NAMUR-Status des
15. PROZESSDATENOBJEKTE Gerats an (Tabelle 8).

Die Teilnehmer an biS oder an einem CANopen-Feldbus nutzen
Prozessdatenobjekte (PDOs) zur Kommunikation der zyklischen
Daten.

15.1. Ubertragene PDOs

Eine Beschreibung der vom Gerét Uibertragenen PDOs enthalt
Tabelle 7. Eine ausfihrliche Beschreibung der PDO4-Struktur
enthélt Kapitel 15.2.

ion: : igegeben) _printed: 25.10.2023
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Tabelle 8: Statusanzeige gemal3 NAMUR NE 107, Ausgabe 2006-06-12

Farbe gemaB | Dezimalwert von PDO4 | Diagnoseereignis Bedeutung

NE 107 (fiir eine SPS) gemaB NE 107

Rot 5 Ausfall, Fehler oder | Aufgrund einer Funktionsstérung im Geréat oder seiner Peripherie
Stérung kénnen die Messwerte unglltig sein.

Orange 4 Funktionskontrolle Laufende Arbeiten am Gerét (zum Beispiel Uberpriifung des korrek-

ten Verhaltens der Ausgange durch Simulation von Messwerten);
das Ausgangssignal ist temporér ungiiltig (z. B. eingefroren).
Gelb 3 AuBerhalb der Die Umgebungs- oder Prozessbedingungen des Geréts liegen
Spezifikation auBerhalb der zulassigen Bereiche.

Gerateinterne Diagnosen weisen auf Probleme im Gerat oder der
Prozesseigenschaften hin.

Blau 2 Wartung erforderlich | Das Gerat ist weiterhin im Messbetrieb, jedoch ist eine Funktion
vorlibergehend eingeschrénkt.

— Die erforderlichen Wartungsarbeiten durchfiihren.

Grin 1 - Die Diagnose ist aktiv und es wurde kein Diagnoseereignis erzeugt.

WeiB 0 - Diagnose ist inaktiv.
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WARTUNG

16.
ﬁ WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Wartung.

» Wartungsarbeiten diirfen nur durch autorisiertes Fachperso-
nal und mit geeignetem Werkzeug durchgefuhrt werden.

» Nach jedem Eingriff an der Anlage einen kontrollierten Wie-
deranlauf gewahrleisten.

16.1. Gerat reinigen

— Das Gerat nur mit einem Lappen reinigen, der leicht mit
Wasser oder einem Mittel angefeuchtet ist, das sich mit den
Werkstoffen des Geréts vertragt.

Informationen zum Reinigen der Sonde enthalt die zuge-
hérige Bedienungsanleitung.

Fir weitere Informationen bitte den Blrkert-Lieferanten
kontaktieren.

66 ) ) deutsch

16.2. Reinigen der Sonde

— Mutter am Elektronik-
modul abschrauben.

— Elektronikmodul ent-
fernen, indem es gerade
herausgezogen wird.
Durch die Dichtigkeit
kann ein Widerstand
entstehen.
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— Sonde mit einem
geeigneten Schrauben-
schllssel abschrauben.

— Vorsichtig aus dem
Halter herausnehmen.

— FlUssigkeitsrickstédnde
an den elektrischen
Kontakten der Halterung
entfernen.

Abb. 17: Sonde aus dem Halter entfernen

— Eine neue Sonde in die Halterung einsetzen (siehe
Kapitel 5.3).

— Das Rohr unter Druck setzen, um die Dichtheit der Bau-
gruppe zu prifen.

— Das Elektronikmodul wieder in den Halter einsetzen (siehe
Kapitel 5.5).
— Sonde kalibrieren, siehe Kapitel 11.2.

16.3. Dichtung im Sondenhalter
austauschen

Die Dichtung kann ausgetauscht werden, ohne den Halter vom
Rohr zu entfernen.

— Mutter am Elektronikmodul abschrauben.

— Elektronikmodul vom Halter I6sen.
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A | — Dieverschlissene Dichtung ,A“ vom 17. FEHLERBEHEBUNG
< Halter entfernen.

Meldungen kénnen nur generiert werden, wenn die Diagnose

— Eine neue Dichtung ,A*" in die Nut im aktiviert ist. Siehe Kapitel 12.5.
Halter einsetzen.

Beim Erzeugen einer Meldung werden folgende Aktionen

= ausgefihrt:
& ¢ Die Meldungen werden in das Logbuch geschrieben.

¢ Die Statusanzeige andert ihre Farbe und ihren Zustand entspre-
Abb. 18: Dichtung im Sondenhalter austauschen chend der NAMUR-Empfehlung NE 107. Siehe Kapitel 15.2.

— Um die Meldung zu lesen, das Logbuch 6ffnen. Siehe

— Das Rohr unter Druck setzen, um die Dichtheit der Bau-

gruppe zu prifen. Kapitel 13.4.
— Das Elektronikmodul wieder in den Halter einsetzen (siehe ‘
Kapitel 5.5). 17.1. Meldungen @: Ausfall, Fehler oder
Stérung

— Wenn die am Gerét angezeigte Meldung nicht in der Bedie-
nungsanleitung erklart ist, Burkert kontaktieren.

L2 I M Y/ [=1(e D1 Te MbUS ist nicht betriebsbereit

Geratestatus-

symbol ‘

Mdgliche Ursache | Unbekannte Ursache
MaBnahme — Gerat neu starten.

— Falls die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Gerat an Blrkert zurlickschicken.

ion: a : elease eigegeben) printed: 25.10.2023
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17.1.2. Meldung BUEEUNEIRVETEEIE

17.1.5. Meldung [gIEIgSEWTTe[Vglo e CTAY RV le)

— Falls die Meldung weiterhin angezeigt

wird, Gerat an Bulrkert zurtickschicken.

17.1.3. Meldung |l et lg =)

Geratestatus- Geratestatus-

symbol ‘ symbol ‘

Mogliche Ursache |Unbekannte Ursache Mdgliche Ursache | Unbekannte Ursache

MaBnahme — Gerat neu starten. MaBnahme — Uberpriifen, ob der Sondenhalter gut

mit dem Elektronikmodul verbunden
ist.

— Gerét neu starten.

— Falls die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Gerat an Burkert zuriickschicken.

wird, Gerat an Burkert zurtickschicken.

17.1.4. Meldung SEREAEeligle Mol RET TN

Geratestatus- ‘
symbo
Mégliche Ursache | Unbekannte Ursache 17.1.6. Meldung [Felilioe (5l 20 miee)s)
MaBnahme — Gerét neu starten. Geratestatus- ‘

— Falls die Meldung weiterhin angezeigt symbol

Mégliche Ursache

Der pH-Wert der Wasserprobe liegt unter
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des pH-Wertes
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

Geratestatus-

symbol ‘

Mégliche Ursache | Unbekannte Ursache
MaBnahme — Gerét neu starten.

— Falls die Meldung weiterhin angezeigt
wird, Gerat an Burkert zurtickschicken.

0.20
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17.1.7. Meldung |gEEel el s AN (o]l

17.1.9. Meldung gl ETeNe) sl AR lele]))

Geratestatus-
symbol

Geratestatus-
symbol

Mdgliche Ursache

Der pH-Wert der Wasserprobe liegt tber
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des pH-Wertes
konfiguriert und aktiviert wurde.

Mégliche Ursache

Der ORP-Wert der Referenzelektrode liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des ORP-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.1.8. Meldung [FETae) s VNI e [gle]

17.1.10. Meldung g CTEET I @AV [=Te {6

Geratestatus-
symbol

Geratestatus-
symbol

Mégliche Ursache

Der ORP-Wert der Referenzelektrode liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des ORP-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

Mégliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

deutsch
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17.1.11. Meldung g EIeE oI 1T grATN g [olel))

Geratestatus-
symbol

Mdgliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.1.12. Meldung [T LT[V leFATNaI=Ye gl

Geratestatus-
symbol

Mégliche Ursache

Der Spannungswert der Messzelle liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Spannungs-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess Uberprifen.

17.1.13. Meldung [T LT o g [erATNq[elel))

Geratestatus-
symbol

Mégliche Ursache

Der Spannungswert der Messzelle liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.
Die Meldung kann nur angezeigt werden,

wenn die Uberwachung des Spannungs-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.

VAR A i se[VisfeBFehler: Impedanz der Referenz zu

Geratestatus-
symbol

Mdgliche Ursache

Die Referenzimpedanz der Messzelle liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Referenzim-
pedanz konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess Uberprifen.
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VAR IR Vi se[VigTeBFehler: Impedanz der Referenz zu

hoch

Geratestatus-
symbol

Mdgliche Ursache

Die Referenzimpedanz der Messzelle liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Referenzim-
pedanz konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

17.1.16. Meldung g EIeNelEE ] oo 1A TN 1 [=Te |46

Geratestatus-
symbol

Mégliche Ursache

Die Glasimpedanz der Messzelle liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Glasim-
pedanz konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess Uberprifen.

deutsch

17.1.17. Meldung g EIeelEE 1] ol=To Ty A ATl glelely

Geratestatus-
symbol

Mdgliche Ursache

Die Glasimpedanz der Messzelle liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Glasim-
pedanz konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

17.2.

Meldung ¥: Funktionskontrolle

— Wenn die am Gerét angezeigte Meldung nicht in der Bedie-
nungsanleitung erklart ist, Burkert kontaktieren.

17.2.1. Meldung SnlvETle]aE]pglele [FER=TSLY
Geratestatus-
symbol @

Mdgliche Ursache

Das korrekte Verhalten des Systems oder
Gerats wird Uberpriift.

MaBnahme

— Wenn die Uberpriifung des System-
oder Geréteverhaltens beendet ist, de

Parameter LS

auf [JT8 einstellen.

=
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17.3. Meldung &: AuBerhalb der
Spezifikation

— Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der Bedie-
nungsanleitung erklart ist, Blrkert kontaktieren.

17.3.1. Meldung \VElfaltTeHe] g FATNyI[=Te[gle]
Geratestatus-
symbol @

Mégliche Ursache

Der pH-Wert der Wasserprobe liegt unter
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des pH-Wertes
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.3.2. Meldung \\El [l Fe] g FATRqlelely]

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Der pH-Wert der Wasserprobe liegt Gber
dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des pH-Wertes
konfiguriert und aktiviert wurde.

17.3.3. Meldung \JEIT e ROl s VN[ Yo gTe]

Geratestatus-
symbol

&

Mdgliche Ursache

Der ORP-Wert der Referenzelektrode liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des ORP-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.

17.3.4. Meldung |JEll e Be) s15AV] s leTe]l))

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Der ORP-Wert der Referenzelektrode liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des ORP-Werts
konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.
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17.3.5. Meldung \JET B ] oJETE TR [=Te gl

Geratestatus-
symbol

&

Mdgliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

17.3.6. Meldung \WEl e BT UTTgrAVN Tolely)

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Die Temperatur der Wasserprobe liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Temperatur-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

deutsch

VA< A Y=o [SgTeRWarnung: Spannung zu niedrig

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Der Spannungswert der Messzelle liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.
Die Meldung kann nur angezeigt werden,

wenn die Uberwachung des Spannungs-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.

17.3.8. Meldung \WEIlaTe BT o101 10 {e FAVN g lelely

Geratestatus-
symbol

&

Mdgliche Ursache

Der Spannungswert der Messzelle liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung des Spannungs-
werts konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.
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17.3.9. Meldung \\ETI ol B[] el=Te ETg4le (YN R T (=1 {=1) V4
zu niedrig

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Die Referenzimpedanz der Messzelle liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Referenzim-
pedanz konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

arA<R oM \V=e[VlsfeB\Warnung: Impedanz der Referenz

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Die Referenzimpedanz der Messzelle liegt
Uber dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Referenzim-
pedanz konfiguriert und aktiviert wurde.

17.3.11. Meldung |JElElleBelEET T ol=Te ETgF4r4T]

Geratestatus-
symbol

&

Mégliche Ursache

Die Glasimpedanz der Messzelle liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldung kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Glasim-
pedanz konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprufen.

17.3.12. Meldung JETI e BElEETT o l=Te ETgr4rATHqlelel))

Geratestatus-
symbol

&

Mdgliche Ursache

Die Glasimpedanz der Messzelle liegt
unter dem eingestellten Grenzwert.

Die Meldupg kann nur angezeigt werden,
wenn die Uberwachung der Glasim-
pedanz konfiguriert und aktiviert wurde.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberpriifen.

MaBnahme

— Den Prozess oder die konfigurierten
Grenzwerte Uberprifen.
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17.4. Meldung ®: Wartung erforderlich

— Wenn die am Gerat angezeigte Meldung nicht in der Bedie-
nungsanleitung erklart ist, Burkert kontaktieren.

17.4.1. Meldung (EUl I ETi R el [S1ET 1))

Geratestatus- .
symbol

Mégliche Ursache |e Das Kalibrierungsdatum ist Gberféllig.

MaBnahme — Das Gerat kalibrieren.

76 ) ) deutsch

ERSATZTEILE UND ZUBEHOR

A VORSICHT

Verletzungs- und/oder Sachschadengefahr durch Verwendung
ungeeigneter Teile.

Falsches Zubehdr und ungeeignete Ersatzteile kénnen Ver-
letzungen und Schaden am Gerat und dessen Umgebung
verursachen.

> Nur Originalzubehor sowie Originalersatzteile von Biirkert
verwenden.

Ersatzteil Bestellnummer
Dichtung aus EPDM, @ 46 mm, fiir 559169
Sondenhalter

Dichtung aus EPDM fiir Deckel-/ 561752
Kastendichtheit

Zubehor Bestellnummer
pH-Sonde, 0...14 pH, 0...+80 °C, 0...6 bar, 561025
FLATRODE pH 120 mm

pH-Sonde, 0...14 pH, -10...+60 °C, 0...6 bar, 427114
LOGOTRODE pH 120 mm

pH-Sonde, 0...14 pH, 0...+130 °C, 0...6 bar, 560376
UNITRODE PLUS pH 120 mm

pH-Sonde, 0...14 pH, 0...+130 °C, 0...16 bar, 418319
CERATRODE pH 120 mm

printed: 25.10.2023
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Verpackung, Transport BHOERES?ST[ME

Zubehor Bestellnummer 19. VERPACKUNG, TRANSPORT
pH-Sonde, 0...14 pH, -10...+40 °C, 0...6 bar, 560377
PLASTRODE pH 120 mm ACHTUNG
Redox-Sonde, —2000...+2000 mV, 0...+80 °C, 561027 Transportschaden.
0...6 bar, FLATRODE Redox 120 mm Unzureichend geschutzte Gerate kdnnen beim Transport
Redox-Sonde, —2000...+2000 mV, 560379 beschadigt werden.
-10...+50 °C, » Gerat vor Nasse und Schmutz geschiitzt in einer stoBfesten
0...6 bar, LOGOTRODE Redox 120 mm Verpackung transportieren.
Redox-Sonde, —2000...+2000 mV, 560378 » Eine Uber- bzw. Unterschreitung der zulassigen Lagertempe-
0...+130 °C, 0...6 bar, UNITRODE Redox ratur vermeiden.
120 mm > Elektrische Schnittstellen mit Schutzkappen vor Beschédi-
Aufbewahrungslésung fiir pH/Redox-Sonde 418557 gungen schiitzen.
(KCI 3Mm), 500 ml
Pufferlésung, 500 ml, pH = 4,01 418540
Pufferlésung, 500 ml, pH = 7 418541
Pufferlésung, 500 ml, pH = 10,01 418543
Redox-L&sung 475 mV, 500 ml 418555
Reinigungslésung fir pH/Redox-Sonden, 560949
3x500 ml

0.20
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20. LAGERUNG 21. ENTSORGUNG
ACHTUNG Umweltgerechte Entsorgung
Falsche Lagerung kann Schaden am Produkt verursachen. > Nationale Vorschriften beziiglich Entsorgung und
» Das Gerét trocken und staubfrei lagern. Umwelt beachten.
» Elektrische und elektronische Gerate separat sam-

» Lagertemperatur: =10 °C...+60 °C.

meln und speziell entsorgen.
Weitere Informationen unter country.burkert.com
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