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1 LE MANUEL D'UTILISATION

Ce manuel d'utilisation décrit le cycle de vie complet de I'appareil. Conserver ce manuel d’utilisation de
sorte qu’il soit accessible a tout utilisateur et a disposition de tout nouveau propriétaire.

Ce manuel contient des informations importantes relatives a la sécurité.

Le non-respect de ces consignes peut entrainer des situations dangereuses. Tenir compte en particulier
des chapitres 3 Consignes de sécurité de base et 2 Utilisation conforme.

» Quelle que soit la variante de I'appareil, ce manuel d'utilisation doit étre lu et compris.

1.1 Symboles utilisés

A DANGER

Met en garde contre un danger imminent.
» Le non-respect de cet avertissement entraine des blessures mortelles ou graves.

A AVERTISSEMENT

Met en garde contre une situation éventuellement dangereuse.
» Le non-respect de cet avertissement peut entrainer de graves blessures, voire la mort.

A ATTENTION

Met en garde contre un risque éventuel.
» Le non-respect de cet avertissement peut entrainer des blessures légéres ou de gravité moyenne.

REMARQUE
Met en garde contre les dommages matériels.

Indique des informations supplémentaires importantes, des conseils et des recommandations
importantes.

E@ Faire référence aux informations figurant dans ce manuel d’utilisation ou dans d’autres
documentations.

» Indique une consigne a exécuter pour éviter un danger.

— indique une étape de travail que vous devez effectuer.
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Un [CnEEIIE[RE renvoie a un menu ou une rubrique de menu.

Y Indique le résultat d’une consigne spécifique.

1.2 Définition du terme appareil

Dans ce manuel d’utilisation, le terme « appareil » désigne toujours le débitmétre type 8098 FLOWave L.
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1.3 Définition du terme « buS »

Dans ce manuel d’utilisation, le terme « biS » désigne le bus de communication développé par Birkert,
basé sur le protocole CANopen. Le terme de « buS » fait référence au bus systeme Birkert.

— Pour plus d'informations sur bUsS, lire le guide de céblage disponible en anglais et en japonais (Cabling_
guide_for_bUS/EDIP.pdf) sur country.burkert.com.

— Pour en savoir plus sur CANopen relatif a I'appareil, se référer au manuel d'utilisation « CANopen
Network configuration » disponible sur country.burkert.com.

1.4 Validité du manuel d'utilisation

Le manuel d'utilisation est valable pour les appareils a partir de la version logicielle A.04.00.00.

Pour lire le numéro de version du logiciel de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®]o]\IZ[€lBIzy(0]\].
A Ve Ve Ve
e dRéglages généraux
5 ® Confirmer pour accéder a la vue [EIENI0s-
- » Aller a la vue \WAANNRRENANN (072,
< o oo
=a dlinformation sur I'appareil[EEEEE =
A
e dVersion logiciellcEEEEE = .

- . Revenir au menu parent.
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2 UTILISATION CONFORME

L'utilisation non conforme de I'appareil peut présenter des dangers pour les personnes, les installa-
tions proches et I’environnement.

Le débitmeétre type 8098 FLOWave L utilise le principe de mesure d’ondes acoustiques de surface
SAW (Surface Acoustic Wave) et est destiné a mesurer le débit de liquides qui possédent toutes les
caractéristiques suivantes :

liquides propres

liquides non émulsifiés (liquides homogenes)
liquides exempts de bulles d’air

liquides exempts de bulles de gaz

— liquides exempts de particules solides.

» L 'appareil n'est pas destiné a mesurer le débit de liquides en présence de bulles de gaz, quelle que soit
I'origine des bulles (admission d'air, cavitation, dégazage...).

» Utiliser cet appareil conformément aux caractéristiques et conditions de mise en service et d'utilisation
indiquées dans les documents contractuels et dans le manuel d'utilisation.

» Protéger I'appareil des interférences électromagnétiques, des rayons ultraviolets et, en cas d’installation
en extérieur, des effets des conditions météorologiques.

» N’utiliser I'appareil que s'il est en parfait état de fonctionnement.

» Respecter les consignes de transport, de stockage, d'installation et d'utilisation de I'appareil.
» Toujours utiliser cet appareil de fagcon conforme.

21 Appareil avec certification ATEX / IECEXx

A DANGER

Risque d’explosion si I’appareil n’est pas utilisé de maniére conforme dans les zones potentiellement
explosives.

» Respecter les spécifications du certificat de conformité ATEX / IECEX.

» Respecter les spécifications du supplément ATEX / IECEx pour le type 8098 FLOWave L. Le supplément
est disponible sur country.burkert.com

Le certificat ATEX / IECEx est seulement valide si I'appareil est utilisé comme décrit dans le supplément
ATEX / IECEX.

Si des modifications sont effectuées sans autorisation sur I’appareil, alors le certificat ATEX / IECEx perd sa
validité.
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3 CONSIGNES DE SECURITE DE BASE

Ces consignes de sécurité ne tiennent pas compte des imprévus pouvant survenir lors de I'assemblage, de
I'utilisation et de I'entretien de I'appareil.

L'exploitant a la responsabilité de faire respecter les prescriptions de sécurité locales, également en ce qui
concerne le personnel.

AN\

Risque de blessure di a la tension électrique.

» Couper I'alimentation électrique de tous les conducteurs et consigner I'alimentation électrique avant
d’intervenir sur I'installation.

» Conformément a la norme UL/EN 61010-1, tout équipement raccordé au débitmétre de
type 8098 FLOWave L doit disposer d’une double isolation par rapport a la tension de réseau et tous les
circuits raccordés au débitmetre de type 8098 FLOWave L doivent étre des circuits d’énergie limitée.

» Respecter la réglementation en vigueur en matiere de prévention des accidents et la sécurité relative
aux appareils électriques.

Risque de blessure di a la pression dans I’installation.

» Avant toute intervention sur I'installation, stopper la circulation du liquide, couper la pression et purger la
conduite.

» Avant d’intervenir sur I'installation, s’assurer que la conduite n’est plus sous pression.

» Respecter la dépendance entre la température du liquide et la pression du liquide en fonction du rac-
cord a vis utilisé.

En cas de fonctionnement pendant une période prolongée, risque de blessure par brilure ou

d’incendie en raison de la surchauffe de la surface de I'appareil.

» Ne pas toucher a mains nues.

» Garder I’appareil a I’écart des substances et des liquides hautement inflammables.

Risque de brilure en raison des températures élevées du liquide.

» Ne pas toucher a mains nues les parties de I’appareil en contact avec le liquide.
» Utiliser des gants de protection pour saisir I’'appareil.

» Avant d’ouvrir la conduite, stopper la circulation du liquide et purger la conduite.

» Avant d’ouvrir la conduite, s’assurer qu’elle est completement vide.
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Risque de blessure di a la nature du liquide.

» Respecter la réglementation en vigueur sur la prévention des accidents et la sécurité relative a
I’utilisation de liquides dangereux.




Type 8098 FLOWave L
burkert | —
FLUID CONTROL SYSTEMS Consignes de sécurité de base

N\

Situations dangereuses diverses

Pour éviter les blessures, respecter les consignes suivantes :

» Ne pas utiliser I'appareil en atmosphére explosive.”

» Ne pas utiliser I'appareil dans un environnement incompatible avec les matériaux de I’appareil.

> Ne pas utiliser de liquides incompatibles avec les matériaux de I’'appareil. Le tableau des compatibilités
est disponible sur notre page d’accueil : country.burkert.com.

» Ne pas soumettre I'appareil a des contraintes mécaniques.
» N’apporter aucune modification a |'appareil.
» Empécher toute mise sous tension involontaire de l'installation.

» Seul un personnel qualifié et spécialisé est autorisé a effectuer les opérations de d'installation et de
maintenance.

» Garantir un redémarrage défini ou contrélé du process aprés une coupure de I'alimentation électrique.
» Respecter les régles techniques générales.

" applicable uniquement pour les appareils sans certification ATEX / IECEx

A ATTENTION

Risque de blessure dii a un appareil lourd.
Un appareil lourd peut tomber lors de son transport ou lors de son montage et provoquer des blessures.
» Transporter, installer et démonter un appareil lourd avec I'aide d'une deuxiéme personne.

» Utiliser des outils adaptés.

REMARQUE
Eléments et composants sensibles aux décharges électrostatiques

» Cet appareil contient des composants électroniques sensibles aux décharges électrostatiques. lls
peuvent étre endommagés lorsqu'ils sont touchés par une personne ou un objet chargé électrostatique-
ment. Dans le pire des cas, ils sont détruits instantanément ou tombent en panne sitét effectuée la mise
en route.

» Pour réduire au minimum voire éviter tout dommage dd a une décharge électrostatique, prendre toutes
les précautions décrites dans la norme EN 61340-5-1.

» Ne pas toucher les composants électriques sous tension.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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4 INFORMATIONS GENERALES

4.1 Adresse du fabricant et contacts internationaux

Le fabricant de I’'appareil peut étre contacté a I'adresse suivante :
Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Il est également possible de contacter votre revendeur Blrkert.

Les adresses des filiales internationales sont disponibles sur le site Internet country.burkert.com

4.2 Conditions de garantie
La condition pour bénéficier de la garantie Iégale est I'utilisation conforme de I'appareil dans le respect des

conditions d’utilisation spécifiées dans le manuel d'utilisation.

4.3 Informations sur Internet

Les manuels d’utilisation et les fiches techniques relatives au type 8098 FLOWave L se trouvent sur le site
Internet : country.burkert.com

i
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5 DESCRIPTION

51

Variantes de 'appareil

Le débitmetre type 8098 FLOWave L se compose d’un transmetteur et d’un capteur de débit type S097.

Les figures suivantes décrivent les variantes principales du débitmétre type 8098 FLOWave L :

e Fig. 1 décrit un appareil avec 2 presse-étoupes M20x1,5 en acier inoxydable (ou en laiton nickelé) et 1
connecteur méale M12 a 5 broches.

e Fig. 2 décrit la variante Ethernet de I'appareil, c’est-a-dire un appareil avec 2 connecteurs femelles M12 a
4 broches et 1 connecteur male M12 a 5 broches.

Transmetteur

Débitmetre type 8098 FLOWave L

Capteur de
débit type S097

BuamR) | /g
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la pression

Elément de compensation de

2 Les raccordements process peuvent étre des raccords clamp, des raccords a bride ou des raccords filetés.

Couvercle d'obturation

ou module d’affichage
(type ME31)

Indicateur d'état de I'appareil,
joint

Boitier du transmetteur,
incluant le(s) module(s)
électronique(s)
Presse-étoupes M20x1,5 en
laiton nickelé, avec bouchons
obturateurs

ou presse-étoupes M20x1,5 en
acier inoxydable, avec bou-
chons obturateurs

Joint

Connecteur méle M12 a 5
broches, avec bouchon fileté

terre fonctionnelle

Joint

Couvercle d'obturation

Raccordement au process "

Corps du capteur Tube de mesure du capteur

Fig. 1:
broches
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Description des variantes de I'appareil avec 2 presse-étoupes M20x1,5 et 1 connecteur méale M12 a 5
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Couvercle d'obturation
ou module d'affichage
(type ME31)
Indicateur d’état de I'appareil,
Bkt oint
< | > < Boitier, incluant le(s) module(s)
L - d électronique(s)
n Transmetteur
9] Joint
>
2 2
S @)
N T O o Connecteurs femelles M12 a 4
8 3 broches, avec bouchon fileté
o 3
i [0}
3 s a 2
Qo 5 Connecteur méale M12 a 5
E = broches, avec bouchon fileté
S “‘E’
R 2
8 e Eﬁm () terre fonctionnelle
o
2
2
— Couvercle d'obturation
B
7]
®
<
\q’:), Joint
-
x I S
. e N\
2]
g |~ Raccordement au process "
€ N R Y
; Capteur de
.S débit type S097 Tube de mesure du capteur
4
e - |
x
™
o || A\ J | |
0
N )
N Elément de compensation de
o ) Corps du capteur
o la pression
o
P4 ~ N . s
<§: 1 Les raccordements process peuvent étre des raccords clamp, des raccordements a bride ou des raccords filetés.

Fig. 2 : Description de la variante Ethernet de I'appareil, avec 2 connecteurs femelles M12 a 4 broches et 1
connecteur male M12 a 5 broches
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5.2 Module Wi-Fi

L'appareil peut étre équipé d'un module Wi-Fi a la place ou en complément du module d'affichage. Le
module Wi-Fi a le numéro de type ME31. Le module Wi-Fi a la méme fonction que le module d'affichage.
Le module Wi-Fi est prévu pour I'utilisation en Europe, aux Etats-Unis et au Canada.

Le module peut étre intégré dans une infrastructure WLAN existante. La portée radio est d'environ 10 m.

Le module met a disposition un serveur web auquel I'acces est possible lorsque les conditions suivantes
sont remplies :

e Windows 7/8.1/10 : IE11, Edge, Google Chrome, a partir de la version 53.
¢ Android avec Google : Chrome, a partir de la version 53.
e Apple : Safari, a partir de iOS 9.3.5.

— Pour plus d’informations sur le module Wi-Fi, se reporter au manuel du logiciel ME31 | Module WLAN,
disponible sur le site Internet : country.burkert.com.

5.3 Clé magnétique de déverrouillage

L’appareil est fourni avec une clé magnétique servant a déverrouiller le module d’affichage, le module Wi-Fi
ou le couvercle d’obturation. Voir Fig. 3.

Clrdi

Fig. 3 : Clé magnétique de déverrouillage

L’appareil fonctionne en systéme 4 fils et nécessite une alimentation électrique de 12...35 V DC.
L'appareil est doté de trois sorties électriques :

¢ 1 sortie analogique,
¢ 1 sortie numérique,
¢ 1 sortie pouvant étre configurée soit en tant que sortie analogique, soit en tant que sortie numérique.

Ces 3 sorties ne sont pas disponibles sur la variante Ethernet.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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5.4 Etiquette d’identification

5.4.1 Etiquettes autocollantes

1 2 3
L |
4 \8098 FLOWave L J A
. § Supply: 12-35=== 5W Max.
= 5 IPB5/IP67 / NEMA4X 4
@ s Ambient Temp :-10 to 70°C 5
X r
= CAN_H _GND 3
el E 88888888 sN 9999 CAN L
. CAN shield  V+
J5\ A WA49MN —— 7
NE | | i | Made in France /

12 11 10 9 8
1. Tension d'alimentation 8. Numéro de série
Type d'appareil 9. Marquage de conformité
Puissance absorbée 10.Numéro d’article

Indice de protection IP, type de protection NEMA | 11.Avertissement : Avant d’utiliser I’'appareil, lire

) _ les spécifications techniques décrites dans le
Plage de température ambiante manuel d’utilisation.

o o~ w0 b

Affectation des broches du connecteur male M12 12.Certification
a 5 broches

7. Code de fabrication

Fig. 4 : Etiquette d’identification du débitmétre type 8098 FLOWave L (exemple d’un appareil UL)
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Made in France )

~ —

1. Type du capteur de débit

2. Matériau du tube et matériau du boitier

w

Norme a laquelle le tube de mesure se conforme, norme a laquelle les raccords clamp se conforment et
DN du tube de mesure

1 2
L
4 \8098 FLOWave L A
as o IP65/1P67 /NEMA 4X
dh) ‘é Ambient temp.: -10 to 55°C 3
o
X +~ 88888888 sN o999
. 5 8 CAN_H__GND A
1. E CAN_L
. CAN shield _ V+
& A W49MN | 5
NS - | Made in France /
| | | |
10 9 8 7 6
1. Indice de protection IP, type de protection NEMA |7. Marquage de conformité
- 2. Type d'appareil 8. Numeéro d’article
N
§ 3. Plage de température ambiante 9. Avertissement : Avant d’utiliser I’appareil, lire
N ) ) les spécifications techniques décrites dans le
] 4. Affectation des broches du connecteur male M12 manuel d’ utilisation.
3 a 5 broches
£ o 10.Certification
2 5. Code de fabrication
C
()
@) 6. Numéro de série
.f%” Fig. 5: Etiquette d’identification du débitmétre type 8098 FLOWave L (exemple d’un appareil Ethernet non UL)
° 1
8 ™~
2 ™ s 8097 FLOWave Flow sensor A
2 qh, ‘g’ Pipe: 316L/1.4435 Housing: 304/1.4301 ———1— 2
s >4 = DIN 11866 C / Clamp D50.5 DIN 32676 B DN15 —|— 3
2 e § PN25bar Max. flow:10 m3/h 4
n i = 5 Temp. medium : -20 to 110°C 5
= 1Q .
5 W4ZMN ——
& CE€
>
4
[T
™
2
N~
S
3
P4
<C
=

Pression nominale de I'appareil et débit maximal mesuré
Plage de température du liquide

Code de fabrication

S

Marquage de conformité

Fig. 6 : Etiquette d’identification du capteur de débit type S097 (exemple)
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542 Marquage au laser

11 10
Supply: 12...35V~= 5W Max.  atir,,
12 —1P65 | IP67 | NEMA4X IR
13 —— Ambient Temp: -10°...470°C iFlIeDG;'
1 — Type: 8098 FLOWave L N
2 — ID:00xxxxxx | S/N:001234 Slots: s
3 — WA49MN Sloté: : 9
c € Slot3: A
Slot2: C us
Slott: 2806 | |)STED
Etheritet/IP Measuring
4 — CRN0C21751.5 P NeEsaTa7
5 6 7 8
1. Type d'appareil 8. Avertissement : Avant d’utiliser I'appareil, lire
i ) ] o les spécifications techniques décrites dans le
2. Numéro d’article | Numéro de série manuel d’utilisation.
3. Code de fabrication 9. Certifications
4. Canadian Registration Number (CRN) 10. Puissance absorbée
5. Marquage de conformité 11. Tension de service
6. Modules électroniques 12. Indice de protection IP, type de protection NEMA
7. Protocoles supportés, variante Ethernet de 13. Plage de température ambiante
|'appareil
Fig. 7 : Marquage au laser, débitmétre type 8098 FLOWave L (exemple d’un appareil Ethernet et UL)

5.5 Marquage de 'adresse MAC

Le marquage comportant I'adresse MAC est visible en ouvrant la face avant du transmetteur.

—> Pour ouvrir la face avant du transmetteur, voir le chapitre 8.9 a la page 61.

DC-B0-58-FF-FF-FF

Fig. 8: Marquage comportant I'adresse MAC de I'appareil (exemple)

5.6 Marquage de certification

Les marquages de certification se trouvent soit sur I'étiquette d'identification de I'appareil de mesure, soit
sur des étiquettes séparées.
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5.7 Marquage du Unique Serial Number (USN)

L' USN est marqué sur le cbété du capteur. L'USN se compose de la référence article de I'appareil et du
numeéro de série de |'appareil.

5.8 Indicateur d'état de I'appareil

L'indicateur d’état de ’appareil change de couleur sur la base de la recommandation NAMUR NE 107.
La couleur de l'indicateur d’état de I’appareil donne les informations suivantes :

e Si les diagnostics de I’'appareil sont actifs ou non.

e Si les diagnostics de I'appareil sont actifs, I'indicateur d’état de I’appareil indique si des évenements de
diagnostic ont été générés ou non. Si plusieurs événements de diagnostic ont été générés, 'indicateur
d’état de I'appareil indique I’événement de diagnostic ayant la plus haute priorité. Se référer a la Tableau 1

Si I'indicateur d’état de I’appareil clignote, cela signifie que I'appareil est sélectionné dans une interface
homme-machine, comme le logiciel Birkert Communicator par exemple.

Tableau 1 :  Indicateur d’état de I'appareil conformément a NAMUR NE 107, édition 2006-06-12

Couleur selon  Code couleur Evénement de Signification

NE 107 (pour un API) | diagnostic selon
NE 107

Rouge 5 Panne, erreur ou En raison d'un dysfonctionnement de I'appareil ou
défaillance en périphérie, les valeurs mesurées peuvent étre

invalides.

Orange 4 Fonction Travail en cours sur I'appareil (par exemple
vérification du vérification du comportement correct des sorties par
fonctionnement simulation de valeurs de mesure) ; signal de sortie

temporairement invalide (par ex. figé).

Jaune 3 Hors spécifications | Les conditions ambiantes ou de process pour

I’appareil se trouvent en dehors des plages
autorisées.

Les diagnostics internes indiquent des problemes
dans I'appareil ou dans les caractéristiques du

process.
Bleu 2 Maintenance L'appareil continue de mesurer mais une fonction est
requise temporairement restreinte.

—> Effectuer I'opération de maintenance requise.
Vert 1 - Le diagnostic est actif et aucun événement de
diagnostic n'a été généré.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Blanc 0 - Les diagnostics sont inactifs.
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6 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

6.1 Conditions d’utilisation

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Température ambiante

En fonction de la température du liquide (voir Fig. 9 ou Fig. 10)

e Variante de I'appareil avec
2 presse-étoupes M20x1,5
et 1 connecteur M12 a5
broches

e —10 °C...+70 °C, si la température du liquide est de —10 °C...+80 °C
(voir Fig. 9)
e Voir Fig. 9, si la température du liquide est supérieure a +80 °C

e Variante de I'appareil avec 2
connecteurs femelles M12
a 4 broches et 1 connecteur
M12 a 5 broches (variante
Ethernet de I'appareil)

e —10 °C...+55 °C (voir Fig. 10)

Humidité de I'air

<85 %, non condensée

Altitude absolue

<2000 m

Conditions d’utilisation

Service continu

Mobilité de I'équipement

Appareil fixe

Utilisation

En intérieur et en extérieur

» Protéger I'appareil des interférences électromagnétiques, des rayons
ultraviolets et, en cas d’installation en extérieur, des effets des condi-
tions météorologiques.

Catégorie d'installation

Catégorie | selon UL/EN 61010-1

Degré de pollution

Degré 2 selon UL/EN 61010-1

Classe de protection IP selon
IEC/EN 60529

IP65", IP67", si les conditions suivantes sont respectées :
e | 'appareil est cablé.

e |es presse-étoupes sont serrés.

¢ Les couvercles sont vissés jusqu’en butée.

¢ | es presse-étoupes inutilisés doivent étre fermés avec les bouchons
obturateurs fournis. Les bouchons obturateurs sont montés lors de la
livraison de |'appareil.

e | es connecteurs M12 inutilisés doivent étre protégés avec les bou-
chons filetés.

Classe de protection selon
NEMA250"

4X, si les conditions suivantes sont respectées :
e | 'appareil est cablé.

¢ |es presse-étoupes sont serrés.

e |es couvercles sont vissés jusqu’en butée.

¢ Les presse-étoupes inutilisés doivent étre fermés avec les bouchons
obturateurs fournis. Les bouchons obturateurs sont montés lors de la
livraison de I'appareil.

e Les connecteurs M12 inutilisés doivent étre protégés avec les bou-
chons filetés.

" non évalué par UL ; seul IP64 est évalué par I'organisme notifié ATEX / IECEx

— Pour les conditions de fonctionnement spéciales des appareils disposant d’un certificat ATEX / IECEX, se
20 référer au supplément ATEX / IECEx de I'appareil. Le supplément est disponible sur country.burkert.com.
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6.2 Normes et directives
L'appareil est conforme a la Iégislation d’harmonisation de I’'UE applicable. En outre, I’appareil répond
également aux exigences de la Iégislation du Royaume-Uni.

La version actuelle de la déclaration de conformité de I’'UE / UK Declaration of Conformity comprend les
normes harmonisées qui ont été appliquées dans la procédure d’évaluation de la conformité.

6.2.1 Conformité a la directive équipements sous pression

» S’assurer que les matériaux de I’'appareil sont compatibles avec le liquide.
» S’assurer que le diamétre nominal du tuyau est adapté a I'appareil.

» Respecter la pression nominale (PN) du liquide pour I'appareil. La pression nominale est indiquée par le
fabricant de I'appareil.

L'appareil est conforme a I'article 4, paragraphe 1 de la directive des équipements sous pression 2014/68/
UE, dans les conditions suivantes :

e Appareil utilisé sur une conduite (PS = pression admissible maximum, en bars ; DN = diameétre nominal de
la conduite).

Type de liquide Conditions
Fluide du groupe 1, article 4 paragraphe 1.c.i DN <25
. . . DN < 32
Fluide du groupe 2, article 4, paragraphe 1.c.i ou PSxDN < 1000
. . . DN <25
Fluide groupe 1, article 4, paragraphe 1.c.ii ou PSxDN < 2000
DN <200
Fluide groupe 2, article 4, paragraphe 1.c.ii ouPS<10

ou PSxDN < 5000

6.2.2 Certification UL

Les appareils portant la clé variable PUO1 ou PUO2 sont des appareils certifiés UL et sont également conformes
aux normes suivantes :

e UL 61010-1
e CAN/CSA-C22.2 n°61010-1

Identification sur I'appareil Certification Clé variable
S us Certifié UL PUOT
u Measuring
c\YL Jus Equipment Listé UL PU02
E237737
LISTED
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6.2.3 Certification EHEDG

e Classe EL |

e Les variantes de I'appareil suivantes sont certifiées EHEDG :

Raccordements au process Diametres
¢ Raccords clamp " selon ASME BPE (DIN 32676 e 3/8",1/2",3/4",1",11/2",2",2 1/2", 3"
série C)
¢ Raccords clamp selon DIN 11864-3 série C e 1/2",3/4",1",11/2", 2"
e Raccordements a brides selon DIN 11864-2 e 1/2",3/4", 1", 1 1/2", 2"
série C
* Raccords clamp " selon DIN 32676 série B e DNO08, DN15 (sauf variantes de I'appareil avec

diamétre des clamp de 34,0 mm), DN25, DN40,
DN50, DN65, DN80

* Raccords clamp " selon DIN 32676 série A e DNO08, DN15, DN25, DN40, DN50, DN65, DN80

e Raccords clamp selon DIN 11864-3 série A, e DNO8, DN15, DN25, DN40, DN50
DIN 11864-3 série B

* Raccords clamp " selon SMS 3017 /ISO 2852 e DN25, DN40, DN50
pour des conduites selon SMS 3008

e Raccordements a brides selon DIN 11864-2 e DNO8, DN15, DN25, DN40, DN50, DN65, DN80
série A, DIN 11864-2 série B

e Raccords filetés @ selon la norme DIN 11851 e DN65, DN80
séries A

" La conformité EHEDG est valable uniquement si les connections sont utilisées en combinaison avec les
joints conformes EHEDG de Combifit International B.V.

2 La conformité EHEDG est valable uniquement si les connections sont utilisées en combinaison avec les
joints conformes EHEDG :

¢ Joints de mise a niveau ASEPTO-STAR k-flex de Kieselmann GmbH, Allemagne

¢ Jeu de joints SKS DIN 11851 EHEDG avec joint intérieur en EPDM ou FKM de Siersema Komponenten
Service (S.K.S.) B.V., Pays-Bas

— To make sure you use EHEDG-compliant gaskets, refer to the « EHEDG Position Paper » available on the
EHEDG website.

Le fabricant de I’'appareil ne fournit pas de joints pour les raccordements process.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

6.2.4 Certification ATEX / IECEx

—> Se référer au supplément ATEX / IECEx pour I'appareil. Le supplément est disponible sur
country.burkert.com.
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6.3 Informations relatives au liquide

°C
\
Température ambiante 70
60
40
Températures autorisées
2 pendant une durée
limitée
0
-10
20 0 20 40 60 80 100 120 140 °C
Température du liquide
Fig. 9 : Dépendance entre la température du liquide et la température ambiante, variante de I'appareil avec deux
presse-étoupes M20 x 1,5 et un connecteur male M12 a 5 broches
°C
70
Température ambiante
55
40
Températures autorisées
20 pendant une durée
limitée
0
-10
20 0 20 40 60 80 100 120 140 °C
Température du liquide
Fig. 10 : Dépendance entre la température du liquide et la température ambiante, variante de I'appareil avec 2

connecteurs femelles M12 a 4 broches et 1 connecteur male M12 a 5 broches (variante Ethernet de

I’'appareil)

Température du liquide

—20 °C...+110 °C. Jusqu'a 140 °C pendant max. 60 minutes pour un
process de stérilisation.

Gradient de température maximal : 10 °C/s [mesurée par le capteur
intégré dans I'appareil]

La température maximale du liquide peut étre limitée par la température
ambiante de fonctionnement. Selon la variante de votre appareil,

voir Fig. 9 ou Fig. 10

Type de liquides

Liquides non dangereux conformes a I'article 4 §1 de la
directive 2014/68/EU

Vitesse du son dans le liquide
e DNO8

* 3/8",1/2"
e a partir du DN15

e 3 partir de 3/4" et au-dessus

¢ 1000...2000 m/s

e 800...2300 m/s
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Tableau 2 :  Pression du liquide en fonction du diameétre de la conduite, du type de raccordement au process et de la
norme de raccordement au process

Diamétre du Type de raccor- Normes auxquelles le raccordement au

PN
raccordement au process | dement au process process est conforme
e DIN 11864-3 série B
clamp e DIN 32676 série A PN25
DNO8, DN15, DN25 ¢ DIN 32676 série B
bride DIN 11864-2 série B PN25
clamp DIN 11864-3 série A PN25
DN15, DN25
brides DIN 11864-2 série A PN25
SMS 3017 / ISO 2852 pour conduites
DN25 clamp selon SMS 3008 PN25
3/8",1/2",3/4",1",11/2" |clamp ASME BPE (DIN 32676 série C) PN25
clamp DIN 11864-3 série C PN25
1/2", 3/4",1", 1 1/2"
bride DIN 11864-2 série C PN25
DIN 11864-3 série B
° 86 3’s'er|e PN16
e DIN 32676 série B
e DIN 11864-3 série A
clamp o
e DIN 32676 série A PN25
DN40 e SMS 3017 /ISO 2852 pour conduites
selon SMS 3008
DIN 11864-2 série B PN16
bride
DIN 11864-2 série A PN25

e DIN 11864-3 série A
e DIN 11864-3 série B
e DIN 32676 série A

clamp PN16
e DIN 32676 série B

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

DN50
e SMS 3017 / 1SO 2852 pour conduites
selon SMS 3008
. e DIN 11864-2 série A
bride L PN16
e DIN 11864-2 série B
e ASME BPE (DIN 32676 série C)
clamp L. PN16
o e DIN 11864-3 série C
bride DIN 11864-2 série C PN16
e DIN 32676 série A
| PN10
S « DIN 32676 série B
DN65, DN80 bride * DIN'11864-2 serie A PN10
e DIN 11864-2 série B
filetage extérieur e DIN 11851 PN10
o6 ASME 2 1/2", 3" clamp e DIN 32676 série C PN10
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6.4 Informations relatives a la mesure

Dans la section actuelle, le terme « pleine échelle » désigne la pleine échelle du débit volumétrique, c.-a-d.
le débit correspondant a une vitesse d’écoulement de 10 m/s.

6.4.1 Débit volumique

Tableau 3:  Mesure de débit volumique

0...1,7 m%/h jusgqu’a 0...200 m®/h, selon le DN du

capteur

e Ecart de mesure” 2 pour un débit volumique | ® +0,4 % de la valeur mesurée
compris entre 10 % de la pleine échelle et la
pleine échelle

e Ecart de mesure” 2 pour un débit volumique  ® < +0,08 % de la pleine échelle
compris entre 1 % de la pleine échelle et 10 %
de la pleine échelle

* Répétabilité? pour un débit volumique compris | ® +0,2 % de la valeur mesurée
entre 10 % de la pleine échelle et la pleine
échelle

* Répétabilité® pour un débit volumique compris | ® +0,04 % de la pleine échelle
entre 1 % de la pleine échelle et 10 % de la
pleine échelle

¢ Rafraichissement

* Plage de mesure

Réglable, voir le chapitre 15.15 Paramétrer le
rafraichissement.

" « Biais de mesure » tel que défini par la norme JCGM 200:2012.

2 Déterminé dans les conditions de référence suivantes : liquide = eau, sans bulles de gaz et sans parti-
cules solides ; température de I'’eau et température ambiante = 23 °C +1 °C (73,4 °F +£1,8 °F), réglages de
I’appareil avec valeurs par défaut, rafraichissement court, tout en maintenant un écoulement turbulent ou
laminaire, distances rectilignes minimales en amont de 40xDN et en aval de 1xDN, dimensions appropriées
de la conduite.

6.4.2 Température

Tableau 4 :  Mesure de la température

e Plage de mesure e 20 °C...+140 °C
e Ecart de mesure " pour des températures e +1°C
jusqu'a 100 °C
e Ecart de mesure” pour des températures de °+15%
100...140 °C
¢ Rafraichissement °1s

" « Biais de mesure » tel que défini par la norme JCGM 200:2012.

6.4.3 Facteur de différenciation

Tableau 5:  Mesure du facteur de différenciation (fonction optionnelle)

* Plage de mesure ¢ 0,8..1,3
e Résolution ¢ 0,00001
e Répétabilité e +0,5 % de la valeur mesurée
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e Rafraichissement e Réglable, voir le chapitre 15.15 Paramétrer le
rafraichissement.

6.4.4 Facteur de transmission acoustique

Tableau 6 :  Mesure du facteur de transmission acoustique (fonction optionnelle)

e Plage de mesure 10 %...120 %

¢ Résolution ¢ 0,01 %

e Répétabilité e +2 % de la valeur mesurée

¢ Rafraichissement e Réglable, voir le chapitre 15.15 Paramétrer le
rafraichissement.

6.4.5 Masse volumique

Tableau 7 :  Mesure de la masse volumique (fonction optionnelle)

* Plage de mesure ® 0,78...1,3 g/cm®

e Ecart de mesure * +2 % de la valeur mesurée "

e Répétabilité e +1 % de la valeur mesurée

¢ Rafraichissement e Réglable, voir le chapitre 15.15 Paramétrer le
rafraichissement.

") Déterminée dans les conditions de référence suivantes : liquide exempt de bulles de gaz et de solides ; tempé-
ratures du milieu et ambiante = 23 °C +1 °C (73,4 °F +1,8 °F), réglages de I'appareil avec leurs valeurs par défaut,
rafraichissement court.

6.4.6 Débit massique

Tableau 8 :  Mesure du débit massique (fonction optionnelle)

e Plage de mesure ¢ 0...1360 kg/h a 0...260 000 kg/h, en fonction du
diamétre nominal du capteur
e Ecart de mesure pour un débit volumique | ® +2,4 % de la valeur mesurée
compris entre 10 % de la pleine échelle et la
pleine échelle
e Ecart de mesure” 2 pour un débit massique | ® +(2 % de la valeur mesurée + 0,08 % de la pleine
compris entre 10 % de la pleine échelle et la | échelle)
pleine échelle
* Répétabilité 2 pour un débit compris entre e +1,2 % de la valeur mesurée
10 % de la pleine échelle et la pleine échelle
* Répétabilité 2 pour un débit compris entre e +(1 % de la valeur mesurée + 0,04 % de la pleine
1 % de la pleine échelle et 10 % de la pleine | échelle)
échelle
¢ Rafraichissement e Réglable, voir le chapitre 15.15 Paramétrer le
rafraichissement.

1) 2)
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" « Biais de mesure » tel que défini par la norme JCGM 200:2012.

2 Déterminé dans les conditions de référence suivantes : fluide = eau, sans bulles de gaz et sans particules
solides ; température de I’eau et température ambiante = 23 °C = 1 °C (73,4 °F = 1,8 °F), rafraichissement
court, tout en maintenant un flux turbulent ou laminaire, réglages de I'appareil avec valeurs par défaut,
distances rectilignes minimales en amont de 40xDN et en aval de 1xDN, dimensions appropriées de la
canalisation.
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6.5 Données électriques
Tension non autorisée "
Tem pérature ambiante °C Température autorisée pendant une durée limitée
. A Tension d’alimentation
VvV DC
60 35
50 30
40 25
30 20
20 15
70 10
o 5
0 20 40 60 80 100 20 40 160 , L.
10 Température du liquide °C
Fig. 11 : Tension d’alimentation minimale en fonction de la température ambiante et de la température du liquide,
variante de I'appareil avec deux presse-étoupes M20 x 1,5 et un connecteur méle M12 a 5 broches
Tension non autorisée "
Température ambiante °C Température autorisée pendant une durée limitée
o A Tension d’alimentation
VvV DC
60 35
50 30
40 25
30 20
20 15
10 10
0 M 20 40 60 80 100 120 140 0
0 Température du liquide °C
Fig. 12 : Tension d’alimentation minimale en fonction de la température ambiante et de la température du liquide,

variante de I'appareil avec deux connecteurs femelles M12 a 4 broches et un connecteur male M12 a

5 broches (variante Ethernet de I'appareil)

" Uniquement pour les produits ayant un indice de carte de mesure inférieur a G (c’est-a-dire fabriqués

environ avant 2019).

29




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Type 8098 FLOWave L
Caractéristiques techniques

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

30

Tension de service

e 12.35VDC;
la tension d’alimentation minimale dépend de la tem-
pérature du liquide et de la température ambiante de
fonctionnement : selon la variante de votre appareil,

voir Fig. 11 ou Fig. 12
e Consommation de courant : <2 A
e Filtrée et régulée
e Tolérance : +10 %

e |’appareil doit étre connecté en permanence a un circuit
TBTS (trés basse tension de sécurité).

e Alimenter I'appareil par une source d'alimentation
limitée (LPS) selon la norme UL/EN 60950-1 ou par un
circuit d’énergie limitée selon la norme UL/EN 61010-1.

Puissance absorbée (sans la consommation des sorties)

e Appareil avec 2 presse-étoupes M20 x 1,5 et
1 connecteur M12 a 5 broches

e <5W

e Appareil avec 2 connecteurs M12 a 4
broches et 1 connecteur M12 a 5 broches,
version Ethernet

e <8W

e Appareil avec 2 connecteurs M12 a 4
broches et 1 connecteur M12 a 5 broches,
version Ethernet, avec module d’affichage

e <9W

Inversion de polarité

Protégée

Sortie analogique 1, ainsi que sortie 3 si elle
est configurée en tant que sortie analogique

e Courant de 4...20 mA ; 3,6 mA ou 22 mA pour indiquer
une erreur

¢ |ncertitude : 0,04 mA

e Résolution : 0,8 pA

e Détection de boucle ouverte par la fonction diagnostic
du logiciel

e mode de raccordement indifférent en mode puits ou
source

e |solation galvanique, passive

e protégées contre les inversions de polarité

e Impédance maximale de la boucle
1300 Q a 35V DC,
1000 Q a 30 V DC,
700 Qa24VDC,
450 Q a 18V DC

Sortie numérique 2, ainsi que sortie 3 si elle
est configurée en tant que sortie numérique

¢ transistor

e mode de raccordement indifférent en mode NPN ou
PNP

e Mode impulsion (par défaut), peut étre modifié par
['utilisateur

¢ (0...2000 Hz

¢ 5.35VDC, <700 mA

e |solation galvanique, passive

¢ Information de surcharge par la fonction diagnostic du
logiciel

¢ Protection contre les surcharges

e Protection contre les inversions de polarité
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6.6

Dimensions et poids de I'appareil : voir la fiche technique concernant le type 8098 FLOWave L disponible

sur country.burkert.com

Tableau 9 :

Caractéristiques mécaniques

Matériaux en contact avec I’air ambiant

Elément

Matériau

Boitier de I’émetteur”

Acier inoxydable 304 / 1.4301, finition surface extérieure
Ra < 1,6 pm

Corps du capteur
(selon la variante de votre appareil)

Acier inoxydable 304 / 1.4301, finition surface extérieure
Ra < 1,6 um

Acier inoxydable 316L / 1.4435, finition surface extérieure
Ra < 1,6 ym

Presse-étoupes / Bouchon obturateurs /
Joints
(selon la variante de votre appareil)

Acier inoxydable / PA6 / TPE

Laiton nickelé / Polyoxyméthylene noir (POM) / NBR et TPE

Connecteur male M12 a 5 broches /
Bouchons filetés / Joint
(selon la variante de I'appareil)

Acier inoxydable / Acier inoxydable / NBR

Laiton nickelé / Laiton nickelé / NBR

Connecteurs femelle M12 a 4 broches /
Bouchons filetés / Joint

Acier inoxydable / Acier inoxydable / EPDM

Elément de compensation de la
pression

Acier inoxydable

Vis M4 externe pour le raccordement de
la terre

Acier inoxydable A4

Ecran Verre flotté, acier inoxydable 304 / 1.4301
Joints Silicone VMQ
Etiquettes autocollantes Polyester

" En raison du procédé de fabrication, le boitier peut présenter des marques d'usinage. Ces marques
n'entravent pas le fonctionnement de I'appareil et ne sont pas un défaut de fabrication.

Tableau 10 : Matériaux en contact avec le liquide

Elément

Matériau

e Tube de mesure du capteur

e Raccordements de conduite

Acier inoxydable 316L / DIN 1.4435 avec faible taux de ferrite
delta

Tableau 11 : Finition de surface disponible

Elément

Finition de surface selon la norme ISO 4288

Tube de mesure (surface intérieure)

¢ Ra < 0,8 um (30 pin)

e Ra < 0,4 ym (15 pin) (électropolie)

e Tube de mesure (surface extérieure)

* Boitier

Ra <1,6 ym (hors soudures)
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6.7 Spéecifications de la communication industrielle

Ethernet
Tableau 12 : Spécifications du module de communication industrielle
Vitesse du réseau 10/100 mbps
Auto-négociation Oui
Auto MDI/MDI-X Oui
Fonction de commutation Oui

Diagnostic du réseau

QOui, via télégramme d'erreur

ID MAC

Numéro d'identification individuel, stocké dans le module et a
I'extérieur de |'appareil (voir étiquette d'identification)

Nom de I'appareil Ethernet (paramétre
d'usine)

FLOWave (nom pouvant étre changé)

6.7.1 Protocole Modbus TCP

Port TCP 502
Protocole Protocole Internet, version 4 (IPv4)
Topologie du réseau * Arbre

* Etoile

e Linéaire (guirlande ouverte)

Configuration IP

e Adresse IP fixe
e Non pris en charge :
— BOOTP (Bootstrap Protocol)
— DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Vitesse de transmission

10 et 100 Mbit/s

Couche de transport de données

EtherNet I, IEEE 802.3

Codes fonction Modbus

1,2,3, 4,15, 16, 23

Registre lecture/écriture

Au maximum 125 registres de lecture et 123 registres d'écriture
par télégramme

Mode Message

Serveur

Entrée (Cible vers Initiateur)

¢ Toutes les informations de diagnostic et d’erreur ont la
priorité la plus élevée et peuvent étre lues par un API (se
référer au fichier de protocole concerné disponible sur
country.burkert.com).

e PDO : valeur, état, unité
e Appareil et modules : état
e Fonctions : valeur, état

PDO = Process Data Object, Cible = serveur, Emetteur = client.
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6.7.2 Protocole PROFINET

Type de produit Compact filed IO device
Spécification PROFINET 10 V2.3
Topologie du réseau e Arbre

* Etoile

e Anneau (guirlande fermée)
e Linéaire (guirlande ouverte)
Gestion de réseau e LLDP (Link Layer Discovery Protocol)

e SNMP V1 (Simple Network Management
Protocol)

e MIB-Il (Management Information Base)

e Appareil physique

Autres fonctionnalités prises en charge e DCP (Discovery and basic Configuration
Protocol)

e Balisage VLAN et priorité

e Shared device

¢ Protocole RTC (Real Time Cyclic) : Classe 1

e Non pris en charge :
— IRT (In Real Time)

Vitesse de transmission 100 MBit/s duplex intégral
Couche de transport de données EtherNet I, IEEE 802.3
Classe de conformité maximale prise en charge CC-B

Redondance média (pour topologie en anneau) MRP Client pris en charge
Temps de cycle minimum 10 ms

Données cycliques d'entrée (appareil & contréleur IO | e Toutes les informations de diagnostic et d'erreur
ou appareil a superviseur |0) ont la priorité la plus élevée et peuvent étre lues
par un API (se référer au fichier de protocole con-
cerné disponible sur country.burkert.com).

e PDO : valeur, état, unité
e Appareil et modules : état
e Fonctions : valeur, état

Relations d'application (AR) L'appareil peut traiter simultanément jusqu'a 2 AR
10, 1 AR superviseur et 1 AR superviseur DA.

Fichier GSDmI Teléchargement a partir de : country.burkert.com

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

PDO = Process Data Object
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6.7.3 Protocole EtherNet/IP

Protocole

Protocole Internet, version 4 (IPv4)

Topologie du réseau

* Arbre

e Etoile

¢ DLR (Device Level Ring) pour guirlande fermée
e Linéaire pour guirlande ouverte

Configuration IP

e Adresse IP fixe
e BOOTP (Bootstrap Protocol)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Services CIP reset
(Common Industrial Protocol)

Service de reset (type 0 ou type 1) de I'objet Identity

Vitesse de transmission

10 et 100 MBit/s

(Medium Dependent Interface)

Modes duplex Semi-duplex, duplex intégral, auto-négociation
Couche de transport de données EtherNet Il, IEEE 802.3
Modes MDI MDI, MDI-X, auto-MDI-X

Objets standard prédéfinis

e |dentity (0x01)

* Message Router (0x02)

e Assembly (0x04)

e Connection Manager (0x06)
e DLR (0x47)

e QoS (0x48)

e TCP/IP Interface (OxF5)

e EtherNet Link (OxF6)

Autres fonctionnalités prises en charge

e ACD (Address Conflict Detection)
e Commutateur intégré

RPI (Requested Packet Interval)

e Minimum : 100 ms
e Maximum : 9999 ms

Entrée (consommateur a producteur ou adaptateur
a scanner)

¢ Toutes les informations de diagnostic et d'erreur
ont la priorité la plus élevée et peuvent étre lues
par un API (se référer au fichier de protocole con-
cerné disponible sur country.burkert.com).

e PDO : valeur, état, unité
e Appareil et modules : état
e Fonctions : valeur, état

Fichier EDS

Téléchargement a partir de : country.burkert.com

PDO = Process Data Object, Abonné = serveur, Producteur = client, Adaptateur = serveur,

Scanner = client.
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6.7.4 Protocole EtherCAT

[r—s
EtherCAT.

Interface Ethernet industriel X1, X2

e X1 : EtherCAT IN
e X2 : EtherCAT OUT

Nombre maximal de données d'entrée et de sortie
cycliques

512 octets au total

Nombre maximal de
données d'entrée cycliques

1 024 octets

Nombre maximal de
données de sortie cycliques

1 024 octets

Communication acyclique (CoE)

e SDO
e SDO maitre-esclave

e SDO esclave-esclave (selon la capacité du maitre)

Type Esclave complexe
Fieldbus Memory Management Units (FMMU) 8

Gestionnaires de synchronisation 4

Vitesse de transmission 100 Mbit/s

Réseau de transport de données

Ethernet Il, IEEE 802.3

EtherCAT® est une marque déposée et une technologie brevetée, licence accordée par Beckhoff Auto-

mation GmbH, Allemagne
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7 INSTALLATION FLUIDIQUE

71 Consignes de sécurité

A DANGER

Risque de blessure di a la tension électrique.

» Couper I'alimentation électrique de tous les conducteurs et consigner |'alimentation électrique avant
d’intervenir sur I'installation.

» Conformément a la norme UL/EN 61010-1, tout équipement raccordé au débitmeétre de type 8098 FLOWave L
doit disposer d’une double isolation par rapport a la tension de réseau et tous les circuits raccordés au
débitmeétre de type 8098 FLOWave L doivent étre des circuits d’énergie limitée.

» Respecter la réglementation en vigueur en matiére de prévention des accidents et de sécurité relative
aux appareils électriques.

Risque de blessure di a la pression dans I’installation.

» Avant toute intervention sur I'installation, stopper la circulation du liquide, couper la pression et purger la
conduite.

» Avant d’intervenir sur I'installation, s’assurer que la conduite n’est plus sous pression.

» Respecter la dépendance entre la température du liquide et la pression du liquide en fonction du rac-
cord a vis utilisé.

En cas de fonctionnement pendant une période prolongée, risque de blessure par brilure ou
d’incendie en raison de la surchauffe de la surface de I'appareil.

» Ne pas toucher a mains nues.
» Garder I’appareil a I’écart des substances et des liquides hautement inflammables.

Risque de brilure en raison des températures élevées du liquide.

» Ne pas toucher a mains nues les parties de I’appareil en contact avec le liquide.
» Utiliser des gants de protection pour saisir I’'appareil.

» Avant d’ouvrir la conduite, stopper la circulation du liquide et purger la conduite.
» Avant d’ouvrir la conduite, s’assurer qu’elle est completement vide.

Risque de blessure di a la nature du liquide.

» Respecter la réglementation en vigueur sur la prévention des accidents et la sécurité relative a
I'utilisation de liquides dangereux.

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure di a une installation non conforme.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

» Les installations électriques et fluidiques ne doivent étre effectuées que par du personnel qualifié et
autorisé avec les outils appropriés.

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure dii a une mise sous tension involontaire de l'installation et a un redémarrage
incontrélé de I’installation.

» Protéger l'installation contre toute mise sous tension involontaire.

» Garantir un redémarrage défini ou controlé du process, apres toute intervention sur I'appareil.
38
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A ATTENTION

Risque de blessure dii a un appareil lourd.
Un appareil lourd peut tomber lors de son transport ou lors de son montage et provoquer des blessures.
» Transporter, installer et démonter un appareil lourd avec I'aide d'une deuxieme personne.

» Utiliser des outils adaptés.

AVIS

L'appareil sera endommagé si un outil est utilisé pour tourner le couvercle d'obturation ou le module
d'affichage.

> Ne pas utiliser d'outil pour tourner le couvercle d'obturation ou le module d'affichage.

@ Risque de panne ou risque de vieillissement prématuré des composants électroniques.

» Respecter la dépendance entre la température du liquide et la température ambiante (voir Fig. 9 et
Fig. 10).
7.2 Autres documents

—> Si I'appareil est une variante ATEX / IECEX, se référer au supplément ATEX / IECEx pour le
type 8098 FLOWave L disponible sur le site Internet country.burkert.com.

7.3 Préparer I'appareil avant installation sur la conduite

L’appareil est livré comme décrit dans le chapitre 5.1.
Avant d'installer I'appareil sur la conduite, il est possible de :

e modifier la position du transmetteur sur le capteur. Voir chapitre 7.3.1.

e inverser la position du module d’affichage ou du module Wi-Fi et le couvercle d’obturation. Voir
chapitre 7.3.2.

7.3.1 Modifier la position du transmetteur sur le capteur

Ces instructions sont valables pour toutes les variantes de I’'appareil.

Le transmetteur peut avoir quatre positions sur le capteur de débit de type S097. Voir Fig. 13.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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Fig. 13 : Positions possibles du transmetteur

— Pour modifier la position du transmetteur, procéder comme suit :

Pour des raisons de sécurité et pour se conformer
ala norme UL 61010-1, le couvercle d’obturation
et le module d’affichage ou le module Wi-Fi sont

verrouillés.
—> Préparer la clé magnétique de déverrouillage
. . v g 3 H
fournie avec I’appareil pour modifier la position Le couvercle d’obturation, ou le module
du transmetteur. d’affichage ou le module Wi-Fi est verrouillé

L
1. Placer la clé magnétique sur le repére

associé au module d’affichage. Un léger clic doit
se faire entendre, ce qui indique que le module
d’affichage ou le module Wi-Fi est déverrouillé.
Ne pas utiliser d’outil pour tourner le module
d’affichage.

2. Lorsque la clé magnétique se trouve sur la

I |
-

L .
marque , tourner le module d’affichage
ou le module Wi-Fi a la main uniquement, de la
position verrouillée a la position déverrouillée. S’il

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

est impossible de tourner le module d’affichage Le couvercle d’obturation, ou le module
ou le module Wi-Fi manue”ement, contacter d,aﬁ:ichage ou le module Wi-Fi est déverrouillé
Burkert.
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3. Soulever délicatement le module
d’affichage ou le module Wi-Fi car un céable relie
le module d’affichage ou le module Wi-Fi au
transmetteur.

4. Appuyer sur la patte du connecteur de cable
pour débrancher le module d’affichage ou le
module Wi-Fi provenant du transmetteur.

5. Retirer le module d’affichage et le module Wi-Fi
et le placer sur une surface propre pour protéger

le joint de la poussiére. Appuyer sur
la patte pour

déverrouiller le
connecteur du
cable.

6. A l'aide d'une clé hexagonale de taille 3,
desserrer la vis marquée d'une fleche qui main-
tient le transmetteur fixé au capteur de débit.

7. Tenir le capteur de débit d'une main et de I'autre,
tourner le transmetteur d'environ 20 degrés dans
le sens contraire des aiguilles d’une montre.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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8. Soulever délicatement le transmetteur
car ce dernier est relié au capteur de débit par un
céable.

9. Sile joint est endommagé, le remplacer.
Appliquer une couche de graisse a savon de
lithium sur le joint neuf avant de le poser.

10.Si le joint est sorti de la rainure, le replacer a
I'intérieur de la rainure.

Joint en dehors de la
rainure : INCORRECT

Joint dans la rainure :
correct

11.Tourner le transmetteur dans la position
souhaitée.

12. Plier le cable en Z et s'assurer que le
cable reste a l'intérieur du transmetteur.

13.Tourner le transmetteur d'environ 20 degrés dans
le sens horaire.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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14.Visser le transmetteur dans le sens des aiguilles
d’une montre sur le capteur de débit jusqu’a ce
que le couvercle d’obturation soit parfaitement
paralléle ou perpendiculaire a I'axe de la
conduite.

15.Serrer la vis a I'aide d’une clé hexagonale de
taille 3 a un couple de vissage de 1,3 +0,5 Nm
(0,96 +0,37 ft-Ibf)

16.Connecter le module d’affichage ou le module
Wi-Fi au transmetteur.

17.Placer le repere du couvercle d’obturation sur
le repére de déverrouillage du boitier du trans-
metteur et visser le couvercle d’obturation dans
le sens horaire sur le transmetteur jusqu’a ce que
le repére soit en position verrouillée. Un clic se
fait entendre.

7.3.2 Inverser les positions du couvercle d’obturation et du module
d’affichage ou du module Wi-Fi

A ATTENTION

Risque de blessure dii a un appareil lourd.
Un appareil lourd peut tomber lors de son transport ou lors de son montage et provoquer des blessures.
» Transporter, installer et démonter un appareil lourd avec I'aide d'une deuxieme personne.

» Utiliser des outils adaptés.

Ces instructions sont valables pour toutes les variantes de I’'appareil.

L’appareil est livré avec le module d’affichage vissé sur la partie supérieure et le couvercle d’obturation
vissé sur le coété du boitier.
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—> Pour inverser les positions du module d’affichage ou du module Wi-Fi et du couvercle d’obturation, pro-

céder comme suit :

Pour des raisons de sécurité et pour se conformer
ala norme UL 61010-1, le couvercle d’obturation
et le module d’affichage ou le module Wi-Fi sont
verrouillés.

—> Préparer la clé magnétique de déverrouillage
fournie avec 'appareil.

Le couvercle d’obturation, ou le module
d’affichage ou le module Wi-Fi est verrouillé

|
|

1. Placer la clé magnétique sur le repére
associé au module d’affichage ou le module
Wi-Fi. Un Iéger clic doit se faire entendre, ce qui
indique que le module d’affichage ou le module
Wi-Fi est déverrouillé. Ne pas utiliser d’outil pour
tourner le module d’affichage ou le module Wi-Fi.

2. Lorsque la clé magnétique se trouve sur la

marque i , tourner le module d’affichage

ou le module Wi-Fi a la main uniquement, de la
position verrouillée a la position déverrouillée. S’il
est impossible de tourner le module d’affichage
ou le module Wi-Fi manuellement, contacter
Burkert.

Le module d’affichage ou le module Wi-Fi est
déverrouillé

3. Soulever délicatement le module d’affichage
ou le module Wi-Fi car un cable relie le module
d’affichage ou le module Wi-Fi au transmetteur.

4. Appuyer sur la patte du connecteur de céble
pour débrancher le module d’affichage ou le
module Wi-Fi provenant du transmetteur.

5. Retirer le module d’affichage et le module Wi-Fi
et le placer sur une surface propre pour protéger
le joint de la poussiére.

Appuyer sur

la patte pour
déverrouiller le
connecteur du
cable.
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6. Placer la clé magnétique sur le repere -
associé au couvercle d'obturation. Un clic se
fait entendre pour indiquer que le couvercle
d’obturation est déverrouillé. Ne pas utiliser
d’outil pour tourner le couvercle d’obturation.

7. Tourner le couvercle d'obturation, avec la main,
en position déverrouillée et le retirer. S’il est
impossible de tourner le couvercle d’obturation
manuellement, contacter Birkert.

8. Faire passer le cable du module d’affichage ou
du module Wi-Fi par I'ouverture avant.

9. Brancher le cable au connecteur comme indiqué
sur I'image.

10.Placer le repére du module d’affichage ou du
module Wi-Fi sur le repére de déverrouillage du
boitier du transmetteur et visser le couvercle
d’obturation dans le dans le sens des aiguilles
d’une montre sur le transmetteur jusqu’a ce que
le repére soit en position verrouillée.

11.Placer le repere du couvercle d'obturation sur le
repére de déverrouillage sur le dessus du boitier
du transmetteur.

12.Visser le couvercle d'obturation dans le sens des
aiguilles d’une montre sur le transmetteur jusqu'a
ce que le repére soit en position verrouillée. Un
clic se fait entendre.
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Le couvercle d'obturation est verrouillé.
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7.4 Recommandations pour l'installation dans la conduite

L’appareil peut étre installé sur des conduites horizontales, obliques ou verticales. Cependant, une instal-
lation sur une conduite verticale est plus adaptée pour éviter que des bulles d’air ou de gaz stagnent dans
le tube de mesure du capteur.

Dans tous les cas et selon la variante de I'appareil, respecter les recommandations suivantes :

— Protéger I'appareil contre les perturbations électromagnétiques, les rayons ultraviolets et, lorsqu’il est
installé a I'extérieur, contre les effets des conditions climatiques.

—> Si la masse de |'appareil risque de déformer la conduite, installer des supports de conduite adaptés
avant de monter I'appareil dans la conduite.

— Installer toujours un appareil lourd avec I'aide d’une autre personne et a I'aide d’outils appropriés.

— Si la température du liquide est soumise a des variations, s’assurer que I’appareil peut se dilater
librement.

— S’assurer que le DN du tube de mesure est adapté a la vitesse d’écoulement : se référer a la fiche tech-
nique de I’'appareil, disponible sur country.burkert.com.

L'appareil n’est pas destiné a mesurer le débit de liquides en présence de bulles de gaz, quelle que
soit 'origine des bulles (admission d’air, cavitation, dégazage ...).

— Choisir un emplacement laissant suffisamment d'espace pour placer la clé magnétique sur le symbole
situé a l'arriere de I'appareil.

— Installer I'appareil en amont d’une vanne ou d’un équipement qui modifie le diamétre ou le sens de la
conduite.

— S’il n’est pas possible d’installer I'appareil en amont d'une vanne ou tout autre équipement qui modifie
le diamétre ou la direction des conduites, respecter les distances droites en aval en fonction de la con-
ception des conduites. Se référer a la norme ISO 9104:1991 et a la Fig. 14. Si ces recommandations ne
peuvent pas étre respectées, contacter Blrkert.

S’IL N’EST PAS POSSIBLE D’INSTALLER L'APPAREIL EN AMONT D'UNE VANNE OU TOUT AUTRE
EQUIPEMENT QUI MODIFIE LE DIAMETRE OU LA DIRECTION DES CONDUITES, ALORS OBSERVER
LES DISTANCES SUIVANTES

Sens écoulement

Vanne de
régulation

X
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| le——>] H—»L
60 x DN 1 x DN 40 x DN 1xD
Coude 2 x 90°, 3 Coude 3 90° ou
dimensions raccord en T
Fig. 14 : Distances en ligne droite en amont et en aval pour les conceptions de conduite spéciales (exemple pour
46 une installation horizontale)
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—> Pour s’assurer qu’aucune bulle d’air ou de gaz ne perturbe la mesure, installer 'appareil comme recom-
mandé dans Fig. 15.

c
e}
=
[&]
2
©
5

flow direction flow direction flow direction &=

D E— E— _—
Recommandé Non recommandé Non recommandé Non recommandé

a est I'angle minimum par rapport a I’horizontal pour une vidange automatique correcte (voir Tab. 13)

Fig. 15 : Orientation d’un appareil pour éviter les bulles d’air et les bulles de gaz

— Pour assurer une vidange automatique correcte et pour se conformer aux exigences des organisations
3A et EHEDG, installer I'appareil dans une conduite avec un angle minimum par rapport a I'horizontale.
Voir Tab. 13.

Tab. 13: Angle minimum par rapport a I'horizontal pour une auto-vidange correcte

Type de raccordement au  Normes auxquelles le raccordement au process  Angle par rapport a

process est conforme I'horizontal
e DIN 32676 série A Pour les DN15 a DN50 :
- « DIN 11864-3 série A minimum 5
Pour les DN8 et DN65 a
e SMS 3017 / 1SO 2852 pour conduites selon . DN100 :
SMS 3008 minimum 3°
Pour les DN15 a DN50 :
minimum 5°
bride DIN 11864-2 série A Pour les DN8 et DN65 a
DN100 :
minimum 3°

e ASME BPE (DIN 32676 série C)

I e DIN 32676 série B " 3
clam minimum 3°
E e DIN 11864-3 série B

e DIN 11864-3 série C

e DIN 11864-2 série B
bride minimum 3°
e DIN 11864-2 série C
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filetage extérieur DIN 11851 séries A minimum 3°

— Si la conduite est équipée d’une isolation thermique, ne pas isoler thermiquement le tube de mesure de
I’appareil pour s’assurer que la température dans I'appareil reste inférieure a 70 °C. Se reporter a Fig. 16
et, pour la tension de service minimale, au chapitre 8.3.
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Pas d'isolation de la conduite

Isolation de la conduite

Fig. 16 : Isolation thermique de la conduite

— Pour s'assurer que la température interne du transmetteur avec presse-étoupes ne dépasse pas la valeur
maximale autorisée, installer I'appareil comme recommandé dans la Fig. 17.

— Pour s’assurer que la température interne du transmetteur ne dépasse pas la valeur maximale autorisée,
installer une variante Ethernet de I’appareil comme recommandé dans la Fig. 18.

Pour limiter les effets des basses tempéra-
tures de liquides, ou en cas d’humidité relative
élevée / de condensation possible :

Pour éviter les effets des températures élevées du
liquide :

Recommandé "

Recommandé "

Non recommandé

7 1)
Recommandé Recommandé

" Ces orientations sont valables pour toutes les positions du transmetteur sur le capteur de débit de type S097. Se
référer a la Fig. 13 : Positions possibles du transmetteur
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Fig. 17 : Orientation d’une variante de I'appareil avec presse-étoupes
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Recommandé "

Non recommandé Non recommandé Recommandé ”  Recommandé "

" Ces orientations sont valables pour toutes les positions du transmetteur type SE98 sur le capteur de débit de type
S097. Se référer a la Fig. 13 : Positions possibles du transmetteur

Fig. 18 : Orientation d’une variante Ethernet de I'appareil afin de permettre la dissipation de la chaleur

7.5 Installer I'appareil sur la conduite

A ATTENTION

Risque de blessure dii a un appareil lourd.
Un appareil lourd peut tomber lors de son transport ou lors de son montage et provoquer des blessures.
» Transporter, installer et démonter un appareil lourd avec |'aide d'une deuxiéme personne.

» Utiliser des outils adaptés.

7.51 Avant d'installer I'appareil sur la conduite

e Préparer I'appareil comme indiqué dans le chapitre 7.3.

e Suivre les recommandations données au chapitre 7.4.

7.5.2 Installer un appareil avec raccords clamp

Le fabricant de I’appareil ne fournit pas de joints pour les raccordements au process.

— Si linstallation doit étre conforme EHEDG et que I’'appareil est équipé de raccords clamp selon ASME
BPE (DIN 32676 série C), DIN 32676 série A, DIN 32676 série B ou SMS 3017 / ISO 2852 pour conduites
selon SMS 3008, puis utiliser des joints conformes EHEDG de Combifit International B.V.

— Pour s’assurer que les joints utilisés sont conformes EHEDG, se référer au document « EHEDG Position
Paper » disponible sur le site internet de 'EHEDG.

— Les raccords clamp selon DIN 11864-3 séries A, B et C sont des raccords hygiéniques. Il est possible
d’utiliser n’importe quels joints adaptés au process.

— S’assurer que les joints des raccords clamp sont en bon état.

— Placer des joints en V adaptés au process (température, type de liquide) dans les rainures des raccords
clamp.

— Fixer les raccords clamp a la conduite a I'aide de bagues clamp. S'assurer que le serrage du collier
clamp ne créé pas de renflements au niveau du joint. Les bourrelets de joint peuvent conduire a des
mesures erronées.
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7.5.3 Installer un appareil avec raccordements a brides

— Les raccordements a brides selon DIN 11864-2 séries A, B et C sont des raccordements hygiéniques. Il
est possible d’utiliser n’importe quels joints adaptés au process.

— S’assurer que les joints des raccordements a brides sont en bon état.

— Placer des joints en V adaptés au process (température, type de liquide) dans les rainures des raccorde-
ments a bride.

—> Utiliser des écrous conformes a la norme des brides et adaptés au process.

— Pour fixer le raccord a la conduite, serrer les écrous au couple de vissage indiqué dans la norme des
brides.
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7.5.4 Installer un appareil avec des raccords filetés extérieurs selon
DIN 11851 série A pour des conduites selon DIN 11850

Pour installer cette variante de I'appareil, respecter les normes de montage applicables au process.

— Fournir les accessoires suivants qui ne sont pas livrés par le fabricant de I'appareil. Les accessoires
doivent étre adaptés au process et a I'appareil :

e 2 écrous ronds a fentes
e 2 viroles coniques

e 2 joints qui respectent la norme DIN 11851. Si l'installation doit &tre conforme a I'EHEDG, des joints
conformes a I'EHEDG doivent étre fournis. Pour une utilisation conforme a I'EHEDG, Biirkert recommande
des joints de I'un des types suivants :

— Joints de mise a niveau ASEPTO-STAR k-flex de Kieselmann GmbH, Allemagne,

— Jeu de joints SKS DIN 11851 EHEDG avec joint intérieur en EPDM ou FKM de Siersema Komponenten
Service (S.K.S.) B.V., Pays-Bas

Procédure d’installation :

1. Mettre les écrou a fente sur la conduite. Respecter le sens de montage des écrous ronds a encoches
afin qu'ils puissent étre vissés sur les raccords filetés extérieurs de I'appareil. Se référer a la Fig. 19.

Joint

Virole conique

Vo Ecrou rond a fente

AT \
CHTU )
. / LConduite
Raccord fileté
Fig. 19 : Ordre de montage des accessoires

2. Souder les viroles coniques a la conduite.

3. Placer les joints dans les rainures des raccords filetés extérieurs de I'appareil. Respecter le sens de
montage des joints.

4. Visser les écrous ronds a fente et les serrer conformément aux normes de montage applicables au
process.
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8 INSTALLATION ELECTRIQUE

8.1 Consignes de sécuritée

A DANGER

Risque de blessure di a la tension électrique.

» Couper I'alimentation électrique de tous les conducteurs et consigner I'alimentation électrique avant
d’intervenir sur I'installation.

» Conformément a la norme UL/EN 61010-1, tout équipement raccordé au débitmeétre de
type 8098 FLOWave L doit disposer d’une double isolation par rapport a la tension de réseau et tous les
circuits raccordés au débitmetre de type 8098 FLOWave L doivent étre des circuits d’énergie limitée.

» Respecter la réglementation en vigueur en matiére de prévention des accidents et la sécurité relative
aux appareils électriques.

Risque de blessure di a la pression dans I’installation.

» Avant toute intervention sur I'installation, stopper la circulation du liquide, couper la pression et purger la
conduite.

» Avant d’intervenir sur I'installation, s’assurer que la conduite n’est plus sous pression.

» Respecter la dépendance entre la température du liquide et la pression du liquide en fonction du rac-
cord a vis utilisé.

En cas de fonctionnement pendant une période prolongée, risque de blessure par brilure ou

d’incendie en raison de la surchauffe de la surface de I'appareil.

» Ne pas toucher a mains nues.

» Garder I’appareil a I'écart des substances et des liquides hautement inflammables.

Risque de brilure en raison des températures élevées du liquide.

» Ne pas toucher a mains nues les parties de I’appareil en contact avec le liquide.
» Utiliser des gants de protection pour saisir I'appareil.

» Avant d’ouvrir la conduite, stopper la circulation du liquide et purger la conduite.

» Avant d’ouvrir la conduite, s’assurer qu’elle est completement vide.

Risque de blessure di a la nature du liquide.

» Respecter la réglementation en vigueur sur la prévention des accidents et la sécurité relative a
I’utilisation de liquides dangereux.
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A AVERTISSEMENT

Risque de blessure di a une installation non conforme.

» Les installations électriques et fluidiques ne doivent étre effectuées que par du personnel qualifié et
autorisé avec les outils appropriés.

» Installer un disjoncteur ou un commutateur relié a 'installation électrique du batiment dans lequel
I’appareil est installé.

» Placer le disjoncteur ou le commutateur a un endroit facilement accessible.

» Signaler le disjoncteur ou le commutateur comme I'élément de coupure de |'alimentation électrique de
I'appareil.

» Installer des dispositifs de protection contre les surcharges, adaptés a I'installation électrique.
» Respecter la norme NF C 15-100 / CEIl 60364.

A AVERTISSEMENT

Risque de blessures dues a la mise sous tension involontaire de I'installation ou d’un redémarrage non
controlé de l'installation.

» Protéger l'installation contre toute mise sous tension involontaire.

» Garantir un redémarrage défini ou contrélé du process, aprés toute intervention effectuée sur I'appareil.

A ATTENTION

Risque de blessure dii a un appareil lourd.
Un appareil lourd peut tomber lors de son transport ou lors de son montage et provoquer des blessures.
» Transporter, installer et démonter un appareil lourd avec |'aide d'une deuxieme personne.

» Utiliser des outils adaptés.

REMARQUE

L'appareil sera endommagé si un outil est utilisé pour tourner le couvercle d'obturation ou le module
d'affichage.

» Ne pas utiliser d'outil pour tourner le couvercle d'obturation ou le module d'affichage.

REMARQUE

Si vous essayez de retirer I’écrou d’un presse-étoupe M20x1,5 en acier inoxydable, I'appareil n’est plus
étanche.

» Ne pas enlever I’écrou d’un presse-étoupe M20x1,5 en acier inoxydable. L’écrou d’un presse-étoupe
M20x1,5 en acier inoxydable ne peut pas étre retiré.
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» Tourner I’écrou jusqu’a la butée. Si vous tournez I'écrou au-dela de la butée, le presse-étoupe se dévisse
de I'appareil et I'appareil n'est plus étanche.

REMARQUE
Si le bouchon fileté d'un connecteur male M12 a 5 broches est retiré, I'appareil n'est pas étanche.

» Si le connecteur male M12 a 5 broches n’est pas utilis€, ne pas enlever le bouchon fileté.

» Visser le bouchon sur le connecteur méle M12 a 5 broches a un couple de vissage de 2 Nm.
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REMARQUE
Si le bouchon fileté d’un connecteur femelle M12 a 4 broches est retiré, I'appareil n’est pas étanche.

» Si la prise femelle 4 broches M12 n’est pas utilisée, ne pas retirer le bouchon fileté.
» Visser le bouchon sur la prise femelle 4 broches M12 avec un couple de 1,3 Nm (0,96 ft:Ibf).

REMARQUE
L’appareil avec des presse-étoupes M20x1,5 n’est pas étanche si un presse-étoupe n’est pas utilisé

» S’assurer que les presse-étoupes M20 x 1,5 inutilisés sont obturés avec les bouchons fournis.

» Lorsque le bouchon obturateur est inséré, visser I’écrou du presse-étoupe en acier inoxydable avec un
couple de 3 Nm (2,21 ft:Ibf).

» Lorsque le bouchon obturateur est inséré, visser I'écrou du presse-étoupe en laiton nickelé avec un couple
de 8 Nm (5,90 ft-1bf).

» Utiliser une alimentation électrique de bonne qualité, filirée et régulée.

» Ne pas installer les cables a proximité de cables a haute tension ou a haute fréquence ; si cela ne
peut pas étre évité, observer une distance minimale de 30 cm.

@ Sur un appareil avec des presse-étoupes M20x1,5, n’insérer qu’un seul cable par presse-étoupe.

Pour réaliser I'installation électrique d'un appareil avec 2 connecteurs M12 femelles a 4 broches
(variante Ethernet de I'appareil) connecté a un réseau Ethernet, observer la norme ISO / CEl 61918.

8.2 Autres documents

e Pour plus d'informations sur bisS, lire le guide de céblage disponible en anglais et en japonais (Cabling_
guide_for_bUuS/EDIP.pdf) sur country.burkert.com.

e Pour plus d’'informations sur CANopen par rapport a I’appareil, se référer au manuel d’utilisation
« CANopen Network configuration » a I’adresse country.burkert.com.

e Si 'appareil est une variante ATEX / IECEX, référez-vous au supplément ATEX / IECEx pour le
type 8098 FLOWave L disponible sur le site Internet country.burkert.com.

8.3 Brancher 'appareil & une alimentation

L’appareil est cablé en usine afin de pouvoir étre alimenté facilement via le connecteur male M12 a 5
broches.
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—> Connecter I'appareil avec deux connecteurs femelles M12 a 4 broches (variante Ethernet de I'appareil)
a une alimentation électrique 12...35 V DC via le connecteur male M12 a 5 broches ; se référer au
chapitre 8.4.

Un appareil avec 2 connecteurs femelles M12 a 4 broches (variante Ethernet de |'appareil) doit étre
alimenté via le connecteur méle M12 a 5 broches.

— Connecter I'appareil avec des presse-étoupes M20x1,5 a une alimentation électrique 12...35V DC :

e soit via le connecteur male M12 a 5 broches, se référer au chapitre 8.4.

e soit via les presse-étoupes M20x1,5 et via le bornier situé dans le boitier du transmetteur. Se référer au
chapitre 8.13 pour la procédure de cablage.
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La tension d’alimentation minimale dépend de la variante de I'appareil, de la température du liquide et la

température ambiante de fonctionnement : voir Fig. 20 et Fig. 21.

Tension non autorisée
Température ambiante °C Température autorisée pendant une durée limitée
* L Tension d'alimentation
V DC
60 35
50 30
40 25
30 20
20 15
10 10
o 20 40 60 80 100 20 40 ’ , L.
‘0 Température du liquide °C
Fig. 20 : Tension d’alimentation minimale en fonction de la température ambiante et de la température du liquide,
variante de I'appareil avec deux presse-étoupes M20 x 1,5 et un connecteur méale M12 a 5 broches
Tension non autorisée
Température ambiante °C Température autorisée pendant une durée limitée
- L Tension d'alimentation
VDC

0 35
50 30
40 25
30 20
20 15
10 10
o 20 40 60 80 100 120 140 ’

0 Température du liquide °C

Fig. 21 : Tension d’alimentation minimale en fonction de la température ambiante et de la température du liquide,

variante de I'appareil avec deux connecteurs femelles M12 a 4 broches et un connecteur male M12 a

5 broches (variante Ethernet de I'appareil)

8.4 Connecter 'appareil a un réseau buS/CANopen

Pour un fonctionnement correct de I'appareil, utiliser un connecteur femelle M12 a 5 broches en acier inoxy-
dable avec connexion blindée. Le cable buS fourni par Birkert a un diameétre extérieur de 8,2 mm.

— S’assurer que le cable bUS puisse passer a travers le connecteur femelle M12 a 5 broches.

— Respecter les spécifications pour le cable et les conducteurs indiquées par le fabricant du connecteur

femelle a 5 broches.

Le connecteur male M12 a 5 broches (codage A) est utilisé pour brancher I'appareil :

¢ 3 une alimentation de 12...35 V DC et/ou

e au réseau biS/CANopen.
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—> Pour connecter I'appareil, retirer le bouchon fileté du connecteur méle M12 a 5 broches et le ranger dans
un endroit sdr et propre.

Risque de dommages sur I'appareil si un connecteur M12 reste inutilisé.
» Placer un bouchon fileté sur tous les connecteurs M12 non utilisés.

Dysfonctionnement de la communication interne et externe si le connecteur male M12 a 5 broches
n'est pas utilisé pour connecter I'appareil a un bus de terrain biS ou a un bus de terrain CANopen.

» S’assurer que la broche 4 (CAN_H) et la broche 5 (CAN_L) sont toutes deux sans contact si le con-
necteur male M12 a 5 broches n'est pas connecté a un bus de terrain biS ou a un bus de terrain
CANopen.

— Si l'appareil est connecté a un réseau biS ou a un réseau CANopen et se trouve a une extrémité du
réseau buS ou du réseau CANopen, installer soit une, soit deux résistances terminales 120 Q sur la ligne
ou activer la résistance terminale interne de I’appareil : voir le chapitre 8.5. La ligne biS ou CANopen
doit étre adaptée pour atteindre 60 Q.

La résistance terminale interne n’est plus disponible apres 12/2022. Cependant, il est possible que
le menu d’activation de la résistance terminale soit toujours visible a I’écran.

Si un appareil avec 2 connecteurs femelles M12 a 4 broches (variante Ethernet de I'appareil) est
connecté a un réseau Ethernet, vous devez le connecter a un réseau biS/CANopen pour la configu-
ration de I’appareil avec le logiciel Birkert Communicator.

¢ Broche 1 : Blindage CAN
® Broche 2:12..35V DC
¢ Broche 3 : GND (masse)
® Broche 4: CAN_H

e Broche 5: CAN_L

Fig. 22 : Affectation des broches du connecteur méle M12 a 5 broches
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Cable et conducteurs

connectés a I'intérieur de
I’appareil au connecteur
male M12 a 5 broches

58 Fig. 23 : Céblage du bornier push-in 12 bornes au connecteur méle M12 a 5 broches a la sortie de I'usine




Type 8098 FLOWave L ——
Installation électrique Elgo!:&seﬂ!“n!

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

8.5 Activer la résistance terminale interne de I’appareil

La résistance terminale interne n’est plus disponible apres 12/2022. Cependant, il est possible que
le menu d’activation de la résistance terminale soit toujours visible a I’écran.

L’appareil est doté d’une résistance terminale interne qui peut étre activée si I'appareil est installé a une
extrémité du réseau bUS ou du réseau CANopen.

Si la résistance terminale interne de I'appareil est activée, ne pas installer plus d’une résistance terminale a
la méme extrémité du réseau biS ou du réseau CANopen.
Pour obtenir un réseau adapté, raccorder une résistance terminale a chaque extrémité du réseau.

Pour activer la résistance terminale interne de I’'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢]el\[F[€]8]sV2y i [0]\].
A - - 7

= dRéglages généraux

> ® Confirmer pour accéder a la vue IS
a

ST EE----> M

A
—> v ‘----->.

Bl s tance torminalo e
S AdViarche

— . Enregistrer.

@’ La résistance terminale interne est active.

8.6 Spécifications des cables pour les presse-étoupes
M20x1,5 (variante de 'appareil avec presse-étoupes)

Tab. 14: Spécifications des cables pour les presse-étoupes M20x1,5 en laiton nickelé
Spécification des cables Valeur recommandée
Protection électromagnétique (CEM) Blindée
Diametre 5...14 mm
Température de service maximale 80 °C ou plus

Tab. 15: Spécifications des cables pour les presse-étoupes M20 x 1,5 en acier inoxydable
Spécification des cables Valeur recommandée
Protection électromagnétique (CEM) Blindée
Diametre 6...12 mm
Température de service maximale 80 °C ou plus
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8.7
in a 12 bornes

Tab. 16:

Spécifications des conducteurs pour le bornier push-

Spécifications des conducteurs pour le bornier

Spécification des conducteurs

Plage de valeurs recommandée
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Section d’un conducteur rigide H05(07) V-U 0,25...1,5 mm?
Section d’un conducteur souple H05(07) V-K, avec | 0,25...1,5 mm?
un embout mais sans collerette

Section d’un conducteur souple H05(07) V-K, avec |0,25...0,75 mm?

un embout et collerette en plastique

Section des autres types de conducteurs 0,2...1,5 mm? (AWG24...AWG16)

8.8 Affectation des bornes du bornier push-in 12 bornes

Le bornier situé dans le boitier du transmetteur est équipé de 12 bornes enfichables.
—> Pour accéder au bornier push-in 12 bornes, ouvrir la face avant du transmetteur ; voir le chapitre 8.9.

Fig. 24 : Céblage du bornier push-in 12 bornes a la sortie de I'usine

— Pour déconnecter un conducteur, d'abord appuyer sur la borne avec un tournevis plat 3,0 mm (de
n'importe quelle longueur) avec une force de 40 N max.

BB
cloniee000000s

0.0:0
Voyant vert J Voyant orange

(variante de I'appareil avec 2 presse-étoupes
e \oyant vert :

M20x1,5)
— clignote lentement si le fonctionnement de I'appareil est correct.
— clignote rapidement en cas de probléme de communication avec la carte de mesure.

e Le voyant orange s’allume si la sortie numérique associée est commutée sur MARCHE (ON) (variante de
I'appareil avec 2 presse-étoupes M20x1,5)

e Borne 1 : GND (conducteur bleu, cablé en usine, branché en interne au connecteur male M12 a 5 broches)
e Borne 2 : CAN_L (conducteur gris, cablé en usiné, branché en interne au connecteur male M12 a 5 broches)

¢ Borne 3 : CAN_shield (fil marron, cablage en usine, raccordement interne au connecteur male M12 a 5
broches)

¢ Borne 4 : CAN_H (conducteur noir, cablé en usine, branché en interne au connecteur male M12 a 5 broches)

* Borne 5: 12...35 V DC (fil blanc, cablage en usine, raccordement interne au connecteur male M12 a 5
broches)
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Sur un appareil avec 2 connecteurs femelles M12 a 4 broches (variante Ethernet de I’'appareil), ne
pas utiliser les bornes de 6 a 12. Les sorties sont inactives.

e Borne 6 : GND (pour le branchement de I'alimentation électrique dans les presse-étoupes M20x1,5)
e Borne 7 : sortie négative 3 (sortie analogique ou sortie numérique)

e Borne 8 : sortie positive 3 (sortie analogique ou sortie numérique)

e Borne 9 : sortie négative 2 (sortie numérique)

e Borne 10 : sortie positive 2 (sortie numérique)

e Borne 11 : sortie négative 1 (sortie analogique)

* Borne 12 : sortie positive 1 (sortie analogique)

Fig. 25 : Affectation des bornes du bornier push-in 12 bornes situé dans le boitier du transmetteur

8.9 Ouvrir la face avant du transmetteur

Pour ouvrir la face avant du boitier du transmetteur, retirer soit le couvercle d’obturation, soit le module
d’affichage ou le module Wi-Fi.

Procédure pour ouvrir la face avant du transmetteur, lorsque le couvercle d’obturation se situe a I'avant
de I'appareil

1. Placer la clé magnétique sur le repére i
associé au couvercle d'obturation. Un clic se
fait entendre pour indiquer que le couvercle
d’obturation est déverrouillé. Ne pas utiliser
d’outil pour tourner le couvercle d’obturation.

2. Tourner le couvercle d'obturation, avec la main,
en position déverrouillée et le retirer.

Fig. 26 : Procédure pour ouvrir I'avant du transmetteur lorsque le couvercle d’obturation se situe a I’avant de
I’'appareil
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Procédure pour ouvrir 'avant du transmetteur si le module d’affichage ou le module Wi-Fi se situe a
I'avant de I'appareil

1. Retirer le couvercle d’obturation du dessus du
transmetteur.

2. Placer la clé magnétique sur le repére -~y
associé au module d’affichage ou le module
Wi-Fi. Un Iéger clic doit se faire entendre, ce qui
indique que le module d’affichage ou le module
Wi-Fi est déverrouillé. Ne pas utiliser d’outil
pour tourner le module d’affichage ou le module
Wi-Fi.

3. Tourner le module d’affichage ou le module
Wi-Fi manuellement, en position déverrouillée.

Appuyer sur la
patte pour déver-
rouiller le connect-
eur du cable.

4. Tirer délicatement le module
d’affichage ou le module Wi-Fi car un céble relie
le module d’affichage ou le module Wi-Fi au
transmetteur.

5. Appuyer sur la patte du connecteur de cable
pour débrancher le module d’affichage ou le
module Wi-Fi provenant du transmetteur.

6. Retirer le module d’affichage et le module Wi-Fi
et le placer sur une surface propre pour protéger
le joint de la poussiere.

Fig. 27 : Procédure pour ouvrir 'avant du transmetteur si le module d’affichage ou le module Wi-Fi se situe a
I"avant de I'appareil
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8.10 Cabler 'appareil a I'aide du presse-étoupe M20x1,5
en acier inoxydable (variante de I’appareil avec

presse-étoupes)

N'insérer qu'un seul cable dans chaque presse-étoupe.

— Préparer des cables conformément aux spé-
cifications indiquées au chapitre 8.6 et au
chapitre 8.7.

— Pour ouvrir la face avant du transmetteur, suivre
les instructions données au chapitre 8.9.

1. Al'aide d'une clé hexagonale de taille 2,
desserrer les 2 vis de la plaque de terre
fonctionnelle.

2 vis

2. Dégainer le cable sur 100 mm.
3. Réduire le blindage a 20 mm.
4. Dénuder les fils sur 8 mm.

5. Desserrer I’écrou du presse-étoupe.

6. Ne pas enlever I’écrou d’un presse-étoupe
M20x1,5 en acier inoxydable. L’écrou d’un
presse-étoupe M20x1,5 en acier inoxydable ne
peut pas étre retiré.

7. Tourner I’écrou jusqu’a la butée. Si vous tournez
|'écrou au-dela de la butée, le presse-étoupe
se dévisse de |'appareil et I'appareil n'est plus
étanche.

8. Retirer le bouchon obturateur du presse-étoupe
et conserver le bouchon obturateur dans un
endroit sdr et propre.

9. Faire passer le cable a travers le presse-étoupe
comme illustré dans la figure.

10.A 'aide d’une clé hexagonale de taille 22, serrer

le presse-étoupe avec un couple de serrage de
5 Nm (3,7 ft-1bf).

11.Relier chaque céable a la plaque de terre fonction-
nelle. Le blindage doit étre en contact avec la
plaque de terre fonctionnelle.
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12.Remettre la plaque de terre fonctionnelle dans
son emplacement d’origine.

terre fonctionnelle

18.Utiliser une clé hexagonale de 10 pour serrer les
2 vis de la plaque de terre fonctionnelle avec un
couple de 0,2 Nm (0,15 ft-Ibf).

IL N’EST PAS OBLIGATOIRE DE RELIER
L'APPAREIL A UNE TERRE DE PRO-
TECTION - DESTINE A UN USAGE FUTUR

14.Insérer chaque conducteur dans la borne correspondante du bornier.

15.Pour connecter I'alimentation électrique 12...35 V DC par les presse-étoupes, se référer au
chapitre 8.13.

16.Pour connecter les sorties, se référer au chapitre 8.14 et au chapitre 8.15.
17.Raccorder le conducteur de terre fonctionnelle. Voir chapitre 8.12.

18.Si le module d’affichage ou le module Wi-Fi a été retiré, le reconnecter.

19.Fermer la face avant et le dessus du boitier du transmetteur.

Fig. 28 : Cabler I'appareil a I'aide du presse-étoupe M20x1,5 en acier inoxydable
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8.11 Cabler I'appareil a I'aide du presse-etoupe M20x1,5
en laiton nickelé (variante de I'appareil avec
presse-étoupes)

N'insérer qu'un seul cable dans chaque presse-étoupe.

— Préparer des cables conformément aux spé-
cifications indiquées au chapitre 8.6 et au
chapitre 8.7.

— Pour ouvrir la face avant du transmetteur, suivre 2 vi

les instructions données au chapitre 8.9. vis

1. Al'aide d'une clé hexagonale de taille 10,
desserrer les 2 vis de la plaque de terre
fonctionnelle.

2. Dégainer le cable sur 100 mm.
3. Réduire le blindage a 20 mm.

4. Dénuder les fils sur 8 mm.

<« >
20 mm

100 mm £5

5. Desserrer I’écrou du presse-étoupe.

6. Retirer le bouchon obturateur du presse-étoupe
et conserver le bouchon d’obturation dans un
endroit sOr et propre.

7. Sile diamétre du cable est compris entre 5 et
9 mm, insérer le cable dans le presse-étoupe de
la fagcon indiquée sur la figure.

8. Alaide d’une clé hexagonale de taille 24, serrer
le presse-étoupe avec un couple de serrage de
10 Nm (7,4 ft-Ibf).

9. Sile diamétre du céble est compris entre 9 et
14 mm,

— insérer un tournevis a la verticale entre les deux
joints,

— soulever le joint intérieur et le retirer.
— Insérer le cable dans le presse-étoupe.

— A l'aide d’une clé hexagonale de taille 24, serrer
le presse-étoupe avec un couple de serrage de
10 Nm (7,4 ft-Ibf).
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10.Relier chaque céble a la plaque de terre fonction-
nelle. Le blindage doit étre en contact avec la
plaque de terre fonctionnelle.

11.Remettre la plaque de terre fonctionnelle dans
son emplacement d’origine.

12.A I'aide d’une clé hexagonale de taille 10, serrer
les 2 vis de la plaque de terre fonctionnelle au
couple de serrage de 0,2 Nm (0,15 ft-Ibf).

terre fonctionnelle

IL N’EST PAS OBLIGATOIRE DE RELIER
L'APPAREIL A UNE TERRE DE PRO-
TECTION - DESTINE A UN USAGE FUTUR

chapitre 8.13.

13.Insérer chaque conducteur dans la borne correspondante du bornier.

14.Pour connecter I'alimentation électrique 12...35 V DC par les presse-étoupes, se référer au

15.Pour connecter les sorties, se référer au chapitre 8.14 et au chapitre 8.15.
16.Raccorder le conducteur de terre fonctionnelle. Voir chapitre 8.12.
17.Si le module d’affichage ou le module Wi-Fi a été retiré, le reconnecter.

18.Fermer la face avant et le dessus du boitier du transmetteur.

Fig. 29 : Cabler I'appareil a I'aide du presse-étoupe M20x1,5 en laiton nickelé
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8.12 Brancher la terre fonctionnelle (variante de I’appareil
avec 2 presse-etoupes M20x1,5)
— Pour le bon fonctionnement de I'appareil, toujours brancher le fil de terre fonctionnelle jaune/vert :

— soit a la plaque de terre fonctionnelle située dans le boitier du transmetteur (voir Fig. 31 au
chapitre 8.13),
— soit a la vis de terre fonctionnelle située sur la face extérieure du boitier du transmetteur (voir Fig. 30).

Si vous branchez le fil a la vis de terre fonctionnelle :

— Utiliser une cosse de cable annulaire pour vis M4.

— Serrer la vis M4 avec un couple entre 1,8...2 Nm (1,3...1,4 ft-Ibf).

Fig. 30 : Vis de terre fonctionnelle sur la face extérieure de I'appareil

8.13 Brancher I'appareil a une alimentation électrique
12...35 V DC a l’aide des presse-étoupes M20x1,5
(variante de I'appareil avec presse-étoupes)

1. Avec un tournevis plat 3,0 mm (de n'importe quelle longueur) et une force de 40 N max., appuyer sur la
borne 5 et déconnecter le conducteur. Ne pas couper le fil blanc.

2. lIsoler le fil blanc.

3. Brancher I'alimentation de la fagon indiquée dans la Fig. 31.
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Le voyant vert clignote
lentement si le fonc-
tionnement de I'appareil
est correct

A brancher & I'alimentation positive 12...35 V DC pour
I'appareil, par le biais d'un presse-étoupe

____ Abrancher & I'alimentation négative pour I'appareil, par le
biais d’un presse-étoupe

1234567891
Raccordement
interne au
connecteur male
M12 a 5 broches |———m=

Fil blanc isolé

A brancher 2 la terre fonc-
tionnelle, par le biais d’un

Bl
i
W

presse-étoupe

Fig. 31 :
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ss  Fig.82:

Appareil connecté a une alimentation électrique 12...35 V DC a 'aide des presse-étoupes M20x1,5
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8.14 Cabler la sortie 1 (analogique) et la sortie 3
configurée en tant que sortie analogique (variante de
I'appareil avec presse-etoupes)

REMARQUE
Risque de court-circuit en cas de mauvaise configuration de la sortie 3.

» Avant de cabler la sortie 3 comme une sortie analogique, vérifier qu'elle est configurée en tant que sor-

tie analogique dans le menu Paramétre des Sorties. Voir le chapitre 18.2 Modifier le type de la sortie 3.

Une sortie analogique peut étre raccordée en puits ou en source.

123456789101112
8 50.0 0.0 800
| | [
- [+ - [+
12-35VDC 12-35VDC
Alimentation Alimentation
pour la sortie 3 pour la sortie 1
+]- +1-

Entrée 4...20 mA sur Entrée 4...20 mA sur
un instrument externe, un instrument externe,
raccordée a la sortie 3 raccordée a la sortie 1

Fig. 33 : Cébler les sorties analogiques (gauche, source ; droite, puits)
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8.15 Cabler la sortie 2 (humérique) et la sortie 3
configurée en tant que sortie numeérique (variante de
I’'appareil avec presse-etoupes)

REMARQUE
Risque de court-circuit en cas de mauvaise configuration de la sortie 3.

» Avant de cabler la sortie 3 comme une sortie numérique, vérifier qu'elle est configurée en tant que sortie

numérique dans le menu Parametre des Sorties. Voir le chapitre 18.2 Modifier le type de la sortie 3.

Une sortie numérique peut étre raccordée en NPN ou en PNP.

Le voyant orange s’allume
si la sortie numérique
associée est commutée
sur MARCHE

2 1234567(89/101112

S BIEIE

8 LA LA

o . mm—

o

kel

2

£

—

= |

§ -1+ -1+

&S 12-35VDC 12-35VDC

@

.% Alimentation Alimentation

= pour la sortie 3 F pour la sortie 2

o

% +]- +]-

o)

°

: Charge raccordée Charge raccordée

x a la sortie 3 a la sortie 2

;

2

8

n . A . - .

= Fig. 34 : Céblage des sorties numériques (gauche : NPN ; droite, PNP)

=

kel

4

)

>

14

[

®

0

I

N~

o~

=]

S

S

P4

<

=

70




Type 8098 FLOWave L ——
Installation électrique Elgo!:&seﬂ!“n!

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

8.16 Connaitre I’état du réseau Ethernet (variante de
I’'appareil avec 2 connecteurs femelles M12 a 4
broches - variante Ethernet de I'appareil)

L'état du réseau Ethernet est indiqué par des LED. Les LED sont situées sur le module de communication

industrielle dans le boitier du transmetteur.

— Pour voir ces LED, ouvrir la face avant du boitier du transmetteur en retirant soit le couvercle d’obturation

soit le module d’affichage ou le module Wi-Fi ; voir chapitre 8.9.

X1

X2
Interface X1 (commu- ' .
l -l

(commutateur de port
tateur de port Ethernet) : Ethernet) :

LED Link (jaune) —y ‘\k LED Link/Act (vert)
LED Link/Act (vert) LED Link (jaune)
Connexion a I'API :

Error LED (jaune)
RUN LED (verte)

Fig. 35 : LED d'état du module de communication industrielle

Description des LED :

Tab. 17: LED d'état pour la connexion a I'API

Etat de la LED Etat de la connexion Que faire ?

RUN LED (verte) Error LED (jaune)

Marche Arrét Connexion active. -

Arrét Marche Connexion inactive. Vérifier les cables
Tab. 18: LED d'état pour la connexion au réseau Ethernet

Etat de la LED Etat de la connexion Que faire ?
LED Link/ | Marche Clignotement rapide : la connexion a la couche de | -

Act protocole EtherNet/IP de niveau supérieur a été

(vert) établie. Transmission de données en cours.

Clignotement lent : pas de connexion a la
couche de protocole. Cela est généralement
le cas pendant env. 20 secondes suivant un

redémarrage.
Arrét Pas de connexion disponible au réseau. Vérifier les cables
LED Link | Marche Connexion au réseau disponible. -
(jaune) Arrét Pas de connexion disponible au réseau. Vérifier les cables
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8.17 Spécifications des cables et fils pour les connecteurs
femelles M12 a 4 broches

Tab. 19: Spécifications des cables et fils pour les connecteurs femelles M12 a 4 broches
Caractéristiques des céables et des conducteurs Valeur recommandée
Protection électromagnétique (CEM) Fil blindé avec STP au minimum
Catégorie minimale CAT-5
Longueur maximale 100 m
Température de service maximale 80 °C ou plus

8.18 Brancher Pappareil a un réseau Ethernet (variante
de I'appareil avec deux connecteurs femelles M12 a
4 broches - variante Ethernet de I'appareil)

Les 2 connecteurs femelles M12 a 4 broches (codage D) sont utilisés pour brancher I'appareil a un réseau
Ethernet.

@ Risque de dommages sur I'appareil si un connecteur M12 est reste inutilisé.
» Placer un bouchon fileté sur tous les connecteurs M12 non utilisés. Serrer le bouchon fileté sur un
connecteur femelle M12 a 4 broches a un couple de vissage de 1,3 Nm (0,96 ft-Ibf).

Si un appareil avec 2 connecteurs femelles M12 a 4 broches (variante Ethernet de I'appareil) est
connecté a un réseau Ethernet, vous devez le connecter a un réseau biS/CANopen pour la configu-
ration de I'appareil avec le logiciel Burkert Communicator.

Si un appareil est connecté a un réseau Ethernet, les valeurs de process mesurées sont transmises via le
réseau Ethernet.

Chaque connecteur femelle M12 a 4 broches (codage D) possede la méme affectation des broches :

Voir Fig. 36.
3 4 e Broche 1 : Transmission +
O O ¢ Broche 2 : Réception +
O O ¢ Broche 3 : Transmission —
2 1 ¢ Broche 4 : Réception —
Fig. 36 : Affectation des broches du connecteur femelle M12 a 4 broches
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— Dévisser le bouchon fileté du connecteur femelle M12 a 4 broches et conserver le bouchon fileté dans
un endroit sar et propre.
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X1 X2

Céble et fils branchés a
I'intérieur de I'appareil de X1 au
connecteur femelle supérieur
M12 a 4 broches

/! i v/ Cable et fils branchés a
1 / i I'intérieur de I'appareil de X2 au _@
| /. I8 /| connecteur femelle central M12
(. /’ oy ¥/ a 4 broches
Cabile et fils branchés a l'intérieur de
I'appareil du bornier push-in 12 bornes

au connecteur male M12 a 5 broches

Fig. 37 :

8.19

Cabler I'appareil avec 2 connecteurs femelles M12 a 4 broches (variante Ethernet de I'appareil) a la sortie
de l'usine

Brancher la terre fonctionnelle (variante de I’'appareil
avec deux connecteurs femelles M12 a 4 broches -
variante Ethernet de I’appareil)

Pour le bon fonctionnement de I'appareil, toujours brancher le fil de terre fonctionnelle jaune/vert a la vis de
terre fonctionnelle située sur la face extérieure du boitier du transmetteur.

— Utiliser une cosse de cable annulaire pour vis M4.

— Brancher le fil de terre fonctionnelle a la vis de terre fonctionnelle, voir Fig. 38.

— Serrer la vis M4 avec un couple entre 1,8...2 Nm (1,3...1,4 ft-Ibf).

Fig. 38 :

Vis de terre fonctionnelle sur la face extérieure de I"appareil
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9 MISE EN SERVICE

9.1 Consignes de sécuritée

A AVERTISSEMENT

Danger dii a une mise en service non conforme.

La mise en service non conforme peut entrainer des blessures et endommager |'appareil et son
environnement.

» S’assurer avant la mise en service que le personnel qui en est chargé a lu et parfaitement compris le
contenu de ce manuel d’utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et |I'utilisation conforme.

» ’appareil et I'installation doivent seulement étre mis en service par un personnel suffisamment formé.

9.2 Conditions préalables

e | 'appareil est installé dans la conduite.

e |'installation électrique de I'appareil est réalisée. L'appareil est correctement raccordé a la terre
fonctionnelle.

e Si le liquide n’est pas de I’eau, s’assurer que les fonctions optionnelles de « Mesure du facteur de masse
volumique » et du « Facteur de transmission acoustique » sont activées.

e Si le liquide n’est pas de I’eau, vérifier sa compatibilité chimique avec I'acier inoxydable.

9.3 Premiére mise en service pour la mesure du débit ou
le remplissage de récipients

1. Mettre I'appareil sous tension.

2. Connecter I'appareil au logiciel Burkert Communicator. Imprimer un rapport pdf de tous les réglages
actuels de I'appareil. Sélectionner les valeurs process que vous souhaitez surveiller graphiquement.
Consulter le manuel d'utilisation du Type 8920 sur country.burkert.com.

3. Sur le module d'affichage, effectuer les réglages du menu eIl & g Voir chapitre 11.2.

4. S’assurer que le liquide a traiter se trouve a I'intérieur de I’'appareil.

5. Sile liquide n’est pas de I'eau, lire la valeur du parametre (gl Gl e CRIE RIS o KTl lIS (o 1=, Voir

chapitre 15.12.

e Si la valeur est supérieure a 20 % +5 %, alors le débit du liquide peut étre mesuré par I’'appareil.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

e Sila valeur est inférieure a 20 % +5 %, il se peut que le débit du liquide ne soit pas mesuré avec pré-
cision par 'appareil.

6. Sile liquide n’est pas de I'eau, lire la valeur du paramétre (gl e W1 I [GE(6]y). Se référer au
chapitre 15.11.

e Si la valeur se trouve entre 0,8 et 1,2, alors le débit du liquide peut étre mesuré par I'appareil.

e Si la valeur est inférieure a 0,8 ou supérieure a 1,2, alors le débit volumique du liquide peut ne pas étre
76 mesuré avec précision par I'appareil.
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7. Définir le parameétre (o]l ol=liEr1ile]gWe CRVEIIeEII(E pour le liquide :

e Si le liquide est de I'eau, s’assurer que le parametre (®fe]ga]of=1EF:1ile]a Ne [CRVIEelo 1= est réglé sur @ Voir
chapitre 15.14.

e Si le liquide a une viscosité cinématique comprise entre 0,5 et 2 mm?/s, alors vous pouvez conserver le

parameétre (G T R LRl 2 . Voir chapitre 15.14.

e Si le liquide n’est pas de I’eau ou si la viscosité cinématique du liquide est inférieure a 0,5 ou supérieure a
2 mm?/s, régler le paramétre [@e]galol=la - 1ilelaWe SRV YTl (5] & une valeur adaptée aux propriétés du liquide
et aux conditions du process. Voir chapitre 15.14.

8. Régler le parameétre FEENe N sur [eig. Voir chapitre 15.15.
9. Pour surveiller le débit volumique, régler le paramétre du débit volumique :

e Pour mesurer un débit volumique stable ou pour effectuer une procédure de teach-in en fonction du débit

volumique RSl AR R eI, régler le paramétre du débit volumique sur
YISEL. Se référer au chapitre 15.4.2 ou 15.4.3.

e Pour remplir les récipients avec précision ou pour effectuer un LEEE RN EIRERTINTE, régler le para-
meétre ANnlelgiEEEIRERT du débit volumique sur IAGAII(E). Voir chapitre 15.4.4.

10. Pour surveiller le débit massique, régler le paramétre du débit massique :

e Pour mesurer un débit massique stable ou pour effectuer une procédure de teach-in en fonction du débit

massique LEEE BN ETN N EIoliMnEES[e[IE, régler le paramétre IANglelgiEEE R du débit massique sur

WISEL. Se référer au chapitre 15.5.2 ou 15.5.3. Régler le paramétre [NIIIgiERE ML de la masse volu-
mique sur I3 Voir chapitre 15.8.4.

e Pour remplir les récipients avec précision ou pour effectuer un EEELQETNEIMERNELSS, régler le parameétre
AN leRiES=InEhi de la masse volumique sur [AGERIII(E). Voir chapitre 15.8.4.

11. Pour surveiller le débit volumique, s’assurer que la fonction du débit volumique est active et
régler la valeur de [Tl Se référer au chapitre 15.4.9 ou 15.4.10.

12. Pour surveiller le débit massique, s’assurer que la fonction du débit massique est active et
régler la valeur de [Tl Se référer au chapitre 15.5.9 ou 15.5.10.

13. Pour surveiller le débit massique, étalonner la soit en utilisant une procédure teach-
in, soit en réglant 'offset et la valeur de pente de la masse volumique. Voir chapitre 17.19.

14. Définir le paramétre [EIqNld. Se référer au chapitre 17.7. Le facteur K s’applique aux deux valeurs de
process : le débit volumique et le débit massique.

15. Il peut y avoir des écoulements négatifs au début ou a la fin d’'une étape de dosage. Par défaut, les
sens de comptage des totalisateurs volumiques et massiques et des sorties d’impulsion sont réglés
sur et ne prennent pas en compte les écoulements en sens inverse. Si nécessaire,
en fonction du reste du systéme de dosage, régler les sens de comptage sur I IEaleus. Se
reporter au chapitre 15.7.2 pour le totalisateur volumique, se reporter au chapitre 18.5.4 pour la sortie a
impulsions, se reporter au chapitre 15.10.2 pour le totalisateur massique.

16. Vérifier le comportement correct de I'appareil a I'aide du menu SIUIENTY. Se référer au chapitre 17.24.
17. Avec le logiciel Burkert Communicator, imprimer un rapport pdf des nouveaux réglages de I'appareil.

18. Sélectionner valeurs process que vous souhaitez sauvegarder et exporter les données sélectionnées
sous le format (*.edipdb). Se reporter au manuel d'utilisation du Type 8920.

19. Déconnecter le logiciel Burkert Communicator de I'appareil. .
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9.4 Premiére mise en service pour détection d’un
changement de liquide dans la conduite

1. Mettre 'appareil sous tension.

2. Connecter I'appareil au logiciel Burkert Communicator. Imprimer un rapport pdf de tous les réglages
actuels de I'appareil. Sélectionner les valeurs process que vous souhaitez surveiller graphiquement.
Consulter le manuel d'utilisation du Type 8920 sur country.burkert.com.

3. Sur le module d'affichage, effectuer les réglages du menu (@[ & E1qi. Voir chapitre 11.2.

4. Sile liquide n’est pas de I'eau, lire la valeur du [gElGCL e CRIE RIS o)y KTl lIS [ [I=. Voir

chapitre 15.12.
e Si la valeur est supérieure a 20 % +5 %, alors le débit du liquide peut étre mesuré par I'appareil.

e Sila valeur est inférieure a 20 % +5 %, il se peut que le débit du liquide ne soit pas mesuré avec preé-
cision par 'appareil.

5. Sile liquide n’est pas de I'eau, lire la valeur du [l CIRe CNe = CllaElile]y). Voir chapitre 15.11.
¢ Si la valeur se trouve entre 0,8 et 1,2, alors le débit du liquide peut étre mesuré par I'appareil.

e Si la valeur est inférieure a 0,8 ou supérieure a 1,2, alors le débit volumique du liquide peut ne pas étre
mesuré avec précision par I'appareil.

6. Régler le paramétre du facteur de transmission acoustique, en fonction de votre appli-
cation. Se référer au chapitre 15.12.3 ou 15.12.4.

7. Régler le paramétre du facteur de différenciation, en fonction de votre application. Se
référer au chapitre 15.11.3 ou 15.11.4.
8. Vérifier le comportement correct de I'appareil & I'aide du menu SIEULI. Se référer au chapitre 17.24.

9. Avec le logiciel Blrkert Communicator, imprimer un rapport pdf des nouveaux réglages de I'appareil.

10. Sélectionner valeurs process que vous souhaitez sauvegarder et exporter les données sélectionnées
sous le format (*.edipdb). Se reporter au manuel d'utilisation du Type 8920.

11. Déconnecter le logiciel Birkert Communicator de I'appareil.
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9.5 Premiére mise en service pour la détection de bulles

dans la conduite

1. Mettre I'appareil sous tension.

2. Connecter I'appareil au logiciel Burkert Communicator. Imprimer un rapport pdf de tous les réglages
actuels de I'appareil. Sélectionner les valeurs process que vous souhaitez surveiller graphiquement.
Consulter le manuel d'utilisation du Type 8920 sur country.burkert.com.

3. Sur le module d'affichage, effectuer les réglages du menu (@[ & E1qi. Voir chapitre 11.2.

4. Sile liquide n’est pas de I'eau, lire la valeur du [gElGCL e CRIE RIS o)y KTl lIS [ [I=. Voir

chapitre 15.12.

e Si la valeur est supérieure a 20 % +5 %, alors le débit du liquide peut &tre mesuré par I'appareil. Se
référer au chapitre 15.11.

e Sila valeur est inférieure a 20 % +5 %, il se peut que le débit du liquide ne soit pas mesuré avec preé-
cision par 'appareil.

5. Sile liquide n’est pas de I'eau, lire la valeur du [l CIIRe X CNlaETle]y]. Se référer au chapitre 15.11.
e Si la valeur se trouve entre 0,8 et 1,2, alors le débit du liquide peut étre mesuré par I'appareil.

e Si la valeur est inférieure a 0,8 ou supérieure a 1,2, alors le débit volumique du liquide peut ne pas étre
mesuré avec précision par I'appareil.

6. Régler le paramétre du facteur de transmission acoustique, en fonction de votre appli-
cation. Se référer au chapitre 15.11.3 ou 15.11.4.

7. Vérifier le comportement correct de I'appareil & I'aide du menu SIEULL. Se référer au chapitre 17.24.
8. Avec le logiciel Burkert Communicator, imprimer un rapport pdf des nouveaux réglages de |'appareil.

9. Sélectionner valeurs process que vous souhaitez sauvegarder et exporter les données sélectionnées
sous le format (*.edipdb). Se reporter au manuel d'utilisation du Type 8920.

10. Déconnecter le logiciel Burkert Communicator de I'appareil.
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10 COMMENT PROCEDER AUX REGLAGES

10.1 Consignes de sécuritée

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure di a un réglage non conforme.

Le réglage non conforme peut entrainer des blessures et endommager I'appareil et son environnement.

> Les opérateurs chargés du réglage doivent avoir pris connaissance et compris le contenu du présent
manuel d'utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et |'utilisation conforme.
» L 'appareil / I'installation ne doit étre réglé(e) que par du personnel suffisamment formé.

10.2 Logiciel disponible pour effectuer les réglages

Les réglages de I'appareil peuvent étre effectués en utilisant :

e le module d’affichage type ME31. L'appareil peut étre équipé ou non d’un module d’affichage.
¢ |e logiciel Burkert Communicator type 8920, qui doit étre installé sur un PC.

La structure du menu est identique dans le module d’affichage et le logiciel Birkert Communicator.

—> Pour effectuer les réglages de I'appareil avec le module d’affichage de type ME31, se reporter aux chapitres
suivants de ce manuel d’utilisation, en commencant par le chapitre 10.4 Module d’affichage : description
de l'interface utilisateur.

— Pour utiliser le logiciel Birkert Communicator, préparer d’abord le matériel nécessaire et le logiciel lui-méme.
Se référer au chapitre 10.3. Effectuer ensuite les réglages comme indiqué dans ce manuel d’utilisation, a

partir du chapitre 10.4.3 Valeurs minimales et maximales lors de la saisie d’une valeur numérique.

— Pour utiliser certaines fonctions spécifiques uniquement disponibles avec le logiciel Birkert Communi-
cator, consulter le manuel d’utilisation type 8920, disponible sur le site Internet country.burkert.com.

— Pour obtenir des informations détaillées sur le module d’affichage type ME31, consulter le manuel
d’utilisation correspondant, disponible sur le site Internet country.burkert.com.

10.3 Connecter I'appareil au logiciel Burkert
Communicator

Pour effectuer les réglages avec le logiciel Birkert Communicator Type 8920, procéder comme suit :
1. Acheter le kit interface USB-bUS avec le numéro d’article 772426 de Blrkert.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

2. Télécharger la derniére version du logiciel Birkert Communicator Type 8920 sur country.burkert.com.

3. Installer le logiciel Birkert Communicator sur un PC. Suivre les instructions d’installation données par
Iinterface USB-bUS. Pendant I'installation, la clé bUlS ne doit pas étre insérée dans le PC.

4. Visser la résistance terminale dans la fiche Y ou activer la résistance terminale interne de I’'appareil (voir
le chapitre 12.6.3).

82

La résistance terminale interne n’est plus disponible aprés 12/2022. Cependant, il est possible que
le menu d’activation de la résistance terminale soit toujours visible a I’écran.
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5. Visser le connecteur femelle M12 a I’extrémité du cable fourni dans la fiche Y.

6. Insérer la prise mini-USB du cable dans la clé bliS fournie.
Ne pas insérer la prise mini-USB du cable dans un autre équipement autre que la clé bUS.

7. Insérer 'adaptateur secteur adéquat dans I'adaptateur AC/DC.

8. Brancher le cable de I'adaptateur AC/DC sur le connecteur correspondant du connecteur femelle M12.

Résistance Connecteur
terminale femelle M12

Adaptateur
secteur

Clé buS
Fiche Y

Adaptateur AC/
DC

Mini-USB

Cable de I'adaptateur AC/DC

Fig. 39 : Cables de connexion, fiches et clé biS assemblés

9. Visser la fiche Y sur le connecteur male M12 de I'appareil.

10.Insérer la clé bUS dans un port USB du PC.

11.Attendre que le pilote Windows de la clé biS ait été installé complétement sur le PC.
12.Brancher 'adaptateur AC/DC sur I'alimentation électrique.

18.Lancer le logiciel Birkert Communicator.

14.Cliquer sur B4 dans le logiciel Birkert Communicator pour établir la communication entre le logiciel et
I’appareil. Une fenétre s’ouvre.

15.Sélectionner @RI

16.Sélectionner le port [GIENEIag, cliquer sur gy et attendre jusqu’a ce que le symbole de
I’appareil apparaisse dans la liste des appareils.

17.Dans la liste des appareils, cliquer sur le symbole relatif a I’'appareil. La structure du menu pour I'appareil

est affichée.
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10.4 Module d’affichage : description de I'interface
utilisateur

Pour obtenir des informations détaillées sur le logiciel de I'interface utilisateur, consulter
le manuel d’utilisation du logiciel de I'interface utilisateur type ME31, disponible sur le site

Internet country.burkert.com.

L'interface utilisateur se compose d'un afficheur et de touches tactiles.

Débit volumique

30,1

I/min

Affichage

A CONFIGURATION

Touche RETOUR Touches de Touche OK
navigation

Fig. 40 : Présentation de l'interface utilisateur
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10.4.1 Description de I'afficheur

Symbole de I'état de ——— Symbole du niveau d'utilisateur actif. Voir le chapitre 10.5.
I'appar?il
[N 5= o information
Paramétre

Vers le menu Luminosité 56 %

DIAGNOSTIC, eq ~ [ Contraste 64 %
t .
appuyant sur Ecran de veille [+] o
Nom de la vue personnalisée ou du menu

Titre du menu ou de
Paramétre I'élément de menu
S z
= Mesures standard  [+] B
Z
% Mesures supplémentairesf+] | Vers le menu MAIN-
Ed oy . e — TENANCE, en
o fEvenements de diag.[+] o) appuyant sur )
% Rafraichissement Lent |

A 4

D'autres éléments de menus sont disponibles

™\ Le symbole [ situé au bout d'un élément de menu signifie que des éléments de sous-menu sont
disponibles.

Fig. 41 : Description de ['afficheur (exemples)
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10.4.2 Comment utiliser les touches sensitives

Les [CUnESEGIleh=5 font référence aux menus ou a des éléments de menu.

Tab. 20: Comment utiliser les touches

Touche Description
Appui court : pour revenir au menu parent ou a la vue parent. Cette touche est appelée
RETOUR dans les messages de I'afficheur.

. Si 'utilisateur effectue des changements sans les enregistrer, un message s’affiche pour
demander si les changements doivent étre enregistreés.

Appui long : pour revenir a la vue n° 1
Si une ou les deux touches s'affichent :

e Pour changer de vue, de gauche a droite ou vice-versa. Possible uniquement entre
les vues pouvant étre personnalisées et la vue (01N F[CIBISVN (01|, et entre les vues

‘ > MO 2o osticlParamtrefMaintenancel

¢ Lorsqu'il faut saisir une valeur, pour sélectionner le chiffre de gauche ou le chiffre
de droite.

o * Pour sélectionner un [SET3(To e (VR [=T[8.

v

)

¢

¢ Pour sélectionner une option ou pour modifier une valeur.
Cette touche est appelée OK dans les messages de I'afficheur.

Appui court :
e pour confirmer une sélection.
. ® pour enregistrer un choix.
e pour aller a la vue suivante d'un assistant de paramétrage.
Appui long : pour ouvrir le menu contexte

10.4.3 Valeurs minimales et maximales lors de la saisie d’une valeur
numérique

Lorsque I'utilisateur doit saisir ou a modifier une valeur numérique, les valeurs minimales et maximales
autorisées sont systématiquement affichées.

10.5 Niveaux d'utilisateur par identifiant disponibles

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Les 4 niveaux d'utilisateur par identifiant suivants sont disponibles pour utiliser ou configurer I'appareil :

¢ le niveau d'utilisateur standard, niveau avec le moins de fonctions.

¢ |le niveau d'utilisateur [SHEETEITEEVE [,

e |e niveau d'utilisateur [EUELET]; (par défaut),
* le niveau d'utilisateur Ell{ag.

Par défaut, les réglages de I'appareil ne sont pas protégés par mots de passe.
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Tab. 21 affiche le symbole apparu dans la barre d’informations, en fonction du niveau de I'utilisateur actif
sur I'appareil et de ce qui peut étre fait a chaque niveau d’utilisateur.

Tab. 21: Niveaux d’utilisateur par identifiant disponibles
Symbole” b IVTET Description
d’utilisateur

e Aucun mot de passe requis.

Aucun | Utilisateur | ® Les éléments du menu portant le symbole ﬁ sont accessibles en lecture
symbole |standard seule.

¢ Les éléments de menu disponibles avec un niveau d'utilisateur supérieur ne
sont pas tous affichés.

e Mot de passe requis, si la protection par mot de passe est active (voir le
chapitre 12.15). Le mot de passe par défaut est 005678.

Utilisateur N ﬁ
avance e | es éléments du menu portant le symbole en mode lecture seule.

e | es éléments du menu disponibles avec un niveau d’utilisateur plus élevé
ne sont pas tous affichés.

e Mot de passe requis, si la protection par mot de passe est active (voir le
chapitre 12.15). Le mot de passe par défaut est 001946.

BSEIES | © Ce niveau est actif par défaut (et la protection par mot de passe est
inactive par défaut).

¢ Tous les éléments de menu visibles peuvent étre réglés.
e Mot de passe requis, si la protection par mot de passe est active (voir le

m chapitre 12.15).

e Réservé service Blrkert.

" affiché dans la barre d'information, seulement si la protection par mot de passe est activée.

— En cas d’oubli de mot de passe, il est possible de restaurer les mots de passe par défaut a I’'aide du logiciel
Communicator type 8920. Se reporter au manuel d’utilisation correspondant.

10.6 Reéglages par défaut

Les réglages par défaut de I'appareil figurent dans le supplément CANopen pour le type 8098 FLOWave L
sur country.burkert.com.

—> Avant de procéder a un changement quelconque des réglages, utiliser le logiciel Birkert Communicator
pour imprimer un fichier pdf contenant tous les réglages par défaut de I'appareil.

87



https://country.burkert.com

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Type 8098 FLOWave L
Comment procéder aux réglages

10.7 Structure de menus
g Débit volumique
— . =
§ ; Capteur SAW % 30 1
> = O}
Z v = 4
Pour naviguer dans la liste 3 Vmin
des éléments de menu (D] <

disponibles

v

Vue Configuration

Appuyer pour accéder a |'élément
de menu affiché (par exemple,
|'élément « capteur SAW »)

e e -y

Capteur SAW

A 4

de I'appareil, pouvant étre

Premiére vue affichée
aprés mise sous tension

modifiée par |'utilisateur

7y

Appui long, a partir de
n'importe quelle vue

Capteur SAW Capteur SAW
Diagnostics Parameétre Maintenance
o\l &) £ w
5 Appareil Ty E < 7 Mesures standard  [+] ’_é' < & Information sur I'appareil [+]
. > . . .
o Evénements de diag. [+] [E 5 Mesures supplementaires[+] =] Sensd'‘écoulement Standa...
= — << S =
=z Capteur + E > & Evénements de diag.[+] § ’ & §Etalonnage [+]
> %) Rafraichissement Lent |§ P Simulation [+]

Vue Diagnostic

Vue Paramétre

Vue Maintenance

2 =
-i
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diagnostic

Lire les valeurs relatives au

Lire ou configurer les
parameétres

Lire ou configurer les
valeurs relatives a la
maintenance

88

* Pour afficher les 3 vues suivantes pouvant étre ajoutées et modifiées par I'utilisateur.

Fig. 42 : Structure des menus du FLOWave

Un menu contextuel peut étre ouvert dans chaque vue : voir le chapitre 10.7.1.
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10.7 1

Ouvrir ou fermer le menu contextuel dans n’importe quelle

vue (module d’affichage uniquement)

L'utilisateur peut ouvrir un menu contextuel dans n’importe quelle vue. Le contenu dépend de la vue active.

Pour ouvrir le menu contextuel :

—> Appuyer et maintenir enfoncé .

Q’ Le menu contextuel est ouvert.

Pour fermer le menu contextuel sans quitter la vue active :

—> Appuyer sur .

6 Le menu contextuel est fermé.

Contenu du menu contextuel en fonction de la vue active :

Tab. 22:

Menu contextuel en fonction de la vue active

Vue

Eléments du menu contextuel

Vues 1 a4

ue globale des
messages

Pour afficher la liste des messages générés par 'appareil, le
cas échéant. Voir le chapitre 10.7.3.

|
Ajouter une nouvelle
ue|

Supprimer cette vue

Pour ajouter une nouvelle vue ou supprimer la vue affichée.

Changer de modéle

Pour choisir d’afficher 1, 2 ou 4 valeurs ou une tendance de
1 ou 2 valeurs.

Changer le titre)

Pour modifier le titre de la vue affichée.

Changer valeu

Changer d’unité

Pour modifier la ou les valeurs ou les unités des valeurs affi-
chées dans la vue.

Changer la

précision

Non disponible pour les tendances.

Pour définir si une valeur de la vue est affichée en nombres
entiers ou avec une ou plusieurs décimales.

Changer niveau

CONFIGURATION

Pour changer de niveau d’utilisateur. Voir le chapitre 10.7.4
ou chapitre 10.7.5.

Pour afficher la liste des messages générés par I’appareil, le
cas échéant.

Parameétre)
Maintenance

Diagnostics

Pour changer de niveau d’utilisateur.

Pour afficher la liste des messages générés par I’'appareil, le
cas échéant.

Ou suis-je ?

Pour afficher le chemin d’acceés a I’élément de menu affiché.
Voir le chapitre 10.7.7.

Ajouter un raccourci
Effacer le raccourci

Pour créer ou supprimer vos propres éléments de menu con-
textuel (voir le chapitre 10.7.2).

Changer niveau
utilisateu

Pour changer de niveau d’utilisateur.
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Vue

Eléments du menu contextuel

Dans un menu

ue globale des
messages

Pour afficher la liste des messages générés par I’'appareil, le
cas échéant.

Pour enregistrer les modifications effectuées.

Pour afficher le chemin d’acceés a I’élément de menu affiché.
Non disponible dans un assistant.

Ajouter un raccourci
Effacer le raccourci

Pour créer ou supprimer vos propres éléments de menu con-
textuel (voir le chapitre 10.7.2).

Pour changer de niveau d’utilisateur.

10.7.2 Ajouter ses propres éléments de menu contextuel

(raccourcis, module d’affichage uniquement)

Dans la vue [gElenEigs, WETIEGERTEY ou BIEL[ileile ou dans un menu, il est possible d’ajouter jusqu’a 3
raccourcis au menu contextuel. Ces raccourcis apparaitront ensuite dans chaque menu contextuel et per-

mettront a I'utilisateur d’aller directement dans la vue ou I'élément de menu sélectionné(e).

Parametre

Langue

~ Franecaia

Ou suis-je ?

Changer niveau utilisateur

> RESET TOT 1

Exemple de raccourci

v

T

Fig. 43 :

Exemple de raccourci

Pour ajouter un raccourci au menu contextuel :

— Aller dans la vue ou le menu pour lequel un raccourci doit étre créé.

—> Appuyer et maintenir enfoncé . pour ouvrir le menu contextuel.

A
b dAjouter un raccourci

—> Saisir un nom pour ce raccourci : voir le chapitre 10.8.4 Saisir un nom.

o
- <> A 4 m pour confirmer le nom saisi. ----+ . Enregistrer.

& Le raccourci vers cette vue ou ce menu est ajouté au menu contextuel.
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Pour supprimer un raccourci du menu contextuel :
—> Appuyer et maintenir enfoncé . pour ouvrir le menu contextuel.

— Aller a la vue ou a I’élément de menu a I'aide du raccourci a supprimer.

— Appuyer et maintenir enfoncé . pour ouvrir le menu contextuel.
= eeeeo o
eddEffacer le raccourciEEEEs = Confirmer.

& Le raccourci vers cette vue ou cet élément de menu est supprimé du menu contextuel.
10.7.3 Lire les messages generés par I'appareil

L'appareil génere des messages pour informer I'utilisateur qu’un probléeme est survenu ou qu’une limite de
valeur de process a été atteinte, par exemple.

— Pour lire les messages dans le logiciel Biirkert Communicator, consulter le manuel d’utilisation
type 8920, disponible sur le site Internet country.burkert.com.

Procéder comme suit pour afficher les messages générés sur le module d’affichage :

- . appui long, pour ouvrir le menu contextuel.

sy ) Corr
xahdliste des messagesEEEEE = Confirmer.

Y Les messages générés sont affichés. Certains messages peuvent étre validés.

10.7.4 Changer de niveau d'utilisateur lorsque la protection par mot
de passe est désactivée

Par defaut :

* le niveau d'utilisateur est actif sur I'appareil,

e |e réglage n'est pas protégé par des mots de passe ,

* le symbole correspondant au niveau d'utilisateur n'est pas affiché dans la barre d'information.

Vous ne pouvez changer que pour le niveau d'utilisateur [3]i[{Clgt.

— Pour changer de niveau d’utilisateur par identifiant dans le logiciel Burkert Communicator, consulter le
manuel d’utilisation type 8920, disponible sur le site Internet country.burkert.com.

Procéder comme suit pour changer de niveau d’utilisateur par identifiant sur le module d’affichage :

- . appui long, pour ouvrir le menu contextuel.

ahdChanger niveau utilisateurgEEEr = Confirmer.

a
— W Sélectionner le niveau dutilisateur --» ™ Confirmer.

VN
- {» W Entrer le mot de passe ----» - Confirmer.

& Le niveau d'utilisateur est changé.

—> Pour activer la protection des réglages par mots de passe, se reporter au chapitre 12.15.
o1
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10.7.5 Changer de niveau d'utilisateur lorsque la protection par mot
de passe est activée

Lorsque la protection par mots de passe est active, le symbole correspondant au niveau d'utilisateur est
affiché dans la barre d'information.

— Pour changer de niveau d’utilisateur par identifiant dans le logiciel Burkert Communicator, consulter le
manuel d’utilisation type 8920, disponible sur le site Internet country.burkert.com.

Procéder comme suit pour changer de niveau d’utilisateur par identifiant sur le module d’affichage :

- . appui long, pour ouvrir le menu contextuel.
a : . - ,
madChanger niveau utilisateurjEEEe = Confirmer.

A
— W Sélectionner (n'est pas disponible si le niveau d'utilisateur standard est actif)
SRRl 2 . Confirmer.

- . appui long, pour ouvrir le menu contextuel.

A - - . ,
adChanger niveau utilisateurgEEEr = Confirmer.

A
— W Sélectionner le niveau d'utilisateur ----+ - Confirmer.

VN
—> {» W Entrer le mot de passe ----» - Confirmer.

¥ Le niveau d'utilisateur est changé. Le symbole correspondant s'affiche dans la barre d'information.

—> Pour désactiver la protection des réglages par mots de passe, se reporter au chapitre 12.17.

10.7.6 Se déconnecter du niveau d'utilisateur VEIEEENEVENRTLE,
[MSENELED ou

Si le réglage est protégé par mot de passe :

¢ |e symbole correspondant au niveau d'utilisateur actif est affiché dans la barre d'information.
e vous étes déconnecté automatiquement a expiration du délai d'activation de I'écran de veille.

—> Pour se déconnecter du niveau d’utilisateur actif dans le logiciel Birkert Communicator, consulter le
manuel d’utilisation type 8920, disponible sur le site Internet country.burkert.com.

Pour se déconnecter du niveau d'utilisateur (VN eSS, (IR, ou ERIIER et revenir au niveau

d'utilisateur standard :

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— . appui long, pour ouvrir le menu contextuel.

A . - . .
e dChanger niveau utilisateurEEEE = Confirmer.
— W Sélectionner DL HALe]]] - - - - > Confirmer.

0’ Le niveau d'utilisateur standard est actif.
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10.7.7 Lire le chemin d’accés a un élément de menu (module
d’affichage uniquement)

Si I'utilisateur est perdu dans la structure de menu, il peut afficher le chemin d’accés de 'emplacement ou il
se trouve.

- . appui long, pour ouvrir le menu contextuel.

e dOU suis-je 7EEEEE = Confirmer.

& Le chemin d’accés a I'élément de menu affiché est indiqué.

10.8 Comment naviguer dans les menus et paramétrer les

valeurs
Q 10.8.1 Parameétrer un pourcentage ou sélectionner une valeur dans
S une liste
3
S
5
§ Parametre
— <
8 Luminosité 56 % ’g’ -
2 e e Y | -t .
g Contraste 64 % g E
2 Ecrande veile  [+] [@ i
3 > !
(] 1
@ T ]
: s
= 1 Sélectionner i
“ v !
=] ! 1
3 ' | :
;’ - Confirmer E
: ’ ’
— 1 1
2 ' _ '
- ' Luminosité Régler Enregistrer H
i 2 N I . _____ 3
™ i 10 i < ’ H
® , [ —| 1 1
3 ! 0 100 ! !
~ 1 1 1
o , i i
8 1 : 1
S i ' '
1 1
<Z( : Contraste : E
S 1 % : 1
p---- 100 |===== . H
1 s —| 1
! 0 100 !
i :
1 1
1 1
1 1
1 1
, Ecran de veille . :
' Temps dattente Sélectionner Enregistrer |
1 A 1
H—— O 2minutes 0 Lememmmmeaa A .............. -. ..... H
O 5 minutes v
O 30 minutes
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Fig. 44 : Paramétrer un pourcentage ou sélectionner une valeur dans une liste
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10.8.2 Naviguer dans un assistant et paramétrer des nombres

Parameétre

S) ) - Z

= Quick start [+] B
o . . = [ .
§ Diagnostic ad = < ;
o |Date et heure z i
m 1
. 1
Pl Langue . Anglais > :
1
i i
1
- Confirmer :
1
1
Parametre H
B Date/heure actuelles 1/9@ :
Date actuelle :08/24/15 :
. heure actuelle :08:57:16 ,
ol Heure d'été 1
a Fuseau horaire :
* actuel :+00:London ,
o ; i
g Revenir a la vue précédente (disponible a chaque étape !
£ de |'assistant) i
a : :
s Confirmer pour passer a I’écran suivant. Paramétrer les !
3 valeurs. :
D 1
(5] 1
R 1 1
2 Parameétre :
S B Année 4/9@ !
2 max : 2099 ,
3 - A i
$ S R PO N — :
£ v A 4 '
Efl min : 2000 , . - . :
y Régler le chiffre  Sélectionner un i
s . s . 1
= ' sélectionné. chiffre '
n i :
= ! i
s Confirmer pour passer a I’écran suivant. Paramétrer les i
5 valeurs. '
1
> 1 1
x L 1
e :
© B Nouvelle date/ heure 9/9@ !
3 Nouvelle date :09/22/15 H
N Nouvelle heure :08:57:16 !
b= Heure d'été 1
S Nouv. fuseau H
horaire :+00:London 1
z - ’
= : :
1
. Enregistrer :
] :
1 1

Fig. 45 : Naviguer dans un assistant et paramétrer des nombres
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10.8.3 Paramétrer des nombres négatifs ou positifs

Réglages
BErr. seuil bas 37

max : 150,00

-02[§.000

min : -20,00

Pour paramétrer un nombre positif :

— A\ pour augmenter le nombre jusqu’a atteindre la valeur positive.

Réglages
B)Err. seuil bas 3/7@

max : 150,00

011.000

min : -20,00

Pour paramétrer un nombre négatif :

— W pour diminuer le nombre jusqu’a atteindre la valeur négative.

Fig. 46 : Paramétrer des nombres négatifs ou positifs
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10.8.4 Saisir un nom

Capteur SAW

Paramétre

Mesures standard [+]

Mesures supplémentaires[+]

DIAGNOSTIC

Evénements de diag. [+]
Rafraichissement Lent

A 4

|
. Confirmer

1

Mesures standard

Débit volumique  [+]

Température [+]

A

v JONVN3INIVIA

Vitesse d’écoulement[+]
Totalisateur 1 [+]

T
1
. Confirmer
1
1

Capteur SAW

Débit volumique

Nom de la grandeur Débit volumig

Amortissement = ees | ----mmmmmm oo oo oo oo oo m oo '
Limites [+]
Cut-off [+]

v

1
1
. Confirmer
1
1
1
Sélectionner le Confirmer Sélectionner

Nom de la grandeur caractére le caractére m Enregistrer le
Débit volumique sélectionné A nom

. S

FIG|H|J[K[L]|- '
VIiB|N|M[, [.[_ !
abc | DEL| SPACE | .?123 toTmmeTmTmmomomommmmmmemmmmmes *
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Fig. 47 : Saisir un nom
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10.8.5 Activer ou désactiver une fonction

Réglages généraux
Paramétre

Date et heure voo
Langue Anglais

DIAGNOSTIC

Mots de passe [+]

w  JONVNILNIVIN

A

Unités physiques [+]
- Confirmer

Parametre

Mots de passe

Protection par mot de passe  Arrét

1
1
. Confirmer
1
1
1

Protection par mot de passe

Désactiver / activer Enregistrer

Em | S L

Fig. 48 : Activer ou désactiver une fonction
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11 REGLAGES DU MODULE D'AFFICHAGE

Cette section décrit les menus associés au module d'affichage monté sur |'appareil.

111 Consignes de sécurite

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure dii a un réglage non conforme.
Le réglage non conforme peut entrainer des blessures et endommager I'appareil et son environnement.

> Les opérateurs chargés du réglage doivent avoir pris connaissance et compris le contenu du présent
manuel d'utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et |'utilisation conforme.
» | 'appareil / I'installation ne doit étre réglé(e) que par du personnel suffisamment formé.

11.2 Procéder aux réglages de (e[ 3 ETGi lors de
la premiére mise sous tension de |'appareil
(uniquement module d'affichage)

Lors de la premiére mise sous tension de I'appareil, I'utilisateur est guidé pour effectuer les réglages obliga-

toires suivants :

e choisir la langue d'affichage,

e choisir la zone horaire,

e choisir si I'heure d'été est automatiquement prise en compte ou non,

e régler la date et I'heure,

e choisir le systeme d'unité pour toutes les mesures.

Lorsque I'appareil a terminé I'étape de chargement, la premiére vue du @[S ElR: s'affiche.

N Infichage

a
— W Sélectionner la langue d'affichage ----» . Confirmer. Les réglages actuels de la date et de I'heure
s'affichent dans la langue choisie.

— W Sélectionner la zone horaire ----» Confirmer.

A
— W Sélectionner si I'heure d'été est automatiquement prise en compte (YEIZIE) ou non pour
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|'affichage de I'heure. ----» Confirmer.
- <> # Régler 'année ----» . Confirmer.
— 4} ¢ Régler le mois ----» . Confirmer.
- {b # Régler le jour ----» . Confirmer.
- " # Régler les heures ----» . Confirmer.

A
- 4} W Régler les minutes ----» . Confirmer. Les nouveaux réglages de la date et de I'heure

s'affichent.
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—> W Sélectionner le systeme d'unités pour toutes les mesures ----» Confirmer.

- . Enregistrer les réglages de [eli[[«;§=15i ou . Revenir au menu parent sans enregistrer les nouveaux
réglages.

11.3 Menu Parametre

11.3.1 Régler la luminosité de |'afficheur

La luminosité de I'afficheur se réduit automatiquement lorsque la température interne de
I'appareil est supérieure a +60 °C.

Si la température interne de I'appareil est supérieure a +60 °C, la luminosité de |'afficheur diminue
automatiquement a 50 % et le rétroéclairage s'éteint 5 minutes apres la derniere opération. Si la
température dépasse 80 °C, le rétroéclairage s'éteint automatiquement (0 %). Lorsque I'afficheur
s'allume, le rétroéclairage s'allume pendant 30 s avec une luminosité de 50 %.

Vous pouvez régler 2 valeurs différentes pour la luminosité du rétroéclairage :

¢ 1 valeur en cas d’économiseur d’écran inactif,
e 1 valeur en cas d’économiseur d’écran actif. Voir chapitre 11.3.4.

Pour régler la luminosité du rétroéclairage en cas d'écran de veille inactif, procéder comme suit :
—> Aller a la vue [¢]e]\|F (e8] sV [0]\].
A -
= A fficheu
— ® Confirmer pour accéder a la vue [EIENIN0S-
A
adl UminositcEEEEE = .
- <> Régler la luminosité du rétroéclairage.
- . Enregistrer.

& La luminosité de I'afficheur est paramétrée.

11.3.2 Régler le contraste de |'afficheur
—> Aller a la vue [®o\IZ[€lBIZTN[0]\].
A
= dAfficheu
> ® Confirmer pour accéder & la vue IR
A
EddContrasteEEEEE = .
— ‘ > Régler le contraste

- . Enregistrer.

¥ Le contraste de I'afficheur est paramétré. 1071
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11.3.3 Régler le délai d'activation de I'écran de veille

L'écran de veille permet :
e d'économiser de I'énergie,
e de revenir automatiquement a la vue 1,

e et, si la protection par mots de passe est active, d'étre automatiquement déconnecté du niveau

d'utilisateur L nEEEes, EEERa ou EHIEEL, lorsque le délai d'activation de I'écran de veille a
expiré.
—> Aller a la vue [¢]e]\|Z (e8] 572y [O]\].

A .
e dAfficheu

- . Confirmer pour accéder a la vue [FEIEEIE.

- <> Sélectionner la durée d'inactivité de I'afficheur au bout de laquelle I'écran de veille s'enclenche.

- - Enregistrer.
¥ Le délai d'activation de I'écran de veille est paramétreé.
11.3.4 Régler la luminosité du rétroéclairage en cas d’écran de veille
actif

Vous pouvez régler 2 valeurs différentes pour la luminosité du rétroéclairage :

¢ 1 valeur en cas d’écran de veille inactif, se référer au chapitre 11.3.1.
¢ 1 valeur en cas d’économiseur d’écran actif.

Pour régler la luminosité du rétroéclairage en cas d’écran de veille actif, procéder comme suit :
—> Aller a la vue ({01 Z[€]V[STN[0])].

A .
e dAfficheu

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGEligs.

ExdhdEcran de veillegeEEe—= .

A
— W [WIeEIE ----» .
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- ‘} Régler la luminosité du rétroéclairage. ----» . Enregistrer.

¥ La luminosité du rétroéclairage est réglée.
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11.3.5 Déverrouiller I'écran de veille

Pour déverrouiller I'écran en cas d'écran de veille actif, procéder comme suit pour avoir a nouveau accés a
toutes les vues :

— Appuyer deux fois sur n'importe quelle touche.

YLa premiére touche de la séquence de déverrouillage s'affiche.

— Appuyer sur la touche affichée.
— Suivre les instructions affichées.

& Vous avez accés aux vues d'affichage et le dépassement du délai de I'écran de veille reprend a zéro.

La séquence de déverrouillage par défaut est la suivante :
N

—> A

4

— A

— Pour modifier la séquence de déverrouillage, se référer au chapitre 11.3.6.

11.3.6 Modifier la séquence de déverrouillage de I’écran de veille

Procéder comme suit :
— Aller a la vue (0] IF[€18]37:Yu[0])'].

a
= dA\fficheu
I confirmer pour accéder & la vue [EIENIEITE.

s i =
dh dEcran de veillcEEEEE = .

ok verroullage de I L~
=a dSéquence de déverrouillage de I'écran de veillcEEEEE =

- <> Sélectionner le nombre de pressions sur la touche. ----» .
— W Sélectionner la premiére touche a actionner. ----»

— W Sélectionner la deuxiéme touche a actionner. ----»

— W Sélectionner la touche suivante a actionner, etc. ----»

- . Enregistrer.

YLa séquence de touches a été modifiée.
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1.4 Menu Diagnostic

11.4.1 Lire la température du module d'affichage

Pour lire la température du module d'affichage, procéder comme suit :
— Aller a la vue [f0]\IF[€1V[STAVR(0]\].

A
= dAfficheu
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

- ‘ Aller a la vue [plFAXe]N[oy ) (e
A
dhd lempeéeraturcEEEEs = .
a4 Température de |'appareilEEEEE = ---- La température du module d'affichage est affichée.

- . Revenir au menu parent.

11.5 Menu Maintenance

11.5.1 Lire le numéro de version du logiciel du module d'affichage
Pour lire le numéro de version du logiciel du module d'affichage, procéder comme suit :
—> Aller a la vue (®{o]\Ig[€]8]2VYF(0]\].
o
= dAfficheu
5 ® cConfirmer pour accéder a la vue [EIENITS.

- } Aller a la vue [WALNREE AN (015,
2+ on I
adl\\UMéros de versionsEEEEE

A
xdhdVersion logicielleEEEEE = . ----+ Le numéro de version du logiciel du module d'affichage est
affiché.

- . Revenir au menu parent.
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11.5.2 Lire le numéro de version du matériel du module d'affichage
Pour lire le numéro de version du matériel du module d'affichage, procéder comme suit :
— Aller a la vue ([¢{e]\Ig[elBIzT:g[0]\].
A
= dAfficheu
I confirmer pour accéder & la vue [EIETE.

- » Aller & la vue [\AUNIEENN€F=

e dNumeros de versionsSEEEEE =

A
— O EGMECIEE ---- . ----# Le numéro de version du matériel du module d'affichage est
affiché.

- . Revenir au menu parent.

11.5.3 Lire le numéro d’article du module d'affichage

Pour lire le numéro d’article du module d'affichage, procéder comme suit :
— Aller a la vue (o{o]\IZ[€]8IZVYF(0]\].

a
= dAfficheu
— ® confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
- 4 TN ERVIEIMAINTENANCES
T ——
>V e

o
= dNuméro d’identification. EEEEE = . ----# Le numéro d’article du module d’affichage est affiché.

- . Revenir au menu parent.
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11.5.4 Lire le numéro d’article du logiciel du module d'affichage

Pour lire le numéro d’article du logiciel du module d’affichage, procéder comme suit :
— Aller a la vue (&{o]\IZ[€]8I2VN F(0]\].

oo
= dA\fficheu
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
N § T VAINTENANCER
—
L% _—

A
adNumeéro d'ident. du logicielEEEEE = - ---- Le numéro d’article du logiciel du module d'affichage
est affiché.

— . Revenir au menu parent.

11.5.5 Lire le numéro de série du module d'affichage

Pour lire le numéro de série du module d'affichage, procéder comme suit :
— Aller a la vue (0] F[€1V]STyp(0])].

A
= dAfficheu
— ® confirmer pour accéder a la vue [EIETs.
- ’ PN ERVIEIMAINTENANCER
S —
>V SR

A
> c-» B+ Lo numéro de série du module d'affichage est affiché.

- . Revenir au menu parent.
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§ 14.3 Réinitialiser 'appareil........ccccccceeeemmiiiiiiii e s s sssssnn e e e s e e s s s e snmnn e e e e e e e eeeennnnnnnn 144
¥ 14.3.1 Redémarrer 'appareil ........ccccccceeeeriiriiiiiiscccssssscsree e e s s s s s s s s s s sssssss s e s e e e e s sssssssssssmnnnennns 144
% 14.3.2 Rétablir tous les paramétres d'usine de I'appareil.........cccceveemrreriiinicncccccccceeeeeens 144
g 14.3.3  Mettre a jour la configuration hardware de 'appareil .......cccoeeeeeerrreccererrscsseeeennnnas 145
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12 REGLAGES GENERAUX - PARAMETRE

12.1 Consignes de sécuritée

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure di a un réglage non conforme.

Le réglage non conforme peut entrainer des blessures et endommager I'appareil et son environnement.

» Les opérateurs chargés du réglage doivent avoir pris connaissance et compris le contenu du présent

manuel d'utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et |I'utilisation conforme.
» | 'appareil / I'installation ne doit étre réglé(e) que par du personnel suffisamment formé.

éditables

7

oyant d'état

12.2 Niveaux d'utilisateur des éléments de menus

Niveau d'utilisateur minimum

F

Utilisateur avancé

biSEINom affiché
biSEdlLocalisation

Utilisateur avancé

Utilisateur avancé

bliSgdDescription

E

BN ESEIENLE, sauf seuils d'erreur

BN ESEIEE, seuils d'erreur

Quick start

Diagnostics

Fournisseur de configuration

Remplacement NaN

Date et heure

t

Utilisateur avancé

Mots de passe|

¥

Unités physiques

Utilisateur avancé
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sur country.burkert.com.

12.3 Reéglages par défaut

Les réglages par défaut de I'appareil figurent dans le supplément CANopen pour le type 8098 FLOWave L

— Avant de procéder a un changement quelconque des réglages, utiliser le logiciel Birkert Communicator
pour imprimer un fichier pdf contenant tous les réglages par défaut de I'appareil.
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12.4  Modifier le mode de fonctionnement de l'indicateur
d'état de I'appareil ou éteindre l'indicateur d'état de
I'appareil

Par défaut, I'indicateur d'état de I'appareil signale I'état de I'appareil conformément a la norme NAMUR
NE 107 (galeJe CRN\VA\Y1U15Y].

Les autres modes de fonctionnement disponibles de l'indicateur d'état de I'appareil sont les suivants :

. : choisir la couleur permanente de I'indicateur d'état de I'appareil.
o \VOVELIREEIT - I'indicateur d'état de I'appareil reste toujours éteint.

12.4.1 Modifier le mode de fonctionnement de l'indicateur d'état de
I'appareil

Pour modifier le mode de fonctionnement de I'indicateur d'état de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®o\IZ[€lBIZVNI[0])].
A Ve Ve Ve
e dRéglages généraux
— ® Confirmer pour accéder a la vue IR
o
e L ED d’étatEEErs = -
o
SemEe----- ¥
— W Sélectionner le mode de fonctionnement de I'indicateur d'état de I'appareil.

- . Enregistrer.

¥ Le mode de fonctionnement de l'indicateur d'état de I'appareil est modifié.
12.4.2 Eteindre l'indicateur d'état de I'appareil

Pour éteindre I'indicateur d'état de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢]e]\[F (€8] sV i [O]\].
A Ve re 7
= dRéglages généraux
> ® confirmer pour accéder a la vue EIEES
a
el ED d’étatErErs = .
A
N
A Ve -
i dVoyant éteint}

— . Enregistrer.

& L'indicateur d'état de I'appareil reste toujours éteint.
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12.5 Régler les parameétres de base pour identifier
I'appareil sur buS

Le NREUTNE, la etla permettent une identification précise de I'appareil sur
basS.

12.5.1 Saisir le nom de |'appareil

Le nom saisi apparaitra sur tous les afficheurs (par ex., le logiciel Communicator) reliés a bUS.

Pour saisir le nom de I'appareil, qui apparaitra sur tous les afficheurs reliés a buS, procéder comme suit :

— Aller a la vue [®ol\IF[€]BIZVNI[0]\].
e dRéglages générau
s B confirmer pour accéder a la vue [EIENIE0S
o
—> W JiS ----> .
A
a dNom affichéEEEEE = .
s . . I , .
- v Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractere.
A
SO
- . Enregistrer le nom.

¥ Le nom est réglé.

12.5.2 Saisir la localisation de I'appareil

La localisation saisie apparaitra sur tous les afficheurs (par ex., le logiciel Communicator) reliés a buS.

Pour saisir la localisation géographique de I'appareil, procéder comme suit :

A CENERIEICONFIGURATIONY
a
= dRéglages générau
> ® Confirmer pour accéder a la vue IR

SIS
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S ocaisaton i
el ocalisationEEEEE =

O A . - - — , .
- v Saisir la localisation en sélectionnant et en confirmant chaque caractére.

—>0¢m

- . Enregistrer la localisation.

¥ La localisation est paramétrée.
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12.5.3 Saisir la description de I'appareil

La description permet d'identifier I'appareil avec précision. Pour saisir une description de |'appareil, pro-
céder comme suit :

—> Aller a la vue [#]@]\[F[e18]s7:y i [0]\].
A - 7 7
e dRéglages générau
s B confirmer pour accéder a la vue [ZIEGES
A
- W [Ji§----> .
A
xdhdbDescriptionEEEEr = .
s . . . . X S , X
- v Saisir la description (maxi. 19 caractéres) en sélectionnant et en confirmant chaque caractére.
A
SO

- . Enregistrer la description.

Y La description est réglée.

12.6 Reégler les parameétres avanceés pour identifier
I'appareil sur buS ou sur un bus CANopen

12.6.1 Saisir un nom unique pour l'appareil

e Ne modifier le [\\[eJy il le [INe U] I que si 2 appareils portant le méme nom sont connectés
a buS ou a un bus CANopen.

e Si le NIy NI e NN WEETel o 1¢=1| est modifi€, les participants connectés a bUS ou a un bus
CANopen perdront le lien vers I'appareil. Le lien entre les participants doit alors étre rétabli.

Le [N[eIaROTaIle[FI=Ne [CNEETo o E1F=T | est utilisé par les participants connectés a bUS ou a un bus CANopen. Pour
modifier le (\eIia R I{e[F=Ne LMETIoE1¢EN |, procéder comme suit :
—> Aller a la vue [®{o]\IZ[€lBIZ7y 0]\,
A Ve Ve Ve
e dRéglages générau

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGElgE.
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SeTE----»

A i
— v NN ---- >

e dNom unique de |'appareil EEEEE =

2] Ject - ‘
- v Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractere.
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- . Enregistrer le nom.

¥ Le nom unique est fixé.

12.6.2 Modifier la vitesse de transmission de I'appareil

La vitesse de transmission de la communication sur le bus de terrain (que ce soit biS ou CANopen) doit
étre la méme pour tous les participants connectés au bus de terrain.

Par défaut, la vitesse de transmission de I'appareil est de 500 kbit/s. La vitesse de transmission est adaptée
a un cable de 50 m. de long maximum.

Si la longueur de cable est plus grande, réduire la vitesse de transmission de tous les participants.

Pour modifier la vitesse de transmission de |'appareil, procéder comme suit :

A I EE-AEREICONFIGURATIONS

= dRéglages générau

- = Confirmer pour accéder a la vue [EIEIEILE
A

TR
A

— W INEREE ----» .

e dDeDbit en baudsEEEEE =
A 7 . . . .

— W Sélectionner la vitesse de transmission.

- . Enregistrer.

¥ La vitesse de transmission de I'appareil est modifiée. Pour que la vitesse de transmission de I'appareil
soit prise en compte, redémarrer I'appareil.

12.6.3 Activer la résistance terminale interne de I'appareil

Si I'appareil est connecté a un bus de terrain CANopen ou a busS, une résistance terminale 120 Q doit étre
installée a chaque extrémité du bus de terrain CANopen ou de bUS.

Afin d’éviter I'installation d’une résistance terminale physique, I’'appareil est doté d’une résistance terminale
interne de 120 Q qui peut étre activée si 'appareil est installé a une extrémité du réseau biS ou du réseau
CANopen ; le réglage usine par défaut définit que la résistance terminale interne n’est pas activée.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

La résistance terminale interne n’est plus disponible apres 12/2022. Cependant, il est possible que
le menu d’activation de la résistance terminale soit toujours visible a I’écran.

e Si la résistance terminale interne de I'appareil est activée, ne pas installer de résistance terminale a
la méme extrémité de biS ou du bus de terrain CANopen.

e | e bus de terrain CANopen ou blS peut étre équipé de 2 résistances terminales 120 Q au
maximum.

Pour activer la résistance terminale interne de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{e]\|g[e]V]zT2y (o],

14
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a

e dRéglages généraux

> ® Confirmer pour accéder & la vue IR
a

STEE----~ M

A
> v ‘----->-

Bl s tance ormina e
gV arche

— - Enregistrer.

0’ La résistance terminale interne est active.
12.6.4 Désactiver la résistance terminale interne de 'appareil

La résistance terminale interne n’est plus disponible aprés 12/2022. Cependant, il est possible que
le menu d’activation de la résistance terminale soit toujours visible a I’écran.

Si 'appareil n’est pas installé a I’extrémité de biS ou d’un bus de terrain CANopen, désactiver la résistance
terminale interne de I'appareil.

Le bus de terrain CANopen ou biS peut étre équipé de 2 résistances terminales 120 Q au maximum.

Pour désactiver la résistance terminale interne de I'appareil, procéder comme suit :

A CENERIEICONFIGURATIONY
a
e dRéglages générau
s W confirmer pour accéder a la vue [EIEGES

A A
— W Qi -----».-----» A dAvancés ----->.

B s ionco torminai L L 4

- . Enregistrer.

Q’ La résistance terminale interne 120 Q est désactivée.

12.6.5 Modifier I'adresse de I’appareil sur un bus de terrain CANopen
L’adresse de I'appareil est utilisée par biS ou par le bus de terrain CANopen sur lequel il est possible de
connecter I'appareil.

e Si I’'appareil est connecté a biS, ce dernier donne automatiquement une adresse a I'appareil. L’adresse
de I'appareil par défaut sur biS est 30.

e Si 'appareil est connecté a un bus de terrain CANopen, les adresses ne sont pas définies
automatiquement.

—> S’assurer que chaque participant connecté au bus de terrain CANopen, y compris I’appareil, posséde une 15
adresse spécifique.
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Si I'appareil connecté a un bus de terrain CANopen et un autre participant connecté au bus de terrain ont la
méme adresse, procéder comme suit pour modifier I'adresse de 'appareil :

—> Aller a la vue [®{ol\IZ[€lBIZVN 0]\,
A - Ve Ve

= dRéglages générau

— ® Confirmer pour accéder a la vue IR
VN A

ena P USEEEEE = - EEEEE 2 dAvancesEEEEE = -
A

xdh dladresse buS EEEEE = .

A
- " W Modifier I'adresse de I'appareil. Veiller a saisir une adresse qui n’est pas déja utilisée sur le méme
bus de terrain CANopen.

- . Enregistrer.

& L'adresse de I'appareil est modifiée.

—> Redémarrer I'appareil pour prendre en compte la nouvelle adresse. Voir le chapitre 14.3.1 Redémarrer

12.6.6 Régler le mode de fonctionnement de la communication
numeérique pour biuS ou pour un bus CANopen

Par défaut, le mode de fonctionnement de la communication numérique est réglé sur XTI et les
valeurs process mesurées (PDO, process data objects) ne sont pas transmises sur le bus de terrain
raccordé.

Les autres modes de fonctionnement de la communication numérique sont VICANopen§

Si I'appareil est connecté a blS ou a un bus CANopen, procéder comme suit pour modifier le mode de
fonctionnement de la communication numérique :

—> Aller a la vue [®{e]\|g[e]V] Ty [o]\.
A Ve - -

= dRéglages généraux

_ ® confirmer pour accéder a la vue IR
a

STEE----~ M

A
>V ‘----->-
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A
e dMode -----».

A
N SLcANoper)

- . Enregistrer.
—> Redémarrer I'appareil.

& Le mode de fonctionnement de la communication numérique est biS ou CANopen.

¥ Si le mode de fonctionnement de la communication numérique est bUS, I'[HEAOT\\[e]ol=13] est paramétré
16 sur [OJEHENTNNE] (voir le chapitre 13.3.6) et les PDO sont envoyées via le biiS.
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& Si le mode de fonctionnement de la communication numeérique est CANopen, I'|SEi007A\\\[e]el=1y] est para-

métré sur [JERCTEIENTRGE (voir le chapitre 13.3.6) jusqu’a ce que le maitre du réseau CANopen commute
I’appareil en [@Jel=TETile1alal=]|.

— Pour stopper I’envoi des PDO sur bUS ou sur le bus de terrain, voir le chapitre 12.6.7.

12.6.7 Arréter d'envoyer les données de process mesurées (PDO) a
bUS ou au bus de terrain CANopen

Si I'appareil est connecté & biiS ou a un bus de terrain CANopen, le paramétre est réglé sur
ou sur (®\\[eJel=14], et vous voulez stopper temporairement I'envoi des PDO a biS ou au bus de terrain
CANopen, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®{o]\|Z[€lBIZVyF(0]\].
A 7 Ve Ve

e dRéglages générau

- . Confirmer pour accéder a la vue [EIEIEIL
A a

SSEE---- M. .-
a

gV ode busEEEEs = .
a

= dAutonome

- . Enregistrer.
— Redémarrer I'appareil.

VIRFtat (67:\\[o]oI=Tj| est réglé sur [JEREIEHNIE et les PDO ne sont plus envoyées sur blS ou sur le bus
de terrain CANopen.

¥ La communication avec le logiciel Burkert Communicator fonctionne toujours.

— Pour activer I’envoi des PDO sur bisS ou sur le bus de terrain, voir le chapitre 12.6.6.

12.7 Surveiller la tension d'alimentation ou la température
de I'appareil

La tension d'alimentation et la température interne de I'appareil sont surveillées.
Une valeur surveillée peut se trouver :

¢ dans la plage normale de fonctionnement,
e dans la plage d’alerte,
e dans la plage d’erreur.

4 valeurs limites sont définies, 2 limites d'erreur et 2 limites d'alerte. Les seuils d'erreur sont en mode
lecture seule mais les seuils d'alerte peuvent étre paramétrés.

La Fig. 49 explique la fagon dont I'appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre dans une autre plage
(par exemple, lorsqu'elle passe de la plage normale a la plage d'alerte). Le temps de réaction dépend de la
valeur d'hystérésis ainsi que de I'augmentation ou de la diminution de la valeur surveillée.
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h h h h

G e “ @

L '. l" o " L

= 2a' . o 2b m
¢ 3a X

augmentation o
de la valeur

¥ souil basJR
Hert seuil bas

surveillée .
" . o diminution
+I 12a : 2b l_:'(_ de la valeur
. . . surveillée
-

SRR il haut
B vort. seuil haut

h : valeur d'hystérésis. Une valeur
d'hystérésis égale a 0 signifie que
I'appareil réagit dés qu'un seuil est
atteint.

A : Seuil d'erreur mini (S{AEETINEER)
B : Seuil d'alerte mini.

C : Seuil d'alerte maxi. (WA g#EET

D : Seuil d'erreur maxi. (S{AEELINETL)

1 : plage normale de la valeur surveillée

2a: plage d'alerte mini. de la valeur
surveillée

3a: plage d'erreur mini. de la valeur
surveillée

2b : plage d'alerte maxi. de la valeur
surveillée

3b : plage d'erreur maxi. de la valeur
surveillée

La valeur
surveillée se
trouve dans la

Couleur de l'indicateur d'état de
I'appareil et message généré

Condition

Plage normale

Indicateur d'état vert, pas de
message

e lorsque la valeur surveillée se trouvait dans la plage
d'alerte MINI. et que le seuil d'ALERTE MINI. + la
valeur d'HYSTERESIS sont atteints.

e lorsque la valeur surveillée se trouvait dans la plage
d'ALERTE MAXI. et que le seuil d'ALERTE MAXI.
moins la valeur d'HYSTERESIS sont atteints.

Plage d'erreur

Indicateur d'état rouge, message
d'erreur

¢ |lorsque la valeur surveillée se trouvait dans la plage
d'alerte MINI. et que le seuil d'ERREUR MINI. est
atteint.

e lorsque la valeur surveillée se trouvait dans la plage
d'alerte MAXI. et que le seuil d'ERREUR MAXI. est
atteint.

Plage d'alerte
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Indicateur d'état jaune, message
d'alerte

e |lorsque la valeur surveillée se trouvait dans la plage
d'erreur MINI. et que le seuil d'ERREUR MINL. + la
valeur d'HYSTERESIS sont atteints.

e lorsque la valeur surveillée se trouvait dans la plage
normale et que le seuil d'ALERTE MAXI. est atteint.

e lorsque la valeur surveillée se trouvait dans la plage
d'erreur MAXI. et que le seuil d'ERREUR MAXI.
moins la valeur d'HYSTERESIS sont atteints.

e |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la plage
normale et que le seuil d'ALERTE MINI. est atteint.

Fig. 49 :

18
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12.7.1 Lire les deux seuils d'erreur

Pour lire les seuils dans lesquels la tension d'alimentation de I'appareil doit se trouver, procéder comme suit :
edAEENERIEICONFIGURATIONS

a
e dRéglages générau
s I confirmer pour accéder a la vue IS

$um -
edhdl imites alarmeEEEEE =
=a dension d'alimentationfelliTempérature de |'appareilEEEEE =
S | | =
e dErr. seuil hautfelllErr. seuil basEEEEE =

- . Revenir au menu parent.

12.7.2 Modifier les deux seuils d'alerte

Pour modifier les seuils d'alerte de la tension d'alimentation ou de la température de I'appareil, procéder
comme suit :

—> Aller a la vue [®{o]\|Z[e]V]T:N [o]\.

VN
e dRéglages généraux|
B confirmer pour accéder a la vue IS
>V S
a4 Tension d'alimentationfelliTempérature de |'appareilEEEEE =
> ou S

- W Régler le seuil d'alerte.
- . Enregistrer.

0’ Les seuils d'alerte sont modifiés.

12.7.3 Lire la valeur d'hystérésis

Pour lire la valeur d'hystérésis, procéder comme suit :

— Aller & la vue [e{e]\|g{elV]ZN 0]\,
A z re 7
e dRéglages généraux
— ® Confirmer pour accéder a la vue [EIEHIN0s
A
>% —
s dTension d’alimentationfelliTempérature de I'appareilEEEE = 119
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A
- R

—> . Revenir au menu parent.

12.8 Lire la limite d’avertissement basse pour la tension
de la batterie interne

L'appareil est équipé d’une petite batterie servant a stocker I’énergie afin que I’horloge du systéme puisse
continuer de fonctionner pendant 7 jours lorsque I’'appareil n’est pas alimenté en électricité.

Pour lire la valeur de la limite d'avertissement basse, procéder comme suit :

— Aller a la vue {0l [F[€lV]ZVNI[O]\),
A ’ Ve -
e dRéglages générau
A
>% —
A . . S— .
e dAvertissement tension de batterie faiblc Rk

—> . Revenir au menu parent.

12.9 Miise en service - Procéder aux réglages de base

Les réglages de [@IU[[e] &1 ET5i sont les mémes que ceux réalisés lors de la premiére mise sous tension de
I'appareil.

Pour modifier les réglages de (@[l & E1qi, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®{e]\|Z[e]V] TN (o] ).
a
= dRéglages générau
s I confirmer pour accéder a la vue IS
- . Quick start]
=

A
—> W Choisir la langue d'affichage ----+ . Les réglages de la date et de I'heure actuels s'affichent dans
la langue choisie.
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a - . .
—> W Choisir la zone horaire ----»

a
— W Sélectionner si I'heure d'été est automatiquement prise en compte (JEIAE) ou non pour

I'affichage de I'heure. ----»
A
- 4» W Régler I'année ----» .

- 4} # Régler le mois----» .

120
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A
- {» W Régler le jour----+ .
A
- {b W Régler les heures----» .
{» A . . ] . -
- W Régler les minutes ----» Les nouveaux réglages de la date et de I'heure s'affichent.
— W Sélectionner le systeme d'unités pour toutes les mesures ----» Confirmer.

- . Enregistrer les réglages de @IV &S ETGi ou . Revenir au menu parent sans enregistrer les nouveaux
réglages.

12.10 Activer les diagnostics

A AVERTISSEMENT
Risque de blessure dii a un réglage non conforme.
Un réglage non conforme peut entrainer des blessures et endommager |I'appareil et son environnement.

> Les opérateurs chargés de I’ajustement doivent avoir pris connaissance et compris le contenu du
présent manuel d'utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et |'utilisation conforme.
» | 'appareil / l'installation ne doit étre réglé(e) que par du personnel suffisamment formé.

Par défaut, tous les évenements de diagnostic en lien avec le process, I'électronique ou le capteur, les mes-
sages en lien avec la surveillance des valeurs de process (par exemple le débit) et les messages en lien
avec les problemes de I’'appareil ou sur bUuS sont désactiveés.

Pour activer les diagnostics, procéder comme suit :

—> Activer les évenements de diagnostic nécessaires. Voir chapitre 15.13.

— Activer la surveillance des valeurs de process a surveiller. Voir le chapitre 15.4.5, chapitre 15.6.5,
chapitre 15.7.5, chapitre 15.9.3, chapitre 15.11.6, chapitre 15.12.7.

—> Aller a la vue (e \Ig[€]8]2VYF(0])].
A re Ve 7

= dRéglages généraux

_ ® confirmer pour accéder a la vue [EIENINEE
o

adbDiagnosticEEEEE = . Lire le message affiché ---- .
o

i

- . Enregistrer et redémarrer I'appareil.

Y Les diagnostics nécessaires sont actifs.
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12.11 Désactiver tous les diagnostics

Par défaut, tous les événements de diagnostic en lien avec le process, I'électronique ou le capteur, les mes-
sages en lien avec la surveillance des valeurs de process (par exemple le débit) et les messages en lien
avec les problemes de I’'appareil ou sur bUuS sont désactivés.

Si les diagnostics sont actifs sur I'appareil, procéder comme suit pour les désactiver :
—> Aller a la vue (&) \IZ[€]8IZVNF0]\].

- # Réglages généraux

- . Confirmer pour accéder a la vue [EIEIIts-

- # DiagnosticEEEEE = . Lire le message affiché ---- .
- # InactiflgEEEE = .

- . Enregistrer et redémarrer I'appareil.

¥ Tous les diagnostics sont désactivés.

12.12 Fournisseur de configuration

S'il est actif sur I'appareil, le fournisseur de configuration gere les données de configuration des modules
de 'appareil (par exemple le module d'affichage, le module Ethernet,...). Le fournisseur de configuration
ne geére pas les données de configuration de la carte transmetteur. La carte transmetteur enregistre direct-
ement ses données de configuration dans la mémoire configuration.

— S'assurer que le fournisseur de configuration est actif sur I'appareil. Se référer au chapitre 12.12.1.

— S'assurer que la mémoire configuration (carte SIM) est insérée dans son emplacement sur I'appareil. Se
référer a Fig. 50 ou au parameétre [SEI@GEN[ICERIEREEE[E décrit au chapitre 13.2.9 Voir I'état de la
mémoire de configuration.

— S'assurer d'utiliser une mémoire configuration de Birkert. Les mémoires configuration sont disponibles
aupres de votre succursale Biirkert.

Au démarrage de I'appareil, celui-ci peut avoir I'un des comportements suivants :

¢ Si la mémoire configuration est vide ou qu'elle contient des données d'un appareil avec une version
logicielle précédente, la mémoire configuration est formatée puis les données de configuration actuelles y
sont enregistrées.

¢ Si la mémoire configuration contient des données compatibles avec le fournisseur de configuration, les
numéros de série des modules avec la méme référence article sont comparés :
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— Si les numéros de série sont différents, le fournisseur de configuration copie les données de configu-
ration de la mémoire configuration aux modules de I'appareil.

— Siles numéros de série sont identiques, les données de configuration ne sont pas copiées.

— Si l'appareil est équipé d'un module supplémentaire, ses données de configuration sont enregistrées
dans la mémoire configuration.

¢ | e fournisseur de configuration enregistre automatiquement les données de configuration d'un module
des qu'un réglage du module a été modifié.
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e Sur demande, le fournisseur de configuration remplace les données de configuration sur la carte mémoire
par les données de configuration actuelles des modules installés. Voir le chapitre 12.12.2. Cela est par
exemple utile pour supprimer de la mémoire configuration les données de configuration d'un module
supprimé.

e Sur demande, le fournisseur de configuration transfére les données de configuration de tous les modules
de la mémoire configuration vers I'appareil. Les modules avec des numéro d’article identiques doivent
avoir des numéros de série identiques. Se référer au chapitre 12.12.3.

Mémoire
configuration

Fig. 50 : Emplacement de la mémoire configuration (carte SIM)

12.12.1 Voir I'état du fournisseur de configuration

Procéder comme suit :

—> Aller a la vue ({0} N|g[elBIzTNI[0]\].
a
=a dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIENIETE.

a : ; : .
madrournisseur de configurationgEEEE =

—)¢ Etat ----->.
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- . Revenir au menu parent.
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12.12.2 Remplacer les données de la mémoire configuration

Si vous souhaitez remplacer les données de configuration stockées dans la mémoire configuration par les
données de configuration actuelles de tous les modules de I'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue (oo \IZ[€]8]2VNF(0]\].
A
e dRéglages généraux

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

A : : : .
e diFournisseur de configurationgEEEE =

A
a dRéinitialiser toutes les configurations d’appareil|SEEEE = .

g\iarche

- . Enregistrer.
—> Redémarrer |'appareil.

¥ Les données de configuration actuelles de tous les modules de I'appareil ont été stockées dans la
mémoire configuration. Les données de configuration précédentes ont été supprimées de la mémoire
configuration.

YLe parametre [REGILEUEETRCINESHEEReTeThiile [ 1ile)s |5 d'appareil est automatiquement réglé sur .
12.12.3 Transférer les données de configuration de tous les modules
Sur demande, le fournisseur de configuration transfere les données de configuration de tous les modules

de la mémoire configuration vers |'appareil. Les modules avec des numéro d’article identiques doivent avoir
des numéros de série identiques.

Procéder comme suit :

—> Aller a la vue (¢l Ig[€]V] 57y F[0]\].
A re Ve 7
= dReglages généraux
— ® confirmer pour accéder 2 la vue [FEIENGS.
a : ; ; .
e dFournisseur de configurationEEEEE =2

A
axa diForcer la reconfiguration de tous les appareilsjEEEEE = .
-0

- . Enregistrer.
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— Redémarrer I'appareil.

¥ Les données de configuration de tous les modules de I'appareil ont été transférées de la mémoire con-
figuration vers |'appareil.

Y Le parametre A e o LR e A Tl est automatiquement réglé surl e
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12.13 Modifier la date et I'heure

La date et I'heure sont paramétrés dans les réglages de [@ll[[;&5%151, lors de la premiére mise sous tension
de I'appareil.

Pour modifier la date et I'heure, procéder comme suit :

— Aller a la vue [0\ [F[e]V] SV §[0]\].
A Ve Ve Ve

= dReglages généraux

— ® confirmer pour accéder a la vue [ETENITE.
oA

e dDate et heurcgEEEE = .
2 Ghoisi _—

— W Choisir la zone horaire ----»

a
— W Sélectionner si I'heure d'été est automatiquement prise en compte (JEIfaA) ou non pour
I'affichage de I'heure. ----» . Confirmer.

- 4» ¢ Régler I'année ----» .
- 4’ ¢ Régler le mois----» .
- 4} ¢ Régler le jour----+ .

- 4} # Régler les heures----» .

O % regier es m = ' ene
—> W Régler les minutes ----» ----» Les \INEEER|ELES sont affichés ----»
Enregistrer.

¥ La date et I'heure sont réglées.

12.14 Modifier la langue d'affichage

Par défaut, la langue d'affichage est I'anglais.

La langue d'affichage est paramétrée dans les réglages de (@[l & Elgi, lors de la premiére mise sous
tension de |'appareil.

Pour modifier la langue d'affichage, procéder comme suit :

—> Aller a la vue (e \Ig[€]8] 27y F(0]\].
A re Ve z

= dRéglages généraux

_ ® confirmer pour accéder a la vue [EIENINEs
A

a Al angUCEEEEE = .
A . .

— W Choisir la langue.

- . Enregistrer.

Y.La langue d’affichage est modifiée. 125
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12.15 Activer la protection des réglages par mots de passe

Par défaut, les réglages de I'appareil ne sont pas protégés par mots de passe.
Le niveau d'utilisateur par défaut est le niveau [ EIEIe;.

Pour activer la protection des réglages par mots de passe, procéder comme suit :

— Aller a la vue (&{o\IZ[€]8]2VNF(0]\].
A 7 7 7
=a dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIENITE.
s =
xadMots de passcEEEEr =
s i =
e dProtection par mot de passcEEEE =

A
— W Sélectionner

- . Enregistrer

YLa protection par mots de passe est activée.

12.16 Modifier les mots de passe de protection des
niveaux d'utilisateur et |ISEUEE

Si la protection par mots de passe est active, vous pouvez modifier les mots de passe des niveaux
d'utilisateur [SLIIEEIETIREVERTE et ([REEUEET].

Le niveau d'utilisateur standard n'est pas protégé par un mot de passe.

Pour modifier les mots de passe des niveaux d'utilisateur BHIIEEIEIIEEVENT: et (IS EUEER], procéder
comme suit :

— Aller a la vue [®fo]\[F[€lV]ZT:N [0\,
A 7 - 7
e dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIENIETE.
s =
xadMots de passcEEEEr =
s =
eadChanger les mots de passcEEEE 2
A
— W |UEEVETEVE TS ou (RS EUEIEN] - - -- > .

- W Saisir le nouveau de passe.
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- . Enregistrer

¥ Le mot de passe est modifié.

— En cas d’oubli de mot de passe, il est possible de restaurer les mots de passe par défaut a I’'aide du logiciel
Communicator type 8920.
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12.17 Désactiver la protection des réglages par mots de
passe

Par défaut, les réglages de I'appareil ne sont pas protégés par mots de passe.
Le niveau d'utilisateur par défaut est le niveau [ EIEIe;.

Si la protection des réglages par mots de passe a été activée, procéder comme suit pour la désactiver :

e CE-NERIAC ONFIGURATIONR
A
e dRéglages généraux

- . Confirmer pour accéder a la vue [ElEEITE.

> v MOtS de ""'. .

A
— W Sélectionner

- . Enregistrer

YLa protection par mots de passe est désactivée.

12.18 Changer les unités des quantités physiques
Les grandeurs physiques utilisées par I'appareil s'affichent par défaut dans les unités suivantes :
e intensité : mA (milliampeéres)

e masse volumique : g/cm?® (grammes par centimétre cube)

e débit : I/min (litres par minute)

e fréquence : Hz (Hertz)

e longueur : mm (millimetres)

e masse : g (grammes)

e débit massique : kg/h (kilogrammes par heure)

¢ vitesse : m/s (métres par seconde)

e température : °C (degrés Celsius)

e différence de température : °C (degrés Celsius)

e temps : s (secondes)

e tension : V (Volts)

e volume : | (litres)

Pour modifier les unités d'une quantité physique, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢]e]\Ig[€]V] 57y F[0]\].
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= dReéglages généraux
— ® confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
e duUnites physiquesgEEEEE 2

a o : .
— W Sélectionner la grandeur physique ----»

—> W Choisir les unités ----» Enregistrer

& Les unités sont modifiées.

12.19 Afficher le texte & (MEL) ou une valeur numeérique

Si I'appareil ne peut pas mesurer une valeur process, le module d'affichage affichera soit le texte H soit une
valeur numérique. Le logiciel Birkert Communicator affichera NEIN au lieu de [§.

Pour afficher le texte i (XEIY) ou la valeur numérique, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢]e]\Ig[€]V] 57y g[0]\].
A ra ” ’
= dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIETE.

s -
aadtemplacement NaNEEEEE =

— W EIENEN o) (ol LEMNEN| - - - - 9 B0, Toutes les valeurs de process sont affichées.

* Pour afficher le texte g ou NN, procéder comme suiit :
O % Désslect
- W Désélectionner toutes les valeurs de process.

- . Enregistrer.

Ysi I'appareil ne peut pas mesurer une valeur process sélectionnée, le module d'affichage indique I Le
logiciel Burkert Communicator affiche NEIN au lieu de .

¢ Pour afficher une valeur numérique, procéder comme suit :
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—> {b W Sélectionner les valeurs process concernées ----+ Enregistrer.

A .
e dValeur de remplacement NaNEEEEE =

- <> W Définir la valeur numérique ----+ E¥. La valeur numérique est appliquée a toutes les valeurs
process sélectionnées.

- . Enregistrer.

Y si I'appareil ne peut pas mesurer une valeur process sélectionnée, alors le module d'affichage et le

128 logiciel Burkert Communicator affichent la valeur numérique.
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3 REGLAGES GENERAUX - DIAGNOSTIC

—h

13.1 Niveaux d'utilisateur des éléments de menus

e IR atIRéglages générauxiVEatiDiagnostic Niveau d'utilisateur minimum
Etat de I'appareil Utilisateur standard

Etat buSEJErreurs de réception Utilisateur avancé
Etat buSEgErreurs de réception max. Utilisateur avancé

Etat buSEErreurs de transmission Utilisateur avancé

Etat buSEJErreurs de transmission max. Utilisateur avancé
Etat buSggRéinitialiser le compteur d'erreurs
Fournisseur de configurationfgEtat Utilisateur standard
Fournisseur de configurationfg Utilisateur standard
clients chargées
Fournisseur de configurationfgNombre de clients reconfigurés Utilisateur standard
Fournisseur de configurationfgNombre d’appareils gérés| Utilisateur standard
Fournisseur de configurationfgNombre d’appareils manquants| Utilisateur standard

Fournisseur de configurationg@Nombre de chargements de -
: 2 7 Utilisateur standard
configuration défectueux

Fournisseur de configurationgdNombre de reconfigurations o
2 Utilisateur standard
défectueuses

Fournisseur de configurationgAppareils gérés

|

d

(uniquement Biirkert Communicator)

-t

3.2 Lire les données associées a I’appareil

13.2.1 Lire la durée de fonctionnement actuelle de I'appareil

Pour lire la durée de fonctionnement actuelle de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue (0] IF[€1V]ST:yp(0]\].
A 7 - 7
= dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
N N Y R TDIAGNOSTIC)
A
exddEtat de 'appareilEEEEE = -

A
xadbDurée de fonctionnementEEEEE = . ---- La durée de fonctionnement actuelle de I'appareil
s'affiche.

- . Revenir au menu parent.
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13.2.2 Lire la valeur actuelle de la température interne de I'appareil

Pour lire la valeur actuelle de la température interne de I'appareil, procéder comme suit :
— Aller a la vue (&{e\IZ[€]8I2VNF(0]\].

A - I -
=a dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEEITE.
N N T DIAGNOSTIC]
s L g oeeee
e dEtat de |'appareilEEEEE = EEEEE 2 dlempérature de |'appareilEEEEE =

- . Revenir au menu parent.

13.2.3 Lire la valeur minimale ou maximale de la température interne
de l'appareil

Pour lire la valeur minimale ou maximale de la température interne de I'appareil depuis sa premiére mise
sous tension, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢o]\Ig[€]V] 57y F[0]\].
A re Ve Ve
= dReglages généraux
I confirmer pour accéder 2 la vue [FEIEIGS.

—> { Aller a la vue [plFAe]N(oSy ) (.
A
dhdEtat de 'appareil SEEEE = .

4 - =
dh dValeurs min./max.EEEEE =
e d Température max.felliTempérature min. EEEEE = ----# La valeur maximale ou minimale de la

température interne de I'appareil s’affiche.

- . Revenir au menu parent.

13.2.4 Lire la valeur actuelle de la tension d'alimentation

Pour lire la valeur actuelle de la tension d'alimentation de |'appareil, procéder comme suit :
— Aller a la vue (oo \IZ[€]8I2VN F(0]\].

=a dRéglages généraux
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I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
— 4 Aller 2 1a vue BN EEIE.

= i bl
exddiEtat de 'appareilEEEEE =
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A
e dlension d'alimentation Gkt = . ----9 La valeur de la tension d'alimentation s'affiche.

- . Revenir au menu parent.

13.2.5 Lire la valeur minimale ou maximale de la tension
d'alimentation

Pour lire la valeur minimale ou maximale de la tension d'alimentation de I'appareil depuis sa derniére mise
sous tension, procéder comme suit :

—> Aller a la vue (o] Ig[€]V] 57y §[0]\].
A - 7 P
= dReéglages généraux
— ® confirmer pour accéder & la vue [EIENITE.

- ‘ Aller a la vue [BIIAXelN (o) (e,

+ .
edhdEtat de 'appareilEEEEE =
= - &
e dV/aleurs min./max.GaEer—=
e dTension de service max.felliTension de service min.GEEEE= ----9 La valeur minimale ou max-

imale de la tension de service s’affiche.

- . Revenir au menu parent.

13.2.6 Lire la valeur actuelle de la consommation en courant de
I'appareil

Pour lire la valeur de courant absorbé de I’'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue (¢ \IZ[€]8] 27y F(0])].
A ra Ve ’
e dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEIITE.

R PN N D AGNOSTICH

e dEtat de 'appareil SEEEE =
s - - - -
= dConsommation en courantEEEEE = ---- La valeur de la consommation en courant de |'appareil
s'affiche.

- . Revenir au menu parent.
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13.2.7 Lire la valeur minimale ou maximale du courant absorbé de
I’appareil

Pour lire la valeur minimale ou maximale du courant absorbé de I'appareil depuis sa premiére mise sous
tension, procéder comme suit :

—> Aller a la vue (¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A
adRéglages généraux
s I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
Y YD1 AGNOSTICH
e dEtat de 'appareilEEEEE =
% _—
= Courant absorbé max.fdl] ----% 0¥ ----» La valeur maximale ou minimale

du courant absorbé de I'appareil s’affiche.

- . Revenir au menu parent.

13.2.8 Lire le nombre de démarrages de I'appareil

Pour lire le nombre de redémarrages de 'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue (&{o]\IF[€]8IZVNF(0]\].
A
e dRéglages généraux
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIENEGE.
- < Aller a la vue [plFAXe]\N [0y ) (.
A
edhdEtat de 'appareilEEEEE = .
s ' .
a dCompteur des démarrages de I'appareilEEEEE =

- . Revenir au menu parent.

13.2.9 Voir I’'état de la mémoire de configuration
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Pour voir I'état de la mémoire de configuration, procéder comme suit :

e CE-NERIAC ONFIGURATIONR
A
adRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
N N R TIDIAGNOSTIC)
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e dEtat de 'appareil SEEEE =

et memon wanst -
ea dEtat memoire transférableEEEEe =

- . Revenir au menu parent.

13.2.10 Vérifier si la date et ’heure sont exactes

Pour vérifier si la date et I’heure sont toujours exactes sur I'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue (&) \IF[€]8IZVNF(0]\].

A Ve - Ve
= dReéglages généraux
- ) Confirmer pour accéder a la vue [EIENINGe
— 4 Aller a 1a vue BN EEIE.

o
xdditEtat de I'appareilEEEEE = .

s : e
axdhdHeure systeme actuelleEEEEr =

- . Revenir au menu parent.

13.2.11 Veérifier la tension de la batterie interne

L'appareil est équipé d’une petite batterie servant a stocker I’énergie afin que I’lhorloge du systéme puisse
continuer de fonctionner pendant 7 jours lorsque I’appareil n’est pas alimenté en électricité.

Pour vérifier la tension de la batterie interne, procéder comme suit :

da(CE=RERVEICONFIGURATIONS
A
e dRéglages généraux
I confirmer pour accéder a la vue [EIENIGe

—s 4 Aller 3 1a vue PIYNSIE.

= - ~
e dEtat de 'appareilEEEEE =

Bl Tnsi : &
eadlension de battericEEEEE =

- - Revenir au menu parent.

133




— Type 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Réglages généraux — Diagnostic

13.3 Lire les données associées a buS

13.3.1 Lire le nombre actuel d'erreurs de réception

Pour lire le nombre d'erreurs de réception, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elVIzTNF[0]\].
a
e dRéglages généraux
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIEEGE.
- ‘ Aller & la vue [B]lXe]\ (o} ][e.
A
A dttat bUSEEEEE = .

¢ Sception L.
e dErreurs de réceptionEEEEE =

- . Revenir au menu parent.

13.3.2 Lire le nombre maximum d'erreurs de réception depuis la
derniére mise sous tension de I'appareil

Pour Lire le nombre maximum d'erreurs de réception, procéder comme suit :

—> Aller a la vue ({0} NIg[elBIzTNI[0]\].
a
=a dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

— 4 Aller 2 la vue BN EEIE.

a
eadEtat DUSEEEEE = .

= oept -
dh dErreurs de réception max.EEEEE =

—> . Revenir au menu parent.

13.3.3 Lire le nombre actuel d'erreurs de transmission
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Pour lire le nombre actuel d'erreurs de transmission, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elVIzVNF[0]\].
a
e dRéglages généraux
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

— ‘ Aller a la vue [BIIAXelN (oS i (e,

A
nddiEtat bUSEEEES = .
134
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- . Revenir au menu parent.

13.3.4 Lire le nombre maximum d'erreurs de transmission depuis la
derniére mise sous tension de |'appareil

Pour lire le nombre maximum d'erreurs de transmission, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢fe]NIg[elVIzTN (0],

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInigE.

- < Aller a la vue [BIIAXelN (oS i (e,
S -8 S m -
g DSt B s G transmission max .

- . Revenir au menu parent.

13.3.5 Réinitialiser les 2 compteurs d’erreurs maximum

Pour réinitialiser les 2 compteurs d’erreurs maximum, procéder comme suit :
— Aller a la vue (®{o\IZ[€]8I2VYF(0]\].

a
e dRéglages généraux|
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

L PN I D AGNOSTICH

A
— W [HE -----».

e dReinitialisation compteur d’erreursEEEEE =
- . Confirmer.

Y Les? compteurs d'erreur maximum sont remis a zéro.
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13.3.6 Voir si les données de process mesurées (PDO - objets de
données process) sont envoyées sur buS ou sur le bus de
terrain CANopen

Pour voir si les données de process mesurées (PDO — objets de données process) sont envoyées sur biS
ou sur le bus de terrain CANopen, procéder comme suit :

— Aller a la vue (o{o]\IZ[€]8IVN F(0]\].
A
e dRéglages généraux

s I confirmer pour accéder & la vue [EIEEITE. 135
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_s 4 Aller 2 1a vue PIYELS.

A
v dFtat -----».

oA
e dEtat CANopenEEEEE = .
e Si I’état CANopen est [0JoHIEH I, les PDO sont envoyés sur buS.

e Si I'état CANopen est R [31=]], les PDO ne sont pas envoyés sur bUS ni sur le bus de terrain
CANopen et un message est généré dans la liste des messages. Par exemple, I'état [F=ReJ oS E=Nilelals ]| est

actif lorsque le est réglé sur (voir le chapitre 12.6.7).

- . Revenir au menu parent.

13.4

13.4.1

Procéder comme suit :

Informations du fournisseur de configuration

Voir I'état actuel du fournisseur de configuration

— Aller a la vue (0] IF[€1V]STAyp(0])].
A re Ve Ve
= dReglages généraux

- . Confirmer pour

accéder a la vue [ElEInEUGE.

- { Aller a la vue [BIIAXelN (oS i (e,

A

xah dFournisseur de configurationgEEEE = .

- # Etat -----».

- . Revenir au menu parent.

Tableau 23 :  Etats possibles du fournisseur de configuration

Signification

Démarrage
ournisseu

Le fournisseur de configuration est en cours de démarrage.

Attente de
modifications|

Le fournisseur de configuration fonctionne normalement et est en attente de
modifications d'un appareil (module).

Initialisation

Le fournisseur de configuration est en cours d'initialisation.

Attente d’appareils|

Le fournisseur de configuration a été correctement initialisé et est en attente
d'appareils (modules).

érification des
appareils

Le fournisseur de configuration est en train de vérifier si les appareils (modules) sont
disponibles, s'ils sont manquants ou s'ils ont été remplacés.

Demander informa-
ions sur |'appareil

Le fournisseur de configuration demande aux appareils (modules) de se recon-
necter. Se produit lorsqu'un nouvel appareil s'est connecté.

Inactif]

Le fournisseur de configuration n'est pas actif sur I'appareil.

Désactivé

Le fournisseur de configuration est désactivé parce qu'une erreur s'est produite.
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13.4.2 Lire le nombre de configurations d'appareil (de module)
chargées

Cette valeur est valable depuis le dernier démarrage de I'appareil.

Procéder comme suit :

—> Aller a la vue [o{o]N|g[elVIzTN (0],
A - 7 P
= dReéglages généraux
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIEEGE.

- ‘ Aller a la vue [BIIAXelN (o).

A . , : .
ara dFournisseur de configurationEEEEE 2

a " " " . .
xa dNombre de configurations d'appareil chargéesEEEEE =

- . Revenir au menu parent.

13.4.3 Lire le nombre d'appareils (de modules) reconfigurés

Cette valeur est valable depuis le dernier démarrage de I'appareil.

Procéder comme suit :

— Aller a la vue (0] F[€1V[STVp(0])].

A 7 Ve Ve
e dRéglages généraux
s ® confirmer pour accéder & la vue [EIEEGE.
NG N P AN DI AGNOSTIC)

o " . . .
=dh diFournisseur de configurationjgEEEE =
= dNombre d'appareils reconfigurésEEEEE =

- . Revenir au menu parent.

13.4.4 Lire le nombre de configurations d’appareil enregistrées

Cette valeur est valable depuis le dernier démarrage de I'appareil.

Procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®{e]NIg[elBIzTN (0],
A
e dRéglages généraux
I confirmer pour accéder a la vue [EIENIG

R NP YN D AGNOSTICH
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S om guratior i)
e diFournisseur de configurationgEEEE =2
=ah MNombre de configurations d’appareil enregistréesEEEEE =

—> . Revenir au menu parent.

13.4.5 Lire le nombre d'appareils manquants

Cette valeur est valable depuis le dernier démarrage de I'appareil.

Procéder comme suit :

—> Aller a la vue (0] IZ[€1V]ST:yp(0]\].

A Ve 7 Ve
= dRéglages généraux
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIENINEE
N N PRI DIAGNOSTIC)

a " . . .
dh diFournisseur de configurationEEEEE =2

S i 2
e dNombre d'appareils manquantsgEEEs =

- . Revenir au menu parent.

13.4.6 Lire le nombre de processus de chargement de configuration

défectueux

Cette valeur est valable depuis le dernier démarrage de I'appareil.

Procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢]o]\Ig[€]V] 57y F[0]\].
A re Ve Ve
= dReglages généraux
_ ® confirmer pour accéder a la vue [EIENITE.

- { Aller a la vue [pllel\ (o) (@),
a : : : .
e drournisseur de configurationgEEEE =

A
=a dNombre de processus de chargement de configuration défectueuxjEEEEE = .

- . Revenir au menu parent.
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13.4.7 Lire le nombre de reconfigurations défectueuses

Cette valeur est valable depuis le dernier démarrage de I'appareil.

Procéder comme suit :

—> Aller a la vue [o{o]NIg[elVIzTN (0],
A - 7 P
= dReéglages généraux
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIEIEGE.

- ‘ Aller a la vue [BJIAXelN (oS i (e,

 Em guration B
aa dFournisseur de configurationEEEEE =2

4 igurations dé =
= dNombre de reconfigurations défectueusesEEEE =

- . Revenir au menu parent.

13.4.8 Réinitialiser les données de configuration d'un seul module

Cette fonction est uniquement disponible dans le logiciel PC Birkert Communicator.

Si vous souhaitez remplacer les données de configuration stockées dans la mémoire configuration par les
données de configuration actuelles de chaque module, procéder comme suit :

Procéder comme suit :

dhcdlages générauxEEeEE JDIAGNOSTICEEEEE AFournisseur de configurationgEEEE gConfigurations
d'appareil enregistrées|

— Cliquer sur SJI\ElLl pour parcourir les modules gérés par le fournisseur de configuration.

— Lorsque le module dont les données doivent étre réinitialisées s’affiche, cocher la case [FEIEUREAET

configuration d’appareill

— Pour réinitialiser les données de configuration des modules sélectionnés, cliquer sur EuRE.

¥ Les données de configuration actuelles des modules sélectionnés sont stockées dans la mémoire
configuration.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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14 REGLAGES GENERAUX - MAINTENANCE

14 .1 Niveaux d'utilisateur des éléments de menus

Niveau d'utilisateur minimum

Information sur I'appareil

Utilisateur standard

Réinitialiser I'appareil

Installateur SR

14.2 Lire certaines informations sur l'appareil

14.21 Lire le nom affiché de I'appareil

Pour lire le nom affiché de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue (@[] Z[e]V]zT:y[0]\.

A 7 r 7
= dRéglages générau
s B confirmer pour accéder a la vue IS
P Aller 2 1a vue [DEENEE.

Sy romat s
e dinformations sur |'appareilgEEEe =

A
e d@Nom affichcEEEEE= .

— . Revenir au menu parent.

14.2.2 Lire le numéro d’article de I'appareil

Pour lire le numéro d’article de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®{o]\IZ[€lBIZVN 0]\,

A Ve Ve Ve
= dRéglages généraux
> ® Confirmer pour accéder a la vue EIEES
— » Aller a la vue AANRRENAWN (072,

4 geeee
adlinformations sur I'appareilSEEEE =

a
e dNumeéro d'ident.EEEEE = .

- . Revenir au menu parent.
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14.2.3 Lire le numéro de série de I'appareil

Pour lire le numéro de série de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTNI[0]\].

ma dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
P Aller 2 la vue JATIEEE.
e dnformations sur I'appareilEEEEe =
S umero c sorcl.)
> e

— . Revenir au menu parent.

14.2.4 Lire le numéro d’article du logiciel de I'appareil

Pour lire e numéro d’article du logiciel de I'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue (®{o]\Ig[e]8] 27N F(0]\].

A Ve Ve Ve
= dReglages généraux
— ® confirmer pour accéder a la vue [EIETE.
- » Aller a la vue [ANRR=\AN (07,

S rormat s
e dinformations sur I'appareil SEEEE =

a . - - .
e dNuméro d'ident. du logicielEEEEE =

- . Revenir au menu parent.

14.2.5 Lire le numéro de version du logiciel de I'appareil

Pour lire le numéro de version du logiciel de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®{o]NIg[elBIzTNI[0]\].

= dRéglages généraux

I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
P Aller 2 la vue JATIEEE.

e dinformation sur |'appareil GEEEE =
exddVersion logiciellcEEEEE =

—> . Revenir au menu parent.
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14.2.6 Lire le numéro de version du logiciel buS

Pour lire le numéro de version du logiciel bUuS, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A Ve Ve -
= dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
P Aller 2 1a vue JTIEEE.

4 -
xadinformations sur I'appareil GEEEE 2

A
e dVersion bUSEEEEE = .

- - Revenir au menu parent.

14.2.7 Lire le numéro de version du matériel de I'appareil

Pour lire le numéro de version du matériel de I'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue (oo \IZ[€]8IzVNF(0]\].

A Ve Ve Ve
= dReglages généraux
5 ® cConfirmer pour accéder a la vue [FEIEITE.
- » Aller a la vue [ANRR=\AN (07,

S rormat g emee
e dinformations sur I'appareil|SEEEE =

A
>% —

- . Revenir au menu parent.

14.2.8 Lire le type de I'appareil

Pour lire le type de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®{o]NIg[elBIzTNI[0]\].

A ’ , s
=a dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
P Aller 2 1a vue JTIEEE.

Sy rorm -
xadinformations sur I'appareil SEEEE 2

s i =
e dCode de type de I'appareilEEEEE =2

- - Revenir au menu parent.
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14.2.9 Lire la date de fabrication de I'appareil

Pour lire la date de fabrication de I'appareil, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A Ve Ve -
= dRéglages généraux
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
P Aller 2 1a vue [TIEYEE.

4 .
xadinformations sur I'appareil GEEEE 2

s cavor i
e dDate de fabricationgEEEe =

- . Revenir au menu parent.

14.2.10 Lire le numéro de version du fichier eds intégrée

Pour lire le numéro de version du fichier eds intégré, procéder comme suit :

— Aller a la vue (oo \IZ[€]8IzVNF(0]\].
A Ve Ve Ve
= dReglages généraux
_ ® confirmer pour accéder a la vue [FEIEITE.
- » Aller a la vue [ANRR=\AN (07,
Z N : : .
e dinformations sur I'appareil|SEEEE =

A
eadVersion edsEEEEE = .

- . Revenir au menu parent.

Le contenu du fichier eds est décrit dans le supplément correspondant disponible sur country.burkert.com

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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14.3 Réinitialiser I'appareil

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure di a un réglage non conforme.
Un réglage non conforme peut entrainer des blessures et endommager |'appareil et son environnement.

» Les opérateurs chargés de I'ajustement doivent avoir pris connaissance et compris le contenu du
présent manuel d'utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et I'utilisation conforme.
» | 'appareil / I'installation ne doit étre réglé(e) que par du personnel suffisamment formé.

14.3.1 Redémarrer l'appareil

Pour redémarrer I'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue (@] [F[e]V] SV §[0]\].
oA
e dRéglages généraux
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIENEGE.
- > Aller a la vue [ALNRR=\AN (07,
e diReinitialiser |'appareilEEEEE =
o
madiRcdémarrerEEEEs 2 .
Y L'appareil redémarre.
14.3.2 Rétablir tous les parameétres d'usine de I'appareil

Pour réinitialiser tous les parameétres d'usine de I'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue (e{e]\Ig[e]8] 27y F(0]\].
A Ve Ve Ve
= dReglages généraux
_ ® Confirmer pour accéder a la vue [FEIENITE.
- » Aller a la vue [AINRR=\A N (07,
= dRéinitialiser I'appareilEEEEE =
ma dRétablir paramétres d'usineEEEEE = ———- pour réinitialiser tous les parameétres d'usine de

I'appareil,.
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¥ Tous les parameétres d'usine de I'appareil sont rétablis.

- . Confirmer le message affiché.
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14.3.3 Mettre a jour la configuration hardware de I’'appareil

Si la configuration hardware de I'appareil a changé, mettre a jour la configuration de la structure de menu :

e Pour avoir accés aux entrées de menu associées aux nouveaux composants.
e Pour supprimer les entrées de menu associées aux composants supprimeés.
e Pour éviter la génération de messages d'erreur.

Exemple : lorsque le module d’affichage est déconnecté parce qu’il n’est pas utilisé et qu’il est remplacé
par un couvercle d’obturation. Dans ce cas, la mise a jour de la configuration matériel de I'appareil doit étre
réalisée avec le logiciel Burkert Communicator.

Pour mettre a jour la configuration hardware de I’'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue [¢]o]\[F[e]V] 572y §[(0]\].
o
e dRéglages généraux

— ® confirmer pour accéder a la vue [EIENITs.
- » Aller a la vue W/AALNRREN AN (072

= Sechon -
xa dRecherche d'autres modules électroniquesEEEEE =

@ Si la mise a jour de la configuration hardware est confirmée, I’appareil va redémarrer plusieurs fois.

—> - . pour mettre a jour la configuration hardware de I'appareil. L'appareil redémarre plusieurs fois.

Y.La configuration matériel de I'appareil est a jour.

145




Type 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

£202°80°20 :pajund (usqebabioly | peses|al) Ty SNjelS N (UOISIBA ¥4 €15€22000L NV

francais

146




Type 8098 FLOWave L -

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Menu [ETIETTERIAY - [RARAWI=E=S

15 CAPTEUR SAW — PARAMETRE.........ccstetcueteeeactsseeesesstsssssssessssssssssssssssssassesssnssssessssssesssasssssnssssssneas 152
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15 CAPTEUR SAW - PARAMETRE

15.1 Consignes de sécuritée

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure di a un réglage non conforme.
Un réglage non conforme peut entrainer des blessures et endommager I'appareil et son environnement.

» Les opérateurs chargés de I'ajustement doivent avoir pris connaissance et compris le contenu du
présent manuel d'utilisation.

» Respecter en particulier les consignes de sécurité et |I'utilisation conforme.
» | 'appareil / I'installation ne doit étre réglé(e) que par du personnel suffisamment formé.

15.2 Niveaux d'utilisateur des éléments de menus
éditables

Elément du menu [OET ATV — Menu e e Niveau d'utilisateur minimum
mesurées standard)

R Nl (valeurs mesurées supplémentaires)

SR ERICNCEX6 [ETe| (veénements de diagnostic)

Rafraichissement mﬂﬁm

15.3 Reéglages par défaut

Les réglages par défaut de I'appareil figurent dans le supplément CANopen pour le type 8098 FLOWave L
sur country.burkert.com.

—> Avant de procéder a un changement quelconque des réglages, utiliser le logiciel Birkert Communicator
pour imprimer un fichier pdf contenant tous les réglages par défaut de I'appareil.
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15.4 Régler les parameétres du débit volumique

15.4.1 Donner un nom défini par I'utilisateur au débit volumique
mesureé

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I'utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur process est affichée (par exemple dans le menu SlJgics).

Par défaut, le nom associé au débit volumique mesuré est DIl oJilVe] [1[i31{e[V[=.

Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut, procéder comme suit :
—> Aller a la vue [¢]e]\[F[€18]s7:y i [0]\].

VN
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [gEIEINnE(E.

‘ =
e dMesures standardBEEEE =

e i &
e dDeDbit volumiqueBEEEE =

- )
e dNom de la grandeurGEEEE i =/}

A
— 4} v . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Enregistrer le nom.

Y Le nom est modifié.

15.4.2 Activer I'amortissement des valeurs du débit volumique et
sélectionner un niveau d'amortissement predéfini
L'amortissement permet d'amortir les fluctuations des valeurs mesurées du débit volumique :

e sur I’afficheur,
e sur les totalisateurs,

e sur les sorties. L'amortissement paramétré pour une sortie analogique s’ajoute a I’amortissement du débit
volumique.

L'amortissement n'est pas appliqué a la nouvelle valeur mesurée si les 2 conditions suivantes sont
remplies :
* |'un des niveaux d'amortissement, EEYS, WISV ou FEIL, est actif,

e et la variation entre 2 valeurs mesurées consécutives est supérieure a 30 % (par exemple lorsque la con-
duite est mise sous pression ou que |'écoulement est stoppé).

Par défaut, les valeurs mesurées du débit volumique sont amorties avec un niveau \Y)l3).

Le niveau d’amortissement @ ou I'absence d’amortissement (A0LILIE)) convient pour les applications/
process qui nécessitent des temps de réponse rapides. 153
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Le niveau d’amortissement ou le niveau d’amortissement sont adaptés si les valeurs du débit
volumique changent lentement.

— Alternativement aux 3 niveaux d’amortissement prédéfinis, EEE, et [fEME, vous pouvez régler vos
propres parametres d’amortissement. Voir chapitre 15.4.3.

Le niveau d’amortissement choisi est appliqué

Amortissement

2ty amortissement : Amortissemen Amgrtissement .-~
toutes les variations des bas| moyen|iita

valeurs mesurées sont ,

transmises
Pas d'amortissement si 2 valeurs mesurées consécutives varient de +30 %
Fig. 51 : Fonctionnement des niveaux d'amortissement
Tab. 24: Temps de réponse (10 %...90 %) des niveaux d’amortissement, pour les mesures de débit volumique
Niveau d'amortissement Temps de réponse
Aucun(e) e 5ssile REUETA NG L est réglé sur
e <0,5 s si le REHETIEEEIRERT est réglé sur (8felilgi ou LIEENeleIl]g!.
Bas 1s
Moyen 10s
Haut 30s
Spécial défini par I'utilisateur : voir le chapitre 15.4.3
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Pour régler un niveau d'amortissement prédéfini des valeurs mesurées du débit volumique, procéder
comme suit :

—> Aller a la vue (@[] Z[e]V]zT:y [o]\.

VN
= dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [EIEINGE(E.

s =
ah dMesures standardEEEEE =

Speor volum, ~
e dDeéDbit volumiqueEEEEE =

por L2 ' a =
a A MmortissementEEEEE = ----» Les [ELIEGEREGUEE s'affichent ----»

a
— W Sélectionner un niveau d'amortissement parmi EE%, et QENL ----» & sl Nou-|

VEEWVE G| B[ s'affichent.

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs du débit volumique est actif et un niveau d’amortissement prédéfini est
sélectionné.
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15.4.3 Activer un amortissement des valeurs de débit volumique,
défini par 'utilisateur

L'amortissement permet d'amortir les fluctuations des valeurs mesurées du débit volumique :
e sur Iafficheur,
e sur les totalisateurs,

e sur les sorties. L'amortissement paramétré pour une sortie analogique s’ajoute a I’'amortissement du débit
volumique.

Par défaut, les valeurs mesurées du débit volumique sont amorties avec un niveau \[e)%:ly).
Pour amortir les variations des valeurs mesurées, vous pouvez :

— soit choisir I'un des trois niveaux d'amortissement prédéfinis : EER, ou [{EI. Voir le
chapitre 15.4.2.

— Soit régler vos propres paramétres d'amortissement avec la fonction d'amortissement Sfef=leEl.

Avec la fonction d'amortissement SJel=lJE:l|, vous pouvez régler 2 paramétres :

o un LGB ENEISIi LS personnalisé en secondes,

e un SRR, c'est-a-dire un pourcentage personnalisé. Si 2 valeurs mesurées consécutives varient
de + ce pourcentage, aucun amortissement sera appliqué a la seconde valeur mesurée.

Pour régler vos propres parameétres d'amortissement des valeurs mesurées du débit volumique, procéder
comme suit :

— Aller a la vue ({0l (e18] 27NN (0]},

A
exdh dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGEgE.

A .
e dMesures standardgEEEs =
I dDeDbit volumiqueEEEEE =
o - ' - -
e mortissementEEEEEE EEERFRIRNIRéglages actuelsEETC I EEEee =
A
e dSpécial -----».
e ' -
— W Régler la valeur du LR Rt e - - - -
— W Choisir si le SENINEXEW est activé ou désactivé ----»
A . - . , 7
—> W Si le SEUINEIEET est active, régler la valeur.

— . ---- Les [[INEEUVEE|ELEE s’affichent -----». Enregistrer.

¥ L'amortissement spécial des valeurs de débit volumique est actif.
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15.4.4 Désactiver I'amortissement des valeurs du débit volumique

Si I'amortissement des valeurs du débit volumique est actif, procéder comme suit pour le désactiver.

— Aller a la vue [®{ol\IZ[€]BIZVNI(0]\].
VN
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [EIEINE(E.

s =
ah dMesures standardEEEEE =
4 ~
EddbDebit volumiqueEEEEE = .
o B , a B
a A MmortissementEEEEE = ----» Les [ELIELEREGUEE s’affichent ----»
2 Choisi - ' one
— W Choisir LUEIRIE)] ----» ----» Les [INEETVETE|ET R sont affichés.

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs du débit volumique est inactif.

15.4.5 Activer la surveillance du débit volumique

En raison d’un dysfonctionnement du process ou du capteur de débit volumique, la valeur de débit volu-
mique mesurée peut étre trop élevée ou trop faible.

Une valeur surveillée peut se trouver :

¢ dans la plage normale de fonctionnement,
e dans la plage d’alerte,
e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

—> Pour paramétrer les valeurs limites, voir le chapitre 15.4.7 Modifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte
et I'hystérésis du débit volumique.

Fig. 52 explique la fagon dont I'appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre dans une autre plage (par
exemple, lorsqu'elle passe de la plage normale a la plage d'alerte). Le temps de réaction dépend de la
valeur d'hystérésis ainsi que de I'augmentation ou de la diminution de la valeur surveillée.
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h : valeur d'hystérésis. Une valeur
: d'hystérésis égale a 0 signifie que
: ['appareil réagit dés qu'un seuil est
s " atteint.
. A : Seuil d'erreur mini (S{@EEIREER)
g B : Seuil d'alerte mini. (NN L)
. L C : Seuil d'alerte maxi. (N s N =00
augmentation 3a = — . -
de la valeur . D : Seuil d'erreur maxi. (SN E])
surveillée " 1 : plage normale de la valeur surveillée
s *i i i+ 1= diminution 2a: plage d'alerte mini. de la valeur
< 1 2t P : 2b . < de la valeur surveillée
o< . surveillée . . o
N . 5 3a : plage d'erreur mini. de la valeur
- ) . surveillée
ARIE 1. Seuil basEELCi. . » + D ZUEEERINETL | op : plage d'alerte maxi. de la valeur
EHAvert. seuil basiiloMAvert. seuil haut surveillee
3b : plage d'erreur maxi. de la valeur
surveillée

La valeur
surveillée se
trouve dans la

Couleur de l'indicateur d'état de
I'appareil et message généré

Condition

Indicateur d'état rouge", message

Défaillance

Plage d'erreur

e [orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'alerte MINI. et que le seuil d'ERREUR
MINI. est atteint.

e [orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'alerte MAXI. et que le seuil d'ERREUR
MAXI. est atteint.

Plage d'alerte

Indicateur d'état jaune?, message [glolgy

e |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'erreur MINI. et que Iga seuil d'ERREUR
MINI. + la valeur d'HYSTERESIS sont atteints.

e [orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage normale et que le seuil d'ALERTE MAXI.
est atteint.

e [orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'erreur MAXI. et que le seuil d'ERREUR
MAXI. moins la valeur d'HYSTERESIS sont
atteints.

e [orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage normale et que le seuil d'ALERTE MINI.
est atteint.
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e Indicateur d’état blanc", pas de

est inactive (réglage par défaut).
e ou indicateur d’état vert", pas de

message si la fonction [BIETs[lef5i[e]
du menu [{le| El N T 100 —

Plage normale

message si la fonction [BIEls[lef 1(e
du menu (OET RS — [ETER =]

e [orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'alerte MINLI. et que le seuil d'ALERTE
MINI. + la valeur d'HYSTERESIS sont atteints.

e [orsque la valeur surveillée se trouvait
dans la plage d'ALERTE MAXI. et que
le seuil d'ALERTE MAXI. moins la valeur
d'HYSTERESIS sont atteints.

Fig. 52 :

Principe de fonctionnement de la surveillance avec une hystérésis

" Si le mode de fonctionnement de l'indicateur d'état de I'appareil est réglé sur NAMUR. Voir le

chapitre 12.4.
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Par défaut, la surveillance du débit volumique est désactivée, et les diagnostics sont tous désactivés.

Pour activer la surveillance du débit volumique, procéder comme suit :

e N CTE-NERIEICONFIGURATIONS
A
e AdCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGEgE.

eahdMesures standardgEEEs = EEEEE adDebit volumiqueEEEEe =

- # LimitesEEEEE =2 .
- ¢ ActiflgEEEe = -
—>¢m.

—>. Enregistrer.

& La surveillance du débit volumique est active et I'état de I’'appareil varie en fonction des limites qui ont
été paramétrées.

— |l est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I'état de I'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— Il est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-
nement spécifique est généré. Voir le chapitre 18.5.1 Configurer un rtie numéri n tant
tout ou rien.

— Pour activer la surveillance, c'est-a-dire, pour étre informé lorsque la valeur du débit volumique se trouve
en dehors de la plage normale, activer les diagnostics. Voir le chapitre 12.10 Activer les diagnostics.

15.4.6 Désactiver la surveillance du débit volumique

Par défaut, les valeurs du débit volumique ne sont pas surveillées.

Toutefois, si la surveillance du débit volumique est active, procéder comme suit pour la désactiver.
— Aller a la vue [{ol\IF[€lBIZV:N (o)),

A
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInEgE.

e dMesures standardEEEEE = EEEEE A dDeEDbit volumiqueEEEEE =

- ¢ LimiteSERhEt .

- ¢ ActifEEEEE = -
A

e\ ont

- . Enregistrer.
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¥ La surveillance du débit volumique est inactive.
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15.4.7 Modifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte et I'hystérésis
du débit volumique

Pour modifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte et I'hystérésis du débit volumique, procéder comme suit :
— Aller a la vue [®{ol\IZ[€]BIZVNI[0]\].

a
= dCapteur SA
s B confirmer pour accéder a la vue IS

e dMesures standardEEEEE = EEEEE 2 @Débit volumiqueEEEE =

A
a imiteSEEEEE = .
ST = : affi =
— W FEEIEGES - - - - > ----» Les JEFIEGEREGUEE s'affichent ----»
a
- <> W Régler le seuil d'erreur maxi.----+ .
a
— ‘» W Régler le seuil d'erreur mini.---- .
a
- " W Régler le seuil d'alerte maxi.----+» .
o
- " W Régler le seuil d'alerte mini.----» .
1= , s . g ,
- W Configurer la valeur d'hystérésis ----» ----3 Les NINEENEEG|ELER s'affichent.

- . Enregistrer.

¥ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées.

159




— Type 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Capteur SAW - Parametre

15.4.8 Rétablir les valeurs par défaut des seuils d'erreur, des seuils
d'alerte et de I'hystérésis du débit volumique

Les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’hystérésis du débit volumique
dépendent du DN de la canalisation de mesure :

e seuil d’erreur maxi. : valeur de débit volumique maximale autorisée pour le DN,

e seuil d’erreur mini. : valeur opposée au seuil d’erreur maxi,

seuil d’alerte maxi. : 80 % de la valeur de débit volumique maximale autorisée pour le DN,

seuil d’alerte mini. : valeur opposée au seuil d’alerte maxi.,

valeur d’hystérésis 0,0 I/min.

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d'erreur, des seuils d'alerte et de I'hystérésis du débit volumique, pro-
céder comme suit :

— Aller a la vue [({0]\IF (€8] 37N [0])Y].

A
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder a la vue [EIENIG
A .
ah dMesures standardEEEEE =
dh dDebit volumiqueEEEEE =
A
nddl imitesEEEEE = .
Sk ne .
a dRéglages d'usincgEEEE =

- . Confirmer.

& Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

— . Revenir au menu parent.
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15.4.9 Activer la fonction cut-off du débit volumique

Si la valeur absolue (et éventuellement amortie, voir le chapitre 15.4.2) du débit volumique mesurée est infé-
rieure a la valeur de cut-off plus une hystérésis, la valeur du débit volumique est mise 2 0 :

e |'affichage indique alors un débit volumique = 0.

e |es sorties et les totalisateurs réagissent comme si le débit volumique réel était égal a 0.

Débit volumique T

Cut-off + hystérésis |--—-----—----———--- [ ———————————————————————————————

Valeur de Cut-off -\ -/ -\ ___

Hystérésis = 50 % de la
valeur de cut-off

0
Débit volumique mesuré
Débit volumique affiché
Fig. 53 : Fonctionnement de la fonction cut-off

Par défaut, la fonction cut-off est activée.

Si la fonction cut-off est désactivée, procéder comme suit pour I’activer :
— Aller a la vue [®{e]\|g[el8]zT:yj (o],

A
e dCapteur SAW
— ® confirmer pour accéder & la vue IR
A .
aa dMesures standardEEEEE =
4 -~
. dDebit volumiquegEEEE =
A
endh A Cut-of [EEEEE = .
A
- WV 3ElU----> .
A —
i dActive
- - Enregistrer.

& La fonction cut-off est activée.
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15.4.10 Modifier la valeur de cut-off du débit volumique

La valeur par défaut de cut-off du débit volumique est égale a 0,4 % de la valeur pleine échelle. La pleine
échelle dépend du DN du tube de mesure.

Pour modifier la valeur de cut-off du débit volumique, procéder comme suit :
—> Aller a la vue (o{o]\IZ[€]8IzVNF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGligE.

= &
e dMesures standardEEEEE =

e ol =
e dDebit volumiqueEEEEE =

A
e C ut-offEEEEE = -
A
Ssermm----- ¥
A
— 4» W Paramétrer la valeur de cut-off.
- . Enregistrer.

¥ La valeur de cut-off du débit volumique est modifiée.

15.4.11 Désactiver la fonction cut-off du débit volumique

Si la fonction cut-off est activée, procéder comme suit pour la désactiver.

—> Aller a la vue ({0} NIg[elBIzTNI[0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

— &
e dMesures standardgEEEs =

et voum, -
xd dDéEbit volumiqueEEEEE =

A
end i Cut-offEEEEE = .
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a

—> WV [REL----> .
A ” - Ve

= dDésactivé

- . Enregistrer.

Q’ La fonction cut-off est désactivée.
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15.4.12 Rétabilir les valeurs par défaut de tous les parameétres du
débit volumique

Pour rétablir toutes les valeurs par défaut des paramétres du débit volumique, procéder comme suit :
— Aller a la vue (o{e\IZ[€]8]NF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEnEfE.

s b’
e dMesures standarcdEEEEE =
e volum -
e dDeébit volumiqueEEEEE =
= g
adRéglages d'usinejEEEEE =
- . Confirmer.
¥ Tous les parameétres du débit volumique sont rétablis.

- - Revenir au menu parent.
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15.5 Reégler les parameétres du deébit massique (fonction
optionnelle)

15.5.1 Donner un nom défini par l'utilisateur au débit massique
mesureé

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I'utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur process est affichée (par exemple dans le menu SleJgils).

Par défaut, le nom associé au débit massique mesuré est B JidEE eI,

Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut, procéder comme suit :
— Aller a la vue [¢]o]\[g[€]V]s7:y§[0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInE =,

S e
e dMesures standardEEEEE =

e -
d dDebit massiqueEEEEE =

s =
a dNom de la grandeurGEEEE ) =}

A
—> <> v . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Enregistrer le nom.
¥ Le nom est modifié.
15.5.2 Activer 'amortissement des valeurs du débit massique et

sélectionner un niveau d’amortissement predéefini

L’amortissement permet d’amortir les fluctuations des valeurs mesurées du débit massique :

e sur I'afficheur,

e sur les totalisateurs,
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e sur les sorties. L’amortissement paramétré pour une sortie analogique s’ajoute a I'amortissement du débit
massique.

L’amortissement n’est pas appliqué a la nouvelle valeur mesurée si les 2 conditions suivantes sont
remplies :

* |'un des niveaux d'amortissement, EEYS, IV ou [{EML, est actif,

e et |la variation entre 2 valeurs mesurées consécutives est supérieure a 30 % (par exemple lorsque la con-
duite est mise sous pression ou que I'écoulement est stoppé).

Par défaut, les valeurs mesurées du débit massique sont amorties avec un niveau ()13,
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Le niveau d’amortissement [EEE ou I'absence d’amortissement ((IEIRIE) convient pour les applications/
process qui nécessitent des temps de réponse rapides.

Le niveau d’amortissement ou le niveau d’amortissement sont adaptés si les valeurs du débit

massique changent lentement.

— Alternativement aux 3 niveaux d'amortissement prédéfinis, [EEB, et [fEE, vous pouvez régler vos
propres parametres d'amortissement. Voir chapitre 15.5.3.

Le niveau

Amortissemen

d’amortissement choisi est appliqué

suit :
— Aller a la vue ({0]\IF (€8] 37N [0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElE .

— =
e dMesures standardgEEEs =

* T -
e dDeEDbit massiqUEEEEEE =
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s'affichent.

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs de débit massique est
choisi.

amortissement : it Amertissement .-~ Amortissement
toutes les variations des bas] ) haut
valeurs mesurées sont T
transmises
Pas d'amortissement si 2 valeurs mesurées consécutives varient de +30 %
Fig. 54 : Fonctionnement des niveaux d’amortissement

Pour plus d’informations concernant le temps de réponse, voir le chapitre 15.15.2.

Pour régler un niveau d’amortissement prédéfini des valeurs mesurées du débit massique, procéder comme

& o - ' e
> -em- B - - > Les [[EREREEMUEE s'affichent - - --

a
— W Sélectionner un niveau d'amortissement parmi EE%, et e e [Nou-

actif et un niveau d’amortissement prédéfini est

165




— Type 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Capteur SAW - Parametre

15.5.3 Activer un amortissement des valeurs de débit massique,
défini par 'utilisateur

L’amortissement permet d’amortir les fluctuations des valeurs mesurées du débit massique :
e sur 'afficheur,
e sur les totalisateurs,

e sur les sorties. L'amortissement paramétré pour une sortie analogique s’ajoute a I’'amortissement du débit
massique.

Par défaut, les valeurs mesurées du débit massique sont amorties avec un niveau [e)3).
Pour amortir les variations des valeurs mesurées, vous pouvez :

—> soit choisir I'un des trois niveaux d'amortissement prédéfinis : EEE, ou [fEIT. Voir le
chapitre 15.5.2.

— Soit régler vos propres paramétres d'amortissement avec la fonction d'amortissement SR

Avec la fonction d'amortissement SJelzled:l|, vous pouvez régler 2 parameétres :

o un L o EN =T ls = personnalisé en secondes,

e un SERCCREET, c'est-a-dire un pourcentage personnalisé. Si 2 valeurs mesurées consécutives varient
de + ce pourcentage, aucun amortissement sera appliqué a la seconde valeur mesurée.

Pour régler vos propres paramétres d’amortissement des valeurs mesurées du débit massique, procéder
comme suit :

—> Aller a la vue ({0} NIg[elBIzTN (0],

A
ma dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGifs.

A .

a dMesures standardEEEEE =

e dDEDbit massiquUEEEEEE =

> ---- B - > Les [JENENIEMUEE s'affichent ----
A

e dSpécial -----».

S e ' ”
— W Régler la valeur du I efse NI elo]g =l - - - - 3

A
— W Choisir si le SR FX:E WL est activé ou désactivé ----» .
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o
— W Si le SEWINCEREFEWL est active, régler la valeur.

- . ----» Les \INEETNEEG|ELEE s'affichent ---->. Enregistrer.

& L'amortissement spécial des valeurs de débit massique est actif.
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15.5.4 Désactiver P'amortissement des valeurs du débit massique

Si 'amortissement des valeurs du débit massique est actif, procéder comme suit pour le désactiver :
— Aller a la vue (& \IZ[€]8IVNF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

s b’
a dMesures standardEEEEE =
A " .
e dDEDbit massiqUEEEEEE = .
Sdhmorti ) ' aff =
a A mortissementEEEEE = ----» Les [JEFIEGEREGUEIR s’affichent ----
£ Ghoisi - ' ene
—> W Choisir AUEIRIG) ----» ----» Les [INEETVEET|ELEE sont affichés.

- . Enregistrer.

& L’amortissement des valeurs de débit massique est inactif.

15.5.5 Activer la surveillance du débit massique

En raison d’un dysfonctionnement dans le process ou dans le capteur de débit massique, la valeur de débit
massigue mesurée peut étre trop élevée ou trop faible.

Une valeur surveillée peut se trouver :

e dans la plage normale de fonctionnement,
e dans la plage d’alerte,
e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

— Pour paramétrer les valeurs limites, voir le chapitre 15.5.7 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte
et I’hystérésis du débit massique.

Fig. 55 explique la fagon dont I'appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre dans une autre plage (par
exemple, lorsqu'elle passe de la plage normale a la plage d'alerte). Le temps de réaction dépend de la
valeur d'hystérésis ainsi que de I'augmentation ou de la diminution de la valeur surveillée.
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h  h h h
A o o
[ l" 1 "| .
= 2a', RN

augmentation o
de la valeur

surveillée D : Seuil d'erreur maxi. (SN =)
s " . o diminution 1 : plage normale de la valeur surveillée
o , - -
L=, 2 i< delavaleur 2a: plage d'alerte mini. de la valeur
. . . surveillée surveillée
A B Cc D , ..
- ' . 3a : plage d'erreur mini. de la valeur
EE T, seuil basHECECEEE. ' ICIERIMMIET. seuil haut] surveillée
=HAvert. seuil ba (oM Avert. seuil haut 2b : plage d'alerte maxi. de la valeur
surveillée
3b : plage d'erreur maxi. de la valeur
surveillée

>

: valeur d'hystérésis. Une valeur
d'hystérésis égale a 0 signifie que
I'appareil réagit dés qu'un seuil est
atteint.

A : Seuil d'erreur mini (S{EEETTINEER)
B : Seuil d'alerte mini. (A\Z= g8 TINER)
C : Seuil d'alerte maxi. (A g ®=EU

La valeur
surveillée se
trouve dans la

Couleur de l'indicateur d'état de
I'appareil et message généré

Condition

Indicateur d'état rouge"”, message

Défaillance)

Plage d'erreur

e |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'alerte MINI. et que le seuil d'ERREUR
MINI. est atteint.

e |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'alerte MAXI. et que le seuil d'ERREUR
MAXI. est atteint.

Indicateur d'état jaune’, message

Plage d'alerte

e |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'erreur MINL. et que le seuil d'ERREUR
MINI. + la valeur d'HYSTERESIS sont atteints.

¢ |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage normale et que le seuil d'ALERTE MAXI.
est atteint.

e |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'erreur MAXI. et que le seuil d'ERREUR
MAXI. moins la valeur d'HYSTERESIS sont
atteints.

e |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage normale et que le seuil d'ALERTE MINI.
est atteint.

¢ Indicateur d’état blanc", pas de
message si la fonction Diagnostics
du menu LTI CUTESTAN — [FETETEITE
est inactive (réglage par défaut).

¢ ou indicateur d’état vert", pas de
message si la fonction [BJEle[plefyilels

Plage normale

¢ |orsque la valeur surveillée se trouvait dans la
plage d'alerte MINI. et que le seuil d'ALERTE
MINI. + la valeur d'HYSTERESIS sont atteints.

e |orsque la valeur surveillée se trouvait
dans la plage d'ALERTE MAXI. et que
le seuil d'ALERTE MAXI. moins la valeur
d'HYSTERESIS sont atteints.

Fig. 55 :

Principe de fonctionnement de la surveillance avec une hystérésis

" Si le mode de fonctionnement de I'indicateur d'état de I'appareil est réglé sur NAMUR. Voir le chapitre 12.4.
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Par défaut, la surveillance du débit massique est désactivée, et les diagnostics sont tous désactivés.

Pour activer la surveillance du débit massique, procéder comme suit :
— Aller a la vue (&) g [€]8] 2Ty F(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGlfE.

exadMesures standardEEEEs = EEEEE 2 dDebit massiqueEEEEE =

- # LimitesEEEEs =2 .
— — X ---- > .
—>¢m.

—>. Enregistrer.

¥ La surveillance du débit massique est active et I’état de I’appareil change en fonction des limites

définies.

— |l est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I'état de I’'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— Il est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-
nement spécifique est généré. Voir le chapitre 18.5.1 Configurer un rtie numéri n tant
tout ou rien.

—> Pour activer la surveillance, c’est-a-dire étre informé lorsque la valeur du débit massique est en dehors
de la plage normale, activer les diagnostics. Voir le chapitre 12.10 Activer les diagnostics.

15.5.6 Désactiver la surveillance du débit massique

Par défaut, les valeurs de débit massique ne sont pas surveillées.

Toutefois, si la surveillance du débit massique est active, procéder comme suit pour la désactiver :
— Aller a la vue (o{o]\[Z[€{8] VN 0]\,

A
e dCapteur SAW
— ® confirmer pour accéder & la vue [EIEEGE.
xddMesures standarcdEEEEE = EEEEE dDebit massiquUeEEEEE =2
a
ah Al imitesEEEEE =2 .
a
N T
A
=\ on!
- . Enregistrer.

¥ La surveillance du débit massique est inactive.
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15.5.7 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis
du débit massique

Pour modifier les seuils d’erreur, des seuils d’alerte et I’hystérésis du débit massique, procéder comme suit :
— Aller a la vue (o] \IZ[€]82VN F(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

e dMesures standardEEEEE = EEEEE 2 dDebit massiqueBEEEE =

A
eddl imitesEEEEE = .
S E = ' aff =
ddReéglagesEEEEr = ----» Les FERIELESEGUEE s'affichent ---- 5
a
- 4’ W Régler le seuil d'erreur maxi.----# .
a
- 4} W Régler le seuil d'erreur mini.----» .
o
- 4’ W Régler le seuil d'alerte maxi.----+ .
a
- 4} W Régler le seuil d'alerte mini.----» .
0% con - P
- W Configurer la valeur d'hystérésis ----» ----» Les \[INEETVEE|EL S s'affichent.

- . Enregistrer.

¥ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées.

15.5.8 Réinitialiser les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des
seuils d’alerte et de I’hystérésis du débit massique

Les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I'hystérésis du débit massique
dépendent du DN du tube de mesure :

e seuil d’erreur maxi : valeur maximale de débit massique autorisée pour le DN,

e seuil d'erreur mini. : valeur opposée au seuil d'erreur maxi,

e seuil d’alerte maxi. : 80 % de la valeur maximale du débit massique autorisée pour le DN,
e seuil d'alerte mini. : valeur opposée au seuil d'alerte maxi.,

e valeur d’hystérésis : 0,0 kg/min.

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I'’hystérésis du débit massique, pro-
céder comme suit :

— Aller a la vue [¢{0]\ I (€18 37N [0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.
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‘ &
e dMesures standardEEEEE =

o mass -
— W EANECS I - - -- >

A
= Al imites -----».

= e
e dRéglages d'usincgEEEE =

- . Confirmer.

& Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

— . Revenir au menu parent.

15.5.9 Activer la fonction cut-off du débit massique

Si la valeur absolue (et éventuellement amortie, voir le chapitre 15.5.2) du débit massique mesuré est infé-
rieure a la valeur de cut-off plus une valeur d’hystérésis, la valeur du débit massique est mise a 0 :

e |'affichage indique alors un débit massique = 0.

e |es sorties et les totalisateurs réagissent comme si le débit massique réel était égal a 0.

Débit massique t

Cut-off + hystérésis |- [ 7777777777777777777777777777777

Valeur de cut-off -~ \ -/}~

Hystérésis = 50 % de la
valeur de cut-off

0
Débit massique mesuré
Débit massique affiché
Fig. 56 : Fonctionnement de la fonction cut-off

Par défaut, la fonction cut-off est activée.

Si la fonction cut-off est désactivée, procéder comme suit pour I'activer :
— Aller a la vue (o{o]\IZ[€]8IzVNF(0]\].

a
e dCapteur SAW
s ® confirmer pour accéder & la vue [EIEIEGE.

A .
e dMesures standardEEEEE =
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A __ _ .
a dDEbit massiqueEEEE 4
A
e AICut-offEEEEE = -
A
— W EHEl---- > .
A I
= dActive
—). Enregistrer.

& La fonction cut-off est activée.

15.5.10 Modifier la valeur de cut-off du débit massique

La valeur par défaut de cut-off du débit massique est égale a 0,4 % de la valeur pleine échelle. La pleine
échelle dépend du DN du tube de mesure.

Pour modifier la valeur de cut-off du débit massique, procéder comme suit :
— Aller a la vue (0] IF[€1V[STVR(0])].

A
e dCapteur SAW
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
A .
exadMesures standardEEEEs =
— W LN EES[IE - - - - >
A
e Cut-offEEEEE = -
A
sermm-----9
— W Paramétrer la valeur de cut-off.

- . Enregistrer.

& La valeur de cut-off du débit massique est modifiée.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

172




Type 8098 FLOWave L E u rke rt
Capteur SAW - Parametre FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

15.5.11 Désactiver la fonction cut-off du débit massique

Si la fonction cut-off est activée, procéder comme suit pour la désactiver.

—> Aller a la vue ({0} NIg[elBIzTN (0],

A
ma dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

— &
e dMesures standardgEEEs =

* -
e dDEDbit massiquUEEEEEE =

A

ena A Cut-offEEEEE = .
A

— W EEl---- > .
A ” - Ve

= dDésactivé

- . Enregistrer.

Q’ La fonction cut-off est désactivée.

15.5.12 Rétablir les valeurs par défaut de tous les parameétres de
débit massique

Pour rétablir toutes les valeurs par défaut des parametres du débit massique, procéder comme suit :
—> Aller a la vue (&) \Ig[€]8] 27y F(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGligE.

A .
e dMesures standardEEEEE =
— W LM EESe[IE - - - - >
S nep .
e diReglages d'usineEEEEE =
- . Confirmer.
¥ Tous les parametres de débit massique sont rétablis.

- . Revenir au menu parent.
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15.6 Reégler les parameétres de la température du liquide

15.6.1 Donner un nom défini par l'utilisateur a la température du
liquide mesurée

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I'utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur process est affichée (par exemple dans le menu SgER).

Par défaut, le nom associé a la température du liquide mesurée est [l EE .

Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut, procéder comme suit :
— Aller a la vue [¢]o]\[g[e]V]s7:y§[0]\].

A
e dCapteur SA
- = Confirmer pour accéder a la vue [EIEIEILE-
A .
axa dVesures standardgEEEE =
A
ad TempératurcEEEEE = .
A .
dhdNom de |a grandeurGEEEE 2}

A
—> <> A 4 . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

A
SO
- . Enregistrer le nom.
¥ Le nom est modifié.

15.6.2 Activer I'amortissement des valeurs de la température du
liquide et sélectionner un niveau d'amortissement prédéfini

L'amortissement permet d'amortir les fluctuations des valeurs mesurées de la température du liquide :
e sur I'afficheur,

e sur les sorties. L'amortissement de la température du liquide s’ajoute a I’'amortissement paramétré pour
chaque sortie analogique (voir le chapitre 18.3.2).
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L'amortissement n'est pas appliqué a la nouvelle valeur mesurée si les 2 conditions suivantes sont
remplies :

* |'un des niveaux d'amortissement, 5, WISy ou [FERL, est actif,
e et |la variation entre 2 valeurs mesurées consécutives est supérieure a 20 °C.

Le temps de rafraichissement, réglé au chapitre 15.15, n’a aucun effet sur ’'amortissement des valeurs
mesurées.

Par défaut, les valeurs de la température du liquide ne sont pas amorties.

— Alternativement aux 3 niveaux d'amortissement prédéfinis, FEE, et [JEWL, vous pouvez régler vos
174 propres parametres d'amortissement. Voir 15.6.3.
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Le niveau d’amortissement choisi est appliqué

amortissement : Amortissement Amgrtissement .-~ Amortissement
toutes les variations des bas| - moyen|iee haut
valeurs mesurées sont
transmises
Pas d'amortissement si 2 valeurs mesurées consécutives varient de +20 °C
Fig. 57 : Fonctionnement des niveaux d'amortissement
Tab. 25: Temps de réponse (10 %...90 %) des niveaux d’amortissement, pour les mesures de la température du
liquide
Niveau d'amortissement Temps de réponse
Aucun(e) Os
Bas 1s
Moyen 10s
Haut 30s
Spécial défini par I'utilisateur : voir le
chapitre 15.6.3

Pour régler un niveau d'amortissement prédéfini des valeurs mesurées de la température du liquide, pro-
céder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTNI[0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEnEfE.

A .
e dMesures standardEEEEe =

e d lempératurcEEErE =

& m - ' S
> -e-- O - - Les [[EREREEEMUEE s'affichent - - --

A
— W Sélectionner un niveau d'amortissement parmi EEE, et e e Nou-|

s'affichent.

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs de la température du liquide est actif et un niveau d'amortissement pré-
défini est sélectionné.
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15.6.3 Activer un amortissement des valeurs de température du
liquide, défini par I'utilisateur

L'amortissement permet d'amortir les fluctuations des valeurs mesurées de la température du liquide :
e sur 'afficheur,

e sur les sorties. L'amortissement de la température du liquide s’ajoute a I’'amortissement paramétré pour
chaque sortie analogique (voir le chapitre 18.3.2).

Par défaut, les valeurs de la température du liquide ne sont pas amorties.
Pour amortir les variations des valeurs mesurées, vous pouvez :

—> soit choisir I'un des trois niveaux d'amortissement prédéfinis : EEE, ou [fETT. Voir le
chapitre 15.6.2.

— Soit régler vos propres paramétres d'amortissement avec la fonction d'amortissement SR

Avec la fonction d'amortissement SJel=led:l|, vous pouvez régler 2 parameétres :

o un L e EN I ls = personnalisé en secondes,

o un SEWINGERET, c'est-a-dire une valeur de température personnalisée. Si 2 valeurs mesurées consécu-
tives varient de + cette valeur de température, aucun amortissement sera appliqué a la seconde valeur
mesurée.

Pour régler vos propres parameétres d'amortissement des valeurs mesurées de la température du liquide,
procéder comme suit :

— Aller a la vue (oo \IZ[€]8I2VN F(0]\].
A
e MCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.

A .
e dMesures standardEEEEE =

e emperaturcEEEEs =

4 mm - ' S )
> ----p 0 ---- > Les [ EFTESIGE s'affichent - ---

A
e dSpécial -----».

$ e ' ”
— W Régler la valeur du Ll ose R elolgE{=! - - - - 3

A
— W Choisir si le SR EREWNL est activé ou désactivé ----» .
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o
— W Si le SEWINCERFEWL est activé, régler la valeur.

- . ----» Les NINEETNEEG|ELEE s'affichent ---->. Enregistrer.

& L'amortissement spécial des valeurs de la température du liquide est actif.
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15.6.4 Désactiver I'amortissement des valeurs de la température du
liquide

Par défaut, les valeurs de la température du liquide ne sont pas amorties.

Toutefois, si I'amortissement des valeurs de la température du liquide est actif, procéder comme suit pour le
désactiver.

— Aller a la vue [{0]\ I (€8] 27NN [0]}Y].

o

e dCapteur SA

— = Confirmer pour accéder a la vue [EIEIEILE
A .

aa dMesures standardEEEEE =

aa dlTempératuregEEEs =

Sdhmorti = ' | =
. dAmortissementEEEEE = ----» Les RELIEGESEMIEE s'affichent ---- »

< Choisi = ' iché
—> W Choisir AUEIRIE)] ---- > ----» Les \INEEE|ELEE sont affichés.

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs de la température du liquide est inactif.

15.6.5 Activer la surveillance de la température du liquide

Si le capteur de température est défectueux, la surveillance de la température du liquide n'a pas
d'effet. Dans ce cas :

e |'afficheur indique « — — ».

LY CERSRIPas de sonde de température détectéeEXSEiileal-h

En cas de dysfonctionnement dans le process, la valeur mesurée de la température du liquide peut étre trop
élevée ou trop faible.

Une valeur surveillée peut se trouver :

¢ dans la plage normale de fonctionnement,
e dans la plage d’alerte,

e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

— Pour paramétrer les valeurs limites, voir le chapitre 15.6.7 Maodifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte
et I'hystérésis de la température du liquide.

Fig. 52 dans le chapitre 15.4.5, il est expliqué la fagon dont I'appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre
dans une autre plage (par exemple, lorsqu’elle passe de la plage normale a la plage d’alerte). Le temps

de réaction dépend de la valeur d’hystérésis ainsi que de I"'augmentation ou de la diminution de la valeur
surveillée.

Par défaut, la surveillance de la température du liquide et les diagnostics sont tous désactivés.

Pour activer la surveillance de la température du liquide, procéder comme suit :
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—> Aller a la vue (0] IZ[€1V]ST:yp(0]\].
A
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIENTE.
S =
xadVesures standardEEEEE =
o
— W EWEHEWE - - - - .

A
e AL imites -----».

i
o

O

- . Enregistrer.

¥ La surveillance de la température du liquide est active et I'état de I'appareil varie en fonction des limites
qui ont été paramétrées.

— |l est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I'état de I’'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— Il est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-
nement spécifique est généré. Voir le chapitre 18.5.1 Configurer un rtie numéri n tant
tout ou rien.

— Pour activer la surveillance, c'est-a-dire, pour étre informé lorsque la valeur de la température du liquide
se trouve en dehors de la plage normale, activer les diagnostics. Voir le chapitre 12.10 Activer les

diagnostics.

15.6.6 Désactiver la surveillance de la température du liquide

Par défaut, les valeurs de la température du liquide ne sont pas surveillées. Toutefois, si la surveillance de la
température du liquide est active, procéder comme suit pour la désactiver.

—> Aller a la vue ({0} NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW

- - Confirmer pour accéder a la vue [FElEEfE.
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a dMesures standardEEEEE = EEEEE 2 dTempéeraturcEEEEE =

A
>V Limites

—>¢ Acti -----».
A

'\ on!

- . Enregistrer.

¥ La surveillance de la température du liquide est inactive.
178




Type 8098 FLOWave L E u rkert
Capteur SAW - Parametre FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

15.6.7 Modifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte et I'hystérésis
de la température du liquide

Pour modifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte et I'hystérésis de la température du liquide, procéder
comme suit :

—> Aller a la vue [®{o]NIg[elBIzTN (0],

A
ma dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEnGgE.

A .
e dMesures standardEEEEE =

A
dhd lemperaturcEEEEs = .
A
e imiteSEEEEE = .
S ) ' - -
ddRéglagesEEEEr = ----» Les RERIELESEWUEE s'affichent ---- 5
o
- 4} W Régler le seuil d'erreur maxi.----# .
o
- 4} W Régler le seuil d'erreur mini.----» .
o
- 4} W Régler le seuil d'alerte maxi.----» -
o
- 4» W Régler le seuil d'alerte mini.----» .
O = con drési = ' |
- W Configurer la valeur d'hystérésis ----» ---- Les [INEEUVEEG|ELLES s'affichent.

- . Enregistrer.

¥ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées.

15.6.8 Reétablir les valeurs par défaut des seuils d'erreur, des seuils
d'alerte et de I'hystérésis de la température du liquide

Les valeurs par défaut des seuils d'erreur, des seuils d'alerte et de I'hystérésis de la température du liquide sont
les suivantes :

e seuil d’erreur maxi. 150,0 °C
e seuil d'erreur mini. : =20,0 °C
e seuil d’alerte maxi. : 140,0 °C
e seuil d'alerte mini. : =10,0 °C
e valeur d’hystérésis 0,0 °C

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d'erreur, des seuils d'alerte et I'hystérésis de la température
du liquide, procéder comme suit :

— Aller a la vue (®0]\IF (e8] 37N [0])].

A
e dCapteur SAW 179
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- - Confirmer pour accéder a la vue [FElE =

A .
ah dMesures standardEEEEE =
A TempératurcEEEEE =

A
nddl imitesEEEEE = .

4 o , & o
b diRetablir valeurs par défautEEEEe = -----0¥ Confirmer.
& Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

—> . Revenir au menu parent.

15.6.9 Rétablir les valeurs par défaut de tous les parameétres de la
température du liquide

Pour rétablir toutes les valeurs par défaut de tous les paramétres de la température du liquide, procéder
comme suit :

— Aller a la vue [({0]\ I (€8] 27NN [0]}].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGlf=.

A .
ea dMesures standardEEEEE =

e dlemperaturcEEEEs =2

S n .
e dieglages d'usineEEEEE =
- . Confirmer.

¥ Tous les parametres de la température du liquide sont rétablis.

- - Revenir au menu parent.
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15.7 Régler les parameétres de la vitesse du liquide

15.7.1 Donner un nom défini par l'utilisateur a la vitesse du liquide
mesureée

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I'utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur process est affichée (par exemple dans le menu SgR).

Par défaut, le nom associé a la vitesse du liquide mesurée est \JIGEEE N (VR [Te[V]{o 5],

Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut, procéder comme suit :
— Aller a la vue [¢]o]\[g(e]V] 37y (0] \].

A

e dCapteur SA

- = Confirmer pour accéder a la vue [EIEIEILE
A .

axa dVesures standardgEEEE =

e dVitesse d’écoulementEEEEE =
A .

xahdNom de |a grandeurGEEEE 2}

A
—> " A 4 . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Enregistrer le nom.

0’ Le nom est modifié.

15.7.2 Activer I'amortissement des valeurs de la vitesse du liquide et
sélectionner un niveau d'amortissement préedéfini

L'amortissement de la vitesse du liquide s'ajoute a I'amortissement paramétré pour le débit volumique.
L'amortissement permet d'amortir les fluctuations des valeurs mesurées de la vitesse du liquide :

e sur 'afficheur,

¢ sur les sorties. L'amortissement de la vitesse d’écoulement s’ajoute a 'amortissement paramétré pour
chaque sortie analogique (voir le chapitre 18.3.2).

L'amortissement n'est pas appliqué a la nouvelle valeur mesurée si les 2 conditions suivantes sont
remplies :
* |'un des niveaux d'amortissement, 5, WISy ou [FERL, est actif,

e et |la variation entre 2 valeurs mesurées consécutives est supérieure a 30 % (par exemple lorsque la con-
duite est mise sous pression ou que |'écoulement est stoppé).

Par défaut, les valeurs de la vitesse du liquide ne sont pas amorties.

— Alternativement aux 3 niveaux d'amortissement prédéfinis, FEE, WISy et [JEUL, vous pouvez régler vos

propres parametres d'amortissement. Voir 15.7.3.
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Le niveau d’amortissement choisi est appliqué

N

toutes les variations des bas| . moyen /e haut
valeurs mesurées sont

A\U(ell]y] amortissement : Amortissement Amgftissement/,.—"/ Amortissement

transmises
Pas d'amortissement si 2 valeurs mesurées consécutives varient de +30 %
Fig. 58 : Fonctionnement des niveaux d'amortissement
Tab. 26: Temps de réponse (10 %...90 %) des niveaux d’amortissement, pour les mesures de la vitesse
d’écoulement

. : . Temps de réponse associé au niveau d'amortissement sélec-
Niveau d'amortissement . . " .
tionné pour le débit volumique plus...

Aucun(e) * 55 si le JENETNEIa est réglé sur
¢ <0,5 s si le [ENETNES i est réglé sur ou IES

court!

Bas ..1s
Moyen ..10 s
Haut ...30's
Spécial AR défini par I'utilisateur : voir le
chapitre 15.7.3
Pour activer un niveau d'amortissement prédéfini des valeurs mesurées de la vitesse du liquide, procéder

comme suit :
— Aller a la vue [{0]\IF (€8] 37N [0])].

A
ma dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sEIEInEfE.

— ’
e dMesures standardgEEEs =

S esse o -
e dlVitesse d’écoulementEEEEE =

Y — - ; aff =~
a A AmortissementEEEEE = ----» Les [JEFIEGEREGUER s'affichent ----

a
— W Sélectionner un niveau d'amortissement parmi EE%, et e e Nou-|

s'affichent.

- . Enregistrer.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

& L'amortissement des valeurs de la vitesse du liquide est actif et un niveau d'amortissement prédéfini est

sélectionné.
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15.7.3 Activer un amortissement des valeurs de la vitesse du liquide,
défini par I'utilisateur

L'amortissement permet d'amortir les fluctuations des valeurs mesurées de la vitesse du liquide :
e sur I'afficheur,

e sur les sorties. L'amortissement de la vitesse d’écoulement s’ajoute a I'amortissement paramétré pour
chaque sortie analogique (voir le chapitre 18.3.2).

Par défaut, les valeurs mesurées de la vitesse du liquide ne sont pas amorties.
Pour amortir les variations des valeurs mesurées, vous pouvez :

—> soit choisir I'un des trois niveaux d'amortissement prédéfinis : EEE, ou [fEWT. Voir le
chapitre 15.7.2.

— Soit régler vos propres paramétres d'amortissement avec la fonction d'amortissement SR

Avec la fonction d'amortissement SJelzledE:l|, vous pouvez régler 2 parameétres :

o un L e EN I ls = personnalisé en secondes,

e un SERCCREET, c'est-a-dire un pourcentage personnalisé. Si 2 valeurs mesurées consécutives varient
de + ce pourcentage, aucun amortissement sera appliqué a la seconde valeur mesurée.

Pour régler vos propres parameétres d’amortissement des valeurs mesurées de la vitesse du liquide, pro-
céder comme suit :

— Aller a la vue (o{o\IZ[€]8I2VN F(0]\].
A
e MCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIEITE.
s )
a dMesures standardEEEEE =
S esse ot -
xadVitesse d’ecoulementEEEEE =
por - ' - -
> ----p 0 ---- > Les [ EFTESIEE s'affichent - ---
A
e dSpécial -----».
$ne ' -
— W Régler la valeur du Ll ose R elolgE{=! - - - - 3

A
— W Choisir si le SR [FX:EWL est activé ou désactivé ----» .

— W Si le EEEEEENE est activé, régler la valeur. ----# 84 ----» Les sont

affichés.

- . Enregistrer.

& L'amortissement spécial des valeurs de la vitesse du liquide est actif.

183




— Type 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Capteur SAW - Parametre

15.7.4 Désactiver I'amortissement des valeurs de la vitesse du
liquide

Par défaut, les valeurs de la vitesse du liquide ne sont pas amorties.

Toutefois, si I'amortissement des valeurs de la vitesse du liquide est actif, procéder comme suit pour le
désactiver.

—> Aller a la vue [®{e]\|g[elV] Ty [o]\.

A
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInEigE.

A -
e dMesures standardgEEEE =

S esse e =
a A\ itesse d’écoulementEEEEE =

Sdhmorti = ' | =
@A mortissementEEEEE = ---- Les RER|ELEREGUEE s'affichent ---- 5

A
— W Choisir PN oo CEIEELY sont affichés.

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs de la vitesse du liquide est inactif.

15.7.5 Activer la surveillance de la vitesse du liquide

En cas de dysfonctionnement dans le process ou dans le capteur de débit, la valeur mesurée de la vitesse
du liquide peut étre trop élevée ou trop faible.

Une valeur surveillée peut se trouver :

¢ dans la plage normale de fonctionnement,
e dans la plage d’alerte,
e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

—> Pour paramétrer les valeurs limites, voir le chapitre 15.7.7 Modifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte
et I'hystérésis de la vitesse du liquide.

Fig. 52 dans 15.4.5 explique la fagon dont I"appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre dans une autre
plage (par exemple, lorsqu’elle passe de la plage normale a la plage d’alerte). Le temps de réaction dépend
de la valeur d’hystérésis ainsi que de I'augmentation ou de la diminution de la valeur surveillée.
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Par défaut, la surveillance de la vitesse du liquide et les diagnostics sont tous désactivés.

Pour activer la surveillance de la vitesse du liquide, procéder comme suit :
— Aller a la vue [®{ol\IF[€lBIZVNI[0]\].

VN
= dCapteur SA

— . Confirmer pour accéder a la vue [EIEInGE(E.

$ e
184 e dMesures standardGEEEE ==
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- # itesse d’écoulementEEEEE 2 .
- ¢ LimitesEEEEE = -

L% I ----» bl

—>¢m.

—). Enregistrer.

¥ La surveillance de la vitesse du liquide est active et I’état de I’appareil varie en fonction des limites qui
ont été paramétrées.

— Il est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I’état de I'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— Il est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-

nement spécifique est généré. Voir le chapitre 18.5.1 Configurer une sortie numérique en tant que sortie
tout ou rien.

— Pour activer la surveillance, c'est-a-dire, pour étre informé lorsque la valeur de la vitesse du liquide
se trouve en dehors de la plage normale, activer les diagnostics. Voir le chapitre 12.10 Activer les

15.7.6 Désactiver la surveillance de la vitesse du liquide

Par défaut, les valeurs de la vitesse du liquide ne sont pas surveillées.

Toutefois, si la surveillance de la vitesse du liquide est active, procéder comme suit pour la désactiver.
— Aller a la vue (®{e]\|F[€]8IV.YF(0]\].

A
ma dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInE =,

A .
e dMesures standardEEEEE =

Limites de Ia vélocitc R I g
—>¢ Acti -----».
—)#W.
- . Enregistrer.

¥ La surveillance de la vitesse du liquide est inactive.
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15.7.7 Modifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte et I'hystérésis
de la vitesse du liquide

Pour modifier les seuils d'erreur, les seuils d'alerte et I'hystérésis de la vitesse du liquide, procéder comme
suit :

—> Aller a la vue [#]@]\[g[e18]s7:y i [0]\].
A
e dCapteur SA
I confirmer pour accéder a la vue IS
= ®.... %y =
e dMesures standardEEEEE = EEEEE g dlVitesse du liquideEEEEr =
A
adl imiteSEEEEE = .
- - , atichert-——-»
— W FELIEGES - --- > ----» Les [JEFIEGEREGUEIE s'affichent ----»
a
- {b W Régler le seuil d'erreur maxi.----+ .
a
- <> W Régler le seuil d'erreur mini.---- .
a
- ‘» W Régler le seuil d'alerte maxi.----» .
a
- " W Régler le seuil d'alerte mini.----» -
O % con WR— : -
- W Configurer la valeur d'hystérésis ----» ----» Les \[INZENEE|ECEE s'affichent.
- . Enregistrer.

¥ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées.

15.7.8 Rétablir les valeurs par défaut des seuils d'erreur, des seuils
d'alerte et de I'hystérésis de la vitesse du liquide

Les valeurs par défaut des seuils d'erreur, des seuils d'alerte et de I'hystérésis de la vitesse du liquide sont
les suivantes :

e seuil d'erreur maxi. : +10,0 m/s
e seuil d'erreur mini. : =10,0 m/s

e seuil d'alerte maxi. : +8,0 m/s
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¢ seuil d'alerte mini. : =8,0 m/s
e valeur d’hystérésis 0,0 m/s.

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d'erreur, des seuils d'alerte et I'hystérésis de la vitesse du
liquide, procéder comme suit :

— Aller a la vue (o]l (e18] 27NN (0]},

A
e AdCapteur SA

186 — ® Confirmer pour accéder & la vue IR
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A .
e dMesures standardEEEEE =

4 -
e dVitesse d’écoulementEEEee =

A
— W (WpGEE ----» -

Sk e
e dRéglages d'usincgEEEE =
— . Confirmer.

& Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

- . Revenir au menu parent.

15.7.9 Rétablir les valeurs par défaut de tous les parameétres de la
vitesse du liquide

Pour rétablir toutes les valeurs par défaut de tous les parameétres de la vitesse du liquide, procéder comme
suit :

— Aller a la vue [{0]\ I (€8] 37N [0])].

A
e dCapteur SAW
s ® confirmer pour accéder & la vue (IS
A .
e dMesures standardEEEEE =
$ -
e dVitesse d’écoulementEEEee =
S ne
e dRéglages d'usineEEEEE =
— . Confirmer.

¥ Tous les parameétres de la vitesse du liquide sont rétablis.

- . Revenir au menu parent.

- . Confirmer.
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15.8 Reégler les parameétres de la masse volumique du
liuide (fonction optionnelle)

15.8.1 Donner un nom défini par I'utilisateur a la masse volumique du
liquide mesurée

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I'utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur de process est affichée (par exemple dans le menu SleJgils).

Par défaut, le nom associé a la masse volumique liquide mesurée est [(EEEERY [Fille[I[=).

Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut, procéder comme suit :
— Aller a la vue [®ol\IF[€lBIZVNI[0])].

a

e dCapteur SA

- & Confirmer pour accéder a la vue [EIEEILE
A -

dh dMesures standardEEEEE =

ndh dMasse volumiqueEEEEE =
A .

e dNom de la grandeurGEEEE -3 =/}

P
—> {» A 4 . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractéere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

A
| 240K
- . Enregistrer le nom.
¥ Le nom est modifié.

15.8.2 Activer 'amortissement des valeurs de masse volumique du
liquide et sélectionner un niveau d’amortissement prédéfini

L’amortissement permet d’amortir les fluctuations des valeurs mesurées de la masse volumique du liquide :
e sur I’écran,

e sur les sorties. L’amortissement de la masse volumique du liquide s’ajoute a I’'amortissement paramétré
pour chaque sortie analogique (voir le chapitre 18.3.2).
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e |’amortissement de la masse volumique du liquide s’ajoute a I’'amortissement défini pour le débit
massique.

L’amortissement n’est pas appliqué a la nouvelle valeur mesurée si les 2 conditions suivantes sont
remplies :

* I'un des niveaux d'amortissement, EES, VI ou [{ERL, est actif,

e et la variation entre 2 valeurs mesurées consécutives est supérieure a 30 % (par exemple lorsque la con-
duite est mise sous pression ou que I'écoulement est stoppé).

188 Par défaut, les valeurs de masse volumique du liquide mesurées sont amorties avec le niveau |\[e)¥=14l.
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— Alternativement aux 3 niveaux d’amortissement prédéfinis, EEB, et [fENE, vous pouvez régler vos
propres parametres d’amortissement. Voir 15.8.3.

Le niveau d’amortissement choisi est appliqué

amortissement : Amortissement Amortissement
toutes les variations des bas] haut

valeurs mesurées sont

transmises

Pas d'amortissement si 2 valeurs mesurées consécutives varient de +30 %

Fig. 59 : Fonctionnement des niveaux d’amortissement
Tab. 27: Temps de réponse (10 %...90 %) des niveaux d’amortissement, pour les mesures de masse volumique du
liquide

. , . Temps de réponse associé au niveau d’amortissement sélec-
Niveau d’amortissement : . : s
tionné pour la masse volumique du liquide

Aucun * 0,5 s si le RENETONEaaL est réglé sur
e 1 s sile FEHETAIEEENERL est réglé sur [ofeli[gi ou LIg=ENee1l[g#

Bas 3s
Moyen 10s
Haut 30s

Spécial LI e ENEE ofo)s BI5) défini par I'utilisateur

Pour activer un niveau d’amortissement prédéfini des valeurs mesurées de masse volumique du liquide,
procéder comme suit :

—> Aller a la vue ({0} NIg[elBIzTNI[0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.

S &
a dMesures standardEEEEE =

S - =
e dMasse volumiqueEEEEs =2

o - ' a -
a A mortissementEEEEE = ----» Les [JEFIEGEREGUEIR s'affichent ----

a
— W Sélectionner un niveau d'amortissement parmi EE%, et e e Nou-|

s'affichent.

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs de la masse volumique du liquide est actif et un niveau d’amortissement
prédéfini est choisi.
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15.8.3 Activer un amortissement des valeurs de masse volumique du
liquide, défini par I’utilisateur

L’amortissement permet d’amortir les fluctuations des valeurs mesurées de la masse volumique du liquide :
e sur I’écran,

e sur les sorties. L’amortissement de la masse volumique du liquide s’ajoute a I’'amortissement paramétré
pour chaque sortie analogique (voir le chapitre 18.3.2).

e ’amortissement de la masse volumique du liquide s’ajoute a I’amortissement défini pour le débit
massique.

Pour amortir les variations des valeurs mesurées, vous pouvez :

—> soit choisir I'un des trois niveaux d'amortissement prédéfinis : EEE, ou [fET. Voir chapitre 15.8.2.
Par défaut, les valeurs de masse volumique du liquide mesurées sont amorties avec le niveau [JISNEy.-

— Soit régler vos propres paramétres d’amortissement avec la fonction d’amortissement SYaEL-

Avec la fonction d'amortissement SJelslelll, vous pouvez régler 2 parametres :

o un LB ENGEISIi L= personnalisé en secondes,

e un SEURCCXEETN, c'est-a-dire un pourcentage personnalisé. Si 2 valeurs mesurées consécutives varient
de + ce pourcentage, aucun amortissement sera appliqué a la seconde valeur mesurée.

Pour régler vos propres parameétres d’amortissement des valeurs de masse volumique du liquide mesurées,
procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®{e]\|Z[e]V] TN [o]\.

A
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElE e

A -

i dMesures standardEEEEE =

Ml V/asse volumiqueRiEEg

— v N - - - - 5 - - > Les JERERIEUGE s affichent ----
a

e dSpécial -----».
. ' -

— W Régler la valeur du [ s - - - -

A
— W Choisir si le SN EXFENL est activé ou désactivé ----+ .

— W Si le SEWINCRFEW est active, régler la valeur. ---- 3 EEEEE A x-CINouveaux parametresglelals

affichés.
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- . Enregistrer.

& Lamortissement spécial des valeurs masse volumique du liquide est actif.
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15.8.4 Désactiver Pamortissement des valeurs de la masse
volumique du liquide

Par défaut, les valeurs de masse volumique du liquide mesurées sont amorties avec le niveau J{)'=14.

Pour désactiver 'amortissement des valeurs de masse volumique du liquide, procéder comme suit :
e d N CEAERIEACONFIGURATIONE

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGgE.

A .
e dMesures standardEEEEE =

s - =
xadMasse volumiqueEEEEs 4

$ o ~ ' - -
. dAmortissementEEEEE = ----» Les RELIEGESEMIEE s'affichent ---- »

A
— W Choisir PN, oo IR sont affichés.

- . Enregistrer.

& Lamortissement des valeurs de la masse volumique du liquide est inactif.

15.8.5 Activer la surveillance de la masse volumique du liquide

En raison d’un dysfonctionnement dans le process ou dans le capteur de débit, la valeur de la masse volu-
mique du liquide mesurée peut étre trop élevée ou trop faible.

Une valeur surveillée peut se trouver :

e dans la plage normale de fonctionnement,
e dans la plage d’alerte,
e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

—> Pour paramétrer les valeurs limites, voir le chapitre 15.8.7 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte
et I’hystérésis de la masse volumique du liquide.

Fig. 52 dans 15.4.5 explique la fagon dont I'appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre dans une autre
plage (par exemple, lorsqu’elle passe de la plage normale a la plage d’alerte). Le temps de réaction dépend
de la valeur d’hystérésis ainsi que de I'augmentation ou de la diminution de la valeur surveillée.

Par défaut, la surveillance de la masse volumique du liquide et les diagnostics sont tous désactivés.

Pour activer la surveillance de la masse volumique du liquide, procéder comme suit :
— Aller a la vue (®{e]\IZ[€]8I2VNF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.

A .
e dMesures standardEEEEE =
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> % [T - >

- ¢ LimitesEEEEE = -
59 X ----» bl
—>¢m.

—). Enregistrer.

¥ La surveillance de la masse volumique du liquide est active et le statut de I’appareil varie en fonction des
limites qui ont été paramétrées.

— Il est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I’état de I'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— Il est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-

nement spécifique est généré. Voir chapitre 18.5.1 Configurer une sortie numérique en tant que sortie
tout ou rien.

— Pour activer la surveillance, c’est-a-dire, pour étre informé lorsque la valeur de la masse volumique du
liquide se trouve en dehors de la plage normale, activer les diagnostics. Voir chapitre 12.10 Activer les

15.8.6 Désactiver la surveillance de la masse volumique du liquide

Par défaut, les valeurs de la masse volumique du liquide ne sont pas surveillées.

Toutefois, si la surveillance de la masse volumique du liquide est active, procéder comme suit pour la
désactiver :

—> Aller a la vue [®{o]NIg[elBIzTNI[0]\].

a
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

S e
e dMesures standardEEEs =

$um L - -
el imites deEEEEE = EEEEE 2 @M asse volumiqueBEEEE =
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SIS~
A

=\ on}

- . Enregistrer.

¥ La surveillance de la masse volumique du liquide est inactive.
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15.8.7 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis
de la masse volumique du liquide

Pour modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis de la masse volumique du liquide, pro-
céder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder a la vue [EIENIGEs

!V esures standardBEEEE L BEEEEA dMasse volumiqueEEer=

A
> Limites

= - ' - -
ddReéglagesEEEEr = ----» Les FERIELEREGUEE s'affichent ---- 5

A

- <> W Régler le seuil d'erreur maxi.----+ .
A

- 4’ W Régler le seuil d'erreur mini.----» .
A

- 4} W Régler le seuil d'alerte maxi.----+ .

A
- 4} W Régler le seuil d'alerte mini.----+» .
0% conr W ' -
- W Configurer la valeur d'hystérésis ----» ----» Les \INTEEE|ELEE s'affichent.
- . Enregistrer.
¥ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées.

15.8.8 Rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils
d’alerte et de ’hystérésis de la masse volumique du liquide

Les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’hystérésis de la masse volumique du
liquide sont les suivantes :

e seuil d’erreur maxi. : 2,0 g/cm?,
e seuil d’erreur mini. : 0,5 g/cm?,

e seuil d’alerte maxi. : 1,6 g/cm?,

seuil d’alerte mini. 0,6 g/cm?,
e valeur d’hystérésis : 0 g/cm3.

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’hystérésis de la masse
volumique du liquide, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [o{e]NIg[elVIzTNF[0]\].

A
e dCapteur SAW

_ ® confirmer pour accéder a la vue [EIENIGES 193




— Type 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Capteur SAW - Parametre

A .
e dMesures standardEEEEE =

e dMasse volumiqueEEEEE =

A
>V Limites

Sk ne
e dRéglages d'usineEEEEE =
- . Confirmer.

& Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

—> . Revenir au menu parent.

15.8.9 Régler le mode de mesure de la masse volumique du liquide

Le mode de masse volumique peut étre sélectionné parmi les valeurs suivantes :

e Mesurée (valeur mesurée via les signaux SAW et la température du liquide)

e Eau (valeur calculée en fonction de la température du liquide mesurée par FLOWave)
e Constante (valeur définie sur une valeur constante)

e Linéaire (p = a+bT ; coefficients a et b a définir par I'installateur, T en °C)

e Quadratique (p = a+bT+cT? ; coefficients a, b et ¢ a définir par I'installateur, T en °C)

Lorsque I'option \EEEERYIIle[I[= est choisie, le mode de masse volumique par défaut sera [\[[ERIEE.

—> Aller a la vue ({0} NIg[elBIzTNI[0]\].
a
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
s ®
madVesures standardEEist 4

: ——
xa dMasse volumiqueEEEEE =
-
> v [IEE----» . -—--> Les LR S UL B sont affichés. ----» .

-
— 4P = Choisir le mode de masse volumique entre MesuréeEaullConstantel dQuadratique]
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-
— P ¥ Si les coefficients doivent étre définis (en mode [N EuLs, MRS, CRELENENE). alors définir
les valeurs ----+
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15.8.10 Rétabilir les valeurs par défaut de tous les parameétres de
masse volumique du liquide

Pour rétablir toutes les valeurs par défaut de tous les paramétres de masse volumique du liquide, procéder
comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEnEfE.

= e
e dMesures standarcdEEEEE =

= i =
e dMasse volumiqueEEEEs =2

‘z .
e dRéglages d'usineEEEEE =

— . Confirmer.

¥ Tous les parameétres de la masse volumique du liquide sont rétablis.

- . Revenir au menu parent.

- . Confirmer.
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15.9 Reégler les parameétres des totalisateurs volumiques

15.9.1 Donner un nom défini par I'utilisateur a chaque totalisateur
volumique

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I'utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur de process est affichée (par exemple dans le menu SleJgilzts).

Par défaut, les noms associés aux totalisateurs volumiques sont [JEUEEIETIEI et Lol [EETET,

Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut d’un totalisateur volumique, procéder comme suit :
— Aller a la vue [f0]\IF[€1V[STAVR(0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.

= &
e dMesures standardEEEEE =

4 - -
e dTotalisateur 1fs¥iTotalisateur 2EEEEE =

o &
ah dNom de la grandeureEEes = .

A
- {b A 4 . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Enregistrer le nom.

@j Le nom est modifié.

15.9.2 Sélectionner le sens de comptage de chaque totalisateur
volumique

Par défaut, le sens de comptage des deux totalisateurs volumiques est STl Elail ofefji)j.

Les sens de comptage possibles sont les suivants :

o SEIET i delelsiili : le totalisateur volumique compte le volume de liquide qui s’écoule dans le sens défini
comme étant positif, c’est-a-dire dans le méme sens que la fleche située sur la face avant de I'appareil.

o SEN T MalTe i) « le totalisateur volumique compte le volume de liquide qui s’écoule dans le sens défini
comme étant négatif, c’est-a-dire dans le sens opposé au sens de la fleche située sur la face avant de
I"appareil.

o [EENGENN)Y : le totalisateur volumique compte le volume de liquide qui s’écoule dans le sens défini comme
étant positif mais en déduit le volume de liquide qui s’écoule dans le sens défini comme étant négatif.

Pour modifier le sens de comptage de chaque totalisateur volumique, procéder comme suit :
— Aller a la vue (o] \IZ[€]8I2VNF(0]\].

A
e dCapteur SAW
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- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

7 i Sqotali - &
106 e dMesures standardEEEe = Lt a dTotalisateur 1fe[¥iTotalisateur 2EEEEE =
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s =
aadScns de comptageREErE ) /8
oo
— W Sélectionner un sens de comptage.

- . Enregistrer.

¥ Le sens de comptage est modifié.

15.9.3 Activer la surveillance de chaque valeur du totalisateur
volumique

Une valeur surveillée peut se trouver :

e dans la plage normale de fonctionnement,

e dans la plage d’alerte,

e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

— Pour paramétrer les valeurs limites, voir le chapitre 15.9.5 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte
et I’hystérésis de chaque totalisateur volumique.

Fig. 52 dans 15.4.5 explique la facon dont I’'appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre dans une autre
plage (par exemple, lorsqu’elle passe de la plage normale a la plage d’alerte). Le temps de réaction dépend
de la valeur d’hystérésis ainsi que de I’augmentation ou de la diminution de la valeur surveillée.

Par défaut, la surveillance du totalisateur volumique et les diagnostics sont tous désactivés.

Pour activer la surveillance de chaque totalisateur volumique, procéder comme suit :
— Aller a la vue (e \Ig[€]8] 27y F(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGligE.

ea dMesures standardEErEE = EEEEE 2 d [otalisateur 1feJiiTotalisateur 2EEEEE =

- # LimitesEEEEE =2 .
— # X ---- > .
—>¢m

—>. Enregistrer.

& La surveillance du totalisateur volumique est active et I'état de I’appareil changera en fonction des

limites qui ont été définies.

— |l est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I'état de I’'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— |l est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-
nement spécifique est généré. Voir chapitre 18.5.1 Configurer une sortie numeérique en tant que sortie
tout ou rien.

— Pour activer la surveillance, c’est-a-dire, pour étre informé lorsque la valeur d’un totalisateur volu-
mique se trouve en dehors de la plage normale, activer les diagnostics. Voir chapitre 12.10 Activer les
diagnostics. 197
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15.9.4 Deésactiver la surveillance de chaque totalisateur volumique

Par défaut, les totalisateurs volumiques ne sont pas surveillés.

Toutefois, si la surveillance d’un totalisateur volumique est active, procéder comme suit pour la désactiver :
— Aller a la vue (o] \IF[€]8]ZVNF(0]\].

A
e dCapteur SAW
_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIEIEGE.
e dMesures standardEEEEE = EEEEE 2 d[otalisateur 1feJ¥iTotalisateur 2EEEEE =
A
— W (WES ----» -
A
-> v Xg----» .
A
=\ on!
- . Enregistrer.

¥ La surveillance du totalisateur volumique est inactive.

15.9.5 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis
de chaque totalisateur volumique

Pour modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis de chaque totalisateur volumique, pro-
céder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzVN (0],

A
A dCapteur SAW
s I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
¢ o .S - -
ah dMesures standardEEEEE = LS 2 dTotalisateur 1 eliiTotalisateur 2EEEEE =
A
ddl imitesEEEEE = .
ddReéglagesEEEEr = ----» Les FERIELEREGUEE s'affichent ---- 5

A
- 4’ W Régler le seuil d'erreur maxi.----+ .
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A
- 4’ W Régler le seuil d'erreur mini.----» .
A
- 4} W Régler le seuil d'alerte maxi.----+ .
A
- 4} W Régler le seuil d'alerte mini.----» .
O conf drési = ' |
- W Configurer la valeur d'hystérésis ----» ----» Les [INEEVEE|ELES s'affichent.

- - Enregistrer.

198 @ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées.
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15.9.6 Rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils
d’alerte et de ’hystérésis de chaque totalisateur volumique

Les valeurs par défaut des limites d’erreur, des limites d’alarme et de I’hystérésis des totalisateurs volum-
iques sont les suivantes :

e seuil d’erreur maxi. : 10.000.000 m?,
e seuil d'erreur mini. : =10.000.000 mé,
seuil d’alerte maxi. : 8.000.000 m?,
seuil d'alerte mini. : =8.000.000 m?,
e valeur d’hystérésis 0,0 mé.

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I'hystérésis de chaque totalisateur
volumique, procéder comme suit :

— Aller a la vue [{0]\IF (e8] 37N [0])].

A
e dCapteur SAW

I confirmer pour accéder a la vue [EIENIGE
e dMesures standardEEEe = EEEE 2 dTotalisateur 1fel¥iTotalisateur 2EEEEE =

A
>V Limites

e dRéglages d'usincgEEEE =
- . Confirmer.
& Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

- . Revenir au menu parent.

15.9.7 Autoriser l'utilisateur de démarrer, d’arréter ou de réinitialiser
chaque totalisateur volumique

Par défaut, I'utilisateur n’est pas autorisé a démarrer, arréter ou réinitialiser un totalisateur volumique.

Pour autoriser I'utilisateur a démarrer, arréter ou réinitialiser un totalisateur volumique, procéder comme
suit :

—> Aller a la vue [¢]o]\Ig[€]V] 57y F[0]\].

A
ma dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGlgE.

e dMesures standardgEEEs = R 2 d [otalisateur 1 sJ¥iTotalisateur 2EEEEE =
4 e -~

e dbDémarr./Arrét/Init. EEEEE ==
A —

e BACtivé

- . Enregistrer.

& L utilisateur est autorisé a démarrer, a arréter ou a réinitialiser un totalisateur volumique.
199
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15.9.8 Interdire a I'utilisateur de démarrer, d’arréter ou de réinitialiser
chaque totalisateur volumique

Par défaut, I'utilisateur n’est pas autorisé a démarrer, arréter ou réinitialiser un totalisateur volumique.

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur volumique est actif, procéder comme suit pour le désactiver :

— Aller a la vue [¢{0]\ 15 [€18] 37N [0])].

A
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

e dMesures standardEEEEE = EEEEE 2 d[otalisateur 1feJ¥iTotalisateur 2EEEEE =
e,

e dbéemarr./Arrét/Init. CEREE =

e dDésactivé

- . Enregistrer.

¥ Lutilisateur n’est pas autorisé a démarrer ou arréter ou réinitialiser un totalisateur volumique.

15.9.9 Démarrer chaque totalisateur volumique

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur volume est actif, procéder comme suit pour démarrer le totalisateur
volumique :

—> Aller a la vue ({0} N|g[elBIzVNI[0]\].

A
ma dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue sElEInEfE.

e l SZTotali - ’l
ea dMesures standardEErEE = EEEEE 2 d[otalisateur 1feJ¥iTotalisateur 2EEEEE =

$ e -~
e dbDeémarrer/ArreterGhaht =

A __ .
s dDémarré
- . Enregistrer.

¥ Le totalisateur volumique commence a compter.

15.9.10 Arréter chaque totalisateur volumique

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur volumique est actif, procéder comme suit pour arréter le totalisateur
volumique :

— Aller a la vue [{0]\ I (€8] 27:N N (0]},
a
dh MCapteur SAW
_ ® confirmer pour accéder & la vue RIS
— & Sfrotai i =]
e dMesures standardgErEs == R 2 dlotalisateur 1fs[MiTotalisateur 2EEEEE =
* e
e dbDémarrer/ArréterGaEEe 2

A —
e BArrété
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- - Enregistrer.

¥ Le totalisateur volumique arréte de compter.

15.9.11 Réinitialiser chaque totalisateur volumique a une
Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur volumique est actif, procéder comme suit pour réinitialiser le totali-

sateur volumique a la JEIEN @I FilgllE :
— Aller a la vue (&{o]\IZ[€]8]2V:NF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGlgE.

e % SqTotali i ®
e dMesures standardEEEEE—= EEEEE 2 dlotalisateur 1fsliiTotalisateur 2EEEEE ==

S fRemise 5 zoro B
e dBRemise a zErogEErE —=

— . Confirmer.

¥ Le totalisateur volumique est réinitialisé a la valeur prédéfinie.

—> Pour modifier la valeur prédéfinie d’un totalisateur volumique, voir le chapitre 15.9.12 Modifier la Valeur
prédéfinie pour une réinitialisation du totalisateur volumique.

15.9.12 Modifier la JEIENMFNELEINIE pour une réinitialisation du
totalisateur volumique

La valeur par défaut de la JEIEN @I EilgiE est 0,0 1.

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur volumique est actif, procéder comme suit pour modifier la valeur
prédéfinie :

— Aller a la vue [{0]\ I (€8] 27NN [0])Y].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

< &
e dMesures standardEEEEE =

$ - -
e dTotalisateur 1fsJ¥iTotalisateur 2EEEEE =

S eur orécermc
e dValeur prédéfinicEEEEE =

- 4» ¢ Régler la valeur.

- . Enregistrer.

V] La valeur est modifiée.
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15.9.13 Réinitialisation du compteur de dépassement de chaque
totaliseur de volume

Si un totalisateur volumique atteint sa valeur maximale, la valeur du compteur de dépassement associé
augmente de 1.

Pour réinitialiser le compteur de dépassement associé a chaque totalisateur volumique, procéder comme
suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elVIzTNF[0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGgE.

— =
e dMesures standardEEEEE =

SdTotali i &
e dTotalisateur 1fs¥iTotalisateur 2EEEEE =

s ' ®
a MRAZ compteur dépassementEEEEE 2

- . Confirmer.

YLe compteur de dépassement associé au totalisateur volumique est réinitialisé.

15.9.14 Rétablir tous les parameétres de chaque totalisateur volumique
a leurs valeurs par défaut

Pour rétablir tous les paramétres de chaque totalisateur volumique a leurs valeurs par défaut, procéder
comme suit :

— Aller a la vue [{0]\ I (€8] 37NN [0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.

< &
e dMesures standardEEEEE =

$ - -
e dTotalisateur 1fs¥iTotalisateur 2EEEEE =

4 g ' o ® oo
= dRétablir valeurs par défautEEEs = SEEEL 2 Confirmer.

¥ Tous les parametres de chaque totalisateur volumique sont rétablis a leurs valeurs par défaut.
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- - Revenir au menu parent.
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15.10 Reégler les parameétres des totalisateurs massiques
(fonction optionnelle)

15.10.1 Donner un nom défini par I'utilisateur a chaque totalisateur
massique

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I'utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur process est affichée (par exemple dans le menu SleJgilz).

Par défaut, les noms associés aux totalisateurs massiques sont [l EIEEEI@REES T [IEN] et Lol elEEIET

massique 28

Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut d’un totalisateur massique, procéder comme suit :
—> Aller a la vue (&) g [€]8] 27N F(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGlfE.

s =
e dMesures standardEEEEE =

A : " : : -
= d Totalisateur massique 1feliiTotalisateur massique 2EEEEE =

s b’
xdhdNom de |a grandeurgEEEE = .

A
- {» v . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractéere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

- . Enregistrer le nom.

6 Le nom est modifié.

15.10.2 Sélectionner le sens de comptage de chaque totalisateur
massique

Par défaut, le sens de comptage des deux totalisateurs massiques est [glefiiMvaI{e[F1=1gy[=1gki.

Les sens de comptage possibles sont les suivants :

o SLIINMIGIfe[I103[=gli © le totalisateur massique compte la masse de liquide qui s’écoule dans le sens défini
comme étant positif, c’est-a-dire dans le méme sens que la fleche située sur la face avant de I'appareil.

o NELCEWMIITC[VE L : le totalisateur massique compte la masse de liquide qui s’écoule dans le sens
défini comme étant négatif, c’est-a-dire dans le sens opposé au sens de la fleche située sur la face avant
de I'appareil.

. : le totalisateur massique compte la masse de liquide qui s’écoule dans le sens défini comme
étant positif mais en déduit la masse de liquide qui s’écoule dans le sens défini comme étant négatif.

Pour modifier le sens de comptage de chaque totalisateur massique, procéder comme suit :

— Aller a la vue [¢{0]\IF (€827 N (0]},

A
ah dCapteur SAW 203
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- . Confirmer pour accéder a la vue [FElEEfE.

A .
e dMesures standardBEEEe =

A

dhd Totalisateur massique 1[siiTotalisateur massique 2EEEEE = .
A .

dh dSens de comptageEEEE Sl =/}

A
— W Sélectionner un sens de comptage.

- . Enregistrer.

¥ Le sens de comptage est modifié.

15.10.3 Activer la surveillance de chaque valeur de totalisateur
massique

Une valeur surveillée peut se trouver :

e dans la plage normale de fonctionnement,

e dans la plage d’alerte,

e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

— Pour paramétrer les valeurs limites, voir le chapitre 15.10.5 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte
et I’hystérésis de chaque totalisateur massique.

Fig. 52 dans 15.4.5 explique la fagon dont I’appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre dans une autre
plage (par exemple, lorsqu’elle passe de la plage normale a la plage d’alerte). Le temps de réaction dépend
de la valeur d’hystérésis ainsi que de I'augmentation ou de la diminution de la valeur surveillée.

Par défaut, la surveillance des totalisateurs massiques et les diagnostics sont tous désactivés.

Pour activer la surveillance de chaque totalisateur massique, procéder comme suit :
—> Aller a la vue [¢]o]\Ig[€]V] Sy y[0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.

S b’
aa dMesures standardEEEEE =
xa dTotalisateur massique 1eliiTotalisateur massique 2EEEEE =

A
>V Limites
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—)# Acti -----».
A

— v [Jff

- . Enregistrer.

¥ La surveillance du totalisateur massique est active et I'état de I'appareil changera en fonction des limites
504 qui ont été définies.
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— |l est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I'état de I’'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— Il est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-
nement spécifique est généré. Voir le chapitre 18.5.1 Configurer un rtie numéri n tant
tout ou rien.

— Pour activer la surveillance, c’est-a-dire étre informé lorsque la valeur d’un totalisateur massique
se trouve en dehors de la plage normale, activer les diagnostics. Voir le chapitre 12.10 Activer les

diagnostics.

15.10.4 Désactiver la surveillance de chaque totalisateur massique

Par défaut, les totalisateurs massiques ne sont pas surveillés.

Toutefois, si la surveillance d’un totalisateur massique est active, procéder comme suit pour la désactiver :

—> Aller a la vue [¢{e]NIg[elVIzTN (0],

A
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder a la vue [EIENIG

S b
ard dMesures standardEEEEE =

A : : : : .
xahd Totalisateur massique 1[siiTotalisateur massique 2EEEEE =

A
> Limites

.
A

-> v

- . Enregistrer.

& La surveillance du totalisateur massique est inactive.

15.10.5 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis
de chaque totalisateur massique

Pour modifier les seuils d’erreur, les limites d’alerte et I’hystérésis de chaque totalisateur massique, pro-
céder comme suit :

—> Aller a la vue [o{e]NIg[elVIzTNI[0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

s =
e dMesures standardEEEEE =

A : : : : .
ahd Totalisateur massique 1[sJilTotalisateur massique 2EEEEE =

A
el imiteSEEEEE = .
ddRéglagesEEEEr = ----» Les FERIELEREWGUEE s'affichent ---- 5

A
- {b W Régler le seuil d'erreur maxi.----» . 205
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A
- <> W Régler le seuil d'erreur mini.----» .
a
- <> W Régler le seuil d'alerte maxi.----+ .
A
- ‘» W Régler le seuil d'alerte mini.----» .
0% con rystirssis---- o 0 R <
- W Configurer la valeur d'hystérésis ----» ----9 Les \INEENVEEG|ELEE s'affichent.
- . Enregistrer.

¥ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées.

15.10.6 Rétablir les valeurs par défaut les seuils d’erreur, les seuils
d’alerte et I’hystérésis de chaque totalisateur massique

Les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’hystérésis des totalisateurs massiques
sont les suivantes :

¢ seuil d’erreur maxi. : 10 000 000 t,
e seuil d’erreur mini. : =10 000 000 t,
e seuil d’alerte maxi. : 8 000 000 t,

¢ seuil d’alerte mini. : =8 000 000 t,
e valeur d’hystérésis : 0,0 t,

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’hystérésis de chaque totali-
sateur massique, procéder comme suit :

— Aller a la vue ({0l (c18] 27NN (0]},

A
exah dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGEligE.

A A
eadMesures standardEEEEs = . EEEEE o M Totalisateur massique 1feliiTotalisateur massique 2

————
A
— W (BhEs ----» .

F: ol
ma dRéglages d'usineEEEEE 4

— . Confirmer.
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¥ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

— . Revenir au menu parent.
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15.10.7 Autoriser l'utilisateur de démarrer, d’arréter ou de réinitialiser
chaque totalisateur massique

Par défaut, I'utilisateur n’est pas autorisé a démarrer, arréter ou réinitialiser un totalisateur massique.

Pour autoriser I'utilisateur a démarrer, arréter ou réinitialiser un totalisateur massique, procéder comme suit :
—> Aller a la vue (o{o]\IZ[€]8IZVYF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGgE.

A A
e dMesures standardEEEEE = . EEEEE 2 dTotalisateur massique 1fellfTotalisateur massique 2

————
e e I
e dbDémarr./Arrét/Init. EEEEE ==
A —
e MActive
- . Enregistrer.

& L utilisateur est autorisé a démarrer, arréter ou réinitialiser un totalisateur massique.

15.10.8 Interdire a I'utilisateur de démarrer, arréter ou réinitialiser
chaque totalisateur massique

Par défaut, I'utilisateur n’est pas autorisé a démarrer, arréter ou réinitialiser un totalisateur massique.

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur massique est actif, procéder comme suit pour le désactiver :
e d N CEAERIEACONFIGURATIONE

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

a .
e dMesures standardEEEEE =
a : : : : .
xahd Totalisateur massique 1[siiTotalisateur massique 2EEEEE =
4 o -
d dDémarr./Arrét/Init. BEEEE =
— W PEEERYE
- . Enregistrer.

¥ Lutilisateur nest pas autorisé a démarrer ou a arréter ou a réinitialiser un totalisateur massique.
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15.10.9 Démarrer chaque totalisateur massique

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur massique est actif, procéder comme suit pour démarrer le totali-
sateur massique :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTNI[0]\].

A
A dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

s &
e dMesures standardEEEEE =
A : : . : .
ahd Totalisateur massique 1[sJiiTotalisateur massique 2EEEEE =
S e
endhdbDemarrer/ArrétergeEEr =

A __ .
— W EGEE

- . Enregistrer.

¥ Le totalisateur massique commence a compter.

15.10.10 Arréter chaque totalisateur massique

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur massique est actif, procéder comme suit pour arréter le totalisateur
massique :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTNI[0]\].

A
exa dCapteur SAW

- - Confirmer pour accéder a la vue [FElE =,

A A
a dMesures standardEEEEE = . EEEEE 2 dlTotalisateur massique 1felliTotalisateur massique 2

SEEEE =

* -
e dbDémarrer/ArréterGEEEe =

A —
a dArrété

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

- . Enregistrer.

¥ Le totalisateur massique arréte de compter.
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15.10.11 Réinitialiser chaque totalisateur massique a une EIENFIEEEIGIE

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur massique est actif, procéder comme suit pour réinitialiser le totali-

sateur massique a la EIETTA I =Te [SlIE
— Aller a la vue (&{o\IZ[€]8I2V:N F(0]\].

a
e dCapteur SAW
— ® confirmer pour accéder 2 la vue [FEIEIGS.

S e
e dMesures standarcdEEEEE =

A : " . : .
= d Totalisateur massique 1feliiTotalisateur massique 2EEEEE =
— W RENEEERL) ---- >

— . Confirmer.

¥ Le totalisateur massique est réinitialisé a la valeur prédéfinie.
- Pour mod|f|er la valeur predeflme d un totallsateur maSS|que voir le chapitre 15.10.12 Modifier la Valeur

15.10.12 Modifier la JEIEMFNELEINRIE pour la réinitialisation d’un
totalisateur massique

La valeur par défaut de la JEIEI@ ISl est 0,0 kg.

Si le Démarr./Arrét/Init d’un totalisateur massique est actif, procéder comme suit pour modifier la valeur
prédéfinie :

— Aller a la vue (¢{0]\ I [€18] 37NN [0])].
A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

A .
ad dMesures standardEEEEE =
Z N : : . : .
ahd Totalisateur massique 1[sJiiTotalisateur massique 2EEEEE =
e dValeur predefinicEEEEe =2
- W Régler la valeur.
- . Enregistrer.

0’ La valeur est modifiée.
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15.10.13 Réinitialiser le compteur de dépassement de chaque
totalisateur massique

Si un totalisateur massique atteint sa valeur maximale, la valeur du compteur de dépassement associé aug-
mente de 1.

Pour réinitialiser le compteur de dépassement associé a chaque totalisateur massique, procéder comme
suit :

—> Aller a la vue [fe]NIg[elVIzVN (0],

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGf=.

S b
ard dMesures standardEEEEE =
= dTotalisateur massique 1feliiTotalisateur massique 2EEEEE =

s ' =
a MRAZ compteur dépassementEEEEE 2

- . Confirmer.

YLe compteur de dépassement associé au totalisateur massique est réinitialisé.

15.10.14 Rétablir tous les parameétres de chaque totalisateur massique
a leurs valeurs par défaut

Pour rétablir tous les paramétres de chaque totalisateur massique a leurs valeurs par défaut, procéder
comme suit :

—> Aller a la vue [¢{e]NIg[elVIzVN (0],

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.

S =
aa dMesures standardEEEEE =
xahd Totalisateur massique 1[siiTotalisateur massique 2EEEEE =
4 ' . ® oo
e dRétablir valeurs par défautEEEE = EEEEE 4 Confirmer.

¥ Tous les parametres de chaque totalisateur massique sont rétablis a leurs valeurs par défaut.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

—> . Revenir au menu parent.
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15.11 Reégler les parameétres du facteur de différenciation
(fonction optionnelle)

15.11.1 Qu’est-ce que le facteur de différenciation ?

Le facteur de différenciation (DF) est une valeur de mesure sans dimension qui peut étre utilisée pour iden-
tifier le liquide circulant dans la conduite.

Avant la version SW A.05.00.00, le facteur de différenciation était appelé facteur de densité. Etant donné
que I'option masse volumique (density) est apparue, le nom a été modifié afin d’éviter toute confusion.

Le facteur de différenciation est une mesure acoustique non calibrée basée sur la mesure de la vitesse du
son dans le liquide et pouvant étre compensée par la température. Le facteur de différenciation permet
d’avoir une idée de la masse volumique de la plupart des liquides aqueux. Par défaut, la compensation en
température correspond a I’eau.

— Pour régler une compensation de température, se reporter au chapitre 15.11.10.
Les bulles d’air dans le liquide ont un effet indésirable sur la précision du facteur de différenciation.
L'appareil mesure les facteurs de différenciation dans la plage de 0,8...1,3.

¢ Si un liquide s’écoulant dans la conduite présente une masse volumique supérieure a celle de 'eau, le
facteur de différenciation mesuré est supérieur a 1.

¢ Si un liquide s’écoulant dans la conduite présente une masse volumique inférieure a celle de 'eau, le
facteur de différenciation mesuré est inférieur a 1.

Exemples de plages de facteur de différenciation :

e Le facteur de différenciation de I'’eau se situe dans la plage de 0,95...1,05.
¢ | e facteur de différenciation du ketchup se situe dans la plage de 1,1...1,3.

15.11.2 Donner un nom défini par I'utilisateur au facteur de
différenciation mesuré

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I'utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur process est affichée (par exemple dans le menu SleJgifzF).

Par défaut, le nom associé au facteur de différenciation mesuré est |gEle={Ide Xojii=I (=l 1 (e]1N.
Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢]e]\Ig[€]V] sV F[0]\].

A
e dCapteur SA
— . Confirmer pour accéder a la vue [EIEIIts-
e dMesures supplémentairesgEEre =
xddracteur de difféerenciationfgEEEE =

A .
xadNom de |a grandeurGEEEE 2}

VN
- {b v . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractéere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

SO0 OK|
- . Enregistrer le nom.

@’ Le nom est modifié. 211
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15.11.3 Activer Pamortissement des valeurs des facteurs de
différenciation et sélectionner un niveau d’amortissement
prédéfini

L’amortissement permet d’amortir les fluctuations des valeurs mesurées du facteur de différenciation :

e sur I'afficheur,
e sur les totalisateurs,

e sur les sorties. L'amortissement défini pour une sortie analogique s’ajoute a I’'amortissement du facteur de
différenciation.

L'amortissement n'est pas appliqué a la nouvelle valeur mesurée si les 2 conditions suivantes sont
remplies :
* I'un des niveaux d’amortissement, B, [IEVE ou [{EML, est actif,

e et la variation entre 2 valeurs mesurées consécutives est supérieure a 30 % (par exemple lors d’un
changement de liquide dans la conduite).

Par défaut, les valeurs du facteur de différenciation sont amorties avec le niveau RG]

Le niveau d’amortissement [EEE ou I'absence d’amortissement ((IIRIE) convient pour les applications/
process qui nécessitent des temps de réponse rapides.

Le niveau d’amortissement ou le niveau d’amortissement sont adaptés si les valeurs du
facteur de différenciation changent lentement.

— Alternativement aux 3 niveaux d'amortissement prédéfinis, [EEB, et [fEE, vous pouvez régler vos
propres parametres d'amortissement. Voir chapitre 15.11.4.

Le niveau d’amortissement choisi est appliqué

amortissement : Amortissement Amgrtissement .-~~~ Amortissement
toutes les variations des bas| haut

valeurs mesurées sont

transmises RN

Pas d'amortissement si 2 valeurs mesurées consécutives varient de +30 %

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Fig. 60 : Fonctionnement des niveaux d'amortissement
Tab. 28: Temps de réponse (10 %...90 %) des niveaux d’amortissement pour les mesures du facteur de
différenciation
Niveau d’amortissement Temps de réponse
Aucun(e) Os
Bas 1s
Moyen 10s
Haut 30s
Spécial défini par I'utilisateur : voir le chapitre 15.11.4
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Pour définir un niveau d’amortissement prédéfini du facteur de différenciation, procéder comme suit :
— Aller a la vue (o{o]\IZ[€]8I2VNF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

s -
e dMesures supplémentairesgEEee =

s erenciation .
= dFacteur de différenciationgEEEE =

por - ' - -
dh A mortissementEEEEE = ----» Les REG|EGEREMAES s'affichent ----»

A
— W Sélectionner un niveau d'amortissement parmi EEE, et e Nou-|

s'affichent.

- . Enregistrer.
& Lamortissement des valeurs du facteur de différenciation est actif et un niveau d’amortissement pré-

défini est sélectionné.

15.11.4 Activer un amortissement des valeurs des valeurs du facteur
de différenciation, défini par I'utilisateur

L’amortissement permet d’amortir les fluctuations des valeurs mesurées du facteur de différenciation :
e sur I'afficheur,
e sur les totalisateurs,

e sur les sorties. L'amortissement défini pour une sortie analogique s’ajoute a I’'amortissement du facteur de
différenciation.

Par défaut, les valeurs du facteur de différenciation mesurées sont amorties avec le niveau AUIGIE)].

Pour amortir les variations des valeurs mesurées, vous pouvez :

—> soit choisir I'un des trois niveaux d'amortissement prédéfinis : EEE, ou [fEIL. Voir le
chapitre 15.11.3.

— Soit régler vos propres parametres d'amortissement avec la fonction d'amortissement S{el=leJE:1|.

Avec la fonction d'amortissement SJelleIE=l, vous pouvez régler 2 parametres :

o un LY oSN EN IS i = personnalisé en secondes,

o un SN, c'est-a-dire un pourcentage personnalisé. Si 2 valeurs mesurées consécutives varient
de + ce pourcentage, aucun amortissement sera appliqué a la seconde valeur mesurée.

Pour définir vos propres parametres d’amortissement des valeurs du facteur de différenciation, procéder
comme suit :

— Aller a la vue [({0]\ I (€8] 27NN [0]}].
A
e dCapteur SAW
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- . Confirmer pour accéder a la vue [FEIE =,

s mentaire .
= dMesures supplémentairesEEEE =

A a— - .
e dracteur de différenciationgEEEe =
o - ' - -
> ----p 0 - - > Les [ERELEEENOEE s'affichent - - - -
A
e dSpécial -----».
$he ' -
—> W Régler la valeur du Ll e ERGT oI i B - - - - 5
— W Choisir si le SEUINEXEN| est activé ou désactivé ----»
— W Si le SEWINEREEWL est active, régler la valeur.

- . ----» Les \[INENFET|EGEE s’ affichent -----». Enregistrer.

& Lamortissement spécial des valeurs du facteur de différenciation est actif.

15.11.5 Désactiver Pamortissement des valeurs du facteur de
différenciation

Si 'amortissement des valeurs du facteur de différenciation est actif, procéder comme suit pour le
désactiver :

—> Aller a la vue [®{o]NIg[elBIzTNI[0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

s Smentai =
e dMesures supplémentairesgEEre =
s )
e dFACTEUR DE DIFFERENCIATIONEEEEE =3 ="/}
Sdhmorti = ' | e
a A AmortissementEEEEE = ----» Les JEFIEGEREGUEIRS s’affichent ----
— W Choisir AUEIRIG)] ----» ----» Les [INEEVEEG|ELEE sont affichés.

- . Enregistrer.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

6 ’amortissement des valeurs du facteur de différenciation est inactif.
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15.11.6 Activer la surveillance du facteur de différenciation

— Avant d’activer la surveillance du facteur de différenciation, définir les seuils d’erreur et d’alerte du
facteur de différenciation. Voir le chapitre 15.11.8.

Par défaut, la surveillance du facteur de différenciation et les diagnostics sont tous inactifs.

Pour activer la surveillance du facteur de différenciation, procéder comme suit :
— Aller a la vue (& \IZ[€]8I2VNF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInEfE.

¢ menaire
= dMesures supplémentairesEEEE =
e dacteur de différenciationgEEEE =

—>¢ Limites
Simm--B .t

- . Enregistrer.

& La surveillance du facteur de différenciation est active et I'état de I’appareil changera en fonction des
limites qui ont été définies.

—> Vous pouvez transmettre la valeur du facteur de différenciation avec une sortie analogique a un API par
exemple pour identifier le liquide circulant dans la conduite.

— Il est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I'état de I'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— Il est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-

nement spécifique est généré. Voir le chapitre 18.5.1 Configurer une sortie numérique en tant que sortie
tout ou rien.

— Pour activer la surveillance, c’est-a-dire, pour étre informé lorsque la valeur du facteur de différenciation
se trouve en dehors de la plage normale, activer les diagnostics. Voir le chapitre 12.10 Activer les

diagnostics.

15.11.7 Désactiver la surveillance du facteur de différenciation

Par défaut, les valeurs du facteur de différenciation ne sont pas surveillées. Si la surveillance du facteur de
différenciation est active, procéder comme suit pour la désactiver :

—> Aller a la vue (0] IZ[€1V]S7:yp(0]\].
A

e dCapteur SAW

I confirmer pour accéder & la vue [EIEITE.
$ smoniciro gL

e dMesures supplémentairesEEEEE =
A v — .

xa diacteur de différenciationEEEE =
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A
el imitesEEEEE = -

A

— W \4ij----» -
A

N ont

- . Enregistrer.

0’ La surveillance du facteur de différenciation est inactive.

15.11.8 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis
du facteur de différenciation

Une valeur surveillée peut se trouver :

e dans la plage normale de fonctionnement,
e dans la plage d’alerte,

e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

Fig. 52 dans 15.4.5 explique la fagon dont I"appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre dans une autre
plage (par exemple, lorsqu’elle passe de la plage normale a la plage d’alerte). Le temps de réaction dépend
de la valeur d’hystérésis ainsi que de I'augmentation ou de la diminution de la valeur surveillée.

Par défaut, la surveillance du facteur de différenciation et les diagnostics sont tous inactifs.

Pour modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis du facteur de différenciation, procéder
comme suit :

—> Aller a la vue [®{e]\|Z[e]V]T:y i [o]\.

A
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [FEIEINEIEE.

e dMesures supplémentairesgEEEE 2
a - — .
e dacteur de difféerenciationEEEEE =

o
el imitesEEEEE = .

S - ' - o
— W RELIEGES ---- > ----» Les FEG|ECEREMUEE s'affichent ---- 5

A
- 4} W Régler le seuil d'erreur maxi.----» .

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

a
- " W Régler le seuil d'erreur mini.----» -
A
- <> W Régler le seuil d'alerte maxi.----» .
A
- 4} W Régler le seuil d'alerte mini.----+ .
O % conf hystérés - : L
- W Configurer la valeur d'hystérésis ---- ----9 Les \[INEETNVEEG|EGES s'affichent.
- . Enregistrer.

Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées.
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15.11.9 Rétabilir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils
d’alerte et de ’hystérésis du facteur de différenciation

Les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’hystérésis du facteur de différenciation sont
les suivantes :

e seuil d’erreur maxi. 1,6000
e seuil d’erreur mini. 0,5000

e seuil d’alerte maxi. : 1,5000

seuil d’alerte mini. 0,6000
e valeur d’hystérésis 0,0100.

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’hystérésis du facteur de dif-
férenciation, procéder comme suit :

— Aller a la vue [¢{0]\ I (€8] 37N [0])].

A

e dCapteur SAW

s ® confirmer pour accéder & la vue (IS

= dValeurs de mesure supplémentairesEEEEE 4 EEEEE adracteur de difféerenciationEEEEs =2
A

ndhdl imitesEEEEE =2 -
S e

e dRéglages d'usineEEEEE =

- . Confirmer.

& Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

- - Revenir au menu parent.
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15.11.10 Régler la compensation de température pour mesurer le
facteur de différenciation

Toutes les équations utilisées pour obtenir les valeurs de concentration du liquide utilisent la com-
pensation de température facteur de différenciation par défaut. Lors de la modification de la com-
pensation de température du facteur de différenciation, vous pouvez modifier la mesure de la con-
centration de liquide.

Pour que le facteur de différenciation du liquide reste constant quelle que soit la température du liquide, le
facteur de différenciation doit étre compensé en température.

— |l est possible de paramétrer la compensation en température pour seulement 1 des liquides suscep-
tibles de s’écouler dans la conduite.

L'appareil dispose de 2 types de compensations de température pour mesurer le facteur de différenciation :

¢ selon une équation propre a I’eau, c’est-a-dire que lorsque I’'eau s’écoule dans la conduite, le facteur de
différenciation sera toujours égal a 1, quelle que soit la température de I’eau. L'équation pour I’eau ne peut

pas étre modifiée. Voir le chapitre 15.11.12 Activer la compensation en température pour I'eau.

e selon une équation du 5e degré pour laquelle il est possible de définir les 5 constantes. Voir le
chapitre 15.11.11 Régler la compensation en température pour un liquide autre que I’eau.

Par défaut, la compensation en température est effectuée selon une équation spécifique a I’eau qui ne peut
pas étre modifiée.

15.11.11 Régler la compensation en température pour un liquide autre
que 'eau

Il est possible de paramétrer les 6 constantes (a,...a,) de I'’équation qui compense la température du liquide
afin de calculer le facteur de différenciation :

3 4 5
a,+aT+aTl?+aT+aT +aT
— Pour obtenir de I'aide lors de la configuration des 5 constantes a, a a,, contacter Birkert.
Pour activer la compensation en température pour un liquide autre que I'eau, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢]e]\ g (e8] [O]\].

a
edh dCapteur SA
— . Confirmer pour accéder a la vue [EIEIEIL

= mentaires L)
e dMesures supplémentairesgREEE =
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s =
e dFACTEUR DE DIFFERENCIATIONEEEEE =
A : . 3 ,
exa diCompensationEEEEE = Les réglages actuels s’affichent.
- - Confirmer.
o
- v e ----» = Confirmer.

A
— {b W Régler la valeur de la constante a, en notation scientifique. Par exemple, pour régler une valeur
de 0,93724, saisir 93,724000E-02 ou, pour régler une valeur de 372,4, saisir 3,724000E+02.
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- . Confirmer.

a
- 4} W Régler la valeur de la constante a, en notation scientifique.
- . Confirmer.
- W Régler la valeur de la constante a, en notation scientifique.
- - Confirmer.
- W Régler la valeur de la constante a, en notation scientifique.
- . Confirmer.
- W Régler la valeur de la constante a, en notation scientifique.
- . Confirmer.
- W Régler la valeur de la constante a, en notation scientifique.
- . Confirmer ---- % Les nouveaux réglages s’affichent.
- . Enregistrer.

Y.La compensation en température pour un liquide autre que I'eau est active.

15.11.12 Activer la compensation en température pour 'eau

Pour activer la compensation en température pour I'’eau, procéder comme suit :
— Aller a la vue (®{o]\[Z[€{8] 27N p0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInigE.

s smentai =~
xddMesures supplémentairesgEEee =

s erenciaton .
xddracteur de difféerenciationfgEEEr =

- ¢ CompensationgEEEE = - Les réglages actuels s’affichent.
- . Confirmer.

L% Eaul

- - Confirmer ----# Les nouveaux réglages s’affichent.

- . Enregistrer.

YLa compensation de température pour I'eau est active.
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15.11.13 Rétabilir les valeurs par défaut de tous les parameétres du
facteur de différenciation

Pour rétablir toutes les valeurs par défaut des parameétres facteur de différenciation, procéder comme suit :
— Aller a la vue (oo \IZ[€]8]2VNF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEnEfE.

= mentare- . B erenciation )
= dValeurs de mesure supplémentairesgEEEE = EEEEE 2 dFacteur de différenciationEEEEr =

4 o , L
= dRétablir valeurs par défautEEEe = - Confirmer.

¥ Tous les parameétres facteur de différenciation sont réinitialisés.

&

S - . Revenir au menu parent.

8

N

¥ 15.11.14 Exemple de cas d’utilisation du facteur de différenciation

Q

=

=3 Si différents liquides avec différents facteur de différenciation peuvent s’écouler dans la conduite, vous
S pouvez identifier le liquide qui s’écoule dans la conduite a un moment donné.

el

()

D

S Liquide 1 Liquide 3

[0 < > [ >

E Facteur de dif- 1 ¥ it " .

3 férenciation . Liquide2 " Liquide 2 !

& e > e >

R 137 v n . '

g ¥ " n :

: e 7 T Plage facteur de différen-
’?f. R T N 1 e ____________________________________i ciation pour liquide 3
2]

=} T W 1

® . PR Plage facteur de
” 1 o ' " différenciation pour
= B R ) e R R e ERREEEEE liquide 2

g | i

N fyTTTTTTTTTTm T " NTTTTTTTTTTTTTommoommmommmmmes E """ i Plage facteur de différen-
§’ 0,8 Frmmmmmmmm e AFmmmmm- L e R S E R ciation pour liquide 1
x ' i i :

TS I I n '

o & ; e

5

g Heure

§ Fig. 61 : Plages du facteur de différenciation pour différents liquides circulant dans la conduite

g Pour identifier le liquide qui s’écoule dans la conduite, procéder comme suit :

— Connecter une sortie analogique ou une sortie numérique configurée en tant que sortie fréquence vers
un API par exemple.

—> Associer le facteur de différenciation a la sortie analogique ou numérique utilisée. Voir le chapitre 18.3.1
Modifier |la valeur process et |la plage de la valeur process associées a une sortie analogique ou
chapitre 18.5.3 Configurer une sortie numérique en tant que sortie fréquence.

— S’assurer de connaitre exactement les plages des valeurs du facteur de différenciation pour les différents
liquides qui peuvent circuler dans la conduite.

— Si nécessaire, sélectionner le type de compensation en température pour I'un des liquides. Voir le
chapitre 15.11.10.

oog > Configurer les plages dans I’API de maniere a pouvoir identifier clairement quel liquide s’écoule dans la
conduite.
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15.12 Reégler le facteur de transmission acoustique
(fonction optionnelle)

15.12.1 Qu’est-ce que le facteur de transmission acoustique ?
Le facteur de transmission acoustique permet de connaitre la qualité de la transmission du son dans le
liquide, et donc la fiabilité des mesures.

En effet, le temps de passage de I'onde dans le liquide et 'amplitude de I’onde varient en fonction des
critéres suivants :

e |e type de liquide : solution aqueuse, solution huileuse, émulsion...
e |a présence de bulles de gaz,

e |a présence de particules solides,

¢ |a température du liquide,

¢ |e DN du tube de mesure.

Exprimé en %, le facteur de transmission acoustique est calculé sur la base des variations d’amplitude des
ondes. Le facteur de transmission acoustique de I’eau sans bulles de gaz est égal a 100 % a une tempé-
rature de I'eau de +23 °C.

Les variations de température du liquide ne sont pas compensées pour la mesure du facteur de trans-
mission acoustique.

L'appareil mesure les facteurs de transmission acoustique a partir de 10 %.

¢ Si 'amplitude des ondes dans un liquide s’écoulant dans la conduite est supérieure a I'amplitude des
ondes dans I'eau, le facteur de transmission acoustique mesuré sera supérieur a 100 %.

¢ Si 'amplitude des ondes dans un liquide s’écoulant dans la conduite est inférieure a I'amplitude des
ondes dans I'eau, le facteur de transmission acoustique mesuré sera inférieur a 100 %.

Les bulles de gaz et les particules solides présentes dans le liquide ont un effet similaire sur le facteur de
transmission acoustique. Si la concentration de bulles de gaz ou de particules solides augmente dans un
liquide, le facteur de transmission acoustique diminue. Ainsi, la mesure et la surveillance du facteur de
transmission acoustique peuvent étre utilisées pour détecter la présence de bulles de gaz ou de particules
solides dans le liquide.

— Tenir compte du fait que des conditions de process particulieres peuvent avoir un effet sur le vieil-
lissement du capteur, et donc sur la valeur du facteur de transmission acoustique.

15.12.2 Donner un nom défini par I'utilisateur au facteur de
transmission acoustique mesuré

Le nom est utilisé pour identifier la valeur process dans les vues définies par I’utilisateur et dans tous les
menus dans lesquels la valeur process est affichée (par exemple dans le menu Sgi)-
Par défaut, le nom associé au facteur de transmission acoustique mesuré est [gEle Gl e [CRi =T [E o))

acoustiquel

Pour ajouter un nom défini par I'utilisateur au nom par défaut, procéder comme suit :
— Aller a la vue ({01 \|F[€]VIZT:y (0]},

oA
e dCapteur SA
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- . Confirmer pour accéder a la vue [FElEEfE.

s mentaire .
= dMesures supplémentairesEEEE =

Z N n— : .
e dFacteur de transmission acoustiqueEEEEE =

A .
a dNom de la grandeurGEEEE S| =}

A
- <> A 4 . Saisir le nom en sélectionnant et en confirmant chaque caractéere. Le nom peut compter
jusqu’a 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Enregistrer le nom.

Y Le nom est modifié.

15.12.3 Activer I'amortissement des valeurs du facteur de
transmission acoustique et sélectionner un niveau
d'amortissement predéfini

L'amortissement permet d'amortir les fluctuations des valeurs mesurées du facteur de transmission
acoustique :

e sur I'afficheur,
e sur les totalisateurs,

e sur les sorties. L'amortissement paramétré pour une sortie analogique s’ajoute a I'amortissement du
facteur de transmission acoustique.

L'amortissement n'est pas appliqué a la nouvelle valeur mesurée si les 2 conditions suivantes sont
remplies :

* 'un des niveaux d'amortissement, Y, [IE ou [{EIL, est actif,
e et |la variation entre 2 valeurs mesurées consécutives est supérieure a 30 %

Par défaut, les valeurs du facteur de transmission acoustique sont amorties avec le niveau AU[Ia] ().

Le niveau d’amortissement [EEE ou I'absence d’amortissement ((IIRIE) convient pour les applications/
process qui nécessitent des temps de réponse rapides.

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Le niveau d’amortissement [[e)'=11] ou le niveau d’amortissement [gEWL sont adaptés si les valeurs du
facteur de transmission acoustique changent lentement.

— Alternativement aux 3 niveaux d'amortissement prédéfinis, EEB, et [fEE, vous pouvez régler vos
propres parametres d'amortissement. Voir chapitre 15.12.4.
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Le niveau d’amortissement choisi est appliqué

Amortissement

toutes les variations des bas| moyen e haut

valeurs mesurées sont

AU[e0]3] amortissement : Amortissemen Am,afftissement/,.—'

N

transmises
Pas d'amortissement si 2 valeurs mesurées consécutives varient de £30 %
Fig. 62 : Fonctionnement des niveaux d'amortissement
Tab. 29: Temps de réponse (10 %...90 %) des niveaux d’amortissement pour les mesures du facteur de
transmission acoustique
Niveau d'amortissement Temps de réponse
Aucun(e) Os
Bas 1s
Moyen 10s
Haut 30s
Spécial défini par I'utilisateur : voir le chapitre 15.12.4

Pour définir un niveau d'amortissement prédéfini du facteur de transmission acoustique, procéder comme suit :
—> Aller a la vue (0] IZ[€1V]ST:yp(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGligs.

s smentai )
e dMesures supplémentairesEEEEE =

A — : .
e diFacteur de transmission acoustiqueEEEEe =

$ = ' af =
@A mortissementEEEEr = ----» Les REG|EGEREMAE s'affichent ---- 5

a
— W Sélectionner un niveau d'amortissement parmi EEE, et e e [Nou-|

veaux réglages PR

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs du facteur de transmission acoustique est actif et un niveau
d'amortissement prédéfini est choisi.
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15.12.4 Activer un amortissement des valeurs du facteur de
transmission acoustique, défini par I'utilisateur

L'amortissement permet d'amortir les fluctuations des valeurs mesurées du facteur de transmission
acoustique :

e sur I'afficheur,
e sur les totalisateurs,

e sur les sorties. L'amortissement paramétré pour une sortie analogique s’ajoute a 'amortissement du
facteur de transmission acoustique.

Par défaut, les valeurs mesurées du facteur de transmission acoustique sont amorties avec le niveau
Aucun(e)l

Pour amortir les variations des valeurs mesurées, vous pouvez :

—> soit choisir I'un des trois niveaux d'amortissement prédéfinis : EEE, ou [fEIL. Voir le
chapitre 15.12.3.

—> Soit régler vos propres paramétres d'amortissement avec la fonction d'amortissement SR

Avec la fonction d'amortissement SJelsleJEl, vous pouvez régler 2 parametres :

o un Lo ENEISi = personnalisé en secondes,

o un SRR, c'est-a-dire un pourcentage personnalisé. Si 2 valeurs mesurées consécutives varient
de + ce pourcentage, aucun amortissement sera appliqué a la seconde valeur mesurée.

Pour définir vos propres parametres d’amortissement des valeurs du facteur de différenciation, procéder
comme suit :

— Aller a la vue [{0]\ I (€8] 27NN [0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGlgE.

s mentare- I
e dMesures supplémentairesEEEEE =

A — : -
e diFacteur de transmission acoustiqueREEEe =

4 mm - ' S )
> v ----p B - - » Les [JINEFIEERUGEER s'affichent ----

A
e dSpécial -----».

2 e ' -
—> W Régler la valeur du Ll sENe ERGT oI iELE - - - - 5

A
— W Choisir si le SR X:EWL est activé ou désactivé ----» .
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A
—> W Si le SEMINCYEE est active, régler la valeur.

- . ----» Les \INCEEER|ELEE s’affichent -----». Enregistrer.

¥ Lamortissement spécial défini par I'utilisateur des valeurs du facteur de transmission acoustique est
actif.
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15.12.5 Désactiver I'amortissement des valeurs de la transmission
acoustique

Si 'amortissement des valeurs du facteur de transmission acoustique est actif, procéder comme suit pour
le désactiver :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElE .

s menaire .
dh dMesures supplémentairesEEEE =

A _— . .
xa dracteur de transmission acoustiqueEEEEE = .

4 - ' - -
a A mortissementEEEEE = ----» Les [JEFIEGEREGUEIR s’affichent ----

% Ghoisi - , che
—> W Choisir [AUIRIE)] ---- > ----» Les \INEEUFER|ELEE sont affichés.

- . Enregistrer.

& L'amortissement des valeurs du facteur de transmission acoustique est inactif.

15.12.6 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et ’hystérésis
du facteur de transmission acoustique

Pour modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte et I’hystérésis du facteur de transmission acoustique,
procéder comme suit :

— Aller a la vue [{0]\ I (€8] 27NN [0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElE =,

e dMesures supplémentairesgEEre =
A — . .
= diFacteur de transmission acoustiqueEEEEe =
a
el imitesEEEEE = -
a
ddiRéglagesEEEEr = . ----» Les REEIEGEREIEE s'affichent ----» .
A
- <> W Régler le seuil d'erreur maxi.----+ .
o
- <> W Régler le seuil d'erreur mini.----» .
a
- {» W Régler le seuil d'alerte maxi.----» -
A
- <> W Régler le seuil d'alerte mini.----+ .
O % con P PR e
- W Configurer la valeur d'hystérésis ----» ----» Les [INEETNEE|ELES s'affichent.

- - Enregistrer.

¥ Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont modifiées. 225
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15.12.7 Activer la surveillance du facteur de transmission acoustique

Pour étre informé des variations de la concentration de bulles de gaz ou de particules solides dans le
liquide, surveiller la valeur du facteur de transmission acoustique.
Une valeur surveillée peut se trouver :

¢ dans la plage normale de fonctionnement,
e dans la plage d’alerte,
e dans la plage d’erreur.

Il est possible de paramétrer 4 valeurs limites : 2 seuils d’erreur et 2 seuils d’alerte.

— Pour paramétrer les valeurs limites, voir le chapitre 15.12.6 Modifier les seuils d’erreur, les seuils d’alerte
et I’lhystérésis du facteur de transmission acoustique.

Fig. 52 dans le chapitre 15.4.5, il est expliqué la fagon dont I'appareil réagit lorsque la valeur surveillée entre
dans une autre plage (par exemple, lorsqu’elle passe de la plage normale a la plage d’alerte). Le temps

de réaction dépend de la valeur d’hystérésis ainsi que de I'augmentation ou de la diminution de la valeur
surveillée.

Par défaut, la surveillance du facteur de transmission acoustique et les diagnostics sont tous désactivés.

Pour activer la surveillance du facteur de transmission acoustique, procéder comme suit :
— Aller a la vue (oo \IZ[€]8I2VNF(0]\].

A
e dCapteur SAW
s ® confirmer pour accéder & la vue [EIENEGE.
s mentares .
e dMesures supplémentairesgEEee =
a — : .
e dFacteur de transmission acoustiqueEEEEE =

A
>V Limites

—)# Acti -----».
A

O

- . Enregistrer.

¥ La surveillance du facteur de transmission acoustique est active et I'état de I'appareil varie en fonction
des limites qui ont été paramétrées.
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— Il est possible de configurer le comportement d’une sortie analogique en fonction de I’état de I'appareil.
Voir le chapitre 18.3.3.

— |l est possible de configurer une sortie numérique pour qu’elle soit commutée chaque fois qu’un évé-

nement spécifique est généré. Voir le chapitre 18.5.1 Configurer une sortie numérique en tant que sortie
tout ou rien.

— Pour activer la surveillance, c’est-a-dire pour étre informeé lorsque la valeur du facteur de transmission
acoustique se trouve en dehors de la plage normale, activer les diagnostics. Voir le chapitre 12.10

Activer les diagnostics.
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15.12.8 Désactiver la surveillance du facteur de transmission acoustique

Par défaut, les valeurs du facteur de transmission acoustique ne sont pas surveillées.

Toutefois, si la surveillance du facteur de transmission acoustique est active, procéder comme suit pour la
désactiver :

— Aller a la vue ({0]\ I (€18 Z7:N i [0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGlf=.

+ Smentare
e dMesures supplémentairesEEEEE =

a _— . .
e dracteur de transmission acoustiqueEEEE =

—)# Limites
—>¢ Actif ----->.-----> #m

- . Enregistrer.

& La surveillance du facteur de transmission acoustique est inactive.

15.12.9 Rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils
d’alerte et de ’hystérésis du facteur de transmission acoustique

Les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’hystérésis du facteur de transmission
acoustique sont les suivantes :

e seuil d’erreur maxi. 195 %,
e seuil d’erreur mini. 5 %,
¢ seuil d’alerte maxi. : 190 %,
seuil d’alerte mini. 10 %,
e valeur d’hystérésis 1 %.

Pour rétablir les valeurs par défaut des seuils d’erreur, des seuils d’alerte et de I’'hystérésis du facteur de
transmission acoustique, procéder comme suit :

— Aller a la vue (¢{0]\ I (€8] 37N [0])].

A
e dCapteur SAW
s I confirmer pour accéder & la vue [EIEEITE.

s mentsire: L)
e dMesures supplémentairesEEEEE =

a _— . .
e dracteur de transmission acoustiqueEEEEE =

A
> v Limites

o
= dRétablir valeurs par défautEEee = . EEEE o . Confirmer.

& Les valeurs limites et la valeur d’hystérésis sont rétablies.

- .Revenir au menu parent. 557
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15.12.10 Rétabilir les valeurs par défaut de tous les parameétres du
facteur de transmission acoustique

Pour rétablir toutes les valeurs par défaut de tous les paramétres du facteur de transmission acoustique,
procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElE .

= menaire .
dh dMesures supplémentairesEEEE =

Ao _— . .
xa dracteur de transmission acoustiqueEEEEE =

A
= dRétablir valeurs par défautEEes = . EEEE o . Confirmer.

¥ Tous les parameétres du facteur de transmission acoustique sont réinitialisés.

- . Revenir au menu parent.

15.13 Diagnostics : surveiller des événements spéciaux
survenant dans le process, sur le capteur ou sur
I'électronique

Il est possible d’étre informé lorsqu’un évenement spécial se produit dans le process, sur le capteur ou sur
I’électronique de I'appareil. Il est également possible de définir chaque événement comme relevant du fonc-
tionnement normal.

Les évenements possibles sont énumérés dans le Tab. 30, le Tab. 31 et le Tab. 32.

—> Pour étre informé lorsqu'un évenement spécial se produit dans le process, sur le capteur ou sur
I'électronique, configurer les diagnostics comme indiqué sur le schéma de la Fig. 63 a la page 230.

Cette information est donnée par la couleur de l'indicateur d'état de I'appareil et/ou par un message et/ou
par une ou plusieurs sorties, comme l'illustrent les schémas de la Fig. 64 et la Fig. 65.
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Tab. 30: Diagnostics : événem

ents spéciaux dans le process

Evénement spécial dans le

Signification

Condition particuliere

emplissage partiel

Le tube n’est pas entierement rempli.

Si le parametre FEUE IR gl
est réglé sur pENeLellg:, I'événement

RETNTCIEEET SN o ETilE)| ne peut pas étre

surveillé.

Les capteurs ne sont pas tous en
contact avec le liquide.

iquide hors spécification

La vitesse du son dans le liquide est
hors plage.

e DNOS8, 3/8'", 1/2"" : La vitesse du
son dans le liquide est inférieure
a 1000 m/s ou supérieure a
2000 m/s.

e DN15 et plus, 3/4" et plus : La
vitesse du son dans le liquide
est inférieure a 800 m/s ou
supérieure a 2300 m/s.

ébit instable

Le débit n’est pas stable.

L’écart type entre les mesures du
débit est trop élevé.

ut-off actif

La valeur de cut-off du débit est
utilisée.

La fonction cut-off doit étre
activée : voir le chapitre 15.4.9

Activer la fonction cut-off du débit

volumique.

hangement de liquide

Un autre liquide s’écoule dans la
conduite.

Le message est affiché pendant 10 s
sur I’écran.

La vitesse du son dans le liquide
change de plus de 3 m/s en
1 seconde.

8
(03
(7]
(%]

coulement sens inverse

Le liquide s’écoule dans le sens
inverse de celui défini au chapitre 17.4
Paramétrer le sens d'écoulement.

Tab. 31: Diagnostics : évenem

ents spéciaux sur le capteur

Evénement spécial sur le
capteur

Signification

Condition particuliere

I

ond. du son hors plage

Présence de bulles de gaz ou de
particules solides dans le liquide.

Tab. 32: Diagnostics : évenem

ents survenant sur l'électronique

Evénement spécial survenant

o
c
-~
@
@
o)
=
o
3.

Ie
C
)

Signification

Condition particuliere

Sortie 1, boucle ouverte
ortie 3, boucle ouverte

Probléme de connexion sur la sortie
correspondante.

La sortie analogique
correspondante ne doit pas étre
désactivée. Voir le chapitre 18.4

Désactiver une sortie analogique

ortie 1, erreur diagnostic
ortie 3, erreur diagnostic

Probléme de connexion sur la sortie
correspondante ou détection d’une
résistance élevée dans la boucle.

La sortie analogique
correspondante ne doit pas étre
désactivée. Voir le chapitre 18.4

Désactiver une sortie analogique.

ortie 2 surcharge

ortie 3 surcharge

Une surcharge a été détectée sur la
sortie numérique concernée.

La sortie a commuté.
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—> Procéder aux réglages pour un évenement
spécial (voir le chapitre 15.13.1, 15.13.2,
15.13.3 et 15.13.4).

L'évenement est-il associé a I'état de Oui .
I'appareil [0 ? "
non
A 4
L'évenement est-il associé a I'état de Oui

v

PO i normaille

non

—> Sélectionner le comportement de la/les sortie(s)
analogique(s) pour chaque état de I'appareil

[DéfaillancelHors spécificationsf
nance requisejj

L'événement est désactivé.

e |'évenement ne peut pas étre signalé
par une sortie analogique.

e SiI'événement est activé, un message
apparait des que I'évenement se
produit.

A 4

La sortie numérique est-elle con-
figurée en tant que sortie tout ou rien ?
Voir le chapitre 18.5.1.

non

Oui

v

. [L'événement ne peut pas étre signalé
"lpar une sortie numérique.

Si I'évenement est activé, il peut étre signalé par une sortie
numeérique configurée en tant que sortie tout ou rien.

La sortie tout ou rien peut étre configurée pour commuter :

e en fonction de cet unique événement,

e et/ou en fonction des évenements BIEETIE[= (glo] RS ofTediiE
cationsfelllMaintenance requisel

v
— Activer les WERIRéglages générauxfPARA-

\WISRR1=. Voir le chapitre 12.10.

Fig. 63 : Schéma : configuration des diagnostics

" [SEVEIiE signifie qu'un message est généré uniquement lorsque I'événement se produit mais que I'événement est considéré
comme relevant du fonctionnement normal du process, de I'électronique ou du capteur.
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Les [DIETe[glekiilets sont-ils actifs dans
Réglages générauxgdPARAMETREN;

Oui

v
Si le mode de I'indicateur d’état de I'appareil
est réglé sur NAMUR (voir le chapitre 12.4),
I'indicateur d’état de I'appareil est vert.

v

Un événement spécial se produit.

v

L'évéenement est-il associé a I'état de

I'appareil ?

non

v

L'événement est-il associé a I'état de

I'appareil [SEM el gkl ?

non

v

L'évenement est-il associé a une
sortie tout ou rien ?

non

v

L'événement est-il associé a I'état de

I'appareil PEETIENRE ?

_______________________________________

_______________________________________

non

Oui

Oui

Oui

Oui

v

Si le mode de I'indicateur d’état de
I’appareil est réglé sur NAMUR (voir
le chapitre 12.4), I'indicateur d’état de

I’appareil est blanc.

v

L'évenement est désactivé et non
signalé.

v

L'évenement n'est signalé que par un
message.

v

v

La sortie tout ou rien commute en
fonction de cet événement.

e |'indicateur d'état de I'appareil est
rouge.

e Les sorties analogiques réagissent
en fonction du comportement
sélectionné pour les événements

Défaillancel

e Si une sortie numérique est con-
figurée en tant que sortie tout ou rien
pour commuter en cas d'évenements

LN EE, 1a sortie tout ou

rien commute en fonction de cet

événement.

Fig. 64 :

Schéma : fonctionnement des diagnostics lorsqu'un évenement spécial se produit (partie 1/2)
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L'évenement est-il
associé & |'état de |'appareil

spécificationsjigy

non

~

L'événement est-il associé

a I'état de I'appareil
requisclf

____________________________________

____________________________________

Oui

Oui

v

e |'indicateur d'état de I'appareil est jaune.

e | es sorties analogiques réagissent
en fonction du comportement sélec-
tionné pour les événements
spécifications]

® Si une sortie numérique est con-
figurée en tant que sortie tout ou rien
pour commuter en cas d'événements
Hors spécificationsHERa R0l
ou rien commute en fonction de cet
évenement.

e | 'indicateur d'état de I'appareil est bleu.

e Les sorties analogiques réagissent en
fonction du comportement sélectionné

pour les évenements [ ERIEET (1)
requise}

e Si une sortie numérique est con-
figurée en tant que sortie tout ou rien
pour commuter en cas d'évenements
Maintenance requiselIERIoIgiR eIl
ou rien commute en fonction de cet
évenement.

Fig. 65 :

Schéma : fonctionnement des diagnostics lorsqu'un évenement spécial se produit (partie 2/2)

15.13.1 Activer les diagnostics associés aux événements spéciaux

dans le process

Par défaut, tous les diagnostics associés au process sont désactivés.

Pour activer les diagnostics associés aux évenements spéciaux dans le process, procéder comme suit :

— Aller a la vue ({0]\ I (€8] 27NN [0]}].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGfE.

Sm - 8
e dEvenements de diag.EEEEE =

A
aa AProcessEEEEE = .

—> W Sélectionner I’évenement spécial ----»

A
— W Sélectionner si I'information relative a I’événement spécial correspond a [BEIEIIETIel!, |5 TGN ol Yel| i

cationMaintenance requisefelliEtat normalEEEEs =

- . Enregistrer.

YLe diagnostic sur I’événement spécial est activé.

— Pour étre informé de la survenue d’un événement, activer tous les diagnostics sur I'appareil. Voir le

chapitre 12.10.
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15.13.2 Deésactiver le diagnostic pour les événements spéciaux
associés au process

Par défaut, tous les diagnostics associés au process sont désactivés.

Si un événement spécial associé au process est activé, procéder comme suit pour désactiver I’évenement :
— Aller a la vue [f0]\Z[€1V[STAVR(0])].

A
e dCapteur SAW
_ ® confirmer pour accéder a la vue [EIENITE.
S o
e dEvenements de diag.BEEEE =
a
> % IS
— W Sélectionner I'événement spécial ----»
a
— W Sélectionner -0

- . Enregistrer.

YLe diagnostic sur I'événement spécial est désactivé.

15.13.3 Désactiver le diagnostic pour les événements spéciaux
survenant sur I'électronique

Par défaut, tous les diagnostics associés aux événements spéciaux survenant sur I'électronique sont
désactivés.

Si un évenement spécial associé a I'électronique est activé, procéder comme suit pour désactiver
I’événement :

— Aller a la vue ({0]\ I (€8] 27:N N [0])].

A

e dCapteur SAW

_ ® confirmer pour accéder & la vue [EIENINEE
S g I

a dEvenements de diag. EEEEE =

e dElectroniqueEEEEE =

— W Sélectionner I'événement spécial ----»
a

> % Sélectionner .

- . Enregistrer.

YLe diagnostic sur I’événement spécial est désactive.
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15.13.4 Activer les diagnostics associés aux évenements spéciaux
survenant sur I'électronique

Par défaut, tous les diagnostics associés a I'électronique sont désactivés.

Pour activer les diagnostics associés a I'électronique, procéder comme suit :
— Aller a la vue [f0]\Z[€1V[STAVR(0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGlfE.

S - B
e dEvenements de diag.BEEEE =

= - &
exdhdElectroniqueEEEEr =

£ Seectonner éve ~
— W Sélectionner 'événement ----»

A
— W Sélectionner si l'information relative a I'événement électronique correspond a BIEETIETI= (glo] 3 of-H

cificationsgMaintenance requisefslijEtat normalEEEEs = .

- . Enregistrer.

YLe diagnostic sur I'électronique est activé.

— Pour étre informé de la survenue d’un événement, activer tous les diagnostics sur I’'appareil. Voir le
chapitre 12.10.

15.13.5 Deésactiver le diagnostic pour les évéenements spéciaux
survenant sur le capteur

Par défaut, tous les diagnostics associés aux événements spéciaux survenant sur le capteur sont
désactivés.

Si un événement spécial associé au capteur est activé, procéder comme suit pour désactiver I'événement :
— Aller a la vue [f0]\F[€1V[ZTAYR(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGligE.

S - B
e dEvenements de diag.BEEEE =

A
eadCapteurgEEEs = .

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— W Sélectionner I'événement spécial ----»
y S
— W Sélectionner IAISIGIE)]

- . Enregistrer.

YLe diagnostic sur I’éveénement spécial est désactive.
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15.13.6 Activer les diagnostics associés aux évenements spéciaux
survenant sur le capteur

Par défaut, tous les diagnostics associés au capteur sont désactivés.

Pour activer les diagnostics associés au capteur, procéder comme suit :
— Aller a la vue [f0]\Z[€1V[STAVR(0])].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGlfE.

S - B
e dEvenements de diag.BEEEE =

A
adCapteurEEEEE = .

— W Sélectionner 'événement ----»

A
— W Sélectionner si I'information relative au capteur correspond a BEEHENES, R daaiieeres, VELE

enance requisefelliEtat normalEEEEr = .

- . Enregistrer.

YLe diagnostic sur I'événement de capteur est activé.

— Pour étre informé de la survenue d’un événement, activer tous les diagnostics sur I’'appareil. Voir
chapitre 12.10.
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15.14 Obtenir des mesures aussi precises que possible
pour le deébit volumique, le débit massique ou la
vitesse du liquide

Pour obtenir des mesures aussi précises que possible pour le débit volumique, le débit massique et la

vitesse du liquide, il est possible d’activer la compensation de la viscosité cinématique (en mm?/s).

Les compensations de viscosité cinématique suivantes sont disponibles :

e pour I’eau ou un liquide dont la viscosité v (en mm?/s) varie en fonction de la température T (en °C)
comme la viscosité de I’eau ou dans la méme plage que I'eau. Réglage par défaut. L'équation correspon-
dante est la suivante :

1
"~ 0,555029 + 0,020217T + 9,9.1075T2

v

— Pour activer la compensation de viscosité pour I'eau, se reporter au chapitre 15.14.1.
e pour un liquide ayant une viscosité constante. Choisir cette option si la température du liquide est con-
stante et par conséquent la viscosité du fluide est constante. L’équation correspondante est la suivante :
v=a

— Pour activer la compensation de viscosité pour un liquide dont la viscosité est constante, se reporter au
chapitre 15.14.2.

e pour un liquide ayant une courbe de compensation linéaire. A sélectionner si la viscosité du liquide varie
de maniere linéaire en fonction de la température du liquide. L’équation correspondante est la suivante :

v=a+bT

— Pour activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une courbe de compensation de viscosité
linéaire, se reporter au chapitre 15.14.3.

e pour un liquide ayant une courbe de compensation quadratique. A sélectionner si la viscosité du liquide
varie de maniére quadratique en fonction de la température du liquide. L’équation correspondante est la
suivante :

v=a+bT + cT?

— Pour activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une courbe de compensation de viscosité
quadratique, se reporter au chapitre 15.14.4.
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e pour un liquide ayant une courbe de compensation quadratique inverse. A sélectionner si la viscosité du
liquide varie de maniére quadratique inverse en fonction de la température du liquide, mais avec une plage
de viscosité différente de celle de I'eau. L’équation correspondante est la suivante :

1
vV==E———
a+ bT + cT?

— Pour activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une courbe de compensation de viscosité
quadratique inverse, se reporter au chapitre 15.14.5.
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15.14.1 Activer la compensation de viscosité pour les liquides
semblables a 'eau

Pour activer la compensation de viscosité pour les liquides semblables a I’eau, procéder comme suit :
— Aller a la vue (&{o]\IZ[€]8I2VYF(0]\].

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElE .

a : : - .
a dCompensation de viscositeEEEEE =

A
dh dRéglagesEEEEE = . Les réglages actuels s’affichent.
A
= Wconfrmer----» 9 Eaul

- . Confirmer ----» . Enregistrer.

Y.La compensation de viscosité pour les liquides semblables a I'’eau est active.

15.14.2 Activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une
viscosité constante

La viscosité cinématique d’un liquide peut étre constante soit parce que la température de ce liquide est
constante, soit parce que les variations de température ont un effet négligeable sur la viscosité.

Pour activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une viscosité constante, procéder comme
suit :

—> Aller a la vue [®{o]NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
A : . - .
e dCompensation de viscositéEEEEE =
d dRéglagesEEEEE = Les réglages actuels s’affichent.
- . Confirmer.

e dconstante. EEEEE = Confirmation
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A

>V <> Régler la valeur de la viscosité du liquide dans les unités affichées (mm?/s). Vous devez saisir une
valeur positive. Par exemple : pour régler la valeur de viscosité cinématique pour I’huile a 20 °C, c’est-a-
dire 89 mm?/s, saisir 8,900000E+01.

- . ----» Les \[INEENEE|ELLEE s’affichent.

- . Enregistrer.

Y.La compensation de viscosité pour un liquide ayant une viscosité constante est active.
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15.14.3 Activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une
courbe de compensation de viscosité linéaire

Pour activer la compensation de viscosité pour un liquide dont la viscosité varie de maniére linéaire par
rapport a la température, procéder comme suit :

— Aller a la vue [{0]\IF (€8] 37N [0])].

A

exa dCapteur SAW

I confirmer pour accéder a la vue [EIENING
A : . - .

dhdCompensation de viscositéEEEEE =
S e -

— W RERIEGEE - - -- 5 Les réglages actuels s’affichent.

- . Confirmer.
A - -

— W [EEETE

- . Confirmer.

—> 4» W Régler la valeur de la constante a de la courbe linéaire, dans les unités affichées (mm?/s) et en
notation scientifique. Par exemple, pour régler une valeur de 0,03724, saisir 3,724000E-02 ou, pour
régler une valeur de 372,4, saisir 3,724000E+02.

- . Confirmer.

A
- 4} W Régler la valeur de la constante b de la courbe linéaire, dans les unités affichées et en notation
scientifique.

— . Confirmer.

- . Enregistrer.

Y La compensation de viscosité pour un liquide ayant une courbe de compensation linéaire est active.

Si le résultat calculé de I’équation est négatif ou égal a 0 (par exemple si la température du liquide ne se
trouve pas dans la plage couverte par I’équation, ou si des valeurs de constantes erronées ont été entrées),

le débit volumique compensé est incorrect et le message d’erreur [=e]gl=lele [0 F-Welolgy]of=1g Er-1i o] g Wo FMVIET ook | (=)

est affiché. Si le message s’affiche, procéder comme suit :

—> S’assurer que la température du liquide se situe dans la plage couverte par I’équation.
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— S’assurer que vous avez correctement entré la valeur de la constante.
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15.14.4 Activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une
courbe de compensation de viscosité quadratique

Pour activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une courbe de compensation de viscosité
quadratique, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElE .

Z N : : - .
a dCompensation de viscositeEEEEE =

A
dh dRéglagesEEEEE = . Les réglages actuels s’affichent.
- . Confirmer.
A -
dh dQuadratique
- . Confirmer.
— W Régler la valeur de la constante a de la courbe quadratique, dans les unités affichées (mm?/s), et

en notation scientifique. Par exemple, pour régler une valeur de 0,03724, saisir 3,724000E-02 ou, pour
régler une valeur de 372,4, saisir 3,724000E+02.

- . Confirmer.

A
- {» W Régler la valeur de la constante b de la courbe quadratique, dans les unités affichées et en
notation scientifique.

- . Confirmer.

A
- 4} W Régler la valeur de la constante ¢ de la courbe quadratique, dans les unités affichées et en
notation scientifique.

- . Confirmer.

- . Enregistrer.

Y La compensation de viscosité pour un liquide ayant une courbe de compensation quadratique est
active.

Si le résultat calculé de I’équation est négatif ou égal a 0 (par exemple si la température du liquide ne se
trouve pas dans la plage couverte par I’équation, ou si des valeurs de constantes erronées ont été entrées),

le débit volumique compensé est incorrect et le message d’erreur [=e]gl=leNe (=N F-Welolgy]of=1g Er-1i o] g Wo FMVIET ook | (=)

est affiché. Si le message s’affiche, procéder comme suit :

—> S’assurer que la température du liquide se situe dans la plage couverte par I’équation.

—> S’assurer que vous avez correctement entré les valeurs des constantes.
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15.14.5 Activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une
courbe de compensation de viscosité quadratique inverse

Pour activer la compensation de viscosité pour un liquide ayant une courbe de compensation quadratique
inverse, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [®{ol\[F[€lBIZVNF[0])].
A

exdh dCapteur SA

I confirmer pour accéder a la vue [EIEES
A . : - .

e dCompensation de viscositéEEEEE =
o ®... -

e dReglagesEEEEe = Les réglages actuels s’affichent.

— . Confirmer.
A

e dQuadratique inverse

— . Confirmer.

— W Régler la valeur de la constante a de la courbe quadratique, dans les unités affichées (mm?/s), et
en notation scientifique. Par exemple, pour régler une valeur de 0,03724, saisir 3,724000E-02 ou, pour
régler une valeur de 372,4, saisir 3,724000E+02.

- . Confirmer.

A
— 4} W Régler la valeur de la constante b de la courbe quadratique, dans les unités affichées et en
notation scientifique.

- . Confirmer.

A
— 4» W Régler la valeur de la constante ¢ de la courbe quadratique, dans les unités affichées et en
notation scientifique.

- . Confirmer.

- . Enregistrer.

YLa compensation de viscosité pour un liquide ayant une courbe de compensation quadratique inverse
est active.
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Si le résultat calculé de I’équation est négatif ou égal a 0 (par exemple si la température du liquide ne se trouve
pas dans la plage couverte par I’équation, ou si des valeurs de constantes erronées ont été entrées), le débit

volumique compensé est incorrect et le message d’erreur |=elgleXe LNEReTelpalof=Tg ErTilola Ne RV TSI (= est affiché.

Si le message s’affiche, procéder comme suit :

— S’assurer que la température du liquide se situe dans la plage couverte par I’équation.

— S’assurer que vous avez correctement entré les valeurs des constantes.
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15.14.6 Rétablir les valeurs par défaut des parameétres de
compensation de viscosité

Pour rétablir les valeurs par défaut des parametres de compensation de viscosité, procéder comme suit :
— Aller a la vue [{ol\IZ[€lBIZVNI[0]\].

VN
= dCapteur SA

— . Confirmer pour accéder a la vue [sEIEINEE.

o . n - .
e dCompensation de viscositeEEEEE =
S o
e dRéglages d'usincEEEEE =
— . Confirmer.

Y Les parameétres de compensation de viscosité sont réinitialisés.

— - Revenir au menu parent.
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15.15 Parameétrer le rafraichissement

15.15.1 Exemple d’utilisation du rafraichissement

Le rafraichissement correspond a la durée minimale nécessaire pour actualiser une valeur de mesure. Le
rafraichissement n'a aucun effet sur I'amortissement des valeurs mesurées.

Le rafraichissement des valeurs de la température est une constante mais le rafraichissement des autres
valeurs mesurées peut étre adapté au process :

¢ un rafraichissement trés bref est requis si le process nécessite un débit volumique rapide, par exemple
pour des dosages tres courts ;

¢ un rafraichissement long est suffisant si les variations de débit dans le process sont lentes, par exemple.

15.15.2 Modifier le rafraichissement

3 modes de rafraichissement sont disponibles :

Mode rafraichissement | Débit volumique Masse volumique Débit massique
~25ms ~1s ~25ms
Court ~40 ms ~1s ~40 ms
~75 ms ~0,5s ~75 ms

@ Si un temps de rafraichissement tres court est réglé :

e |’évenement de diagnostic [gE[)[EEE SN eETRiE] n’est pas disponible.
e | ’écart de mesure pour un débit volumique compris entre 10 % de la pleine échelle et la pleine
échelle est de +0,6 %.

e La répétabilité pour un débit volumique compris entre 10 % de la pleine échelle et la pleine échelle
est de +0,3 %.

Si une sortie numeérique est configurée en tant que sortie impulsion, les durées suivantes doivent
étre ajoutées a la derniére impulsion regue :

® 50 ms, si le rafraichissement est réglé sur EENelell]q!,
* 80 ms, si le rafraichissement est réglé sur (el
e 140 ms, si le rafraichissement est réglé sur [Kejjle].

Pour modifier le rafraichissement, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢]o]\Ig[€]V] 57y F[0]\].

A
e dCapteur SA
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— . Confirmer pour accéder a la vue [EIEIEILE-
a dRafraichissementEEEEe - =43

A s . . .
—> W Sélectionner le type de rafraichissement .

- . Enregistrer.

6 Le rafraichissement est modifié.
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16 CAPTEUR SAW - DIAGNOSTICS

16.1 Lire les événements générés en lien avec 'appareil
Pour lire les événements générés en lien avec la surveillance des limites pour les valeurs de process et

les évenements de diagnostic, ainsi que pour lire les possibilités de comportement correspondantes de
I’appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue [®0]\I(e18]z7:NN[0])].
A
e dCapteur SA

— ® Confirmer pour accéder a la vue [EIENIwS
— 4 Aller a la vue DIEEIE.

- # AppareilEEEEE =2 -

59 EEi----» =

— . Revenir au menu parent.

16.2 Lire le sens d’écoulement paramétré

Pour lire le sens d’écoulement qui a été paramétré au chapitre 17.4 Paramétrer le sens d'écoulement, pro-
céder comme suit :

— Aller a la vue [®o]\I2(e18]z7:NN[0])].
A
e AdCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [FEIEEIE.

I NI D AGNOSTICH

A
dhdAppareilEEEEE = .

Al Sons écoulementiiegg

- . Revenir au menu parent.
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16.3 Lire la température des cartes électroniques et du
liquide
Pour lire la température mesurée des cartes électroniques et du liquide, procéder comme suit :

— Aller a la vue (o)1 (c18] 27NN [0])].
A
e dCapteur SA
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s I confirmer pour accéder a la vue [EIENIE0S
— 4 Aller a la vue DI,

—> ¢ AppareilEEEEr = .

- ¢ empératuresEEEEE = .

- - Revenir au menu parent.

16.4 Lire le temps de rafraichissement paramétré

Pour lire le temps de rafraichissement paramétré au chapitre 15.15 Paramétrer le rafraichissement, procéder
comme suit :

A CENERIEICONFIGURATIONY

a
= dCapteur SA
s I confirmer pour accéder 2 la vue IS

L N N AGNOSTICH

A
A ppareilEEEEr = .

— W RENHETEEE ERY ---- >

— - Revenir au menu parent.

16.5 Lire la durée de fonctionnement actuelle de I'appareil

Pour lire la durée de fonctionnement actuelle de I'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue [®ol\IF[€lBIZVNF[0]\].
A
dh dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElEE(E.

I PN N AGNOSTICH
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A
A ppareilEEEEr = .

S gouree oevone -
e dDurée de fonctionnement actuellcEEEEE =

— . Revenir au menu parent.
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16.6 Lire la durée de fonctionnement actuelle de la carte
de mesure

Pour lire la durée de fonctionnement actuelle de la carte de mesure, procéder comme suit :

— Aller a la vue [®{ol\IF[€]BIZVNI[0]\].
A
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [EIEINE(E.

- 4 Aller 2 1a vue PIENEEIL.

A
A ppareilEEEEr = .

S ree c fonch -
Exa dDurée de fonctionnement carte mesurcEEEEE 2

- . Revenir au menu parent.

16.7 Lire les diagnostics associés aux valeurs de sortie

Les valeurs de sortie indiquent les valeurs des valeurs de process a un moment précis. Voir le chapitre 18.
Pour lire les diagnostics associés aux valeurs de sortie, procéder comme suit :

— Aller a la vue [®{ol\IF[€lBIZVNF[0]\].
VN
= dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElEE(E.

—> 4 Aller 2 1a vue PIYEILE.
A
B 2ou oo sortic e

— . Revenir au menu parent.

16.8 Lire les événements de diagnostic survenant dans le
process

Pour lire les événements de diagnostic survenant dans le process, ainsi que pour lire les possibilités de
comportement correspondantes de I'appareil, procéder comme suit :

— Aller a la vue [®ol\IF[€lBIZVNF[0]\].
A
eah dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElEEgE.

N N DI AGNOSTIC]
S -
e dEvenements de diag.GEEEE =
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SIS~ E
SRy

- . Revenir au menu parent.

16.9 Lire les événements de diagnostic survenant sur
I’électronique

Pour lire les évenements de diagnostic survenant sur I’électronique, ainsi que pour lire les possibilités de
comportement correspondantes de I'appareil, procéder comme suit :

e N CTE-NERIEICONFIGURATIONS
A
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [FEIEEIE.

— 4 Aller a 1a vue DY EEIE.
Sa - B
e dEvenements de diag.BEEEE 2
A
dhdEectroniqueEEEEE = .
A
- WV [SEU----> .

- . Revenir au menu parent.

16.10 Lire les événements de diagnostic survenant sur le
capteur

Pour lire I'état des évenements de diagnostic survenant sur le capteur, procéder comme suit :
— Aller a la vue [®o]\[F[e18]572y§[0]\].

o
e dCapteur SA
> ® Confirmer pour accéder a la vue EIEES
- 4 Aller a la vue [pllaXel\ [0}y (e
Sm - B
e dEvenements de diag.EEEEE =
A
i CapteurgEEre = .
o
- -

— . Revenir au menu parent.
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16.11 Lire les événements de diagnostic associés aux
limites surveillées

Pour lire le diagnostic associé aux limites surveillées, procéder comme suit :

— Aller a la vue (0] \IF[€]V[SVNF[0])].
A
e dCapteur SA
s I confirmer pour accéder a la vue IS
— 4 Aller a la vue DI,
A
— W [BgHEE ---- > .
A
- WV [HEU----> -

— . Revenir au menu parent.

16.12 Lire si une valeur de process se trouve dans la plage
surveillée

Cet élément de menu vous permet de lire si une valeur de process se trouve dans les limites surveillées
ou hors de celles-ci. La surveillance des limites de la valeur de process doit étre active. Se référer au
chapitre 15.4.5, 15.6.5 et 15.7.5.

Pour lire si une valeur de process se trouve dans les limites surveillées ou hors de celles-ci, procéder
comme suit :

— Aller a la vue ({011 (e18] 27NN (0]},

A
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInEgE.

— 4 Aller a la vue [BIIAXelN [0y i (@
A
— W (BhEs ----» .

—> Sélectionner la valeur de process ----+ .
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— . Revenir au menu parent.
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17 CAPTEUR SAW - MAINTENANCE

—h

7.1 Niveaux d'utilisateur des éléments de menus
éditables

Niveau d'utiisateur minimum
Utilisateur standard
Installateur
Etalonnage EEE@
Installateur
Simulation ﬁﬂam

17.2 Reéglages par défaut

Les réglages par défaut de I'appareil figurent dans le supplément CANopen pour le type 8098 FLOWave L
sur country.burkert.com.

— Avant tout changement des réglages, utiliser le logiciel Burkert Communicator pour imprimer un fichier
PDF avec tous les réglages par défaut de I'appareil.

—h

7.3 Lire certaines informations sur I'appareil

17.3.1 Lire les références de commande de I'appareil, de la carte du
transmetteur et de la carte de mesure

Pour visionner les références de commande de |'appareil, de la carte du transmetteur et de la carte de
mesure, procéder comme suit :

— Aller a la vue ({011 (e10] 27N H[0])].

A
e dCapteur SA
s B confirmer pour accéder a la vue [EIENIE0S
- } Aller a la vue (AL IR\ AN (63=,

< .
e dinformations sur I'appareil[GEEEE 2

< T -
e dNumeéros d'ident. EEEEE =

- . Revenir au menu parent.
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17.3.2 Lire les numéros de série de I'appareil, de la carte du
transmetteur et de la carte de mesure

Pour visionner les numéros de série de I'appareil, de la carte du transmetteur et de la carte de mesure, pro-
céder comme suit :

— Aller a la vue [®{ol\IZ[€]BIZVNI[(0]\].

A
e dCapteur SA
> ® confirmer pour accéder a la vue IS
— > Aller a la vue /AL IR AN (035,

< I .
e dinformations sur I'appareil[GEEEE 2

* I -
Ealuméros de séricREREEe

— . Revenir au menu parent.

17.3.3 Lire les versions matériel et logicielles de la carte du
transmetteur et de la carte de mesure

Pour lire les versions matériel et logicielles de la carte du transmetteur et de la carte de mesure, procéder
comme suit :

—> Aller a la vue [@]e]\[F[€]8]sV:y§[0]\].
a
e dCapteur SA
s I confirmer pour accéder 2 la vue IS
— P Aller 2 la vue [TANEIEVANE.

S romat T
xadlinformations sur I'appareil[SEEEE =

a
> % -~

- . Revenir au menu parent.

17.3.4 Lire les caractéristiques du tube de mesure

Pour lire les caractéristiques du tube de mesure, procéder comme suit :

— Aller a la vue [®ol\IZ[€]BIZVN[0]\].

A
e dCapteur SA
> ® Confirmer pour accéder a la vue IS
— > Aller a la vue /AL IR\ AN (035,

S romat goeeee
e dinformations sur I'appareil[GEEEE 2

4 e -
e dCaractéristiques du tubeEEEE=

— . Revenir au menu parent.
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17.3.5 Vérifier le bon fonctionnement du capteur

Vous pouvez vérifier le bon fonctionnement du capteur en comparant les valeurs mesurées actuelles de
certains parameétres avec leurs valeurs de référence. Les valeurs de référence dépendent des conditions de
votre process :

e Si vous mesurez de I'eau a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F) qui est exempte de bulles de gaz et de solides,
alors les conditions de votre process sont similaires aux conditions d'étalonnage de I'appareil chez le
fabricant. Les valeurs de référence sont celles obtenues apres I'étalonnage de I'appareil et elles peuvent

étre lues dans le menu \giiler=1i{e]gWe N R=Te] o E1EY|.

e Si vous ne mesurez pas de I'eau a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F), les valeurs de référence se trouvent dans
le rapport pdf que vous avez généré avec le logiciel Biirkert Communicator aux moments suivants :

— apres la premiere mise en service de I'appareil. Se référer au chapitre 9.
— apres la derniere opération de maintenance

Pour vérifier le bon fonctionnement du capteur, procédez comme suit :

1. Sivous ne mesurez pas de I'eau a 23 °C =5 °C (73,4 °F +9 °F), procurez-vous le rapport pdf avec les
valeurs de référence.

2. Accéder au menu (Y giiler=nile]sWe [N ETol o E1EEN | -
— Aller a la vue ({o\IF[€]8I2V:N 0]\,

A
e dCapteur SAW
— ® confirmer pour accéder & la vue [EIENEGS.
- ’ Aller a la vue [YAUNLEENTA N (0]
d A\ eérification de I'appareilgEEEe = .

¥ Les valeurs des parameétres sont affichées.

3. Calculer la déviation pour chaque parametre qui est listé dans le Tab. 33 ou dans le Tab. 34. Utiliser la
formule suivante :

| valeur mesurée actuelle — valeur de référence | / valeur de référence = déviation

e Si vous mesurez de I'eau a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F) qui est exempte de bulles de gaz et de solides,
utiliser les valeurs qui sont affichées dans les parametres des colonnes A et B de Tab. 33.
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Tab. 33: Valeurs des parameétres a comparer si le liquide mesuré est de I'eau a 23 °C +£5 °C (73,4 °F 9 °F)
Elément de menu A B
Valeur mesurée actuelle du Valeur de référence du parametre
parameétre apres étalonnage chez le fabricant
Facteur de différenciation Facteur de différenciation Etalonnage d’usine du facteur

de différenciation

Facteur de transmission Facteur de transmission Etalon. usine du fact. de trans.
acoustique acoustique acoustique

ISignal SAWHE
AO)

WG
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¢ Si vous ne mesurez pas de I'eau a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F), utiliser les valeurs du méme paramétre
dans le menu {E iUl He CHIETO o EIEET| & I'écran et dans le rapport. Voir Tab. 34.

Tab. 34: Valeurs des paramétres a comparer si le liquide mesuré n’est pas de I'eau a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F)
Elément de menu Valeur mesurée actuelle du Parameétre dans le menu
CIgiiler=tilola We FMI=Tel o 1= [Bsur |'affichage et dans le
rapport

fSignal SAWHE

emps de propagation AQ)

4. Evaluer les écarts de tous les paramétres :

¢ Si les écarts de tous les paramétres sont inférieurs aux valeurs indiquées dans le Tab. 35, alors le capteur
fonctionne correctement.

e Si I'écart d'au moins un parameétre dépasse la valeur indiquée dans le Tab. 35, alors le capteur peut éven-
tuellement étre défectueux. Contacter Birkert.

Tab. 35: Valeurs de déviation pour un capteur défectueux

Paramétres Déviation

10 %
25 %
25 %
25 %
A0 ~10 %

>10 %

17.3.6 Lecture de la date d'étalonnage chez le fabricant

Pour lire la date d'étalonnage de I'appareil chez le fabricant, procédez comme suit :

— Aller a la vue [{0]\ I (€8] 27NN [0]}].
A
e ACapteur SAW

— ® confirmer pour accéder a la vue [EIENITs.
- ) Aller a la vue [ENINIEENN(6]=,
A\ érification de I'appareilSEEEE =
A
e Etalonnage d’usincEEEEE= .

- . Revenir au menu parent.
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17.3.7 Lecture du type de liquide et de la température du liquide lors
de I’étalonnage chez le fabricant

Pour connaitre le type de liquide et la température du liquide utilisé pour I’étalonnage de I'appareil chez le
fabricant, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.
P Aller 2 1a vue JATIEEE.
e d\Verification de I'appareilEEEEE =
s - s
= dEtalonnage d’usinegEEEE AF luidcEEEEE =
= - ' o
ah dEtalonnage d’usineEEEE ATempérature du fluideEEEE =

- . Revenir au menu parent.

17.3.8 Lecture de la valeur mesurée brute du débit

La valeur brute du débit est une valeur qui n'est pas amortie et a laquelle la fonction cut-off n'est pas
appliquée. Pour lire la valeur brute du débit, procéder comme suit :

— Aller a la vue ({0} \[F[€{8] 2N F(0]\].
A
— W LT CIESTA\

— ® confirmer pour accéder & la vue [EIENEGE.
- > Aller a la vue [AINRR=\AN (07,
= dVerification de I'appareilEEEEE =
A : : .
D ébit volumiqueRRERRgNon amorti sans cut-offEEiEs

- . Revenir au menu parent.
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17.4 Parameétrer le sens d'écoulement

Par défaut, si le sens d'écoulement est inversé par rapport a la fleche située sur le devant de I'appareil, les
valeurs de débit affichées sont négatives.

Pour que I'appareil affiche des valeurs de débit positives, procéder comme suit :
— Aller a la vue (o{o]\[Z[€{8] VN F(0]\].

a
e dCapteur SA
- . Confirmer pour accéder a la vue [EIEIILs-

- ’ Aller a la vue (AN RIS N AN (015,

e dSens ecoulementEEEEE—=

d'écoulement, ou [MYEIEE si le sens d'écoulement est inversé par rapport a la fleche située sur le devant
de l'appareil.

A
— W Sélectionner SIEGEETTS] si la fleche située sur le devant de I'appareil correspond au sens

- . Enregistrer.

¥ Le sens d’écoulement est paramétré et les valeurs de débit affichées sont positives.

17.5 Etalonner la valeur offset du point zéro débit

Régler ce parameétre :
e avant d'effectuer une procédure de teach-in du facteur K.

e apres des travaux de maintenance.

e si le débit mesuré n'est pas nul alors que I'écoulement a été stoppé.

Pendant I’étalonnage :

¢ |’indicateur d’état de I'appareil est orange si le mode de fonctionnement de I'indicateur d’état de
I’appareil est réglé sur NAMUR (réglage d’usine, voir le chapitre 12.4 Modifier le mode de fonc-
tionnement de |'indicateur d'état de |'appareil ou éteindre |'indicateur d'état de I'appareil).

e L e mode NAMUR « Vérification du fonctionnement » est actif. Les sorties réagissent en fonction de
votre réglage.

Au lieu d'étalonner la valeur offset du point zéro d'écoulement, il est possible de la paramétrer directement.

Voir le chapitre 17.6 Paramétrer |la valeur offset du point zéro d'écoulement.

Pour étalonner le point zéro d'écoulement, procéder comme suit :
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—> Mettre en pression la conduite. Pour éviter les bulles d'air dans la conduite, s'assurer qu'elle est remplie
de liquide.

— Se rendre sur la vue @01\ |F (€181 i (0],

a
=ah dCapteur SA
— . Confirmer pour accéder a la vue [EIEIEIL-

256 P Aller 2 la vue MAINTENANCE!
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A
exdhdEtalonnageEEEEr = .

A .
e dMesures standardEEEEE =

4 -
. dDeEbit volumiqueEEEEE =

A
> -----».

A
A Teach-in du débit nulEEEEE = . ----» Les [fEG|ELESEMIEE s’ affichent

—> Arréter le débit et attendre I'arrét total de I’écoulement. ----» . Commencer |'étalonnage de la valeur
offset. ----# Au bout de 30 s, les \[INEEWPEG|EREE s'affichent.

- . Enregistrer.

&La valeur offset du point zéro d'écoulement est étalonnée.

En cas d'échec de I'étalonnage, un message s'affiche. Se référer au chapitre 24.10 Messages associés a
I’étalonnage ou a la simulation.

- . Confirmer le message pour revenir au menu parent.

17.6 Paramétrer la valeur offset du point zéro d'écoulement

Au lieu de paramétrer la valeur offset du point zéro d'écoulement, il est possible de I'étalonner. Voir le
chapitre 17.5 Etalonner la valeur offset du point zéro débit.

Pour saisir la valeur offset du point zéro d'écoulement, procéder comme suit :
— Aller a la vue (0] IF[€1V]STyp(0])].

a
e dCapteur SAW
_ ® confirmer pour accéder a la vue [EIETE.

- » Aller a la vue [WALNREE N AN (015,

A
e dFtalonnageBEEEEE = .

e ’
e dMesures standardgErEs ==

e volum; =
EadDebit volumiqueEEEEr =

A
> ---->.

> % ST - >

A
- <> W Régler la valeur offset. Tenir compte du sens d’écoulement défini au chapitre 17.4 Paramétrer le
sens d'écoulement

- . Enregistrer.

& La valeur offset du point zéro d'écoulement est paramétrée. 57
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17.7 Parameétrer le facteur K

Par défaut, la valeur du facteur K est égale a 1,0000.
Le facteur K peut étre paramétré, si les valeurs de débit mesurées sont différentes des valeurs réelles.

Au lieu de paramétrer le facteur K, il est possible de I'étalonner en utilisant une procédure de teach-in. Voir
le chapitre 17.8 Etalonner le facteur K en utilisant une procédure de teach-in.

Pour saisir la valeur du facteur K, procéder comme suit :

— Aller a la vue (&{o\IZ[€]8]2V:N F(0]\].
A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue sElEInEIfE.

=P Aller a la vue TTTIEYEE.

o
a dFtalonnageEEEEs = .

S bl
e dMesures standardEEEEs =
e dDebit volumiqueEEEEE =

A
e dracteur KEEEEE = .

— W SEIEREREIEN] ---- >

O R
- W Régler la valeur du facteur K.
- . Enregistrer.

& La valeur du facteur K est paramétrée.

17.8 Etalonner le facteur K en utilisant une procédure de
teach-in

Avant toute procédure de teach-in, étalonner ou paramétrer la valeur offset du point zéro

d’écoulement de I'appareil. Voir le chapitre 17.5 Etalonner la valeur offset du point zéro débit ou 17.6
Paramétrer la valeur offset du point zéro d'écoulement.

Par défaut, la valeur du facteur K est égale a 1,0000.

Le facteur K devrait étre ajusté si les valeurs de débit qui sont mesurées par I'appareil different des valeurs
mesurées par un instrument de référence.
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Le facteur K peut étre :

e réglé manuellement. Voir chapitre 17.7 Paramétrer le facteur K.

e étalonné automatiquement en utilisant une procédure de teach-in en fonction du débit volumique. Voir
chapitre 17.8.1.

¢ étalonné automatiquement en utilisant une procédure de teach-in en fonction d’un volume connu. Voir
chapitre 17.8.2.

e étalonné automatiquement en utilisant une procédure de teach-in en fonction du débit massique. Voir
chapitre 17.8.3.

¢ étalonné automatiquement en utilisant une procédure de teach-in en fonction d’'une masse connue. Voir
chapitre 17.8.4.
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17.8.1 Etalonner le facteur K a I’aide d’une procédure de teach-in en
fonction du débit volumique

—> S’assurer que les conditions de teach-in sont similaires a celles du process.

— Afin que le résultat d'étalonnage soit correct, s'assurer que les conditions suivantes sont réunies
pendant la procédure de teach-in :

e |a température du liquide est stable,
¢ |le débit est stable,
e |e liquide qui circule a travers |'appareil ne change pas.

Pour étalonner le facteur K en utilisant une procédure de teach-in par le débit, procéder comme suit :

— S'assurer qu'un débitmeétre de référence est installé dans la méme conduite que le FLOWave.
—> Mettre en pression la conduite. Le débit volumique doit étre égal a au moins 5 % de la pleine échelle.

— Attendre que le débit soit stable.

— Se rendre sur la vue [®0)\|F[€]8] 7Y [0])].

A
e dCapteur SAW
— ® confirmer pour accéder 2 la vue [FEIENGS.

- } Aller a la vue [WALNREE N AN (015,

A
— W SElHEL]E - - -- > .

A .
e dMesures standardEEEEE =

A A
ST I »

o
e A Teach-in par débit volumiqueEEEEr = . ----9 Le facteur K actuel est affiché.

- . Démarrer la procédure de teach-in.

Y Si la fonction cut-off est activée, elle est automatiquement désactivée.

— Attendre environ 30 s : I'appareil calcule le débit moyen.

A
- ‘» W Au bout de 30 s, saisir la valeur du débit moyen mesurée par le débitmeétre de référence.

- . Les MeINEENEE|ELES s'affichent.

- . Enregistrer.
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¥ Le nouveau facteur K est utilisé.
¥ Si a fonction cut-off a été désactivée automatiquement, elle est réactivée.

En cas d’échec de I'étalonnage, un message s’affiche. Se référer au chapitre 24.10 Messages associés a
I'étalonnage ou a la simulation.

— . Confirmer le message pour revenir au menu parent. 559
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17.8.2 Etalonner le facteur K en utilisant une procédure de teach-in
par le volume

—> S'assurer que les conditions de teach-in sont similaires a celles du process.

Pour étalonner le facteur K en utilisant une procédure de teach-in par le volume, procéder comme suit :

— Préparer un réservoir dont la contenance est connue. Pour s’assurer que le facteur K obtenu est précis,
préparer le volume recommandé de liquide indiqué dans le Tab. 36 ou le Tab. 37.

Tab. 36: Volume recommandé pour une procédure de teach-in en fonction d’un volume connu
Diamétre du Débit minimum a 4 m/s Volume recommandé, en litres,
tube de mesure pour obtenir un facteur K correct
3/8" 11 I/min. 19
1/2" 17 I/min. 28
DN8 20 I/min. 33
g Tab. 37: Volume recommandé pour une procédure de teach-in en fonction d’un volume connu
§ Diameétre du Débit minimum a 1 m/s Volume recommandé, en litres,
o tube de mesure pour obtenir un facteur K correct
k: 3/4" 12 /min. 19
a 1" 23 I/min. 38
2 11/2" 57 I/min. 95
g 2" 106 I/min. 177
% 21/2" 171 1/min. 285
3 3" 250 I/min. 417
3 DN15 15 I/min. 26
2 DN25 42 \/min. 69
g DN40 92 I/min. 154
g DN50 149 I/min. 249
g DN65 245 1/min. 408
§ DN80 355 I/min. 472
@
% —> Arréter I'écoulement.
g — Se rendre sur la vue SOINFIENETNIEIN.
g - # Capteur SAW|

I confirmer pour accéder & la vue [EIEEITE.
- > Aller a la vue [ANIR=NAN (0=,
A
mahdEtalonnageEEEEs = .
s b’
aa dMesures standardEEEEE =
e vonum: -
e dDebit volumiqueEEEEE =
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A
e dFacteur KEEEEE = .

A
dhd Teach-in par le volumeEEEE = . ---- Le facteur K actuel s'affiche.

- . Démarrer la procédure de teach-in.

¥ si Ia fonction cut-off est activée, elle est automatiquement désactivée.
— Laisser le liquide passer dans I'appareil et s'écouler dans le réservoir. Lorsque le volume désiré est

atteint ----»

- 4} W Saisir le volume qui s'est écoulé dans le réservoir. ----» EEEEE JE-SINouveaux parameétres
sont affichés.

- . Enregistrer.

¥ Le nouveau facteur K est utilisé.
¥ Si a fonction cut-off a été désactivée automatiquement, elle est réactivée.

En cas d'échec de I'étalonnage, un message s'affiche. Se référer au chapitre 24.10 Messages associés a
I’étalonnage ou a la simulation.

- . Confirmer le message pour revenir au menu parent.

17.8.3 FEtalonner le facteur K a I’aide d’une procédure de teach-in en
fonction du débit massique

— S'assurer que les conditions de teach-in sont similaires a celles du process.

— Afin que le résultat d'étalonnage soit correct, s'assurer que les conditions suivantes sont réunies
pendant la procédure de teach-in :

e |a température du liquide est stable,
¢ |e débit massique est stable,
e |e liquide qui circule a travers |'appareil ne change pas.

Pour étalonner le facteur K a I’aide d’une procédure de teach-in en fonction du débit massique, procéder
comme suit :

—> S'assurer qu'un débitmétre de référence est installé dans la méme conduite que le FLOWave.

—> Mettre en pression la conduite. Le débit massique doit étre d’au moins 5 % de la pleine échelle.
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— Attendre que le débit massique soit stable.

— Se rendre sur la vue [®0)\|F[€]8] 7Y [0])].

a
e dCapteur SAW
5 ® confirmer pour accéder a la vue [EIENITS.

- } Aller a la vue [WALNREE N AN (015,

s =
mdh dEtalonnageEEEEs = 261
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A
e dMesures standardEEEEE = .

A A
—)VW----».----»V -----».

A
xdh dTeach-in par le débit massiqueEEEEE = . ----»Le facteur K actuel est affiché.

- . Démarrer la procédure de teach-in.
¥ si Ia fonction cut-off est activée, elle est automatiquement désactivée.

— Attendre environ 30 s : I'appareil calcule la moyenne du débit massique.

VN
- {» W Apres 30 s, saisir la valeur moyenne du débit massique qui a été mesurée par le débitmeétre de
référence.

- . Les NEINEEEEC|EGES s'affichent.

- . Enregistrer.

& Le nouveau facteur K est utilisé.
 si Ia fonction cut-off a été désactivée automatiquement, elle est réactivée.

En cas d'échec de I'étalonnage, un message s'affiche. Se référer au chapitre 24.10 Messages associés a
I’étalonnage ou a la simulation.

- . Confirmer le message pour revenir au menu parent.

17.8.4 Etalonner le facteur K a I’aide d’une procédure de teach-in en
fonction d’une masse connue

—> S'assurer que les conditions de teach-in sont similaires a celles du process.

Pour étalonner le facteur K en utilisant une procédure de teach-in en fonction d’'une masse connue, pro-
céder comme suit :

— Préparer un réservoir dont la contenance est connue. Pour s’assurer que le facteur K obtenu est précis,
préparer la masse recommandée de liquide indiquée dans Tab. 38 ou dans Tab. 39.
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Tab. 38: Masse recommandée pour une procédure de teach-in en fonction d’une masse connue
Diametre du Débit minimum a 4 m/s Masse recommandée, en kg, pour
tube de mesure obtenir un facteur K précis
3/8" 11 I/min. 19 x masse volumique du liquide
1/2" 17 I/min. 28 x masse volumique du liquide
DN8 20 I/min. 33 x masse volumique du liquide
Tab. 39: Masse recommandée pour une procédure de teach-in en fonction d’une masse connue
Diamétre du Débit minimum a 1 m/s Masse recommandée, en kg, pour
tube de mesure obtenir un facteur K précis
3/4" 12 I/min. 19 x masse volumique du liquide
1" 23 I/min. 38 x masse volumique du liquide
11/2" 57 I/min. 95 x masse volumique du liquide
2" 106 I/min. 177 x masse volumique du liquide
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Diamétre du Débit minimum a 1 m/s Masse recommandée, en kg, pour
tube de mesure obtenir un facteur K précis

21/2" 171 I/min. 285 x masse volumique du liquide

3" 250 I/min. 417 x masse volumique du liquide

DN15 15 I/min. 26 x masse volumique du liquide
DN25 42 I/min. 69 x masse volumique du liquide
DN40 92 I/min. 154 x masse volumique du liquide
DN50 149 I/min. 249 x masse volumique du liquide
DN65 245 I/min. 408 x masse volumique du liquide
DN80 355 I/min. 472 x masse volumique du liquide

— Arréter I’écoulement.

— Se rendre sur la vue @01\ |F (€187 i (0],

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEEITE.

- » Aller & la vue [[AANIEENEN €)=

A
mdh dEtalonnageEEEEs = -

A .
e dMesures standardBEEEe =

et voum -
xd dDebit volumiqueEEEEE =

A
e dFacteur KEEEEE-= .

A
S co—-» ®____, L6 facteur K actuel est affiché.

- . Démarrer la procédure de teach-in.

 si Ia fonction cut-off est activée, elle est automatiquement désactivée.

— Laisser le liquide passer dans I'appareil et s'écouler dans le réservoir. Lorsque la masse désirée est

atteinte ----»

- {b W Saisir la masse qui s’est écoulée dans le réservoir. ---- 5 L @ x-Nouveaux parametres

sont affichés.

- . Enregistrer.

V] Le nouveau facteur K est utilisé.

V] Si la fonction cut-off a été désactivée automatiquement, elle est réactivée.

En cas d'échec de I'étalonnage, un message s'affiche. Se référer au chapitre 24.10 Messages associés a

I’étalonnage ou a la simulation.

- . Confirmer le message pour revenir au menu parent.
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17.9 Rétablir les valeurs par défaut de toutes les données
d'étalonnage du débit

Pour rétablir les valeurs par défaut de toutes les données d'étalonnage du débit, procéder comme suit :
— Aller a la vue (& \IZ[€]8I2VNF(0]\].

a
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

- > Aller a la vue AN RES\VANN(od=,

A
mah dEtalonnageEEEEs = .

= &
e dMesures standardEEEEE =

Db i =
e dDebit volumiqueEEEEE =

A
adRétablir valeurs par défautEEEEs = . - . Confirmer.
& Toutes les données d'étalonnage du débit sont rétablies.

- . Revenir au menu parent.

17.10 Paramétrer la valeur offset de la température du
liquide

Au lieu de pararpétrer la valeur offset de la température du liquide, il est possible de I'étalonner. Voir le
chapitre 17.11 Etalonner la valeur offset de la température du liquide.

Pour saisir la valeur offset de la température du liquide, procéder comme suit :

— Aller a la vue ({0]\ I (€8] 27:N N [0])].

a
e dCapteur SAW
_ ® confirmer pour accéder a la vue [EIENINEE

— ’ Aller a la vue [WALNREE N AN (015,

A
mdh dEtalonnageEEEEE = .

A .
e dMesures standardEEEEE =

xd d lempératurcEEErE =
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A A
TR+ S Y-
- W Régler la valeur offset.

- . Enregistrer.

264 & La valeur offset de la température du liquide est paramétrée.
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17.11 Etalonner la valeur offset de la température du liquide

Au lieu d'étalonner la valeur offset de la température du liquide, il est possible de la paramétrer directement.
Voir le chapitre 17.10 Paramétrer la valeur offset de la température du liquide.

Pour étalonner la valeur offset de la température du liquide, procéder comme suit :

— S'assurer qu'un capteur de température de référence est installé dans la méme conduite que le
FLOWave et aussi pres que possible du FLOWave.

— Mettre en pression la conduite.

— Se rendre sur la vue [@0]\[F[€1VI VY [0])].
A
e dCapteur SA

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGEgs.

- > Aller a la vue [\ALNERE NN (oF=,

A
— W [SEIEL[S ---- > .

A .
e dMesures standardGEEEE =

i dTempératureEEEEs =

o

—> S’assurer que les conditions d’étalonnage (température du liquide et température ambiante) sont iden-
tiques aux conditions de mesure habituelles.

—> S’assurer que la température du liquide est constante et stable pendant la procédure d’étalonnage.
s g 8 -

exddEtalon. temp. par réf EEEEE = ----» | 'offset actuel s'affiche.

- . Commencer la procédure d'étalonnage.

A
- 4} W Au bout de 30 s, saisir la valeur moyenne de la température du liquide mesurée par le capteur de
température de référence.

- . Les NeINEENEET|ELES s'affichent.

- . Enregistrer.

& Le nouvel offset de température est utilisé.

En cas d'échec de I'étalonnage, un message s'affiche. Se référer au chapitre 24.10 Messages associés a
I’étalonnage ou a la simulation. L’étalonnage peut échouer en raison des causes suivantes :

e |a valeur offset calculée est supérieure a £10 °C,

e |e capteur de température intégré est défectueux.

- . Confirmer le message pour revenir au menu parent.
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1712 Reétablir la valeur par défaut de I'offset de la
température du liquide

Pour rétablir la valeur par défaut de |'offset de la température du liquide, procéder comme suit :

— Aller a la vue [of0]IF[€1V[ZV:yp[0]N].
A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [FElE =,

- > Aller & la vue [\AUNIEENN €=

A
a diFtalonnageEEEEs = .

A .
e dMesures standardEEEE =

dh dTempératurcEEEEE =

A
adRétablir valeurs par défautEEEEs = . EEEE o - Confirmer.

& La valeur offset de la température est rétablie.

- .Revenir au menu parent.

17.13 Reétablir les valeurs par défaut de toutes les données
d’étalonnage (mesures standard)

Les données d'étalonnage pouvant étre réinitialisées sont les suivantes :

e |e facteur K,

e |a valeur offset du point zéro débit,

e |a valeur offset de la température du liquide.

Pour rétablir les valeurs par défaut pour toutes les données d'étalonnage, procéder comme suit :

—> Aller a la vue [¢{o]NIg[elBIzTN (0],

A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [sElEInGgE.

> P Aller 2 1a vue NTNEINTEE.

A
e dFtalonnageBEEEE = .
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A .
e dMesures standardEEEEE =
S e
adieglages d'usincEEEEE =
— . Confirmer.

¥ Les valeurs par défaut sont rétablies pour toutes les données d’étalonnage.

- .Revenir au menu parent.
266




Type 8098 FLOWave L ——

burkert

Capteur SAW - Maintenance FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000273513 FR Version: M Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

17.14 Régler la valeur offset du facteur de différenciation

Au lieu de paramétrer la valeur offset du facteur de différenciation, vous pouvez |'étalonner. Voir le
chapitre 17.15.

Pour saisir une valeur offset pour le facteur de différenciation, procéder comme suit :
— Aller a la vue [®1o]\[F[e]V]37:Yp[0]\].

a
e dCapteur SAW
s ® confirmer pour accéder & la vue [EIEEGE.

- » Aller a la vue [WALNREEN AN (015,

A
a dFtalonnageEEEEs = .

s smoniciro gL
e dMesures supplémentairesEEEEE =

A _— — .
e dFacteur de différenciationgEEEE =

A
> ---->.

> % ST - >

| F°¥
- W Régler la valeur offset.

- . Enregistrer.

0’ La valeur offset du facteur de différenciation est définie.

17.15 Etalonner la valeur de offset du facteur de
différenciation
—> S'assurer que les conditions de teach-in sont similaires a celles du process.

— Afin d'obtenir un résultat d'étalonnage correct, s'assurer que les conditions suivantes sont réunies
pendant la procédure de teach-in :

¢ | a température du liquide est stable.

e Le liquide qui s'écoule a travers I'appareil ne change pas. Ou le liquide est immobile et la conduite est
pleine et exempte de bulles.

Pendant I’étalonnage :
¢ Lindicateur d’état de I’appareil est orange si le mode de fonctionnement de 'indicateur d’état de
I’appareil est réglé sur NAMUR (réglage d’usine, voir le chapitre 12.4 Modifier le mode de fonc-
tionnement de |'indicateur d'état de I'appareil ou éteindre |'indicateur d'état de I'appareil).

* Le mode NAMUR « Vérification du fonctionnement » est actif. Les sorties réagissent en fonction de
votre réglage.

Au lieu d’étalonner la valeur offset du facteur de différenciation, vous pouvez la régler directement. Voir le
chapitre 17.14.
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Pour étalonner la valeur offset du facteur de différenciation , procéder comme suit :

— S'assurer que le liquide dans la conduite est le liquide a mesurer.

—> Mettre en pression la conduite. Pour éviter les bulles d'air dans la conduite, s'assurer qu'elle est remplie
de liquide.

— Se rendre sur la vue [@0)\|F[€]8] 7y [0])].

a
e dCapteur SAW
s ® confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

— > Aller a la vue [\ANRES\AN(o]=,

A
a dFtalonnageEEEEs = .

s smentai b
e dMesures supplémentairesEEEEE =

- iérenciation O
e dracteur de différenciationjgEEEe =

A
> -----».

A
A Teach-in par référenceEEEE = . ----» Les | RECGUEIR sont affichés.

- - Démarrer |'étalonnage de la valeur offset.

O% o - el - e -
- W Aprés 30 s, saisir le facteur de différenciation du liquide de référence. ----»

----» Les \INEEF LI IS sont affichés.

- . Enregistrer.

& La valeur offset du facteur de différenciation est étalonnée.
En cas d'échec de I'étalonnage, un message s'affiche. Se référer au chapitre 24.10 Messages associés a

\

I’étalonnage ou a la simulation.

- . Confirmer le message pour revenir au menu parent.

17.16 Régler la valeur de pente du facteur de
différenciation
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Pour saisir une valeur de pente pour le facteur de différenciation, procéder comme suit :
— Aller a la vue [f0]\Z[€1V[STVR(0])].

a
e dCapteur SAW
_ ® confirmer pour accéder a la vue [FEIETE.

- » Aller a la vue (AR N AN (015,

A
e dFtalonnageBEEEE = .
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s T
= dMesures supplémentairesEEEEE =
a
N
A
>R~
Sem -
— W SEEIAEREIEN - - -- >
O S Re
- W Régler la valeur de pente.

- . Enregistrer.

¥ La valeur de pente du facteur de différenciation est réglée.

17.17 Régler la valeur offset de la masse volumique du
liquide

Au lieu de paramétrer la valeur offset de la masse volumique du liquide, vous pouvez |'étalonner. Voir
chapitre 17.19.

Pour saisir une valeur offset pour la masse volumique du liquide, procéder comme suit :
—> Aller a la vue (&) \Ig[€]8]ZVYF(0]\].

A
e dCapteur SAW
— ® confirmer pour accéder 2 la vue [FEIEIGS.

- ’ Aller a la vue [WALNREE N AN (015,
a
— W SEHEL]E - --- > .
= &
e dMesures standardEEEEs =
$ - &
— v RTINS -- -- >
A
e dOffsctEEEEe = .
A
- % ST -
|
- W Régler la valeur offset.

- . Enregistrer.

& La valeur offset de la masse volumique du liquide est réglée.
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17.18 Reégler la valeur de pente de la masse volumique du
liquide
Pour saisir une valeur de pente pour la masse volumique du liquide, procéder comme suit :

— Aller a la vue [¢{0]\ 15 (€8] 37N [0])Y].

A
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder a la vue [EIENIG
- > Aller a la vue [[ALNEE=ENA) (635
a
a dEtalonnageEEEEs = .
4 e
awa dVesures standardgEEEE =

- (I - >
Ny

N =
— W SEISEEREIET ---- >

O %R
—> Régler la valeur de pente.

- . Enregistrer.

¥ La valeur de pente de la masse volumique du liquide est définie.

17.19 Etalonner la masse volumique du liquide a 'aide
d’une procédure de teach-in en fonction de la masse
volumique

Pour étalonner la masse volumique du liquide, procéder comme suit :
— Aller a la vue [®{o]\[F[€lV]ZT:N N[0\,

a
e dCapteur SAW
_ ® confirmer pour accéder a la vue [FEIENITS.
- » Aller a la vue [ENINIEENN (6],
a
e dFtalonnageBEEEE = .
s ®
a dMesures standardgses =
s i =
Bd/a5se volumiqueREE
e Tcach-in par masse volumiqueEEEEE = IEEEEE= I actuel est affiché.

270 —> . Démarrer la procédure de teach-in.
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a
— 4P = Lorsqu'on vous le demande, saisir la masse volumique du liquide. ----+ & les Nou-|
sont affchs
- . Enregistrer.

0’ Le nouveau coefficient da est maintenant utilisé.

- . Confirmer le message pour revenir au menu parent.

17.20 Paramétrer la valeur de compensation du facteur de
transmission acoustique

Au lieu de paramétrer la valeur de compensation du facteur de transmission acoustique, vous pouvez
I'étalonner. Voir le chapitre 17.21.

Pour saisir une valeur de compensation pour le facteur de transmission acoustique, procéder comme suit :

— Aller a la vue [of0]IF[€1V[ZV:yp[0]N].
A
e dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElEInGlgE.

— ’ Aller a la vue (WAL RSN AN (015,

A
mdh dEtalonnageEEEEs = .

S smentai =
= dMesures supplémentairesEEEE =

= Ssion acoust -
e dracteur de transmission acoustiqueEEEEE =

A
—> v -----».

> % ST -~

O % R
- W Régler la valeur offset.

- . Enregistrer.

¥ La valeur de compensation du facteur de masse volumique est paramétrée.

17.21 Etalonner la valeur offset du facteur de transmission
acoustique
—> S'assurer que les conditions de teach-in sont similaires a celles du process.

— Afin que le résultat d'étalonnage soit correct, s'assurer que les conditions suivantes sont réunies
pendant la procédure de teach-in :

e La température du liquide est stable.

e Le liquide qui s'écoule a travers I'appareil ne change pas. Ou le liquide est immobile et la conduite est

pleine et exempte de bulles. 271
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Pendant I’étalonnage
e Lindicateur d’état de I’appareil est orange si le mode de fonctionnement de ’indicateur d’état de
r apparell est regle sur NAMUR (reglage d’ usme v0|r le chapltre 12,_4_Mm1;[|gr_|§_mgg§j§_fg_ng

e L e mode NAMUR « Vérification du fonctionnement » est actif. Les sorties réagissent en fonction de
votre réglage.

Au lieu d'étalonner la valeur offset du facteur de transmission acoustique, vous pouvez la régler direct-
ement. Voir le chapitre 17.19.

Pour étalonner la valeur offset du facteur de transmission acoustique, procéder comme suit :

— S'assurer que le liquide dans la conduite est le liquide a mesurer.

—> Mettre en pression la conduite. Pour éviter les bulles d'air dans la conduite, s'assurer qu'elle est remplie
de liquide.

— Se rendre sur la vue [@0)\|F[€]8] 7y [0])].

a
e dCapteur SAW
— ® confirmer pour accéder & la vue [EIEEGE.

— » Aller a la vue [WALNREEN AN (615,

A
a dFtalonnageEEEEs = .

S smental e
e dMesures supplémentairesEEEEE =

Ao — . .
= diFacteur de transmission acoustiqueEEEEe =

A
> ---->.

A
S e B s TSR sont affichés.

- . Démarrer |'étalonnage de la valeur offset.

A
— {b W Apres 30 s, saisir le facteur de transmission acoustique du liquide de référence. ---- .

----» Les \INEEF LI FI=E sont affichés.

- . Enregistrer.

Y La valeur de compensation du facteur de transmission acoustique est étalonnée.

En cas d'échec de I'étalonnage, un message s'affiche. Se référer au chapitre 24.10 Messages associés a
I’étalonnage ou a la simulation.
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- . Confirmer le message pour revenir au menu parent.
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17.22 Régler la valeur de pente du facteur de transmission
acoustique

Pour saisir une valeur de pente pour le facteur de transmission acoustique, procéder comme suit :
— Aller a la vue (& \IZ[€]8I2VNF(0]\].

a
e dCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIEETE.

N NPTV AINTENANCE!

A
mah dEtalonnageEEEEs = .

s mentare I
xd dMesures supplémentairesgEEee =

A _— . -
e dFacteur de transmission acoustiqueEEEE =

N
- ST -~

A
- 4» W Régler la valeur de pente.

- . Enregistrer.

¥ La valeur de pente du facteur de transmission acoustique est définie.
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17.23 Reétablir les valeurs par défaut (valeurs mesurées
supplémentaires) pour toutes les données
d’étalonnage

Les données d'étalonnage pouvant étre réinitialisées sont les suivantes :

e |a valeur offset du facteur de différenciation,

e |a valeur de pente du facteur de différenciation,

e |a valeur offset de la masse volumique du liquide

e |a valeur de pente de la masse volumique du liquide,

e |a valeur offset du facteur de transmission acoustique,

¢ |a valeur de pente du facteur de transmission acoustique.

Pour rétablir les valeurs par défaut pour toutes les données d’étalonnage, procéder comme suit :

— Aller a la vue [¢]o]\[g[e]V]S7:y§[0]\].
A
e MCapteur SAW
I confirmer pour accéder & la vue [EIENITE.
- ’ Aller a la vue [ALNIR=\AN (075,
A
exdhdEtalonnageEEEEr = .
s mentaire .
= dMesures supplémentairesEEEE =
A
e dRéglages d'usineEEEEE = .
- . Confirmer.

¥ Les valeurs par défaut sont rétablies pour toutes les données d'étalonnage.

- . Revenir au menu parent.
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17.24 Veérifier le bon comportement de I'appareil

Cette fonction permet de vérifier que I'appareil adopte le comportement prévu en fonction des réglages
réalisés.

Il est possible de vérifier le fonctionnement de I'appareil :

e en simulant une ou plusieurs valeurs de process,

e et/ou en simulant un ou plusieurs événements.

17.24.1 Vérifier le fonctionnement de I'appareil en simulant une valeur
process

Le comportement de la fonction cut-off n’est pas vérifié lorsque une valeur de débit est simulée.

Pour vérifier le fonctionnement de I'appareil en simulant une valeur process, procéder comme suit :

— Aller a la vue (&{o\IZ[€]8I2VN F(0]\].
A
ma dCapteur SAW

- . Confirmer pour accéder a la vue [gElE .

=P Aller a la vue TTTHEYNEE.

A
e SimulationEEErEE—= .
A
— W [ EHIES ---- > .
A .
-9 e
% O soect | -
> Sélectionner une ou plusieurs valeurs de process ----#

e dValeurs a simulergEEEE = ----» Les valeurs de process sélectionnées précédemment
s’affichent.

—> W Sélectionner une valeur de process ----»

—> 4P ¥ saisir a valeur & simuler ---- » B8 - - - »L"état de la simulation passe automatiquement sur [F3
fl[{= et la valeur est en cours de simulation.
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— Veérifier que I'appareil se comporte selon les réglages réalisés.

La simulation est active tant que I'état est actif. Il est donc possible :

e de quitter le menu pour vérifier si une 