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1 EL MANUAL DE INSTRUCCIONES

El manual de instrucciones describe el ciclo de vida total del equipo. Guarde este manual de manera que
pueda acceder a él cualquier usuario o cualquier nuevo propietario del equipo.

Este manual de instrucciones contiene informacion importante sobre seguridad.

No respetar las indicaciones de este manual podria dar lugar a situaciones peligrosas. Preste especial
atencion a los capitulos 3 Indicaciones basicas de seguridad y 2 Uso previsto.

» Independientemente de la versidn del equipo, son obligatorias la lectura, comprensién y aplicacion de las
instrucciones de este manual.

1.1 Simbolos utilizados

A PELIGRO

Advierte de un peligro inminente.

» El incumplimiento de esta advertencia puede ocasionar lesiones graves o incluso la muerte.
A ADVERTENCIA

Advierte sobre una situacion potencialmente peligrosa.

» Su incumplimiento puede generar la amenaza de lesiones graves o incluso la muerte.
A PRECAUCION

Advierte sobre posibles riesgos.

» Su incumplimiento puede provocar riesgo de lesiones leves o moderadas.

ATENCION
Advierte sobre posibles dafios materiales.

Aporta informacion adicional, indicaciones y recomendaciones importantes.

Remite a informacidn contenida en este manual de instrucciones o en otros documentos.

» Ofrece instrucciones sobre como evitar un peligro.

— Indica un paso de trabajo a realizar.
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1.2 Definicidon de «equipo»

En estas instrucciones, el término «equipo» se refiere siempre al caudalimetro modelo 8098 FLOWave L.

1.3 Definicidon de «buS»

El término «biS» empleado en estas instrucciones se refiere a la comunicacion industrial desarrollada por
Birkert y basada en el protocolo CANopen. El término «b{iS» significa bus de sistema de Birkert.

— Encontrara mas informacion sobre «bliS» en las instrucciones de cableado, disponibles en
www.burkert.es en inglés y japonés (Cabling_guide_for_bUS/EDIP.pdf).

—> Para obtener mas informacién acerca de CANopen en relacion con este equipo, consulte el manual de
instrucciones «CANopen Network configuration» (Configuracion de red CANopen) en www.burkert.es.

1.4 Validez de las instrucciones

Estas instrucciones son validas para equipos con la version del software A.04.00.00 y posteriores.

Para consultar el numero de version del software del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]z7:yp[0])'].

a _
e dGeneral setting
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-

- > Vaya a la vista \JaANRIENAN (072,

S e iormaiio ML
e dDevice informationGhEtr 2

* i &
e dSoftware version bt =

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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2 USO PREVISTO

Un uso inapropiado del equipo podria generar una situacién de peligro para las personas, las instala-
ciones circundantes o el medioambiente.

El caudalimetro modelo 8098 FLOWave L funciona segun el principio de medicidn «Surface Acoustic
Wave (SAW)» y cuenta con las siguientes propiedades para la medicién del caudal de liquidos:

Liquidos limpios

Liquidos emulsionados (homogéneos)
Liquidos libres de burbujas

Liquidos libres de burbujas de gas
Liquidos libres de materiales solidos

» El equipo no esta disefiado para medir el caudal de liquidos que contengan burbujas de gas, independi-
entemente del origen de estas (entrada de aire, cavitacion, desgasificacion, etc.).

» A la hora de utilizar el equipo, se deben respetar los datos y las condiciones de funcionamiento y
puesta en marcha permitidos que se indican en los documentos contractuales y en el manual de
instrucciones.

» Proteja el equipo frente a interferencias electromagnéticas, radiaciones UV e influencias meteoroldgicas
si lo utiliza en exteriores.

» Utilice el equipo unicamente si se encuentra en perfecto estado de funcionamiento.

» Lleve a cabo el transporte, almacenamiento, instalacidén y manejo del equipo de forma adecuada.
» Utilicelo solamente segun su uso previsto.

21 Equipo con certificacion ATEX/IECEXx

A PELIGRO

Si no se utiliza el equipo de manera apropiada en zonas potencialmente explosivas, existe peligro de
explosion.

» Tenga en cuenta el contenido de la declaracién de conformidad de ATEX / IECEXx.

» Tenga en cuenta las instrucciones adicionales de ATEX / IECEx para el modelo 8098 FLOWave L. Encon-
trara las instrucciones adicionales en www.burkert.es.

La certificacion ATEX / IECEXx solo sera valida si se utiliza el equipo de conformidad con la descripcién de las
instrucciones adicionales de ATEX / IECEx.

Si realiza alguna modificacién no autorizada en el equipo, la certificacion ATEX / IECEx perdera su validez.
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3 INDICACIONES BASICAS DE SEGURIDAD

Estas indicaciones de seguridad no tienen en cuenta posibles sucesos o azares que pudieran darse durante
el montaje, funcionamiento o mantenimiento.

El operario sera el responsable del cumplimiento de las disposiciones de seguridad locales, también con
respecto al personal.

N\

Peligro de lesiones por tension eléctrica.

» Antes de operar el sistema, desconecte la fuente de alimentaciéon conectada de cualquier conductor y
protéjalos contra una posible reconexién no autorizada.

» De acuerdo con la normativa UL/EN 61010-1, todo instrumento conectado al caudalimetro mod-
elo 8098 FLOWave L debera disponer de doble aislamiento frente al circuito eléctrico. Ademas, todos
los circuitos eléctricos conectados al caudalimetro modelo 8098 FLOWave L deberan constituir circu-
itos de potencia limitada.

» Respete las diferentes disposiciones sobre prevencion de accidentes y seguridad en equipos eléctricos
que sean de aplicacion.

Existe riesgo de lesiones debido a la presidn en la instalacion.

» Antes de realizar trabajos en la instalacién, detenga la circulacion del liquido, desconecte la presion y
vacie las tuberias.

» Antes de trabajar en la instalacion, asegurese de que las tuberias estén despresurizadas.

» Tenga en cuenta la dependencia entre la temperatura y la presion del liquido en funcion del racor que se
utilice.

Riesgo de quemaduras o peligro de incendio al tener el equipo encendido durante un tiempo pro-
longado debido a las altas temperaturas en sus superficies.

» No toque el equipo con las manos desnudas.

» Mantenga el equipo alejado de sustancias o liquidos inflamables.

Existe riesgo de quemaduras debido a la elevada temperatura de los liquidos.

» No toque las partes del equipo que estan en contacto con el liquido con las manos desnudas.
» El equipo debe manejarse con guantes de proteccion.

» Antes de abrir las tuberias, detenga la circulacién del liquido y vacielas.

» Antes de abrir las tuberias, asegurese de que estén completamente vacias.

Peligro debido al tipo de liquido.

» Respete las normas vigentes en materia de prevencion de accidentes y seguridad y que se refieren al
uso de liquidos peligrosos.
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N\

Situaciones de riesgo generales

A fin de evitar posibles lesiones, tenga en cuenta las siguientes indicaciones:

» No utilice el equipo en atmosferas explosivas .

» No utilice el equipo en un entorno incompatible con los materiales que lo componen.

» No utilice liquidos que no sean compatibles con los materiales del equipo. Consulte la tabla de resisten-
cias en nuestra pagina de inicio: www.burkert.es

» No sobrecargue mecanicamente el equipo.
» No realice ninguna modificaciéon en el equipo.
» No accione la instalacion de forma inesperada.

» Los trabajos de instalacion y mantenimiento solamente podra llevarlos a cabo personal técnico autor-
izado con las herramientas apropiadas.

» Tras una interrupcion de la alimentacion eléctrica, asegurese de que el proceso se reinicie de manera
controlada y bien definida.

» Respete las normas técnicas generales.

" Solo se aplica a equipos sin certificacion ATEX / IECEx

A PRECAUCION

Peligro de lesiones por equipo pesado.
Durante los trabajos de transporte y montaje, los equipos pesados podrian caer y provocar lesiones.
» En caso necesario, transporte, monte y desmonte el equipo pesado con la ayuda de otra persona.

» Utilice para ello los medios auxiliares adecuados.

ATENCION
Grupos y elementos de montaje con peligro electrostatico

» El equipo contiene elementos de montaje electrénicos sensibles a la descarga electrostatica (ESD).
Estos elementos pueden estar en riesgo al contacto con personas u objetos cargados electrostatica-
mente. En el peor de los casos, podrian resultar destruidos inmediatamente o averiarse en el momento
de la puesta en marcha.

» Respete los requisitos que impone la normativa EN 61340-5-1 para minimizar o evitar los dafios causa-
dos por una descarga electrostatica repentina.

» No toque ningin componente electronico mientras se aplique la tension de alimentacion.
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4 INFORMACION GENERAL

4.1 Direccidn del fabricante y direcciones internacionales
de contacto

Podra comunicarse con el fabricante del equipo en esta direccién:

Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Si lo desea, también puede contactar con su oficina de ventas local Biirkert.

Nuestras direcciones internacionales de contacto estan disponibles en internet, en la pagina:
www.burkert.es.

4.2 Condiciones de garantia

Para que la garantia tenga validez, resulta esencial que se le dé al equipo el uso previsto respetando las
condiciones de funcionamiento especificadas en el manual de instrucciones.

4.3 Informacion en internet

Encontrara el manual de instrucciones y las fichas técnicas del modelo 8098 FLOWave L en internet, en:
www.burkert.es.

i
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5 DESCRIPCION

51

Variantes del equipo

El caudalimetro modelo 8098 FLOWave L se compone de un transmisor modelo SE98 y un sensor de

caudal modelo S097

En las imagenes siguientes se describen las principales variantes del caudalimetro

modelo 8098 FLOWave L:

¢ Imagen 1 En ella se describe un equipo con dos prensacables M20 x 1,5 de acero inoxidable (o de laton

niquelado) y un conector macho M12 de 5 pines.

¢ Imagen 2 En ella se describe la variante del equipo Ethernet, es decir, un equipo con dos conectores
hembra M12 de 4 pines y un conector macho M12 de 5 pines.

Transmisor
modelo SE98

Caudalimetro modelo 8098 FLOWave L

Sensor de
caudal mode-
lo S097

BisrRers

Biikert

)
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presion

Elemento de compensacién de

Tapa ciega

o moédulo de pantalla
(modelo ME31)

Indicador de estado, junta

Cuerpo del transmisor (incluye
modulos electrénicos)

Prensacables M20 x 1,5 de
latén, niquelado, con tapones
ciegos

o prensacables M20 x 1,5 de
acero inoxidable con tapones
ciegos

Junta

Conector macho M12 de
5 pines con tapén de rosca

Puesta a tierra funcional

Junta
\ Tapa ciega

Conexién de proceso "

Sensor/tuberia de medicién

Cuerpo del sensor

" | as conexiones de proceso pueden ser conexiones de clamp, de brida o con rosca externa.

Imagen 1:
5 pines

14

Descripcion de las variantes del equipo con dos prensacables M20 x 1,5 y un conector macho M12 de
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presion

Cuerpo del sensor

| as conexiones de proceso pueden ser conexiones de clamp, de brida o con rosca externa.

DeSCripCién FLUID CONTROL SYSTEMS
Tapa ciega
o médulo de pantalla
(modelo ME31)
Indicador de estado, junta
Blrcwrt
AN = c . -
€ < > < uerpo del modulo electrénico
L - d (incluye placas electrénicas)
:‘) Transmisor
3 modelo SE98 Junta
5
N T
N 3 o O o Conector hembra M12 de
8 & 4 pines con tapén de rosca
o o
o ©
- °
kel o
Qo £ Conector macho M12 de
£ £ 5 pines con tapdn de rosca
a 15}
—_ £
® g
@) § Eiﬂm ~ Puesta a tierra funcional
[0}
2
[}
= T .
— a)
kel pa ciega
o}
»
@
<
g Junta
—
14 I A
. e N\
2]
:g |~ Conexion de proceso n
]
N ——
< Sensor de
c caudal mode- . sl
.g 10 S097 Sensor/tuberia de mediciéon
2 -
n
L
[s2] | | . J ||
e
[N
© ”
8 Elemento de compensacién de
o
=}
P4
<
=

Imagen 2: Descripcion de la variante del equipo Ethernet con dos conectores hembra M12 de 4 pines y un conector
macho M12 de 5 pines
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5.2 Modulo Wi-Fi

El equipo puede incluir también un médulo Wi-Fi en lugar del médulo de pantalla o ademas de este. El
numero de modelo del médulo Wi-Fi es ME31. El médulo Wi-Fi presenta la misma gama de funciones que
el médulo de pantalla.

El médulo Wi-Fi esta disefiado para su uso en Europa, EE. UU. y Canada.

Es posible incorporar este médulo a una infraestructura Wi-Fi existente. El alcance inalambrico de esta
funcion es de unos 10 m.

El modulo incluye un servidor web al que se podra acceder si se cumplen los siguientes requisitos:

e Windows 7/8.1/10: IE11, Edge, Google Chrome, version 53 y posteriores.
¢ Android con Google: Chrome, versién 53 y posteriores.
* Apple: Safari, version de iOS 9.3.5 y posteriores.

— Para obtener mas informacién sobre el médulo Wi-Fi, consulte el manual de software ME31 | Mddulo
Wi-Fi, disponible en www.burkert.es.

5.3 Llave magnética para desbloqueo

El equipo se entrega con una llave magnética disefada para desbloquear el médulo de pantalla, el médulo
Wi-Fi o la tapa ciega. Consulte la Imagen 3.

@ biarr] ) )

Imagen 3: Llave magnética para desbloqueo

El equipo con 4 conductores requiere una fuente de alimentacion de 12 a 35 V CC.
El equipo cuenta con tres salidas:

¢ 1 salida analdgica
¢ 1 salida digital

e 1 salida que puede configurarse como analdgica o digital.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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54 Placas de caracteristicas

541 Etiquetas adhesivas

12 3
S |
( \8098 FLOWave L J A
. § Supply: 12-35=== 5W Max.
| . 2 IP65 / IP67 / NEMA4X 4
QD : Ambient Temp : -10 to 70°C 5
X
= CAN_H _GND 3
el E 88888888 sN 9999 CAN L
. CAN shield = V+
J5\ A W4OMN —— 7
NE) | | i | Made in France /

12 11 10 9 8
1. Tensién de trabajo 8. Numero de serie
Modelo del equipo 9. Marcado de conformidad
Potencia absorbida 10.NUumero de articulo

Tipo de proteccion IP, tipo de proteccion NEMA | 11.Advertencia: Antes de utilizar el equipo, consulte

) las especificaciones técnicas en el manual de
Rango de temperatura ambiente instrucciones.

o o &~ w0 b

Asignacion de los pines del conector macho M12 | {5 certificacion
de 5 pines

7. Codigo de fabricacion

Imagen 4: Placa de caracteristicas del caudalimetro modelo 8098 FLOWave L (equipo UL de ejemplo)
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1 2
L
4 \8098 FLOWave L A
- *§ IP65 / 1P67 / NEMA 4X
= o Ambient temp.: -10 to 55°C 3
Q 5
.E f 88888888 sN 9999
=] § CAN_H___GND -,
Q ¢ CAN_L
. CAN shield _ V+
A A W49MN | 5
\J zTe | | i | Made in France /
10 9 8 7 6
1. Tipo de proteccién IP, tipo de proteccion NEMA | 7. Marcado de conformidad
2. Modelo del equipo 8. Numero de articulo
3. Rango de temperatura ambiente 9. Advertencia: Antes de utilizar el equipo, consulte
) y ) las especificaciones técnicas en el manual de
4. Asignacion de los pines del conector macho M12 instrucciones.
de 5 pines
o L 10.Certificacion
5. Cadigo de fabricacién
6. Numero de serie

Imagen 5: Placa de caracteristicas del caudalimetro modelo 8098 FLOWave L (equipo Ethernet no UL de ejemplo)

1

>~

™ s S097 FLOWave Flow sensor A

qh, g Pipe: 316L/1.4435 Housing: 304/1.4301 ———— 71— 2

N = DIN 11866 C/ Clamp D50.5 DIN 32676 B DN15——3

a= & PN25bar Max. flow:10 m3/h 4
= N Temp. medium : -20 to 110°C 5
1Q - W4ZMN 6
C€

Made in France )

~N —

1. Modelo del sensor de caudal

2. Material de las tuberias y material del cuerpo

w

Normativa correspondiente a la tuberia de medicion; tipo de conexidn de proceso, diametro exterior de
clamp y normativa correspondiente a la conexién de proceso; diametro nominal de la tuberia de medicién
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Clase de presion y caudal maximo
Rango de temperatura del liquido

Caodigo de fabricacion

N o o &

Marcado de conformidad

Imagen 6: Placa de caracteristicas del sensor de caudal modelo S097 (ejemplo)
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5.4.2 Grabado con laser

11 10

Supply: 12...35V= 5W Max. OEHTIFIED
12— P65 | IP67 | NEMA4X
13 —— Ambient Temp: -10°...+70°C {AGHGDG;

1 —— Type: 8098 FLOWave L L
2 —— ID:00xxxxxx | S/N:001234 Slots: i,
3 — W49MN Slotd: ' 9
C€ Slots: A @
Slot2: H us
Slot1: X LISTED
Ethen ‘et/l? Measuring
4 — CRN 0C21751.5 bl A i
5 6 7 8
1. Modelo del equipo 8. Advertencia: Antes de utilizar el equipo, consulte
i ] ] ) las especificaciones técnicas en el manual de
2. Numero de articulo | NUmero de serie instrucciones.
3. Cadigo de fabricacion 9. Homologacién/certificacion
4. Canadian Registration Number (CRN) 10. Potencia absorbida
5. Marcado de conformidad 11. Tension de trabajo
6. Mddulos electronicos 12. Tipo de proteccién IP, tipo de proteccion NEMA
7. Protocolos admitidos, variante de equipo 13. Rango de temperatura ambiente
Ethernet

Imagen 7: Grabado con laser del caudalimetro modelo 8098 FLOWave L (equipo Ethernet de ejemplo con
certificacion UL)

5.5 Marcado con la direccion MAC

El marcado con la direccién MAC puede verse al abrir la parte frontal del transmisor.

— Para abrir la parte frontal del transmisor, consulte el capitulo 8.9 en la pagina 59.

DC-B0-58-FF-FF-FF

Imagen 8: Indicacidn de la direccion MAC del equipo (ejemplo)

5.6 Marcado de conformidad

Los marcados de conformidad se encuentran en la placa de caracteristicas del equipo de medicién o en
etiquetas independientes.
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57 Marcado del numero de serie unico (Unique Serial
Number, USN)

El USN aparece marcado en el lado del sensor. El USN se compone del numero de articulo y el nimero de
serie del equipo.

5.8 Indicador de estado

El indicador de estado cambia de color segun NAMUR NE 107.

El color del indicador de estado proporciona la siguiente informacion:

¢ Si esta activo el diagndstico del equipo.

e Silo esta, el indicador de estado mostrara si se han generado eventos de diagnéstico. Si se han gen-

erado diversos eventos de diagndstico, el indicador de estado mostrara el evento de diagndstico de
mayor prioridad. Consulte la Tab. 1.

Si el indicador de estado parpadea, significa que el equipo se ha seleccionado en una interfaz de usuario
como el software Burkert Communicator.

Tab. 1: Indicador de estado segun NAMUR NE 107, edicion del 12-06-2006
Colores Cddigo de Evento de Significado
segun NE 107 | colores (para | diagndstico segun
un PLC) NE 107
Rojo 5 Fallo, error o averia | Debido a una averia en el funcionamiento del equipo

o en el de sus periféricos, los valores medidos
podrian no ser validos.

Naranja 4 Control funcional | Tareas en curso en el equipo (por ejemplo,
comprobacion del comportamiento correcto

de las salidas mediante la simulacion de los

valores medidos); la sefial de salida no es valida
temporalmente (por ejemplo, congelada).

Amarillo 3 Fuera de Las condiciones del entorno o el proceso del equipo
especificacion se encuentran fuera de los rangos permitidos.

Los diagnésticos internos indican la presencia de
problemas en el equipo o en las propiedades del

proceso.
Azul 2 Mantenimiento El equipo estd en modalidad de medicion, pero
necesario una de las funciones se encuentra temporalmente
limitada.

— Realice la tarea de mantenimiento necesaria.
Verde 1 - El diagndstico esta activo, pero no se ha generado
ningun evento de diagndstico.
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Blanco 0 El diagndstico esta inactivo.

20




Modelo 8098 FLOWave L ==

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Datos técnicos

6 07y O ST 1 =07 N[ [0 1< TR 22

6.1 Condiciones de fuNCIONAMIENTO .......cceeeeriiiiiiiimiiiiiiriee i resssss e rrssmss s rrrssnssssseresnnssssssenannnnen 22

6.2 Cumplimiento de normas y direClivas .......ccccccrmirismirniinins e 23

6.2.1 Cumplimiento de la directiva sobre equipos a presion .........ccccccvececceervrcssseesnecennes 23

6.2.2 (07 g (1= Vo3 [ o T 23

6.2.3 Certificacion EHEDG ........ccooiiiiiiiiiiiiieeieseeeeseenesesessssssssssesessssessssssssssnsnsnsnsssnsssssnnen 24

6.2.4 Certificacion ATEX/IECEX .....ccuiiiieieeieeeemeeennnsnsssssssssssssssssseseseesesessssssssssnsnsnsssssssssnsns 24

[SJRC TN =1 (o =30 1=1 I [T 3o [ 1S 25

(330 S I P= o Y=o (=3 =0 | o3 [0 o 1 27
[22]

S 6.4.1 Caudal VOIUMEIFICO.......cceeeeieee e 27
o

§ 6.4.2 L= 1] 0 T=1 = L (0= 27

E 6.4.3 [7= 1o (o] e (=30 [1{=Y =Y o Vo = o o | o Y 27
E

E 6.4.4 Factor de transmision aCUStiCaA.........uueeeeuciiiriremeiiirrreseerrr s ressss e e e rssnaa e e e ennnssssrerees 28

§ 6.4.5 =Y 0 1= T £ [ 28
(e))

% 6.4.6 (071U Lo 11 1T Y oo Y 28

° LT T B T (oY= (=Y £ o 1= 29
7]
®

3 5.6 DALOS MECANICOS «ereeeeneeeeeeeeeemeeeeeeeteeeeaseesesameesseeassemeeaseessameesseensseseeassenseamesaseensseneeassemeeaneeseennrn 31

5‘1 6.7 Especificaciones de la comunicacién Ethernet industrial ..........cccoovcrmmiiriiiescccccceeceeee e 32

§ 6.7.1  PrOtOCOIO MOUDUS TCP cevreeeereeeeeeeeeeesseeesesseseessesessssessssseseesssesessssesessssessesasessesen 32

é 6.7.2 [ad 0] (o oo (o 3N 24 10 o | 11 33
S

s 6.7.3 Protocolo EtherNet/IP......... 34
>

@ 6.7.4 [ad 0] (o Yoo [ 3N =5 1 g =Y 07 2 I 35
™
&
o
8
S
=z
<
=

21




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Modelo 8098 FLOWave L
Datos técnicos

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

22

6 DATOS TECNICOS

6.1

Condiciones de funcionamiento

Temperatura ambiente

En funcién de la temperatura del liquido (consulte la Imagen 9 o
Imagen 10)

¢ Variante del equipo con
dos prensacables M20 x 1,5
y un conector macho M12
de 5 pines

e De —10 °C a +70 °C, siempre que la temperatura del liquido sea de
—10 °C a +80 °C (consulte la Imagen 9)

¢ Consulte la Imagen 9 en el caso de que la temperatura del liquido
supere los +80 °C

¢ Variante del equipo con
dos conectores hembra M12
de 4 pines y un conector
macho M12 de 5 pines
(variante del equipo Ethernet)

® De -10 °C a +55 °C (consulte la Imagen 10)

Humedad del aire

< 85 %, sin condensacion

Altitud sobre el nivel del mar

Max. 2000 m

Condiciones de
funcionamiento

Funcionamiento continuo

Movilidad del equipo

Equipo fijo

Campo de aplicacién

Interiores y exteriores

» Proteja el equipo frente a interferencias electromagnéticas, radiaciones
UV e influencias meteoroldgicas si lo utiliza en exteriores.

Categoria de instalacion

Categoria | segun la norma UL/EN 61010-1

Grado de contaminacion

Grado 2 segun la norma UL/EN 61010-1

Clase de proteccion segun la
norma IEC/EN 60529

IP65", IP67", siempre que se cumplan las siguientes condiciones:
¢ El equipo debe estar cableado.

¢ | os prensacables deben estar colocados.

¢ | as tapas deben estar atornilladas.

® | os prensacables que no se utilicen deben cerrarse empleando los
tapones ciegos suministrados. Los tapones ciegos se instalan en el
momento de entregar el equipo.

¢ Los conectores M12 que no se utilicen deben protegerse con un tapén
roscado.

Tipo de proteccion segun la
norma NEMA250"

4X, siempre que se cumplan las siguientes condiciones:
¢ El equipo debe estar cableado.

® | os prensacables deben estar colocados.

¢ | as tapas deben estar atornilladas.

¢ | os prensacables que no se utilicen deben cerrarse empleando los
tapones ciegos suministrados. Los tapones ciegos se instalan en el
momento de entregar el equipo.

¢ Los conectores M12 que no se utilicen deben protegerse con un tapén
roscado.

" Sin evaluacion por parte de UL; solo IP64 es evaluado por una entidad certificadora de ATEX / IECEX.

— Encontrara las condiciones de funcionamiento especiales de los equipos con certificacion ATEX/IECEx
en las instrucciones adicionales del equipo. Encontrara las instrucciones adicionales en www.burkert.es.
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6.2 Cumplimiento de normas y directivas

Las normas aplicadas para la aprobacién de la conformidad con las directrices de la UE pueden consul-
tarse en el Certificado UE de tipo y/o la Declaracion de conformidad UE (cuando sea aplicable).

6.2.1 Cumplimiento de la directiva sobre equipos a presion

» Verifique que los materiales de los que esta fabricado el equipo sean compatibles con el liquido.
» Asegurese de que el diametro nominal de la tuberia sea adecuado para el equipo.

» Fijese en la presion nominal (PN) del liquido para el equipo. El valor de la presion nominal (PN) del liquido
viene indicado por el fabricante.

El equipo cumple con las siguientes condiciones expuestas en el Articulo 4, Parrafo 1 de la Directiva sobre
equipos a presion 2014/68/UE:

¢ Uso del equipo en una tuberia (PS = presién maxima permitida, en bar; DN = Diametro nominal de la tuberia,
sin unidad)

Tipo de liquido Condiciones
Fluidos del grupo 1, Articulo 4, Parrafo 1.c.i DN <25
. , 5 . DN < 32
Fluidos del grupo 2, Articulo 4, Parrafo 1.c.i 6 PSxDN < 1000 bar
. . . - DN <25
Fluidos del grupo 1, Articulo 4, Parrafo 1.c.ii o PSxDN < 2000 bar
DN <200
Fluidos del grupo 2, Articulo 4, Parrafo 1.c.ii o PS <10 bar

o PSxDN < 5000 bar

6.2.2 Certificacion UL

Los equipos con un cddigo variable PU01 o PUO2 tendran certificacion UL, y cumpliran también con las
siguientes normas:

e UL 61010-1
e CAN/CSA-C22.2 n.°61010-1

Logotipo en el equipo Certificacion Cddigo variable
> UL-recognized (reconocido por
e us uL) PUo1
Measuring
C US Equipment UL-listed (listado por UL) PU02
E237737
LISTED
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6.2.3 Certificacion EHEDG

e Clase EL |

e Las siguientes variantes del equipo cuentan con certificacion EHEDG:

Conexiones de proceso

Diametro

e Conexiones de clamp” segun ASME BPE
(DIN 32676 Serie C)

e 3/8",1/2",3/4",1",11/2", 2", 2 1/2", 3"

e Conexiones de clamp segun DIN 11864-3 Serie C

e 1/2",3/4",1",1 1/2", 2"

e Conexiones de brida segun DIN 11864-2 Serie C

e 1/2",3/4",1",11/2", 2"

e Conexiones de clamp" segun DIN 32676 Serie B

e DNO08, DN15 (excepto la variante del equipo con
diametro de clamp de 34,0 mm), DN25, DN40,
DN50, DN65, DN80

* Conexiones de clamp" segun DIN 32676 Serie A

* DNO8, DN15, DN25, DN40, DN50, DN65, DN80

e Conexiones de clamp segun DIN 11864-3
Serie A, DIN 11864-3 Serie B

e DNO8, DN15, DN25, DN40, DN50

e Conexiones de clamp" segun SMS 3017/
ISO 2852 para tuberias segun SMS 3008

* DN25, DN40, DN50

e Conexiones de brida segun DIN 11864-2 Serie A,
DIN 11864-2 Serie B

e DNO8, DN15, DN25, DN40, DN50

¢ Conexiones con rosca externa? segun
DIN 11851 Serie A

* DNG5, DN80

" La conformidad EHEDG solo es valida si se utilizan las conexiones con juntas compatibles con EHEDG de

Combifit International B.V.

2 La conformidad EHEDG solo es valida si se utilizan las conexiones con juntas compatibles con EHEDG:
¢ Juntas mejoradas ASEPTO-STAR k-flex de Kieselmann GmbH, Deutschland

e Sistema de sellado SKS DIN 11851 EHEDG con juntas internas de EPDM o FKM de Siersema Kompo-

nenten Service (S.K.S.) B.V., Niederlande

— Para confirmar que las juntas utilizadas son de conformidad con EHEDG, consulte el documento

«EHEDG Position Paper» en el sitio web de EHEDG.

El fabricante del equipo no entrega ninguna junta para las conexiones de proceso.

6.2.4 Certificacion ATEX/IECEXx

@ — Consulte las instrucciones adicionales del equipo correspondientes a ATEX/IECEx. Encontrara las

instrucciones adicionales en www.burkert.es.
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6.3 Datos del liquido

°C
\
Temperatura ambiente 70
60
40
Temperaturas permisibles
2 para una duracion
limitada
0
-10

200 0 20 40 60 80 100 120 140 °C
Temperatura del liquido

Imagen 9: Dependencia de la temperatura del liquido y la temperatura ambiente, variante del equipo con
dos prensacables M20 x 1,5 y un conector macho M12 de 5 pines

°C
70
Temperatura ambiente
55
40
Temperaturas permisibles
20 para una duracion
limitada
0
-10

200 0 20 40 60 80 100 120 140 °C
Temperatura del liquido

Imagen 10:  Dependencia de la temperatura del liquido y la temperatura ambiente, variante del equipo con
dos conectores hembra M12 de 4 pines y un conector macho M12 de 5 pines (variante del equipo
Ethernet)

Temperatura del liquido —20 °C...+110 °C. Hasta 140 °C durante max. 60 minutos para un
proceso de esterilizacion.

Gradiente maximo de temperatura: 10 °C/s [medido con un sensor
integrado en el equipo]

La temperatura maxima del liquido puede estar restringida por la
temperatura ambiente de funcionamiento. En funcién de la variante del
equipo, consulte la Imagen 9 o Imagen 10

Ausencia de liquidos peligrosos segun el Articulo 4, Parrafo 1 de la

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Tipos de liquidos

Directiva 2014/68/UE
Velocidad supersénica en el liquido
e DNO8

¢ 1000...2000 m/s
e 3/8",1/2"

¢ A partir de DN15
¢ 800...2300 m/s

e A partir de 3/4"
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Tab. 2: Presidn del liquido en funcidn del diametro de la tuberia, el tipo de conexion de proceso y la normativa de
conexion de proceso
Diametro de las Tipo de conexiones Estandares de conformidad de las PN
conexiones de proceso de proceso conexiones de proceso
e DIN 11864-3 Serie B
Clamp e DIN 32676 Serie A PN25
DNO8, DN15, DN25 * DIN 32676 Serie B
Brida DIN 11864-2 Serie B PN25
Clamp DIN 11864-3 Serie A PN25
DN15, DN25
Brida DIN 11864-2 Serie A PN25
SMS 3017/ISO 2852 para tuberias segun
DN25 Clamp SMS 3008 PN25
§ 3/8",1/2",3/4",1",1 1/2" Clamp ASME BPE (DIN 32676 Serie C) PN25
2
o Clamp DIN 11864-3 Serie C PN25
g 1/2",3/4",1",1 1/2"
£ Brida DIN 11864-2 Serie C PN25
o
g e DIN 11864-3 Serie B
2 PN16
= ¢ DIN 32676 Serie B
g e DIN 11864-3 Serie A
E Clamp ]
§ ¢ DIN 32676 Serie A PN25
3 DN40 e SMS 3017/ISO 2852 para tuberias seguin
® SMS 3008
-
g DIN 11864-2 Serie B PN16
2 Brida
? DIN 11864-2 Serie A PN25
5 « DIN 11864-3 Serie A
12
g e DIN 11864-3 Serie B
0 .
g Clamp ¢ DIN 32676 Serie A PN16
b DN50 e DIN 32676 Serie B
§ e SMS 3017/ISO 2852 para tuberias segun
3 SMS 3008
> ¢ DIN 11864-2 Serie A
< Brida PN16
= e DIN 11864-2 Serie B
e ASME BPE (DIN 32676 Serie C)
Clamp PN16
on e DIN 11864-3 Serie C
Brida DIN 11864-2 Serie C PN16
¢ DIN 32676 Serie A
Clamp PN10
DN65, DN80 ¢ DIN 32676 Serie B
Rosca externa e DIN 11851 PN10
ASME 2 1/2", 3" Clamp e DIN 32676 Serie C PN10
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6.4 Datos de medicion
6.4.1 Caudal volumeétrico
Tab. 3: Medicion del flujo volumétrico

e Rango de medicion

0...1,7 m¥h hasta 0...200 m?®/h, en funcién del DN del
sensor

e Error en la medida"? con un flujo
volumétrico situado entre el 10 % del valor
del extremo del rango de medicion y el
valor del extremo del rango de medicidn

* +0,4 % del valor medido

e Error en la medida"? con un flujo
volumeétrico situado entre el 1 % y el 10 %
del valor del extremo del rango de medicién

e < +0,08 % del valor del extremo del rango de medicion

¢ Reproducibilidad? con un flujo volumétrico
situado entre el 10 % del valor del extremo
del rango de medicién y el valor del
extremo del rango de medicion

e +0,2 % del valor medido

* Reproducibilidad? con un flujo volumétrico
situado entre el 1 % y el 10 % del valor del
extremo del rango de medicion

¢ +0,04 % del valor del extremo del rango de medicion

e Tiempo de actualizacion

e Ajustable (consulte el capitulo 15.16 Ajustar el tiempo de
actualizacion).

de la tuberia adecuadas.

" «Error en la medida» segun definicién de la norma JCGM 200:2012.

2 Estimacion bajo las siguientes condiciones de referencia: liquido = agua, libre de particulas sélidas y bur-
bujas de gas, temperatura del agua y temperatura ambiente = 23 °C +1 °C (73,4 °F +1,8 °F), configuracion
del equipo con valores por defecto, tiempo de actualizacion breve, respetando un caudal con turbulencias
o laminar, distancia minima a la entrada de 40 x DN y distancia minima a la salida de 1 x DN, dimensiones

6.4.2 Temperatura
Tab. 4: Medicidn de la temperatura
¢ Rango de medicion e —20°C...+140 °C
e Error en la medida® para temperaturas e +1°C
hasta 100 °C
e Error en la medida" para temperaturas en el |® +1,5 %
rango de 100 °C...140 °C
¢ Tiempo de actualizacion e1s

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

" «Error en la medida» segun definicién de la norma JCGM 200:2012.

6.4.3 Factor de diferenciacion

Tab. 5: Medicion del DF (opcional)

¢ Rango de medicion ¢ 0,8...1,3
¢ Resolucion ¢ 0,00001

¢ Reproducibilidad

e +0,5 % del valor medido

e Tiempo de actualizacion

¢ Ajustable (consulte el capitulo 15.16 Ajustar el tiempo de
actualizacion).
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6.4.4

Tab. 6:

Factor de transmision acustica

Medicidn del factor de transmision acustica (opcional)

¢ Rango de medicién

* 10 %...120 %

¢ Resolucion

* 0,01 %,

¢ Reproducibilidad

e +2 % del valor medido

¢ Tiempo de actualizacion

¢ Ajustable (consulte el capitulo 15.16 Ajustar el tiempo de
actualizacién).

6.4.5 Densidad

Tab. 7: Medicion de la densidad (opcional)

e Rango de medicion

¢ 0,78...1,3 g/cm?®

® Error en la medida

® +2 % del valor medido "

¢ Reproducibilidad

¢ +1 % del valor medido "

e Tiempo de actualizacion

¢ Ajustable (consulte el capitulo 15.16 Ajustar el tiempo de
actualizacion).

6.4.6 Caudal masico

Tab. 8:

Medicion del caudal masico (opcional)

" Estimacion bajo las siguientes condiciones de referencia: liquido libre de particulas sélidas y burbujas de
gases; temperatura del medio y temperatura ambiente = 23 °C +1 °C (73,4 °F 1,8 °F); configuracion del
equipo con valores por defecto, tiempo de actualizacion breve.

e Rango de medicion

¢ 0...1360 kg/h hasta 0...260 000 kg/h, en funcién del DN
del sensor

¢ Error en la medida"? con un caudal masico
situado entre el 10 % del valor del extremo
del rango de medicién y el valor del
extremo del rango de medicion

e +2 .4 % del valor medido

e Error en la medida"? con un caudal masico
situado entre el 10 % del valor del extremo
del rango de medicién y el valor del
extremo del rango de medicion

e +2.08 % del valor del extremo del rango de medicion

¢ Reproducibilidad? con un caudal masico
situado entre el 10 % del valor del extremo
del rango de medicién y el valor del
extremo del rango de medicion

e +1,2 % del valor medido

¢ Reproducibilidad? con un caudal masico
situado entre el 1 % y el 10 % del valor del
extremo del rango de medicion
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e +1,04 % del valor del extremo del rango de medicion

¢ Tiempo de actualizacion

¢ Ajustable (consulte el capitulo 15.16 Ajustar el tiempo de
actualizacion).

" «Error en la medida» segun la definicién de la norma JCGM 200:2012

28

2 Estimacion bajo las siguientes condiciones de referencia: liquido = agua, libre de particulas sélidas y bur-
bujas de gas, temperatura del agua y temperatura ambiente = 23 °C +1 °C (73,4 °F +1,8 °F), configuracion

del equipo con valores por defecto, tiempo de actualizacién breve, respetando un caudal con turbulencias
o laminar, distancia minima a la entrada de 40 x DN y distancia minima a la salida de 1 x DN, dimensiones

de la tuberia adecuadas.
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6.5 Datos eléctricos

Temperatura ambiente °C

Tensiéon no autorizada

Temperatura permisible para una duracién limitada

A

20

40

160

Tensién de trabajo V CC

Temperatura del liquido °C

Imagen 11:  Tension minima de alimentacion en funcion de la temperatura ambiente y del liquido, variante del equipo

con dos prensacables M20 x 1,5 y un conector macho M12 de 5 pines

Temperatura ambiente °C

Tensién no autorizada

Temperatura permisible para una duracién limitada

©
=)

A

~
(=]

o
=3

20

140

20

35

30

25

20

Tension de trabajo V CC

Temperatura del liquido °C

Imagen 12:  Tension minima de alimentacion en funcion de la temperatura ambiente y del liquido, variante del equipo
con dos conectores hembra M12 de 4 pines y un conector macho M12 de 5 pines (variante del equipo

Ethernet)
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Tension de trabajo

¢ 12..35V CC;
la tensién minima de alimentacion dependera de la tem-
peratura del liquido y de la temperatura ambiente; para cada
variante del equipo, consulte la Imagen 11 o Imagen 12.

e Corriente de entrada: max. 2 A
e Filtrada y regulada
e Tolerancia: +10 %

¢ El equipo debe permanecer conectado a un circuito
eléctrico con tensién extra baja de seguridad (circuito
eléctrico SELV).

e Suministre alimentacion al equipo mediante una fuente
de alimentacion limitada (LPS) segun la norma UL/
EN 60950-1 o bien a través de un circuito eléctrico de
potencia limitada segun la norma UL/EN 61010-1.

Potencia absorbida (sin el consumo de las salid

as)

¢ Variante del equipo con dos prensacables
M20 x 1,5 y un conector macho M12 de
5 pines

e<5W

¢ Variante del equipo con dos conectores
hembra M12 de 4 pines y un conector
macho M12 de 5 pines (variante del equipo
Ethernet)

e <8W

Polaridad

Protegida

Salida analdgica 1, y también salida 3, si se ha
configurado como salida analégica

e Corriente de 4...20 mA; 3,6 mA o 22 mA para mostrar
un error

¢ Incertidumbre de salida: +0,04 mA
¢ Resolucion: 0,8 pA
¢ Deteccion de circuitos de control abiertos mediante
funcién de diagndstico del software
e Cualquier tipo de conexién, en modo pozo o fuente
¢ Con aislamiento galvanizado, pasivo
¢ Con proteccién contra polaridad inversa
¢ Impedancia de bucle maxima
1300 Q2 con 35V CC
1000 Q2 con 30V CC

700Q con24V CC
450Q con 18V CC

Salida digital 2, y también salida 3, si se ha
configurado como salida digital

e Transistor
e Cualquier tipo de conexion, NPN o PNP

e Impulso (valor por defecto), modificable por parte del
usuario

¢ 0...2000 Hz
e 5...35V CC, max. 700 mA
e Con aislamiento galvanizado, pasivo

¢ Informacién acerca de la sobrecarga mediante la
funcién de diagndstico del software

e Con proteccion contra sobrecargas
e Con proteccion contra polaridad inversa
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6.6 Datos mecanicos

Dimensiones y peso del equipo: consulte la ficha técnica del modelo 8098 FLOWave L, disponible en
www.burkert.es.

Tab. 9: Materiales en contacto con el aire ambiental

Componente Material

Cuerpo del médulo electrénico? Acero inoxidable 304/1.4301, calidad de la superficie externa:

Ra < 1,6 ym
Acero inoxidable 304/1.4301, calidad de la superficie externa:
Cuerpo del sensor Ra < 1,6 pm
(en funcion de la variante del equipo) Acero inoxidable 316L/1.4435, calidad de la superficie externa:
Ra < 1,6 ym
Prensacables/Tapones ciegos/Junta Acero inoxidable/PA6/TPE

(en funcion de la variante del equipo) Latén, niquelado/Polioximetileno (POM) negro/HNBR y TPE

Conector macho M12 de 5 pines/Tapon | Acero inoxidable/Acero inoxidable/NBR
de rosca/Junta

(en funcion de la variante del equipo)
Conector hembra M12 de 4 pines/Tapon
de rosca/Junta

Elemento de compensacién de presiéon | Acero inoxidable

Tornillo M4 externo para conexion a

Latén, niquelado/Latén, niquelado/NBR

Acero inoxidable/Acero inoxidable/EPDM

Acero inoxidable A4

tierra

Pantalla Vidrio flotado, acero inoxidable 304/1.4301
Juntas Silicona VMQ

Etiquetas adhesivas Poliéster

" En funcién del proceso de fabricacion, el cuerpo puede revelar ligeras marcas de maquinado. Dichas
marcas no afectan al funcionamiento del equipo, por lo que no representan defecto alguno.

Tab. 10: Materiales en contacto con el liquido

Componente Material

* Sensor/tuberia de medicion Acero inoxidable 316L/DIN 1.4435 con bajo contenido en ferrita

e Conexiones de la tuberia delta
Tab. 11: Caracteristicas disponibles de la superficie
Componente Caracteristicas de la superficie segun I1SO 4288

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

¢ Ra < 0,8 um (30 pin)
Tuberia de medicion (superficie interna)
* Ra < 0,4 ym (15 pin) (electropulido)

¢ Tuberia de medicién (superficie

externa) Ra<1,6 pm (excepto juntas de soldadura)

e Cuerpo
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6.7 Especificaciones de la comunicacion Ethernet
industrial
Tab. 12: Especificaciones del mddulo de comunicacion industrial
Velocidad de red 10/100 mbps
Autonegociacion Yes
Auto MDI/MDI-X Yes
Funcién de conmutacién Yes
Diagnéstico de red Si, con mensaje de error
Numero de identificacion individual, almacenado en
MAC-ID el médulo y en el lateral exterior del equipo (con-
sulte la placa de caracteristicas)
Nombre del equipo Ethernet (ajuste de fabrica) FLOWave (el nombre se puede cambiar)

6.7.1 Protocolo Modbus TCP

Puerto TCP 502
Protocolo Protocolo internet, versién 4 (IPv4)
Topologia de red e Arbol

e Estrella

e Lineal (cadena margarita abierta)
Configuracion IP ¢ Direccion IP fija

¢ No compatibles:
— BOOTP (protocolo Bootstrap)
— DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Velocidad de transferencia 10 y 100 Mbits/s

Capa de transporte Ethernet I, IEEE 802.3

Caodigos de funciones Modbus 1,2,3,4,15, 16, 23

Registro de lectura/escritura 125 registros de lectura y 123 registros de escritura por cada
mensaje

Modo de mensaje Server

Entrada (Target to Originator) e La informacion de diagndstico y errores tiene maxima pri-

oridad, por lo que puede consultarse desde el PLC (consulte el
archivo de registro correspondiente en www.burkert.es).

e PDO: valor, estado, unidad

¢ Equipos y médulos: estado

* Funciones: valor, estado

PDO = objeto de datos de proceso, equipo de destino = Server, remitente = Cliente.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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6.7.2 Protocolo PROFINET

Tipo de producto

Equipo de E/S de campo compacto

Especificaciones de PROFINET 10 V2.3
Topologia de red e Arbol
e Estrella

¢ Anillo (cadena margarita cerrada)
e Lineal (cadena margarita abierta)

Administracién de red

¢ LLDP (Link Layer Discovery Protocol)

¢ SNMP V1 (Simple Network Management
Protocol)

e MIB-Il (Management Information Base)
¢ Physical Device

Otras funciones admitidas

e DCP (Discovery and Configuration Protocol)
e VLAN y Priority-Tagging
e Shared Device
¢ Protocolo RTC (Real Time Cyclic): clase 1
¢ No compatibles:
— IRT (In Real Time)

Velocidad de transferencia

100 Mbits/s duplex completo

Capa de transporte

Ethernet Il, IEEE 802.3

Clase de conformidad maxima compatible

CC-B

Redundancia de medios (con topologia de anillo)

Compatible con clientes MRP

Tiempo de ciclo minimo

10 ms

Entrada de datos ciclicos (equipo a IO-Controller o
equipo a |IO-Supervisor)

e La informacion de diagnodstico y errores tiene
maxima prioridad, por lo que puede consultarse
desde el PLC (consulte el archivo de registro
correspondiente en www.burkert.es).

e PDO: valor, estado, unidad
¢ Equipos y mdédulos: estado
¢ Funciones: valor, estado

Application Relations (AR)

El equipo puede procesar simultaneamente
hasta 2 AR de E/S, 1 AR de Supervisory 1 AR de
Supervisor-DA.

Archivo GSDmI

Disponible para descarga en: www.burkert.es

PDO = objeto de datos de proceso
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6.7.3 Protocolo EtherNet/IP

Protocolo

Protocolo internet, version 4 (IPv4)

Topologia de red

e Arbol
e Estrella

¢ DLR (Device Level Ring) con cadena margarita
cerrada

¢ Lineal con cadena margarita abierta

Configuracion IP

¢ Direccion IP fija
e BOOTP (protocolo Bootstrap)
e DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Servicios de restablecimiento CIP
(Common Industrial Protocol)

Servicio de restablecimiento (tipo 0 o tipo 1) del
objeto de identidad

Velocidad de transferencia

10 y 100 Mbits/s

Modos duplex

Semiduplex, Duplex completo, Autonegociacion

Capa de transporte

Ethernet Il, IEEE 802.3

Modos MDI
(Medium Dependent Interface)

MDI, MDI-X, auto-MDI-X

Objetos estandar predefinidos

e |dentity (0x01)

* Message Router (0x02)

e Assembly (0x04)

e Connection Manager (0x06)
e DLR (0x47)

* QoS (0x48)

e TCP/IP Interface (0xF5)

e Ethernet Link (0xF6)

Otras funciones admitidas

¢ ACD (Address Conflict Detection)
e Switch integrado

RPI (Requested Packet Interval)

* Minimo: 100 ms
e Maximo: 9999 ms

Entrada (Consumer a Producer o Adapter a Scanner)

¢ La informacion de diagndstico y errores tiene
maxima prioridad, por lo que puede consultarse
desde el PLC (consulte el archivo de registro cor-
respondiente en www.burkert.es).

e PDO: valor, estado, unidad
¢ Equipos y mddulos: estado
¢ Funciones: valor, estado

Archivo EDS

Disponible para descarga en: www.burkert.es

PDO = objeto de datos de proceso, consumidor = Server, creador = Cliente, adaptador = Server,

escaner = Cliente.
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6.7.4 Protocolo EtherCAT

Pe—.
EtherCAT.

Interfaz Ethernet industrial X1, X2

e X1: EtherCAT IN
e X2: EtherCAT OUT

Maximo numero de datos de entrada y salida
ciclicos

512 bytes en total

Maximo numero 1024 Bytes
de datos de entrada ciclicos

Maximo numero 1024 Bytes
de datos de salida ciclicos

Comunicacion aciclica (CoE) e SDO

e SDO maestro-esclavo

e SDO esclavo-esclavo (en funcién de la capacidad
del maestro)

Tipo Esclavo complejo
Memory Management Unit (FMMU) de bus de 8

campo

Sync-Manager 4

Velocidad de transferencia 100 Mbit/s

Red de transporte de datos

Ethernet I, IEEE 802.3

EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada, bajo licencia de Beckhoff Automation

GmbH, Deutschland.
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7 INSTALACION EN LA TUBERIA

71 Indicaciones de seguridad

A PELIGRO

Peligro de lesiones por tension eléctrica.

» Antes de operar el sistema, desconecte la fuente de alimentacién conectada de cualquier conductor y
protéjalos contra una posible reconexién no autorizada.

» De acuerdo con la normativa UL/EN 61010-1, todo instrumento conectado al caudalimetro mod-
elo 8098 FLOWave L debera disponer de doble aislamiento frente al circuito eléctrico. Ademas, todos los
circuitos eléctricos conectados al caudalimetro modelo 8098 FLOWave L deberan constituir circuitos de
potencia limitada.

» Respete las diferentes disposiciones sobre prevencion de accidentes y seguridad en equipos eléctricos
que sean de aplicacion.

Existe riesgo de lesiones debido a la presion en la instalacion.

» Antes de realizar trabajos en la instalacién, detenga la circulacién del liquido, desconecte la presion y
vacie las tuberias.

» Antes de trabajar en la instalacion, asegurese de que las tuberias estén despresurizadas.

» Tenga en cuenta la dependencia entre la temperatura y la presion del liquido en funcion del racor que se
utilice.

Riesgo de quemaduras o peligro de incendio al tener el equipo encendido durante un tiempo pro-
longado debido a las altas temperaturas en sus superficies.

» No toque el equipo con las manos desnudas.

» Mantenga el equipo alejado de sustancias o liquidos inflamables.

Existe riesgo de quemaduras debido a la elevada temperatura de los liquidos.

» No toque las partes del equipo que estan en contacto con el liquido con las manos desnudas.
» El equipo debe manejarse con guantes de proteccion.

» Antes de abrir las tuberias, detenga la circulacion del liquido y vacielas.

» Antes de abrir las tuberias, asegurese de que estén completamente vacias.

Peligro debido al tipo de liquido.

» Respete las normas vigentes en materia de prevencion de accidentes y seguridad y que se refieren al
uso de liquidos peligrosos.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones en caso de instalacion indebida.

» La instalacion del sistema eléctrico y del liquido solamente podra ser llevada a cabo por personal
técnico autorizado con la herramienta necesaria.




Modelo 8098 FLOWave L =
b ) burkert
Instalacion en la tuberia FLUID CONTROL SYSTEMS

A ADVERTENCIA
Peligro de lesiones por conexion involuntaria del sistema o por nueva puesta en marcha incontrolada.
» Asegure la instalacion frente a un accionamiento imprevisto.

» Después de cualquier intervencion realizada en el equipo, asegurese de que se vuelva a poner en mar-
cha de forma controlada.

A PRECAUCION
Peligro de lesiones por equipo pesado.
Durante los trabajos de transporte y montaje, los equipos pesados podrian caer y provocar lesiones.
» En caso necesario, transporte, monte y desmonte el equipo pesado con la ayuda de otra persona.

» Utilice para ello los medios auxiliares adecuados.

ATENCION
Si se utiliza una herramienta para girar la tapa ciega o el médulo de pantalla, el equipo podria daharse.

» No utilice ninguna herramienta para girar la tapa ciega o el médulo de pantalla.

Peligro de caida o de deterioro prematuro de los componentes electrénicos.

» Tenga en cuenta la dependencia entre la temperatura del liquido y la temperatura ambiente (con-
sulte la Abb. 9 y Abb. 10).

7.2 Documentacion adicional

— Para las variantes del equipo ATEX/IECEX, consulte las instrucciones adicionales de ATEX/IECEx corre-
spondientes al modelo 8098 FLOWave L, disponibles en internet en www.burkert.es.

7.3 Preparativos del equipo previos a su instalacion en la
tuberia

El equipo se entrega de la forma descrita en el capitulo 5.1.
Antes de instalar el equipo en la tuberia, puede realizar las siguientes acciones:

e Modificar la posicion del transmisor en el sensor. Consulte el capitulo 7.3.1.

¢ Intercambiar las posiciones del mddulo de pantalla o Wi-Fi y la tapa ciega. Consulte el capitulo 7.3.2.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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7.31 Modificar la posicidon del transmisor en el sensor

Estas indicaciones se aplican a todas las variantes del equipo.

El transmisor modelo SE98 puede instalarse en el sensor de caudal modelo S097 en cuatro posiciones dis-
tintas. Consulte la Imagen 13.

Imagen 13:  Posibles posiciones del transmisor SE98

— Para modificar la posicion del transmisor, siga estos pasos:

Por motivos de seguridad y de conformidad con la A
norma UL 61010-1, la tapa ciega y el médulo de ‘
pantalla o Wi-Fi estan fijos.

— Para modificar la posicién del transmisor, tenga a

mano la llave magnética de desbloqueo suminis-
trada con el equipo. La tapa ciega, el modulo de pantalla o el

maodulo Wi-Fi estan fijos

1. Sostenga la llave magnética en la marca -
del médulo de pantalla. Deberia poder oir un
ligero chasquido, que indica que el mddulo de
pantalla o Wi-Fi se ha desbloqueado. No utilice
ninguna herramienta para girar el médulo de
pantalla.

2. Mientras la llave magnética se encuentre en la

n
posicion de la marca , gire con la mano
el médulo de pantalla o Wi-Fi de la posicién de
bloqueo a la de desbloqueo. Si no puede girar
el médulo de pantalla o Wi-Fi con la mano, La tapa ciega, el modulo de pantalla o el

po’ngase en contacto con Burkert. modulo Wi-Fi estan desbloqueadOS
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3. Levante el médulo de pantalla o Wi-Fi
con cuidado, ya que van conectados al trans-
misor a través de un cable.

4. Presione la pestana de la conexion del cable
para liberar el médulo de pantalla o Wi-Fi del
transmisor.

5. Retire el médulo de pantalla o Wi-Fi y coléquelo
sobre una superficie limpia a fin de proteger la
junta de la suciedad.

Presione la
pestana para
desbloquear la
conexion del
cable.

6. Con la ayuda de una llave Allen del 3, afloje el
tornillo marcado con una flecha que sujeta el
transmisor al sensor de caudal.

7. Sujete el sensor de caudal con una mano y, con
la otra, gire el transmisor unos 20 grados en
sentido contrario a las agujas del reloj.

41




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Modelo 8098 FLOWave L

Instalacion en la tuberia

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

42

8. Levante con cuidado el transmisor, ya
que va conectado al sensor de caudal a través
de un cable.

9. Si esta dafada, cambie la junta. Antes de intro-
ducirla, pasele una capa de grasa de jabén de
litio a la nueva junta.

10.Si la junta se sale de la tuerca, presiénela contra
la tuerca para volverla a colocar.

Junta en tuerca:

correcto

Junta fuera de la
tuerca: incorrecto

11.Gire el transmisor hasta colocarlo en la posicion
deseada.

12. Doble el cable en forma de Zy com-
pruebe que el cable permanezca dentro del
transmisor.

13.Gire el transmisor unos 20 grados en el sentido
de las agujas del reloj.




Modelo 8098 FLOWave L =
) ) burkert
Instalacion en la tuberia FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

14.Gire el transmisor en el sensor de caudal en el
sentido de las agujas del reloj para fijarlo hasta
que la tapa ciega quede en posicién perfecta-
mente paralela o perpendicular respecto al eje
de la tuberia.

15.Con la ayuda de una llave Allen de 3 mm, apriete
el tornillo con un momento de giro de 1,3 Nm
+0,5 Nm (0,96 ft-Ibf +0,37 ft-Ibf).

16.Conecte el mddulo de pantalla o Wi-Fi con el
transmisor.

17.Coloque la tapa sobre el transmisor de manera
que la marca de la tapa se sitle sobre la marca
de desbloqueo del cuerpo. A continuacion, gire
la tapa en el sentido de las agujas del reloj hasta
que la marca de la tapa se encuentre sobre la
marca de bloqueo del cuerpo del transmisor.
Debera oir un chasquido.

7.3.2 Intercambiar las posiciones de la tapa ciega y del médulo de
pantalla o Wi-Fi

A PRECAUCION
Peligro de lesiones por equipo pesado.
Durante los trabajos de transporte y montaje, los equipos pesados podrian caer y provocar lesiones.
» En caso necesario, transporte, monte y desmonte el equipo pesado con la ayuda de otra persona.

» Utilice para ello los medios auxiliares adecuados.

@ Estas indicaciones se aplican a todas las variantes del equipo.

En el momento de la entrega del equipo, el médulo de pantalla queda fijado en la parte superior y la tapa
ciega en la parte frontal del cuerpo.

— Para intercambiar las posiciones del médulo de pantalla o Wi-Fi y la tapa ciega, siga estos pasos:
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Por motivos de seguridad y de conformidad con la A
norma UL 61010-1, la tapa ciega y el médulo de
pantalla o Wi-Fi estan fijos.

— Tenga a mano la llave magnética de desbloqueo
suministrada con el equipo.

La tapa ciega, el modulo de pantalla o el médulo
Wi-Fi estan fijos

1. Sostenga la llave magnética en la marca -
del mdédulo de pantalla o Wi-Fi. Deberia poder oir
un ligero chasquido, que indica que el médulo de
pantalla o Wi-Fi se ha desbloqueado. No utilice
ninguna herramienta para girar el médulo de
pantalla o Wi-Fi.

2. Mientras la llave magnética se encuentre en la

posicion de la marca i , gire con la mano

el médulo de pantalla o Wi-Fi de la posicién de
bloqueo a la de desbloqueo. Si no puede girar

el moédulo de pantalla o Wi-Fi con la mano, El moédulo de pantalla o el médulo Wi-Fi estan
poéngase en contacto con Blirkert. desbloqueados.

3. Levante el mdédulo de pantalla o Wi-Fi con
cuidado, ya que van conectados al transmisor a
través de un cable.

4. Presione la pestaia de la conexion del cable
para liberar el médulo de pantalla o Wi-Fi del
transmisor.

5. Retire el médulo de pantalla o Wi-Fi y coléquelo
sobre una superficie limpia a fin de proteger la
junta de la suciedad.

Presione la
pestafa para
desbloquear la
conexion del
cable.
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as
6. Sostenga la llave magnética en la marca

situada junto a la tapa ciega. Deberia poder oir
un chasquido, que indica que la tapa ciega esta
desbloqueada. No utilice ninguna herramienta
para girar la tapa ciega.

7. Gire la tapa con la mano hasta la posicion de
desbloqueo y, a continuacion, retirela. Si no
puede girar la tapa ciega con la mano, péngase
en contacto con Birkert.

8. Introduzca el cable del médulo de pantalla o
Wi-Fi por la parte frontal a través de la obertura.

9. Conecte el cable en el conector hembra tal como
se muestra en la imagen.

10.Coloque el moédulo de pantalla o Wi-Fi sobre el
transmisor de manera que la marca del moédulo
se situe sobre la marca de desbloqueo del
cuerpo del transmisor. A continuacién, gire el
maodulo en el sentido de las agujas del reloj
hasta que la marca de este se encuentre sobre la
marca de bloqueo del transmisor.

11.Coloque la tapa ciega de manera que la marca
de esta se sitle sobre la marca de desbloqueo
del cuerpo del transmisor.
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12.Gire la tapa ciega en el sentido de las agujas del N
reloj hasta que la marca de esta se sitle sobre .
la marca de bloqueo del cuerpo. Debera oir un

chasquido. \\\g °

La tapa ciega queda bloqueada.
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7.4 Recomendaciones para la instalacion en la tuberia

El equipo puede instalarse en tuberias horizontales, verticales o inclinadas. No obstante, se recomienda la
instalacion en una tuberia vertical para evitar la formacién de burbujas de aire 0 gas en la tuberia de medicién
del sensor.

De todos modos, en funcién de la variante del equipo, es obligatorio seguir las siguientes recomendaciones:

— Proteja el equipo frente a interferencias electromagnéticas, radiaciones UV e influencias meteoroldgicas si
lo utiliza en exteriores.

— En el caso de que la masa del equipo pueda torcer la tuberia, antes de instalar el equipo, instale soportes
adecuados en la tuberia.

— Instale siempre los equipos pesados con la ayuda de otra persona y haciendo uso de las herramientas
apropiadas.

— Si la temperatura del liquido se ve sometida a oscilaciones, asegurese de que el equipo pueda extenderse
libremente.

— Asegurese de que el DN de la tuberia de medicion sea apropiado para la velocidad de caudal. Consulte la
ficha técnica del equipo en www.burkert.es.

El equipo no esta disefiado para medir el caudal de liquidos que contengan burbujas de gas, inde-
pendientemente del origen de estas (entrada de aire, cavitacion, desgasificacion, etc.).

— Asegurese de que haya suficiente espacio para sostener la llave magnética en el simbolo del lateral del equipo.

— Instale el equipo antes de una valvula u otro equipamiento similar que pueda modificar el diametro o la
direccién de la tuberia.

— Si no puede instalar el equipo antes de una vélvula o equipamiento similar que modifique el diametro o la
direccioén de la tuberia, tenga en cuenta los recorridos de salida rectos de cada variante de tuberia. Con-
sulte la norma ISO 9104:1991 y la Imagen 14. Si no puede seguir estas recomendaciones, péngase en
contacto con Burkert.

SI'NO PUEDE INSTALAR EL EQUIPO ANTES DE UNA VALVU,LA O EQUIPAMIENTO SIMILAR QUE
MODIFIQUE EL DIAMETRO O LA DIRECCION DE LA TUBERIA, TENGA EN CUENTA LAS SIGUIENTES

DISTANCIAS:
Direccién del caudal
EEEE—
Valvula .
reguladora 2 x arco de 90

X
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tridimensional piezaen T

Imagen 14:  Recorridos minimos de entrada y salida en funcion del disefio de tuberia (efemplo de instalacion horizontal)
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— Para garantizar que no haya burbujas de aire o gas que interfieran en la medicién, instale el equipo tal
como se recomienda en la Imagen 15.
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Direccion del caudal

<

Recomendado No recomendado No recomendado

a es el angulo minimo respecto a la horizontal para un correcto autovaciado (consulte la Tab. 13)

Imagen 15:  Disposicion del equipo para evitar la aparicion de burbujas de aire o gas

— Para permitir un correcto autovaciado y cumplir con los requisitos de 3A y EHEDG, instale el equipo en una
tuberia con un angulo de inclinacién minimo respecto a la horizontal. Consulte la Tab. 13.

Tab. 13: Angu/o de inclinacion minimo respecto a la horizontal para un correcto autovaciado
Tipo de conexiones de Estandares de conformidad de las conexiones = Angulo de inclinacién
proceso de proceso respecto a la horizontal
* DIN 32676 Serie A Para DN15 a DN50:
o * DIN 11864-3 Serie A minimo 5
amp Para DN8 y DN65 a
e SMS 3017/ISO 2852 para tuberias segun DN100:
SMS 3008 minimo 3°
Para DN15 a DN50:
minimo 5°
Brida DIN 11864-2 Serie A Para DN8 y DN65 a
DN100:
minimo 3°

* ASME BPE (DIN 32676 Serie C)

¢ DIN 32676 Serie B
Clamp minimo 3°
e DIN 11864-3 Serie B

* DIN 11864-3 Serie C

¢ DIN 11864-2 Serie B
Brida minimo 3°
* DIN 11864-2 Serie C

Rosca externa DIN 11851 Serie A minimo 3°

— Si la tuberia esta provista de aislamiento térmico, la tuberia de medicién del equipo no podra aislarse
térmicamente, a fin de que la temperatura del equipo se sitle por debajo de los 70 °C. Para obtener infor-
macion sobre la tensiéon minima de alimentacion, consulte la Imagen 16 y el capitulo 8.3.
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Sin aislamiento térmico

Aislamiento téfmico de la
tuberia

Imagen 16:  Aislamiento térmico de la tuberia
— Para garantizar que la temperatura interna del transmisor con prensacables no supere el valor maximo per-
misible, instale el equipo siguiendo las recomendaciones de la Imagen 17.

— Para garantizar que la temperatura interna del transmisor no supere el valor maximo permisible, instale una
variante del equipo Ethernet siguiendo las recomendaciones de la Imagen 18.

Recomendado "

No recomendado
Recomendado "

" Estas disposiciones se aplican a cualquier posicion del transmisor modelo SE98 en el sensor de caudal
modelo S097. Consulte la "Imagen 13: Posibles posiciones del transmisor SE98" en la pdgina 40

Imagen 17:  Disposicion de una variante del equipo con prensacables para evitar la influencia de las altas temperaturas
del liquido
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" Estas disposiciones se aplican a cualquier posicién del transmisor modelo SE98 en el sensor de caudal
modelo S097. Consulte la "Imagen 13: Posibles posiciones del transmisor SE98" en la pdgina 40

48 Imagen 18:  Disposicion de una variante del equipo Ethernet que permita derivar el calor
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7.5 Instalar el equipo en la tuberia

A PRECAUCION

Peligro de lesiones por equipo pesado.
Durante los trabajos de transporte y montaje, los equipos pesados podrian caer y provocar lesiones.
» En caso necesario, transporte, monte y desmonte el equipo pesado con la ayuda de otra persona.

» Utilice para ello los medios auxiliares adecuados.

7.5.1 Antes de instalar el equipo en la tuberia

¢ Prepare el equipo tal como se describe en el capitulo 7.3.

¢ Siga las recomendaciones que se describen en el capitulo 7.4.

7.5.2 Instalar el equipo con conexiones de clamp

El fabricante del equipo no entrega ninguna junta para las conexiones de proceso.

— Si la instalacion debe realizarse de conformidad con EHEDG y el equipo viene provisto de conexiones
de clamp segun ASME BPE (DIN 32676 Serie C), DIN 32676 Serie A, DIN 32676 Serie B o SMS 3017/
ISO 2852 para tuberias segin SMS 3008, utilice Unicamente juntas compatibles con EHEDG de Combifit
International B.V.

— Para asegurarse de que utiliza juntas compatibles con EHEDG, consulte el documento «<EHEDG Position
Paper» en el sitio web de EHEDG.

— Las conexiones de clamp segun DIN 11864-3 Series A, B y C son conexiones higiénicas. Utilice las juntas
de su eleccion, siempre que sean apropiadas para el proceso.

—> Asegurese de que las juntas de las conexiones de clamp se encuentren en 6ptimo estado.

— Coloque las juntas apropiadas para el proceso (temperatura, tipo de liquido) en las tuercas de las conex-
iones de clamp.

— Utilice grapas para apretar las conexiones de clamp en la tuberia. Al apretar los clamps, procure que no se
formen curvaturas en las juntas. Las juntas curvadas pueden dar lugar a mediciones incorrectas.

7.5.3 Instalar el equipo con conexiones de brida

—> Las conexiones de brida segun DIN 11864-2 Series A, B y C son conexiones higiénicas. Utilice las juntas
de su eleccion, siempre que sean apropiadas para el proceso.

—> Asegurese de que las juntas de las conexiones de brida se encuentren en 6ptimo estado.

— Coloque las juntas apropiadas para el proceso (temperatura, tipo de liquido) en las tuercas de las conex-
iones de brida.

— Utilice pernos con unas dimensiones adecuadas segun la normativa sobre bridas correspondiente y segun
el proceso.

— Apriete los pernos con el momento de giro que se indica en la normativa sobre bridas correspondiente.
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7.5.4 Instalar el equipo con conexiones con rosca exterior segun
DIN 11851 Serie A para tuberias segun DIN 11850

Cuando instale esta variante del equipo, tenga en cuenta las normas de montaje vigentes para el proceso.

— Debera tener preparados los siguientes accesorios, que no se incluyen con el equipo. Los accesorios
deberan ser adecuados para el proceso y el equipo:

® 2 tuercas roscadas redondas
e 2 casquillos conicos

¢ 2 juntas compatibles con la norma DIN 11851. En el caso de que la instalacién deba realizarse de confor-
midad con EHEDG, prepare juntas compatibles con EHEDG. Para un uso de conformidad con EHEDG,
Burkert recomienda juntas de uno de los siguientes tipos:

— Juntas mejoradas ASEPTO-STAR k-flex de Kieselmann GmbH, Deutschland,

— Sistema de sellado SKS DIN 11851 EHEDG con juntas internas de EPDM o FKM de Siersema Kompo-
nenten Service (S.K.S.) B.V., Niederlande

Procedimiento de instalacion:

1. Coloque las tuercas roscadas redondas en la tuberia. Preste atencion a la direccién de montaje de las
tuercas roscadas redondas a fin de que puedan enroscarse en las conexiones con rosca externa del
equipo. Consulte la Imagen 19.

Junta plana

Casquillo coénico

D
=

/—Tuerca roscada redonda
I :

/ \
C U || )

., . / LTuben’a
Conexioén con rosca exterior

Imagen 19:  Orden de montaje de los accesorios

2. Suelde los casquillos conicos en la tuberia.

3. Coloque las juntas en las tuercas de las conexiones con rosca externa del equipo. Preste atencion a la
direccioén de instalacion de las juntas.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

4. Atornille las tuercas roscadas redondas y apriételas siguiendo las normas de montaje vigentes para el
proceso.
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8 INSTALACION ELECTRICA

8.1 Indicaciones de seguridad
A PELIGRO

Peligro de lesiones por tension eléctrica.

» Antes de operar el sistema, desconecte la fuente de alimentacion conectada de cualquier conductor y
protéjalos contra una posible reconexién no autorizada.

» De acuerdo con la normativa UL/EN 61010-1, todo instrumento conectado al caudalimetro mod-
elo 8098 FLOWave L debera disponer de doble aislamiento frente al circuito eléctrico. Ademas, todos
los circuitos eléctricos conectados al caudalimetro modelo 8098 FLOWave L deberan constituir circu-
itos de potencia limitada.

» Respete las diferentes disposiciones sobre prevencion de accidentes y seguridad en equipos eléctricos
que sean de aplicacion.

Existe riesgo de lesiones debido a la presion en la instalacion.

» Antes de realizar trabajos en la instalacion, detenga la circulacién del liquido, desconecte la presion y
vacie las tuberias.

» Antes de trabajar en la instalacion, asegurese de que las tuberias estén despresurizadas.
» Tenga en cuenta la dependencia entre la temperatura y la presion del liquido en funcion del racor que se utilice.

Riesgo de quemaduras o peligro de incendio al tener el equipo encendido durante un tiempo pro-
longado debido a las altas temperaturas en sus superficies.

» No toque el equipo con las manos desnudas.

» Mantenga el equipo alejado de sustancias o liquidos inflamables.

Existe riesgo de quemaduras debido a la elevada temperatura de los liquidos.

» No toque las partes del equipo que estan en contacto con el liquido con las manos desnudas.
» El equipo debe manejarse con guantes de proteccion.

» Antes de abrir las tuberias, detenga la circulacién del liquido y vacielas.

» Antes de abrir las tuberias, asegurese de que estén completamente vacias.

Peligro debido al tipo de liquido.

» Respete las normas vigentes en materia de prevencion de accidentes y seguridad y que se refieren al
uso de liquidos peligrosos.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones en caso de instalacién indebida.

» La instalacion del sistema eléctrico y del liquido solamente podra ser llevada a cabo por personal
técnico autorizado con la herramienta necesaria.

» L a instalacion eléctrica del edificio en el que se instale el equipo debera incluir un disyuntor o interruptor
general.

» Instale el disyuntor o interruptor general en un lugar de facil acceso.

» Identifique el disyuntor o interruptor general como dispositivo separador para la fuente de alimentacién
del equipo.

» Instale dispositivos de proteccion contra sobrecargas adecuados para la instalacién eléctrica en
cuestion.

» Respete la norma NF C 15-100/IEC 60364.
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A ADVERTENCIA
Peligro de lesiones por conexion involuntaria del sistema o por nueva puesta en marcha incontrolada.
» Asegure la instalacion frente a un accionamiento imprevisto.
» Después de cualquier intervencion realizada en el equipo, asegurese de que se vuelva a poner en mar-
cha de forma controlada.
A PRECAUCION
Peligro de lesiones por equipo pesado.
Durante los trabajos de transporte y montaje, los equipos pesados podrian caer y provocar lesiones.
» En caso necesario, transporte, monte y desmonte el equipo pesado con la ayuda de otra persona.

» Utilice para ello los medios auxiliares adecuados.

ATENCION
Si se utiliza una herramienta para girar la tapa ciega o el médulo de pantalla, el equipo podria danarse.

» No utilice ninguna herramienta para girar la tapa ciega o el médulo de pantalla.

ATENCION

Si intenta extraer la tuerca de un prensacables M20 x 1,5 de acero inoxidable, el equipo perdera su
estanqueidad.

» No retire la tuerca de un prensacables M20 x 1,5 de acero inoxidable. La tuerca de un prensacables
M20 x 1,5 de acero inoxidable no se puede retirar.

» Gire la tuerca hasta el tope. Si gira la tuerca mas alla del tope, el prensacables quedara liberado del
equipo y este Ultimo perdera su estanqueidad.

ATENCION

Si se retira el tapén de rosca de un conector macho M12 de 5 pines, el equipo perdera su
estanqueidad.

» Si no utiliza el conector macho M12 de 5 pines, no retire el tapén de rosca.
» Atornille el tapén con un momento de giro de 2 Nm en el conector macho M12 de 5 pines.

ATENCION

Si se retira el tapdén de rosca de un conector hembra M12 de 4 pines, el equipo perdera su
estanqueidad.

» Si no utiliza el conector hembra M12 de 4 pines, no retire el tapén de rosca.

» Atornille el tapén con un momento de giro de 1,3 Nm (0,96 ft:Ibf) en el conector hembra M12 de 4 pines.
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ATENCION
El equipo con prensacables M20 x 1,5 perdera su estanqueidad si no se utiliza ningiin prensacables.

» Asegurese de que los prensacables M20 x 1,5 que no se utilicen queden sellados con los tapones
suministrados.

» Si se utiliza el tapon ciego, apriete la tuerca del prensacables de acero inoxidable con un momento de
giro de 3 Nm (2,21 ft-Ibf).

» Si se utiliza el tapdn ciego, apriete la tuerca del prensacables de latén niquelado con un momento de giro
de 8 Nm (5,90 ft-Ibf).

» Utilice una fuente de alimentacion eléctrica de alta calidad filtrada y regulada.

» Evite tender el cable cerca de otros cables de alta tension o de alta frecuencia; si fuera inevitable
hacerlo, mantenga una distancia minima de 30 cm.

En el caso de un equipo con prensacables M20 x 1,5, tienda un solo cable por cada prensacables.

Para la instalacion eléctrica de un equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines (variante de
equipo Ethernet) conectado a una red Ethernet, siga la norma ISO/IEC 61918.

8.2 Documentacion adicional

¢ Encontrara mas informacién sobre «biS» en las instrucciones de cableado, disponibles en
en inglés y japonés (Cabling_guide_for_bUS/EDIP.pdf).

¢ Para obtener mas informacién acerca de CANopen en relacién con este equipo, consulte el manual de
instrucciones «CANopen Network configuration» (Configuracion de red CANopen) en

¢ Para las variantes del equipo ATEX/IECEX, consulte las instrucciones adicionales de ATEX/IECEXx corre-
spondientes al modelo 8098 FLOWave L, disponibles en internet en

8.3 Conexion del equipo a una fuente de alimentacion

El equipo esta configurado de tal manera que puede alimentarse través del conector macho M12 de
5 pines.

— Conecte el equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines (variante de equipo Ethernet) a una
fuente de alimentacién de 12...35 V CC a través del conector macho M12 de 5 pines; consulte el
capitulo 8.4.

El equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines (variante de equipo Ethernet) debe alimen-
tarse a través del conector macho M12 de 5 pines.

—> Conecte el equipo con prensacables M20 x 1,5 a una fuente de alimentacién de 12...35 V CC:
¢ A través del conector macho M12 de 5 pines (consulte el capitulo 8.4).

¢ O bien a través de prensacables M20 x 1,5 y el terminal de conexién que se encuentra en el cuerpo del
transmisor. Para obtener informacién sobre el cableado, consulte el capitulo 8.13.

La tension minima de alimentacion dependera de la variante del equipo, la temperatura del liquido y la tem-
peratura ambiente (consulte la Imagen 20 y la Imagen 21).
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Imagen 20:  Tension minima de alimentacion en funcion de la temperatura ambiente y del liquido, variante del equipo
con dos prensacables M20 x 1,5 y un conector macho M12 de 5 pines
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Imagen 21:  Tension minima de alimentacion en funcion de la temperatura ambiente y del liquido, variante del equipo
con dos conectores hembra M12 de 4 pines y un conector macho M12 de 5 pines (variante del equipo

8.4 Conexion del equipo a una red buS/CANopen

Para un funcionamiento correcto del equipo, utilice un conector hembra M12 de 5 pines de acero inoxidable
con pantalla. El cable bUS disponible en Biirkert tiene un diametro exterior de 8,2 mm.

—> Asegurese de que el cable biS pase por el conector hembra M12 de 5 pines.

— Preste atencion a las especificaciones del cable y de los hilos indicadas por el fabricante del conector

hembra de 5 pines.

El conector macho M12 de 5 pines (codificacion A) permite conectar el equipo:

¢ A una fuente de alimentacién de 12...35V CC o

¢ Ala red biuS/CANopen.

— Para conectar el equipo, retire el tapén de rosca del conector macho M12 de 5 pines y consérvelo en un

lugar seguro y limpio.
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Peligro de dafos en el equipo si no se utiliza una conexion M12.
» Coloque un tapon de rosca en todas aquellas conexiones M12 que no se utilicen.

Fallo de funcionamiento de la comunicacion interna y externa si no se utiliza el conector macho M12
de 5 pines para conectar el equipo a un bus de campo biS o CANopen.

» Asegurese de que tanto el pin 4 (CAN_H) como el pin 5 (CAN_L) estén sin contacto cuando el
conector M12 de 5 pines no esté conectado a un bus de campo biS o CANopen.

— Si el equipo esta conectado a una red biS o CANopen y se encuentra en un extremo de la red biS o
CANopen, conecte una o dos resistencias de terminacion de 120 Q al cable o active la resistencia de
terminacién interna del equipo: consulte el capitulo 8.5. El cable biS o CANopen debe poder admitir
60 Q.

Si conecta un equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines (variante de equipo Ethernet) a
una red Ethernet, debera conectarlo a una red biiS/CANopen para que el equipo pueda configurarse
con el software Blirkert Communicator.

¢ Pin 1: Pantalla CAN
O * Pin2:12..35V CC
* Pin 3: GND

e Pin 4: CAN_H

e Pin 5: CAN_L

Imagen 22:  Asignacion de los pines del conector macho M12 de 5 pines

Los cables y conductores

se conectan en el equipo
por medio de la conexion
M12 de 5 pines

Imagen 23:  Cableado de fabrica del terminal de conexion Push-in de 12 pines al conector macho M12 de 5 pines
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8.5 Activar la resistencia de terminacion interna del
equipo

El equipo cuenta con una resistencia de terminacion interna que puede activarse siempre que el equipo se
haya instalado en un extremo de una red biS o CANopen.

Si se activa la resistencia de terminacion interna del equipo, ya no se podra instalar en el mismo extremo de
la red biS o CANopen mas de una resistencia de terminacioén.
Para contar con una red apropiada, instale en cada extremo de la red una resistencia de terminacion.

Para activar la resistencia de terminacién interna del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y (0]},

A
e dGeneral setting
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
- # bUSEEEEE = .
- ¢ AdvancedEEEEE = .

— ¢ ermination resistorghEert = .
N | On|

- . Guarde los datos.

6 Se activara la resistencia de terminacion interna.

8.6 Especificaciones de los cables para los prensacables
M20 x 1,5 (variante de equipo con prensacables)

Tab. 14: Especificaciones de los cables para los prensacables M20 x 1,5 de laton niquelado
Especificaciones de los cables Valor recomendado

Proteccion electromagnética (CEM) Apantallado

Diametro 5..14 mm

Temperatura maxima de funcionamiento 80 °C o superior
Tab. 15: Especificaciones de los cables para los prensacables M20 x 1,5 de acero inoxidable
Especificaciones de los cables Valor recomendado

Proteccion electromagnética (CEM) Apantallado

Diametro 6...12 mm

Temperatura maxima de funcionamiento 80 °C o superior
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8.7

Especificaciones de los conductores para el terminal

de conexion Push-in de 12 pines

Tab. 16:

Especificaciones de los conductores para el terminal de conexion

Especificaciones de los conductores

Rango de valores recomendado

HO05(07) V-K con casquillo y cuello de plastico

Seccidn transversal de un conductor sencillo 0,25...1,5 mm?2
HO5(07) V-U

Seccién transversal de un conductor flexible 0,25...1,5 mm?
HO05(07) V-K con casquillo pero sin cuello

Seccidn transversal de un conductor flexible 0,25...0,75 mm?

Secciodn transversal de otros tipos de conductores

0,2...1,5 mm? (AWG24... AWG16)

8.8
12 pines

Disposicion del terminal de conexiéon Push-in de

El cuerpo del transmisor incluye un terminal de conexion de 12 pines.

— Para descubrir el terminal de conexién Push-in de 12 pines, abra la parte frontal del transmisor; consulte

el capitulo 8.9.

Imagen 24:

Cableado de fabrica del terminal de conexion de 12 pines

— Para desconectar un conductor, presione primero el terminal con un destornillador de 3,0 mm (de cual-
quier longitud) y aplicando una fuerza maxima de 40 N.

123456789 10112

LED verde J

LED naranja

(variante del equipo con dos prensacables
M20 x 1,5)
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e |LED verde:

— parpadea lentamente con un funcionamiento correcto del equipo.
— parpadea rapido si se produce un problema de comunicacion con la platina de medicion.

¢ EI LED naranja se ilumina cuando la salida digital correspondiente cambia a ON (encendido) (variante del
equipo con dos prensacables M20 x 1,5).

e Terminal 1: GND (conductor azul cableado de fabrica y conectado de manera interna con el conector
macho M12 de 5 pines)

e Terminal 2: CAN_L (conductor gris cableado de fabrica y conectado de manera interna con el conector
macho M12 de 5 pines)

¢ Terminal 3: CAN_shield (conductor marron cableado de fabrica y conectado de manera interna con el
conector macho M12 de 5 pines)

¢ Terminal 4: CAN_H (conductor negro cableado de fabrica y conectado de manera interna con el conector
macho M12 de 5 pines)

e Terminal 5: 12...35 V CC (conductor blanco cableado de fabrica y conectado de manera interna con el
conector macho M12 de 5 pines)

En los equipos con dos conectores hembra M12 de 4 pines (variante de equipo Ethernet), los ter-
minales 6 a 12 no se utilizan.

¢ Terminal 6: GND (para la conexién de la fuente de alimentacién a través de los prensacables M20 x 1,5)
¢ Terminal 7: salida negativa 3 (salida analdgica o digital)

¢ Terminal 8: salida positiva 3 (salida analdgica o digital)

¢ Terminal 9: salida negativa 2 (salida digital)

¢ Terminal 10: salida positiva 2 (salida digital)

e Terminal 11: salida negativa 1 (salida analdgica)

¢ Terminal 12: salida de polo positivo 1 (salida analégica)
Imagen 25:  Disposicion del terminal de conexion de 12 pines del cuerpo del transmisor

8.9 Abrir la parte frontal del transmisor
Para abrir la parte frontal del cuerpo del transmisor, retire la tapa ciega o bien el médulo de pantalla o Wi-Fi.

Procedimiento de apertura de la parte frontal del transmisor con la tapa ciega colocada en la parte
frontal del equipo

as
1. Sostenga la llave magnética en la marca

situada junto a la tapa ciega. Deberia poder oir
un chasquido, que indica que la tapa ciega esta
desbloqueada. No utilice ninguna herramienta
para girar la tapa ciega.
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2. Gire la tapa ciega con la mano hasta la posicion
de desbloqueo y, a continuacion, retirela.

Imagen 26:  Procedimiento de apertura de la parte frontal del transmisor con la tapa ciega colocada en la parte frontal

del equipo
quip 59
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Procedimiento de apertura de la parte frontal del transmisor con el médulo de pantalla o Wi-Fi colocado

en la parte frontal del equipo

1. Retire la tapa ciega de la parte superior del
equipo.

. LI
2. Sostenga la llave magnética en la marca

del médulo de pantalla o Wi-Fi. Deberia poder
oir un chasquido, que indica que el médulo de
pantalla o Wi-Fi se ha desbloqueado. No utilice
ninguna herramienta para girar el médulo de
pantalla o Wi-Fi.

3. Gire el médulo de pantalla o Wi-Fi con la mano
hasta la posicion de desbloqueo.

4. Levante el médulo de pantalla o Wi-Fi
con cuidado, ya que van conectados al trans-
misor a través de un cable.

5. Presione la pestafia de la conexion del cable
para liberar el médulo de pantalla o Wi-Fi del
transmisor.

6. Retire el médulo de pantalla o Wi-Fi y coléquelo
sobre una superficie limpia a fin de proteger la
junta de la suciedad.

Presione la pestana
para desbloquear la
conexion del cable.

Imagen 27:  Procedimiento de apertura de la parte frontal del transmisor con el médulo de pantalla o Wi-Fi colocado

en la parte frontal del equipo
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8.10 Cableado del equipo a través de prensacables
M20 x 1,5 de acero inoxidable (variante del equipo
con prensacables)

Pase un solo cable por cada prensacables.

— Prepare cables de acuerdo con los datos
técnicos de los capitulos 8.6 y 8.7.

— Para abrir la parte frontal del transmisor, siga las

indicaciones del capitulo 8.9.
2 tornillos

1. Con la ayuda de una llave Torx de tamafo 2,
afloje los 2 tornillos de la placa de puesta a tierra
funcional.

2. Pele el extremo del cable hasta 100 mm.
3. Reduzca la pantalla a 20 mm.

4. Retire el aislamiento de los hilos hasta 8 mm.

K

100 mm +5

5. Afloje la tuerca del prensacables.

6. No retire la tuerca de un prensacables M20 x 1,5
de acero inoxidable. La tuerca de un prensa-
cables M20 x 1,5 de acero inoxidable no se
puede retirar.

7. Gire la tuerca hasta el tope. Si gira la tuerca
mas alla del tope, el prensacables quedara
liberado del equipo y este ultimo perdera su
estanqueidad.

8. Retire el tapdn ciego del prensacables y
consérvelo en un lugar seguro y limpio.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

9. Pase el cable por el prensacables tal como se
indica en la imagen.

10.Con la ayuda de una llave hexagonal de 22 mm,
apriete el prensacables con un momento de giro
de 5 Nm (3,7 ft-Ibf).
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11.Fije cada uno de los cables a la placa de puesta
a tierra funcional. La pantalla debera estar
en contacto con la placa de puesta a tierra
funcional.

12.Fije la placa de puesta a tierra funcional a su
ubicacion original.

13.Con la ayuda de una llave hexagonal de 10 mm,
apriete los 2 tornillos de la placa de puesta a
tierra funcional con un momento de giro de
0,2 Nm (0,15 ft-1bf).

Puesta a tierra
funcional

> 2 tornillos

NO ES OBLIGATORIO CONECTAR EL
EQUIPO A UNA PUESTA A TIERRA.
ESTA PREVISTO PARA UN USO
FUTURO.

capitulo 8.13.

14.Introduzca cada hilo en el terminal de conexién correspondiente.

15.Para conectar la fuente de alimentacion de 12...35 V CC a través de los prensacables, consulte el

16.Para conectar las salidas, consulte los capitulos 8.14 y 8.15.
17.Conecte el conductor de puesta a tierra funcional. Consulte el capitulo 8.12.
18.Si se habia retirado el médulo de pantalla o Wi-Fi, vuelva a conectarlo.

19.Vuelva a cerrar las partes frontal y superior del cuerpo del transmisor.

Imagen 28:  Cableado del equipo a través de prensacables M20 x 1,5 de acero inoxidable
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8.11 Cableado del equipo a través de prensacables
M20 x 1,5 de latén niquelado (variante del equipo con
prensacables)

Pase un solo cable por cada prensacables.

— Prepare cables de acuerdo con los datos
técnicos de los capitulos 8.6 y 8.7.

— Para abrir la parte frontal del transmisor, siga las

indicaciones del capitulo 8.9. 2 tornillos

1. Con la ayuda de una llave Torx de tamafio 10,
afloje los 2 tornillos de la placa de puesta a tierra

funcional.
2. Pele el extremo del cable hasta 100 mm.
3. Reduzca la pantalla a 20 mm.
4. Retire el aislamiento de los hilos hasta 8 mm.
20 mm
 i00mm15

5. Afloje la tuerca del prensacables.

. Retire el tapon ciego del prensacables y
consérvelo en un lugar seguro y limpio.

7. Si el diametro del cable es de 5 a 9 mm, pase el
cable por el prensacables tal como se indica en
la imagen.

8. Con la ayuda de una llave hexagonal de 24 mm,
apriete el prensacables con un momento de giro
de 10 Nm (7,4 ft-Ibf).

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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9. Si el diametro del cable es de 9 a 14 mm,

— coloque un destornillador en posicion perpen-
dicular entre las dos juntas.

— Levante la junta interna y retirela.
— Pase el cable a través del prensacables.

— Con la ayuda de una llave hexagonal de 24 mm,
apriete el prensacables con un momento de giro
de 10 Nm (7,4 ft-Ibf).

10.Fije cada uno de los cables a la placa de puesta
a tierra funcional. La pantalla debera estar
en contacto con la placa de puesta a tierra
funcional.

11.Fije la placa de puesta a tierra funcional a su
ubicacion original.

12.Con la ayuda de una llave hexagonal de 10 mm,
apriete los 2 tornillos de la placa de puesta a
tierra funcional con un momento de giro de
0,2 Nm (0,15 ft-1bf).

Puesta a tierra
funcional

1> 2 tornillos

NO ES OBLIGATORIO CONECTAR EL
EQUIPO A UNA PUESTA A TIERRA.
ESTA PREVISTO PARA UN USO
FUTURO.
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13.Introduzca cada hilo en el terminal de conexién correspondiente.

14.Para conectar la fuente de alimentacion de 12...35 V CC a través de los prensacables, consulte el
capitulo 8.13.

15.Para conectar las salidas, consulte los capitulos 8.14 y 8.15.
16.Conecte el conductor de puesta a tierra funcional. Consulte el capitulo 8.12.

17.Si se habia retirado el médulo de pantalla o Wi-Fi, vuelva a conectarlo.

18.Vuelva a cerrar las partes frontal y superior del cuerpo del transmisor.

Imagen 29:  Cableado del equipo a través de prensacables M20 x 1,5 de latdn niquelado

8.12 Conexidn de la puesta a tierra funcional (variante del
equipo con dos prensacables M20 x 1,5)

— Para garantizar un uso sin problemas del equipo, el conductor amarillo/verde de puesta a tierra funcional
debera conectarse siempre de la siguiente manera:

— ala placa de puesta a tierra funcional del cuerpo del transmisor (consulte la Imagen 31 en el
capitulo 8.13)

— o bien al tornillo de puesta a tierra funcional del exterior del cuerpo del transmisor (consulte
la Imagen 30).

Al conectar el conductor al tornillo de puesta a tierra funcional:

— Utilice un terminal de cable redondo para el tornillo M4.

—> Apriete el tornillo M4 con un momento de giro de 1,8...2 Nm (1,3...1,4 ft-Ibf).

Imagen 30:  Tornillo de puesta a tierra funcional en el exterior del equipo
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8.13 Conexidon del equipo a una fuente de alimentacion
de 12...35 V CC a través de prensacables M20 x 1,5
(variante del equipo con prensacables)

1. Presione el terminal 5 con un destornillador de 3 mm (de cualquier longitud) aplicando una fuerza
maxima de 40 N y libere los hilos blancos. No corte los hilos blancos.

2. Aisle los hilos blancos.

3. Conecte la fuente de alimentacion tal como se indica en la Imagen 31.

Para conectar el polo positivo de la fuente de alimentacién
de 12...35 V CC del equipo a través de un prensacables

El LED verde parpadea _ Para conectar el polo negativo de la fuente de
lentamente con un fun- alimentacion del equipo a través de un prensacables

] cionamiento correcto del | | T

& equipo N i

8 . A, ' Y b N

N 123456789 10112

5 LlellLllLljtd[tdlLllLllLl[LllLllLl

:,g ()

a

8 Conectado inter-

> namente con el

> conector macho

= M12 de 5 pines \——=
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Imagen 31:  Conexidn de la fuente de alimentacion de 12...35 V CC a través de los prensacables M20 x 1,5
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Imagen 32:  Equipo conectado a través de prensacables M20 x 1,5 a una fuente de alimentacion de 12...35 V CC

8.14 Cableado de la salida 1 (salida analdgica) y de la
salida 3 configurada como salida analégica (variante
del equipo con prensacables)

ATENCION
Peligro por cortocircuito a causa de una configuracion incorrecta de la salida 3.

» Antes de cablear la salida 3 como salida analégica, asegurese de que dicha salida se haya configurado
como salida analégica en el menu de parametros de las salidas. Consulte el capitulo 18.2 Modificar el

tipo de la salida 3.
Las salidas analdgicas pueden conectarse como pozo o fuente.

R R
e

LA

- |+ - |+
12-35VDC 12-35V DC
Fuente de ali- Fuente de ali-
mentacion de la mentacion de la
¥ - salida 3 salida 1 + -

Entrada de 4...20 mA Entrada de 4...20 mA
del instrumento del instrumento
externo conectada a la externo conectada a la
salida 3 salida 1

Imagen 33:  Cableado de las salidas analdgicas
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8.15 Cableado de la salida 2 (salida digital) y de la salida 3
configurada como salida digital (variante del equipo

con prensacables)

ATENCION

Peligro por cortocircuito a causa de una configuracion incorrecta de la salida 3.

» Antes de cablear la salida 3 como salida digital, asegurese de que dicha salida se haya configurado
como salida digital en el menu de parametros de las salidas. Consulte el capitulo 18.2 Modificar el tipo

de la salida 3.

Las salidas digitales pueden conectarse como NPN o como PNP.

El LED naranja se ilumina
cuando se activa (ON) la
salida digital correspondiente

12345678
H

-1+
12-35VDC

Fuente de ali-
mentacion de la
salida 3

+ -

9101112
b
LA LA
 m—
-1+
12-35VDC
Fuente de ali-
F mentacion de la
salida 2
+ -

Carga conectada
ala salida 3

Carga conectada
ala salida 2

Imagen 34:  Cableado de las salidas digitales
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8.16

Indicacidn del estado de la red Ethernet (variante del

equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines
[variante de equipo Ethernet])

El estado de la red Ethernet se indica mediante LED. Los LED se encuentran en el médulo de comunicacién

industrial del cuerpo del transmisor.

— Para poder ver los LED, abra la parte frontal del cuerpo del transmisor. Retire la tapa ciega, el médulo de
pantalla o el médulo Wi-Fi; consulte el capitulo 8.9.

' X1
Interfaz X1 E

Ethernet): Va
LED Link (amarillo)

LED Link/Act (verde)

(switchde puertosS fusmasasssssssescesmnnssonesnd
‘\k LED Link/Act (verde)
LED Link (amarillo)
Conexién al PLC:

LED Error (amarillo)
LED RUN (verde)

Interfaz X2
(switch de puertos Ethernet):

Imagen 35:

Descripcién de los LED:
Tab. 17:

LED de estado del médulo para la comunicacion industrial

LED de estado para la conexion con el PLC

Estado del LED
LED RUN (verde)

LED Error (amarillo)

Estado de la conexion

Accion recomendada

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

ON OFF Conexién activa. -
OFF ON Conexion inactiva. Compruebe el cable
Tab. 18: LED de estado para la conexion con la red Ethernet
Estado del LED Estado de la conexion Accién recomendada
LED Link/ | ON Parpadeo rapido: se ha establecido la conexién -
Act con el nivel de protocolo superior EtherNet/IP. Se
(verde) transfieren datos.
Parpadeo lento: sin conexidn con el nivel de
protocolo. Esto suele suceder durante unos
20 segundos después de reiniciar.
OFF Sin conexién de red. Compruebe el cable
LED Link | ON Conexién de red activa. -
(amarillo) | oFF Sin conexién de red. Compruebe el cable
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8.17 Especificaciones de los cables y conductores para
los conectores hembra M12 de 4 pines

Tab. 19: Especificaciones de los cables y conductores para los conectores hembra M12 de 4 pines
Especificaciones de los cables y conductores Valor recomendado

Proteccion electromagnética (CEM) Conductor apantallado, como minimo con STP
Categoria minima KAT-5

Longitud maxima 100 m

Temperatura maxima de funcionamiento 80 °C o superior

8.18 Conexion del equipo a una red Ethernet (variante del
equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines
[variante de equipo Ethernet])

Los dos conectores hembra M12 de 4 pines (codificacién D) permiten conectar el equipo a una red
Ethernet.

@ Peligro de dafos en el equipo si no se utiliza una conexion M12.

» Coloque un tapon de rosca en todas aquellas conexiones M12 que no se utilicen. Atornille el tapon
de rosca con un momento de giro de 1,3 Nm (0,96 ft-Ibf) en el conector hembra M12 de 4 pines.

Si conecta un equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines (variante de equipo Ethernet) a
una red Ethernet, debera conectarlo a una red biS/CANopen para que el equipo pueda configurarse
con el software Birkert Communicator.

Si el equipo se ha conectado a una red Ethernet, los valores de proceso medidos se transfieren a través de
la red Ethernet.

Todos los conectores hembra M12 de 4 pines (codificacion D) presentan la misma asignacion de pines:
consulte la Imagen 36.

¢ Pin 1: Envio +
¢ Pin 2: Recepcion +

¢ Pin 3: Envio —

¢ Pin 4: Recepcion -

Imagen 36:  Asignacion de los pines del conector hembra M12 de 4 pines
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—> Afloje el tapdn de rosca del conector hembra M12 de 4 pines y consérvelo en un lugar seguro y limpio.
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X1 X2

Cables y conductores del
equipo conectados de X1
al conector hembra M12 de
4 pines superior

, Cables y conductores del
| | equipo conectados de X2 _@
d al conector hembra M12 de
Ny ¥ 4 pines central
Cables y conductores del equipo
conectados del terminal de conexién

Push-in de 12 pines al conector macho
M12 de 5 pines

Imagen 37:

8.19

Cableado de fabrica del equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines (variante de equipo Ethernet)

Conexidn de la puesta a tierra funcional (variante del
equipo con dos conectores hembra M12 de 4 pines
[variante de equipo Ethernet])

Para garantizar un uso sin problemas del equipo, el conductor amarillo/verde de puesta a tierra funcional
debera estar conectado siempre al tornillo de puesta a tierra funcional del cuerpo del transmisor.

— Utilice un terminal de cable redondo para el tornillo M4.

— Conecte el conductor de puesta a tierra funcional al tornillo de puesta a tierra funcional. Consulte la
Imagen 38.

—> Apriete el tornillo M4 con un momento de giro de 1,8...2 Nm (1,3...1,4 ft-Ibf).

Imagen 38:

Tornillo de puesta a tierra funcional en el exterior del equipo
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9 PUESTA EN MARCHA

9.1 Indicaciones de seguridad

A ADVERTENCIA
Peligro de lesiones si se pone en marcha de forma indebida.
Una puesta en marcha inadecuada podria provocar lesiones y dafos en el equipo y su entorno.

» Antes de la puesta en marcha, debe garantizarse que todos los operarios hayan leido y comprendido el
contenido del manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencion a las recomendaciones de seguridad y al uso previsto.

» Solo personal debidamente formado tendra autorizacién para instalar y poner en marcha el equipo.

9.2 Condiciones

¢ El equipo estd instalado en la tuberia.

¢ Se ha llevado a cabo la instalacion eléctrica del equipo. El equipo esta correctamente conectado a la
puesta a tierra funcional.

¢ En el caso de que el liquido no sea agua, asegurese de que estén activadas las funciones opcionales de
medicién de DF y del factor de transmision acustica.

9.3 Puesta en marcha inicial para medir el caudal o llenar
los recipientes
1. Encienda el equipo.

2. Conecte el equipo con el software Birkert-Communicator. Imprima un informe en PDF que incluya todos
los parametros de configuracion actuales del equipo. Seleccione los valores de proceso que deban
supervisarse graficamente. Consulte el software Blirkert Communicator modelo 8920 en www.burkert.
es.

3. Ajuste la configuracion del menu [@li[lel §55%1gi en el modulo de pantalla. Consulte el capitulo 11.2.
4. Compruebe que el equipo contenga el liquido correcto.

5. En el caso de que el liquido no sea agua, consulte el valor del parametro [A{eleliE ileR =T [EE (o] g W = Teg o]}
Consulte el capitulo 15.13.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

e Si el valor es superior al 20 % +5 %, el equipo puede medir los valores de caudal del liquido.

e Si el valor es inferior al 20 % +5 %, es posible que el equipo no pueda medir con exactitud los valores de
caudal del liquido.

6. En el caso de que el liquido no sea agua, consulte el valor del parametro . Consulte el capitulo 15.12.
¢ Si el valor se situa entre 0,8 y 1,2, el equipo puede medir el caudal del liquido.

e Si el valor es inferior a 0,8 o superior a 1,2, es posible que el equipo no pueda medir con exactitud los
valores de caudal del liquido.
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7. Configure el pardmetro \([Elelell iAol py| of=1gEE i Te]y] del liquido:

e Si el liquido es agua, asegurese de que el pardametro eI AelelagloL=EE o]y esté ajustado en m
Consulte el capitulo 15.15.

* Si el liquido posee viscosidad cinematica entre 0,5 y 2 mm%s, puede dejar el parametro
ajustado en [JELG). Consulte el capitulo 15.15.

e Si el liquido no es agua o si la viscosidad cinematica del liquido es inferior a 0,5 o superior a 2 mm?/s,
ajuste el parametro el 1 Aele) gyl oSg EENile]3] €n un valor que resulte adecuado para las propiedades del
liquido y las condiciones del proceso. Consulte el capitulo 15.15.

8. Ajuste el parametro [JEiaa kit en Sileg. Consulte el capitulo 15.16.
9. Para supervisar el caudal volumétrico, ajuste el parametro de dicho caudal:

¢ Si esta midiendo un caudal volumétrico estable o desea realizar un [EER BTN AZ 13 ERil6)1 en funcion
del caudal, ajuste el parametro del caudal en I Consulte los capitulos 15.4.2 0 15.4.3.

¢ Si desea llenar recipientes a una escala temporal tipica de > 30 s, ajuste la atenuacion correspondiente
del caudal volumétrico. Consulte los capitulos 15.4.2, 15.4.3 0 15.4.4.

¢ Si desea llenar recipientes a una escala temporal tipica de < 30 s o realizar un |EE HNAT) (1[5, ajuste
el parametro del caudal volumétrico en [\[fis. Consulte el capitulo 15.4.4.

10. Para supervisar el caudal masico, ajuste el parametro de dicho caudal:

¢ Si estda midiendo un caudal masico estable o desea realizar un JEELLHERNAANECER[GYAELE en funcidn
del caudal, ajuste el parametro [BEls]lile| del caudal masico en |\[Ele[lifiyl. Consulte los capitulos 15.5.2
0 15.5.3. Ajuste el parametro [BEIls]lals| de la densidad en [\Zell¥[g3l. Consulte el capitulo 15.9.4.

¢ Si desea llenar recipientes a una escala temporal tipica de = 30 s, ajuste la atenuacién correspondiente
del caudal masico. Consulte los capitulos 15.5.2, 15.5.3 0 15.5.4. Ajuste el parametro dela
densidad en [[[Ffif8. Consulte el capitulo 15.9.4.

* Si desea llenar recipientes a una escala temporal tipica de < 30 s o realizar un [l R AL ES, ajuste
el parametro del caudal masico en [Blils. Consulte el capitulo 15.5.4. Ajuste el parametro
de la densidad en [Jlfifs. Consulte el capitulo 15.9.4.

11. Para supervisar el caudal volumétrico, asegurese de que la funcion del caudal esté activa, y
ajuste el valor de [§f[&]fj. Consulte los capitulos 15.4.9 0 15.4.10.

12. Para supervisar el caudal masico, asegurese de que la funcién del caudal masico esté activa, y
ajuste el valor de [Jf{&eii. Consulte los capitulos 15.5.9 0 15.5.10.

18. Para supervisar el caudal masico, calibre la densidad (BEiE1sY)) mediante un proceso de teach-in o bien
a través del ajuste del valor de offset y pendiente de la densidad. Consulte el capitulo 17.19.

14. Ajuste el parametro [§Elqe). Consulte el capitulo 17.7. El factor K se aplica por igual a los valores de
proceso de caudal volumétrico y caudal masico.

15. Al principio o al final de un paso de la dosificadora, pueden generarse caudales negativos. Por lo
general, las direcciones de conteo de los contadores volumétricos y masicos, asi como las de las
salidas de impulsos, se ajustan en [LEIERIML: POr lo que no tienen en cuenta los posibles flujos de
retorno. Si es necesario, y en funcion del resto del sistema de la dosificadora, ajuste la direccién de
conteo en EREIEaeiE. Para obtener informacion sobre los contadores volumétricos, consulte el
capitulo 15.8.2. Para obtener informacién sobre la salida de impulsos, consulte el capitulo 18.5.4. Para
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obtener informacion sobre los contadores masicos, consulte el capitulo 15.11.2.

16. Verifique el correcto comportamiento del equipo por medio del ment SIEGTey. Consulte el
capitulo 17.27.

17. Con el software Biirkert Communicator, imprima un informe en PDF que incluya los nuevos ajustes del
equipo.

18. Elija los valores de proceso que se van a guardar y exporte los datos seleccionados en formato
*.edipdb. Consulte el manual de instrucciones del modelo 8920.

19. Desconecte el software Blrkert-Communicator del equipo.

9.4 Primera puesta en marcha para detectar un cambio
del liquido en la tuberia

1. Encienda el equipo.

2. Conecte el equipo con el software Bilrkert-Communicator. Imprima un informe en PDF que incluya todos
los parametros de configuracion actuales del equipo. Seleccione los valores de proceso que deban
supervisarse graficamente. Consulte el software Blrkert Communicator modelo 8920 en www.burkert.
es.

3. Ajuste la configuracion del menu [@li[[el[ 5 E15i en el modulo de pantalla. Consulte el capitulo 11.2.

4. En el caso de que el liquido no sea agua, consulte el valor de AR E R ES ola R =Teile)y. Consulte el
capitulo 15.13.

¢ Si el valor es superior al 20 % +5 %, el equipo puede medir los valores de caudal del liquido.

e Si el valor es inferior al 20 % +5 %, es posible que el equipo no pueda medir con exactitud los valores de
caudal del liquido.

5. En el caso de que el liquido no sea agua, consulte el valor de . Consulte el capitulo 15.12.

e Si el valor se situa entre 0,8 y 1,2, el equipo puede medir el caudal del liquido.

e Si el valor es inferior a 0,8 o superior a 1,2, es posible que el equipo no pueda medir con exactitud los
valores de caudal del liquido.

6. Ajuste el parametro del factor de transmision acustica en funcién de la aplicacion. Consulte
los capitulos 15.13.3 0 15.13.4.

7. Ajuste el parametro del DF en funcién de la aplicacién. Consulte los capitulos 15.12.3
015.12.4.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

8. Verifique el correcto comportamiento del equipo por medio del menu SliEe)- Consulte el
capitulo 17.27.

9. Con el software Blrkert Communicator, imprima un informe en PDF que incluya los nuevos ajustes del
equipo.

10. Elija los valores de proceso que se van a guardar y exporte los datos seleccionados en formato
*.edipdb. Consulte el manual de instrucciones del modelo 8920.

11. Desconecte el software Blrkert-Communicator del equipo.
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9.5 Primera puesta en marcha para detectar burbujas en
la tuberia

1. Encienda el equipo.

2. Conecte el equipo con el software Blrkert-Communicator. Imprima un informe en PDF que incluya todos
los parametros de configuracion actuales del equipo. Seleccione los valores de proceso que deban
supervisarse graficamente. Consulte el software Burkert Communicator modelo 8920 en www.burkert.
€s.

3. Ajuste la configuracion del menu (@Ii[[ &5 1gi en el médulo de pantalla. Consulte el capitulo 11.2.

4. En el caso de que el liquido no sea agua, consulte el valor de il RIE=E IES (iR f=le1te);. Consulte el
capitulo 15.13.

¢ Si el valor es superior al 20 % +5 %, el equipo puede medir los valores de caudal del liquido. Consulte el
capitulo 15.12.

¢ Si el valor es inferior al 20 % +5 %, es posible que el equipo no pueda medir con exactitud los valores de
caudal del liquido.

5. En el caso de que el liquido no sea agua, consulte el valor de . Consulte el capitulo 15.12.

e Si el valor se situa entre 0,8 y 1,2, el equipo puede medir el caudal del liquido.

¢ Si el valor es inferior a 0,8 o superior a 1,2, es posible que el equipo no pueda medir con exactitud los
valores de caudal del liquido.

6. Ajuste el parametro del factor de transmision acustica en funcién de la aplicacion. Consulte
los capitulos 15.12.3 0 15.12.4.

7. Verifique el correcto comportamiento del equipo por medio del menu SiENTY- Consulte el
capitulo 17.27.

8. Con el software Birkert Communicator, imprima un informe en PDF que incluya los nuevos ajustes del
equipo.

9. Elija los valores de proceso que se van a guardar y exporte los datos seleccionados en formato *.edipdb.
Consulte el manual de instrucciones del modelo 8920.

10. Desconecte el software Birkert-Communicator del equipo.
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10 CONFIGURAR LOS AJUSTES

10.1 Indicaciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Existe riesgo de lesiones debido a un ajuste no adecuado.
Un ajuste inadecuado podria provocar lesiones y dafios en el equipo y su entorno.
» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencion a las recomendaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacion solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

10.2 Software suministrado para configurar los ajustes

Los ajustes del equipo pueden configurarse con:

¢ el mdédulo de pantalla modelo ME31. El equipo puede ir equipado o no con un médulo de pantalla.
e ¢l software Blirkert Communicator modelo 8920. Este software debera instalarse en el PC.

La estructura de menus del médulo de pantalla es idéntica a la del software Blrkert Communicator.

— Para configurar los ajustes del equipo con el médulo de pantalla modelo ME31, consulte los siguientes
capitulos de este manual de instrucciones, a partir del capitulo 10.4 Mdédul ntalla: D
la_interfaz rio.

— Prepare primero el hardware y software necesarios para poder utilizar el software Blirkert Communicator.
Consulte el capitulo 10.3. A continuacion, configure los ajustes tal como se describe en este manual de

instrucciones, a partir del capitulo 10.4.3 Valores minimo y maximo en la introduccién de valores numéricos.

— En lo que respecta al uso de determinadas funciones disponibles unicamente en el software Biirkert
Communicator, consulte el manual de instrucciones modelo 8920, que encontrara en internet en
www.burkert.es.

— Para obtener informacion detallada sobre el software del médulo de pantalla modelo ME31, consulte el
manual de instrucciones correspondiente, que encontrara en internet en www.burkert.es.

10.3 Conectar el equipo con el software Burkert
Communicator

Para configurar los ajustes con el software Birkert Communicator modelo 8920, siga estos pasos:

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

1. Compre en Burkert la interfaz USB-biS con numero de articulo 772426.
2. Descargue en www.burkert.es la versién mas reciente del software Blirkert Communicator modelo 8920.

3. Instale el software Blirkert Communicator en un PC. Tenga en cuenta las recomendaciones de insta-
lacion de la interfaz USB-bUS. Durante la instalacidn, no se permite insertar el 1apiz buS en el PC.

4. Atornille la resistencia de terminacion en el adaptador en Y o active la resistencia de terminacién interna
del equipo (consulte el capitulo 12.6.3).

5. Atornille el conector hembra M12 del extremo del cable suministrado en el adaptador en Y.
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6. Inserte el conector Mini USB del cable en el 1apiz biS suministrado.
Asegurese de insertar el conector Mini USB del cable unicamente en el 1apiz buS.

7. Inserte un adaptador de alimentacién adecuado en la fuente de alimentacién.

8. Conecte el cable del adaptador de alimentacion a la conexién adecuada del conector hembra M12.

Termination Conector
resistor hembra M12
Lapiz buS Conector
p Adaptador macho
enY
Fuente de
alimentacion

Mini-USB

Cable de la fuente de alimentacion

Imagen 39:  Montaje de los cables de conexion, el adaptador y el lapiz biS

9. Atornille el adaptador en Y al conector macho M12.

10.Inserte el lapiz buS en un puerto USB del PC.

11.Espere hasta que se acabe de instalar el controlador del Iapiz buS en el PC.
12.Inserte el conector macho de la fuente de alimentacién en la toma.

13.Inicie el software Blrkert Communicator.

14.Una vez en él, haga clic en &&= para establecer la comunicacion entre el software y el equipo, Se abrira
una ventana.

15.Seleccione [STERSITeA.

16.Seleccione el puerto Elil{ sl R des, haga clic en y espere hasta que aparezca el simbolo del
equipo en la lista de equipos.

17.En la lista de equipos, haga clic en el simbolo correspondiente al equipo. Se muestra la estructura de
menus del equipo.
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10.4 Moddulo de pantalla: Descripcion de la interfaz de
usuario

EE Encontrara una descripcion detallada del software de visualizaciéon en el manual de instrucciones de
dicho software del modelo ME31, disponible en internet en .

La interfaz de usuario consiste en una pantalla y teclas sensibles al contacto.

burkert
View 1 of 4

Pantalla
Caudal volumétrico

30,1

I/min

P4
Q
g
)
(<}
(.
=z
[}
o
<

Tecla para ir hacia Teclas de Tecla de
atras navegacion confirmacion

Imagen 40:  Vision general de la interfaz de usuario
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10.4.1 Descripcion de la pantalla

Indicador del estado del Simbolo del nivel de usuario activo. Consulte el capitulo 10.5 Niveles_

equiplo de usuario de inicio de sesién disponibles.
(IR S ce informacién
Parameter
Para ir al menu Brightness 56 %
DIAGNOSTICS — 18} Contrast 64 %
presionando ¢
Screen saver [+] ) i i
Nombre de la vista personalizada o del menu

SAW sensor

Titulo del menu o del
I ’
Parameter elemento de menu

Stand. meas. values [+]
Add. meas. values [+]
Diag. events [+]
Refresh time  Long

A 4

Hay otros elementos de menu disponibles

Para ir al ment MAIN-
— TENANCE
presionando »

A DIAGNOSTICS
v JONVN3INIVIA

™\ El simbolo ] situado al final de un elemento de menu indica que hay elementos de submenu
disponibles.

Imagen 41:  Descripcion de la pantalla (ejemplos)
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10.4.2 Uso de las teclas sensibles al tacto

Los [nili[e SN ET(eETe [l corresponden a menus o elementos de mendus.

Tab. 20: Uso de las teclas

Tecla Descripcion
Si se presiona brevemente: Regresa al menu o a la vista de nivel superior. En los mensajes
de la pantalla, se hace referencia a esta tecla como BACK.

- Cuando el usuario realiza una modificacién pero no la guarda, aparece un mensaje en el
que se le pregunta si desea guardar los cambios.

Si se presiona durante mas tiempo: Regresa a la vista 1
Si se muestran una o dos teclas:

¢ Para cambiar de vista, de izquierda a derecha y en sentido inverso. Esto solo es
posible en las vistas personalizadas y la vista [®{e]\IZ[€18]ZV:YR[0]), v entre las vistas

‘ »“ Diagnostics§ParameteffMaintenancel

¢ Cuando se le pide que introduzca un valor: para elegir el nimero anterior o
siguiente.

¢ Para seleccionar un R

)

¢

A

¢ Para seleccionar una opcién o modificar un valor.
En los mensajes de la pantalla, se hace referencia a esta tecla como OK.

Si se presiona brevemente:
¢ Para confirmar una seleccion.
. e Para guardar un ajuste.
¢ Para ir a la siguiente vista del asistente de introduccion de datos.
Manténgala presionada para abrir el menu contextual.

10.4.3 Valores minimo y maximo en la introduccién de valores
numericos

Cuando se solicita la introduccion o modificacién de un valor numérico, se muestran siempre los valores
minimo y maximo permitidos.
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10.5 Niveles de usuario de inicio de sesidn disponibles

Para utilizar y configurar el equipo, dispone de los siguientes 4 niveles de usuario de inicio de sesion:
¢ Nivel de usuario basico (usuario sencillo), es decir, el nivel con menos funciones

* Nivel de usuario

* Nivel de usuario (ajuste por defecto)

* Nivel de usuario

Por defecto, los ajustes del equipo no estan protegidos mediante contrasefa.

Tab. 21 muestra, para cada simbolo de la barra de informacién, el nivel de usuario activo en el equipo y las
acciones que pueden realizarse con ese tipo de nivel de usuario.

Tab. 21: Niveles de usuario posibles
Simbolo" b 7L ‘.je Descripcion
usuario

¢ No requiere contrasena.

¢ Para los elementos de menu que tengan en simbolo ﬁ solo dispone de
acceso de lectura.

Usuario
basico

Sin simbolo

¢ No se muestran todos los elementos de menu disponibles en un nivel de
usuario superior.

¢ Requiere contrasefa si esta activa la proteccién mediante contrasefna (con-
sulte el capitulo 12.15). La contrasefa por defecto es 005678.

ﬂ Advanced ¢ Para los elementos de menu que tengan en simbolo ﬁ, solo dispone de
use acceso de lectura.

* No se muestran todos los elementos de menu disponibles en un nivel de
usuario superior.

¢ Requiere contrasefa si esta activa la proteccién mediante contrasefna (con-
sulte el capitulo 12.15). La contrasefa por defecto es 001946.

Installe ¢ Este nivel esta activo por defecto. La protecciéon mediante contrasena esta
desactivada por defecto.

¢ Pueden personalizarse todos los elementos de menu disponibles.
¢ Requiere contrasefa si esta activa la proteccién mediante contrasefia (con-

m sulte el capitulo 12.15).

¢ Destinado solo para el personal de servicio al cliente de Biirkert.
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" Solo se muestra en la barra de informacién si la personalizacion esté protegida mediante contrasefia.

— Si olvida sus contrasefas, puede restaurar las contrasefias por defecto con el software Blrkert Commu-
nicator modelo 8920. Consulte el correspondiente manual de instrucciones.

10.6 Ajustes por defecto

Los ajustes por defecto del equipo pueden consultarse en la hoja adicional de CANopen del
modelo 8098 FLOWave L en www.burkert.es.

— Imprima un archivo PDF con todos los ajustes por defecto del equipo cada vez que modifique los
ajustes con el software Birkert Communicator. 85
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10.7

Estructura de menus

Nivel 1

CONFIGURATION
F
N SAW sensor
l —
Para navegar por la lista de
elementos de menu dispo- (D)
—\_______|

nibles

v

Vista de configuracion

SAW sensor

Diagnostics

Device
Diag. events
Sensor

[+]
[+]
[+]

Nivel 2
431NV

v

Presidnelo para ejecutar el ele-
mento de menu mostrado (por
ejemplo, el elemento «SAW
sensor»)

1

Ll

Parameter

Stand. meas. values [+]
Add. meas. values [+]

[+]
Long

Diag. events
Refresh time

A 4

A DIAGNOSTICS
v JONVNILNIVIN

W A

View 1 of 4

Caudal volumétrico

30,1

I/min

z
®)
i
o
)
S
L
z
(o]
(&)
<

Primera vista que se
muestra al encender
el equipo y que puede
modificar el usuario

7y

Si se presiona durante
mas tiempo desde cual-

SAW sensor

Maintenance
Device information [+]
Flow direction Standa...
[+]
[+]

PARAMETER

Calibration

Simulation

A

Vista de diagndstico

Vista de parametros

Vista de mantenimiento
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Consulta de los valores
relacionados con el
diagndstico

Consulta o ajuste de los
parametros

Consulta o ajuste de los
valores relacionados con el
mantenimiento

* Para mostrar las 3 vistas siguientes que podra definir y modificar el usuario.

Imagen 42:  Estructura de menus del equipo FLOWave
Es posible abrir un menu contextual en cada vista: consulte el capitulo 10.7.1.
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10.7.1  Abrir o cerrar el menu contextual en cualquier vista (solo con
el mdédulo de pantalla)

En cada una de las vistas, el usuario tiene la posibilidad de abrir un menu contextual. El contenido
dependera de la vista activa.

Para abrir el menu contextual:
- . Mantenga presionado.

Q’ Se abrira el menu contextual.

Para cerrar el menu contextual sin salir de la vista activa:

- . Presione.

& se cerrara el ment contextual.

Contenido del menu contextual en funcidn de la vista:

Tab. 22: Contenido del menu contextual en funcion de la vista

Vista Elementos del menu contextual

Para mostrar la lista de mensajes generados por el equipo.

NIEESERES SRR Consulte el capitulo 10.7.3.

Add new view| o ) )
Para anadir una vista nueva o borrar la vista mostrada.

Para seleccionar la visualizacion de los valores 1,2 0 4 o una

hange layou .
J Y tendencia con 1 o 2 valores.

) hange title Para modificar el titulo de la vista mostrada.
Vistas 1 a 4

hange value Para modificar los valores o unidades de los valores que se
n muestran en la vista.

Opcioén no disponible para tendencias.

T [¢] o] (e (@] [=)
3 53

5 w

(o] (0]

(0] —+

c =)

> (7]

= <.

gl

ractional digits Para seleccionar si los valores de la vista se mostraran como
numeros enteros o bien con uno o varios decimales.

hange user level Para cambiar de nivel de usuario. Consulte los
capitulos 10.7.4 0 10.7.5.

Para mostrar la lista de mensajes generados por el equipo.
CONFIGURATION

Q

[®] | ES
(1]
7]
7
Y
(o]
(1]
(7]
(e]
<
(©)
S
s,
@
=

hange user level Para cambiar de nivel de usuario.

Para mostrar la lista de mensajes generados por el equipo.

p—— Para mostrar la ruta de acceso al elemento de menu
- mostrado. Consulte el capitulo 10.7.7.
dd shortcut Para crear o borrar elementos de menu propios en el menu
Delete shortcut contextual (consulte el capitulo 10.7.2).

NEQEENEETRENE | Para cambiar de nivel de usuario.

<
(1]
7]
7
Y
«Q
(9]
(7]
(e]
<
(©)
S
s,
]
=

(@)
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Vista

Elementos del menu contextual

Messages overview

Para mostrar la lista de mensajes generados por el equipo.

[72)

ave

Para guardar los cambios.

En un menu here am 1?

Para mostrar la ruta de acceso al elemento de menu
mostrado. Opcidn no disponible en los asistentes.

Add shortcut
Delete shortcut

Para crear o borrar elementos de menu propios en el menu
contextual (consulte el capitulo 10.7.2).

Change user level

Para cambiar de nivel de usuario.
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10.7.2 Anadir elementos de menu propios en un menu contextual
(acceso directo, solo con el médulo de pantalla)

En las vistas FElE GG, WETRERERE o BIET el ilels, asi como en los menuUs, es posible afadir hasta
3 accesos directos al menu contextual. Estos aparecen en cada menu contextual y permiten acceder

directamente a la vista o al elemento de menu seleccionados.

Parameter

Language

N Fenannl
Where am 1?

Change user level
> RESET TOT 1 Ejemplo de acceso directo

. T

Imagen 43:  Ejemplo de acceso directo
Para afiadir un acceso directo a un menu contextual:

—> Vaya a la vista o al menu para los que desea crear un acceso directo.
— Mantenga presionado . para abrir el menu contextual.

A
e 4Add shortcut]

— Introduzca un nombre para el acceso directo: consulte el capitulo 10.8.4 Introducir un nhombre.

A
- {» w [8]1 para confirmar el nombre introducido. ----+ - Guarde los datos.

VA acceso directo de la vista o del menu se anade al menu contextual.

Para borrar un acceso directo de un menu contextual:

xdMantenga presionado para abrir el menu contextual.

— Utilice el acceso directo que se dispone a borrar para ir a la vista o al elemento de menu en cuestion.
—> Mantenga presionado . para abrir el menu contextual.

ea dDelete shortcutEEEEe = Confirme la seleccion.

0’ El acceso directo de la vista o del elemento de menu se borra del menu contextual.
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10.7.3 Consultar los mensajes generados por el equipo

El equipo genera mensajes para informar por ejemplo de que se ha producido un problema o que se ha
alcanzado el limite de un valor medido.

— Para consultar los mensajes con el software Bilrkert Communicator, consulte el manual de instrucciones
modelo 8920, que encontrara en internet en www.burkert.es.

Para mostrar los mensajes generados en el médulo de pantalla, siga estos pasos:

- . Manténgala presionada para abrir el menu contextual.

A : - , .
e dMessages overviewEEEEE = Confirme la seleccion.

& Se muestran los mensajes generados. Algunos de los mensajes se pueden confirmar.

10.7.4 Cambiar de nivel de usuario con la proteccién mediante
contrasena desactivada

Por defecto:

* El nivel de usuario &I esta activo en el equipo.

e El uso del equipo no esta protegido mediante contrasefia.

* El simbolo del nivel de usuario [fHEIEY no se muestra en la barra de informacion.

Solo es posible cambiar al nivel de usuario [{i[{;Clq:.

— Para cambiar de nivel de usuario con el software Blirkert Communicator, consulte el manual de instruc-
ciones modelo 8920, que encontrara en internet en www.burkert.es.

Para cambiar de nivel de usuario en el médulo de pantalla, siga estos pasos:

- . Manténgala presionada para abrir el menu contextual.

A . , 9
ahdChange user levelEEEEE = Confirme la seleccion.
— W Elija el nivel de usuario ----» &4 Confirme la seleccion.

A _ - . .
— 4} W Introduzca la contrasefia ----+ Confirme la seleccion.

Q’ Se cambia de nivel de usuario.

— Para activar la proteccion mediante contrasefa de los ajustes, consulte el capitulo 12.15.
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10.7.5 Cambiar de nivel de usuario con la protecciéon mediante
contrasena activada

Si el uso del equipo esta protegido mediante contrasefia, se mostrara el simbolo del nivel de usuario activo
en la barra de informacion.

— Para cambiar de nivel de usuario con el software Birkert Communicator, consulte el manual de instruc-
ciones modelo 8920, que encontrara en internet en www.burkert.es.

Para cambiar de nivel de usuario en el médulo de pantalla, siga estos pasos:

- . Manténgala presionada para abrir el menu contextual.
A . , i
dhdChange user levelEEEEE = Confirme la seleccion.
— Elija W [KeJelellii (no estara disponible con el nivel de usuario basico) ----» Confirme la seleccion.
- . Manténgala presionada para abrir el menu contextual.
Z . , l
ah dChange user levelEEEEE = Confirme la seleccion.
— W Elija el nivel de usuario ----» Confirme la seleccion.

A _ . . .
— ‘} W Introduzca la contrasefia ----» Confirme la seleccion.

& Se cambia de nivel de usuario. Se muestra el simbolo correspondiente en la barra de informacion.

—> Para desactivar la proteccion mediante contrasefa de los ajustes, consulte el capitulo 12.17.

10.7.6 Cerrar la sesion del nivel de usuario CIENERIE, [EEUES o

Si el uso del equipo esta protegido mediante contrasefia,

¢ ¢l simbolo del nivel de usuario activo se muestra en la barra de informacion.

* |a sesion se cerrara automaticamente una vez que haya transcurrido el tiempo de espera del
salvapantallas.

— Para cerrar la sesién del nivel de usuario activo en el software Biirkert Communicator, consulte el manual
de instrucciones modelo 8920, que encontrara en internet en www.burkert.es.

Para cerrar la sesion del nivel de usuario [AC\ET =T RVEET (BEENEY o [2]i[gi¢Elgi y cambiar al nivel de usuario
basico, siga estos pasos:
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- . Manténgala presionada para abrir el menu contextual.
a . , .
ah dChange user levelEEEEE = Confirme la seleccion.

a
— Elija » ——— . Confirme la seleccion.

0’ El nivel de usuario basico esta activo.

o
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10.7.7 Consultar la ruta de acceso a un elemento de menu (solo con
el médulo de pantalla)

Si se confunde con la estructura de menus, puede mostrar la ruta de acceso.

- . Manténgala presionada para abrir el menu contextual.

a . . .
e d\Vhere am |?EEEEE = Confirme la seleccion.

@’ Consulte la ruta de acceso al elemento de menu mostrado.

10.8 Navegar por los menus y ajustar valores

10.8.1 Ajustar un porcentaje o seleccionar un valor de una lista

Pantalla

Parameter

Brightness 56 %

Contrast 64 %
Screen saver [+]

v JONVNILINIVIA

1 Seleccionar

. Confirmar

1
1
1
i Pantalla
1
1
1
]

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
Brightness Ajustar Save i
% J
""" 70 ""'7""1"""""""' TTTTTA
s | E—| !
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

0 100

Contrast
%
----- 100 |-=-=-=--+

|

0 100

1
1
1
1
1
1
1
1
Pantalla :
1
1
1
1

Screen saver

Wait time Seleccionar Save

_———— O 2minutes = L aemmmmemmemmmmmmmmm———————— ., .....
O 5 minutes A 4

O 30 minutes

Imagen 44:  Ajustar un porcentaje o seleccionar un valor de una lista
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10.8.2 Navegar por un asistente y ajustar numeros

General settings

Parameter

Quick start [+]
Diagnostics 22

Date and time

Language English

i
. Confirmar
1

Parameter
B Current date/time 1/9@
Current date:08/24/15
Current time:08:57:16
Daylight savings
Current time zone:+00:London

A DIAGNOSTICS

w  JONVNILNIVIA

Regresar a la pantalla anterior (opcion disponible
en cada paso del asistente)

Confirmar para acceder a la siguiente pantalla.
Y2 Ajustar los valores.
:
Parameter
B Year 4/9@

max: 2099

~ A
201 fe----- ; ............. ‘ -.> _____

min: 2000

Ajustar la cifra Seleccionar una
seleccionada cifra

Confirmar para acceder a la siguiente pantalla.
Ajustar los valores.

B New date/time 9/9@
New date:09/22/15
New time:08:57:16
Daylight savings
New time zone:+00:London
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Imagen 45:  Navegar por un asistente y ajustar nimeros
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10.8.3 Ajustar numeros negativos o positivos

Settings
B)Error low 3/7@
max: 150,00

-02(5.000

min: -20,00

Para ajustar un nimero positivo:

Settings
B)Error low 3/7@
max: 150,00

01[§.000

min: -20,00

Para ajustar un numero negativo:

— W para reducir el nimero hasta que se alcance el valor negativo.

—> A\ para aumentar el nimero hasta que se alcance el valor positivo.

Imagen 46:  Ajustar numeros negativos o positivos
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10.8.4 Introducir un nombre

SAW sensor

Parameter

Stand. meas. values [+]
Add. meas. values [+]
Diag. events [+]

A DIAGNOSTICS
v 3ONVN3INIVIA

Refresh time  Long

A 4

|
. Confirmar

1

Stand. meas. values

Caudal volumétrico

Temperatura [+]

Liquid velocity [+]

Totalizer 1 [+]

1
1
. Confirmar
1
1

SAW sensor

Caudal volumétrico

Value name Volume flow
Damping von D D e LG P .
Limits [+]
Cut-off [+]

v

1
1
. Confirmar
1
1
1
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- .
Confirmar Seleccionar
Value name Ir al caracter el caracter OK Guardar el
. P N seleccionado A nombre
Q[W[E[R[T[Y[U[T[O[P "['{""} """"" .'""E' """ ‘""} """""" . """" )
1
AlSID|F|GH[J|KL|-|] @I @& ! v
Z|X[C|V|B|N[M[,|.]|- ! ,
abc | DEL| SPAGE | .7123 fTTTTmTTTmTmmmommmommmm e !

Imagen 47:  Introducir un nombre
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10.8.5 Activar o desactivar una funcion

Parameter

3 . =
E Date and Time ol >
o) : =
z Language English g
< I Passwords +11]3

m
Pl Physical units [+] >

(@)
o
>
=h
S
3
QO
-~

Parameter

Passwords

Password protection  Off

Passwords

O
o
>
=h
=
3
Y]
-~

Password protection
P Desactivar/Activar Save

EN | S L

Imagen 48:  Activar o desactivar una funcion
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11 AJUSTES DEL MODULO DE PANTALLA ........cceueteeectetrecessaessseseessssssssssssesssssesesssssssssasssssnsassssneas 98
11.1 Indicaciones de Seguridad ..........cccmirinmreminnrrr s ——————————— 98
11.2 Realizar los ajustes de mm con la puesta en marcha inicial del equipo

(solo con mMAdulo de pantalla).......cccceeeeeiiiiicccccssccerrre e nan 98
B T T =T T T 1y 1= (= 99
11.3.1 Ajustar el brillo de la retroiluminacion .........cccccveiieicccccccsseccrrr e 99
11.3.2  Ajustar el contraste de la pantalla ........ccecrciirrrirrrrrr e s 100
11.3.3  Ajustar el tiempo de espera del salvapantallas...........cccceeerrrrrrrmrseeeeeececememnnnnns 100
11.3.4  Ajustar el brillo de la retroiluminacién con el salvapantallas activado ................. 101
11.3.5 Desbloquear el protector de pantalla.............ccooiiiiiiiiiiiimnn e 101
11.3.6  Moadificar la secuencia de desbloqueo del salvapantallas............ccccooeomrrrrirnnnnn. 102
B AV Y o T I =T T T 1= AT 102
11.41 Consultar la temperatura del médulo de pantalla..........ccccveeeeeerrrecceeersneseeeeennens 102
11.5 MenU MainteNanCe ........cciiiiiiiiniir i s s s e e s ann s 103
11.5.1 Consultar el numero de version del software del médulo de pantalla.................. 103
11.5.2  Consultar el nimero de version del hardware del médulo de pantalla ................ 103
11.5.3  Consultar el nimero de articulo del médulo de pantalla..........ccccemrreeieerrisccsceennn. 103
11.5.4  Consultar el nimero de articulo del software del médulo de pantalla................. 104
11.5.5 Consultar el nimero de serie del médulo de pantalla..........cccooeeecceeiicceeneeneeeeene. 104
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11 AJUSTES DEL MODULO DE PANTALLA

En este apartado se describen los menus del médulo de pantalla con el que viene el equipo.

111 Indicaciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Existe riesgo de lesiones debido a un ajuste no adecuado.
Un ajuste inadecuado podria provocar lesiones y dafios en el equipo y su entorno.
» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencidén a las recomendaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacion solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

11.2 Realizar los ajustes de [@[N[[eEETGi con la puesta
en marcha inicial del equipo (solo con mdédulo de
pantalla)

La primera vez que se encienda el equipo, se pedira al usuario que realice los siguientes ajustes:
e Selecciodn del idioma que aparece en pantalla

¢ Seleccién de la zona horaria

e Seleccién del cambio automatico o no al horario de verano

¢ Ajuste de la fecha y la hora

¢ Seleccione del sistema de unidades para todas las magnitudes medidas

Cuando el equipo finalice de cargar los datos, se mostrara la primera pantalla de [@IV[[el /g5 £15!.
— . Pantalla

— W Seleccione el idioma que aparece en pantalla ----+ Confirme la seleccion. Se muestran la fecha
y hora actuales en el idioma seleccionado.

A .
— W Seleccione la zona horaria ----+ Confirme la seleccion.

A
— W Seleccione si desea@ ono que se tenga en cuenta automaticamente el horario de verano al
C

mostrar la hora. ----» onfirme la seleccion.
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A
- " W Ajuste el afio ----» . Confirme la seleccion.
A
- 4} W Ajuste el mes ----» . Confirme la seleccion.
o
- {» W Ajuste el dia----» . Confirme la seleccion.
Y ® Corn ’
- W Ajuste las horas ----» Confirme la seleccion.
0% . . , 9 .
- W Ajuste los minutos ----» Confirme la seleccion. Se muestran los nuevos ajustes de fecha 'y

hora.
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— W Seleccione el nuevo sistema de unidades para todas las magnitudes medidas ----» Confirme la
seleccion.

- . Guarde los ajustes de [@[i[le] §55% 151 O . regrese al menu de nivel superior sin guardar los nuevos
ajustes.

11.3 Menu Parameter

11.31 Ajustar el brillo de la retroiluminacion

+60 °C.

Cuando la temperatura interna del equipo supera los +60 °C, el brillo de la pantalla disminuye de
manera automatica en un 50 %, y la retroiluminacion se desactiva al cabo de 5 minutos de realizarse
la ultima operacién. Cuando la temperatura supera los 80 °C, la retroiluminacion se desactiva de
manera automatica (0 %). Cuando se usa la pantalla, la retroiluminacion se activa durante 30 s con
un brillo del 50 %.

El brillo de la pantalla disminuye automaticamente cuando la temperatura del equipo supera los

Para el brillo de la retroiluminacion, pueden ajustarse 2 valores diferentes:

¢ 1 valor cuando no esta activado el salvapantallas
¢ 1 valor cuando si esta activado el salvapantallas Consulte el capitulo 11.3.4.

Para ajustar el brillo de la retroiluminacién con el salvapantallas desactivado, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [SJOIN[FIEIVIZTNIE]IN.

- > B

- = Confirme el acceso a la vista [l
— # BrightnessEEEEE = .

- ‘ > Ajuste el brillo de la retroiluminacion.

— . Guarde los datos.

& El brillo de la retroiluminacion queda ajustado.
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11.3.2 Ajustar el contraste de la pantalla

— Vaya a la vista [eNFIETVETSIEIY.

< B

> ® Confirme ol acceso a la vista Parameter
- ¢ ContrastEEEEE = .

- <> Ajuste el contraste.

- . Guarde los datos.

& El contraste de la pantalla queda ajustado.

11.3.3 Ajustar el tiempo de espera del salvapantallas

El salvapantallas realiza las siguientes funciones:

e Ahorrar energia.
¢ Regresar automaticamente a la vista 1.

e Y, cuando el uso del equipo esta protegido mediante contrasefia, cerrar automaticamente la sesion del
usuario una vez transcurrido el tiempo de espera del nivel de usuario [ACeNETe=Te RIE=T. (G o ({0 Clar.

— Vaya a la vista [eNFIETVETSIIEIY.

< B

> ®) Confirme ol acceso a la vista Parameter
— ¢ Screen savergEEEE 4 .

- ¢ ait timegEEEE = .

- <> Seleccione el tiempo de inactividad de la pantalla tras el cual se activara el salvapantallas. ----
. Guarde los datos.

¥ El retardo de activacion del salvapantallas queda ajustado.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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11.3.4 Ajustar el brillo de la retroiluminacién con el salvapantallas
activado

Para el brillo de la retroiluminacion, pueden ajustarse 2 valores diferentes:

¢ 1 valor cuando no esta activado el salvapantallas (consulte el capitulo 11.3.1)
¢ 1 valor cuando si esta activado el salvapantallas

Para ajustar el brillo de la retroiluminacion con el salvapantallas activado, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [SJe\[FIETVFTN{E]Y.

N oiso oy

- . Confirme el acceso a la vista [ e ey-
- # Screen saverErEs = .

- ¢ BrightnessEEEEE = .

- <> Ajuste el brillo de la retroiluminacion. ---- . Guarde los datos.

¥ El brillo de la retroiluminacion queda ajustado.

11.3.5 Desbloquear el protector de pantalla

Si desea desbloquear la pantalla con el salvapantallas activado, siga estos pasos para poder acceder de
nuevo a las vistas:

— Pulse dos veces la tecla que desee.

¥ Se muestrala primera tecla de la secuencia de desbloqueo.

— Pulse la tecla que se muestra.
— Siga las instrucciones que se muestran en pantalla.

& Puede acceder de nuevo a las vistas de la pantalla y se reinicia el tiempo de espera del salvapantallas.

Secuencia de desbloqueo por defecto:
b
—> A

-4

— A

— Para modificar la secuencia de desbloqueo, consulte el capitulo 11.3.6.
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11.3.6 Modificar la secuencia de desbloqueo del salvapantallas

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g (elU]27:y [0\,

A
xah dDisplay|

— . Confirme el acceso a la vista [gElE I EE .

A .
EdhdiScreen saverGEEEE SN
A .
e dScreen saver unlock sequenceEEEe =
- " Seleccione el numero de teclas que se pulsaran. ----+ .
—> W Seleccione la tecla que debera pulsarse primero. ---- 4
— W Seleccione la tecla que debera pulsarse en segundo lugar. ----»
— W Seleccione la tecla que debera pulsarse a continuacion, etc. ----»

— . Guarde los datos.

& La secuencia de teclas queda modificada.

11.4 Menu Diagnostics

11.4.1 Consultar la temperatura del médulo de pantalla
Para consultar la temperatura del médulo de pantalla, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [@[e))\[J[€l0IZTy [0])).
A
e dDisplay|
—s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

N Y P R DIAGNOSTICSH

A .
e dTemperaturcEEEs =
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o
xdhd Device temperaturcEEEEE = . ----% Se muestra la temperatura del médulo de pantalla.

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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11.5 Menu Maintenance

11.51 Consultar el numero de version del software del médulo de pantalla

Para consultar el nimero de version del software del médulo de pantalla, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [SOIN[FIETVFINIEIN.

- < BT

— . Confirme el acceso a la vista [l el-
N Vaya a la vista [JENLENANEE.

> —

o
e dSoftware versionEEEEE = . ----% Se muestra el nimero de version del software del médulo de pantalla.
- . Vuelva al menu de nivel superior.
11.5.2 Consultar el numero de version del hardware del mdédulo de
pantalla

Para consultar el numero de versién del hardware del médulo de pantalla, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [GOIN[FIETVINIIEIN.

e 4oiso 1y

— . Confirme el acceso a la vista [l ie -
> Vaya a la vista [JEYNLENANEE.

- ¢ ersion numbersEEEEs 2 .

e dHardware versiongEEEE = ----9 Se muestra el nimero de versidn del hardware del mdédulo de
pantalla.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

11.5.3 Consultar el numero de articulo del mdédulo de pantalla

Para consultar el nimero de articulo del médulo de pantalla, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0\l [e]V]SV:y[0))'].
A
-4
— . Confirme el acceso a la vista [FEIEIEE-

- > Vaya a la vista AN RN AN o7 =

e dVersion numbersEEEEE =
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A
e dldent. numbergEEEE = . ----# Se muestra el niumero de articulo del médulo de pantalla.

- . Vuelva al menu de nivel superior. 103
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11.5.4 Consultar el numero de articulo del software del moédulo de
pantalla

Para consultar el nimero de articulo del software del médulo de pantalla, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

—> # Displayi

s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
— P Vaya ala vista MAINTENANCE]

> —

A
e dSoftware ident. numberGEaEs = . ----# Se muestra el nimero de articulo del software del
madulo de pantalla.

—> . Vuelva al menu de nivel superior.

11.5.5 Consultar el numero de serie del mdédulo de pantalla

Para consultar el nimero de serie del médulo de pantalla, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0\l [e]V]SV:y [0\,

— ¢ Displayj

> ® Confirme ol acceso a la vista Parameter]
— P vayaala vista MAINTENANCE]

>% —

y — - . , ;
a dSerial numberEEEEE = ---- Se muestra el numero de serie del médulo de pantalla.

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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12.1 Indicaciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Existe riesgo de lesiones debido a un ajuste no adecuado.

2 GENERAL SETTINGS - PARAMETER

Un ajuste inadecuado podria provocar lesiones y dafios en el equipo y su entorno.

» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencion a las recomendaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacion solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

12.2
editables

Niveles de usuario de los elementos de menu

Elemento del menu [EEREEIREEITleE — [RETE S

Nivel de usuario minimo

LED de estado

|

buSEIDisplayed name

Advanced use

biSEdLocation

Advanced use

iii!h

bluSgdDescription

Advanced use

biiSEAdvanced

NETONINNE, excepto limites de error

AETfNITnlis, limites de error

Quick start

Diagnostic

Configuration provide

NaN Replacement

Date and Time

Language

Advanced use

Passwords

Physical units

g

Advanced use

it

12.3 Ajustes por defecto

ajustes con el software Biirkert Communicator.
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12.4 Modificar el estado de la indicacion de estado o
desactivar la indicacion de estado

Por defecto, la indicacién de estado funciona segun la norma NAMUR NE 107 (\/AWY8)a85a(ele[5)].
También dispone de los siguientes otros estados de la indicacion de estado:

o IV Elelelo][o]f: seleccione el color permanente de la indicacién de estado.

o [I=a)EY;: 1a indicacion de estado permanece siempre desactivada.

12.4.1 Modificar el estado de la indicacion de estado

Para modificar el estado de la indicacion de estado, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [e{e)\\Ig (€18 2y [0])].

A -

e dGeneral setting

- = Confirme el acceso a la vista [EIEuae-
A

adStatus LEDEEEEE = .
A

>R~

— W Elija el estado de la indicacién de estado.

— . Guarde los datos.

¥ El estado de la indicacién de estado queda modificado.

12.4.2 Desactivar la indicacion de estado

Para desactivar la indicacion de estado, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]Z7:y[0])'].

a -
e dGeneral setting
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
a
i dStatus | EDEEEEE = .
a
o
a
e dl ED off}

- . Guarde los datos.

¥ La indicacion de estado permanece siempre desactivada.

109




—n Modelo 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS General settings - Parameter

12.5 Ajustar los parametros basicos para identificar el
equipo en buS

Los campos DS EN G Lk, y permiten identificar el equipo de manera univoca en bUsS.

12.5.1 Introducir un nombre para el equipo

El nombre introducido se mostrara en todos los dispositivos indicadores conectados al biS (por ejemplo, el
software Communicator).

Para introducir el nombre del equipo que se mostrara en todos los dispositivos indicadores conectados al
bUS, siga estos pasos:

— Vaya a la vista (&{e]\Ig[e18I2V.Y§(0]\].

o _
e dGeneral setting
- & Confirme el acceso a la vista [l
o
- W JiS ----> .
— W DJEVWCIEE - --- >
o8 | | '
- v Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter.
A
N | 2 OK|
- . Guarde el nombre.

& El nombre queda ajustado.

12.5.2 Introducir la ubicacién del equipo

La ubicacién introducida se mostrara en todos los dispositivos indicadores conectados al biS (por ejemplo,
el software Communicator).

Para introducir la ubicacién geografica del equipo, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [¢{e]\\Ig (€18 zVy ) [0])).

A _
e dGeneral setting

- . Confirme el acceso a la vista FEIEIEG].

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

A
s
A
ddl ocationEEEEE = .
s . o , , .
- v Introduzca la ubicacion seleccionando y confirmando cada caracter.
A
N | 2 OK|
- . Guarde la ubicacion.

110 ¥ La ubicacién queda especificada.
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12.5.3 Introducir una descripcion para el equipo

La descripcion permite identificar con precision el equipo. Para introducir una descripcion para el equipo,
siga estos pasos:

—> Vaya a la vista (0] I [€]V]z7:y[0))].

A
e dGeneral settings
_s B confirme el acceso a la vista Parameter]
- # bUSEEEEE = .
- # DescriptionEEEEE = .

A
- <> v . Introduzca la descripcion (maximo 19 caracteres) seleccionando y confirmando cada
caracter.

—)4’#@5

- . Guarde la descripcion.

Y La descripcion queda ajustada.
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12.6 Ajustar los parametros avanzados para identificar el
equipo en el buS o en un bus CANopen

12.6.1 Introducir un nombre de equipo univoco

* Modifique Gnicamente el parametro de un equipo cuando haya conectados

2 equipos con el mismo nombre al biS o a un bus CANopen.

¢ Al modificar el parametro (8[aife[F=Ne [V [el=WaE193[=! del equipo, los participantes del biS o de un bus
CANopen perderan la conexion con el equipo. En tal caso, sera necesario restablecer la conexion
entre los participantes.

El [SLI{e[F1=Ne V[N 103 [=! lo utilizan los participantes del biuS o de un bus CANopen conectados. Para modi-
ficar el parametro [BIgIle[NENC SV NETTE, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]Z7:y (0]},

A i
e dGeneral setting
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
a
> v [fiE----» .
o
e A dvancedEEEEE = .
e dUnique device nameREEEE =
o8 | | '
- v Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter.
a
N | 23— OK|

- - Guarde el nombre.

& El hombre univoco queda ajustado.
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12.6.2 Modificar la velocidad de transferencia del equipo

La velocidad de transferencia para la comunicacion en el bus de campo, ya sea biS o CANopen, debera
ser idéntica para todos los participantes del bus de campo.

Por defecto, la velocidad de transferencia del equipo es de 500 kbit/s. Esta velocidad es apropiada para
una longitud de cable maxima de 50 m.

Si utiliza cables mas largos, reduzca la velocidad de transferencia de todos los participantes.

Para modificar la tasa de baudios del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{e]\|F[€]V]z7:yp[0])].
A
>

sl confirme el acceso a la vista Parameter
A
- W IS ----» .
A
ed A dvancedEEEEE = .
A
— W EEN[EE ----» .
A e . .
— W Elija la velocidad de transferencia.

- . Guarde los datos.

¥ La velocidad de transferencia del equipo queda modificada. Para que se aplique la velocidad de trans-
ferencia modificada, reinicie el equipo.
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12.6.3 Activar la resistencia de terminacion interna del equipo

Si el equipo esta conectado a un bus de campo CANopen o al bUS, debera instalar en ambos extremos del
bus de campo o del biS una resistencia de terminacion de 120 Q.

Para evitar tener que instalar una resistencia de terminacién externa, el equipo cuenta con una resistencia
de terminacion interna de 120 Q, que puede activarse cuando el equipo se instala en un extremo de la red
bUS o en el extremo de la red CANopen.

¢ Si se activa la resistencia de terminacion interna del equipo, no podra instalar ninguna resistencia
de terminacion en el mismo extremo del biS o de CANopen.

® En el buS o en un bus de campo CANopen pueden instalarse como maximo dos resistencias de
terminacion de 120 Q.

Para activar la resistencia de terminacion interna del equipo, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]z7:y[0])'].

A
e dGeneral setting
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
- ¢ bUSEEEEE 2 .
- # AdvancedEEEEE = .

A
e dTermination resistorghEere =2 .
| On|

- . Guarde los datos.
Q’ Se activara la resistencia de terminacion interna.

12.6.4 Desactivar la resistencia de terminacioén interna del equipo

Si el equipo no esta instalado en el extremo del bUS o de un bus de campo CANopen, la resistencia de ter-
minacién interna del equipo debera desactivarse.

En el bUS o en un bus de campo CANopen pueden instalarse como maximo dos resistencias de
terminacién de 120 Q.

Para desactivar la resistencia de terminacién interna del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y[0])].

A -
e dGeneral setting
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- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIae-
A a
PSS T e—
A
ahd [ermination resisto -----».-----»"EE

- . Guarde los datos.

114 & Se desactivara la resistencia de terminacion interna de 120 Q.
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12.6.5 Modificar la direccién del equipo en un bus de campo
CANopen

La direccion del equipo la utilizan el biS y el bus de campo CANopen a los que puede conectarse el
equipo.

¢ Si el equipo esta conectado al biS, este Ultimo asignara automaticamente una direccién al equipo. La
direccion por defecto del equipo en el biiS es 30.

¢ Si el equipo esta conectado a un bus de campo CANopen, las direcciones no se ajustan de manera
automatica.

—> Debera asegurarse de que cada uno de los participantes en la comunicacioén conectados al bus de campo
CANopen tenga una direccién propia, incluido el equipo.

Si el equipo conectado a un bus de campo CANopen tiene la misma direccion que otro participante en la
comunicacion conectado al bus de campo, siga estos pasos para modificar la direccion del equipo:

— Vaya a la vista (&{e]\IZ[e18IZ7Y g (0]\].

VN i
e dGeneral setting
- & Confirme el acceso a la vista [l
A A
- W iE----» . EEEE 2 dAdvancedEEErE = .
b US addressEEEEE =

A
— 4} W Modifique la direccion del equipo. Asegurese de que se introduzca una direccion que no se
utilice ya en el mismo bus de campo CANopen.

- . Guarde los datos.

¥ La direccién del equipo queda modificada.
— Reinicie el equipo para que se aplique la nueva direccién. Consulte el capitulo 14.3.1 Reiniciar el equipo.
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12.6.6 Ajustar la comunicacion digital para buS o un bus de campo
CANopen

Por defecto, el estado de la comunicacion digital se ajusta en SiEQEEIEE v los valores de proceso
medidos (PDO, process data objects) no se transmiten a través de un bus de campo conectado.

Los otros estados de la comunicacion digital son JCANopent

Si el equipo esta conectado al biS o a un bus CANopen, siga estos pasos para modificar el estado de la
comunicacion digital:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y[0])'].

a
e dGeneral setting
— . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
- ¢ bUSEEEEE =2 .
- # AdvancedEEEEE = .

A
e dBus modeEEEEE = .

A
> o N
- . Guarde los datos.
— Reinicie el equipo.
& El estado de la comunicacién digital es biS o CANopen.

¥ Si la comunicacién digital esta ajustada en bUS, el campo @A\ ] LIRS ENIE se establece en [O]of=Eiile]gEl
(consulte el capitulo 13.3.6) y los PDO se transmiten a través de bUsS.

¥ Si la comunicacién digital esta ajustada en CANopen, IR C T se establ (con-

sulte el capitulo 13.3.6) hasta que el maestro de la red CANopen cambie el equipo a (@)sl=IE1ile)gF:1|

— Para detener la transmisidén de datos de medicién de procesos (PDO) a través de blS o de un bus de
campo CANopen, consulte el capitulo 12.6.7.
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12.6.7 Detener el envio de datos de procesos medidos (PDO) a buS
o al bus de campo CANopen

Si el equipo estéa conectado a biiS o a un bus de campo CANopen y esta ajustado en i o
(®7\\[e]eI=13], pero desea detener momentaneamente la transmision de los PDO a través de biS o del bus de
campo CANopen, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0] | (€]V]z7:yp[0))].
A
>%

- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIae-
A a

— Wil ----> . SRR 2 dAdvancedEEEEs = .
a

A dBus modeEEEEs = .
A

= dStandalone

- . Guarde los datos.
— Reinicie el equipo.

Y £l TS se ajusta en y los PDO dejan de transmitirse a través de buS o del bus de
campo CANopen.
& La comunicacion con el software Biirkert Communicator sigue operativa.

— Para activar la transmisién de datos de medicién de procesos (PDO) a través de biS o de un bus de
campo CANopen, consulte el capitulo 12.6.6.

12.7 Supervisar la tension de alimentacion o la
temperatura del equipo

La tension de alimentacién y la temperatura interna del equipo se supervisan.
Los valores supervisados pueden encontrarse:

¢ en el rango de funcionamiento normal
¢ en el rango de advertencia
® en el rango de error.

Se ajustan 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia. Los limites de error solo pueden
consultarse, mientras que los de advertencia pueden ajustarse.

En la Imagen 49 se explica coémo reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un rango distinto
(por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccion dependera del valor de histéresis,
asi como de si el valor supervisado asciende o desciende.
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—32 .y . Ca ‘..i’
A= B +C 1eD

Valor super- s
visado as-
cendente

Valor

Lo o ., _3b .
1, e e supenvisado

. 1: rango normal del valor supervisado
W s . : descendente 2a: rango de advertencia inferior
- ' . del valor supervisado
A m -t : oD 3a: rango de error inferior del valor
2Warning low e Warning high supenvisado

h: valor de histéresis. Un valor de
histéresis = 0 significa que el
equipo reacciona de inmediato
en cuanto se alcanza un limite.

A: limite de error inferior (Sfgelale)])

B: limite de advertencia inferior
(Warning low)

C: limite de advertencia superior
(Warning highj

D: limite de error superior (S{ceidailey)

2b: rango de advertencia superior
del valor supervisado

3b: rango de error superior del
valor supervisado

El valor
supervisado se
encuentra en el

Color del indicador de estado y
mensaje generado

Condicion

Indicador de estado verde, sin
mensajes

Rango normal

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de advertencia INFERIOR y se ha alca-
nzado el valor de ADVERTENCIA INFERIOR
mas el valor de HISTERESIS.

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de ADVERTENCIA SUPERIOR y se
ha alcanzado el valor de ADVERTENCIA
SUPERIOR menos el valor de HISTERESIS.

Rango de error |Indicador de estado rojo, mensaje de

error

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de advertencia INFERIOR y se ha alca-
nzado el valor de ERROR INFERIOR.

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de advertencia SUPERIOR y se ha alca-
nzado el valor de ERROR SUPERIOR.

Rango de
advertencia

Indicador de estado amarillo,
mensaje de advertencia

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de error INFERIOR y se ha alcanzado
el valor de ERROR INFERIOR mas el valor de
HISTERESIS.

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el
rango normal y se ha alcanzado el valor de
ADVERTENCIA SUPERIOR.

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de error SUPERIOR y se ha alcanzado el
valor de ERROR SUPERIOR menos el valor de
HISTERESIS.

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango normal y se ha alcanzado el valor de
ADVERTENCIA INFERIOR.

Imagen 49:

Principio de funcionamiento de supervision con histéresis
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12.7 1 Consultar los 2 valores limite de error

Para consultar los valores limite entre los que debera encontrarse la tensién de alimentacién del equipo,
siga estos pasos:

A CVCENERUSEICONFIGURATIONE
A
mah dGeneral settings|

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

A
- W INEuRIghs ----» .

e 4Supply voltagefe]Device temperaturcgEEEE =
A
B AF or highBJError low R )

- . Vuelva al menu de nivel superior.

12.7.2 Modificar los 2 limites de advertencia

Para modificar los limites de advertencia de la tensién de alimentacion o de la temperatura del equipo, siga
estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] gl [e]V]S7:Y (0]},
A
e dGeneral settings

— . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE].

A
- w NEuRInisE ----» .

s | -
a4 Supply voltagefe]Device temperaturcEEEe =
dh dVWarning highfe]Warning lowEEEEE =

- 4} W Ajuste el limite de advertencia.
- . Guarde los datos.

& Los limites de advertencia quedan ajustados.

12.7.3 Consultar el valor de histéresis

Para consultar el valor de histéresis, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].
o
a dGeneral settings|

s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter
a

s AAlarm limitsEEEEs = .

adSupply voltagefe]Device temperaturcgEEEe =
a

>% _—

— . Vuelva al menu de nivel superior. 119




—n Modelo 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS General settings - Parameter

12.8 Consultar el limite de advertencia inferior para la
tension de la bateria interna

El equipo cuenta con una pequena bateria que cumple la funciéon de acumulador de energia y que permite
que la hora del sistema siga funcionando durante 7 dias incluso cuando el equipo no reciba alimentacién.

Para consultar el valor del limite de advertencia inferior, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] Il [€]V]S7:y [0\,

A i
ma dGeneral settings|
A
— W NEGURITIE ----» .
= dWarning battery voltage lowEEEEE =

- . Vuelva al menu de nivel superior.

12.9 Puesta en marcha - Ajustes basicos

Los ajustes de [@ll[[¢ &5 151 son los mismos que los que se realizan la primera vez que se enciende el
equipo.

Para modificar los ajustes de [@ll[{e &3 E1qi, Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] Il [€]V]SV:Y[0))'].

o i
a dGeneral settings|

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE.

M Jouick star
N Jantalia

A
— W Seleccione el idioma en pantalla ----+ . Se muestran la fecha y hora actuales en el idioma
elegido.

— W Seleccione la zona horaria ----»

A
— W Seleccione si desea@) o no (®]f) que se tenga en cuenta automaticamente el horario de verano al

mostrar la hora. ----
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—><} #Ajuste el afho -----».
—)4} #Ajuste elmes----» -
SO % uste el dia-—--» B

— {b ¢ Ajuste la hora ----» .
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O | - |
—> W Ajuste los minutos ----» Se muestran los nuevos ajustes de fecha y hora.

—> W Seleccione el nuevo sistema de unidades para todas las magnitudes medidas ----» Confirme la
seleccion.

- . Guarde los ajustes de [@[i[{e] $55%1gi O . regrese al menu de nivel superior sin guardar los nuevos
ajustes.

12.10 Activar las funciones de diagndstico

A ADVERTENCIA
Existe riesgo de lesiones debido a un ajuste no adecuado.
Un ajuste inadecuado podria provocar lesiones y danos en el equipo y su entorno.
» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencion a las recomendaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacién solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

Por defecto, todos los eventos de diagndstico del proceso, la electronica y el sensor, los mensajes de
supervision de los valores medidos (por ejemplo, el caudal) y los mensajes de problemas del equipo estan
desactivados.

Para activar las funciones de diagndstico, siga estos pasos:

— Active los eventos de diagndstico necesarios. Consulte el capitulo 15.14.

— Active la supervision de los valores medidos que deban supervisarse. Consulte los capitulos 15.4.5, 15.6
.5,15.8.5,15.10.3, 15.12.6 y 15.13.7.

—> Vaya a la vista [&{0] g [(€]U]z7:yp[0))'].

a i
e dGeneral settings
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
e - -
dhdbDiagnosticSEEEEE = Lea el mensaje que se muestra ----»
A
d A CtiveEEEEE = .

- . Guarde vy reinicie el equipo.
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& Las funciones de diagnodstico necesarias estaran activas.
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12.11 Desactivar todas las funciones de diagndstico

Por defecto, todos los eventos de diagndstico del proceso, la electrénica y el sensor, los mensajes de
supervision de los valores medidos (por ejemplo, el caudal) y los mensajes de problemas del equipo estan
desactivados.

Si estan activas las funciones de diagnostico del equipo, siga estos pasos para desactivarlas:
— Vaya a la vista [&{0]\l[e]V]SV:Y[0))'].

A i
ma dGeneral settings|
- ) Confirme el acceso a la vista [l ey-
S zonostic- . - B
e dbDiagnosticSEEEEE = Lea el mensaje que se muestra ----+»
a
— W QEGHE ---- .

—> . Guarde vy reinicie el equipo.

¥ Todas las funciones de diagndstico quedaran desactivadas.

12.12 Proveedor de configuracion

Si esta activado en el equipo, el proveedor de configuracion administra los datos de configuracion de los
modulos del equipo (como el moédulo de pantalla, el médulo Ethernet, etc.). El proveedor de configuracion
no administra los datos de configuracién de la platina del transmisor. La platina del transmisor guarda sus
datos de configuracion directamente en la memoria de configuracion.

—> Asegurese de que el proveedor de configuracion esté activado en el equipo. Consulte el
capitulo 12.12.1.

—> Compruebe que se haya insertado una memoria de configuracion (tarjeta SIM) en la ranura correspon-

diente del equipo. Consulte la Imagen 50 o el parametro PEUWSEEIERREREIASEIIE, que se describe
en el capitulo 13.2.9 Consultar el estado de la memoria de configuracion.

—> Asegurese de utilizar una memoria de configuracién de Blrkert. Podra adquirir memorias de configu-
racion en cualquier representante comercial de Biirkert.

Tras la puesta en marcha del equipo, se ejecutara una de las siguientes operaciones:

¢ Si la memoria de configuracion esta vacia o contiene datos de un equipo con una versién anterior del
software, la memoria de configuracion se formateara y, a continuacion, se guardaran en ella los datos de
configuracion actuales.
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¢ Si la memoria de configuracion contiene datos compatibles con el proveedor de configuracion, se com-
pararan los numeros de serie de los médulos que tengan numeros de articulo iguales:

— Si los numeros de serie son diferentes, el proveedor de configuracion copiara los datos de configu-
racion de la memoria de configuracién a los médulos del equipo.

— Si los numeros de serie son iguales, no se copiaran los datos de configuracion.

— Si el equipo cuenta con algun médulo adicional, los datos de configuracion de dicho médulo se
copiaran a la memoria de configuracion.

¢ El proveedor de configuracion guarda automaticamente los datos de configuracion de un médulo en
cuanto se modifica algun ajuste de dicho modulo.
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¢ Si se solicita, el proveedor de configuracion sustituira los datos de configuracion de la tarjeta de memoria
por la configuracién actual de los médulos existentes. Consulte el capitulo 12.12.2. Esta accién se
recomienda, por ejemplo, para eliminar los datos de configuraciéon de un médulo que ya no existe de la
memoria de configuracion.

¢ Si se solicita, el proveedor de configuracion transmitira los datos de configuracién de todos los médulos
de la memoria de configuracién al equipo. Los médulos que tengan numeros de articulo idénticos
deberan tener también los mismos numeros de serie. Consulte el capitulo 12.12.3.

Memoria de
configuracion

Imagen 50:  Posicion de la memoria de configuracion (tarjeta SIM)

12.12.1 Consultar el estado del proveedor de configuracion

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ({0 g [€]U]S7:yp[0))'].
A
>

- . Confirme el acceso a la vista sl EE].

a ; : : .
e dConfiguration providerfEEEe =

A
— W SEE ---- .

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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12.12.2 Sustituir los datos de la memoria de configuracion

Si desea sustituir los datos de configuracién almacenados en la memoria de configuracién por los datos de
configuracion actuales de los diferentes moédulos del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [(elV]z7:y [0\,
A
e dGeneral settings|

— = Confirme el acceso a la vista [FEIEIEE-
= diConfiguration providerfEEEe =

A . : . .
= dErase all client configurationsEEEEE =
SO
- . Guarde los datos.

— Reinicie el equipo.

¥ Los datos de configuracion actuales de los diferentes modulos del equipo se guardan en la memoria de
configuracion. Los datos de configuracion anteriores se eliminan de la memoria de configuracion.

Y parametro [ IRl LR Tl se establece automaticamente en [8fj.
12.12.3 Transferir los datos de configuracion a todos los mdédulos
Si se solicita, el proveedor de configuracién transmitira los datos de configuracién de todos los médulos

de la memoria de configuracién al equipo. Los mdédulos que tengan ndmeros de articulo idénticos deberan
tener también los mismos nimeros de serie.

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0zl [(€]V]SV:y[0))'].

A i
ma dGeneral settings|
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
adConfiguration providerfEEEe =

A . : : .
e dorce reconfiguration of all clientsEEEEe =

—>0@m
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— . Guarde los datos.
— Reinicie el equipo.

¥ Los datos de configuracion de los diferentes modulos del equipo se transfieren de la memoria de config-
uracioén al equipo.

e parametro [ttt e R R Ra e se establece automaticamente en [8f].
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12.13 Modificar la fecha y la hora

La fecha y hora se ajustan en la configuracion de [@li[[e1 &1 E1qi la primera vez que se conecta el equipo.

Para modificar la fecha y hora, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [@{0] g [(elV] 27y [0))].
A
>

- . Confirme el acceso a la vista [gElE .

A
- W PEICERRIINE ----» .

— W Seleccione la zona horaria ----»

- ¢ Seleccione si desea@ ono que se tenga en cuenta automaticamente el horario de verano al
mostrar la hora. ----» Confirme la seleccion.

- <> # Ajuste el afio ----» .

- {b # Ajuste el mes ----» .

- {» # Ajuste el dia ----» .

- 4} # Ajuste la hora ----» .

A
- 4} W Ajuste los minutos ---- . EEEEE 2Se muestran los New settingsgEEEE = . Guarde los

datos.

Y se ajusta la fecha y la hora.

12.14 Modificar el idioma de la pantalla

El inglés viene ajustado por defecto como idioma de la pantalla.
El idioma de pantalla se ajusta en la configuracion de @[ &5 &g la primera vez que se conecta el equipo.

Para modificar el idioma de pantalla, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV]S7:y [0\,
A
%

s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter
-

eddl anguageEEEEr = .

— W Seleccione el idioma.

- . Guarde los datos.

¥ se modifica el idioma de pantalla.
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12.15 Activar la proteccion de los ajustes mediante
contrasena

Por defecto, los ajustes del equipo no estan protegidos mediante contrasefa.
El nivel de usuario por defecto es el de [fREUE).

Para activar la proteccién mediante contrasefa, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0] g [€lV]S7:yp[0))'].

A .

s dGeneral settings

— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
A .

a dPasswordsEEEEs =

e dPassword protectiongEEEE =

a
— v FiEEl---- > = Guarde los datos

¥ se activala proteccion mediante contrasefia.

12.16 Modificar las contrasenas de los niveles de usuario
Advanced userf=ginstaller

Si esta activada la proteccién mediante contrasefa, podra modificar las contrasefias de los niveles de
usuario [RNEeh © IR

El nivel de usuario mas bajo no se protege mediante contrasefa.
Para modificar las contrasefias de los niveles de usuario el asehing ¢ [EEUE) siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\Igl[(e]V]S7:y[0))'].

a _

ma dGeneral settings|

— . Confirme el acceso a la vista [l e ey-
o .

ad APasswordsEEEEE =

S -
ea dChange passwordsEEEEE =

A
> ¥ [T o [RE - -~

4} A -
- W Ajuste la nueva contrasefa.
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- . Guarde los datos

6 Se modifica la contrasena.

— Si olvida sus contrasenas, puede restaurar las contrasenas por defecto con el software Communicator
modelo 8920.
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12.17 Desactivar la proteccion de los ajustes mediante
contrasena

Por defecto, los ajustes del equipo no estan protegidos mediante contrasefa.
El nivel de usuario por defecto es el de [fREUE).

Si esta activada la proteccion mediante contrasefa, siga estos pasos para desactivarla:

A CVCENERUSEICONFIGURATIONE

a :

e dGeneral settings|

— . Confirme el acceso a la vista [l e e-
a .

A dPasswordsEEEEE =

e dPassword protectiongEEEs =

a
— v FiEe] ----» = Guarde los datos

¥ Se desactivala proteccion mediante contrasefa.

12.18 Modificar las unidades de las magnitudes fisicas
Las magnitudes fisicas que utiliza el producto se muestran en este con las siguientes unidades por defecto:
¢ Intensidad de corriente: mA (miliamperios)

¢ Densidad: g/cm?® (gramos por centimetro cubico)

e Caudal: I/min (litros por minuto)

¢ Frecuencia: Hz (hercios)

¢ Longitud: mm (milimetros)

e Masa: g (gramos)

e Caudal masico: kg/h (kilogramos por hora)

¢ Velocidad: m/s (metros por segundo)

e Temperatura: °C (grados centigrados)

¢ Diferencia de temperatura: °C (grados centigrados)

¢ Tiempo: s (segundos)

¢ Tensién: V (voltios)

¢ Volumen: | (litros)

Para modificar la unidad de una magnitud fisica, siga estos pasos:
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—> Vaya a la vista [&{0] g (€]V]S7:yp[0))'].

A i
adGeneral settings
— = Confirme el acceso a la vista [l ey-
adPhysical unitsEEEEE =
—> W Elija la magnitud fisica ----»
— W Elija las unidades ----» Guarde los datos

Y Se modifican las unidades.

12.19 Mostrar el texto g (MEL) o un valor numeérico

Si el equipo no puede medir un valor de proceso, el médulo de pantalla mostrara el texto H 0 bien un valor
numérico. El software Biirkert Communicator muestra [\EIN| en lugar de .

Para elegir si desea que se muestre el texto [ (\EW) o el valor numérico, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)z7:y ) (0]\].

o i
a dGeneral settings|

- . Confirme el acceso a la vista sl EE .

s =
= dNaN ReplacementEEEes =2

e dNaN Process valuesEEEEr = . Se muestra una lista con los valores de proceso.

* Para mostrar el texto jig o NEIY, siga estos pasos:
- W Anule la seleccion de todos los valores de proceso.

— . Guarde los datos.

Ysiel equipo no puede medir un valor de proceso seleccionado, el médulo de pantalla mostrara = El
software Biirkert Communicator muestra [YEIN] en lugar de .

e Para mostrar un valor numérico, siga estos pasos:
05y - =
- W Elija los valores de proceso correspondientes ----» Guarde los datos.

A .
a MNaN Replacement valuegEEEE =
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- {} W Ajuste el valor numérico ----» . El valor numérico se aplicara a todos los valores de proceso
seleccionados.

— . Guarde los datos.

Ysiel equipo no puede medir un valor de proceso seleccionado, el médulo de pantalla y el software
Burkert Communicator mostraran el valor numérico.
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d

3 GENERAL SETTINGS - DIAGNOSTICS

13.1 Niveles de usuario de los elementos de menu

Elemento del menu [EERETEIRCE T[S — [BIETe[glekyilels Nivel de usuario minimo

Device status| Usuario basico

biiS statusfgReset error counte Installer

buS statusfgReceive errors
buS statusf@Receive errors max.
biS statusfgTransmit errors
buS statusfg@Transmit errors max.

Configuration providerggdStatus Usuario basico

g

Configuration providergg@dNumber of loaded client configurations Usuario basico

Configuration providergg@Number of reconfigured clients Usuario basico

Configuration providerggNumber of managed devices| Usuario basico

Configuration providergg@Number of missing devices Usuario basico

Configuration providergg@Number of failed configuration loads Usuario basico

Configuration providerggNumber of failed reconfigurations Usuario basico

Configuration providerg@Managed devices m (el cem BT

Communicator)

-t

3.2 Consultar datos del equipo

13.2.1 Consultar el tiempo de funcionamiento del equipo

Para consultar el tiempo de funcionamiento del equipo, siga estos pasos:

A CVCENERUSEICONFIGURATIONE
A
e dGeneral settings

s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameterf
— 4Vaya a la vista XN EEIEE.

A
> —

A
d dOperating durationEEEEE = . ----# Se muestra la cantidad de tiempo de funcionamiento del
equipo.

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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13.2.2 Consultar el valor actual de la temperatura interna del equipo

Para consultar el valor actual de la temperatura interna del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0\ g [(€]V]S7:y[0))'].

A -
e dGeneral settings
— = Confirme el acceso a la vista [l e ey-
- < Vaya a la vista [pl/A(e] N[0}y [e33],
S L -
e dDevice statusEEEEE = EEEEE s dDevice temperaturcGEEEE =

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.2.3 Consultar el valor minimo o maximo de la temperatura interna
del equipo

Para consultar el valor minimo o maximo de la temperatura interna del equipo desde la ultima vez que se
conecto, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)z7:y ) (o]\].

A .
ma dGeneral settings|
— . Confirme el acceso a la vista [l ieel-
— 4Vaya a la vista XN EEIEE.
-
axdh diDevice statusEEEEE = .
Vi -
e dMin./Max. valuesEEEEE =

a -
e dMax. temperaturefe]Min. temperaturcEEEEs = ----# Se muestra el valor minimo o maximo de la

temperatura interna desde la Ultima vez que se conectd el equipo.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.2.4 Consultar el valor actual de tension de alimentacion

Para consultar el valor actual de tension de alimentacion, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)z7:y ) (o]\].

o i
ma dGeneral settings|
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— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
— 4Vaya a la vista XN EEIEE.
o
axdh diDevice statusEEEEE = .
dh ASupply voltageEEEEE = ---- Se muestra el valor de tension de alimentacion.
—> . Vuelva al menu de nivel superior.
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13.2.5 Consultar el valor minimo o maximo de la tension de
alimentacion

Para consultar el valor minimo o maximo de la tensién de alimentacién del equipo desde la primera vez que
se conecto, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elU] 27y [0\,

A -
adGeneral settings
_s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
s 4Vvaya a la vista SN PSIGE.
A
>% —_—
Vi b=
— W LWV EVERTEITES - - - - »
= dMax. supply voltagefedMin. supply voltageREEEE = ----# Se muestra el valor minimo o maximo

de la tension de alimentacion.

— . Vuelva al menu de nivel superior.

13.2.6 Consultar el consumo actual de corriente del equipo

Para consultar el consumo actual de corriente del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)z7y ) (0]\].
o
a dGeneral settings|

—»® Confirme o acceso ala vista [Parameter]
- < Vaya a la vista [pJlAel\ [0S j[e3s).

A
>% _—

o : . , .
ah dCurrent consumptionEEEEE = ----# Se muestra el valor de consumo de corriente del equipo.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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13.2.7 Consultar el valor minimo o maximo de consumo de corriente
del equipo

Para consultar el valor minimo o maximo de consumo de corriente del equipo desde la primera vez que se
conecto, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0 g [(e]V]SV:y[0))'].
A
e dGeneral settings|

—s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
— 4vaya a la vista XN PSIEE.
>V Sk
— W LW EVEREITES - - -- >
A : . " .
e dMax. current consumptionfedMin. current consumptionEEEEE = ----# Se muestra el valor

minimo o maximo de consumo de corriente desde que se conectd el equipo.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.2.8 Consultar el numero de inicios del dispositivo

Para consultar el nimero de inicios del dispositivo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0 g [(€]V]S7:yp[0))'].
A
e dGeneral settings|

—s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
— 4vaya a la vista NSRS,
a
>% _—
SgDovi -
a dlDevice boot countergEEEE <

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.2.9 Consultar el estado de la memoria de configuracion

Para consultar el estado de la memoria de configuracién, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0\ g[e]V]S7:y [0\,

A -
e dGeneral settings|
—s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
s 4Vvaya a la vista (NP SIGE.

A
>% _—

s -
a4 Transferable memory statusjEEEEE =

132 - . Vuelva al menu de nivel superior.
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13.2.10 Verificar que la fecha y hora sean correctas

Para verificar que la fecha y hora del equipo sigan siendo correctas, siga estos pasos:

A CVCENERSEICONFIGURATIONE
A
>

s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
N R P Y DI AGNOSTICS]
a
>% —
s i v
— W [CEREVS CORINE ----»

— . Vuelva al menu de nivel superior.

13.2.11 Verificar la tension de la bateria interna

El equipo cuenta con una pequefa bateria que cumple la funcion de acumulador de energia y que permite
que la hora del sistema siga funcionando durante 7 dias incluso cuando el equipo no reciba alimentacion.

Para verificar la tensién de la bateria interna, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [(€lV] 27y p[0))'].
A
= dGeneral settings|

s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter
— 4Vaya a la vista XN EEIEE.
a
> —
s v
xdh diBattery voltageEEEes =

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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13.3 Consultar datos de buS

13.3.1 Consultar el numero de errores de recepcion actuales

Para consultar el nimero de errores de recepcién actuales, siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{0]\\Ig[e]10)zV:y ) (0]\].
oA
e dGeneral settings|

s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameterf
- { Vaya a la vista [plJA(el\[ofy)[e35].

A
e dbUS statusEEEEE = .

e dReceive errorsgEEsts =

— . Vuelva al menu de nivel superior.
13.3.2 Consultar el numero maximo de errores de recepcion desde
la dltima conexién del equipo

Para consultar el nimero maximo de errores de recepcion, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0\ Ig[elV]27:y[0))'].
A
>

- . Confirme el acceso a la vista [gElE .

- { Vaya a la vista [pJlAel\ [0S j(efs].

A
e dbUS statusEEEEE = .

e dReceive errors max.Ehbht o

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.3.3 Consultar el numero de errores de envio actuales

Para consultar el nimero de errores de envio actuales, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0]\\Ig[elU] 7.y [0\,
A
>

- . Confirme el acceso a la vista [gElE .

- ‘ Vaya a la vista [pJla{e]\[ofSy[e3s).

A
e dbUS statusEEEEE = .

a _ -
il ransmit errorsERtelg

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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13.3.4 Consultar el nuUmero maximo de errores de envio desde la
ultima conexidén del equipo

Para consultar el numero maximo de errores de envio, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,
A
adGeneral settings
— =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIIaE-
— 4vaya a la vista NSRS,
A A
— W [(JIEEWE ---- > . SEEEE gl Transmit errors max.EEEEE = -

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.3.5 Restablecer el numero maximo de errores de los
2 contadores

Para restablecer el nUmero maximo de errores de los 2 contadores, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\Igl[e]V]SV:y[0))'].
A .
ma dGeneral settings|
— . Confirme el acceso a la vista [ e ey-
— €Vaya a la vista BENCSIEE.
A
— W QIS el ---- > .
s -
a dReset error counterBEEEE =

- . Confirme la seleccion.

Q’ Se restablece el nimero maximo de errores de los 2 contadores.

13.3.6 Consultar si los datos de proceso medidos (PDO, Process
Data Object) se envian en el buS o el bus de campo CANopen

Para consultar si los datos de proceso medidos (PDO, Process Data Obiject) se envian en el biS o el bus de
campo CANopen, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista (0] g [(€]V]S7:y[0))'].
a
ma dGeneral settings|
— . Confirme el acceso a la vista [l e e-
- { Vaya a la vista €]\ [o}Sy)[e3s1.

A
e dbUS statusEEEsE = .
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s =
adCANopen statusEEEEE R/}

¢ Si el estado de CANopen es [®0JLHIEINEL, los PDO se transmiten a través de buS.

* Si el estado de CANopen es (preoperativo), los PDO no se transmiten a través de biiS o del bus
de campo CANopen y se genera un mensaje al respecto en la vista general de mensajes. Por ejemplo, el
estado estara activado si se ajusta en SIENEETNTE (consulte el capitulo 12.6.7).

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.4 Informacidn sobre el proveedor de configuracion

13.4.1 Consultar el estado actual del proveedor de configuracion

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0zl [e]V]SV:y [0\,

A i
ma dGeneral settings|

— . Confirme el acceso a la vista [FElE I ELE.

— €Vaya a Ia vista BENCSIEE.

e dConfiguration providerfeEEEE =
A

A StatusEEEEE = .

- . Vuelva al menu de nivel superior.

Tab. 23: Posibles estados del proveedor de configuracion
EEE Significado
Se inicia el proveedor de configuracion.

ait for changes| El proveedor de configuracion se ejecuta con normalidad y permanece a la espera
de cambios en uno de los equipos (modulos).

El proveedor de configuracion se inicializa.

El proveedor de configuracién se ha inicializado correctamente y permanece a la
espera de equipos (modulos).

El proveedor de configuracion verifica si existen los equipos (médulos), si faltan o si

se han intercambiado.
Retrigger clients El proveedor de configuracion solicita a los equipos (médulos) que vuelvan a iniciar
sesion. Esta situacion se produce cuando inicia sesién un nuevo equipo.

Inactive El proveedor de configuracién no esta activado en el equipo.
Disabled El proveedor de configuracion se encuentra fuera de servicio a causa de un error.
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13.4.2 Consultar el numero de configuraciones de equipos (maodulos)
cargadas

Este valor se aplica desde la ultima puesta en marcha del equipo.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista ({&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].
A -
ea dGeneral settings|
s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameterf
- { Vaya a la vista [pJAel\ [0Sy j(o5s].
adConfiguration providerEEEEE =
o : . : .
e dNumber of loaded client configurationsEEEEE =

— . Vuelva al menu de nivel superior.

13.4.3 Consultar el numero de equipos (modulos) reconfigurados

Este valor se aplica desde la Ultima puesta en marcha del equipo.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista {01\l [€1V]S7:Y [0\,

A
ma dGeneral settings|
s I Confirme e acceso ala vista [Parameter]
— 4Vaya a la vista XN EEIEE.
e dConfiguration providerfEEEe =

= e o -
e dNumber of reconfigured clientsEEEEE =

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.4.4 Consultar el nuUmero de moédulos administrados

Este valor se aplica desde la uUltima puesta en marcha del equipo.

Siga estos pasos:

AV CENERUSEYICONFIGURATIONE
A
e dGeneral settings|

—s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
— 4vaya a la vista XN OSIEE.

Z N . : : .
. dConfiguration providerEEEE =

S - -
e dNumber of managed devicesEEEEE =

, . . 137
- . Vuelva al menu de nivel superior. S
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13.4.5 Consultar el numero de mdédulos que faltan

Este valor se aplica desde la ultima puesta en marcha del equipo.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\Ig[€]V]z7:Y[0]}'].
A
ea dGeneral settings|

s ® Confirme e acceso ala vista Parameter]
- 4 Vaya a la vista [pllaXe]\[elSyj(e3s].

a ; : : .
e dConfiguration providerEEEEE =

A r : .
= dNumber of missing devicesEEEEE =

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.4.6 Consultar el numero de operaciones de carga de
configuracion fallidas

Este valor se aplica desde la ultima puesta en marcha del equipo.

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{e)\\Ig (€18 2y [0])).
A
>

—» ® Confirme ol acceso a la vista Parameter]

N PP S DIAGNOSTICSH

e dConfiguration providerEEEEE =

= dNumber of failed configuration loadsEEEEe =

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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13.4.7 Consultar el numero de reconfiguraciones fallidas

Este valor se aplica desde la ultima puesta en marcha del equipo.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista {01\l [e]V]SV:Y[0))'].

a :
a dGeneral settings|
- . Confirme el acceso a la vista [l ey-

- ‘ Vaya a la vista [pJla(e]\[ofS j[ef5).

e onnguration provice T
e dConfiguration providerfEEEe =

A - y . .
ma dNumber of failed reconfigurationsEEEEE =

- . Vuelva al menu de nivel superior.

13.4.8 Borrar los datos de configuracion de un mdodulo individual

Esta funcion solo esta disponible a través del software de PC Birkert Communicator.

Si desea sustituir los datos de configuracion almacenados en la memoria de configuracién por los datos de
configuracién actuales de cada médulo, siga estos pasos:

Siga estos pasos:

dGeneral settingsEEEEE FIDIAGNOSTICSEEEEE FConfiguration providergEEEE dManaged devices|

— Para pasar por los equipos administrados por el proveedor de configuracion, haga clic en .

—> Cuando se muestre el médulo cuyos datos desea borrar, marque la casilla [SEE=Nelelg)ile[V]¢=1{le]gNe}i

cliond

— Para borrar los datos de configuracion de los médulos seleccionados, haga clic en [glglisly.

¥ Los datos de configuracion actuales de los médulos seleccionados se guardan en la memoria de
configuracion.
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14 GENERAL SETTINGS - MAINTENANCE

14 .1 Niveles de usuario de los elementos de menu

Nivel de usuario minimo
Usuario basico

Elemento del menu [EEEIEIREE TR — [T ClET el

Device information

14.2 Consultar informacioén sobre el equipo

14.21 Consultar el nombre del equipo que aparece en pantalla

Para consultar el nombre del equipo que aparece en pantalla, siga estos pasos:

A CVCENERSEICONFIGURATIONE

A -
A dGeneral settings|
- = Confirme el acceso a la vista [FEIEIaE-
- > Vaya a la vista AR\ AN o7 =
= dDevice informationEEEEE =
D =
e dDisplayed nameEEEEE =

— . Vuelva al menu de nivel superior.

14.2.2 Consultar el numero de articulo del equipo

Para consultar el nimero de articulo del equipo, siga estos pasos:

— Vaya a la vista {01\l [e1V]SV:Y[0))'].

a :
a dGeneral settings|
— . Confirme el acceso a la vista [l ie -

- » Vaya a la vista [[AANIE\ AN (@15,

A S— . .
e dDevice informationGEEre =
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A
e dldent. numbe -----».

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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14.2.3 Consultar el numero de serie del equipo

Para consultar el nimero de serie del equipo, siga estos pasos:

A CVCENERSEICONFIGURATIONE
A
>

s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista AN\ [eF =,
B 400 oo information
a
-~ SRS -~

— . Vuelva al menu de nivel superior.

14.2.4 Consultar el numero de articulo del software del equipo

Para consultar el nimero de articulo del software del equipo, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] gl [e]V]S7:y [0\,
o
adGeneral settings

> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
- ’ Vaya a la vista AN LIENAN (072,
% _—
s i ®
A dSoftware ident. numberEEEEe =

- . Vuelva al menu de nivel superior.

14.2.5 Consultar el numero de version del software del equipo

Para consultar el nimero de versién del software del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0]\\Ig[elV] 27y [0\,

A -
adGeneral settings
—s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista AN =N N [ed =,
% S
s i =
% S

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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14.2.6 Consultar el nuUmero de version del software de buS

Para consultar el nimero de versién del software de biS, siga estos pasos:

A CVCENERSEICONFIGURATIONE
A
>

s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista AN\ [eF =,
L% _—

A
e dbUS versionEEErE = .

— . Vuelva al menu de nivel superior.

14.2.7 Consultar el numero de version del hardware del equipo

Para consultar el nimero de version del hardware del equipo, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] gl [e]V]S7:y [0\,
o
adGeneral settings

> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
- ’ Vaya a la vista AN LIENAN (072,
B 05 oo information
s i v
% —

- . Vuelva al menu de nivel superior.

14.2.8 Consultar el numero de modelo del equipo

Para consultar el numero de modelo del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0]\\Ig[elV] 27y [0\,

A
adGeneral settings
—s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista AN =N N [ed =,
> S
s =
xdh dProduct type codecEEEEE =

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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14.2.9 Consultar la fecha de fabricacion del equipo

Para consultar la fecha de fabricacion, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g (elU] 27y [0\,

A -
adGeneral settings
—s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista AN =N [eF =,
> S
s =
a dManufacture dateEEEEE 2

— - Vuelva al menu de nivel superior.

14.2.10 Consultar la version del archivo EDS incorporado

Para consultar la versién del archivo EDS incorporado, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]S7:y[0))'].
a
ma dGeneral settings|
> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
- » Vaya a la vista AN LN AN (072,
% _—

A
e dcds versiongEEEe = .

- . Vuelva al menu de nivel superior.

El contenido del archivo EDS se describe en la hoja adicional correspondiente, disponible en
www.burkert.es.
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14.3 Restablecer el equipo

A ADVERTENCIA

Existe riesgo de lesiones debido a un ajuste no adecuado.
Un ajuste inadecuado podria provocar lesiones y dafios en el equipo y su entorno.
» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencién a las recomendaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacién solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.
14.3.1 Reiniciar el equipo
Para reiniciar el equipo, siga estos pasos:
— Vaya a la vista {01\l [€]V]SV:Y (0]},
o
a dGeneral settings|
— = Confirme el acceso a la vista [l ey-
- } Vaya a la vista [N NANN (095,
A
— W REEEIN V[ - - - - > .
o
— v EHER ---- > .
e equipo se reiniciara.
14.3.2 Restablecer todos los ajustes de fabrica del equipo

Para restablecer todos los ajustes de fabrica del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\Igl[(e]V]SV:y [0\,

a _
ma dGeneral settings|
— . Confirme el acceso a la vista [l e-

- } Vaya a la vista [AUNLLE)N A0 e =,

e dReset deviceBEREE -

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

A
xah dReset to factory settingsEEEEE = . -———- . para restablecer todos los valores de configuracion
de fabrica.

¥ Se restablecen todos los ajustes de fabrica del equipo.

- . Confirme el mensaje que aparece.
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14.3.3 Actualizar la configuracion de menus del equipo

Si se ha modificado la configuracion del hardware del equipo, actualice la configuracion de la estructura de
menus:

¢ Para poder acceder a las opciones de menu de los nuevos componentes.
¢ Para eliminar las opciones de menu de los componentes que ya no existen.
® Para evitar que se generen mensajes de error.

Por ejemplo, cuando no se utiliza el médulo de pantalla y, por este motivo, se elimina y sustituye por una
tapa ciega. En ese caso, la configuracién de menus del equipo debera actualizarse con el software Blirkert
Communicator.

Para actualizar la configuracion de menus del equipo, siga estos pasos:
— Vaya a la vista {01\l [e]V]S7:Y [0\,

a :
ma dGeneral settings|
— . Confirme el acceso a la vista [l ey-

- ’ Vaya a la vista AN LIENAN (072,

e dScan device for extensionsEEEEE =

@ Cuando se confirme la actualizacion de la configuracién de menus, el equipo se reiniciara varias
veces.

- . para actualizar la configuracion de menus del equipo. El equipo se reiniciara varias veces.

Y.La configuracién de menus del equipo se actualiza.
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15 SAW SENSOR - PARAMETER

15.1 Indicaciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Existe riesgo de lesiones debido a un ajuste no adecuado.
Un ajuste inadecuado podria provocar lesiones y dafios en el equipo y su entorno.
» El operario responsable del ajuste debera haber leido y comprendido el manual de instrucciones.

» Ha de prestarse especial atencion a las recomendaciones de seguridad y al uso previsto.
» El equipo/instalacion solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

15.2 Niveles de usuario de los elementos de menu
editables

Nivel de usuario minirmo
IAdd. meas. values
| DEEAEYENLG (eventos de diagndstico)

| Refresh time m

15.3 Ajustes por defecto

Los ajustes por defecto del equipo pueden consultarse en la hoja adicional de CANopen del
modelo 8098 FLOWave L en www.burkert.es.

— Imprima un archivo PDF con todos los ajustes por defecto del equipo cada vez que modifique los
ajustes con el software Blrkert Communicator.

15.4 Ajustar los parametros del caudal volumétrico
15.4.1 Asignar un nombre definido por el usuario al caudal
volumétrico medido

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el menu [O1iieIIj&).

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

El ajuste por defecto del nombre del caudal volumétrico medido es MR-
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Para afadir un nombre definido por el usuario al nombre por defecto, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [®{e]\\Ig (€18 2y [0])].

A
— W SIAWVEE )

- . Confirme el acceso a la vista EIEINEG .

A .
e dStand. meas. valuesGEEEE"=S

A

e dVolume flo -----».
A

—> v aluename

Ao . . , .
- 4} A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Guarde el nombre.

Y Se modifica el nombre.

15.4.2 Activar la atenuacion de los valores de caudal volumétrico y
seleccionar un nivel de atenuacion predefinido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de caudal volumétrico:

¢ en la pantalla
¢ en los contadores

e en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién del caudal
volumétrico.

El nuevo valor medido no se atenuara si se cumplen las 2 condiciones siguientes:

* esta activo el nivel de atenuacion [IeYTY], (VEGHL o [FIET

¢ y la fluctuacién entre 2 valores medidos consecutivos es superior al 30 % (por ejemplo, al llenar la tuberia
o al detener el caudal).

Por defecto, los valores medidos de caudal volumétrico se atentian con el nivel YIS

El nivel de atenuacion o la ausencia de atenuacion (YEJiE) resultan apropiados para aplicaciones o
procesos que precisan de tiempos de respuesta rapidos.

El nivel de atenuacion (YL o [FIELY resulta apropiado cuando los valores de caudal volumétrico cambian
lentamente.

— Como alternativa a los 3 niveles predefinidos de atenuacion (B, VIR o [l también puede
ajustar sus propios parametros de atenuacion. Consulte el capitulo 15.4.3.
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Se aplica el nivel de atenuacion ajustado

INE (sin atenuacion): se  Nivel de ateru- Nivel de atenu- _.--~~ Nivel de atenu-
transfieren todas las fluc- acion [y . et iMedium|l Ete i High!
tuaciones de los valores

medidos

No habra atenuacion cuando 2 valores medidos consecutivos
fluctien en un +30 %

Imagen 51:  Funcionamiento de los niveles de atenuacidn disponibles

Tab. 24: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) de los niveles de atenuacion para los valores medidos de caudal
volumétrico
Nivel de atenuacion Tiempo de respuesta

None * 5 s si IR0 esta ajustado en
® < 0,5 s si REHESRINGE esta ajustado en Siplelgi o (IR ple)gi

Low 1s
Medium 10s
High 30s
Special definido por el usuario: consulte el capitulo 15.4.3

Para ajustar un nivel de atenuacion predefinido de los valores medidos de caudal volumétrico, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [&{e]\|F[€]V]z7:yp[0))].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista REIEINEG .

A .
— W SERMNEECREINES --- - >

A
e d\Volume flowEEEEe = .

Sz = i =
adD2ampingEEEEE = EEEEE gSe muestran los Current settingsEEEE =

A
— W Elija un nivel de atenuacién entre I, VI v (RN ---- » e 2 ' o5iran los New
Setings)

- . Guarde los datos.

& La atenuacion de los valores de caudal volumétrico esté activada y se ha ajustado un nivel de atenu-
acion predefinido.
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15.4.3 Ajustar una atenuacion definida por el usuario de los valores
medidos de caudal volumeétrico

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de caudal volumétrico:
¢ en la pantalla
¢ en los contadores

e en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién del caudal
volumétrico.

Por defecto, los valores medidos de caudal volumétrico se atentan con el nivel [T
Para atenuar las fluctuaciones de los valores medidos, puede:

— elegir unos de los 3 niveles de atenuacion predefinidos: [I6]], LMY o FIEL. Consulte el
capitulo 15.4.2.

— 0 bien ajustar sus propios parametros de atenuacion mediante la opcién de atenuacion SJe=IEL.

La atenuacion permite ajustar 2 parametros:
e Un definido por el usuario en segundos.

o EI MUleRigI=le][el, es decir, un porcentaje definido por el usuario. Si 2 valores medidos consecutivos
fluctian en = el porcentaje indicado, el segundo valor medido no se atenuara.

Para ajustar sus propios parametros de atenuacién para los valores medidos de caudal volumétrico, siga
estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\|Z[€]V]z7:Yp[0])'].

a
e MSAW senso
- . Confirme el acceso a la vista (U
A .
— W SIEN MG EECREIES - - - - »
A
xdhdV/olume flowEEEEs = -
Sdbampi =) - =
e dDampingEEEEE = LY dSe muestran los Current settingsZaEEE =
A
e dSpecial -----».

— W Ajuste el valor del SEREE =
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A
— W Elija si desea activar o desactivar el Yo Rigl=Elile]fe] - --- > .
—> W Con el Yy eRiaI=Elelle| activado, ajuste el valor correspondiente.

— Se muestran los . EEEEE ANew settingsEEEEE = . Guarde los datos.

¥ se activa la atenuacion especial de los valores de caudal volumétrico.
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15.4.4 Desactivar la atenuacion de los valores de caudal volumétrico

Si la atenuacion de los valores de caudal volumétrico esta activada, siga estos pasos para desactivarla.

—> Vaya a la vista [&{e] | [€]V]z7:yp[0])].

a

= MSAW senso

- = Confirme el acceso a la vista [l
A .

= @Stand. meas. valuesEEEEE =

A
e d\Volume flowEEEEr = .

Sdbamp v i v
a D 2ampingEEEEE = EEEEE 2Se muestran los Current settingsEEEEE =
o
— Elija w (Bl Se muestran los ----+ . SRR JANew settingsh

- . Guarde los datos.

@’ Se desactiva la atenuacion de los valores de caudal volumétrico.

15.4.5 Activar la supervision del caudal volumétrico

A causa de una averia en el proceso o el sensor de caudal volumétrico, los valores medidos del caudal
volumétrico pueden resultar demasiado altos o demasiado bajos.

Los valores supervisados pueden encontrarse:

¢ en el rango de funcionamiento normal
* en el rango de advertencia
¢ en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.4.7 Modificar los limites de error, limites de adver-
tencia y la histéresis del caudal volumétrico.

Imagen 52 explica como reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un rango distinto (por
ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccién dependera del valor de histéresis, asi
como de si el valor supervisado asciende o desciende.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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GgE rror low IR Z

h h h h
© o 1 © o
L] . l". .'» :'-
2y 2 -y
A= Br: e =D
Valpr super- . 11 . e o
visado as- 2. : 2

cendente PR - .

o : L3 ;
w supervisado

HWarning low

h: valor de histéresis. Un valor de
histéresis = 0 significa que el
equipo reacciona de inmediato
en cuanto se alcanza un limite.

A: limite de error inferior (SigeI@ 61
B: limite de advertencia inferior
(Warning low)
C: limite de advertencia superior
(Warning high)
D: limite de error superior (=ggeIdyile]y)
1: rango normal del valor supervisado
2a: rango de advertencia inferior
del valor supervisado
3a: rango de error inferior del valor
supervisado
2b: rango de advertencia superior
del valor supervisado
3b: rango de error superior del
valor supervisado

El valor
supervisado se
encuentra en el

Color del indicador de estado y
mensaje generado

Condicion

Rango de error

Indicador de estado rojo", mensaje

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de advertencia INFERIOR y se ha alca-
nzado el valor de ERROR INFERIOR.

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de advertencia SUPERIOR y se ha alca-
nzado el valor de ERROR SUPERIOR.

Rango de
advertencia

Indicador de estado amarillo”,

INEREETEIOUt of specification

e Si el valor supervisado se encontraba en el rango
de error INFERIOR y se ha alcanzado el valor de
ERROR INFERIOR mas el valor de HISTERESIS.

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango normal y se ha alcanzado el valor de
ADVERTENCIA SUPERIOR.

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de error SUPERIOR y se ha alcanzado el
valor de ERROR SUPERIOR menos el valor de
HISTERESIS.

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango normal y se ha alcanzado el valor de
ADVERTENCIA INFERIOR.

Rango normal

¢ Indicador de estado blanco " sin

mensaje cuando la opcion [BIETE
Qle55i(es del menu SYAVWASE o)
— [EIENEE] esta desactivada
(ajuste por defecto).

o indicador de estado verde " sin

mensaje cuando la opcién [BJERE
nostics del menu [€ERE EIRTEai(ple s

SDIAGNOSTICSES G\ o -h

Imagen 52:

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de advertencia INFERIOR y se ha alca-
nzado el valor de ADVERTENCIA INFERIOR
mas el valor de HISTERESIS.

e Si el valor supervisado se encontraba en el
rango de ADVERTENCIA SUPERIOR y se
ha alcanzado el valor de ADVERTENCIA
SUPERIOR menos el valor de HISTERESIS.

Principio de funcionamiento de supervision con histéresis

" Cuando el estado del indicador de estado estéd ajustado en NAMUR. Consulte el capitulo 12.4.
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Por defecto, la supervision del caudal volumétrico esta desactivada, al igual que todas las funciones de
diagndstico.

Para activar la supervision del caudal volumétrico, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y[0])'].

A
e MSAW senso
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
e dStand. meas. valuesGEEEE"=S EEEEE 2 d\/olume flowEEEEE =
a
— v Wyl ----» .
a
e A ClivEEEEEE = .
A
> v E
- - Guarde los datos.

¥ se activa la supervision del caudal volumétrico y el estado del equipo se modifica en funcion de los
limites ajustados.

— El comportamiento de las salidas analdgicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento
determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar un li igital com li nexion

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor del caudal volumétrico se sitle
por fuera del rango normal, active las funciones de diagndstico. Consulte el capitulo 12.10 Activar las

funciones de diagndstico.

15.4.6 Desactivar la supervision del caudal volumeétrico
Por defecto, los valores de caudal volumétrico no se supervisan.

No obstante, si la supervision del caudal volumétrico esta activada, siga estos pasos para desactivarla:

—> Vaya a la vista [&{e]\|F[€]V]z7:y[0])'].

A
e MSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista FEIEINEIG .

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Stand. meas. ---->.---->¢ olume flo -----».
—)#-----».

—>¢ ‘----v.

—>¢[m.

- . Guarde los datos.

158 . . .
¥ Se desactiva la supervision del caudal volumétrico.
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15.4.7 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis del caudal volumeétrico

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis del caudal volumétrico, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [&{0] I [€]V]z7:yp[0])].

o
A MSAW senso
_s B confirme e acceso a la vista Parameter]
A A
a AStand. meas. valuesEEEEE = . LY 2 dVolume flowEEEEE 2 .
A
a L imitsEEEEE = .
Ssotii = - =
EaScttingsEEEEE = EEEEE 2Se muestran los Current settingsEEEEE =
A
- {b W Ajuste el limite de error superior ----» .
A
- <> W Ajuste el limite de error inferior ---- .
A
- " W Ajuste el limite de advertencia superior ---- .
A
- " W Ajuste el limite de advertencia inferior ---- -
0%, ties - |
— W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----# EELEE alew settings]

— . Guarde los datos.

& se modifican los valores limite y el valor de histéresis.
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15.4.8 Restablecer los ajustes por defecto de los limites de error,
limites de advertencia e histéresis del caudal volumétrico

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis del caudal volumétrico
dependen del diametro nominal de la tuberia de medicién:

e valor de error superior: valor de caudal volumétrico maximo permitido para el DN

¢ valor de error inferior: valor opuesto al valor de error superior

e valor de advertencia superior: 80 % del valor de caudal volumétrico maximo permitido para el DN
¢ valor de advertencia inferior: valor opuesto al valor de advertencia superior

¢ valor de histéresis: 0,0 I/min

Para restablecer los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis del caudal
volumétrico, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [@[e)\\[J[€l8IzVN [0]\].

A
e dSAW senso
- = Confirme el acceso a la vista [l
A .
e dStand. meas. valuesgEEEE=
= e
e dCaudal volumétricoEEEr =
A
— W (Wl ----» .
A .
e dReset to defaultgErEe =

- . Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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15.4.9 Activar la funcion de cut-off del caudal volumeétrico

Si el caudal volumétrico medido absoluto (y posiblemente atenuado [consulte el capitulo 15.4.2]) es inferior
al valor de cut-off mas el valor de histéresis, el caudal volumétrico se establece en 0:

e En la pantalla se mostrara por tanto un caudal volumétrico = 0.

¢ | as salidas y los contadores reaccionaran como si el caudal volumétrico fuera igual a 0.

sa s A
Caudal volumétrico

Cut-off + histéresis -------------—————————- [ ———————————————————————————————

Valor de cut-off - -\ -/} ___

Histéresis = 50 % del
valor de cut-off

Caudal volumétrico medido
Caudal volumétrico mostrado

Imagen 53:  Funcionamiento de la funcion de cut-off
Por defecto, la funcion de cut-off del caudal esta activada.

Si esta desactivada, siga estos pasos para activarla:
— Vaya a la vista (&6l IZ[c10IzVY ) (0]\].

A
s MSAW senso
s ® Confirme o acceso ala vista [Parameter]
- ¢ olume flowEEEE 2 .
- # Cut-offEEEEE = .

A
e dStatus ----->.
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A
e dEnabled

- - Guarde los datos.

V] Se activa la funcién de cut-off del caudal.
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15.4.10 Modificar el valor de cut-off del caudal volumeétrico

El ajuste por defecto del caudal volumétrico de cut-off es igual a al 0,4 % del valor del extremo del rango de
medicién. El valor del extremo del rango de mediciéon depende del DN de la tuberia de medicion.

Para modificar el valor de cut-off del caudal volumétrico, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)z7y ) (o]\].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

< ]
— W SERMNEEEREINES - --- 3

s o
e dCaudal volumétricoGEEEE=

- ¢ Cut-offEEEEe = .
Sseom-----®

VN
- {» W Ajuste el valor de cut-off.

- . Guarde los datos.

0’ Se modifica el valor de cut-off del caudal volumétrico.

15.4.11 Desactivar la funcion de cut-off del caudal volumeétrico

Si la funcién de cut-off del caudal esta activada, siga estos pasos para desactivarla:
— Vaya a la vista {01\l [e]V]SV:Y[0))'].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElElEE.

— ]
— W SEMNEEEREINES - --- 3

+ o
e dCaudal volumétricoGEEEE=

A
e dCut-of [EEEEE=—= .
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A

e A StatusEEEEE = .
A

e dDisabled

- . Guarde los datos.

V] Se desactiva la funcién de cut-off del caudal.

162




Modelo 8098 FLOWave L =
burkert
SAW sensor - Parameter FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

15.4.12 Restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros
de caudal volumeétrico

Para restablecer los ajustes por defecto de los parametros de caudal volumétrico, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

A
e dSAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE .

s -
e dStand. meas. valuesEEEEE-=

s St =
e dCaudal volumétricoEhRtr =

s ’
e dReset to defaultgErEEe-—=

- . Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen todos los parametros del caudal volumétrico.

— - Vuelva al menu de nivel superior.
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15.5 Ajustar los parametros de caudal masico

15.5.1 Asignar un nombre definido por el usuario al caudal masico
medido

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el ment ITS).

El ajuste por defecto del nombre del caudal masico medido es [ EECRLL-

Para anadir un nombre definido por el usuario al nombre por defecto, siga estos pasos:
— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

A .
e dStand. meas. valuesgEEEEE=

e ci masico ML
e dCaudal masicoaEre =

A
>V aluename

- " A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Guarde el nombre.

Y Se modifica el nombre.

15.5.2 Activar la atenuacion de los valores de caudal masico y
seleccionar un nivel de atenuacion predefinido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de caudal masico:
¢ en la pantalla
® en los contadores

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién del caudal
masico.
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El nuevo valor medido no se atenuara si se cumplen las 2 condiciones siguientes:

* esta activo el nivel de atenuacion [IeYYY], (IS o [FIETS

¢ y la fluctuacién entre 2 valores medidos consecutivos es superior al 30 % (por ejemplo, al llenar la tuberia
o al detener el caudal).

Por defecto, los valores medidos de caudal masico se atendan con el nivel [JIEETL-

El nivel de atenuacion o la ausencia de atenuacion (YEJiE) resultan apropiados para aplicaciones o
procesos que precisan de tiempos de respuesta rapidos.
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El nivel de atenuacion [T o resulta apropiado cuando los valores de caudal masico cambian
lentamente.

— Como alternativa a los 3 niveles predefinidos de atenuacion [KeffY], (VERIHR o ([, también puede
ajustar sus propios parametros de atenuacién. Consulte el capitulo 15.5.3.

Se aplica el nivel de atenuacién ajustado

Nivel de atenu-

acion

(sin atenuacion): se Nivel de atenu- Nivel de atenu- .-~~~
transfieren todas las fluc- acion aeion VR
tuaciones de los valores

medidos
No habra atenuacion cuando 2 valores medidos consecutivos
fluctien en un +30 %
Imagen 54:  Funcionamiento de los niveles de atenuacion disponibles

Dado que la atenuacion del caudal masico se incluye de manera adicional con la atenuacion de la den-
sidad, el tiempo de reaccion para la medicién del caudal masico dependera de ambas atenuaciones.

Tab. 25: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) del caudal masico, que dependeran del nivel de atenuacion de la

densidad y el caudal masico

Refresh time

esta ajustado
=il ong

e 15ssj

Refresh time

esta ajustado
en o
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Refresh time

esta ajustado
il ong

XL JRefresh|
timefRe!

ajustado en

ShortfejVery |

short

Refresh time

esta ajustado
il ong

IR IRefresh|
U esta

ajustado en

Shortfs

short

Refresh time

esta ajustado
=il ong

e 31,5ssi

Refresh time

esta ajustado
en o}

Nivel de Nivel de atenuacién del caudal masico
atenu-
acion de la None Low Medium High Special
densidad
None e 55ssi e 15ssi ¢ 10,5ssi ® 30,5 s si

L @Mass flow
response time|
definido por el
usuario + 0,5 s
s
esta ajustado en

ong

'
response time
definido por el
usuario + 1 s si

Refresh time

esta ajustado

—
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Nivel de Nivel de atenuacién del caudal masico
atenu-
acion de la None Low Medium High Special
densidad

Low e 8ssiiital *4s *13s *33s T RaMass flow

esta response time
ajustado en definido por el
usuario

® 3,5 s si
Refresh time
esta ajustado
en o

Medium | 15 s si[fEiay ® 11s *20s *40s * 10 s + [T

[0 esta low response
ajustado en 1[5 definido
Long por el usuario

e 10,5 s si
Refresh time
esta ajustado
en o)

High * 35s si[jEi0y *31s °40s *60s ° 30 s + [VERY
esta low response
ajustado en [13(=} definido
por el usuario

® 30,5 s si

Refresh time

esta ajustado
en o

Special | [PENEY @Density JDensity LlDensity @Density
response timejjlliresponse timejjilresponse timejjilresponse timejjllresponse time
definido por el definido por el definido por el definido por el definido por el
usuario + 5ssi| usuario+1s usuario + 10 s usuario + 30 s usuario + \EES
Refresh time low response
estd ajustado 1315 definido

il ong por el usuario

Density
response time
definido por el
usuario + 1 s si
Refresh time
esta ajustado
en o]

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

166

Espanol




Modelo 8098 FLOWave L =

burkert

SAW sensor - Parameter FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Para ajustar un nivel de atenuacion predefinido de los valores medidos de caudal masico, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [€]V]z7:y [0\,

a
a MSAW senso
- . Confirme el acceso a la vista [ G ieel-

A .
e dStand. meas. valuesEEEEr =

e dCaudal masicoEErEEE =
SdDampi = - =
—> W Elolgle] ---- > SEEEr 2Se muestran los Current settingsEEEe =

a
— W Elija un nivel de atenuacion entre [}, (IR v /. Se muestran los N

settings!
- . Guarde los datos.

& La atenuacion de los valores de caudal méasico esté activada y se ha ajustado un nivel de atenuacion
predefinido.

15.5.3 Ajustar una atenuacion definida por el usuario de los valores
medidos de caudal masico

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de caudal masico:
¢ en la pantalla
¢ en los contadores

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién del caudal
masico.

Por defecto, los valores medidos de caudal masico se atenuan con el nivel [Ty

Para atenuar las fluctuaciones de los valores medidos, puede:

— elegir unos de los 3 niveles de atenuacion predefinidos: [, LML o RN Consulte el
capitulo 15.5.2.

— 0 bien ajustar sus propios parametros de atenuaciéon mediante la opcién de atenuacion SJel=loEL.

La atenuacion permite ajustar 2 parametros:
e Un definido por el usuario en segundos.

o E| MiTeRigI=Eile][e], es decir, un porcentaje definido por el usuario. Si 2 valores medidos consecutivos
fluctian en = el porcentaje indicado, el segundo valor medido no se atenuara.

Para ajustar sus propios parametros de atenuacion para los valores medidos de caudal masico, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista (&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A

e MSAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [l i e-
A .

— W SERANEECREES - - -- 5>

A .
e dMass flowEEEre = 167
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SdDampi - - -
e dDampingEEEEE = ---- Se muestran los (ORI E- - - - >
A
e dSpecial -----».
S mc I
— W Ajuste el valor del -
— W Elija si desea activar o desactivar el 3igloRig=K]gle][o] - - - - »
A
— W Con el UlnlsRiiif=Hale]ls| activado, ajuste el valor correspondiente.
—> Se muestran los . EEEEr JNew settingsEEEEE = . Guarde los datos.

¥ se activa la atenuacion especial de los valores de caudal masico.

15.5.4 Desactivar la atenuacion de los valores de caudal masico

Si la atenuacién de los valores de caudal masico esta activada, siga estos pasos para desactivarla.

—> Vaya a la vista {0 g [e]V]S7:y[0))'].

A
e MSAW senso
- . Confirme el acceso a la vista [l e e-
A .
dh dStand. meas. valuesEEEEE =
o
— O VEEERI - - - - .
SdDampi = - =
e dbDampingEEEEE = ---- Se muestran los QgCERIETE - - - - 5
A
— Elija w BN Se muestran los ----» = ----» \ETEEEE.
- . Guarde los datos.

V] Se desactiva la atenuacién de los valores de caudal masico.

15.5.5 Activar la supervision del caudal masico
A causa de una averia en el proceso o el sensor de caudal masico, los valores medidos del caudal masico
pueden resultar demasiado altos o demasiado bajos.

Los valores supervisados pueden encontrarse:
¢ en el rango de funcionamiento normal
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¢ en el rango de advertencia
¢ en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.5.7 Modificar los limites de error, limites de adver-
tencia y la histéresis del caudal masico.

Imagen 55 explica cémo reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un rango distinto (por
ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reacciéon dependera del valor de histéresis, asi
como de si el valor supervisado asciende o desciende.
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h h h h

© © “ “

. l" 1 "| .

= 03", v op .o

:. LA AL T
—32 .y

Valor super- o
visado as-

cendente
Valor

A B C D
9= o o IR
B: C: I

w supervisado 1:

descendente

B EIE rror high

h: valor de histéresis. Un valor de
histéresis = 0 significa que el
equipo reacciona de inmediato
en cuanto se alcanza un limite.

: limite de error inferior (Higeld )

B: limite de advertencia inferior
(Warning low)

: limite de advertencia superior
(Warning high)

D: limite de error superior (=geJflaile]s)

rango normal del valor

supervisado

2a: rango de advertencia inferior

del valor supervisado

3a: rango de error inferior del valor

supervisado

2b: rango de advertencia superior

del valor supervisado

3b: rango de error superior del

valor supervisado

El valor
supervisado se
encuentra en el

Color del indicador de estado y mensaje
generado

Condicion

Indicador de estado rojo ", mensaje

Rango de error

e Si el valor supervisado se encontraba en el rango de
advertencia INFERIOR y se ha alcanzado el valor de
ERROR INFERIOR.

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el rango de
advertencia SUPERIOR y se ha alcanzado el valor
de ERROR SUPERIOR.

Indicador de estado amarillo ", mensaje

of specification

Rango de
advertencia
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¢ Si el valor supervisado se encontraba en el rango
de error INFERIOR y se ha alcanzado el yalor de
ERROR INFERIOR mas el valor de HISTERESIS.

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el rango
normal y se ha alcanzado el valor de ADVERTENCIA
SUPERIOR.

e Si el valor supervisado se encontraba en el rango
de error SUPERIOR y se ha alcanzado el valor de
ERROR SUPERIOR menos el valor de HISTERESIS.

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el rango
normal y se ha alcanzado el valor de ADVERTENCIA
INFERIOR.

¢ Indicador de estado blanco " sin mensaje
cuando la opcion [BEL[ilefilels del menu
w— RIESEY esta desac-
tivada (ajuste por defecto).

¢ o indicador de estado verde " sin mensaje

cuando la opcion [MEL[eileS del menu
BDIAGNOSTICSEE!

activada.

Rango normal

¢ Si el valor supervisado se encontraba en el rango
de advertencia INFERIOR y se ha alcanzado el
valor de ADVERTENCIA INFERIOR mas el valor de
HISTERESIS.

e Si el valor supervisado se encontraba en el rango
de ADVERTENCIA SUPERIOR y se ha alcanzado el
valor de ADVERTENCIA SUPERIOR menos el valor
de HISTERESIS.

Imagen 55:

Principio de funcionamiento de supervision con histéresis

" Cuando el estado del indicador de estado estéd ajustado en NAMUR. Consulte el capitulo 12.4.
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Por defecto, la supervision del caudal masico esta desactivada, al igual que todas las funciones de
diagndstico.

Para activar la supervision del caudal masico, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\Igl[e]V]SV:y[0))'].

A
e AdSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l ieel-
e dStand. meas. valuesgEEEE"= EEEEE 2 dViass flowEEEEE =
A
— W EHQlis ----» .
A
e A CtivEEEEEE = .
A
> v E
- . Guarde los datos.

¥ sc activala supervision del caudal masico y el estado del equipo se modifica en funcion de los limites
ajustados.

— El comportamiento de las salidas analdgicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento
determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar un li igital com li nexioén

— Para activar la supervisién, es decir, para recibir un aviso cuando el valor del caudal masico se situe por
fuera del rango normal, active las funciones de diagnéstico. Consulte el capitulo 12.10 Activar las fun-

ciones de diagndstico.

15.5.6 Desactivar la supervision del caudal masico
Por defecto, los valores de caudal masico no se supervisan.

No obstante, si la supervisién del caudal masico esta activada, siga estos pasos para desactivarla:

—> Vaya a la vista [{0] g [(€]V] 7y [0\,

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [sEIEnEE].
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- ¢ Stand. meas. valuesEEEEE = .-----» ¢ Mass ---->.
—)# LimitsEEEEE = .

—)# ActiveEEEEE 2 .

—>¢[m.

— . Guarde los datos.

170 . L -
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15.5.7 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis del caudal masico

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis del caudal masico, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

a
= ASAW senso
s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
A a
e dStand. meas. valuesEEEEE = . EEEEE adViass flowEEErEs = .
A
d L imitSEEEEE = .
Sdsoti - i =
aScttingsEEEEE = ----% Se muestran los @{EREER) ---- »
a
- 4’ W Ajuste el limite de error superior ----» .
o
- 4} W Ajuste el limite de error inferior ---- .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia superior ----» .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia inferior ----+ -
O A o . .
—> W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» EEEE diNew settingsh

- - Guarde los datos.

& se modifican los valores limite y el valor de histéresis.
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15.5.8 Restablecer los ajustes por defecto de los limites de error,
limites de advertencia e histéresis del caudal masico

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis del caudal masico
dependen del diametro nominal de la tuberia de medicién:

e valor de error superior: valor de caudal masico maximo permitido para el DN

¢ valor de error inferior: valor opuesto al valor de error superior

e valor de advertencia superior: 80 % del valor de caudal masico maximo permitido para el DN
¢ valor de advertencia inferior: valor opuesto al valor de advertencia superior

¢ valor de histéresis: 0,0 I/min

Para restablecer los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis del caudal masico,
siga estos pasos:

— Vaya a la vista [®[e)\[J[€l8IzTN [0])).

A
— W SIAVEE e

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

= ]
e dStand. meas. valuesgEEEE"=

* e -
e dCaudal masicoEEEEE =

A
e AL imitsEEEEE = .

= i
e dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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15.5.9 Activar la funcion de cut-off del caudal masico

Si el caudal masico medido absoluto (y posiblemente atenuado [consulte el capitulo 15.5.2]) es inferior al
valor de cut-off mas el valor de histéresis, el valor de caudal masico se establece en 0:

¢ En la pantalla se mostrara por tanto un caudal masico = 0.

¢ | as salidas y los contadores reaccionaran como si el caudal masico fuera igual a 0.

s . A
Caudal masico

Cut-off + histéresis -------------—————————- [ ———————————————————————————————

Valor de cut-off - -\ -/ ___

Histéresis = 50 % del
valor de cut-off

Caudal masico medido
Caudal masico mostrado

Imagen 56:  Funcionamiento de la funcién de cut-off
Por defecto, la funcién de cut-off del caudal esta activada.

Si esta desactivada, siga estos pasos para activarla:
— Vaya a la vista [®[e))\\[J[€lUIzVN [0])).

A

e dSAW senso

s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
A

e dMass flowEEEEE = .
A

e dCut-of f[EEEEE=—= .
A

e A StatusEEEEE = -
A

e dEnabled

- . Guarde los datos.

V] Se activa la funcién de cut-off del caudal.
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15.5.10 Modificar el valor de cut-off del caudal masico

El ajuste por defecto del caudal mésico de cut-off es igual a al 0,4 % del valor del extremo del rango de
medicion. El valor del extremo del rango de mediciéon depende del DN de la tuberia de medicion.

Para modificar el valor de cut-off del caudal masico, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)z7:y ) (0]\].

o
e MSAW senso
—»® Confirme o acceso ala vista [Parameter]
A .
e dStand. meas. valuesEEEEE =
A
e dMVass flowEEEEs = .
A
ena i C ut-offEEEEE = .
A
Ssenm-----»®
— W Ajuste el valor de cut-off.

- . Guarde los datos.

& se modifica el valor de cut-off del caudal masico.

15.5.11 Desactivar la funcion de cut-off del caudal masico

Si la funcién de cut-off del caudal esta activada, siga estos pasos para desactivarla:
—> Vaya a la vista [{6]\\Ig(elV]z7:yp[0))'].

A

— W SIAVEE e

s I Confirme e acceso ala vista [Parameter]
A .

e dStand. meas. valuesgEEEE =
A

— W [\EEERIY ---- > .

A
end i Cut-offEEEEE = .
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A

e A StatusEEEEE = .
A

e dDisabled

— . Guarde los datos.

& La funcion de cut-off queda desactivada.
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15.5.12 Restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros
de caudal masico

Para restablecer los ajustes por defecto de los parametros de caudal masico, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0] g [elU] 27y [0\,

a
= MSAW senso
_s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE-=

A
e dMass -----».

= %
e dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen todos los parametros del caudal masico.

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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15.6 Ajustar los parametros de temperatura del liquido

15.6.1 Asignar un nombre definido por el usuario a la temperatura
medida del liquido

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el ment IIS).

El ajuste por defecto del nombre de la temperatura medida del liquido es RS G ulLe-

Para anadir un nombre definido por el usuario al nombre por defecto, siga estos pasos:
— Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElE .

A .
e dStand. meas. valuesEEaEr =2

A .
= dlemperaturageees =
A
—> v aluename

- " A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Guarde el nombre.

0’ Se modifica el nombre.

15.6.2 Activar la atenuacion de los valores de temperatura del liquido
y seleccionar un nivel de atenuacién predefinido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de temperatura del liquido:
¢ en la pantalla

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién de la tem-
peratura del liquido (consulte el capitulo 18.3.2).
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El nuevo valor medido no se atenuara si se cumplen las 2 condiciones siguientes:

* esta activo el nivel de atenuacion WYY, (VI o [FET

¢ y la fluctuacion entre 2 valores medidos consecutivos es superior a 20 °C.

El tiempo de actualizacion, que se ajusta en el capitulo 15.16, no influye en absoluto en la atenuacion de los
valores medidos.

Por defecto, los valores medidos de temperatura del liquido no se atendan.

— Como alternativa a los 3 niveles predefinidos de atenuacion [KeffY], ERIR o FIfE[d, también puede
ajustar sus propios parametros de atenuacién. Consulte la 15.6.3.
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Se aplica el nivel de atenuacion ajustado

Nivel de ateriu-
acioén

NI (sin atenuacion): se
transfieren todas las fluc-
tuaciones de los valores

Nivef de atenu- .-

"~ Nivelde
geion atenuacion

’ -

medidos
No habra atenuacion cuando 2 valores medidos consecutivos
fluctden en £20 °C
Imagen 57:  Funcionamiento de los niveles de atenuacion disponibles

Tab. 26: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) de los niveles de atenuacion para los valores medidos de
temperatura del liquido
Nivel de atenuacion Tiempo de respuesta

None Os
Low 1s

Medium 10s
High 30s

Special definido por el usuario: consulte el

capitulo 15.6.3

estos pasos:
— Vaya a la vista [&{0] gl [e]V]S7:Y[0))'].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista gl .

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE-—=

A .
xdhd lemperaturaEEes =
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Para ajustar un nivel de atenuacién predefinido de los valores medidos de temperatura del liquido, siga

Sdbampi = i =
e dDampingEEEEE = ---- Se muestran los (ORI E- - - - >

A
— W Elija un nivel de atenuacion entre (I}, I v =+ semuestran los

- . Guarde los datos.

¥ La atenuacion de los valores de temperatura del liquido esta activada y se ha ajustado un nivel de atenu-

acion predefinido.
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15.6.3 Ajustar una atenuacion definida por el usuario de los valores
medidos de temperatura del liquido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de temperatura del liquido:
¢ en la pantalla

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién de la tem-
peratura del liquido (consulte el capitulo 18.3.2).

Por defecto, los valores medidos de temperatura del liquido no se atendan.
Para atenuar las fluctuaciones de los valores medidos, puede:

— elegir unos de los 3 niveles de atenuacion predefinidos: [, [T o RN Consulte el
capitulo 15.6.2.

— 0 bien ajustar sus propios parametros de atenuacion mediante la opcidn de atenuacion Sel=ladEl.

La atenuacion permite ajustar 2 parametros:
e Un definido por el usuario en segundos.

o EI MiiTeRisI=Eale][el, es decir, un valor de temperatura definido por el usuario. Si 2 valores medidos con-
secutivos fluctuan en + el valor de temperatura indicado, el segundo valor medido no se atenuara.

Para ajustar sus propios parametros de atenuacion para los valores medidos de temperatura del liquido,
siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [€]V] 27y p[0))'].

A
= ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
A .
e dStand. meas. valuesEEEEE =
A
ddlemperaturagEeer = .
Sdbampi - j =
—> W Elelgle] ---- > ---- Se muestran los @V - - -
o
e dSpecial -----».
— W Ajuste el valor del SREEE =

a
— W Elija si desea activar o desactivar el i eRigl=K]gle][6] - - - - » .
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o
— W Con el UinlesRiaif=Hale]le| activado, ajuste el valor correspondiente.

—> Se muestran los - EEEEr JNew settingsEEEEE = . Guarde los datos.

¥ Se activa la atenuacion especial de los valores medidos de temperatura del liquido.
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15.6.4 Desactivar la atenuacion de los valores de temperatura del
liquido

Por defecto, los valores de temperatura del liquido no se atenuan.

No obstante, si la atenuacién de los valores de temperatura del liquido esta activada, siga estos pasos para
desactivarla:

— Vaya a la vista (&{e]\\Ig[e10)z7:y ) (0]\].

A
e ASAW senso
— = Confirme el acceso a la vista [l ey-
A .
— W SIER MG EECIREIIEE - - - - 5
a
ad dl TemperaturagEEes =2 .
Sgdbampi = - =
e dDampingEEEEE = ----% Se muestran los (ORI - - - >
A
— Elija w BN Se muestran los ----+ . ----» \ETEEINEE.

- . Guarde los datos.

¥ Se desactiva la atenuacion de los valores de temperatura del liquido.

15.6.5 Activar la supervision de la temperatura del liquido

Si el sensor de temperatura esta defectuoso, la supervision de la temperatura del liquido no tendra
efecto alguno. En ese caso:

® En la pantalla se muestra «— —».

e Se muestra el mensaje «|\[eR{=1gy]ol=F={{I[=RCT=T E o] o [S1E=To1 Yo .

A causa de una averia en el proceso, los valores medidos de temperatura del liquido pueden resultar
demasiado altos o demasiado bajos.

Los valores supervisados pueden encontrarse:
¢ en el rango de funcionamiento normal

¢ en el rango de advertencia

¢ en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.6.7 Modificar los limites de error, limites de adver-
tencia y la histéresis de la temperatura del liquido.

Imagen 52 En el capitulo 15.4.5 se explica cémo reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un
rango distinto (por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccién dependera del valor
de histéresis y de si el valor supervisado asciende o desciende.

Por defecto, la supervision de la temperatura del liquido y las diferentes funciones de diagndstico estan
desactivadas.
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Para activar la supervision de la temperatura del liquido, siga estos pasos:
— Vaya a la vista ([&{0]\\Ig[e10)zVy ) (0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE"=

—)# emperatura -----».
—)¢ ---->.
—>¢ ‘----->.
a#@.

—>. Guarde los datos.

¥ se activala supervision de la temperatura del liquido y el estado del equipo se modifica en funcion de
los limites ajustados.

— El comportamiento de las salidas analégicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento

determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexion/
desconexion.

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor de la temperatura del liquido se
situe por fuera del rango normal, active las funciones de diagnéstico. Consulte el capitulo 12.10 Activar
las funcion iagnosti

15.6.6 Desactivar la supervision de la temperatura del liquido

Por defecto, los valores de temperatura del liquido no se supervisan. Si la supervision de la temperatura del
liquido esta activada, siga estos pasos para desactivarla:

— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElE .
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—> ¢ Stand. meas. valuesEEEEE = .-----> ¢ emperaturcEEEEe = .
—)¢ ---->.

—>¢ ‘----v.

—>¢[§E

—>. Guarde los datos.

180 & Se desactiva la supervision de la temperatura del liquido.
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15.6.7 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis de la temperatura del liquido

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis de la temperatura del liquido, siga
estos pasos:

—> Vaya a la vista [e{0] g [elU] 27y [0\,

a
= ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
s =
dh dStand. meas. valuesEEEEE =
A
ad lemperaturagEees = .
A
— W W& ----» .
Sdsoti - j =
— W SRR ----» ----# Se muestran los QCERIETECEE - - - - 5
o
- 4} W Ajuste el limite de error superior ---- .
o
- 4} W Ajuste el limite de error inferior ---- .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia superior ----» .
a
- {b W Ajuste el limite de advertencia inferior ---- .
O3S, e - :
- W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» EEEE g New settingsh
- . Guarde los datos.

¥ se modifican los valores limite y el valor de histéresis.

15.6.8 Restablecer los ajustes por defecto de los limites de error,
limites de advertencia e histéresis de la temperatura del liquido

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de la temperatura del liquido son
los siguientes:

e valor de error superior: 150,0 °C

e valor de error inferior: —20,0 °C

¢ valor de advertencia superior: 140,0 °C
¢ valor de advertencia inferior: -10,0 °C

e valor de histéresis: 0,0 °%
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Para restablecer los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de la tem-
peratura del liquido, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].
A
A ASAW senso
s I confirme el acceso ala vista [Parameter
s =
adStand. meas. valuesEEEEE =
A
e d TemperaturcEEEEE = -
A
d L imitSEEEEE = .
A
endh dReset to defaultEEEEE = . -----». Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.
— . Vuelva al menu de nivel superior.
15.6.9 Restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros
de temperatura del liquido

Para restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros de temperatura del liquido, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\Ig[e]V]S7:y[0))].

A
= MSAW senso
> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

A .
— W SEe M EEERVEINES - --- 5

A .
e dlemperaturcEEEEs 2

— -
e dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.

¥ Se restablecen todos los parametros de temperatura del liquido.
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- . Vuelva al menu de nivel superior.
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15.7 Ajustar los parametros de concentracion del liquido

15.7.1 Asignar un nombre definido por el usuario a la concentracion
medida del liquido

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el ment IITS).

Los nombres por defecto de las concentraciones de liquido medidas son [Oflea sl tie i v
2}

Para anadir un nombre definido por el usuario al nombre por defecto, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [(€lV]27:y [0\,

A

e dSAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [l ey-
A .

e dAdd. meas. valuesEEEEE-=

e dConcentration 1fs§Concentration 2EEEEE-=
A

— W EINENENE ---- .

- " v Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

SO OK|
- . Guarde el nombre.

0’ Se modifica el nombre.

15.7.2 Seleccidén del tipo de concentracion del liquido

Para seleccionar el tipo de concentracion del liquido, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e]0)zV:y ) (0]\].

A
= ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e e-
A -
ndh AAdd. meas. valuesEEEEE =
maadConcentration 1fsJConcentration 2EEEEE =
a diConcentration lawEEEEE = ----» SENRUESTERN NI (liquido y unidad).

05 ’ -
— v Elija la ley de concentracion esperada de entre las que propone el equipo.
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1= . , , . :
- A 4 Elija la unidad de concentracién esperada de entre las que propone el equipo.

Se muestran los ----» WAl

- .Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior.
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15.7.3 Activar la atenuacion de los valores de concentracion del
liquido y seleccionar un nivel de atenuacién predefinido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de concentracion del liquido:

¢ en la pantalla

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afade a la atenuacién de la concen-
tracion del liquido (consulte el capitulo 18.3.2).

El nuevo valor medido no se atenuara si se cumplen las 2 condiciones siguientes:

* esta activo el nivel de atenuacion [IeYTY, G o [FET

e y la fluctuacion entre 2 valores medidos consecutivos es superior a 20 °C.

El tiempo de actualizacion, que se ajusta en el capitulo 15.16, no influye en absoluto en la atenuacién de los
valores medidos.
Por defecto, los valores medidos de concentracion del liquido no se atendan.

— Como alternativa a los 3 niveles predefinidos de atenuacion [, I o BN, también puede
ajustar sus propios parametros de atenuacion. Consulte la 15.7.4.

Se aplica el nivel de atenuacion ajustado

NEIE (sin atenuacion): se Nivel de ateru- Nivel de atenu- .-~~~ Nivel de atenu-
transfieren todas las fluc- acion [l . geion acion [gIfelg)
tuaciones de los valores

medidos T

No habra atenuacion cuando 2 valores medidos consecutivos
fluctuen en £20 °C

Imagen 58:  Funcionamiento de los niveles de atenuacion disponibles

Tab. 27: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) de los niveles de atenuacion para los valores medidos de
concentracion del liquido
Nivel de atenuacion Tiempo de respuesta

None 0s
Low 1s

Medium 10s
High 30s

Special definido por el usuario: consulte el

capitulo 15.6.3
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Para especificar un nivel de atenuacién predefinido de un valor de medicién de concentracion del liquido,
siga estos pasos:

— Vaya a la vista [®[e)\[J[€l8IzVN [0]\].

A
— W SIAVEE e

- . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE].

A -
- (NN - >

= - - -
e dConcentration 1feJConcentration 2EEEEe =

Sdbampi = i =
a AdDampingBEEEE = ---- Se muestran los QUi - - - »

A
— W Elija un nivel de atenuacion entre [}y, (VIR v FIEL ----» .
---- Se muestran los \EVEEE.

- . Guarde los datos.

¥ Se activa la atenuacion del valor de concentracién del liquido elegido y se elige un nivel de atenuacién
predefinido.

15.7.4 Ajustar una atenuacion definida por el usuario de los valores
de concentracion del liquido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de concentracién del liquido:

¢ en la pantalla

e en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién de la concen-
tracion del liquido (consulte el capitulo 18.3.2).

Por defecto, los valores medidos de concentracién del liquido no se atenuan.
Para atenuar las fluctuaciones de los valores medidos, puede:

— elegir unos de los 3 niveles de atenuacion predefinidos: [, LML o RN Consulte el
capitulo 15.7.3.

— 0 bien ajustar sus propios parametros de atenuaciéon mediante la opcién de atenuacion SJel=leEL.

La atenuacion permite ajustar 2 parametros:
e Un definido por el usuario en segundos.

o EI MiieRigI=Eile]le], es decir, un valor definido por el usuario de la concentracién del liquido. Si 2 valores
medidos consecutivos fluctian en + el valor de concentracion del liquido indicado, el segundo valor
medido no se atenuara.
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Para ajustar sus propios pardmetros de atenuacién para el valor medido de concentracion del liquido, siga
estos pasos:

—> Vaya a la vista [®{e)\\Ig (€18 2y [0])].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista EIEINEG .

A .
> % NS - >

s - - -
dadConcentration 1feJConcentration 2EEEEE =

SdDampi =) - &
e dDampingBEEEE =2 ---- Se muestran los (I{ERIEE G- - - - »

A
e ASpecial ---->.
T imo B
— W Ajuste el valor del -
— W Elija si desea activar o desactivar el Yo Rigl=Elile]fe] - --- »
A . . .
—> W Con el W0l RGIER ) le| activado, ajuste el valor correspondiente.
—> Se muestran los . EEEEE JNew settingsEEEEe = . Guarde los datos.

¥ se activa la atenuacion especial del valor de concentracién del liquido.

15.7.5 Desactivar la atenuacion de los valores de concentracion del
liquido

Por defecto, los valores de concentracion del liquido no se atendan.

No obstante, si se ha activado la atenuacién de un valor de concentracién del liquido (@felglel=\sliczti[e]sW ] O
(®fe [Tl =1 [e])B2), Siga estos pasos para desactivarla:

—> Vaya a la vista [&{0]\IF[€]V]z7:yp[0))].

A
e dSAW senso

— . Confirme el acceso a la vista REIEINEIG .

- -
e MAdd. meas. valuesEEEEE-=

s - - -
e dConcentration 1fs§Concentration 2EEEEE =

Soampi =] i =]
e dDampingEEEEE 2 ----# Se muestran los [@V{ERIEEE- - - - »

A
5 Elja @ [IT Se muestran los ---- = B0 - -- » IESSEINE

- . Guarde los datos.
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& Se desactiva la atenuacién del valor de concentracién del liquido.
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15.7.6 Activar la supervision de la concentracion del liquido

A causa de una averia en el proceso, los valores medidos de concentracion del liquido pueden resultar
demasiado altos o demasiado bajos.
Los valores supervisados pueden encontrarse:

¢ en el rango de funcionamiento normal
¢ en el rango de advertencia
* en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.7.8 Modificar los limites de error, limites de adver-
tencia y la histéresis de la concentracion del liquido.

Imagen 52 de la seccién 15.4.5 se explica como reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un
rango distinto (por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccién dependera del valor
de histéresis y de si el valor supervisado asciende o desciende.

Por defecto, la supervision de la concentracion del liquido esta desactivada, al igual que todas las fun-
ciones de diagndstico.

Para activar la supervisién del valor de concentracion del liquido, siga estos pasos:
— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
— W SIAVEE e

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

= &
e dAdd. meas. valuesEEEEr =

$ - - =
e dConcentration 1fs§Concentration 2EEEEE==

- ¢ LimitsEEEEE = .
- ¢ ActiveEErEr = .
a#@.

- . Guarde los datos.

¥ se activala supervision de la concentracion del liquido y el estado del equipo se modifica en funcién de
los limites ajustados.

— El comportamiento de las salidas analégicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento

determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexion/

desconexion.

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor de la temperatura del liquido se
situe por fuera del rango normal, active las funciones de diagnéstico. Consulte el capitulo 12.10 Activar
las funcion iagnosti
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15.7.7 Desactivar la supervision de la concentracion del liquido

Por defecto, los valores de concentracion del liquido no se supervisan. Si la supervision de un valor de con-
centracion del liquido estéa activada, siga estos pasos para desactivarla:

—> Vaya a la vista (0] I [€]V]z7:y[0))].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista REIEINEG .

e )
e MAdd. meas. valuesEEEEE-=

s - - -
e dConcentration 1fs§Concentration 2EEEEE-=

—> ¢ LimitSEEEEe = .
—> ¢ ActiveEEEEE = .
—>¢[m

- . Guarde los datos.

¥ Se desactiva la supervision de la concentracion del liquido.
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15.7.8 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis de la concentracion del liquido

Para modificar los limites de error, los limites de advertencia y la histéresis de la concentracion del liquido 1
0 2, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

a
= ASAW senso
— =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIIaE-
s &
ndh AAdd. meas. valuesEEEEE =
= - - -
ah dConcentration 1feJConcentration 2EEEEE =
A
— W W& ----» .
Sdsoti - j =
— W SRR ---- > ----# Se muestran los QVERIETEEE - - -- 5
o
- 4} W Ajuste el limite de error superior ----» .
o
- 4} W Ajuste el limite de error inferior ---- .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia superior ----» -
a
- {» W Ajuste el limite de advertencia inferior ----+ -
0% e . :
— W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» EEEE diNew settingsh
- . Guarde los datos.

& se modifican los valores limite y el valor de histéresis.

15.7.9 Restablecer los ajustes por defecto de los limites de error,
limites de advertencia e histéresis de la concentracion del liquido

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de la concentracién del liquido
son los siguientes:

e valor de error superior: 100 %

e valor de error inferior: -0,01 %
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¢ valor de advertencia superior: 100 %
¢ valor de advertencia inferior: -0,01 %

¢ valor de histéresis: 0,0 °%

189




—n Modelo 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS SAW sensor - Parameter

Para restablecer los valores por defecto de los limites de error, los limites de advertencia y la histéresis de la
concentracion del liquido 1 o 2, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [e{e]\\Ig (€18 2y [0])].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista REIEINEG].

A -

B C. moas. valuosERR

e dConcentration 1fs§Concentration 2EEEEE =
A

— v (Bl ----» .

= & o ’
exdh dReset to defaultEEEEe = EEEES = Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

15.7.10 Restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros
de concentracion del liquido

Para restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros de concentracion del liquido, siga estos
pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]z7:y[0])'].

A
e MSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [ZElE I EE.

s -
e dAdd. meas. valuesEEEEE =

2 i : -
e diConcentration 1fs§Concentration 2EEEEE ==

= =~
e dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.

& Se restablecen todos los parametros de la concentracién del liquido seleccionada.
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— . Vuelva al menu de nivel superior.
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15.8 Ajustar los parametros de la velocidad de caudal

15.8.1 Asignar un nombre definido por el usuario a la velocidad de
caudal medida

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el ment IITS).

El ajuste por defecto del nombre de la velocidad de caudal medida es [Efe[¥]fe RV [eTe11aY.

Para anadir un nombre definido por el usuario al nombre por defecto, siga estos pasos:
— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

A .
e dStand. meas. valuesEEREr =2

S velocn ML
Al iquid velocityEEEEE =
A
>V aluename

- ‘» A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Guarde el nombre.

Y Se modifica el nombre.

15.8.2 Activar la atenuacion de los valores de velocidad de caudal y
seleccionar un nivel de atenuacion predefinido

La atenuacion de la velocidad de caudal se anade a la atenuacién ajustada del caudal volumétrico. La
atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores de velocidad de caudal:

¢ en la pantalla

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacion de la velocidad
de caudal (consulte el capitulo 18.3.2).

El nuevo valor medido no se atenuara si se cumplen las 2 condiciones siguientes:

* esta activo el nivel de atenuacion WYY, (I o [FET

e y la fluctuacion entre 2 valores medidos consecutivos es superior al 30 % (por ejemplo, al llenar la tuberia
o al detener el caudal).

Por defecto, los valores de velocidad de caudal no se atentan.

— Como alternativa a los 3 niveles predefinidos de atenuacion [leffY], (VR o FIE[, también puede
ajustar sus propios parametros de atenuacién. Consulte la 15.8.3.
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Se aplica el nivel de atenuacion ajustado

NI (sin atenuacion): se ~ Nivelde . Nivel de atenu- .-~ Nivel de atenu-
transfieren todas las fluc-  atenuacién ™. e IMediuinf acion
tuaciones de los valores

medidos e

No habra atenuacion cuando 2 valores medidos consecutivos
fluctien en un +30 %

Imagen 59:  Funcionamiento de los niveles de atenuacion disponibles

Tab. 28: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) de los niveles de atenuacion para los valores medidos de velocidad
de caudal

. L Tiempo de respuesta del nivel de atenuacion elegido para el
Nivel de atenuacion e .
caudal volumétrico mas...

None * 55 si RN esta ajustado en
e < 0,5 s si REHESRINE esta ajustado en Siylelgi o \LEla AT le]g

Low ...1s
Medium ...10 s
High ...30's
Special . ARG definido por el usuario: consulte el
capitulo 15.8.3
Para ajustar un nivel de atenuacion predefinido de los valores medidos de velocidad de caudal, siga estos

pasos:
—> Vaya a la vista [{e] g [elV]z7:y [0\,

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE].

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE =

A
Al iquid velocityEEEEE = .

Sz v i v
adD2ampingEEEEE = ---- Se muestran los [l - - - »
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a
— W Elija un nivel de atenuacion entre [T, IR v =+ se muestran los

Sottings}
— . Guarde los datos.

& La atenuacion de los valores de velocidad de caudal esté activada y se ha ajustado un nivel de atenu-
acion predefinido.
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15.8.3 Ajustar una atenuacion definida por el usuario de los valores
medidos de velocidad de caudal

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores de velocidad de caudal:

¢ en la pantalla

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analégica se afade a la atenuacién de la velocidad
de caudal (consulte el capitulo 18.3.2).

Por defecto, los valores de velocidad de caudal no se atentan.
Para atenuar las fluctuaciones de los valores medidos, puede:

— elegir unos de los 3 niveles de atenuacion predefinidos: [, IR o RN Consulte el
capitulo 15.8.2.

— 0 bien ajustar sus propios parametros de atenuacion mediante la opcién de atenuacion SJel=laEL.

La atenuacion permite ajustar 2 parametros:
e Un definido por el usuario en segundos.

o EI SOl I=Eyle]lel, es decir, un porcentaje definido por el usuario. Si 2 valores medidos consecutivos
fluctdan en = el porcentaje indicado, el segundo valor medido no se atenuara.

Para ajustar sus propios parametros de atenuacién para los valores medidos de velocidad de caudal, siga
estos pasos:

—> Vaya a la vista [e{0] g [elV]z7:y [0\,

o
= ASAW senso
— =~ Confirme el acceso a la vista [l
A .
a AStand. meas. valuesEEEEE =
7 — : .
Al iquid velocityEEEEE =
Sz v i v
adD2ampingEEEEE = ---- Se muestran los [O{EIEEEE- - - - »
a
e dSpecial -----».
— W Ajuste el valor del SREEE =

— W Elija si desea activar o desactivar el 3MigleRig[=Klgle][o] - - - - »

A
— W Con el UinlsRiif=Hle]ls| activado, ajuste el valor correspondiente. Se muestran los ---- . EEEEE o
New settings}§

— . Guarde los datos.

¥ se activa la atenuacion especial de los valores de velocidad de caudal.
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15.8.4 Desactivar la atenuacion de los valores de velocidad de
caudal

Por defecto, los valores de velocidad de caudal no se atentan.

No obstante, si la atenuacién de los valores de velocidad de caudal esta activada, siga estos pasos para
desactivarla:

— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]S7:y [0\,

A
= MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l el-
A .
— W SER MG EECREIIEE - - - - 5
a
el iquid velocityEEEEE = .
Sdoampi = i =
e dDampingEEEEE = ---- Se muestran los (ORI E- - - - >
A
— Elija w BN Se muestran los ---- L., -

- . Guarde los datos.

Y Se desactiva la atenuacioén de los valores de velocidad de caudal.

15.8.5 Activar la supervision de la velocidad de caudal

A causa de una averia en el proceso o el sensor de caudal, los valores medidos de velocidad de caudal
pueden resultar demasiado altos o0 demasiado bajos.

Los valores supervisados pueden encontrarse:

¢ en el rango de funcionamiento normal
¢ en el rango de advertencia
® en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.
— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.8.7 Modificar los limit rror, limit
tencia y la histér

Imagen 52 de la seccién 15.4.5 se explica como reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un
rango distinto (por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccion dependera del valor
de histéresis y de si el valor supervisado asciende o desciende.
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Por defecto, la supervision de la velocidad de caudal esté desactivada, al igual que todas las funciones de
diagndstico.

Para activar la supervision de la velocidad de caudal, siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{e]\\I[e10)zV:y ) (0],

A
e dSAW senso

— =~ Confirme el acceso a la vista [EIEIEE-
194




Modelo 8098 FLOWave L =

burkert

SAW sensor - Parameter FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE"=
Al iquid velocityEEEEE =

A
— W (Wl ----» .

A
e A CtivEEEEEE = .

A
>wvE
- . Guarde los datos.

¥ se activala supervision de la velocidad de caudal y el estado del equipo se modifica en funcién de los
limites ajustados.

— El comportamiento de las salidas analdgicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento

determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexion/
desconexion.

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor de velocidad de caudal se
situe por fuera del rango normal, active las funciones de diagnéstico. Consulte el capitulo 12.10 Activar

las funciones de diagnéstico.

15.8.6 Desactivar la supervision de la velocidad de caudal

Por defecto, los valores de velocidad de caudal no se supervisan.

No obstante, si la supervisién de los valores de velocidad de caudal esta activada, siga estos pasos para
desactivarla:

—> Vaya a la vista ({0 g [€lV] 27y [0\,

a

e dSAW senso

s I Confirme e acceso ala vista [Parameter]
A .

e dStand. meas. valuesgEEEE =
A A

mdh Al iquid velocityEEEEE = . ----» W WIS ----» .
A

e A CtivEEEEEE = .
A

-> v

- . Guarde los datos.

¥ se desactiva la supervision de la velocidad de caudal.
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15.8.7 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis de la velocidad de caudal

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis de la velocidad de caudal, siga
estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

a
= ASAW senso
— =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIIaE-
= ®. .4 e
a AStand. meas. valuesEEEEE = SEEEE s dl iquid velocityEEEEE =
A
d L imitSEEEEE = .
Sgsotii - i =
aScttingsEEEEE = ----% Se muestran los @{EREER) ---- »
a
- " W Ajuste el limite de error superior ----» .
o
- 4} W Ajuste el limite de error inferior ---- .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia superior ----» .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia inferior ----+ -
0%, o - -
—> W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» EEEE diNew settingsh
- . Guarde los datos.

& se modifican los valores limite y el valor de histéresis.

15.8.8 Restablecer los ajustes por defecto de los limites de error,
limites de advertencia e histéresis de la velocidad de caudal

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de la velocidad de caudal
son los siguientes:

¢ valor de error superior: +10,0 m/s
e valor de error inferior: —10,0 m/s

¢ valor de advertencia superior: +8,0 m/s
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* valor de advertencia inferior: —=8,0 m/s

¢ valor de histéresis: 0,0 m/s
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Para restablecer los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de la
velocidad de caudal, siga estos pasos:

— Vaya a la vista {&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0],

A
= ASAW senso
s B Confirme el acceso ala vista [Parameter
A .
ddStand. meas. valuesEEEEE =

A
Al iquid velocityEEEEE = .

A
— W (Wi ----» .

= ~
e dReset to defaultEEEEE—=

— . Confirme la seleccion.

¥ Se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

15.8.9 Restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros
de velocidad de caudal

Para restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros de velocidad de caudal, siga estos pasos:
— Vaya a la vista (&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
— W SV
s I confirme el acceso ala vista [Parameter

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE"=

A
Al iquid velocityEEEEE = .
s =
endh dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen todos los parametros de velocidad de caudal.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

- . Confirme la seleccion.
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15.9 Ajustar los parametros de densidad del liquido

15.9.1 Asignar un nombre definido por el usuario a la densidad
medida del liquido

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el menu [OII{sIIIE).

El ajuste por defecto del nombre de la densidad medida del liquido es BIyEI18)-

Para anadir un nombre definido por el usuario al nombre por defecto, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [@{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0],

a
= MSAW senso
— =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIaE-
A .
A AStand. meas. valuesEEEES =
a
-% -~
a
— W EIENENE ----» .

- ‘} A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

A
SO
— . Guarde el nombre.
Q’ Se modifica el nombre.

15.9.2 Activar la atenuacion de los valores de densidad del liquido y
seleccionar un nivel de atenuacion predefinido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de densidad del liquido:
¢ en la pantalla

e en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién de la densidad
del liquido (consulte el capitulo 18.3.2).

¢ L a atenuacién de la velocidad de caudal se afiade a la atenuacién ajustada de la densidad del liquido.
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El nuevo valor medido no se atenuara si se cumplen las 2 condiciones siguientes:

* esta activo el nivel de atenuacion [IeYYY], (VIS o [FIETS

¢ y la fluctuacion entre 2 valores medidos consecutivos es superior al 30 % (por ejemplo, al llenar la tuberia
o al detener el caudal).

Los valores medidos de densidad del liquido se atentian por defecto con el nivel [JIIL.

— Como alternativa a los 3 niveles predefinidos de atenuacion (6], LMY o FIEN, también puede
ajustar sus propios parametros de atenuacion. Consulte la 15.9.3.
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Se aplica el nivel de atenuacion ajustado

PN (sin atenuacion): se  Nivel de atefiu- Nivel de atenu- _.--"~ Nivel de atenu-
transfieren todas las fluc- acion[®y . e iMediuinf acion
tuaciones de los valores

medidos e

No habra atenuacion cuando 2 valores medidos consecutivos
fluctien en un +30 %

Imagen 60:  Funcionamiento de los niveles de atenuacion disponibles

Tab. 29: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) de los niveles de atenuacion para los valores medidos de densidad
del liquido

. L Tiempo de respuesta del nivel de atenuacion elegido para la
Nivel de atenuacién ; .
densidad del liquido

None * 0,5 s si [FEICRIE esta ajustado en
R IRefresh timeEReER IR et alShortfelVery short .

Low 3s
Medium 10s
High 30s
Special definido por el usuario:

Para ajustar un nivel de atenuacién predefinido de los valores medidos de densidad del liquido, siga estos
pasos:

— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]S7:Y[0))'].

a
= MSAW senso
> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
A .
A AStand. meas. valuesEEEEE =
a
= dDensidadErrEt 4 .
a
— v REEE ---- > ... > se muestran los Current settingsEEEE = b}

a
— W Elija un nivel de atenuacion entre [, VIR v =+ se muestran los

settings]
- . Guarde los datos.

¥ La atenuacion de los valores de densidad del liquido esta activada y se ha ajustado un nivel de atenu-
acion predefinido.
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15.9.3 Ajustar una atenuacion definida por el usuario de los valores
de densidad del liquido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de densidad del liquido:
¢ en la pantalla

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién de la densidad
del liquido (consulte el capitulo 18.3.2).

e L a atenuacion de la velocidad de caudal se afiade a la atenuacion ajustada de la densidad del liquido.

Para atenuar las fluctuaciones de los valores medidos, puede:

— elegir unos de los 3 niveles de atenuacion predefinidos: [l [T o RN Consulte el
capitulo 15.9.2.
Los valores medidos de densidad del liquido se atentian por defecto con el nivel [l

—> 0 bien ajustar sus propios parametros de atenuacion mediante la opcidn de atenuacion SJe=laEL.

La atenuacion permite ajustar 2 parametros:
e Un definido por el usuario en segundos.

o EI SRR yle]lel, es decir, un porcentaje definido por el usuario. Si 2 valores medidos consecutivos
fluctdan en = el porcentaje indicado, el segundo valor medido no se atenuara.

Para ajustar sus propios parametros de atenuacién para los valores medidos de densidad del liquido, siga
estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e]10)zV:y ) (0]\].

A
= MSAW senso
- = Confirme el acceso a la vista [EIEIEE-

a .
e dStand. meas. valuesEEREr =

A
- % -~
A
adD2ampingEEEEE = .-----» Se muestran los Current settingsgEEEE = .

A
e dSpecial -----».

— W Ajuste el valor del T
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— W Elija si desea activar o desactivar el §l¥g]eRigI=Elle)fe] - - - - o

A
— W Con el UinlsRiif=Hle]ls| activado, ajuste el valor correspondiente. Se muestran los ---- . EEEEE o
New settings}§

— . Guarde los datos.

¥ Se activa la atenuacion especial de los valores de densidad del liquido.
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15.9.4 Desactivar la atenuacion de los valores de densidad del
liquido

Los valores medidos de densidad del liquido se atenuan por defecto con el nivel [YISeT4.

Para desactivar la atenuacion de los valores de densidad del liquido, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)zV:y ) (o]\].

A
A ASAW senso
— = Confirme el acceso a la vista [l ey-
A .
ahdStand. meas. valuesEEEEE =
a
— W PEGEeED - - -- .
Sdbampi = - =
e dDampingEEEEE = ---- Se muestran los (ORI E- - - - >
A
— Elija w BN Se muestran los ----+ . ----» \EMEEINEE.

- . Guarde los datos.

¥ Se desactiva la atenuacién de los valores de densidad del liquido.

15.9.5 Activar la supervision de la densidad del liquido

A causa de una averia en el proceso o el sensor de caudal, los valores medidos de densidad del liquido
pueden resultar demasiado altos o0 demasiado bajos.

Los valores supervisados pueden encontrarse:

® en el rango de funcionamiento normal
¢ en el rango de advertencia
® en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.9.7 Modificar los limit rror, limit
tencia y la histéresis de la densidad del liquido.
Imagen 52 de la seccién 15.4.5 se explica como reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un

rango distinto (por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccidon dependera del valor
de histéresis y de si el valor supervisado asciende o desciende.

Por defecto, la supervision de la densidad del liquido esta desactivada, al igual que todas las funciones de
diagndstico.
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Para activar la supervision de la densidad del liquido, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [@[0)\[J[€l8IzVy [0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gEIEEE].

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE"=

—)# Densidad
—)¢ ---->.
—>¢ ‘----->.
a#@.

—>. Guarde los datos.

¥ se activala supervision de la densidad del liquido y el estado del equipo se modifica en funcién de los
limites ajustados.

— El comportamiento de las salidas analdgicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento

determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexion/
desconexion.

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor de la densidad del liquido se
situe por fuera del rango normal, active las funciones de diagnéstico. Consulte el capitulo 12.10 Activar
las funcion iagnosti

15.9.6 Desactivar la supervision de la densidad del liquido
Por defecto, los valores de temperatura del liquido no se supervisan.

Si la supervision de la densidad del liquido esta activada, siga estos pasos para desactivarla:
— Vaya a la vista ([&{0]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE].
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- ¢ Stand. meas. valuesEEEEE = .

- # DensityEEEEE = .----> ¢ Limits ---->.
- ¢ ActiveeEEEE = .

—>¢[§E.

- . Guarde los datos.

202 ¥ Se desactiva la supervision de la densidad del liquido.




Modelo 8098 FLOWave L =
burkert
SAW sensor - Parameter FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

15.9.7 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis de la densidad del liquido

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis de la densidad del liquido, siga
estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

a
= ASAW senso
— =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIIaE-
A A
a AStand. meas. valuesEEEEE = . L aadDensidadEEEes = .
A
d L imitSEEEEE = .
Sgsotii - i =
aScttingsEEEEE = ----% Se muestran los @{EREER) ---- »
a
- ‘} W Ajuste el limite de error superior ----» .
o
- 4} W Ajuste el limite de error inferior ---- .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia superior ----» .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia inferior ----+ -
0%, o - -
—> W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» EEEE diNew settingsh
- . Guarde los datos.

& se modifican los valores limite y el valor de histéresis.

15.9.8 Restablecer los ajustes por defecto de los limites de error,
limites de advertencia e histéresis de la densidad del liquido

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de la densidad del liquido
son los siguientes:

e valor de error superior: 2,0 g/cm?

e valor de error inferior: 0,5 g/cm?®

e valor de advertencia superior: 1,6 g/cm?®
e valor de advertencia inferior: 0,6 g/cm?®
e valor de histéresis: 0 g/cm?

Para restablecer los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de la den-
sidad del liquido, siga estos pasos:
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A CVCENERUSEICONFIGURATIONE

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista sl EE].

a .
e dStand. meas. valuesEEEEE-=

A
— W PEGEEG - --- 5 .

A
— v WhE ----» .

= 'l
e diReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.

¥ se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

15.9.9 Ajustar el modo de medicién de la densidad del liquido
El modo de densidad puede seleccionarse de entre los siguientes valores:

¢ Measured (Medido) (valor medido mediante sefiales SAW y la temperatura del liquido)

e Water (Agua) (valor calculado a partir de la temperatura del liquido medida por FLOWave)

¢ Constant (Constante) (valor especificado en un valor constante)

e Linear (Lineal) (p = a+bT; coeficientes a y b ajustados por el instalador, T en °C)

e Quadratic (Cuadrado) (p = a+bT+cT?; coeficientes a, b y ¢ ajustados por el instalador, T en °C)
Si esta activada la opcion [BIIIIM, se selecciona por defecto el modo de densidad [VEENETe-

—> Vaya a la vista [{0] g [(elV] 27y [0\,

A
e dSAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [gElE I EE].

A .
dh dStand. meas. valuesEEEEE =
A
madbDensidadEErEEe = .
A
- v EE----» . ----» Se muestran los [N ARl . == -- > .

-
— 4V = Elija el modo de densidad de entre las siguientes opciones: Measured§WaterfiConstant}

MQuadratiofee

a
— 4P = si es necesario establecer coeficientes (en los modos Constant} y QIERIENT), establezca

los valores correspondientes ----»
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15.9.10 Restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros
de densidad del liquido

Para restablecer los ajustes por defecto de todos los parametros de densidad del liquido, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

A
e dSAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE].

A .
e dStand. meas. valuesEEEEE-=

A
e dbDensidadEEEee - .

= ¥
e dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen todos los parametros de densidad del liquido.

— . Vuelva al menu de nivel superior.

- . Confirme la seleccion.
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15.10 Ajustar los parametros de los contadores volumeétricos

15.10.1 Asignar un nombre definido por el usuario a cada uno de los
contadores volumeétricos

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el ment SIITE).

Los nombres por defecto de los contadores volumétricos son [EIFA g Y EIES 8-

Para afadir un nombre definido por el usuario a un contador volumétrico, siga estos pasos:

— Vaya a la vista (&{e]\Ig[e18IZV.Y§(0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista REIEINEIG .

s =]
e dStand. meas. valuesBEEEE=

S Totali i &
e dTotalizer 1fs}Totalizer 2EEEEE =

A
— W EINENENE ----» .

A . . , .
- <> A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

—>0¢@E

- . Guarde el nombre.

Y Se modifica el nombre.

15.10.2 Seleccionar la direccion de conteo de un contador volumétrico

Por defecto, la direccidon de conteo de los dos contadores volumétricos es [FefiINEReI 1)
Las posibles direcciones de conteo son:

o LX) el contador volumétrico cuenta el volumen del liquido que fluye en la direccion definida
como positiva, es decir, en la direccion que indica la flecha en la parte frontal del equipo.

o \EGEWENNY: el contador volumétrico cuenta el volumen del liquido que fluye en la direccidn definida
como negativa, es decir, en la direccion contraria a la que indica la flecha en la parte frontal del equipo.
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e [2Te1: el contador volumétrico cuenta el volumen del liquido que fluye en la direccién definida como pos-
itiva, pero le resta el volumen del liquido que fluye en la direccién definida como negativa.

Para modificar la direccion de conteo de cada contador volumétrico, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:yp[6])'].

A
= MSAW senso
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-

A A
BRI Stand. meas. valucl R IR0 7o r 1P Totalizer 200NN |
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a ——T— .
a4 Counting directionEEEEE 4 .

A
— W Seleccione una direccion de conteo.

— . Guarde los datos.

V] Se modifica la direcciéon de conteo.

15.10.3 Activar la supervision de cada valor del contador volumeétrico
Los valores supervisados pueden encontrarse:

¢ en el rango de funcionamiento normal

¢ en el rango de advertencia

¢ en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.10.5 Modificar los limites de error, limites de adver-
tencia y la histéresis de un contador volumétrico.

Imagen 52 de la seccién 15.4.5 se explica como reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un
rango distinto (por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccién dependera del valor
de histéresis y de si el valor supervisado asciende o desciende.

Por defecto, la supervision de los diferentes contadores volumétricos esta desactivada, al igual que todas
las funciones de diagnéstico.

Para activar la supervision de los diferentes contadores volumétricos, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0\l [e]V]S7:y [0\,

a
— W STV EL
— . Confirme el acceso a la vista [l e ey-
BN Stand. meas. valuciiiie . e @ [YTotalizer 2EEEEE= .
—>¢ -----».
—)# ‘----->.
e#@

- . Guarde los datos.
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se activa la supervision del contador volumétrico y el estado del equipo se modifica en funcién de los
limites ajustados.

— El comportamiento de las salidas analdgicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento
determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexion/
desconexion.

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor de un contador volumétrico se
situe por fuera del rango normal, active las funciones de diagnéstico. Consulte el capitulo 12.10 Activar

las funciones de diagndstico. 207
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15.10.4 Desactivar la supervision de los diferentes contadores volumétricos

Por defecto, los contadores volumétricos no se supervisan.

No obstante, si la supervisidon de un contador volumétrico esta activada, siga estos pasos para desactivarla:
— Vaya a la vista [&{0]\I3l[e]V]SV:Y[0))'].

a
= MSAW senso
> ® Confirme o acceso ala vista [Parameter]
e oos. valu ol N ;[ Totalizor 2SR
- # ANE ---- .
- ¢ ActiveREEEE = .
—>¢m
- . Guarde los datos.

se desactiva la supervisiéon del contador volumétrico.

15.10.5 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis de un contador volumeétrico

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis de los diferentes contadores
volumétricos, siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{0]\\Ig[e10)zV:y ) (0],

A
A MSAW senso
s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
A A
B AStand. meas. valucPiEei - RN 2 i7cr 1Y Totalizer 2000
A
adll imitSEEEEE = .
st & i v
A ScttingsEEEEE = ---- Se muestran los [OU{EIEEIl - --- >

A
- ‘» W Ajuste el limite de error superior ---- .
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a
- 4» W Ajuste el limite de error inferior ----» .
a
- 4} W Ajuste el limite de advertencia superior ----» .
o
- 4} W Ajuste el limite de advertencia inferior ---- .
[P séres L2 -
- W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» EEEE g New settingsh

— . Guarde los datos.

208 ¥ se modifican los valores limite y el valor de histéresis.
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15.10.6 Restablecer los ajustes por defecto de los limites de
error, limites de advertencia e histéresis de los diferentes
contadores volumeétricos

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de los contadores
volumétricos son los siguientes:

¢ valor de error superior: 10 000 000 m?®

e valor de error inferior: —10 000 000 m?

¢ valor de advertencia superior: 8 000 000 m?
e valor de advertencia inferior: -8 000 000 m?
e valor de histéresis: 0,0 m?

Para restablecer los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de los diferentes
contadores volumétricos, siga estos pasos:

A CVCENERUSEICONFIGURATIONE

a
= MSAW senso
— = Confirme el acceso a la vista [l ey-
BN Stand. meas. valuchiEEI . JRRERETC )i or 1Py Totalizer 2NN )
- ¢ LimitsEEEEE = .

< -
ea dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.
¥ se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

15.10.7 Permitir que el usuario inicie, detenga y restablezca los
diferentes contadores volumétricos

Por defecto, el usuario no tiene permitido iniciar, detener ni restablecer los contadores volumétricos.

Para permitir que el usuario inicie, detenga y restablezca un contador volumétrico, siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{0]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

a
d MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l el-
a a
BN Stand. meas. valucliEREe NN N Totalizer 2NN |
o .
e Start/Stop/ResetEEEEE =
a
= dFnabled
- . Guarde los datos.

¥ El usuario ya tiene permitido iniciar, detener y restablecer los contadores volumétricos.
209
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15.10.8 Retirar el permiso al usuario para iniciar, detener y restablecer
los diferentes contadores volumeétricos

Por defecto, el usuario no tiene permitido iniciar, detener ni restablecer los contadores volumétricos.

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador volumétrico esta activada, siga estos pasos para
desactivarla:

— Vaya a la vista {01\l [e]V]S7:Y[0))'].

a
= MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l ey-
a a
e Stand. meas. valucEEEEE= = SEEEE 2 4 0 SRR = -
V'S .
e dStart/Stop/ResetEEEEE =
o
= dDisabled

- . Guarde los datos.

& El usuario deja de tener permiso para iniciar, detener y restablecer los contadores volumétricos.

15.10.9 Inicio de los contadores volumétricos

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador volumétrico esta activada, siga estos pasos para
iniciar el contador:

— Vaya a la vista [@[e))\[J[€l8IzTy [0]\].

A
= MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
a a
B Siand. meas. valuclBEE - IR N Totalizer 2|
a
e dStart/stopEEEEE = .
A
= dStarted

- . Guarde los datos.

¥ El contador volumétrico empieza a contar.
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15.10.10 Detener los contadores volumeétricos

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador volumétrico esta activada, siga estos pasos para
detener el contador:

AV CENERUS EICONFIGURATIONE

a
— W STV
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-

A A
AN | meas. valuchii - N Totalizer 200NN |
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A

e dStart/stopEEEEE = .
A

e dStopped

— . Guarde los datos.

& El contador volumétrico deja de contar.

15.10.11 Restablecer el de los contadores volumétricos

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador volumétrico esta activada, siga estos pasos para
restablecer el contador a su [HEEEAEIIE:

— Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE].

A A
BN AStand. meas. valuclBENi - NN 2 7 1Y Totalizer 2000

A
e dValue reset -----».

- . Confirme la seleccion.

¥ se restablece el valor por defecto del contador volumétrico.

— Para obtener informacién sobre cédmo modificar el valor por defecto de un contador volumétrico, con-
sulte el capitulo 15.10.12 Modificar el Preset value para restablecer un contador volumétrico.

15.10.12 Modificar el para restablecer un contador
volumeétrico

El valor por defecto del es 0,01.

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador volumétrico esta activada, siga estos pasos para
modificar el valor por defecto:

—> Vaya a la vista ({0 g [(e]V]SV:y[0))'].

A
e ASAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [gElE I ELE.

< )
e dStand. meas. valuesgEEEE=

Sgotaii - =]
e dTotalizer 1fs}Totalizer 2EEEEE ==

: e
— W HEEEHAEIE ----

- " # Ajuste el valor.

— . Guarde los datos.

@j Se modifica el valor. 211
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15.10.13 Restablecer el contador de rebosamiento de un contador
volumeétrico

Cuando un contador volumétrico alcanza su valor maximo, el contador de rebosamiento correspondiente
se incrementa en 1.

Para restablecer el contador de rebosamiento de un contador volumétrico, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)zV:y ) (o]\].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE.

— b’
— W SENMNEEEREINES - --- 3

$ - -
e dTotalizer 1fs}Totalizer 2EEEEE =

o =
e dReset overflow counterGEREE 2

- . Confirme la seleccion.

¥ Se restablece el contador de rebosamiento asignado al contador volumétrico.

15.10.14 Restablecer los valores por defecto de todos los parametros
de un contador volumeétrico

Para restablecer los valores por defecto de todos los parametros de un contador volumétrico, siga estos
pasos:

A CVCENER S EICONFIGURATIONE

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista sl nEE].

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE-=

A
e dTotalizer 1fs}Totalizer 2EEEEE = .

s %o o ’
e dReset to defaultEEEEe = ———— Confirme la seleccion.

¥ Se restablecen los valores por defecto de todos los parametros de los contadores volumétricos.
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- . Vuelva al menu de nivel superior.
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15.11 Ajustar los parametros de los contadores masicos

15.11.1  Asignar un nombre definido por el usuario a cada uno de los
contadores masicos

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el ment IITS).

Los nombres por defecto de los contadores masicos son [(EEERGIENFLETE] v (\EEERTe 1L d.

Para anadir un nombre definido por el usuario a un contador masico, siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
= MSAW senso
- = Confirme el acceso a la vista [l

A .
e dStand. meas. valuesEEREr =2

s ota - -
e dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =

A
— W EINENENE ----» .

- " A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

—)0#@3

- . Guarde el nombre.

Y Se modifica el nombre.

15.11.2 Seleccionar la direccion de conteo de un contador masico

Por defecto, la direcciéon de conteo de los dos contadores masicos es |gel i\ =Xe111)Y.
Las posibles direcciones de conteo son:

o [ELETIYENNY: el contador masico cuenta la masa del liquido que fluye en la direccidn definida como pos-
itiva, es decir, en la direccién que indica la flecha en la parte frontal del equipo.

o \EGEWENeNIY: el contador masico cuenta la masa del liquido que fluye en la direccion definida como
negativa, es decir, en la direccién contraria a la que indica la flecha en la parte frontal del equipo.

* EI1}): el contador masico cuenta la masa del liquido que fluye en la direccion definida como positiva,
pero le resta la masa del liquido que fluye en la direccion definida como negativa.
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Para modificar la direccion de conteo de cada contador, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [®[e)\\[J[€l8IzVy [0])).

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [sElEEE].

= ®
e dStand. meas. valuesgEEEE=

= - - -
e dMass totalizer 1fsJMass totalizer 2EEEEE =

S Couning crectoni.
= dCounting directiongEEEE =2 .
A . . .7
— W Seleccione una direccion de conteo.

- . Guarde los datos.

Y Se modifica la direcciéon de conteo.

15.11.3 Activar la supervision de un valor del contador masico

Los valores supervisados pueden encontrarse:

¢ en el rango de funcionamiento normal
¢ en el rango de advertencia
¢ en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.11.5 Modificar los limites de error, limites de adver-
tencia y la histéresis de un contador masico.

Imagen 52 de la seccion 15.4.5 se explica cdmo reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un
rango distinto (por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccidén dependera del valor
de histéresis y de si el valor supervisado asciende o desciende.

Por defecto, la supervision del contador masico esta desactivada, al igual que todas las funciones de
diagndstico.

Para activar la supervision de los diferentes contadores masicos, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ({0 g [e]V]S7:y[0))'].

A
e ASAW senso
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- . Confirme el acceso a la vista [zElE I ELE.

A .
e dStand. meas. valuesEEEEE-=

¢ - - =
e dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =
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- # LimitSEEEEr = .
- ¢ ActiveEEEEE = .
e#@

- . Guarde los datos.

¥ se activala supervision del contador masico y el estado del equipo se modifica en funcién de los limites
ajustados.

— El comportamiento de las salidas analdgicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento

determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexion/
desconexion.

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor de un contador masico se situe
por fuera del rango normal, active las funciones de diagnéstico. Consulte el capitulo 12.10 Activar las

funciones de diagndstico.

15.11.4 Desactivar la supervision de un contador masico

Por defecto, los contadores masicos no se supervisan.

Si la supervisién de un contador masico estd activada, siga estos pasos para desactivarla:
— Vaya a la vista [@[e))\[J[€l8IzTy [0]\).

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista gl EE].

= ]
e dStand. meas. valuesgEEEE"=

s - - -
e dMass totalizer 1fsj]Mass totalizer 2EEEEE =

- # LimitsEEEEE = .
- ¢ ActiveEErEE = .
—>¢|m.

- . Guarde los datos.

¥ se desactiva la supervision del contador masico.
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15.11.5 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis de un contador masico

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis de un contador masico, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\IF[€]V]z7:y (0]},

o
A MSAW senso
- = Confirme el acceso a la vista [l
s ~
edh dStand. meas. valuesEEEEE =
4 - -
xdh dMass totalizer 1fe]Mass totalizer 2EEEEE =
A
— W BNE ----» .
Ssotii = - =
ExdhdSettingsEEEEE = ----9 Se muestran losfOfCIIETTE - - - -
A
- {b W Ajuste el limite de error superior ----» .
A
- {b W Ajuste el limite de error inferior ---- .
A
- " W Ajuste el limite de advertencia superior ---- .
A
- 4» W Ajuste el limite de advertencia inferior ---- -
O%x séres - -
— W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» EELEE dlew settings)
- . Guarde los datos.

¥ se modifican los valores limite y el valor de histéresis.

15.11.6 Restablecer los ajustes por defecto de los limites de
error, limites de advertencia e histéresis de los diferentes
contadores masicos

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de los contadores masicos
son los siguientes:

e valor de error superior: 10 000 000 t
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e valor de error inferior: —10 000 000 t
e valor de advertencia superior: 8 000 000 t
¢ valor de advertencia inferior: -8 000 000 t

e valor de histéresis: 0,0 t
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Para restablecer los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis de los
diferentes contadores masicos, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [@[0)\[J[€l8IzVy [0]\].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gEIEEE].

e dStand. meas. valuesgEEEE"= EEEEE 2 dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =

A
e AL imitsEEEEE = .

= i
e dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.

¥ Se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

— . Vuelva al menu de nivel superior.

15.11.7 Permitir que el usuario inicie, detenga y restablezca los
diferentes contadores masicos

Por defecto, el usuario no tiene permitido iniciar, detener ni restablecer los contadores masicos.

Para permitir que el usuario inicie, detenga y restablezca un contador masico, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [e{0] g [elV] 27y [0\,

A
e dSAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

s o .. % - -
e dStand. meas. valuesgEEEE = Lt B dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =

: ]
e dStart/Stop/ResetEEEEE =

A
e dEnabled

- . Guarde los datos.

¥ El usuario ya tiene permitido iniciar, detener y restablecer los contadores masicos.
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15.11.8 Retirar el permiso al usuario para iniciar, detener y restablecer
los diferentes contadores masicos

Por defecto, el usuario no tiene permitido iniciar, detener ni restablecer los contadores masicos.

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador masico esta activada, siga estos pasos para
desactivarla:

— Vaya a la vista (&{e]\Ig[e10IzVY(0]\].

A
e MSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista gElE EG].

— -
e dStand. meas. valuesEEEEE"=

< - -
e dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =

= ®
e dStart/Stop/ResetEEEEE =

A
e dDisabled
— . Guarde los datos.

¥ El usuario deja de tener permiso para iniciar, detener y restablecer los contadores masicos.

15.11.9 Iniciar los diferentes contadores masicos

Si la funcion de iniciar, detener o restablecer un contador masico esta activada, siga estos pasos para
iniciar el contador:

—> Vaya a la vista [&{e]\|Z[€]V]z7:yp[0))].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista FEIEINEG .

s &
e AStand. meas. valuesEEEEE =

* : i &
e dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =

A
nd dStart/stopEEEEE = .
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A
e dStarted

- . Guarde los datos.

¥ El contador masico empieza a contar.
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15.11.10 Detener los diferentes contadores masicos

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador masico esta activada, siga estos pasos para
detener el contador:

—> Vaya a la vista [{0]\\Ig(e]U]z7:yp[0))'].

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista sl EE .

e dStand. meas. valuesgEEEE-= Lt B dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =

A
adStart/stopEEEEE = .
A
= dStopped
- . Guarde los datos.
& El contador masico deja de contar.

15.11.11 Restablecer el de un contador masico

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador masico esta activada, siga estos pasos para
restablecer el contador a su [HEEEREIE:

—> Vaya a la vista {0\ g [(€]V]S7:y[0))'].

A
e ASAW senso

— . Confirme el acceso a la vista sl EE .

A .

e dStand. meas. valuesgEEEE-=

e dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =
A

ead\Value resetEEEEr = .

- . Confirme la seleccion.

& El contador mésico se restablece en el valor por defecto.

— Para modificar el valor por defecto de un contador masico, consulte el capitulo 15.11.12 Modificar el
Preset value para el restablecimiento de un contador masico.
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15.11.12 Modificar el para el restablecimiento de un
contador masico

El valor por defecto del es 0,01.

Si la funcién de iniciar, detener o restablecer un contador masico esta activada, siga estos pasos para
modificar el valor por defecto:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)zV:y ) (o]\].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE.

— ]
— W SENMNEEEREINES - --- 3

s - - -
e dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEE =

A
ea dPreset valucEEERE = -
—> W Ajuste el valor.
- . Guarde los datos.

V] Se modifica el valor.

15.11.13 Restablecer el contador de rebosamiento de un contador
masico

Cuando un contador masico alcanza su valor maximo, el contador de rebosamiento correspondiente se
incrementa en 1.

Para restablecer el contador de rebosamiento correspondiente, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]S7:y[0))'].

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista gl lEE].

— -
— W SERMNEEEREINES - ---

— - - -
e dMass totalizer 1fesj]Mass totalizer 2EEEEE =

< =
e dReset overflow counterGEEEr =

- . Confirme la seleccion.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

& Se restablece el contador de rebosamiento asignado al contador masico.
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15.11.14 Restablecer los valores por defecto de todos los parametros
de un contador masico

Para restablecer los valores por defecto de todos los parametros de un contador masico, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

a
= MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e ey-

a .
e dStand. meas. valuesEEEEE-=

B rees tota) - -
e dMass totalizer 1fs]Mass totalizer 2EEEEe =

= e ® o ’
e dReset to defaultEEEEE == ———— Confirme la seleccion.

& Se restablecen los valores por defecto de todos los parametros del contador masico.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

15.12 Ajustar los parametros del factor de diferenciacion
(opcional)

15.12.1 ¢Qué es el factor de diferenciacion?
El factor de diferenciacion (DF) es un valor medido adimensional que permite identificar el liquido que fluye
por la tuberia.

Antes de la versién del software 05.00.00, el factor de diferenciacién se denominaba factor de densidad.
Después de introducir la opcién de densidad, se modificd el nombre para evitar posibles confusiones.

El DF es un valor medido acustico no calibrado que se basa en la velocidad supersénica medida en el
liquido y que puede compensarse con la temperatura. El DF transmite una idea de la densidad de la
mayoria de los liquidos acuosos. Por defecto, la compensacién de la temperatura hace referencia al agua.

— Para ajustar la compensacioén de la temperatura, consulte el capitulo 15.12.10.

Las burbujas de aire en el liquido afectan de manera negativa a la precision del DF.
El equipo mide los DF en un rango entre 0,8 y 1,3.

e Si el liquido que fluye por la tuberia tiene una densidad mayor que la del agua, el DF medido sera mayor
que 1.
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¢ Si el liquido que fluye por la tuberia tiene una densidad menor que la del agua, el DF medido sera menor
que 1.

Ejemplos de rangos de DF:

¢ El DF del agua se sitia en un rango entre 0,95 y 1,05.

¢ EI DF del ketchup se sitda en un rango entre 1,1y 1,3.
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15.12.2 Asignar un nombre definido por el usuario al factor de
diferenciacion medido

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el menu [OlIj{e[IiE).

El ajuste por defecto del nombre del DF medido es .

Para afiadir un nombre definido por el usuario al nombre por defecto, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0 g [(e]U]S7:y[0))'].

A
d MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e e-
A .
— W L MNEECREINES ---- »
A
> w§----» .
A
— W EENERE ---- 3 .

- <} A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

—>0¢m

- . Guarde el nombre.

0’ Se modifica el nombre.

15.12.3 Activar la atenuacion de los valores de factor de
diferenciacion y seleccionar un nivel de atenuacion
predefinido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de DF:
¢ en la pantalla
® en los contadores

e en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién del DF.
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El nuevo valor medido no se atenuara si se cumplen las 2 condiciones siguientes:

* esta activo el nivel de atenuacion [IeYYY], (VI o [FIETS

¢ y la fluctuacién entre 2 valores medidos consecutivos es superior al 30 % (por ejemplo, al cambiar el
liquido de la tuberia).

El nivel de atenuacion para los valores de DF se ajusta por defecto en [z

El nivel de atenuacion o la ausencia de atenuacion (YEJifE) resultan apropiados para aplicaciones o
procesos que precisan de tiempos de respuesta rapidos.

El nivel de atenuacion (YL o [FIEL resulta apropiado cuando los valores de DF cambian lentamente.
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— Como alternativa a los 3 niveles predefinidos de atenuacion [, (VI o FIELR, también puede
ajustar sus propios parametros de atenuacién. Consulte el capitulo 15.12.4.

Se aplica el nivel de atenuacion ajustado

PN (sin atenuacion): se  Nivel de atefiu- Nivef de atenu- _.--"~ Nivel de atenu-
transfieren todas las fluc-  acion [l .. e iMediuinf acion
tuaciones de los valores

medidos e

No habra atenuacion cuando 2 valores medidos consecutivos
fluctien en un +30 %

Imagen 61:  Funcionamiento de los niveles de atenuacion disponibles

Tab. 30: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) de los niveles de atenuacion para los valores medidos de DF
Nivel de atenuacion Tiempo de respuesta
None Os
Low 1s
Medium 10s
High 30 s
Special definido por el usuario: consulte el capitulo 15.12.4

Para ajustar un nivel de atenuacién predefinido del DF, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [&{0]\\Igl[€]V]S7:y[0))'].

o
= MSAW senso
> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
A .
>V S
A
> w§----» .
SdDampi - j -
e dbDampingEEEEE =2 ---- Se muestran los (ORI E- - - - >

A
— W Elija un nivel de atenuacion entre [Ie]T], IEEIY v > ®____+ Semuestran los

- . Guarde los datos.

& La atenuacion de los valores de DF est4 activada y se ha ajustado un nivel de atenuacién predefinido.
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15.12.4 Activar una atenuacion definida por el usuario de los valores
de factor de diferenciacion

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos de DF:

¢ en la pantalla

¢ en los contadores

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacion del DF.

El nivel de atenuacion para los valores de DF se ajusta por defecto en [l

Para atenuar las fluctuaciones de los valores medidos, puede:

— elegir unos de los 3 niveles de atenuacion predefinidos: [, [T o RN Consulte el
capitulo 15.12.3.

— 0 bien ajustar sus propios parametros de atenuacion mediante la opcidn de atenuacion Sel=laEl.

La atenuacion permite ajustar 2 parametros:
e Un definido por el usuario en segundos.

o EISOTlesRiI=Eyle]lel, es decir, un porcentaje definido por el usuario. Si 2 valores medidos consecutivos
fluctdan en = el porcentaje indicado, el segundo valor medido no se atenuara.

Para ajustar sus propios parametros de atenuacion para los valores de DF, siga estos pasos:

A CVCENERSEICONFIGURATIONE

A
= ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
A .
ndh AAdd. meas. valuesEEEEE =
A
>w§----» .
Sdbampi - j =
—> W Elolgle] ---- > ---- Se muestran los @I - - -
o
e dSpecial -----».

— W Ajuste el valor del SREEE =
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— W Elija si desea activar o desactivar el 8igleRig[=K]gle][e] - - - - »
A
— W Con el UlnlesRigif=Hale]le| activado, ajuste el valor correspondiente.

—> Se muestran los - EEEEr ANew settingsEEEEE = . Guarde los datos.

¥ Se activa la atenuacion especial de los valores de DF.
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15.12.5 Desactivar la atenuacion de los valores de DF

Si la atenuacién de los valores de DF esta activada, siga estos pasos para desactivarla:

— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
A ASAW senso
- = Confirme el acceso a la vista [FEIE a1
A -
a MAdd. meas. valuesEEEEE 2
A
- v bf----» .
Sz v i v
adD2ampingEEEEE = ----# Se muestran los{OI{EI Il -- - -
A
— Elija w [N Se muestran los ----+ . SEEEE JANew settingsh
- . Guarde los datos.
¥ se desactiva la atenuacion de los valores de DF.

15.12.6 Activar la supervision del factor de diferenciaciéon

— Antes de activar la supervision del DF, es necesario ajustar los limites de error y advertencia correspon-
dientes. Consulte el capitulo 15.12.8.

Por defecto, la supervision de DF esta desactivada, al igual que todas las funciones de diagndstico.

Para activar la supervision del DF, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]S7:y[0))'].

A
= MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e-
A .
aa 4Add. meas. valuesEEEEE 2
A
—>v---->.
A
> -----».
A A
> v e ----» . SRt o dYes)

- . Guarde los datos.

¥ se activala supervision del DF y el estado del equipo se modifica en funcién de los limites ajustados.

— El valor de DF puede enviarse a un controlador Iégico programable (PLC) a través de una salida
analdgica, por ejemplo para identificar el liquido que fluye por la tuberia.

—> El comportamiento de las salidas analégicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.
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— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento

determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexion/
desconexion.

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor de un DF se sitUe por fuera del
rango normal, active las funciones de diagndstico. Consulte el capitulo12.10 Activar las funciones de

diagnéstico.

15.12.7 Desactivar la supervision del factor de diferenciacién

Por defecto, los valores de DF no se supervisan. Si la supervision del DF estd activada, siga estos pasos
para desactivarla:

A CVCENERSEICONFIGURATIONE

A
e ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e e-
A .
e dAdd. meas. valuesEEEEE-=
A
> w§----» .
A
— W Wyl ----» .
A
e A CtivEEEEEE = .
A
!\ o}
- . Guarde los datos.

¥ Se desactivala supervision del DF.

15.12.8 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis del DF

Los valores supervisados pueden encontrarse:
¢ en el rango de funcionamiento normal
¢ en el rango de advertencia

¢ en el rango de error.
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Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

En la Imagen 52 de la seccién 15.4.5 se explica como reacciona el equipo cuando el valor supervisado
pasa a un rango distinto (por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccion dependera
del valor de histéresis y de si el valor supervisado asciende o desciende.

Por defecto, la supervision de DF esta desactivada, al igual que todas las funciones de diagndstico.

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis del DF, siga estos pasos:
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—> Vaya a la vista {0\ F[€lV]S7:y [0\,

A
e ASAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [zElE I ELE.

A
B4/ meas. valucs .
e

oA
el imitsEEEEE = .
Sdsoti - j =
eddSettingsEEEEE = ----# Se muestran los @IERIEEGEE ---- »
A
- {» W Ajuste el limite de error superior ----» .
A
- {b W Ajuste el limite de error inferior ---- .
A
- {b W Ajuste el limite de advertencia superior ----» .
A
- ‘» W Ajuste el limite de advertencia inferior ----» .
O A o . .
- W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» e diNew settingsh
- . Guarde los datos.
& se modifican los valores limite y el valor de histéresis.
15.12.9 Restablecer los valores por defecto de los limites de

error, limites de advertencia y la histéresis del factor de
diferenciacion

Los ajustes por defecto de los limites de error, limites de advertencia e histéresis del DF son los siguientes:
e valor de error superior: 1,6000

¢ valor de error inferior: 0,5000

e valor de advertencia superior: 1,5000

¢ valor de advertencia inferior: 0,6000

¢ valor de histéresis: 0,0100

Para restablecer los valores por defecto de los limites de error, limites de advertencia y la histéresis del
factor de diferenciacion, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]S7:y [0\,

A
e dSAW senso
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s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
a a

Bl - moas. valuosEEEE g, -
a

| imitsEEEEE = .
A .

madReset to defaultEEist 4

- . Confirme la seleccion.

¥ sSe restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

- . Vuelva al menu de nivel superior. 227
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15.12.10 Ajustar la compensacion de temperatura para medir el factor
de diferenciacion

Todas las ecuaciones utilizadas para obtener los valores de concentracion del liquido emplean la
compensacioén de temperatura del DF por defecto. Si modifica la compensacion de temperatura del
DF, podra modificar también la medicién de concentracion del liquido.

Para que el DF del liquido permanezca constante independientemente de la temperatura del liquido, debe
compensarse la temperatura.

— La compensacion de temperatura solo puede ajustarse para uno de los liquidos que fluyen por la
tuberia.

El equipo cuenta con 2 tipos de compensacion de la temperatura para medir el DF:

¢ Segun una ecuacion especifica del agua, es decir, si fluye agua por la tuberia, el DF con cada tem-
peratura del agua siempre sera igual a 1. La ecuacion del agua no puede modificarse. Consulte el

capitulo 15.12.12 Activar la compensacién de temperatura para el agua.

e Segun una ecuacion de quinto grado cuyas 5 constantes pueden ajustarse. Consulte el capitulo 15.12.11
Ajustar la compensacién de temperatura para otro liquido distinto del agua.

Por defecto, la temperatura se compensa segun una ecuacion especifica del agua que no puede
modificarse.

15.12.11 Ajustar la compensacion de temperatura para otro liquido

distinto del agua

Al calcular el DF, es posible especificar las 5 constantes (a, ... a,) de la ecuacion para la compensacion de
la temperatura del liquido:

2 4 5
a,+aT+aT?°+aT +aT +aT
— Si necesita ayuda para especificar las 5 constantes a, a a,, acuda a Blirkert.

Para activar la compensacion de temperatura para otro liquido distinto del agua, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [(€]V] 7y [0\,

a

= MSAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [l i el-
A .

= @Add. meas. valuesEEEEE 2

e .
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s on -

a dCompensationEEEe = Se muestran los ajustes actuales.
- . Confirme la seleccion.

— v [JEOIE] -- - - » & Confirme la seleccion.

A
- 0 "W Utilice la notacion cientifica para introducir el valor de la constante a,. Por ejemplo, para ajustar el
valor 0,93724, introduzca 93.724000E-02 o, para ajustar el valor 372,4, introduzca 3.724000E+02.

508 - . Confirme la seleccion.
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A
- 4} " Utilice la notacion cientifica para introducir el valor de la constante a,.
- . Confirme la seleccion.
— V" W Utilice la notacion cientifica para introducir el valor de la constante a,.
- . Confirme la seleccion.
- " Utilice la notacion cientifica para introducir el valor de la constante a,.
- . Confirme la seleccion.
— V" w Utilice la notacion cientifica para introducir el valor de la constante a,.
- . Confirme la seleccion.
— V" w Utilice la notacion cientifica para introducir el valor de la constante a..
- . Confirme la seleccion ----# Se muestran los nuevos ajustes.
- . Guarde los datos.

¥ se activala compensacioén de temperatura para otro liquido distinto del agua.

15.12.12 Activar la compensacion de temperatura para el agua

Para activar la compensacion de temperatura para el agua, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista {0zl [e]V]SV:y[0))'].

A
e MSAW senso
—» ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
A .
>V Sl
A
> w§----» .
= o -
-S> ----» ¥ Se muestran los ajustes actuales.
- . Confirme la seleccion.
oA
= dWVate
- . Confirme la seleccion ----# Se muestran los nuevos ajustes.

— . Guarde los datos.

se activa la compensacion de temperatura para el agua.
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15.12.13 Restablecer los valores por defecto de todos los parametros
del DF

Para restablecer los valores por defecto para todos los parametros del DF, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0z [e]V]S7:y [0\,

A
e ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l i e-
A A
el Add. meas. valuesEEEEE= . SEEEE 2 D FEEEEE .
= e con ’
e dReset to defaultgErEe=—= ————— Confirme la seleccion.

¥ Se restablecen todos los parametros del DF.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

15.12.14 Ejemplo de aplicacion del factor de diferenciacion

Si por la tuberia fluyen diferentes liquidos con DF distintos, es posible identificar el liquido que fluye por la
tuberia en un momento determinado.

Liquido 1 Liquido 3

/N — T m—

Liquido2 i i Liquido 2

A
A

________________________________________________________________________________

i Rango de DF para el
liquido 3

I Rango de DF para el
liquido 2

- I Rango de DF para el
----- liquido 1

N
>

Tiempo

Imagen 62:  Rangos de DF de diferentes liquidos que fluyen por la tuberia

Para identificar el liquido que fluye por la tuberia, siga estos pasos:
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— Conecte una salida analdgica o una salida digital configurada como salida de frecuencia, por ejemplo, a
un controlador légico programable.

— Asigne el DF a la salida analdgica o digital utilizada. Consulte los capitulos 18.3.1 Modificar el valor de

I [ran valor I ignados a un li naldgica o 18.5.3 Configurar una
li igital com li frecuencia.

—> Asegurese de conocer exactamente los rangos de valores de DF de los distintos liquidos que pueden
fluir por la tuberia.

—> Si es necesario, seleccione el tipo de compensacion de temperatura para uno de los liquidos. Consulte el
capitulo 15.12.10.

— Configure los rangos en el PLC de modo que pueda identificarse claramente el liquido que fluye por la
230 tuberia.
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15.13 Ajustar de los parametros del factor de transmision
acustica (opcional)

15.13.1 ¢/Qué es el factor de transmisidn acustica?
El factor de transmision acustica permite determinar la calidad de la transmisién acustica en el liquido y,
con ello, la fiabilidad de las medidas.

El tiempo de transito de las ondas en el liquido y la amplitud de la onda cambian en funcién de los sigui-
entes factores de influencia:

¢ Tipo de liquido: solucidn acuosa, solucién aceitosa, emulsion, etc.
® Presencia de burbujas de gas

¢ Presencia de particulas sdlidas

¢ Temperatura del liquido

¢ Diametro de la tuberia de medicion

El factor de transmision acustica, expresado en forma de porcentaje, se calcula a partir de los cambios de
la amplitud de las ondas. El factor de transmision acustica del agua sin burbujas de gas y con una tem-
peratura del agua de +23 °C es del 100 %.

Los cambios de temperatura del liquido no se compensan para la medicién del factor de transmision
acustica.

El equipo mide factores de transmision acustica a partir del 10 %.

¢ Si la amplitud de onda de uno de los liquidos que fluyen por la tuberia es mayor que la amplitud de onda
del agua, el factor de transmision acustica sera superior al 100 %.

¢ Si la amplitud de onda de uno de los liquidos que fluyen por la tuberia es menor que la amplitud de onda
del agua, el factor medido de transmision acustica sera inferior al 100 %.

Las burbujas de gas y las particulas soélidas del liquido tienen un efecto similar en el factor de transmision
acustica. Si aumenta la concentracidon de burbujas de gas o particulas sélidas de un liquido, se reduce el
factor de transmision acustica. La medicién y supervisidn del factor de transmisién acustica puede por
tanto utilizarse para detectar la presencia de burbujas de gas o particulas sélidas en el liquido.

— Tenga en cuenta que determinadas situaciones del proceso pueden deteriorar el sensor y, de esta
manera, afectar de manera negativa en el valor del factor de transmision acustica.
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15.13.2 Asignar un nombre definido por el usuario al factor medido de
transmision acustica

El nombre se utiliza para identificar el valor de proceso en las vistas definidas por el usuario y en todos los
menus en los que se muestra dicho valor (por ejemplo, en el menu [OITj{eJIi&).

El nombre por defecto del factor medido de transmision acustica es Aol RIERE IEY.

Para anadir un nombre definido por el usuario al nombre por defecto, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0] g [(€]U]S7:y[0))'].

A
e ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
A .
e dAdd. meas. valuesEEEEE-=
a : — .
= dFAcoustic transmission factorgEaEs =
A
— W EINENENE ---- .

- <} A 4 Introduzca el nombre seleccionando y confirmando cada caracter. El nombre puede contener
un maximo de 19 caracteres.

—>0¢@E

— . Guarde el nombre.

0’ Se modifica el nombre.

15.13.3 Activar la atenuacion de los valores de factor de transmision
acustica y seleccionar un nivel de atenuacioén predefinido

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos del factor de transmisién acustica:
® en la pantalla
® en los contadores

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién del factor de
transmisién acustica.

El nuevo valor medido no se atenuara si se cumplen las 2 condiciones siguientes:
* esta activo el nivel de atenuacion (I, (VEEIMLY o FHEL
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¢ y la fluctuacion entre 2 valores medidos consecutivos es superior al 30 %.

Por defecto, los valores del factor de transmision acustica se atentan con el nivel [{ifE.

El nivel de atenuacion o la ausencia de atenuacion ({8 resultan apropiados para aplicaciones o
procesos que precisan de tiempos de respuesta rapidos.

El nivel de atenuacion [J[Eeliy o [§Ifel) resulta apropiado cuando los valores del factor de transmision
acustica cambian lentamente.

— Como alternativa a los 3 niveles predefinidos de atenuacion [leffY], (VIR o FIET, también puede
232 ajustar sus propios parametros de atenuacién. Consulte el capitulo 15.13.4.
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Se aplica el nivel de atenuacion ajustado

NINE (sin atenuacion): se  Nivel de atefiu- Nivel de atenu- .-~ Nivel de atenu-
transfieren todas las fluc- acion[®y . e iMediuinf acion
tuaciones de los valores

medidos

No habra atenuacioén cuando 2 valores medidos consecutivos
fluctien en un +30 %

Imagen 63:  Funcionamiento de los niveles de atenuacion disponibles

Tab. 31: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) de los niveles de atenuacion para las mediciones del factor de
transmision acustica
Nivel de atenuacion Tiempo de respuesta

None Os
Low 1s

Medium 10s
High 30s

Special definido por el usuario: consulte el capitulo 15.13.4

Para ajustar un nivel de atenuacién predefinido del factor de transmisién acustica, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [@[e)\\[J[€l8IzTy [0])].

a
— o SV
—s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

A -
> ¥ NI - >

A : — .
e dFAcoustic transmission factorGlbl

Sdbampi = i ~
ddDampingEEEEE = ----» Se muestran los (O - - - »

A
— W Elija un nivel de atenuacion entre I, VI v (L ---- » ...+ se muestran los
settings]
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- . Guarde los datos.

& Se activa la atenuacién de los valores del factor de transmisién acUstica y se elige un nivel de atenu-
acion predefinido.
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15.13.4 Activar una atenuacion definida por el usuario de los valores
del factor de transmisioén acustica

La atenuacion permite atenuar las fluctuaciones de los valores medidos del factor de transmision acustica:
¢ en la pantalla
¢ en los contadores

¢ en las salidas. La atenuacion ajustada para una salida analdgica se afiade a la atenuacién del factor de
transmision acustica.

Por defecto, los valores medidos del factor de transmisién acUstica se atenuan con el nivel {15

Para atenuar las fluctuaciones de los valores medidos, puede:

— elegir unos de los 3 niveles de atenuacion predefinidos: [, [T o FEN- Consulte el
capitulo 15.13.3.

— 0 bien ajustar sus propios parametros de atenuacion mediante la opcidn de atenuacion Sel=laEl.

La atenuacion permite ajustar 2 parametros:
e Un definido por el usuario en segundos.

o EI SOTeRiI=Eyle]le, es decir, un porcentaje definido por el usuario. Si 2 valores medidos consecutivos
fluctdan en = el porcentaje indicado, el segundo valor medido no se atenuara.

Para ajustar sus propios parametros de atenuacion para los valores de DF, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ({0 g (elU]z7:yp[0))'].

A
e dSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e ey-
A .
— W e ANCECREINES - - - - >
A : _— .
mdh A coustic transmission factorEEEEe =
Sdbampi = | =)
adDampingEEEEE = ---- Se muestran los @RI - - -
o
e dSpecial -----».

— W Ajuste el valor del SREEE =
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— W Elija si desea activar o desactivar el 3MigleRig[=Klgle][e] - - - - »
A
—> W Con el UlilsRigif=Hale]le| activado, ajuste el valor correspondiente.

—> Se muestran los . EEEEr JNew settingsEEEEE = . Guarde los datos.

¥ Se activa la atenuacion especial de los valores del factor de transmision acustica.
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15.13.5 Desactivar la atenuacion de los valores de transmision
acustica

Si esta activada la atenuacién de los valores del factor de transmisién acustica, siga estos pasos para
desactivarla:

AV CENERUSEYICONFIGURATIONE

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [zElE I ELE.

a .
I’ o meas. valueskEtg

S coustic transmiss =
xdh dAcoustic transmission factorgEEEE = .

SdDampi = - =
ddbDampingEEEEE = ---- Se muestran los QVERIETEEE - - --

A
— Elija w [\ Se muestran los ----+ L., settings]

— . Guarde los datos.

V] Se desactiva la atenuacion de los valores del factor de transmisién acustica.

15.13.6 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis del factor de transmision acustica

Para modificar los limites de error, limites de advertencia y la histéresis del factor de transmision acustica,
siga estos pasos:

A CVCENERUSEICONFIGURATIONE

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE.

= -
e dAdd. meas. valuesEEEEr =

e cotete ranemes =
e dAcoustic transmission factorGhatt

A
- v WL ----» .

Sdsoti - - =
eddSettingsEEEEE = ----# Se muestran los @IEREEGEE ---- »

A
- {» W Ajuste el limite de error superior ----» .
A
- ‘» W Ajuste el limite de error inferior ---- .
a
- 4} W Ajuste el limite de advertencia superior ----» .
a
- 4} W Ajuste el limite de advertencia inferior ----+ .
0% L . -
- W Ajuste el valor de histéresis Se muestran los ----» L gNew settingsh

- . Guarde los datos.

& se modifican los valores limite y el valor de histéresis. 235
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15.13.7 Activar la supervision del factor de transmisiéon acustica

Para informarse sobre los cambios de concentracion de burbujas de gas o particulas sdlidas en un liquido,
supervise el factor de transmisién acustica.
Los valores supervisados pueden encontrarse:

¢ en el rango de funcionamiento normal
¢ en el rango de advertencia
¢ en el rango de error.

Pueden ajustarse 4 valores limite, 2 limites de error y 2 limites de advertencia.

— Para ajustar los valores limite, consulte el capitulo 15.13.6 Modificar los limites de error, limites de adver-
tencia y la histéresis del factor de transmision acustica.

Imagen 52 de la seccién 15.4.5 se explica como reacciona el equipo cuando el valor supervisado pasa a un
rango distinto (por ejemplo, del rango normal al de advertencia). El tiempo de reaccién dependera del valor
de histéresis y de si el valor supervisado asciende o desciende.

Por defecto, la supervisién del factor de transmisidon acustica y los diagnésticos estan desactivados.

Para activar la supervision del factor de transmisién acustica, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [®[e)\\[J[€l8IZTN [0])).

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

A -
g/ dd. meas. valuesEEREES
A . — .
e dAcoustic transmission factorGhh
A
— W (Wl ----» .
A
e A CtivEEEEEE = .
A
> v
- . Guarde los datos.

¥ se activala supervision del factor de transmisién acustica y el estado del equipo se modifica en funcion
de los limites ajustados.
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— El comportamiento de las salidas analégicas puede configurarse en funcién del estado del equipo. Con-
sulte el capitulo 18.3.3.

— Las salidas digitales pueden configurarse para que se activen cada vez que se produzca un evento

determinado. Consulte el capitulo 18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexion/
desconexion.

— Para activar la supervision, es decir, para recibir un aviso cuando el valor del factor de transmisién
acustica se situe por fuera del rango normal, active los diagndsticos. Consulte el capitulo 12.10 Activar

las funciones de diagnéstico.
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15.13.8 Desactivar la supervision del factor de transmisidon acustica

Por defecto, los valores del factor de transmisidn acustica no se supervisan.

No obstante, si estd activada la supervision del factor de transmisién acustica, siga estos pasos para
desactivarla:

— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]S7:y [0\,

A
e ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l ieel-
A .
e dAdd. meas. valuesEEEEE =
a . — .
e dAcoustic transmission factorGEEtE 2

A
— W (Wl ----» .

A A
> wIGiE----» . ----» v I
- . Guarde los datos.
¥ Se desactiva la supervisidon del factor de transmisién acustica.

15.13.9 Restablecer los valores por defecto de los limites de error, limites
de advertencia y la histéresis del factor de transmision acustica

Los valores por defecto de los limites de error, limites de advertencia y la histéresis del factor de trans-
misiodn acustica son los siguientes:

e valor de error superior: 195 %

e valor de error inferior: 5 %

e valor de advertencia superior: 190 %
¢ valor de advertencia inferior: 10 %

e valor de histéresis: 1 %

Para restablecer los valores por defecto de los limites de error, limites de advertencia y la histéresis del
factor de transmision acustica, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)z7:y ) (0]\].

a
= MSAW senso
— = Confirme el acceso a la vista [l e ey-

A -
e dAdd. meas. valuesEEEEE =

A . — .
e dAcoustic transmission factorGhbth

237




—n Modelo 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS SAW sensor - Parameter

A
— W (EHjlis ----» .

= e ® con ’
ea dReset to defaultEEEEE = EEEEE o Confirme la seleccion.

¥ se restablecen los valores limite y el valor de histéresis.

— . Vuelva al menu de nivel superior.
15.13.10 Restablecer los valores por defecto de todos los parametros
del factor de transmision acustica

Para restablecer los valores por defecto de todos los parametros del factor de transmision acustica, siga
estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\Igl[e]V]SV:y[0))'].

a
e ASAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l ey-
A .
e AAdd. meas. valuesEEEEE =
a . — .
e dAcoustic transmission factorgEEsrE 2

s e o ’
e dReset to defaultEEEEE = EEEEE 2 Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen todos los parametros del factor de transmisién acustica.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

15.14 Diagndstico: Supervisar eventos especiales en el
proceso, el sensor o la electrénica

Puede recibir un aviso cuando se produce un evento especial en el proceso, el sensor o la electrénica del

equipo. Puede elegir también si los diferentes eventos forman parte o no del funcionamiento normalizado.

Los posibles eventos se enumeran en la Tab. 32, Tab. 33 Tab. 34.

— Para recibir un aviso cuando se produce un evento especial en el proceso, el sensor o la elec-
trénica, configure los diagnosticos tal como se muestra en el diagrama de flujo de la Imagen 64 en la
pagina 240.

Tal como se indica en los diagramas de flujo de la Imagen 65 y la Imagen 66, puede recibir el aviso

mediante el color del indicador de estado, mediante un mensaje o bien mediante una o varias salidas.
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Tab. 32:

Funciones de diagndstico: eventos especiales en el proceso

Eventos especiales en el

Significado

Situacion especial

ot totally filled

iquid out of range

La tuberia no se ha llenado
completamente.

Si el parametro FEICEIRINE esta
establecido en g% lelg1, el evento

No todos los sensores estan en
contacto con el liquido.

La velocidad supersénica en el
liquido se encuentra fuera del rango
permitido.

e DNO8, 3/8", 1/2": La velocidad
supersoénica en el liquido es inferior
a 1000 m/s o superior a 2000 m/s.

e DN15 y superior, 3/4" y superior: La
velocidad supersoénica en el liquido
es inferior a 800 m/s o superior a
2300 m/s.

nstable flo

El flujo no es estable.

La desviacién por defecto de
los valores medidos del flujo es
demasiado alta.

ow flow cut off

Se ha usado el valor de cut-off del
flujo.

Debe activarse la funcién de cut-off:
consulte el capitulo 15.4.9 Activar
la funcion de cut-off del caudal
volumétrico.

hange of liquid

Hay otro liquido en la tuberia.

El mensaje ha permanecido activo en
la pantalla durante 10 s.

La velocidad supersoénica en el liquido
ha cambiado en 1 segundo en mas de
3 m/s.

ackward flo

[v9) O [y C C 4T
o
9]
o]
(2]
o

El liquido fluye en la direccion
contraria a la ajustada segun

el capitulo 17.4 Einstellung der.
Durchfluss-Richtung.

Tab. 33:

Diagndstico: evento especial en el sensor

Evento especial en el
sensor

Significado

Situacion especial

Sound. cond. out of
range

El liquido contiene burbujas de gas o
particulas sélidas.

Tab. 34:

Funciones de diagndstico: eventos en la electrdnica

Eventos especiales en la

Significado

Situacion especial

utput 3, open loop

Problema de conexidén en la salida
correspondiente.

La salida analdgica correspondiente
no puede estar desactivada. Consulte
el capitulo 18.4 Deaktivieren eines

Analogausgangs

utput 3, Diag. erro

utput 1, Diag. erro

Se ha detectado un problema de
conexion en la salida correspondiente
o bien una alta resistencia en el bucle
de corriente.

La salida analégica correspondiente
no puede estar desactivada. Consulte
el capitulo 18.4 Deaktivieren eines

Analogausgangs.

utput 2 overload

(@)

utput 3 overload

Se ha detectado una sobrecarga en la
salida digital en cuestion.

Se ha conectado la salida.

239




—n Modelo 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS SAW sensor - Parameter

—> Realizar los ajustes para un evento especial
(consulte los capitulos 15.14.1, 15.14.2, 15.14.3

y 15.14.4).
N
; i i Yes
¢Se ha a&gmmnado;I;s;?tdo%del equipo »El evento se desactiva.
No
.4 ¢ El evento no puede indicarse mediante
una salida analdgica.
¢ Se ha asignado el estado del equipo Yes . 9
| 4
NIEIRSELEY al evento? e Si el evento esta activado, se generara
un mensaje cuando se produzca.
No

—> Seleccione el comportamiento de las salidas
analégicas para cada estado del equipo

[Failure§Out of specification}y
required)B

¢Se ha configurado una

salida digital como salida de No , [El evento no puede indicarse mediante
conexion/desconexion? Consulte el "luna salida digital.
capitulo 18.5.1.
Yes
v

Si se ha activado el evento, podra indicarse mediante
una salida digital configurada como salida de conexion/
desconexion.

La conmutacién de la salida de conexién/desconexién puede
configurarse:

e en funcion de este Unico evento.

e 0 en funcion de los eventos [F=IIE=, @1V Xei & ol=Teliiler-1il0]s] O
Maintenance required?
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v

— Active lGeneral settingsEPARAMETEREEN

Consulte el capitulo 12.10.

Imagen 64: Diagrama de flujo: configuracion de las funciones de diagndstico

" INCIMEIRS ELE significa que, cuando se produce el evento, solo se genera un mensaje. El evento, no obstante, se considera parte del
funcionamiento normalizado del proceso, la electrénica o el sensor.
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v

Si el modo del indicador de estado
¢Se ha activado ﬁi ~. No esta ajustado en NAMUR (consulte el
SMPARAMETERY capitulo 12.4), el indicador de estado
tendra color blanco.

Yes

v
Si el modo del indicador de estado esta ajustado
en NAMUR (consulte el capitulo 12.4), el indicador
de estado tendra color verde.

v

Se produce un evento especial.

¢ Se ha asignado el estado del equipo Yes . . oo
[sg]
§ m al evento? »El evento se desactiva y no se indica.
o
o
o No
3 v
S
= ¢ Se ha asignado el estado del equipo Yes . [El evento solo se indica mediante un
|4 .
2 NINEIRSELE al evento? mensaje.
S
S
® No
£
— A 4
?
3 ¢Se ha asignado el evento a una Yes . |La salida de conexion/desconexion se
£ salida de conexién/desconexion? “lconmuta en funcioén del evento.
Z
] No
© - ® El indicador de estado se ilumina en
] .
< ) - rojo.
c ¢ Se ha asignado el estado del equipo Yes R
. v . P . .
g FEUNTEE al evento? e | a salida analdgica reacciona en
g funcién del comportamiento selec-
@ lNo cionado para los eventos de tipo .
[ I P e . ) . -
< ! Contintia en la pagina siquiente ! e Si se ha configurado una salida digital
© 1__________________p_?____g_’_____"_'______; como salida de conexion/desconexion
§ que se conmuta con eventos de tipo ,
- dicha salida se conmutara en funcion
P4
g del evento.

Imagen 65:  Diagrama de flujo: funcionamiento de las funciones de diagndstico cuando se produce un evento especial
(parte 1/2)
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| ...Contintia desde la pagina anterior. | e E| indicador de estado se ilumina en
1 I .
——————————————————————————————————————— amarillo.
l e | a salida analdgica reacciona en
funcion del comportamiento selec-
¢ Se ha asignado el estado del equipo Yes .| cionado para los eventos de tipo

(01016} & olYeljiler=1i[e]a] al evento? 4Bt specification]

e Si se ha configurado una salida digital
No como salida de conexion/desconexion
que se conmuta con eventos de tipo

(01016} & o1=Yeljiler-1i[e]y], dicha salida se

conmutara en funcion del evento.

® El indicador de estado se ilumina en azul.

e | a salida analdgica reacciona en
funcién del comportamiento selec-
~ cionado para los eventos de tipo

¢ Se ha asignado el estado Yes Maintenance required}

del equipo JEMCIENENCL IC: & "le Si se ha configurado una salida digital

evento? . .. .
como salida de conexidon/desconexion
que se conmuta con eventos de tipo

W ETNEGERNT [M[=le|. dicha salida

se conmutara en funcién del evento.

Imagen 66:  Diagrama de flujo: funcionamiento de las funciones de diagndstico cuando se produce un evento especial
(parte 2/2)

15.14.1 Activar las funciones de diagndstico para eventos especiales
del proceso

Por defecto, todas las funciones de diagndstico del proceso estan desactivadas.

Para activar las funciones de diagnoéstico para un evento especial del proceso, siga estos pasos:

A CVCENERUS EYICONFIGURATIONE

a
= MSAW senso
- = Confirme el acceso a la vista [FIEIaE-

A
aadbiag eventsEEEEE = .
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A
e dProcessEEEEE = .

A . . a . . 9 . .
—> W Elija el evento especial ----» ----»W Seleccione si la informacion relativa al evento especial

corresponde a uno de los siguientes casos: [gellU(=, @10 el &Tel=Yeljjlor=1ilo)y!, [\ ETIEN TN (VI(=Te| O
Normal stateEEEE = .

- . Guarde los datos.

¥ se activan las funciones de diagndstico del evento especial.

— Para recibir un aviso sobre cualquier evento que se produzca, active todos los diagndsticos del equipo.
242 Consulte el capitulo 12.10.
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15.14.2 Desactivar las funciones de diagndstico para un evento
especial del proceso

Por defecto, todas las funciones de diagndstico del proceso estan desactivadas.

Si se ha activado un evento especial del proceso, siga estos pasos para desactivarlo:

—> Vaya a la vista ({0l [e]V]SV:y [0\,

A
= MSAW senso
> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
aadbDiag eventsEEEEE =

A
> % IS
— W Seleccione el evento especial ----#»

A

— Seleccione v [ ----» b
- . Guarde los datos.

¥ se desactivan las funciones de diagnéstico del evento especial.

15.14.3 Desactivar los eventos que se producen en la electrénica

Por defecto, todas las funciones de diagndstico de los eventos especiales que se producen en la elec-
trénica estan desactivadas.

Si se ha activado un evento especial que se produce en la electrénica, siga estos pasos para desactivarlo:
—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e]0)z7:y ) (0]\].

o
= MSAW senso
—s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
A
e dDiag eventsEEEEE = .
A
dhdiElectronicEEEEE = .
— W Seleccione el evento especial ----»
A
— Seleccione w N3 ----» =

- . Guarde los datos.

¥ se desactivan los diagndsticos del evento especial.
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15.14.4 Activar las funciones de diagndstico para eventos especiales
que se producen en la electrénica

Por defecto, todas las funciones de diagndstico de los eventos que se producen en la electrénica estan
desactivadas.

Para activar las funciones de diagndstico de la electrénica, siga estos pasos:
— Vaya a la vista {01\l [e]V]S7:Y[0))'].

A
e dSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l ey-
e dDiag eventsEEEEE =
A
e dElectronicEEEEE = .
— W Seleccione el evento ----»

a
— W Seleccione si la informacion relativa al evento que se produce en la electronica corresponde a uno

dilos STl LY=Ll ailurelOut of specificationfMaintenance requiredfgNormal statcEEEEE =

— . Guarde los datos.

¥ sc activa el diagndstico del evento de la electronica.

— Para recibir un aviso sobre cualquier evento que se produzca, active todos los diagndsticos del equipo.
Consulte el capitulo 12.10.

15.14.5 Desactivar las funciones de diagndéstico para un evento
especial que se produce en el sensor

Por defecto, todas las funciones de diagndstico de los eventos especiales que se producen en el sensor
estan desactivadas.

Si se ha activado un evento especial que se produce en el sensor, siga estos pasos para desactivarlo:

—> Vaya a la vista [&{0] g [(€]U] 27y [0\,

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista sl nEE].
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adDiag eventsEEEEE =
A
— W SEEe) ---- > .
—> W Seleccione el evento especial ----#»
A
— Seleccione v I

- . Guarde los datos.

244 @ Se desactivan los diagndsticos del evento especial.
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15.14.6 Activar las funciones de diagndstico para eventos especiales
que se producen en el sensor

Por defecto, todas las funciones de diagndstico del sensor estan desactivadas.

Para activar una funcién de diagnéstico del sensor, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)zV:y ) (o]\].

o

e MSAW senso

s ® Confirme o acceso ala vista [Parameter]
A

e dDiag eventsEEEEE = -
A

S ENSOIEEEEE 2 .

—> W Seleccione el evento ----»

A
—> W Seleccione si el evento del sensor corresponde a uno de los siguientes casos: [EllI{E, OV o) &J ol E
icationfiMaintenance requiredfsNormal statcEEEEE = .
- . Guarde los datos.

& Se activan las funciones de diagndstico del evento que se produce en el sensor.

— Para recibir un aviso sobre cualquier evento que se produzca, active todos los diagndsticos del equipo.
Consulte el capitulo 12.10.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

245




. Modelo 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS SAW sensor - Parameter

15.15 Obtener valores medidos lo mas precisos posible de
caudal volumétrico, caudal masico o velocidad de
caudal

Para obtener valores medidos lo méas precisos posible de caudal volumétrico, caudal mésico o velocidad de

caudal, puede activar la compensacion de la viscosidad cinematica (en mm?/s).

Dispone de las siguientes compensaciones de viscosidad cinematica:

¢ Para el agua o un liquido cuya viscosidad v (en mm?/s) varia con la temperatura T (en °C) como la visco-
sidad del agua y en el mismo rango en el que se encuentra el agua. Se trata del ajuste por defecto. Esta
es la ecuacion correspondiente:

1
~ 0,555029 + 0,020217T + 9,9.105T2

v

— Para activar la compensacion de la viscosidad para el agua, consulte el capitulo 15.15.1.

¢ Para un liquido de viscosidad constante. Seleccione esta opcién cuando la temperatura del liquido y, con
ello, su viscosidad sean constantes. Esta es la ecuaciéon correspondiente:

v=a

— Para activar la compensacion de la viscosidad para un liquido de viscosidad constante, consulte el
capitulo 15.15.2.

¢ Para un liquido con una curva de compensacion lineal. Seleccione esta opcion cuando la viscosidad del
liquido varie de forma lineal en funcion de su temperatura. Esta es la ecuacién correspondiente:

v=a+bT

— Para activar la compensacion de la viscosidad para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad
lineal, consulte el capitulo 15.15.3.

¢ Para un liquido con una curva de compensacion cuadratica. Seleccione esta opcidén cuando la viscosidad
del liquido varie de forma cuadratica en funcion de su temperatura. Esta es la ecuacién correspondiente:

v=a+bT + cT?

— Para activar la compensacion de la viscosidad para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad
de dependencia cuadratica, consulte el capitulo 15.15.4.
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¢ Para un liquido con una curva de compensacién cuadratica inversa. Seleccione esta opcién cuando la
viscosidad del liquido dependa de manera cuadratica inversa de su temperatura pero se encuentre en un
rango de viscosidad distinto al del agua. Esta es la ecuacion correspondiente:

1
v=—
a+ bT + cT?

— Para activar la compensacion de la viscosidad para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad
cuadratica inversa, consulte el capitulo 15.15.5.
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15.15.1 Activar la compensacion de la viscosidad para liquidos
similares al agua

Para activar la compensacion de la viscosidad para liquidos similares al agua, siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e10)sV:y ) (0],

A
= ASAW senso
- =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIaE-
A : : .
d dlViscosity compensationEEEEE =
et -
A AScttingsEEEEE = Se muestran los ajustes actuales.
o
- . Confirme la seleccion ----+ 9
- . Confirme la seleccion ----» . Guarde los datos.

¥ se activala compensacion de la viscosidad para liquidos similares al agua.

15.15.2 Activar la compensacion para un liquido de viscosidad
constante

La viscosidad cinematica de un liquido puede ser constante porque su temperatura también lo es o bien
porque los cambios de temperatura tienen un efecto minimo sobre la viscosidad.

Para activar la compensacion para un liquido de viscosidad constante, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0]\\Ig[elV] 7.y [0\,

A
— W SR Eo)
— . Confirme el acceso a la vista [l e ey-

. - . .
d dViscosity compensationEEEEE =
aScttingsEEEEE = Se muestran los ajustes actuales.
- . Confirme la seleccion.

a . . .
e dConstantEEEEE = Confirme la seleccion.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

A
- ‘» W Indique el valor de viscosidad del liquido en las unidades que se muestran (mm?/s). Debe intro-
ducir un valor positivo. Por ejemplo, para el valor de viscosidad cinematica del aceite a 20 °C, es decir,
89 mm?/s, introduzca 8,900000E+01.

—> Se muestran los . EEEEE gNew settings]

— . Guarde los datos.

se activa la compensacion para un liquido de viscosidad constante.
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15.15.3 Activar la compensacion para un liquido con curva de
compensacion de la viscosidad lineal

Para activar la compensacion para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad lineal, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

A
e dSAW senso
— =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIIaE-
A : : .
d dlViscosity compensationEEEEE =
$om - -
A ScttingsEEEEE = Se muestran los ajustes actuales.
- . Confirme la seleccion.
A -
e dlinea
- . Confirme la seleccion.
{} A . . »
- W Ajuste el valor de la constante a de una curva lineal en las unidades que se muestran (mm?/s)
y en notacion cientifica. Por ejemplo, para ajustar el valor 0,03724, introduzca 3.724000E-02 o, para
ajustar el valor 372,4, introduzca 3.724000E+02.

- . Confirme la seleccion.

VN
- {b W Ajuste el valor de la constante b de una curva lineal en las unidades que se muestran y en
notacion cientifica.

- . Confirme la seleccion.

- . Guarde los datos.

¥ se activala compensacion para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad lineal.

Si el resultado obtenido de la ecuacion es negativo o igual a 0 (si, por ejemplo, la temperatura del liquido no
se encuentra en el rango registrado por la ecuacion o si se ha introducido un valor de constante incorrecto),
el caudal volumétrico compensado sera incorrecto, por lo que se mostrara el mensaje de error \Aee113

elol | ISEEU IR ET el Si se muestra el mensaje, siga estos pasos:
—> Asegurese de que la temperatura del liquido se encuentre en el rango registrado por la ecuacion.
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—> Asegurese de que se haya introducido un valor de constante correcto.
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15.15.4 Activar la compensacion para un liquido con curva de
compensacion de la viscosidad cuadratica

Para activar la compensacion para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad cuadratica, siga
estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

A
e dSAW senso
— =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIIaE-
A : : .
d dlViscosity compensationEEEEE =
$om - -
A ScttingsEEEEE = Se muestran los ajustes actuales.
- . Confirme la seleccion.
A -
e dQuadratic
- . Confirme la seleccion.
{} Aa - . )
- W Ajuste el valor de la constante a de la curva cuadratica en las unidades que se muestran (mm2/s)
y en notacion cientifica. Por ejemplo, para ajustar el valor 0,03724, introduzca 3.724000E-02 o, para
ajustar el valor 372,4, introduzca 3.724000E+02.

- . Confirme la seleccion.

VN
- {b W Ajuste el valor de la constante b de la curva cuadratica en las unidades que se muestran y en
notacion cientifica.

- . Confirme la seleccion.

A
- {b W Ajuste el valor de la constante ¢ de la curva cuadratica en las unidades que se muestran y en
notacion cientifica.

- . Confirme la seleccion.

- . Guarde los datos.

¥ se activala compensacion para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad cuadratica.

Si el resultado obtenido de la ecuacion es negativo o igual a 0 (si, por ejemplo, la temperatura del liquido no
se encuentra en el rango registrado por la ecuacion o si se ha introducido un valor de constante incorrecto),
el caudal volumétrico compensado sera incorrecto, por lo que se mostrara el mensaje de error \Aee}113%

elo) | ISREEUIRET el Si se muestra el mensaje, siga estos pasos:
—> Asegurese de que la temperatura del liquido se encuentre en el rango registrado por la ecuacion.

—> Asegurese de que se haya introducido un valor de constante correcto.
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15.15.5 Activar la compensacion para un liquido con curva de
compensacion de la viscosidad cuadratica inversa

Para activar la compensacion para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad cuadratica
inversa, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

A
e dSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e ey-
A : : .
ad dlViscosity compensationEEEEE =
$om - -
aScttingSEEEEE = Se muestran los ajustes actuales.
- . Confirme la seleccion.
A -
e dnverse quadratic
- . Confirme la seleccion.
{} A - . )
- W Ajuste el valor de la constante a de la curva cuadratica en las unidades que se muestran (mm?/s)
y en notacion cientifica. Por ejemplo, para ajustar el valor 0,03724, introduzca 3.724000E-02 o, para
ajustar el valor 372,4, introduzca 3.724000E+02.

- . Confirme la seleccion.

A
- {b W Ajuste el valor de la constante b de la curva cuadratica en las unidades que se muestran y en
notacién cientifica.

- . Confirme la seleccion.

VN
- {b W Ajuste el valor de la constante ¢ de la curva cuadratica en las unidades que se muestran y en
notacion cientifica.

- . Confirme la seleccion.

- . Guarde los datos.

¥ se activala compensacion para un liquido con curva de compensacion de la viscosidad cuadratica
inversa.
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Si el resultado obtenido de la ecuacién es negativo o igual a O (si, por ejemplo, la temperatura del liquido no
se encuentra en el rango registrado por la ecuacion o si se ha introducido un valor de constante incorrecto),
el caudal volumétrico compensado sera incorrecto, por lo que se mostrara el mensaje de error JEeleLi]:

elel | ISREEU[IRETETel. Si se muestra el mensaje, siga estos pasos:
—> Asegurese de que la temperatura del liquido se encuentre en el rango registrado por la ecuacion.

— Asegurese de que se haya introducido un valor de constante correcto.
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15.15.6 Restablecer los valores por defecto de los parametros de
compensacion de la viscosidad

Para restablecer los valores por defecto de los parametros de compensacion de la viscosidad, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [{0]\\Ig[elV]z7:y [0\,

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE].

=P scos or B
d dViscosity compensationEEEEE <

s =
e dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen los parametros de compensacion de la viscosidad.

- - Vuelva al menu de nivel superior.
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15.16 Ajustar el tiempo de actualizacion

15.16.1 Casos de aplicacion del tiempo de actualizacion

El tiempo de actualizacion es el tiempo minimo necesario para la actualizacién de un valor medido. El
tiempo de actualizacién no afecta de ninguna manera a la atenuacién de los valores medidos.

Si bien el tiempo de actualizaciéon de los valores de temperatura es una constante, el de los valores
medidos restantes puede ajustarse en funcién del proceso:

¢ Cuando el proceso requiere actualizaciones rapidas de los valores medidos, como por ejemplo para pro-
cesos de dosificacidon muy cortos, es necesario un tiempo de actualizacién muy breve.

e Un tiempo de actualizacion largo es suficiente por ejemplo cuando el caudal solo cambia lentamente
durante el proceso.

15.16.2 Modificar el tiempo de actualizacion

Existen 3 tiempos de actualizacién disponibles:

* El tiempo de actualizacion [lEjfe], es decir, cuando la duracién entre 2 actualizaciones del valor medido es
de unos 100 ms.

* El tiempo de actualizacion EJJlelg}, es decir, cuando la duracién entre 2 actualizaciones del valor medido es
de unos 70 ms. Se trata del ajuste por defecto.

¢ El tiempo de actualizacion LElg%llelg:, es decir, cuando la duracion entre 2 actualizaciones del valor
medido es de unos 30 ms.

Si se ha ajustado un tiempo de actualizacion muy corto:
¢ E| evento de diagndstico \[ei&{ei&1\A{ll[FTe] no esta disponible.
¢ E| error en la medida de un caudal entre el 10 % del extremo del rango de medicion hasta dicho

extremo es del +0,6 %.

¢ La reproducibilidad de un caudal entre el 10 % del extremo del rango de medicion hasta dicho
extremo es del +0,3 %.

Si se ha configurado una salida digital como salida de pulsos, deberan anadirse los siguientes
tiempos al ultimo pulso recibido:

* 50 ms si el tiempo de actualizacion esta ajustado en
* 80 ms si el tiempo de actualizacion est4 ajustado en
* 140 ms si el tiempo de actualizacién esta ajustado en

Para modificar el tiempo de actualizacion, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([@{0]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
e dSAW senso
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— . Confirme el acceso a la vista [l e e-
— W REHEELRINE ---- » .

— W Seleccione el tiempo de actualizacién.
- . Guarde los datos.

¥ se modifica el tiempo de actualizacion.
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16 SAW SENSOR - DIAGNOSTICS

16.1 Consultar los eventos generados para el equipo
Para consultar los eventos generados mediante la supervisién de los limites de valores de medicion y los

eventos de diagndstico, asi como para consultar el comportamiento del equipo correspondiente, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y (0]},

a
= MSAW senso
s ® Confirme ol acceso a la vista Parameter

— 4Vaya a la vista YN EEIEE.

A

e dDeviceEEREE = .
A

— W SEE ----9 .

- . Vuelva al menu de nivel superior.

16.2 Consultar la direccion del caudal ajustada
Para consultar la direccion del caudal ajustada en el capitulo 17.4 Einstellung der Durchfluss-Richtung, siga

estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]z7:y (0]},

a
= MSAW senso
s ® Confirme ol acceso a la vista Parameter

— 4Vvaya a 1a vista IXNCSUEE.

A
Ea dDeviceBErrE = .

e dFlow directiongEEeE =3

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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16.3 Consultar las temperaturas de las placas
electrdénicas y del liquido

Para consultar las temperaturas medidas de las placas electrénicas y del liquido, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y (0]},

- # SAW senso

> ® Confirme ol acceso a la vista Parameter]
— 4Vayaalavista [DIAGNOSTICS!

- # DeviceEEEEE = .

- # emperaturesigEEEs 2 .

— . Vuelva al menu de nivel superior.

16.4 Consultar el tiempo de actualizacién ajustado

Para consultar el tiempo de actualizacion ajustado en el capitulo 15.16 Ajustar el tiempo de actualizacién,
siga estos pasos:

—> Vaya a la vista (0] |F[€]V]z7:y (0]},

- # SAW senso

—» ) Confirme ol acceso a la vista Parameter
-4 Vaya a la vista BJNEINCEI[EE.

- ¢ DeviceREEEE 2 .

- ¢ Refresh timeEEEEE = .

— . Vuelva al menu de nivel superior.

16.5 Consultar las horas de funcionamiento del equipo

Para consultar las horas de funcionamiento del equipo, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [6{0] |5 [€]V]z72Y[0])'].

A
s MSAW senso
s I confirme e acceso a la vista Parameter]

— 4Vaya a la vista YIRS,

A
— W LV ---- .

Sgdoperati =
e dOperating hoursEEEEE =

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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16.6 Consultar las horas de funcionamiento de la platina
de medicion

Para consultar las horas de funcionamiento de la platina de medicion, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|Z[€]V]z7:y (0]},

A
A MSAW senso
- b Confirme el acceso a la vista [EIEuae-
- { Vaya a la vista [p]AX€l\[0fs] jlo5s].
A
exdhdDeVviceEErEE = .
SdOperati =
exah MOperating hours (measurement board)EEEEE =

— . Vuelva al menu de nivel superior.

16.7 Consultar el diagndéstico referente a los valores de salida

Los valores de salida indican los valores del proceso correspondientes a un instante determinado. Consulte
el capitulo 18. Para consultar el diagndstico referente a los valores de salida, siga estos pasos:

— Vaya a la vista (&{e]\IZ[e18IZV.Y§(0]\].

- # SAW senso

- . Confirme el acceso a la vista (UL
-4 Vaya a la vista BJNENE[eF.

- # Output valucEEEEE = .

- . Vuelva al menu de nivel superior.

16.8 Consultar los eventos de diagndstico que se han
producido en el proceso

Para consultar los eventos de diagnostico que se han producido en el proceso, asi como el comporta-
miento correspondiente del equipo, siga estos pasos:

— Vaya a la vista (&{e]\Ig[e18IzVY(0]\].

a
e @SAW senso
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- . Confirme el acceso a la vista (U
-4 Vaya a la vista BJNENCE e

- ¢ Diag eventsEEEEE = .

- ¢ ProcessEEEEE = .

- ¢ StatusEEEEs = .

256 — . Vuelva al menu de nivel superior.
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16.9 Consultar los eventos de diagndstico que se han
producido en la electronica

Para consultar los eventos de diagndstico que se han producido en la electronica, asi como el comporta-
miento correspondiente del equipo, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{e]\|[€]V]z7:y[0])].

a
= MSAW senso
_s I confirme el acceso a la vista Parameter]

— 4vaya a la vista YN EEIGE.

A

— W DIEGKEENE - --- 5 .
A

e dElectronicEEErEE = .
A

— W SEE ---- -

- . Vuelva al menu de nivel superior.

16.10 Consultar los eventos de diagndstico que se han
producido en el sensor

Para consultar el estado de los eventos de diagndstico que se han producido en el sensor, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F(€]V]z7:y[0])].

a
— O ST )
> ® Confirme ol acceso a la vista Parameter

— 4vaya a la vista YN EEIEE.

VN

— W LT -----».
VN

e AdSenso -----».

A
- W §EE ----» .
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16.11 Consultar el diagndstico referente a los limites
supervisados

Para consultar el diagndstico referente a los limites supervisados, siga estos pasos:

— Vaya a la vista ({6} IZ[e18IZVY g (0]\].

- # SAW senso

- = Confirme el acceso a la vista [l
4 Vaya a la vista [BJNEINOEI[eF.

- ¢ LimitsEEEEs = .

- # SEWf ---- > .

- . Vuelva al menu de nivel superior.

16.12 Consultar si un valor de proceso se encuentra dentro
del rango supervisado

Este elemento de menu permite consultar si un valor de proceso se encuentra dentro o fuera de sus
limites supervisados. La supervisidon de los limites del valor de proceso debe estar activada. Consulte los
capitulos 15.4.5, 15.6.5y 15.8.5.

Para consultar si un valor de proceso se encuentra dentro o fuera de sus limites supervisados, siga estos
pasos:

— Vaya a la vista ({0l IZ[c10IzVY(0]\].

a
= MSAW senso
- = Confirme el acceso a la vista [EIEuae-

— 4 Vaya a la vista [p]lA€lN[eFs] j(e3s).
A
— v Bl ----» .

—> Seleccione el valor de proceso ----» .
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17 SAW SENSOR - MAINTENANCE

=

7.1 Niveles de usuario de los elementos de menu
editables

Nivel de uscario minimo
Usuario basico

Installer

nstaller

nstallo
nstae

17.2 Ajustes por defecto
Los ajustes por defecto del equipo pueden consultarse en la hoja adicional de CANopen del
modelo 8098 FLOWave L en www.burkert.es.

— Imprima un archivo PDF con todos los ajustes por defecto del equipo cada vez que modifique los
ajustes con el software Blirkert Communicator.

—h

7.3 Consultar informacioén sobre el equipo

17.3.1 Consultar los numeros de articulo del equipo, la platina del
transmisor y la platina de medicidn

Para consultar los numeros de articulo del equipo, la platina del transmisor y la platina de medicién, siga
estos pasos:

— Vaya a la vista (&{e]\Ig[e18IzVY§(0]\].

A
= MSAW senso
- =] Confirme el acceso a la vista [l

- } Vaya a la vista AN\ A (6=,

o S— : .
e dDevice informationgEEre =

A
e D numbersEEEEs = .

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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17.3.2 Consultar los numeros de serie del equipo, la platina del
transmisor y la platina de medicidn

Para consultar los niumeros de serie del equipo, la platina del transmisor y la platina de medicién, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]z7:y (0]},

o
A MSAW senso
- & Confirme el acceso a la vista [l
N Vaya a la vista [{AUNLIE\AN 63,
T — : .
axa diDevice informationEEEEE =
a
e dSerial numbersEEEEE = .
- . Vuelva al menu de nivel superior.
17.3.3 Consultar la version del hardware y el software de la platina
del transmisor y la platina de mediciéon

Para consultar la versién del hardware y el software de la platina del transmisor y la platina de medicién,
siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]Z7:y[0])'].

A
e MSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista EIEINEG .

- } Vaya a la vista A=)\ A (6=,

e dDevice informationgEEEE =
A
A orsionsEm

- . Vuelva al menu de nivel superior.

17.3.4 Consultar las caracteristicas de la tuberia de medicion

Para consultar las caracteristicas de la tuberia de medicidn, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]Z7:y (0]},

A
e MSAW senso
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- . Confirme el acceso a la vista EIEINEG .

— } Vaya a la vista (A=) (6=,

A — : .
e dDevice informationGEEerE

A a— .
e dPipe characteristicSEEEEE =

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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17.3.5 Comprobar el correcto funcionamiento del sensor

Para comprobar el correcto funcionamiento del sensor, compare los valores medidos actuales de algunos
de los parametros con sus valores de referencia. Los valores de referencia dependen de las condiciones del
proceso:

e Si mide agua a 23 °C =5 °C (73,4 °F +9 °F) que no contiene burbujas de gas ni particulas sdlidas, las
condiciones del proceso seran similares a las de calibracién del equipo en las instalaciones del fabricante.
Los valores de referencia son los que se obtienen tras la calibracién del equipo, y pueden consultarse en

SEnEhlMiDevice verification®

¢ Si mide agua a una temperatura distinta de 23 °C +5 °C (73,4 °F +9 °F), los valores de referencia figuraran
en el informe que cred con el software Blrkert Communicator en los siguientes momentos:

— tras la primera puesta en marcha del equipo. Consulte el capitulo 9.
— tras la dltima operacion de mantenimiento

Para comprobar el correcto funcionamiento del sensor, siga estos pasos:

1. Si mide agua a una temperatura distinta de 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F), hagase con el informe que con-
tiene los valores de referencia.

2. Abra el menu VTR lE ey
—> Vaya a la vista [&{0]\Ig[(€]V]z7:y (0]},

a
= MSAW senso
- e Confirme el acceso a la vista [EIE .

- > Vaya a la vista A=)\ A6 =,

a : S— .
e dDevice verificationgEEEE = .

& Se muestran los valores de los parametros.

3. Calcule la desviacién para cada parametro que se muestra en la Tab. 35 o la Tab. 36. Utilice la siguiente
formula:

| Valor medido actual — Valor de referencia | / Valor de referencia = Desviacion

¢ Si mide agua a 23 °C +5 °C (73,4 °F +9 °F) que no contiene burbujas de gas ni particulas sélidas, utilice
los valores que se muestran en los parametros de las columnas Ay B de la Tab. 35.

Tab. 35: Valores de parametros para comparar cuando el liquido medido es agua a 23 °C +5 °C (73,4 °F +9 °F)

oy}

Elemento de menu A
Valor medido actual del parametro | Valor de referencia del parametro
tras la calibracién en las instala-
ciones del fabricante

]i DF fact. calb.

Acoustic transmission facto Acoustic transmission facto Acoustic transmission factor
fact. cal.
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Amplitudes| ISAW signallii§ SAW signal fact. calibration
Signal WG1 13 Signal WG1 13 fact. calibration

imes of flight AO fact. calibration

1 \WG1 fact. calibration

2|3
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¢ Si mide agua a una temperatura distinta de 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F), utilice los valores del mismo
parametro del menu en la pantalla y el informe. Consulte la Tab. 36.

Tab. 36: Valores de parametros para comparar cuando el liquido medido no es agua a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F)
Elemento de menu Valor medido actual del parametro del menu

en la pantalla y el informe
DF|

Acoustic transmission facto IAcoustic transmission facto

El

Amplitudes|

Signal WGx yz

imes of flight

=HE

X

4. Evalue las desviaciones de los diferentes parametros:

¢ Si las desviaciones de los diferentes parametros son menores que los valores que se indican en la
Tab. 37, significa que el sensor funciona correctamente.

¢ Si la desviacion de como minimo un parametro supera el valor indicado en la Tab. 37, es posible que el
sensor tenga un defecto. Péngase en contacto con Birkert.

Tab. 37: Valores de desviacion de un sensor defectuoso

Parameter Desviacion

F >10 %

El

Acoustic transmission factora >25%

SAW signal > 25 %

Signhal WGx yZ >25 %

imes of flight AO) >10 %

>10 %

17.3.6 Consultar la fecha de la calibracion realizada en las
instalaciones del fabricante

Para consultar la fecha de calibracién del equipo realizada en las instalaciones del fabricante, siga estos
pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\Igl[e]V]SV:Y [0\,

a
= MSAW sensor
> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

- ’ Vaya a la vista \AANEI=ENA (072,

A

B0 cvice vorioation i
A
- actory calibrationEEEE= .

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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17.3.7 Consultar el tipo y la temperatura del liquido en la calibracion
realizada en las instalaciones del fabricante

Para consultar el tipo y la temperatura del liquido utilizado para la calibracion del equipo en las instalaciones
del fabricante, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

a
e dSAW sensor
s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista AN L= [eF =,
> e
a
e actory calibrationEEEEEMediumEEEEe= .
axd diFactory calibrationgEEEEdMedium temperaturcREee 2

— . Vuelva al menu de nivel superior.

17.3.8 Consultar el valor bruto de medicioén del caudal volumétrico

El valor bruto del caudal volumétrico es un valor no atenuado y sobre el que no se aplica el cut-off activo.
Para consultar el valor bruto del caudal volumétrico, siga estos pasos:

— Vaya a la vista {01\l [e]V]SV:Y (0]},

a
= MSAW sensor
> ® Confirme o acceso ala vista [Parameter]
- » Vaya a la vista AN\ AN (@)=,
L% _—
s i =
> R Undamped without cut-offEEEEE=

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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17.4  Ajustar la direccion del caudal

Por defecto, se muestran valores de caudal negativos cuando el caudal se desplaza en la direccién con-
traria a la que indica la flecha en la parte frontal del equipo.

Para que el equipo muestre valores de caudal positivos, siga estos pasos:
— Vaya a la vista {01\l [€]V]SV:Y[0))'].

- # SAW senso

> ® Confirme ol acceso a la vista Parameter]
—P Vaya alavista MAINTENANCE]

>% _—

A
— Elija W BJEGEETT| si la direccidn del caudal corresponde a la de la flecha de la parte frontal del equipo o
REVEIEE si la direccion del caudal es opuesta a la que indica dicha flecha.

- . Guarde los datos.

Y se ajusta la direccién del caudal y los valores de caudal mostrados son positivos.
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17.5 Calibrar el valor de offset del punto cero del caudal

Ajuste este parametro:
e antes de realizar un procedimiento de teach-in del factor K.

e después de realizar trabajos de mantenimiento.

¢ si el caudal medido es distinto de cero aunque se haya detenido.

Durante la calibracion:
¢ E| LED de estado del equipo se ilumina en naranja cuando se ajusta el estado de dicho LED en
NAMUR (para conocer el ajuste de fabrica, consulte el capitulo 12.4 Modifi
ion t tivar la indicacion tado).

* El modo NAMUR de «control de funcionamiento» esta activo. Las salidas reaccionaran en funcion
de los ajustes.

En lugar de calibrar el valor de offset del punto cero del caudal, este también puede ajustarse directamente.
Consulte el capitulo 17.6 Ajustar el valor

Para calibrar el punto cero del caudal, siga estos pasos:

— Llene la tuberia. Para evitar la presencia de burbujas y de aire en la tuberia, llénela completamente con el
liquido.

—> Vaya a la vista {0zl [e]V]SV:y[0))'].

a
— W STV EL
— . Confirme el acceso a la vista [l e-

- } Vaya a la vista [AUNLLEN A0 e =,

A
Calibration
A .
e dStand. meas. valuesgEEEE =
a
e dFlow -----».
A
—)V----».

A
aadZero flow offset by teach-inEEEEE = . ---- Se muestran los (ON{ERIEEE.

— Detenga el caudal y espere hasta que no se produzca ningun tipo de movimiento en él. ----» . Inicie
la calibracién del valor de offset. ----# Transcurridos 30 s, se mostraran los \\EVALE .

— . Guarde los datos.

¥ se calibra el valor de offset del punto cero del caudal.

Si la calibracion no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Men-
sajes que aparecen durante una calibracion o simulacion.

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior.
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17.6 Ajustar el valor de offset del punto cero del caudal

En lugar de ajustar el valor de offset del punto cero del caudal, este también puede calibrarse. Consulte el
capitulo 17.5 Calibrar el valor de offset del punto cero del caudal.

Para especificar el valor de offset del punto cero del caudal, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [&{0] 3l [elV]SV:Y[0))'].

a
= MSAW senso
> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

- » Vaya a la vista [[AUN LR\ A0 e =,

A
Calibration
A .
e dStand. meas. valuesgEEEE-=
A
e dFlow ----->.
A
—>V----->.
A
e dEnter ----->.

A
- 4’ W Ajuste el valor de offset. Tenga en cuenta la direccién del caudal ajustada. Consulte el
capitulo 17.4 Ajustar la direccién del caudal

- . Guarde los datos.

Y se ajusta el valor de offset del punto cero del caudal.
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17.7 Ajustar el factor K

El factor K tiene por defecto el valor 1,0000.

El factor K puede ajustarse en el caso de que los valores de caudal medidos se desvien de los valores
medidos.

En lugar de ajustar el factor K, este puede calibrarse mediante un procedimiento de teach-in. Consulte el

capitulo 17.8 Calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in.

Para especificar el factor K, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [®[e))\[J[€l8IzTN [0])].

a
= MSAW senso
—s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

- > Vaya a la vista AN AN (0=,

A
e dCalibrationEEEer = .
A .
e dStand. meas. valuesgEEEE"=
A
e dFlow ratcEEEEE = .
A
e dK factorEEEEE = -
A
e dEnter valucEEEEE = -
| Y
- W Ajuste el factor K.

— . Guarde los datos.

@’ Se utiliza el nuevo factor K.
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17.8 Calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in

‘ Antes de cada procedimiento de teach-in, calibre el valor de offset del punto cero del caudal del

equipo. Consulte los capitulos 17.5 Calibrar el valor de offset del punto cero del caudal o 17.6
Ajustar el valor de offset del punto cero del caudal.

El factor K tiene por defecto el valor 1,0000.

El factor K debera ajustarse cuando los valores de caudal medidos por el equipo se desvien de los de un
instrumento de referencia.

El factor K puede:
e ajustarse de forma manual. Consulte el capitulo 17.7 Ajustar el factor K.

e calibrarse automaticamente con un procedimiento de teach-in en funcién del caudal.

e calibrarse automaticamente con un procedimiento de teach-in en funcién de un volumen conocido.

17.8.1 Calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in en
funcion del caudal volumétrico

—> Asegurese de que las condiciones del teach-in sean similares a las del proceso.

— Para que el resultado de la calibracién sea correcto, asegurese de que se cumplan las siguientes condi-
ciones durante el procedimiento de teach-in:

¢ |a temperatura del liquido sea estable
® ¢l caudal sea estable
¢ no se modifique el liquido que fluye.

Para calibrar el factor K mediante un procedimiento de teach-in en funcién del caudal, siga estos pasos:

—> Asegurese de que se haya instalado un caudalimetro de referencia en la misma tuberia que la del equipo
FLOWave.

— Llene la tuberia. El caudal debera ser igual al menos al 5 % del valor del extremo del rango de medicion.

— Espere hasta que el caudal esté estable.

— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]S7:y[0))'].

a
— W SV EL
- . Confirme el acceso a la vista [ e e-

- } Vaya a la vista [AUNLEE)N AUe] =,

A
e dCalibrationEEEErE = -
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e dStand. meas. valuesEEEEE =

A A
e drlow rate -----».-----» MK factorEEEr = .
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A
xdh d Teach-in by volume flowgEEEE = . ----# Se muestra el factor K actual.

—> . Inicie el procedimiento de teach-in.
¥ si esta activada la funcion de cut-off, esta se desactivara de manera automatica.

— Espere unos 30 s: el equipo calculara la media de los valores de caudal.

a
- <} W Transcurridos 30 s, introduzca el valor de caudal promedio determinado con el caudalimetro de
referencia.

—> Se muestran los . New settingsh

— . Guarde los datos.

0’ Se utiliza el nuevo factor K.
0’ Si se ha desactivado de manera automatica la funcién de cut-off, esta se activara de nuevo.

Si la calibraciéon no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Mensajes
ue aparecen durante una calibracién o simulacion.

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior.

17.8.2 Calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in en
funcién de un volumen conocido

—> Asegurese de que las condiciones del teach-in sean similares a las del proceso.

Para calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in en funcién de un volumen conocido, siga estos
pasos:

— Prepare un tanque con una capacidad volumétrica conocida. Para poder calcular con precision el factor
K, prepare el volumen recomendado que se indica en la Tab. 38 o la Tab. 39.
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Tab. 38: Volumen recomendado para un procedimiento de teach-in en funcion de un volumen conocido
Diametro de la tuberia de Caudal minimo a 4 m/s Volumen recomendado en litros
medicién para un calculo preciso del factor

K
3/8" 11 I/min. 19
1/2" 17 I/min. 28
DN8 20 I/min. 33

Tab. 39: Volumen recomendado para un procedimiento de teach-in en funcion de un volumen conocido
Diametro de la tuberia de Caudal minimo a 1 m/s Volumen recomendado en litros
medicion para un calculo preciso del factor

K
3/4" 12 I/min. 19
1" 23 I/min. 38
11/2" 57 I/min. 95
2" 106 I/min. 177
21/2" 171 I/min. 285
3" 250 I/min. 417 271
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Diametro de la tuberia de Caudal minimo a 1 m/s Volumen recomendado en litros
medicion para un célculo preciso del factor
K

DN15 15 I/min. 26

DN25 42 |/min. 69

DN40 92 I/min. 154

DN50 149 |/min. 249

DN65 245 |/min. 408

DN80 355 I/min. 472

—> Detenga el caudal.

AV CENERUS EYCONFIGURATIONE

A
e ASAW senso

A
e dCalibrationEEEEe = .

A
e dFlow ratcEErrs = .

A
= 4K facto -----».

SEEEE =

- . Guarde los datos.
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Q’ Se utiliza el nuevo factor K.

— . Confirme el acceso a la vista [FElEIELE.

5 P vaya a la vista [N IEYNEE.

A .
e dStand. meas. valuesEEEEE-=

- . Inicie el procedimiento de teach-in.

o
xdh A Teach-in by volumeEEEEE = . ----# Se muestra el factor K actual.

Y Si esté activada la funcién de cut-off, esta se desactivara de manera automatica.

—> Deje que el liquido fluya hacia el tanque a través del equipo. Cuando se alcanza el volumen deseado

A
- <> W Introduzca el volumen que ha fluido al tanque ----+ . ---- Se muestran los \EVEEE.

V] Si se ha desactivado de manera automatica la funcién de cut-off, esta se activara de nuevo.

Si la calibracion no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Men-
sajes que aparecen durante una calibracion o simulacion.

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior.
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17.8.3 Calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in en
funcién del caudal masico

—> Asegurese de que las condiciones del teach-in sean similares a las del proceso.

— Para que el resultado de la calibracién sea correcto, asegurese de que se cumplan las siguientes condi-
ciones durante el procedimiento de teach-in:

¢ |a temperatura del liquido sea estable
¢ el caudal masico sea estable

¢ no se modifique el liquido que fluye.
Para calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in en funcién del caudal masico, siga estos pasos:

—> Asegurese de que se haya instalado un caudalimetro de referencia en la misma tuberia que la del equipo
FLOWave.

— Llene la tuberia. El caudal masico debera ser igual al menos al 5 % del valor del extremo del rango de
medicién.

— Espere hasta que el caudal masico esté estable.
A CVCENERUS EYCONFIGURATIONE
A
= MSAW senso
- = Confirme el acceso a la vista [FEIEIEE-

- > Vaya a la vista (/AN A6 =,

A
d dCalibrationEEEEE = .
A .
e dStand. meas. valuesEEEEE =
A o
adlow ratcEEEEE = . EEEEE 2 @K factorEErEEE = .
a dTeach-in by mass flow ratcEEEEE = ----» Se muestra el factor K actual.
—> . Inicie el procedimiento de teach-in.

V] Si esta activada la funcion de cut-off, esta se desactivara de manera automatica.

— Espere unos 30 s: el equipo calculara la media del caudal masico.

A
— 4’ W Transcurridos 30 s, introduzca el valor de caudal masico promedio determinado con el cau-
dalimetro de referencia.

—> Se muestran los . New settings}

— . Guarde los datos.
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Q’ Se utiliza el nuevo factor K.
V] Si se ha desactivado de manera automatica la funcién de cut-off, esta se activara de nuevo.

Si la calibracion no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Men-
sajes que aparecen durante una calibracion o simulacion.

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior. 273
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17.8.4 Calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in en
funcién de una masa conocida

—> Asegurese de que las condiciones del teach-in sean similares a las del proceso.

Para calibrar el factor K con el procedimiento de teach-in en funcién de una masa conocida, siga estos
pasos:

— Prepare un tanque con una capacidad volumétrica conocida. Para poder calcular con precision el factor
K, prepare la masa del liquido recomendada que se indica en la Tab. 40 o la Tab. 41.

Tab. 40: Masa recomendada para un procedimiento de teach-in en funcion de una masa conocida
Diametro de la tuberia de Caudal minimo a 4 m/s Masa recomendada en kg para
medicion obtener un factor K exacto
3/8" 11 I/min. 19 x densidad del liquido
1/2" 17 I/min. 28 x densidad del liquido
DN8 20 I/min. 33 x densidad del liquido
Tab. 41: Masa recomendada para un procedimiento de teach-in en funcion de una masa conocida
Diametro de la tuberia de Caudal minimo a 1 m/s Masa recomendada en kg para
medicion obtener un factor K exacto
3/4" 12 I/min. 19 x densidad del liquido
1" 23 I/min. 38 x densidad del liquido
11/2" 57 I/min. 95 x densidad del liquido
2" 106 I/min. 177 x densidad del liquido
21/2" 171 I/min. 285 x densidad del liquido
3" 250 I/min. 417 x densidad del liquido
DN15 15 I/min. 26 x densidad del liquido
DN25 42 I/min. 69 x densidad del liquido
DN40 92 I/min. 154 x densidad del liquido
DN50 149 I/min. 249 x densidad del liquido
DNG65 245 I/min. 408 x densidad del liquido
DN80 355 I/min. 472 x densidad del liquido

— Detenga el caudal.

— Vaya a la vista [&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0],

a
= MSAW senso
— =~ Confirme el acceso a la vista [EIEIEE-

- > Vaya a la vista (/AN A6 =,

A
e dCalibrationEEEEE= -

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE—=

A
e dFlow ratcEEEEE = .
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o
K factorEEEEr = .
A Teach-in by massEEEEE = ----» Se muestra el factor K actual.

—> . Inicie el procedimiento de teach-in.

Y Si esta activada la funcion de cut-off, esta se desactivara de manera automatica.
— Deje que el liquido fluya hacia el tanque a través del equipo.
Cuando se alcanza la masa deseada ----

oS | -
- W Introduzca la masa que ha fluido al tanque. Se muestran los ----»

EEEEE gNew settingsh
- . Guarde los datos.

0’ Se utiliza el nuevo factor K.
6 Si se ha desactivado de manera automatica la funcién de cut-off, esta se activara de nuevo.

Si la calibracion no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Men-
sajes que aparecen durante una calibracion o simulaciénerung oder Simulation..

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior.

17.9 Restablecer los valores por defecto de todos los
datos de calibracidon de caudal

Para restablecer los valores por defecto de todos los datos de calibraciéon de caudal, siga estos pasos:

— Vaya a la vista (&{e]\IZ[c10IzVY(0]\].

a
= MSAW senso
- b Confirme el acceso a la vista [EIEuiae-

- » Vaya a la vista AN\ el =,

A
e dCalibrationEEEEr = .

A .
e dStand. meas. valuesEEEEE"=S

A
- W ZEAEIE ----» .

= % ® o ’
e diReset to defaultgErEe== ———— Confirme la seleccion.

¥ Se restablecen los valores por defecto de todos los datos de calibracion de caudal.

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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1710 Ajustar el valor de offset de la temperatura del liquido

En lugar de ajustar el valor de offset de la temperatura del liquido, este también puede calibrarse. Consulte
el capitulo 17.11 Calibrar el valor de offset de la temperatura del liquido.

Para introducir el valor de offset de la temperatura del liquido, siga estos pasos:
— Vaya a la vista {01\l [€]V]SV:Y[0))'].

a
= MSAW senso
> ® Confirme ol acceso a la vista Parameter]

- » Vaya a la vista AU LR\ A0 e] =,

A
e dCalibrationEEEEr = .
A .
e dStand. meas. valuesgEEEE=
A .
— VI EEWE - -- -
A A
e dOffsetEEEEe = . EEEEE 2 dF nter valucgErer = .
- W Ajuste el valor de offset.

— . Guarde los datos.

& Se modifica el valor de offset de la temperatura del liquido.
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1711 Calibrar el valor de offset de la temperatura del
liquido

En lugar de calibrar el valor de offset de la temperatura del liquido, este también puede introducirse directa-
mente. Consulte el capitulo 17.10 Ajustar el valor de offset de la temperatura del liquido.

Para calibrar el valor de offset de la temperatura del liquido, siga estos pasos:

—> Asegurese de que se haya instalado un sensor de temperatura de referencia en la misma tuberia que el
equipo FLOWave y que esté instalado lo mas cerca posible de este.

— Llene la tuberia.

—> Vaya a la vista [&{0]\\Igl[e]V]SV:y [0\,

a
= MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e ey-

- } Vaya a la vista [AUNLLE)\ Ao,

A
e dCalibrationEEEEE = .

s =
e dStand. meas. valuesgEEEE=

a
xad lemperaturagEeey = .

A
—> v ---->.

—> Asegurese de que las condiciones de calibracion (temperatura del liquido y temperatura ambiente) sean
idénticas a las condiciones normales de medicion.

—> Asegurese de que la temperatura de liquido sea constante y se mantenga estable durante el proced-
imiento de calibracion.

o
A Temper. cal. by ref. EEEEE = . ----# Se muestra el offset actual.
- . Inicie el procedimiento de calibracién.

A
- ‘} W Transcurridos 30 s, introduzca el valor promedio de temperatura del liquido calculado con el
sensor de temperatura de referencia.

—> Se muestran los . New settings}

- . Guarde los datos.

¥ Se utiliza el nuevo offset de temperatura.

Si la calibracion no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Men-

sajes que aparecen durante una calibracion o simulacion. Es posible que la calibracién no se realice cor-
rectamente por los siguientes motivos:

¢ El valor de offset calculado es superior a +10 °C.

¢ El sensor de temperatura integrado es defectuoso.

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior. 277
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1712 Restablecer el valor de offset por defecto de la
temperatura del liquido

Para restablecer el valor de offset por defecto de la temperatura del liquido, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

a
= MSAW senso
s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]

- > Vaya a la vista AN RIEN A [ed =,

A
e dCalibrationEEEEE = .

A .
e dStand. meas. valuesgEEEE—=

a .
dh d TemperaturaEEEEs =

o
e dReset to defaultEEEEE = . SEEEL 2 . Confirme la seleccion.
¥ Se restablece el valor de offset por defecto de la temperatura.

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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1713 Restablecer los valores por defecto de todos los
datos de calibracion (valores de medicidén por
defecto)

Es posible restablecer los siguientes datos de calibracion:

¢ ¢l factor K
¢ el valor de offset del punto cero del caudal
¢ el valor de offset de la temperatura del liquido

Para restablecer los valores por defecto de todos los datos de calibracién, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista {0\ Ig[elV]z7:y [0\,

A
e dSAW senso
s Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista (/AN =)\ A6 =,
A
e dCalibrationEEEEE= .
= -
— W SEMNEEEREINES - ---
< &
ea dReset to defaultEEEEE =

- . Confirme la seleccion.
& Se restablecen los valores por defecto de todos los datos de calibracion.

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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17.14 Ajustar el valor de offset del factor de diferenciacion

En lugar de ajustar el valor de offset del DF, este también puede calibrarse. Consulte el capitulo 17.15.

Para introducir el valor de offset del DF, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\Igl[e]V]SV:y [0\,

a
= MSAW senso
> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

- » Vaya a la vista AU LR\ AN e] =,

A
mdh dCalibrationEEEEE = .
A .
i dd. meas. valuesEEEEEe
A
- v bf----» .
A
A OffsScEEEEE = .
A
exdhdEnter valucEEEEE = .
- W Ajuste el valor de offset.

— . Guarde los datos.

Y se especifica el valor de offset del DF.
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17.15 Calibrar el valor de offset del factor de diferenciacion

—> Asegurese de que las condiciones del teach-in sean similares a las del proceso.

— Para que el resultado de la calibracién sea correcto, asegurese de que se cumplan las siguientes condi-
ciones durante el procedimiento de teach-in:

¢ |a temperatura del liquido sea estable

¢ no se modifique el liquido que fluye o bien que el liquido no esté en movimiento y la tuberia esté llena y
no contenga burbujas.

@ Durante la calibracion:
e E| LED de estado del equipo se ilumina en naranja cuando se ajusta el estado de dicho LED en

NAMUR (para conocer el ajuste de fabrica, consulte el capitulo 12.4 Modificar el estado de la indi-
cacion de estado o desactivar la indicacion de estado).

¢ El modo NAMUR de «control de funcionamiento» esta activo. Las salidas reaccionaran en funcién
de los ajustes.

En lugar de calibrar el valor de offset del DF, este también puede introducirse directamente. Consulte el
capitulo 17.14.

Para calibrar el valor de offset del DF, siga estos pasos:

— Asegurese de que el liquido de la tuberia corresponda al liquido que debe medirse.

— Llene la tuberia. Para evitar la presencia de burbujas y de aire en la tuberia, llénela completamente con el
liquido.

— Vaya a la vista Se\[FIETVFTNIEIN.

- # SAW senso

— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
N Vaya a la vista JJNNIENNEE.

- # CalibrationgEEEE = .

- ¢ Add. meas. valuesEEEEE =4 .

- # bl§----» .

- # OffsetEEEEe 2 .

A
a A Teach-in by referenceREEEE = . ---- Se muestran los [QI{EIEE I
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- . Inicie la calibracion del valor de offset.

1= . , - . .
- W Transcurridos 30 s, introduzca el DF del liquido de referencia. Se muestran los ----» ————

New settings}§

— . Guarde los datos.
0’ Se calibra el valor de offset del DF.

Si la calibracion no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Men-
sajes que aparecen durante una calibracion o simulacién.

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior. 281




burkert Modelo 8098 FLOWave L

FLUID CONTROL SYSTEMS SAW sensor — Maintenance

17.16 Ajustar el valor de pendiente del factor de
diferenciacion

Para ajustar el valor de pendiente del DF, siga estos pasos:

AV CENERUSEICONFIGURATIONE

a
= MSAW senso
s ® Confirme o acceso ala vista [Parameter]

- > Vaya a la vista [\AANEL=N AN (012,

A
e dCalibrationEEEEE = .
A -
> e
A
S>wiE----» .
A
— W SllJelE - --- > .
A
— W ENEAEE ---- > -
- W Especifique el valor de pendiente.
- . Guarde los datos.

Y se ajusta el valor de pendiente del DF.

17.17 Ajustar el valor de offset de la densidad del liquido

En lugar de ajustar el valor de offset de la densidad del liquido, este también puede calibrarse. Consulte el
capitulo 17.19.

Para introducir el valor de offset de la densidad del liquido, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)z7:y ) (0],

A
e ASAW senso

- . Confirme el acceso a la vista sl EE .

- ’ Vaya a la vista [JaANRIENAN (07=,

A
e dCalibrationEEEer = .

A .
e dStand. meas. valuesEEEEE =

A
e dbDensidadEEErE = .
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A
e dOffsetEEEEs = .
A
Ea dEnter valucEEEEE = .
| Y
- W Ajuste el valor de offset.
- . Guarde los datos.

282 Yse ajusta el valor de offset de la densidad del liquido.
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17.18 Ajustar el valor de pendiente de la densidad del liquido

Para ajustar el valor de pendiente de la densidad del liquido, siga estos pasos:

A CVCENERUSEICONFIGURATIONE

A
= MSAW senso
s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

- > Vaya a la vista [[AANEL=NAN (0=,

A
e dCalibrationEEEEe = -
A .
— W SERMNEEEREINES - --- 3
A
e dbDensidadEErEe = .
A
d S OpECEEEEE = .
A
Ea dEnter valucEEErE = -
- W Especifique el valor de pendiente.
- . Guarde los datos.

Y se ajusta el valor de pendiente de la densidad del liquido.

1719 Calibrar la densidad del liquido con el procedimiento
de teach-in en funcion de la densidad

Para calibrar la densidad del liquido, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0]\\Ig[(€]V]27:y [0\,

A
e dSAW senso

- . Confirme el acceso a la vista [gElE .

- » Vaya a la vista AN\ AN (@)=,

A
e dCalibrationEEEEE = .

A .
— W SEN M EEERVEINES - ---

A
e dbDensidadEEEee—= .

A
e Tcach-in by densityEEEEE= ® > Semuestracl actual.

- . Inicie el procedimiento de teach-in.

0% o . o .
- W Si se solicita, introduzca la densidad del liquido. Se muestran los ----»

EEEEE diNew settingsh

— . Guarde los datos.

¥ se utiliza el nuevo coeficiente da a partir de ahora.
. 283
- Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior.
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17.20 Ajustar el valor de offset de la concentracion del
liquido

En lugar de ajustar el valor de offset de la concentracion de liquido 1 o 2, este también puede calibrarse.
Consulte el capitulo 17.21.

Para introducir un valor de offset para la concentracion del liquido 1 o 2, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] Il [€]V]SV:Y[0))'].

A
e AdSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l ey-
- ’ Vaya a la vista AN IR AN (07 =
A
e dCalibrationEEEEr = .
A
e dAdd. meas. valuesEEEEE-= .
S fconconiat or I
e dConcentration 1fs§Concentration 2EEEEE-=
A
e dOffsctEEEEe = .
A
Ea dEnter valucEEEEE = .
| =Y
- W Ajuste el valor de offset.

— . Guarde los datos.

Y se ajusta el valor de offset de la concentracion de liquido seleccionada.

17.21 Calibrar el valor de offset de la concentracion del
liquido
—> Asegurese de que las condiciones del teach-in sean similares a las del proceso.

— Para que el resultado de la calibracién sea correcto, asegurese de que se cumplan las siguientes condi-
ciones durante el procedimiento de teach-in:

¢ |a temperatura del liquido sea estable

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

¢ no se modifique el liquido que fluye o bien que el liquido no esté en movimiento y la tuberia esté llena y
no contenga burbujas.
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@ Durante la calibracion:
e E| LED de estado del equipo se ilumina en naranja cuando se ajusta el estado de dicho LED en

NAMUR (para conocer el ajuste de fabrica, consulte el capitulo 12.4 Modificar el estado de la indi-
ion t tivar la indicacion tado).

¢ El modo NAMUR de «control de funcionamiento» esta activo. Las salidas reaccionaran en funcién
de los ajustes.

En lugar de calibrar el valor de offset de la concentracion del liquido, este también puede ajustarse directa-
mente. Consulte el capitulo 17.20.

Para calibrar el valor de offset para la concentracién del liquido 1 o 2, siga estos pasos:

—> Asegurese de que el liquido de la tuberia corresponda al liquido que debe medirse.

— Llene la tuberia. Para evitar la presencia de burbujas y de aire en la tuberia, llénela completamente con el
liquido.

—> Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)z7:y ) (0]\].

a
= MSAW senso
— = Confirme el acceso a la vista [l ey-

- » Vaya a la vista [AANIIE\ AN (@)=,

A
e dCalibrationEEEer = .

A -
e AAdd. meas. valuesEEEEr =
e dConcentration 1fs§Concentration 2EEEEE-=

A
e A OffsetEEEEe = .

$ oo - -
exad Teach-in by referenceBEEEE = ---- Se muestran los (ONERIEEE.
— . Inicie la calibracion del valor de offset.

A
- <} W Transcurridos 30 s, introduzca la concentracion del liquido de referencia. Se muestran los ----

g\ settings]
— . Guarde los datos.

¥ se calibra el valor de offset de la concentracion de liquido seleccionada.

Si la calibracién no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Men-
sajes que aparecen durante una calibracion o simulacion.

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior.
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17.22 Ajustar el valor de pendiente de la concentracion del
liquido
Para introducir un valor de pendiente para la concentracion del liquido 1 o 2, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV]z7:y [0\,

A
= ASAW senso
s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista AN RN AN [eF =,
A
xadCalibrationEEEEE = .
A
>% —
= - - -
aadConcentration 1fsJConcentration 2EEEEE =

A
eddS|OPEREEEE = -
A
dhdEnter valucEEEEE = -
— W Especifique el valor de pendiente.

- . Guarde los datos.

Y se ajusta el valor de pendiente de la concentracién de liquido elegida.
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17.23 Ajustar el valor de offset del factor de transmision
acustica

En lugar de ajustar el valor de offset del factor de transmision acustica, este también puede calibrarse. Con-
sulte el capitulo 17.24.

Para introducir un valor de offset para el factor de transmision acustica, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\|g[€]V]z7:y[0]}'].

a
e MSAW senso
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
- > Vaya a la vista \WaALNRI=AN (o7,
A
e dCalibrationEEEEr = .
A
e @Add. meas. valuesEEEEE = .
a . — .
e dAcoustic transmission factorjEEEEe =
A
oo -
a
Exdh dEnter valucEEEEE = .
| =Y
- W Ajuste el valor de offset.

- . Guarde los datos.

Y se ajusta el valor de offset del factor de transmision acustica.

17.24 Calibrar el valor de offset del factor de transmision
acustica

—> Asegurese de que las condiciones del teach-in sean similares a las del proceso.

— Para que el resultado de la calibracién sea correcto, asegurese de que se cumplan las siguientes condi-
ciones durante el procedimiento de teach-in:

¢ |a temperatura del liquido sea estable

* no se modifique el liquido que fluye o bien que el liquido no esté en movimiento y la tuberia esté llena 'y
no contenga burbujas.

Durante la calibracion:
e El LED de estado del equipo se ilumina en naranja cuando se ajusta el estado de dicho LED en

NAMUR (para conocer el ajuste de fabrica, consulte el capitulo 12.4 Modificar el estado de la indi-
i6 t tivar la indicacion tado).

¢ El modo NAMUR de «control de funcionamiento» esta activo. Las salidas reaccionaran en funcién
de los ajustes.

En lugar de calibrar el valor de offset del factor de transmision acustica, este también puede introducirse
directamente. Consulte el capitulo 17.19.

Para calibrar el valor de offset del factor de transmision acustica, siga estos pasos: 287
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— Asegurese de que el liquido de la tuberia corresponda al liquido que debe medirse.

— Llene la tuberia. Para evitar la presencia de burbujas y de aire en la tuberia, llénela completamente con el
liquido.

—> Vaya a la vista [&{0]\\|J[€]V]z7:y[0])].

a
= MSAW senso
s ® Confirme ol acceso a la vista Parameter

— } Vaya a la vista AN\ A\ (03 =,

A
e dCalibrationEEEEE = .

A -
- % NS - >

A . — .
e dA coustic transmission factorGhbtt =

A
> -

S ~ -
a dTcach-in by referenceEEEEE = ----# Se muestran los [SI{EEEEIT].

- . Inicie la calibracion del valor de offset.

A
- 4} W Transcurridos 30 s, introduzca el factor de transmisién acustica del liquido de referencia. Se
muestran los ----» - LR dNew settings]
— . Guarde los datos.

] Se calibra el valor de offset del factor de transmision acustica.

Si la calibracion no se ha realizado correctamente, se mostrara un mensaje. Consulte el capitulo 24.10 Men-

recen durante un libraci imulacion.

- . Confirme el mensaje para regresar al menu de nivel superior.
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17.25 Ajustar el valor de pendiente del factor de
transmision acustica

Para introducir un valor de pendiente para el factor de transmision acustica, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0] g [elV]z7:y [0\,

A
= ASAW senso
s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]
- > Vaya a la vista AN RN AN [eF =,
oA
adCalibrationEEEEE = .
A
>% —
. A/ coustic transmission factoreEEEe =

A
eddS|OPEREEEE = -
A
dhdEnter valucEEEEE = -
— W Especifique el valor de pendiente.

- . Guarde los datos.

Y se ajusta el valor de pendiente del factor de transmisién acustica.
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17.26 Restablecer los valores por defecto de todos los
datos de calibracidn (otros valores de medicion)

Es posible restablecer los siguientes datos de calibracion:

¢ ¢l valor de offset del DF

¢ el valor de pendiente del DF

el valor de offset de la densidad del liquido

el valor de pendiente de la densidad del liquido

el valor de offset de la concentracién del liquido

el valor de pendiente de la concentracion del liquido

el valor de offset del factor de transmisién acustica
e ¢l valor de pendiente del factor de transmision acustica

Para restablecer los valores por defecto de todos los datos de calibracién, siga estos pasos:
—> Vaya a la vista [{0] g [elV] 27y [0\,

a
— W SV
s I Confirme el acceso ala vista [Parameter]

- > Vaya a la vista AN L= [ed =,

A
e dCalibrationEEEEE = -

% ¢ me e """.
_) \ 4 I‘e et (o] el ""'».

- . Confirme la seleccion.
¥ Se restablecen los valores por defecto de todos los datos de calibracion.

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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17.27 Comprobar el correcto comportamiento del equipo

Esta funcion permite comprobar si el equipo muestra el comportamiento previsto en funcién de los ajustes
realizados.

El comportamiento del equipo puede comprobarse de las siguientes maneras:

¢ Simulando uno o varios valores de proceso

¢ Simulando uno o varios eventos

17.27.1 Comprobar el comportamiento del equipo simulando un valor
de proceso

La funcién de cut-off no se comprueba en la simulacién de un valor de caudal.

Para comprobar el comportamiento del equipo simulando un valor de proceso, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\IF[(€]V]Z7:y [0\,

a
= MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l e el-

- > Vaya a la vista AN RN AN o7 =

A
e dSimulationGEEEE = .

A .
— W | EEEREIES --- -

A -
- TSI

> 4} Seleccione uno o varios valores de proceso ----»

= - - -
= dValues to simulatcEEEEE = ---- Se muestran los valores de proceso seleccionados
anteriormente.

—> W Seleccione un valor de proceso ----+

- ‘} W Introduzca el valor que desea simular ----+ ----» El estado de la simulacion se establece
automaticamente en [gIiIiI5e v se simula el valor.

—> Compruebe si el equipo se comporta segun los ajustes realizados.

La simulacién permanecera activa mientras siga activo el estado [fliililye. Asi, es posible:

¢ salir del menu para comprobar si una vista de valores de medicidon muestra el valor simulado o si la
salida analdgica asignada a una de las unidades fisicas simuladas muestra el valor correcto (consulte €l
capitulo 20.2 Comprobar el correcto funcionamient n li naldgica).

e simular otro valor para el mismo valor de proceso u otro valor de proceso.
® simular uno o varios eventos.

— Para detener la simulacion, consulte el capitulo 17.27.3 Detener la simulacidn de valores de proceso y
eventos. 291
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17.27.2 Comprobar el comportamiento del equipo simulando un
evento

Los eventos [HelWA{ [\ AT &ojii v SEIVEI{Rile) solo pueden probarse mediante la simulacion de un

valor de caudal. Consulte el capitulo 17.27.1.

Para comprobar el comportamiento simulando uno o varios eventos activados en el equipo, siga estos
pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\l[e]V]SV:Y[0))'].

A
= MSAW senso
— . Confirme el acceso a la vista [l i e-
—> > Vaya a la vista \{ZANREEN 67 =
A
— W el - - -- » .
A
end dStatusEEEEE = .
a
- < s -~
adbDiag. eventsEEEEE =
A . - .
— ¥ Seleccione [JETEED, o SN ----»
a
> ‘} Seleccione los eventos que desea simular ----» .

—> Compruebe si el equipo se comporta segun los ajustes realizados.

La simulacion permanecera activa mientras siga activo el estado [gIIiate. Asi, es posible:
e salir del menu para comprobar si se han generado los eventos simulados (consulte los capitulos 16.8

Itar | vent iagnosti han pr: i n el pr , 16.9 Consultar los eventos de
diagnéstico que se han producido en la electronica y 16.10 Consultar los eventos de diagndstico que se
han producido en el sensor).

e simular uno o varios eventos.

— Para detener la simulacion, consulte el capitulo 17.27.3 Detener la simulacidn de valores de proceso y
eventos.

17.27.3 Detener la simulacion de valores de proceso y eventos

Para detener la simulacion de valores de proceso y eventos, siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([@{e]\\Ig[e]0)zV:y ) (0]\].

A
— W SIAVEE e
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- . Confirme el acceso a la vista [l e e-
) Vaya a la vista [JINNIEENEE.

- # SimulationgEEEE = .

- # StatusEEEEe = .

A
292 o w BOEE ----» .
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Los parametros de salidas pueden ajustarse con el nivel de usuario [{EEIE.

Aunque exista el menu de salidas con una variante Ethernet del equipo, se recomienda no utilizar las
salidas.

18.1 Ajustes por defecto

Los ajustes por defecto del equipo pueden consultarse en la hoja adicional de CANopen del
modelo 8098 FLOWave L en www.burkert.es.

— Imprima un archivo PDF con todos los ajustes por defecto del equipo cada vez que modifique los
ajustes con el software Blirkert Communicator.

18.2 Modificar el tipo de la salida 3

ATENCION
Peligro por cortocircuito a causa de una configuracion incorrecta de la salida 3.

» Antes de tender el cableado de la salida 3, asegurese de que esta esté correctamente configurada.
Por defecto, la salida 3 esta configurada como salida analégica. Puede configurarse como salida digital.

Para modificar el tipo de la salida 3, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y[0])'].
A

— v HEmE

- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
A

ed dOutput 3 typcEEEEE = .
A

— W Seleccione el tipo para la salida 3.

- . Guarde los datos.

¥ se modifican la configuracion y el nombre de la salida 3.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

18.3 Ajustar los parametros de una salida analdgica

Por defecto, el equipo cuenta con 2 salidas analdgicas, @IijiellilEETE1e]e| v (@1 i{o]li & =13 [o]e|. ES posible
cambiar el tipo de la salida 3: consulte el capitulo 18.2.
Se pueden ajustar los siguientes parametros:

o El [oJofe=CIMYEIILE vinculado a la salida analégica.
e El valor de la magnitud de medida asignada a la corriente de 4 mA de la salida analdgica.

e El valor de la magnitud de medida asignada a la corriente de 20 mA de la salida analdgica.
294
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¢ El nivel de [eElqile]l3ls| (atenuacion) de los valores que se emiten por la salida analdgica. Por defecto, los
valores emitidos por la salida analdgica no se atenuan.

¢ El comportamiento de la salida analdgica dependera del estado del equipo.

Tab. 42: Valores por defecto de los parametros de las 2 salidas analdgicas

Parameter Ajuste por defecto

Ml CEAVELTE vinculado a la salida analdgica olume flow rate
4 mA value 0,0 I/min

20 mA value Valor del extremo de la escala del rango de

medicion del caudal. El valor dependera del
diametro nominal de las conexiones de proceso.

Nivel de atenuacién None
Comportamiento si el equipo genera un mensaje de

Comportamiento si el equipo genera un mensaje de

Out of spec.

Comportamiento si el equipo genera un mensaje de

Maintenance req.

18.3.1 Modificar el valor de proceso y el rango de valores de
proceso asignados a una salida analdégica

Para modificar el valor de proceso y el rango de valores de proceso asignados a una salida analdgica, siga
estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\\|F[€]V]Z7:y (0]},

A
e AOutput
- . Confirme el acceso a la vista (Ui

o .
e dOutput 1:analogfe]Output 3:analogEEEEe =

Ssoti = i -
— W SERileE - --- > ----9 Se muestran los [ICRIETHIGCE - - - -
— W Seleccione un valor de proceso ----»

oS | i =
- W Introduzca el valor correspondiente a una corriente de 4 mA ----»

A
- 4} W Introduzca el valor que corresponde a una corriente de 20 mA ----» . ----# Se muestran los

- . Guarde los datos.

¥ Se modifican el valor de proceso y el rango de valores de proceso asignados a la salida analdgica.
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18.3.2 Seleccionar el nivel de atenuacioén de los valores emitidos por
una salida analdgica

En el siguiente diagrama, se muestra el efecto de la atenuacién en los valores medidos de caudal.

Valor medido de caudal

A

Se aplica la atenuacién ajustada
para los valores medidos de
caudal volumétrico (consulte el
capitulo 15.4.2)

El valor de volumen v

calculado se envia a Io.s|
contadores y las sali-|
das de pulsos. l

Se muestra el valor de
caudal resultante.

Si esta activado, se aplica el cut-off. 4

____________________________

_____________________________

Abb. 67: Efecto de la atenuacion en los valores medidos de caudal

Si esta activada la atenuacion (es decir, si se ha ajustado un nivel [T, T o FED) vy los
valores oscilan en un £30 % (por ejemplo, al llenar la tuberia o al detener el caudal), la atenuacién no
se aplicara a los nuevos valores medidos.

Tab. 43: Tiempos de respuesta (10 %...90 %) del nivel de atenuacion
Nivel de atenuacion Tiempo de respuesta
None <1s
Low 1s
Medium 10s
High 30s

Para modificar el nivel de atenuacién de los valores emitidos por una salida analégica, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0] | [€]V]z7:y[0])].
A
— v SR

- . Confirme el acceso a la vista REIEINEG .
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g -
e dOutput 1:analogfe]Output 3:analogEEEEe =

VN
e dDampingEEEEE 2 .

— Elija el nivel de atenuacion.

- . Guarde los datos.

@’ Se modifica el nivel de atenuacion.

18.3.3 Configuracion del comportamiento de una salida analégica en
funcidén del estado del equipo

En funcién del estado del equipo, la salida analégica puede:
¢ seguir emitiendo los valores del valor de proceso o del contador

e emitir el Ultimo valor de proceso o del contador y retenerlo. Esta elecciéon no estara disponible cuando no
sea posible realizar mediciones.

® emitir una corriente de 22 mA. Esta eleccion no estara disponible cuando no sea posible realizar
mediciones.

e emitir una corriente de 3,6 mA. Esta eleccion no estara disponible cuando no sea posible realizar
mediciones.

e emitir un valor de corriente por defecto de su eleccidn (es decir un [gelfel=le AVE1[I[)).

Para modificar el comportamiento de una salida analégica en funcién del estado del equipo, siga estos

pasos:

—> Vaya a la vista [¢]e]\Ig[(€l8I 2y [0])).
A

e dOutput

- . Confirme el acceso a la vista FEIEInEG].

s -
e dOutput 1:analogfe]Output 3:analogEEEEe =

o

ddBehaviourgEEEr = .

=L Impossible to measurefFailure§Out of spec.f9] ----p I ----» Se
muestra el comportamiento actual ----+»
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A
— W Seleccione el comportamiento asociado con el estado del equipo.

a
SV Tsia comportamiento esta ajustado en [JiaehEIE, ajuste el valor de corriente en un valor de
su eleccién dentro del rango 3,5...23 mA.

- . Guarde los datos.

¥ sSe modifica el comportamiento de la salida analdgica.
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18.4 Desactivar una salida analégica

Si una salida analdgica no esta cableada, puede desactivarse para evitar que se generen los eventos
Output 1, open loopfelOutput 3, open loopk

Para desactivar una salida analdgica, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] |5 [€]V]z7:Y[0])'].

A
e AOutput

— . Confirme el acceso a la vista sElE nEG .

S -
e dOutput 1 typefeOutput 3 typcEEEEE =

A
e dDisabledEEEEE = .

— . Guarde los datos.

¥ se desactiva la salida analdgica.

& Los menus correspondientes a la salida analdgica dejan de mostrarse.

18.5 Ajustar los parametros de una salida digital

Por defecto, el equipo cuenta con 1 salida digital, @I8iielli#2He[ls[iEll, configurada como salida de pulsos.
La salida 3 puede también configurarse como salida digital: consulte el capitulo 18.2.
Una salida digital puede configurarse:

e como salida de conexién/desconexion
e como interruptor que se conecta o desconecta en funcién de dos valores umbral
e como salida de frecuencia

e como salida de impulsos

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Tab. 44: Parametros por defecto de la salida digital

\ Parameter Ajuste por defecto DN de las conexiones de proceso
[Mode] Pulse] Todos los diametros de tuberia
IMax. pulse time 65 ms Todos los didametros de tuberia
IMax. frequenc 2000 Hz Todos los diametros de tuberia

Pulse mode Pulses/volume Todos los didmetros de tuberia
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Parameter Ajuste por defecto DN de las conexiones de proceso
4000 impulsos por unidad de 3/8" ASME
volumen
2000 impulsos por unidad de 1/2" ASME
volumen DNO08 ISO
. . ASME 3/4"
Sg&:e%ulsos por unidad de DN15 DIN
DN15 ISO
. . ASME 1"
32&;;nep;lulsos por unidad de DN25 DIN
DN25 ISO
ASME 1 1/2"
100 impulsos por unidad de DN40 DIN
volumen DN40 ISO
ASME 2"
SMS 50
60 impulsos por unidad de DNS50 DIN
volumen DN50 ISO
ASME 2 1/2"
. . DN65 DIN
32|:Jnr"]|1p;l:]lsos por unidad de DN65 1SO
ASME 3"
30 impulsos por unidad de DN8O0 DIN
volumen DN80 ISO
Inverted No| Todos los diametros de tuberia

18.5.1 Configurar una salida digital como salida de conexién/
desconexidn

Las salidas de conexion/desconexidn se activan cada vez que se genera el evento correspondiente.

Pueden seleccionarse los siguientes eventos:
:

.

:

.

* cualquier evento que se active en el men - SDiagnosticskg

* cualquier evento que se active en el men - SDiagnosticspElectronic

Para configurar una salida digital como salida de conexién/desconexidn, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\|[€]V]z7:y (0]},
a
mAOutputs
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-

A o —r .
e #Output 2:digitalfeOutput 3:digitalSEEEe =
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A
>R~ H
A
ddONn/offEEEEE = .
Ssotii & i ~
— W SERGEE ---- > ----# Se muestran los QIS -~ - - >
—> W Seleccione los eventos ----»
— W Seleccione si desea invertir o no la conmutacion (consulte la Abb. 68 y la Abb. 69) ----»

-
N | 32— Ajuste el valor del retardo de tiempo de conmutacion ---- . ----+ Se muestran los

settings}
- . Guarde los datos.

¥ La salida digital se configura como salida de conexion/desconexion.

18.5.2 Configurar una salida digital como salida con umbrales de
conmutacion

Las salidas con umbrales de conmutacién se conectan o desconectan en funciéon de dos valores umbral
correspondientes al valor de proceso seleccionado.

Estas salidas pueden conmutarse por medio de un modelo de histéresis o de ventana.

Funcionamiento del modelo de histéresis
El estado de la salida cambia cuando se alcanza un valor umbral:

e con valores que aumentan, el estado de la salida cambia cuando se alcanza el valor umbral superior X+.

e con valores que disminuyen, el estado de la salida cambia cuando se alcanza el valor umbral inferior X-.

Contacto No invertido Contacto Inverted
ON ON
OFF Valor de proceso OFF Valor de proceso
X- X+ X- X+

X- = umbral de conmutacion inferior

X+ = umbral de conmutacién superior
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Abb. 68: Funcionamiento del modelo de histéresis
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Funcionamiento del modelo de ventana: El estado de la salida cambia en cuanto se alcanza uno de los
valores umbral (X— 0 X+).

Contacto No invertido Contacto Inverted
ON ON
OFF Valor de proceso OFF Valor de proceso
X- X+ X- X+

X- = umbral de conmutacion inferior

X+ = umbral de conmutacién superior

Abb. 69: Funcionamiento del modelo de ventana

Para configurar una salida digital como salida con umbrales de conmutacion, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [6{0] gl [€1V]S7:Yp[0))Y].

A
e dOutputs|
> ® Confirme ol acceso a la vista Parameter]
e AOutput 2:digitalfe]Output 3:digitalEEEEE =
A
Ny
A
eah T hresholdEEEEs = .
Sgsetii = i “
EadScttingsEEEEE = ---- Se muestran los (I{ERIEEEE -- - - »
— W Seleccione el valor de proceso vinculado con la salida digital ----»

— W Seleccione el modelo de histéresis o de ventana de la salida digital ----»
@ Si el valor umbral superior es igual al valor umbral inferior, la salida digital se desactivara.

| 32 i 2
- W Introduzca el valor umbral superior ----

o
- 4} W Introduzca el valor umbral inferior ---- .

— W Seleccione si desea invertir o no la conmutacion ----+
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A
- {b W Ajuste el valor del retardo de tiempo de conmutacion ----+ - ----# Se muestran los

Sottings]
- . Guarde los datos.

¥ La salida digital queda configurada de manera que se conmuta en funcién de 2 valores umbral.
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18.5.3 Configurar una salida digital como salida de frecuencia

Las salidas de frecuencia emiten una sefal de frecuencia proporcional al valor de un valor de proceso.

Para configurar una salida digital como salida de frecuencia, siga estos pasos:
— Vaya a la vista {01\l [e]V]SV:Y[0))'].

A
e #O0utputs
—»® Confirme o acceso ala vista [Parameter]
e AOutput 2:digitalfe]Output 3:digitalEEEEE =
A
5% R~
A
e requencyEEEEE = .
Sgsotii = i -
— W SRR ---- > ----# Se muestran los @{ERIEEEE ---- »

— W Seleccione el valor de proceso vinculado con la salida digital ----»
@ Si el valor superior es igual al valor inferior, la salida digital se desactivara.

os ordel —
- W Introduzca el valor superior del intervalo de frecuencia ----»
02, - ordel —
- W Ajuste el valor de proceso vinculado al valor superior del intervalo de frecuencia ----+
0s nferior el —
- W Introduzca el valor inferior del intervalo de frecuencia ----+

a .
- <> W Introduzca el valor de proceso vinculado al valor inferior del intervalo de frecuencia ----»

----# Se mostraran los \EWAE e,
- . Guarde los datos.

¥ La salida digital se configura como salida de frecuencia.
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18.5.4 Configurar una salida digital como salida de impulsos

Si la salida digital esta configurada como salida de impulsos, emitira lo siguiente:

® una

cantidad de impulsos proporcional al volumen medido (e[0|EHAZI =)

¢ un impulso cada vez que se mida un volumen del liquido ajustado (eJ{¥ga(=Yf eIV EL)

® una

cantidad de impulsos proporcional a la masa medida (lE=RERS)

e un impulso cada vez que se mida una masa del liquido ajustada (UEEE JVEE)

Por defecto, el valor del parametro [SJSEEAZI[M5il= se ajusta en el valor del extremo del rango de
medicion del caudal. Para ajustar el valor del parametro [oJJVE=AZl[13t= al rango de medicion del
caudal, tenga en cuenta las siguientes reglas:

¢ E| valor del caudal maximo (en litros por segundo) multiplicado por el valor de los impulsos
por litro es inferior a 2000 impulsos por segundo. Los impulsos por encima del limite de
2000 impulsos por segundo no se transmiten de inmediato, sino que se acumulan. Los impulsos
acumulados se transmiten en bloque cuando ya no se supera el limite de 2000 impulsos por
segundo.

¢ |a salida de impulsos del equipo esta conectada a la entrada de otro equipo, por ejemplo, a la de
un controlador légico programable (PLC). Tenga en cuenta la frecuencia maxima de la entrada, ya
que podria ser inferior a la frecuencia maxima de impulsos ajustada.

Ejemplo de célculo de la cantidad de impulsos por volumen:

En el caso de un equipo con conexiones de proceso ISO DN40, se necesitan los siguientes datos
del equipo:

e caudal maximo mensurable a una velocidad de caudal de 10 m/s:
925 I/min

—> Encontrara el valor de caudal maximo en OII{eIIi & - - - - 3 [ZETET[E1E - - - - 3 (0101 oIV EF-TF:1[oTe| O

Output 3: analogEEEEE ASettingsEEEEE JCurrent settingsEEEEE 20 mA valuefoX=laN=1Rigiielfal:!
de prueba suministrado.

¢ Cantidad por defecto de impulsos por unidad de volumen:
100 pulsos/unidad de volumen

Datos de su aplicacién con un caudal maximo mensurable de 400 I/min = 6,6 I/s

e Cantidad de impulsos por unidad de volumen con un margen de seguridad del 5 % para no
superar los 2000 Hz:
(2000 - 5 % x 2000)/6,6 I/s = 287 impulsos/litro
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Para configurar una salida digital como salida de impulsos, siga estos pasos:

— Vaya a la vista (®]e)\[J[€l8IZTy [0]\].
A
— v IR
s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]
a o o .
e AOutput 2:digitalfe]Output 3:digitalEEEEE =
A
> % R
A
Ny -
Sgsett v i =
A ScttingsEEEEE = ---- Se muestran los [OU{EIIEEIle]S - --- >
A
addEnabledEEEEE = .
X én mima el -
- W Ajuste el valor de la duracion maxima del impulso ----»

o
- {b W Ajuste el valor de frecuencia maxima de transmisién de impulsos ----» .

— W SeleccioneffllEACINIGIE o eI/ eIl L= en las unidades de volumen deseadas ----
o bien

A
— W Seleccione [JJHEEUGEES o [MEEE/ L en las unidades de masa deseadas ----» .
- W Si se ha seleccionado [JJIEEAIIE, ajuste la cantidad de impulsos que se emitiran por la

salida digital para 1 litro, 1 galén EE. UU. o 1 galén imperial. Introduzca una cantidad de impulsos mayor
que 1. Si introduce una cantidad de impulsos menor que 1, la resolucién de la pantalla no sera 6ptima.

-
- W Si se ha seleccionado (I0nEVAIIEE, ajuste el volumen del liquido para el que se emitira
1 impulso por la salida digital ----»

o
- {b W Si se ha seleccionado [JJIEEUNERS, ajuste la cantidad de impulsos que se transmitiran para 1 g,
1 kg, 11b o 11t porlasalida digital. Introduzca una cantidad de impulsos mayor que 1. Si introduce una

cantidad de impulsos menor que 1, la resolucién de la pantalla no sera éptima. ----»

a
— 4P si se ha seleccionado LEEES, ajuste la masa del liquido para la que se emitira 1 impulso
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por la salida digital ----»
A . . . . . .
— W Seleccione si desea invertir o no la senal ----»
— W Seleccione la direccién de conteo ----» ---- Se mostraran [eERN VAT .

— . Guarde los datos.

¥ La salida digital se configura como salida de impulsos.
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18.6 Restablecer los valores por defecto de todos los
parametros de una salida

Para restablecer los valores por defecto de todos los parametros de una salida, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{e]\\Ig[e]0)zV:y ) (0]\].

a
e dOutputs
- =~ Confirme el acceso a la vista [FEIEIIEE-
— W Seleccione una salida ----»
A .
e dReset to defaultgEEEE =

- . Para restablecer los parametros de la salida seleccionada ----+# Se restablecen todos los
parametros de la salida.

- . Para confirmar el mensaje que aparece.

18.7 Restablecer los valores por defecto de todos los
parametros de todas las salidas

Para restablecer los valores por defecto de todos los parametros de todas las salidas, siga estos pasos:

— Vaya a la vista [SO]N[FIEIVFINITEIN.

- v SR

— . Confirme el acceso a la vista [l e el-
- ¢ Reset to defaultEEEEE =2 .

- . Para restablecer los parametros de todas las salidas ----# Se restablecen los parametros de todas
las salidas.

- . Para confirmar el mensaje que aparece.
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19 OUTPUTS - DIAGNOSTICS

191 Salida analdgica: consultar el estado actual y los
valores de corriente

Cualquier usuario puede consultar los siguientes datos de una salida analdgica:

e el estado actual de la salida analégica, es decir, @IE Open loopfe)impedance too highf

¢ el valor de corriente correspondiente al valor de proceso asignado,
e ¢l valor de corriente que se transmite en realidad por la salida analdgica.
Estos datos solo pueden consultarse. Para consultar los datos de una salida analégica, siga estos pasos:
— Vaya a la vista [@[e))\[J[€l0IzVy [0])].
A
adOutputs

- . Confirme el acceso a la vista sl EE].

- { Vaya a la vista [plXel\ [0Sy (o55].

A : . - .
—> W Seleccione la salida analdgica ----»
—> Consulte los datos de la salida analégica.

- . Vuelva al menu de nivel superior.

19.2 Salida digital: consultar el modo, el estado actual y el
valor actual

Cualquier usuario puede consultar los siguientes datos relativos a una salida digital:
» el modo actual, por ejemplo, JIEE, de la salida digital
» el estado actual de la salida digital, por ejemplo, 0] u

e ¢l valor actual de la salida digital, por ejemplo, en el caso de una salida de impulsos, la cantidad de impulsos
enviados por la salida.

Estos datos solo pueden consultarse. Para consultar los datos de una salida digital, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)z7:y ) (0]\].

A
e dO0utputs
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- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE.

- { Vaya a la vista [pJlA{e]\[elSy(e35).

A
—> W Elija la salida digital ---- .

— Consulte los datos de la salida digital.

306 — . Vuelva al ment de nivel superior.
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20 OUTPUTS - MAINTENANCE

Los ajustes se pueden realizar con el nivel de usuario [ .

20.1 Calibrar una salida analégica

Las salidas analdgicas vienen calibradas de fabrica.
Para ajustar una salida analdgica para un instrumento, siga estos pasos:

— Conecte un multimetro a la salida analégica que desea ajustar.

— Vaya a la vista [&{0] Il [e]V]SV:Y[0))'].

A
= dOutputs
— =~ Confirme el acceso a la vista [l aE-
- } Vaya a la vista AN LIENAN (072,
s =
a0 utput 1:analogfe]Output 3:analogEEEEe =

A
adCalibrationEEEEE = . ---- Se muestran los (O{EIEEE) -- - - » . ----+ El equipo genera
una corriente de 4 mA en la salida analdgica seleccionada.

A . . . . .
- ‘} W Introduzca el valor de corriente medido con el multimetro ----» ---- El equipo genera una
corriente de 20 mA en la salida analdgica seleccionada.

- <} W Introduzca el valor de corriente medido con el multimetro ---- ----# Se muestran los

New settings}

- . Guarde los datos.

Y se ajusta la salida analdgica.

20.2 Comprobar el correcto funcionamiento de una salida
analdégica

Para comprobar el correcto funcionamiento de una salida analdgica, siga estos pasos:
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—> Conecte un multimetro a la salida analdgica ajustada.

— Vaya a la vista [@[e)\\[J[€l8IZTN [0])].

a
e AOutputs
- = Confirme el acceso a la vista [FEIEIEE-
- > Vaya a la vista [\[AANEI=ENAN (0=,
s e
a0 utput 1:analogfe]Output 3:analogEEEEe =
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— Introduzca el valor de corriente que desea comprobar ----» . ---- El equipo generara la corriente
introducida en la salida analégica seleccionada.

- . Para probar otro valor o . para salir de la prueba.

20.3 Restablecer los valores por defecto de los datos de
calibracion de una salida analégica

Para restablecer los valores por defecto de los datos de calibracion de una salida, siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\\Igl[(€]V]S7:y[0))'].

A
e #Outputs
- = Confirme el acceso a la vista [l IaE-
- ’ Vaya a la vista [AUNLLEN A0 o=,
S “
e dOutput 1:analogfe]Output 3:analogEEEEe =

= i
e dReset to defaultEEEEE =

- . Para restablecer los valores por defecto de los datos de calibracion de una salida analégica

— @ Se restablecen los valores por defecto de los datos de calibracidén de una salida analégica.

- . Para confirmar el mensaje que aparece.

20.4 Restablecer los valores por defecto de los datos de
calibracion de todas las salidas analégicas

Para restablecer los valores por defecto de los datos de calibracion de todas las salidas analdgicas, siga
estos pasos:

— Vaya a la vista [@[e)\\[J[€l8IzVy [0]\].

oA
e AOutputs
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- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

- > Vaya a la vista [[aUNIIE\ AN (el=.

= a’l
eah diReset to defaultEEEEE =

- . Para restablecer los valores por defecto de los datos de calibracidn de todas las salidas analdgicas.

— ¥ Se restablecen los valores por defecto de los datos de calibracién de todas las salidas analogicas.

308 . Para confirmar el mensaje que aparece.




Modelo 8098 FLOWave L t_)u rkert
Qutputs — Maintenance FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

20.5 Comprobar el correcto funcionamiento de una salida
de conexidon/desconexidon o de valor umbral

Para comprobar el correcto funcionamiento de una salida digital configurada como salida de conexion/
desconexion, siga estos pasos:

— Conecte un multimetro a la salida digital configurada como salida de conexion/desconexion.

— Conecte la alimentacion a la salida.

— Vaya a la vista [SOIN[FIETVTNIIEIN.

> v S

— = Confirme el acceso a la vista [

) Vaya a la vista [JENLENANEE.

5% o , configurada como salida de conexion/desconexion o como
-

salida de valor umbral
A
e Y

a
—> v [(JJufi----» . ----+ Compruebe que la salida funcione correctamente.

- . Para probar otro valor o . para salir de la prueba.

20.6 Comprobar el correcto funcionamiento de una salida
de frecuencia

Para comprobar el correcto funcionamiento de una salida digital configurada como salida de frecuencia,
siga estos pasos:

— Conecte un frecuencimetro a la salida digital configurada como salida de frecuencia.

— Conecte la alimentacion a la salida.

A CVCENERUSEICONFIGURATIONE
A

O utputs

— . Confirme el acceso a la vista [l e e-

- ’ Vaya a la vista [JAANRIENAN (072,

—> W [oJijielti a2 He[[e]ie=]| O (OlNjiel¥igMNe[le[ie=1l, configurada como salida de frecuencia ----»
A

> VIiE----> . e .

= _— ca funci
— W Introduzca un valor de frecuencia ----# ----»Compruebe que la salida funcione
correctamente.

- . Para probar otro valor o . para salir de la prueba. 309
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20.7 Comprobar el correcto funcionamiento de una salida
de impulsos

Para comprobar el correcto funcionamiento de una salida digital configurada como salida de impulsos, siga
estos pasos:

— Conecte un contador a la salida digital configurada como salida de impulsos.

— Conecte la alimentacion a la salida.

— Vaya a la vista [@[e)\\[J[€l8IzVN [0]\].

a
e dOutputs
s I confirme el acceso ala vista [Parameter
- > Vaya a la vista \AANEI=ENA (eF =,
— W (O]l {elli#Re[le1E=1| O (O1U){ Vi #EHNe[[s]i=1l, configurada como salida de frecuencia ----»

A
e STEEEEE = .

— | =]
— W Introduzca un valor de frecuencia ----+

a
— W Introduzca una cantidad de impulsos ----» . ----# Compruebe que la salida funcione correcta-
mente. Por ejemplo, que parpadee correctamente el LED correspondiente de la platina del transmisor.

—> . Para probar otra cantidad de impulsos o - para detener la prueba y regresar al menu de nivel
superior.
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21 MENU PARAMETER

Los parametros de la comunicacion industrial se pueden ajustar con el nivel de usuario [

En este apartado se describen los menus del médulo de comunicacion industrial con el que viene el
equipo.

21.1 Ajustes por defecto e informacioén sobre los archivos
de configuracion
Los ajustes por defecto del equipo y la informacion relativa a los archivos de configuracion se incluyen en

el suplemento sobre comunicacién Ethernet industrial del modelo 8098 FLOWave L, que encontrara en
www.burkert.es.

— Imprima un archivo PDF con todos los ajustes por defecto del equipo cada vez que modifique los
ajustes con el software Biirkert Communicator.

21.2 Ajustes del protocolo industrial

21.2.1 Seleccionar el protocolo de comunicacion

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|Z[€]V]z7:y[0])].

A
e dlndustrial communication
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
adProtocol settingsEEEEE =
o
xdhdProtocolEEEEE = .
— W Seleccione el protocolo de comunicacion.

- . Guarde los datos.

Y se ajusta el protocolo de comunicacion.
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21.2.2 Consultar la direccion MAC del equipo

Es posible consultar la direcciéon MAC del equipo. Tenga en cuenta, no obstante, que el equipo cuenta con
3 direcciones MAC:

— 1 para el equipo (se indica en una etiqueta especial y puede consultarse en el menu de configuracion)
— 1 para el puerto X1 de la pasarela de comunicacion industrial (direcciéon MAC del equipo mas 1)
— 1 para el puerto X2 de la pasarela de comunicacion industrial (direcciéon MAC del equipo mas 2)
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Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [®{e]\\Ig (€18 2y [0])].
A
e dindustrial communication

- . Confirme el acceso a la vista EIEINEG .

— #m----».----» ¢ MAC address ----->-

- . Vuelva al menu de nivel superior.

21.2.3 Cambiar la direccion IP fija

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista ({0l IZ[c]0IzVY(0]\].
A
Ea dindustrial communication

s ® Confirme e acceso ala vista Parameter]
A
S citinasEe
e dStatic IP addressEEEEE-=S Se muestra la direccién actual.
- W Introduzca la nueva direccion.
— . Guarde los datos.
& Se cambia la direccion fija.

21.2.4 Cambiar la mascara de subred

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista (®{e]\\Ig (€18 2y [0])].

A dlindustrial communication

—» ® Confirme ol acceso a la vista Parameter]
A

- % R~

A
e dNetwork maskEREer = . Se muestra la mascara de subred actual.
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- W Introduzca la nueva mascara de subred.

- . Guarde los datos.

V] Se cambia la méascara de subred.
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21.2.5 Cambiar la direccidon de pasarela por defecto

La direccion de pasarela debe cambiarse antes de poner en marcha el equipo.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista (&{e]\Ig[e10IzVY(0]\].

A
e dindustrial communication

- . Confirme el acceso a la vista gElE nEG].

- -~

o
e dDefault gatewayEEEES = - Se muestra la direccion de pasarela actual.
— W Introduzca la nueva direccion de pasarela.

— . Guarde los datos.

¥ Se cambia la direccion de pasarela.

21.2.6 Consultar la direccion IP asignada por un DHCP

Si el equipo esta conectado a una red que utiliza la modalidad DHCP, se asignara automaticamente una
direccion IP temporal al equipo. Esta direccion puede consultarse.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y[0])'].

A
exah dndustrial communication
- . Confirme el acceso a la vista [EIEHIEe-
P settingsSEEEEE = EEEEE S d@lemp. |IP addressEEEEE =

— . Vuelva al menu de nivel superior.

@’ Si se elimina el equipo de la red y, posteriormente, este se vuelve a conectar a la misma red, se asignara
otra direccién IP temporal al equipo.

21.2.7 Seleccionar el tiempo de ciclo interno

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

El tiempo de ciclo interno es el tiempo de actualizacion de los datos del médulo de comunicacion industrial.

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{0]\|F[€]V]z7:y (0]},

a
= dlindustrial communication
- & Confirme el acceso a la vista [l
d dAdvanced settingsEEEEE =

314 madinternal cycle timeEEEEE =
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A
— W Seleccione el valor. Puede elegir entre AU {eXa el [CRi[11[= vy diversos valores en milisegundos.
- . Guarde los datos.
Y se ajusta el tiempo de ciclo interno.
21.2.8 Seleccionar y activar el rebasamiento del tiempo para la

comunicacion

Esta funcion esta disponible unicamente para el protocolo Modbus TCP. Cuando se interrumpe una comu-
nicacion Modbus TCP porque se separa el cable Ethernet, la interrupcion se detecta una vez que se rebasa
el tiempo ajustado.

El rebasamiento del tiempo no se aplica si la comunicacion la interrumpe el maestro de la red.

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista ({0 Ig[(elV] 27y [0\,

A
e dndustrial communication
— = Confirme el acceso a la vista [l ey-
e dAdvanced settingsEEEEE =
A —Ty— .
ah dCommunication TimeoutEEEEE =
—> W Seleccione el valor. Puede elegir entre AU eXael CRi11]= v diversos valores en milisegundos.
- . Guarde los datos.
— Reinicie el equipo.

Y se ajusta y activa el rebasamiento del tiempo para la comunicacion.

21.2.9 Desactivar el rebasamiento del tiempo para la comunicacion

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

a
e dlindustrial communication
- . Confirme el acceso a la vista [gElE .

e dAdvanced settingsEEEEE =
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A S— . .
e dCommunication TimeoutEEEEE =

A __
= dDisabled
- . Guarde los datos.

& Se desactiva el rebasamiento del tiempo.
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22 MENU MAINTENANCE

22.1 Consultar el numero de version del software
Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [eINFIEIVEISIIEIN.

v

s ® Confirme o acceso ala vista [Parameter]

— P vayaala vista MAINTENANCE]

>% —

>% _—

- . Vuelva al menu de nivel superior.

22.2 Consultar el numero de version del hardware
Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [eINFIEIVETSIEIN.

-

> ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter]

— P Vayaala vista MAINTENANCE]

>% —

>% —

- . Vuelva al menu de nivel superior.

22.3 Consultar el numero de articulo del equipo

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista {01\l [€]V]SV:Y [0\,

A
e dindustrial communication
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— . Confirme el acceso a la vista [FElE I ELE.

- > Vaya a la vista (/AN =)\ A\ 6=,
A

I /osion numbers R
A .
e dldent. numbergEEEE =

36— . Vuelva al menu de nivel superior.
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22.4 Consultar el numero de articulo del software

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [®[e)\\[J[€l8IzVN [0])).
A
= dindustrial communication

- . Confirme el acceso a la vista gl .

- > Vaya a la vista \{IANREEN N o7 =

a .
a dlVersion numbersEEaEs =

= - )
e diSoftware ident. numbergEEEE =

- . Vuelva al menu de nivel superior.

22.5 Consultar el numero de serie del equipo

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [@[e))\[J[€lUIZVy [0]\].
A
e dindustrial communication

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE.

- > Vaya a la vista AN AN (0=,
A

> % TR >
> % SRS >

- . Vuelva al menu de nivel superior.

22.6 Consultar la informacion de la pila

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{e]\\Ig[e]0)zV:y ) (0]\].
A
>

s I Confirme el acceso ala vista [Parameter
- > Vaya a la vista (/AN =)\ A6 =,
A
- % TR~
adStack namellStack versionfiStack BuildfStack RevisionfefStack DatcEEEEE=

— . Vuelva al menu de nivel superior.
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22.7 Consultar el numero de version de la comunicacion
industrial

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [&{e] I (€]V]z7:y[0])].
A
e dndustrial communication
s Il confirme el acceso a la vista Parameter]
- } Vaya a la vista AN\ A (6=,
A A
> v B R Com Vorsion] 2

- . Vuelva al menu de nivel superior.

22.8 Reiniciar la comunicacion industrial actual

Es posible reiniciar la comunicacion industrial actual entre el equipo y los demas participantes de la red.
Durante el reinicio, la comunicacién entre los puertos X1 y X2 sigue siendo posible.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [&{0] |5 [€]V]z7:Y[0])'].
P
Ea dindustrial communication

- . Confirme el acceso a la vista FElEnEG].

- » Vaya a la vista AN\ AN el=.

dh dReset deviceEEEEE = ----» W REEERI ---- >
- . Si no reinicia la comunicacion industrial actual, sino que desea regresar al menu de nivel superior.

— . Para reiniciar la comunicacion industrial actual.

@’ Se reinicia la comunicacién industrial actual.
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22.9 Restablecer el médulo de comunicacion industrial

El médulo de comunicacion industrial puede restablecerse sin necesidad de desconectar la fuente de ali-
mentacion. Durante el restablecimiento, la comunicacion entre los puertos X1 y X2 no sera posible.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista {01\l [€]V]SV:Y[0))'].

A
e dlindustrial communication
— . Confirme el acceso a la vista [l ey-
- ’ Vaya a la vista AN LIENAN (072,
a
ma diReset deviceEEERE = .
a . : — .
e dHardware reset of industrial communicationGEEEE-3

- . Si no restablece el médulo de comunicacion industrial, sino que desea regresar al menu de nivel
superior.

- . Para restablecer el médulo de comunicacién industrial. Se reinicia el equipo.

¥ Se restablece el médulo de comunicacion industrial. La comunicacién entre los puertos X1y X2 es
posible.

22.10 Restaurar el archivo de configuracion

El archivo de configuracion puede restaurarse mediante el mapeado de PDO del equipo al médulo de
comunicacion industrial.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{0]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].

A
e dindustrial communication
- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

- > Vaya a la vista (/AN A6 =,

e diReset deviceEEEEE =
A .
e dRestore XML datajgErEE =
- . Si no desea restaurar el archivo de configuracion, sino regresar al menu de nivel superior.

- . Para restaurar el archivo de configuracion. Se reinicia el equipo.

¥ se restaura el archivo de configuracion.

319




—n Modelo 8098 FLOWave L

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS Menu Diagnostics

23 MENU DIAGNOSTICS

23.1 Consultar el protocolo activo y el tiempo de ciclo
interno

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista [{0] g [elV]z7:yp[0))'].
A
e dIndustrial communication
s ® Confirme ol acceso a la vista [Parameter

— 4Vaya a la vista NN EEIEE.
A
- -~

- . Vuelva al menu de nivel superior.

23.2 Consultar la cantidad de conexiones Ethernet

Es posible consultar la cantidad de conexiones Ethernet que se han establecido entre el equipo y sus cli-
entes. Cuando se separa el equipo de todos sus clientes, se inicia el recuento con la primera conexion
Ethernet establecida con el equipo.

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista [@[e))\\[J[€l8IZN [0])).
A
e dindustrial communication

- . Confirme el acceso a la vista [gElEEE].

Y Y I R DIAGNOSTICSH

A
e dAdvancedEEEEE—= .

= : ®
= dConnections to PLCEEEEE"S

- . Vuelva al menu de nivel superior.
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23.3 Consultar la temperatura interna del médulo de
comunicacion industrial

Siga estos pasos:

— Vaya a la vista ([&{0]\\Ig[e10)zV:y ) (0]\].
A
e dindustrial communication

- . Confirme el acceso a la vista [gElEnEE].

N Y P I DIAGNOSTICSH

A
e dAdvancedEEEEE—= .

e dDevice temperaturcGEEEr =

- . Vuelva al menu de nivel superior.

23.4 Consultar el dltimo cédigo de estado

Siga estos pasos:

—> Vaya a la vista {0\ g[elV]z7:y[0))].

A
e dindustrial communication
— . Confirme el acceso a la vista [gElE I EE].

- < Vaya a la vista [plJAe]\[ofyy[e33).

A
— W GVER ---- .

A .
e Al ast status codcEEEEE =

—> . Vuelva al menu de nivel superior.
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24 MANTENIMIENTO Y SOLUCION DE PROBLEMAS

24 1 Indicaciones de seguridad

AN\

Peligro de lesiones por tension eléctrica.

» Antes de operar el sistema, desconecte la fuente de alimentacion conectada de cualquier conductor y
protéjalos contra una posible reconexién no autorizada.

» De acuerdo con la normativa UL/EN 61010-1, todo instrumento conectado al caudalimetro mod-
elo 8098 FLOWave L debera disponer de doble aislamiento frente al circuito eléctrico. Ademas, todos los
circuitos eléctricos conectados al caudalimetro modelo 8098 FLOWave L deberan constituir circuitos de
potencia limitada.

» Respete las diferentes disposiciones sobre prevencion de accidentes y seguridad en equipos eléctricos
que sean de aplicacion.

Existe riesgo de lesiones debido a la presion en la instalacion.

» Antes de realizar trabajos en la instalacién, detenga la circulacién del liquido, desconecte la presion y
vacie las tuberias.

» Antes de trabajar en la instalacion, asegurese de que las tuberias estén despresurizadas.

Riesgo de quemaduras o peligro de incendio al tener el equipo encendido durante un tiempo pro-
longado debido a las altas temperaturas en sus superficies.

» No toque el equipo con las manos desnudas.

» Mantenga el equipo alejado de sustancias o liquidos inflamables.

Existe riesgo de quemaduras debido a la elevada temperatura de los liquidos.

» No toque las partes del equipo que estan en contacto con el liquido con las manos desnudas.

» El equipo debe manejarse con guantes de proteccion.

» Antes de abrir las tuberias, detenga la circulacién del liquido y vacielas.
» Antes de abrir las tuberias, asegurese de que estén completamente vacias.

Peligro debido al tipo de liquido.

» Respete las normas vigentes en materia de prevencion de accidentes y seguridad y que se refieren al
uso de liquidos peligrosos.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se realiza el mantenimiento de forma indebida.

> Los trabajos de mantenimiento solamente podran ser llevados a cabo por personal técnico autorizado
con la herramienta necesaria.

» Tras una interrupcion de la alimentacion eléctrica, asegurese de que el proceso se reinicie de manera
controlada y bien definida.

A PRECAUCION

Peligro de lesiones por equipo pesado.

Durante los trabajos de transporte y montaje, los equipos pesados podrian caer y provocar lesiones.
» En caso necesario, transporte, monte y desmonte el equipo pesado con la ayuda de otra persona.
» Utilice para ello los medios auxiliares adecuados.
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24.2 Informacion para la devolucion del equipo al
fabricante o al distribuidor

— Para devolver el equipo para su calibracién o enviarlo al servicio de atencién al cliente, utilice el embalaje
original.

— Devuelva el equipo a su sucursal de ventas de Birkert. Nuestras direcciones internacionales de con-
tacto estan disponibles en internet, en la pagina: www.burkert.es.

24.3 Limpiar la superficie externa del equipo

@ ¢ Utilice unicamente productos de limpieza compatibles con los materiales del equipo.

¢ Preste especial atencion a los prensacables de laton niquelado.
La superficie externa del equipo puede limpiarse con un trapo ligeramente humedecido con agua o un pro-
ducto de limpieza compatible con los materiales del equipo.

Su proveedor Birkert estara encantado de ofrecerle toda la informacién adicional que necesite.

24.4 Cleaning In Place (CIP) del equipo

La tuberia de medicion del equipo puede limpiarse in situ con un procedimiento CIP en cualquier aplicacion

en la que se utilice el equipo.

— Realice el procedimiento CIP a intervalos apropiados para evitar averias de funcionamiento o una
posible contaminacién.

ATENCION

El equipo y las juntas utilizadas en las conexiones de proceso pueden quedar dafados a causa de los
productos de limpieza y desinfectantes.

» Utilice los productos de limpieza o desinfectantes en una concentracion que resulte apropiada para el
material del que se compone la tuberia de medicién.

» Compruebe la compatibilidad quimica de los productos de limpieza o desinfectantes con los materiales
de las juntas de las conexiones de proceso.

» Para obtener mas informacion sobre la compatibilidad quimica y las temperaturas de limpieza, dirijase a
su sucursal de ventas local de Birkert.

» Siga el procedimiento de limpieza CIP apropiado para la aplicacion.

Procedimiento para la limpieza CIP del equipo:
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— Enjuague la tuberia de medicion con agua de la mejor calidad de que se disponga en la planta (ideal-
mente, agua para inyeccion o agua ultrapura). Para ello, tenga en cuenta los siguientes requisitos:

— temperatura de entre 50 °C y 75 °C
— velocidad de caudal de entre 1,5y 2,1 m/s
— duracién especificada en la norma de CIP correspondiente

— Prepare uno o dos productos de limpieza con unas concentraciones y propiedades quimicas que hayan
demostrado su efectividad con los residuos que deben eliminarse. Asegurese de que la concentracion
del producto de limpieza no dafie el acero inoxidable 316L.
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— Haga circular el producto de limpieza por la tuberia de medicién con las siguientes condiciones:

— temperatura de entre 50 °C y 75 °C
— velocidad de caudal de entre 1,5y 2,1 m/s
— duracién especificada en la norma de CIP correspondiente

— Enjuague la tuberia de medicién con agua de la mejor calidad de que se disponga en la planta (ideal-
mente, agua para inyeccidn o agua ultrapura). Para ello, tenga en cuenta las mismas condiciones que
con el primer proceso de enjuague.

— Si es necesario, haga circular un segundo producto de limpieza por la tuberia de medicién aplicando las
mismas condiciones que las del primer producto a fin de neutralizar los residuos alcalinos que hayan
podido quedar.

— Enjuague la tuberia de medicién una ultima vez aplicando las mismas condiciones que las de los dos
primeros procesos de enjuague. Supervise el valor de conductividad del ultimo proceso de enjuague
para asegurarse de que se haya eliminado cualquier resto de producto de limpieza.

—> Sople aire por la tuberia de medicién para eliminar la humedad y asegurarse de que quede todavia una
6ptima capa de pasivado.

— Si es necesario, realice una descalcificacion. Para ello, haga circular por la tuberia de medicion una
solucion formada por agua, acido nitrico HNO, [15 %...20 %] y acido fluorhidrico HF [2...5 %] a una
temperatura de entre 20 °C y 60 °C durante 5...30 minutos.

— Tras una descalcificacion, o para evitar posibles efectos de corrosion tras 1 o varios procedimientos CIP
(en funcién de la aplicacion), realice un pasivado. Para ello, haga circular por la tuberia de medicién una
solucion compuesta por agua y acido nitrico HNO, [3...5 %] a una temperatura de entre 70 °C y 80 °C
y durante el mismo tiempo que el procedimiento CIP. A continuacion, enjuague la tuberia de medicién
con agua de la mejor calidad de que se disponga en la planta (idealmente, agua para inyeccion o agua
ultrapura). Para ello, tenga en cuenta las mismas condiciones que con los otros procesos de enjuague.

— Sople aire por la tuberia de medicién para eliminar la humedad y asegurarse de que se forma una capa
de pasivado uniforme.

24.5 Sterilisation-In-Place (SIP) del equipo
Para cualquier aplicacion en la que se utilice el equipo, es posible esterilizar in situ la tuberia de medicidn
del equipo montado a través de las tuberias de proceso.

— Realice el procedimiento SIP con vapor saturado seco y a una temperatura de entre 121 °Cy 140 °C
durante como maximo 1 hora.
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24.6 Solucion de problemas cuando no se muestra ningun
mensaje

Problema La pantalla esta apagada

Posible causa El equipo no recibe alimentacion.

1. Compruebe el cableado.

2. Asegurese de que la tensién de alimentacién en los terminales del
Accion recomendada equipo sea de 12...35 V CC. El valor real puede consultarse en el
capitulo 13.2.4.

3. Compruebe que la fuente de alimentacion funcione correctamente.

24.7 Solucidn de problemas cuando se muestra un
mensaje

— Si el mensaje que aparece en el equipo no se explica en el manual de instrucciones, pongase en con-
tacto con Blurkert.

Cuando se genera un mensaje:

e Se muestra un simbolo en la barra de informacion: consulte la Tab. 45.

¢ De fabricay, si no se ha desconectado el indicador de estado del equipo (consulte el capitulo 12.4.2 Des-
activar la indicacién de estado), cambiaran el color y el estado del indicador de estado del equipo segun
la recomendaciéon NAMUR-NE-107: consulte el capitulo 5.8.

¢ El mensaje se muestra en una lista titulada [[EEEEEEROERYEY. Puede acceder a esta lista a través del
menu contextual. Consulte el capitulo 10.7.3 Consultar los mensajes generados por el equipo.

Tab. 45: Simbolos de estado del equipo

Simbolo Status Descripcion
Fallo. error o ¢ Fallo de funcionamiento
averia

¢ 0 valores supervisados situados en el rango de error.

Tareas en curso en el equipo (por ejemplo, comprobacion del compor-
tamiento correcto de las salidas mediante la simulacién de los valores
medidos); la sefal de salida no es valida temporalmente (por ejemplo,
congelada).

Las condiciones del entorno o el proceso del equipo se encuentran fuera
Fuera de de los rangos permitidos.

Control funcional

JWDS
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especificacion || os diagnésticos internos indican la presencia de problemas en el
equipo o en las propiedades del proceso.

El equipo funciona de forma controlada, pero su funcionamiento se vera

Mantenimiento | jimitado en breve.
necesario

[ (3

— Realice la tarea de mantenimiento necesaria.
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24.8 Mensajes que aparecen al ajustar parametros
incorrectos

24.8.1 Viscosidad cinematica calculada < 0. Compruebe los
parametros de compensacion de la viscosidad del caudal

Mensaje Viscosidad cinematica calculada < 0. Compruebe los parametros de com-
pensacion de la viscosidad del caudal

Simbolo que aparece en la

barra de informacioén

Posible causa e Al activar la compensacion para un liquido de viscosidad constante, se ha
introducido un valor de viscosidad negativo. Consulte el capitulo 15.15.2.

e Al activar la compensacion para un liquido de viscosidad no constante, el
resultado de la ecuacidn introducida es negativo o igual a 0. Consulte los
capitulos 15.15.3, 15.15.4 y 15.15.5.

Accidén recomendada — Al activar la compensacioén para un liquido de viscosidad constante,

introduzca un valor de viscosidad positivo.

—> Al activar la compensacién para un liquido de viscosidad no constante,
asegurese de que la temperatura del liquido se encuentre en el rango
registrado por la ecuacion.

— Al activar la compensacién para un liquido de viscosidad no constante,
asegurese de que se hayan introducido los valores correctos para las
constantes.

249 Mensajes que aparecen con el diagndstico interno
del equipo

24.9.1 Mensaje «Overvoltage detected»

Mensaje Overvoltage detected

Simbolo que aparece en la

barra de informacion @

Posible causa La tension de alimentacion del equipo es igual o mayor que el valor de
error maximo permitido. Consulte el capitulo 12.7 Uberwachung der Ver-

sorgungsspannung oder der Geratetemperatur.
Accién recomendada — Opere el equipo con una tension de 12...35 V CC.
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En cuanto la tensién de alimentacién se situa de nuevo en el rango per-
mitido, el error se restablece automaticamente.

330




Modelo 8098 FLOWave L =
Mantenimiento y solucion de problemas

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

24.9.2 Mensaje «Undervoltage detected»

Mensaje

Undervoltage detected

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

Posible causa

La tension de alimentacion del equipo es igual o menor que el valor de
error minimo permitido. Consulte el capitulo 12.7 rwachun r Ver-
rgun nnun r der Geratetemperatur.

Accién recomendada

— Opere el equipo con una tension de 12...35 V CC.

En cuanto la tensién de alimentacidn se situa de nuevo en el rango per-
mitido, el error se restablece automaticamente.

24.9.3 Mensaje «Voltage is above the warning limit»

Mensaje

Voltage is above the warning limit

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

a

Posible causa

La tension de alimentacion del equipo es igual o mayor que el valor de
advertencia maximo permitido, ajustado en el capitulo 12.7.2 Andern der 2

Warngrenzen.

Accién recomendada

— Opere el equipo con una tension de 12...35 V CC.

En cuanto la tensién de alimentacidn se situa de nuevo en el rango per-
mitido, la advertencia se restablece automaticamente.

24.9.4 Mensaje «Voltage is below the warning limit»

Mensaje

Voltage is below the warning limit

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

a

Posible causa

La tension de alimentacion del equipo es igual o menor que el valor de
advertencia minimo permitido mas el valor de histéresis, ajustados ambos

en el capitulo 12.7.2 Andern der 2 Warngrenzen.

Accién recomendada

— Opere el equipo con una tension de 12...35 V CC.

— Si es necesario, modifique el valor de advertencia minimo permitido.
Para ello, consulte el capitulo 12.7.2.

En cuanto la tensién de alimentacion se sitla de nuevo en el rango per-
mitido, la advertencia se restablece automaticamente.
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24.9.5 Mensaje «Battery voltage is below the warning limit»

Mensaje

Battery voltage is below the warning limit

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

[

Posible causa

La tension de la bateria se situa por debajo del valor limite inferior. Consulte
el capitulo 12.8.

La bateria permite que el reloj interno siga funcionando a temperatura
ambiente durante 7 dias cuando la fuente de alimentacion del equipo esté
desconectada o sea insuficiente.

Accion recomendada

—> Opere el equipo con una tensién de 12...35 V CC para cargar la bateria.

En cuanto la tension de la bateria se situa de nuevo en el rango permitido,
la advertencia se restablece automaticamente.

24.9.6 Mensaje «buS event: bus connection lost / not available»

Mensaje

bUS event: bus connection lost / not available

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El equipo esta configurado para transmitir los valores de proceso medidos
en buS o en un bus de campo CANopen. Sin embargo, no se ha encon-
trado ningun participante de red.

Mantenimiento y solucién de problemas

Accion recomendada

—> Ajuste [ITERGTele (s en SJERTEINIE. Consulte el capitulo 12.6.7.

24.9.7 Mensaje «Overtemperature detected»

Mensaje

Overtemperature detected

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

Posible causa

La temperatura interna del equipo es mayor que el valor de error maximo
permitido (+85 °C). Consulte el capitulo 12.7 rwachun r Ver-
rgun nnun r der Geratetemperatur.

Accion recomendada

—> Asegurese de que la temperatura interna del equipo se situe por debajo
de los +85 °C.

En cuanto la temperatura interna se sitda de nuevo en el rango permitido, el
error se restablece automaticamente.
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24.9.8 Mensaje «Undertemperature detected»

Mensaje

Undertemperature detected

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

La temperatura interna del equipo es menor que el valor de error minimo
permitido (—40 °C). Consulte el capitulo 12.7 rwachun r Ver-
rgun nnun r der Geratetemperatur.

Accién recomendada

—> Asegurese de que la temperatura interna del equipo se situe por encima
de los —-40 °C.

En cuanto la temperatura interna se sitia de nuevo en el rango permitido, el
error se restablece automaticamente.

24.9.9 Mensaje «Temperature is above the warning limit»

Mensaje

Temperature is above the warning limit

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

o

Posible causa

La temperatura interna del equipo es mayor que el valor de advert-
encia maximo permitido, ajustado en el capitulo 12.7.2 Andern der 2

Warngrenzen.

Accién recomendada

—> Asegurese de que la temperatura interna del equipo se situe por debajo
del valor de advertencia maximo.

En cuanto la temperatura interna se sitia de nuevo en el rango permitido, el
error se restablece automaticamente.

24.9.10 Mensaje «Temperature is below the warning limit»

Mensaje

Temperature is below the warning limit

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

o

Posible causa

La temperatura interna del equipo es menor que el valor de advertencia

minimo permitido, ajustado en el capitulo 12.7.2 Andern der 2 Warngrenzen.

Accién recomendada

—> Asegurese de que la temperatura interna del equipo se situe por encima
del valor de advertencia minimo.

En cuanto la temperatura interna se sitia de nuevo en el rango permitido, el
error se restablece automaticamente.
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24.9.11 Mensaje «Internal message store overflow»

Mensaje

Internal message store overflow

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

La cantidad de mensajes generados por el equipo supera la capacidad de
la memoria.

Acciéon recomendada

—> Asegurese de que los limites ajustados para la supervision de los valores
de proceso sean correctos.

24.9.12 Mensaje «No signals from interdigital transducer»

Mensaje

No signals from interdigital transducer

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

Posible causa

Fallo de funcionamiento del sensor.

Accion recomendada

—> Devuelva el equipo completo a Birkert, ya que es necesario sustituir el
Sensor.

24.9.13 Mensaje «No temperature sensor detected»

Mensaje

No temperature sensor detected

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

La temperatura del liquido no puede medirse ni compensarse.

Accion recomendada

— Si hay que medir la temperatura del liquido, devuelva el equipo completo
a Birkert, ya que es necesario sustituir el sensor.

24.9.14 Mensaje «Pipe characteristics have changed: check limits

values»

Mensaje

Pipe characteristics have changed: check limits values

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

ﬂ (simbolo cambiado)

Posible causa

El transmisor se ha asignado a otro sensor.

Accion recomendada

—> Asegurese de que todos los ajustes de medicion del caudal sigan siendo
correctos.

Mantenimiento y solucién de problemas
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24.9.15 Mensaje «Measure board is in boot starter mode, no firmware
found n°1»

Mensaje Measure board is in boot starter mode, no firmware found n°1

Simbolo que aparece en la
barra de informacion @

Posible causa El firmware de la platina de medicién no se encuentra o no es valido.

Accidén recomendada — Reinicie el equipo.

— Si el error persiste, devuelva el equipo a Burkert.

24.9.16 Mensaje «Measured values cannot be used»

Mensaje Measured values cannot be used

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa El equipo no puede medir los parametros del liquido, por ejemplo porque el
liquido contiene demasiadas burbujas o porque no se ha llenado completa-
mente la tuberia del sensor.

Accién recomendada —> Asegurese de que no haya problemas con la instalacion.

24.9.17 Mensaje «Communication between transmitter PCB and
measurement PCB has been interrupted n°x»

Mensaje Communication between transmitter PCB and measurement PCB has been
interrupted n°x

Simbolo que aparece en la
barra de informacion @

Posible causa No hay comunicacion entre el sensor y el transmisor.

Accidén recomendada —> Asegurese de que el cable entre el sensor y el transmisor no esté roto
y esté correctamente insertado. Consulte el capitulo 7.3.1 Andern der
Position des Transmitters am Sensor.

24.9.18 Mensaje «The measurement board bootloader operation failed
n° 1»
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Mensaje The measurement board bootloader operation failed n® 1

Simbolo que aparece en la
barra de informacién @

Posible causa Durante la actualizacién del firmware, no se ha podido actualizar el software
del sensor.
Accidén recomendada —> Devuelva el equipo a Burkert.
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24.9.19 Mensaje «An error occurred during communication»

Mensaje

An error occurred during communication

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

Es posible que el cable plano entre el sensor y el transmisor esté dafado.

Accion recomendada

—> Asegurese de que el cable plano esté correctamente conectado.

— Si el cable esta dafiado, devuelva el equipo a Birkert.

24.9.20 Mensaje «Max. flow rate»

Mensaje

Max. flow rate

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

ﬂ (Simbolo no relacionado con un ajuste del usuario)

Posible causa

Se ha medido un caudal maximo en la tuberia. El caudal de la tuberia
supera los 10 m/s, independientemente del DN de la tuberia.

Accién recomendada

—> Asegurese de que el valor de caudal se sitle por debajo de los 10 m/s.

24.9.21 Mensaje «Max temperature»

Mensaje

Max temperature

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

ﬂ (Simbolo no relacionado con un ajuste del usuario)

Posible causa

La temperatura de la tuberia supera los 150 °C. Se ha medido la temper-
atura maxima del liquido en la tuberia.

Este mensaje no depende de los valores limite definidos por el usuario cor-
respondientes a la temperatura del liquido.

Accion recomendada

— Asegurese de que la temperatura del liquido se situe dentro del rango
permitido.

24.9.22 Mensaje «Totalizer 1 stopped»/«Totalizer 2 stopped» o «Mass
totalizer 1 stopped»/«Mass totalizer 2 stopped»

Mensaje

Totalizer 1 stopped/Totalizer 2 stopped
0 bien

Mass totalizer 1 stopped/Mass totalizer 2 stopped

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El usuario ha detenido el contador o contador masico en cuestion.

Accion recomendada

— Si es necesario, reinicie el contador o contador masico.

Mantenimiento y solucién de problemas
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24.9.23 Mensaje «Totalizer 1 started»/«Totalizer 2 started» o «Mass
totalizer 1 started»/«Mass totalizer 2 started»

Mensaje

Totalizer 1 started/Totalizer 2 started
o bien
Mass totalizer 1 started/Mass totalizer 2 started

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

Posible causa

El usuario ha iniciado el contador o contador masico en cuestion.

Accion recomendada

24.10 Mensajes que aparecen durante una calibracion o
simulacion

24.10.1 Mensaje «Calibration result out of range»

Mensaje

Calibration result out of range

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

ﬂ (simbolo cambiado)

Posible causa

La calibracion ha fallado. Es posible que la calibraciéon no se realice cor-
rectamente por uno de los siguientes motivos:

e Durante la calibracion, se ha generado un evento como (&1 le[=Xeif[{e[V]le]
e¥Sound cond. out of rangef

¢ E| offset calculado del DF es menor que 0,5 o mayor que 2.

e El offset calculado del factor de transmision acustica es menor que 0,5 o
mayor que 2.

Acciéon recomendada

—> Asegurese de que el liquido sea idéntico al que se utilizd para el proced-
imiento de calibracion.

—> Asegurese de que se den las condiciones necesarias para una correcta
medicion del caudal.

— Vuelva a realizar la calibracion.

24.10.2 Mensaje «Zero calibration cancelled, the flow rate is higher
than 5 % of full scale»

Mensaje

Zero calibration cancelled, the flow rate is higher
than 5 % of full scale

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

o

Posible causa

La calibracion ha fallado porque el caudal es inferior al 5 % del valor del
extremo del rango de medicion.

Accién recomendada

— Asegurese de que el caudal esté detenido en la tuberia.

— Vuelva a realizar la calibracion.
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24.10.3 Mensaje «Calibration cancelled»

Mensaje Calibration cancelled

Simbolo que aparece en la ﬂ

barra de informacion

Posible causa El usuario ha cancelado la calibracion del punto cero del caudal antes de
que transcurriera el tiempo de espera de 30 segundos.
Accion recomendada —> Realice una nueva calibracion y siga las instrucciones facilitadas.

24.10.4 Mensaje «Calibration cancelled, the flow rate is less than 5 %
of the full scale»

Mensaje Calibration cancelled, the flow rate is less than 5 % of the full scale

Simbolo que aparece en la

barra de informacion A

Posible causa La calibracion ha fallado porque el caudal es inferior al 5 % del valor del
extremo del rango de medicion.

Accién recomendada — Asegurese de que el caudal supere el 5 % del valor del extremo del
rango de medicion.

— Vuelva a realizar la calibracion.

24 .10.5 Mensaje «Resulting K factor is less than 0.8 or higher than 1.2»

Mensaje Resulting K factor is less than 0.8 or higher than 1.2

Simbolo que aparece en la

barra de informacion

Posible causa Durante la calibracion del factor K con un procedimiento de teach-in en
funcién del caudal o de un volumen conocido, se ha introducido un valor de

referencia que se desvia en un +20 % del valor medido.
Accidén recomendada — Vuelva a realizar la calibracion.

— Introduzca un valor de referencia correcto.

24.10.6 Mensaje «Resulting offset is higher than 10 °C, 18 °F»

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Mensaje Resulting offset is higher than 10 °C, 18 °F

Simbolo que aparece en la

barra de informacién A

Posible causa Durante la calibracion del valor de offset de la temperatura del liquido, se ha
introducido un valor de referencia que se desvia en +10 °C (18 °F) del valor
medido.

Accidén recomendada — Vuelva a realizar la calibracion.
— Introduzca un valor de referencia correcto.
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24.10.7 Mensaje «Test mode activated»

Mensaje

Test mode activated

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

Posible causa

El usuario ha iniciado la prueba de una salida.

Accion recomendada

— Si es necesario, complete la prueba.

24.10.8 Mensaje «Simulation mode active»

Mensaje

Simulation mode active

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

Posible causa

Se simula un valor medido.

Accion recomendada

— En cuanto finalice la simulacién, se restablecera el mensaje.

24 .11

Mensajes que aparecen durante una supervision de

valores de proceso

24.11.1 Mensaje «Flow rate too high»

Mensaje

Flow rate too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacioén

Posible causa

El valor de caudal es superior al valor de error maximo permitido, ajustado
en el capitulo 15.4.7 Maodificar los limit rror, limit vertenci
la_histéresi | | volumétri

Accion recomendada

En cuanto el caudal se situa de nuevo en el rango permitido, el error se
restablece automaticamente.

Mensaje

Flow rate too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de caudal es superior al valor de advertencia maximo permitido,
ajustado en el capitulo 15.4.7 Modificar los limites de error, limites de
advertencia y la histéresis del caudal volumétrico

Accién recomendada

En cuanto el caudal se situa de nuevo en el rango permitido, la advertencia
se restablece automaticamente.
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24 11.2 Mensaje «Flow rate too low»

Mensaje

Flow rate too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de caudal es inferior al valor de error minimo permitido, ajustado en

el capitulo 15.4.7 Maodificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresi I | volumétri

Accién recomendada

En cuanto el caudal se sitia de nuevo en el rango permitido, el error se
restablece automaticamente.

Mensaje

Flow rate too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

a

Posible causa

El valor de caudal es inferior al valor de advertencia minimo permitido,

ajustado en el capitulo 15.4.7 Modificar los limites de error, limites de

vertencia y la histéresi | | volumétri

Acciéon recomendada

En cuanto el caudal se sitla de nuevo en el rango permitido, la advertencia
se restablece automaticamente.

24.11.3 Mensaje «Temperature too high»

Mensaje

Temperature too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de temperatura del liquido es mayor que el valor de error maximo
permitido, ajustado en el capitulo 15.6.7 Modificar los limites de error,
limites de advertencia y |a histéresis de la temperatura del liquido.

Accion recomendada

En cuanto el caudal se situa de nuevo en el rango permitido, el error se
restablece automaticamente.

Mensaje

Temperature too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

N

Posible causa

El valor de temperatura del liquido es mayor que el valor de advertencia
maximo permitido, ajustado en el capitulo 15.6.7 Modificar los limites de
error, limites de advertencia y la histéresis de la temperatura del liquido.

Accion recomendada

En cuanto el caudal se situa de nuevo en el rango permitido, la advertencia
se restablece automaticamente.

Mantenimiento y solucién de problemas
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24.11.4 Mensaje «Temperature too low»

Mensaje

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

Accién recomendada

Mensaje

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

Accion recomendada

Temperature too low

El valor de temperatura del liquido es menor que el valor de error minimo
permitido, ajustado en el capitulo 15.6.7 Modificar los limites de error,
limites de advertencia y |a histéresis de la temperatura del liquido.

En cuanto el valor de temperatura del liquido regresa al rango permitido, el
error se restablece automaticamente.

Temperature too low

El valor de temperatura del liquido es menor que el valor de advertencia
minimo permitido, ajustado en el capitulo 15.6.7 Modificar los limites de
error, limites de advertencia y la histéresis de la temperatura del liquido.
En cuanto el valor de temperatura del liquido regresa al rango permitido, el
error se restablece automaticamente.

24.11.5 Mensaje «Value totalizer 1 too high»/«Value totalizer 2 too
high» o «Value mass totalizer 1 too high»/«Value mass totalizer

2 too high»

Mensaje

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

Posible causa

Accion recomendada

Mensaje

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

Accion recomendada

Value totalizer 1 too high/Value totalizer 2 too high
o bien
Value mass totalizer 1 too high/Value mass totalizer 2 too high

El valor del contador o del contador masico es mayor que el valor de error
maximo permitido, ajustado en el capitulo 15.10.5 Modificar los limites de
error, limites de advertencia y la histéresis de un contador volumeétrico.

En cuanto el valor del contador o del contador masico regresa al rango per-
mitido, el error se restablece automaticamente.

Value totalizer 1 too high/Value totalizer 2 too high
o bien
Value mass totalizer 1 too high/Value mass totalizer 2 too high

El valor del contador o del contador masico es mayor que el valor de
advertencia maximo permitido, ajustado en el capitulo 15.10.5 Modificar
los limites de error, limites de advertencia y la histéresis de un contador
volumétrico.

En cuanto el valor del contador o del contador masico regresa al rango
permitido, la advertencia se restablece automaticamente.
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24 11.6 Mensaje «Value totalizer 1 too low»/«Value totalizer 2 too low»
o «Value mass totalizer 1 too low»/«Value mass totalizer 2 too

low»

Mensaje

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

Posible causa

Accion recomendada

Mensaje

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

Accion recomendada

Value totalizer 1 too low/Value totalizer 2 too low
o bien
Value mass totalizer 1 too low/Value mass totalizer 2 too low

El valor del contador o del contador masico es menor que el valor de error
minimo permitido, ajustado en el capitulo 15.10.5 Modificar los limites de
error, limites de advertencia y la histéresis de un contador volumétrico.

En cuanto el valor del contador o del contador masico regresa al rango per-
mitido, el error se restablece automaticamente.

Value totalizer 1 too low/Value totalizer 2 too low
o bien
Value mass totalizer 1 too low/Value mass totalizer 2 too low

El valor del contador o del contador masico es menor que el valor de
advertencia minimo permitido, ajustado en el capitulo 15.10.5 Modificar
los limites de error, limites de advertencia y la histéresis de un contador
volumétrico.

En cuanto el valor del contador o del contador masico regresa al rango
permitido, la advertencia se restablece automaticamente.

24 11.7 Mensaje «Fluid velocity too high»

Mensaje

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

Accion recomendada

Mensaje

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

Accién recomendada

Fluid velocity too high

El valor de velocidad de caudal es mayor que el valor de error maximo per-
mitido, ajustado en el capitulo 15.8.7 Modificar los limites de error, limites
de advertencia y la histéresis de la velocidad de caudal.

En cuanto el valor de velocidad de caudal regresa al rango permitido, el
error se restablece automaticamente.

Fluid velocity too high

El valor de velocidad de caudal es mayor que el valor de advertencia
maximo permitido, ajustado en el capitulo 15.8.7 Modificar los limites de
error, limites de advertencia y la histéresis de la velocidad de caudal.

En cuanto el valor de velocidad de caudal regresa al rango permitido, la
advertencia se restablece automaticamente.
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24 11.8 Mensaje «Fluid velocity too low»

Mensaje

Fluid velocity too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de velocidad de caudal es menor que el valor de error minimo per-

mitido, ajustado en el capitulo 15.8.7 Modificar los limites de error, limites
vertencia y la histéresi la veloci I.

Accién recomendada

En cuanto el valor de velocidad de caudal regresa al rango permitido, el
error se restablece automaticamente.

Mensaje

Fluid velocity too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

a

Posible causa

El valor de velocidad de caudal es menor que el valor de advertencia

minimo permitido, ajustado en el capitulo 15.8.7 Maodificar los limites de
rror, limit vertencia y |a histéresi la veloci I

Acciéon recomendada

En cuanto el valor de velocidad de caudal regresa al rango permitido, la
advertencia se restablece automaticamente.

24.11.9 Mensaje «DF too high»

Mensaje

DF too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de DF es superior al valor de error maximo permitido, ajustado en

el capitulo 15.12.8 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis del DF.

Accion recomendada

En cuanto el valor de DF regresa al rango permitido, el error se restablece
automaticamente.

Mensaje

DF too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

N

Posible causa

El valor de DF es superior al valor de advertencia maximo permitido,
ajustado en el capitulo 15.12.8 Modificar los limites de error, limites de
advertencia y la histéresis del DF.

Accion recomendada

En cuanto el valor de DF regresa al rango permitido, la advertencia se resta-
blece automaticamente.

343




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Modelo 8098 FLOWave L

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

344

24 .11.10 Mensaje «DF too low»

Mensaje

DF too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de DF es inferior al valor de error minimo permitido, ajustado en el

capitulo 15.12.8 Modificar los limites de error, limites de advertencia y la
histéresis del DF.

Accion recomendada

En cuanto el valor de DF regresa al rango permitido, el error se restablece
automaticamente.

Mensaje

DF too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

N

Posible causa

El valor de DF es inferior al valor de advertencia minimo permitido, ajustado

en el capitulo 15.12.8 Maodificar los limites de error, limites de advertencia y
la histéresis del DF.

Accion recomendada

En cuanto el valor de DF regresa al rango permitido, la advertencia se resta-
blece automaticamente.

24.11.11 Mensaje «Acoustic transmission factor too high»

Mensaje

Acoustic transmission factor too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor del factor de transmisién acustica es mayor que el valor de error
maximo permitido, ajustado en el capitulo 15.13.6 Modificar los limites
de error, limites de advertencia y la histéresis del factor de transmision
acustica.

Accién recomendada

En cuanto el valor del factor de transmisién acustica regresa al rango per-
mitido, el error se restablece automaticamente.

Mensaje

Acoustic transmission factor too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

N

Posible causa

El valor del factor de transmisién acustica es mayor que el valor de advert-
encia maximo permitido, ajustado en el capitulo 15.13.6 Modificar los

[imit rror, limit vertencia y la histéresi | factor de trans-
mision acustica.

Acciéon recomendada

En cuanto el valor del factor de transmisién acustica regresa al rango per-
mitido, la advertencia se restablece automaticamente.

Mantenimiento y solucién de problemas




Modelo 8098 FLOWave L =

burkert

Mantenimiento y solucion de problemas FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

24 11.12 Mensaje «Acoustic transmission factor too low»

Mensaje

Acoustic transmission factor too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacion

Posible causa

El valor del factor de transmisidn acustica es menor que el valor de error

minimo permitido, ajustado en el capitulo 15.13.6 Modificar los limites
rror, limit vertencia y la histéresi | factor de transmision

Accién recomendada

En cuanto el valor del factor de transmision acustica regresa al rango per-
mitido, el error se restablece automaticamente.

Mensaje

Acoustic transmission factor too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

o

Posible causa

El valor del factor de transmisién acustica es menor que el valor de advert-

encia minimo permitido, ajustado en el capitulo 15.13.6 Modificar los limites
rror, limit vertencia y la histéresi | factor de transmision

acustica.

Accién recomendada

En cuanto el valor del factor de transmisién acustica regresa al rango per-
mitido, la advertencia se restablece automaticamente.

24.11.13 Mensaje «Density too high»

Mensaje

Density too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de densidad es superior al valor de error maximo permitido,
ajustado en el capitulo 15.9.7 Modificar los limites de error, limites de
advertencia y |a histéresis de la densidad del liquido.

Accion recomendada

En cuanto el valor de densidad regresa al rango permitido, el error se resta-
blece automaticamente.

Mensaje

Density too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de densidad es superior al valor de advertencia maximo permitido,
ajustado en el capitulo 15.9.7 Modificar los limites de error, limites de
advertencia y la histéresis de la densidad del liquido.

Accion recomendada

En cuanto el valor de densidad regresa al rango permitido, la advertencia se
restablece automaticamente.
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24 .11.14 Mensaje «Density too low»

Mensaje

Density too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de densidad es inferior al valor de error minimo permitido, ajustado

en el capitulo 15.9.7 Modificar los limites de error, limites de advertencia y
la histéresi I nsi | liquido.

Accion recomendada

En cuanto el valor de densidad regresa al rango permitido, el error se resta-
blece automaticamente.

Mensaje

Density too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

N

Posible causa

El valor de densidad es inferior al valor de advertencia minimo permitido,
ajustado en el capitulo 15.9.7 Modificar los limites de error, limites de
advertencia y la histéresis de la densidad del liquido.

Accion recomendada

En cuanto el valor de densidad regresa al rango permitido, la advertencia se
restablece automaticamente.

24.11.15 Mensaje «Concentration 1 too high»/«Concentration 2 too

high»

Mensaje

Concentration 1 too high/Concentration 2 too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de concentracién del liquido es mayor que el valor de error maximo
permitido, ajustado en el capitulo 15.7.8 Maodificar los limites de error,
limites de advertencia y la histéresis de la concentracion del liquido.

Accién recomendada

En cuanto el valor de concentracion del liquido regresa al rango permitido,
el error se restablece automaticamente.

Mensaje

Concentration 1 too high/Concentration 2 too high

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

o

Posible causa

El valor de concentracién del liquido es mayor que el valor de advertencia

maximo permitido, ajustado en el capitulo 15.7.8 Modificar los limites de
rror, limit vertencia y la histéresi I ncentracion del liquido.

Accién recomendada

En cuanto el valor de concentracion del liquido regresa al rango permitido,
la advertencia se restablece automaticamente.

Mantenimiento y solucién de problemas
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24 11.16 Mensaje «Concentration 1 too low»/«Concentration 2 too low»

Mensaje

Concentration 1 too low/Concentration 2 too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El valor de concentracién del liquido es menor que el valor de error minimo

permitido, ajustado en el capitulo 15.7.8 Modificar los limites de error,
limit vertencia y |a histéresi I ncentracion del liquido.

Accion recomendada

En cuanto el valor de concentracién del liquido regresa al rango permitido,
el error se restablece automaticamente.

Mensaje

Concentration 1 too low/Concentration 2 too low

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

N

Posible causa

El valor de concentracién del liquido es menor que el valor de advertencia
minimo permitido, ajustado en el capitulo 15.7.8 Maodificar los limites de
error, limites de advertencia y la histéresis de la concentracion del liquido.

Accion recomendada

En cuanto el valor de concentracién del liquido regresa al rango permitido,
la advertencia se restablece automaticamente.

24.12 Mensajes que aparecen durante eventos de
diagndstico

24.12.1 Mensaje «Diagnostic is active»

Mensaje

Diagnostic is active

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

Posible causa

Todos los diagndsticos del equipo estan activados. Consulte el
capitulo 15.14 Di r event
nsor o |a electrénica.

Accion recomendada

24.12.2 Mensaje «Diagnostic is inactive»

Mensaje

Diagnostic is inactive

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

Posible causa

Todos los diagndsticos del equipo estan desactivados. Consulte el
capitulo 15.14 Diagndstico: rvisar event ial n el pr

sensor o la electrénica.

Acciéon recomendada
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24.12.3 Mensaje «Not totally filled»

Mensaje

Not totally filled

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.

Posible causa

La calibracion ha fallado. Es posible que la calibraciéon no se realice cor-
rectamente por uno de los siguientes motivos:

¢ Es posible que el sensor tenga un defecto (se aplica a las variantes del
producto con DNO8).

¢ | a tuberia no se ha llenado completamente. Por este motivo, no todos
los sensores estan en contacto con el liquido, por lo que no es posible
llevar a cabo la medicion. El evento correspondiente debe estar activado.

Consulte el capitulo 15.14 Diagnéstico: Supervisar eventos especiales en
el proceso, el sensor o la electronica.

Accion recomendada

— Asegurese de que la tuberia de medicidn se haya llenado completa-
mente, por ejemplo aumentando el caudal.

—> Si, al mismo tiempo, se genera el mensaje [\[eX:1le[iEIER (el NlgiE=Ige (o[ 11!

REnEenesy, devuelva el producto a Birkert.

— Si el mensaje \[ej&Geie1\Aill[Ele| no desaparece, devuelva el producto a
Burkert.

24.12.4 Mensaje «Liquid out of range»

Mensaje

Liquid out of range

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.

Posible causa

La velocidad supersonica en el liquido se encuentra fuera del rango
permitido.

El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14
Diagndstico: Supervisar eventos especiales en el proceso, el sensor o la
electronica.

La densidad del liquido se encuentra fuera del rango permitido.

Accion recomendada

— Asegurese de que el liquido de la tuberia se corresponda con los datos
técnicos que se indican en la ficha técnica del equipo, asi como en el
capitulo 6 Datos técnicos.

24.12.5 Mensaje «Unstable flow rate»

Mensaje

Unstable flow

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.

Posible causa

El flujo no es estable. La desviacion por defecto de los valores medidos del
flujo es demasiado alta.
El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14

Diagndstico: Supervisar eventos especiales en el proceso, el sensor o la
electrénica.

Accion recomendada

—> Asegurese de que los instrumentos del proceso, como por ejemplo las
bombas y valvulas de proceso, funcionen correctamente.

Mantenimiento y solucién de problemas
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24.12.6 Mensaje «Low flow cut off»

Mensaje Low flow cut off

Simbolo que aparece en la ) )
barra de informacién Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.

Posible causa Se ha usado el valor de cut-off del flujo.

La funcién de cut-off debe estar activada. Consulte el capitulo 15.4.9
Activar la funcion de cut-off del caudal volumétrico.

El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14

Diagnéstico: rvisar event ial n el pr | sensor o |
electronica.
Accién recomendada — Si es necesario, aumente el valor de caudal hasta que este supere el

valor de cut-off.

24.12.7 Mensaje «Change of liquid»

Mensaje Change of liquid

Simbolo que aparece en la i i

barra de informacion Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.
Posible causa Hay otro liquido en la tuberia.

El mensaje ha permanecido activo en la pantalla durante 10 s.

El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14

Diagnostico: Supervisar eventos especiales en el proceso, el sensor o la
electrénica.

Accién recomendada —> Asegurese de que el liquido que fluye por la tuberia sea el correcto.

24.12.8 Mensaje «Backward flow»

Mensaje Backward flow

Simbolo que aparece en la ) ]

barra de informacién Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.

Posible causa El liquido fluye en la direccion contraria a la ajustada segun el capitulo 17.4

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Ajustar la direccién del caudal.

El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14
Diagnostico: Supervisar eventos especiales en el proceso, el sensor o la
electronica.

Accion recomendada —> Asegurese de que el liquido fluya en la direccion correcta.
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24.12.9 Mensaje «Sound conductivity out of range»

Mensaje Sound conductivity out of range

Simbolo que aparece en la ) )
barra de informacién Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.

Posible causa El liquido contiene burbujas de gas o particulas sdlidas.

El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14

Diagndstico: Supervisar eventos especiales en el proceso, el sensor o la
electrénica.

Accién recomendada — Compruebe si existe algun fallo de funcionamiento en el proceso.

— Asegurese de que el liquido no contenga burbujas de gas ni particulas
solidas.

24 12.10Mensaje «AO1 open loop» o0 «AO3 open loop»

Mensaje AO1 open loop
o bien

AO3 open loop

Simbolo que aparece en la ) )
barra de informacion Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.

Posible causa Problema de conexién en la salida correspondiente.

La corriente medida en el bucle de corriente es demasiado reducida en
comparacion con la corriente de salida prevista.

El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14
Diagnostico: Supervisar eventos especiales en el proceso, el sensor o la
electronica.

Accion recomendada — Asegurese de que el cableado de la salida en cuestion sea el correcto.

24.12.11 Mensaje «AO1 Diag error» o «AO3 Diag error»

Mensaje AO1 Diag error
o bien
AO3 Diag error

Simbolo que aparece en la ] )
barra de informacién Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.
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Posible causa Se ha detectado un problema de conexion en la salida correspondiente o
bien una alta resistencia en el bucle de corriente.

El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14

Diagnéstico: Supervisar eventos especiales en el proceso, el sensor o la
electronica.

Accién recomendada — Asegurese de que todos los cables estén correctamente conectados.

— Si no se utiliza la salida analdgica correspondiente, desactivela. Consulte
el capitulo 18.4 Desactivar una salida analégica.
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24.12.12Mensaje «DO2 overload» o «DO3 overload»

Mensaje

DO2 overload
0 bien
DOS3 overload

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Depende del estado del equipo al que se haya asignado el evento.

Posible causa

Se ha detectado una sobrecarga en la salida digital en cuestién. Se ha
detectado una corriente de mas de 700 mA en la salida digital en cuestion.

Se ha conectado la salida.

El evento correspondiente debe estar activado. Consulte el capitulo 15.14
Diagndstico: Supervisar eventos especiales en el proceso, el sensor o la
electronica.

Acciéon recomendada

—> Asegurese de que todos los cables estén correctamente conectados.

—> Asegurese de que la corriente que pasa por la salida digital en cuestion
sea de menos de 700 mA.

24.13 Mensajes del médulo de comunicacion industrial

24.13.1 Mensaje «No proper connection to the process control

system»

Mensaje

No proper connection to the process control system

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

No existe ninguna conexion fisica entre el equipo y la unidad de control
(por ejemplo, un PLC) o bien no se ha establecido la comunicacién entre el
equipo y la unidad de control.

Accion recomendada

—> Asegurese de que todos los cables estén correctamente conectados.

—> Asegurese de que los ajustes de la comunicacion industrial del equipo y
de la unidad de control sean los correctos (por ejemplo, la direccion IP).
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24.13.2 Mensaje «Cyclic data transfer has been slower than
configured timeout»

Mensaje

Cyclic data transfer has been slower than
configured timeout

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Mantenimiento y solucién de problemas

Posible causa

El parametro (®eJninllaile=1ilels Ml =1l Nno se ha configurado correctamente

(«timeout» debe escribirse sin mayuscula t en el elemento de menu).

Accion recomendada

— Introduzca un valor superior de rebasamiento del tiempo. Consulte el

capitulo 21.2.8 Auswahl und Aktivierung der Zeitliberschreitung flir die
Kommunikation.

24.13.3 Mensaje «No or incorrect mapping file available»

Mensaje

No or incorrect mapping file available

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El equipo no contiene ningun archivo interno de mapeado o bien este Ultimo
no se encuentra.

Accion recomendada

— Acuda al servicio de atenciéon de Birkert.

24.13.4 Mensaje «Please select a protocol and restart the device»

Mensaje

Please select a protocol and restart the device

Simbolo que aparece en la
barra de informacidn

Posible causa

No se ha ajustado ningun protocolo valido en el equipo.

Accion recomendada

— Si el equipo esta conectado a una red industrial, ajuste el pro-
tocolo adecuado. Consulte el capitulo 21.2.1 Auswahl des
Kommunikationsprotokolls.

— Reinicie el equipo.
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24 13.5 Mensaje «Master tried to plug wrong module or submodule»

Mensaje

Master tried to plug wrong module or submodule

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

El archivo GSDML de PROFINET no se corresponde con el modulo Ethernet
del equipo.

Acciéon recomendada

—> Asegurese de que se utilice el archivo GSDML correcto.

—> Asegurese de que el equipo esté configurado correctamente en el PLC.

24.13.6 Mensaje «Initialization of industrial communication»

Mensaje

Initialization of industrial communication

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

N

Posible causa

El equipo esta inicializando la comunicacién industrial. Este mensaje
aparece cada vez que se inicia el equipo.

Accién recomendada

— Espere hasta que finalice el proceso de inicializacion.

— Si el mensaje no desaparece automaticamente, asegurese de que los
ajustes de la comunicacion industrial del equipo y del PLC sean los cor-
rectos (por ejemplo, la direccion IP).

24 13.7 Mensaje «Fieldbus master is running in stop mode»

Mensaje

Fieldbus master is running in stop mode

Simbolo que aparece en la
barra de informacién

Posible causa

Se ha establecido la conexion Ethernet con el cliente (por ejemplo, un PLC),
pero el PLC se encuentra en estado detenido.

No es posible enviar datos ciclicos al PLC.

Accion recomendada

— Para poder enviar datos ciclicos al PLC, inicielo en modo RUN
(ejecucion).
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25 PIEZAS DE RECAMBIO Y ACCESORIOS

A PRECAUCION

Riesgo de lesiones o dafos materiales debido al uso de piezas incorrectas.

El uso de accesorios incorrectos y piezas de recambio no adecuadas puede causar lesiones a las per-

sonas y dafos al equipo y al area circundante.
» Utilice siempre accesorios y piezas de recambio originales de Burkert.

Piezas de recambio y accesorios Numero de articulo
Llave magnética para desbloqueo 690309
Conector de cable hembra M12 recto de

5 pines y cqnector de cable macho M12 770404
recto de 5 pines, soldados por ambos lados

con un cable apantallado de 1 m de longitud

Conector de cable hembra M12 recto de

5 pines y copector de cable macho M12 772405
recto de 5 pines, soldados por ambos lados

con un cable apantallado de 3 m de longitud

Conector hembra M12 con resistencia de

terminacién de 120 Q 772424
Adaptador en Y para conector macho M12 772420
Cable buS, 50 m 772413
Cable buS, 100 m 772414
Interfaz USB-biS 772426
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26 EMBALAJE, TRANSPORTE

A PRECAUCION
Peligro de lesiones por equipo pesado.
Durante los trabajos de transporte y montaje, los equipos pesados podrian caer y provocar lesiones.
» En caso necesario, transporte, monte y desmonte el equipo pesado con la ayuda de otra persona.

» Utilice para ello los medios auxiliares adecuados.

ATENCION
Danos durante el transporte

Los equipos que no estén lo suficientemente protegidos podrian resultar dafiados durante el transporte.

» Realice el transporte de equipos en un embalaje resistente a los golpes y que no permita la entrada de
humedad ni suciedad.

» No exponga el equipo a temperaturas que pudieran exceder el rango maximo de temperatura de
almacenamiento.

» Proteja las interfaces eléctricas con caperuzas protectoras.

27 ALMACENAMIENTO

A PRECAUCION
Peligro de lesiones por equipo pesado.
Durante los trabajos de transporte y montaje, los equipos pesados podrian caer y provocar lesiones.
» En caso necesario, transporte, monte y desmonte el equipo pesado con la ayuda de otra persona.

» Utilice para ello los medios auxiliares adecuados.

ATENCION
Un almacenamiento inadecuado podria ocasionar dafos en el equipo.

» Conserve el equipo almacenado en un lugar seco y libre de polvo.
» Temperatura de almacenamiento del equipo: -20...+70 °C

28 ELIMINACION DEL EQUIPO

ATENCION
Piezas contaminadas por el liquido que podrian dafnar el medioambiente.

MAN 1000581213 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

» Elimine el equipo y su embalaje de forma respetuosa con el medioambiente.

» Respete la normativa medioambiental vigente sobre la destruccion de residuos.
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Vista general de los parametros de usuario relacionados con las mediciones del equipo FLOWave

Abb. 70:
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