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20.8.14 Mensagem "As caracteristicas do tubo mudaram: verifique os valores limite" ....... 232

20.8.15 Mensagem "A placa de medicao esta no modo de inicializacado, sem fir-
mware enCONTrado N 1" ... . e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeaannaaa 233

20.8.16 Mensagem "Os dados transmitidos pela placa de medigdo ndo séo validos n° 1".233

20.8.17 Mensagem "Ja nao existe comunicacao entre a placa do transmissor e a

placa de MEdICAO N X" ....eiiiiiieeee e e e e s e e e s s e e e e e ennee 233
20.8.18 Mensagem "O processo do carregador de inicializagao na placa de medi-

o= o 30 =11 o U N o et I SEERE 233
20.8.19 Mensagem "Ocorreu um erro durante @ COMUNICAGAD" .........ceerrireerrireresnreeesnneeennnes 234
20.8.20 MeNnsagem "VazZa0 MAX." . cuiiiiieiieieeeeeiieeeeesseeee e e s ssseee e s s saseeeesssnree e e s s sasaeeessannaeees 234
20.8.21 Mensagem "Temperatura MAX." .......cceeriierniieeeeee e sere e e e s 234

20.8.22 Mensagem "O totalizador 1 parou"/"O totalizador 2 parou" ou "O totaliza-

g dor de massa 1 parou"/"O totalizador de massa 2 parou” ..........cccceevvveeerriciveenennnns 234
§ 20.8.23 Mensagem "Totalizador 1 funcionando"/"Totalizador 2 funcionando" "Tota-

z lizador de massa 1 funcionando"/"Totalizador de massa 2 funcionando"............... 235
7:51 20.9 Mensagens devido a calibragao ou SIMUIAGAO .......cccceeirieernrnin i 235
s 20.9.1 Mensagem "Resultado de calibragao fora da faixa" .........ccccovvveeeeeeeeiiiiececceeeee, 235
% 20.9.2 Mensagem "Calibragéo a zero interrompida, a vazao é superior a 5% do

qi',’ valor final da faixa de MediGa0" ..o 235
% 20.9.3 Mensagem "Calibragdo cancelada” ...........ccooiiiiiiiiiiiee e 236
g 20.9.4  Mensagem "Calibragcéo cancelada, a vazao € inferior a 5% do valor final da

= faixa de MedICAO" .......ooii e 236
ff,:; 20.9.5 Mensagem "O fator K resultante € inferior a 0,8 ou superior a 1,2" ........ccccceveenneen. 236
g 20.9.6  Mensagem "O offset resultante é superior a 10 °C, 18 °F" .....ccccceciiieeeiicier e e, 236
;‘ 20.9.7  Mensagem "O modo de teste estd ativo" .........c.eeeiiiiiiiiii i 237
§ 20.9.8 Mensagem "Modo de Simulagao ativo" .........occuiiiiiiiiiee e 237
E 20.10 Mensagens devido ao monitoramento de valores de mediGao..........cccevvruerrirsennsinrnissennnnnns 237
g 20.10.1  Mensagem "Vazao muito alfa” ..........cooiiiiiiiiiie e 237
B

§ 20.10.2 Mensagem "Vazao mMuito baiXa"..........coeecceuriiiiiiieee e 238
;( 20.10.3 Mensagem "Temperatura muito alta" ...........oooo e 238
= 20.10.4 Mensagem "Temperatura muito baixa" ...........oooeeiiiiiiiiiiii e 239

20.10.5 Mensagem "Valor do totalizador 1 muito alto"/"Valor do totalizador 2 muito
alto" ou "valor da vazdo massica do totalizador 1 muito alto"/"valor da
vazao massica do totalizador 2 muito alto".........ccooevviiiiiie e 239

20.10.6 Mensagem "Valor do totalizador 1 muito baixo"/"Valor do totalizador 2 mui-
to baixo" ou "Valor da vazao massica do totalizador 1 muito baixo"/"Valor
da vazao massica do totalizador 2 muito baixo" .........ccoeeveveiiiiiiiiiiceeeeeee e 240
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20.10.7 Mensagem "Velocidade de vazdo muito alta"...........ccccoeeiiiiiieiieciieee e 240

20.10.8 Mensagem "Velocidade de vazao muito baixa" .........ccooeeecciiiiiiiiiin e, 241

20.10.9 Mensagem "DF mMuUItO @lt0" .......coeiiiiiiiii i 241

20.10.10 Mensagem "DF mMUitO DaiX0O"......ccccoiiiiiiiiiiiii e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeees 242

20.10.11 Mensagem "Fator de transmissao acustica muito alto" .........cccccceeeeeiveeciccccineeeeeenn. 242

20.10.12 Mensagem "Fator de transmisséo acustica muito baixo" ........ccccecccveeviirieeneennneen. 243

20.10.13 Mensagem "Densidade muito alta" ... 243

20.10.14 Mensagem "Densidade muito baiXa" ..........ccceeeireeiiiiiiiiiiierrecee e 244

20.10.15 Mensagem "Concentragao 1 muito alta"/"Concentragdo 2 muito alta"................... 244

20.10.16 Mensagem "Concentragdo 1 muito baixa"/"Concentragao 2 muito baixa"............. 245

20.11 Mensagens devido a eventos de diagnOstiCo........ccurerriniiminiisiniir s 245

g 20.11.1  Mensagem "O diagnostico esta ativo" ..........cceiiiiiiiiiiee e 245

§ 20.11.2 Mensagem "O diagndstico esta desativado” ........ccccccuieeriiiiiien e 245

% 20.11.3 Mensagem "Nao completamente Cheio" ... 246

g 20.11.4 Mensagem "LiquidOo NGO MENSUFAVEI".........coooiiiieiiiee e 246

g 20.11.5 Mensagem "Vazao iNSTAVEI" ... 246

§ 20.11.6 Mensagem "Desligamento de corrente minima (Cut-off)" ........cccceeveiiieiiciiinineeneenn. 247

% 20.11.7 Mensagem "Alterac@o do lIQUIdO" ... 247

§ 20.11.8  Mensagem "Vaza0 rEVEISA".......cccuuueiieeeciieeeeieieeeeeeeesesssssnnneeeeeeeeaeseeeesssnnsnneneeeeeeeees 247

% 20.11.9 Mensagem "Condutividade do som fora da faixa" .........cccceeveerrieernieen e 248

é’ 20.11.10 Mensagem "AO1 aberta" ou "AO3 aberta” .........ccocirieiiiiiieene e 248

§ 20.11.11 Mensagem "Erro de diag. da AO1" ou "Erro de diag. da AO3" .......cccoeeiieerrineenne 248

é 20.11.12 Mensagem "Sobrecarga da DO2" ou "Sobrecarga da DO3" .........c..cccceiiieerrieeennne 249
o

E 21 PECAS DE REPOSICAO E ACESSORIOS .......ccoeueeeerrerecaessteessssessesssssssssssssssssssssssssssssssssesnsasses 250
N

é 22  EMBALAGEM, TRANSPORTE .......coicicieiieiereeee e sesee e s essmesessessme s e s sme s e e smesenesemesssnesemseesnensnsens 251
3
3

; 23  ARMAZENAMENTO ....ociiiiiiieieressmsestssss s e e sss e smsssme s s e s m e sas e m s s s e nme s e e s ms s an e sms s s an e s nseennennnean 251
Z
s

24  DESCARTE DO DISPOSITIVO.....cccoietriurisinssssssssssssssssssssessssssssssssssssssssssess s sssssssss sesssssnssesssnsssssssens 251
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FLUID CONTROL SYSTEMS Sobre este manual de operacao

1 SOBRE ESTE MANUAL DE OPERACAO

O manual de operacao descreve todo o ciclo de vida do dispositivo. Conserve este manual de operacéo de
forma que ele esteja sempre acessivel a todos os usuarios e disponivel a cada um dos novos proprietarios
do dispositivo.

Este manual de operacao contém informacgoes importantes sobre seguranca.

O nao cumprimento destas instrugdes pode resultar em situacdes perigosas. Dé atencao especial aos
capitulos 3 Instrucdes basicas de seguranca e 2 Uso previsto.

» Este manual de operacao deve ser lido e compreendido independentemente da versao do dispositivo.

1.1 icones usados

A PERIGO

Adverte sobre um perigo iminente.
» O ndo cumprimento resulta em ferimentos graves ou mortais.
A ADVERTENCIA

Adverte sobre uma situacédo potencialmente perigosa.
» O nao cumprimento representa risco de ferimentos graves ou morte.

A CUIDADO

Avisa sobre um possivel perigo.
» O ndo cumprimento pode resultar em ferimentos leves ou médios.

ATENCAO
Avisa sobre danos materiais.

@ Indica informacdes adicionais, notas e recomendagdes importantes.

@ Faz referéncia a informagdes neste manual de operagcao ou em outros documentos.

» Indica uma instrucao para evitar um perigo.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— Indica uma etapa de trabalho que deve ser executada.
Um IFIEIAEE G refere-se a um menu ou opgao do menu.

& Indica o resultado de uma instrucao especifica.

18

Portugués BR




Tipo 8098

Sobre este manual de operacéo FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

1.2 Definicbes

Otermo "dispositivo" usado neste manual de operagao significa sempre o medidor de vazao FLOWave S tipo 8098.

O termo "buS" (sistema de barramento Birkert) refere-se ao barramento de comunicag¢ao desenvolvido
pela Birkert e baseado no protocolo CANopen.

— Para obter mais informacdes sobre o dispositivo via bUS veja "Guia de cabeamento biS/EDIP" em

— Para obter mais informacdes sobre o CANopen em relagdo ao dispositivo, veja o manual de operacao
"CANopen Network configuration" em

2 USO PREVISTO

O medidor de vazdo FLOWave S tipo 8098 opera conforme o principio de medicao "Surface Acoustic
Wave (SAW)" e destina-se a medir o fluxo de liquidos com todas as seguintes caracteristicas:

liquidos limpos

liquidos ndo emulsionados (homogéneos)
liquidos sem bolhas de ar

liquidos sem bolhas de gas

- liquidos sem matérias sdlidas

» O dispositivo ndo se destina a medir a vazao de liquidos quando estéo presentes bolhas de gas, inde-
pendentemente da sua origem (entrada de ar, cavitagcdo, desgaseificacéo...).

» Usar o dispositivo apenas em conformidade com o seu uso previsto. O uso inadequado do dispositivo
pode resultar em riscos para as pessoas, instalacdes préximas e para o meio ambiente.

» Transportar, armazenar, instalar e operar corretamente o dispositivo.

» Ao utilizar o dispositivo, observar os dados admissiveis, as condicdes de comissionamento e operacao
especificadas nos documentos contratuais e no manual de operacéo.

» Proteger o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, radiagao UV e, no caso de uso externo,
contra intempéries.

» N&o usar o dispositivo sem homologacao ATEX/IECEx em atmosferas explosivas.

» Usar o dispositivo apenas quando ele estiver em perfeito estado operacional.

21 Dispositivos com homologacao ATEX/IECEXx

A PERIGO!

Perigo de explosao se o dispositivo ndo for utilizado como previsto em atmosferas potencialmente
explosivas.
» Observar as informacgdes contidas na declaracao de conformidade ATEX/IECEX.

» Observar as informacdes nas instrugées complementares ATEX/IECEx para o FLOWave S tipo 8098. As
instrucoes complementares estao disponiveis em

A homologacédo ATEX/IECEXx s6 é valida se o dispositivo for utilizado de acordo com a descrigao nas ins-
trugcdes complementares ATEX/IECEX.

Em caso de modificagdes ndo autorizadas no dispositivo, a homologacdo ATEX/IECEx perde a sua
validade.
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3 INSTRUCOES BASICAS DE SEGURANCA

Estas instrugdes de seguranca ndo contemplam eventualidades e eventos relacionados a montagem, ope-
racdo e manutencao do produto.

A empresa operadora é responsavel pelo cumprimento dos regulamentos de seguranca locais relacionados
ao pessoal.

AN\

Perigo devido a tensao elétrica.

» Antes de iniciar os trabalhos no sistema, desconectar a fonte de alimentagdo conectada a todos os
condutores e proteger contra reconexao involuntaria.

» De acordo com UL/EN 6101010-1:
Isole duplamente todos os aparelhos conectados ao medidor de vazéo tipo 8098 mediante a rede
elétrica e tenha em conta todos os circuitos elétricos conectados ao medidor de vazao tipo 8098 para
que os circuitos elétricos sejam limitados.

» Respeitar todos os regulamentos vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos
elétricos.

A pressao alta na instalagcdo pode causar ferimentos.

» Antes de iniciar os trabalhos na planta, parar a circulagédo de liquidos, desligar pressurizagédo e esvaziar
a tubulagéo.

» Antes de trabalhar no sistema, certificar que as tubulagdes se encontram despressurizadas.

» Observar a dependéncia de temperatura-pressao do fluido, dependendo das conexdes usadas.

Apds um longo periodo de ligagao, existe perigo de queimaduras ou incéndio devido a superficies de
dispositivos quentes

» Ndo tocar com as maos desprotegidas.

» Manter o dispositivo afastado de substancias e liquidos altamente inflamaveis.

Risco de ferimentos decorrentes das altas temperaturas do liquido.

» Nao tocar as partes do dispositivo que estejam em contato com o liquido com as maos desprotegidas.
» Manusear o dispositivo apenas com luvas de protegao.

» Antes de abrir as tubulagoes, parar a circulagao do liquido e esvaziar as tubulacdes.

» Antes de abrir as tubulagdes, certificar-se de que a linha se encontra completamente vazia.

Perigo devido ao tipo do liquido.

» Observar as regras em vigor no ambito da prevengao de acidentes e seguranca que se referem ao uso
de liquidos perigosos.
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AN\

Situacdes genéricas de perigo

Para evitar ferimentos, observar as seguintes instrucoes:

» Nao utilizar o dispositivo em atmosferas explosivas.

» Nao utilizar o dispositivo em um ambiente que seja incompativel com os materiais do mesmo.

» Usar apenas os liquidos compativeis com os materiais do equipamento. A tabela sobre a resisténcia
quimica pode ser consultada em country.burkert.com.

» N&o expor o dispositivo a carga mecanica.
» Nao realizar alteragdes no dispositivo.
» Nao acionar o sistema inadvertidamente.

» Os trabalhos de instalagéo e manutencédo devem ser realizados apenas por pessoal técnico autorizado
e com ferramenta apropriada.

» Apds interrupgao do fornecimento elétrico, deve-se assegurar a reativagao do processo de forma defi-
nida ou controlada.

» Respeitar as regras técnicas gerais.

A CUIDADO

Risco de ferimentos devido ao peso do dispositivo.
Um dispositivo pesado pode cair durante o transporte ou montagem e causar ferimentos.
» Transportar, montar e desmontar dispositivos pesados apenas com auxilio de uma segunda pessoa.
» Usar equipamento adequado.
ATENCAO
Componentes ou médulos suscetiveis a eletrostatica.

O dispositivo contém componentes eletronicos sensiveis a descarga eletrostatica (ESD). O contato com
pessoas ou objetos com carga eletrostatica representam risco para esses componentes. Na pior das
hipdteses, eles sdo destruidos imediatamente ou deixam de funcionar apds o comissionamento.

» Cumprir todos os requisitos da EN 61340-5-1 para minimizar ou evitar a possibilidade de danos por
descarga elétrica repentinal

» Nao tocar nos componentes eletronicos quando estiverem sob tensdo de alimentagao!

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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4 INFORMACOES GERAIS
41 Endereco do fabricante e enderecos internacionais

de contato

O fabricante do dispositivo pode ser contatado no seguinte endereco:

Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Alternativamente, entre em contato com o representante local da Birkert.

Nossos enderecos de contato internacionais podem ser encontrados na internet em:

country.burkert.com

4.2 Condicdes de garantia

A garantia s6 é valida se o dispositivo for utilizado como previsto de acordo com as condigdes de operagao
especificadas neste manual de operagao.

4.3 Informacodes na internet

Os manuais de operacéo e fichas de dados do tipo 8098 podem ser encontrados na internet em:
country.burkert.com

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

22

Portugués BR



https://country.burkert.com
https://country.burkert.com

Tipo 8098 e
Descricéo Puu:!c’loigsevs!Mts

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

5 DESCRICAO

51 Estrutura

O medidor de vazao tipo 8098 consiste em um transmissor tipo SE91 e um sensor de vazao tipo S097.

Exibicao de status e vedacao

Ligacao elétrica

Conexao de aterramento (terra de protegéo)
Transmissor
Vedacao

Corpo do sensor

Ligagéo da linha

Figura 1: Descricédo

511 Variantes de transmissores

Variantes:
® sem saidas

e com duas saidas que podem ser configuradas como saidas analdgicas ou como saidas digitais

51.2 Transponder para desbloqueio

O equipamento é fornecido com um transponder para desbloqueio do transmissor.
@ bliteert | 3

Figura 2: Transponder para desbloqueio
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5.2 Placa de caracteristicas, placa adesiva
1 2 3
( _\8o9sFLOWavesS | )
s & Supply: 12-35 === 2.5W Max.
[ Q
O & P65/IP67/NEMA4X 4
X & Ambient Temp:-10to0 70°C —— X — 5
5 S CAN_H —GND 6
1.0 5 88888888 SN 999999 CAN L B
NS _
A CAN shield _ V+
A WA4OMN—— 7
QB“i’G | | I | Made in France /
12 11 10 9 8
1. Tens&o de operacéo 8. Numero de série
g 2. Tipo 9. Marcacgao CE
S 3. Consumo de energia 10.Cédigo
N
z 4. Grau de protecao 11.Adverténcia: Antes de utilizar o dispositivo,
2 . observar as especificagdes técnicas do manual
£ 5. Temperatura ambiente ~
s de operacéo.
g 6. Configuragdo dos pinos com conector M12 12.Certificacdo
g 7. Cddigo de fabricagéo
o
=1
§ Figura 3: Placa de caracteristicas do medidor de vazéo tipo 8098 (exemplo)
2 >~
3 ™ s 8097 FLOWave Flow sensor h
g B £ Pipe: 316L/1.4435 Housing: 304/1.4301 —————2
< > ,E DIN 11866 C / Clamp D50.5 DIN 32676 B DN15 ——3
g e § PN25bar Max. flow:10 m3/h 4
® = 5 Temp. medium : -20 to 110°C 5
o 1Q - W4ZMN 6
= 4 —
; \C‘E Made in France )
3 7
8
e 1. Tipo
P
g 2. Material do tubo de medicéo e material do corpo
3. Norma a qual o tubo de medicéo corresponde; tipo de ligagdo da linha, diametro externo do triclamp e
norma a qual a ligagdo da linha corresponde; DN do tubo de medigéao
4. Pressao nominal e vazao maxima
5. Faixa de temperatura do liquido
6. Codigo de fabricagéo
7. Marcacao CE
24 Figura 4: Placa de caracteristicas do sensor de vazdo do tipo S097 (exemplo)
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53 Placa de caracteristicas gravada a laser

Bijrkert CAN_H_—GND
2 —— Tipo: 8098 FLOWave S N CANL 11
10 —— 5 polos M12 CAN shield  V+ 7
g _— {5422551 790 | S/N: 001000 E m
1 i ]
U INOR N A T e
F-67220 Triembach TYPE EL
8 Made in France c € E - Nwsﬁzlow

1 — Supply: 12...35 V===; 2,5 W Max .
4 —— IP65 | IP67 | NEMA 4X A ¢ @ us
5 _ Ambient Temp.:-10°...+70°C 28-06

CRN 0C21751.5 AN
|

3 12 13

Measuring
Equipment
N°E237737

Figura 5: Placa de caracteristicas do medidor de vazdo (exemplo)
Tensao de operacao

Tipo

Consumo de energia

Grau de protecao

Temperatura ambiente

Cadigo de fabricacao

Numero de série

© N o o A~ 0D

Marcagéo CE

9. Cddigo

10.Tomada do dispositivo

11.Configuracédo dos pinos com conector M12

12.Adverténcia: Antes de utilizar o dispositivo, observar as especificagdes técnicas do manual de operagao.

13.Certificagéo

1 —— Type: S097 FLOWave Flow Sensor
6 —— WXXXX
LT TIEE
2 —— Pipe: 316L/1.4435 | Housing: 304/1.4301
3 —— DIN 11866 C / Clamp D50.5 DIN 32676 C DN1 1/2"
4 —_— PN 25bar | Max Flow: 35m3/h
5 _ Medium Temp: -20°C...110°C

Figura 6: Placa de caracteristicas do sensor de vazao (exemplo)

1. Tipo
Material do tubo de medicéo e material do corpo

Norma a qual o tubo de medicao corresponde, tipo € norma da ligacao da linha, DN do tubo de medicao

2

3

4. Pressédo nominal e vazdo maxima
5. Faixa de temperatura do liquido
6

. Codigo de fabricagéo
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Descricao

5.4

Marca de certificacao

As marcas de certificagdo encontram-se na placa de caracteristicas do equipamento ou em etiquetas separadas.

5.5

Number - USN)

O USN encontra-se marcado na lateral do sensor. O USN é estabelecido com o n° do cédigo e o nimero de série.

5.6

Por pré-configuracao, a exibicao de status indica:
¢ Sinal de status de diagndstico de acordo com NAMUR NE 107 (vermelho, laranja, amarelo e azul)
¢ Status de diagndstico ativo/inativo
¢ |dentificacado na rede buS

Marcacao do numero de série unico (Unique Serial

Descricao da exibicao de status

Quando houver varios status do dispositivo presentes simultaneamente, o status do dispositivo de maior

prioridade sera exibido. A prioridade orienta-se de acordo com a gravidade da discrepancia em relagdo a

g operagao normal (indicador de status vermelho = interrupcéo ou erro = prioridade maxima).
§ Exibicao de status |Coddigo de cor | Descricao Significado
by (para um CLP)
j?;’ Cor Vermelho |5 Interrupcéo, Devido a um mau funcionamento no equipamento
=1 erro ou falha |ou em seus periféricos, os valores de medicao
s podem ser invalidos.
@, Laranja 4 Controle de Intervencgéo no dispositivo, a operagéo normal esta
S funcéo temporariamente impossibilitada.
[ .~ T . T~
= Amarelo |3 Fora da As condi¢des operacionais ou as condigdes do
§ especificagdo |processo para o equipamento estado fora das faixas
® permitidas.
% Os diagndsticos internos do dispositivo indicam
x problemas no dispositivo ou nas caracteristicas do
E processo.
3 Azul 2 Requer O dispositivo estd em modo de medigdao, mas uma
E manutencdo |funcdo estara limitada em breve.
% — Efetuar manuten¢éo no dispositivo.
2 Verde 1 O diagnostico | Dispositivo em perfeito funcionamento.
E esta ativo As mudancas de estado sdo indicadas por cores.
N As mensagens sao transmitidas por meio de uma
< lista de mensagens e eventualmente por meio de
§ um barramento de campo conectado.
e Branco 0 Diagnostico O dispositivo esta ligado.
g inativo Nenhum estado sendo indicado.
Nenhum aviso é apresentado na lista de avisos ou
transmitido por um barramento de campo eventual-
mente conectado.
Status |LIGADO |- O equipamento | O equipamento encontra-se em operacao normal.
esta em estado
operacional.
Piscante |- Identificagdo | Serve para a identificagcao do dispositivo na
rede bisS.
O dispositivo foi selecionado com o software para
PC de Comunicador Blrkert.
26 Tabela 1: Indicador de status, cor e estado de acordo com NAMUR NE 107, edicao 12/06/2006
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6 DADOS TECNICOS

6.1 CondicOes operacionais

Temperatura ambiente -10°C...+70 °C

Umidade <85%, ndo condensavel

Altitude para uso Até 2000 m acima do nivel do mar

Modo de operagcéao Regime continuo

Mobilidade do dispositivo  Fixo

Uso Interior e exterior, protegéo contra interferéncias eletromagnéticas, radiagdo UV

e intempéries
Categoria de montagem Categoria | conforme UL/EN 61010-1
Grau de sujidade Grau 2 conforme UL/EN 61010-1

Grau de protecao
conforme IEC/EN 60529 |IP65/IP67"
conforme NEMA250 4X"

1) Se o equipamento estiver cabeado e o transmissor fechado.
N&o foi avaliado pela UL.

6.2 Conformidade

O dispositivo esta em conformidade com as diretivas UE de acordo com a declaragdo de conformidade UE.

6.3 Normas e diretivas

As normas empregadas que comprovam a conformidade com as diretivas UE podem ser consultadas no
certificado de exame UE e/ou na declaracdo de conformidade UE (quando aplicaveis).

27
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6.3.1 Cumprimento da diretiva de equipamento de pressao

— Certifique-se de que os materiais do dispositivo sejam compativeis com o fluido.

— Certifique-se de que o didmetro nominal (DN) e a pressdo nominal (PN) seja adequado para o
equipamento.

O equipamento esta em conformidade com o artigo 4, paragrafo 1 da diretiva de equipamento de pressao
2014/68/UE, sob as condicbes a seguir:

Uso do dispositivo em uma tubulacao (PS = pressdo maxima permitida em bar, DN = didmetro nominal)

Tipo do liquido Condicoes

Fluidos do grupo 1, artigo 4, paragrafo 1.c.i DN <25
. . . . DN <32

Fluidos do grupo 2, artigo 4, paragrafo 1.c.i ou PSxDN <1000 bar
. . 3 . DN <25

Fluidos do grupo 1, artigo 4, paragrafo 1.c.ii ou PSxDN <2000 bar

DN <200
Fluidos do grupo 2, artigo 4, paragrafo 1.c.ii ou PS <10 bar

ou PSxDN <5000 bar

Tabela 2: Diretiva de equipamento de pressdo

6.3.2 Certificacao UL

Os equipamentos com a chave variavel PUO1 ou PU0O2 possuem certificagdo UL e respeitam os seguintes

padrdes:
e UL 61010-1
¢ CAN/CSA-C22.2 n°61010-1
Logotipo no dispositivo Certificacao Chave variavel
A -\ (. Reconhecido pela UL PUOA
cus g£§§E£§ Listado na UL PU02
LISTED

Tabela 3: Certificacdo UL

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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6.3.3 Certificacao EHEDG

¢ EL Classe |

¢ As seguintes variantes sao certificadas pelo EHEDG:

Ligacdes de linha

Diametro

Conexdes triclamp? conforme a ASME BPE
(DIN 32676 série C)

3/8",1/2",3/4",1",11/2", 2"

Conexdes triclamp conforme DIN 11864-3 série C

1/2",38/4",1", 1 1/2", 2"

Conexdes de flange conforme DIN 11864-2 série C

1/2",3/4",1", 1 1/2", 2"

Conexdes triclamp? conforme DIN 32676 série B

DNO08, DN15 (exceto variante com didmetro
de triclamp 34,0 mm) DN25, DN40, DN50,
DN65, DN80

Conexoes triclamp? conforme DIN 32676 série A

DNO08, DN15, DN25, DN40, DN50, DNG5,
DN80

Conexdes triclamp conforme DIN 11864-3 série A,
DIN 11864-3 série B

DNO08, DN15, DN25, DN40, DN50

Conexdes triclamp? conforme SMS 3017/ISO 2852 para
tubulagdes conforme SMS 3008

DN25, DN40, DN50

Conexoes de flange conforme DIN 11864-2 série A,
DIN 11864-2 série B

DNO08, DN15, DN25, DN40, DN50

Unides roscadas ® conforme DIN 11851 série A

DNG65, DN80

Tabela 4: Certificagdo EHEDG

— Para garantir que sao usadas vedagdes em conformidade com o EHEDG, veja o "EHEDG Position

Paper" no website da EHEDG.

O fabricante do dispositivo ndo fornece vedagoes para as ligagdes de linha.

2) A conformidade com o EHEDG s0 se aplica no uso em conjunto com vedagdes da Combifit International B.V. em

conformidade com o EHEDG.

3) A conformidade EHEDG sé se aplica no uso em conjunto com vedacgées de:
Kieselmann GmbH, Deutschland (vedacées ASEPTO-STAR K-flex Upgrade) ou da Siersema Komponenten Service
(S.K.S.) B.V. (Paises Baixo, conjunto de vedagbes da SKS conforme DIN 11851 EHEDG com vedacgéo interior EPDM

ou FKM)
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6.4 Dados do liquido

°C
70
60
40

20

Temperatura ambiente

Temperaturas permitidas

por tempo limitado

20 0 20 40 60 80 100 120 140 °C

Temperatura do liquido

Figura 7: Dependéncia da temperatura do liquido e do ambiente

Temperatura do liquido

Tipo dos liquidos

Velocidade do som
no liquido

DNO8, 3/8", 1/2"
>DN15, =3/4"

Portugués BR

—-20 °C...+110 °C, com ligagdes de triclamp de linha. Até 140 °C durante no
max. 60 minutos para um processo de esterilizagio.

Gradiente maximo de temperatura: 10 °C/s [medido pelo sensor integrado no
dispositivo]

A temperatura maxima do liquido pode ser limitada pela temperatura ambiente
de operacéo. Dependendo da versdo do seu equipamento, veja Figura 7.

Liguidos nao perigosos de acordo com o artigo 4, paragrafo 1 da
diretiva 2014/68/UE

1000...2000 m/s
800...2300 m/s
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conformidade das ligacbes de linha

I?lam~etro da§ Tipo das ligagées de linha Nor!'nas de conformidade das ligacoes PN
ligagdes de linha de linha
DNO08, DN15, DN25 | Triclamp DIN 11864-3 série B PN25
DIN 32676 série A
DIN 32676 série B
Flange DIN 11864-2 série B PN25
DN15, DN25 Triclamp DIN 11864-3 série A PN25
Flange DIN 11864-2 série A PN25
DN25 Triclamp SMS 3017/ISO 2852 para tubulagdes PN25
conforme SMS 3008
3/8",1/2",3/4", 1", | Triclamp ASME BPE (DIN 32676 série C) PN25
11/2"
§ 1/2",3/4",1",1 1/2" |Triclamp DIN 11864-3 série C PN25
N
o
S Flange DIN 11864-2 série C PN25
b
é DN40 Triclamp DIN 11864-3 série B PN16
= DIN 32676 série B
§ DIN 11864-3 série A PN25
g DIN 32676 série A
£ SMS 3017/I1SO 2852 para tubulacdes
3 conforme SMS 3008
g Flange DIN 11864-2 série B PN16
©
7 DIN 11864-2 série A PN25
g DN50 Triclamp DIN 11864-3 série A PN16
< DIN 11864-3 série B
3 DIN 32676 série A
= DIN 32676 série B
'_
o SMS 3017/ISO 2852 para tubulacoes
N conforme SMS 3008
by Flange DIN 11864-2 série A PN16
S DIN 11864-2 série B
; 2" Triclamp ASME BPE (DIN 32676 série C) PN16
s DIN 11864-3 série C
Flange DIN 11864-2 série C PN16
DN65, DN80 Triclamp DIN 32676 série A PN10
DIN 32676 série B
Rosca DIN 11851 série A PN10
ASME 2 1/2", 3" Triclamp DIN 32676 série C PN10
Tabela 5: Presséo nominal (PN) dependendo do didmetro do tubo, tipo de ligagcbes da linha e padrao de
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6.5 Dados de medicao

6.5.1 Vazao volumeétrica

Faixa de medicéo

0...1,7 m%h a 0...200 m3/h, dependendo do DN do
sensor

Desvio de medicdo"”? com uma vazao volumétrica
entre 10% do fim da faixa de medicdo e do fim da
faixa de medicao

+0,4% do valor de medicao

Desvio de medicdo"”? com uma vazao volumétrica
entre 1% do fim da faixa de medigédo e 10% do fim da
faixa de medicao

+0,08% do fim da faixa de medicao

Repetibilidade? com uma vazao volumétrica entre
10% do fim da faixa de medic&o e do fim da faixa de
medicao

+0,2% do valor de medicéo

Repetibilidade? com uma vazao volumétrica entre 1%
do fim da faixa de medigcédo e 10% do fim da faixa de
medicao

< +0,04% do fim da faixa de medicao

Tempo de atualizagéo

Ajustavel, veja o capitulo 14.16 Configurar o
tempo de atualizagio.

Tabela 6: Valores de medigcdo da vazdo volumétrica

" "Desvio de medicao" conforme definido na norma JCGM 200:2012.

2 Determinado sob as seguintes condicdes de referéncia: liquido = agua, livre de matéria solida e bolhas
de gas, temperaturas da agua e ambiente = 23 °C +1 °C (73,4 °F £1,8 °F), configuracdes do dispositivo em
valores padrao, tempo de atualizagdo curto, mantendo vazao turbulenta ou laminar, distancia minima de
entrada de 40 x DN e distancia minima de saida de 1 x DN, dimensdes da tubulacao adequadas.

6.5.2 Temperatura

Faixa de medicao

-20°C...+140°C

Desvio de medicao" para temperaturas até 100 °C +1°C
Desvio de medicao" para temperaturas até +1,5%
100 °C...140 °C

Tempo de atualizagédo 1s

Tabela 7: Medicdo da temperatura

" "Desvio de medicdo" conforme definido na norma JCGM 200:2012.

6.5.3 Fator de diferenciacao
Faixa de medicéo 0,8...1,3
Resolucao 0,00001

Repetibilidade

+0,5% do valor de medicéo

Tempo de atualizacao

Ajustavel, veja o capitulo 14.16 Configurar o
tempo de atualizagio.

Tabela 8: Medigéao do fator de diferenciacdo (opcional)
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6.5.4 Fator de transmissao acustica

Faixa de medicéo 10...120%

Resolucao 0,01%

Repetibilidade +2% do valor de medicao

Tempo de atualizagédo Ajustavel, veja o capitulo 14.16 Configurar o
tempo de atualizagéo.

Tabela 9: Medigéo do fator de transmisséo acustica (opcional)

6.5.5 Densidade

Faixa de medicéo 0,78...1,3 g/cm®

Desvio de medicéo +2% do valor de medigéo ¥

Repetibilidade +1% do valor de medigéo "

Tempo de atualizagcéao Ajustavel, veja o capitulo 14.16 Configurar o
tempo de atualizagdo.

Tabela 10:  Medigéo de densidade (opcional)

" Determinado sob as seguintes condicées de referéncia: liquido livre de matéria sélida e bolhas de gas;
temperaturas de fluido e ambiente = 23 °C +1 °C (73,4 °F +1,8 °F); configuragdes do dispositivo em valores
padréo; tempo de atualizagc&o curto.

6.5.6 Vazao massica

Faixa de medicao 0...1360 kg/h a 0...260000 kg/h, dependendo do
DN do sensor

Desvio de medigdo”? em uma vazdo massica entre | +2,4% do valor de medigédo

10% do valor final da faixa de medig&o e o valor final
da faixa de medicéo.

Desvio de medigdo”? em uma vazdo massica entre | +2,08% do valor final da faixa de medigao
10% do valor final da faixa de medig&o e o valor final
da faixa de medicao.

Repetibilidade? em uma vazao massica entre 10% do |+1,2% do valor de medigao
valor final da faixa de medicao e o valor final da faixa
de medicéo

Repetibilidade? em uma vazao massica entre 1% e +1,04% do valor final da faixa de medicéo
10% do valor final da faixa de medicéo
Tempo de atualizagcéao Ajustavel, veja o capitulo 14.16 Configurar o
tempo de atualizagéo.

Tabela 11:  Medicdo da vazdo mdssica (opcional)

" "Desvio de medigdo" conforme definido na norma JCGM 200:2012.

2 Determinado sob as seguintes condicdes de referéncia: liquido = dgua, livre de matéria soélida e bolhas
de gés, temperaturas da agua e ambiente = 23 °C =1 °C (73,4 °F +1,8 °F), configuracdes do dispositivo em
valores padrao, tempo de atualizac&o curto, mantendo vazdo turbulenta ou laminar, distancia minima de
entrada de 40 x DN e distancia minima de saida de 1 x DN, dimensdes da tubulagcdo adequadas.
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6.6 Dados elétricos

Temperatura ambiente °C
80

Tensao inadequada
Temperatura permitida por tempo limitado

60

50

40

30

20

N
.

-20

"
20

1 1 1 1
40 60 80 100 120 140 160

Tensé&o de operagéo V CC

Temperatura do liquido °C

Figura 8: Tenséao de alimentacdo minima conforme a temperatura ambiente e temperatura do liquido

Conexodes
sem saidas
com saidas (2x AO/DO)

Tensao de operacao

Conector circular
M12 x 1,5 pinos
M12 x 1,8 pinos

12..35V DC £10%
A tensdo minima de alimentagcédo depende da temperatura do liquido e da
temperatura ambiente de acordo com a variante do dispositivo, veja: Figura 8
Filtrado e regulado por meio de um circuito de seguranca de baixa tensao
(circuito SELV)
Limited Power Source (LPS) de acordo com UL/EN 60950-1 ou circuito
elétrico restrito de acordo com UL/EN 61010-1

Consumo de corrente max. 1 A

Consumo de energia
sem saidas <25W
com saidas (2x AO/DQ) 5W

Inverséo de polaridade Protegido

Saidas (Variantes) Configuravel enquanto saida analdgica ou digital
Saida analdgica Corrente 4...20 mA

3,6 mA ou 22 mA para exibicao de erros
Seguranca da saida +0,04 mA
Resolucao: 0,8 pA

Deteccao de circuitos de regulagao abertos (Software de funcao de
diagndstico)

Modo de operagao coletor ou fonte
Separado galvanicamente, passivo
Protecao contra inversao de polaridade
Impedancia maxima de loop 1300 Qa 35V CC,1000Qa 30V CC,700Q a
24V CC,450Qa 18V CC
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Saida digital Transistor
NPN ou PNP
Modo de operacéo: pulso, ligado/desligado, valor limite, frequéncia
(configuravel)

0...2000 Hz, 5...35 V CC, max. 700 mA

Separado galvanicamente, passivo

Informacgéo de sobrecarga (Software de funcédo de diagndstico)
Protecao contra inversao de polaridade e carga

Interface de comunicacgéo Conexao ao PC por meio de interface biS USB (veja acessorios). A
conexao bUS da variante com saidas serve apenas para a conexao do
Comunicador Blrkert para configuracdo e atualizagdo de software do
equipamento. Devido a blindagem CAN em falta, a comunicagao biS/
CANopen comum nao é recomendada.

Software de comunicagéo Comunicador Birkert
g
= 6.7 Dados mecénicos
% Medidas e peso consulte a ficha de dados
fqé Materiais
,;: Gabinete do médulo eletronico” Aco inoxidavel 304/1.4301, qualidade da superficie
% externa: Ra <1,6 pm
g Corpo do sensor Aco inoxidavel 304/1.4301, qualidade da superficie externa:
2 Ra <1,6 um
- Aco inoxidavel 316L/1.4435, qualidade da superficie externa:
2 Ra <1,6 um
é Conector M12 de 5 pinos Aco inoxidavel
4 Bujao Aco inoxidavel
fés Vedacodes
3 Sensor/Transmissor Silicone
< Transmissor/Indicador de status EPDM
% Placa de caracteristicas
N (placas adesivas) Poliéster
5 Tubo de medicéo do sensor? Aco inoxidavel 316L/DIN 1.4435 com baixo teor de ferrita delta
§ Ligacoes da linha? Aco inoxidavel 316L/DIN 1.4435 com baixo teor de ferrita delta
2
§ Qualidade da superficie conforme
> ISO 4288
< Tubo de medicao
Superficie interior Ra <0,8 pm (30 pin) ou Ra <0,4 pm (15 pin) eletropolida
Superficie exterior Ra <1,6 ym (exceto juntas soldadas)
Corpo do sensor Ra <1,6 ym (exceto juntas soldadas)

1) Devido ao processo de fabricagdo, o corpo pode apresentar leves marcas de usinagem. Isto ndo afeta a fungdo do
dispositivo e ndo constitui um defeito.

2) Materiais que estdo em contato com o liquido.
35
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7 INSTALACAO NA TUBULACAO

71 Instrucoes de seguranca

A PERIGO

Perigo devido a tenséo elétrica.

» Antes de iniciar os trabalhos no sistema, desconectar a fonte de alimentacdo conectada a todos os con-
dutores e proteger contra reconexao involuntaria.

» De acordo com UL/EN 6101010-1:
Isole duplamente todos os aparelhos conectados ao medidor de vazao tipo 8098 mediante a rede elé-
trica e tenha em conta todos os circuitos elétricos conectados ao medidor de vazao tipo 8098 para que
os circuitos elétricos sejam limitados.

» Respeitar todos os regulamentos vigentes de seguranga e prevencao de acidentes para dispositivos
elétricos.

» Respeitar todos os regulamentos vigentes de seguranca e prevencao de acidentes para dispositivos
elétricos.

A pressao alta na instalacido pode causar ferimentos.

» Antes de iniciar os trabalhos na planta, parar a circulagao de liquidos, desligar pressurizacao e esvaziar
a tubulacgao.

» Antes de trabalhar no sistema, certificar que as tubulagdes se encontram despressurizadas.
» Observar a dependéncia de temperatura-pressao do fluido, dependendo das conexdes usadas.

Apds um longo periodo de ligagao, existe perigo de queimaduras ou incéndio devido a superficies de
dispositivos quentes

» Ndo tocar com as maos desprotegidas.
» Manter o dispositivo afastado de substancias e liquidos altamente inflamaveis.

Risco de ferimentos decorrentes das altas temperaturas do liquido.

» Nao tocar as partes do dispositivo que estejam em contato com o liquido com as maos desprotegidas.
» Manusear o dispositivo apenas com luvas de protecéo.

» Antes de abrir as tubulagdes, parar a circulagao do liquido e esvaziar as tubulacdes.

» Antes de abrir as tubulagdes, certificar-se de que a linha se encontra completamente vazia.

Perigo devido ao tipo do liquido.

» Observar as regras em vigor no ambito da prevencgao de acidentes e seguranga que se referem ao uso
de liquidos perigosos.

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de instalagao inadequada.

» As instalacdes de alimentacéo de fluidos e elétricas podem ser executadas apenas por pessoal técnico
autorizado e com ferramenta adequada.

Risco de ferimentos por conexao inadvertida do sistema e reativacao descontrolada.
» Proteger a instalagdo contra ativagdo ndo intencional.

» Assegurar uma reinicializagdo controlada apds todas as intervengdes no dispositivo.
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A CUIDADO

Risco de ferimentos devido ao peso do dispositivo.
Um dispositivo pesado pode cair durante o transporte ou montagem e causar ferimentos.
» Transportar, montar e desmontar dispositivos pesados apenas com auxilio de uma segunda pessoa.

» Usar equipamento adequado.

ATENCAO
O dispositivo sera danificado se for usada uma ferramenta para rodar o transmissor.

» Nao usar nenhuma ferramenta para virar a tampa cega.

ATENCAO
Perigo de queda ou desgaste mais rapido de componentes elétricos.

» Ter em atencao a dependéncia de temperatura e pressao do liquidos.

7.2 Preparacao do dispositivo antes da montagem na
tubulacao.

O dispositivo € entregue como descrito no capitulo 5.1 Estrutura.

Antes da instalagdo do equipamento na tubulacio é possivel alterar a posicao do transmissor no sensor.
Veja o capitulo 7.2.1 Alteragdo da posicéo do transmissor no sensor.

37

Portugués BR




burkert Tipe 8098

FLUID CONTROL SYSTEMS Instalacdo na tubulacéo

7.2.1 Alteracao da posicao do transmissor no sensor

Este manual é valido para todas as variantes do aparelho.

O transmissor tipo SE98 pode ser montado no sensor de vazao tipo S091 em quatro posicoes. Veja
Figura 9.

Figura 9: Possiveis posigbes do transmissor SE91

Devido a razdes de seguranca e de conformidade
com UL 61010-1 os transmissores e carcacgas de
sensores estdo bloqueados.

(9]

— Mantenha o transponder na marcagéo ' "~ do
modulo do transmissor.

O transmissor esta blogqueado Transponder

— Enquanto o transponder estiver namarca ' ",
. rode manualmente o transmissor da posigcéo blo-
O transmissor esta desbloqueado queada para a posigdo desblogueada.

— Segure 0 sensor de vazao com uma mao e, com
a outra, rode o transmissor aproximadamente
20° no sentido anti-horario.

— A Levante cuidadosamente o transmissor,
uma vez que se encontra conectado ao sensor
de vazdo por meio de um cabo.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— Troque a vedacao se estiver danificada. Antes da
insercdo, passe uma camada de graxa de sabdo
de litio sobre a nova vedacao.

— Se a vedacao tiver deslizado para fora da
ranhura, pressione-a novamente para a ranhura.
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— Rode o transmissor para a posi¢cao desejada.

7.& Garantir que o cabo permanece dentro do
transmissor.

— Rode o transmissor aproximadamente 20° graus
no sentido anti-horario.

— Coloque o transmissor no sensor de fluxo.

— Aperte o transmissor no sentido horario no
sensor de vazao até que o transmissor fique per-
feitamente paralelo ou perpendicular ao eixo da
tubulagao.

7.3 Recomendacodes para a ligacao na conexao de
trabalho

— Proteja este dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, radiagdo UV e, no caso de uso externo,
contra intempéries.

— Certifique-se de que o DN do tubo de medicéo seja adequado para a velocidade de vazao. Veja a ficha
de dados do dispositivo em country.burkert.com.

— Selecionar um local de montagem com espaco suficiente para segurar o transponder no icone do dispositivo.

—> No caso de aparelhos pesados ou tubulagées compridas, apoiar aparelho e tubulagdes.

— Transporte e monte aparelhos pesado apenas com ajuda de uma segunda pessoa e com ferramenta
adequada.

— Se a temperatura do liquido estiver com variagoes, certifique-se de que o dispositivo se possa expandir.

— Instale o dispositivo a jusante de uma valvula ou qualquer outro equipamento que altere o didmetro ou a
direcédo da tubulacgao.

Sob as condic¢des de referéncia, isto €, fluido de medicéo = agua livre de bolhas e substancias sdlidas, tem-
peratura ambiente e da agua = 23 °C + 1 °C (73,4 °F + 1,8 °F), e tempo de renovagao curto observando a
distancia minima de entrada (40 x DN) e saida (1 x DN) e o didmetro interno ideal dos tubos. A discrepancia das
condigdes de referéncia pode ser definida por meio de uma correcao de fator K integrado ou o método teach. 39
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— Montar o equipamento na horizontal, inclinado ou na vertical. No entanto, a instalagdo em uma tubu-
lacdo vertical € melhor para evitar bolhas de ar ou de gés na area de medicéo.

— Para uma operacgéo sem falhas, certifique-se de que o tubo de medigao esta totalmente cheio.

— Para permitir uma autodrenagem adequada e para cumprir os requisitos 3A e EHEDG, instale o dispo-
sitivo em uma tubulagdo com um angulo de inclinagdo minimo em relagéo a horizontal. Veja Tabela 12.

Angulo de inclinagédo em

Tipo das ligagdes de linha | Normas de conformidade das ligagées de linha = a .
relacao a horizontal

DIN 32676 série A DN15 a DN50:
Triclamp DIN 11864-3 série A no minimo 5°
SMS 3017/ISO 2852 para tubulagdes conforme | DN8 e DN65 a DN100:
SMS 3008 no minimo 3°
DN15 a DN50:
Flange DIN 11864-2 série A no minimo 5

DN8 e DN65 a DN100:
no minimo 3°

ASME BPE (DIN 32676 série C)

Triclam DIN 32676 série B no minimo 3°
P DIN 11864-3 série B

DIN 11864-3 série C

DIN 11864-2 série B .
Flange . no minimo 3°
DIN 11864-2 série C

Rosca DIN 11851 série A no minimo 3°

Tabela 12:  Angulo minimo de inclinacdo em relagdo a horizontal para uma autodrenagem adequada

— Se a tubulacao tiver isolamento térmico, o tubo de medi¢ao do dispositivo ndo deve ser isolado termi-
camente para que a temperatura no dispositivo esteja abaixo de 70 °C. Veja a Figura 10 e o capitulo 8.3
para a tensao de alimentacdo minima.

sem isolamento térmico

[ >
<<
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Isolamento térmico da tubulagao

Figura 10:  Isolamento térmico da tubulagéo
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— Para garantir que a temperatura interna do transmissor ndo exceda o valor maximo permitido, instale o
dispositivo de acordo com a recomendacao na Figura 11.

Nao recomendado Recomendado” Recomendado”

1) Estas orientagées séo validas para todas as posicbées do transmissor tipo SE91 no
sensor de vazo tipo S097. Veja Figura 9: Possiveis posicées do transmissor SE91

Figura 11: Orientagdo de um dispositivo para evitar a influéncia de altas temperaturas de liquidos

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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7.4 Montar o dispositivo na tubulacao

A CUIDADO

Risco de ferimentos devido ao peso do dispositivo.
Um dispositivo pesado pode cair durante o transporte ou montagem e causar ferimentos.
» Transportar, montar e desmontar dispositivos pesados apenas com auxilio de uma segunda pessoa.

» Usar equipamento adequado.

7.41 Antes da conexao do dispositivo na tubulacao

— Preparar o dispositivo conforme descrito no capitulo 7.2.

— Seguir as recomendagdes descritas no capitulo 7.3.

7.4.2 Instalacao do dispositivo com conexdes triclamp

O fabricante do dispositivo ndo fornece vedagdes para as ligagcdes de linha.

— Se a instalagéo tiver que estar em conformidade com o EHEDG e o dispositivo estiver equipado com
conexdes triclamp de acordo com a ASME BPE (DIN 32676 série C), DIN 32676 série A, DIN 32676
série B ou SMS 3017/ISO 2852 para tubulagbes de acordo com SMS 3008, use apenas vedagdes da
Combifit International B.V. em conformidade com o EHEDG.

— Para garantir que sdo usadas vedacdes em conformidade com o EHEDG, veja o "EHEDG Position
Paper" no website da EHEDG.

— As conexdes triclamp de acordo com a norma DIN 11864-3 série A, B e C sdo conexdes higiénicas.
Podem ser usadas quaisquer vedagoes adequadas para 0 processo.

— Certifique-se de que as vedagdes das conexdes triclamp estejam em bom estado.

— Coloque vedacgoes adequadas para o processo (temperatura, tipo de liquido) nas ranhuras das conexdes
triclamp.

— Fixe as conexdes triclamp a tubulagdo com bragadeiras de fechamento. Ao apertar os triclamp de
fixagcdo, certifique-se de que ndo existem saliéncias nas vedacodes.

7.4.3 Instalacao do dispositivo com conexdes de flange

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— As conexdes de flange de acordo com a norma DIN 11864-2 série A, B e C sdo conexdes higiénicas.
Podem ser usadas quaisquer vedagdes adequadas para 0 processo.

— Certifique-se de que as vedagdes das conexdes de flange estejam em bom estado.
— Coloque vedacgoes adequadas para o processo (temperatura, tipo de liquido) nas conexdes de flange.
— Use pinos conectores com dimensdes de acordo com a norma de flanges relevante e com o processo.

— Fixe os pinos conectores com o torque especificado na norma de flanges relevante.
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7.4.4 Montar o dispositivo com unidées roscadas de acordo com a
norma DIN 11851 série A nos tubos.

Pecas de conexao necessarias de acordo com a norma DIN 11851 e respectivo DN:
® 2 bocais conicos

¢ 2 vedacgdes

¢ 2 porcas ranhuradas

Em conformidade com EHEDG e unides roscadas de acordo com DIN 11851 série A para tubulacbes de
acordo com DIN 11850:

— Usar apenas vedacgoes de acordo com EHEDG, por ex.:
Vedacgoes ASEPTO-STAR K-flex Upgrade de Kieselmann GmbH, Alemanha
ou
Conjunto de vedacdes S.K.S. de acordo com a norma DIN 11851 EHEDG com vedagées EPDM ou FKM
da Siersema Komponenten Service (S.K.S.) B.V. Paises Baixos

Montagem:

Vedacao
Bocal conico

Porca ranhurada

Tubulagéo

Unido roscada

Figura 12:  Montagem com unibes roscadas
— Certificar-se de que as vedagdes estejam em bom estado.
— Colocar as porcas ranhuradas nas tubulagcoes e soldar os bocais conicos nas tubulacoes.

— Colocar as vedagdes adequadas entre a unido roscada e os bocais conicos para o processo (tempe-
ratura, tipo e liquido).

— Fixar os bocais conicos com as porcas ranhuradas nas unides roscadas de acordo com a norma.
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8 INSTALACAO ELETRICA

81 Instrucoes de seguranca

A PERIGO

Perigo devido a tenséo elétrica.

» Antes de iniciar os trabalhos no sistema, desconectar a fonte de alimentacdo conectada a todos os con-
dutores e proteger contra reconexao involuntaria.

» De acordo com UL/EN 6101010-1:
Isole duplamente todos os aparelhos conectados ao medidor de vazao tipo 8098 mediante a rede elé-
trica e tenha em conta todos os circuitos elétricos conectados ao medidor de vazao tipo 8098 para que
os circuitos elétricos sejam limitados.

» Respeitar todos os regulamentos vigentes de seguranca e prevencgao de acidentes para dispositivos
elétricos.

A pressao alta na instalagdo pode causar ferimentos.

» Antes de iniciar os trabalhos na planta, parar a circulagcéo de liquidos, desligar pressurizagao e esvaziar
a tubulagao.

» Antes de trabalhar no sistema, certificar que as tubulagdes se encontram despressurizadas.

» Observar a dependéncia de temperatura-pressao do fluido, dependendo das conexdes usadas.

Apds um longo periodo de ligagao, existe perigo de queimaduras ou incéndio devido a superficies de
dispositivos quentes

» Nao tocar com as maos desprotegidas.
» Manter o dispositivo afastado de substancias e liquidos altamente inflamaveis.

Risco de ferimentos decorrentes das altas temperaturas do liquido.

» Nao tocar as partes do dispositivo que estejam em contato com o liquido com as maos desprotegidas.
» Manusear o dispositivo apenas com luvas de protecao.

» Antes de abrir as tubulagoes, parar a circulagao do liquido e esvaziar as tubulacdes.

» Antes de abrir as tubulagdes, certificar-se de que a linha se encontra completamente vazia.

Perigo devido ao tipo do liquido.

» Observar as regras em vigor no ambito da prevengéo de acidentes e seguranca que se referem ao uso
de liquidos perigosos.

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de instalagdo inadequada.

» As instalagoes de alimentacao de fluidos e elétricas podem ser executadas apenas por pessoal técnico
autorizado e com ferramenta adequada.

» Ainstalacéao elétrica do edificio no qual o dispositivo € instalado deve incluir um disjuntor ou um interruptor
principal.

» Instalar o disjuntor ou interruptor principal em um local de facil acesso.

» Designar o disjuntor ou interruptor principal como o dispositivo de desligamento para a fonte de alimen-
tacdo do dispositivo.

» Instalar dispositivos adequados de protegéo contra sobrecarga para a instalagao elétrica.

» Respeitar a norma NF C 15-100/IEC 60364.
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A ADVERTENCIA
Risco de ferimentos por conexao inadvertida do sistema e reativacao descontrolada.
» Proteger a instalagdo contra ativagao nao intencional.

» Assegurar uma reinicializagdo controlada apds todas as intervencdes no dispositivo.

A CUIDADO

Risco de ferimentos devido ao peso do dispositivo.
Um dispositivo pesado pode cair durante o transporte ou montagem e causar ferimentos.
» Transportar, montar e desmontar dispositivos pesados apenas com auxilio de uma segunda pessoa.

» Usar equipamento adequado.

ATENCAO
O dispositivo sera danificado se for usada uma ferramenta para rodar o transmissor.

» Nao use nenhuma ferramenta para virar a tampa cega.

@ — Usar uma fonte de alimentagao elétrica de alta qualidade, filtrada e regulada.

— Colocagédo do cabo préximo de cabos de alta tensdo ou frequéncia alta. Se uma colocagao
préoxima de cabos € inevitavel, manter uma distancia minima de 30 cm.

8.2 Documentacao adicional

Para obter mais informag6es sobre o dispositivo via buS veja "Guia de cabeamento biS/EDIP" em
country.burkert.com.

Para obter mais informagdes sobre o CANopen em relagao ao dispositivo, veja 0 manual de operacao
"CANopen Network configuration" em country.burkert.com.
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8.3 Conexao do dispositivo a uma fonte de alimentacao

O dispositivo é configurado de fabrica para que possa ser facilmente alimentado com energia por meio do
conector M12.

— Variante sem saidas: conecte o dispositivo com o conector de 5 pinos M12 a uma fonte de alimentacéo
com 12...35 V CC; veja o capitulo 8.4.

— Variante com saidas: conecte o dispositivo com o conector de 8 pinos M12 a uma fonte de alimentagéo
com 12...35 V CC; veja o capitulo 8.5.

A tensdo minima de alimentagédo depende da temperatura do liquido e da temperatura ambiente. Veja

Figura 13.
Tensé&o inadequada
Temperatura ambiente °C Temperatura permitida por tempo limitado

©
=3

Tensao de operagéo V CC

60 35

50 30

40 25

30 20

Temperatura do liquido °C

20

Figura 13: Tenséo de alimentacdo minima conforme a temperatura ambiente e temperatura do liquido
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8.4 Conexao do dispositivo a uma rede buS/CANopen
sem saidas

— Para um funcionamento sem falhas do equipamento, usar um soquete M12 de 5 pinos em ago inoxidavel
com conexao blindada.

O cabo de buS disponivel na Blrkert tem uma diametro exterior de 8,2 mm.
— Certifique-se de que o cabo biiS seja encaminhado pelo soquete M12 de 5 pinos.

—> Observe as especificagdes do cabo e dos fios rigidos fornecidas pelo fabricante do soquete de 5 pinos.

O conector M12 de 5 pinos (codificagao A) € usado como conexao do dispositivo:
¢ A uma fonte de alimentacdo com 12...35 V CC e/ou
® a rede biiS/CANopen.

—> Se o dispositivo estiver conectado a uma rede bliS ou CANopen e estiver localizada em uma extremidade
da buS ou CANopen, conecte uma ou duas resisténcias terminais de 120 Q na linha ou ative a resisténcia
terminal interna do dispositivo: veja o capitulo 11.6.3. A linha biS ou CANopen deve ser ajustada a 60 Q.

¢ Pino 1: Blindagem CAN
D * Pino 2: 12...35V CC

¢ Pino 3: GND

* Pino 4: CAN_H

¢ Pino 5: CAN_L

Figura 14:  Configuragdo dos pinos com conector M12 de 5 pinos
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8.5 Conexao do dispositivo a uma rede buS/CANopen
com saidas

— Para um funcionamento sem falhas do equipamento, usar um soquete M12 de 8 pinos em ago inoxidavel
com conexao blindada.

— Observar as especificagdes indicadas pelo fabricante, para o cabo e os condutores.

O conector M12 de 8 pinos (codificacao A) € usado como conexao do dispositivo:
¢ A uma fonte de alimentagcéo com 12...35 V CC e/ou

* A rede biiS/CANopen

e | eitura das saidas

— Se o dispositivo estiver conectado a uma rede biiS ou CANopen e estiver localizada em uma extremidade
da biS ou CANopen, conecte uma ou duas resisténcias terminais de 120 Q na linha ou ative a resisténcia
terminal interna do dispositivo: veja o capitulo 11.6.3. A linha biiS ou CANopen deve ser ajustada a 60 Q.

Pino 1: +24 V CC (12...35 V CC)

5 Pino 2: GND
6 4 Pino 3: CAN_L
Pino 4: CAN_H
7 3

Pino 5: AO/DO - (Saida 1)
Pino 6: AO/DO + (Saida 1)
Pino 7: AO/DO - (Saida 2)

Pino 8: AO/DO + (Saida 2)
Figura 15: Configuracdo dos pinos com conector M12 de 8 pinos

A conexao blS da variante com saidas serve apenas para a conexao do Comunicador Birkert para
configuracao e atualizacao de software do equipamento. Devido a blindagem CAN em falta, a comu-
nicacdo biS/CANopen comum ndo é recomendada.
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8.5.1 Conectar a saida 1

ATENCAO!

Perigo de curto circuito se a saida 1 estiver configurada incorretamente.

» Antes da conexao da saida 1, configurar a saida com o Comunicador Biirkert como saida analdgica ou
digital (respeitar as indicagdes no manual de operacéo, capitulo 17.2).

Saida 1:
Saida 1 como saida Pino 5 Pino 6
analdgica | |
Pode ser conectado como (+1-] 12|L3|5lV,D o
coletor ou fonte. Entrada de 4...20 mA Tensao de
no instrumento alimentagéo
externo
Saida 1 como saida digital Pino 5 Pino 6
Pode ser conectada como [ |
NPN ou PNP. T+ g p
12..35V DG
Tensao de Carga conectada
alimentacao
8.5.2 Conectar a saida 2
Saida 2
Saida 2
Saida 2 como saida Pino 7 Pino 8
analdgica | I
Pode ser conectado como [-[+] [+[-]
coletor ou fonte 1735100
' Tensao de Entrada de 4...20 mA
alimentagao no instrumento
externo
Saida 2 como saida digital Pino 7 Pino 8
Pode ser conectada como | |
NPN ou PNP. ¥ [- —T+
12..35V DC
Carga conectada Tensao de
alimentagao
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8.6 Conexao da terra de protecao

— Para um funcionamento sem falhas do equipamento, o condutor amarelo/verde deve ser conectado ao
aterramento no exterior do gabinete do modulo eletrénico da forma seguinte (veja Figura 16).

— Use um terminal redondo para o parafuso M4.

— Aperte o parafuso M4 com um torque de 1,8...2 Nm (1,3...1,4 ft Ibf).

Conexao de aterramento (terra de protegéo)

Transmissor

Figura 16: Conex&o de aterramento
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9 EFETUAR CONFIGURACOES

As configuragdes do equipamento podem ser efetuadas com o software do Comunicador Birkert, que deve
ser instalado em um PC.

9.1 Instrucoes de seguranca
A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido a configuragao inadequada.

Uma configuragao inadequada pode resultar em ferimentos, bem como danos ao dispositivo e suas
proximidades.

» O pessoal responsavel pela configuracao deve ler e entender o contelido do manual de operagao.

» Em particular, observar as recomendacgdes de seguranca e o uso pretendido.
» O equipamento/a instalacdo apenas pode ser ajustado por pessoal técnico devidamente treinado.

9.2 Preparacao do software Comunicador Burkert

9.2.1 Conectar o dispositivo buS com o Comunicador Burkert

Componentes necessarios (veja acessorios):

¢ Software de comunicagéo: Comunicador Biirkert para PC
¢ Interface buS USB

¢ Cabo adaptador biuS
Cabo adaptador biS
bS-Stick com resis- cabo de conexao biS
téncia (comutavel) (Soquete M12/Mini USB/Soquete redondo)
Fonte de
alimentacao

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Figura 17: Conjunto de interface buiS USB e cabo adaptador biS
— Estabelecer a conexao ao PC com o conjunto de interface biS USB e o cabo adaptador bUsS.

— Iniciar o Birkert Communicator.

— Clicar em no software Comunicador Biirkert

— Selecionar [JIEESIES.
— Selecionar a porta Efi[{ G ER.

— Clicar em e aguarde até que o dispositivo apareca na lista.

— Implementar as configuragdes. 51
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9.3 Niveis de usuario disponiveis para login

Estao disponiveis os 4 niveis de usuario seguintes para operar ou configurar o dispositivo:
e Nivel de usuario base, ou seja, o nivel com menos fungoes,

¢ 0 nivel de usuario CIENTEE LA,

¢ 0 nivel de usuario (pré-configuracao),

¢ 0 nivel de usuario {4

Por pré-configuragéo, as configuragdes do dispositivo ndo esta protegida por senhas.

A Tabela 13 mostra para cada icone exibido na barra de informacdes o nivel de usuario ativo no dispositivo
e o que pode ser feito com cada tipo de nivel de usuario.

: 1 Nivel de .
Icone . Descrigao
usuario
* N&o é necessaria uma senha.
Nenhum | Usuério * As opgbes de menu com o simbolo ﬁ estédo disponiveis com acesso
icone basico para leitura apenas.

¢ Nao sao exibidas todas as opg¢des do menu que estao disponiveis com um
nivel de usuario superior.

* E necessaria uma senha caso a protecdo por senha se encontre ativa. A
senha padrdo é 005678.

ﬂ SCVENEEEN | e As opcdes de menu com o simbolo ﬁ estao disponiveis com acesso
user para leitura apenas.

¢ Nao sao exibidas todas as op¢des do menu que estéo disponiveis com um
nivel de usuario superior.

* E necessaria uma senha caso a protecdo por senha se encontre ativa. A
senha padrao é 001946.

Installer ¢ Este nivel esta ativo por padrao (e, por padrao, a protecao por senha se
encontra desativada).

e Todas as opgdes do menu disponiveis podem ser configuradas.
m * E necessaria uma senha caso a protec&o por senha se encontre ativa.

® Apenas para o servi¢co de atendimento da Burkert.

Tabela 13:  Niveis de usuario possiveis para login

1) Séo exibidos na barra de informagées, apenas se a protecao por senha for ativada.
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— Caso se tenha esquecido das suas senhas, pode redefinir as senhas padrdo com o software Comunicador
Burkert tipo 8920. Veja o manual de operagéo correspondente.

9.4 Pré-configuracoes

As pré-configuragcdes do dispositivo podem ser consultadas na pagina suplementar do CANopen tipo 8098
em country.burkert.com.

— Antes de realizar qualquer alteracéo as configuragoes, use o software Comunicador Birkert para
imprimir um arquivo PDF com todas as pré-configuragdes do dispositivo.
52
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10 COMISSIONAMENTO

A ADVERTENCIA
O comissionamento inadequado representa perigo.

Um comissionamento inadequado pode resultar em ferimentos, bem como danos ao dispositivo e suas
proximidades.

» Antes do comissionamento é preciso haver certeza de que o conteudo do manual de operacao é
conhecido e foi completamente compreendido pelo pessoal operacional.

» Em particular, observar as recomendacdes de seguranca e o uso pretendido.

» O dispositivo s6 pode ser instalado e comissionado por pessoal adequadamente treinado.

10.1 Pré-requisitos

Yo dispositivo encontra-se instalado na tubulagio.
Yo dispositivo encontra-se instalado eletricamente e aterrado.

e A instalacao elétrica do dispositivo foi realizada. O dispositivo esta conectado corretamente a fungéo
terra.

¢ Se o seu liquido néo tiver agua, certifique-se de que as funcdes opcionais para a medi¢ao do fator dife-
rencial e indice de reducao sonora estao ativadas.

— Ligar tensdo de operacéo.
— Conectar o dispositivo com o Birkert Communicator.

— Antes de realizar qualquer alteracao as configuracdes, use o software Comunicador Birkert para
imprimir um arquivo PDF com todas as pré-configuragdes do dispositivo.

— Se o liquido nao for agua, verificar os valores seguintes com o Comunicador Blrkert para ver se ha pos-
sibilidade de uma medigéo exata da vazdo volumétrica:
- NI ERE R RREEe: >20% + 5%

- FEIOIEEEEREERE: na faixa 0,8...1,2
Menu: ETNVETER] - - - - » PIEEREEIESE ----» OIRNAEINES ----»
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10.2 Comissionamento para medir a vazao ou para
encher recipientes

— Configurar o parametro A EIREL)) para o liquido:

- Se o liquido for agua ou se o liquido tiver uma viscosidade cinematica na faixa 0,5...2 mm?/s, defina o
modo JEIE. Veja o capitulo 14.15.

- Se o liquido nao for dgua ou tiver uma viscosidade cinematica fora da faixa 0,5...2 mm?/s, definir o
modo adequado as caracteristicas do liquido e condi¢des do processo. Veja o capitulo 14.15.

— Garanta que o FEIERIRINE esteja definido como Sjle§i. Veja o capitulo 14.16.
— Para o monitoramento da vazdo volumétrica, configurar o parametro da vazéo volumétrica:

- Se vocé deseja medir um fluxo de vazao volumétrica estavel ou realizar um procedimento de
CERLBRINSEIRTIELE dependente do fluxo, configurar o parametro Damping da vazao volumétrica
para [JEEIM. Veja o capitulo 14.4.2 ou 14.4.3.
- Para encher recipientes em uma escala temporal tipicamente =30 s, configurar uma atenuacao ade-
quada da vazao volumétrica. Veja o capitulo 14.4.2, 14.4.3 ou 14.4.4.
- Para encher um recipiente em uma faixa de tempo de <30 s ou para executar um
IR, configurar a atenuacgéo para [\EIiEE. Veja o capitulo 14.4.2 ou 14.4.3.

— Para monitorar a vazao massica, configurar o parametro BETII[lE] da vazao massica:

- Se vocé deseja medir uma vazao estavel ou realizar um procedimento de IEEEIRIISERTAELR
dependente do fluxo, configure o parametro Damping da vazao para [ELEILg. Veja o capitulo 14.5.2
ou 14.5.3. Configurar o parametro da densidade para [JEEIMig. Veja o capitulo 14.9.4.

- Para encher recipientes em uma escala temporal tipicamente =30 s, configure uma atenuagéo ade-
quada da vazdo volumétrica. Veja o capitulo 14.5.2 ou 14.5.3. Configurar o parametro da
densidade para \[IiEE. Veja o capitulo 14.9.4.

- Para encher recipientes em uma escala temporal tipicamente <30 s ou para realizar um procedimento

de ICEEMISALERS, configure o parametro para J[EIE. Veja o capitulo 14.5.2 ou 14.5.3.
Configurar o parametro da densidade para [\[iZ. Veja o capitulo 14.9.4.

— Para monitorar a vazao volumétrica, certifique-se de que a funcao JEMIERETESN eI da vazao esteja
ativa e configurada para o valor de [#ffigs]ii- Veja o capitulo 14.4.9 ou 14.4.10.

— Para monitorar a vazdo massica, certifique-se de que a fungéo da vazao esteja ativa
e configurada para o valor de [®ffj&ls]jj. Veja o capitulo 14.5.9 ou 14.5.10.

— Para monitorar a vazdo massica, calibre a BEHEIY] usando um procedimento de teach-in ou configu-
rando o desvio e a inclinagdo da densidade. Veja o capitulo 16.20.

— Configurar o [[§EE]. Veja o capitulo 16.7. O factor K é valido para ambos os valores de medicao, a
vazao volumétrica e a vazao massica.

— Podem ocorrer fluxos negativos no inicio ou no final de uma etapa de dosagem. Por padrao, as direcoes
de contagem dos totalizadores de volume e de massa, assim como as saidas de impulso sao defi-
nidas como e ndo contemplam a vazao reversa. Se necessario, dependendo do restante
sistema de dosagem, as diregdes de contagem devem ser configuradas para [ClIIEIE IR Veja o
capitulo 14.10.2 para informagoes sobre os totalizadores de volume, o capitulo 17.5.4 para as saidas de
impulso e o capitulo 14.11.2 para os totalizadores de massa.
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— Verifique o dispositivo quanto a comportamento correto usando o menu de simulacéo. Veja o
capitulo 16.21.

— Com o software Comunicador Biirkert, imprima um relatério PDF das novas configuragdes do
dispositivo.

— Selecionar os valores de medicao que deseja salvar e exportar os dados selecionados no formato
(*.edipdb). Veja o manual de operacéo do tipo 8920.
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Certifique-se de que a fungéo esteja ativa e configure o valor.

adconfigurar o K factor

— Verifique o comportamento correto do equipamento com a funcao SIVETeN].

— Caso necessario, imprima um arquivo PDF com as novas configuragdes do equipamento por meio do
Comunicador Birkert.

— Para obter o estado de referéncias dos valores de medigdo no comissionamento:
Selecionar e registrar os valores de medigdo no datalogger. Exportar os dados em formato (*.edipdb).
Veja o manual de operacgéo referente ao tipo 8920.

Stand. meas. value

Flow rate
K facto

Figura 18: Menu

10.3 Comissionamento para detectar uma alteracao de
fluido na tubulacao

— Defina o do fator de transmisséo acustica, conforme a aplicagéo.
— Defina o do fator de diferenciagé@o, conforme a aplicagéo.
— Verifigue o comportamento correto do equipamento com a fun¢do SIIIELTe]Y.

— Caso necessario, imprima um arquivo PDF com as novas configuragcdes do equipamento por meio do
Comunicador Birkert.

— Para obter o estado de referéncias dos valores de medigdo no comissionamento:
Selecionar e registrar os valores de medigéo no datalogger. Exportar os dados em formato (*.edipdb).
Veja o manual de operagéo referente ao tipo 8920.

Maintenance

Figura 19: Menu
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10.4 Comissionamento para detectar bolhas na tubulacao
— do fator de transmisséo acustica, conforme a aplicagao.

— Verifique o comportamento correto do equipamento com a fun¢éo SITIETTeIR.

— Caso necessario, imprima um arquivo PDF com as novas configuragées do equipamento por meio do
Comunicador Burkert.

— Para obter o estado de referéncias dos valores de medi¢cdo no comissionamento:
Selecionar e registrar os valores de medi¢ao no datalogger. Exportar os dados em formato (*.edipdb).
Veja o manual de operagao referente ao tipo 8920.

Figura 20:  Menu
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11 CONFIGURACOES GERAIS - PARAMETROS

11.1 Instrucoes de seguranca
A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido a configuragao inadequada.

Uma configuracdo inadequada pode resultar em ferimentos, bem como danos ao dispositivo e suas

proximidades.

» O pessoal responsavel pela configuracado deve ler e entender o conteldo do manual de operacao.

» Em particular, observar as recomendacdes de seguranca e o uso pretendido.

» O equipamento/a instalagéo apenas pode ser ajustado por pessoal técnico devidamente treinado.

11.2 Niveis de usuario das opcdes do menu editaveis

Opcao do menu do menu - Nivel de usuario minimo
tatus LED| Installer
buSEIDisplayed name
-
-
- Installer
INETNIMIEE, exceto limites de erro Installen
INETTOIIGILE, limites de erro Burkert
Installer
Diagnostics Installer
PDO Configuration Installer
Installer

11.3 Pré-configuracoes

As pré-configuragdes do dispositivo podem ser consultadas na pagina suplementar do CANopen tipo 8098

em country.burkert.com.

— Antes de realizar qualquer alteracao as configuracoes, use o software Comunicador Biirkert para
imprimir um arquivo PDF com todas as pré-configuracdes do dispositivo.
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11.4 Alterar o modo da exibicao de status ou desativar a

exibicao de status

Por pré-configuracao a exibicao de status indica o estado do dispositivo conforme a norma NAMUR

NE 107 (NAWISIENNTLEE).

Estdo disponiveis outros modos de exibigdo de status:

o [FICEIERI]: selecionar uma cor permanente da exibicdo de status.

o (M=) a exibicdo de status esta sempre desativada.

11.41 Alteracdo do modo da exibicdo de status

Para alterar o modo da exibicao de status, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

- e

— Selecionar o modo da exibicao de status.

& 0 modo da exibicdo de status é alterado.

11.4.2 Desativacao da exibicao de status

Para desativar a exibicdo de status, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

— SJEEENED) ----»
L ED offf

YA exibicdo de status esta sempre desligada.
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11.5 Configurar os parametros basicos de identificacao
do dispositivo no buS

Os parémetros RIFETEENENE, e permitem identificar o dispositivo no buS.

11.51 Introducdo de um nome para o dispositivo

O nome introduzido sera exibido em qualquer dispositivo (por ex., o software Comunicador) conectado ao bisS.

Para introduzir um nome que sera exibido em qualquer dispositivo conectado ao biS, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
adccneral Setting
sdraramete

— [ ----» DEFYECEERENE ---- >
— Introduzir o nome.
~ YT

& 0 nome esta configurado.

11.5.2 Introducao da localizacao do dispositivo

A localizacao introduzida sera exibida em qualquer dispositivo (por ex., o software Comunicador) conectado
ao bus.

Para introduzir a localizagao geografica do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.
adGeneral Setting

-
> [ -- - - > (X - - -+

— Inserir a localizagéo.
— YT

& O local esta configurado.
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11.5.3 Introducao de uma descricdo para o dispositivo
A descricao o permite identificar de forma precisa o dispositivo. Para introduzir uma descricao para o dis-
positivo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

adacneral Setting
— FETEMEG

P USEEEEE 2D escriptionEEEEE =
— Inserir a descricao (max. 19 caracteres)
~ LT

VN descricao esta configurada.

11.6 Configurar os parametros avancados de
identificacao do dispositivo no buS ou em um
barramento de campo CANopen

11.6.1 Introducdo de um nome unico do dispositivo

Alterar o WQIETENEVICEIEME de um dispositivo apenas caso 2 dispositivos com 0 mesmo home
estiverem conectados ao biS ou a um barramento de campo CANopen.

Se o do dispositivo for alterado, os participantes no biS ou em um barra-
mento CANopen perdem a conexao ao dispositivo. A conexao entre os participantes deve entao ser
estabelecida novamente.

@) do dispositivo é usado pelos participantes conectados ao buS ou ao barramento
de campo CANopen.

Para alterar o [VIENEEEUERELE, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

— i ----» [XCIENLY ----+

adUnique device namegEEEE =

— Introduzir o nome.
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— YT
& 0 nome unico do dispositivo esta configurado.
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11.6.2 Alteracao da velocidade de transmissao do dispositivo
A velocidade de transmissdo da comunicacao no barramento de campo (tanto biS como CANopen) deve
ser a mesma para todos os participantes do barramento de campo.

Por pré-configuragéo, a velocidade de transmisséo do dispositivo é de 500 kbit/s. Esta velocidade de trans-
missao é adequada para um comprimento de cabo maximo de 50 m.

Se o comprimento do cabo for superior, reduza a velocidade de transmisséo de todos os participantes.
Para alterar a velocidade de transmisséo do dispositivo proceda da forma seguinte:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

adccneral Setting

-
— [ ----» CIENEES ----»
— CENIENE ----»

— Selecionar a velocidade de transmissao.

¥ A velocidade de transmisséo do dispositivo esta alterada. Para aplicar a velocidade de transmissao
alterada, reinicie o dispositivo.

11.6.3 Ativacao da resisténcia terminal interna do dispositivo
Se o dispositivo estiver conectado a um barramento de campo CANopen ou ao bUS, deve ser instalada
uma resisténcia terminal de 120 [] em cada extremidade do barramento de campo ou do bUS.

Para evitar a instalagdo de uma resisténcia terminal externa, o dispositivo possui uma resisténcia terminal
interna de 120 [] que pode ser ativada se o dispositivo estiver instalado a uma extremidade buS.

¢ Se a resisténcia terminal interior do dispositivo for ativada, ndo instalar uma resisténcia terminal na
mesma extremidade do biS ou do CANopen.

* Um maximo de duas resisténcias terminais de 120 Q podem ser instaladas no biS ou em um bar-
ramento de campo CANopen.

Para ativar a resisténcia terminal interna do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

— (i ----» CIENEES ----»

- e

~

GA resisténcia terminal interna esta ativa.
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11.6.4 Desativacao da resisténcia terminal interna do dispositivo

Se o dispositivo nao estiver instalado na extremidade do biS ou de um barramento de campo CANopen,
desative a resisténcia terminal interna.

Um maximo de duas resisténcias terminais de 120 Q podem ser instaladas no biS ou em um barra-
mento de campo CANopen.

Para desativar a resisténcia terminal interna do dispositivo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

— [JiE - - - - » LEEEEG ---- »
mdl | €rMination resistoriRitt g
— (i

¥ A resisténcia terminal interna de 120 [] esta desativada.

11.6.5 Alteracao do endereco do dispositivo em um barramento de
campo CANopen

O endereco do dispositivo € usado pelo bliS e pelo barramento de campo CANopen ao qual o dispositivo
consegue se conectar.

¢ Se o dispositivo estiver conectado ao blS, o biS enderega o dispositivo automaticamente. Por padrao, o
endereco do dispositivo no busS é 30.

¢ Se o dispositivo estiver conectado a um barramento de campo CANopen, os enderecos nao sao configu-
rados automaticamente.

—> Certifique-se de que cada participante conectado ao barramento de campo CANopen, incluindo o dispo-
sitivo, possua um endereco especifico.

Se o dispositivo estiver conectado ao barramento de campo CANopen e outro participante conectado ao
barramento de campo possuir o mesmo endereco, proceda da seguinte forma para alterar o endereco do
dispositivo:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

— [ ----» CIENEES ----»

adrixed CANopen addressEEEEs =

— Altere o enderecgo do dispositivo. Certifique-se de introduzir um endere¢o que ainda nao esteja sendo
usado no mesmo barramento de campo CANopen.
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Yo endereco do dispositivo esta alterado.

— Reinicie o dispositivo para assumir o novo endereco. Veja o capitulo 13.3.1 Reinicializacdo do
dispositivo.
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11.6.6 Configuracao da comunicacao digital para o buS ou para um
barramento de campo CANopen

Por pré-configuracdo, o modo de operacao da comunicacao digital esta configurado para SIEQEEIEIE e
os valores de medicao do processo (PDO, process data objects) ndo sao enviados por meio de um barra-
mento de campo conectado.

Os outros modos de operagdo da comunicagéo digital sdo [{INICANoOpeny

Para alterar o modo de operacdo da comunicagao digital com o dispositivo conectado ao biS ou a um
barramento CANopen, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

adccneral Setting

-

— [ ----» CIENEES ----»
— CIENEEE ----»

— i ou

— Reinicie o dispositivo.
& 0 modo de operacdo da comunicagao digital sdo biS ou CANopen.

Ysea comunicacao digital estiver configurada como biS, o [ANEIERESIEITR esta definido como
(veja o capitulo 12.3.6) e os PDOs sao transmitidos para o busS.

¥ Se 0 estado operacional da comunicacao digital estiver configurado como CANopen, o
IV RS ENE esta definido como (veja o capitulo 12.3.6) até o master da rede CANopen
alterar o dispositivo para [OJTIEUIEL.

Para interromper a transmissdo dos dados de medicdo do processo (PDOs) por meio de biS ou barra-
mento de campo CANopen, veja o capitulo 11.6.7.
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11.6.7 Interrupcao da transmissao dos dados de medicao do
processo (PDOs) por meio do buS ou barramento de campo
CANopen, veja o capitulo.

Se o dispositivo estiver conectado ao biS ou a um barramento de campo CANopen e o estiver
configurado como ou [IA\Ter] e desejar interromper a transmissao de PDOs por meio de bUS ou
barramento de campo CANopen, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

— [ ----» CIEREES ----»
- S

— Selecionar SIENEEIRRE.

— Reinicie o dispositivo.

Yo O ERENESIEINE esta configurado como e os PDOs néo séao transmitidos por meio de buS
ou barramento de campo CANopen.

YA comunicacao com o software Comunicador Birkert ainda continua operacional.

Ativar a transmissao dos dados de medicao do processo (PDOs) por meio de biiS ou barramento de campo
CANopen, veja o capitulo 11.6.6.

1.7 Monitoramento da tensao de alimentacao ou da
temperatura do dispositivo

A tensdo de alimentacéo e a temperatura interna do dispositivo s&o monitoradas.
Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagcédo normal)

¢ Na faixa de adverténcia

¢ Na faixa de erro

Estédo configurados 4 valores limite, 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia. Os limites de erro
apenas podem ser lidos, mas os limites de adverténcia podem ser configurados.

A Figura 21 explica como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra faixa (por
exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reacédo depende do valor de histerese e
se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.
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Iz
Ix
T

valor monitorado
aumentando

I"MError low|

HWarning low

‘ valor monitorado
diminuindo

DError high

AWarning high

h: Valor de histerese. Um valor
de histerese = 0 significa que o
dispositivo reage imediatamente
assim que um limite é atingido.
A: limite inferior de erro

[Error low)

B: limite inferior de adverténcia

C: limite superior de adverténcia
(Warning high)

D: limite superior de erro
high)

1: Faixa normal do valor
monitorado

2a: faixa inferior de adverténcia do
valor monitorado

3a: faixa inferior de erro do valor
monitorado

2b: faixa superior de adverténcia
do valor monitorado

3b: faixa superior de erro do valor
monitorado

O valor monitorado
esta na

Cor da exibicdo de status e
mensagem gerada

Condicao

Faixa normal

Exibicdo de status verde, nenhuma
mensagem

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa
de adverténcia INFERIOR e o valor de
ADVERTENCIA INFERIOR mais o valor de
HISTERESE for alcancado.

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa
de adverténcia SUPERIOR e o valor de
ADVERTENCIA SUPERIOR mais o valor de
HISTERESE for alcancado.

Faixa de erro

Exibicdo de status vermelha,
mensagem de erro

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa de
adverténcia INFERIOR e o valor de ERRO
INFERIOR for alcangado.

¢ se o0 valor monitorado estava na faixa de
adverténcia SUPERIOR e o valor de ERRO
SUPERIOR for alcangado.

Faixa de
adverténcia

Exibicdo de status a amarelo,
mensagem de adverténcia

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa de erro
INFERIOR e o valor de ERRO INFERIOR mais o
valor de HISTERESE for alcangado.

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa dAe
operacéo normal e o valor de ADVERTENCIA
SUPERIOR for alcangado.

® se o0 valor monitorado estava na faixa de erro
SUPERIOR e o valor de ERRO SUPERIOR
mais o valor de HISTERESE for alcangado.

¢ se o0 valor monitorado estava na faixa dﬂe
operagao normal e o valor de ADVERTENCIA
INFERIOR for alcangado.

Figura 21:

Principio de funcionamento do monitoramento com uma histerese
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11.7.1 Leitura dos dios valores limite de erro

Para ler os limites dentro dos quais a tensdo de alimentagé@o do dispositivo se deve encontrar, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- S

— ou PV EEEWIE - - -- >

Y ou [HTLIAET podem ser lidos.

11.7.2 Alteracao dos 2 valores limite de adverténcia

Para alterar os limites de adverténcia da tensao de alimentacéo ou da temperatura do dispositivo, proceda
da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

—

-

- e

— elllDevice temperaturcEEEEE =

o /aring highlel R

— Configurar limite de adverténcia.

& 0Os limites de adverténcia estdo configurados.

11.7.3 Leitura do valor de histerese

Para ler o valor de histerese, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- -

— elllDevice temperaturcEEEEE =

Y é exibido.
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11.8 Ler o limite inferior de adverténcia da tensao da
bateria interna

O dispositivo possui uma pequena bateria para armazenar energia, de modo que o sistema consiga estar
em operacao durante 7 dias sem que o dispositivo esteja sendo alimentado com tenséo.

Para ler o valor do limite inferior de adverténcia, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
=

o larm limitsERl

MiWarning battery voltage lowlRS ey

11.9 Ativar as funcoes de diagnodstico
A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido a configuragao inadequada.

Uma configuracdo inadequada pode resultar em ferimentos, bem como danos ao dispositivo e suas
proximidades.

» O pessoal responsavel pela configuracédo deve ler e entender o conteldo do manual de operacao.

» Em particular, observar as recomendacdes de seguranca e o uso pretendido.
» O equipamento/a instalagdo apenas pode ser ajustado por pessoal técnico devidamente treinado.

Por padréo, todos os eventos de diagndstico relacionados com o processo, a eletrdnica ou o sensor, as
mensagens relacionadas com o monitoramento dos valores de medicdo (por exemplo, a vazdo) e as men-
sagens relacionadas com problemas no dispositivo.

Para ativar as fungdes de diagndstico, proceda da seguinte forma:
— Ative os eventos de diagndstico necessarios. Veja o capitulo 14.14.

— Ative o monitoramento dos valores de medicdo que devem ser monitorados. Vejo o capitulo 14.4.5,
capitulo 14.6.5, capitulo 14.8.5, capitulo 14.10.3, capitulo 14.12.6, capitulo 14.13.7.

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.
-

-

- -

— Selecionar [
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— Reinicie o dispositivo.

Y As funcdes de diagndstico necessarias estdo ativas.
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11.10 Desativar as funcdées de diagndstico

Por padrao, todos os eventos de diagndstico relacionados com o processo, a eletrdnica ou o sensor, as
mensagens relacionadas com o monitoramento dos valores de medicao (por exemplo, a vazao) e as men-
sagens relacionadas com problemas no dispositivo.

Se as funcgbdes de diagndstico estiverem ativas no dispositivo, proceda da seguinte forma para as desativar:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

E

- LS

— Selecionar [@]g5.

— Reinicie o dispositivo.

¥ Todas as fungdes de diagndstico estao desativadas.

11,11 Definir a exibicao ()eW ou valor numeérico), quando
nao é possivel medir o valor de medicao

Se o dispositivo ndo conseguir realizar a medicao de um valor de medigdo, o Comunicador Birkert ira
exibir o texto [NEIN] ou um valor numérico.

Selecionar se deve ser exibido o texto [JEIN] ou um valor numérico:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

— Substituicdo NaN ----»
— Valores de medicdo NaN ----+

E exibida uma lista dos valores de medicao.

Para exibir o texto JEL)], proceda da seguinte forma:
— Excluir todos os valores de medicao.

Se o dispositivo ndo conseguir medir um valor de medigao selecionado, o Comunicador Bilrkert exibe NaN.
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Para exibir um valor numérico, proceda da seguinte forma:

— Selecionar os valores de medigédo correspondentes.

- -

— Configurar o valor numérico.

O valor numérico é aplicado a todos os valores de medicao selecionados.

¥ seco dispositivo ndo conseguir medir um valor de medigéo selecionado, o Comunicador Birkert exibe o
valor numérico.
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12 CONFIGURACOES GERAIS - DIAGNOSTICO

12.1 Niveis de usuario das opcdes do menu

Opcéo do menu do menu - Nivel de usuario minimo
Device status| Usuario basico
buS-StatusgdReceive errors
-
-
a1 ransmit errors max.
BReset error counte Installer

12.2 Ler dados do dispositivo

12.2.1 Leitura da duracao de operacao do dispositivo

Para ler a duragéo de operagao do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- LS

VY do dispositivo é exibida.

12.2.2 Leitura do valor atual da temperatura interna do dispositivo

Para ler o valor atual da temperatura interna do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- -

YA do dispositivo é exibida.
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12.2.3 Leitura do valor minimo ou maximo da temperatura interna do
dispositivo

Para ler o valor minimo ou maximo da temperatura interna do dispositivo desde a primeira inicializacao,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

— (VWA ESSEINES ---- >

VIMax. ICIREERE ou (IMEENREEWIE: € exibido o valor minimo ou maximo de temperatura interna
do dispositivo.

12.2.4 Leitura do valor atual da tensao de alimentacao

Para ler o valor atual da tensédo de alimentacdo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

YA do dispositivo é exibida.

12.2.5 Leitura do valor minimo ou maximo da tensao de alimentacao
Para ler o valor minimo ou maximo da tensdo de alimentagéo do dispositivo desde a ultima inicializagéo,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

—

-

= R

- -

V] ou [UMMENTTIIARIERE: € exibido o valor minimo ou maximo da tensdo de

alimentacéo.
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12.2.6 Leitura do consumo de energia atual do dispositivo

Para ler o consumo de energia atual do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

Yo do dispositivo é exibido.

12.2.7 Leitura do valor minimo ou maximo de consumo de energia
do dispositivo

Para ler o valor minimo ou maximo do valor de consumo de energia do dispositivo desde a primeira iniciali-
zagao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

- e

Y ou [VIIMEMIEIRTNENTIeN): € exibido o valor minimo ou maximo de

consumo de energia do dispositivo.

12.2.8 Leitura do numero de inicializacdes do dispositivo

Para ler o numero de inicializagdes do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

V] PEVIEYSEEIIGIEY: o numero de inicializagdes do dispositivo é exibido.
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12.2.9 Verificacdo de que a data e a hora estao corretas

Para verificar se a data e a hora do dispositivo ainda estdo corretas, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

VY é exibida.

12.2.10 Verificacao da tensao da bateria interna

O dispositivo possui uma pequena bateria para armazenar energia, de modo que o sistema consiga estar
em operacao durante 7 dias sem que o dispositivo esteja sendo alimentado com tenséo.

Para verificar a tens&o da bateria interna, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

—

-

e R

YA é exibida.
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12.3 Ler dados do buS

12.3.1 Leitura do numero dos erros de recepcao atuais

Para ler o numero de erros de recepgao atuais, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- -

Y os séo exibidos.

12.3.2 Leitura do numero de erros de recepcao desde a ultima
inicializacao do dispositivo

Para ler o maximo de numero de erros de recepc¢ao atuais, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- -

Y os s80 exibidos.

12.3.3 Leitura do numero dos erros de transmissao atuais

Para ler o numero de erros de envio atuais, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- -

Y os sdo exibidos.
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12.3.4 Leitura do numero de erros de envio desde a ultima
inicializacao do dispositivo

Para ler o maximo de numero de erros de envio atuais, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

~ [HSISEE ---- >

Y os s80 exibidos.

12.3.5 Redefinicao dos 2 totalizadores do numero maximo de erros

Para redefinir os 2 totalizadores do numero maximo de erros, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

adacneral Setting

-

adloUS statusEEEe

SReset error counterREERES
e inishi

0’ Os 2 totalizadores do nimero maximo de erros estio redefinidos.

12.3.6 Leitura da definicado de envio dos dados de processo medidos
(PDO, Process Data Object) no buS ou no barramento de
campo CANopen

Para ler a definicao de envio dos dados de processo medidos (PDO, Process Data Object) no biS ou no
barramento de campo CANopen, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

adGeneral Setting
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-
— [(EEENE ----»
Y IV ERERIGELIE € exibido:

¢ Se o status do CANopen estiver como [OJSEEULNREY, os PDOs sao transmitidos para o biS.

¢ Se o status do CANopen estiver como [JEReJ3] (pré-operacional), os PDOs n&o s&o transmitidos no
blS ou no barramento de campo CANopen e é gerada uma mensagem na visdo geral de mensagens.
Por exemplo, o status estd ativo se o estiver definido para (veja o
capitulo 11.6.7).
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13 CONFIGURACOES GERAIS - MANUTENCAO

131 Niveis de usuario das opcdes do menu

Item do menu do menu EENBEEUEERINEE — WERIEREREE Nivel de usuario minimo
Device information Usuario basico
Reset device Installe

13.2 Ler informacodes do dispositivo

13.2.1 Leitura do nome do dispositivo exibido

Para ler o nome do dispositivo exibido, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

E e

V] é exibido.

13.2.2 Leitura do numero de identificacdo do dispositivo

Para ler o numero de identificagdo do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

E e

Yo é exibido.

13.2.3 Leitura do numero de série do dispositivo

Para ler o numero de série do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

E e

Yo é exibido.
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13.2.4 Leitura do numero de identificacdao do software do dispositivo

Para ler o numero de identificacdo do software do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

Yo é exibido.

13.2.5 Leitura do numero da versao do software do dispositivo

Para ler o numero da versao do software do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

(VN é exibida.

13.2.6 Leitura do numero da versao do software do buS

Para ler o numero da versao do software do biS, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

mdlDCVice informationEEais
(VN é exibida.

13.2.7 Leitura do numero da versao do hardware do dispositivo

Para ler o numero da versao do hardware do dispositivo, proceda da seguinte forma:

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
—

Device information e
(VI é exibida.
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13.2.8 Leitura do numero de tipo do dispositivo

Para ler o numero de tipo do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

Yo é exibido.

13.2.9 Leitura da data de producao do dispositivo

Para ler a data de producao do dispositivo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

(VN é exibida.

13.2.10 Leitura da versao do arquivo EDS incorporado

Para ler a versao do arquivo EDS incorporado, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

Device informationEEEREs
Y ATEEEER ¢ exibida.

O contelido do arquivo EDS é descrito na respectiva pagina suplementar, disponivel em
country.burkert.com.
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13.3 Reinicializacao ou reposicao do dispositivo

13.3.1 Reinicializacao do dispositivo

Para reinicializar o dispositivo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

mdGeneral Settings|
adl!\1aintenance

— EECEEE - --- >
mdRestartREiE gNext

%o dispositivo é reinicializado.

13.3.2 Redefinicdo das configuracdes do dispositivo para as
configuracdes de fabrica

Para redefinir as configuragdes do dispositivo para as configuragdes de fabrica, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

MGeneral Settings
~ EE

BReset devicolimre

MR eset to factory settingsEeeelNext

¥ Todas as configuracdes do dispositivo sdo redefinidas para a configuragdo de fabrica.
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14 SENSOR SAW - PARAMETROS

14 1 Instrucoes de seguranca
A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido a configuragcao inadequada.

Uma configurac&o inadequada pode resultar em ferimentos, bem como danos ao dispositivo e suas
proximidades.

» O pessoal responsavel pela configuracao deve ler e entender o contelido do manual de operacgao.

» Em particular, observar as recomendacdes de seguranga e o uso pretendido.
» O equipamento/a instalagéo apenas pode ser ajustado por pessoal técnico devidamente treinado.

14.2 Niveis de usuario das opcoes do menu editaveis

Opcéao do menu do menu do SIAWERNER - WENTBETEME LGS | Nivel de usuario minimo

Stand. meas. values

(eventos de diagndstico)
Refresh time Installe

14.3 Pré-configuracoes

As pré-configuragdes do dispositivo podem ser consultadas na pagina suplementar do CANopen tipo 8098
em country.burkert.com.

— Antes de realizar qualquer alteracao as configuracdes, use o software Comunicador Birkert para
imprimir um arquivo PDF com todas as pré-configuragdes do dispositivo.
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14.4 Configurar os parametros da vazao volumétrica

14.41 Atribuicées de um nome definido pelo usuario a vazao
volumétrica medida

O nome ¢é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usuario e em todos os menus
onde os valores de medicao sao exibidos.

A pré-configuragdo do nome da vazédo volumétrica medida é JERIIIERET.

Para adicionar um nome definido pelo usuario ao nome padrao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

- SRREl

- e

- SRR o

— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— YT

V] O nome esta alterado.

14.4.2 Ativacao da atenuacao dos valores da vazao volumétrica e
selecao de um nivel de atenuacao pré-definido

A atenuacédo permite atenuar as variagoes dos valores de medicdo da vazao volumétrica:
® nos totalizadores,
* nas saidas. A atenuacao configurada para uma saida é adicionada a atenuacao da vazao volumétrica.”

¢ no valor da velocidade de vazio. A atenuagdo da vazao volumétrica € adicionada a atenuacéao definida
para a velocidade de vazao.

Se as 2 condicdes seguintes forem cumpridas, a atenuacao nao é aplicada ao novo valor de medigao:

e um nivel de atenuacao KoY, (WELEIT ou esta ativo,

¢ e a variagao entre 2 valores medidos consecutivamente é superior a 30% (por ex., ao abastecer a tubu-
lac&o ou parar a vazao).
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Na pré-configuragdo, os valores de medigdo da vazéo volumétrica sdo atenuados com o nivel [YEEIT.

O nivel de atenuagéo baixo ou nenhuma atenuagéao (N[EJilE) séo adequados para aplicagdes/processos que
precisam de tempos rapidos de resposta.

O nivel médio de atenuacao ou o nivel alto de atenuagao sao adequados, se os valores da vazao volumé-
trica mudam de forma lenta.

— Como alternativa aos 3 niveis de atenuagao predefinidos Ko}, WELEIM ou [gIfE]i, vocé pode configurar
0s seus préprios parametros de atenuacgéo. Veja o capitulo 14.4.3.

*) Apenas variantes com saidas.
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O nivel de atenuagéo. escolhido é aplicado

Atenuacéo \NE: Nivel de ate\-‘x\ Nivel de ate- Nivel de ate-

todas as variagbes dos nuagao nuag&o [VEEHY nuagao [FIE1Y

valores de medig&o séo e
transmitidas
Nenhuma atenuagdo caso 2 valores medidos consecutivamente
variem em +30%

Figura 22:  Funcao dos niveis de atenuagéo disponiveis

Nivel de atenuacao (Modo) Tempo de resposta
Nenhum * 5 s, se o REICERIKINIE estiver definido como
¢ <0,5 s, se o FEIERIKIME estiver definido como ou /&Y
Baixo 1s
Médio 10s
Alto 30s
Especial definido pelo usuario: veja o capitulo 14.4.3
Tabela 14:  Tempo de resposta (10%...90%) dos niveis de atenuag@o para os valores de medigcao da vazao
volumeétrica

Para configurar um nivel de atenuacgéo pré-definido dos valores de medicéo da vazao volumétrica, proceda
da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- -

- —ee

— PEMTINE] ----»

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar um nivel de atenuagéo (modo) [T, (WEEI e [ZIF1R.

As novas configuracdes sao exibidas.

i inish

YA atenuacao dos valores da vazao volumétrica esta ativa e um nivel pré-definido de atenuacao esta

configurado.
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14.4.3 Configuracao de uma atenuacao definida pelo usuario dos
valores de medicao da vazao volumétrica

A atenuacao permite atenuar as variagdes dos valores de medi¢ao da vazao volumétrica:
* nos totalizadores,
¢ nas saidas. A atenuagdo configurada para uma saida é adicionada a atenuagéo da vazdo volumétrica.”

¢ no valor da velocidade de vazao. A atenuacdo da vazao volumétrica € adicionada a atenuacao definida
para a velocidade de vazéo.

Na pré-configuragéo, os valores de medic@o da vazao volumétrica sdo atenuados com o nivel [YEEI.
Para atenuar as variagcoes dos valores de medigao, vocé pode:

— QOu selecionar um dos trés niveis de atenuacgdo pré-definidos: e}, EEIM ou [IfElY. Veja o
capitulo 14.4.2.

— Ou configurar os seus proprios parametros de atenuagao por meio da atenuacao SSESEl.

Por meio da atenuagéo E[SESEl, vocé pode configurar 2 parametros:
eO definido pelo usuério em s.

o O NSRRI, ou seja, uma porcentagem definida pelo usuario. Se dois valores medidos consecuti-
vamente variarem no + da porcentagem, nao é aplicada atenuacéo ao segundo valor de medicao.

Para configurar os seus préprios parametros de atenuacao para os valores de medicao da vazao volumé-
trica, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

- RS

- R

- e

As configuragdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar e

— Configurar o valor do [fE NG - -- >

— Selecionar se o esta ativo ou desativado----»

— Seo estiver ativo, configurar o valor correspondente.
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As novas configuragdes sdo exibidas.
= inish

(VI atenuacdo especial dos valores da vazao volumétrica esta ativa.

*) Apenas variantes com saidas.
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14.4.4 Desativacao da atenuacao dos valores da vazao volumétrica

Na pré-configuracdo os valores de vazao volumétrica nao sao atenuados.
Se a atenuacgao dos valores da vazao volumétrica estiver ativa, proceda da seguinte forma para a desativar.

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

- e

- R

— [PETTTe] ---- »

As configuragdes atuais sao exibidas.
— Selecionar \[IiE-----»

As novas configuragdes sao exibidas.
i inish

YA atenuacgao dos valores da vazao volumétrica esta desativada.

14.4.5 Ativacao do monitoramento da vazao volumeétrica

Devido a uma falha no processo ou no sensor da vazao, o valor da vazao medido pode ser muito alto ou
muito baixo.

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagéo normal)

¢ Na faixa de adverténcia

* Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.4.7 Alteracao dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da vazao volumétrica.

Figura 23 explica como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra faixa (por
exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reacéo depende do valor de histerese e
se o valor monitorado estd aumentando ou diminuindo.
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esta na

H oH H H h: Valor de histerese. Um valor
T S —_—— i de histerese = 0 significa que o
2 —2 dispositivo reage imediatamente
g o L g assim que um limite é atingido.
LA . g A: limite inferior de erro
SRR R (Error low)
T T o B: limite inferior de adverténcia
ALBL s
valor monitorado H C: limite superior de adverténcia
aumentando : . s (Warning high)
H valor D: limite superior de erro
: o monitorado high)]
diminuindo 1: Faixa normal do valor
monitorado
] 2a: faixa inferior de adverténcia do
YE rror low D: valor monitorado
=MWarning lowjilleWarning high 3a: faixa inferior de erro do valor
monitorado
2b: faixa superior de adverténcia
do valor monitorado
3b: faixa superior de erro do valor
monitorado
Oveler Cor da exibicao de status e mensagem
monitorado Condicao

gerada

Faixa de erro

Exibigdo de status a vermelho V,
mensagem de

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa de
adverténcia INFERIOR e o valor de ERRO
INFERIOR for alcangado.

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa de
adverténcia SUPERIOR e o valor de ERRO
SUPERIOR for alcangado.
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Exibicao de status a amarelo ",

mensagem de [OIEe] T el iler o)y

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa de erro
INFERIOR e o valor de ERRO INFERIOR mais o
valor de HISTERESE for alcangado.

¢ se 0 valor monitorado estava na faixa de
operacdo normal e o valor de ADVERTENCIA

Faixa de SUPERIOR for alcangado.
adverténcia * se o valor monitorado estava na faixa de erro
SUPERIOR e o valor de ERRO SUPERIOR
mais o valor de HISTERESE for alcangado.
¢ se o valor monitorado estava na faixa de
operacdo normal e o valor de ADVERTENCIA
INFERIOR for alcangado.
Exibigédo de status a branco?, ¢ se o valor monitorado estava na faixa de
nenhuma mensagem se o adverténcia INFERIOR e o valor de ADVER-
no menu - TENCIA INFERIOR mais o valor de HISTERESE
, estiver desativado (pré-configuragao). for alcangado.

Faixa normal Exibicdo de status a verde !, nenhuma | Se 0 valor monitorado estava na faixa de
mensagem se o JEREGIEE no menu | adverténcia SUPERIOR e o valor de ADVER-
BIDTAGNOSTICS TENCIA SUPERIOR mais o valor de HIS-
estiver ativo. TERESE for alcangado.

Figura 23:  Principio de funcionamento do monitoramento com uma histerese
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Na pré-configuragdo, o monitoramento da vazdo volumétrica esta desativado, bem como todas as funcdes
de diagnéstico.

Para ativar o monitoramento da vazéo volumétrica, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

— SENEANMEEEORENES - - - -+
o Volume flowEER

— (WIS ----»

e A\ClIVEEEEEE =

— Selecionar 5.

& 0 monitoramento da vazéo volumétrica esta ativo e o status do dispositivo ira alterar de acordo com os
limites configurados.

— O comportamento de uma saida analdgica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analégica dependendo do status

do dispositivo. ¥

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuracdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar. *

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor da vazdo volumétrica
estiver fora da faixa normal, ative as fungdes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as funcdes de
diagndstico.

Y Apenas variantes com saidas.

14.4.6 Desativacao do monitoramento da vazao volumétrica

Na pré-configuracao os valores de vazao volumétrica ndo sao monitorados.

Se o monitoramento dos valores da vazao volumétrica estiver ativo, proceda da seguinte forma para o
desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

— SIENCHNEECEEE - - - - >
S Volume flowEEeers

— [EE ----»

— IEGHE ----»

— Selecionar [\[¢l.

& 0O monitoramento da vazao volumétrica esta desativado.
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14.4.7 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da

histerese da vazao volumeétrica

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da vazao volumétrica, proceda da

seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

e R

- R

— WS ---- >

— SEEIEE ----»

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----»

— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»
— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
— Configurar o valor de histerese ----»

As novas configuragdes sdo exibidas.

- inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao alterados.
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14.4.8 Reposicao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da vazao volumeétrica para as pré-configuracoes

As pré-configuracdes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese da vazao volumétrica
dependem do DN do tubo de medicao:

e Valor superior de erro: valor maximo de vazao permitido para o DN

¢ Valor inferior de erro: valor maximo superior com sinal de subtracao

¢ Valor superior de adverténcia: 80% do valor maximo de vazao permitido para o DN

e Valor inferior de adverténcia: valor maximo superior com sinal de subtracdo

¢ \Valor de histerese: 0,0 I/min

Para redefinir os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da vazao volumétrica para as pré-configu-
racdes, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.
-

-

Bgdotand. meas. valuesERREES

S V/olume flowEEERE=

— S ----»

g ieset to defaultRERRES

e inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.
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14.4.9 Ativacao da funcao de cut-off da vazao volumeétrica

Se a vazao absoluta (e, possivelmente, o atenuado, veja o capitulo 14.4.2) medida for inferior ao valor de
cut-off mais o valor de histerese, o valor da vazao ¢é definido para 0:

As saidas” e os totalizadores reagem como se a vazao fosse = 0.

- S . A
Vazao volumétrica

Cut-off + histerese
Histerese = 50% do valor

Valor de cut-off de cut-off

Vazao volumétrica medida
Vazao volumétrica exibida

Figura 24:  Modo de funcionamento da fungéo de cut-off

A funcéo de cut-off esta ativada na pré-configuragéo.

Se a funcao de cut-off estiver desativada, proceda da seguinte forma para a ativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

BISAW sensor
MParameter

S tand. meas. values|Eeeer
BVolume flow [

— (ol gle}ij ----»
— BEE----»
mdcnable

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

YA funcédo de cut-off esta ativada.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.4.10 Alteracao do valor de cut-off da vazao volumétrica

O valor da pré-configuragao do cut-off da vazdo volumétrica equivale a 0,4% do valor final da faixa de
medicao O valor final da faixa de medicao depende do DN do tubo de medicao.

Para alterar o valor de cut-off da vazado volumétrica, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

. -

- e

— (S -
— 1A >

— Configurar o valor de cut-off.
e inish

0’ O valor de cut-off da vazao volumétrica esta alterado.

14.4.11 Desativacao da funcao de cut-off da vazdo volumétrica

Se a fungao cut-off da vazdo volumétrica estiver ativada, proceda da seguinte forma para desativar ela:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

BSAW sensor
-

BStand. meas. values/EE—
BVolume flow e

— (ofTjgle}ij ----»
— SEiR----+»

— Selecionar BIFEEG.

YA fungdo de cut-off estd desativada.
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14.4.12 Redefinicao de todos os parametros da vazao volumétrica
para as pré-configuracoes

Para redefinir todos os pardmetros da vazdo volumétrica para as pré-configuragdes, proceda da seguinte

forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- S

- e

- -

i inish

P Todos os parametros da vazao volumétrica estao redefinidos.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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14.5 Configurar os parametros da vazao massica

14.5.1 Atribuir um nome definido pelo usuario da vazao massica
medida

O nome é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usudrio e em todos os menus
onde os valores de medicao sao exibidos.

A pré-configuragdo do nome da vazao medida é [JEEERIT.

Para adicionar um nome definido pelo usuario ao nome padrao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacgao.

-
-

- R

S Volume flowEEeers

o /alue namelREE

— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— LY

] O nome esta alterado.

14.5.2 Ativacao da atenuacao dos valores da vazao massica e
selecao de um nivel de atenuacao pré-definido

A atenuacéo permite atenuar as variagdes dos valores de medicdo da vazao massica:
¢ nos totalizadores,
* nas saidas. A atenuacao configurada para uma saida é adicionada a atenuacao da vazao massica’

* no valor da velocidade de vazdo. A atenuagéo da vazdo massica é adicionada a atenuagao definida para
a velocidade de vazao.

Se as 2 condigdes seguintes forem cumpridas, a atenuacao ndo é aplicada ao novo valor de medicao:

e um nivel de atenuacao KoY, (VELEI) ou [gIfE]Y esta ativo,

e e a variagao entre 2 valores medidos consecutivamente é superior a 30% (por ex., ao abastecer a tubu-
lac&o ou parar a vazao).

Na pré-configuragdo, os valores de medigdo da vazdo massica séo atenuados com o nivel [YEEIY.

O nivel de atenuagao baixo ou nenhuma atenuagéo sdo adequados para aplicagdes/processos que
precisam de tempos rapidos de resposta.

O nivel médio de atenuacéo ou o nivel alto de atenuacao sao adequados, se os valores da vazao volumé-
trica mudam de forma lenta.

— Como alternativa aos 3 niveis de atenuacéo predefinidos e}, (YEEIMIY ou [FIFEIL, vocé pode configurar
0s seus proprios parametros de atenuagéo. Veja o capitulo 14.5.3.

*) Apenas variantes com saidas.
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O nivel de atenuagé&o escolhido é aplicado

Nivel de ate- .-~

Atenuacgéo \PNE: Nivel de ate\-\\ ) Nivel de ate-

todas as variagbes dos nuacao PElEIMediumi nuagao

valores de medic¢ao séo .

transmitidas

Nenhuma atenuagdo caso 2 valores medidos consecutivamente
variem em £30%

Figura 25: Fungéo dos niveis de atenuacéo disponiveis
Q Uma vez que a atenuacdo da vazdo massica € acompanhada adicionalmente pela atenuagéo da den-
& sidade, o tempo de resposta para a medicao da vazao massica depende de ambas as atenuagdes.
(o)
o
S Nivel de Nivel de atenuacio para a vazao méassica
9 atenuacao
£ paraa Nenhum Baixo Médio Alto Especial
= densidade
8 Nenhum |[¢55s,seo0 *1,5s,seo0 *10,5s,se0 *30,5s,se0 L
g
5 estiver definido | estiver definido | estiver definido | estiver definido | definido pelo
§ como [IeNife] como [IeNife] como como [IeNife] usuario +0,5 s,
3 *15s,se0 e25s,s€0 *11s,se0 e315s,s€e0 Sagnefresh
8 W estiver
e estiver definido = estiver definido | estiver definido | estiver definido | definido como
= como Ejfefgi ou | como EJjeJ§i ou = como ou | como ou | [EIl
&
2 definido pelo
z usuario + 1's, se
2 o
’ga estiver definido
. como E]jeIgi ou
Very shor
S Baixo ®8s,se0 °4s *13s e33s LECERMass flow |
by Refresh time
=] estiver definido definido pelo
S como [INTe] usuario
Z *3,5s,s€0
= Refresh time
estiver definido
como Eilefgi ou
Médio e15s,se0 e11s e20s e40s *10s + [JEES)
estiver definido {OE definido
como [IE1Te] pelo usuario
*10,5s,s€0
estiver definido
como EJilefgi ou
%

Portugués BR




Tipo 8098 e

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Sensor SAW - Par@metros Puu:!cjo['hsevs!Mts
Nivel de Nivel de atenuacio para a vazao méassica
atenuacao
paraa Nenhum Baixo Médio Alto Especial
densidade
Alto *35s,s€0 *31s *40s *60s ¢ 30 s + [VEESY
Refresh time flow response
estiver definido definido
como pelo usuario

¢ 30,5s,se0
time
estiver definido
como E]jlefgi ou

=5-==F M bensTty res-JlBDensity | QDensity | NDensity QDensity
- response time

definido pelo definido pelo definido pelo definido pelo definido pelo
usuario+5s usuario + 1s usuario+ 10 s usuario + 30 s usuario + [EES)
-¥eJRefresh
Qe estiver {ME definido
definido como pelo usuério
Long

.
definido pelo

usuario+1s
se o REIHEED
estiver
definido como

ShorfVery |

Tabela 15:  Tempos de resposta (10%...90%) da vazdo mdssica, dependendo do nivel de atenuacdo da densidade e
da vazgdo massica

Para configurar um nivel de atenuagéo pré-definido dos valores de medicao da vazao volumétrica, proceda
da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

= e

- e

— [PETTe] ---- »

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Selecionar um nivel de atenuagédo (modo) KoY, (VEEIT e [FIF1R.
As novas configuragdes sao exibidas.

S drinish

Y atenuacéo dos valores da vazdo massica esté ativa e um nivel pré-definido de atenuacéo esta
configurado.

93

Portugués BR




burkert Tipo 8098

FLUID CONTROL SYSTEMS Sensor SAW — Parémetros

14.5.3 Configuracao de uma atenuacao definida pelo usuario dos
valores de medicao da vazao massica

A atenuacao permite atenuar as variagdes dos valores de medi¢ao da vazao massica:
* nos totalizadores,
¢ nas saidas. A atenuagdo configurada para uma saida é adicionada a atenuagéo da vazdo massica’

¢ no valor da velocidade de vazao. A atenuacdo da vazdo massica € adicionada a atenuacgao definida para
a velocidade de vazao.

Na pré-configuragéo, os valores de medi¢do da vazdo massica séo atenuados com o nivel [ EEI.
Para atenuar as variagcoes dos valores de medigcao, vocé pode:

— QOu selecionar um dos trés niveis de atenuacédo pré-definidos: e}, ELIM ou [IfElY. Veja o
capitulo 14.5.2.

— Ou configurar os seus proprios parametros de atenuagao por meio da atenuacao SSESEL.

Por meio da atenuagéo E[SESEl, vocé pode configurar 2 parametros:
eO definido pelo usuario em s.

o O NMRTSEIERIEIG], ou seja, uma porcentagem definida pelo usuario. Se dois valores medidos consecuti-
vamente variarem no + da porcentagem, ndo é aplicada atenuacéo ao segundo valor de medicao.

Para configurar os seus préprios parametros de atenuacao para os valores de medicao da vazao massica,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

- RS

- S

- e

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar e

— Configurar o valor do [fE NG - - - >

— Selecionar se o esta ativo ou desativado----»

— Seo estiver ativo, configurar o valor correspondente.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

As novas configuragdes sdo exibidas.
= inish

Y atenuacao especial dos valores da vazdo massica esta ativa.

*) Apenas variantes com saidas.

94

Portugués BR




Tipo 8098 e

burkert

Sensor SAW - Parémetros FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

14.5.4 Desativacao da atenuacao dos valores da vazao massica

Na pré-configuracao os valores de vazao massica nao sao atenuados.
Se a atenuacgao dos valores da vazao massica estiver ativa, proceda da seguinte forma para a desativar.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

- e

— [PETTe] ---- »

As configuragdes atuais sao exibidas.
— Selecionar \[IiE-----»

As novas configuragdes sao exibidas.
adrinish

Y atenuacao dos valores da vazdo massica esta desativada.

14.5.5 Ativacao do monitoramento da vazao massica

Devido a uma falha no processo ou no sensor de vazao massica, o valor da vazao massica medido pode
ser muito alto ou muito baixo.

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagao normal)

¢ Na faixa de adverténcia

¢ Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.5.7 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da vazdo massica.

Figura 26 explica como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra faixa (por
exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reagdo depende do valor de histerese e
se o valor monitorado estd aumentando ou diminuindo.
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valor monitorado
aumentando

I"MIError low|

HWarning low

H valor
D

C

monitorado
diminuindo

DHIError high

AWarning high

h: Valor de histerese. Um valor
de histerese = 0 significa que o
dispositivo reage imediatamente
assim que um limite é atingido.
A: limite inferior de erro

(Error low)

B: limite inferior de adverténcia

C: limite superior de adverténcia
D: limite superior de erro (H1ge1d
high)
1: Faixa normal do valor
monitorado
2a: faixa inferior de adverténcia do
valor monitorado
3a: faixa inferior de erro do valor
monitorado
2b: faixa superior de adverténcia
do valor monitorado
3b: faixa superior de erro do valor
monitorado

O valor monitorado
esta na

Cor da exibicao de status e
mensagem gerada

Condicao

Faixa de erro

Exibicdo de status a vermelho ",
mensagem de

¢ se o0 valor monitorado estava na faixa de
adverténcia INFERIOR e o valor de ERRO
INFERIOR for alcangado.

¢ se o0 valor monitorado estava na faixa de
adverténcia SUPERIOR e o valor de ERRO
SUPERIOR for alcangado.

Faixa de
adverténcia

Exibicdo de status a amarelo ",

mensagem de [N T e iilerE o1y

¢ se o0 valor monitorado estava na faixa de erro
INFERIOR e o valor de ERRO INFERIOR mais o
valor de HISTERESE for alcangado.

* se o valor monitorado estava na faixa de
operacao normal e o valor de ADVERTENCIA
SUPERIOR for alcangado.

¢ se o valor monitorado estava na faixa de erro
SUPERIOR ¢ o valor de ERRO SUPERIOR
mais o valor de HISTERESE for alcancgado.

* se 0 valor monitorado estava na faixa de
operacao normal e o valor de ADVERTENCIA
INFERIOR for alcangado.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Exibicao de status a branco
", nenhuma mensagem se o
no menu
SERT - estiver

¢ se o0 valor monitorado estava na faixa de
adverténcia INFERIOR e o valor de ADVER-
TENCIA INFERIOR mais o valor de HISTERESE
for alcancado.

Faixa normal desativado (pré-configuragao). * se o0 valor monitorado estava na faixa de
Exibicdo de status a verde ), nenhuma| 2adverténcia SUPERIOR e o valor de ADVER-
mensagem se o TENCIA SUPERIOR mais o valor de HIS-
no menu EEMEEIREGHARE - TERESE for alcangado.

BILYeIN[eERI[efS estiver ativo.
Figura 26:  Principio de funcionamento do monitoramento com uma histerese
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Na pré-configuragdo, o monitoramento da vazao massica estd desativado, bem como todas as fung¢des de
diagnostico.

Para ativar o monitoramento da vazdo massica, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

E

Stand. meas. valuesERRRE
— [EESNIEN ---- >

— [HpS ----»

— g0E ----»

— Selecionar 5.

& 0 monitoramento da vazdo massica esta ativo e o status do dispositivo ira alterar de acordo com os
limites configurados.

— O comportamento de uma saida analdégica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analégica dependendo do status

do dispositivo.

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuracdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar. *

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando a vazao massica estiver fora da
faixa normal, ative as fungdes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as funcdes de diagndstico.

Y Apenas variantes com saidas.

14.5.6 Desativacao do monitoramento da vazao massica

Na pré-configuracao os valores de vazao volumétrica nao sdo monitorados.

Se o monitoramento dos valores da vazdo massica estiver ativo, proceda da seguinte forma para o
desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.
-

-

- -

- e

— S ----»

d/\CliVEEEEEE =

— Selecionar [\[g.

V] O monitoramento da vazdo massica esta desativado.
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14.5.7 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da

histerese da vazao massica

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da vazao massica, proceda da seguinte

forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

e R

- e

— WS ---- >

— SEEIEE ----»

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----»

— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»
— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
— Configurar o valor de histerese ----»

As novas configuragdes sdo exibidas.

- inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao alterados.
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14.5.8 Redefinicao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da vazao massica para as pré-configuracoes

As pré-configuracdes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese da vazao massica
dependem do DN do tubo de medicao:

e valor superior de erro: valor maximo de vazao massica permitido para o DN

¢ Valor inferior de erro: valor maximo superior com sinal de subtracao

¢ Valor superior de adverténcia: 80% do valor maximo de vazdo massica permitido para o DN

e Valor inferior de adverténcia: valor maximo superior com sinal de subtracdo

¢ \Valor de histerese: 0,0 I/min

Para redefinir os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da vazao massica para as pré-configuragoes,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.
-

-

- -

- e

— S ----»

- e

S inish

V] Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.
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14.5.9 Ativacao da funcao de cut-off da vazao massica

Se a vazao massica absoluta (e, possivelmente, o atenuado, veja o capitulo 14.5.2) medido for inferior ao
valor de cut-off mais o valor de histerese, o valor da vazao massica é definido para 0:

As saidas® e os totalizadores reagem como se a vazdo massica fosse = 0.

A
Flow rate

Cut-off + histerese
Histerese = 50% do valor

Valor de cut-off de cut-off

Vazao medida
Vazao exibido

Figura 27:  Modo de funcionamento da fungéo de cut-off

A funcéao de cut-off esta ativada na pré-configuragéo.

Se a funcao de cut-off estiver desativada, proceda da seguinte forma para a ativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

BSAW sensor
M Parameter

S tand. meas. valuesEeeer
B Viass flowEmr

~ [ ---- >
— SEE ----»
— [FENE

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

VI funcédo de cut-off esta ativada.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.5.10 Alteracao do valor de cut-off da vazao massica

O valor da pré-configuragao do cut-off da vazdo massica equivale a 0,4% do valor final da faixa de
medicao. O valor final da faixa de medicao depende do DN do tubo de medigao.

Para alterar o valor de cut-off da vazdo massica, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

. -

- e

— (S -
— [AME---- >

— Configurar o valor de cut-off.
= inish

0’ O valor de cut-off da vazao massica esta alterado.

14.5.11 Desativacao da funcao de cut-off da vazdo massica

Se a fungao de cut-off da vazdo massica estiver ativa, proceda da seguinte forma para a desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

— SENCANEEEREES --- - »
— EEEIE ---- >

adlC Ut-OffEEEEE =

— SElE ----»

— Selecionar BIFEIEG.

(VI fungdo de cut-off da vazdo massica esta desativada.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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14.5.12 Redefinicao de todos os parametros da vazao massica para
as pré-configuracoes

Para redefinir todos os parametros da vazao massica para as pré-configuracoes, proceda da seguinte

forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- R

- e

- S

i inish

P Todos os parametros da vazao massica estéo redefinidos.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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14.6 Configurar os parametros da temperatura do liquido

14.6.1 Atribuicao de um nome definido pelo usuario a temperatura
do liquido medida

O nome é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usuério e em todos os menus
onde os valores de medicao sao exibidos.

A pré-configuragdo do nome correspondente da temperatura do liquido medida é [ENEERIE.

Para adicionar um nome definido pelo usuario ao nome padrao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

- e

— LIEIEEE ---- >

— EINEIENE ---- »

— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— LN

@’ O nome esta alterado.

14.6.2 Ativacao da atenuacao dos valores da temperatura do liquido
e selecao de um nivel de atenuacao preé-definido

A atenuacao permite atenuar as variagoes dos valores de medigcao da temperatura do liquido:

Nas saidas. A atenuacgao da temperatura do liquido é adicionada a atenuagao configurada para cada saida
analdgica (veja o capitulo 17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacéo dos valores transmitidos em uma saida

analégica).”

Se as 2 condigdes seguintes forem cumpridas, a atenuagéo nao é aplicada ao novo valor de medigéo:
e um nivel de atenuacéo KoY, (WELEIM) ou ]y esta ativo,
* e a variagdo entre 2 valores medidos consecutivamente é superior a 20 °C.

O tempo de atualizagdo, configurado no capitulo 14.16, ndo influencia a atenuagéo dos valores de
medicéo.

Na pré-configuracao os valores de medicao da temperatura do liquido ndo sdo atenuados.

— Como alternativa aos 3 niveis de atenuacéo predefinidos e}, (YEEMiY ou [FIEIL, vocé pode configurar
0s seus proprios parametros de atenuacao. Veja 14.6.3.

Y Apenas variantes com saidas.
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O nivel de atenuagéo. escolhido é aplicado

Atenuacéo \EIE: Nivel de ate\-‘x\ Nivel de ate- Nivel de ate-
todas as variagbes dos nuagao nuacao nuacéo [Ife]q
valores de medigdo sdo

transmitidas

Nenhuma atenuagéo caso dois valores de medicdo consecutivos
variem em +20 °C

Figura 28:  Funcéo dos niveis de atenuacao disponiveis

Nivel de atenuacao Tempo de resposta
Nenhum O0s
Baixo 1s
Médio 10s
Alto 30s
Especial definido pelo usuario: veja o
capitulo 14.6.3

Tabela 16:  Tempo de resposta (10%...90%) dos niveis de atenuagéo para os valores de medicao da temperatura do
liquido

Para configurar um nivel de atenuagéo pré-definido dos valores medidos da temperatura do liquido,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

5 tand. meas. values/Eeee
B Temperaturc .

— [PETITe] ----»

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

As configuracdes atuais sao exibidas.

— Selecionar um nivel de atenuagéo KoY, (WEEI e RIF1L.
As novas configuracoes sdo exibidas.
. inish

Ya atenuacdo dos valores da temperatura do liquido esta ativa e um nivel pré-definido de atenuagéo esta
configurado.
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14.6.3 Configuracao de uma atenuacao definida pelo usuario dos
valores da temperatura do liquido

A atenuacao permite atenuar as variagdes dos valores de medicao da temperatura do liquido:

nas saidas. A atenuacdo da temperatura do liquido é adicionada a atenuacgao configurada para cada saida
analdgica (veja o capitulo 17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacao dos valores transmitidos em uma saida
analdgica).”)

Na pré-configuragédo os valores de medigdo da temperatura do liquido ndo séo atenuados.

Para atenuar as variagcdes dos valores de medigéo, vocé pode:

— Ou selecionar um dos trés niveis de atenuacgéao pré-definidos: e}, EEM ou [IElY- Veja o
capitulo 14.6.2.

— Ou configurar os seus préprios parametros de atenuacao por meio da atenuacao SJEEEL.
Por meio da atenuacao EJSEEEl, vocé pode configurar 2 parametros:
¢ O FEEIEEKIE definido pelo usuario em segundos.

o O NMRTSAIERIEIE], ou seja, um valor da temperatura definido pelo usuario. Se dois valores medidos
consecutivamente variarem no + do valor da temperatura, ndo € aplicada atenuagcao ao segundo valor de
medicao.

Para configurar os seus proprios parametros de atenuagao para os valores medidos da temperatura do
liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

e
-

- RS

- e

— PEMTINE] ----»

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar L

— Configurar o valor do [fE NG - - - >

— Selecionar se o esta ativo ou desativado----»

— Seo estiver ativo, configurar o valor correspondente.
As novas configuragdes sdo exibidas.

= inish

(VI atenuacdo especial dos valores medidos de temperatura do liquido esta ativada.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.6.4 Desativacao da atenuacao dos valores da temperatura do
liquido
Na pré-configuracao, os valores da temperatura do liquido ndo sao atenuados.

Se a atenuacgao dos valores da temperatura do liquido estiver ativa, proceda da seguinte forma para a
desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

- -

— [PETTe] ---- »

As configuragdes atuais sao exibidas.
— Selecionar \[IiE-----»

As novas configursacdes sdo exibidas.
= inish

Ya atenuacao dos valores da temperatura do liquido esta desativada.
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14.6.5 Ativacao do monitoramento da temperatura do liquido

Se o sensor de temperatura estiver com defeito, o monitoramento da temperatura do liquido € ine-
ficaz. Neste caso:

A mensagem [NERE L E I CREI R R Ll e € exibida.

Devido a uma falha no processo, o valor da temperatura do liquido medido pode ser muito alto ou muito
baixo.

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagdao normal)

¢ Na faixa de adverténcia

¢ Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.6.7 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da temperatura do liquido.

Figura 23 o capitulo 14.4.5 explica como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em
outra faixa (por exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reacao depende do valor
de histerese e se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.

Na pré-configuragdo, o monitoramento da temperatura do liquido, bem como todas as fun¢des de diag-
nostico, estao desativados.

Para ativar o monitoramento da temperatura do liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

E

-

pdlotand. meas. valueskiiiig
- A ---- >

— WS ----»

— [XiE ----»

— Selecionar 8.

& 0O monitoramento da temperatura do liquido esta ativo e o status do dispositivo ira alterar de acordo
com os limites configurados.

— O comportamento de uma saida analdgica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analégica dependendo do status
do dispositivo. ¥

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuracdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar. *

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor da temperatura do liquido
estiver fora da faixa normal, ative as fungdes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as funcdes de

diagndstico.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.6.6 Desativacao do monitoramento da temperatura do liquido

Na pré-configuracao, os valores da temperatura do liquido ndo sao monitorados. Se o monitoramento dos
valores da temperatura do liquido estiver ativo, proceda da seguinte forma para o desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- R

- e

~ WS ---- >
S/ \CtiVEEEEEE =

— Selecionar 5.

& O monitoramento da temperatura do liquido esta desativado.

14.6.7 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da temperatura do liquido

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da temperatura do liquido, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- -

- SRt

— [ES ----»

— BENEE ----»

As configuragdes atuais sdo exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----+

— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»

— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— Configurar o valor de histerese ----»
As novas configuragoes sdo exibidas.
i inish

@’Os valores limite e o valor de histerese estao alterados.
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14.6.8 Redefinicao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da temperatura do liquido para as pré-configuracoes

As pré-configuracoes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese da temperatura do liquido sao:
e valor superior de erro: 150,0 °C

¢ valor inferior de erro: -20,0 °C

e valor superior de adverténcia: 140,0 °C

e valor inferior de adverténcia: -10,0 °C

¢ valor de histerese: 0,0 °C

Para redefinir os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da temperatura do liquido para as pré-
-configuragdes, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

— SENEANEEEEINES - --- >
- A ---- >

— S ----»

mdReset to defaultRigat g

i inish

V] Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.

14.6.9 Redefinicao de todos os parametros da temperatura do
liuido para as pré-configuracoes

Para redefinir todos os parametros da temperatura do liquido para as pré-configuragdes, proceda da

seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- S

- -

- S

= inish

& Todos os parametros da temperatura do liquido estéo redefinidos.
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14.7 Configurar os parametros da concentracao do
liquido

14.7.1 Atribuicao de um nome definido pelo usuario a concentracao
do liquido medida

O nome ¢é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usuario e em todos os menus
onde os valores de medicao sao exibidos.

Por padréo, os nomes correspondentes a concentracdo liquida medida sédo [l aml €
Concentration 2

Para adicionar um nome definido pelo usuario ao nome padrao, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

o/ \dd. meas. valuesRER

— elliConcentration 2;EEEe =

— EINERENE ---- >
— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— YT

6 O nome esta alterado.

14.7.2 Selecao do tipo de concentracao do liquido

Para selecionar o tipo de concentracao do liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

md/\dd. meas. valuesgatlg

— ou [T E - - - - »
B Concentration lawEEEEES

As configuracdes atuais sdo exibidas (Liquido e unidade).

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— Selecionar a concentracéo esperada.

— Selecionar a unidade esperada.

— YT

%o tipo da concentracao do liquido ¢é alterado.
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14.7.3 Ativacao da atenuacao dos valores da concentracao do
liquido e selecao de um nivel de atenuacao pré-definido

A atenuacao permite atenuar as variagdes dos valores de medicao da concentragado do liquido.

Nas saidas. A atenuagéo da concentragéo do liquido € adicionada a atenuacgao configurada para cada
saida analégica (veja o capitulo 17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacdo dos valores transmitidos em uma

saida analdgica).”
Se as 2 condicdes seguintes forem cumpridas, a atenuacao nao é aplicada ao novo valor de medigao:

e um nivel de atenuacao KoY, (WELEIT ou esta ativo,
e e a variagdo entre 2 valores medidos consecutivamente € superior a 30%.

O tempo de atualizacao, configurado no capitulo 14.16, nao influencia a atenuacao dos valores de
medicao.

Na pré-configuragao os valores medidos da concentragdo do liquido ndo sdo atenuados.

— Como alternativa aos 3 niveis de atenuagao predefinidos Ko}, \WELEIM ou [gife]i, vocé pode configurar
0s seus proprios parametros de atenuacao. Veja o capitulo 14.7.4.

Y Apenas variantes com saidas.

O nivel de atenuacéao escolhido é aplicado

Atenuacao [N Nivel de ate\—\\ Nivel de ate- Nivel de ate-

todas as variagoes dos nuagao nuagéo w nuagao

valores de medic¢&o s&o N
transmitidas
Nenhuma atenuagéo caso dois valores de medic&o consecutivos
variem em +20 °C

Figura 29: Funcéo dos niveis de atenuacgdo disponiveis

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Nivel de atenuacao Tempo de resposta
Nenhum Os
Baixo 1s
Médio 10s
Alto 30s
Especial definido pelo usuario: veja o
capitulo 14.6.3

Tabela 17:  Tempo de resposta (10%...90%) dos niveis de atenuacao para os valores de medicao da concentracdo do
liquido
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Para configurar um nivel de atenuacédo pré-definido dos valores de medicédo da concentracéo do liquido,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

- e

- ou LS

- e

As configuracdes atuais sao exibidas.

— Selecionar um nivel de atenuagao KoY, (WEEIT e FIF1L.
As novas configuragdes séo exibidas.

i inish

Ya atenuacéo dos valores da concentragao do liquido esta ativa e um nivel pré-definido de atenuagéo
esta configurado.

14.7.4 Configuracao de uma atenuacao definida pelo usuario dos
valores da concentracao do liquido

A atenuacdo permite atenuar as variagoes dos valores de medigdo da concentracédo do liquido nas saidas.
A atenuacédo da concentracao do liquido é adicionada a atenuacao configurada para cada saida analdgica
(veja o capitulo 17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacdo dos valores transmitidos em uma saida analégica).”)

Na pré-configuragdo os valores medidos da concentragédo do liquido ndo sdo atenuados.
Para atenuar as variagoes dos valores de medicéo, vocé pode:

— Qu selecionar um dos trés niveis de atenuagéo pré-definidos: (oYW, EEMLY ou [EIFIL. Veja o
capitulo 14.7.3.

— Ou configurar os seus proprios parametros de atenuagao por meio da atenuacao SSESEL.
Por meio da atenuacao S3EEEl, vocé pode configurar 2 parametros:
e O REEIEERINIE definido pelo usudrio em segundos.

e O NITREGIEREIEIE], ou seja, um valor de concentragdo do liquido definido pelo usuario. Se dois valores
medidos consecutivamente variarem no + do valor da concentragdo do liquido, ndo é aplicada atenuacgao
ao segundo valor de medicéo.

Y Apenas variantes com saidas.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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Para configurar os seus proprios parametros de atenuacao para os valores de medicdo da concentragdo do
liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

mdl>AW sensor
mdl”2rameter

g dd. meas. valuesEEEE =
adconcentration 1felliConcentration 2EEEEE-=

— [PEqTTe] ---- »

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Selecionar ————

— Configurar o valor do [fE Y NEERE- - -- >

— Selecionar se o esta ativo ou desativado----»

— Seo estiver ativo, configurar o valor correspondente.
As novas configuragdes sao exibidas.

i inish

Y atenuacéo especial dos valores da concentracao do liquido esta ativada.

14.7.5 Desativacao da atenuacao dos valores da concentracao do
liquido
Por padrao, os valores da concentragéo do liquido ndo sdo atenuados.

Se a atenuacéo dos valores da concentracdo do liquido estiver ativa, proceda da seguinte forma para a
desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

-

g \dd. meas. valuesEus

— ou [ NENENCIE ---- >
- R

As configuragdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar \[iE.----»

As novas configuragdes sdo exibidas.

- inish

VY atenuacgédo dos valores da concentragao do liquido esta ativada.
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14.7.6 Ativacao do monitoramento da concentracao do liquido

Se o sensor de concentracéo estiver com defeito, o monitoramento da concentragdo do liquido é
ineficaz. Neste caso:

A mensagem [N EU PRI R ClG e € exibida.

Devido a uma falha no processo, o valor da concentragédo do liquido medido pode ser muito alto ou muito
baixo.

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operacao normal)

* Na faixa de adverténcia

¢ Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.7.8 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da concentracéo do liquido.

Figura 23 o capitulo 14.4.5 explica como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em
outra faixa (por exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reacdo depende do valor
de histerese e se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.

Na pré-configuragdo, o monitoramento da concentragédo do liquido esta desativada, bem como todas as
funcdes de diagndstico.

Para ativar o monitoramento da concentragao do liquido, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

md/\dd. meas. values gl g

- ou e

— [HS ----»
— GiE ----»

— Selecionar 8.

& O monitoramento da concentracao do liquido esta ativo e o status do dispositivo ira alterar de acordo
com os limites configurados.
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— O comportamento de uma saida analdégica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analégica dependendo do status
do dispositivo. ¥

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuracido de uma saida digital como saida de ligar/desligar. *

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor da concentragdo do liquido
estiver fora da faixa normal, ative as fungdes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as funcdes de

diagndstico.

114 . ,
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14.7.7 Desativacdo do monitoramento da concentracao do liquido
Por padrao, os valores da concentracdo do liquido ndo sdo monitorados. Se 0 monitoramento dos valores
da concentragao do liquido estiver ativo, proceda da seguinte forma para o desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

adSAW senso
— ETENEG

aadAdd. meas. valuesEEEE =
g concentration 1fslllConcentration 2EEEEE =

— WS ----»
— GiE----»
— Selecionar [\[&.

& 0 monitoramento da concentragdo esta desativado.

14.7.8 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da concentracao do liquido

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da concentragéo do liquido, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

p/\dd. meas. valuesEait g

- ou e

— S ----»

— EEE ----»

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----

— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»

— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
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— Configurar o valor de histerese ----»
As novas configuragdes sao exibidas.
i inish

0’ Os valores limite e o valor de histerese estio alterados.
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14.7.9 Redefinicao dos limites de erro, limites de adverténcia
e da histerese da concentracao do liquido para as
pré-configuracoes

As pré-configuracoes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese da concentragao do liquido sao:

e valor superior de erro: 100%

e valor inferior de erro: -0,01%

e valor superior de adverténcia: 100%

e valor inferior de adverténcia: -0,01%

e valor de histerese: 0,0%

Para redefinir os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da Concentragao 1 e Concentragédo 2
para as pré-configuragdes, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

g/ \dd. meas. valuesEERErS

B Concentration 1iConcentration 2Eue
— [EE ----»

adioset fo defaulEEERES

i inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.

14.7.10 Redefinicao de todos os parametros da concentracao do
liquido para as pré-configuracoes

Para redefinir todos os parametros da concentragao do liquido para as pré-configuracdes, proceda da

seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

— [CEHNCECENES: - -- >

- PIConcentration 2 e
adiReset to defaultREREE

- inish
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& Todos os parametros da concentragao do liquido estéo redefinidos.
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14.8 Configurar os parametros da velocidade de vazao

14.8.1 Atribuicao de um nome definido pelo usuario a velocidade de
vazao

O nome ¢é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usuario e em todos os menus
onde o valor de medicao € exibido (por exemplo, no menu [OIITIIE).

A pré-configuragdo do nome correspondente a velocidade de vazdo medida é [RENEEERES

Para adicionar um nome definido pelo usuario ao nome padrao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

- SRREl

- e

- SRR o

— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.

— JA

V] O nome esta alterado.

14.8.2 Ativacao da atenuacao dos valores da velocidade de vazao e
selecao de um nivel de atenuacao pré-definido

A atenuacéo da velocidade de vazdo é adicionada a atenuacao definida para a vazao volumétrica. A ate-
nuacao permite atenuar as variagdes dos valores de medicédo da velocidade de vazao:

Nas saidas. A atenuacgéo da velocidade de vaz&o € adicionada a atenuagéo configurada para cada saida

analdgica (veja o capitulo 17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacao dos valores transmitidos em uma saida
analdgica).”)

Se as 2 condigdes seguintes forem cumpridas, a atenuagéo nédo é aplicada ao novo valor de medigéo:

e um nivel de atenuacéo KoY, (WELEI) ou est3 ativo

* e a variagao entre 2 valores medidos consecutivamente é superior a 30% (por ex., ao abastecer a tubu-
lac&o ou parar a vazao)

Na pré-configuragéo, os valores da velocidade de vazdo nao sdo atenuados.

— Como alternativa aos 3 niveis de atenuagao predefinidos e}, WELEIM ou [gIfElYl, vocé pode configurar
0s seus proprios parametros de atenuacao. Veja 14.8.3.

Y Apenas variantes com saidas.
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O nivel de atenuagéo. escolhido é aplicado

Atenuacéo \IE: Nivel de ate\-‘x\ Nivel de ate- Nivel de ate-

todas as variagdes dos nuagao nuacao [EEAT nuacao [gife[}l

valores de medig&o séo W
transmitidas
Nenhuma atenuagéo caso 2 valores medidos consecutivamente
variem em +30%

Figura 30:  Funcéo dos niveis de atenuacao disponiveis

. ~ Tempo de resposta associado ao nivel de atenuagao escolhido
Nivel de atenuacéo ~ " :
para a vazado volumétrica mais...
Nenhum e5s,se0 estiver definido como
¢<0,5s,se0 estiver definido como §jlelit ou

Baixo -1s
Médio -10s
Alto -30s

Especial - [AENREERIME definido pelo usuario: veja o capitulo 14.8.3

Tabela 18:  Tempo de resposta (10%...90%) dos niveis de atenuagéo para os valores de medigcao da velocidade de
vazdo

Para configurar um nivel de atenuacao pré-definido dos valores medidos da velocidade de vazao, proceda
da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

- e

- -

- e

As configuragdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar um nivel de atenuagéo [I]Y, (WELIL e FIEIR-----»

As novas configuragdes sdo exibidas.
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- inish

YA atenuacéo dos valores da velocidade de vazao esta ativa e um nivel pré-definido de atenuagao esta
configurado.

18

Portugués BR




Tipo 8098 e

burkert

Sensor SAW - Parémetros FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

14.8.3 Ativacao de uma atenuacao definida pelo usuario dos valores
de velocidade de vazao

A atenuacdo permite atenuar as variagoes dos valores de medigcao da velocidade de vazao:

Nas saidas. A atenuagéo da velocidade de vazéo € adicionada a atenuagdo configurada para cada saida
analdgica (veja o capitulo 17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacao dos valores transmitidos em uma saida

analdgica).”)

Na pré-configuragédo os valores medidos da velocidade de vaz&o ndo séo atenuados.
Para atenuar as variagdes dos valores de medigao, vocé pode:

— QOu selecionar um dos trés niveis de atenuacéo pré-definidos: [}, \WELML ou [5IFlY- Veja o
capitulo 14.8.2.

— QOu configurar os seus préprios parametros de atenuagao por meio da atenuacao SESEL.
Por meio da atenuacgao EJsEEEl, vocé pode configurar 2 parametros:
¢ O REEIEERINE definido pelo usuario em segundos.

o O NIREEEIRIE], ou seja, uma porcentagem definida pelo usuario. Se dois valores medidos consecuti-
vamente variarem no + da porcentagem, nédo € aplicada atenuacdo ao segundo valor de medigao.

Para configurar os seus préprios parametros de atenuacao para os valores medidos da velocidade de
vazao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

E e

- e

— PENTINE] ---- >

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Selecionar ————

— Configurar o valor do [JE NG - -- >

— Selecionar se o esta ativo ou desativado----»

— Seo estiver ativo, configurar o valor correspondente.----
As novas configuragdes sao exibidas.

i inish

YA atenuacao especial dos valores da velocidade de vazao esta ativa.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.8.4 Desativacao da atenuacao dos valores da velocidade de
vazao

Na pré-configuracao, os valores da velocidade de vazao nao sao atenuados.

Se a atenuacao dos valores da velocidade de vazao estiver ativa, proceda da seguinte forma para a
desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacgao.

-

-

- e

- e

— [PETITe] ----»

As configuracdes atuais sdo exibidas.
— Selecionar \EIiE-----»

As novas configuracoes sao exibidas.
i inish

YA atenuacao dos valores da velocidade de vazao esta desativada.

14.8.5 Ativacao do monitoramento da velocidade de vazao

Devido a uma falha no processo ou no sensor da vazao, o valor da velocidade de vazdo medido pode ser
muito alto ou muito baixo.

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagao normal)

¢ Na faixa de adverténcia

* Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.8.7 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da velocidade de vazao.

Figura 23 no 14.4.5 é explicado como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra
faixa (por exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reagdo depende do valor de
histerese e se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.
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Na pré-configuragéo, o monitoramento da velocidade de vazéo esté desativado, bem como todas as
fungdes de diagndstico.
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Para ativar o monitoramento da velocidade de vazéo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-~
-

S tand. meas. values/Eeee
BLiquid velocity .

— S ----»
S/ \CtiIVEEEEEE =

— Selecionar |[E.

& 0 monitoramento da velocidade de vazdo esta ativo e o status do dispositivo ira alterar de acordo com
os limites configurados.

— O comportamento de uma saida analdgica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analégica dependendo do status

do dispositivo.”)

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuracdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar.)

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor da velocidade de vazao
estiver fora da faixa normal, ative as fungoes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as fungdes de

diagndstico.

Y Apenas variantes com saidas.

14.8.6 Desativacao do monitoramento da velocidade de vazao

Na pré-configuragéo, os valores da velocidade de vazdo nao sdo monitorados.

Se o monitoramento dos valores da velocidade de vazao estiver ativo, proceda da seguinte forma para o
desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

- RE S

- e

~ [BEE ----»
S/ \CtiVEEEEEE =

— Selecionar [\[g.

0’ O monitoramento da velocidade de vazao esta desativado.
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14.8.7 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da velocidade de vazao

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da velocidade de vazao, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

- e

- e

- e

— SEAGEE ----»

As configuracdes atuais sao exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----»

— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»
— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
— Configurar o valor de histerese ----»

As novas configuragdes sdo exibidas.

i inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao alterados.

14.8.8 Redefinicao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da velocidade de vazao para as pré-configuracoes

As pré-configuracdes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese da velocidade de vazdo séo:
e valor superior de erro: +10,0 m/s

e valor inferior de erro: -10,0 m/s

e valor superior de adverténcia: +8,0 m/s

e valor inferior de adverténcia: -8,0 m/s

e valor de histerese: 0,0 m/s

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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Para redefinir os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da velocidade de vazao para as pré-
configuracdes, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

-

agotand. meas. valuesEEREES

o iuid velocity Eears

— WS ----»

Sgieset to defaultREEREs

= inish

Q’ Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.

14.8.9 Redefinicdo de todos os parametros da velocidade de vazao
para as pre-configuragcdes

Para redefinir todos os parametros da velocidade de vazao para as pré-configuragdes, proceda da seguinte

forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

ado1and. meas. valuesEERRES
adlLiquid velocity BEEEE

gReset to defaul R

i inish

¥ Todos os parametros da velocidade de vazao sao redefinidos.
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14.9 Configurar os parametros da densidade do liquido

14.91 Atribuicao de um nome definido pelo usuario a densidade do
liquido medida

O nome é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usuario e em todos os menus
onde o valor de medicao € exibido (por exemplo, no menu [OIITIE).

Por padrdo, o nome atribuido a densidade do liquido medido é BEREI.

Para adicionar um nome definido pelo usuario ao nome padrao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

- -

SdDensityREERt

o Value nameREREES

— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— LY

Y O nome esta alterado.

14.9.2 Ativacao da atenuacao da densidade do liquido e selecao de
um nivel de atenuacao pré-definido

A atenuacao da densidade do liquido é adicionada a atenuacao configurada para a vazao massica. A ate-
nuagéo permite atenuar as variagdes dos valores de medicdo da densidade do liquido:

Nas saidas. A atenuagéo da vedacgao do liquido é adicionada a atenuagao configurada para cada saida

analdgica (veja o capitulo 17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacéo dos valores transmitidos em uma saida
analégica).”)

Se as 2 condigdes seguintes forem cumpridas, a atenuacéo nao é aplicada ao novo valor de medig&o:

e um nivel de atenuacao WYY, [(WELEIT ou [gE]Y esta ativo

* e a variagéo entre 2 valores medidos consecutivamente é superior a 30% (por ex., ao abastecer a tubu-
lacdo ou parar a vazao)

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Por padréo os valores medidos da densidade do liquido com o nivel [EEIIg séo atenuados.

— Como alternativa aos 3 niveis de atenuacéo predefinidos e}, (YEEIMIY ou [FIFEIL, vocé pode configurar
0s seus proprios pardmetros de atenuacgao. Veja 14.9.3.

Y Apenas variantes com saidas.
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O nivel de atenuagéo. escolhido é aplicado

Atenuacéo \FIE: Nivel de ate\-‘x\ Nivel de ate- Nivel de ate-

todas as variagdes dos nuagao nuacao [JEEA nuacao [gife[}l

valores de medig&o séo L

transmitidas
Nenhuma atenuagéo caso 2 valores medidos consecutivamente
variem em +30%

Figura 31:  Funcdo dos niveis de atenuacao disponiveis

. ~ Tempo de resposta associado com o nivel de atenuagéo esco-
Nivel de atenuacéo . .
Ihido para a densidade
Nenhum *0,5s,se0 estiver definido como
e1s,se0 estiver definido como olllVery

Baixo 3s
Médio 10s
Alto 30s

Especial - [AENREERIME definido pelo usuario: veja o capitulo 14.8.3

Tabela 19:  Tempo de resposta (10%...90%) dos niveis de atenuagdo para os valores de medigao da densidade do
liquido

Para configurar um nivel de atenuacao pré-definido dos valores medidos da densidade do liquido, proceda
da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

- R

- R

- e

As configuragdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar um nivel de atenuagéo [l (WELIL e FIEIR-----»

As novas configuracdes sdo exibidas.

i inish

Ya atenuacdo dos valores da densidade do liquido esté ativa e um nivel pré-definido de atenuacao esta

configurado.
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14.9.3 Configuracao de uma atenuacao definida pelo usuario dos
valores de medicao da densidade do liquido

A atenuacao da densidade do liquido é adicionada a atenuacgao configurada para a vazao massica. A ate-
nuacao permite atenuar as variagoes dos valores de medicao da densidade do liquido:

Nas saidas. A atenuacgéo da vedacgao do liquido é adicionada a atenuacgéo configurada para cada saida
analdgica (veja o capitulo 17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacéo dos valores transmitidos em uma saida

analégica).”)

Por padréo os valores medidos da densidade do liquido com o nivel [ EEIIg sdo atenuados.
Para atenuar as variagdes dos valores de medicao, vocé pode:

— QOu selecionar um dos trés niveis de atenuacéo pré-definidos: (oYW, W EEML ou [RIFIL. Veja o
capitulo 14.9.2.

— Ou configurar os seus préprios parametros de atenuagdo por meio da atenuacao SESEL.
Por meio da atenuacgéo EJSEEE], vocé pode configurar 2 pardmetros:
o O FEEEIEERINE definido pelo usuario em segundos.

o O IIMNRETEREIRIE], ou seja, uma porcentagem definida pelo usuario. Se dois valores medidos consecuti-
vamente variarem no + da porcentagem, nao é aplicada atenuagéo ao segundo valor de medigao.

Para configurar os seus proprios parametros de atenuacao para os valores da densidade do liquido,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

- e

- e

- e

As configuracdes atuais sao exibidas.

— Selecionar ————

— Configurar o valor do [JERNEERME- - - - »

— Selecionar se o estd ativo ou desativado----»

— Seo estiver ativo, configurar o valor correspondente.----
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As novas configuracoes sao exibidas.
il inish

YA atenuacao especial dos valores da densidade do liquido esta ativada.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.9.4 Desativacao da atenuacao dos valores da densidade do
liquido
Por padrao os valores medidos da densidade do liquido com o nivel [ EEIL séo atenuados.

Se a atenuacao dos valores da densidade do liquido estiver ativa, proceda da seguinte forma para a
desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacgao.

-

-

- e

- e

— [PETITe] ----»

As configuracdes atuais sdo exibidas.
— Selecionar \EIiE-----»

As novas configuragoes sdo exibidas.
i inish

Ya atenuacgao da densidade do liquido esta desativada.

14.9.5 Ativacao do monitoramento dos valores da densidade do
liquido

Devido a uma falha no processo ou no sensor da vazao, o valor da densidade do liquido medido pode ser

muito alto ou muito baixo.

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagao normal)

¢ Na faixa de adverténcia

¢ Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.9.7 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da densidade do liquido.
Figura 23 no 14.4.5 é explicado como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra

faixa (por exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reacdo depende do valor de
histerese e se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.

Na pré-configuragdo, o monitoramento da densidade do liquido esta desativada, bem como todas as
fungdes de diagndstico.
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Para ativar o monitoramento dos valores da densidade do liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

adotand. meas. valuesEERERS
— I ---- >

— (N[ --- - >

A\ CtiveEEEEs =

— Selecionar |E.

& 0 monitoramento da densidade do liquido esta ativo e o status do dispositivo ira alterar de acordo com
os limites configurados.

— O comportamento de uma saida analdgica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analégica dependendo do status
do dispositivo.”)

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuracdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar.)

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor da densidade do liquido
estiver fora da faixa normal, ative as fungoes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as fungées de
diagndstico.

Y Apenas variantes com saidas.

14.9.6 Desativacao do monitoramento da densidade do liquido

Na pré-configuragcéo, os valores da densidade do liquido ndo sao monitorados.

Se o monitoramento dos valores da densidade do liquido estiver ativo, proceda da seguinte forma para o
desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

- e

— PEOERY ---- >

- -

/A \CtiVEEEEEE =
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— Selecionar 5.

& O monitoramento da densidade do liquido esta desativado.
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14.9.7 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da densidade do liquido

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da densidade do liquido, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-~
-~

-~ -

~ (R ---- >

— WS ----»

~ SR -+

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----»

— Configurar o limite inferior de erro ----

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»
— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
— Configurar o valor de histerese ----»

As novas configuragdes sdo exibidas.

i inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estdo alterados.
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14.9.8 Redefinicao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da densidade do liquido para as pré-configuracoes

As pré-configuracdes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese da densidade do liquido sao:
e valor superior de erro: +10,0 m/s

e valor inferior de erro: -10,0 m/s

e valor superior de adverténcia: +8,0 m/s

e valor inferior de adverténcia: -8,0 m/s

¢ valor de histerese: 0,0 m/s

Para redefinir os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese da densidade do liquido para as pré-
-configuragdes, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

RS tand. meas. valuesERERES
~ BEREH] ----+

— S ----»

mdReset to defaultRigat g

i inish

V] Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.

14.9.9 Redefinicao de todos os parametros da densidade do liquido
para as pré-configuracoées

Para redefinir todos os pardmetros da densidade do liquido para as pré-configuragdes, proceda da seguinte

forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

E e

— PENEY ---- >

adneset to defaultEEEEE =

- inish
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& Todos os parametros da velocidade de vazéo séo redefinidos.
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14.10 Configuracao dos parametros dos totalizadores de
volume

14.10.1 Atribuicao de um nome definido pelo usuario a cada
totalizador

O nome ¢é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usuario e em todos os menus
onde os valores de medicao sado exibidos.

Na pré-configuragéo os totalizadores de volume sdo designados como REIFEE] e BT

Para adicionar um nome definido pelo usuario a um totalizador de volume, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

- SRREl

o Iotalizer 1[N Totalizer 2EREERS

- SRR o

— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— YT

V] O nome esta alterado.

14.10.2 Selecao da direcao de contagem de cada totalizador de
volume

Na pré-configuracao, a diregcdo de contagem de ambos os totalizadores de volume é [N
As diregcbes de contagem possiveis sao:

o EIHENCNIY: o totalizador de volume contabiliza o volume do liquido que circula na direcao definida
como positiva, ou seja, na mesma direcao que a seta localizada na parte frontal do dispositivo.

o EFEUNEN: o totalizador de volume contabiliza o volume do liquido que circula na diregdo definida
como negativa, ou seja, na direcao oposta a seta localizada na parte frontal do dispositivo.

¢ [2l611): o totalizador de volume contabiliza o volume do liquido que circula na dire¢cdo definida como
positiva mas subtrai o valor do liquido que circula na diregéo definida como negativa.

Para alterar a diregdo de contagem de cada totalizador de volume, proceda da seguinte forma:
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— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

— SENCHNEECREIES ----+

o Totalizer 1 Totalizer 2R
mCounting directionkEgiig

— Selecionar uma diregdo de contagem.

VY diregéo de contagem esta alterada. 131
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14.10.3 Ativacao do monitoramento do valor de um totalizador de
volume

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagéo normal)

¢ Na faixa de adverténcia

¢ Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.10.5 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese de um totalizador de volume.

Figura 23 no 14.4.5 é explicado como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra
faixa (por exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reagdo depende do valor de
histerese e se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.

Na pré-configuragdo, o monitoramento do totalizador de volume esta desativado, bem como todas as
funcdes de diagnostico.

Para ativar o monitoramento de cada totalizador de volume, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

adotand. meas. valuesEEREES

o otalizer 1M Totalizer 2BEREES
— [HS ----»

e/ \CliVEEEEEE =

— Selecionar |[E.

& 0 monitoramento dos totalizadores de volume est4 ativo e o status do dispositivo ir4 alterar de acordo
com os limites configurados.

— O comportamento de uma saida analdégica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analdgica dependendo do status
do dispositivo.*)

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuragdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar.”)

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor de um totalizador de volume
estiver fora da faixa normal, ative as fungdes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as funcdes de
diagndstico.
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Y Apenas variantes com saidas.
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14.10.4 Desativacao do monitoramento de um totalizador de volume

Na pré-configuracdo os valores de totalizador de volume ndao sdo monitorados.
Se o monitoramento de um totalizador de volume estiver ativo, proceda da seguinte forma para o desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

BdStand. meas. valuesEERRES

o otalizer 1M Totalizer 2REREES
— S ----»

— GG ----»

— Selecionar [\[&.

Q’ O monitoramento do totalizador de volume esta desativado.

14.10.5 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese de um totalizador de volume

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese de cada totalizador de volume, proceda
da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- e

- ou e

— S ----»

~ SEHHLE - --- >

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----»
— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»
— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
— Configurar o valor de histerese ----»

As novas configuracdes sao exibidas.

i inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao alterados.
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14.10.6 Redefinicao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese do totalizador de volume para as pré-configuracoes

As pré-configuracdes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese dos totalizadores de volume
sdo:

e valor superior de erro: 10.000.000 m?®

e valor inferior de erro: -10.000.000 m?3

e valor superior de adverténcia: 8.000.000 m?

e valor inferior de adverténcia: -8.000.000 m?

e valor de histerese: 0,0 m®

Para redefinir os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese de cada totalizador de volume para as pré-
-configuragdes, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

aoiand. meas. valuesEERERS

[ otalizer 1Bl Totalizer 20ittg g
— S ----»

Saeset to defaulREEREs

i inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.

14.10.7 Permissao do usuario para iniciar, interromper e redefinir
cada totalizador de volume

Na pré-configuragdo, o usuario ndo tem permissao para iniciar, interromper ou redefinir um totalizador de
volume.

Para dar permissao ao usudrio para iniciar, interromper e redefinir cada totalizador de volume, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.
-

-

- R

— LCIEIFETH] ou SRREL o

dotart/Stop/ResetEEEEE =
— Selecionar [HE1EG].

&0 usuario tem permissao para iniciar, interromper ou redefinir um totalizador de volume.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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14.10.8 Desativacao da permissao do usuario para iniciar, interromper
e redefinir cada totalizador de volume

Na pré-configuracdo, o usuario ndo tem permissao para iniciar, interromper ou redefinir um totalizador de
volume.

Se a funcao de SJETRISIYAEREL de um totalizador de volume estiver ativa, proceda da seguinte forma
para a desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

o tand. meas. valuesEEREES

— IEEEEE] ou INEEEE ---- >
o tart/Stop/ResetRERas

— Selecionar BJEETEL].

&0 usuério ndo tem permissao para iniciar, interromper ou redefinir um totalizador de volume.

14.10.9 Inicializacao de um totalizador de volume
Se a funcao de SJETRISIYAEREL de um totalizador de volume estiver ativa, proceda da seguinte forma
para iniciar o totalizador de volume:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

— SENCHNEEEREES ---- >

i 1otalizer 1[elliTotalizer 2EEEEE =
— HERIEE ---- >

— Selecionar SETEE).

¥ 0 totalizador de volume inicia a contagem.

14.10.10 Interrupcao de um totalizador de volume
Se a funcao de SJETRISIYAEREL de um totalizador de volume estiver ativa, proceda da seguinte forma
para interromper o totalizador de volume:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

ao1and. meas. valuesEERRES

o/ otalizer 1 Totalizer 2RNEEr
— HEWEEN ----»

— Selecionar S

0 totalizador de volume interrompe a contagem.
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14.10.11 Redefinicao de um totalizador de volume para um
Se a funcéo de de um totalizador de volume estiver ativa, proceda da seguinte forma
para redefinir o totalizador de volume para o [JEFERENE:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- S

- ou R

— ENENEEE ---- >

i inish

¥ 0 totalizador de volume esta redefinido para o valor pré-definido.

— Para alteracdes do valor pré-definido de um totalizador de volume, veja o capitulo 14.10.12 Alteracéo do
valor pré-definido para redefinicdo do totalizador de volume.

14.10.12 Alteracao do para redefinicao do totalizador de
volume

A pré-configuragéo do é0ml.

Se a funcao de SIETRIEIEVIEEREE de um totalizador de volume estiver ativa, proceda da seguinte forma
para alterar o valor pré-definido:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

-

E e

- ou e

- e

— Configurar o valor.

— YT

¥ 0 valor esta alterado.
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14.10.13 Redefinicao do totalizador de transbordo de um totalizador de
volume

Se um totalizador de volume atingir o seu valor maximo, o valor do totalizador de transbordo correspon-
dente é aumentado em 1.
Para redefinir o respectivo totalizador de volume, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

S tand. meas. valuesEERERS

o otalizer 1fWTotalizer 2BENEES
adReset overflow counterBREEE
i inish

GO totalizador de transbordo associado ao totalizador de volume esta redefinido.

14.10.14 Redefinicdo de todos os parametros de um totalizador de
volume para as pré-configuracoes

Para redefinir todos os parametros de um totalizador de volume para as pré-configuragdes, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- -

o otalizer 10 R

- e

i inish

¥ Todos os parametros de cada totalizador de volume estao redefinidos para as pré-configuragoes.
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14.11 Configurar os parametros dos totalizadores de
massa

14.11.1 Atribuicao de um nome definido pelo usuario a cada
totalizador de massa

O nome ¢é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usuario e em todos os menus
onde os valores de medicao sao exibidos.

Na pré-configuragéo os totalizadores de massa sao designados como [JEEERGIEIFEH] € VECEREIEIFET .
Para adicionar um nome definido pelo usuario a um totalizador de massa, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

—
-

mglotand. meas. valueskiiiig

— ou VEFAGIEIFYHS - - -- »

— VEIEENE ----»
— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— YT

V] O nome esta alterado.

14.11.2 Selecao da direcao de contagem de um totalizador de massa

Na pré-configuracao, a diregcdo de contagem de ambos os totalizadores de massa € RN
As direcbes de contagem possiveis sao:

o EIENCNIY: o totalizador de massa contabiliza o volume do liquido que circula na diregao definida
como positiva, ou seja, na mesma direcao que a seta localizada na parte frontal do dispositivo.

o 'EFEUEXE: o totalizador de massa contabiliza o volume do liquido que circula na diregdo definida
como negativa, ou seja, na direcao oposta a seta localizada na parte frontal do dispositivo.

¢ [2l611): o totalizador de massa contabiliza o volume do liquido que circula na diregéo definida como
positiva mas subtrai o valor do liquido que circula na diregéo definida como negativa.

Para alterar a diregdo de contagem de cada totalizador de massa, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

o tand. meas. valuesEEREE

— ou VEFAGIEIFEH: - - -- »

— [ K IE) ---- >

— Selecionar uma diregdo de contagem.
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YA diregdo de contagem esta alterada.
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14.11.3 Ativacao do monitoramento do valor de cada totalizador de
massa

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagéo normal)

¢ Na faixa de adverténcia

* Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.11.5 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese de um totalizador de massa.

Figura 23 no 14.4.5 é explicado como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra
faixa (por exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reagdo depende do valor de
histerese e se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.

Na pré-configuragdo, o monitoramento do totalizador de massa esté desativado, bem como todas as
funcdes de diagnostico.

Para ativar o monitoramento de cada totalizador de massa, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

BISAW sensor
M Parameter

adotand. meas. valuesgEEEr =
edViass totalizer 1fsl¥iMass totalizer 2EEEEE =

— S ----»
S/ \CtiIVEEEEEE =
— Selecionar &

& 0O monitoramento dos totalizadores de massa esta ativo e o status do dispositivo ira alterar de acordo
com os limites configurados.

— O comportamento de uma saida analdégica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analdgica dependendo do status
do dispositivo.*)

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuragdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar.)

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor de um totalizador de massa
estiver fora da faixa normal, ative as fungdes de diagnéstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as funcdes de
diagndstico.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.11.4 Desativacao do monitoramento de um totalizador de massa

Na pré-configuracao os valores de totalizador de massa nao sao monitorados.
Se o monitoramento de um totalizador de massa estiver ativo, proceda da seguinte forma para o desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

mgdotand. meas. valuesERREES

mdVass totalizer 1Mass totalizer 2REEEt g
— S ----»

— EGiE ----»

— Selecionar [[g.

Q’ O monitoramento do totalizador de massa esta desativado.

14.11.5 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese de um totalizador de massa

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese de um totalizador de massa, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

adSAW senso
adPraramete

adotand. meas. valuesgEEEe =
adViass totalizer 1fsl¥iMass totalizer 2EEEEE =

— S ----»

~ SRR - ---

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----»
— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»

— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
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— Configurar o valor de histerese ----»
As novas configuracdes sao exibidas.
diinish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao alterados.
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14.11.6 Redefinicao dos limites de erro, limites de adverténcia
e da histerese de um totalizador de massa para as
pré-configuracoes

As pré-configuracdes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese dos totalizadores de massa

séo:

e valor superior de erro: 10.000.000 m?3

e valor inferior de erro: -10.000.000 m?

e valor superior de adverténcia: 8.000.000 m?

e valor inferior de adverténcia: -8.000.000 m?®

e valor de histerese: 0,0 m®

Para redefinir os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese de cada totalizador de massa para as pré-con-
figuracdes, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

BSAW sensor
M Parameter

adotand. meas. valuesgEErEr =
EdMVass totalizer 1fslllMass totalizer 2EEEEE =

— (Wl ----»
egheset to defaultEEEEE =
e inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.

14.11.7 Permissao do usuario para iniciar, interromper e redefinir
cada totalizador de massa

Na pré-configuragdo, o usuario ndo tem permisséo para iniciar, interromper ou redefinir um totalizador de
massa.

Para dar permissao ao usuario para iniciar, interromper e redefinir cada totalizador de massa, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.
-

-

- -

— WlllMass totalizer 2EEEEE =
- e

— Selecionar [REFIEL].

&0 usurio tem permissao para iniciar, interromper ou redefinir um totalizador de massa.
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14.11.8 Proibicao do usuario para iniciar, interromper e redefinir cada
totalizador de massa

Na pré-configuragcédo, o usuario ndo tem permissao para iniciar, interromper ou redefinir um totalizador de
massa.

Se a funcao de SJETRISIYAEREL de um totalizador de massa estiver ativa, proceda da seguinte forma
para a desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

5 tand. meas. values|Eeeer

MViass totalizer 1[alMass totalizer 2j

adotart/Stop/ResetEEEEE =
— Selecionar BIEEIEG.

&0 usuario ndo tem permissao para iniciar, interromper ou redefinir um totalizador de massa.

14.11.9 Inicializacao de cada totalizador de massa

Se a funcéo de de um totalizador de massa estiver ativa, proceda da seguinte forma
para iniciar o totalizador:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

E

- -

— elllMass totalizer 2EEEEE =

E -

— Selecionar SJEIRELE.

&0 totalizador de massa inicia a contagem.

14.11.10 Interrupcao de cada totalizador de massa

Se a funcao de SJETRIEIYAEREL de um totalizador de massa estiver ativa, proceda da seguinte forma
para interromper o totalizador de massa:

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

— SENCHNEEEREES ---- >

— elllMass totalizer 2EEEEE =
— SERIET ---- >

— Selecionar Sl Te).

& 0 totalizador de massa interrompe a contagem.
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14.11.11 Redefinicao de um totalizador de massa para um
Se a funcdo de de um totalizador de massa estiver ativa, proceda da seguinte forma
para redefinir o totalizador para o [JEERENE:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- R

— ou VEFAEEIFEI W - -- - »

- -

i inish

0 totalizador de massa esta redefinido para o valor pré-definido.

— Para alterar o valor padrdao de um totalizador de massa, veja o capitulo 14.11.12 Alteracao do valor pré-
-definido para redefinicdo do totalizador de massa.

14.11.12 Alteracao do para redefinicao do totalizador de
massa

A pré-configuragéo do € 0ml.

Se a funcéo de SJETRTEIRTYIAEEEL de um totalizador de massa estiver ativa, proceda da seguinte forma
para alterar o valor pré-definido:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

- e

— ou VEFAGIEIFEH - - - - »

adrreset valucEEEre =

— Configurar o valor.
— LY

0’ O valor esta alterado.
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14.11.13 Redefinicao do totalizador de transbordo de um totalizador de
massa

Se um totalizador de massa atingir o seu valor maximo, o valor do totalizador de transbordo correspon-
dente é aumentado em 1.

Para redefinir o respectivo totalizador de transbordo de cada totalizador de massa, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

- e

— ou VEFEAGIEIFET I - - - - »
- R

il inish

60 totalizador de transbordo associado ao totalizador de massa esta redefinido.

14.11.14 Redefinicado de todos os parametros de um totalizador de
massa para as pré-configuracoes

Para redefinir todos os parametros de um totalizador de massa para as pré-configuragdes, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- -

— ou VEFEAGIEIFEI W - - - - »

- e

i inish

& Todos os parametros do totalizador de massa estéo redefinidos para as pré-configuragoes.
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14.12 Configuracao dos parametros do fator de
diferenciacao (opcional)

14.121 O que é o fator de diferenciacao?
O fator de diferenciagdo (DF) € um valor de medicdo adimensional que pode ser usado para a identificacao
do liquido a fluir pela tubulagao.

Anteriormente a versdo do SW 05.00.00, o fator de diferenciagéo era denominado de fator de den-
sidade. Dado ao facto de que foi exibida a opcédo da densidade, o nome foi alterado de forma a evitar
ambiguidades.

O DF é um valor de medicao acustico nao calibrado, com base na velocidade medida do som no liquido,
e compensado pela temperatura. O DF fornece uma nog¢ao da densidade da maior parte dos liquidos
aquosos. Por padrao, a compensacao da temperatura esta relacionada com a agua.

— Para configurar a compensacao da temperatura, veja o capitulo 14.12.10.
As bolhas de ar no liquido tém um efeito negativo sobre a precisédo do DF.
O dispositivo mede o DF em uma faixa de 0,8...1,3.

¢ Se o liquido que flui pela tubulagao tiver uma densidade maior do que a dgua, o valor medido do DF é
maior do que 1.

¢ Se o liquido que flui pela tubulacao tiver uma densidade menor do que a agua, o valor medido do DF &
menor do que 1.

Exemplos da faixa do DF:
¢ O DF da agua esta na faixa de 0,95...1,05.
¢ O DF do ketchup esta na faixa de 1,1...1,3.

14.12.2 Atribuicdo de um nome definido pelo usuario ao fator de
diferenciacdo medido

O nome ¢é usado para identificar o valor de medigéo nas telas definidas pelo usuario e em todos os menus
onde o valor de medicao € exibido (por exemplo, no menu [CIUTTE).

Por padrao, o nome atribuido ao DF medido é [B]5.

Para adicionar um nome definido pelo usuario ao nome padrao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

mg/\dd. meas. valueskiglg

— ————

-~ -

— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— LY

V] O nome esta alterado.
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14.12.3 Ativacao da atenuacao dos valores do fator de diferenciacao
e selecao de um nivel de atenuacao pré-definido

A atenuacdo permite atenuar as variagoes dos valores de medigdo do DF:
¢ Nos totalizadores

¢ Nas saidas. A atenuacao configurada para uma saida é adicionada a atenuagao do DF. *)

Se as 2 condigdes seguintes forem cumpridas, a atenuagéo nédo é aplicada ao novo valor de medigao:

e um nivel de atenuacgao KoY, (WELEIT ou esta ativo

e e a variagao entre 2 valores medidos consecutivamente é superior a 30% (por exemplo, ao substituir o
liquido na tubulagao)

Por padrao, os valores do DF ndo sdo monitorados.

Os niveis de atenuacao baixo (HeJl) ou de nenhuma atenuacao (\[ifE) sdo adequados para aplicagdes ou
processos que requerem tempos rapidos de resposta.

O nivel de atenuacao [YEEIML ou [Ife]i] sdo adequados caso os valores do DF alterem lentamente.

— Como alternativa aos 3 niveis de atenuacao predefinidos Ko}, \WELEIM ou [gife]il, vocé pode configurar
0s seus proprios parametros de atenuacgao. Veja o capitulo 14.12.4

Y Apenas variantes com saidas.

O nivel de atenuagéo. escolhido é aplicado

Atenuacéo \NE: Nivel de ate\-‘x\ Nivel de ate- Nivel de ate-

todas as variagées dos nuagéo nuacao [JEEHT nuag&o [§IF]1

valores de medigéo séo S
transmitidas
Nenhuma atenuagdo caso 2 valores medidos consecutivamente
variem em +30%

Figura 32: Fungéo dos niveis de atenuacéo disponiveis
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Nivel de atenuacao Tempo de resposta
Nenhum Os
Baixo 1s
Médio 10s
Alto 30s
Especial Tempo de resposta definido pelo usuario: veja o capitulo 14.12.4

Tabela 20:  Tempo de resposta (10%...90%) dos niveis de atenuagao para os valores de medigcao do DF

146

Portugués BR




Tipo 8098 burkert

Sensor SAW - Parémetros FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Para configurar um nivel de atenuacao pré-definido do DF, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

- e

— ————

- e

As configuracdes atuais sao exibidas.

— Selecionar um nivel de atenuagéo [l (WELIL e FIELR-----»
As novas configuragdes séo exibidas.

il inish

Ya atenuacgédo dos valores do DF estd ativa e um nivel pré-definido de atenuacéo esta configurado.

14.12.4 Ativacado de uma atenuacao definida pelo usuario dos valores
do fator de diferenciacao

A atenuacdo permite atenuar as variacdes dos valores de medi¢do do DF:
* Nos totalizadores

¢ Nas saidas. A atenuacdo do DF ¢é adicionada a atenuacdo configurada para cada saida analdgica®)

Por padrao, os valores medidos do DF nao sdo monitorados.
Para atenuar as variagdes dos valores de medicao, vocé pode:

— Ou selecionar um dos trés niveis de atenuacao pré-definidos: [KeY, WMLy ou FIFEIR. Veja o
capitulo 14.12.3.

— Ou configurar os seus préprios parametros de atenuacao por meio da atenuacao EJeEEEL.
Por meio da atenuacgéo EJEEE], vocé pode configurar 2 parametros:
¢ O EEIEERINE definido pelo usuario em segundos.

o O NTSRIIERIITeI], ou seja, uma porcentagem definida pelo usuario. Se dois valores medidos consecuti-
vamente variarem no + da porcentagem, ndo € aplicada atenuacéo ao segundo valor de medicéo.

Y Apenas variantes com saidas.

147

Portugués BR




burkert Tipo 8098

FLUID CONTROL SYSTEMS Sensor SAW — Parémetros

Para configurar os seus préprios parametros de atenuacédo do DF, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

=d AW senso
P aramete

A Add. meas. valuesEEEEE =
— B>

— [PETATe] ---- »

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Selecionar ————

— Configurar o valor do [fE NG - -- >

— Selecionar se o esta ativo ou desativado----»

— Seo estiver ativo, configurar o valor correspondente.----
As novas configuragdes sao exibidas.

- inish

YA atenuacao especial dos valores do DF esta ativa.

14.12.5 Desativacao da atenuacao do fator de diferenciacao

Por padrao, os valores do DF ndo sdo monitorados.
Se a atenuacao dos valores do DF estiver ativa, proceda da seguinte forma para a desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

og/dd. meas. valuesEEREES

— ————

~ BTN - - --

As configuragdes atuais sdo exibidas.
— Selecionar [z --- »

As novas configuragdes sdo exibidas.

- inish
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YA atenuagédo dos valores do DF esta desativada.
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14.12.6 Ativacao do monitoramento do fator de diferenciacao

— Antes da ativacdo do monitoramento do DF, determinar os limites de erro e de adverténcia. Veja o
capitulo 14.12.8.

Na pré-configuragdo, o monitoramento do DF esté desativado, bem como todas as fungdes de diagndstico.

Para ativar o monitoramento do DF, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

= SAW senso
— ETENEE)
A Add. meas. valuesgEEEE =

— §----»

— W8 ----»
— Gz ----»
— Selecionar 5.

& 0O monitoramento do DF est4 ativo e o status do dispositivo ira alterar de acordo com os limites
configurados.

— O valor do DF pode ser transmitido por meio de uma saida analégica para CLP, por exemplo, para iden-
tificar o liquido que flui pela tubulagéo.”)

— O comportamento de uma saida analdgica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analdgica dependendo do status

do dispositivo.”)

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuracdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar.*)

— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor de DF estiver fora da faixa
normal, ative as funcdes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as funcdes de diagndstico.

Y Apenas variantes com saidas.

14.12.7 Desativacao do monitoramento do fator de diferenciacao
Por padréo, os valores do DF ndo sdo monitorados. Se o monitoramento de um DF estiver ativo, proceda
da seguinte forma para o desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

o \0d. meas. valuesEERRE

— g ----

— WS ----»

S/ \CtiVEEEEEE =

— Selecionar &

6 O monitoramento do DF esta desativado.
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14.12.8 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese do fator de diferenciacao

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagéo normal)

¢ Na faixa de adverténcia

¢ Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.12.8 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese do fator de diferenciacao.
Figura 23 no 14.4.5 é explicado como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra

faixa (por exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reagdo depende do valor de
histerese e se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.

Na pré-configuragdo, o monitoramento do DF esta desativado, bem como todas as fungdes de diagndstico.

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese do DF, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

= SAW senso
EdPraramete

A Add. meas. valuesEEEEE =
—~ [l ---- >

— S ----»

— EIEE ----»

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----»

— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»
— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
— Configurar o valor de histerese ----+

As novas configuragdes sao exibidas.

= inish
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14.12.9 Redefinicao dos valores padrao dos limites de erro, limites de
adverténcia e da histerese do fator de diferenciacao

As pré-configuracdes dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese do DF sao:
e valor superior de erro: 1,6000

¢ valor inferior de erro: 0,5000

e valor superior de adverténcia: 1,5000

e valor inferior de adverténcia: 0,6000

¢ valor de histerese: 0,0100

Para redefinir os valores padrao dos limites de erro, limites de adverténcia e a histerese do DF, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

=dSAW senso
— RETENEE
g Add. meas. valuesEEEEe =

— Blg----»

— S ----»

B oset to defaultEEERts
= inish

Y Os valores limite e o valor de histerese estao redefinidos.

14.12.10 Configuracao da compensacao da temperatura para a
medicao do fator de diferenciacao

Para que o DF do liquido se mantenha constante independentemente da temperatura do liquido, o DF deve
estar compensado pela temperatura.

Apenas é possivel configurar a compensacgao da temperatura para um dos liquidos que podera fluir pela
tubulagéo.

O dispositivo possui 2 tipos de compensagdes da temperatura para a medicao do DF:

e de acordo com uma equacao especifica para a 4gua, ou seja, quando agua circula pela tubulagédo, o DF
sera sempre igual a 1, independentemente da temperatura da dgua. A equacéao para a agua ndo pode ser
alterada. Veja o capitulo 14.12.12 Ativacdo da compensacao da temperatura para agua.

¢ de acordo com uma equacéo de 5° grau para a qual podem ser configuradas 5 constantes. Veja o
capitulo 14.12.11 Configuracdo da compensacado da temperatura para um outro liquido que ndo agua.

Por padrao, a compensacao da temperatura é realizada de acordo com uma equacao especifica para a
agua e que nao pode ser alterada.
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14.12.11 Configuracao da compensacao da temperatura para um outro
liquido que nao agua

Podem ser configuradas 5 constantes (a,...a,) da equagdo que compensa a temperatura do liquido para

calcular o DF:

a,+aT+aT*+a,l°+aT +aT°

— Se precisar de ajuda para definir as 5 constantes de a, a a,, entre em contato com a Burkert.

Para ativar a compensagéo da temperatura para um outro liquido que ndo agua, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

BAGd. meas. valucs|
— [B]§----+

M CompensationEeeers

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar JEGIE] ---- >

— Defina o valor da constante a, na notagéo cientifica. Por exemplo, para configurar o valor 0,93724,
introduza 93,724000E-02 ou, para configurar o valor 372,4, introduza 3,724000E+02.

— Configurar o valor da constante a, (Primeira ordem) na notagéo cientifica.
— Configurar o valor da constante a, (Segunda ordem) na notag&o cientifica.
— Configurar o valor da constante a, (Terceira ordem) na notagao cientifica.
— Configurar o valor da constante a, (Quarta ordem) na notag&o cientifica.
— Configurar o valor da constante a, (Quinta ordem) na notag&o cientifica.
As novas configuragdes sao exibidas.

i inish

(VI compensacao da temperatura para um outro liquido que nao agua esta ativa.
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14.12.12 Ativacao da compensacao da temperatura para agua

Para ativar a compensacao da temperatura para agua, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

-

S/ \dd. meas. valuesEERRES

— ————p

- S

As configuracbes atuais sao exibidas.

— Selecionar - - - - »{JEIGT.

As novas configuragdes sdo exibidas.

= inish

Ya compensagao da temperatura para dgua esta ativa.

14.12.13 Redefinicao de todos os parametros do fator de diferenciacao
para os valores padrao

Para redefinir todos os parametros do DF para os valores padréo, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

o \0d. meas. valuesEEREES

— ——

- -

= inish

¥ Todos os parametros do DF estao redefinidos.
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14.12.14 Exemplo de aplicacao do fator de diferenciacao

Se for possivel que liquidos com diferentes DF circulem pela tubulagéo, vocé pode identificar o liquido a

fluir pela tubulagao em um determinado momento.

Liquido 1

A

Liquido 3

D e o

o Liquido 2

_______________________________________________________________________________

------ E' - i Faixa do DF para

i Faixa do DF para o
liquido 3

i Faixa do DF para
o liquido 2

o liquido 1

1y
>

Tempo

Figura 33: Faixas do DF para diferentes liquidos a fluir pelo tubulagdo

Para identificar o liquido a fluir pela tubulagao, proceda da seguinte forma:

CLP)

— Conecte uma saida analégica ou digital configurada como saida de frequéncia para, por exemplo, um

— Associe o DF a saida analdgica ou digital em uso. Veja o capitulo 17.3.1 Alteracéo do valor de medicéo

uma saida digital como saida de frequéncia.”)

possam circular pela tubulacao.

capitulo 14.12.10.

e da faixa do valor de medicéo atribuida a uma saida analdgica ou o capitulo 17.5.3 Configuracéo de

— Certifique-se de que sabe exatamente as faixas dos valores do DF para os diferentes liquidos que

— Se necessario, selecionar o tipo de compensacao da temperatura para um dos liquidos. Veja o

— Configurar as faixas no CLP de forma a identificar claramente o liquido que esta fluindo na tubulacao.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.13 Configurar os parametros do fator de transmissao
acustica (opcional)

14.13.1 O que é o fator de transmissao acustica?
O fator de transmissao acustica permite determinar a qualidade da transmissao do som no liquido e, por-
tanto, a confiabilidade das medicdes.

O tempo de transito das ondas no liquido e a amplitude da onda mudam devido aos seguintes fatores de
influéncia:

¢ Tipo de liquido: solugao aquosa, solugéo oleosa, emulséo, etc.
¢ Presenca de bolhas de gas

* Presenca de particulas solidas

¢ Temperatura do liquido

¢ Didmetro do tubo de medicao

O fator de transmisséao acustica dado em % ¢é calculado a partir das mudangas de amplitude das ondas.
O fator de transmisséo acustica da agua sem bolhas de gas a uma temperatura de dgua de +23 °C ¢é igual
a 100%.

As mudancas de temperatura do liquido ndo sdo compensadas para a medicao do fator de transmissao
acustica.

O dispositivo mede os fatores de transmisséao acustica a partir de 10%.

¢ Se a amplitude da onda em um liquido que passa pela tubulagao for maior que a amplitude da onda na
agua, o fator de transmisséo acustica é maior que 100%.

¢ Se a amplitude da onda em um liquido que passa pela tubulacao for menor que a amplitude da onda na
agua, o fator de transmissao acustica medido € inferior a 100%.

Bolhas de gas e particulas sdlidas no liquido tém um efeito semelhante sobre o fator de transmisséo
acustica. Se a concentragao de bolhas de gas ou de particulas soélidas em um liquido aumenta, o fator de
transmissao acustica diminui. A medicao e monitoramento do fator de transmissao acustica pode, portanto,
ser usada para detectar a presenca de bolhas de gas ou particulas sélidas no liquido.

— Deve-se levar em conta que certas condicdes de processo podem ter um efeito sobre o envelhecimento
do sensor e, portanto, sobre o valor do fator de transmissao acustica.
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14.13.2 Atribuicao de um nome definido pelo usuario ao fator de
transmissao acustica medido

O nome é usado para identificar o valor de medicao nas telas definidas pelo usudrio e em todos os menus
onde o valor de medicao € exibido (por exemplo, no menu [OIITIIE).

Por padréo, é atribuido o nome de EEIEIERIELREWEY ao fator de transmissdo acustica medido.

Para adicionar um nome definido pelo usuario ao nome padrao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacgao.

-
-

- SRRl o

- e

— ENENENS -- - - >

— Introduzir o nome. O nome pode conter até 19 caracteres.
— YT

] O nome esta alterado.

14.13.3 Ativacao da atenuacao dos valores do fator de transmissao
acustica e selecao de um nivel de atenuacao pré-definido

A atenuacéo permite atenuar as variagdes dos valores de medicao do fator de transmissdo acustica:
* Nos totalizadores

¢ Nas saidas. A atenuacgdo configurada para uma saida € adicionada a atenuacgao do fator de transmissao
acustica ¥)

Se as 2 condigdes seguintes forem cumpridas, a atenuacao ndo é aplicada ao novo valor de medicao:
e um nivel de atenuacao WYY, [(WELEITL ou [gIfE]Y esta ativo

e e a variacao entre 2 valores medidos consecutivamente é superior a 30% *)

Nas pré-configuragdes, os valores do fator de transmissao acustica ndo sdo atenuados.

Os niveis de atenuacéo baixo (®eJ¥) ou de nenhuma atenuagéo (NEIE) séo adequados para aplicagdes ou
processos que requerem tempos rapidos de resposta.
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Os niveis de atenuacao [JELIL ou [5IF]l] sdo adequados caso os valores do fator de transmissédo acustica
alterem lentamente.

— Como alternativa aos 3 niveis de atenuacéo predefinidos e}, (YEEIMLY ou [FIFEIL, vocé pode configurar
0s seus proprios pardmetros de atenuagao. Veja o capitulo 14.13.4

Y Apenas variantes com saidas.
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O nivel de atenuagéo. escolhido é aplicado

Atenuacao \FIiEE: Nivel de ate\-‘x\ Nivel de ate- Nivel de ate-

todas as variagbes dos nuagao et IMedium| nuagao [FIfE1Y

valores de medig&o séo W
transmitidas
Nenhuma atenuagéo caso 2 valores medidos consecutivamente

variem em +30%

Figura 34:  Funcéo dos niveis de atenuacao disponiveis

Nivel de atenuagéo Tempo de resposta
Nenhum Os
Baixo 1s
Médio 10s
Alto 30s
Especial definido pelo usuario: veja o capitulo 14.13.4

Tabela 21:  Tempos de resposta (10%...90%) dos niveis de atenuacdo das medigbes do fator de transmisséo acustica

Para configurar um nivel de atenuagéo pré-definido do fator de transmisséo acustica, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

mg/\dd. meas. valuesEait g

S/ \COUStiC transmission factorRieeEs

— ETIT - --- >

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar um nivel de atenuacao MY, (WEEINL e GIFIR.----»
As novas configuracdes sao exibidas.

i inish

YA atenuacao dos valores do fator de transmissao acustica esta ativa e um nivel de atenuacédo pré-de-
finido esta selecionado.
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14.13.4 Ativacao de uma atenuacao definida pelo usuario dos valores
do fator de transmissao acustica

A atenuacdo permite atenuar as variagoes dos valores de medigcéao do fator de transmissao acustica:
¢ Nos totalizadores

¢ Nas saidas. A atenuacgao configurada para uma saida é adicionada a atenuacgéo do fator de transmissao
acustica ¥

Na pré-configuragao, os valores de medigao do fator de transmisséo acustica ndo sédo atenuados.
Para atenuar as variagcoes dos valores de medigcao, vocé pode:

— QOu selecionar um dos trés niveis de atenuacgédo pré-definidos: e}, EEIML ou [IfElY. Veja o
capitulo 14.13.3.

— Ou configurar os seus proprios parametros de atenuacdo por meio da atenuacao SESE].
Por meio da atenuacao EJSfE§El, vocé pode configurar 2 pardmetros:
o O FEEEIEEKIE definido pelo usuario em segundos.

o O NIRIEREIEIE], ou seja, uma porcentagem definida pelo usuario. Se dois valores medidos consecuti-
vamente variarem no + da porcentagem, nao € aplicada atenuagao ao segundo valor de medicao.

Para configurar os seus proprios parametros de atenuagao do fator de transmissao acustico medido
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

—

-

m/\dd. meas. valuesEait g

- ---- >

— [PET T ---- »

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar SEEEE

— Configurar o valor do [JE e NEERIE- - -- >

— Selecionar se o esta ativo ou desativado----»

— Seo estiver ativo, configurar o valor correspondente.----+
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As novas configuracdes sao exibidas.
i inish

YA atenuacao especial dos valores do fator de transmissao acustica estd ativa.

Y Apenas variantes com saidas.

158

Portugués BR




TiPo 8098 burkert
Sensor SAW - Parémetros FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

14.13.5 Desativacao da atenuacao do fator de transmissao acustica

Nas pré-configuracoes, os valores do fator de transmissao acustica ndo sao atenuados.

Se a atenuacgao dos valores do fator de transmissao acustica estiver ativa, proceda da seguinte forma para
a desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

S/ \dd. meas. valuesEERRES

- -
— [PETTe] ---- »

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Selecionar \EIiE----»

As novas configuragdes sao exibidas.

i inish

YA atenuacao dos valores do fator de transmisséo acustica esta desativada.

14.13.6 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese do fator de transmissao acustica

Para alterar os limites de erro, limites de adverténcia e a histerese do fator de transmissio acustica,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

B

mg/\dd. meas. valuesEait g

S/ \Coustic transmission factorsseeee

— 8 ----»

— e ----»

As configuragdes atuais sdo exibidas.

— Configurar o limite superior de erro ----»

— Configurar o limite inferior de erro ----»

— Configurar o limite superior de adverténcia ----»
— Configurar o limite inferior de adverténcia ----»
— Configurar o valor de histerese ----»

As novas configuracdes sao exibidas.

i inish

0’ Os valores limite e o valor de histerese estdo alterados.
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14.13.7 Ativacao do monitoramento do fator de transmissao acustica
Para ser informado das mudancgas na concentracao de bolhas de gas ou particulas sélidas em um liquido,
monitore o fator de transmissao acustica.

Um valor monitorado pode estar:

¢ Na faixa normal (faixa de operagao normal)

¢ Na faixa de adverténcia

* Na faixa de erro

Podem ser configurados 4 valores limite: 2 de limites de erro e 2 de limites de adverténcia.

— Para configurar os valores limite, veja o capitulo 14.13.6 Alteracao dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese do fator de transmiss&o acustica.

Figura 23 no 14.4.5 é explicado como o dispositivo reage quando os valores monitorados entram em outra
faixa (por exemplo, da faixa normal para a faixa de adverténcia). O tempo de reagéo depende do valor de
histerese e se o valor monitorado esta aumentando ou diminuindo.

Por padrao, o monitoramento do fator de transmissao acustica e os diagnosticos estao todos desativados.

Para ativar o monitoramento do fator de transmissao acustica, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

el \0d. meas. valueshegtg g

S/ \COUSIC transmission factordeits
— 8 ----»

— Gz ----»

— Selecionar |[ZE.

& 0O monitoramento do fator de transmiss&o acUstica estd ativo e o status do dispositivo ira alterar de
acordo com os limites configurados.

— O comportamento de uma saida analdgica dependendo do status do dispositivo pode ser configurado.
Veja o capitulo 17.3.3 Configuracdo do comportamento de uma saida analdgica dependendo do status
do dispositivo.*)

— Uma saida digital pode ser configurada para alterar cada vez que um evento especifico é gerado. Veja o
capitulo 17.5.1 Configuragdo de uma saida digital como saida de ligar/desligar.)
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— Para ativar este monitoramento, ou seja, para ser informado quando o valor do fator de transmissao
acustica estiver fora da faixa normal, ative as fungdes de diagndstico. Veja o capitulo 11.9 Ativar as
funcdes de diagndstico.

Y Apenas variantes com saidas.
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14.13.8 Desativacao do monitoramento do fator de transmissao
acustica

Por padrao, os valores do fator de transmissao acustica ndo sdo monitorados.

No entanto, se o monitoramento do fator de transmisséo acustica estiver ativo, proceda da seguinte forma
para o desativar:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

g/ \0d. meas. valuesEEREES

md/\coustic transmission factorEeeEsg
— [HE ----»

— EGiE ----»

— Selecionar [[¢.

Q’ O monitoramento do fator de transmissao acustica esta desativado.

14.13.9 Redefinicao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese do fator de transmissao acustica para os valores
padrao

Os valores padrao dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese do fator de transmissao
acustica sao:

e valor superior de erro: 195%

e valor inferior de erro: 5%

e valor superior de adverténcia: 190%

e valor inferior de adverténcia: 10%

e valor de histerese: 1%

Para redefinir dos limites de erro, limites de adverténcia e da histerese do fator de transmissao acustica
para os valores padrao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

- e

- -

— [ME ----»

- e

i inish

@’ Os valores limite e o valor de histerese estdo redefinidos.
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14.13.10 Redefinicao de todos os parametros do fator de transmissao
acustica para os valores padrao

Para redefinir todos os parametros do fator de transmissao acustica para os valores padrao, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

BAGd. meas. valuos i

A COUsticC transmission facto /.
BReset to defaulir

e inish

& Todos os parametros do fator de transmissao acustica sédo redefinidos.

14.14 Diagndstico: monitorizar eventos especificos no
processo, o sensor ou na estrutura eletrénica

O dispositivo pode informar sobre um evento especifico no processo, no sensor ou na estrutura eletronica
do dispositivo. Também pode ser definido para que cada evento seja de operagdo normal.

Os eventos possiveis estao listados na Tabela 22, Tabela 23 e Tabela 24.

— Para ser informado quando um evento especifico ocorre no processo, no sensor ou na estrutura ele-
trénica, configurar a fungao de diagnéstico como mostrado no fluxograma na Figura 35.

A emissédo de informacdes sucede por meio da cor do display de status e/ou por uma mensagem e/ou por
uma ou mais saidas, como indicado nos fluxogramas na Figura 36 e na Figura 37.

Y Apenas variantes com saidas.

Eventos especiais ocorrendo no processo:

Eventos especiais ocorrendo | Significado Condicao especial
Nno processo
Not totally filled O tubo nao esta totalmente cheio. Nem todos os sensores estdo em

Se o parametro [FETXIETE estiver | contato com o liquido.
definido como o evento

NEEGIEUAILEE ndo pode ser

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

monitorado.
A velocidade do som no liquido estd | DNO8, 3/8", 1/2": a velocidade
fora da faixa permitida. do liquido no som é inferior a
1000 m/s ou superior a 2000 m/s.
DN15 e superior, 3/4" e superior:
a velocidade do liquido no som
€ inferior a 800 m/s ou superior a
2300 m/s.
A vazao no est4 estavel. O desvio padrdo dos valores de

medicdo da vazao é muito grande.

162

Portugués BR




Tipo 8098
Sensor SAW - Parametros

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Eventos especiais ocorrendo
no processo

Significado

Condicao especial

Low flow cut off

O valor de cut-off da vazao foi usado.

A funcao de cut-off deve ser
ativada: veja o capitulo 14.4.9

Ativacao da funcao de cut-off da
vazao volumétrica.

hange of liquid

Um outro liquido esta fluindo na
tubulacgédo.

A velocidade do som no liquido
alterou mais de 3 m/s em
1 segundo.

Backward flo

O liquido circula na posigao oposta,
ou seja, a configurada no capitulo 16.4

Ajuste do sentido do fluxo.

Tabela 22:

Eventos especiais no sensor:

Diagndstico: eventos especiais ocorrendo no processo

Eventos especiais no sensor

Significado

Condicao especial

ound cond. out of range

Existem bolhas de gas ou particulas
sélidas no liquido.

Tabela 23:

Diagndstico: evento especial no sensor

Eventos especiais na estrutura eletrénica:*)

Eventos especiais na est-
rutura eletronica

Significado

Condicao especial

Output 1, open loop
Output 2, open loop

Existe um problema de ligagéo na
saida correspondente.

A saida analdgica correspondente
nao deve ser desativada. Veja o

capitulo 17.4 Desativar uma saida
analdgica

Output 1, Diag. erro
Output 2, Diag. erro

Existe um problema de ligagéo na
saida correspondente ou é detectada
uma resisténcia alta no circuito de
corrente.

A saida analégica correspondente
nao deve ser desativada. Veja o

capitulo 17.4 Desativar uma saida

analégica

Output 1 overload

Foi detectada uma sobrecarga na

Output 2 overload saida digital em questao.
A saida foi comutada.
Tabela 24:  Diagndstico: eventos especiais na estrutura eletrénica

Y Apenas variantes com saidas.
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— Efetuar as configuragdes para um evento
especial (veja o capitulo 14.14.1, 14.14.3 e

14.14.5).
h 4
O evento esta relacionado com o status Yes »0 evento & desativado
do dispositivo \EIE? " '
Nao

v

, . O evento ndo pode ser sinalizado por
O evento esta relacionado com o

Yes uma saida analdgica.
status 4
do dispositivo NETHEIEEE"? Se o evento estiver ativo, é gerada uma
mensagem caso o evento ocorra.
Néo

— Escolher o comportamento da(s) saida(s)
analdgica(s) para cada status do dispositivo

([FailureMOut of specificationf
required)B

A 4

Uma saida digital esta confi-
gurada como saida de ligar/desligar?*)
Veja o capitulo 17.5.1.

Nao . [0 evento nao pode ser sinalizado por
"luma saida digital.

Yes

v

Se o evento estiver ativo, pode ser sinalizado por uma saida
digital configurada como saida de ligar/desligar.”)

A comutacao da saida de ligar/desligar pode ser configurada:

e dependendo deste evento Unico.

® e/ou dependendo de eventos de [FEINE, CINEEEHIE
WllMaintenance required}
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v
— Ativar os BIEFNELS no menu EENEEIRERINEE — FEIES

MEE. Veja o capitulo 11.9 Ativar as fun¢des de diagnostico.

Figura 35: Fluxograma: configuragdo das fungées de diagndstico

1) NEIMEISELE significa que apenas é gerada uma mensagem quando o evento ocorre, mas o evento é considerado
parte da operagdo normal do processo, da eletrénica ou do sensor.

Y Apenas variantes com saidas.
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Os PIEFNEELES estdo ativos no menu
eneral settingsfdParametery

Yes

A4
Se 0 modo de exibicdo de status estiver confi-
gurado como NAMUR, a exibigéo de status esta a
verde.

v

Ocorre um evento especial.

v

do dispositivo [\EIE?

Nao

v

O evento esta relacionado com o
status

do dispositivo N IEIRELLE?

Nao

v

O evento estd associado a uma saida
de ligar/desligar?”)

Nao

v

O evento esta relacionado com o
status do dispositivo [EIIIE?

_______________________________________
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O evento esta relacionado com o status Yes

v

v

v

v

Se 0 modo de exibi¢do de status estiver
configurado como NAMUR, a exibi¢ao
de status acende a branco.

O evento é desativado e ndo é
sinalizado.

O evento é sinalizado apenas com uma
mensagem.

A saida de ligar/desligar comuta depen-
dendo do evento.

A exibicdo de status estd acesa em
vermelho.

As saidas analdégicas reagem depen-
dendo do comportamento selecionado
para os eventos de [EINE.)

Se uma saida digital estiver configurada
como uma saida de ligar/desligar para
ligar em caso de eventos de [EIE, a
saida comuta dependendo do evento.”)

Figura 36:

Fluxograma: processamento das func¢ées de diagndstico ao ocorrer um evento especial (parte 1/2)

Y Apenas variantes com saidas.
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E ... continuagdo da péagina anterior. : A exibicdo de status esta acesa em
——————————————————————————————————————— amarelo.
l As saidas analdgicas reagem depen-
. : dendo do comportamento sele-
O evento esta relacionado Yes Cionado para os eventos de IS
com o status do dispositivo [OJie1i 4 g0 pa

)

Se uma saida digital estiver configurada
como uma saida de ligar/desligar

para ligar em caso de eventos de

O I EEiilFEeYY, a saida comuta
dependendo do evento.*)

specificationf

Nao

A exibicao de status esta acesa em azul.

As saidas analdgicas reagem depen-
dendo do comportamento selecionado

para os eventos de [VEIREREGES
requiredi
N
O evento esta relacionado com Yes Se uma saida digital estiver configurada

o status do dispositivo como uma saida de ligar/desligar
required para ligar em caso de eventos de

e e G [Ulfete), a saida comuta

dependendo do evento.”)

v

Figura 37: Fluxograma: processamento das fun¢ées de diagndstico ao ocorrer um evento especial (parte 2/2)

Y Apenas variantes com saidas.

14.14.1 Ativacao das funcdes de diagnodstico para todos os eventos
especiais do processo

Na pré-configuragao, todas as fun¢des de diagnéstico do processo estdo desativadas.

Para ativacao das fungdes de diagndstico para todos os eventos especiais do processo proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.
-

-

- e

P 'OCESSEREEE =
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— Selecionar o evento especial ----

— Atribuir um status do dispositivo para o evento especial: [FEIE, I EaliltEuel),
ou NEIMEIRELL.

Y As fungdes de diagndstico do evento especial estdo ativadas.

— Para ser informado sobre os eventos ocorridos, ative todos os diagndsticos do dispositivo. Veja o
capitulo 11.9 Ativar as funcdes de diagndstico.
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14.14.2 Desativacao das funcdes de diagndstico para eventos
especiais do processo

Na pré-configuracao, todas as fungdes de diagndstico do processo estdao desativadas.

Para desativacao das fungdes de diagndstico para todos os eventos especiais do processo proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-
dDiag. eventseventsEEEEE =

P rOCEeSSEEEES =
— Selecionar o evento especial ----»

— Selecionar \[(IiF ----

Y As fungdes de diagndstico do evento especial estdo desativadas.

14.14.3 Ativacao das funcdes de diagndstico para eventos especiais
da estrutura eletrénica

Apenas variantes com saidas.
Na pré-configuracao, todas as fungdes de diagndstico da estrutura eletrdnica estdo desativadas.

Para ativacao das fungdes de diagndstico para todos os eventos especiais da estrutura eletrénica proceda
da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-
BDiag. cvents|Eeue
~ R - --- >

— Selecionar o evento especial ----+

— Atribuir um status do dispositivo para o evento especial: [EINE, T EEiilEuEn,
ou NEIEIRELE.

Y as funcdes de diagndstico do evento especial estdo ativadas.

— Para ser informado sobre os eventos ocorridos, ative todos os diagndsticos do dispositivo. Veja o
capitulo 11.9 Ativar as funcdes de diagndstico.
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14.14.4 Desativacao das funcdes de diagndstico para eventos
especiais da estrutura eletrénica

Apenas variantes com saidas.
Na pré-configuragao, todas as fungoes de diagndstico da estrutura eletronica estao desativadas.

Para desativacao das fungdes de diagndstico para todos os eventos especiais da estrutura eletronica
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-
BIDiag. cvents|Eueer.
~ S - --- >

— Selecionar o evento especial ----
— Selecionar [\[(IiF ---- >

Y As funcdes de diagndstico do evento especial estdo desativadas.

14.14.5 Ativacao das funcdes de diagndstico para eventos especiais
do sensor

Na pré-configuracao, todas as funcdes de diagndstico do sensor estdo desativadas.

Para ativacdo das fung¢des de diagnodstico para todos os eventos especiais do sensor proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

adSAW senso
EdPraramete
- e

— SENER] ----»

— Selecionar o evento especial ----

— Atribuir um status do dispositivo para o evento especial: [EIE, T EEiilEuEn,
ou NEIEIRELE.

Y as funcdes de diagndstico do evento especial estdo ativadas.
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— Para ser informado sobre os eventos ocorridos, ative todos os diagnosticos do dispositivo. Veja o
capitulo 11.9 Ativar as funcdes de diagndstico.
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14.14.6 Desativacao das funcdes de diagndstico para eventos
especiais do sensor

Na pré-configuracao, todas as funcdes de diagndstico do sensor estdo desativadas.

Se todas ou algumas fungdes de diagndstico para eventos do sensores estiverem ativadas, proceda da
seguinte forma, para desativar todas elas:

Para desativacao das fungdes de diagndstico para todos os eventos especiais do sensor proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacgao.
-

-

- -

~ S ----

— Selecionar o evento especial ----»
— Selecionar LI ----»

Yas funcdes de diagndstico do evento especial estdo desativadas.
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14.15 Determinar os valores medidos para a vazao
volumeétrica, vazao massica e velocidade de vazao
com a maior precisao possivel

A fim de obter os valores de medicao mais precisos para a vazao volumétrica, vazdo massica e velocidade
de vazdo, a compensacao da viscosidade cinematica (em mm 2 /s) pode ser ativada.

As seguintes compensacodes de viscosidade da viscosidade cinematica estédo disponiveis:

¢ para agua ou um liquido cuja viscosidade [] (em mm 2 /s) muda com a temperatura [] (em °C) como a vis-
cosidade da agua e esta na mesma faixa que a agua. Pré-configuracao. A equacao correspondente é:

1
V= 0,555029 + 0,020217T + 9,9.1075T2

— Para ativar a compensacéao de viscosidade da agua, veja o capitulo 14.15.1.
¢ para um liquido com viscosidade constante. A ser selecionado se a temperatura do liquido e, portanto,
também a viscosidade do liquido for constante. A equacao correspondente é:
v=a
— Para ativar a compensacéao de viscosidade para um fluido com viscosidade constante, veja o
capitulo 14.15.2.

¢ para um liquido com uma curva de compensacao linear. A ser selecionado se a viscosidade do liquido
variar linearmente dependendo da temperatura do liquido. A equacéo correspondente é:

v=a+bT
—> Para ativar a compensacao de viscosidade de um fluido com uma curva de compensacao de viscosidade
linear, veja o capitulo 14.15.3.

e para um fluido com uma curva de compensagdo com dependéncia quadratica. A ser selecionado se a
viscosidade do liquido variar quadraticamente dependendo da temperatura do liquido. A equagao corres-
pondente é:

v=a+bT + cT?
—> Para ativar a compensacao de viscosidade para um fluido com curva de compensacgao de viscosidade
com dependéncia quadratica, veja o capitulo 14.15.4.

¢ para um fluido com uma curva de compensacao com dependéncia quadratica inversa. A ser selecionado
se a viscosidade do liquido com dependéncia quadratica invertida varia da temperatura, mas a faixa de
viscosidade ¢é diferente da da agua. A equacao correspondente é:
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1
v_a+bT+cT2

— Para ativar a compensacéao de viscosidade para um fluido com curva de compensacgao de viscosidade
com dependéncia quadratica invertida, veja o capitulo 14.15.5.
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14.15.1 Ativacao da compensacao de viscosidade para liquidos
semelhantes a agua

Para ativar a compensacéao de viscosidade para liquidos semelhantes a agua, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

- e
- -

As configuracdes atuais sdo exibidas.
— Selecionar [JELE.

As novas configuracdes sao exibidas.
i inish

VI compensacgao de viscosidade para liquidos semelhantes a agua esta ativa.

14.15.2 Ativacao da compensacao para um fluido com viscosidade
constante

A viscosidade cinematica de um liquido pode ser constante ou porque a temperatura do liquido é constante
ou porque as mudancas de temperatura tém um efeito muito pequeno sobre a viscosidade.
Para ativar a compensacéo para um fluido com viscosidade constante, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

adSAW senso
P aramete
Vv iscosity compensationEEEEE =

— e ----»
As configuragdes atuais sdo exibidas.
— Selecionar [ ENRL ---- .

— Introduza o valor de viscosidade do liquido nas unidades exibidas (mm?/s). Deve ser introduzido um
valor positivo. Por exemplo, para o valor da viscosidade cinematica do éleo a 20 °C, ou seja 89 mm?/s
insira 8,900000E+01.

As novas configuragdes sao exibidas.
i inish

Ya compensacgao para um fluido com viscosidade constante est4 ativa.
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14.15.3 Ativacao da compensacao para um fluido com curva de
compensacao de viscosidade linear

Para ativar a compensacao para um fluido com curva de compensacgao de viscosidade linear, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

- R
— SEEINEE ----»

As configuracdes atuais sdo exibidas.
— Selecionar M[IEEN---- ».

— Configurar o valor da constante a de uma curva linear nas unidades exibidas (mm?/s) e na notagéo cien-
tifica. Por exemplo, para configurar o valor 0,03724, introduza 3,724000E-02 ou, para configurar o valor
372,4, introduza 3,724000E+02.

— Configurar o valor da constante b de uma curva linear nas unidades exibidas e na notagao cientifica.
As novas configuragdes sao exibidas.
i inish

YA compensagao para um fluido com curva de compensacgao de viscosidade linear est4 ativa.

Se o resultado calculado da equagéo for negativo ou igual a 0 (por exemplo, se a temperatura do fluido ndo
estiver na faixa coberta pela equagéo ou se um valor incorreto tiver sido inserido para a constante), a vazdo
volumétrica compensada esta incorreta e a mensagem de erro € exibida.
Se a mensagem for exibida, proceda da seguinte forma:

— Certifique-se de que a temperatura do liquido esteja dentro da faixa coberta pela equacao.

— Certifique-se de que um valor correto tenha sido inserido para a constante.
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14.15.4 Ativacao da compensacao para um fluido com curva de
compensacao de viscosidade com dependéncia quadratica

Para ativacdo da compensacao para um fluido com curva de compensacao de viscosidade com depen-
déncia quadratica proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

- St
— SEEIGEE ----»

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar [O[TEG[ENE.

— Configurar o valor da constante a da curva com dependéncia quadratica nas unidades exibidas (mm?/s)
e na notacéo cientifica. Por exemplo, para configurar o valor 0,03724, introduza 3,724000E-02 ou, para
configurar o valor 372,4, introduza 3,724000E+02.

— Configurar o valor da constante b da curva com dependéncia quadratica nas unidades exibidas e na
notagao cientifica.

— Configurar o valor da constante ¢ da curva com dependéncia quadratica nas unidades exibidas e na
notacao cientifica.

As novas configuracdes sao exibidas.
i inish

VI compensacgao para um fluido com curva de compensacao de viscosidade com dependéncia qua-
dratica est4 ativa.

Se o resultado calculado da equacgao for negativo ou igual a 0 (por exemplo, se a temperatura do fluido nao
estiver na faixa coberta pela equacao ou se um valor incorreto tiver sido inserido para a constante), a vazao
volumétrica compensada esta incorreta e a mensagem de erro € exibida.
Se a mensagem for exibida, proceda da seguinte forma:

— Certifique-se de que a temperatura do liquido esteja dentro da faixa coberta pela equacéo.

— Certifique-se de que um valor correto tenha sido inserido para a constante.
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14.15.5 Ativacao da compensacao para um fluido com curva de
compensacao de viscosidade com dependéncia quadratica invertida

Para ativacao da compensacao para um fluido com curva de compensacgao de viscosidade com depen-
déncia quadratica invertida, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

- -
— SERIGEE ----»

As configuragdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar [EEEEIERIELTE.

— Configurar o valor da constante a da curva com dependéncia quadratica nas unidades exibidas (mm?/s)
e na notacao cientifica. Por exemplo, para configurar o valor 0,03724, introduza 3,724000E-02 ou, para
configurar o valor 372,4, introduza 3,724000E+02.

— Configurar o valor da constante b da curva com dependéncia quadratica nas unidades exibidas e na
notacgéo cientifica.

— Configurar o valor da constante ¢ da curva com dependéncia quadratica nas unidades exibidas e na
notacao cientifica.

As novas configuragdes sao exibidas.
il inish

(VI compensacao para um fluido com curva de compensacao de viscosidade com dependéncia qua-
dratica invertida est4 ativa.

Se o resultado calculado da equacao for negativo ou igual a 0 (por exemplo, se a temperatura do fluido nao
estiver na faixa coberta pela equacao ou se um valor incorreto tiver sido inserido para a constante), a vazao
volumétrica compensada esta incorreta e a mensagem de erro € exibida.
Se a mensagem for exibida, proceda da seguinte forma:

— Certifique-se de que a temperatura do liquido esteja dentro da faixa coberta pela equacéo.

— Certifique-se de que um valor correto tenha sido inserido para a constante.

14.15.6 Redefinicao dos parametros de compensacao de viscosidade
para os valores padrao

Para redefinir os parametros de compensacgéo de viscosidade para os valores padrao, proceda da seguinte
forma:
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— Selecionar o dispositivo na area de navegacgao.

-
-

oV 1SCOSity compensationREREs
adioset fo defaulEEERES

i inish

¥ os parametros de compensacao de viscosidade estao redefinidos.
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14.16 Configurar o tempo de atualizacao

14.16.1 Aplicacao do tempo de atualizacao
O tempo de atualizac&o é o tempo minimo necessario para atualizar um valor de medigédo. O tempo de atu-
alizacao nao tem influéncia sobre a atenuagéo dos valores de medicao.

O tempo de atualizagao dos valores de temperatura € uma constante. O tempo de atualizagdo dos outros
valores de medicdo pode ser ajustado ao processo:

¢ Um tempo de atualizagdo muito curto é necessario quando o processo requer atualizagoes rapidas dos
valores de medicéo, por exemplo, para processos de dosagem muito curtos.

¢ Um longo tempo de atualizagao é suficiente, por exemplo, se a vazao muda apenas lentamente no processo.

14.16.2 Alteracao do tempo de atualizacao

Estao disponiveis 3 tempos de atualizacao:

¢ 0 tempo de atualizagao [Me]gle], ou seja, a duragado entre 2 atualizagdes do valor de medicao é de aproxi-
madamente 100 ms.

¢ 0 tempo de atualizagao EJjlelgi, ou seja, a duragdo entre 2 atualizagdes do valor de medicéo € de aproxi-
madamente 70 ms. Pré-configuracao

¢ 0 tempo de atualizacao {AFEREL, ou seja, a duragdo entre 2 atualizagdes do valor de medigéo é de
aproximadamente 30 ms.

Se o tempo de atualizagéo estiver definido como muito curto:
¢ O evento de diagnostico [\EIRCIEUNAIIIEE ndo esta disponivel

¢ O desvio de medicao para uma vazao entre 10% do final da faixa de medicao até o final da faixa
de medicéo é de +0,6%

¢ A repetibilidade para uma vazao entre 10% do final da faixa de medicao até o final da faixa de
medicao é de +0,3%

‘ Se uma saida digital®) for configurada como uma saida de impulso, os seguintes tempos devem ser
@ adicionados ao ultimo impulso recebido:

* 50 s, se o tempo de atualizagéo estiver definido como

* 80 ms, se o tempo de atualizacao estiver definido como EJjleI5i

® 140 s, se o tempo de atualizagdo estiver definido como [Ke]jle].

Para alterar o tempo de atualizagdo, proceda da seguinte forma:
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— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

- S

— Selecionar o tempo de atualizagéo.

Yo tempo de atualizagao esta alterado.

Y Apenas variantes com saidas.
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15 SAW SENSOR - MENU "DIAGNOSTICS"

151 Ler os eventos gerados para o dispositivo

Para ler os eventos gerados pelo monitoramento dos limites de medic&o e os eventos de diagnéstico, e
para ler o possivel comportamento associado do dispositivo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

-

— PEVIYLS ----»

— BEWE ----»

¥ 0 status é exibido.

— (FIE

15.2 Ler o sentido do fluxo configurado

Para ler o sentido do fluxo configurado, veja o capitulo 16.4 Ajuste do sentido do fluxo, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

-

~ PEEE ----»

- low directionGEEEE =
V] O sentido do fluxo é exibido.

15.3 Ler as temperaturas das placas de circuito e do
liquido
Para ler as temperaturas das placas de circuito e do liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

mdlSAW sensor
mdlDi2gnostics

— VIS ---- >

— I EEEE ----»

Y as temperaturas sdo exibidas.
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15.4 Ler o tempo de atualizacao configurado

Para ler o tempo de atualizagao configurado no capitulo 14.16 Configurar o tempo de atualizagdo, proceda
da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

— PEVTLE ---- >

B iciresh timeREEEes

Yo tempo de atualizagéo é exibido.

15.5 Leitura do numero de horas de operacao do
dispositivo
Para ler o numero de horas de operacao do dispositivo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

— PEVILLS ----»

O perating hours/eEEs

& 0 namero de horas de operagao é exibida.

15.6 Leitura do numero de horas de operacao da placa de
medicao
Para ler o numero de horas de operacao da placa de medigao, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

BDovicol.

M Oberating hours (measurement board) R

& 0 numero de horas de operacgao é exibido.
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15.7 Ler o diagndstico relacionado aos valores de saida

Apenas variantes com saidas.

Os valores de saida indicam os valores dos valores de medicdo em um determinado momento. Veja o
capitulo 17. Para ler o diagnéstico relacionado aos valores de saida, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-
— OIS ----»

V] Os valores de saida sdo exibidos.

15.8 Ler os eventos de diagndstico que ocorreram no
processo

Para ler os eventos de diagndstico que ocorreram no processo e o possivel comportamento associado do
dispositivo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

— NECEETE ---- >
— [JOLEER ---- >

— Sjeil ----»

Y 0 status ¢ exibido.

e inish

15.9 Ler os eventos de diagndstico que ocorreram na
estrutura eletrénica

Para ler os eventos de diagndstico que ocorreram na estrutura eletrénica e o possivel comportamento
associado do dispositivo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

=
-~

20 eventsEEs
- cctronicERREs
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— SIEWE ----»
& 0 status & exibido.
e inish
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15.10 Ler os eventos de diagnostico que ocorreram no
sensor

Para ler o status dos eventos de diagndéstico que ocorreram no sensor, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- e

~ S - -~ >

— JEE ----»

& 0O status é exibido.

e inish

15.11 Ler o diagndstico relacionado aos limites
monitorados

Para ler o diagnéstico relacionado aos limites monitorados, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

— S ----»

— SEeg----»

¥ 0 status é exibido.

- inish

15.12 Ler se um valor medicao esta na faixa monitorada

Por meio desta opgdo do menu pode ser lido se uma variavel do processo esta dentro ou fora dos seus
limites monitorados. O monitoramento dos limites das variaveis de processo deve ser ativo. Veja os capi-
tulos 14.4.5, 14.6.5 e 14.8.5.

Para ler se um valor de medigéo esta dentro ou fora do limite monitorado, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-
— [WRHE----»

— Selecionar o valor de medicao.

~ SE----»
Q’ O status é exibido.
e inish
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16 SAW SENSOR - MANUTENGCAO

16.1 Niveis de usuario das opcdes do menu editaveis

Opcéao do menu do menu do - Nivel de usuario minimo
Usuario basico

16.2 Pré-configuracoes

As pré-configuragdes do dispositivo podem ser consultadas na pagina suplementar do CANopen tipo 8098
em country.burkert.com.

— Antes de realizar qualquer alteracao as configuragdes, use o software Comunicador Birkert para
imprimir um arquivo PDF com todas as pré-configuragdes do dispositivo.

16.3 Ler informacoes do dispositivo

16.3.1 Leitura dos coédigos do dispositivo, da placa de circuitos do
transmissor e da placa de medicao

Para ler os codigos do dispositivo, a placa de circuitos do transmissor e a placa de medicao, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- -

- R

Y 0s codigos sao exibidos.
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16.3.2 Leitura dos numeros de série do dispositivo, da placa de
circuitos do transmissor e da placa de medicao

Para ler os nimeros de série do dispositivo, a placa de circuitos do transmissor e a placa de medicao,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-~
-

BDévice information e
Scrial numbersiE

V] Os numeros de série sdo exibidos.

16.3.3 Leitura da versao de hardware e software da placa de
circuitos do transmissor e da placa de medicao

Para ler a versdo de hardware e software da placa de circuitos do transmissor e da placa de medicéo,
proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

MDevice informationeees
BV ersionsi

0’ As versoes de hardware e software sdo exibidas.

16.3.4 Leitura das caracteristicas do tubo de medicao

Para ler as caracteristicas do tubo de medicao, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

- e

- R

¥ As caracteristicas do tubo de medicdo sdo exibidas.
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16.3.5 Verificacdo do funcionamento correto do sensor

Vocé pode verificar o funcionamento correto do sensor comparando os valores de medicao atuais de
alguns parametros com os seus valores de referéncia. Os valores de referéncia dependem das condicdes
de seu processo:

® Se vocé medir agua a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F) livre de bolhas de gas e solidos, as condigdes do seu
processo sao similares as condi¢des de calibragdo do dispositivo no fabricante. Os valores de referéncia
sdo os valores apos a calibragdo do dispositivo € podem ser lidos no menu PENEERE LR

¢ Se vocé nao medir agua a 23 °C +5 °C (73,4 °F +9 °F) ou o liquido nao for agua, os valores de referéncia
estao no arquivo PDF que vocé criou com o Comunicador Birkert nos seguintes momentos:

- apds o primeiro comissionamento do dispositivo. Veja o capitulo 10 Comissionamento
- apos a ultima operagdo de manutengao

Para verificar o correto funcionamento do sensor, proceda da seguinte forma:

Abrir o menu PRI REIE T

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

=

= e

& Os valores dos parametros sdo exibidos.

— Calcule o desvio para cada parametro listado na Tabela 25 ou na Tabela 26. Use a seguinte férmula:

| valor de medigao atual — valor de referéncia | _
= desvio

valor de referéncia

- Se vocé estiver medindo agua a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F), livre de bolhas de gas e sdlidos, entdo
use os valores mostrados nos parametros das colunas A e B da Tabela 25.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Opcéo do menu A B
Valor de medicao atual do Valor de referéncia do parametro apds
parametro calibragcé@o no fabricante
DF| DF| DF fact. cal.
Acoustic transmission factorfilAcoustic transmission factorfllAcoustic transmission factor fact. cal.
Amplitude SAW signal SAW signal fact. calibration
ignal WG1 1 ignal WG1 13 fact. calibration
imes of flight| AO| AQ fact. calibration
WG 1 fact. calibration

Tabela 25:  Valores de pardmetros para comparagao quando o liquido medido é agua a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F)

- Se vocé ndo medir agua a 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F) ou se o liquido ndo for dgua, use os valores do
mesmo paradmetro no menu e no arquivo PDF. Veja Tabela 26
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Opcgao do menu

Valor de medicéo atual do parametro no menu
no Comunicador Biirkert e no arquivo
PDF

Amplitudes
AO
WGX

Tabela 26: Valores de pardmetro para comparacéo, se o liquido medido ndo for dgua ou a dgua néo for medida a
uma temperatura de 23 °C +5 °C (73,4 °F £9 °F)

— Avalie os desvios de todos os parametros:

- Se os desvios de todos os parametros forem menores que os valores dados na Tabela 27, o sensor

esta funcionando corretamente.

- Se o desvio de pelo menos um parametro exceder o valor indicado na Tabela 27, o sensor pode estar

com defeito. Entre em contato com a Biirkert.

Parameter Desvio
>10%
>25%
IAmplitudes| SAW signal >25%
>25%
AD >10%
e >10%

Tabela 27: Valores de desvio de um sensor defeituoso

16.3.6 Leitura da data da calibracao pelo fabricante

Para ler a data da calibrac&o pelo fabricante, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

mdSAW sensor

M \iaintenance

MDevice verification
— [EEEER) - - - - »
YA data é exibida.
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16.3.7 Leitura do tipo e temperatura do liquido durante a calibracao
pelo fabricante

Para ler o tipo e temperatura do liquido usado durante a calibragdo pelo fabricante, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

MDevice verification e
" actory calibration R

Yo liquido e a temperatura do liquido séo exibidos.

16.3.8 Leitura do valor bruto de medicao da vazao volumeétrica

O valor bruto da vazao volumétrica é um valor que ndo é atenuado e ao qual o cut-off ndo é aplicado.
Para ler o valor bruto da vazao volumétrica, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-
-

MDevice verification| S
Factory calibration R

(VI vazao volumétrica é exibida.

16.4 Ajuste do sentido do fluxo

Na pré-configuragéo, valores negativos da vazao sao exibidos quando a vazao esta oposta a direcdo da
seta na parte frontal do dispositivo.

Se o dispositivo deve exibir valores de vazao positivos, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- —ee

— Selecionar SJENEEIL] se a vazdo estiver na direcao da seta na parte frontal do dispositivo, ou
se a vazao estiver oposta a diregdo da seta na parte frontal do dispositivo.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

& 0 sentido do fluxo esta definido e os valores da vazdo exibidos s&o positivos.
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16.5 Calibrar o valor de offset do ponto zero da vazao

@ Ajustar este parametro:
e antes de ser realizado um procedimento de "teach-in" do fator K.
e apos trabalhos de manutencao.

® se a vazdao medida néo for zero, mesmo que tenha sido interrompida.

Durante a calibracao:
¢ A exibicdo de status acende laranja se o modo de operacdo da exibicao de status estiver confi-
gurado para NAMUR (configuragé@o de fabrica, vejo o capitulo 11.4 Alterar o modo da exibicdo de
status ou desativar a exibicao de status).

* O modo NAMUR "controle de func&o" esta ativo. As saidas reagem de acordo com as
configuracgoes.

Em vez da calibracdo do valor de offset do ponto zero da vazdo, o mesmo pode ser definido diretamente.
Veja o capitulo 16.6 Configurar o valor de offset do ponto zero da vazéo.

Para calibrar o ponto zero da vazao, proceda da seguinte forma:
— Encha a tubulagéo. Para evitar bolhas e ar na tubulagéo, ela deve ser completamente cheia.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-

B Calibration S

S tand. meas. values|Eeeer

— EEE ---- >

— [ ===

- R

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Pare a vazao e aguarde até que nao haja qualquer movimento na mesma. ----»
— Inicie a calibragdo do valor de offset. ----

Apds 30 s, as novas configuragdes sao exibidas.

i inish

& 0 valor de offset do ponto zero da vazao esta calibrado.

Se a calibracao falhar, uma mensagem € exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibragéo ou
simulacao.
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16.6 Configurar o valor de offset do ponto zero da vazao

Em vez de configurar o valor de offset do ponto zero da vazao, ele pode ser calibrado. Veja o capitulo 16.5
Calibrar o valor de offset do ponto zero da vazao.

Para introduzir o ponto zero da vaz&o, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-
-
edCalibrationBEeers

— SENCHNEEEREIES ----»
— [EOELE ---- >

— O ---- >

— [EIERENE ---- >

— Configurar o valor de offset. Considere o sentido do fluxo configurado, veja o capitulo 16.4 Ajuste do
sentido do fluxo

e inish

& 0 valor de offset do ponto zero da vazao esta configurado.

16.7 Configurar o fator K

Na pré-configuracéo o facto K tem o valor de 1,0000.
O fator K pode ser ajustado se os valores medidos da vazao se desviarem dos valores de medicéo.

Em vez de configurado, o fator K pode ser calibrado por meio de um procedimento de teach-in. Veja o
capitulo 16.8 Calibracdo do fator K com o procedimento de teach-in.

Para introduzir o fator K, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

B Calibrationeeses

BStand. meas. values/EE—

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

oo ratchERE
— (ST -~ >

— [ANEREIE ----»

— Configurar o fator K.
i inish

60 novo fator K esta em uso.
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16.8 Calibracao do fator K com o procedimento de
teach-in

Calibrar o valor de desvio do ponto zero de vazéo do dispositivo antes de cada procedimento de

teach-in. Veja o capitulo 16.5 Calibrar o valor de offset do ponto zero da vazéo ou 16.6 Configurar o
valor de offset do ponto zero da vazao.

Na pré-configuragéo o facto K tem o valor de 1,0000.

O fator K deve ser ajustado se os valores de vazao medidos pelo dispositivo forem diferentes daqueles de
um instrumento de referéncia.

O fator K pode ser:

* ajustado manualmente. Veja o capitulo 16.7 Configurar o fator K

e calibrado automaticamente usando um procedimento de teach-in dependendo da vazao

e calibrado automaticamente usando um procedimento de teach-in baseado em um volume conhecido

16.8.1 Calibracao do fator K com o procedimento de teach-in
baseado na vazao volumeétrica

— Certifique-se de que as condicdes do teach-in sejam similares as do processo.

— Para garantir que o resultado da calibragéo esteja correto, certifique-se de que as seguintes condigdes
sejam observadas durante o procedimento de teach-in:

¢ Temperatura estavel do liquido
¢ Vazao estavel
e Nenhuma alteracéo no liquido que flui no equipamento.

Para calibracao do fator K com o procedimento de teach-in baseado na vazao volumétrica, proceda da
seguinte forma:

— Certifique-se de que um medidor de vazao de referéncia esteja instalado na mesma tubulagdo que o
FLOWave.

— Encha a tubulag¢do. A vazdo deve ser de pelo menos 5% do valor final da faixa de medicéo.
— Aguarde até que a vazao estabilize.

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- -

- e

— @A EE ----»
— [(SEETY ---->

s 1each-in by Volume flow ratcEEEEE =

O fator K atual é exibido.
— Inicie o procedimento de teach-in.

Se a funcao de cut-off estiver ativa, é automaticamente desativada.
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— Aprox. 30 s: o dispositivo estd a calcular a média dos valores da vazao.

— Apos 30 s, introduza o valor médio da vazdo determinado com o medidor de vazao de referéncia.
— As novas configuracdes sao exibidas.

e inish

& 0 novo fator K esta em uso.

¥ sea funcéo de corte foi desativada automaticamente, ela é reativada.

Se a calibracao falhar, uma mensagem € exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibragcéo ou
simulacao.

16.8.2 Calibracao do fator K com o procedimento de teach-in
baseado na vazao massica

— Certifique-se de que as condi¢des do teach-in sejam similares as do processo.

— Para garantir que o resultado da calibracao esteja correto, certifique-se de que as seguintes condi¢oes
sejam observadas durante o procedimento de teach-in:

¢ Temperatura estavel do liquido
¢ VVaz3do estavel
¢ Nenhuma alteragdo no liquido que flui no equipamento.

Para calibragdo do fator K com o procedimento de teach-in baseado na vazao massica, proceda da
seguinte forma:

— Certifique-se de que um medidor de vazao de referéncia esteja instalado na mesma tubulagédo que o
FLOWave.

— Encha a tubulagéo. A vazdo deve ser de pelo menos 5% do valor final da faixa de medicéo.
— Aguarde até que a vazao estabilize.

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-

- -

- e

— {EOAEE ----
— [GEEEY ----»
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s leach-in by Mass flow rateEEEEr =

O fator K atual é exibido.
— |nicie o procedimento de teach-in.

Se a fungao de cut-off estiver ativa, € automaticamente desativada.
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— Aprox. 30 s: o dispositivo esta a calcular a média dos valores da vazao.

— Ap6s 30 s, introduza o valor médio da vazdo determinado com o medidor de vazao de referéncia.

— As novas configuracdes sao exibidas.

e inish

Q’ O novo fator K esta em uso.

¥sea funcéo de corte foi desativada automaticamente, ela é reativada.

Se a calibracao falhar, uma mensagem é exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibracédo ou

simulacao.

16.8.3 Calibracao do fator K com o procedimento de teach-in

baseado em um volume conhecido

— Certifique-se de que as condi¢des do teach-in sejam similares as do processo.

Para calibracao do fator K com o procedimento de teach-in baseado em um volume conhecido, proceda da

seguinte forma:

— Prepare um tanque de capacidade conhecida. Para uma determinagéo precisa do fator K, prepare o

volume recomendado indicado na Tabela 28 e na Tabela 29.

Diametro do tubo de medicao do
sensor

Vazdo minima a 4 m/s

Volume recomendado para a
determinacéo precisa do fator K
em litros

3/8" 11 I/min 19
1/2" 17 I/min 28
DN8 20 I/min 33

Tabela 28:

Volume recomendado para um procedimento de teach-in baseado em um volume conhecido

Diametro do tubo de medigéo do |Vazao minimaa 1 m/s Volume recomendado para a
sensor determinacéo precisa do fator K
em litros
3/4" 12 I/min 19
1" 23 I/min 38
11/2" 57 I/min 95
2" 106 I/min 177
21/2" 171 I/min 285
3" 250 I/min 417
DN15 15 I/min 26
DN25 42 1/min 69
DN40 92 I/min 154
DN50 149 I/min 249
DN65 245 1/min 408
DN80 355 I/min 472

Tabela 29:

Volume recomendado para um procedimento de teach-in baseado em um volume conhecido
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— Pare a vazao.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

~
-

B Calibrationeeses

BStand. meas. values/EE—

— IR ---- >
— (S, ---- >

adeach-in by volumeEEEEE =2

O fator K atual é exibido.

— Inicie o procedimento de teach-in.

Se a fungao de cut-off estiver ativa, é automaticamente desativada.

— Permita que o liquido circule pelo dispositivo para dentro do tanque.
Quando o volume desejado for atingido:

— Introduza o volume que entrou no tanque.

As novas configuracdes sao exibidas.

i inish

& 0 novo fator K esta em uso.

Q’ Se a funcao de corte foi desativada automaticamente, ela é reativada.

Se a calibracao falhar, uma mensagem € exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibragéo ou
simulacao.

16.8.4 Calibracao do fator K com o procedimento de teach-in
baseado em uma massa conhecida

— Certifique-se de que as condi¢des do teach-in sejam similares as do processo.

Para calibragc&o do fator K com o procedimento de teach-in baseado em uma massa conhecida, proceda
da seguinte forma:

— Prepare um tanque de capacidade conhecida. Para uma determinacgao precisa do fator K, prepare o
volume recomendado indicado na Tabela 30 e na Tabela 31.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Diametro do tubo de medigdo do | Vaz&o minima a 4 m/s Volume recomendado para a
sensor determinacéo precisa do fator K
em kg
3/8" 11 I/min 19 x densidade do liquido
1/2" 17 I/min 28 x densidade do liquido
DN8 20 I/min 33 x densidade do liquido

Tabela 30:  Volume recomendado para um procedimento de teach-in baseado em um volume conhecido
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Diametro do tubo de medigéo do |Vazdo minimaa 1 m/s Volume recomendado para a
sensor determinacéo precisa do fator K
em kg

3/4" 12 I/min 19 x densidade do liquido

1" 23 I/min 38 x densidade do liquido

11/2" 57 I/min 95 x densidade do liquido

2" 106 I/min 177 x densidade do liquido

21/2" 171 I/min 285 x densidade do liquido

3" 250 I/min 417 x densidade do liquido

DN15 15 I/min 26 x densidade do liquido

DN25 42 I/min 69 x densidade do liquido

DN40 92 I/min 154 x densidade do liquido

DN50 149 I/min 249 x densidade do liquido

DN65 245 1/min 408 x densidade do liquido

DN80 355 I/min 472 x densidade do liquido

Tabela 31: Volume recomendado para um procedimento de teach-in baseado em um volume conhecido

— Pare a vazao.

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

M Calibration e

BStand. meas. values]EE

— A EE ----»
— [(SEELY ---->

— I B TACIIE ---- >

O fator K atual é exibido.

— Inicie o procedimento de teach-in.

Se a funcao de cut-off estiver ativa, é automaticamente desativada.

— Permita que o liquido circule pelo dispositivo para dentro do tanque.
Quando o volume desejado for atingido:

— Introduza o volume que entrou no tanque.

As novas configuracdes sao exibidas.

i inish

& 0 novo fator K esta em uso.

Q’ Se a funcao de corte foi desativada automaticamente, ela é reativada.

Se a calibracao falhar, uma mensagem é exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibracédo ou
simulagao.
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16.9 Redefinir todos os dados de calibracao de vazao
para os valores de preé-configuracao

Para redefinir todos os dados de calibracdo de vazao para os valores de pré-configuracao, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

-

- e

- e

— FEAEE ----»

- e

i inish

& Todos os dados de calibragé@o de vazéo estéo redefinidos para os valores de pré-configuragao.

16.10 Configurar o valor de offset da temperatura do
liquido

Em vez de configurar o valor de offset da temperatura do liquido, ele pode ser calibrado. Veja o
capitulo 16.11 Calibracéo do valor de offset da temperatura do liquido.

Para introduzir um valor de offset para a temperatura do liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-

-
pdC2librationEgig

— SENCAGEEEAENES - --- »
— LICIREIEWIE ---- >

— Wi ---- >

— SIERENE - - -- >

— Configurar o valor de offset.

e inish

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

& 0 valor de offset da temperatura do liquido esta alterado.
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16.11 Calibracao do valor de offset da temperatura do
liquido

Em vez da calibracao do valor de offset da temperatura do liquido, ele pode ser introduzido diretamente.

Veja o capitulo 16.10 Configurar o valor de offset da temperatura do liquido.

Para calibragdo do valor de offset da temperatura do liquido, proceda da seguinte forma:

— Certifique-se de que um sensor de temperatura de referéncia esteja instalado na mesma tubulacéo e o
mais préximo possivel do FLOWave.

— Encha a tubulagao.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

B Calibrationeeses

BStand. meas. values/EEe
B cmperaturcheEers

B Ois o1

— Certifique-se de que as condicdes de calibragédo (temperatura do liquido e ambiente) sejam as mesmas
que as condigdes normais de medigao.

— Certifique-se de que a temperatura do liquido seja constante e estavel durante o procedimento de
calibracao.

| emper. cal. by ref. EEEEE =
O offset atual é exibido.
— Inicie o procedimento de calibragao.

— Apos 30 s, introduza o valor médio da temperatura do liquido determinado com o sensor de temperatura
de referéncia.

As novas configuracdes sdo exibidas.
= inish

& 0 novo offset de temperatura esta em uso.

Se a calibracao falhar, uma mensagem é exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibragéo ou
simulacéo. A calibracao pode falhar devido as seguintes causas:

¢ O valor de offset calculado é maior do que =10 °C

¢ O sensor de temperatura integrado esta com defeito
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16.12 Redefinir o valor de offset da temperatura do liquido
para a preé-configuracao
Para redefinir o valor de offset da temperatura do liquido para a pré-configuracao, proceda da seguinte

forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-
adCalibrationEEEEre

mgotand. meas. valuesEelil g
o lemperaturcRREEE =

Sdeset to defaultEEEREe

i inish

& 0 valor de offset da temperatura do liquido esta redefinido para o valor de pré-configuragéo.

16.13 Redefinir todos os dados de calibracao para os
valores de pré-configuracao (valores de medicao
padrao)

Os seguintes dados de calibragdo podem ser redefinidos:

e o fator K

¢ o0 valor de offset do ponto zero da vazao

¢ o0 valor de offset da temperatura do liquido

Para redefinir todos os dados de calibragdo para os valores de pré-configuracédo, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

—

- R

- Rt

- -

— (FIE
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& Todos os dados de calibragéo estéo redefinidos para os valores de pré-configuragéao.
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16.14 Configurar o valor de offset do fator de diferenciacao

Em vez de configurado, o valor de offset do DF pode ser calibrado. Veja o capitulo 16.15.
Para introduzir um valor de offset para o DF, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

e CalibrationBEeei

mg/\dd. meas. valuesEarit g
~ (SIS - -+

~ ST ---- >

~ RN ---- >

— Configurar o valor de offset.
= drinishi

0’ O valor de offset do DF esta definido.
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16.15 Calibracao do valor de offset do fator de
diferenciacao
— Certifique-se de que as condi¢des do teach-in sejam similares as do processo.

— Para garantir que o resultado da calibragéo esteja correto, certifique-se de que as seguintes condigdes
sejam observadas durante o procedimento de teach-in:

e Temperatura estavel do liquido

¢ Nenhuma alteragcao no liquido que flui no equipamento. Ou o liquido ndo esta em movimento e a tubu-
lacao esta cheia e sem bolhas.

Durante a calibragao:
¢ A exibicao de status acende laranja se o modo de operagédo da exibicdo de status estiver confi-
gurado para NAMUR (configuragéo de fabrica, vejo o capitulo 11.4 Alterar o modo da exibicao de
status ou desativar a exibicdo de status).

¢ O modo NAMUR "controle de funcao" esta ativo. As saidas reagem de acordo com as
configuracoes.

Em vez de calibrado, o valor de offset do DF pode ser introduzido diretamente. Veja o capitulo 16.14.

Para calibrar um valor de offset do DF, proceda da seguinte forma:
— Certifique-se de que o liquido na tubulagao é o liquido a ser medido.
— Encha a tubulagéo. Para evitar bolhas e ar na tubulacao, ela deve ser completamente cheia.

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

EdCalibrationBEERt

- e

— ————p

— Wi -+ >

- -

As configuragdes atuais sédo exibidas.
— Inicie a calibragao do valor de offset.

— Ap6s 30 s, introduza o DF do liquido de referéncia. ----»

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

As novas configuragdes séo exibidas.
- inishi
& 0 valor de offset do DF esta definido.

Se a calibracdo falhar, uma mensagem ¢ exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibragdo ou
simulacdo.
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16.16 Configurar o valor da inclinacao do fator de
diferenciacao

Para configurar o valor da inclinagao do fator de diferenciacédo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- -

o/ \0d. meas. valueshERRE

) R

— SIE ----»

— AN ---- >

— Configurar o valor da inclinag&o.
— [FE-

¥ 0 valor da inclinagdo do DF esta configurado.

16.17 Configurar o valor de offset da densidade do liquido

Em vez de configurado, o valor de offset da densidade do liquido pode ser calibrado. Veja o capitulo 16.18.
Para introduzir um valor de offset para a densidade do liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- e

- S

~ SITEREY - - - >

— OifEi ----»

~ EERENE ---- >

— Configurar o valor de offset.
i inishf

& 0 valor de offset da densidade do liquido esta configurado.
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16.18 Calibracao do valor de offset da densidade do liquido

— Certifique-se de que as condi¢des do teach-in sejam similares as do processo.

— Para garantir que o resultado da calibragéo esteja correto, certifique-se de que as seguintes condigdes
sejam observadas durante o procedimento de teach-in:

e Temperatura estavel do liquido

¢ Nenhuma alteragcao no liquido que flui no equipamento. Ou o liquido ndo esta em movimento e a tubu-
lacao esta cheia e sem bolhas.

Durante a calibragao:
¢ A exibicao de status acende laranja se o modo de operagdo da exibicdo de status estiver confi-
gurado para NAMUR (configuragéao de fabrica, vejo o capitulo 11.4 Alterar o modo da exibicao de
status ou desativar a exibicdo de status).

* O modo NAMUR "controle de funcao" esta ativo. As saidas reagem de acordo com as
configuracoes.

Em vez de calibrado, o valor de offset da densidade do liquido pode ser introduzido diretamente. Veja o
capitulo 16.14.

Para calibrar um valor de offset para a densidade do liquido, proceda da seguinte forma:

— Certifique-se de que o liquido na tubulagéo é o liquido a ser medido.

— Encha a tubulagéo. Para evitar bolhas e ar na tubulacao, ela deve ser completamente cheia.
— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

- e

- e

B Density[EE—.
~ (S ---- >

md 1€ach-in by ref. EEEEE =

As configuragdes atuais sdo exibidas.
— Inicie a calibragao do valor de offset.

— Ap6s 30 s, introduza o fator de densidade do liquido de referéncia. ----»
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As novas configuragdes séo exibidas.
- inishi
& 0 valor de offset da densidade do liquido esta calibrado.

Se a calibragdo falhar, uma mensagem ¢ exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibracdo ou
simulacdo.
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16.19 Configurar o valor da inclinacao da densidade do
liquido

Para configurar o valor da inclinagao da densidade do liquido, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-

-

— e

- S

— B - >
— SR -

— [EERAEIE ----»

— Configurar o valor da inclinag&o.
— [FE-

& 0 valor de inclinacao da densidade do liquido esta configurado.

16.20 Calibracdao da densidade do liquido por meio de
procedimento de teach-in dependendo da densidade

Calibrar o valor de desvio do ponto zero de vazao do dispositivo antes de cada procedimento de
teach-in. Veja o capitulo 16.5 Calibrar o valor de offset do ponto zero da vazdo ou 16.6 Configurar o
valor de offset do ponto zero da vazao.

— Certifique-se de que as condi¢des do teach-in sejam similares as do processo.

— Para garantir que o resultado da calibracao esteja correto, certifique-se de que as seguintes condi¢oes
sejam observadas durante o procedimento de teach-in:

¢ Temperatura estavel do liquido

¢ Vaz3do estavel

¢ Nenhuma alteracao no liquido que flui no equipamento.

Calibragao da densidade do liquido por meio de procedimento de teach-in dependendo da densidade

— Certifique-se de que um medidor de vazao de referéncia esteja instalado na mesma tubulagédo que o
FLOWave.

— Encha a tubulagéo. A vazdo deve ser de pelo menos 5% do valor final da faixa de medicéo.
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— Aguarde até que a vazao estabilize.

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

-~
-

B Calibration|Ss

S tand. meas. values|Eeeer

— BERE ---- >
199

Portugués BR




burkert Tipo 8098

FLUID CONTROL SYSTEMS SAW Sensor — Manutencéo

— I ERSACIE ---- >

O coeficiente de DA atual é exibido.

— Inicie o procedimento de teach-in.

Se a funcao de cut-off estiver ativa, é automaticamente desativada.

— Permita que o liquido circule pelo dispositivo para dentro do tanque.
Quando o volume desejado for atingido:

— Introduza o volume que entrou no tanque.

As novas configuragdes sao exibidas.

i inish

& 0 novo coeficiente de DA esta agora em uso.

¥sea funcéo de corte foi desativada automaticamente, ela é reativada.

Se a calibracao falhar, uma mensagem ¢ exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibracédo ou
simulagao.

16.21 Configurar o valor de offset da concentracao

Em vez de configurar o valor de offset da concentragédo 1 ou concentracéo 2, pode calibrar ele. Veja o
capitulo 16.22.

Para introduzir um valor de offset para a concentracdo 1 ou concentracéo 2, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

-
-

SdCalibrationBEeRt

— [CEANEEEREINES - --- »

md Concentration 1felConcentration 2 SEEt g
~ g ---- >

— [N ---- >

— Configurar o valor de offset.

= inishi

&0 valor de offset do parametro da concentragdo selecionada esta configurado.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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16.22 Calibracao do valor de offset da concentracao

— Certifique-se de que as condi¢des do teach-in sejam similares as do processo.

— Para garantir que o resultado da calibracdo esteja correto, certifique-se de que as seguintes condi¢des
sejam observadas durante o procedimento de teach-in:

¢ Temperatura estavel do liquido

¢ Nenhuma alteracado no liquido que flui no equipamento. Ou o liquido ndo esta em movimento e a tubu-
lacédo esta cheia e sem bolhas.

Durante a calibracao:
¢ A exibicdo de status acende laranja se o modo de operacdo da exibicdo de status estiver confi-
gurado para NAMUR (configuragéo de fabrica, vejo o capitulo 11.4 Alterar o modo da exibicao de
status ou desativar a exibicao de status).

¢ O modo NAMUR "controle de funcao" esta ativo. As saidas reagem de acordo com as
configuracoes.

Em vez de calibrado, o valor de offset da concentragédo do liquido pode ser introduzido diretamente. Veja o
capitulo 16.14.

Para calibracdo do valor de offset da concentracéo do liquido, proceda da seguinte forma:
— Certifique-se de que o liquido na tubulagéo é o liquido a ser medido.
— Encha a tubulacgao. Para evitar bolhas e ar na tubulacao, ela deve ser completamente cheia.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

- e

- e

- ou Y

— (0, |====3

-~ -

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— |niciar a calibracao do valor de offset.

— Apos 30 s, introduza o valor de concentragado do liquido de referéncia. ----
As novas configuragdes sdo exibidas.

i inishf

& 0 valor de offset da concentragdo selecionada esta calibrado.

Se a calibracao falhar, uma mensagem é exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibragéo ou
simulacao.
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16.23 Configurar o valor da inclinacao da concentracao

Para introduzir um valor de inclinagéo para a concentragdo 1 ou concentracao 2, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

M Calibrationees

B¥/dd. meas. valuos i

M Concentration 1fJConcentration 2|
~ SR ---- >

~ EERENE ----+

— Configurar o valor da inclinagao.
— [FE-

& 0 valor da inclinacao da concentragao selecionada esta configurado.

16.24 Configurar o valor de offset do fator de transmissao
acustica

Em vez de configurado, o fator de transmiss&o acustica pode ser calibrado. Veja o capitulo 16.25.
Para introduzir um valor de offset para o fator de transmisséo acustica, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

B Calibrationees

B¥Add. meas. valuos i

A COUStIC transmission facto /.
~ (S ---- >

BNEnier valuclumrs

— Configurar o valor de offset.
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e inishh

& 0 valor de offset do fator de transmisséo acUstica esta configurado.
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16.25 Calibracao do valor de offset do fator de transmissao
acustica

— Certifique-se de que as condi¢des do teach-in sejam similares as do processo.

— Para garantir que o resultado da calibracdo esteja correto, certifique-se de que as seguintes condi¢des
sejam observadas durante o procedimento de teach-in:

¢ Temperatura estavel do liquido

¢ Nenhuma alteracao no liquido que flui no equipamento. Ou o liquido ndo esta em movimento e a tubu-
lacédo esta cheia e sem bolhas.

Durante a calibracao:
¢ A exibicdo de status acende laranja se o modo de operacdo da exibicdo de status estiver confi-
gurado para NAMUR (configuragao de fabrica, vejo o capitulo 11.4 Alterar o modo da exibicao de
status ou desativar a exibicao de status).

¢ O modo NAMUR "controle de funcao" esta ativo. As saidas reagem de acordo com as
configuracoes.

Em vez de calibrado, o valor de offset do fator de transmissao acustica pode ser introduzido diretamente.
Veja o capitulo 16.24.

Para calibrar o valor de offset do fator de transmissao acustica, proceda da seguinte forma:
— Certifique-se de que o liquido na tubulagao é o liquido a ser medido.
— Encha a tubulagdo. Para evitar bolhas e ar na tubulacéo, ela deve ser completamente cheia.

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

—

-

- e

- ERREh

- o

- -

- e

As configuragdes atuais sao exibidas.

— Iniciar a calibracéo do valor de offset.

— Ap0s 30 s, introduza o fator de transmisséo acustica do liquido de referéncia. ----»
As novas configuracdes sao exibidas.

i inishf

& 0 valor de offset do fator de transmisséo acUstica esta calibrado.

Se a calibracao falhar, uma mensagem € exibida. Veja o capitulo 20.9 Mensagens devido a calibragéo ou
simulacdo.
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16.26 Configurar o valor da inclinacao do fator de
transmissao acustica

Para introduzir um valor da inclinagao para o fator de transmissao acustica, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-
-

M Calibrationees

B¥/dd. meas. valuos S

A COUStIC transmission facto /.
~ SR ---- >

BNEnier valuclus

— Configurar o valor da inclinagéo.
s inish

¥ 0 valor da inclinagcao do fator de transmissao acustica esta configurado.

16.27 Redefinir todos os dados de calibracao para os
valores de pré-configuracao (valores de medicao
adicionais)

Os seguintes dados de calibragdo podem ser redefinidos:

¢ o valor de offset do fator de diferenciagao (DF)

¢ o0 valor de inclinagdo do fator de diferenciagéo (DF)

¢ 0 valor de offset da densidade do liquido

¢ 0 valor da inclinagéo da densidade do liquido

¢ o0 valor de offset da concentragéo do liquido

¢ 0 valor da inclinagdo da concentracéo do liquido

¢ 0 valor de offset do fator de transmiss&o acustica

¢ 0 valor da inclinacao do fator de transmissao acustica

Para redefinir todos os dados de calibragédo para os valores de pré-configuracao, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
-

-

- e

pg/\dd. meas. valuesEait g

- RS

i inishi

@ Todos os dados de calibragéo estéo redefinidos para os valores de pré-configuragéo.
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16.28 Verificar o comportamento correto do dispositivo

Esta funcdo pode ser usada para verificar se o dispositivo apresenta o comportamento esperado, depen-
dendo das configuragoes feitas.

O comportamento do dispositivo pode ser verificado:
¢ Simulando um ou mais valores de medi¢ao

¢ Simulando um ou mais eventos

16.28.1 Verificacao do comportamento do dispositivo por meio da
simulacao de um valor de medicao

A fungéo de cut-off ndo é verificada quando se simula um valor de vazéo.

Para verificar o comportamento do dispositivo por meio da simulacdo de um valor de medic&o, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

-

-

- e

- e

- e

— Selecionar um ou mais valores de medigao.

- e

Os valores de medicao selecionados anteriormente sao exibidos.
— Selecionar um valor de medigao.

— Inserir o valor a ser simulado.

~ LY

O status da simulacéo é automaticamente definido como [RITINTe] € o valor é simulado.

— Verificar se o dispositivo se comporta de acordo com as configuracdes feitas.

A simulagao esta ativa desde que o status [JIUiIillie] esteja ativo. Assim, é possivel:

e Sair do menu para verificar se uma tela do valor de medicdo exibe o valor simulado ou se a saida ana-
|6gica atribuida a uma das unidades fisicas simuladas emite o valor correto (veja o capitulo 18.2).%)

e ou simular outro valor para o mesmo valor de medicéo e/ou outro valor de medigéao

e ou simular um ou mais eventos

— Para interromper a simulacao, veja o capitulo 16.28.3 Interrupcdo da simulacio de valores de medicdo e
eventos.

Y Apenas variantes com saidas.
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16.28.2 Verificar o comportamento do dispositivo por meio da
simulacao de um evento

Os eventos [MTEIRTHN eI € CEERVEICRIRY s6 podem ser testados por meio da simulagao de

um valor de vazao. Veja o capitulo 16.28.1.

Para verificar o comportamento, simulando um ou mais eventos ativados no dispositivo, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacgao.

-
-

— SImIERER - -- - >

— el ----»

— Selecionar [T

adDiag- eveniskEEEERS

— Selecionar [J{E, ou SR ---- >

— Selecionar os eventos a simular ----»

— Verificar se o dispositivo se comporta de acordo com as configuracdes feitas.

A simulagao esta ativa desde que o status [JIUiIIILE) esteja ativo. Assim, é possivel:

e sair do menu para verificar se os eventos simulados foram gerados (veja os capitulos 15.8 Ler os eventos

de diagnodstico que ocorreram no processo, 15.9 Ler os eventos de diagndstico que ocorreram na
estrutura eletrénica e 15.10 Ler os eventos de diagndstico que ocorreram no sensor)

® ou simular um ou mais eventos

— Para interromper a simulacgéo, veja o capitulo 16.28.3 Interrupcéo da simulacéo de valores de medicdo e
eventos.

* E apenas exibido se, no minimo, 1 evento de diag. estiver configurado. Evento esta configurado.

16.28.3 Interrupcao da simulacao de valores de medicao e eventos

Para interromper a simulagéao de valores de medicao e eventos do, proceda da seguinte forma:

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.
-

-

~ SIGMERER - - -+

— §Efg----»
— Selecionar S el --- -

YA simulacao é interrompida.
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17 SAIDAS - PARAMETROS

Capitulo apenas valido para variantes com saidas.

Os parametros de saida podem ser configurados com o nivel de usuario [EEIEY.

17 .1 Pré-configuracoes

As pré-configuragdes do dispositivo podem ser consultadas na pagina suplementar do CANopen tipo 8098
em
country.burkert.com.

— Antes de realizar qualquer alteracéo as configuragoes, use o software Comunicador Burkert para
imprimir um arquivo PDF com todas as pré-configuragdes do dispositivo.

17.2 Alterar o tipo de saida

Na pré-configuragdo, as saidas estdo configuradas como saida analdgica. Pode também ser configurada
como uma saida digital.

Na pré-configuracao, as saidas sdo configuradas como segue:

Saida Configuragcao | Designacao | Designagao interna (Comunicador) Modo
Saida 1 Digital DOA1 Saida 2 (ligado a primeira saida) Vazao (Impulso)
Saida 2 Analégico AO2 Saida 3 (ligado a segunda saida) Temperatura

Possiveis configuragdes das saidas:

Saida Configuracao | Designacdo | Designacao interna (Comunicador) Modo
Saida 1 Digital DO1 Saida 2 (ligado a primeira saida) Vazao (Impulso)
Analdgico AO1 Saida 1 (ligado a saida 1) Vazdo 4 mAQ I/
min/20 mA vazao
max.
Saida 2 Analdgico AO2 Saida 3 (ligado a segunda saida) Temperatura
Digital DO2 Saida 3 (ligado a segunda saida) Vazao (0,01 I/
impulso)

Para alterar o tipo, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

g Outputs

-
EaOutput X typeEEEEE =

— Selecionar o tipo de saida.

Yo tipo de saida foi alterado.
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17.3 Configurar os parametros de uma saida analégica

Na pré-configuracao o dispositivo tem 1 saida digital e 1 saida analégica, (@I INECIFHEL e
EEENEILT:. O tipo de saida pode ser alterado: veja o capitulo 17.2.

Os seguintes parametros podem ser configurados:

¢ 0 [ILEERRET associado a saida analégica
¢ 0 valor da grandeza medida atribuida a corrente 4 mA da saida analdgica
¢ 0 valor da grandeza medida atribuida a corrente 20 mA da saida analdgica

¢ O nivel de SETTeIle] dos valores que sao emitidos na saida analdgica. Na pré-configuracéo, os valores
transmitidos na saida analdgica ndo sédo atenuados.

¢ O comportamento da saida analdgica depende do status do dispositivo

Parameter Pré-configuracao

associado a saida analdgica olume flow rate

0,0 1/min

20 mA value Valor final da faixa de medicao de

medic¢do da vazio. O valor depende
do DN das ligagdes de linha

Nivel de atenuagéo None|
Comportamento quando uma mensagem de é gerada pelo
dispositivo

Comportamento quando uma mensagem de OIS € Continue

gerada pelo dispositivo

Comportamento quando uma mensagem de [JEMIERENFEIGER €
gerada pelo dispositivo

Tabela 32:  Pardmetros pré-configurados das 2 saidas analdgicas

17.3.1 Alteracao do valor de medicao e da faixa do valor de medicao
atribuida a uma saida analdégica

Para alterar o valor de medicao e da faixa do valor de medicao atribuida a uma saida analdgica, proceda da
forma seguinte:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
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agouiputs
-~

o utput :analogfMOutput 3: analog RS
— SEEREE----+

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar um valor de medigdo----»

— Introduza o valor correspondente a uma corrente de 4 mA ----»
— Introduza o valor correspondente a uma corrente de 20 mA ----»
As novas configuragdes sao exibidas.

= inish

208 ¥ 0 valor de medigéo e da faixa do valor de medig¢ao atribuidos a uma saida analégica foram alterados.
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17.3.2 Selecionar o nivel de atenuacao dos valores transmitidos em
uma saida analdégica

O diagrama seguinte mostra o efeito da atenuacao sobre os valores de medicado da vazao.

Valores de medicao da vazao

A 4

O nivel de atenuagéo configurado
para os valores de medicéo de vazéo
é aplicado (veja o capitulo 14.4.2)

O valor do volume cal-

4

culado é enviado para
os totalizadores e para

Quando ativo, o cut-off é aplicado.

. |O valor da vazao resul-
tante é exibido.

as saidas de impulso.

r—-—

aplicado.

O valor de vazao resultante é trans-

mitido nas saidas analdgicas.

-

1 O valor do nivel de atenuac&o confi- |
| gurado para as saidas analdgicas é ,
I

_____________________________

Figura 38: Efeito da atenuacdo sobre os valores de medicdo da vazao

Quando a atenuacao esta ativa (ou seja, quando um nivel [l8)T, (WELIN ou [gife] € definido) e os
valores variam em +30% (por exemplo, ao encher a tubulagdo ou parar a vazao), a atenuagdo nao é
aplicada aos novos valores de medicéao.

Nivel de atenuacao

Tempo de resposta

Nenhum <1s
Baixo 1s
Médio 10s
Alto 30s

Tabela 33:  Tempos de resposta (10%...90%) dos niveis de atenuagcao
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Para alterar o nivel de atenuacao dos valores transmitidos em uma saida analdgica, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

g Outputs

-
— ¥lOutput 3: analogEEEEe=
— REES

— Selecionar o nivel de atenuac&o.

¥ 0 nivel de atenuacao estd alterado.

17.3.3 Configuracao do comportamento de uma saida analégica
dependendo do status do dispositivo

Dependendo do status do diagndstico, a saida analdgica:

® o0s valores dos valores de pedicdo continuam a ser transmitidos

¢ ou a transmitir e manter o ultimo valor de medicéao (indisponivel, se nao for possivel efetuar medicdes)
¢ ou a transmitir uma corrente de 22 mA (indisponivel, se nao for possivel efetuar medicdes)

¢ ou a transmitir uma corrente de 3,6 mA (indisponivel, se ndo for possivel efetuar medicoes)

¢ ou produzir qualquer valor atual predefinido (ou seja, um

Para alterar o comportamento de uma saida analdgica, dependendo do status do dispositivo, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

g Outputs

-
adOutput 1: analogfelilOutput 3: analogEREEE =
— (TR - - -- >

e celegEldMeasurement value not ascertainable, JFailureOut of specificationfellMaintenance
requiredEEEEE =2

O comportamento atual é exibido.
— Selecionar o comportamento associado com o status do dispositivo.

— Se o comportamento estiver configurado como [JEIEEEINEINE, configurar o valor atual para qualquer
valor na faixa 3,5...23 mA.
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17.4 Desativar uma saida analdégica

Se uma saida analdgica ndo estiver conectado com cabo, a saida analdgica pode ser desativada para
evitar a criacdo de eventos OV N ERIERTS ou [OITeVaPAET EIN ke

Para desativar uma saida analégica, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

— ou [OINTERENERY) - --- >

-

¥ A saida analdgica esta desativada.

¥ 0s menus para a saida analégica ndo sdo mais exibidos.

17.5 Configurar os parametros de uma saida digital

Na pré-configuragdo o dispositivo tem 1 saida digital e 1 saida analégica, QIVITIIREIEIE] e
EEENEIRT:). O tipo de saida pode ser alterado: veja o capitulo 17.2.

Uma saida digital pode ser configurada:

e como saida de ligar/desligar

® ou como um interruptor que alterna de acordo com dois valores de limite
® ou como saida de frequéncia

e ou como saida de impulso

Parametros pré-configurados da saida 1, apds ativagdo como saida digital:
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Parameter Pré-configuracao Ligacoes de linha
Mode Pulse todos
65 ms todos
2000 Hz todos
todos
Pulses/volume 4000 impulsos por unidade de 3/8" ASME
volume
2000 impulsos por unidade de 1/2" ASME
volume DNO8 ISO
500 impulsos por unidade de volume | ASME 3/4"
DN15 DIN
DN15 ISO
250 impulsos por unidade de volume |ASME 1"
DN25 DIN
DN25 ISO
100 impulsos por unidade de volume |ASME 1 1/2"
DN40 DIN
DN40 ISO
ASME 2"
60 impulsos por unidade de volume | SMS 50
DN50 DIN
DN50 ISO
ASME 2 1/2"
40 impulsos por unidade de volume | DN65 DIN
DN65 ISO
ASME 3"
30 impulsos por unidade de volume | DN80 DIN
DN80 ISO
Inverted INOJ todos
Tabela 34:  Pardmetros pré-configurados da saida digital

Parametros pré-configurados da saida 3, apds ativagdo como saida digital:

Parameter Pré-configuracao
Mode On/off
Inverted INO|
Delayl 0,000 s
Tabela 35:  Pardmetros pré-configurados da saida digital
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17.5.1 Configuracdo de uma saida digital como saida de ligar/
desligar

Uma saida de ligar/desligar liga e desliga cada vez que o evento associado é gerado.
Os seguintes eventos podem ser selecionados:

.

.

.

IMaintenance req.

¢ Qualquer evento ativo no menu SIATERIER] — FEIENGC] — PIECMEERS — [HielErs

¢ qualquer evento ativo no menu SIAA\VIEEERER] — [RETEMEIE] — [BIEFNEEIEE — (S sigeile

Para configurar uma saida digital como uma saida de ligar/desligar, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

A Outputs)

-

- ou e

~ [EEE ----+

— Selecionar SEEEE

~ SR - --- >

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— Selecionar os eventos ----»

— Selecionar se a comutacgao deve ser invertida ou ndo (veja a Figura 39 e a Figura 40) ----»

— Configurar o valor de atraso da comutagéo ----+
As novas configuragdes sao exibidas.
- inish

A saida digital esta configurada como saida de ligar/desligar.
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17.5.2 Configuracdo de uma saida digital como uma saida com
limites de comutacao

Uma saida com limiares de comutacdo muda dependendo dos dois valores limite do valor de medicéo
selecionado.

A saida pode ser trocada usando um modelo de histerese ou um modelo de janela.

Modo de funcionamento em histerese
O estado da saida altera quando um valor de limite é atingido:
® a0 aumentar os valores, o estado inicial muda quando o valor de limite superior X+ é atingido.

¢ ao diminuir os valores, o estado inicial muda quando o valor de limite inferior X- é atingido.

Contato Nao invertido Contato  Inverted
ON ON
OFF Valor de medigao OFF Valor de medigao
X- X+ X- X+

X- = limite inferior de comutacgéo

X+ = limite superior de comutacao

Figura 39:  Modo de funcionamento em histerese

Modo de operagao da janela: o estado da saida altera assim que um dos valores de limite (X- ou X+) &

atingido.
Contato N&o invertido Contato Inverted
ON ON
OFF Valor de medicdo OFF Valor de medicdo
X- X+ X- X+

X- = limite inferior de comutacgéao

X+ = limite superior de comutacéo

Figura 40: Modo de operagéao da janela

Para configurar uma saida digital como uma saida com limites de comutacao, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagéo.

mgOutputs

-

- ou -

— [UERR ----+»

— Selecionar

— SEER ----»
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As configuracdes atuais sdo exibidas.
— Selecionar o valor de medicdo associado a saida digital ----+

— Selecionar o modo de funcionamento de ou o modo de funcionamento de LR da saida
digital ----»

Se o valor de limite superior for igual ao valor de limite inferior, a saida digital é desativada.

— Inserir o limite superior ----»

— Inserir o limite inferior ----»

— Selecionar se a comutacao deve ser invertida ou ndo ----»
— Configurar o valor de atraso da comutagao ----»

As novas configuragdes sdo exibidas.

i inish

¥ A saida digital esta configurada para mudar dependendo de 2 valores de limite.

17.5.3 Configuracao de uma saida digital como saida de frequéncia

Uma saida de frequéncia produz um sinal de frequéncia proporcional ao valor de um valor de medigéo.
Para configurar uma saida digital como uma saida de frequéncia, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

mgOutputs

-

- ou -

— [UEER ----+»

— Selecionar

— SEER ----»

As configuracbes atuais sao exibidas.

— Selecionar o valor de medicéo associado a saida digital ----»

Se o valor superior for igual ao valor inferior, a saida digital € desativada.

— Introduza o valor superior da faixa de frequéncia ----»

— Configurar o valor do valor de medigédo associado ao valor superior da faixa de frequéncia ----»
— Introduza o valor inferior da faixa de frequéncia ----»

— Configurar o valor do valor de medigédo associado ao valor inferior da faixa de frequéncia ----+
As novas configuragdes sao exibidas.

i inish

¥ A saida digital esta configurada como saida de frequéncia.
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17.5.4 Configuracao de uma saida digital como saida de impulso

Se a saida digital for configurada como uma saida de impulso, ela transmite:

* Um numero de impulsos proporcional ao volume medido

e ou 1 impulso cada vez que um determinado volume de liquido for medido
* ou um numero de impulsos proporcional a massa medida

* ou um impulso cada vez que uma massa de liquido definida for medida (QEERUTIER)

O numero de impulsos, que podem ser transmitidos por uma saida de impulsos do dispositivo é de,
no max., 2000 por segundo.

Na pré-configuragéo, o valor do parametro RIIEZARINNE esta configurado para o valor final da faixa
de medicdo da vazdo. Observe as seguintes regras para ajustar o valor do parametro [SIEACINLE
para a faixa de medicao da vazao:

e Certifique-se de que o valor da vazao maxima (em litros por segundo) multiplicado pelo valor
de impulsos por litro € inferior a 2000 impulsos por segundo. Os impulsos acima do limite de
2000 impulsos/s nao sao transmitidos imediatamente, mas acumulados. Os impulsos acumulados
sao transmitidos como um bloco quando o limite de 2000 impulsos/s ndao é mais excedido.

¢ A saida de impulso do dispositivo é conectada a entrada de outro dispositivo, por exemplo, o de
um CLP. Considerar a frequéncia maxima da entrada, pois podera ser menor do que a frequéncia
maxima de impulso definida.

Exemplo de calculo para o numero de impulsos por volume:
Tenha em atencé@o um dispositivo com ligagcées de linha DN40 ISO. Sdo necessarios os seguintes
dados do dispositivo:

® \Vazao maxima mensuravel a uma velocidade de vazao de 10 m/s:
925 |/min.

— Podera encontrar o valor maximo para a vazdo em OJIIIE - --- » [EIEMGEICY ----> OIIEE
elIlOutput 3: analogEEEEs = ----» [IENEENEE ---- > AWANETE no
relatério de teste fornecido.

* Numero padrao de impulsos por unidade de volume: 100 impulsos/unidade de volume
Dados para sua aplicagdo com uma vazdao maxima mensuravel de 400 I/min = 6,6 I/s

e Numero de impulsos por unidade de volume com uma margem de seguranca de 5% para nao
exceder 2000 Hz: (2000 - 5% x 2000)/6,6 I/s = 287 impulsos/litro
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Para configurar uma saida digital como saida de impulso, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

- ou e

~ UEEE ----»

— Selecionar [{UEE

g cttingSEEEEE =

As configuracdes atuais sdo exibidas.

— (MG RCINGE ----»

— Configurar o valor da duragdo maxima do impulso ----»

— Configurar o valor maximo da frequéncia de transmisséo de impulso ----+

— Selecionar [IIACINNE ou [EIMMES/EE nas unidades de volume desejadas ----
ou

— Selecionar [IEYMEES ou {EIMRE/IEE nas unidades de volume desejadas ----»

— Se vocé selecionou [IEAINNIE, defina o numero de impulsos de saida na saida digital para 1 litro,
1 galdo americano ou 1 galdao imperial. Introduza um ndmero de impulsos maior que 1. Se o numero de
impulsos for menor que 1, a resolugao do display néo sera a ideal. ----»

— Se vocé tiver selecionado [RIMUEYIIEE, configurar o volume de liquido para o qual 1 impulso é emitido
na saida digital ----

— Se vocé tiver selecionado IIFFMIEEE, configurar o nimero de impulsos a serem transmitidos na saida
digital para 1 g, 1 kg, 1 Ib ou 1 tonelada. Introduza um numero de impulsos maior que 1. Se 0 nimero
de impulsos for menor que 1, a resolugdo do display ndo sera a ideal. ----»

— Se vocé tiver selecionado [MEERIIEE, configurar o volume de liquido para o qual 1 impulso é emitido
na saida digital ----»

— Selecionar se o sinal deve ser invertido ou ndo ----»
— Selecionar uma direcdo de contagem.----»

As novas configuragdes sao exibidas.

i inish

¥ A saida digital esta configurada como saida de impulso.
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17.6 Redefinir todos os parametros de uma saida para as
pré-configuracoes

Para redefinir todos os parametros de uma saida para as pré-configuracdes, proceda da seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

mgOutputs

-

— Selecionar uma saida ----»

= S

= inish

¥ Todos os parametros da saida estao redefinidos.

17.7 Redefinir todos os parametros de todas as saidas
para as pre-configuracoes

Para redefinir todos os parametros de todas as saidas para as pré-configuracdes, proceda da seguinte
forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.
pgoutputs

-

- S

drinish

& Todos os parametros de todas as saidas sdo redefinidos.
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18 SAIDAS - DIAGNOSTICO

Capitulo apenas valido para variantes com saidas.

18.1 Saida analdgica: leitura do status atual e dos valores
de corrente

Todos os usuarios tém permissao para ler os seguintes dados relacionados a uma saida analdgica:
* 0 status atual da saida analdgica, ou seja, [O]{, [OISERIELTS ou [T EEENERC T
¢ 0 valor de corrente para a grandeza dos valores de medicéo atribuidos,

¢ 0 valor da corrente transmitido na saida digital.

Estes dados sdo apenas de leitura. Para ler os dados de uma saida analdgica, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

Sgouiputs

-

— Selecionar a saida analégica ----»

& 0Os dados da saida analdgica sao exibidos.

18.2 Saida digital: leitura do modo, do status atual e do
valor atual

Todos os usuarios tém permissao para ler os seguintes dados relacionados a uma saida digital:
¢ 0 modo atual, por exemplo [JJIEE, da saida digital
* 0 status atual da saida digital, por exemplo 8] ou

¢ o0 valor atual da saida digital, por exemplo, para uma saida de impulso, 0 nimero de impulsos transmi-
tidos na saida

Estes dados séo apenas de leitura. Para ler os dados de uma saida digital, proceda da seguinte forma:
— Selecionar o dispositivo na area de navegagao.

mgOutputs

-

— Selecionar a saida digital ----»
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19 SAIDAS - MANUTENCAO

Capitulo apenas valido para variantes com saidas.

@ As configuragdes podem ser realizadas com o nivel de usuario [IEIEY.

19.1 Calibrar uma saida analdégica

As saidas analégicas sao calibradas de fabrica.

Para ajustar a saida analégica do seu equipamento, proceda da seguinte forma:
— Conecte um multimetro a saida analégica que deseja ajustar.
— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

g Outputs

-
agOutput 1: analogelliOutput 3: analogEEEEE =
aCalibrationEEEEE =

As configuracdes atuais sdo exibidas.

O dispositivo gera uma corrente de 4 mA na saida analdgica selecionada.
— Inserir o valor de corrente medido com o multimetro ----»

O dispositivo gera uma corrente de 20 mA na saida analégica selecionada.
— Inserir o valor de corrente medido com o multimetro ----»

As novas configuragdes sdo exibidas.

i inish

¥ A saida analdgica esta ajustada.
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19.2 Verificar o correto funcionamento de uma saida
analdégica

Para verificar o correto funcionamento de uma saida analdgica, proceda da seguinte forma:

— Conecte um multimetro a saida analdgica que ajustou.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

adoutput 1: analogfelllOutput 3: analogEREEE =
- IE&Ei----»

— Inserir o valor de corrente a ser verificado ----»
O dispositivo gera a o valor de corrente inserido na saida analdgica selecionada.
— Verificar o valor no multimetro.

- inish

19.3 Redefinir os dados de calibracao de uma saida
analdgica para as pre-configuracoes

Para redefinir todos os dados de calibragdo de uma saida analdgica para as pré-configuragdes, proceda da
seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.
-

-

- ou -
- S

= inish

& 0s dados de calibragdo de uma saida analdgica estao redefinidos para as pré-configuragoes.
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19.4 Redefinir os dados de calibracao de todas as saidas
analdgicas para as pre-configuracoes

Para redefinir os dados de calibracdo de todas as saidas analdgicas para as pré-configuragdes, proceda da

seguinte forma:

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

mgOutputs

-

- S

= inish

& 0s dados de calibragcéo de todas as saidas analdgicas estao redefinidos para as pré-configuragdes.

19.5 Verificar o correto funcionamento de uma saida de
ligar/desligar ou de uma saida de valor de limite

Para verificar o correto funcionamento de uma saida de ligar/desligar configurada como saida digital,
proceda da seguinte forma:

— Conecte um multimetro a saida digital configurada como saida de ligar/desligar.
— Tensionar a saida.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

mdOutputs

-

— [OINTIPAGCITIE] ou CINTIIEALIFE], configurada como saida ligar/desligar ou como uma saida de
valor de limite ----»

- IE&l----»>
— Selecionar [€]j] ou [O]ij ----»
— Verificar se a saida esta funcionando corretamente.

e inish
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19.6 Verificar o funcionamento correto de uma saida de
frequéncia

Para verificar o funcionamento correto de uma saida digital configurada como saida de frequéncia, proceda

da seguinte forma:

— Conecte um dispositivo medidor de frequéncia a saida digital configurada como saida de frequéncia.

— Tensionar a saida.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacao.

mgoutputs)

-

— [OITVPAGIFHEL ou OIIERAGEIEIIE], configurada como saida de frequéncia ----»
- IE&i----»

— Introduzir um valor de frequéncia ----»
— Verificar se a saida esta funcionando corretamente.

- inish

19.7 Verificar o funcionamento correto de uma saida de
impulso

Para verificar o funcionamento correto de uma saida digital configurada como saida de impulso, proceda

da seguinte forma:

— Conectar um contador a saida digital configurada como saida de impulso.

— Tensionar a saida.

— Selecionar o dispositivo na area de navegacéo.

-

-

— [N PAGIFHEL ou OINRIIEAGEIEIIE], configurada como saida de impulso ----»
- & ---->

— Introduzir um valor de frequéncia ----
— Inserir um ndmero de pulsos ----»

— Verificar se a saida esta funcionando corretamente.
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20 MANUTENCAO, CORRECAO DE ERROS

20.1 Instrucdes de seguranca

AN\

Perigo devido a tensao elétrica.

» Antes de iniciar os trabalhos no sistema, desconectar a fonte de alimentagcao conectada a todos os con-
dutores e proteger contra reconexao involuntaria.

» De acordo com UL/EN 6101010-1:
Isole duplamente todos os aparelhos conectados ao medidor de vazao tipo 8098 mediante a rede elé-
trica e tenha em conta todos os circuitos elétricos conectados ao medidor de vazéo tipo 8098 para que
os circuitos elétricos sejam limitados.

» Respeitar todos os regulamentos vigentes de seguranca e prevencéo de acidentes para dispositivos
elétricos.

A pressao alta na instalacao pode causar ferimentos.

» Antes de iniciar os trabalhos na planta, parar a circulagéo de liquidos, desligar pressurizagao e esvaziar
a tubulagéo.

» Antes de trabalhar no sistema, certificar que as tubulagdes se encontram despressurizadas.
» Observar a dependéncia de temperatura-pressao do fluido, dependendo das conexdes usadas.

Apds um longo periodo de ligacao, existe perigo de queimaduras ou incéndio devido a superficies de
dispositivos quentes

» Nao tocar com as maos desprotegidas.
» Manter o dispositivo afastado de substancias e liquidos altamente inflamaveis.

Risco de ferimentos decorrentes das altas temperaturas do liquido.

» Nao tocar as partes do dispositivo que estejam em contato com o liquido com as maos desprotegidas.
» Manusear o dispositivo apenas com luvas de protecao.

» Antes de abrir as tubulagdes, parar a circulagao do liquido e esvaziar as tubulacgdes.

» Antes de abrir as tubulagdes, certificar-se de que a linha se encontra completamente vazia.

Perigo devido ao tipo do liquido.

» Observar as regras em vigor no ambito da prevengéo de acidentes e seguranca que se referem ao uso
de liquidos perigosos.

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos decorrentes de manutencao inadequada.

» Os trabalhos de manutencdo podem ser executados apenas por pessoal técnico autorizado e com
ferramenta adequada.

» Apos uma interrupcao do fornecimento elétrico, deve garantir que a reativagao do processo ocorra de
forma definida e controlada.

A CUIDADO

Risco de ferimentos devido ao peso do dispositivo.

Um dispositivo pesado pode cair durante o transporte ou montagem e causar ferimentos.

» Transportar, montar e desmontar dispositivos pesados apenas com auxilio de uma segunda pessoa.
» Usar equipamento adequado.
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20.2 Informacdes sobre como devolver o dispositivo ao
fabricante ou revendedor

— Use a embalagem original para devolver o dispositivo para calibracdo ou atendimento ao cliente.

— Devolver o dispositivo a sua filial de vendas da Blrkert. Nossos enderecos de contato internacionais
podem ser encontrados na internet em: country.burkert.com.

20.3 Limpar a superficie externa do dispositivo
@ — Usar sempre produtos de limpeza compativeis com os materiais do dispositivo.

A superficie externa do dispositivo pode ser limpa com um pano levemente umedecido com agua ou um
detergente compativel com os materiais do dispositivo.

Para mais informagdes contacte a sua filial de vendas da Burkert.

20.4 Cleaning In Place (CIP) do dispositivo

O tubo de medi¢éo do dispositivo pode ser limpo no local com um procedimento de CIP em todas as apli-
cagdes em que o dispositivo é usado.

— Realizar o procedimento CIP em intervalos apropriados para evitar anomalias ou contaminacao.
ATENCAO

O dispositivo e as vedagoes usadas nas ligagées de linha podem ser danificados pelos produtos de
limpeza e desinfecao.

» Usar produtos de limpeza e desinfeccao com uma concentracao compativel com o material do qual o
tubo de medicao é feito.

» Verificar a compatibilidade dos produtos de limpeza e desinfeccdo com os materiais das vedacdes
usadas nas ligacdes de linha.

» Para mais informacdes sobre a compatibilidade clinica e as temperaturas de limpeza, contactar o repre-
sentante de vendas Birkert.

» Seguir o procedimento de limpeza CIP apropriado para a aplicacao.

Procedimento para a limpeza CIP do dispositivo:
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— Em seguida, lave o tubo de medicao com agua da melhor qualidade disponivel na fabrica (idealmente
agua para injecao ou agua desmineralizada), sob as condi¢cbes seguintes:
- em uma temperatura entre 50 °C e 75 °C,
- auma velocidade de vazao entre 1,5 m/s e 2,1 m/s,
- por uma duracdo determinada pelo seu regulamento de CIP.

— Prepare um ou dois produtos com concentragdes e propriedades quimicas com eficacia comprovada
sobre os residuos a serem removidos. Certifique-se de que a concentragdo do produto de limpeza nao
danifica ago inoxidavel 316L.

— Deixe o produto de limpeza circular pelo tubo de medicao, observando as seguintes condigdes:
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- em uma temperatura entre 50 °C e 75 °C,
- auma velocidade de vazéo entre 1,5 m/s e 2,1 m/s,
- por uma duragéo determinada pelo seu regulamento de CIP.

— Em seguida, lave o tubo de medicdo com agua da melhor qualidade disponivel na fabrica (idealmente
agua para injecao ou agua desmineralizada), sob as mesmas condi¢cdes do primeiro processo de
lavagem:

— Se necessario, faca circular um segundo produto de limpeza por meio do tubo de medicdo nas mesmas
condigdes que o primeiro produto para neutralizar qualquer residuo alcalino restante.

— Faca uma limpeza final do tubo de medicédo seguindo as mesmas condi¢des que as duas primeiras lim-
pezas. Monitore o valor de condutividade da ultima limpeza para se certificar de que todos os produtos
de limpeza foram removidos.

— Sopre ar por meio do tubo de medi¢ao para remover a umidade e certifique-se de que uma boa camada
de passivagao seja mantida.

— Se necessario, descalcifique por meio da circulagéo de uma solugéo de agua, acido nitrico HNO |
[15...20%)] € acido fluoridrico HF [2...5 %] por meio do tubo de medigédo a uma temperatura entre 20 °C
e 60 °C durante 5 a 30 minutos.

— ApOs a descalcificagdo, ou para evitar qualquer efeito de corrosdo apos 1 ou mais procedimentos de
CIP (dependendo da aplicagao), realize a passivagao por meio da circulagdo de uma solugao de agua
e acido nitrico HNQ, [3...5%] por meio do tubo de medig¢éo a uma temperatura entre 70 °C e 80 °C
durante a mesma duragao que o procedimento de CIP. Em seguida, lave o tubo de medicdo com agua
da melhor qualidade disponivel na fabrica (idealmente agua para inje¢cdo ou agua desmineralizada), sob
as mesmas condi¢cdes dos outros processos de lavagem.

— Sopre ar por meio do tubo de medi¢ao para remover a umidade e certificar-se de que é formada uma
camada de passivacao uniforme.

20.5 Sterilisation In Place (SIP) do dispositivo

O tubo de medicao do dispositivo pode ser esterilizado no local para todas as aplicagdes do dispositivo.

— Realize o procedimento de SIP com vapor saturado seco a uma temperatura entre 121 °C e 140 °C
durante no maximo 1 hora.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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20.6 Resolucao de problemas quando é exibida uma

mensagem

— Se a mensagem exibida no seu dispositivo ndo estiver explicada no manual de operagao, entre em
contato com a Burkert.

Se foi gerada uma mensagem:

¢ & exibido um icone na barra de informagdes: veja a Tabela 36

¢ De fabrica e se o indicador de status nao estiver desligado (veja o capitulo 11.4.2 Desativacdo da exibicédo
de status), a cor e o status do indicador de status do dispositivo mudam de acordo com a recomendacao

NAMUR-NE-107: veja o capitulo 5.6.

¢ A mensagem é exibida em uma lista com a designacao [EFe[slelelX. Essa lista pode ser consultada no
Comunicador Burkert.

icone

Status

Descricao

Interrupcéo, erro
ou falha

¢ Falha de funcionamento,

¢ ou valores monitorados na faixa de erro.

INS

Trabalho em curso no dispositivo (por exemplo, verificagdo do com-

Controle de portamento correto das saidas por meio da simulagdo de valores de
funcéo medicao); o sinal de saida esta temporariamente invalido (por exemplo,
congelado).
As condigdes operacionais ou as condicdes do processo para o equipa-
. Fora da mento estdo fora das faixas permitidas.
A especificacdo | Os diagndsticos internos do dispositivo indicam problemas no dispo-
sitivo ou nas caracteristicas do processo.
O dispositivo esta em funcionamento regular, mas a funcéo esta tempo-
E Requer rariamente limitada.
manutencao

— Efetuar manuteng¢éo no dispositivo.

Tabela 36:

Simbolos de status do dispositivo
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20.7 Mensagens devido a configuracoes de parametros
incorretas

20.7.1 Viscosidade cinematica <0. Verifique os parametros de
compensacao da viscosidade da vazao

Mensagem Viscosidade cinematica <0. Verifique os parametros de compensacao da
viscosidade da vazao

Simbolo exibido ﬂ

Possivel causa * Ao ativar a compensacao para um liquido com viscosidade constante,
introduziu um valor negativo de viscosidade. Veja o capitulo 14.15.2

¢ Ao ativar a compensacgao para um liquido com viscosidade ndo cons-
tante, o resultado da equacao introduzida é negativo ou igual a 0. Veja o
capitulo 14.15.3, 14.15.4, 14.15.5.

O que fazer? — Ao ativar a compensacédo para um liquido com viscosidade constante,

introduza um valor positivo de viscosidade.

— Ao ativar a compensagao para um liquido com viscosidade ndo cons-
tante, certifiqgue-se de que a temperatura do liquido esta na faixa
abrangida pela equagéo.

— Ao ativar a compensacao para um liquido com uma viscosidade nao
constante, certifique-se de que introduziu valores constantes corretos.

20.8 Mensagens devido a diagndsticos internos do
dispositivo

20.8.1 Mensagem "Sobretenséao detectada"

Mensagem Sobretensao detectada

Simbolo exibido

Possivel causa A tenséo de alimentagéo do dispositivo é superior ou igual ao valor maximo
de erro permitido. Veja o capitulo 11.7 Monitoramento da tens&o de alimen-
tac&o ou da temperatura do dispositivo.

O que fazer? — Opere o dispositivo com 12...35 V CC.

Assim que a tensdo de alimentacgéao voltar a faixa permitida, o erro é auto-
maticamente redefinido.
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20.8.2 Mensagem "Subtensao detectada"

Mensagem

Subtensio detectada

Simbolo exibido

Possivel causa

A tensao de alimentacgao do dispositivo € inferior ou igual ao valor minimo
de erro permitido. Veja o capitulo 11.7 Monitoramento da tenséo de alimen-
tacdo ou da temperatura do dispositivo.

O que fazer?

— Opere o dispositivo com 12...35V CC.

Assim que a tensao de alimentagao voltar a faixa permitida, o erro é auto-
maticamente redefinido.

20.8.3 Mensagem "Limite de alerta da tensao ultrapassado"

Mensagem

Limite de alerta da tensao ultrapassado

Simbolo exibido

N

Possivel causa

A tensao de alimentagao do dispositivo € igual ou superior ao valor de
adverténcia maximo permitido configurado no capitulo 11.7.2 Alteracdo dos
2 valores limite de adverténcia.

O que fazer?

— Opere o dispositivo com 12...35 V CC.

Assim que a tensdo de alimentacgéao voltar a faixa permitida, a adverténcia é
automaticamente redefinida.

20.8.4 Mensagem "Abaixo do limite de alerta da tensao"

Mensagem

Abaixo do limite de alerta da tensao

Simbolo exibido

N

Possivel causa

A tensdo de alimentacao do dispositivo € inferior ou igual ao valor minimo
de adverténcia permitido mais o valor da histerese, ambos configurados no

capitulo 11.7.2 Alteracdo dos 2 valores limite de adverténcia.

O que fazer?

— Opere o dispositivo com 12...35 V CC.

— Caso necessario, altere o valor minimo de adverténcia configurado. Veja
o capitulo 11.7.2 Alteracdo dos 2 valores limite de adverténcia.

Assim que a tensdo de alimentacgéao voltar a faixa permitida, a adverténcia é
automaticamente redefinida.
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20.8.5 Mensagem "Abaixo do limite de alerta da tensao bateria"

Mensagem Abaixo do limite de alerta da tensado bateria
Simbolo exibido E’]
Possivel causa A tensao da bateria esta abaixo do valor limite. Veja o capitulo 11.8.

A bateria permite que o reldgio interno esteja em funcionamento durante
7 dias a temperatura ambiente quando a fonte de alimentagao do dispo-
sitivo estiver desligada ou muito baixa.

O que fazer? — Opere o dispositivo com 12...35 V CC para carregar a bateria.

Assim que a tenséo da bateria voltar a faixa permitida, a adverténcia é auto-
maticamente redefinida.

20.8.6 Mensagem "Evento BUS: conexao de barramento perdida/
indisponivel"

Mensagem Evento BUS: conexdo de barramento perdida/indisponivel
Simbolo exibido
Possivel causa O dispositivo esta configurado para enviar os dados de medi¢ao do pro-

cesso para o blS ou para um barramento de campo CANopen mas nao
encontra qualquer outro participante da rede.
O que fazer? — Configurar o E[IEIREEE para SIEQEEIRRE. Veja o capitulo 11.6.7.

9

20.8.7 Mensagem "Deteccao de sobreaquecimento"

Mensagem Deteccéo de sobreaquecimento

Simbolo exibido

Possivel causa A temperatura interna do dispositivo é superior ao valor maximo de erro
permitido (+85 °C). Veja o capitulo 11.7 Monitoramento da tenso de ali-
mentacéo ou da temperatura do dispositivo.

O que fazer? — Certifique-se de que a temperatura interna do dispositivo seja inferior a
+85 °C.

Assim que a temperatura interna voltar a faixa permitida, o erro é automati-
camente redefinido.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023
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20.8.8 Mensagem

"Deteccao de temperatura muito baixa"

Mensagem

Deteccao de temperatura muito baixa

Simbolo exibido

Possivel causa

A temperatura interna do dispositivo é inferior ao valor minimo de erro per-
mitido (-40 °C). Veja o capitulo 11.7 Monitoramento da tensao de alimen-
tacdo ou da temperatura do dispositivo.

O que fazer?

— Certifique-se de que a temperatura interna do dispositivo seja inferior a
-40 °C.

Assim que a temperatura interna voltar a faixa permitida, o erro é automati-
camente redefinido.

20.8.9 Mensagem

"Limite de alerta da temperatura ultrapassado"

Mensagem

Limite de alerta da temperatura ultrapassado

Simbolo exibido

Possivel causa

A temperatura interna do dispositivo é superior ao valor maximo de adver-
téncia permitido, configurado no capitulo 11.7.2 Alteracdo dos 2 valores
limite de adverténcia.

O que fazer?

— Certifique-se de que a temperatura interna do dispositivo seja inferior ao
valor maximo de adverténcia.

Assim que a temperatura interna voltar a faixa permitida, o erro é automati-
camente redefinido.

20.8.10 Mensagem

"Abaixo do limite de temperatura"

Mensagem

Abaixo do limite de temperatura

Simbolo exibido

Possivel causa

A temperatura interna do dispositivo € inferior ao valor minimo de adver-
téncia permitido, configurado no capitulo 11.7.2 Alteracdo dos 2 valores
limite de adverténcia.

O que fazer?

— Certifique-se de que a temperatura interna do dispositivo seja superior
ao valor minimo de adverténcia.

Assim que a temperatura interna voltar a faixa permitida, o erro é automati-
camente redefinido.
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20.8.11 Mensagem "Sobrecarga da memoadria interna de mensagens"

Mensagem Sobrecarga da memodria interna de mensagens

Simbolo exibido

Possivel causa O numero de mensagens gerado pelo dispositivo € maior do que a capa-
cidade de memoria.
O que fazer? — Certifique-se de que os limites configurados para o monitoramento de

valores de medi¢ao estejam corretos.

20.8.12 Mensagem "Nenhum sinal dos conversores interdigitais"

Mensagem Nenhum sinal dos conversores interdigitais

Simbolo exibido

Possivel causa Falha de funcionamento do sensor.

O que fazer? — Devolva o dispositivo completo a Birkert, uma vez que o sensor deve
ser substituido.

20.8.13 Mensagem "Nenhum sensor de temperatura detectado"

Mensagem Nenhum sensor de temperatura detectado

Simbolo exibido

Possivel causa A temperatura do liquido ndo pode ser medida nem compensada.

O que fazer? — Se a temperatura do liquido tiver de ser medida, devolva o dispositivo
completo a Birkert, uma vez que o sensor deve ser substituido.

20.8.14 Mensagem "As caracteristicas do tubo mudaram: verifique os
valores limite"

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Mensagem As caracteristicas do tubo mudaram: verifique os valores limite
Simbolo exibido E
(icone alterado)
Possivel causa O transmissor foi associado a outro sensor.
O que fazer? — Certifique-se de que todas as configuragdes relacionadas a medigédo de
vazao ainda estejam corretas.
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20.8.15 Mensagem "A placa de medicao esta no modo de
inicializacao, sem firmware encontrado n° 1"

Mensagem

A placa de medigao esta no modo de inicializagéo, sem firmware encon-
trado n°® 1

Simbolo exibido

Possivel causa

O firmware da placa de medicao foi perdido ou nao é valido.

O que fazer?

— Reinicie o dispositivo.

— Se 0 erro ainda estiver presente, devolva o dispositivo a Birkert.

20.8.16 Mensagem "Os dados transmitidos pela placa de medicao
n&o sao validos n° 1"

Mensagem

Os dados transmitidos pela placa de medigcéo ndo séo validos n° 1

Simbolo exibido

Possivel causa

O dispositivo ndo consegue realizar a medi¢cado dos parametros do liquido,
por exemplo, porque existem muitas bolhas no liquido ou o tubo do sensor
nao esta totalmente cheio.

O que fazer?

— Certifique-se de que nao existe qualquer problema no sistema.

20.8.17 Mensagem "Ja nao existe comunicacao entre a placa do
transmissor e a placa de medicao n° x"

Mensagem

Ja ndo existe comunicagao entre a placa do transmissor € a placa de
medi¢ao n° x

Simbolo exibido

Possivel causa

Nenhuma comunicagéo entre o sensor e o transmissor.

O que fazer?

— Certifique-se de que o cabo entre o0 sensor e 0 transmissor nao esteja
quebrado e que esteja corretamente conectado. Veja o capitulo 7.2.1
Alteracdo da posicdo do transmissor no sensor.

20.8.18 Mensagem "O processo do carregador de inicializacao na
placa de medicao falhou n° 1"

Mensagem

O processo do carregador de inicializagao na placa de medic¢ao falhou n° 1

Simbolo exibido

Possivel causa

O software do sensor ndo pdde ser atualizado durante a atualizagéo do
firmware.

O que fazer?

— Devolva o dispositivo a Blrkert.
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20.8.19 Mensagem "Ocorreu um erro durante a comunicacao"

Mensagem Ocorreu um erro durante a comunicacio

Simbolo exibido

Possivel causa O cabo plano entre o sensor e o transmissor podera estar danificado.

O que fazer? — Certifique-se de que o cabo plano esteja conectado corretamente.
— Se 0 cabo estiver danificado, devolva o dispositivo a Burkert.

20.8.20 Mensagem "Vazao max."

Mensagem Vazdo max.

Simbolo exibido

ﬂ (icone ndo associado a uma configuragdo do usuario)
Possivel causa A vazao méaxima foi medida na tubulagéo. A vazao na tubulagéo € superior
a 10 m/s, independentemente do DN do tubo.

O que fazer? — Certifique-se que o valor da vazao é inferior a 10 m/s.

20.8.21 Mensagem "Temperatura max."

Mensagem Temperatura max.

Simbolo exibido

ﬂ (icone nao associado a uma configuragdo do usuario)

Possivel causa A temperatura no tubo é superior a 150 °C. A temperatura maxima do
liquido foi medida na tubulagéo.

Esta mensagem nao depende dos limites de temperatura do liquido confi-
gurados pelo usuario.

O que fazer? — Certifique-se de que a temperatura do liquido esteja na faixa permitida.

20.8.22 Mensagem "O totalizador 1 parou'/'O totalizador 2 parou" ou
"O totalizador de massa 1 parou"/'O totalizador de massa 2
parou"

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Mensagem O totalizador 1 parou/O totalizador 2 parou
ou
O totalizador de massa 1 parou/O totalizador de massa 2 parou

Simbolo exibido

Possivel causa O totalizador/totalizador de massa em questéo foi interrompido pelo
usuario.
O que fazer? — Se necessario, iniciar novamente o totalizador/totalizador de massa.
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20.8.23 Mensagem "Totalizador 1 funcionando"/"Totalizador 2
funcionando" "Totalizador de massa 1 funcionando"/"Totalizador
de massa 2 funcionando"

Mensagem

O totalizador 1 foi iniciado/o totalizador 2 foi iniciado
ou

Totalizador de massa 1 funcionando/Totalizador de massa 2 funcionando

Simbolo exibido

Possivel causa

O totalizador/totalizador de massa em questéo foi iniciado pelo usuario.

O que fazer?

20.9 Mensagens devido a calibracao ou simulacao

20.9.1 Mensagem "Resultado de calibracdo fora da faixa"

Mensagem

Resultado de calibragao fora da faixa

Simbolo exibido

ﬂ (icone alterado)

Possivel causa

A calibragao falhou. A calibragéo pode ter falhado devido a uma das
seguintes causas:

¢ Foi gerado um evento tal como [JENTEXMITEIITE ou STeItTiTe KeTeTale BreIvi el
[ENEE durante a calibragéo.

¢ O offset calculado do DF ¢ inferior a 0,5 ou superior a 2.

¢ O offset calculado do fator de transmissdo acustica é inferior a 0,5 ou
superior a 2.

O que fazer?

— Certifique-se de que o liquido seja 0 mesmo durante o procedimento de
calibragéo.

— Certifique-se de que as condi¢des para medir a vazao corretamente
sejam cumpridas.

— Realize uma nova calibragao.

20.9.2 Mensagem "Calibracao a zero interrompida, a vazao e
superior a 5% do valor final da faixa de medicao"

Mensagem

"Calibragao a zero interrompida, a vazao € superior a 5% do valor final da
faixa de medicao"

Simbolo exibido

N

Possivel causa

A calibragéo falhou porque a vazao é inferior a 5% do valor final da faixa de
medicao.

O que fazer?

— Certifique-se de que a vazao seja interrompida na tubulacgao.
— Realize uma nova calibragao.
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20.9.3 Mensagem "Calibracao cancelada"

Mensagem

Calibragao cancelada

Simbolo exibido

N

Possivel causa

O usuario interrompeu a calibragcao do ponto zero da vazao antes do tempo
de espera de 30 s ter sido excedido.

O que fazer?

— Realize uma nova calibracao e respeite as instrugdes fornecidas.

20.9.4 Mensagem "Calibragcao cancelada, a vazao ¢€ inferior a 5% do
valor final da faixa de medicao"

Mensagem

"Calibracao cancelada, a vazao ¢é inferior a 5% do valor final da faixa de
medicao"

Simbolo exibido

N

Possivel causa

A calibragao falhou porque a vazéo € inferior a 5% do valor final da faixa de
medicao.

O que fazer?

— Certifique-se de que a vazao seja superior a 5% do valor final da faixa
de medicéo.

— Realize uma nova calibragéo.

20.9.5 Mensagem "O fator K resultante é inferior a 0,8 ou superior a

1,2"

Mensagem

O fator K resultante ¢é inferior a 0,8 ou superior a 1,2

Simbolo exibido

N

Possivel causa

Ao calibrar o fator K por meio do procedimento de teach-in de acordo com
a vazao ou usando um volume conhecido, foi inserido um valor de refe-
réncia que se desvia em +20% do valor de medicéo.

O que fazer?

— Realize uma nova calibragéo.

— Introduza um valor de referéncia correto.

20.9.6 Mensagem "O offset resultante é superior a 10 °C, 18 °F"

Mensagem

O offset resultante é superior a 10 °C, 18 °F

Simbolo exibido

o

Possivel causa

Ao calibrar o valor de offset da temperatura do liquido, vocé introduziu um
valor de referéncia que se afasta em +10 °C (18 °F) do valor de medicao.

O que fazer?

— Realize uma nova calibragéo.

— Introduza um valor de referéncia correto.
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20.9.7 Mensagem "O modo de teste esta ativo"

Mensagem

O modo de teste esta ativo

Simbolo exibido

Possivel causa

O teste de uma saida foi iniciado pelo usuario.

O que fazer?

— Caso necessario, complete o teste.

20.9.8 Mensagem "Modo de simulacao ativo"

Mensagem

Modo de simulacéo ativo

Simbolo exibido

Possivel causa

Um valor de medicao esta a ser simulado.

O que fazer?

— Assim que a simulagao estiver completa, a mensagem é redefinida.

20.10 Mensagens devido ao monitoramento de valores de

medicao

20.10.1 Mensagem "Vazdo muito alta"

Mensagem

Vazao muito alta

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da vazao é superior ao valor maximo de erro permitido, configurado

no capitulo 14.4.7 Alteracéo dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da vazao volumétrica

O que fazer?

Assim que a vazao voltar a faixa permitida, o erro é automaticamente
redefinido.

Mensagem

Vazao muito alta

Simbolo exibido

N

Possivel causa

O valor da vazao é superior ao valor de adverténcia maximo permitido, con-
figurado no capitulo 14.4.7 Alteracédo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da vazdo volumétrica

O que fazer?

Assim que o valor da vazao voltar a faixa permitida, a adverténcia é auto-
maticamente redefinida.
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20.10.2 Mensagem

"Vazao muito baixa"

Mensagem

Vazao muito baixa

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da vazao € inferior ao valor minimo de erro permitido, configurado
no capitulo 14.4.7 Alteracéo dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese da vazdo volumétrica

O que fazer?

Assim que a vazao voltar a faixa permitida, o erro € automaticamente
redefinido.

Mensagem

Vazao muito baixa

Simbolo exibido

o

Possivel causa

O valor da vazao € inferior ao valor minimo de adverténcia permitido, con-
figurado no capitulo 14.4.7 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da vazdo volumétrica

O que fazer?

Assim que o valor da vazao voltar a faixa permitida, a adverténcia é auto-
maticamente redefinida.

20.10.3 Mensagem

"Temperatura muito alta"

Mensagem

Temperatura muito alta

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da temperatura do liquido é superior ao valor maximo de erro per-
mitido, configurado no capitulo 14.6.7 Alteracdo dos limites de erro, limites
de adverténcia e da histerese da temperatura do liquido.

O que fazer?

Assim que a vazao voltar a faixa permitida, o erro é automaticamente
redefinido.

Mensagem

Temperatura muito alta

Simbolo exibido

o

Possivel causa

O valor da temperatura do liquido € superior ao valor de adverténcia
maximo permitido, configurado no capitulo 14.6.7 Alteracdo dos limites de
erro, limites de adverténcia e da histerese da temperatura do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da vazao voltar a faixa permitida, a adverténcia é auto-
maticamente redefinida.
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20.10.4 Mensagem "Temperatura muito baixa"

Mensagem

Temperatura muito baixa

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da temperatura do liquido ¢é inferior ao valor minimo de erro per-
mitido, configurado no capitulo 14.6.7 Alteracdo dos limites de erro, limites

de adverténcia e da histerese da temperatura do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da temperatura do liquido voltar a faixa permitida, o erro
€ automaticamente redefinido.

Mensagem

Temperatura muito baixa

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da temperatura do liquido ¢é inferior ao valor minimo de adverténcia
permitido, configurado no capitulo 14.6.7 Alteracao dos limites de erro,
limites de adverténcia e da histerese da temperatura do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da temperatura do liquido voltar a faixa permitida, o erro
€ automaticamente redefinido.

20.10.5 Mensagem "Valor do totalizador 1 muito alto"/"Valor do
totalizador 2 muito alto" ou "valor da vazao massica
do totalizador 1 muito alto'"/"valor da vazao massica do
totalizador 2 muito alto"

Mensagem

Valor do totalizador 1 muito alto/Valor do totalizador 2 muito alto
ou

Valor da vazao massica do totalizador 1 muito alto"/"valor da vazao
massica do totalizador 2 muito alto

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor do totalizador/totalizador de massa é superior ao valor maximo de
erro permitido, configurado no capitulo 14.10.5 Alteracao dos limites de
erro, limites de adverténcia e da histerese de um totalizador de volume

O que fazer?

Assim que o valor do totalizador/totalizador de massa voltar a faixa per-
mitida, o erro é automaticamente redefinido.

Mensagem

Valor do totalizador 1 muito alto/Valor do totalizador 2 muito alto
ou

Valor da vazao massica do totalizador 1 muito alto"/"valor da vazao
massica do totalizador 2 muito alto

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor do totalizador/totalizador de massa é superior ao valor de adver-
téncia maximo permitido, configurado no capitulo 14.10.5 Alteracao dos

limites de erro, limites de adverténcia e da histerese de um totalizador de
volume

O que fazer?

Assim que o valor do totalizador/totalizador de massa voltar a faixa per-
mitida, a adverténcia é automaticamente redefinida.
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20.10.6 Mensagem

"Valor do totalizador 1 muito baixo"/"Valor do

totalizador 2 muito baixo" ou "Valor da vazao massica
do totalizador 1 muito baixo"/"Valor da vazao massica do
totalizador 2 muito baixo"

Mensagem

Valor do totalizador 1 muito baixo/Valor do totalizador 2 muito baixo
ou

Valor da vazao massica do totalizador 1 muito baixo/valor da vazdo massica
do totalizador 2 muito baixo

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor do totalizador/totalizador de massa € inferior ao valor minimo de
erro permitido, configurado no capitulo 14.10.5 Alteracdo dos limites de
erro, limites de adverténcia e da histerese de um totalizador de volume

O que fazer?

Assim que o valor do totalizador/totalizador de massa voltar a faixa per-
mitida, o erro é automaticamente redefinido.

Mensagem

Valor do totalizador 1 muito baixo/Valor do totalizador 2 muito baixo
ou

Valor da vazao massica do totalizador 1 muito baixo/valor da vazao massica
do totalizador 2 muito baixo

Simbolo exibido

o

Possivel causa

O valor do totalizador/totalizador de massa é inferior ao valor minimo de
adverténcia permitido, configurado no capitulo 14.10.5 Alteracdo dos limites
de erro, limites de adverténcia e da histerese de um totalizador de volume

O que fazer?

Assim que o valor do totalizador/totalizador de massa voltar a faixa per-
mitida, a adverténcia é automaticamente redefinida.

20.10.7 Mensagem

"Velocidade de vazao muito alta"

Mensagem

Velocidade de vazao muito alta

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da velocidade de vazao é superior ao valor maximo de erro per-
mitido, configurado no capitulo 14.8.7 Alteracdo dos limites de erro, limites
de adverténcia e da histerese da velocidade de vazao.

O que fazer?

Assim que o valor da velocidade de vazao voltar a faixa permitida, o erro é
automaticamente redefinido.

Mensagem

Velocidade de vazao muito alta

Simbolo exibido

N

Possivel causa

O valor da velocidade de vazao é superior ao valor de adverténcia maximo
permitido, configurado no capitulo 14.8.7 Alteracao dos limites de erro,
limites de adverténcia e da histerese da velocidade de vazéo.

O que fazer?

Assim que o valor da velocidade de vazao voltar a faixa permitida, a adver-
téncia é automaticamente redefinida.
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20.10.8 Mensagem "Velocidade de vazao muito baixa"

Mensagem

Velocidade de vazao muito baixa

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da velocidade de vazao é inferior ao valor minimo de erro permitido,
configurado no capitulo 14.8.7 Alterac&o dos limites de erro, limites de
adverténcia e da histerese da velocidade de vazao.

O que fazer?

Assim que o valor da velocidade de vazao voltar a faixa permitida, o erro é
automaticamente redefinido.

Mensagem

Velocidade de vazao muito baixa

Simbolo exibido

o

Possivel causa

O valor da velocidade de vazao é inferior ao valor minimo de adverténcia
permitido, configurado no capitulo 14.8.7 Alteracao dos limites de erro,
limites de adverténcia e da histerese da velocidade de vazao.

O que fazer?

Assim que o valor da velocidade de vazao voltar a faixa permitida, a adver-
téncia é automaticamente redefinida.

20.10.9 Mensagem "DF muito alto"

Mensagem

DF muito alto

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor do DF é superior ao valor maximo de erro permitido, configurado no
capitulo 14.12.8 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese do fator de diferenciacéo.

O que fazer?

Assim que o valor do DF voltar a faixa permitida, o erro é automaticamente
redefinido.

Mensagem

DF muito alto

Simbolo exibido

N

Possivel causa

O valor do DF é superior ao valor maximo de adverténcia permitido, confi-
gurado no capitulo 14.12.8 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese do fator de diferenciacao.

O que fazer?

Assim que o valor do DF voltar a faixa permitida, a adverténcia é automati-
camente redefinida.
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20.10.10Mensagem "DF muito baixo"

Mensagem

DF muito baixo

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor do DF ¢ inferior ao valor minimo de erro permitido, configurado no

capitulo 14.12.8 Alteracao dos limites de erro, limites de adverténcia e da
histerese do fator de diferenciacéo.

O que fazer?

Assim que o valor do DF voltar a faixa permitida, o erro é automaticamente
redefinido.

Mensagem

DF muito baixo

Simbolo exibido

o

Possivel causa

O valor do DF é inferior ao valor minimo de adverténcia permitido, confi-

gurado no capitulo 14.12.8 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese do fator de diferenciacao.

O que fazer?

Assim que o valor do DF voltar a faixa permitida, a adverténcia é automati-
camente redefinida.

20.10.11 Mensagem "Fator de transmissao acustica muito alto"

Mensagem

Fator de transmiss&o acustica muito alto

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor do fator de transmissao acustica € superior ao valor maximo de erro
permitido, configurado no capitulo 14.13.6 Alteracdo dos limites de erro,
limites de adverténcia e da histerese do fator de transmiss&o acustica.

O que fazer?

Assim que o valor do fator de transmissao acustica voltar a faixa permitida,
o erro é automaticamente redefinido.

Mensagem

Fator de transmiss&o acustica muito alto

Simbolo exibido

N

Possivel causa

O valor do fator de transmissao acustica é superior ao valor maximo de
adverténcia permitido, configurado no capitulo 14.13.6 Alteracao dos
limites de erro, limites de adverténcia e da histerese do fator de transmisséo
acustica.

O que fazer?

Assim que o valor do fator de transmissao acustica voltar a faixa permitida,
a adverténcia é automaticamente redefinida.
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20.10.12Mensagem "Fator de transmissao acustica muito baixo"

Mensagem

Fator de transmissao acustica muito baixo

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor do fator de transmisséao acustica é inferior ao valor maximo de erro
permitido, configurado no capitulo 14.13.6 Alteracao dos limites de erro,
limites de adverténcia e da histerese do fator de transmisséo acustica.

O que fazer?

Assim que o valor do fator de transmissao acustica voltar a faixa permitida,
o erro é automaticamente redefinido.

Mensagem

Fator de transmissio acustica muito baixo

Simbolo exibido

o

Possivel causa

O valor do fator de transmissao acustica é inferior ao valor maximo de
adverténcia permitido, configurado no capitulo 14.13.6 Alteracdo dos
limites de erro, limites de adverténcia e da histerese do fator de transmissao
acustica.

O que fazer?

Assim que o valor do fator de transmissao acustica voltar a faixa permitida,
a adverténcia é automaticamente redefinida.

20.10.13Mensagem "Densidade muito alta"

Mensagem

Densidade muito alta

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da densidade é superior ao valor maximo de erro permitido, con-
figurado no capitulo 14.9.7 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da densidade do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da densidade voltar a faixa permitida, o erro é automati-
camente redefinido.

Mensagem

Densidade muito alta

Simbolo exibido

N

Possivel causa

O valor da densidade é superior ao valor de adverténcia maximo permitido,
configurado no capitulo 14.9.7 Alterac&o dos limites de erro, limites de
adverténcia e da histerese da densidade do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da densidade voltar a faixa permitida, a adverténcia é
automaticamente redefinida.
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20.10.14Mensagem "Densidade muito baixa"

Mensagem

Densidade muito baixa

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da densidade é inferior ao valor minimo de erro permitido, confi-
gurado no capitulo 14.9.7 Alteracdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da densidade do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da densidade voltar a faixa permitida, o erro é automati-
camente redefinido.

Mensagem

Densidade muito baixa

Simbolo exibido

o

Possivel causa

O valor da densidade é inferior ao valor minimo de adverténcia permitido,

configurado no capitulo 14.9.7 Alteracdo dos limites de erro, limites de
adverténcia e da histerese da densidade do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da densidade voltar a faixa permitida, a adverténcia é
automaticamente redefinida.

20.10.15Mensagem "Concentracao 1 muito alta"/"Concentracao 2

muito alta"

Mensagem

Concentragdo 1 muito alta/Concentragdo 2 muito alta

Simbolo exibido

Possivel causa

O valor da concentragao € superior ao valor maximo de erro permitido, con-
figurado no capitulo 14.7.8 Alteracao dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da concentracdo do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da concentracdo voltar a faixa permitida, o erro é auto-
maticamente redefinido.

Mensagem

Concentragdo 1 muito alta/Concentragéo 2 muito alta

Simbolo exibido

N

Possivel causa

O valor da concentragao € superior ao valor maximo de adverténcia per-
mitido, configurado no capitulo 14.7.8 Alteracdo dos limites de erro, limites
de adverténcia e da histerese da concentracdo do liquido.

O que fazer?

Assim que o valor da concentracao voltar a faixa permitida, a mensagem é
automaticamente redefinida.
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20.10.16 Mensagem "Concentracao 1 muito baixa"/"Concentracao 2
muito baixa"

Mensagem Concentracao 1 muito baixa/Concentragao 2 muito baixa

Simbolo exibido

Possivel causa O valor da concentracao € inferior ao valor minimo de erro permitido, confi-
gurado no capitulo 14.7.9 Redefinicdo dos limites de erro, limites de adver-
téncia e da histerese da concentracdo do liquido para as pré-configuracdes.
O que fazer? Assim que o valor da concentragao voltar a faixa permitida, o erro é auto-
maticamente redefinido.

Mensagem Concentragao 1 muito baixa/Concentragao 2 muito baixa
Simbolo exibido ﬂ
Possivel causa O valor da concentragao € inferior ao valor minimo de adverténcia per-

mitido, configurado no capitulo 14.7.9 Redefinicdo dos limites de erro,
limites de adverténcia e da histerese da concentracdo do liquido para as
pré-configuragoes.

O que fazer? Assim que o valor da concentragado voltar a faixa permitida, a mensagem é
automaticamente redefinida.

20.11 Mensagens devido a eventos de diagnostico

20.11.1 Mensagem "O diagnodstico esta ativo"

Mensagem O diagndstico esta ativo

Simbolo exibido

Possivel causa Todos os diagndsticos do dispositivo estao ativos. Veja o capitulo 14.14
Diagnéstico: monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na
estrutura eletrénica.

O que fazer? -

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

20.11.2 Mensagem "O diagnostico esta desativado"

Mensagem O diagnéstico esta desativado

Simbolo exibido

Possivel causa Todos os diagndsticos do dispositivo estdo desativados. Veja o

capitulo 14.14 Diagnéstico: monitorizar eventos especificos no processo,
no sensor ou na estrutura eletronica.

O que fazer? -
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20.11.3 Mensagem "Nao completamente cheio"

Mensagem Not totally filled

Simbolo exibido

Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa A calibracao falhou. A calibracao pode ter falhado devido a uma das
seguintes causas:

¢ O sensor podera estar defeituoso (valido para as variantes do produto
com DNO08).

¢ O tubo nao esta totalmente cheio. Portanto, nem todos os sensores estdo
em contato com o liquido e a medigéo néo € possivel.
O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diag-
néstico: monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na
estrutura eletronica.

O que fazer? — Certifique-se de que o tubo de medicao esteja completamente cheio,

por exemplo, aumentando a vazao.
— Se a mensagem for gerada

simultaneamente, devolva o produto a Birkert.

— Se a mensagem \EIEEIEIAIEE se mantiver, devolva o produto a
Burkert.

20.11.4 Mensagem "Liquido nao mensuravel"

Mensagem Liquid out of range

Simbolo exibido . » . i
Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa A velocidade do som no liquido esta fora da faixa permitida.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:
monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na estrutura
eletronica.

A densidade do liquido esta fora da faixa permitida.

O que fazer? — Certifique-se de que o liquido na tubulagéo corresponda aos dados téc-
nicos fornecidos na ficha de dados do dispositivo como no capitulo 6.
Dados técnicos.

20.11.5 Mensagem "Vazao instavel"

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Mensagem Unstable flow

Simbolo exibido . - i )
Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa A vazdo ndo esta estavel. O desvio padréo dos valores de medi¢do da
vazao é muito grande.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:

monitorizar eventos especificos no processo, Nno sensor ou na estrutura
eletronica.

O que fazer? — Certifique-se de que a operagdo do equipamento no processo, tal como
bombas e valvulas do processo, esteja correta.
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20.11.6 Mensagem "Desligamento de corrente minima (cut-off)"

Mensagem

Low flow cut off

Simbolo exibido

Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa

O valor de cut-off da vazao foi usado.

A funcao de cut-off deve estar ativa. Veja o capitulo 14.4.9 Ativacao da
funcao de cut-off da vazao volumétrica.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:
monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na estrutura
eletrénica.

O que fazer?

— Se necessario, aumente o valor da vazao até que seja superior ao valor
de cut-off.

20.11.7 Mensagem "Alteracao do liquido"

Mensagem

Change of liquid

Simbolo exibido

Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa

Um outro liquido esté fluindo na tubulag&o.
Durante 10 s, a mensagem fica ativa no display.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:
monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na estrutura
eletronica.

O que fazer?

— Certifique-se de que o liquido correto esteja em circulagéo na tubulagéo.

20.11.8 Mensagem "Vazao reversa"

Mensagem

Backward flow

Simbolo exibido

Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa

O liquido circula na posicao oposta, ou seja, a configurada no capitulo 16.4
Ajuste do sentido do fluxo.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:
monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na estrutura
eletronica.

O que fazer?

— Certifique-se de que o liquido circule na posigao correta.
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20.11.9 Mensagem "Condutividade do som fora da faixa"

Mensagem Sound conductivity out of range

Simbolo exibido ) - ] )
Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa Existem bolhas de gés ou particulas sdlidas no liquido.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:
monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na estrutura
eletrénica.

O que fazer? — Procure por anomalias no processo.

— Certifique-se de que o liquido ndo contenha bolhas de gas ou particulas
solidas.

20.11.10 Mensagem "AO1 aberta" ou "AO3 aberta"

Mensagem AO1 open loop
or

AQO2 open loop

Simbolo exibido ) N ] )
Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa Existe um problema de ligacao na saida correspondente.

A corrente medida no loop atual € muito baixa comparada a saida de cor-
rente esperada.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:
monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na estrutura
eletrénica.

O que fazer? — Certifique-se de que a cablagem da saida em questao esteja correta.

20.11.11 Mensagem "Erro de diag. da AO1" ou "Erro de diag. da AO3"

Mensagem Erro de diag. da AO1
ou
Erro de diag. da AO2

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

Simbolo exibido ) i ) )
Depende do status do dispositivo ao qual o evento esta associado.

Possivel causa Existe um problema de ligagéo na saida correspondente ou é detectada
uma resisténcia alta no circuito de corrente.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:

monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na estrutura
eletrénica.

O que fazer? — Certifique-se de que todos os cabos estejam conectados corretamente.

— Se a saida analdgica correspondente nao estiver em uso, desative-a.
Veja o capitulo 17.4 Desativar uma saida analdgica.
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20.11.12 Mensagem "Sobrecarga da DO2" ou "Sobrecarga da DO3"

Mensagem

DO2 overload
or
DOS3 overload

Simbolo exibido

Depende do status do dispositivo ao qual o evento estd associado.

Possivel causa

Foi detectada uma sobrecarga na saida digital correspondente. Foi
detectada uma intensidade de corrente superior a 700 mA na saida digital
correspondente.

A saida foi comutada.

O evento correspondente deve ser ativo. Veja o capitulo 14.14 Diagndstico:
monitorizar eventos especificos no processo, no sensor ou na estrutura
eletrénica.

O que fazer?

— Certifique-se de que todos os cabos estejam conectados corretamente.

— Certifique-se de que a corrente a circular pela saida digital correspon-
dente é inferior a 700 mA.

249

Portugués BR




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Tipo 8098
Pecas de reposicéo e acessorios

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

250

21 PECAS DE REPOSICAO E ACESSORIOS

A CUIDADO

Risco de ferimentos e de danos materiais por pegas erradas.

Acessorios errados e pegas de reposicao inadequadas podem causar ferimentos e danos ao dispositivo e

regido préxima.

» Usar apenas acessorios e pecas de reposicao originais da Blirkert.

Pecas de reposicao e acessorios Caodigo
Transponder para desbloqueio 690309
Soquete M12 reto 5 pinos com anel roscado

C 917116
de plastico para cablagem
Soquete M12 reto de 5 pinos e conector M12
reto de 5 pinos, moldado em ambos os lados 772404
de um cabo blindado de 1 m
Soquete M12 reto de 5 pinos e conector M12
reto de 5 pinos, moldado em ambos os lados 772405
de um cabo blindado de 3 m
Soquete M12 reta de 8 pinos com cabo com
ponteiras cénicas, comprimento de cabo de 919061
2m
Adaptador biS: soquete M12 reta com 8
pinos e conector M12 reto com 5 pinos, 773286
comprimento de cabo de 0,5 m
Soquete M12 com resisténcia terminal de 770424
1201
Adaptador em Y para o conector M12 772420
Cabo biS, 50 m 772413
Cabo buS, 100 m 772414
Conjunto de interface biiS USB 772426

Portugués BR




- ..
'Po 8098 burkert

Embalagem, transporte FLUID CONTROL SYSTEMS

22 EMBALAGEM, TRANSPORTE

A CUIDADO

Risco de ferimentos devido ao peso do dispositivo.
Um dispositivo pesado pode cair durante o transporte ou montagem e causar ferimentos.
» Transportar, montar e desmontar dispositivos pesados apenas com auxilio de uma segunda pessoa.

» Usar equipamento adequado.

ATENCAO
Danos de transporte.

O transporte sem protegdo adequada pode danificar o dispositivo.
» Transportar o dispositivo protegido contra umidade e sujeira em uma embalagem resistente.
» Nao expor o dispositivo a temperaturas fora da faixa de temperatura permitida para o armazenamento.

» Feche as interfaces elétricas com coberturas de protecao para evitar danos.

23 ARMAZENAMENTO

A CUIDADO

Risco de ferimentos devido ao peso do dispositivo.
Um dispositivo pesado pode cair durante o transporte ou montagem e causar ferimentos.
» Transportar, montar e desmontar dispositivos pesados apenas com auxilio de uma segunda pessoa.

» Usar equipamento adequado.

ATENCAO
O armazenamento inadequado pode danificar o dispositivo.

» Armazenar o dispositivo em local seco e sem poeira.
» Temperatura de armazenamento do dispositivo: -20...+70 °C.

24 DESCARTE DO DISPOSITIVO

ATENCAO
Danos ambientais por liquidos e pecas contaminadas.

MAN 1000581124 PT Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.08.2023

» Descartar o dispositivo e embalagem de forma ecologicamente responsavel.

» Respeitar as normas vigentes de descarte e de protecdo ambiental.
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