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Typ 8041 .
Uber diese Bedienungsanleitung b ur ke rt

FLUID CONTROL SYSTEMS

1. UBER DIESE ﬁ WARNUNG
BEDIENUNGSANLEITUNG

Die Bedienungsanleitung beschreibt den gesamten Lebenszyklus
des Gerats. Diese Bedienungsanleitung ist so aufzubewahren,
dass sie fur jeden Benutzer zugénglich ist und jedem neuen

Eigentlimer des Gerats zur Verfligung steht. f VORSICHT

Warnt vor einer méglicherweise geféhrlichen Situation.

» Die Nichtbeachtung kann schwere oder t6dliche Verletzun-
gen zur Folge haben.

Die Bedienungsanleitung enthélt wichtige Informationen zur
Sicherheit

Die Nichtbeachtung dieser Hinweise kann zu gefahrlichen
Situationen fiihren. Zu beachten sind insbesondere die Kapitel

Warnt vor einer méglichen Gefahrdung.

» Die Nichtbeachtung kann zu erheblichen oder leichten Ver-
letzungen fUhren.

3. Grundlegende Sicherheitshinweise® und ,,2. Bestimmungs- ACHTUNG
geméaBer Gebrauch*. =
» Fir jedes Gerat muss die Bedienungsanleitung gelesen und Warnt vor Sachschaden.

verstanden werden.

@ Bezeichnet Zusatzinformationen, Hinweise und wichtige
» Wenn das Symbol A innen oder auBen am Gerat ange- Empfehlungen.

bracht ist, die Bedienungsanleitung aufmerksam lesen.

EE Verweist auf Informationen in dieser Bedienungsan-
1.1 Verwendete Symbole Q\ leitung oder in anderen Dokumenten.
A GEFAHR » Markiert eine Anweisung zur Vermeidung einer Gefahr, einer
Warnt vor einer drohenden Gefahr. Warnu.ng oc'ier enes mczghchen RISIkO,S' ,
» Bei Nichtbeachten sind tédliche oder schwere Verletzungen — Markiert einen auszufiihrenden Arbeitsschritt.
die Folge. V] Markiert das Ergebnis einer bestimmten Anweisung.

0
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. Typ 8041

QHOL'&?YSLE BestimmungsgemaBer Gebrauch
1.2.  Begriffsdefinition ,,Gerat* 2. BESTIMMUNGSGEMASSER
Der in dieser Bedienungsanleitung verwendete Begriff ,,Gerat” GEBRAUCH

bezieht sich auf den Durchflussmesser Typ 8041.

Bei nicht bestimmungsgeméaBem Einsatz dieses Gerats
kénnen Gefahren fiir Personen, Anlagen in der Umgebung
und die Umwelt entstehen.

Der Durchflussmesser 8041 ist ausschlieBlich zur Messung der
Durchflussmenge in Flissigkeiten bestimmt.

» Fur den Einsatz sind die in den Vertragsdokumenten und
der Bedienungsanleitung spezifizierten zulassigen Daten,
Betriebs- und Einsatzbedingungen zu beachten.

> Der Durchflussmesser Typ 8041 niemals flr Sicherheitsan-
wendungen benutzen.

» Das Gerat vor elektromagnetischen Stérungen, UV-Strah-
len und bei AuBenanwendung vor Witterungseinflissen
schutzen.

» Das Gerét vor elektromagnetischen Stérungen, UV-Strah-
len und bei AuBenanwendung vor Witterungseinfllissen
schutzen.

> Nur in einwandfreiem Zustand betreiben.

» Voraussetzung flir den sicheren und problemlosen Gerate-
betrieb ist, dass Transport, Lagerung und Installation ord-
nungsgeman erfolgen und dartiber hinaus der Betrieb und
die Wartung sorgféltig durchgefiihrt werden.

» Das Gerat nur bestimmungsgemaB einsetzen.

868 ion: a : elease eigegeben) printed: 21.06.2023
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Typ 8041
Grundlegende Sicherheitshinweise

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

3. GRUNDLEGENDE
SICHERHEITSHINWEISE

Diese Sicherheitshinweise berlicksichtigen keine bei Montage,

Betrieb und Wartung des Geréts auftretenden Zufélle und Ereignisse.

Der Betreiber ist daftir verantwortlich, dass die jeweils geltenden
Sicherheitsbestimmungen, auch in Bezug auf das Personal, ein-
gehalten werden.

AN\

Verletzungsgefahr durch Druck in Anlage

» Vor dem L&sen der Prozessanschlisse die Flissigkeitszirku-
lation stoppen, denn Druck abschalten und die Rohrleitung
entleeren.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Wenn eine 18...36-V-DC-Variante des Geréts in einer nas-
sen Umgebung oder zur AuBenanwendung vorgesehen ist,
die maximale Betriebsspannung auf 35 V DC einschrénken.

» Vor Arbeiten am System alle Versorgungsspannungen
abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

> Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmun-
gen fur elektrische Gerate beachten.

Verletzungsgefahr durch hohe Flissigkeitstemperaturen.

» Das Gerat nur mit Schutzhandschuhen anfassen.

» Vor dem L&sen der Prozessanschlisse die Flissigkeitszirku-
lation stoppen und die Rohrleitung entleeren.

Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit.

» Bei Verwendung geféhrlicher Flissigkeiten die Angaben auf
dem Sicherheitsdatenblatt und die geltenden Unfallverhi-
tungsvorschriften beachten.

N\

Allgemeine Gefahrensituationen
Zum Schutz vor Verletzungen beachten:

» Sicherstellen, dass die Anlage nicht unbeabsichtigt einge-
schaltet werden kann.

> Installations- und Instandhaltungsarbeiten nur von autori-
siertem Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug ausfiihren
lassen.

» Nach einer Unterbrechung der elektrischen Versorgung einen
definierten oder kontrollierten Wiederanlauf des Prozesses
gewabhrleisten.

» Das Gerét nicht fur die Durchflussmessung von Gas
verwenden.

» Das Gerat nicht in explosionsgeféhrdeten Bereichen
verwenden.

» Das Gerat nicht in einer Umgebung verwenden, die mit den
Geratewerkstoffen inkompatibel ist.

» Das Gerat nicht mechanisch belasten.
» Keine Verdnderungen am Gerat vornehmen.

» Das Gerat nur in einwandfreiem Zustand und unter Beachtung
der Bedienungsanleitung verwenden.

> Bei der Installation und dem Betrieb des Geréts die allgemei-
nen technischen Regeln einhalten.

deutsch 7
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Typ 8041
Allgemeine Hinweise

ACHTUNG

Das Gerat kann durch das Medium beschadigt werden.

» Systematisch die chemische Vertraglichkeit der Werkstoffe,
aus denen das Gerat besteht, und der Flissigkeiten, die mit
diesen in Beriihrung kommen kénnen (zum Beispiel: Alko-
hole, starke oder konzentrierte Sduren, Aldehyde, Basen,
Ester, aliphatische Verbindungen, Ketone, aromatische oder
halogenierte Kohlenwasserstoffe, Oxidations- bzw. chlorhal-
tige Mittel) kontrollieren.

ACHTUNG

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente / Baugruppen

» Das Gerat enthélt elektronische Komponenten, die emp-
findlich auf elektrostatische Entladung (ESD) reagieren.
Beriihrung mit elektrostatisch aufgeladenen Personen oder
Gegenstanden geféhrdet die Funktion dieser Komponenten.
Im schlimmsten Fall werden sie sofort zerstért oder fallen
nach der Inbetriebnahme aus.

» Die Anforderungen nach EN 61340-5-1 beachten, um die
Méglichkeit eines Schadens durch schlagartige elektrostati-
sche Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden.

» Elektronische Bauelemente nicht bei anliegender Versor-
gungsspannung berihren.

8 ) ) deutsch

4. ALLGEMEINE HINWEISE

41. Herstelleradresse und
internationale Kontaktadressen

Der Hersteller des Geréts kann unter folgender Adresse kontak-

tiert werden:

Blrkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Alternativ das lokale Vertriebsblro von Birkert kontaktieren.

Die Adressen unserer internationalen Vertriebsburos sind im
Internet unter country.burkert.com zu finden.

4.2. Gewahrleistungsbedingungen

Voraussetzung fiir die Gewahrleistung ist der bestimmungs-
gemaBe Gebrauch des Gerats unter Beachtung der spezifizierten
Einsatzbedingungen.

4.3. Informationen im Internet

Bedienungsanleitungen und Datenblatter zum Typ 8041sind im
Internet unter country.burkert.com zu finden.

gegeben) printed: 21.06.2023
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Typ 8041 .
Beschreibung !?,,};IOERES?STEME
5. BESCHREIBUNG 5.2.2. Funktionsprinzip
. Das Magnetsystem im Durchflusssensor erzeugt in der Flis-
5.1. Anwendungsbereich sigkeit ein Magnetfeld senkrecht zur Durchflussrichtung, siehe

Das Gerit dient zur Messung des Durchflusses neutraler oder %—1 l?]ie E}I(ektrogen _arg DllJ:rl‘fhﬂstlfsfen;O,r sc[))rgenhfﬁr.Qen

leicht aggressiver Flissigkeiten mit einer Leitféhigkeit von mehr ele tr|§c en .on’Fa trmt erriussig e',t' eim Lurc _stromen

als 20 pS/cm in Rohren DNO6 bis DN4QO. der Flussigkeit wird eine Spannung zwischen den beiden
Elektroden gemessen. Diese Spannung ist proportional zur

. . Durchflussgeschwindigkeit.
5.2. Allgemeine Beschreibung 9 9

5.2.1. Aufbau
Das Gerat besteht aus einem Elektronikmodul und einem PVDF-
oder Edelstahl-Durchflusssensor.

Der Durchflusssensor besteht aus 2 Elektroden und einem
Magnetsystem.

Der Prozessanschluss des Gerats erfolgt je nach Aus-
fihrung entweder Uber eine G2-Uberwurfmutter oder einen Abb. 1: Funktionsprinzip des Durchflusssensors
Clamp-Anschluss.

Der elektrische Anschluss erfolgt Giber 2 Kabelverschraubungen
an einer 6-poligen Klemmleiste.

Das Gerat bendtigt eine 18...36-V-DC-Stromversorgung und hat:
® einen Frequenzausgang,
¢ einen Relaisausgang,

e einen 4...20-mA-Stromausgang.

deutsch 9




Lo Typ 8041
B[!';IOE:!&?YSEME Beschreibung
5.3. Beschreibung des Typschilds 5.4. Kennzeichnungen am Gerat
1 2 3 4 5 Symbol Beschreibung
] |
aw @ FLOW: 8041 SSTLONG| |SUPPLY: 18-36V= 220mA - Gleichstrom
a', § PULSE: 5-36V= 100mA REL: 30V~ or 60V=
¢ OUT: 4-20mA IP65  FLUID: PN16; —15/150°C 6 L
=< Wechselstrom
i 3§ SIN 1234
= .
00561607 | | | c‘i\i\usiAC € wagwa 1 Erdungsanschiuss
14 1312 11 10 9 8 7
1. Messwert und Gerdtetyp | 8. Konformitats- @ Schutzleiteranschiuss
2. Spezifikationen des kennzeichnung
Durchflusssensors 9. Warnung: Bevor das
3. Spezifikation des Gerat benutzt wird, die
Impulsausgangs in der Bedienungsan-
I leitung beschriebenen
4. Spezifikation des :
Relaisausaanas technischen Daten
. gang berlicksichtigen.
5 Betrl'ebsspannung / 10. Zertifizierung
maximale
Leistungsaufnahme 11. Schutzart des Gerats
6. Flissigkeitsnenndruck und | 12. Spezifikation des
Flussigkeitstemperaturbe- Stromausgangs
reich 13. Seriennummer
7. Herstellungscode 14. Artikelnummer

Abb. 2: Typschild des Geréts (Beispiel)

inted: 21.06.2023
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Technische Daten

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

6. TECHNISCHE DATEN

6.1. Betriebsbedingungen

Umgebungs- -10...+60 °C
temperatur
Luftfeuchtigkeit < 80 %, nicht kondensierend

Hoéhe Gber dem
Meeresspiegel

max. 2000 m

Betriebsbedingungen

Dauerbetrieb

Geratemobilitat

fest eingebaut

Einsatzbereich

Innen- und AuBenbereich

(Das Gerat vor elektromagnetischen
Stérungen, UV-Bestrahlung und bei
AuBenanwendung vor Witterungsein-
flissen schiitzen.)

Einbaukategorie

Kategorie | gemaB UL/EN 61010-1

IEC / EN 60529

Verschmutzungsgrad | Grad 2 gemaB UL/EN 61010-1
Schutzart IP65 ", mit angeschlossenem Kabel
geman und festgezogener Kabelverschrau-

bung sowie aufgeschraubten Deckel
am Elektronikmodul

" nicht durch UL bewertet

6.2.

Das Gerat entspricht den einschlédgigen Harmonisierungsvor-
schriften der EU. Zudem erflllt das Gerat auch die Anforde-
rungen der Gesetze des Vereinigten Konigreichs.

Normen und Richtlinien

In der jeweils aktuellen Fassung der EU-Konformitatserklarung /
UK Declaration of Conformity findet man die harmonisierten
Normen, welche im Konformitatsbewertungsverfahren ange-
wandt wurden.

6.2.1.
— Sicherstellen, dass die Werkstoffe des Gerats mit dem
Medium kompatibel sind.

— Sicherstellen, dass die Nennweite DN der Rohrleitung fiir das
Gerat geeignet ist.

Das Gerét ist unter folgenden Bedingungen mit dem Artikel 4,

Absatz 1 der Druckgeréterichtlinie 2014/68/EU konform:

e Einsatz des Gerats an einer Rohrleitung (PS = maximal zulds-
siger Druck in bar, DN = Nennweite in mm)

Einhaltung der Druckgeraterichtlinie

Art der Flussigkeit Bedingungen
Flussigkeit _der Gruppe 1, Artikel 4, DN < 25

Absatz 1.c.i

Flussigkeit der Gruppe 2, Artikel 4, DN < 32

Absatz 1.c.i oder PSxDN < 1000

deutsch 11
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FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8041

Technische Daten

Art der Flussigkeit Bedingungen
Flussigkeit der Gruppe 1, Artikel 4, DN < 25
Absatz 1.c.ii oder PSxDN < 2000
L . DN < 200
'I:Igss:;glieg ;ider Gruppe 2, Artikel 4, oder PS < 10
o oder PSxDN < 5000

6.2.2. UL-Zertifizierung

Die Gerate mit variablem Schlliissel PUO1 oder PUO2 sind UL-zer-

tifiziert und halten auch die folgenden Normen ein:

6.3. Mechanische Daten

Tabelle 1: Medienberdihrte Teile

Teil

Werkstoff

Armatur des Durchflusssensors

PVDF oder Edelstahl
1.4404 / 316L

(nur bei Durchflusssensorarmatur aus PVDF)

Elektroden Edelstahl 1.4404 / 316L
Clamp (nur Clamp-Variante) Edelstahl 1.4404 / 316L
Erdungsring

Edelstahl 1.4404 / 316L

Halterung der Elektroden
(nur bei Durchflusssensorarmatur aus Edelstahl)

PEEK

Dichtung des Durchflusssensors
(Varitante mit G2-Uberwurfmutter)

FKM (FDA-Zulassung)

Tabelle 2: Nicht medienberiihrende Teile

e UL 61010-1
e CAN/CSA-C22.2 n°61010-1
Identifikation Zertifizierung Variabler
am Gerat Schlissel
(©}
CN us UL-recognized PUO1
Measuring
c @ usREILibent UL-listed PUO02
EXXXXXX

LISTED

Teil Werkstoff

Gehause, Deckel,

Uberwurfmutter

e Armatur des Durchfluss- e PPA, glasfaserverstarkt
sensors aus Edelstahl

e Armatur des Durchfluss- e PC, glasfaserverstarkt
sensors aus PVDF

Schrauben des Deckels Edelstahl

Kabelverschraubung PA

Dichtung des Deckels EPDM

Dichtung der Neopren

Kabelverschraubung

eigegeben) printed: 21.06.2023
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Typ 8041
Technische Daten

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Armatur des
Durchfluss-
sensors

Erdungsring

Elektrodenhalter

Elektroden

6.4.

— Informationen sind im Datenblatt zum Typ 8041 zu finden
unter: country.burkert.com

Abmessungen des Gerats

6.5. Fluidische Daten
Flussigkeitsleitfahigkeit | > 20 uS/cm
Flissigkeitsviskositat < 1000 mPa.s

Abb. 3: Teile des Durchflusssensorarmatur in Edelstahl
(links) oder in PVDF (rechts), Geréte mit einer
G2-Uberwurfmutter

Clamp

Armatur des Durch-

flusssensors
Elektroden

Elektrodenhalter

Abb. 4: Teile des Durchflusssensors aus Edelstahl mit
Clamp-Anschluss

Flissigkeitstemperatur | Die Flussigkeitstemperatur kann
durch den Flussigkeitsdruck und
den Werkstoff des verwendeten

Fittings S020 eingeschrankt sein
(siehe Abb. 5 und Abb. 6)

e —15...4150 °C

e mit Armatur des
Durchflusssensors aus
Edelstahl

e mit Armatur des Durch- | ¢ 0...+80 °C
flusssensors aus PVDF

Flissigkeitsdruck Die Flussigkeitstemperatur kann
durch den Flussigkeitsdruck und
den Werkstoff des verwendeten

Fittings S020 eingeschrankt sein

(siehe Abb. 5 und Abb. 6).

e mit Armatur des
Durchflusssensors aus
Edelstahl

e mit Armatur des Durch- ' ¢ PN10 "

PN16 " mit Fitting aus Metall

flusssensors aus PVDF

e PN10 " mit Fitting aus Kunststoff,

deutsch
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Lo" Typ 8041
pulnlcloz'rbsevmzmts Technische Daten
Durchflussmessung Pla] 11 | | 1 |
¢ Messbereich e 0,2..10 m/s ? 10 DF (PN10) / Meta
e Linearitat e +0,5 % des Messbereichsendwerts 9 \\
(10 m/s) INR\UA
- : 8 [(PVC + PP N
e Wiederholbarkeit e +0,25 % des Messwerts ? ~r \ \\
e Messabweichung 7 \ AN
- mit Standard K-Fak- | - +3,5 % des Messwerts 2 6 ®PVC (PN10)! N
tor 5 —
- mit Teach-In - +0,5 % des Messwerts (beim 4
Wert des Teach-In-Durchflus- 3 \
ses) ? 9 P PN1OTN
" nicht durch UL bewertet 1 N
2 Unter folgenden Referenzbedingungen bestimmt: Flissigkeit = o
Wasser, Wasser- und Umgebungstemperatur von 20 °C, Bertick- +10 430 +50 +70 T[°C]
sichtigung der Mindestein- und -auslaufstrecken, angepasste
Rohrleitungsabmessungen. Abb. 5: Flissigkeitsdruck-Temperatur-Abhdngigkeit des 8041

mit einem Durchflusssensorarmatur aus PVDF, einge-
setzt in ein S020-Fitting aus Metall, PVDF, PVC oder PP

868 ion: : igegeben) _printed: 21.06.2023
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Technische Daten b ur ke rt

FLUID CONTROL SYSTEMS

6.6. Elektrische Daten
e L L
]g * 177 /LJ—L Betriebsspannung ¢ 18..36 V DC,
! Metall . — e gefiltert und geregelt
13 - K PN:S) ), o s, . 'gla'oleranZ' +5%AJ °
12 {PVDF gerate mit Clamp-An- - E
11 =rci schiuss (PN10) _ e Anschluss an das Stromnetz:
10 { N [ permanent (durch externe Schutz-
9 = kleinspannung (SELV) und durch
] N\ pannung
g <PYQ/PP N\ ] Stromkreise begrenzter Leistung
6 . X PVDF (PN10)} | (LPS)
2 ‘ TN\ T ] Spezifikationen der e Leistungsbegrenzte Stromquelle
3 | Ipve M Stromquelle (nicht gemaB IEC 62368-1, Anhang Q
2 i — mitgeliefert) e oder begrenzter Energiekreislauf
! : PP (PN10) - gemaB IEC 61010-1, Absatz 9.4
-20 0 +20 +40 +60 +80 +100 +120 +150 e SELV / PELV mit UL-zugelassenem
T(O) Uberstromschutz, ausgelegt nach
 Ausgenommen DN100 fiir Messgerate mit Clamp-Anschluss ::I’El\sl;-g:ll gl(_)(—)‘lzb'_l'g?elle 18 (2. B. Block
Abb. 6: Flissigkeitsdruck-Temperatur-Abhéangigkeit des 8041 Stromaufnahme e 220 mA (bei 18 V DC)
mit einem Durchflusssensorarmatur aus Edelstahl, Stromausgang
eingesetzt in ein S020-Fitting aus Metall, PVDF, PVC -
oder PP ¢ Ausgangsart e 4..20 mA, als Quelle oder Senke (je
nach Verkabelung)
e Genauigkeit e +1% (0,16 mA)
o Auffrischzeit e 100 ms
* Max. * 1100 Q bei 36 V DC,
Schleifenimpedanz 330 Q bei 18 V DC
Frequenzausgang
e Frequenz e 0..240 Hz
e Tastverhaltnis *50% 1%

0
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Technische Daten

e Max. Strom e 100 mA max.

e Geschutzt gegen e ja
Kurzschluss und
Verpolung

Relaisausgang Bei der Verwendung der Relaisaus-
génge in einer nassen Umgebung
den folgenden GEFAHR-Sicherheits-

hinweis bertcksichtigen.
¢ Je nach Verdrahtung stromlos
geodffnet oder stromlos geschlossen

e max. 30 VAC und 42 V Spitze /2 A
oder max.60VDC/1A

Alarme

e Messbereichsendwert | ® 22 mA und 256 Hz
Uberschritten

* Fehlersignal

® 22 mA und 0 Hz

A GEFAHR

Gefahr durch Verwendung der Relaisausgénge eines
UL-Geréts in einer nassen Umgebung.

» Bei Verwendung eines UL-Gerats in einer nassen Umgebung:

- Die Relaisausgénge mit einer maximalen Wechselspan-
nung von 16 Veff und 22,6 Vpeak versorgen.

- Oder die Relaisausgange mit einer maximalen Gleich-
spannung von 35 V DC versorgen.

16 ) ) deutsch

6.7. Elektrische Anschlussdaten

Anschlussart 2 M20x1,5-Kabelverschraubungen
» Kabeltyp » abgeschirmt
» Querschnitt » 0,5...1,5 mm?
» Durchmesser jedes
Kabels:
- wenn nur ein Kabel - 6..12mm
pro Kabelverschrau-
bung benutzt wird
- wenn zwei Kabel pro - 4 mm, mit mitgelieferter
Kabelverschraubung Mehrwegdichtung
benutzt werden

6.8. K-Faktoren

Das S020-Fitting mit SchweiBanschlissen ist in zwei

@ Varianten erhéltlich: eine Variante fir die Messgerate mit
G2-Uberwurfmutter und eine Variante fiir die Messgeréte
mit Clamp-Anschluss.

> Den K-Faktor des verwendeten Fittings verwenden.

Das Gerat misst die Durchflussgeschwindigkeit (in m/s) der FlUs-
sigkeit und wandelt diese in einen Strom (in mA) und einen Fre-
quenzwert (in Hz) um.

Der Strom | bzw. die Frequenz f sind proportional zum Durchfluss
Q (I/s), der Proportionalitdtsfaktor wird ,,K-Faktor” genannt:

gegeben) printed: 21.06.2023




Typ 8041 —n
Schnellmontage b u rke rt

FLUID CONTROL SYSTEMS

f-K-Q 7. SCHNELLMONTAGE
I=KQ+4
mit K, und K, in Impuls/Liter

é) Gerat auspacken. )

Mit den folgenden Formeln werden die Faktoren K1 und K2
berechnet, die zur Umrechnung des Stroms bzw. der Frequenz in
einen Durchfluss erforderlich sind:

Birkert-Vertriebshéndler|

i Artikelnummer kontaktieren
Messbereichs- | - oior k K-Faktor K, korrekt?
endwert U
10 m/s K, = 100 = 20
e e 4 Schrauben I6sen und Deckel
5m/s K, = 200 K,= 40 ntfernen. )
Kﬁttinq 3 Kfit‘tinq V
K =500 Kk — 100 C) Mit Schalter 1 die Frequenz der\
2m/s W= o .. .
Kiting 3"Kiting Hauptversorgung wéhlen, siehe
wobei K, = K-Faktor des verwendeten S020-Fittings \__ Kapitel 9.4. J
T e
Beispiel: > Mit Schaltern 2 und 3 den Filter
Wenn der Messbereichsendwert des Gerats auf 5 m/s eingestellt wihlen, siehe Kapitel 9.5.
ist, betragt der Wert des Stromausgangs: J
| = 40 Q+4 v
3"Kiting — Stromausgangsart wahlen,
mit I'in mA, K., in Impuls/Liter und Q in I/s. siehe Kapitel 8.3.1.
v

deutsch
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v
— Mit Schaltern 4 und 5 den
Messbereich wahlen, siehe
Kapi .
apitel 9.6 . Nein
* Messbereichsendwert
— Gerét in die Rohrleitung der Anlage kalibrieren’?
installieren.

Verbindungen zur Platine her-
stellen, siehe Kapitel 8.3.

v

— Abschirmung des Netzkabels
mit Masse verbinden, siehe

— Messbereichsendwert der Anlage
kalibrieren, siehe Kapitel 9.8.

— Kabel durch die Kabelver-
schraubungen fihren und die

Nein

Kapitel 8.3. Leuchten die 10 = Durchfluss-
Balkenanzeige-LEDs?, geschwindigkeit
<—> Rohrleitung beftillen. von >2 m/s
und < 10 m/s

—Gerat mit Spannung sicherstellen.

versorgen.

— Die Relaisausgangsparameter \‘
einstellen, siehe Kapitel 9.9. /‘

v

— Durchfluss-Nullpunkt kali-
brieren, siehtle Kapitel 9.7.

N7 NP A N4
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v

yia
— Deckel wie in Abb. 16,

Kapitel 8.3, beschrieben
anbringen.

AR

Blinkt die grtiine LED einmal? }Nein, siehe Kapitel 10.5

— Die 4 Schrauben des Deckels
abwechselnd festziehen.

)

)

v

Das Gerét ist betriebsbereit. >

7

8. INSTALLATION

8.1. Sicherheitshinweise

é GEFAHR

Verletzungsgefahr durch Druck in Anlage

» Vor dem L6sen der Prozessanschlisse die Flissigkeitszirku-
lation stoppen, denn Druck abschalten und die Rohrleitung
entleeren.

Verletzungsgefahr durch hohe Flissigkeitstemperaturen.
» Das Gerat nur mit Schutzhandschuhen anfassen.

» Vor dem Ldsen der Prozessanschliisse die Flissigkeitszirku-
lation stoppen und die Rohrleitung entleeren.

Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit.

» Bei Verwendung gefahrlicher Flussigkeiten die Angaben auf

dem Sicherheitsdatenblatt und die geltenden Unfallverhi-
tungsvorschriften beachten.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Wenn eine 18...36-V-DC-Variante des Geréts in einer nassen
Umgebung oder zur AuBenanwendung vorgesehen ist, die
maximale Betriebsspannung auf 35 V DC einschranken.

» Vor Arbeiten am System alle Versorgungsspannungen
abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmun-
gen fir elektrische Gerate beachten.

0
deutsch 19
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ﬁ WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Installation!

> Fluidische und elektrische Installationen dirfen nur durch
autorisiertes Fachpersonal und mit geeignetem Werkzeug
durchgefiihrt werden!

» Geeignete Sicherheitsvorrichtungen (ordnungsgemas dimen-
sionierte Sicherungen und/oder Schutzschalter) unbedingt
verwenden.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf.

> Anlage gegen unbeabsichtigtes Betatigen sichern.

» Nach jedem Eingriff an das Gerat einen kontrollierten Wie-
deranlauf gewahrleisten.

ﬁ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Nichteinhalten der Druck-Tempera-
tur-Abhangigkeit der Flissigkeit.

» Je nach Werkstoff des Fittings die entsprechende Druck-Tem-
peratur-Abhangigkeit der Flissigkeit berlcksichtigen (siehe
Abb. 5 und Abb. 6).

20 ) ) deutsch

8.2. Anschluss an die Rohrleitung

8.2.1. Empfehlungen fur die Installation des

8041 in die Rohrleitung

— Ein fur die Geschwindigkeit und den Durchfluss der in der
Rohrleitung strémenden Flissigkeit geeignetes Fitting aus-
wahlen, siehe Diagramme unten.

eigegeben) printed: 21.06.2023




Typ 8041
Installation

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

"(sBuinli4 ususyssien UsyoUIBlS Wiauld W alp Ny OSNA 48po) 0YNA
‘“Jassawyoinplyoy uspusyoaidsius usp iqibis wweibeiq wi yexbipuimyos
-abssnpyoing pun abuswissn|jyaing usyosimz pundiiuyog Jaq :bunso -

S/W € pun g uayosimz a8y bipuimysssbssnjyoing
a[eap! aIp 1681 ‘16BH9G Y/sW 0 SSNIIYDINPUUBN JOP UUSAA :uoheNiIZeds -
:jeidsieg

V 8lsS 9/9¢€
NIQ 48P0 348 JNSV/E-G¢87 S8 ‘2 L0E SINS "Wab uassnjyosuy-dwe| nu-
'V 89S /S€0}+ NI NIQ/V 8MeS 99811 NIA/Z 84S 0S8 L NIQ 48po O sles

99811 NIQ/3dg AINSV/L-G28Y SA ‘800€ SINS "Wab uassn|yosuegioMUOS Hu-
Sy L L SINS ue "wab uassnjyosuespuimabusgny Hw-
:sbuipi4 aip nd ,
oy bipuimyosebssniyoing
0 o5 ¢ Lo 50 €0

SO
| g 50, €0 10

c s/w .
5 > o Lo e
5 Z
o
m. ) ~ 1200 )
S 50
= 20
© 500 .
b4
| .
” E y v 4 G0
1 & .
, L .
” 7 S
, —50 ¢
oL
i
9Nd . B 0z [
.
8Na E o
- 08
|[eidsiag {

00}

«(02N@ J1epo GLNQ) GENA

«(GeNa) oeNa )
(2eNa) seNa — T w 3
(0vNa) zeNa > s =2
7 z
e O
.(0SNa) orNa = o S
«(G9NQ) 0SNQa . (&)
.(08NQ) SONa 000z T 008
«(00LNQ) 08Na ooz To0ce
000k
00LNA o0
G¢INd 008 0002
0SING 0000+
00¢Na 000t 0000z 0008
0G2ZNd o00e
00ENQ 000 00001
OmmeD 00008
00¥YNd 0008 0000

00000+
uwy
Y wdb s

21




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8041
Installation

— Das Gerat so am Rohr installieren, dass die Ein- und Auslauf-
abstande entsprechend der Rohrkonstruktion eingehalten
werden, siehe Norm EN ISO 5167-1 undAbb. 7:

K

50 x DN 5 x DN
Mit Regelventil

— Die folgenden zusétzlichen Montagebedingungen beachten,
um eine ordnungsgemaBe Funktion des Messgerats zu
gewabhrleisten:

- Das Gerat vorzugsweise im 45°-Winkel zur horizontalen
Rohrmitte installieren, um Ablagerungen auf den Elektroden
und Fehlmessungen durch Luftblasen zu vermeiden (sie-
he Abb. 8);

40 x DN 5 x DN
Rohrleitung mit 2 90°-Krimmern
in 3 Dimensionen

»i » »i Ny

__O (.

Abb. 8: Montagewinkel an der Rohrleitung

25 x DN 5 x DN
Rohrleitung mit 2
90°-Kriimmern

=] |
e
18 x DN 5 x DN

Mit Rohraufweitung

20 x DN 5x DN
Rohrleitung mit 1 90°-
Krimmer oder 1 T-Stlick

=

15xDN 5 xDN
Mit Rohrreduzierung

Abb. 7: Mindestein- und -auslaufstrecken je nach Aufbau der
Rohrleitungen.

deutsch

Sicherstellen, dass das Rohrleitung im Bereich um das Ge-
rat herum immer geflillt ist (siehe Abb. 9).

Bei der vertikalen Montage darauf achten, dass die Durch-
flussrichtung nach oben zeigt (sieheAbb. 9).

Im Bereich um das Gerét die Bildung von Luftblasen vermei-
den (sieheAbb. 10).

Das Geréat unbedingt vor Einleitungspunkten von Flussigkei-
ten mit

erhohter Leitfahigkeit (zum Beispiel: Sdure, Base, Kochsalz-
Idsung, ...) anbringen.

printed: 21.06.2023
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Horizontale Montage 8.2.2. Installation in die Rohrleitung eines

8041 mit einer G2-Uberwurfmutter
Die im Kapitel 8.2.1 und in der Bedienungsanleitung des
- Richtig Falsch S020 beschriebenen Installationsempfehlungen beachten.
Vertikale Montage

Das Fitting S020 in die Rohrleitung einbauen (Punkt 4, Abb. 11).

— Prifen, ob die Dichtung 6 auf dem Gerat 1 sitzt und unver-
[ ——> Durchflussrichtung sehrt ist. Die Dichtung ggf. ersetzen.

A

I — Uberwurfmutter 3 auf Fitting 4 setzen.
— Sprengring 2 in Nut 5 einsetzen.
Richtig Falsch — Die Kabelverschraubungen parallel zur Rohrleitung ausrichten
und das Gerét 1 in das Fitting 4 einsetzen.
Abb. 9: Flillung der Rohrleitung — Die Uberwurfmutter 3 mit der Hand am Gerét 1 festziehen.
Richtig Falsch — % Durchflussrichtung
Elektroden
Richtig Falsch
-~
Abb. 10: Luftblasen in der Rohrleitung ... Durehflussrichtung
— Wenn erforderlich einen Strdomungsgleichrichter verwenden, :
um die Messgenauigkeit zu verbessern. >

Abb. 11: Installation in die Rohrleitung des Durchflussmessers
mit einer G2-Uberwurfmutter

deutsch 23
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8.2.3. Installation in die Rohrleitung eines Verdrahtung

8041 mit einem Clamp-Anschluss

Die im Kapitel 8.2.1 und in der Bedienungsanleitung des

S020 beschriebenen Installationsempfehlungen beachten.

— Das Fitting S020 in die Rohrleitung einbauen.

B

Durchflussrichtung

— Dichtung (Punkt 1) am Fitting

S020 anbringen.

— Sicherstellen, dass sich der

Kodierstift (Punkt 2) am Fitting
befindet.

— Gerét (Punkt 3) in das Fitting ein-

setzen. Das Gerat so ausrichten,
dass der Pfeil auf der Gehau-
seseite die Durchflussrichtung
anzeigt: Die Z&hler erhdhen sich.

— Verschlussklammer von Hand

festziehen (Punkt 4).

— Um die Dichtheit der Anlage zu

prufen, die Rohrleitung unter
Druck setzen.

Abb. 12: Installation in die Rohrleitung eines 8041 mit einem
Clamp-Anschluss

deutsch

f} GEFAHR

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Wenn eine 18...36-V-DC-Variante des Geréts in einer nassen
Umgebung oder zur AuBenanwendung vorgesehen ist, die
maximale Betriebsspannung auf 35 V DC einschrénken.

» Vor Arbeiten am System alle Versorgungsspannungen
abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmun-
gen fir elektrische Gerate beachten.

f’i GEFAHR

Gefahr durch Verwendung der Relaisausgénge eines
UL-Geréts in einer nassen Umgebung.

> Bei Verwendung eines UL-Geréts in einer nassen Umgebung:

- Die Relaisausgénge mit einer maximalen Wechselspan-
nung von 16 Veff und 22,6 Vpeak versorgen.

- Oder die Relaisausgénge mit einer maximalen Gleich-
spannung von 35 V DC versorgen.

nungsversorgung verwenden.

» Kabel mit einer fir Ihre Anwendung geeigneten
Betriebstemperaturgrenze verwenden.

‘ » Eine hochwertige (gefilterte und geregelte) Span-

printed: 21.06.2023
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— Die Spannungsversorgung mit einer 300-mA-Si-
cherung und einem Schalter absichern.

— Kabel nicht in der N&he von stromfiihrenden Leitungen
mit héherer Spannung oder Frequenz installieren.
Wenn eine benachbarte Verlegung unvermeidlich ist,
einen Mindestabstand von 30 cm einhalten.

— Die 4 Schrauben des Deckels I16sen, um Zugang zur Platine
des Gerats zu erhalten (siehe Abb. 13).

Anschluss 1: Anschluss des
vom Durchflusssensor kommen-
den Flachkabels (zur Stromver-
sorgung des Durchflusssensors)

Klemmleiste 2: Verdrahtung des
Relaisausgangs

C: gemeinsamer Anschlusspunkt
NO: stromlos gedffnet

NC: stromlos geschlossen

LED @ : Status-LED des Relais
(LED AN = Kontakt geschlossen)

Wahlschalter @: Quelle/
Senke-Wahlschalter des
4...20 mA-Ausgangs

Klemmleiste 3

Klemme 1:
4...20-mA-Ausgang

Klemme 2: V+ (positive
Spannung)

Klemme 3: V (Erde der
Spannungsversorgung)

Klemme 4: PE, Abschirmung
des Stromversorgungska-
bels; vom Gehause kommen-
des Erdungskabel und zwei-
tes Kabel bei einer Variante
mit Durchflusssensorarmatur
aus Edelstahl (siehe Abb. 14)

Klemme 5: Pls+, positiver
Frequenzausgang

Klemme 6: Pls-, negativer
Frequenzausgang

Abb. 13: Klemmenbelegung

deutsch
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Den Potentialausgleich der Installation sicherstellen
- 8041):

— Die verschiedenen Erdungspunkte der Installation
miteinander verbinden, damit die zwischen zwei
Erdungspunkten méglicherweise erzeugten Potential-
differenzen beseitigt werden.

— Im Geh&use die Abschirmung des Stromversorgungs-
kabels an Klemme Nr. 4 auf der Platine anschlieBen
(Abb. 14). Bei einer Variante mit Edelstahl-Durchfluss-
sensor kommt ein zweites Kabel vom Sensor.

— Den Minuspol der Stromversorgung an die Erde
anschlieBen, um die Auswirkungen von Gleichtakt-
stromen zu unterdriicken. Wenn die Verbindung nicht
direkt vorgenommen werden kann, kann ein Konden-
sator mit 100 nF/50 V zwischen Minuspol der Strom-
versorgung und Erde geschaltet werden (Punkt 1,
Abb. 15).

¢ Bei Rohrleitungen aus Metall:

— Die verschiedenen Komponenten aus Metall (Ventil,
Pumpe usw.), die sich in der Néhe des Gerats
befinden, an dieselbe Erde anschlieBen (Punkt 2,
Abb. 15).

e Bei Rohrleitungen aus Kunststoff:

— Die Metallteile (nicht im Lieferumfang enthalten) in die
Kunststoffrohre vor und nach dem Gerét einsetzen
(Punkt 2, Abb. 15).

— Die Metallteile an dieselbe Erde anschlieBen (Abb. 15).

26 ) deutsch

ACHTUNG

Das Gerat ist nicht dicht, wenn nur eine oder keine der Kabel-
verschraubungen verwendet wird.

» Das Gerét ist nur dann dicht, wenn die Kabelverschraubun-
gen verdrahtet oder abgedichtet sind. Um eine Kabelver-
schraubung abzudichten, wie folgt vorgehen:

— Die Uberwurfmutter der unbenutzten Kabelverschraubung
I6sen.

— Die transparente Scheibe entfernen.

— Den mitgelieferten Blindstopfen einsetzen.

— Die Uberwurfmutter der Kabelverschraubung festziehen.

— Die Uberwurfmutter der Kabelverschraubungen I6sen.
— Jedes Kabel durch eine Kabelverschraubung fihren.

Abschirmung des Versorgungskabels

1 2 3 45 6

Eininininin;

Vom Gehduse kommendes
Erdungskabel

Zweites Kabel bei einer
Variante mit Durchflusssensor-
armatur aus Edelstahl

Abb. 14: Erdungsklemme

printed: 21.06.2023
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Abschirmung des Versorgungskabels 1636V DG 8.3.1. 4...20-mA-Ausgang verdrahten
’ - F Der Stromausgang des 8041 kann entweder als Quelle oder als
T El fgfs';’r‘;gr?; Senke an eine SPS oder ein Ventil angeschlossen werden.
2 — Den Wahlschalter der Platine in die Stellung ,,Quelle” oder
~Senke” bringen (siehe Abb. 17 oder Abb. 18).
— Den 4...20-mA-Ausgang als Quelle (siehe Abb. 17) oder als
Senke anschlieBen (siehe Abb. 18).
@ — Das Gerét erden (siehe Abb. 17 oder Abb. 18).
Abb. 15: Gerét erden 4..20-mA-Eingang 300 mA Spannungs-
am externen E * | versorgung
— Den 4...20-mA-Stromausgang verdrahten (siehe Instrument . 1 J_ 18..36 V DC
Kapitel 8.3.1). (4 L=
— Den Frequenzausgang verdrahten (siehe Kapitel 8.3.2).
— Den Relaisausgang verdrahten (siehe Kapitel 8.3.3). Wahlschalter T 2 3 4 5 6]
— Gehé&usedeckel anbringen wie beschrieben in Abb. 16. auf Quelle SiniEinnin
> L

Die 4 Schrauben abwechselnd festziehen. 4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

* Wenn eine direkte Erdung nicht moglich ist, einen Kondensator
mit 100 nF/50 V zwischen Minuspol der Stromversorgung und Erde
anschlieBen.

Abb. 17: Anschluss des Stromausgangs als Quelle

Abb. 16: Position des Geratedeckels

MAN 000 368 D e on a 0
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4...20-mA-Eingang 300 mA Spannungs-
am externen E versorgung )
Instrument - I
~ 18..36 V DC
| v+ |ov Eingang
4l
Wahlschalter m _
auf Senke DDDDDD 1 2 3 4 5 6|
’ 4..20 V+ V-PE Pls+Pls- D D D D D

* Wenn eine direkte Erdung nicht méglich ist, einen Kondensator v
mit 100 nF/50 V zwischen Minuspol der Stromversorgung und Erde

anschlieBen. Abb. 19: PNP-Anschluss des Frequenzausgangs an eine SPS
Abb. 18: Anschluss des Stromausgangs als Senke
8.3.2. Frequenzausgang verdrahten
— Den Frequenzausgang anschlieBen: )
- an eine SPS im PNP- oder NPN-Modus (siehe Abb. 19 und -
Abb 20) V+ ov Eingang
- oder an eine Last wie einen elektromechanischen Zahler TN
oder ein Relais (siehe Abb. 21), %Z

- oder an eine Last wie einen elektronischen Zahler mit eige-
ner Stromversorgung (siehe Abb. 22).

mininnin

4.20 V+ V- PEPlst | | -

ALI Pls

Abb. 20: NPN-Anschluss des Frequenzausgangs an eine SPS

8 ion: : geqeben) printed: 21.06.2023
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V+ OV 8.3.3. Relaisausgang verdrahten
=N ﬁ GEFAHR
N Gefahr durch Verwendung der Relaisausgénge eines
b el i UL-Geréts in einer nassen Umgebung.
m

12 3 4 5 6

oooooge

4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

A

Abb. 21: Anschluss des Frequenzausgangs an einen elektro-
mechanischen Zéahler oder ein Relais

V1 V2
GND1 |GND2

bl

1 2 3 4 5 6

ooooog -~

4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

A

Abb. 22: Anschluss des Frequenzausgangs an einen elektro-
mechanischen Zahler mit eigener Stromversorgung

» Bei Verwendung eines UL-Geréts in einer nassen Umgebung:

- Die Relaisausgénge mit einer maximalen Wechselspan-
nung von 16 Veff und 22,6 Vpeak versorgen.

- Oder die Relaisausgénge mit einer maximalen Gleich-
spannung von 35 V DC versorgen.

Abhangig vom Anschluss der Last an die Platine des Gerats
arbeitet der Relaisausgang entweder im SchlieBermodus (NO)
oder im Offnermodus (NC).

— Schitzen Sie das Relais mit einer Sicherung (max. 3 A)
und je nach Anwendung mit einem Schutzschalter.

Keinesfalls eine geféhrliche Spannung und eine
@ Schutzkleinspannung (SELV) gleichzeitig an das Relais
anschlieBen.

— Den Relaisausgang so verdrahten, dass er im SchlieBermodus
(siehe Abb. 23) oder im Offnermodus (sieche Abb. 24) arbeitet.

— Das Gerat erden (siehe Abb. 23 oder Abb. 24).
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Spannungsversorgung | 18...36 V DC
Spannungsversorgung | 18...36 V DC
+[- |+
+[-]+ *
300 mA[] 11
oo mA[l [T
P e = =
e
T |1 2345 6 T E&éééém_
250 V AC[N- = 4___5 EEE%EQ: 250 V ACl N - “ 4.30 V+ V-PEPR+Pls-
m . 3 Al -
Schutzschaltung — Schutzschaltung
Magnetventil c =
= 8041
(oder Alarm) E NO ‘ Magnetventil l N((:) S =
250 V AC, 3 A max. NC D (oder Alarm) e 8041
max  LJNC |
250 V AC, 3 A max,
" Relais-Schutzkappe
* Wenn eine direkte Erdung nicht méglich ist, einen Kondensator
mit 100 nF/50 V zwischen Minuspol der Stromversorgung und Erde o
anschliefen. * Wenn eine direkte Erdung nicht méglich ist, einen Kondensator
Abb. 23: Anschluss des Relaisausgangs fiir einen SchlieBerbetrieb mit 100 nF/50 V zwischen Minuspol der Stromversorgung und Erde
anschlieBen.

Abb. 24: Anschluss des Relaisausgangs fiir einen SchlieBerbetrieb

A8 N . eigegeben) printed: 21.06.2023
30 deutsch




Typ 8041
Anpassung und Inbetriebnahme

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

9. ANPASSUNG UND
INBETRIEBNAHME

o.1. Sicherheitshinweise

ﬁ GEFAHR

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

> Wenn eine 18...36-V-DC-Variante des Geréts in einer nassen
Umgebung oder zur AuBenanwendung vorgesehen ist, die
maximale Betriebsspannung auf 35 V DC einschranken.

» Vor Arbeiten am System alle Versorgungsspannungen
abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen
fur elektrische Gerate beachten.

ﬁ WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgeméBer Bedienung.

UnsachgemaBe Bedienung kann zu Verletzungen sowie zu

Schaden am Gerat und seiner Umgebung flihren.

» Das Bedienpersonal muss den Inhalt der Bedienungsanlei-
tung kennen und verstanden haben.

» Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die
bestimmungsgemaBe Verwendung.

> Das Gerat/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes
Personal bedient werden.

ﬁ WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Inbetriebnahme.

UnsachgemaBer Betrieb kann zu Verletzungen sowie zu
Schaden am Gerat und seiner Umgebung fihren.

» Vor der Inbetriebnahme muss gewéhrleistet sein, dass der
Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal
bekannt ist und vollstéandig verstanden wurde.

» Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die
bestimmungsgemaBe Verwendung.

» Das Gerat/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes
Personal in Betrieb genommen werden.

ACHTUNG

Das Gerat kann durch Reinigungsmittel beschadigt werden.

Das Gerat vor elektromagnetischen Stérungen, UV-Be-
strahlung und bei AuBenanwendung vor Witterungseinfliissen
schitzen.

Wenn der Deckel bei anliegender Versorgungsspannung
gedffnet ist, besteht kein Schutz vor Stromschlagen.
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9.2. Beschreibung der Platine

Das Gerat hat 2 Bedienebenen: den Lesemodus und den Ein-
stellmodus. Die jeweiligen Funktionen sind in der folgenden
Tabelle zusammengefasst.

Bedienebene

Funktionen

Lesemodus

Zum Anzeigen:

e der vom Gerét gemessenen
Durchflussgeschwindigkeit

e der fUr die Relaisfunktion eingestellten
Werte

Einstellmodus

e zum Kalibrieren des Gerats
e zum Einstellen der Relaisparameter

Die 5 Schalter, die Drucktaste, die griine LED, die rote LED und
die Balkenanzeige dienen zum Einstellen der Gerateparameter
(siehe Abb. 25).
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Grline LED:

Blinkt 1-mal pro Sekunde: das Gerét steht unter
Spannung.

Blinkt 1- bis 5-mal: als Hinweis, welchen Parameter
die Balkenanzeige anzeigt.

12 3 4 5 6

Rote LED:

O oooodg -

- Q : Gerate im Lesemodus

10-LED-Balkenanzeige:

Anzeigen und Einstellen der Gerateparameter

-0 1 LED AN = 10 % des Messbereichsendwerts
(oder 10 Sekunden)

-B im Lesemodus

LED blinkt ,x“ Mal = ,x“ % des Messbereichsend-
werts (oder ,x“ Sekunden)

-8 im Einstellmodus

LED blinkt 1-mal = 1 % des Messbereichsendwerts
(oder 1 Sekunden)

4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

- ‘: Gerét im Einstellmodus

1- bis 5-mal: Fehler (siehe
Kapitel 10.5)

Drucktaster

Schalter 1 bis 5: zum Einstellen der Gerétepara-
meter (Frequenz der Hauptversorgung, Filter der
Messungen, Messbereich)

Schalter 6: nicht verwendet

Abb. 25: Platine des Geréts

deutsch
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9.3. Allgemeines Diagramm der Lese- und Einstellmodi

Lesemodus Einstellmodus

Durchfluss-Null-Kalibrierung Kalibrierung lauft

DO AEANRREANE SIS :
OO0 —> (o] —>® @ abwechseind — (e I
] < EERNEERENE jﬁ]zvlv DenaEngeze.gten

Halten >2's
, Messbereichsendwert-Ka- die gewiinschte | Wert bestatigen.
l librierung Funktion angezeigt
WD
Halten >2's

l
.
®

*Wenn 10 Sekunden lang keine Aktion erfolgt, kehrt das Gerét in den Lesemodus zurlick und verwendet die Parameter der vorherigen Einstellung.
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‘ Relais ‘

‘|( Hysterese-Schaltmodus Den angezeigten Wert

(X) Q (TN bestatigen.
O1TMOeeee — —> QPO 4\<‘: abwechselnd :|—>m : ) Er%
Aktueller Hla%el >2s I:I:D..-:ED Loslassen, wenn die :

I

~ Schaltmodus* | Fenster-Schalt- gewiinschte Funktion
I
I

modus

|z| angezeigt wird*
———————————————————————————— EHalten >2s

Kurz ¢

pricten IEIDDQZIQD? —[e] >0 @
Axtuell untere e 2> IR .. W —>

1 . . o i .
‘l( Schaltschwelle . E|nhe|t§nerh9hung. Die LEDs Iel:Jchten Loslassen, wenn
1 LED blinkt bis zu dann nacheinander auf der gewiinschte
|z| ! 9-mal (Zehnerschritte) D S A——
1 ist*
Kurz 1
pricken -ll:l?jcj> el > @ :
I
Aktuelle obere ! ) > - ) >
‘LSchaItschwelle Halten >2 s l EI .-EDI:“:DI:D m ! EI
: Driicken und Einheitenerhéhung: Loslassen, wenn : Den angezeigten
|z| : rc}alt;p, um IE;ED tIJIinkt bis zu der gewiinschte : Wert bestatigen
ie Einer -mal f icht ist*
Einer erreicht ist
Kurz ‘l’ @ Q : einzustellen
1 Halten > 2 s
I

Pcer BB —>[e] >®@® — =

Aktuelle Verzo- Halten>2 s Sequenz ggf. wiederholen

gerung vor dem
‘(— lz, Schalten

Kurz Driicken

* Wenn 10 Sekunden lang keine Aktion erfolgt, kehrt das Gerét in den Lesemodus zuriick und verwendet die Parameter der vorherigen Einstellung.

0
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9.4.

Mit Schalter 1 wird die Frequenz des vom Stromnetz ausgewahit.

Netzfrequenz wahilen

— Schalter 1 je nach Frequenz der Hauptversorgung auf EIN
oder AUS stellen (sieche Abb. 25, Kapitel 9.2, und die folgende
Tabelle).

50 Hz AUS
60 Hz EIN
9.5. Filterauswahl

Der Filter dient zur Dampfung der Durchflussschwankungen, die
durch die Balkenanzeige und die Strom- und Frequenzausgénge
angezeigt werden. Das Geréat kann mit oder ohne Filter betrieben
werden.

— Den Schalter 2 betatigen (siehe Abb. 25, Kapitel 9.2, und die
folgende Tabelle), um die Filterfunktion zu aktivieren oder zu
deaktivieren.

Deaktiviert AUS
Aktiviert EIN

Wenn der Filter aktiviert ist, wird mit Schalter 3 die Filterstufe
ausgewahlt: langsam oder schnell.

Der ,langsame*” Filter wird verwendet, um groBe Durchfluss-
schwankungen zu dampfen (Beispiel: Flissigkeit mit Luftblasen),
siehe Abb. 26.

Der ,,schnelle” Filter wird verwendet, um geringe Durchfluss-
schwankungen zu dampfen (siehe Abb. 26).

A Durchfluss gedampft durch schnellen Filter

T

t (;)

Aktueller Durchfluss

4 Durchfluss gedampft durch langsamen Filter

=g

t (s)

_.
=
2y

Abb. 26: Durchflussfilterstufe

— Schalter 3 auf die gewabhlte Filterstufe stellen (siehe Abb. 25,
und die folgende Tabelle).
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langsam AUS
(Ansprechzeit 10...90 % = 14 s)

schnell EIN
(Ansprechzeit 10...90 % =5 s)

9.6. Messbereich wahlen

Das Ausgangssignal ist proportional zur gemessenen Durchfluss-

geschwindigkeit. Mit den Schaltern 4 und 5 den Messbereich des

Gerats an die jeweilige Anwendung anpassen.

— Mit den Schaltern 4 und 5 den Messbereich auswahlen (siehe
Abb. 25, und die folgende Tabelle).

@ Nach Anderung des Messbereichs werden die einge-

stellten Prozentsatze fiir die untere und obere Schalt-
schwelle auf den neu gewédhlten Messbereichsendwert

angewendet.
0...2m/s EIN AUS
0...5 m/s AUS EIN
0...10 m/s AUS AUS
0 bis kalibrierter Messbe- | EIN EIN
reichsendwert (zwischen
2..10 m/s)

9.7. Kalibrieren des
Durchfluss-Nullpunkts

— Das Gerét bei der Inbetriebnahme sowie nach jeder
WartungsmaBnahme kalibrieren.

¢ Vor der Nullpunktkalibrierung bei der Inbetriebnahme:

— das Messelement vor der Kalibrierung 24 h lang in die
Flussigkeit tauchen.
e Vor der Nullpunktkalibrierung nach jeder
WartungsmaBnahme:

— das Messelement vor der Kalibrierung 1 h lang in die
FlUssigkeit tauchen.

— Vor der Kalibrierung sicherstellen, dass sich keine
Luftblasen in der Rohrleitung befinden und die Flis-
siakeit nicht beweat.

— Die Rohrleitung mit Flussigkeit fullen.
— Den Durchfluss stoppen.

— Den ,Nulldurchfluss“-Punkt kalibrieren (siehe Abb. 27 und
Abb. 28).

0
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Konvention der Symbole:

Ol
L Status rote LED
Status griine LED

Gerat im Lesemodus?

NEIN

_ |Siehe Diagramm Allgemeines Ein-

Vi

JA

\ 4
— Den Drucktaster drlicken und
halten.

" Istellung, Kapitel 9.3

®e

Balkenanzeige wechselt zwischen:

Nach 2 s ist das Gerat im Einstellmodus:

[EEEEENEEEN Nulldurchfluss-Kalibrierung

12345678910

RN R N Messbereichsendwert-Kalibrierung
-

— Die Taste Iosvlassen, wenn die
Balkenanzeige Nulldurch-
fluss-Kalibrierung anzeigt.

|Zur automatischen Kalibrierung

y
| I:ur Auswahl der Kalibrierung der

A

nderen Parameter
T
|

Bl

|Zuruck zum Lesemodus

g

Abb. 27: Kalibrierung des Nulldurchflusspunkts, Teil 1
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a /5 I3

Zur automatischen Kalibrierung Zur Auswahl der Kalibrierung Zurtick zum Lesemodus
der anderen Parameter "
— Drucktaster kurz betéatigen. v
g — Drucktaster drticken und = 10s warten.
halten bis... +
Kalibrierung lauft v Zurick zum Lesemodus,
B R EEEEEEEE T . ...die Balkenanzeige wieder ohne die angezeigte Auswahl
FS RETNEREY Schritt 1 anzeigt, Abb. 27 zu bestatigen.

NEIN Rote LED blinkt zweimal

Ende der Kalibrierung: rote  |kurz: Nullpunkt wurde nicht

LED aus? kalibriert.
y A ¥
Nullpunkt gespeichert. — Drucktaster kurz
¢ betétigen.
_ v
Zurtck zum Lesemodus. Zurtick zum Lesemodus und

@ Nullpunkt der vorherigen

Kalibrierung verwenden.

— Uberprifen, ob die Kali- — Kalibrierung
brierungsanweisungen des Nulldurch-
> eingehalten werden (siehe [™|  flusspunkts neu
Kapitelanfang 9.7). starten.

Abb. 28: Kalibrierung des Nulldurchflusspunkts, Teil 2
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9.8. Kalibrierung des Messbereichsendwertfehler
Messbereichsendwerts mA &
Abb. 29 und Abb. 30 zeigen das Verhéltnis zwischen der gemes- 20
senen Durchflussgeschwindigkeit und dem von den Ausgéngen 20 | —,
bereitgestellten Frequenz- oder Stromwert. Lo
Messbereichsendwertfehler E E
4 H Lo
Hz , ol s &
256 - 0.1 E H m/s
240 - — : \
E i Kalibrierter Messbereichsendwert Messbereichsendwert + 20 %
Abb. 30: Verhéltnis zwischen der gemessenen Durchflussge-
schwindigkeit und dem Wert des Ausgangsstrom
oH P A Wenn fiir den betreffenden Prozess kein vordefinierter Messbe-
0.1 ! m/s reich anwendbar ist, kann das Gerat mit der tatsdchlichen max.
T Durchflussgeschwindigkeit der Anwendung kalibriert werden.
Kalibrierter Messbereichsendwert Messbereichsendwert + 20 % Die untere Grenze des Messbereichs liegt bei 0 m/s.
— Die Schalter 4 und 5 auf ON stellen (siehe Abb. 25,
Abb. 29: Verhéltnis zwischen der gemessenen Durchflussge- Kapitel 9.2).

schwindigkeit und dem Wert des Frequenzausgangs

— Das Gerat wie in Kapitel 8 beschrieben in Rohrleitung
installieren.

— Die FlUssigkeit mit maximaler Geschwindigkeit in der Rohr-
leitung zirkulieren lassen.

— Messbereichsendwert der Anlage kalibrieren, siche Abb. 31
und Abb. 32.

868 ion: : igegeben) _printed: 21.06.2023
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Konvention der Symbole: Gerat im Lesemodus? NEIN |siehe allgemeines Konfigurations-
@ @ " |diagramm, Kapitel 9.3
Status rote LED
Status griine LED "‘JA
— Den Drucktaster driicken
und halten.

Nach 2 s ist das Gerat im Einstellungsmodus:
® e

Balkenanzeige wechselt zwischen:

NN REEEN > Nulldurchfluss-Kalibrierung

Schritt 1

12345678910

Messbereichsendwert-Kalibrierung

— Die Drucktaste loslassen, wenn die Balkenanzeige
Messbereichsendwert-Kalibrierung anzeigt.

¢ \ ¢

Zur automatischen Kalibrierung Zur Auswahl der Kalibrierung Zurtick zum Lesemodus
T der anderen Parameter |
I | |
A B C

Abb. 31: Kalibrierung des Messbereichsendwerts, Teil 1
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| | B | c
+ A
Zur automatischen Kalibrierung Zur Auswahl der Kalibrierung |Zurﬁck zum Lesemodus |
der anderen Parameter
— Drucktaster kurz betétigen. v |_> 10 s warten. |
— Drucktaster driicken und
halten bis... v
Kalibrieruna AUt v Zuriick zum Lesemodus, ohne die
________ g R . - angezeigte Auswahl zu bestatigen.
e ) ...Balkenanzeige geht zuriick
EY NETHERE zu Schritt 1, Abb. 31

Ende der Kalibrierung: rote | NEIN  [Rote LED blinkt:

LED aus? " |4-mat: Durchflussgeschwindigkeit < 2 m/s

* JA 5-mal: Durchflussgeschwindigkeit < 10 m/s
Messbereichsendwert Messbereichsendwert kann nicht kalibriert
gespeichert werden

Zurlck zum Lesemodus.

Viel

— Drucktaster fir 2 s betatigen.

Mit dem ausgewahlten oder zuvor
kalibrierten Messbereichsendwert
zum Lesemodus zurlickkehren.

Abb. 32: Kalibrierung des Messbereichsendwerts, Teil 2
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9.9. Parameter der Relaisausgange einstellen

Abb. 33 zeigt das Verhalten des Relaisausgangs in Abhangigkeit von den Parametereinstellungen und der gemessenen

Durchflussgeschwindigkeit.

Obere Schwelle

Untere Schwelle

m/s

Verzégerung vor dem Schalten=2's

NO-verdrahtetes Relais

deaktiviert ——++— 1
J.L.L

——
; !
I I
I I
Anschluss des Relaisausgangs Relais i i
1 1
Hysterese-Schaltmodus NO-verdrahtetes Relais akt!v!ert ! !
deaktiviert — || I—o—l—
Verzégerung vor dem Schalten =0 s akEvierf T t T
~ ; 1 l—‘.—l—
NC-verdrahtetes Relais deaktiviert —! : !
aktiviert | 1
1 1

NC-verdrahtetes Relais

aktiviert ——4+———

Fenster-Schaltmodus

Verzégerung vor dem Schalten =0 s

NO-verdrahtetes Relais

deaktiviert iil
aktiviert —! |

T
I
deaktiviert U, ) m

NC-verdrahtetes Relais

aktiviert w
deaktiviert

Verzégerung vor dem Schalten=2's

[
aktiviert 1 |
[

i 1 !
T I | T
NO-verdrahtetes Relais . i P [ i
deaktiviert —— L 1 |
_ aktiviert ——+ o o f
NC-verdrahtetes Relais deaktiviert i i i :: I_:_;_i_l_

Abb. 33: Verhalten des Relaisausgangs in Abhdngigkeit von den Parametereinstellungen und der gemessenen

Durchflussgeschwindigkeit.

0
deutsch




. Typ 8041
burkert |
FLUID CONTROL SYSTEMS Anpassung und Inbetriebnahme
Die Verdrahtung des Relais bestimmt dessen Funktion: Zustand des Relaisausgangs
Stromlos gedffnet (NO) oder stromlos geschlossen (NC). aktiviert
Folgende Parameter des Relaisausgangs kénnen eingestellt werden: deaktiviert r
- der Schaltmodus: Fenster oder Hysterese (siehe Kapitel 9.9.1) Untere Schwell o N :/: |
- der Wert der unteren Schaltschwelle, als Prozentsatz des niere schwete ere schwetle

Messbereichsendwerts (siehe Kapitel 9.9.2) Abb. 35: Zustandsédnderung des Relaisausgangs bei Fenster-

- der Wert der oberen Schaltschwelle, als Prozentsatz des Schaltmodus mit einem als Offner verdrahteten Relais
Messbereichsendwerts (siehe Kapitel 9.9.2)

- die Zeitverzdgerung vor dem Umschalten: von 0 bis 100 s Bei der Hysterese-Schaltmodus (siehe Abb. 36 und Abb. 37)

(siehe Kapitel 9.9.3). andert sich der Zustand des Relaisausgangs:

e wenn der obere Schwellenwert erkannt und gleichzeitig die Durch-
flussgeschwindigkeit zunimmt,

e wenn der untere Schwellenwert erkannt wird und gleichzeitig die
Es gibt zwei Schaltmodus des Relais: Fenster oder Hysterese. Durchflussgeschwindigkeit abnimmit.

Im Fenster-Schaltmodus erfolgt die Umschaltung des Transistor-

9.9.1. Schaltmodus des Relaisausgangs
wahlen

oder Relaisausgangs, sobald einer der Schwellenwerte erkannt Zustand des Relaisausgangs
wird (siehe Abb. 34 und Abb. 35). -
aktiviert
Zustand des Relaisausgangs
aktiviert deaktiviert
eaktiviel m/s
Untere Schwelle Obere Schwelle
deaktiviert m/s
Untere Schwelle  Obere Schwelle Abb. 36: Zustandsanderu_ng .des Rela/sauggangs bei Fenster-
Schaltmodus mit einem als SchlieBer geschalteten

Abb. 34: Zustandsédnderung des Relaisausgangs bei Fenster- Relais
Schaltmodus mit einem als SchlieBer geschalteten
Relais

8 ion: : igegeben) _printed: 21.06.2023
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Zustand des Relaisausgangs ) -
aktiviert Gerat im Lesemodus? NEIN |Siehe Diagramm
@ O »| Allgemeine Ein-
stellung, Kapitel 9.3
deaktiviert
m/s JA
Untere Schwelle  Obere Schwelle v

Abb. 37: Zustandsédnderung des Relaisausgangs bei Fenster- — 1kurze Betdtigung des Drucktasters.

Schaltmodus mit einem als Offner geschalteten Relais v

DO (CLLLT NN

12345678910

— Den Schaltmodus des Relais auswahlen (siehe Abb. 38 und

Abb. 39). Balkenanzeige zeigt die aktuelle Schaltmodus an

(Hysterese, standardmaBig)
Konvention der Symbole des folgenden Diagramms: v

% — Den Drucktaster driicken und halten.
Status rote LED

v

Status griine LED Nach 2 s ist das Gerat im Einstellungsmodus:
®e

Balkenanzeige wechselt zwischen: Schritt 1

HEENER | :> Hysterese-Schaltmodus

12345678910

IIIII-II:IIIII

v
Abb. 38: Schaltmodus des Relais wéhlen, Teil 1

Fenster-Schaltmodus

0
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— Drucktaster loslassen, wenn die Balkenanzeige
den gewunschten Schaltmodus anzeigt.

v

v
Um die Auswahl zu bestétigen und Um den anderen Schaltmodus zu wéhlen Zuriick zum Lesemodus, ohne die
zum Lesemodus zurtickzukehren * angezeigte Auswahl zu bestatigen.
v . v
— Drucktaster kurz betatigen. - E_rucktaster driicken und halten — 10 s warten.
is...

Zurlick zum Lesemodus. die Balk _ - Zurtick zum Lesemodus.
...die Balkenanzeige wieder
@I Schritt 1 anzeigt, Abb. 38 @

Abb. 39: Schaltmodus des Relais wéahlen, Teil 2

9.9.2. Untere und obere Schaltschwellen anzeigen und einstellen

Die untere Schaltschwelle ist im Bereich von 0 bis zum oberen Schaltschwellenwert einstellbar.
Die obere Schaltschwelle kann im Bereich vom unteren Schaltschwellenwert bis 100 % des Messbereichsendwerts eingestellt werden.
Die unteren und oberen Schaltschwellen werden in 2 Schritten eingestellt:

- Einstellen der Zehner,

- Einstellen der Einer.

— Untere und obere Schaltschwellen anzeigen und/oder einstellen (siehe Abb. 40, Abb. 41 und Abb. 42).
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Konvention der Symbole: Gerat im Lesemodus? NEIN |Siehe allgemeines Kon-
™ > flgurlatlonsdlagramm,
@‘— Status rote LED @ O Kapltel 9.3
Status griine LED JA
FS = Messbereichsendwert
|Zum Anzeigen der unteren Schaltschwelle | |Zum Anzeigen der oberen Schaltschwelle |
|—> Drucktaster zweimal kurz betétigen | |—> Drucktaster dreimal kurz bet&tigen |
v v
0 100 % FS 0 100 % FS

® O DEEENREE ]

123456780910

[ ENENNEN
D (O 12345678910

Balkenanzeige zeigt die aktuelle untere Schalt- Balkenanzeige zeigt die aktuelle obere Schalt-
schwelle, im Beispiel 24 % (Standard = FS) schwelle, im Beispiel 82 % (Standard = FS)
Zum Einstellen der Zehner fiir die untere Zum Einstellen der Zehner fiir die obere
Schaltschwelle Schaltschwelle
[ |
|
— Den Drucktaster driicken
und halten.
1
Y v
Nach 2 s ist das Gerat im Einstellmodus: @ ‘ Nach 2 s ist das Gerat im Einstellmodus: @ ‘
A B

Abb. 40: Schaltschwellen des Relais einstellen, Teil 1
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A
Wenn die untere Schaltschwelle auf 24 % einge-
stellt ist, blinkt LED Nr. 3 9-mal und bleibt dann an;
1-mal Blinken =1 % des FS

Die nachsten LEDs leuchten nacheinander auf,
bis sie den Zehnerstelle fiir die aktuelle obere
Schaltschwelle anzeigen;

1LED AN =10 % des FS

— Den Drucktaster loslassen, wenn die
gewinschte Anzahl an LEDs leuchtet.

Zum Einstellen der Einheiten fiir die untere
Schaltschwelle.

— Drucktaster kurz betétigen. |

Nach 2 s, nachste LED blinkt;
1-mal Blinken = 1 % des FS

v

B

'enn die obere SchaltschWeIIe auf 82 % eingestellt
ist, blinkt LED Nr. 9 9-mal und bleibt dann an;
1-mal Blinken = 1 % des FS

Die nachsten LEDs leuchten nacheinander auf, bis
sie den Zehnerstelle fir die aktuelle untere Schalt-
schwelle anzeigen;

1 LED AN =10 % des FS

[~ Den Drucktaster loslassen, wenn die
gewlinschte Anzahl an LEDs leuchtet.

Schaltschwell

Zum Einstellen der Einheiten fiir die obere

€.

A
|—> Drucktaster kurz betatigen.

1-mal Blinken

\4
Nach 2 s, nachste LED blinkt;

=1 % des FS

v

v

gewulnscht blinkt

— Den Drucktaster loslassen, wenn die LED so oft wie

C

Abb. 41: Schaltschwellen des Relais einstellen, Teil 2
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¢
v
Um die Auswahl zu bestétigen und Zum Andern des angezeigten Werts Zuriuck zum Lesemodus, ohne
zum Lesemodus zurtickzukehren + den eingestellten Wert zu
v bestatigen.
> Drucktaster kurz betatigen — Den Drucktaster driicken und
halten. — 10 s warten.
v
ZUriick zum Lesemodus. — D.en DruE:ktaster loslassen, wenn _ +
@ die gewlinschte Anzahl an LEDs Zurtck zum Lesemodus.
leuchtet.
euchte @

Abb. 42: Schaltschwellen des Relais einstellen, Teil 3

9.9.3. Schaltzeitverzégerung anzeigen und einstellen
Die Schaltung erfolgt, wenn einer der Schwellwerte (niedrig, hoch) Ianger als die eingestellte Verzdgerungszeit Uberschritten wird. Die
Zeitverzdgerung gilt fir beide Schaltschwellen.
Die Schaltzeitverzogerung muss zwischen 0 und 100 s eingestellt werden. Ist die Zeitverzogerung gleich 0, erfolgt die Schaltung sofort.
Die Schaltzeitverzégerung wird in zwei Schritten eingestellt:

- Einstellen der Zehner fur Sekunden,

- Einstellen der Sekunden.

— Schaltzeitverzégerung anzeigen und/oder einstellen (siehe Abb. 43, Abb. 44 und Abb. 45).
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Anzeigerichtlinie: X
L Status rote LED A
Status grine LED Wenn die obere Schaltschwelle auf 52 % einge-
— - - stellt ist, blinkt LED Nr. 6 9-mal und bleibt dann an
Gerat im Lesemodus? NEIN Siehe allgemeines
@ O Konflguratlopsdla— Die weiteren LEDs leuchten nacheinander auf
¢ JA gramm, Kapitel 9.3
|Zum Anzeigen der aktuellen Schaltverzégerungszeit | v
v — Den Drucktaster loslassen, wenn die
- pve gewunschte Anzahl an LEDs leuchtet.
|—> Drucktaster viermal kurz betatigen | 1LED AN = 10 s
v
0s 100's Zum Einstellen der Sekunden fiir die
12345678910 Schaltzeitverzégerung

@O NIl

Das Balkendiagramm zeigt die aktuelle Schaltzeitverzo-
gerung an, im Beispiel 52 s (standardmaBig = 100 s).

— Den Drucktaster driicken und halten.

Nach 2 s, nachste LED blinkt;

Zum Ein§tellen“der Zehner fir die Sekunden der 1-mal Blinken = 1 s
Schaltzeitverzégerung

Den Druck Sk v hal — Den Drucktaster loslassen, wenn die LED
— Den Drucktaster driicken und halten. 50 oft wie gewdinscht blinkt

* |

Nach 2 s ist das Geréat im Einstellmodus: @ . | | \

g d 5

Abb. 44: Schaltzeitverzégerung anzeigen und einstellen, Teil 2

A

Abb. 43: Schaltzeitverz6gerung anzeigen und einstellen, Teil 1
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B C D
Zuriick zum Lesemodus, ohne den Zum Andern der Sekunden fiir Zuriick zum Lesemodus, ohne den
eingestellten Wert zu bestatigen. die Schaltzeitverzégerung eingestellten Wert zu bestatigen.
A 4
— Drucktaster kurz betétigen. — Den Drucktaster driicken und v
halten. — 10 s warten.

— Den Drucktaster loslassen,
wenn die LED so oft wie
gewdlnscht blinkt

Abb. 45: Schaltzeitverz6gerung anzeigen und einstellen, Teil 3

51



burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8041
Wartung und Fehlerbehebung

10. WARTUNG UND
FEHLERBEHEBUNG

10.1. Sicherheitshinweise

ﬁ GEFAHR

Verletzungsgefahr durch Druck in Anlage

» Vor dem L6sen der Prozessanschlisse die Flissigkeitszirku-
lation stoppen, denn Druck abschalten und die Rohrleitung
entleeren.

Verletzungsgefahr durch hohe Flissigkeitstemperaturen.
» Das Gerat nur mit Schutzhandschuhen anfassen.

» Vor dem Ldsen der Prozessanschliisse die Flissigkeitszirku-
lation stoppen und die Rohrleitung entleeren.

Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit.

» Bei Verwendung gefahrlicher Flussigkeiten die Angaben auf
dem Sicherheitsdatenblatt und die geltenden Unfallverhii-
tungsvorschriften beachten.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten am System alle Versorgungsspannungen
abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmun-
gen fUr elektrische Geréte beachten.

52 ) ) deutsch

ﬁ WARNUNG

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Wartung.

» Wartungsarbeiten dirfen nur durch autorisiertes Fachperso-
nal und mit geeignetem Werkzeug durchgeftihrt werden.

» Nach jedem Eingriff an das Gerét einen kontrollierten Wie-
deranlauf gewahrleisten.

10.2. Gerat reinigen
ACHTUNG

Das Gerat kann durch Reinigungsmittel beschadigt werden.

» Das Gerat nur mit einem Lappen reinigen, der leicht mit
Wasser oder einem Mittel angefeuchtet ist, das sich mit den
Werkstoffen des Geréats vertragt.

» Keine Scheuermittel verwenden.

10.3. Elektroden reinigen
ACHTUNG

Schmutz auf den Elektroden kann zu Messfehlern fiihren.
» Benetzte Teile regelmaBig reinigen.
» Elektroden nach dem Reinigen abspulen.

gegeben) printed: 21.06.2023




Typ 8041
Wartung und Fehlerbehebung

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

10.4. Dichtung bei einem Geréat mit
G2-Uberwurfmutter austauschen

HINWEIS

Die Dichtungsnut nicht zerkratzen.

Nut

Dichtung
3

Abb. 46: Demontage des Geréts und Lage der Dichtung

Die Uberwurfmutter des Gerats I6sen (Punkt 2).

Das Gerat vom Fitting entfernen (Punkt 1).

Die Dichtung aus der Nut entfernen.

Die Dichtungsnut reinigen.

Den neuen O-Ring in die Nut einsetzen (siehe Kapitel 11).
Das Gerat in das Fitting einsetzen.

Die Uberwurfmutter (Punkt 2) mit der Hand am Gerit
festziehen.

N 2 2R

10.5. Problemlésung

é GEFAHR

Verletzungsgefahr durch Druck in Anlage

» Vor dem L6sen der Prozessanschlisse die Flissigkeitszirku-
lation stoppen, denn Druck abschalten und die Rohrleitung
entleeren.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag.

» Vor Arbeiten am System alle Versorgungsspannungen
abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

» Die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmun-
gen fir elektrische Gerate beachten.

Verletzungsgefahr durch hohe Flissigkeitstemperaturen.
» Das Geréat nur mit Schutzhandschuhen anfassen.

» Vor dem Ldsen der Prozessanschlisse die Flissigkeitszirku-
lation stoppen und die Rohrleitung entleeren.

Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit.

» Bei Verwendung gefahrlicher Flissigkeiten die Angaben auf
dem Sicherheitsdatenblatt und die geltenden Unfallverhi-
tungsvorschriften beachten.
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e Status rote  Status griine LIRS
Problem Balken- LED LED oder Frequenz- Bedeutung / Ursache  Empfohlene MaBnahme
anzeige ausgang
Das Gerat  |AUS Blinkt einmal |Blinkt jede |22 mA und Messbereich um mehr | — Den Fehler durch kurzes Betatigen
reagiert kurzalle2s | Sekunde 256 Hz als 20 % Uberschritten des Drucktasters quittieren.
nicht. — Die Diagramme prifen (siehe
Kapitel 8.2.1).
Das Gerat  |AUS Blinkt zweimal |Blinkt jede |22 mA und Die Null-Durch- — Den Fehler durch kurzes Betétigen
reagiert kurzalle2s |Sekunde 0 Hz flusskalibrierung ist des Drucktasters quittieren.
nicht. fehlgeschlagen.. — Die Mindestein-/-auslaufstrecken
kontrollieren (siehe Kapitel 8.2.1).
— Die Kalibrierung erneut starten
(siehe Kapitel 9.7).
— Wenn der Fehler fortbesteht,
den Burkert-Vertriebshandler
kontaktieren.
Das Gerat | AUS Blinkt dreimal |Blinkt jede |22 mA und Das Gerat ist auBer — Den Burkert-Vertriebshandler
reagiert kurzalle2s |Sekunde 0 Hz Betrieb kontaktieren.
nicht.
Das Gerat  |AUS Blinkt viermal |Blinkt jede |22 mA und Die Messbereichsend- |— Den Fehler durch kurzes Betétigen
reagiert kurzalle2s |Sekunde O Hz wertkalibrierung ist des Drucktasters quittieren.
nicht. fehlgeschlagen, weil die |— Die Durchflussgeschwindigkeit
Durchflussgeschwindig- Uberpriifen.
keit < 2 m/s betragt — Die Messbereichsendwertkali-
brierung erneut starten (siehe
Kapitel 9.8).

deutsch
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CATEENE Status rote Status griine DS
Problem Balken- LED LED oder Frequenz- Bedeutung / Ursache = Empfohlene MaBnahme
anzeige ausgang
Das Gerat  |AUS Blinkt funfmal |Blinkt jede 22 mA und Die Messbereichsend- |— Den Fehler durch kurzes Betatigen
reagiert kurzalle2s | Sekunde 0 Hz wertkalibrierung ist des Drucktasters quittieren.
nicht. fehlgeschlagen, weil die |— Die Durchflussgeschwindigkeit
Durchflussgeschwindig- Uberprifen.
keit > 10 m/s betragt —> Die Messbereichsendwertkali-
brierung erneut starten (siehe
Kapitel 9.8).
Der Sensor |AUS AUS AUS 0mA Das Gerat ist nicht — Das Gerat anschlieBen.
funktioniert und angeschlossen.
nicht 0 Hz Die Sicherung der — Die Sicherung ersetzen.
Anlage ist in einem
schlechten Zustand
Der Schalter der Anlage |— Den Schalter der Anlage steht auf
steht auf AUS. EIN stellen.
= Die Versorgungsspan- |— Die Verdrahtung uberprifen (siehe
nung ist falsch an Kapitel 8.3.1, 8.3.2, 8.3.3).
den Klemmen + und
— angeschlossen
Blinkt unre- |0 mA Die Spannungsversor- |— Die Spannungsversorgung
gelmaBig und gung ist nicht stabil. austauschen.
oderistaus |0 Hz
AUS 0 mA Das Gerat ist auBer — Das Gerat an den Burkert-Ver-
und Betrieb triebshandler zuriickschicken.
0 Hz

deutsch
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cke-Verbindung wurde
nicht korrekt hergestellt.

ARG Status rote Status griine OIS
Problem Balken- LED LED oder Frequenz- Bedeutung / Ursache = Empfohlene MaBnahme
anzeige ausgang
Falsche - AUS Blinkt jede |- Der K-Faktor wurde — Den K-Faktor neu berechnen (siehe
Durchfluss- Sekunde falsch berechnet. Kapitel 6.8).
messung Alle AUS Blinkt jede |20 mA und Messbereich um weniger — Den hoheren Messbereich wahlen
LEDs Sekunde 240 Hz als 20 % Uberschritten (siehe Kapitel 9.6).
leuchten
Die Durch- |Instabil |AUS Blinkt jede  |>4 mA Die Elektroden sind — Die Elektroden reinigen (siehe
flussmes- Sekunde und verschmutzt. Kapitel 10.3).
sungen sind >0 Hz Die Elektroden haben — Sicherstellen, dass die Elektroden
nicht stabil. keinen Kontakt mit der immer Kontakt mit der Flissigkeit
Flissigkeit. haben.
Es treten Blasen in der |— Die Montageempfehlungen
Flussigkeit auf. beachten (siehe Kapitel 8.2).
— Den ,langsamen* Filter wéhlen
(siehe Kapitel 9.5).
Der Durchflusssensor | — Das Kalibrierungsverfahren
war vor der Kalibrierung beachten (siehe Kapitel 9.7).
des ,,Durchfluss-Null-
punkts“ 24 Stunden lang
nicht eingetaucht.
Die Durchflussschwan- |— Den ,langsamen” Filter wéhlen
kungen sind sehr (siehe Kapitel 9.5).
wichtig.
Die Einlauf-Auslaufstre- |— Die Montageempfehlungen

beachten (siehe Kapitel 8.2).
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CATEEE] Status rote Status griine DTSR
Problem Balken- LED LED oder Frequenz- Bedeutung / Ursache  Empfohlene MaBnahme
anzeige ausgang
Das Gerat | Zeigt AUS Blinkt jede |0 mA und/ Die Position des Senke/ |— Den Senke/Quelle-Wahl-
Ubertragt einen Sekunde oder 0 Hz Quelle-Wahlschalters ist schalter korrekt einstellen (siehe
weder Wert nicht korrekt. Kapitel 8.3.1).
Strom noch
Frequenz. Die Ausgénge sind nicht |— Die Verdrahtung der Ausgénge
korrekt verdrahtet. Uberprifen (siehe Kapitel 8.3.1,
8.3.2, 8.3.3).
Der Sensor |Leuchtet |AUS Blinkt jede  |>4 mA und > |Die Kalibrierung des — Erneut kalibrieren (siehe
misst keinen Sekunde 0 Hz Durchfluss-Nullpunkts Kapitel 9.7).
Null-Durch- wurde nicht korrekt
fluss. durchgefihrt.

deutsch
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11. ERSATZTEILE UND ZUBEHOR

ﬁ VORSICHT

Verletzungs- und/oder Sachschadengefahr durch Ver-

wendung ungeeigneter Teile.

Falsches Zubehoér und ungeeignete Ersatzteile kénnen Ver-
letzungen und Schaden am Gerat und dessen Umgebung

Ersatzteile

Artikelnummer

Satz mit:
- 1 Blindstopfen flr eine M20x1.5-Kabel-
verschraubung

- 1 Mehrwegdichtung, 2x6 mm, flir Kabel-
verschraubung

- 1 grtinen FKM-Dichtung fur den Durch-
flusssensor eines 8041 mit G2-Uberwurf-
mutter

- 1 Montageanleitung

558 102

Sprengring

619 205

PPA-Uberwurfmutter

440 229

PC-Mutter

619 204

Satz mit:

- 1 griinen FKM-Dichtung
- 1 schwarzen Dichtung aus EPDM

552 111

verursachen.
» Nur Originalzubehdr und Originalersatzteile von Birkert
verwenden.
Ersatzteile Artikelnummer
Satz mit: 449 755
- 2 M20x1,5-Kabelverschraubungen
- 2 Flachdichtungen aus Neopren fir Ka-
belverschraubungen oder Verschluss-
schrauben
- 2 M20x1,5-Verschlussschrauben
- 2 Mehrwegdichtungen 2x6 mm
Satz mit: 551 782

- 2 M20x1.5/ NPT 1/2"-Reduktionen

belverschraubungen
- 2 M20x1,5-Verschlussschrauben

- 2 Flachdichtungen aus Neopren fir Ka-

Relais-Anschlusssatz mit:

- Klemmleiste

- 1 Schutzkappe

- 1 Kabelschelle

- 1 Montageanleitung

552 812

EPDM-Dichtung mit FDA-Zulassung (flr einen
8041 mit Klemmanschluss)

730 837
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Ersatzteile Artikelnummer
FEP-Dichtung mit FDA-Zulassung (fuir einen 730 839
8041 mit Klemmanschluss)
VVerschluss 731 164
Satz mit: 565 384
- 1 Blindstopfen flr eine M20x1,5-Kabel-
verschraubung
- 1 Mehrwegdichtung 6x2 mm, fur eine
Kabelverschraubung

12.  VERPACKUNG, TRANSPORT
VORSICHT

Transportschaden

Unzureichend geschutzte Gerate kdnnen beim Transport
beschédigt werden.

» Das Gerat vor Nasse und Schmutz geschitzt in einer stoB-
festen Verpackung transportieren.

» Das Gerat keinen Temperaturen auBerhalb des zulassigen
Temperaturbereichs fir die Lagerung aussetzen.

> Elektrische Schnittstellen mit Schutzkappen vor Beschadi-
gungen schutzen.

13. LAGERUNG
VORSICHT

Falsche Lagerung kann Schéaden am Produkt verursachen!
» Das Gerat trocken und staubfrei lagern.

» Lagertemperatur —20...+60 °C.

» Feuchtigkeit: < 80 %, nicht kondensierend

14. ENTSORGUNG DES GERATS
Umweltgerechte Entsorgung

— Nationale Vorschriften bezuglich Ent-
sorgung und Umwelt beachten.

— Elektrische und elektronische Gerate
separat sammeln und speziell entsorgen.

Weitere Informationen: country.burkert.com.

0
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