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Description du logiciel pour vannes de régulation électromotorisées

Remarque sur le sommaire.
Les menus suffisamment expliqués par I'affichage des textes d’aide et qui ne requierent aucune

autre description, ne figurent pas au sommaire.

L'intégralité de la structure des menus, divisée en zones de configuration et accompagnée d’une

bréve description de tous les menus est présentée au chapitre « Vi ’ensembl menus ».
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FLUID CONTROL SYSTEMS Concernant le présent manuel

1 CONCERNANT LE PRESENT MANUEL

Le manuel décrit le logiciel des vannes de régulation électromotorisées des types 3360, 3361, 3363, 3364 et
3365.

Informations importantes pour la sécurité !

Les consignes de sécurité et les informations concernant I'utilisation des appareils se trouvent dans le
manuel d’utilisation correspondant.

» Lire attentivement les manuels.

1.1 Symboles

A DANGER !

Met en garde contre un danger imminent !

» Le non-respect entraine la mort ou de graves blessures.

A AVERTISSEMENT !

Met en garde contre une situation potentiellement dangereuse !

» Le non-respect peut entrainer la mort ou de graves blessures.

A PRUDENCE!

Met en garde contre un risque potentiel !

» Le non-respect peut entrainer des blessures moyennes ou légeéres.

REMARQUE !

Met en garde contre les dommages matériels !

» Le non-respect peut endommager I'appareil ou I'installation.

Indique des informations complémentaires importantes, des conseils et des recommandations.

E@ Renvoie a des informations disponibles dans ce manuel d’utilisation ou dans d’autres
documentations.

Marque une consigne pour éviter un danger.
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- -

Identifie une opération a effectuer.
Identifie un résultat.
\WISN[8] Représentation des textes de I'interface logicielle.

1.2 Définition du terme « appareil »

» Appareil : Le terme « appareil » utilisé dans ce manuel s’applique aux types décrits dans ce manuel :
3360, 3361, 3363, 3364, 3365, AE33

* AG2 : Actionneur de taille 2 avec une force nominale de 1 300 ou 2 500 N pour les tailles de siége 3...50
6 AG3 : Actionneur de taille 3 avec une force nominale de 7 700 ou 10 000 N pour les tailles de siege 40...100
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2 VUE D’ENSEMBLE DES MENUS

Le logiciel de la vanne de régulation électromotorisée est composé de zones, présentées ci-dessous, selon
les différentes fonctions :

» Zones de configuration .
Les menus de chaque zone de configuration sont affectés aux onglets PARAMETRES, MAINTENANCE et

DIAGNOSTIC.

Affichage

DNREEE6

Positionneur

Entrées / Sorties

Régulateur de process

Communication industrielle

Parameétres généraux

PARAMETRES - Menus|

MAINTENANCE 9 Menus

DIAGNOSTICS 9 Menus

* Menu contextuel

Sur la page de démarrage de I’écran, le menu contextuel permet d’accéder aux vues définies par
I'utilisateur et aux zones de configuration.

Le type et le nombre de sous-menus disponibles dépend de la zone a laquelle le menu contextuel permet

d’accéder.

21 Menus dans la zone de configuration du positionneur

PARAMETRES pour positionneur

Niveaux 1 et 2

Description

Assistant pour la mise en service de la régulation de position.
Non présent sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur de
process.

Description, voir chapitre
« 3.1 X.CONTROL - Paramétrage de la régulation de position ».

O

BND

Régler la plage d’insensibilité (bande morte).

ACCELERATION

Régler I'accélération. (uniqguement sur AG2)

Description, voir chapitre
« 3.2 SAFEPOS - Réglage de la position de sécurité et de I’'accumulateur

d’énergie ».

Sélectionner la position de sécurité.

Position

Régler la position de sécurité définie par I'utilisateur.
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PARAMETRES pour positionneur

Niveaux 1 et 2

Description

ENERGY-PACK

Fonctions d’accumulateur d’énergie. Voir chapitre « 3.2.3 ENERGY-PACK -
Fonctions d’ mulateur d’énergie » a |

DIV I2VAE]| (uniquement

AG2)

Description, voir chapitre « 3.3 DIAPHRAGM - Régl la vanne a mem-
brane » a la page 39. Présent uniquement sur les vannes de régulation a
membrane.

utoff force

Régler la force de fermeture étanche.

Additional force

Régler I'amplification de la force de fermeture étanche.

Maximum force

Régler la force de fermeture étanche maximale.

M.Q.0.TUNE

Régler les parameétres de la fonction M.QO0.TUNE.

M.CLEAN

Régler la durée de la fonction de nettoyage.

DIP.SWITCH

Affichage de la configuration des interrupteurs DIP.
Présent seulement dans le logiciel PC Birkert-Communicator et sur les
appareils sans module d’affichage.

@ Les renvois a la description détaillée des sous-menus se trouvent dans
les menus principaux éponymes, dont la liste est indiquée ci-dessous au
niveau 1.

IR.CM

Affichage de la position de I'interrupteur DIP : sens d’action entre le signal
d’entrée et la position de consigne.

@) O @)
ac

>

Ry

>

2] (=]

Affichage du réglage de I’interrupteur DIP : caractéristique de correction
activée / désactivée.

@)

UTOFF|

Affichage du réglage de l'interrupteur DIP : fonction de fermeture étanche
activée / désactivee.

MANUAL MODE

Affichage du réglage de l'interrupteur DIP : mode MANUEL activé /
désactivé.

ADD.FUNCTION

Description, voir chapitre « 3.4 ADD.FUNCTION - Activation et désacti-
vation de fonctions supplémentaires ».

@ Les renvois a la description détaillée des sous-menus se trouvent dans
les menus principaux éponymes, dont la liste est indiquée ci-dessous au
niveau 1.

HARAC

Activation et désactivation de la fonction supplémentaire : caractéristique
de correction.

UTOF

Activation et désactivation de la fonction supplémentaire : fonction de fer-
meture étanche.

(@] i O
U ﬂ

IR.CM

Activation et désactivation de la fonction supplémentaire : modifier le sens
d’action.

[72)

PLTRNG

Activation et désactivation de la fonction supplémentaire : répartition de la
plage du signal.
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PARAMETRES pour positionneur

Niveaux 1 et 2 Description
.LIMIT] Activation et désactivation de la fonction supplémentaire : limitation de la
course mécanique.
.TIME Activation et désactivation de la fonction supplémentaire : limitation de la
vitesse de réglage.
CHARACT] Description, voir chapitre « 3.5 CHARACT - Configurer la caractéristique de
correction ».
YPE Sélectionner la caractéristique de correction : linéaire, équivalente en pour-
centage ou définie par I'utilisateur.
ABLE DATA Programmer la caractéristique de correction définie par I'utilisateur.
CUTOFF| Description, voir chapitre « 3.6 CUTOFF - Configurer la fonction de fer-
§ meture étanche ».
N
g CUTOFF.type| Sélectionner la source pour le signal d’entrée de la fonction de fermeture
& étanche.
é Définir la valeur limite inférieure pour la fonction de fermeture étanche.
5
B Upper Limit Définir la valeur limite supérieure pour la fonction de fermeture étanche.
el
§’ DIR.DMD Description, voir chapitre « 3.7 DIR.CMD - Modifier le sens d’action du
i'; signal normalisé pour la position de la vanne ».
§ SPLTRNG Description, voir chapitre « 3.8 SPLTRNG - Répartition de la plage du signal
g (Split range) ».
°
= LIMI Description, voir chapitre « 3.9 X.LIMIT - limitation mécanique de la
“ course ».
2
& .TIME| Description, voir chapitre « 3.10 X.TIME - Limitation du temps de réglage ».
<
g Tableau 1:  Menus - PARAMETRES pour positionneur
g
>
x MAINTENANCE pour positionneur
% Niveaux 1 et 2 Description
[32]
g CALIBRATION Description, voir chapitre « 3.11 MAINTENANCE - Mise en service et main-
= tenance du positionneur ».
g .TUNE| A_(:japtation automatique de la régulation de position pour les vannes a
siege.
M.Q.0.TUNE Adaptation de la régulation de position pour les vannes a membrane.
M.CLEAN Fonction de nettoyage pour les vannes a membrane.
M.SERVICE Mise en service de "'armature a membrane.

Tableau 2 :  Menus - MAINTENANCE pour positionneur
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DIAGNOSTIC pour positionneur
Niveaux 1,2 et 3 Description
SYSTEM.VALUES Apercu des valeurs systeme spécifiques.
Operation time Affichage de la durée de fonctionnement totale de I'appareil.
Affichage du parcours total effectué de la tige.
Direction change Affichage du nombre total de changement de sens.
Device temperature Affichage de la température actuelle de I'appareil.
Highest temperature Affichage de la plus haute température mesurée jusqu’a présent.
Lowest temperature Affichage de la plus basse température mesurée jusqu’a présent.
HISTOGRAM.POS Histogramme de la densité du temps de maintien sur le temps de marche
total de I'appareil.
HISTOGRAM.SPAN Histogramme de l'intervalle de déplacement sur le temps de marche total
de 'appareil.
HISTOGRAM.DTEMP Histogramme de la température de I'appareil sur le temps de marche total
de 'appareil.
ENERGY-PAC Diagnostic de I'accumulateur d’énergie. Description, voir chapitre « 3.2.3.2.
Régl ns DIAGNOSTIC — ENERGY-PACK ».
@ Le menu s’affiche uniquement lorsque I’accumulateur d’énergie est
activé.
State of health Affichage de I’état de santé (SOH, state of health) de 'accumulateur
d’énergie.
NAMUR-State Sélectionner I’'état de I’'appareil pour la panne de I'accumulateur
d’énergie.

Réglage possible uniqguement lorsque le démarrage immeédiat est configuré
pour le comportement de I’actionneur en cas de redémarrage (réglage

CEUMIPARAMETRESESSAFEPOSEIENERGY-PACKESFUNCTIONESS
Immediate controljk

En cas de panne de I'accumulateur d’énergie, le message d’état « Error »
est émis.
L’appareil se déplace dans la position de sécurité et peut fonctionner uni-
quement lorsque I"'accumulateur d’énergie est remplacé.

OINi N e eteljiferNilely)  En cas de panne de I'accumulateur d’énergie, le message d’état « Out of
specification » est émis.
L'appareil peut continuer a fonctionner malgré la panne de I'accumulateur
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MSG.CONFIG Configuration des messages pour les fonctions de diagnostic spécifiques a

d’énergie.
USER.DIAGNOSI Configuration des fonctions de diagnostic spécifiques a I'utilisateur.
I'utilisateur.
Acknowledge Régler la confirmation des messages de diagnostic : souhaitée ou non
souhaitée.
Sélectionner les fonctions de diagnostic pour lesquelles des messages ont
10 été inscrits dans le journal.
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DIAGNOSTIC pour positionneur

Niveaux 1,2 et 3 Description
NAMUR-Type) Définir I'état Namur pour les fonctions de diagnostic.

Dans ce menu, les signaux d’état sont réglés selon NAMUR NE 107 pour
les messages des fonctions de diagnostic.

Les signaux d’état possedent différentes priorités.

En présence de plusieurs messages de diagnostic présentant différents
signaux d’état, le signal d’état avec la plus haute priorité s’affiche sur
I’écran.

Priorité des signaux d’état :

Priorité 1 2 3 4
Couleur du |rouge orange jaune bleu
signal
Icbne ‘ v 2
Signification |Défaillance, | Vérification Hors Maintenance
erreur ou du fonction- | spécifications |requise
dysfonction- |nement
nement
ADD.DIAGNOSE Activer et désactiver des fonctions de diagnostic supplémentaires.
Les fonctions de diagnostic suivantes peuvent étre activées :
SERVCE.TIME Intervalle de maintenance : durée de
fonctionnement.
TRAVEL.ACCU Intervalle de maintenance : trajet de la tige
parcouru.

CYCLE.COUNTER Intervalle de maintenance : nombre de change-
ments de sens.

POS.MONITOR Surveillance de la position du positionneur avec
valeur de position de consigne constante.
PV.MONITOR Surveillance de la valeur réelle de process en cas

de valeur de consigne constante.
HISTOGRAM.POS Histogramme de la densité du temps de maintien.
plENeElR VST Histogramme de I'intervalle de déplacement.
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@ Avec I’activation, la fonction de diagnostic est incluse en tant
qu’élément de menu dans le menu (VE]SFHBIVAENN 0= et peut vy étre réglée.

SERVICE.TIME Diagnostic et intervalle de maintenance de la durée de fonctionnement.
Grandeur physigue : temps?).
La durée de fonctionnement est le temps pendant lequel I’'appareil est en

marche. Une notification est générée lorsque la durée de fonctionnement
atteint la limite de temps de I'intervalle spécifié.

i
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DIAGNOSTIC pour positionneur
Niveaux 1,2 et 3 Description
Operation time| Affichage de la durée de fonctionnement totale de I'appareil.
Régler l'intervalle de maintenance?.
Affichage de la durée de fonctionnement restante jusqu’au prochain
message.
RAVEL.ACCU Diagnostic et intervalle de maintenance du trajet de tige parcouru.
Grandeur physique : longueur?).
Le trajet de la tige est le trajet parcouru par la tige de I’actionneur.
Lintervalle de maintenance se référe a la somme des trajets de la tige. Un
message est émis lorsque la tige a parcouru le trajet prescrit de I'intervalle.
Affichage du trajet total parcouru de la tige de I'appareil.
[sg]
N
& Régler lintervalle de maintenance?.
0
N Affichage du trajet de la tige restant jusqu’au prochain message.
E
e
& CYCLE.COUNTER Diagnostic et intervalle de maintenance pour le nombre de changements
T de sens.
8
:’-; Le changement de sens se rapporte a I'actionneur.
2
2 Un message est émis lorsque le nombre de changements de sens pour
§ I’intervalle prescrit est atteint.
(2]
% Direction change Affichage du nombre total de changements de sens de I'appareil.
E Régler l'intervalle de maintenance?.
E Affichage de changements de sens restants jusqu’au prochain message.
&n
<
5
g POS.MONITOR| Surveillance de la position du positionneur avec valeur de position de con-
- signe constante.
x
LN" Description, voir chapitre « 3.12.1 POS.MONITOR - Surveillance de
§ position du positionneur » a la page 52.
(82}
S Régler la bande de tolérance pour I’écart de régulation autorisé. Indication
=] en pourcentage.
Z - -
g Sl LREEUINRINE  Régler le temps maximal®) pour atteindre I’état d’équilibre, la surveillance
de la position du positionneur démarre ensuite.
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DIAGNOSTIC pour positionneur

Niveaux 1,2 et 3 Description
PV.MONITOR Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régu-

lateur de process.

Menu pour la surveillance de la valeur réelle de process en cas de valeur
de consigne constante.

@ La surveillance par la fonction PV.MONITOR repose sur le méme
principe que dans le menu POS.MONITOR.

La différence par rapport a POS.MONITOR réside dans le fait qu’ici c’est la
valeur effective de la régulation de process et non la position effective qui
est surveillée.

olerance band Régler la bande de tolérance pour I’écart de régulation autorisé.

La grandeur physique indiquée’) dépend de la grandeur de process a
régler, indiquée dans le menu (zone de configuration [JEeRIE AL

processgEdParametres|}

Sl NEEVNRINE  Régler le temps maximal?) pour atteindre I’état d’équilibre, la surveillance
de la valeur réelle de process démarre ensuite.

HISTOGRAMM Menu pour configurer la création d’histogrammes.

Start | Stop| Démarrer et terminer I’enregistrement d’histogrammes.

lea Réinitialiser les histogrammes.

HISTOGRAM.POS Affichage de I’histogramme de la densité du temps de maintien.

peration time Affichage du temps de marche') de I’histogramme de la densité du temps
de maintien.

ravel accumulato Affichage du trajet parcouru?) pour I'histogramme de la densité du temps
de maintien.

glEyRelelzVNVES NN Affichage de 'histogramme de I'intervalle de déplacement.

peration time Affichage du temps de marche") de I'histogramme de I'intervalle de
déplacement.

irection change Affichage du nombre de changements de sens de I’histogramme de
I’intervalle de déplacement.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

1) Lunité physique affichée peut étre modifiée dans le logiciel PC Blrkert-Communicator :

Pour modifier I'unité physique, cliquer sur I'icbne carré au-dessus de la valeur affichée. Sélecti-
onner I'unité physique dans la fenétre de dialogue ouverte.

2 Lorsque lintervalle est dépassé, I'état de I'appareil affiché change et un message apparait. L’émission
du message et I'état de I'appareil affiché peuvent étre configurés dans le menu |seKeje] i (€],

Tableau 3:  Menus - DIAGNOSTIC pour positionneur
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2.2 Menus dans la zone de configuration Entrées /
sorties
PARAMETRES pour Entrées / sorties
Niveaux 1 et 2 Description
CMD Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de

positionneur.

Paramétrer la valeur de consigne de position.

CMD.source Sélectionner la source des signaux pour la prescription de la valeur de con-
signe donnée du positionneur.
ANALOG.type Sélectionner le signal normalisé pour la valeur de consigne donnée du

positionneur : 0-5V, 0-10 V, 4-20 mA, 0-20 mA.
Le menu n’est présent que si la source de signaux [YEIlEYE] a été sélecti-

onnée dans le menu (@Y |PETe]VIdel=.

Signal loss detection Activer la détection d’interruption de signal pour la valeur de consigne du
positionneur.

Définir le message d’état en cas de rupture de signal : Hors spécification
ou erreur.
Le menu n’est disponible qu’avec le paramétrage suivant : Dans le menu

CIVBXELIEY, sélection de la source de signal [NiEILYe.
Dans le menu ([®\IBR3Y o=, sélection du signal normalisé 4-20 mA.

MD.manua Indication manuelle de la valeur de consigne de position.
Le menu n’est présent que si la source de signal [JERIE] a été sélecti-

onnée dans le menu @\ IBESeIT[{el=.

CMD. I
CMD / SP| Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régu-

lateur de process.

Paramétrer les valeurs de process.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

Sélectionner la source des signaux pour la prescription de la valeur de con-
signe donnée du régulateur de process.

Sélectionner la source des signaux pour la prescription de la valeur de con-
signe donnée du positionneur.

ANALOG.type Sélectionner le signal normalisé pour la prescription de la valeur de con-
signe donnée : 0-5V, 0-10 V, 4-20 mA, 0-20 mA.
Le menu n’est présent que si la source de signal [YEIE) a été sélectionnée
dans le menu dCMD.source]

Signal loss detection Activer la détection d’interruption de signal pour la valeur de consigne du

régulateur de process.

Définir le message d’état en cas de rupture de signal : Hors spécification
ou erreur.
Le menu n’est disponible qu’avec le paramétrage suivant : Dans le menu

CIELIEY / SVBELIIEE, sélection de la source de signal [YETEL).

Dans le menu [@\Y|pR3Yl=, sélection du signal normalisé 4-20 mA.

14
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PARAMETRES pour Entrées / sorties

Niveaux 1 et 2 Description

i

P.scale| Mettre a I’échelle la valeur de consigne de process.
Lors de la mise a I’échelle, les valeurs de consigne de process inférieure et
supérieure sont affectées a la valeur de courant ou de tension respective
du signal normalisé.

n

P.manual Prescrire manuellement la valeur de consigne de process.
Le menu n’est présent que si la source de signal [JERIE] a été sélecti-
onnée dans le menu SISV (o=,

M Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régu-
lateur de process.

Voir chapitre « 4.1 PV - Paramétrer la valeur réelle de process » a la page

53.
Sélectionner la source des signaux pour la prescription de la valeur
effective du régulateur de process : Analog, bisS.
ANALOG.type Sélectionner le type de signal de la valeur réelle de process : 4-20 mA, fré-
quence, PT 100.
Le menu n’est présent que si la source de signal [JiEIE| a été sélectionnée
dans le menu [T
Configurer le facteur K.
Le menu n’est présent qu’avec le paramétrage suivant :
Dans le menu [YESIIENS, sélection de la source de signal [XEIEE.
Dans le menu [IJARCIERIEE, sélection du type de signal [Fiemiane
Mettre & I'échelle la valeur réelle de process.

Le menu n’est présent qu’avec le paramétrage suivant :
Dans le menu [YESIIEE, sélection de la source de signal [NiEIRED-
Dans le menu RWAReIERiY 1=, sélection du type de signal 4-20 mA.

Signal loss detection Activer la détection d’interruption de signal pour la valeur réelle de process.

Définir le message d’état en cas de rupture de signal : Hors spécification
ou erreur.
Le menu n’est disponible qu’avec le paramétrage suivant : Dans le menu

AELIIEE, sélection de la source de signal [YEILRE.

Dans le menu EWANeIER Y oI=, sélection du signal normalisé 4-20 mA.
Tableau 4:  Menus - PARAMETRES pour Entrées / sorties, menus principaux SP, CMD

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023
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PARAMETRES pour Entrées / sorties
Niveaux 1,2 et 3 Description
ADDITIONAL I0s Configuration des entrées et sorties de signaux.

DIGITAL IN Configuration de I’entrée numérique.

X.CO/P.CO.source Définir la source de signaux pour la commutation régulation de position/
régulation de process.

VORIl  Définir la source de signaux pour erreur externe.

M.CLEAN.source Définir la source de signaux pour la fonction de nettoyage M.CLEAN sur
les vannes a membrane.

XT-ERROR.para Définir le comportement de la vanne de régulation en cas d’erreur externe :
SYAFE 0K | ’actionneur se déplace dans la position de sécurité définie.
L’actionneur reste immobile.

DIGITAL.type Sélectionner le type de signal numérique.

il est possible de sélectionner les fonctions de commutation Normally open
(NO) et Normally closed (NC) pour le signal.

Le menu n’est présent que si une source numérique de signaux pour I’'une
des fonctions mentionnées ci-dessous a été définie dans le menu [Bl{€]gyA\ &

- Erreur externe [ QE = {3{01s ¥ 1V[{e1= Ou

- Fonction de nettoyage |\ K] 8=\ \KYe]i[¢el=.
DIGITAL OUT 1JEs Description, voir « 4.2 DIGITAL OUT - Configuration des sorties
DIGITAL OUT 2 NUMENQUES. .

OURCE Source des signaux pour la sortie numérique : sélectionner ou i

FUNCTION Définir la fonction pour la sortie numérique.

DIGITAL.type Définir I’état de commutation pour la sortie numérique.

ANALOG OU Présent uniquement sur les appareils avec option sortie analogique.

Configuration de la sortie analogique supplémentaire.

IGNAL Sélectionner le signal d’entrée pour I’entrée analogique :

- Valeur de consigne de position CMD

- Valeur effective de position POS

- Valeur de consigne de process SP

- Valeur réelle de process (SP et PV uniquement sur les appareils avec
fonction de régulateur de process)

- Le signal d’entrée bUS est prescrit par le réseau bUsS.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

ANALOG.type Sélectionner le signal normalisé pour la sortie analogique supplémentaire :
0-5V, 0-10V, 4-20 mA, 0-20 mA.

CALE Mettre a I’échelle le signal d’entrée de la sortie analogique supplémentaire.

Tableau 5: Menus - PARAMETRES pour Entrées / sorties, menus principaux ADDITIONAL I0s
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MAINTENANCE pour Entrées / sorties

Niveaux 1 et 2 Description
CALIBRATION Menu pour I’étalonnage du signal pour la valeur de consigne et la valeur effective,

la sortie analogique supplémentaire en option et les entrées analogiques 1 et 2.

CMD Etalonnage de la consigne de position pour les appareils avec fonction de
positionneur.

Le menu n’est présent que si I’entrée analogique a été sélectionnée comme
source pour le signal d’entrée.
Cela dépend du paramétrage suivant : Zone de configuration [Slig=-5¥4

sortiespRICMD.sourcef®3Analogh

@ Le type de signal, qui a été défini comme signal normalisé pour le signal
d’entrée, s’affiche pour I’étalonnage.
Cela dépend du paramétrage suivant : Zone de configuration [SiCEA I i

=4 CMDESANALOG.typel

SP | CMD Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur
de process.

Etalonnage de la valeur de consigne de process (SP) ou de la valeur de con-
signe de position (CMD).

Le menu n’est présent que si I’'entrée analogique a été sélectionnée comme
source pour le signal d’entrée.
Cela dépend du paramétrage suivant : Zone de configuration iAo gi=E

S P-sourcefell]
CMD.source [3Analog]
@ Le type de signal, qui a été défini comme signal normalisé pour le signal

d’entrée, s’affiche pour I’étalonnage.
Cela dépend du paramétrage suivant : Zone de configuration

B 3SP | CMDENANALOG.type]

W Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur
de process.

Etalonnage de la valeur réelle de process (PV).

Le menu n’est présent que si I’entrée analogique a été sélectionnée comme
source pour le signal d’entrée.
Cela dépend du paramétrage suivant : Zone de configuration [S{EW)

sortiesgIPV.sourcej@3Analog)|

@ Le type de signal, qui a été défini comme signal normalisé pour le signal
d’entrée, s’affiche pour I’étalonnage.
Cela dépend du paramétrage suivant : Zone de configuration

P VEIANALOG.typel

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023
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MAINTENANCE pour Entrées / sorties

Niveaux 1 et 2

Description

ANALOG OU

Présent uniquement sur les appareils avec option sortie analogique.
Etalonnage de la sortie analogique.
@ Le type de signal qui a été défini comme signal normalisé pour la sortie

analogique, s’affiche pour I’étalonnage.
Cela dépend du paramétrage suivant : Zone de configuration

sortiesEESANALOG OUTESS
ANALOG.type}

CALIBRATION RESE

Réinitialiser les valeurs d’étalonnage sur le réglage usine.

Tableau 6 :  Menus - MAINTENANCE pour Entrées / sorties

2.3 Menus dans la zone de configuration Régulateur de

process

La zone de configuration du régulateur de process n’est disponible que pour les appareils dotés d’une
fonction de régulateur de process.

PARAMETRES pour les régulateurs de process

Niveaux 1 et 2

Description

TART-UP

Assistant pour la mise en service de la régulation de process.

ID.PARAMETER

Description, voir chapitre « 5.1 PID.PARAMETER — Paramétrer le régulateur
I »al 7.

Régler la plage d’insensibilité (bande morte) du régulateur de process.

Régler la composante proportionnelle (composante P du régulateur PID).

Régler le temps de compensation (composante | du régulateur PID).

Régler la durée d’action dérivée (composante D du régulateur PID).

el | [97)
E[E(E B II
O

Régler le point de fonctionnement.

[
<

Sélectionner la grandeur physique pour la grandeur de process.

@ Les grandeurs physiques disponibles dépendent du type de signal et
de la source de signaux affectés a la valeur réelle de process.
Les menus pour paramétrer la valeur réelle de process se trouvent dans la

zone de configuration — [F S NAIOATS — [@Y-

P.CO Unit PLC

Sélectionner I'unité physique pour la régulation de process pour I’API.

P.SLOP

EI

Description, voir chapitre « 5.2 SP.SLOPE - Régler le taux d’augmentation

ar unité de temps » a la page 59.

SP.SLOPE on/off

Activer ou désactiver le menu pour le réglage du taux d’augmentation.

Régler le taux d’augmentation pour la montée.

'n
o

Régler le taux d’augmentation pour la descente.
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PARAMETRES pour les régulateurs de process

Niveaux 1 et 2 Description
SP.Filte Sélectionner le filtre pour la valeur de consigne de process.

Les niveaux 0 a 9 sont disponibles pour filtrer la valeur de consigne de
process.

Niveau 0 : plus faible effet / aucun effet sur le filtrage.
Niveau 9 : plus grand effet sur le filtrage.

PV.Filte Sélectionner le filtre pour la valeur réelle de process.
Les niveaux 0 a 9 sont disponibles pour filtrer la valeur réelle de process.

Niveau O : plus faible effet / aucun effet sur le filtrage.
Niveau 9 : plus grand effet sur le filtrage.

Tableau 7:  Menus- PARAMETRES pour les régulateurs de process

MAINTENANCE pour les régulateurs de process

Niveaux 1 et 2 Description
CALIBRATION Menu pour I'étalonnage de la régulation de process.
P.TUNE Paramétrage automatique du régulateur PID.

Lors de I'exécution de la fonction, les parameétres pour les composantes
P, I et D du régulateur PID sont calculés automatiquement et transmis aux
menus correspondants (KP, TN, TV).

Les menus KP, TN, TV se trouvent dans la zone de configuration [gle|iy

- [EGINVISGE - FRZINYISEES et peuvent au

besoin y étre ajustés.

Explication sur le régulateur PID :

Les vannes de régulation avec fonction de régulateur de process disposent
d’un régulateur de process PID intégré. Il est possible, en raccordant un
capteur correspondant, de régler n’importe quelle grandeur de process
telle que le débit, la température, la pression etc.

Pour obtenir une bonne régulation, le régulateur PID doit étre adapté aux
propriétés du process (boucle de régulation). Cette tache nécessite une
expérience en matiere de technique de régulation ainsi que des outils auxi-
liaires de mesure, elle requiert également du temps.

La fonction P.TUNE permet de paramétrer automatiquement le régulateur
PID intégré au régulateur de process.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

P.LIN Linéarisation automatique de la caractéristique de processus.

@ La linéarisation de la caractéristique de process n’est nécessaire que

si la caractéristique de processus diverge considérablement de la linéarité.
La linéarisation a I’aide de la fonction P.LIN demande plus de temps avec

des process lents.

Remarque : La caractéristique est saisie dans la Table Date de Charact.

Tableau 8 :  Menus - MAINTENANCE pour les régulateurs de process
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2.4 Menus dans la zone de configuration Communication
industrielle

La zone de configuration Communication industrielle n’est disponible que pour les équipements avec
I’option passerelle.

PARAMETRES pour communication industrielle
Niveaux 1 et 2 Description
Sélectionner le protocole pour la communication.
Disponible a la sélection : PROFINET, EtherNet/IP, Modbus
TCP.
Nom compatible DNS Régler le nom compatible DNS.
Le menu s’affiche seulement avec PROFINET.
- Adresse MAC Affichage de I’adresse MAC.
N
& Adresse IP fixe Régler I'adresse IP.
0
o
N Régler le masque réseau.
é Passerelle standard Régler la passerelle standard.
2 Adresse IP temporaire| Régler I'adresse IP temporaire.
C
()
el Régler les unités physiques.
(5]
8 Menu pour paramétres étendus.
3 Parametres IP Réglages pour EtherNet/IP.
§ Le menu s’affiche uniquement avec EtherNet/IP.
© -
= emps de cycle interne Régler le temps de cycle interne.
4
P Communication Timeout Réglage de :
@ - Limite temporelle (intervalle de temps avant qu’un pro-
: cessus soit interrompu suite a une erreur).
o
g - Dépassement temporel (intervalle de temps avant que
= I’erreur ne soit déclenchée en cas de processus erroné).
x
LN'- WL DU W CERENCNICIENUEE Y Editer les valeurs & masquer.
<
8 Réinitialisation des valeurs Réinitialiser les valeurs masquées.
§ masquées
2 Mise a jour du micrologiciel du Affichage du protocole pour la mise & jour du micrologiciel.
z protocole
= e -
Réinitialiser les appareil Réinitialiser les appareils.
Disponible a la sélection :
Réinitialisation matérielle de la communication
Restaurer les données XM

Tableau 9:  Menus - PARAMETRES pour communication industrielle
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MAINTENANCE pour communication industrielle

Niveaux 1 et 2 Description
Affichage pour le stack de communication.

Sont affichés :

om de pile

ersion de pile

onstruction de pile

vision de pile

ate de pile

ersion ICom

[

Tableau 10 :  Menus - MAINTENANCE pour communication industrielle

DIAGNOSTIC pour communication industrielle

Niveaux 1 et 2 Description

Connexion établie vers I’AP Régler la connexion a I’API.
Etat de communication Affichage de I’état de communication.

Autres affichages.

Dernier code d’état Affichage du dernier code d’état.

Tableau 11 : Menus - DIAGNOSTIC pour communication industrielle

Affichage du protocole.
P—— I

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023
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2.5 Menus dans la zone de configuration Affichage

@ La zone de configuration Affichage est disponible uniquement sur les appareils avec Affichage (option).

PARAMETRES pour affichage

Niveaux 1 et 2 Description
Régler la luminosité de I'écran de I'appareil.
Régler le contraste de I'écran de I'appareil.
Régler I'écran de veille de I'écran de I'appareil.
Régler le temps d’attente entre la commande et I'activation de I'écran de

veille de I’écran de I’'appareil.

Réglage usine : 1 minute.

Luminosité Régler la luminosité de I’écran de veille de I’écran de I'appareil.

Tableau 12 : Menus - PARAMETRES pour affichage

MAINTENANCE pour I'affichage

Niveaux 1 et 2 Description

Affichage des numéros de version de I’écran de I'appareil.
Affichage de la version logicielle de I'écran de I'appareil.
Affichage de la version hardware de I’écran de I'appareil.

W EIe e Rl CTotdiiferNdlely)  Affichage du numéro d’identification de I’écran de I'appareil.

NI CYeNe R EToidiife=Ni[elyl]  Affichage du numéro d’identification du logiciel de I’écran de I'appareil.
du logiciel

Affichage du numéro de série de I’écran de I'appareil.
Tableau 13 : Menus - MAINTENANCE pour I'affichage

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023
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2.6 Menus dans la zone de configuration Parameétres

geénéraux

PARAMETRES pour Paramétres généraux

Niveaux 1,2 et 3

Description

Description, voir chapitre « 6.1 LED d’état - Réglage des LED pour
I’affichage des états de I'appareil » a la page 60.

Régler le mode LED pour I'affichage des états de I'appareil.
Les modes LED disponibles sont les suivants :

* Mode NAMUR

* Mode vanne

* Mode vanne + avertissements
* LED éteinte.

anne ouverte

Sélectionner la couleur de la LED pour I'affichage de I’état de I'appareil
« VVanne ouverte ». Les couleurs possibles sont jaune et vert.

Le menu n’est disponible que si le [ylefe[CRETTITE ou le [galefe [CRYETTa (=R
EVCIGIEEEI NS a été sélectionné.

anne fermée)

Sélectionner la couleur de la LED pour I'affichage de I'état de I'appareil
« Vanne ouverte ». Les couleurs possibles sont jaune et vert.

Le menu n’est disponible que si le [lele CRERTIE ou le [gylele CRET S
EVCIEEEINENIE) a été sélectionné.

[*)

Paramétrage de I'appareil en tant que participant au buS.

om affiché

Donner un nom sous lequel I'appareil apparaitra.

ocalisation

Nommer une localisation qui apparaitra pour I'appareil.

escription

La fenétre de saisie peut étre utilisée pour décrire I'appareil ou pour
inscrire des informations complémentaires sur I’'appareil.

@ Aucune saisie obligatoire.

Avancé

Autres réglages pour I'appareil en tant que participant a un réseau.

Nom unique de
I'appareil

Affecter un ID de communication pour la communication dans le réseau.

@ En cas de modification de I'ID de communication, le partenariat
affecté vers un autre participant est perdu.

itesse de
transmission

Régler la vitesse de transmission pour I'appareil en tant que participant au
bUS ou participant CANopen.

Adresse bUS

Affecter I'adresse sous laquelle I'appareil sera géré en tant que participant
au biS ou participant CANopen.

(=]

Mode bus

Sélectionner le protocole de communication CANopen ou bUsS.
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PARAMETRES pour Paramétres généraux

Niveaux 1,2 et 3

Description

Etat CANopen

Définir I’état de communication pour I'appareil :

Pré-opérationnel : Communication possible avec le participant via SDOs.
Aucune communication PDO n’est possible.

Opertional : Le participant peut lui-méme envoyer et recevoir des données
de process.

Le menu n’est disponible que pour la sélection du protocole de communi-
cation CANopen.

Délai de
désallocation

Délai entre la perte d’un abonné et I'effacement de sa configuration.

Affichage et réglage des valeurs limites, au-dessus et en-dessous de les-
quelles I'appareil émet un message d’erreur ou un avertissement.

@ Les valeurs limites pour I’émission d’un message d’erreur peuvent
seulement étre lues, et non modifiées.

Limites alarme
ension d’alimentation

Alimentation de
I’actionneu

Affichage et réglage des valeurs limites pour la tension d’alimentation.

Affichage de la valeur limite pour la tension d’alimentation au-dessus de
laquelle I'appareil émet un message d’erreur. Veiller a I’hystérésis !

Affichage de la valeur limite pour la tension d’alimentation en-dessous de
laquelle I'appareil émet un message d’erreur. Veiller a I’hystérésis !

Avert. seuil hau

Régler la valeur limite pour la tension d’alimentation au-dessus de laquelle
I’appareil émet un avertissement. Veiller a I'hystérésis !

Avert. seuil ba

Affichage de la valeur limite pour la tension d’alimentation en-dessous de
laquelle I'appareil émet un avertissement. Veiller a I’hystérésis !

Régler I'hystérésis pour les valeurs limites de la tension d’alimentation.

@ L’hystérésis est affectée de maniére médiane a la valeur limite.
Exemple :

Avert. seuil haut 26V
04V

L’avertissement est émis a une tension d’alimentation > 26,2 V puis redis-
parait a une tension d’alimentation < 25,8 V.

rr. seuil haut]

empérature de
I'appareil

Affichage et réglage des valeurs limites pour la température de I'appareil.

rr. seuil haut]

Affichage de la valeur limite pour la température de I’'appareil au-dessus de
laquelle I'appareil émet un message d’erreur. Veiller a I’hystérésis !

Err. i
Err. i

Err. seuil ba

Affichage de la valeur limite pour la température de I’'appareil en-dessous
de laquelle I'appareil émet un message d’erreur. Veiller a I’hystérésis !

t
Avert. seuil haut

Régler la valeur limite pour la température de I'appareil au-dessus de
laquelle I'appareil émet un avertissement. Veiller a I’hystérésis !
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PARAMETRES pour Paramétres généraux

Niveaux 1,2 et 3 Description
Affichage de la valeur limite pour la température de I'appareil en-dessous

de laquelle I'appareil émet un avertissement. Veiller a I’hystérésis !

Régler I'hystérésis pour les valeurs limites de la température de I'appareil.

L'hystérésis est affectée de maniere médiane a la valeur limite.
Exemple :

Avert. seuil haut 80 °C

4°C

L’avertissement est émis a une température de I'appareil > 82 °C puis
redisparait a une température de I'appareil < 78 °C.

Quickstart Menu pour la premiére mise en service de I'écran, pour le réglage de la
langue et du systéme unitaire.

Le menu s’ouvre automatiquement a la premiere mise en service de
I’écran. Le réglage est confirmé par une coche.

Ce menu n’existe pas dans le logiciel PC Burkert-Communicator.

Affichage Régler I’écran pour la premiére mise en service.

Sélection de la langue : anglais, allemand, frangais.
Sélection du systéme d’unités : métrique, impérial, anglo-américain (U.S.).

Menu pour activer et désactiver la fonction de diagnostic.
Actif Fonction de diagnostic activée :

» L’état de I'appareil et les positions de la vanne s’affichent sur 'anneau
lumineux LED en fonction du mode LED sélectionné.

* Les messages d’erreur sont inscrits dans le journal.

Réglage du mode LED : voir chapitre « 6.1 LED d’état - Rég|
r I'affich Stat I reil » 4 |

Fonction de diagnostic désactivée :

* Aucun affichage de I’état de I'appareil sur I'anneau lumineux LED et
aucune entrée de message d’erreur dans le journal.

» Les positions de la vanne s’affichent sur I’'anneau lumineux LED en fon-
ction du mode LED sélectionné aussi lorsque la fonction de diagnostic est
désactivée.

Réglage du mode LED : voir chapitre « 6.1 LED d’état - Réglage des LED

pour 'affichage des états de I'appareil » a la page 60.

» L’actionneur se déplace aussi en position de sécurité lorsque la fonction
de diagnostic est désactivée, en fonction du réglage du menu, en cas
d’erreur interne ou externe, d’interruption du signal ou panne de la tension
d’alimentation.

Régler la position de sécurité, voir chapitre « 3.2 SAFEPOS - Régl
I sition de sécurité et de I"'accumulateur d’énergie » a | e 34.
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PARAMETRES pour Paramétres généraux

Niveaux 1,2 et 3 Description
Régler la langue pour les textes des menus.

anglais, allemand, francais.

@ Avec le logiciel PC Birkert-Communicator, le réglage s’effectue dans

la barre de menu — [ENFE.

Mots de passe Description, voir chapitre « 6.2 Mots de passe - Activer et désactiver la
rotection par mot de passe » a la page 63.

@ Avec le logiciel PC Birkert-Communicator, le réglage s’effectue dans

la barre de menu B YGestionnaire de mots de passel

Unités physiques Définir en quelles unités physiques les valeurs des grandeurs physiques
doivent s’afficher.

@ Avec le logiciel PC Communicator s’effectue le réglage dans la barre
XN TIVucl®ISystéme d’unités]

Configuration client Sauvegarde de la configuration de I'appareil dans un appareil externe (uni-
quement disponible si aucune carte SIM n’est insérée).

Définit si la configuration doit étre gérée par un autre appareil dans le
réseau bis.

Changer de mode Modifier le mode actuel

Tableau 14 : Menus - PARAMETRES pour Paramétres généraux

DIAGNOSTIC pour Parametres généraux

Niveaux 1 et 2 Description

Etat de I'apparei
Durée de
onctionnement
empérature de
I'appareil

Informations sur I’état de 'appareil.

Affichage de la durée de fonctionnement sur le cycle complet de I'appareil.

Affichage de la température de I'appareil.

RO EnERiElle)yl  Affichage de la tension d’alimentation.

Affichage de la plus petite et de la plus grande valeur mesurée pour la tem-
pérature de I'appareil et |la tension d’alimentation.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

il
SEdnEnIcCEeefs  Affichage sur la présence ou non d’une carte SIM.
Etat biS Informations sur le réseau busS.

Erreurs de réception Affichage des erreurs de réception présentes.

Erreurs de réception Affichage de toutes les erreurs de réception passées et présentes.
max.

SICECERIEGEINIESITe))  Affichage des erreurs de transmission présentes.
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DIAGNOSTIC pour Paramétres généraux

Niveaux 1 et 2 Description
ISEEEN CRIEGENIES )  Affichage de toutes les erreurs de transmission passées et présentes.
max.
Etat CANopen Information sur I'état de communication de I'appareil en tant que parti-
cipant a un réseau bUS. Pré-opérationnel ou Opérationnel.
Menu d’affichage et de gestion des entrées dans le journal.

quement disponible si aucune carte SIM n’est insérée).

Etat de la mémoire Etat actuel de la configuration client
ransférable

I
Etat détaillé de la configuration client Indique si une carte SIM est insérée.

Compteur de
reconfigurations

Tableau 15 : Menus - DIAGNOSTIC pour Parameétres généraux

Configuration client Sauvegarde de la configuration de I'appareil dans un appareil externe (uni-

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023
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MAINTENANCE pour Paramétres généraux

Niveaux 1 et 2 Description

oIl ERCITAIETo o EILEYl|  Affichage des informations spécifiques a I'appareil.

Affichage du nom inscrit pour I'appareil.

@ La saisie du nom s’effectue dans la zone de configuration

- [ZEINYISIEES dans le menu S Nom |
affichél

I EigeNe ke Natijifer-1ile)sl  Affichage du numéro d’identification de I’appareil.

uméro de série Affichage du numéro de série de I'appareil.

N ETeRe e EtiileE o] Affichage du numéro d’identification du logiciel utilisé dans I'appareil.

ersion de logiciel Affichage de la version logicielle utilisée dans I'appareil.

ersion b Affichage de la version bUS de I'appareil.

ersion matérielle Affichage de la version hardware de I'appareil.

ype de produit Affichage du type de produit de I'appareil.

ate de fabrication Affichage de la date a laquelle I’'appareil a été fabriqué.

ersion eds| Affichage de la version eds.

ilote de 'apparei Informations sur le pilote de I'appareil.

Ce menu n’est présent que dans le logiciel PC Buirkert-Communicator.

Réinitialiser I'appareil Menu pour réinitialiser et redémarrer I’appareil.

Redémarre Redémarrer I'appareil.

Une réinitialisation de la tension est effectuée au redémarrage de I'appareil.
Les réglages entrepris sur I’'appareil pour la configuration et le paramétrage
sont conservés aprés le redémarrage.

REEAEENEIEN R Rétablir I'appareil sur les paramétres d’usine.
d’usine . : . A R
En cas du rétablissement sur les paramétres d’usine, les parametres corre-
spondants entrepris sur I"appareil sont écrasés par les valeurs par défaut.

Simulation Description, voir chapitre « 6.3 Simulation - Simuler des fonctions de
I’appareil » a la page 64.

IGNAL GENERATOR Menu pour simuler la valeur de consigne.

He{efe SRS 161wy [0l  Menu pour simuler le process et la vanne de process.
AUTO / MAN Commutation entre les modes AUTOMATIQUE et MANUEL.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

73 O T ] Q Zll z 2
c 5

o 3

Q )

=) =

= S

wn o

C

Manual mode Affichage de la position de vanne et de la valeur de process actuelles.

@ Le menu n’est présent que sur les appareils avec module d’affichage
et lorsque I'état de marche [leleANERQTE] est sélectionné dans le menu

AUTO / MANUS

Tableau 16 :  Menus - MAINTENANCE pour Parametres généraux
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2.7 Menu contextuel pour la commande sur I’écran

Le menu contextuel s’affiche uniquement a I'écran de I’'appareil dans la structure de commande
représentée.

Ouvrir le menu contextuel : (]
V4 Appui long sur la touche de menu

Le type et I'étendue du menu contextuel dépend de I'emplacement ou est ouvert le menu : Vues ou Zone de
configuration.

Dans le logiciel Burkert-Communicator, les menus en partie identiques s’intégrent differemment dans la
structure de commande.

EE Une description détaillée sur le logiciel PC Biirkert-Communicator est présente dans le manuel
d’utilisation correspondant.

Menu contextuel dans la zone Vues
(présent uniqguement en cas de commande sur I'écran de I'appareil)

Niveaux 1 et 2 Description
Liste des message Affichage des messages existants.

@ Pour que le texte intégral d’'un message puisse s’afficher, sélecti-
onner le message avec la touche fléchée et I'ouvrir avec la touche de
menu.

Ajouter une nouvelle vue Créer de nouvelles vues.

Supprimer cette vue Supprimer la vue existante.
Changer le modele Créer ou modifier le modéle des vues.

6 modeles différents sont disponibles.

Modgle pour I'affichage de 1 valeur de process.
Modéle pour I’affichage de 2 valeurs de process.
4 valeurs| Modéle pour I'affichage de 4 valeurs de process.

Trend| Modele pour I’affichage du parcours de process sous forme de courbe
graphique.

4 valeur
rend with 2 values| Modele pour I’affichage de 2 valeurs de process et avec le parcours de

process sous forme de courbe graphique.

Ce modele montre la position de la vanne sous forme de valeur et de
graphique via un icéne pour 'indicateur de position.

Des icOnes relatifs a I’état de marche AUTOMATIQUE et MANUEL et a la
fermeture et I'ouverture de la vanne sont également affichés.

rocess control Modeéle par défaut pour I’écran d’accueil.

Changer le titre Changer le titre des vues.

Le titre est affiché dans la barre d’informations au-dessus de la vue.
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Menu contextuel dans la zone Vues
(présent uniguement en cas de commande sur I’écran de I"appareil)

Niveaux 1 et 2

Description

Changer une valeu

Définir les valeurs de process qui s’affichent dans les vues.

@ La vue |geelel=EENofelh1ite]| Ne peut pas étre modifiée dans le modele
MANU / AUTO.

Définir dans quelles unités physiques les valeurs de process s’affichent
dans les vues.

@ Pour le modeéle [dgerLSEEN0teTsiige]l, I'unité physique dans laquelle
s’affiche les valeurs de process, ne peut pas étre modifiée.

Changer d’unité

Changer les décimales

Régler le nombre de décimales pour I'affichage des valeurs de process.

@ Ce réglage n’est possible que pour les modeles [JEEM,

5184 valeurs}

Changer de niveau
d’utilisateu

Menu pour changer de niveau d’utilisateur.

Pour I'attribution de droits d’utilisateur, il existe 3 niveaux d’utilisateur
avec protection par mot de passe.

Ces 3 niveaux d’utilisateur sont :

Utilisateur avancé

Droits : Lire les valeurs, droit limité de
modifier les valeurs.

Réglage usine : Protection par mot de passe
non activée.

Installateu

Droits : Lire les valeurs, droit étendu de
modifier les valeurs.

Réglage usine : Protection par mot de passe
non activée.

Uniquement pour employés Blrkert.

Réglage usine : Protection par mot de passe
activée.

Voir également le chapitre « 6.2 Mot - Activer et tiver |

rotection par mot »
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Menu contextuel dans la zone de configuration
(présent uniqguement en cas de commande sur I'écran de I'appareil)

Niveaux 1 et 2

Description

Liste des messages

Affichage des messages existants.

@ Pour que le texte intégral d’'un message puisse s’afficher, sélecti-
onner le message avec la touche fléchée et I'ouvrir avec la touche de
menu.

Aide

Affichage de textes d’aide relatifs au contexte.

@ L’aide n’est disponible que pour les zones de configuration

PositionneurRégulateur de processfdEntrées/ sortiesh

Créer un raccourci

Créer un raccourci pour un menu.
Lorsqu’un raccourci est créé pour un menu, ce menu peut étre ouvert
directement dans le menu contextuel.

Création du raccourci.

Entrer un nom a I'aide des touches fléchées et de la touche de menu sur
le tableau de caracteres qui s’affiche et confirmer avec OK.

Pour le raccourci, le menu avec le nom qui a été entré, est ajouté comme
dernier élément de menu dans le menu contextuel.

Ou est-ce que je suis ?

Le chemin d’acces qui mene a I'endroit ou se trouve le menu dans la
structure de commande, est affiché.

Changer de niveau
d’utilisateu

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

Menu pour changer de niveau d’utilisateur.

Pour I'attribution de droits d’utilisateur, il existe 3 niveaux d’utilisateur
avec protection par mot de passe.

Ces 3 niveaux d’utilisateur sont :

Droits : Lire les valeurs, droit limité de
modifier les valeurs.

Utilisateur avancé

Réglage usine : Protection par mot de passe
non activée.

Installateu

Droits : Lire les valeurs, droit étendu de
modifier les valeurs.

Réglage usine : Protection par mot de passe
non activée.

Burkert Uniquement pour employés Birkert.

Réglage usine : Protection par mot de passe
activée.

Voir également le chapitre « 6.2 Mots de passe - Activer et désactiver la
protection par mot de passe » a la page 63

Tableau 18 :  Menus - Menu contextuel dans la zone de configuration

31




burkert Type 336x

FLUID CONTROL SYSTEMS Menus POSItIOI’]ﬂeUF

3 MENUS POSITIONNEUR

Ce chapitre décrit les menus de la zone de configuration [l

3.1 X.CONTROL - Paramétrage de la régulation de
position

Ce menu permet d’ajuster les parametres de la régulation de position. L’ajustement ne doit étre entrepris que
si cela est nécessaire pour I'objectif projeté.

3.1.1 DBND - Plage d’insensibilité de la régulation de position

Zone de configuration : Y EUTHX.CONTRO

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : [UE{[EETCE@EVE T (o]
Réglage usine : 0,5 %

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction
.LIMI Limitation de la course mécanique

Cette fonction fait que la vanne de régulation ne répond qu’a partir d’'une certaine différence de régulation
et protege ainsi le corps de vanne et I'actionneur.

La plage d’insensibilité (bande morte) est indiquée en % et se rapporte a la course étalonnée, laquelle peut
étre limitée dans le menup@E1IIN.
(voir chapitre « 3.9 X.LIMIT - limitation mécanique de la course » a la page 48 ).
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Xd1* A
Valeur de con- Différence de e par rapport au
signe de position __ réglage e régulateur
' o '
+ Xd1 I Xd1 Xd1*

Valeur Bande morte

effective de

position

lllustration 1 : Diagramme, plage d’insensibilité

3.1.2 ACCELERATION - Accélération de la vitesse de réglage
(uniquement avec AG2)

Zone de configuration : — Menu : I

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : [Ul[EETCV T (o]
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Pour I'accélération au démarrage et au freinage de I’actionneur, trois niveaux peuvent étre sélectionnés : |
Slow i Medium } Fast]

Une accélération lente ménage le faisceau de I’actionneur, la conséquence est un temps de réglage plus
long.

: Pour un démarrage ou un freinage en douceur, au cours duquel le faisceau de I'actionneur est
ménagé sur le plan mécanique et électrique.

M :  Un bon compromis entre la durée du temps de réglage et un démarrage ou un freinage en
douceur.

: Temps de réglage le plus court.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

33




burkert Type 336x

FLUID CONTROL SYSTEMS Menus POSItIOI’]ﬂeUF

3.2 SAFEPOS - Réglage de la position de sécurité et de
I’accumulateur d’énergie

Ce menu permet de régler la position de sécurité de la vanne et d’activer ou de désactiver I'accumulateur
d’énergie.

3.21 FUNCTION - Sélectionner la position de sécurité

Zone de configuration : — Menu : IG5

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : [SilIEETCT =W (o]

Réglage usine : [9[eF:]Z]
Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction

/ /@ Réglage du comportement de I'appareil en cas d’interruption de signal
Paramétrage de I'entrée numérique

- Option : Accumulateur d’énergie SAFEPOS energy-pack

La position de sécurité dans laquelle la vanne se déplace en présence des événements suivants est définie
dans le menu :

e Erreur interne

* Interruption de signal lorsque le paramétrage est en conséquence.
Réglage dans SNy — B / AP VIS Signal loss detection
 Erreur externe entree numenque) lorsque le paramétrage est en conséquence.

Réglage dans YADDITIONAL I0OsEDIGITAL IN

« Défaillance de la tension d’alimentation (option). Cette fonction est disponible uniquement sur les
appareils possédant un accumulateur d’énergie SAFEPOS energy-pack disponible en option.

Les positions de sécurité suivantes peuvent étre sélectionnées :

Effet sur la position de sécurité
Vanne fermée

Vanne ouverte

9] ©
o k3
ofl| §
[}
= |

User-Defined Position de sécurité librement définissable et saisie en pourcentage
(0 % = fermé, 100 % = ouvert).

nactive La vanne se maintient dans une position indéfinie en cas de panne de la tension
d’alimentation.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

Tableau 19 : Sélection de la position de sécurité

Le déplacement dans la position de sécurité s’effectue seulement en mode AUTOMATIQUE.

e
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3.2.2 Position - Régler la position de sécurité spécifique a
'utilisateur

Zone de configuration : — Menu : IS

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : SLl[EEIEEVET (o=

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction

FUNCTION Sélection WEEIEIRIS T

Ce sous-menu permet de régler la position de sécurité spécifique a I'utilisateur en pourcentage
(0 % = fermé, 100 % = ouvert).

KNI CaViPosition n’est disponible que si la position de sécurité User-Defined [ES & Eleiilelalglsl:!

3.2.3 ENERGY-PACK - Fonctions d’accumulateur d’énergie

Zone de configuration : [gleXJiile)al(=10]3
Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Sil[EEIEEVET[of:

Réglage usine : Fonction [[IleEcRaenie Autodiagnostic [S5gel

Interactions : Présent seulement sur les appareils avec I'option accumulateur d’énergie SAFEPOS
energy-pack.

Ce menu permet de régler la fonction de I’accumulateur d’énergie.

L’accumulateur d’énergie sert d’alimentation de tension de secours pour déplacer la vanne dans la position
de sécurité sélectionnée en cas de panne de tension. L'accumulateur d’énergie est dimensionné de fagon
a ce que I'actionneur, a la charge nominale, puisse se déplacer a partir de n’importe quelle position dans la
position de sécurité sélectionnée. Le fonctionnement a I'aide de I'accumulateur d’énergie est indiqué par un
icone a I'écran.

Parametres et informations sur le stockage d’énergie : zone de configuration : [gefiilela I l=18]; —

Description du fonctionnement Chemin d’accés au menu
Onglet — Menu

Activation Désactivation de I’accumulateur PARAMETRESERISAFEPOSEYENERGY-PACKE=S
d'énergie. Function On | Off
Comportement de I’actionneur en cas de PARAMETRESESISAFEPOSEENERGY-PACKESS
redémarrage.® FUNCTION

Information sur I’état de santé (SOH) de PARAMETRESESSISAFEPOSEAENERGY-PACKESS
I'accumulateur d’énergie.? State of health

DIAGNOSTICESEIENERGY-PACKEState of health
Si, pour le comportement de I'actionneur en DIAGNOSTICESEIENERGY-PACKEINAMUR-State

cas de redémarrage, le démarrage immédiat est
défini, sélectionner I’état de I’appareil en cas de

panne de I'accumulateur d’énergie (SOH 0%).4

3) Le menu s’affiche uniquement lorsque I'accumulateur d’énergie est activé.

4) Le menu s’affiche uniquement lorsque I’'accumulateur d’énergie est activé et que dans [ZAGVAVISIRES — SAESHE —

ENERGY-PACKESFUNCTIONESImmediate controlf= e [le ife]g] I 35

Tableau 20 : Réglages et informations sur I'accumulateur d’énergie
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3.2.3.1. Réglage dans PARAMETRES - SAFEPOS - ENERGY-PACK

I leifel e N elii - Activation et désactivation de la fonction d’accumulateur d’énergie
Ce menu permet d’activer ou de désactiver la fonction de 'accumulateur d’énergie.

. m La fonction de 'accumulateur d’énergie est activée. Des messages sont émis en fonction de I'état de
I’accumulateur d’énergie et de I’état de I'appareil (voir « Tableau 22 : Messages d’état sur I’'accumulateur
d’énergie » a la page 38).

En présence du message d’état Error, I’actionneur se déplace dans la position de sécurité.

« [8]fi La fonction de I'accumulateur d’énergie est désactivée. Aucun message n’est émis sur I'état de
I’accumulateur d’énergie. L’actionneur ne se déplace pas dans la position de sécurité en cas de panne de
I’accumulateur d’énergie (SOH 0 %).

A AVERTISSEMENT !

Danger dii a un process incontrolé lorsque la fonction de ’'accumulateur d’énergie est désactivée.

Le déplacement dans la position de sécurité en cas de panne de tension n’est pas garanti lorsque la fon-
ction de "'accumulateur d’énergie est désactivée.

» Lorsque la position de la vanne revét une importance sur le plan de la sécurité, ne pas désactiver la
fonction de "'accumulateur d’énergie.

EYN (g4 [0]\§- Régler le comportement de I’actionneur au redémarrage.

Ce menu permet de régler le comportement au redémarrage des appareils avec accumulateur d’énergie.

o [IninCleleEi-NeloliiigelN: En cas de redémgrrage, I’appareil démarre immédiatement en état de marche
AUTOMATIQUE. A cet effet, le déplacement dans la position de sécurité n’est pas
garanti si I'alimentation électrique s’interrompt juste apres.

o (OeNICININT-E:Te\A: En cas de redémarrage, I'appareil démarre en état de marche AUTOMATIQUE seu-
lement si I'accumulateur d’énergie est prét a déplacer I'actionneur de maniére sire
dans sa position de sécurité.

SIEUEN I EEL] - Information sur I'état de santé de I'accumulateur d’énergie (SOH)

Ce menu affiche I'état de santé (SOH, State of health) de I’'accumulateur d’énergie.

Le State of health décrit I'état d’usure des cellules. Un critére est la quantité de charge que les cellules
peuvent encore absorber. La capacité d’absorption diminue avec I'augmentation de la durée de vie et selon
les conditions d’utilisation.

SOH 100 % : correspond a I’état neuf
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SOHO0 % : la quantité de charge est trop faible pour déplacer I’actionneur dans la position de sécurité.
Les menus [gél\[ea)[e]\] et SiEIENI M EEL] ne s’affichent que lorsque I'accumulateur d’énergie est
activé.
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3.2.3.2. Réglage dans DIAGNOSTIC - ENERGY-PACK

Le menu s’affiche uniquement lorsque I'accumulateur d’énergie est activé.

SIEWEN I EEL ] - Information sur I’état de santé de I'accumulateur d’énergie (SOH)
Ce menu affiche I’état de santé (SOH, State of health) de 'accumulateur d’énergie.
WEWIEESIELE - Sélectionner I'état de I’appareil en cas de panne de ’'accumulateur d’énergie.

Ce menu permet de régler le comportement de I'appareil en cas de panne de I'accumulateur d’énergie
(SOH 0 %) en fonction du message d’état.

Les états d’appareil suivants sont disponibles a la sélection :

Message d’état Effet sur le comportement de I’appareil

m Lorsque la quantité de charge de I’accumulateur d’énergie est trop faible (SOH

0 %), I'actionneur se déplace dans la position de sécurité. L’appareil peut foncti-
onner uniquement lorsque I'accumulateur d’énergie est remplacé.

@IV Mo i:Teletelfifer=1ile]y) | Lorsque la quantité de charge de I'accumulateur d’énergie est trop faible (SOH

0 %), I'état « Hors spécification » s’affiche. Un message est émis. L'appareil peut
continuer a fonctionner malgré la panne de I'accumulateur d’énergie.

Tableau 21 : Sélection de I'état de I"appareil pour I'autodiagnostic de I'accumulateur d’énergie

Si 'autodiagnostic de 'accumulateur d’énergie a été modifié, un redémarrage de I’'appareil est
nécessaire.

Messages d’état possibles sur I'accumulateur d’énergie lorsque la fonction de diagnostic est activée :

Messages d’état Interactions
suivant NAMUR Etat de I’'accumulateur d’énergie Réglage dans le menu

Défaillance, erreur ou | Etat de santé : quantité de charge SOH 0 % ARAMETRESEEYSAFEPQS|ES
dysfonctionnement | trop faible. L'appareil se déplace dans la

position de sécurité et peut fonctionner uni- NSRS - SELEIIEN —
quement lorsque I'accumulateur d’énergie ontrol if read
est remplacé.

IAGNOSTICEAENERGY-PACK

¢i

AMUR-Statcjas

SERISAFEPOSE=

NERGY-PACKESFUNCTIONESS

mmediate control

IAGNOSTICEIENERGY-PACK

Ol 2
>
0
>
=
m
_|
)
m

Hors spécifications | Etat de santé : quantité de charge SOH 0 %
trop faible. L’appareil peut continuer a fon-
ctionner malgré la panne de I’'accumulateur
d’énergie.
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Messages d’état
suivant NAMUR

Interactions

Etat de 'accumulateur d’énergie

Réglage dans le menu

Maintenance

Etat de santé : SOH limite d’avertissement
inférieure interne

La capacité a considérablement diminué.
L’accumulateur d’énergie va bientét devoir
étre remplacé.

Vérification du
fonctionnement

Cet état s’affiche aprés un redémarrage de
I’appareil. L'accumulateur d’énergie n’est
pas encore prét.

L’appareil démarre le fonctionnement
lorsque I’alimentation en tension de secours
est garantie par 'accumulateur d’énergie.

PARAMETRESEASAFEPOSESS
_)

ENERGY-PACK

Control if ready]

FUNCTIONEsS

Tableau 22 : Messages d’état sur I'accumulateur d’énergie
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3.3 DIAPHRAGM - Réglage de la vanne a membrane

La force de fermeture étanche de I’'armature a membrane est définie dans ce menu, ainsi que les paramétres
pour la fonction M.Q0.TUNE dans les appareils avec régulation de process.

La force de fermeture étanche est définie automatiquement a I’exécution de la fonction M.Q0.TUNE.
Le réglage manuel n’est requis que si la vanne ne se ferme pas de maniere étanche.

3.3.1 Cutoff force - Force de fermeture étanche

Zone de configuration : — Menu : DIIZEYYEY]

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : [R5 E1EVET
Interactions : Présent uniquement sur les vannes de régulation a membrane

Ce menu permet de prescrire la force nécessaire a I'état de marche AUTOMATIQUE pour fermer la vanne de
maniére étanche. La force requise dépend des conditions de fonctionnement telles que la température, la
pression du fluide, etc.

La force de fermeture étanche peut étre définie automatiquement a I'aide de la fonction M.QO.TUNE (voir
« 3.3.4 M.QO.TUNE - Parameétres de la fonction M.Q0.TUNE »).

3.3.2 Additional force - Amplification de la force de fermeture
étanche

Zone de configuration : — Menu : DINZIEYNEY]

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : [ EIETEN]
Réglage usine : 300 N
Interactions : Présent uniquement sur les vannes de régulation a membrane

Si la vanne ne se ferme pas de maniéere suffisamment étanche, il est possible d’amplifier la force de fermeture
étanche (Cutoff force) dans le menu [Ate[efiile]a 1R {eTel=.

REMARQUE !

Endommagement ou usure précoce de la membrane en cas de force de fermeture étanche trop
élevée.

» La force de fermeture étanche avec amplification (@0j{ejii{eIgel= + /AVele[jile]sF:1K{e]del=) Ne doit pas étre
supérieure a la force de fermeture étanche maximale (U EXUntaR{e)gel=).
3.3.3 Maximum force - Force de fermeture étanche maximale

Zone de configuration : — Menu : DINZIRYNEY]

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : [ EIETEN]

Interactions : Présent uniquement sur les vannes de régulation a membrane

Ce menu permet de prescrire la force maximale qui peut agir sur la membrane a la fermeture de la vanne.
La force de fermeture étanche maximale est importante lors de la fermeture de la vanne a I’'état de marche
MANUEL et lors de I’exécution de la fonction M.QO.TUNE.
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La force de fermeture étanche maximale est définie automatiquement par I'exécution de la fonction
M.QO.TUNE.

Régler manuellement la force de fermeture étanche uniquement dans les cas suivants :
e Interruption du M.Q0.TUNE
e | a vanne ne se ferme plus hermétiquement en raison de I'usure.

3.3.4 M.QO.TUNE - Parametres de la fonction M.QO.TUNE
Zone de configuration : — Menu:

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : [ EIEE

Interactions : Présent seulement sur les vannes de régulation a membrane et sur les appareils disposant
d’une fonction de régulateur de process.

Ce menu permet de modifier les parametres pour I'exécution de la fonction M.Q0.TUNE. Avec la fonction
M.QO0.TUNE, la régulation de position est adaptée a la course physique de I'élément de réglage utilisé et la
force de fermeture étanche nécessaire est calculée.

La base pour le calcul de la force de fermeture étanche est le point de fermeture étanche, auquel le déplacement
s’effectue manuellement a I’exécution de la fonction M.QO.TUNE. En alternative, le point de fermeture étanche
peut étre déterminé via la valeur réelle de process sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur de
process (sous-menu PV-Limit). La force optimale de fermeture étanche est calculée a I'aide d’un algorithme.

A

Point de fermeture étanche : Position a laquelle la
vanne est quasiment
étanche.

Débit

PV-Limit """""""""V7 """"""""""
Valeur réelle de process

avec le plus petit débit

Position finale
Additional path
Chemin ajouté

Tableau 23 : Parametres de la fonction de fermeture étanche

Additional path - Régler le parcours ajouté pour le point de fermeture étanche :

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023

Réglage usine : en fonction de la taille de la membrane/du diamétre nominal de la vanne

PV-Limit - Régler la valeur réelle de process avec le plus petit débit :

Réglage usine: 1 %

PV-Time - Régler la constante de temps du process

Réglage usine : 0,5 s
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3.3.5 M.CLEAN - Régler la durée de la fonction de nettoyage
Zone de configuration : — Menu:

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Biirkert-Service

Réglage usine: 5 s

Interactions : Présent uniquement sur les vannes de régulation a membrane

La durée de la fonction de nettoyage est définie dans ce menu. Pendant I'exécution de la fonction de nettoyage,
la vanne permute sans arrét entre les positions ouvertes a 80 % et a 100 %. Cela signifie que toutes les pieces
qui entrent en contact avec le fluide sont accessibles pour le nettoyage pendant le processus de rincage.

3.4 ADD.FUNCTION - Activation et désactivation de
fonctions supplémentaires

Zone de configuration : [gleiiile]pla[=10]3
Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Réglage usine : Aucune fonction supplémentaire activée

Pour des taches de régulation plus poussées, I'appareil dispose de fonctions supplémentaires. Les fonctions
supplémentaires peuvent étre activées et désactivées dans le menu /:\p]pN 0]\ (ex (0]},

Les fonctions supplémentaires non activées sont masquées dans le 1er niveau de la zone de configuration
Parameétres. Les fonctions supplémentaires activées s’affichent dans le 1er niveau de la zone de configuration
Parameétres et peuvent y étre configurées.

La désactivation rend la fonction supplémentaire inopérante. Les réglages entrepris précédemment
sous cette fonction supplémentaire restent maintenus méme apres la désactivation.

Activation des fonctions supplémentaires dans la zone de configuration E Positionneur :

Sélection de menus sans fonctions Sélection de menus avec fonc-
supplémentaires activées tions supplémentaires activées
Paramétres Parameétres
[ X.CONTROL | [__XxConTROL |
. Fonctions supplémentaires -

["ADD.FUNCTION <[ CHARACT" | [ |_ADD.FUNCTION |

n [ CHARACT |

] [ cutorr |

= Activer X | SECD |

O [_SPLTRNG |

H | X.LIMIT |

| X.TIME [

* Menu présent uniquement sur les appareils disposant d’un écran.
?:Fr)il)zsreeillppareils sans affichage, le menu n’est pas activé avec la fonction mais sur 'interrupteur DIP de

lllustration 2 : Activation des fonctions supplémentaires
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3.5 CHARACT - Configurer la caractéristique de
correction

Zone de configuration :
Réglage usine : Caractéristique de correction désactivée.

Ce menu permet de configurer la caractéristique de correction, avec laquelle la caractéristique de débit et la
caractéristique de fonctionnement sont corrigées par rapport a la position de consigne (CMD) et la course de
la vanne (POS).

Si la caractéristique de correction est activée, la caractéristique de débit ou la caractéristique de fonctionnement
sera corrigée par rapport a la position de consigne (CMD) et a la course de la vanne (POS).

Caractéristique d’écoulement :

la caractéristique d’écoulement k|, = f(s) caractérise I’écoulement d’une vanne, exprimé par la valeur k , en
fonction de la course s de la tige de I'actionneur. La caractéristique de débit est déterminée par la forme du
corps de vanne, du cone de vanne et de la membrane. En général, 2 types de caractéristique de débit sont
réalisés, a savoir la caractéristique linéaire et celle a pourcentage égal.

Pour les caractéristiques linéaires, des modifications identiques de valeur k,, dk, sont attribuées a des modi-
fications identiques de course ds.

(dk,=n, -ds).

Pour les caractéristiques a pourcentage égal, une modification a pourcentage égal de la valeur k, corre-
spond a une modification de course ds.

(d I(V/kV = né pourcentage égal ’

Caractéristique de fonctionnement :

la caractéristique de fonctionnement Q = f(s) indique le rapport entre I’écoulement Q dans la vanne montée
et la course s. Cette caractéristique tient compte des propriétés des tuyauteries, des pompes et des con-
sommateurs. La caractéristique de fonctionnement présente par conséquent une forme différente de la
caractéristique d’écoulement.

ds).

Pour effectuer les réglages de commande en boucle fermée, le profil de la caractéristique de fonction-
nement doit souvent satisfaire a des exigences particulieres, par ex. la linéarité. Pour cette raison, il est
quelquefois nécessaire de corriger le profil de la caractéristique de fonctionnement de maniere appropriée.
A cette fin, la vanne de régulation est dotée d’un élément de transfert réalisant différentes caractéristiques.
Ces caractéristiques sont utilisées pour la correction de la caractéristique de fonctionnement.

Des caractéristiques a pourcentage égal 1:25, 1:33, 1:50, 25:1, 33:1 et 50:1 ainsi qu’une caractéristique linéaire
peuvent étre réglées. Par ailleurs, il est possible de programmer une caractéristique définie par 'utilisateur en
saisissant des points nodaux.

MAN 1000339542 FR Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 22.05.2023
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Course de vanne normalisée [%] (POS)
A

100

R Position de consigne [%]
~ CMD

lllustration 3 : Caractéristiques
3.51 TYPE - Sélection de la caractéristique de correction

Zone de configuration : — Menu : [(JIN;TNE

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé

Réglage usine : [iEEY
Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction
ADD.FUNCTION Activation de la fonction supplémentaire CHARACT

Sur les appareils sans écran : Activation de la fonction supplémentaire CHARACT
sur I'interrupteur DIP de I'appareil.

Ce menu permet de sélectionner la caractéristique de correction, avec laquelle la caractéristique de débit et
la caractéristique de fonctionnement sont corrigées par rapport a la position de consigne (CMD) et la course
de la vanne (POS).

Sur les appareils sans écran, la caractéristique de correction est sélectionnée dans le logiciel PC
Blrkert-Communicator.

Caractéristiques de correction disponibles :

O
o
@
Q
>
2
o
>
o
c
=
o)
=)
S

Description de la caractéristique

inea Caractéristique de correction linéaire

P 1:2 Caractéristiques de correction équivalentes en pourcentage
P 1:3
P 1:5
P 25:1
P 33:

i

(@)
o1

ii
(=] K]

[@)

(@)
-

(@]
T
o
o
=

User-Defined Caractéristique de correction définie par I'utilisateur, librement programmable
par I'intermédiaire de points nodaux

Tableau 24 : Sélection de la caractéristique de correction
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3.5.2 TABLE DATA - Programmer une caractéristique de correction
définie par I'utilisateur

Zone de configuration : — Menu : [JI;INe

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction

ADD.FUNCTION Activation de la fonction supplémentaire ®1g/A\zVA(e3].
Sur les appareils sans écran : Activation de la fonction supplémentaire CHARACT
sur l'interrupteur DIP de 'appareil.

CHARAC Dans le sous-menu &=, sélection de la caractéristique de correction

User-Defined}

Ce menu permet de programmer la caractéristique de correction, avec laquelle la caractéristique de débit et
la caractéristique de fonctionnement sont corrigées par rapport a la position de consigne (CMD) et la course
de la vanne (POS).

Sur les appareils sans écran, la caractéristique de correction est corrigée dans le logiciel PC Blrkert-Communicator.

Programmation : Lors de la programmation, une position de consigne est affectée via le signal normalisé (CMD)
aux points nodaux qui divisent la course de la vanne par pas de 5 pour cent. La caractéristique de correction
programmeée s’affiche sous forme graphique sur I’écran ou dans le logiciel PC Biirkert-Communicator.

Course de vanne [%]

Q

S

8

&

5

L

£

a

g

&

5

L

= (POS)

°

2 A

@

S

= 1004==z=z=z=z==z=z=z=z==z=z=z=z=--=--=--z-z-o-osoooooooe

x T

g S SRR

7 S BN

< 80 + A R

- IR

: 70t REREEEE

> L S R A A

[hd (N L I e e |

L 60 1 AR

oo SEERRRERE

S SERERRRREE

S Y T T A R T R T T B

= 40 + A A A

- I SERRRRRRRRES

s 30t T
00 i
[ s R
B Ll il signalnomaiss i

0" "10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 (CMD)

lllustration 4 : Exemple d’une caractéristique de correction programmée
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3.6 CUTOFF - Configurer la fonction de fermeture
étanche

Zone de configuration :
Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé
Réglage usine : Fonction de fermeture étanche désactivée.

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction
ADD.FUNCTION Activation de la fonction supplémentaire (¢18a0]35

Sur les appareils sans écran : Activation de la fonction supplémentaire €1V L0J5 5
sur I'interrupteur DIP de I'appareil.

Ce menu permet de configurer la fonction de fermeture étanche. Cette fonction a pour effet la fermeture
étanche ou I'ouverture compléte de la vanne dans une plage réglable.

Pour ce faire, les valeurs limites pour la fermeture étanche ou I'ouverture de la vanne (CMD) sont indiquées
en pourcentage. La transition entre fermeture étanche et ouverture en mode de commande en boucle
fermée s’effectue avec une hystérésis de 1 %.

Sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur de process, Il est possible de sélectionner si la
fonction de fermeture étanche doit se référer a la valeur de consigne de process ou a la valeur de consigne
de position.

3.6.1 CUTOFF.type - Sélectionner la source pour le signal d’entrée
de la fonction de fermeture étanche

Zone de configuration : — Menu : [SVj[o]5

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé

Réglage usine : [®J8), valeur de consigne de position

Interactions fonctionnelles : Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur
de process.

Ce menu permet de définir la source du signal d’entrée de la fonction de fermeture étanche.

Les limites de la fonction de fermeture étanche pour la plage d’échelle de la valeur de consigne de process
sont saisies en pourcentage.

- Saisie de la valeur limite inférieure pour la fonction de fermeture étanche
Réglage usine : 1 % (0...25 %)

WJeTelTdITlii - Saisie de la valeur limite supérieure pour la fonction de fermeture étanche
Réglage usine : 100 % (75...100 %)
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3.7

DIR.CMD - Modifier le sens d’action du signal

normalisé pour la position de la vanne

Zone de configuration :

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé

Réglage usine : IS, sens d’action positif

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction

ADD.FUNCTION

sur l'interrupteur DIP de I'appareil.

Activation de la fonction supplémentaire [BlIz¥®1\%|p]
Sur les appareils sans écran : Activation de la fonction supplémentaire [BlIzH\|5]

Ce menu permet de modifier le sens d’action du signal normalisé par rapport a la position de la vanne.

Signification du réglage :

R : La position 0 % (vanne fermée) est commandée par le signal normalisé 0 V, 0 mA ou 4 mA.

: la position 0 % (vanne fermée) est commandée par le signal normalisé 5V, 10 V ou 20 mA.

Position de consigne
(CMD)
A
Vanne ouverte 100 % TR R RRERED d Rlse
. .
A :
S :
. :
\ N
\ N
S :
A :
S :
A :
> :
S :
. : Fa . -
Vanne fermée 0 % = » Signal normalisé
0 mA, 4 mA, 20 mA,
oV 5V,10V

Illustration 5 : Diagramme sens d’action
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3.8 SPLTRNG - Répartition de la plage du signal (Split
range)

Zone de configuration :

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé

Réglage usine : Minimum 0 %, maximum 100 % (aucune répartition de la plage du signal)

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction
ADD.FUNCTION Activation de la fonction supplémentaire S1ZBI{\[€].

Ce menu permet de répartir sur plusieurs appareils la plage de signal normalisé. Le signal normalisé pour la
valeur de consigne de position est ainsi limité par une valeur minimale et une valeur maximale.

La valeur minimale et la valeur maximale, qui limitent la plage du signal normalisé, s’affichent en pourcentage.
La plage de signal normalisé limitée comprend toute la plage de course que la vanne parcourt.

La répartition de la plage de signal peut s’effectuer avec ou sans chevauchement des plages de signal nor-
malisé 0...20 mA, 4...20 mA, 0...5V ou 0...10 V.

Avec la répartition de la plage du signal, plusieurs vannes peuvent étre utilisées en alternance ou simultanément
comme éléments de réglage en cas de recouvrement des plages de consigne.

Plage de réglage pour les valeurs minimales et les valeurs maximales :

(VTSR O...90 %
10...100 %

Une différence d’au moins 10 % doit étre présente entre le minimum et le maximum.

Exemple : Division d’une plage de signal normalisé en deux plages de consigne

Exemple Course de vanne [%] (POS)
A
Plage de signal normalisé : 4..20 mA 100 .k
Réglage de la plage de consigne

appareil 1 :

minimum 0 %, maximum 37,5 %

Réglage de la plage de consigne
appareil 2 : minimum 37,5 %,
maximum 100 %

> \aleur de con-

St----=-==-=====-=-=-

4 6 8 10 12 14 16 18

2 .
. N B signe [mMA]
NV
Plage de valeur dePlage de valeur de
consigne consigne
appareil 1 appareil 2
Plage de signal  Plage de signal nor-
normalisé malisé
appareil 1 appareil 2

lllustration 6 : Diagramme, répartition de la plage du signal
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3.9 X.LIMIT - limitation mécanique de la course
Zone de configuration :

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé

Réglage usine : Minimum 0 %, maximum 100 % (aucune limitation de la course)

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction
ADD.FUNCTION Activation de la fonction supplémentaire LEBLY (4]

Ce menu permet de limiter la course physique de la vanne prescrite par les positions finales mécaniques.

Pour limiter la course de la vanne, une valeur en pourcentage pour la position initiale et la position finale,
rapportée a la course physique de la vanne, est entrée. A cet effet, la plage de course de la course limitée est
définie comme égale a 100 %.

Plage de réglage pour la position initiale et la position finale :

Minimum ORI RA
10...100 %

Une différence d’au moins 10 % doit étre présente entre la position initiale et la position finale. Cela signifie
que la plus petite course de vanne s’éleve a 10 % de la course physique.

La limitation de la course n’est pas effective a I’état de marche MANUEL. La vanne peut étre
déplacée manuellement dans les positions situées hors de la course limitée.

Les positions de la vanne, situées en dehors de la course limitée, sont affichées sous forme de valeurs
négative ou positive > 100 %.

Course limitée (%) Course physique (%)
A A

160 100

1

N P
Course non limitée —

Y 100

50 4

Plage de régulation en

état de marche
AUTOMATIQUE
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en état de marche MANUEL

Plage de réglage

L.
y

4 8 12 16 20 Valeur de con-
signe [mA]

lllustration 7 : Diagramme, limitation mécanique de la course
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3.10 X.TIME - Limitation du temps de réglage
Zone de configuration :

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé
Réglage usine : Vitesse maximale qui a été terminée par la fonction X.TUNE.

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction
ADD.FUNCTION Activation de la fonction supplémentaire LEGILYI=.

Ce menu permet d’allonger le temps d’ouverture et les temps de fermeture de la vanne sur toute la course,
ce qui permet de limiter les vitesses de réglage.

A la mise en service, la fonction J®IIY[E détermine automatiquement le temps d’ouverture et le
@ temps de fermeture minimal pour toute la course et I'applique dans le menu L@ILYI=. Ainsi, la vanne
s’ouvre et se ferme a la vitesse maximale.

Pour limiter la vitesse de réglage, I'intervalle, au cours duquel la vanne s’ouvre et se ferme par rapport a
I’ensemble de la course, est saisi.

Plage de réglage pour le temps d’ouverture et le temps de fermeture :
Opening timeRNe{0ES]
Closing timej VK]

* Valeur théorique. Le temps de fermeture le plus court est défini suivant I'appareil a I’aide de la fonction
X.TUNE.

Effet de la vitesse d’ouverture limitée en cas de saut de la valeur de consigne
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Course de vanne [%] ,
100F ——---------------——--—--— ”
// !
. 1
7
Valeur de R
. 4 1
consigne ‘ ;
1
:
1
Valeur réelle !
:
P 1
7’ 1
’ 1
/, 1
/, !
0 ’ » t
Open
- A -

lllustration 8 : Diagramme, vitesse d’ouverture limitée
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3.11 MAINTENANCE - Mise en service et maintenance du
positionneur

Zone de configuration : AMAINTENANCE

Ce menu comprend les fonctions pour la mise en service du régulation de position et de I'armature a mem-
brane ainsi qu’une fonction qui assiste le nettoyage des vannes de régulation a membrane.

3.11.1 X.TUNE - Adaptation automatique de la régulation de position
pour des vannes a siége

Zone de configuration : AMAINTENANCE

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Interactions fonctionnelles : Non présent sur les vannes de régulation a membrane
Sur les appareils sans écran, la fonction X.TUNE est exécutée a I'aide de la
touche OPEN et de la touche CLOSE de I'appareil.

La fonction X.TUNE permet d’adapter la régulation de position aux conditions physiques de I'appareil. Le signal
de capteur est a cet effet réglé sur la course (physique) de I'élément de réglage utilisé.

3.11.2 M.QO.TUNE - Adaptation de la régulation de position pour des
vannes a membrane

Zone de configuration : AMAINTENANCE

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Interactions fonctionnelles : Uniquement présent sur les vannes de régulation a membrane
Sur les appareils sans écran, la fonction M.Q0.TUNE est exécutée a I'aide
de la touche OPEN et de la touche CLOSE de I'appareil.

La fonction M.Q0.TUNE permet d’adapter la régulation de position aux conditions physiques de I'appareil.

Les paramétres suivants sont déterminés automatiquement et adaptés a I'exécution de la fonction M.QO.
TUNE :

» Adaptation du signal de capteur a la course (physique) de I’élément de réglage utilisé.

» Détermination de la force de fermeture étanche optimale. La force de fermeture étanche optimale tient
compte de la fermeture étanche de la vanne ainsi que de la durée de vie élevée de la membrane en raison
d’une faible usure.

Menus pour exécuter la fonction M.Q0.TUNE
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1 ou 2 menus en fonction du modéele d’appareil sont disponibles pour adapter la régulation de position des
vannes a membrane. La différence entre les deux menus réside dans la définition du point de fermeture étanche.

o WEelOREUIN=RVNNE est disponible sur toutes les vannes de régulation a membrane.
Le point de fermeture étanche est déterminé par un balayage manuel.

o \KeloRV\[=E7\OUN 0] est disponible uniquement sur les vannes de régulation a membrane disposant d’une
fonction de régulateur de process.

Le point de fermeture étanche est déterminé automatiquement par I'intermédiaire de la valeur de con-
signe de process. Pour cela, il faut mettre a I’échelle les valeurs de process et la régulation de process
50 avant I'exécution de la fonction M.Q0.TUNE-AUTO.




Tvpe 336x burkert

MeﬂUS POSItIOI’]neUI’ FLUID CONTROL SYSTEMS

3.11.3 M.CLEAN - Fonction de nettoyage pour vanne de régulation a
membrane

Zone de configuration : AMAINTENANC

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction
- Présent uniquement sur les vannes de régulation a membrane.
M.CLEAN.source Déclenchement de la fonction via I’entrée numérique.

Ce menu permet de démarrer et de terminer la fonction de nettoyage des vannes de régulation a
membrane.

Pendant I’exécution de la fonction [\ K®8=\, la vanne permute sans arrét entre les positions ouvertes a 80 %
et a 100 %. Ainsi, toutes les pieces qui entrent en contact avec le fluide sont accessibles pour le nettoyage
pendant le processus de ringage et I'armature a membrane peut étre nettoyé sans laisser de résidus.

Déclenchement de la fonction de nettoyage via I’entrée numérique :

En alternative au déclenchement dans le menu, Il est possible de déclencher la fonction de nettoyage via I’entrée
numérique. Pour cela, la source [BIEI[& doit étre sélectionnée dans la zone de configuration [ VAT LI

(6h I ADDITIONAL I0sEaDIGITAL INESM.CLEAN.source

3.11.4 M.SERVICE - Mise en service de larmature a membrane

Zone de configuration : AMAINTENANC

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Interactions fonctionnelles :

Menu Fonction
- Présent uniquement sur les vannes de régulation a membrane.

- Sur les appareils sans écran : Déclenchement de la fonction M.SERVICE avec la
touche OPEN et la touche CLOSE.

Ce menu permet de déclencher la fonction pour la mise en service de I'armature a membrane.

La fonction M.SERVICE est exécutée lors de I'installation, avant que le socle de la membrane ne soit vissé
fermement au corps de vanne, et constitue une aide importante pour I'installation de la membrane.
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La fonction M.SERVICE évite que la membrane soit endommagée ou déformée lors de la pose. Si la mem-
brane est montée trop serrée, elle aura une durée de vie plus courte.
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3.12 DIAGNOSTIC - Diagnostic du positionneur
Zone de configuration : /

Ce menu permet de configurer les fonctions de diagnostic et d’afficher les valeurs des différents
diagnostics.

3.12.1 POS.MONITOR - Surveillance de position du positionneur
Zone de configuration : /

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

La fonction oSN\ [e]N[§fe]3 surveille la position actuelle de I'actionneur.

La bande de tolérance pour la valeur de consigne de position (en pourcentage) est prescrite dans le sous-
menu [PIEEHaEne. La bande de tolérance indique I’écart autorisé entre la position effective et la valeur
de consigne de la position a I’état d’équilibre (une fois le temps de compensation écoulé). Un message est
émis lorsque I’écart autorisé est dépasseé.

Le sous-menu prescrit un intervalle de temps pour compenser la position effective
d’apres la valeur de consigne de position.

Cet intervalle de temps est désigné comme temps de compensation et commence dés que la valeur de
consigne de position est constante. La surveillance commence lorsque le temps de compensation s’est
écoulé.

Un message est émis lorsque, pendant la surveillance, I’écart de régulation de la position effective par
rapport a la valeur de consigne de position est supérieur a ce qui est prescrit dans la bande de tolérance.

Représentation schématique

1.4 I
1.2 i Légende :
JTTTeMD T ;T CMD = valeur de consigne de

| ¢ Bande de position
0.8 L Y tolérance
(réglable en %)

POS = position effective

0.6 |- POS : Temps de compensation = temps
04| 5 i d’attente réglable en secondes,

: jusqu’a ce que I'écart de régu-

:
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0.2 |- - lation soit comparé a la bande de
0 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ tolérance.
0o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
+——>
Temps de
compensation

lllustration 9 : POS.MONITOR ; représentation schématique de la surveillance de la position
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4 MENUS ENTREES / SORTIES

41 PV - Paramétrer la valeur réelle de process
Zone de configuration :
Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Interactions fonctionnelles : Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur
de process.

Ce menu permet de sélectionner la source de signal pour la valeur réelle de process et de paramétrer la
source de signal analogique en fonction de la sélection.

Les sources de signaux et [YEEE] sont disponibles & la sélection dans le sous-menu [T o
INiETEY - Pour tous les capteurs analogiques (4-20 mA, PT100, fréquence).

: Signaux du capteur via biS. (Capteurs compatibles blS ou capteurs analogiques couplés au module
IO dans le réseau blsS.)

Lorsque la source de signaux [YEIEE a été sélectionnée, les possibilités suivantes sont disponibles pour
paramétrer la valeur réelle de process :

» Choix du type de signal pour la valeur réelle de process dans le menu R\ /AMOIEH Y/ o1=!
Disponible a la sélection : 4-20 mA, Frequency (fréquence), PT 100
Réglage usine : 4-20 mA

L'unité physique est réglée dans la zone de configuration du positionneur dans le menu E[NIIJ.

411 Réglage pour la sélection du type de signal 4-20 mA

» Graduation de la valeur réelle de process dans le menu [RYAELE.
Réglage usine : Minimum 0%, Maximum 100%

« Activer la détection d’interruption de signal pour la valeur réelle de process dans le menu SIEHEIEEY

detectiont

L’activation définit également I'état de I’appareil pour I’émission de message.

Choisir entre [SIESE SaalileE ey (hors spécifications) et [Sggey (Erreur).

Si [fge) a été sélectionné, I'actionneur se déplace dans la position de sécurité en cas d’interruption de
signal.
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41.2 Réglages pour la sélection du type de signal Fréquence
Réglage du facteur K pour I'étalonnage du capteur de débit dans le menu [Egzree)-

Description du facteur K :

Le facteur K (impulsion/litre) est le facteur de proportionnalité pour la conversion entre le signal de capteur
(impulsion/unité temporelle) et la valeur réelle de process PV (quantité/unité temporelle).

Calcul :

1
Impulsions du — = Débit
capteur - Facteur K
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Exemple :
I Isi ité de t
mﬁu sions par unité de temps Calculs
100 e Facteur K5 : ;
/i P H . . . .
: : 100 impulsions/min. = 20 I/min.
,Z\Q « o7 4 : P 5 (impulsions/litre)
. Ao\ z E
6@‘,@3 (/)é%@\)‘\(\ : Facteur K 10 : ,
?(@c"\ - ¥ : 100 impulsions/min. - - = 10 I/min.
Rt : 10 (impulsions/
P : litre)
0 1=0 26 » Litres par unité de temps
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4.2 DIGITAL OUT - Configuration des sorties numeériques
Zone de configuration : -

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Interactions fonctionnelles : Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur
de process.

La description s’applique aux menus [Bl[€]JrA\Sel8RN| et pl(e]grAAMOIVa R~ | e menu de configuration

est identique pour les deux sorties numériques.

La sortie numérique supplémentaire est configurée dans le menu [Dl[€IRV2\SOIVA N |.

4.21 Sélection de la source de signhaux pour la sortie numérique

Les sources de signaux [[[&3g4 et i sont disponibles a la sélection dans le sous-menu SOJVFIe]=.
Réglage usine : Interne
est sélectionné lorsque le signal doit étre utilisé pour une tache/fonction interne.

[T est utilisé lorsqu’un signal bus doit étre émis via la sortie numérique !

4.2.2 Définir la fonction de la sortie numeérique

Le sous-menu (gl [eaf[e]\| définit a quel événement la sortie numérique doit émettre le signal de com-
mande O ou 1.

Réglage usine : Position limit

Surveillance de la position de la vanne. Position limite prescrite dépassée ou non
atteinte.
Si cette fonction est sélectionnée, le menu du méme nom pour entrer a partir de
quelle valeur en pourcentage un écart de régulation doit étre indiqué, apparait un
niveau plus haut.

Device state Messages sur I’état de I’'appareil existants, oui ou non

Si cette fonction est sélectionnée, le menu du méme nom pour déterminer I’état de
I’appareil, pour lequel le message doit s’opérer, apparait un niveau plus haut.
Réglage usine : Error

Les états d’appareil suivants sont disponibles a la sélection :

Maintenance requise

Hors spécifications

Vérification du fonctionnement

Défaillance, erreur ou dysfonctionnement
Etat de marche AUTOMATIQUE ou MANUEL

Dépassement de I'écart de régulation autorisé
Si cette fonction est sélectionnée, le menu du méme nom, pour saisir la valeur en
pourcentage a partir de laquelle un écart de régulation doit étre indiqué, apparait un
niveau plus haut.
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Actionneur en position de sécurité
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Possibilité d’émission et signaux de commande correspondants pour la sortie numérique 1 et 2 :

Menu Signal de Description

commande

La position effective se trouve au-dessus de la position limite

La position effective se trouve en-dessous de la position limite
Message pour I'état de I’'appareil sélectionné existant

Message pour |'état de I’'appareil sélectionné non existant
L’appareil est en état de marche AUTOMATIQUE

L'appareil est en état de marche MANUEL

L’écart de régulation se trouve a I'intérieur de la limite configurée
L’écart de régulation se trouve a I’extérieur de la limite configurée
L’actionneur n’est pas dans la position de sécurité

L’actionneur est dans la position de sécurité

- |OoO|=_ OO |O|—=2|O

Le signal de sortie dépend de I'état de commutation réglée NO ou NC.

Signal de commande Etats de commutation

NO normally open NC normally closed
0 ov 24V
1 24V oV

4.2.3 Définir I’état de commutation pour la sortie numeérique

L'état de commutation pour la sortie numérique est défini dans le sous-menu [BI(€]RVANSEIo)=.

Réglage usine : Normalement ouvert
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5 MENUS REGULATEUR DE PROCESS

51 PID.PARAMETER - Paramétrer le régulateur de
process

Zone de configuration : [{EIe[V]ETETI e [SNe] foTel=15

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé

Interactions fonctionnelles : Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur
de process.

Ce menu permet de régler manuellement les paramétres techniques du régulateur de process.

\[s] Plage d’insensibilité (bande morte) du régulateur de process
Composante proportionnelle (composante P du régulateur PID)
Temps de compensation (composante | du régulateur PID)

Durée d’action dérivée (composante D du régulateur PID)

[SEIEEE

Point de fonctionnement

des régulateurs PID » a la page 69 et « 8 Régles de réglage pour les régulateurs PID » a la page
74.

Les principes de réglage du régulateur de process sont disponibles aux chapitres « 7 Propriétés

5

511 DBND - Régler la plage d’insensibilité (bande morte)
Cette fonction permet de définir que le régulateur de process ne réagisse qu’a partir d’une certaine différence
de régulation. L’actionneur électrique s’en trouve ménage.

Réglage usine: 1,0 % parrapport a I'intervalle de la valeur réelle de process étalonnée (réglage dans

la zone de configuration [ ARSI — B — [MALEL).

Xd2° A
Valeur de .
consigne de Différence
par rapport au

process de régu- . b
(SP) lation P régulateur

Xd2 p Xda Xd2'

»

Valeur <>
effective Bande morte
de process

(PV)

lllustration 11 :  Diagramme DBND ; plage d’insensibilité lors de la régulation de process
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51.2 Réglage des parametres du régulateur PID

Sur les appareils dotés d’une fonction de régulateur de process, un régulateur PID pour la régulation de process
est implémenté en plus de la régulation de position proprement dite.

Le paramétrage automatique du régulateur PID peut s’effectuer a I’'aide de la fonction [fAR¥1\I=.

Le menu pour déclencher la fonction P.TUNE se trouve dans la zone de configuration — [JIeliy

BIMAINTENANCERSICALIBRATIONA

Eléments de menu pour le paramétrage du régulateur PID :

Composante proportionnelle (facteur d’amplification)
La composante proportionnelle détermine la composante P du régulateur PID.
Réglage usine : 1
Réglage de la composante proportionnelle dans les sous-menus :

YEIEM Régler la valeur.

Régler I'unité physique.
Le choix dépend de la grandeur physique réglée dans la zone de configuration

Régulateur de processEEUSIENWENIIParamétresEUNIT

TN| Temps de compensation

Le temps de compensation détermine la composante | du régulateur PID. Désactivé a
999 s.

Réglage usine : 999 s
TV Durée d‘action dérivée
La durée d’action dérivée détermine la composante D du régulateur PID.

Réglage usine: 0 s

513 XO - Régler le point de fonctionnement

Le point de fonctionnement correspond a une grandeur de réglage en pourcentage, qui, en tant qu’offset
indépendant de I’écart de régulation, s’additionne a la grandeur de réglage PID du régulateur de process.
La grandeur de réglage PID du régulateur de process dépend de I’écart de régulation.

Le point de fonctionnement est utilisé en priorité sur des régulateurs de process présentant une structure
P. Le point de fonctionnement a dans ce cas pour effet qu’a I'état stationnaire a un point de travail défini du
process, la différence de régulation peut étre atteinte par 0.
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Réglage usine : 0,0 %
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5.2 SP.SLOPE - Régler le taux d’augmentation par unité
de temps

Zone de configuration : [RELe[VEICI e [FNe] feTel-51

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Utilisateur avancé

Réglage usine : 1 000

La vitesse avec laquelle la valeur de consigne de process varie peut étre limitée dans le menu .
Les parametres Rise et Fall indiquent a quelle intensité la valeur de consigne de process peut changer en
1 seconde.

Réglage dans le menu.

Une valeur pour I'unité physique rapportée a 1 seconde est entrée pour le réglage.

Réglage pour le déplacement vers le haut.

Réglage pour le déplacement vers le bas

Effet de la vitesse d’ouverture limitée en cas de saut de la valeur de consigne

PV /SP
A

Valeur de con- Valeur
signe (SP) effective (P ) =

Rise 1 Fall

\/
-

lllustration 12 :  SP.SLOPE, effet de la limitation en cas de saut de la valeur de consigne
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6 MENUS PARAMETRES GENERAUX

6.1 LED d’état - Réglage des LED pour ’affichage des
états de 'appareil

Zone de configuration : [l N IR ETENT

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Réglage usine : [[[{oJe CRYE [ RN EET=T 0 [ | £

Le menu [BSpReEIET permet de régler quels états de I’'appareil sont indiqués sur I'anneau lumineux LED.

Les modes LED disponibles sont les suivants :

BiViode NAMUR
y

M\Viode vanne + avertissement

L ED éteinte
Pour et VR G L e, il est possible de définir la couleur

d’affichage de I’état de I’'appareil « Vanne ouverte » et « Vanne fermée ».

6.1.1 Description Mode vanne

En mode vanne, la position de vanne et I'état de I"appareil « Défaillance » s’affichent.

Les messages concernant I'état de I’'appareil « Hors spécification », « Maintenance requise » et
« Vérification du fonctionnement » ne sont pas affichés en mode vanne.

Affichages en mode vanne :

Avec I'état d’appareil « Fonctionnement normal » : voyant allumé en continu dans la couleur de la position
de vanne.

Avec I'état d’appareil « Défaillance » : voyant clignotant avec alternance entre la couleur rouge et la couleur
de la position de la vanne.
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Position de vanne Couleur pour la position de Couleur pour I’état de I’'appareil
vanne « Défaillance »

ouverte jaune rouge

entre les deux blanc

fermé vert

Tableau 25 :  Affichage de I’état de I’'appareil en mode vanne
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6.1.2 Description Mode vanne + avertissements

Dans ce mode, la position de la vanne ainsi que I'état de I'appareil « Défaillance », « Hors spécification »,
« Maintenance requise » et « Vérification du fonctionnement » sont affichés.

En cas de présence simultanée de plusieurs états de I'appareil, I'état de I'appareil présentant le plus haut
degré de priorité s’affiche. La priorité dépend de la sévérité de I’écart par rapport au fonctionnement standard
(rouge = défaillance = plus haute priorité).

Affichage en mode vanne + avertissements :

a I'état d’appareil « Normal » : voyant allumé en continu dans la couleur de la position de vanne.

En cas d’état de I'appareil différent de « Normal » : clignotement en alternance des couleurs pour la position
de la vanne et I'état de 'appareil.

Position de Couleur pour Couleur pour I’état de I’'appareil
vanne la position de vanne e R -
P . Défaillance, Contréle de Hors Maintenance
(réglages usine) . PP .

erreur ou fonction spécifications | requise
dysfonction-
nement

ouverte jaune rouge orange jaune bleu

entre les deux | blanc

fermé vert

Tableau 26 : Affichage de I’état de I'appareil en mode vanne + avertissements

6.1.3 Réglage des couleurs pour I'affichage de la position de la
vanne

Zone de configuration : =L ED d’état

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur
Interactions fonctionnelles : Réglage possible uniquement pour YMode |

anne + avertissement?

Réglage usine : jaune pour vanne ouverte, vert pou vanne fermée.

Pour I'affichage sur I'anneau lumineux LED, les couleurs jaune et vert peuvent étre attribuées aux positions
de vanne ouverte et fermée.

Si dans le menu [[EREEEEN — [VEEE VEEERENNE ou I R R e i est sélectionné, les

sous-menus suivants sont disponibles pour les réglages :

o VELQLEXINETEE Ce menu permet de sélectionner la couleur de I'anneau lumineux LED pour afficher I'état
de I'appareil « Vanne ouverte ». Les couleurs possibles sont jaune et vert.

o VELLERENEE Ce menu permet de sélectionner la couleur de I’'anneau lumineux LED pour afficher I'état
de I'appareil « Vanne fermée ». Les couleurs possibles sont jaune et vert.
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6.1.4 Description du mode NAMUR

En mode NAMUR, I’'anneau lumineux LED s’allume conformément a la norme NAMUR NE 107, dans la couleur
définie pour I'état de I'appareil.

En cas de présence simultanée de plusieurs états de I'appareil, I'état de I'appareil présentant le plus haut
degré de priorité s’affiche. La priorité s’oriente sur la sévérité de I’écart par rapport au service standard (rouge
= défaillance = plus haute priorité).

Affichages en mode NAMUR :

LED d’état suivant NE 107, Edition 2006-06-12

Couleur | Code Description Signification
couleur
rouge 5 Défaillance, Une erreur de fonctionnement dans I'appareil ou a sa
erreur ou périphérie rend le mode de commande en boucle fermée

dysfonctionnement | impossible.

orange 4 Vérification du Travaux sur I’appareil, le mode de commande en boucle
fonctionnement fermée est par conséquent momentanément impossible.
jaune 3 Hors spécifications | Les conditions environnementales ou les conditions de
process de I'appareil se situent en dehors de la plage
spécifiée.

Des diagnostics internes a I’appareil renvoient a des prob-
lemes dans I'appareil ou relatifs aux propriétés du process.

bleu 2 Maintenance L'appareil est en mode de commande en boucle fermée,
requise cependant une fonction sera limitée sous peu.

— Effectuer la maintenance de 'appareil.

vert 1 Diagnostic actif Appareil en mode de fonctionnement sans erreur. Les
changements d’état sont indiqués en couleur.

Les messages sont transmis via un éventuel bus de terrain
connecté.

blanc 0 Diagnostic inactif | Appareil en marche.
Les changements de statut ne sont pas indiqués.

Les messages ne sont pas transmis via un éventuel bus de
terrain connecté.

Tableau 27 : Affichage de I’état de I'appareil en mode NAMUR
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6.2 Mots de passe - Activer et désactiver la protection

par mot de passe
Zone de configuration : B YMots de passe

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur (avec protection par mot de
passe activée)

Réglage usine : Protection par mot de passe non activée

A I’état de livraison, la protection par mot de passe n’est pas activée. Il est possible d’effectuer des
réglages dans le logiciel a tout moment et sans avoir a entrer un mot de passe.

La saisie d’un mot de passe est requise pour les réglages qui doivent étre effectués exclusivement
par le personnel Birkert.

Une fois I'activation de la protection du mot de passe effectuée, les réglages dans le logiciel ne sont pos-
sibles qu’avec les droits d’utilisateur requis et la saisie d’un code.

Il existe 3 niveaux utilisateur pour I'attribution de droits utilisateur.

Niveau Icone Description
d’utilisateur

Utilisateur
avancé

Installateu

Code PIN requis : Code attribué en usine 5678

Droits : Lire les valeurs, droit limité de modifier les valeurs.

Code PIN requis. Code 1946 donné par I’'usine

Droits : Lire les valeurs, droit étendu de modifier les valeurs.

Code PIN requis.

Cof=-ge-

Uniquement pour le personnel Birkert

Tableau 28 : Niveaux d’utilisateur

Le code (mot de passe) attribué en usine peut étre modifié pour les niveaux utilisateur [SIIEETCEUEEVET [ et

Installateur

Remarque ! Documenter les mots de passe et les rendre accessibles aux personnes autorisées.

Dées que I’écran de veille est actif, les réglages nécessitant un certain niveau utilisateur, ne sont
possibles qu’avec la saisie du mot de passe.

Lorsque la protection par mot de passe est activée, le niveau utilisateur [ EIERN est nécessaire pour
modifier la protection par mot de passe.

La modification du niveau utilisateur s’effectue dans le menu contextuel.
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6.3 Simulation - Simuler des fonctions de I’appareil

Cette fonction permet de simuler la valeur de consigne, le process et la vanne de process indépendamment
les unes des autres.

Un redémarrage de I'appareil rend la simulation inactive.
Les réglages dans le menu SJnpltlELTe]y] sont réinitialisés aux réglages d’usine.

6.3.1 SIGNAL GENERATOR - Simulation de la valeur de consigne
Zone de configuration : EYMAINTENANCERSS

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur
Réglage usine : SIGNAL GENERATOR éteint (Off), forme de signal constante

Les réglages pour simuler le point de consigne sont effectués dans ce menu.
Dans le sous-menu S][el\VAB{eI733], la forme du signal pour la simulation de la valeur de consigne est définie.

Constant Signal constant A

Signal sinusoidal T/\/\/\

\

\

Signal rectangulaire
Signal triangulaire T/\/\/\/
Parcours d’une suite alternative de signaux.

Les parameétres suivants peuvent étre configurés pour la forme du signal sélectionnée :

Elément de . Représentation schématique des paramétres d’apres
Paramétrage , , . . ..
menu I’exemple d’un signal sinusoidal

A
70% +——
50 % -t N o N\

Offset| (décalage du point zéro en %)
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70 % -

A o i [0)
IUEHOEE | (amplitude en %) 50 %

Amplitude en %

» 1

Périodeens |,

70 %

(durée de la période en s) 50
(o]
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Tableau 29 : Paramétrage des formes de signal pour la simulation de la valeur de consigne

6.3.2 PROCESS SIMULATION - Simulation du process et de la vanne
de process

Zone de configuration : BYVAINTENANCERS

Droits d’utilisateur requis pour les réglages dans le menu : Installateur

Interactions fonctionnelles : Présent seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur
de process.

Réglage usine : Simulation de process désactivée

La simulation de process permet de simuler une boucle de régulation, pouvant étre modélisée a partir de dif-
férentes fonctions de transfert. Il est ainsi possible de tester le comportement de I’appareil dans les conditions
du process et d’effectuer un réglage préalable du régulateur de process en exécutant la fonction P.TUNE.

Description des menus pour la simulation d’un process :
Le menu [g{ele1=SiR 61111 permet de sélectionner différentes fonctions de transfert pour modéliser la boucle
de régulation. Ces fonctions sont commutées les unes apres les autres lors de la simulation.

Structure du modeéle de simulation de process

Fonctions de transfert

Elément P Elément Non-linéarité¢ | Elément PT1 | Elément PT1 | Elément PT2 | Elément |
temps mort | delacarac- |N°1 N° 2
téristique
A
— - | Ve - - - - < |-
Toujours Réglage Réglage Sélectionner les éléments de transfert dans le
existant. dans le menu | dans le menu | menu [T rREMM0-

Facteur Dead time} . (14 .
d'amplification A . Réglage des éléments de transfert dans les menus :
' Caracté- 1.PT1 2.PT1 PT2t8PT2d

Réglage dans

ristique

le menu (&, s .

- spécifique a
I'utilisateur,

voir chapitre

Tableau 30 : Structure de la simulation de process
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Description des fonctions de transfert
Fonction de Représentation du comportement de transfert
transfert
Elément P
y
A
Variable d’entrée Variable de sortie
u— —>y
>t
Elément temps y
mort
Variable d’entrée — Variable de sortie
u— — Yy
>t
Dead timel
Non linéaire
Variable d’entrée Variable de sortie
u— — Yy
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Elément PT1
Variable d’entrée Variable de sortie
u— —» Yy
Elément PT2
Variable d’entrée Variable de sortie
u— —>y
Elément |

Variable d’entrée Variable de sortie

u— —>y

66 Tableau 31 : Description des fonctions de transfert
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Le facteur d’amplification pour la boucle de régulation du process peut étre entré dans le menu .
Un temps mort pour la boucle de régulation du process peut étre entré dans le menu BIEERILE-
Un process linéaire ou non linéaire peut étre sélectionné dans le menu [\ (@) EBINIZN SRR

La constante de temps pour chaque élément de transfert peut étre entrée dans les menus [AERN, PAMER
AP T2 1

Le degré d’amortissement pour I’élément de transfert PT2 pour la simulation du process peut étre entré dans
le menu [FPXe|.

Exemple d’une boucle de régulation de process modélisée PT1 - Tt :

(MARE Constante de temps [T1]=1s

|

y Sortie du process
simulé

Entrée du
process simulé

> t
[s]

Temps mort =1s

lllustration 13 :  Exemple d’une boucle de régulation de process modélisée PT1 - T1

Exemple d’une boucle de régulation de process modélisée PTo :
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Exemple de différents amortissements sur une boucle de régulation de process modélisée PTo

lllustration 14 :

£202°60°¢e :pajund (usqabablaly | pases|al) Ty SNJeIS V (UOISIOA ¥4 Z¥S6E£E£000L NVIN

francais
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7 PROPRIETES DES REGULATEURS PID

Un régulateur PID posséde une composante proportionnelle, une composante intégrale et une composante
dérivée (composantes P, | et D).

71 Composante P

Fonction :
Y =Kp - Xd

Kp est le coefficient proportionnel (facteur d’amplification). Il représente le rapport entre la plage de réglage
AY et la plage proportionnelle AXd.

Caractéristique et réponse a un échelon de la composante P d’un régulateur PID

X
A
Xd
Y >t
A
Ymax Y
A
> Kp-Xd
YO 2 2
]
(SR
T D>
[N
Ymin "~ Xd ot
Plage proportionnelle AXd
Courbe caractéristique Réponse a un échelon

lllustration 15 :  Caractéristique et réponse a un échelon de la composante P d’un régulateur PID

Propriétés

En théorie, un régulateur P pur fonctionne sans délai, c’est-a-dire qu’il est rapide et donc dynamiquement
favorable. Il dispose d’une différence de régulation permanente, c’est-a-dire qu’il ne régule pas compléetement
les effets des pannes, ce qui le rend relativement défavorable au niveau statique.
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7.2 Composante |
Fonction :
1
Y=—|Xddt 5
Ti -[ ®)

Ti est le temps d’intégration ou de réglage. Il s’agit du temps écoulé jusqu’a ce que la grandeur de réglage
ait parcouru la plage de réglage compléte.

Caractéristique et réponse a un échelon de la composante | d’un régulateur PID

X
Xd }
ay !
— A
dt .
A
Ymax \

> 3

Xd S

o D

23

Ymin y § ©

Courbe caractéristique Réponse a un échelon

lllustration 16 :  Caractéristique et réponse a un échelon de la composante | régulateur PID

Propriétés

Un régulateur purement | élimine entierement les effets des défauts qui surviennent. Il a également un compor-
tement statique favorable. En raison de sa vitesse de réglage finie, il fonctionne plus lentement que le régulateur
P et a tendance a osciller. Il a donc un comportement dynamique relativement défavorable.
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7.3 Composante D

Fonction :

Y:Kd.w (6)
dt

Kd est le coefficient d’action par dérivation. Plus Kd est important, plus I'influence D est forte.

Caractéristique et réponse a un échelon de la composante D d’un régulateur PID

X X
Xd |-
1 > 4 1
YA YA
;
Réponse a un échelon Réponse de montée

lllustration 17 :  Caractéristique et réponse a un échelon de la composante D régulateur PID

Propriétés

Un régulateur a composante D réagit aux modifications de la grandeur réglée et peut ainsi éliminer plus rapi-
dement les différences de réglage qui surviennent.
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7.4 Superposition des composantes P, | et D

Fonction :

1 dXd
Y=Kp-Xd+—[Xddt+Kd222 (7
prXdrr] TR

Avec Kp - Ti = Tn et Kd/Kp = Tv, la fonction du régulateur PID est comme suit :

1 dXd
Y=Kp-(Xd+—[xddt+TvI2%) (g
p(Xdr o [Xddt+TvEED  (®)

Kp Composante proportionnelle / facteur d’amplification

Tn Temps de compensation
(temps nécessaire pour obtenir au moyen de la composante | une modification de grandeur de
réglage identique a celle générée par la composante P)

Tv Durée d’action dérivée
(temps avec lequel une grandeur de réglage définie est obtenue plus rapidement grace a la
composante D que cela ne se ferait avec un régulateur purement P)

Réponse a un échelon et réponse de montée du régulateur PID

XA XA
Xdf-

>4 >
Y“ Yﬂ

Composante D

omposante |
Composante |

Kp-Xd . omposante D

} Composante P omposante P

- |-
Tt ot
< >

Temps de com- Durée d‘action dérivée Tv
pensation Tn
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Réponse de montée du régulateur

Réponse a un échelon du régulateur PID PID

lllustration 18 :  Caractéristique réponse a un échelon / réponse de montée régulateur PID
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7.5 Régulateur PID réalise

7.5.1 Composante D avec temporisation

La composante D est réalisée avec une temporisation T dans le régulateur de process type 8693.

Fonction :
dY dXd
T-—+Y=Kd-—— (9)
dt dt
Superposition des composantes P, | et DT
X
Xd |-
f >t
Yﬂ
Xd
T

lllustration 19 :  Caractéristique superposition des composantes P, | et DT

7.5.2 Fonction du régulateur PID réel

T-ﬂ+Y=Kp(Xd+lJdet+Tv axXd  (4g)
dt Tn dt
Superposition des composantes P, | et DT
X
Xd |-
' >t
X;/A
ke =
Kp-Xd
- >

lllustration 20 :  Caractéristique réponse a un échelon du régulateur PID réel
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8 REGLES DE REGLAGE POUR LES
REGULATEURS PID

Le systeme de régulation type 8693 est équipé d’une fonction d’auto-optimisation pour la structure et les
parametres du régulateur de process intégré. Les parametres PID déterminés peuvent étre consultés via le
menu de commande et étre optimisés a souhait de fagon empirique.

Dans la documentation relative a la régulation, une série de regles de réglage sont indiquées pour permettre
de déterminer un réglage favorable des parameétres du régulateur de fagon expérimentale. Afin d’éviter les
réglages erronés, les conditions dans lesquelles les regles de réglage respectives ont été établies doivent
toujours étre respectées. En plus des propriétés de la boucle de régulation et du régulateur proprement dit,
il est important de savoir s’il s’agit de régler une modification de grandeur perturbatrice ou une modification
de la valeur de référence.

8.1 Régles de réglage selon Ziegler et Nichols (méthode
de I'oscillation)

Avec cette méthode, le réglage des paramétres du régulateur s’effectue sur la base du comportement de la
boucle de régulation & la limite de stabilité. A cet effet, les paramétres du régulateur sont d’abord réglés de
fagon a ce que la boucle de régulation commence a osciller. A partir des valeurs caractéristiques critiques qui
en résultent, on déduit un réglage favorable des paramétres du régulateur. La condition préalable a I'utilisation
de cette méthode est, bien entendu, le fait que la mise en oscillation de la boucle de régulation soit autorisée.

Procédure

—> Régler le régulateur comme régulateur P (soit Tn = 999, Tv = 0), choisir un Kp faible dans un premier temps
— régler la valeur de consigne souhaitée

—> Augmenter Kp jusqu’a ce que la grandeur réglée exécute une oscillation entretenue non atténuée.

Le coefficient proportionnel réglé a la limite de stabilité (facteur d’amplification) est désigné comme K .. La
durée d’oscillation qui en résulte est appelée T

crit”

Courbe de la grandeur réglée a la limite de stabilité

Valeur réelle
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Tcrit t

lllustration 21 :  Courbe de la grandeur réglée PID
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K, €t T, permettent de calculer les parametres du régulateur selon le tableau suivant.

crit

Réglage des paramétres selon Ziegler et Nichols

Type de régulateur

Réglage des parameétres

Régulateur P

Kp = 0’5 Kcrit

Régulateur PI

Kp = 0,45 K

crit

Tn=0,85T -

Régulateur PID

Kp = 0,6 K

crit

crit
Tn=05T,, v=012T,,

Tableau 32 : Réglage des paramétres selon Ziegler et Nichols

Les regles de réglage de Ziegler et Nichols ont été déterminées pour les boucles P avec temporisation de
premier ordre et temps mort. Elles ne s’appliquent cependant qu’aux régulateurs au comportement aux per-
turbations et non a ceux au comportement de commande.
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8.2 Reégles de réglage selon Chien, Hrones et Reswick

(méthode de saut de grandeur de réglage)

Avec cette méthode, le réglage des parametres du régulateur s’effectue sur la base du comportement de
transition de la boucle de régulation. Un échelon de la grandeur de réglage de 100 % est émis. Les temps Tu
et Tg sont définis a partir de la courbe de la valeur effective de la grandeur réglée.

Courbe de la grandeur réglée aprés un échelon de la grandeur de réglage AY

Grandeur de
réglage Y

AY

R /

Valeur réelle y

Ks-AY

Grandeur réglée

t

_Tu Tg |

/
y
A

lllustration 22 :  Courbe de la grandeur réglée échelon de la grandeur de réglage

Procédure
— Passer le régulateur en mode MANUEL (MANU)

—> Emettre I’échelon de la grandeur de réglage et enregistrer la grandeur réglée avec un enregistreur

—> Arréter a temps en présence de courbes critiques (par ex. risque de surchauffe).

Il convient de prendre en compte le fait que la valeur effective de la grandeur définie puisse con-
tinuer d’augmenter dans les systémes a inertie thermique.
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Le « Tableau 33 » suivant reprend les valeurs de réglage pour les parametres du régulateur en fonction de Tu,
Tg et Ks pour le comportement de commande et aux perturbations ainsi que pour une régulation apériodique
et une régulation avec suroscillation de 20 %. Elles s’appliquent aux systéemes avec comportement P, temps
mort et temporisation de premier ordre.
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Réglage des parameétres selon Chien, Hrones et Reswick

Réglage des paramétres

Type de pour une régulation apériodique pour une régulation
regulateur (0 % de suroscillations) avec 20 % de suroscillations
Gestion Perturbation Gestion Perturbation
. T T Kp = T T
Régulateur P Kp=0,3- TU—gKS Kp=0,3- Tu—gKS OF; ] Tu—gKS Kp=0,7- Tu—gKS
Régulateur Pl | Kp = 0,35 - % Kp=0,6- % Kp=0,6 - % Kp = 0,7- %
Tn=1,2-Tg Th=4-Tu Tn=Tg Th=23-Tu
Régulateur ne._Tg _ _Tg _ . _Tg Kp = Tg
PID Kp=006 ks | KP=09 ks | KP=09" ks | 12. Tu ks
Tn=Tg Tn=2,4-Tu Th=1,35-Tg Tn=2"-Tu
Tv=0,5-Tu Tv=0,42-Tu Tv=0,47 - Tu Tv=0,42-Tu

Tableau 33 : Réglage des parameétres selon Chien, Hrones et Reswick

Le facteur d’amplification Ks de la boucle de régulation résulte de :

Ks=&

N (11)
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9 GLOSSAIRE

Autotune Adaptation du capteur de déplacement de la régulation de position a la
course physique de I'élément de réglage.

Ci-dessous la désignation des menus pour I’exécution de la fonction
Autotune.

Pour les vannes de régulation a siege droit et a siege incliné : X. TUNE
Pour les vannes de régulation a membrane : M.Q.0.TUNE

Zone Vues Partie du logiciel de I'appareil servant a afficher des valeurs.
Dans la partie Vues, les valeurs de process sont affichées dans une ou plu-
sieurs vues.

SAFEPOS energy-pack Nom de "'accumulateur d’énergie utilisé pour les appareils Birkert.

Zone de configuration Partie du logiciel de I'appareil dans laquelle sont entrepris la configuration et

le paramétrage de I'appareil.
Le logiciel de la vanne de régulation électromotorisée est divisé en zones de
configurations suivantes :

 Positionneur
« Entrées / Sorties

* Présent (seulement sur les appareils disposant d’une fonction de régulateur
de process)

« Communication industrielle
 Affichage
» Parametres généraux

Menu contextuel Menu présent uniquement sur I’écran de I'appareil, qui s’ouvre a n’importe
quel endroit de la structure de menu. En plus de I'affichage d’informations
relatives au contexte, le menu contextuel permet de régler I’écran et de
modifier des droits d’utilisateur.

NAMUR Abréviation et nom propre du groupement d’intérét technique
d’automatisation de I'industrie de process

NAMUR NE 107 Recommandation pour « ’autosurveillance et le diagnostic d’appareils de
terrain ».

Onglet Partie du logiciel de I'appareil. Le logiciel de I'appareil se divise en zones de

configur@tion, dont les menus sont affectés, selon leur fonction, aux onglets
PARAMETRE, MAINTENANCE et DIAGNOSTIC.
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