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1 INSTRUKCJA OBSLUGI

Instrukcja obstugi opisuje caty cykl zycia urzadzenia. Instrukcje nalezy przechowywac w taki sposéb, aby byta
ona fatwo dostepna dla kazdego uzytkownika i dla kazdego nowego wiasciciela urzadzenia.

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa.

» Niniejsza instrukcje nalezy doktadnie przeczytac.

» Stosowac sie przede wszystkim do wskazéwek bezpieczenstwa dot. uzycia zgodnego z przeznaczeniem
oraz warunkow uzytkowania.

» Osoby pracujgce przy urzadzeniu muszg przeczytac niniejsza instrukcje i rozumiec jej tresc.

1.1 Symbol

A NIEBEZPIECZENSTWO!
Ostrzega przed bezposrednim zagrozeniem!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do Smierci lub powaznych obrazen.

A OSTRZEZENIE!

Ostrzega przed potencijalnie niebezpieczng sytuacja!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub Smierci.

A OSTROZNIE!

Ostrzega przed mozliwym zagrozeniem!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do srednio ciezkich lub lekkich obrazen.

WSKAZOWKA!

Ostrzega przed szkodami materialnymi!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia lub maszyny.

Oznacza wazne dodatkowe informacje, wskazéwki i zalecenia.

Wskazuje na informacje w tej instrukcji obstugi lub innej dokumentaciji.

» oznacza instrukcje, ktérej nalezy przestrzegac, aby unikng¢ zagrozenia.

— oznacza krok roboczy, ktéry nalezy przeprowadzié.

1.2 Definicja pojeciowa stowa ,,urzadzenie”

Termin ,,urzadzenie” uzywany w niniejszej instrukcji odnosi sie zawsze do zaworu proporcjonalnego
sterowanego silnikiem elektrycznym typu 3280 i 3285.
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2 UZYWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

Zawor proporcjonalny sterowany silnikiem elektrycznym typu 3280 i 3285 stuzy do sterowania przeptywem
medidéw cieklych i gazowych.

» Uzytkowac¢ urzadzenie wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem. W przypadku niezgodnego z przez-
naczeniem uzycia urzadzenia nalezy liczy¢ sie z zagrozeniami dla ludzi i maszyn w otoczeniu oraz dla
Srodowiska naturalnego.

» Nie uzywac urzgdzenia na zewnatrz i unika¢ zrédet ciepta, ktére mogg spowodowac przekroczenie
dopuszczalnego zakresu temperatur.

» Chroni¢ urzadzenie przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i wilgocia.

» Podczas stosowania przestrzega¢ dopuszczalnych parametréw, warunkéw pracy oraz warunkéw
eksploataciji. Informacje te znajdujg sie w dokumentacji kontraktowej, instrukcji obstugi oraz na tabliczce
znamionowe;.

» Urzadzenie wolno uzytkowac wytgcznie w potgczeniu z zalecanymi lub dopuszczonymi przez firme
Buirkert urzgdzeniami i komponentami obcych producentow.

» Urzadzenie wolno uzytkowac wytgcznie w sprawnym technicznie stanie i nalezy pamietac
o prawidtowym magazynowaniu, transporcie, instalacji i obstudze.
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3 PODSTAWOWE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA

Wskazéwki dot. bezpieczenstwa nie uwzgledniaja przypadkéw i zdarzen, jakie moga wystapi¢ podczas
instalaciji, eksploatacji i konserwaciji. Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie miejscowych prze-
pisOw bezpieczenstwa, rowniez w odniesieniu do personelu.

A\

Ryzyko odniesienia obrazen ze wzgledu na wysokie cisnienie.

» Przed odkreceniem przewodow i zawordw wytgczy¢ cisnienie i catkowicie odpowietrzy¢é przewody.

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przystgpieniem do prac przy maszynie lub urzadzeniu wytgczy¢ napiecie i zabezpieczy¢ przed
ponownym wiaczeniem.

» Przestrzega¢ obowigzujacych przepiséw dotyczacych ochrony przed wypadkami oraz przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

Ryzyko poparzenia lub ryzyko pozaru przy diuzszym czasie witgczenia z powodu gorgcej powierzchni

urzadzenia.

» Trzymac urzadzenie z dala od tatwopalnych materiatéw i mediéw oraz nie dotyka¢ go niezabezpieczo-
nymi rekami.

Ogodlne sytuacje niebezpieczne.

W celu zabezpieczenia sie przed obrazeniami:

» Nie uzywac zaworu typu 3280 i 3285 w strefach zagrozonych wybuchem.

» Nie obcigza¢ obudowy mechanicznie.

» Nie wprowadza¢ w urzadzeniu zadnych wewnetrznych ani zewnetrznych zmian. Nie lakierowac¢ czesci
obudowy i wkretéw.

» Unika¢ stosowania urzadzenia w poblizu silnych pdl magnetycznych.
» Zabezpieczy¢ przed przypadkowym wigczeniem.

» Prace instalacyjne i konserwacyjne moze przeprowadzaé wytgcznie odpowiednio wyszkolony i wykwali-
fikowany personel.

» Po przerwaniu zasilania elektrycznego pamieta¢ o zapewnieniu kontrolowanego ponownego rozruchu
procesu.

» Nalezy przestrzegaé ogdlinie przyjetych zasad techniki.

WSKAZOWKA!
Czesci i zespoty zagrozone tadunkami elektrostatycznymi.

Urzadzenie zawiera elektroniczne czesci, ktdre sg wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne (ESD). Kontakt
z elektrostatycznie natadowanymi osobami lub przedmiotami stwarza zagrozenie dla tych czesci. W najgorszym
wypadku moze dojs¢ do ich natychmiastowego zniszczenia lub uszkodzenia po rozruchu.

» Przestrzega¢ wymagan zgodnych z EN 61340-5-1, majacych na celu zminimalizowanie lub unikniecie
mozliwosci uszkodzenia w wyniku gwattownego roztadowania elektrostatycznego.

» Nie dotykac¢ podzespotéw elektronicznych przy podtaczonym napieciu zasilajgcym.
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4 INFORMACJE OGOLNE

4.1 Adresy kontaktowe

Polska

Burkert Austria GmbH
Oddziat w Polsce
Branch-Office of Austria

ul. Czarodzieja 16

03-116 Warszawa

Telefon +48 22 840 60 10
E-mail: sales.pl@burkert.com

Swiat

country.burkert.com

4.2 Gwarancja

FLUID CONTROL SYSTEMS

Warunkiem gwarancji jest zgodne z przeznaczeniem uzytkowanie urzadzenia oraz przestrzeganie okreslonych

w specyfikacji zasad pracy.

4.3 Informacje w Internecie

Instrukcje obstugi i dane do zaworu typu 3280 i 3285 sa dostepne w Internecie pod adresem:

country.burkert.com
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5 OPIS PRODUKTU

5.1 Przewidziany zakres zastosowania

Urzadzenie zaprojektowane jest do sterowania przeptywem ptynnych i gazowych mediéw. Sterowane moga
by¢ tylko czyste, ptynne lub gazowe media, ktére nie ingeruja w obudowe i materiaty uszczelniajace.

WSKAZOWKA!

Uszkodzenie obudowy i uszczelek na skutek dziatania nieodpowiednich mediow.

Nieodpowiednie media moga spowodowac uszkodzenie obudowy i uszczelek.
» Stosowac tylko odpowiednie media.

» W kazdym wypadku sprawdzi¢ odpornosé.

5.2 Wiasciwosci

Sterowanie przeptywem lub przetgczanie zaworu odbywa sie za pomoca napedu silnika krokowego, ktory jest
sterowany przez zintegrowang elektronike sterujaca. Dlatego do sterowania krokowego nie jest wymagane
zewnetrzne sterowanie silnikiem.

Podstawowe funkcje elektroniki sterujace;j:
e Sterowanie otwarciem zaworu poprzez przetwarzanie zewnetrznych wartosci zadanych.
¢ Wyswietlanie standéw zaworu za pomoca wyswietlacza LED.

¢ Wykrywanie pozycji po zaniku zasilania.

— W przypadku awarii zasilania aktualna pozycja zaworu zostaje zachowana.

- Po ponownym podaniu napigcia, wewnetrzna elektronika sterujgca automatycznie wykrywa aktualng
pozycje.

* Zmniejszenie zuzycia energii.

— Silnik krokowy jest zasilany energig tylko wtedy, gdy musi dalej otwiera¢ lub zamykac zawor.
Dzigki wewnetrznemu momentowi trzymajacemu silnik krokowy porusza sie tylko wtedy, gdy jest ste-
rowany. W pozostatym czasie tylko elektronika sterujgca wymaga zasilania napieciem podstawowym,
aby w przypadku zmiany na wejsciu sygnatu wyregulowac lub przesung¢ silnik krokowy, a tym samym
zawor silnikowy.
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5.3 Budowa i funkcja

5.3.1 Zawor gniazdowy typu 3280 sterowany silnikiem elektrycznym

Wrzeciono zaworu jest napedzane przez silnik krokowy. Ruch obrotowy silnika jest przeksztatcany w ruch
liniowy za pomoca wrzeciona gwintowanego. Wrzeciono gwintowane jest sztywno potgczone z wrzecionem
gwintowanym. Wrzeciono zaworu jest potgczone ze stozkiem sterujgcym.

Elektronika sterujgca
Liniowy silnik krokowy

Wrzeciono gwintowane

Wrzeciono zaworu

Stozek sterujacy Uszczelka elastomerowa

Obudowa

Rys. 1:  Zawdr gniazdowy typu 3280 sterowany silnikiem elektrycznym

5.3.2 Zawor tarczowy typu 3285 sterowany silnikiem elektrycznym

Zawor tarczowy sktada sie z silnika krokowego z przektadnia, ktéry poprzez sprzegto przenosi moment
napedowy na wat napedowy. Do watu napedowego podtaczona jest tarcza sterujgca/wytaczajgca. W obudowie
umieszczona jest tarcza stata, ktéra stuzy jako gniazdo zaworu. Tarcza sterujgca/wytaczajaca jest dociskana
do tarczy statej przez sprezyne. Naped obraca tarcze sterujgca/wytaczajacg o ok. 180° w stosunku do tarczy
statej i otwiera lub zamyka gniazdo zaworu.

Elektronika sterujgca

Silnik krokowy z
przekfadnig

Sprzegto
Wat napedowy

Sprezyna
prezy Tarcza sterujgca/

Tarcza stata wytaczajgca

Obudowa

Rys. 2:  Zawdr tarczowy typu 3285 sterowany silnikiem elektrycznym
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5.4 Warianty urzadzen

Typ Oznaczenie Szerokos¢ Warianty
nominalna
ghiazda
3280 2-drogowy zawor 1,1,5,2,3,4,5, | Standard: e ON/OFF
gniazdowy 6,8, 10 e zawor regulacyjny
3285 2-drogowy zawor 8,10, 12, 15, Pozycjoner: ¢ analogowy
tarczowy 20, 25 e cyfrowy (Fieldbus)
Regulator procesowy: e analogowy
e cyfrowy (Fieldbus)

Pozycjoner i regulator procesowy dostepne sg w 2 wariantach:

— analogowym: wartosci zadane przesytane sg analogowo za pomoca sygnatéw standardowych,

— cyfrowym: wartosci zadane przesytane sa cyfrowo za pomocg CANopen/busS.

Warianty mozna zidentyfikowaé na podstawie obrazu ztgcza. Nalezy zapoznac sie z rozdziatem ,,7.2”.

5.4.1 Elektronika sterujgca
Zawory typu 3280 i 3285 zawierajg naped elektromotoryczny z elektronika sterujaca.

Wariant urzadzenia mozna zidentyfikowac¢ na podstawie tabliczki znamionowej: G oznacza otw./
zam., 0 lub H oznacza zawdr regulacyjny, C oznacza pozycjoner, a D oznacza regulator procesowy.

Urzadzenie domysine:
e Otw.-zam.: zawor jest przetaczany poprzez przetwarzanie zewnetrznych wartosci docelowych.
e Zawor regulacyjny: urzadzenie przetwarza zewnetrzny sygnat standardowy, pozycje zadang na pozycje zaworu.

Oba potozenia koricowe zaworu sg wskazywane przez diode LED statusu. Dodatkowo gdy osiggnieta
zostanie pozycja zamknieta zaworu, jest ona wyprowadzana przez wyjscie cyfrowe.

Pozycjoner:

Wariant pozycjonera przetwarza pozycje zadang na pozycje zaworu. Pozycja sitownika jest sterowana zgodnie
z pozycja zadang. Biezace potozenie (POS) zaworu elektromotorycznego jest rejestrowane przez przetwornik
przemieszczania. Pozycjoner porownuije te pozycje rzeczywista z wartoscia zadang (CMD) okreslong jako sygnat
standardowy. Jesli wystepuje réznica nastawcza (Xd1), sygnat sterujgcy silnikiem jest wysytany do sitownika
jako wielkos¢ nastawcza. Z1 oznacza wielkos¢ zaktdcajaca.

__________________________________________________________ Z1
£l s i
CMDE Xd1 CTRL POS -~ Otwarcie zaworu
- :
Pozycja Pozycjoner Naped elektro- Zawor nastawczy
zadana : motoryczny H

A

: POS / :

Przetwornik przemieszczania
. Petla regulacji pozyciji :

Rys. 3:  Schemat przeptywu sygnatow pozycjonera
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Oba potozenia korhcowe zaworu sg wskazywane przez diode LED statusu. Dodatkowo aktualna pozycja wykryta
przez przetwornik przemieszczania jest wyprowadzana przez ztgcze okragte M12. Mozliwa jest cyfrowa komu-
nikacja z urzadzeniem poprzez CANopen* lub biS**.

*CANopen — Fieldbus na bazie CAN (Controller Area Network), ktéra jest wykorzystywana w technice
@ automatyzacji do taczenia urzadzen w siec.

**bUS — Fieldbus na bazie CANopen z dodatkowymi funkcjami.

Wariant pozycjonera posiada réwniez pewne funkcje specjalne (patrz rozdziat ,,8.3.1”), ktére mozna ustawi¢
za pomoca Biirkert Communicator.

Instrukcje obstugi Birkert Communicator mozna znalez¢ na stronie

Regulator procesowy:

Oproécz regulacji potozenia rzeczywistego dodatkowo zaimplementowany regulator PID umozliwia rowniez
sterowanie procesem w sensie sterowania kaskadowego.

Pozycja Pozycjoner Naped elektro-
zadana : motoryczny

/

Przetwornik przemieszczania :
Petla regulacji pozycji :

Zawor nastawczy

X (77T Otwarcie
SP Xd2 cmp : Petla oo Funkcja procesu
Y W — regulacji ————> >
- 1 pozyciji
Pozycja Regulator Proces
zadana procesowy

A

[

Przekaznik

Rys. 4:  Schemat przeptywu sygnatow Regulator procesowy
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Regulator procesowy jest wtgczony do uktadu regulacji. Pozycja zadana zaworu jest obliczana na podstawie
wartosci zadanej procesu i rzeczywistej wartosci procesowa za pomocg parametréw regulacyjnych (regulator
PID). Wartos¢ zadana procesu moze by¢ wprowadzana za posrednictwem zewnetrznego sygnatu.

W przypadku sterowania procesem wspomniana wyzej regulacja potozenia staje sie podrzedng pomocniczg
petla sterowania; powstajg wyniki kontroli kaskadowej. Regulator procesowy w gtéwnej petli sterowania ma
funkcje PID. Wartos¢ zadana procesu (SP) jest okreslana jako wartos¢ zadana i poréwnywana z wartoscia
rzeczywistg (PV) regulowanej funkcji procesu. Przetwornik przemieszczania rejestruje biezgce potozenie (POS)
elektromotorycznego napedu linearnego. Pozycjoner porownuje te wartos¢ rzeczywistg potozenia z wartoscia
zadang (CMD) okreslona przez regulator procesowy. Jesli wystepuije roznica regulacyjna (Xd1), pozycja rzeczy-
wista (POS), a tym samym otwarcie zaworu, sg zmieniane za pomoca wielkosci nastawczej (CTRL). Z2 oznacza
wielkos¢ zaktocajgca.

Mozliwa jest cyfrowa komunikacja z urzagdzeniem poprzez CANopen* lub biS**.

*CANopen — Fieldbus na bazie CAN (Controller Area Network), ktdra jest wykorzystywana
w technice automatyzacji do tgczenia urzgdzen w siec.

**bUS — Fieldbus na bazie CANopen z dodatkowymi funkcjami.

Wariant pozycjonera procesowego posiada rowniez pewne funkcje specjalne (patrz rozdziat ,,8.3.2"),
ktére mozna ustawi¢ za pomoca Biirkert Communicator.

Instrukcje obstugi Blirkert Communicator mozna znalez¢ na stronie
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6 DANE TECHNICZNE

6.1

Urzadzenie jest zgodne z wiasciwymi przepisami harmonizacyjnym UE. Ponadto urzadzenie spetnia wymogi
prawa Wielkiej Brytanii.

Aktualna wersja Deklaracji zgodnosci UE / Deklaracji zgodnosci z przepisami Wielkiej Brytanii zawiera liste
norm zharmonizowanych, ktdre zostaty wykorzystane w procedurze oceny zgodnosci.

Normy i wytyczne

6.2

Temperatura otoczenia

Warunki eksploataciji

-10-60°C (przestrzegac¢ krzywej obnizania wartosci znamionowych, patrz
rozdziat ,,6.5.1”)

-10-50°C typ 3280, gniazdo zaworu @ 8-10, pozycjoner i regulator procesowy
ograniczony

MAN 1000490937 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 13.02.2026

Temperatura medium

0-70°C

Temperatura medium przy
Tlen

0-60°C

Wilgotnos¢ powietrza

< 95%, bez kondensacji

Media

nieagresywne, czyste i niekorozyjne media ciekte oraz gazowe, ktére nie ingeruja
w obudowe i materiaty uszczelniajgce. Sprawdzi¢ odpornosé w poszczegdlnych
przypadkach (patrz tabela odpornosci na ).

W przypadku zanieczyszczonych medidow przed urzgadzeniem nalezy
zainstalowac odpowiedni osadnik zanieczyszczen.

Funkcja sterowania

W zaleznosci od wariantu gniazdo zaworu zamykane jest zgodnie

z przeptywem medium lub w przeciwnym kierunku.

Typ 3280: kierunek przeptywu ponizej gniazda, typ 3285: kierunek przeptywu
powyzej gnhiazda.

Mechanizm dziatania

2 (A)
AL Zawor dwudrogowy bezposredniego dziatania, napedzany silnikiem,
T utrzymujacy sie w potozeniu po odfgczeniu od zasilania
1(P)
6.3 Tabliczka znamionowa
Szerokos$¢ nominalna gniazda —— Materiat uszczelniajgcy
Wariant elektroniczny zaworu Materiat obudowy
Typ ]
e o 3280 X DN25 EPDMMS )
e 3’ NPT 1/4 PN6 bar Przytacze rurowe, zakres cisnienia
i~ $24VDC  8W Napiecie, maks. pobér mocy
ren £ Tamb see manual
=~o 26861 1  snoooooo
IQ W3LZLT
_J
Numer katalgowy, numer seryjny
Temperatura otoczenia
Rys. 5:  Opis tabliczki znamionowej (przyktad)
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6.4 Dane mechaniczne

FLUID CONTROL SYSTEMS

Tworzywa

Typ 3280

Typ 3285

Obudowa napedu

Elementy z tworzywa sztucznego
w kolorze czarnym: PPS GF40,
elementy z tworzywa sztucznego
w kolorze antracytowym: PC GF10

Elementy z tworzywa sztucznego
w kolorze czarnym: PPS GF40,
elementy z tworzywa sztucznego
w kolorze antracytowym: PC GF10,
kontakt z medium: PPS GF40

Obudowa

Mosiadz (MS)
lub stal nierdzewna (VA)

Mosiadz (MS)
lub stal nierdzewna (VA)

Materiat uszczelniajgcy

FKM, NBR lub EPDM"

FKM, NBR lub EPDM,
ceramika techniczna

Inne tworzywa
w obszarze ptynéw

Stal nierdzewna (VA)

Stal nierdzewna (VA)

n W przypadku rozmiaru gniazda 1i 1,5 uszczelka gniazda zaworu wykonana jest z PEEK.

Przytacza
Typ 3280
Typ 3285

Waga

Typ 3280
Typ 3285

Wymiary

G 1/4, G 3/8, G 1/2, NPT 1/4, NPT 3/8, NPT 1/2 i wkfad
G 1/2,G 3/4, G 1, NPT 1/2, NPT 3/4, NPT 1, RC 1/2,
RC 3/4 lub RC 1

~0,7 kg (z obudowag VA)

Szerokos$¢ nominalna gniazda 8 do 10
Szeroko$¢ nominalna gniazda 12 do 15
Szerokos$¢ nominalna gniazda 20 do 25

~0,8 kg (z obudowg VA)
~1,2 kg (z obudowg VA)
~1,5 kg (z obudowg VA)

patrz karta charakterystyki

16| 51



MAN 1000490937 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 13.02.2026

Typ 3280, 3285

Dane techniczne

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

6.5 Dane elektryczne
D Standardowa Pozycjoner Regulator procesowy
ane —
elektrvczne zawor analogowy cyfrowy analogowy cyfrowy
© ebelA regulacyjny (Fieldbus) (Fieldbus)
Przytacza Ztacze okragte Ztacze Ztacze Ztacze okragte | Ztacze okragte
(M12 x 1, 8-biegunowe) okragte okragte (M12 x 1, 8-bie- | (M12 x 1, 5-bie-
M12x 1, M12x 1, gunowe i gunowe i
8-biegunowe) | 5-biegunowe) | M12 x 1, M12 x 1,
5-biegunowe) 5-biegunowe)
Napigcie 24V DC +10% — tetnienie 24V DC +10% — tetnienie 24V DC +10% — tetnienie
robocze szczatkowe < 10% szczatkowe < 10% szczatkowe < 10%
Pobdr mocy Typ 3280: maks. 8 W, przy Typ 3280: maks. 8 W, przy Typ 3280: maks. 8 W

szerokosci nominalnej gniazda
od 8 do 10 i wyzsze wartosci
cisnienia maks. 12 W

szerokosci nominalne;j
gniazda od 8 do 10 i wyzsze
wartosci ci$nienia maks.

przy szerokosci nominalnej gniazda
od 8 do 10 i wyzsze wartosci
cisnienia maks. 12 W

trybie czuwania

12W
Typ 3285: maks. 12 W Typ 3285: maks. 12 W Typ 3285: maks. 12 W
Pobdér mocy w | ok. 1T W ok.2 W ok.2 W

Czas nasta- Typ 3280: ok. 2,5 s, dla Typ 3280: ok. 2,5 s, dla Typ 3280: ok. 2,5 s, dla ustawienia
wiania ustawienia ,Predkosé ustawienia ,,Predkos¢ ,»Predkosc¢ uruchamiania zaworu
(0-100%) pozycjonowania zaworu uruchamiania zaworu normalna”, patrz rozdziat ,,8.3”
normalna”, patrz rozdziat ,,7.3” | normalna”, patrz rozdziat ,,8.3”
Typ 3285: ok. 4 s, dla Typ 3285: ok. 4 s, dla Typ 3285: ok. 4 s, dla ustawienia
ustawienia ,Predkosé ustawienia ,,Predkos¢ ,»Predkos¢ uruchamiania zaworu
pozycjonowania zaworu uruchamiania zaworu normalna”, patrz rozdziat ,,8.3”
normalna”, patrz rozdziat ,,7.3” | normalna”, patrz rozdziat ,,8.3”
Wejscie ana- - 4-20 mA 0-20 mA, - 0-20 mA, 4-20 -
logowe (wejscie lub 0-10 V 4-20 mA, mA, 0-5V lub
wartosci (mozliwosé 0-5V lub 0-10V, patrz
docelowej) regulacji, patrz 0-10V, patrz rozdziat ,8.3”
rozdziat ,,7.3”) rozdziat lub sygnat PWM
lub sygnat PWM | ,,8.3” lub (800 Hz)
(800 Hz) sygnat PWM
(800 Hz)
Wejscie cyfrowe | 0-5V =log - - - - -
(wartos¢ ,07,10-30V
docelowa) =log ,1”
Wejscie ana- - - - - 0-20 mA, 0-20 mA,
logowe (wejscie 4-20 mA, 4-20 mA,
wartosci 0-5Vlub 0-5V,
rzeczywistej) 0-10V, patrz 0-10 V lub

rozdziat ,,8.2.1”

Czestotliwosc:
zakres
pomiarowy
5-2000 Hz
Rezystancja
wejsciowa

> 22 kQ
Sygnat
wejsciowy

> 10 Vss
Ksztatt
sygnatu — fala
prostokatna
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Dane Standardowa Pozycjoner Regulator procesowy
zawor analogowy cyfrowy analogowy cyfrowy
elektryczne | ON/OFF | lacyiny (Fieldbus) (Fieldbus)
Impedancja - 60 Q przy 60 Q przy - 60 Q przy -
wejsciowa 4-20mA/ 0-20 mAi 020 mAii
dla wejscia Rozproszenie 4-20mA/ 4-20mA/
analogowego 40 pA Rozproszenie Rozproszenie
22 kQ przy 40 pA 40 pA
0-10V/ 22 kQ przy 22 kQ przy
Rozproszenie 0-5Vi 0-5Vio-10V/
20 mv 0-10V/ Rozproszenie
Rozproszenie 20 mv
20 mv
Wyjscie ana- - - 0-20 mA, - 0-20 mA, -
logowe 4-20 mA, 4-20 mA,
(wyjscie 0-5V,0-10V 0-5V,0-10V
wartosci (z moz- (z mozliwoscia
rzeczywistej) liwoscia regulacji, patrz
regulaciji, rozdziat ,8.3")
patrz rozdziat
28.3”)
Wyijscie - - maks. prad - maks. prad -
analogowe dla wyjscia dla wyjscia
napie- napieciowego
ciowego 10 mA
10 mA maks. maks.
obcigzenie obcigzenie dla
dla wyjscia wyjscia pradu
pradu 560 Q 560

Wyjscie cyfrowe

aktywne, maks. ograniczenie
pradu 100 mA, PNP, napiecie
przetgczeniowe =U -1V

odporne na zwarcia

wytacznik
krancowy

bezdotykowe wykrywanie
potozenia krancowego

Przetwornik
przemieszczania

Bezkontaktowy, wysoko-
rozdzielczy i tym samym
niezuzywajacy sie przet-
wornik przemieszczania

Bezkontaktowy, wysokorozdzielczy
i tym samym niezuzywajacy sie
przetwornik przemieszczania

Interfejs - blsS lub - blsS lub -
parametryzacji CANopen? CANopen?

Interfejs - - CANopen/ - CANopen/buS
komunikacyjny bus

Czas wtaczenia

wg EN 60034-1: S3 50%,

w zaleznosci od warunkéw
pracy.

Przestrzegac krzywej obnizania
wartosci znamionowych, patrz
rozdziat ,,6.5.1”

wg EN 60034-1: S3 50%,
w zaleznosci od warunkow

pracy.

Przestrzega¢ krzywej
obnizania wartosci
znamionowych, patrz

rozdziat ,,6.5.1”

wg EN 60034-1: S3 50%,

w zaleznosci od warunkow pracy.
Przestrzegac krzywej obnizania
wartosci znamionowych, patrz
rozdziat ,,6.5.1”

2 W przypadku wariantu analogowego: napiecie sygnatu 3,3 V, bezpieczna komunikacja maleje wraz ze wzrostem
dfugosci przewodu i predkosci transmisji.
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6.5.1 Obnizanie wartosci znamionowych

Maksymalny czas wiaczenia zaworu zalezy od maksymalnych temperatur otoczenia i pradu cewki silnika
krokowego.

Czas wigczenia nie oznacza czasu wtaczenia urzadzenia, ale czas wiaczenia silnika. Wigcza sie tylko
wtedy, gdy zawor ma sie poruszaé. Czeste zmiany wartosci zadanej dramatycznie wydtuzajg czas
wtaczenia silnika.

Z krzywej obnizania wartosci znamionowych mozna odczytac, jaki maksymalny czas wtaczenia jest dopus-
zczalny przy jakiej maksymalnej temperaturze otoczenia. W przypadku wysokich temperatur medium nalezy
wybrac nizszy czas wtaczenia. Przy wigczonej funkcji oszczedzania energii mozna wybra¢ wyzszy czas
wigczenia.

Typ 3280 Typ 3285
Gniazdo zaworu o 1-6 < 6 baréw standardowy Gniazdo zaworu g 8-25 baréw standardowy
Normalna eksploatacja Normalna eksploatacja
Funkcja oszczedzania energii Funkcja oszczedzania energii
100 ‘ 100
90 90 N
< 80 e \\
=, X 80 N
o 70 \ E 70 \\
§ 60 § 60 AN
N
& 50 $ 50
2 40 = 40
n [72]
T 30 N 30
O 20 O 20
10 10
5 10 1520 25 30 35 40 45 50 55 60 65 5 10 1520 25 30 35 40 45 50 55 60 65
Maks. temperatura otoczenia [°C] Maks. temperatura otoczenia [°C]

Rys. 6:  Krzywa obnizania wartosci znamionowych dla urzadzeri domysinych
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Typ 3280 Typ 3285
Gniazdo zaworu @ 1-6 Pozycjoner i regulator Gniazdo zaworu @ 8-25 Pozycjoner i regulator procesowy
procesowy Typ 3280
Gniazdo zaworu @ 8 i 10 standardowe Gniazdo zaworu @ 8-10 Pozycjoner i regulator procesowy
Gniazdo zaworu g 1-6 > 6 baréw, standardqwe (tylko do 50°C)
Normglna eksploataf:ja ) Normalna eksploatacja
Funkcja oszczedzania energii Funkcja oszczedzania energii
100 100
_ 90 \ 90 \
< 80 < 80 N\
s 70 s 70
c c
_% 50 *% 50 \
2 40 2 40
(] (]
N 30 T 30
© 20 © 20
10 10
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65
Maks. temperatura otoczenia [°C] Maks. temperatura otoczenia [°C]

Rys. 7:  Krzywa obnizania wartosci znamionowych dla pozycjonera, regulatora procesowego i urzadzenia domysinego

6.6 Specyfikacja techniczna
Typ Szerokos'f’: nominalna | Wartos¢ wspétczynnika Maks. cisnienie
gniazda [m3/h] ¥ [bar]

1 0,03
1,5 0,065
2 0,15
3 0,3

3280 4 0,5
5 0,7
6 0,9
8 15 Patrz informa_cje na tgbliczce
10 19 ZNnamionowe;
8 1,8
10 2,5
12 3,9

3285 15 5,4
20 8,1
25 9,6

9 Wartos¢ KV_ to wartos¢ natgzenia przeptywu dla wody, pomiar przy +20°C i réznicy cisnieri 1 bar na cafkowicie
otwartym zaworze.
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7 INSTALACJA

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen z powodu duzego cisnienia w maszynie lub urzadzeniu.

» Przed przystgpieniem do przeprowadzania prac w maszynie lub urzadzeniu wytaczy¢ cisnienie
i odpowietrzy¢ przewody.

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przystgpieniem do prac przy maszynie lub urzadzeniu wytgczy¢ napiecie i zabezpieczy¢ przed
ponownym wigczeniem.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw dotyczacych ochrony przed wypadkami oraz przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo przeprowadzonej instalacji.

» Instalacje moze przeprowadzac¢ wytgcznie przeszkolony i wykwalifikowany personel, uzywajgcy odpo-
wiednich narzedzi.

» Zabezpieczy¢ maszyne przed nieplanowanym uruchomieniem.

» Po zakonczonej instalacji zapewni¢ kontrolowany rozruch.

7.1 Ptynna instalacja urzadzenia

Pozycja montazowa: dowolna, najlepiej naped do gory i, jesli pozycja montazowa jest pionowa, pokrywa
napedu do gory.

— Wyczyscic rurociagi i potgczenia kotnierzowe.

— Przed wejsciem zaworu zamontowac¢ osadnik zanieczyszczen (< 0,3 mm).

WSKAZOWKA!

Ostroznie, ryzyko ztamania.

» Nie uzywac plastikowej obudowy napedu jako ramienia dzwigni.

— Przytrzymac urzadzenie odpowiednim narzedziem (klucz widetkowy) za obudowe i wkrecic je do przewodu
rurowego.

— Pamiegtac¢ o kierunku przeptywu. Strzatka na obudowie wskazuje kierunek przeptywu.
Typ 3280: kierunek przeptywu ponizej gniazda, zawsze zamkniety w kierunku przeptywu medium;
Typ 3285: kierunek przeptywu powyzej gniazda, zawsze zamkniety przy przeptywie medium.

Rys. 8:  Kierunek przeptywu dla zaworu typu 3280, Rys. 9:  Kierunek przeptywu dla zaworu typu 3285,
kierunek przeptywu ponizej gniazda kierunek przeptywu powyzej gniazda?

9 Przeptyw w kierunku przeciwnym do kierunki strzatki jest niedozwolony. Zawdr nie jest odporny na przeciwcisnienie.
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Instalacja
711 Przestrzen montazowa obudowy wktadu
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Rys. 10:  Przestrzeri montazowa obudowy wkiadu o szerokosci nominalnej gniazda od 1 do 6
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Rys. 11:  Przestrzer montazowa obudowy wkiadu o szerokosci nominalnej gniazda od 8 do 10
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7.1.2 Montaz urzadzenia z obudowa wktadu

Obudowa wkfadu

Rys. 12:  Urzadzenie z obudowa wktadu

— Sprawdzi¢ pierscienie o-ring na zaworze pod katem czystosci.

— Wyczyscic rurociagi i potgczenia kotnierzowe.

— Przed wejsciem zaworu zamontowaé osadnik zanieczyszczen (< 0,3 mm).

Jesli to konieczne, podczas montazu pierscieni o-ring nalezy uzy¢ odpowiedniego srodka
slizgowego (np. wody).

— Zamontowac¢ zawor (patrz ,Rys. 10”) i wyregulowac¢. Po zamontowaniu obracanie nie jest juz mozliwe.

— Zamocowac¢ zawor za pomocg odpowiedniego materiatu mocujacego, np. za pomoca 2 kotkdw rozpo-
rowych lub kotkdw rozporowych & 5 mm, o dtugosci min. 30 mm.

Zawor silnikowy z obudowg
wkfadu

Blok

Rys. 13:  Urzadzenie wbudowane z obudowa wkfadu
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7.2 Montaz urzadzenia elektrycznego

Wszystkie wejscia i wyjscia elektryczne urzadzenia nie sa galwanicznie odizolowane od napiecia
zasilajgcego.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przystapieniem do prac przy maszynie lub urzadzeniu wytaczy¢ napiecie i zabezpieczy¢ przed
ponownym wigczeniem.

» Przestrzegac obowigzujacych przepiséw dotyczgcych ochrony przed wypadkami oraz przepisow
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

WSKAZOWKA!

Uszkodzenie urzadzenia spowodowane nieprawidtowym napieciem zasilajgcym.

» Napiecie zasilajgce musi by¢ zgodne z napieciem podanym na tabliczce znamionowe;.

» Jesli uziemienie nie jest podtgczone, warunki EMC nie sg spetione.

— Podtaczy¢ urzadzenie zgodnie z tabela.
Po podaniu napigecia roboczego urzadzenie jest gotowe do pracy.

L4 1
|5
3 2
Gniazdo Wtyczka okragta
M12, 5-biegunowe M12, 8-biegunowa

Rys. 14: Oznaczenie zlgcza okragtego, wariant analogowy

P4 1 4 1]
E |
;3 2 3 2 |
Gniazdo Wtyczka okragta
M12, 5-biegunowe M12, 5-biegunowa

Rys. 15:  Oznaczenie ztgcza okragfego, wariant cyfrowy
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niego uziemienia. Aby zapewni¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (EMC), nalezy upewnic sie, ze

. Tuleja gwintowana wtyczki okragtej M12 jest potaczona z obudowag. Podtagczy¢ obudowe do odpowied-

kabel jest mozliwie jak najkrotszy, a jego przekrdj mozliwie jak najwiekszy.

7.2.1

Obsadzenie stykéw dla zaworu otw./zam., ztgcze okragte M12, 8-biegunowe

Sworzen | Kolor zyly* | Przypisanie Podtaczenie zewnetrzne
1 biaty Zasilanie + 24V DC £10%, maks. tetnienie
szczgtkowe 10%
2 bragzowy |Zasilanie GND |24V DC GND
3 zielony | bez funkgciji! Odizolowac elektrycznie zyte
na przewodzie przytgczeniowym
4 26ty bez funkciji! Odizolowag elektrycznie zyte
na przewodzie przytaczeniowym
5 szary bez funkciji! Odizolowa¢ elektrycznie zyte
na przewodzie przytgczeniowym
6 rézowy |Wejscie 0-5V (log. 0) 10-30 V (log. 1),
cyfrowe + nierozdzielone galwanicznie
7 niebieski | Wyjscie cyfrowe |0-5V (log. 0) 10-30 V (log. 1),
nierozdzielone galwanicznie
8 czerwony |Sygnat GND Sygnat GND
Obudowa Ekran -

*Podane kolory zyt odnoszg sie do dostepnego jako dodatkowe wyposazenie kabla przytaczeniowego o numerze katalo-

gowym 919061

7.2.2

8-biegunowe

Obsadzenie stykow dla zaworu regulacyjnego, ztgcze okragte M12,

Sworzen | Kolor zyly* | Przypisanie Podtaczenie zewnetrzne
1 biaty Zasilanie + 24V DC £10%, maks. tetnienie
szczatkowe 10%
2 brazowy |Zasilanie GND |24V DC GND
3 zielony | bez funkciji! Odizolowac elektrycznie zyte
na przewodzie przytgczeniowym
4 z6ty bez funkciji! Odizolowa¢ elektrycznie zyte
na przewodzie przytaczeniowym
5 szary bez funkciji! Odizolowa¢ elektrycznie zyte
na przewodzie przytagczeniowym
6 rozowy |Wejscie wartosci | 4-20 mA / 0-10 V, nieizolowany
docelowej + galwanicznie
Sygnat PWM (800 Hz)
7 niebieski | Wyjscie cyfrowe [0-5V (log. 0) 10-30 V (log. 1),
nierozdzielone galwanicznie
8 czerwony | Sygnat GND Sygnat GNDco
Obudowa Ekran -

*Podane kolory zyt odnosza sie do dostepnego jako dodatkowe wyposazenie kabla przylaczeniowego o numerze katalo-

gowym 919061
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Sworzen Kolor zyly" | Przypisanie Podtaczenie zewnetrzne
1 biaty Zasilanie + 24V DC £10%,
maks. tetnienie szczatkowe 10%
2 brazowy | Zasilanie GND 24V DC GND
3 zZielony CAN low CAN low™
4 261ty CAN high CAN high”
5 szary CAN GND CAN GND™
6 rézowy Wejscie wartosci 0-20mA/4-20mA/0-5V/
docelowej + 0-10 V, nierozdzielone galwani-
cznie, sygnat PWM (800 Hz)
7 niebieski | Wyjsciowa wartos¢ |0-20 mA/4-20mA/0-5V/
rzeczywista 0-10V, nierozdzielone
galwanicznie
8 czerwony | Sygnat GND Sygnat GND
Obudowa Ekran -

*Podane kolory zyt odnosza sie do dostepnego jako dodatkowe wyposazenie kabla przylaczeniowego o numerze katalo-

gowym 919061

**Napiecie sygnatu 3,3 V, bezpieczna komunikacja maleje wraz ze wzrostem dfugosci przewodu i predkosci transmisji.

7.2.3.2 Wariant cyfrowy, wtyczka okragta M12, 5-biegunowy

T | Sworzen Kolor zyly’ | Przypisanie Podtaczenie zewnetrzne

P4 T 1 Ekran

2 czerwony | Zasilanie + 24V DC +£10%,

15 maks. tetnienie szczgtkowe 10%
3 czarny GND GND

3 2 4 biaty CAN high CAN high

i ; 5 niebieski | CAN low CAN low

*Podane kolory zyt odnosza sie do przewoddw biS dostepnych jako akcesoria.
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Obsadzenie biegunéw dla regulatora procesowego

Wariant analogowy, wtyczka okragta M12, 8-biegunowa
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FLUID CONTROL SYSTEMS

Sworzen | Kolor zyly* | Przypisanie Podtaczenie zewnetrzne
1 biaty Zasilanie + 24V DC £10%,
maks. tetnienie szczatkowe
10%
2 bragzowy | Zasilanie GND 24V DC GND
3 zZielony CAN low CAN low”
4 z6tty CAN high CAN high”
5 szary CAN GND CAN GND™
6 rézowy Wejscie wartosci 0-20mA/4-20mA/0-5V/
docelowej + 010V,
nierozdzielone galwanicznie,
sygnat PWM (800 Hz)
7 niebieski | Wyjsciowa wartosc 0-20mA/4-20mA/0-5V/
rzeczywista 0-10V, nierozdzielona
galwanicznie
8 czerwony | Sygnat GND Sygnat GND
Obudowa Ekran -

*Podane kolory Zyt odnoszg sie do dostepnego jako dodatkowe wyposazenie kabla przylaczeniowego o numerze katalo-

gowym 919061

**Napiecie sygnatu 3,3 V, bezpieczna komunikacja maleje wraz ze wzrostem dfugosci przewodu i predkosci transmisji.

7.24.2 Wariant analogowy, gniazdo M12, 5-biegunowe
Sworzen | Kolor zyty’ | Przypisanie Podtaczenie zewnetrzne
1 brgzowy | Zasilanie czujnika + 24V DC +10%,
; 4 1 maks. tetnienie szczatkowe
; ; 10%
§ § 2 biaty Czujnik wejsciowej 0-20 mA /4-20 mA/ 0-5V /
i S i wartosci rzeczywistej + |[0-10V
3 ) 3 niebieski | GND GND
i i 4 czarny GND GND (mostek wg GND styk 3)
5 szary bez funkgiji bez funkgiji
Obudowa Ekran -

*Podane kolory zyt odnosza sie do dostepnego jako dodatkowe wyposazenie kabla przylagczeniowego o numerze katalo-

gowym 559177.
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7.2.4.3 Wariant cyfrowy, wtyczka okragta M12, 5-biegunowy

pTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTmTTTT | Sworzen | Kolor zyly' | Przypisanie Podtaczenie zewnetrzne

L4 1 1 Ekran

2 czerwony | Zasilanie + 24V DC £10%,

i 5 ; maks. tetnienie szczatkowe

| | 10%

3 > 3 czarny |GND GND

; ; 4 biaty CAN high CAN high

5 niebieski | CAN low CAN low

*Podane kolory zyt odnosza sie do przewodow biiS dostepnych jako akcesoria.

7.24.4 Wariant cyfrowy, gniazdo M12, 5-biegunowe
[T Sworzen | Kolor zyly' | Przypisanie Podtaczenie zewnetrzne
4 1 1 bragzowy | Zasilanie czujnika + 24V DC £10%,
: i maks. tetnienie szczatkowe
| i 10%
i 5 i 2 biaty Czujnik wejsciowej 0-20mA/4-20mA/0-5V/
i i warto$ci rzeczywistej +~ | 0-10 V
;2 2 i 3 niebieski | GND GND
4 czarny |GND GND (mostek wg GND styk 3)
5 szary bez funkciji bez funkciji
Obudowa Ekran -

*Podane kolory Zyt odnosza sie do dostepnego jako dodatkowe wyposazenie kabla przyfaczeniowego o numerze katalo-

gowym 559177.

**Nalezy zastosowac czujnik PNP

7.3

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

Ustawianie przetagcznikéw DIP (tylko dla wariantu analogowego)

» Przed otwarciem pokrywy napedu nalezy wytaczy¢ napiecie i zabezpieczyc je przed ponownym

wtgczeniem.

» Przestrzega¢ obowigzujacych przepiséw dotyczgcych ochrony przed wypadkami oraz przepiséow
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

Chociaz ustawienia fabryczne sg optymalne dla wiekszosci zastosowan, ustawienia te moga by¢ regulowane
za pomoca przetacznikéw DIP. Przetgczniki DIP moga by¢ ustawione fabrycznie w pozyciji ,,ON” lub ,,OFF”,
w zaleznosci od kodu zamdwienia.

Otwarcie pokrywy napedu odstania przetaczniki DIP na ptytce drukowanej.
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7.3.1 Otwarcie pokrywy napedu

Pokrywa napedu

Ptyta przytaczeniowa z
elektronika sterujgca

Obudowa napedu

Sruby Obudowa

Rys. 16:  Otwieranie pokrywy napedu zaworu typu 3280

Sruby
Pokrywa napedu

Ptyta przytaczeniowa z
elektronikg sterujaca

Obudowa napedu

Obudowa

Rys. 17:  Otwieranie pokrywy napedu zaworu typu 3285

— Roztgczy¢ potgczenie elektryczne i urzadzenie.

— Za pomocg odpowiedniego narzedzia ostroznie odkreci¢ 4 Sruby na spodzie obudowy napedu zaworu
typu 3280 lub na gérze pokrywy napedu zaworu typu 3285. Srub nie trzeba catkowicie wykrecag,
poniewaz sa one zabezpieczone konstrukcyjnie przed wypadnieciem.

WSKAZOWKA!

Ptyta przytaczeniowa jest tylko wetknieta i moze odpasc¢ po zdjeciu pokrywy napedu. Podczas zdejmowania
pokrywy nalezy przytrzymac ptyte przytaczeniowg za wtyczke, tak aby pozostata na obudowie napedu i nie
zostata zdjeta wraz z pokrywa.

— Zabezpieczy¢ pokrywe napedu i ptyte przytaczeniowa z elektronika sterujaca przed opadnieciem i zdja¢
pokrywe napedu.
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7.3.2 Ustawianie przetagcznikéw DIP

Elektronika sterujgca

Przetacznik DIP

Rys. 18:  Pozycja przefacznika DIP zaworu typu 3280

Elektronika sterujgca

. Przetacznik DIP

Rys. 19:  Pozycja przetgcznika DIP dla zaworu typu 3285

— Ustawic¢ przetacznik DIP na ,,ON” lub ,,OFF” w zaleznosci od zadanej funkcji. W tym celu nalezy
za pomoca odpowiedniego narzedzia ostroznie uruchomi¢ odpowiedni przetagcznik DIP.

Rys. 20:  Przefacznik DIP
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Opis funkgcji
Przetacznik | Pozycja Dziatanie Funkcja Funkcja Funkcja dla
DIP w przypadku Z zaworem z urzadzeniem pozycjonera
otw./zam. regulacyjnym domysinym i regulatora pro-
Wariant PWM cesowego (obo-
wigzuje tylko
dla wariantu
analogowego).
OFF | Normalny kie- Normalny kierunek | Normalny kierunek Brak funkcji
runek dziatania | dziatania war- dziatania wartosci
dla wartosci tosci docelowej docelowej (wspot-
zadanej 10-30 V | (warto$¢ zadana czynnik trwania
= zawor otwiera | 4-20 mA odpo- impulsu PWM
sie wiada pozyciji 0-100% odpowiada
0-100%), rosngco | pozycji 0-100%),
1 rosngco
WE. Odwrdcenie Odwrdcenie kie- Odwrdcenie kierunku | Brak funkcji
kierunku dzia- runku dziatania dziatania wartosci
tania wartosci wartosci zadanej docelowej (wspot-
zadanej 10-30 V | (wartos¢ docelowa | czynnik trwania
= zawér zamyka | 20—-4 mA odpo- impulsu PWM 100-0%
sie wiada pozycji odpowiada pozyciji
0-100%), malejgco | 0-100%), malejgco
OFF | Brak funkcji Wejscie wartoSci Brak funkcji Brak funkcji
5 docelowej 4-20 mA
WE. Brak funkcji Wejscie wartosci Brak funkcji Brak funkcji
docelowej 0-10 V
OFF | Predkos¢ uru- Predkos¢ urucha- | Predko$¢ urucha- buS
chamiania miania zaworu miania zaworu
zaworu normalna normalna
3 normalna
WE. Predkos¢ uru- Predkos¢ urucha- | Predkos¢ urucha- CANopen
chamiania miania zaworu miania zaworu
zaworu powolna | powolna powolna
OFF | Funkcja oszcze- | Funkcja oszcze- Funkcja oszczedzania | Brak funkciji
dzania energii dzania energii wyt. | energii wyt.
wyt.
WE. Funkcja oszcze- | Funkcja oszcze- Funkcja oszcze- Brak funkcji
4 dzania energii dzania energii wtg- | dzania energii wig-
wtgczona, czona, mniejsza czona, mniejsza sita,
mniejsza sita, sita, mniejsze mniejsze wytwarzanie
mniejsze wytwa- | wytwarzanie cieptfa | ciepta w zaworze
rzanie ciepta W zaworze
w zaworze

Informacja o tym, czy urzadzenie jest wariantem PWM, jest podana na tabliczce znamionowe;.

EE' Zmiana funkcji staje sie skuteczna dopiero po ponownym podaniu napiecia zasilajacego.
Bardziej szczegdtowy opis funkcji znajduje sie w rozdziale ,,8 Rozruch”.
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7.3.3 Zamykanie pokrywy napedu

WSKAZOWKA!

Uszkodzenie lub brak dziatania w wyniku wnikniecia zanieczyszczen i wilgoci.

» Aby zapewni¢ stopien ochrony IP, nalezy upewnic sie, ze obudowa napedu jest prawidtowo
zamontowana.

A Nie zaciskac¢ luznych kabli!

Pozycja przewodu

Rys. 21:  Prawidtowa pozycja przewodu

— Ostroznie zatozy¢ pokrywe napedu.

— Wiozy¢ recznie 4 sruby w otwér znajdujacy sie na spodzie obudowy napedu zaworu typu 3280 lub
na gorze pokrywy napedu zaworu typu 3285 i przekreci¢ je do pierwszego gwintu.

— Dokreci¢ sruby (moment obrotowy dokrecania: 2 Nm).
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7.4 Karta SIM — kopiowanie i zapisywanie danych (tylko w wariancie
cyfrowym)

Na opcjonalnie dostepnej karcie SIM mozna zapisa¢ wartosci specyficzne dla urzadzenia oraz ustawienia uzytkownika

i przeniesc¢ je do innego urzadzenia.

Nowo wtozona karta SIM jest sprawdzana pod katem istniejgcych danych po ponownym uruchomieniu urzgdzenia.
W zaleznosci od tego dane te sa kopiowane lub nadpisywane:

e Karta SIM nie zawiera zadnych danych.
Istniejace wartosci specyficzne dla urzadzenia oraz ustawienia uzytkownika sg zapisywane na karcie SIM.

¢ Karta SIM zawiera dane kompatybilne z urzadzeniem.
Dane z karty SIM sg przejmowane przez urzadzenie. Istniejgce wartosci specyficzne dla urzadzenia oraz
ustawienia uzytkownika sg nadpisywane.

¢ Karta SIM zawiera dane nieckompatybilne z urzgdzeniem.
Urzadzenie nadpisuje dane na karcie SIM wiasnymi wartosciami specyficznymi dla urzadzenia i ustawie-
niami uzytkownika.

WSKAZOWKA!
Nie uzywac¢ w urzadzeniu dostepnych w sprzedazy kart SIM.

Uzyta karta SIM jest specjalna wersja przemystowa, ktéra jest szczegdlnie trwata i odporna na
temperature.

» Karte SIM mozna otrzymac¢ wytgcznie w filii dystrybucyjnej firmy Birkert.
Wkfadanie karty SIM:
— Otwieranie urzadzenia (patrz rozdziat ,,7.3”).
— Ostroznie wtozy¢ karte SIM do urzadzenia.

— Pokonac przeciwstawna site styku sprezyny i wcisng¢ do oporu. Napis Blrkert po stronie odwréconej od
ptytki drukowanej i $cieta strona skierowana do géry.

— Zamkna¢ urzadzenie (patrz rozdziat ,,7.3”).

— Ponowne uruchomienie urzadzenia.
Nowe dane zostang przestane.

Karta SIM

Rys. 22: Wkiadanie karty SIM
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Za pomoca oprogramowania Birkert Communicator mozna przetgczaé kolory diod LED dla wariantow
pozycjonera i regulatora procesowego pomiedzy standardowymi i zgodnymi z NAMUR NE 107.

7.5.1 Elementy wyswietlacza standardowego
Kolor LED Status Wyswietlanie
biaty Swiatto ciagte Normalna eksploatacja
26ty Swiatto ciagte Zawor catkowicie otwarty
migajacy Poza specyfikacja: warunki otoczenia lub warunki
Kolor na przemian procesowe dla urzgdzenia poza zakresem okreslonym
z kolorami pozycji zaworu | w specyfikacji. Wewnetrzna diagnostyka urzadzania
wskazuje na problemy w urzgdzeniu lub we
wiasciwosciach procesu.
zielony Swiatto ciagte Zawor zamkniety
czerwony migajacy Btad

Kolor na przemian
z kolorami pozycji zaworu

patrz rozdziat ,10 Usterki” na stronie 48

Kolor na przemian
z kolorami pozycji zaworu

biaty, zielony lub miganie Stuzy do identyfikacji urzadzenia w sieci bUS. Status
czerwony »Miganie” jest uruchamiany przy wyborze urzgdzenia
w programie Birkert Communicator.
pomaranczowy migajacy Kontrola dziatania: przy urzadzeniu trwaja prace,
Kolor na przemian dlatego regulacyjny tryb pracy jest czasowo
z kolorami pozycji zaworu | niemozliwy.
niebieski migajacy Dostawca nie zarzadza prawidtowo konfiguracjg

(patrz Centralne zarzadzanie konfiguracja urzadzen
Burkert).

brak koloru lub dioda |-
LED wytgczona

Zawor bez Zrodta zasilania
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7.5.2 Elementy wyswietlacza NAMUR NE 107
Kolor Kod Status Opis Znaczenie
LED koloru
zielony 1 Swiatto Diagnostyka Urzadzenie w stanie roboczym bez btedéw. Zmiany
ciggte aktywna statusu wyswietlane przy uzyciu réznych kolorow.
Komunikaty przesytane sg za posrednictwem podta-
czonej w razie potrzeby magistrali Fieldbus.
czerwony |5 Swiatto Awaria, bfad lub | Z powodu zaktdécenia w dziatania w urzadzeniu
ciggte usterka lub jego peryferiach regulacyjny tryb pracy nie jest
mozliwy
zielony 1lub 5 | miganie Stuzy do identyfikacji urzadzenia w sieci bUS. Status
lub »Miganie” jest uruchamiany przy wyborze urzgdzenia
czerwony w programie Birkert Communicator.
pomaran- |4 Swiatto Kontrola Przy urzadzeniu trwajg prace, dlatego regulacyjny tryb
czowy ciagte dziatania pracy jest czasowo niemozliwy
z6tty 3 Swiatto Poza Warunki otoczenia lub warunki procesowe dla urzg-
ciagte specyfikacjg dzenia poza okreslonym zakresem.
Wewnetrzna diagnostyka urzgdzania wskazuje
na problemy w urzgdzeniu lub we wtasciwosciach
procesu.
niebieski miganie Dostawca nie zarzadza prawidtowo konfiguracja
(patrz Centralne zarzadzanie konfiguracja urzadzen
Barkert).
brak - - - Zawor bez zrédta zasilania
koloru
lub dioda
LED
wytgczona
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8 ROZRUCH

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo z powodu nieprawidtowej obstugi.

Nieprawidtowa obstuga moze prowadzi¢ do obrazen oraz uszkodzen w urzadzeniu i jego otoczeniu.
» Personel obstugujacy musi zna¢ tresc¢ instrukcji obstugi i ja rozumied.

» Nalezy przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa oraz zasad uzycia zgodnego z przeznaczeniem.

» Maszyne lub urzadzenie moze obstugiwac¢ wytgcznie wystarczajgco przeszkolony personel.
Przed rozruchem/oddaniem do uzytku nalezy wykonac¢ instalacje hydrauliczng i elektryczna.

Urzadzenie typu 3280 i 3285 posiada rézne funkcje, ktére moga by¢ konfigurowane i parametryzowane
za pomoca przetacznika DIP.

8.1 Funkcje urzadzenia domysinego
Nastepujace funkcje podstawowe moga by¢ aktywowane lub zmieniane za pomoca przetacznika DIP:
Funkcja Opis

Odtaczenie punktu Zawor wyposazony jest w odtgczenie punktu zerowego, co gwarantuje szczelne
zerowegdo (nie w przy- zamknigcie zaworu w przypadku wystgpienia sygnatéw wejsciowych ponizej
padku otw./zam.) progu 1% sygnatu wejsciowego. Przy wartosciach ponizej tego progu zawor

jest zamkniegty.

Przerwa w dostawie Jesli zasilanie zostanie przerwane, zawdr pozostaje w odpowiedniej pozycji.
pradu Przy ponownym podaniu napiecia elektronika sterujgca automatycznie

rozpoznaje aktualne pozycje zaworu.

Wyjscie cyfrowe Osiagnigcie pozycji zamknietej zaworu moze by¢ zgtaszane przez wyjscie
cyfrowe, np. do sterownika PLC.

10-30 V = log ,,1” = Zawor zamkniety

Wejscie analogowe Jako sygnaty standardowe mozna ustawi¢ 0-10 V lub 4-20 mA (patrz rozdziat
(wejscie wartosci «7-.3”). W przypadku wejscia wartosci docelowej 4-20 mA, jesli sygnat
docelowej) (nie dla otw./ | wejsciowy spadnie ponizej 4 mA, zawor zatrzymuje sie w aktualnej pozyciji,
zam.) a dioda LED miga na czerwono (detekcja btedu sygnatu).

Wejscie cyfrowe Wejscie cyfrowe stuzy jako zestyk rozwierny. Po podaniu napigcia 10-30 V
(wejscie wartosci zawor otwiera sie.

docelowej) (tylko dla

0-5V =1log,0”,10-30 V =log ,,1”
inwertowane wejscie odpowiednio odwrdcone!

kierunek dziatania Normalny kierunek dziatania wartosci docelowej moze by¢ ustawiony

na rosnagcy lub malejacy (patrz rozdziat ,,7.3”). W przypadku zawordw, ktére
sg nastawione na wzrost, zawor jest otwierany maksymalnie przy najwiekszej
wartosci docelowe;.

Predkos¢ uruchamiania | Mozliwe jest ustawienie dwdch predkosci sterowania zaworem (patrz rozdziat
zaworu «7-3”). Przy normalnej predkosci obrotowej zaworu, urzgdzenie elektromoto-
ryczne przechodzi z pozycji zamknietej do pozycji otwartej (0-100%) w ciagu
2,5 s (typ 3280), 4 s (typ 3285). Przy wolnej predkosci zaworu, urzadzenie
porusza sie od 0-100% w ciggu 5 s (typ 3280), 10 s (typ 3285).

otw./zam.)
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Funkcja oszczedzania
energii

Urzadzenie posiada regulowang funkcje oszczedzania energii (patrz
rozdziat,7.3”). Gdy funkcja oszczedzania energii jest wtaczona, silnik jest
zasilany mniejszym pradem. Silnik udostepnia wtedy mniejszy moment
obrotowy, co zmniejsza maksymalne dopuszczalne ci$nienie medium. Funkcja
oszczedzania energii moze by¢ wykorzystywana tylko przy bardzo niskiej
réznicy cisnien miedzy wlotem a wylotem (maks. cisnienie medium 3 bary,
maks. roznica cisnien 1 bar).

8.2

Funkcje pozycjonera i regulatora procesowego

Urzadzenie typu 3280 i 3285 posiada rézne funkcje, ktére mozna zmienia¢ za pomoca przetgcznika
DIP i oprogramowania Birkert Communicator.
Funkcje pozycjonera i regulatora procesowego:

Funkcja

Opis

Odtaczenie punktu
zerowego

Zawor wyposazony jest w odtgczenie punktu zerowego, co gwarantuje szczelne
zamkniecie zaworu w przypadku wystgpienia sygnatdow wejsciowych ponizej
ustalonego progu sygnatu wejsciowego. Przy wartosciach ponizej tego progu
zawor jest zamkniety. Patrz rozdziat ,,8.3.1”

Przerwa w dostawie
pradu

Jesli zasilanie zostanie przerwane, zawdr pozostaje w odpowiedniej pozycji.
Przy ponownym podaniu napigcia elektronika sterujgca automatycznie
rozpoznaje aktualne pozycje zaworu.

Linia korekcyjna do
regulacji charakterystyki
roboczej

Za pomoca tej dodatkowej funkcji wybiera sie specyfikacje przenoszenia
w odniesieniu do wartosci zadanej (pozycja zadana, CMD) i skoku zaworu
(POS) w celu skorygowania charakterystyki roboczej przeptywu lub pracy.
Patrz rozdziat ,,8.3.1”

strefa nieczutosci

Pozycjoner reaguje tylko na réznice sterowan, ktorg nalezy zdefiniowac.
Patrz rozdziat ,,8.3.1”

kierunek dziatania

Odwrdcenie kierunku dziatania wartosci zadanej. Patrz rozdziat ,,8.3.1”

Pozycja
zabezpieczajgca

Definicja pozycji zabezpieczajacej przy wejsciu wartosci docelowej < 4 mA.
Patrz rozdziat ,,8.3.1”

Predkos$¢ uruchamiania
zaworu

Podanie czasu otwarcia i zamkniecia. Patrz rozdziat ,8.3.1”

Ograniczenie zakresu
nastawy zaworu
mechanicznego

Fizyczny zakres pracy jest ograniczony do okreslonych obliczen.

Symulacja

Symulacja wartosci zadanych do testowania funkcji urzadzenia patrz opis
w rozdziale ,,8.3.1”

Wejscie analogowe
(wejscie wartosci
docelowej) (tylko dla
wariantu analogowego)

Standardowo ustawiane s3g sygnaty 4-20 mA; 0-20 mA; 0-5V; 0-10 V.
Patrz rozdziat ,,8.3.1”

Wyjscie analogowe
(wyjscie wartosci rze-
czywistej) (tylko dla
wariantu analogowego)

Standardowo ustawiane sg sygnaty 4-20 mA; 0-20 mA; 0-5 V; 0-10 V.
Patrz rozdziat ,,8.3.1”

Kalibracja uzytkownika

Zmiana fabrycznej kalibracji wejscia sygnatowego. Patrz rozdziat ,,8.3.1”
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Funkcja oszczedzania
energii

Urzadzenie posiada regulowang funkcje oszczedzania energii. Gdy funkcja
oszczedzania energii jest wtgczona, silnik jest zasilany mniejszym pradem.
Silnik udostepnia wtedy mniejszy moment obrotowy, co zmniejsza maksy-
malne dopuszczalne cisnienie medium. Funkcja oszczedzania energii moze
by¢ wykorzystywana tylko przy bardzo niskiej roznicy cisnien miedzy wlotem
a wylotem (maks. cisnienie medium 3 bary, maks. réznica cisnien 1 bar).
Patrz rozdziat ,,8.3.1”

Interfejs parametryzaciji

Jako interfejs parametryzacji mozna wybra¢ buS lub CANopen. Patrz rozdziat
ul.3”

Interfejs komunikacyjny

W wariancie cyfrowym komunikacja z urzadzeniem mozliwa jest poprzez biS/
CANopen (np. wartosci docelowe/rzeczywiste).

Funkcje tylko w przypadku regulatora procesowego:

Funkcja Opis
Skalowanie Funkcja do skalowania wartosci rzeczywistej procesowa i wartosci zadanej
fizyczne zmiennych procesu. Patrz rozdziat ,,8.3.2”
procesowych

Optymalizacja regu-
latora procesowego

Funkcja do optymalizacji parametrow regulatora procesowego. Patrz rozdziat
28.3.2”

Linearyzacja charaktery-
styki procesu

Funkcja linearyzacji charakterystyki procesu. Patrz rozdziat ,,8.3.2”

Parametryzacja regu-
latora procesowego PID

Ustawienie wspotczynnika wzmocnienia (sktadowa P), czasu resetowania
(sktadowa ), czasu wyprzedzania (sktadowa D), strefy nieczutosci (strefa
martwa), filtrowanie wejscia rzeczywistej wartosci procesowej. Patrz rozdziat
28.3.2”

Symulacja wartosci
procesowych

Symulacja wartosci rzeczywistych do testowania funkcji urzgdzenia,
patrz rozdziat ,,8.3.2”

Wejscie analogowe
(wejscie wartosci
rzeczywistej)

Standardowo ustawiane sg sygnaty 4-20 mA; 0-20 mA; 0-5V; 0-10 V.

Patrz rozdziat ,8.3.2”

W wariancie cyfrowym wejscie wartosci rzeczywistej moze oprécz sygnatow
standardowych przetwarzac¢ réwniez sygnaty czestotliwosci.
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8.3 Konfigurowanie urzadzenia

Oprogramowanie Blirkert Communicator umozliwia komunikacje z zaworami typu 3280 oraz 3285.

Instrukcje obstugi Biirkert Communicator mozna znalez¢ na stronie

8.3.1 Ustawienia dla wariantu pozycjonera i regulatora procesowego
WEJSCIE/WYJSCIE

Wybrany sygnat standardowy

W tej pozycji menu nalezy wprowadzi¢ sygnat uzywany dla wartosci docelowej lub wartosci rzeczywistej.

— Natezenie 4-20 mA (w wariancie cyfrowym tylko wartos¢ rzeczywista)
— Natezenie 0-20 mA (w wariancie cyfrowym tylko wartos¢ rzeczywista)
— Napiecie 0-10 V (w wariancie cyfrowym tylko warto$¢ rzeczywista)

— Napigecie 0-5 V (w wariancie cyfrowym tylko warto$¢ rzeczywista)

— CANopen/buS (tylko w wariancie cyfrowym)

— Czestotliwos$¢ (tylko wariant cyfrowy)

SIGNAL.SIM
Symulacja wartosci docelowej

Funkcja ta moze by¢ uzywana do symulowania wartosci docelowej. Ustawione Zrédto wartosci zadanych
jest ignorowane przez urzadzenie podczas symulacji. Mozna wprowadzi¢ nastepujace rodzaje sygnatu:

Sinus | Fala sinusoidalna T/\/\/\

Square| Fala prostokatna

Fala tréjkatna T/\/\/\/

Fixed Reczne wprowadzanie statej wartosci docelowe;j

\

\/

»
>

Dla wybranej formy fali mozna ustawia¢ nastepujgce parametry:

Ustawienie parametrow Schematyczna prezentacja z falg sinusoidalng

A
(przesuniecie punktu 70% +——

Pozycja
menu
zerowego W %) S0% SN

(amplituda w %)

Amplituda w %

>t

Czasws

| Okres | |(czas trwaniaw s) 50% ' '
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X.CONTROL Parametryzacja pozycjonera, strefa nieczutosci (strefa martwa) pozycjonera

Wprowadzanie strefy martwej w %, w odniesieniu do skalowanego zakresu suwu/kata obrotu. Funkcja
ta powoduje, ze regulator nie reaguje do momentu osiggniecia okreslonej roznicy regulacyjnej.

X.TIME
Ograniczenie predkosci ustawiania

Jesli predkos¢ pozycjonowania ma by¢ ograniczona, mozna wprowadzi¢ mniejsze predkosci pozycjono-
wania. Za posrednictwem Buirkert Communicator mozliwe sg nastepujace ustawienia:

Tryb pracy Maks. predkos¢ ustawiania
[sek.]
Powoli 1 2,8
Powoli 2 3,2
Normalna 2,5
Szybciej 2,2
DIR.CMD

Kierunek dziatania wartosci docelowej pozycjonera

Ta dodatkowa funkcja stuzy do ustawienia kierunku dziatania pomiedzy sygnatem wejsciowym (INP)
a pozycjag zadang (CMD) napedu.

Pozycja zadana (CMP)
Otwieranie zaworu 100% ‘s ................................. . Rise
N .
A
A
.
.
.
.
A Y
.
A Y
A Y
A Y
s .
. . : Fall
Zawor zamkniet 0% S >
ety ¥ A ATA oA Sygnat standardowy

ov 5V,10V

Rys. 23:  Diagram kierunku dziatania

F.LIMIT
Funkcja oszczedzania energii

Urzadzenie posiada regulowang funkcje oszczedzania energii. Gdy funkcja oszczedzania energii jest wtgczona,
silnik jest zasilany mniejszym pradem. Silnik udostepnia mniejszy moment obrotowy, co zmniejsza maksymalne
dopuszczalne cisnienie medium. Funkcja oszczedzania energii moze byé wykorzystywana tylko przy bardzo
niskiej réznicy cisnien miedzy wlotem a wylotem (maks. cisnienie medium 3 bary, maks. réznica cisnien 1 bar).

SAFEPOS w przypadku biiS/CANopen
Wejscie do pozycji zabezpieczajacej

Mozna podag, w jaki sposdb naped ma sie zachowywac w przypadku awarii komunikacji. Mozliwe jest, aby
naped przemiescit sie do dowolnej pozyciji lub pozostat w aktualnym potozeniu.

4151



MAN 1000490937 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 13.02.2026

Typ 3280, 3285
Rozruch

FLUID CONTROL SYSTEMS

SAFEPOS w przypadku zastosowania modufu magazynowania energii (modut bufora pojemnosciowego
ID 773 440) Wejscie pozycji zabezpieczajgcej w przypadku awarii

Aby méc przemiescic sie do pozycji zabezpieczajacej zaworu w przypadku awarii zasilania, zawor musi by¢
zasilany napieciem poprzez pojemnosciowy modut buforowy. W przypadku awarii zasilania modut buforowy
dostarcza napiecie wyjsciowe 18 V DC przez kilka sekund. Zmniejszone napiecie wejsciowe jest wykrywane
przez zawor i odpowiednio do niego dochodzi do pozycji zabezpieczajacej. Mozliwe jest, aby naped
przemiescit sie do dowolnej pozycji lub pozostat w aktualnym potozeniu. Ta funkcja Safepos ma najwyzszy
priorytet.

SAFEPOS przy < 4 mA sygnatu standardowego
Wprowadzenie pozycji zabezpieczajgcej w razie awarii

Przy wejsciu wartosci docelowej 4-20 mA mozna okresli¢, jak ma sie zachowywac naped, gdy sygnat
wejsciowy spadnie ponizej 4 mA (detekcja btedu sygnatu). Mozliwe jest przesuniecie napedu do odpo-
wiednich potozen koncowych lub pozostawienie go w aktualnym potozeniu.

X.LIMIT
Ograniczenie zakresu nastawy zaworu mechanicznego

Funkcja ta ogranicza (fizyczny) zakres ustawien do predefiniowanych wartosci % (dolnej i gornej). W tym
przypadku zakres nastawy zaworu w ograniczonym zakresie nastawy jest ustawiony na 100%. Jesli
podczas pracy zostanie przekroczony ograniczony zakres nastawy zaworu, wyswietlane sg ujemne pozycje
rzeczywiste lub pozycje rzeczywiste wigksze niz 100%.

Ustawienia fabryczne: Ograniczenie dolnego zakresu = 0%, ograniczenie gérnego zakresu = 100%.

Zakresy nastawcze:
Ograniczenie dolnego zakresu nastawczego: 0-20% catkowitego zakresu nastawczego
Ograniczenie gérnego zakresu nastawczego: 80-100% catkowitego zakresu nastawczego

Ograniczony Fizyczny zakres
zakres nas- fnastawczyt
tawczy (‘V%)O_ (%)

Nieograniczony zakres P
nastawczy ~—~7

100 f—------ 704

Ograniczony
zakres nastawczy

wof o >

Rys. 24:  Wykres X.LIMIT
CUTOFF
Funkcja szczelnego zamykania dla pozycjonera / regulatora procesowego

Funkcja ta powoduje, ze zawdr zamyka sie szczelnie poza zakresem regulacji. Tutaj nalezy wprowadzic¢
wartosci graniczne dla wartosci zadanej pozycji (CMD) lub wartosci zadanej procesu, powyzej ktérej naped
jest catkowicie zamkniety.
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CHARACT
Wybdr specyfikacji przenoszenia pomiedzy sygnatem wejsciowym (wartos¢ docelowa pozycji)
a przesuwem (cecha korygujaca)

Za pomoca tej dodatkowej funkcji wybiera sie specyfikacje przenoszenia w odniesieniu do wartosci zadanej
(pozycja zadana, CMD) i pozycji zaworu (POS) w celu skorygowania charakterystki roboczej przeptywu lub

pracy.

Charakterystyka przeptywu wspodfczynnika k = f(s) charakteryzuje natezenie przeptywu przez zawor,
wyrazony wartoscig k , w funkcji przemieszczania/kata s. Jest ona okreslona przez ksztatt gniazda zaworu

i uszczelka gniazda zaworu. Generalnie realizowane sg dwa typy charakterystyk przeptywu: linowa i rowno-
procentowa. Dla charakterystyk liniowych, rGwne zmiany skoku sg zwigzane z réwnymi zmianami wartosci
wspotczynnika k dk, (dk = n, *ds).

W przypadku charakterystyki rGwnomiernej zmiana pozycji zaworu ds odpowiada réGwnomiernej procen-
towej zmianie wartosci k, (dk /k = nequalpr*ds).

Charakterystyka robocza Q = f(s) okresla zaleznos¢ pomiedzy przeptywem Q, ktéry przeptywa przez zawor
zamontowany w instalacji, a przesunieciem/katem s.

W przypadku zadan zwigzanych z nastawianiem najczesciej stawia sie szczegdlne wymagania w odnie-
sieniu do przebiegu charakterystyki roboczej, np. linearnosé. Z tego powodu konieczne jest czasami skory-
gowanie w odpowiedni sposob przebiegu charakterystyki roboczej. Mozna ustawi¢ réwne charakterystyki
procentowe 1:25, 1:33, 1:50, 25:1, 33:1 i 50:1 oraz charakterystyke liniowa. Ponadto istnieje mozliwos¢
dowolnego zaprogramowania krzywej charakterystycznej poprzez punkty interpolacji.

Znormalizowany skok zaworu [%] (POS)
A

100

_ Pozycja zadana [%)]

0 : >
0 100 CMD

Rys. 25:  Charakterystyki
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8.3.2 Ustawienia dla wariantu regulatora procesowego
PV.SCALE/SP.SCALE

Skalowanie regulatora procesowego

Funkcja ta stuzy do okreslania nastepujacych ustawien:

¢ Jednostka rzeczywistej wartosci procesowe;j

¢ Potozenie kropki dziesietnej

e Wartosci dla dolnej i gornej rzeczywistej wartosci procesowej
¢ Wartosci dla dolnej i gérnej wartosci zadanej procesu

Przyktad skalowania dla wejscia 4-20 mA
Przetwarzanie rzeczywistej wartosci procesowej z przekaznika: 4-20 mA odpowiada wartosci zadane;j
procesu 0-10 I/min z

PLC: 4-20 mA odpowiada 0-8 I/min
AWartosé skalowania ~ Rzeczywista wartos¢
[I/min] procesowa Przyktad dla wprowadzania wartosci
10 PVmaks skalowania
7
...................................... /// Sp:lnvaxt B d Warlant 1 Warlant 2 Warlant 3
. artos¢ zadana .
- procesu PVmin 0 0 0
- PVmaks |1,0 10,0 100,0
7
5~ s ‘ SPmin 0 0 0
. ygna
PVmin o i SPmax |0,8 8,0 80,0
SPmin 04 50 " Wwejsciowy [mA]

Rys. 26:  Przykiad skalowania

Podczas konfiguracji sterowania procesem nalezy przestrzega¢ nastepujacej kolejnosci: P.LIN —
P.TUNE

PLIN
Linearyzacja charakterystyki procesu

Funkcja ta moze by¢ wykorzystana do linearyzacji charakterystyki procesu. Punkty interpolacji dla cechy
korygujacej wyznaczane sg automatycznie. W tym celu program przechodzi przez zakres nastaw zaworu
w 20 krokach i mierzy przynalezng zmienng procesowa.

Cecha korygujaca i odpowiadajace jej pary wartosci zapisywane sg w pozycji menu CHARACT — FREE.
W tym miejscu mozliwy jest podglad i dowolne programowanie.

P.TUNE
Samooptymalizacja regulatora procesowego

W celu uzyskania dobrej odpowiedzi sterowania, struktura i parametryzacja regulatora muszg by¢ dosto-
sowane do charakterystyki procesu (uktadu sterowania). Za pomoca tej funkcji mozna sparametryzowaé
regulator PID wbudowany w regulator procesowy. Parametry dla sktadowych P, | i D regulatora PID sg
okreslane automatycznie i przenoszone do odpowiednich menu (KP, TN, TV). W tym miejscu mozliwy jest
podglad i wprowadzanie zmian.

P.CONTROL
Parametryzacja regulatora procesowego

e Strefa nieczutosci (strefa martwa).
Przy pomocy tej funkcji okresla, aby regulator procesowy reagowat dopiero od okreslonej réznicy standardowej.
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¢ Wspétczynnik wzmocnienia regulatora procesowego.
Wspétczynnik wzmocnienia okresla sktadowag P regulatora PID.

¢ Czas resetowania regulatora procesowego.
Czas resetowania okresla czgsc | regulatora PID.

¢ Czas wyprzedzenia regulatora procesowego.
Czas wyprzedzania okresla czes¢ D regulatora PID.

e Filtrowanie wejscia rzeczywistej wartosci procesowe;.
Filtr sygnatu wejsciowego ma charakter dolnoprzepustowy i moze by¢ regulowany w kilku krokach.

Regulacja dziatania filtra

Ustawienie Odpowiada czestotliwosci grani- Dziatanie
cznej (H2)

10 najmniejsza skutecznos¢ filtracji

5

2

1
0,5
0,2
0,1
0,07
0,05
0,03 najwieksza skutecznos¢ filtraciji

Ol N/ojo|bhjlwWIM|=|O

P.SIM
Symulacja procesu

Dzieki tej funkcji mozna przeprowadzi¢ symulacje procesu. Mozna ustawi¢ nastepujgce parametry:

SIM.Gain Okreslanie wspoétczynnika wzmochnienia
SIM.Dela Okreslanie statej czasowej w sekundach

Przyktad symulowanego procesu:

A SIM.Delay (Stata czasowa [T] w s) Wyijécie symulo-
wanego procesu
SIM.Gain 5 —------mmm g y
(Wspdtczynnik

wzmocnienia [Kp])

63% —

Wejscie symulo-
wanego procesu

Rys. 27:  Przykiad symulowanego procesu. Zachowanie sie ogniwa PT1
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8.3.3 Pozostate ustawienia
CAL INP
Kalibracja wartosci docelowej pozycji (4-20 mA; 0-20 mA; 0-5 V; 0-10 V)

Ta dodatkowa funkcja moze by¢ uzyta do rekalibracji wejscia wartosci docelowej. Akceptacja minimalnego
sygnatu wejsciowego (0 mA; 4 mA; 0 V): Podac¢ na wejscie minimalna wartos¢ sygnatu standardowego

i potwierdzi¢ w programie. Akceptacja maksymalnego sygnatu wejsciowego (20 mA; 5 V; 10 V): Podac

na maksymalng wartos¢ sygnatu standardowego i potwierdzi¢ jg w programie.

Kalibracja wartosci rzeczywistej pozycji (4-20 mA; 0-20 mA; 0-5 V; 0-10 V)

Ta dodatkowa funkcja moze by¢ uzyta do rekalibracji wejscia wartosci rzeczywistej. Akceptacja mini-
malnego sygnatu wejsciowego (0 mA; 4 mA; 0 V): Poda¢ na wejscie minimalng wartos¢ sygnatu standar-
dowego i potwierdzi¢ w programie. Akceptacja maksymalnego sygnatu wejsciowego (20 mA; 5V; 10 V):
Poda¢ na maksymalng wartos¢ sygnatu standardowego i potwierdzic¢ ja w programie.

FACTORY RESET

Resetowanie do ustawien fabrycznych

Dzieki tej funkcji wszystkie ustawienia dokonane przez uzytkownika moga zostac przywrécone do stanu
z chwili dostawy. Wszystkie parametry z wyjatkiem wartosci kalibracji sg resetowane do wartosci
domysinych. Nastepnie przeprowadzany jest reset sprzetowy.

DIAGNOSTYKA

Ta dodatkowa funkcja moze by¢ uzywana do odczytywania btedow.

PRZESTAWIANIE WYSWIETLACZA LED

Przestawianie kolorow LED pomiedzy standardem a NAMUR NE 107

Za pomoca tej funkcji mozna zmienia¢ kolory sygnalizacji statusu urzadzenia pomiedzy standardowymi
a zgodnymi z NAMUR NE 107.

8.4 Zarzadzanie konfiguracja

Funkcjonalno$¢ centralnego zarzadzania konfiguracjg umozliwia szybkg wymiane urzadzen firmy Burkert
przy minimalnym zakresie konfiguracji.

W przypadku centralnego zarzadzania konfiguracjg dostepny jest Configuration provider, ktéry odczytuje
konfiguracje plikéw Configuration client i zapisuje je centralnie.

Ustawienia Configuration client sg dostepne w nastepujacym menu:
Menu: EENEEIEERNEE — Widok szczegdtowy aaconfiguration client

Wiecej informacji na temat Configuration client zostato opisanych w instrukcji obstugi oprogramo-
EE wania na stronie -
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9 KONSERWACJA, USUWANIE USTEREK

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen z powodu duzego cisnienia w maszynie lub urzadzeniu.

» Przed przystgpieniem do przeprowadzania prac w maszynie lub urzadzeniu wytaczy¢ cisnienie
i odpowietrzy¢ przewody.

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przystgpieniem do prac przy maszynie lub urzadzeniu wytaczy¢ napiecie i zabezpieczy¢ przed
ponownym wtgczeniem.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw dotyczacych ochrony przed wypadkami oraz przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo przeprowadzonej konserwaciji.

» Konserwacje moze przeprowadzac wytgcznie przeszkolony i wykwalifikowany personel, uzywajacy
odpowiednich narzedzi.

» Zabezpieczy¢ maszyne przed nieplanowanym uruchomieniem.

» Po zakonczonej konserwaciji zapewni¢ kontrolowany rozruch.

9.1 Prace konserwacyjne

Urzadzenie w normalnych warunkach pracuje bezobstugowo.

9.2 Czyszczenie

Zawor typu 3280 i 3285 czysci¢ za pomocg zwyktych srodkéw czyszczacych. Nie nalezy uzywac alkali-
cznych srodkdéw czyszczacych, poniewaz majg one szkodliwy wptyw na uzyte materiaty.
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USTERKI

W przypadku usterek nalezy sprawdzi¢:

e przytacza przewodow,

e czy cisnienie robocze znajduje sie w dopuszczalnym zakresie,

¢ 7rédio zasilania i sygnaty wejsciowe.

FLUID CONTROL SYSTEMS

sporadycznie
biaty

gramowanie urzadzenia za kazdym razem
restartuje sie

Problem Mozliwa przyczyna Srodek zaradczy
Dioda LED nie Brak zasilania elektrycznego Sprawdzi¢ przytacza elektryczne.
Swieci
LED miga Zasilacz ulega okresowym awariom; opro- | Wybrac¢ zrédto zasilania o wystarczajacej

pojemnosci.

Sprawdzi¢ kabel pod katem ewentualnych
luznych potaczen.

Dioda LED miga
na czerwono /
dioda LED
Swieci na
czerwono

Tetnienie szczatkowe napiecia zasilajgcego
jest zbyt duze

Stosowac zrédto zasilania o ptynnym
napieciu wyjsciowym na wymaganym
poziomie mocy.

Po usunieciu btedu w celu skasowania
migajacej na czerwono diody LED nalezy
zrestartowac urzadzenie (odtaczy¢ od
zrodta zasilania).

Temperatura zbyt wysoka

Przestrzega¢ maks. temperatury oto-
czenia / temperatury medium, w razie
potrzeby zredukowacé czas wtgczenia
(patrz krzywa obnizania wartosci
znamionowych).

W przypadku standardowej jednostki
sterujacej: po usunieciu btedu w celu
skasowania migajgcej na czerwono diody
LED nalezy zrestartowac urzadzenie
(odtaczy¢ od zrodta zasilania).

W przypadku jednostki sterujacej i regu-
latora procesowego: jesli temperatura
urzgdzenia po schtodzeniu spadnie
ponizej ustawionej wartosci progowej,
btad zostanie automatycznie skasowany
przez urzadzenie.

Sygnat standardowy wynosi < 4 mA; przer-
wanie przewodu

Sprawdzi¢ kabel pod katem ewentualnych
luznych potaczen.

Btad w przetworniku przemieszczenia

Sprawdzi¢ przewody w urzadzeniu pod
katem ewentualnych luznych potaczen.

Btad komunikacji biS/CANopen

Sprawdzi¢ kabel pod katem ewentualnych
luznych potaczen.
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Brak
dostepnego
przeptywu

Wartos¢ docelowa jest ponizej limitu dla
odtgczenia punktu zerowego

Zwiekszy¢ wartos¢ docelowa.

Zawor otwiera

Kierunek dziatania wartosci docelowej jest

Zmienic¢ kierunek dziatania wartosci

sie, cho¢ ustawiony nieprawidtowo zadanej.

powinien sie

zamknaé

Z silnika Zablokowana przektadnia lub silnik Nalezy zwréci¢ urzadzenie do producenta
dochodzg nie- w celu rozwigzania problemu.

typowe dzwieki

Zawor nie Aktywna funkcja oszczedzania energii; zbyt | Dezaktywowac funkcje oszczedzania
otwiera sie / niski moment obrotowy silnika dla cisnienia | energii.

nie zamyka sie | medium

prawidtowo

Zawor nie jest Zanieczyszczenia miedzy uszczelka a Zamontowac osadnik zanieczyszczen
szczelny gniazdem zaworu i oddac¢ urzadzenie do producenta w celu

wyczyszczenia.
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11 CZESCI ZAMIENNE

A OSTROZNIE!

Ryzyko odniesienia obrazen i powstania szkdd materialnych w wyniku uzycia niewtasciwych czesci.

Nieprawidtowe akcesoria i niewtasciwe czesci zamienne moga by¢ przyczyna obrazen i uszkodzen
w urzadzeniu i jego otoczeniu.

» Stosowac wytacznie oryginalne akcesoria oraz oryginalne czesci firmy Birkert.

111 Akcesoria

Oprogramowanie Blirkert Communicator mozna znalez¢ w Internecie pod adresem

Dodatkowe akcesoria wyposazenie — patrz karta charakterystyki w Internecie.
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12 OPAKOWANIE, TRANSPORT

WSKAZOWKA!

Uszkodzenia transportowe!

Niewystarczajgco zabezpieczone urzgdzenia moga ulec uszkodzeniu w trakcie transportu.

» Urzadzenie nalezy transportowac w stanie zabezpieczonym przed woda i zanieczyszczeniami w odpor-
nym na wstrzasy opakowaniu.

» Unikac przekraczania (powyzej i ponizej okreslonych wartosci) dopuszczalnej temperatury
przechowywania.

» Chronic¢ ztacza elektryczne przed uszkodzeniem za pomoca pokryw ochronnych.

13 MAGAZYNOWANIE

WSKAZOWKA!

Nieprawidiowe magazynowanie moze prowadzi¢ do uszkodzen urzadzenia.

» Urzadzenie nalezy przechowywac¢ w suchym i niezapylonym miejscul!

» Temperatura przechowywania: od -20°C do +70°C.

14 EKOLOGICZNA UTYLIZACJA ODPADOW

» Nalezy przestrzegac krajowych przepiséw dotyczgcych utylizacji odpaddéw i ochrony
Srodowiska naturalnego.

» Urzadzenia elektryczne i elektroniczne nalezy zbiera¢ oddzielnie i utylizowaé w odpowiedni
sposob.

Wiecej informacji mozna uzyskac¢ pod adresem: country.burkert.com.
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