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1 KAYTTOOHJE

Kayttdohje kuvaa laitteen koko kayttdkaaren. Sailytd tama ohje niin, ettd se on hyvin jokaisen kayttdjan saa-
tavilla ja jokaisen laitteen uuden omistajan kéytettavissa.

Tarkeita turvallisuutta koskevia tietoja.

Lue kayttdohje huolellisesti lapi. Huomioi erityisesti luvut Perustavia turvaohjeita ja Méaérédystenmukainen
Kéytto.

» Kayttdohje on luettava ja ymmarrettava.

1.1 Kaytetyt symbolit

A VAARA

Varoittaa valittoméasta vaarasta.

» Noudattamatta jattdmisesta seuraa kuolettava tai vakava vamma.

A VAROITUS

Varoittaa mahdollisesti vaarallisesta tilanteesta.

» Noudattamatta jattdmisen yhteydessé uhkaavat vakavat vammat tai kuolema.

A VARO

Varoittaa mahdollisesta vaarasta.

» Noudattamatta jattdmisesta voi seurata keskivakavia tai lievid vammoja.

HUOMAUTUS

Varoittaa aineellisista vahingoista.

* Noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa laitteen tai laitteiston vaurioita.

merkkina tarkeista lisatiedoista, vinkeista ja suosituksista.

viittaa tietoihin tassa kayttéohjeessa tai muissa dokumenteissa.

» merkkina ohjeesta vaaran valttamiseksi.

— merkkina tydvaiheesta, joka on suoritettava.

@’ merkkina tuloksesta.

1.2 Kasitteiden maaritykset

Tassa ohjeessa kaytetty kasite "laite” koskee kompaktia asennoitinta/prosessisaadinta, tyyppi 8692/8693
REV.2.
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2 TARKOITETTU KAYTTO

Kéaytd laitetta ainoastaan maaraystenmukaisesti. Maaréystenvastaisesta kéytdsta voi aiheutua vaaroja
henkil6ille, ympéristdssa oleville laitteistoille ja ympéristolle.

Laite on suunniteltu asennettavaksi prosessiventtiilien pneumaattisiin kayttdlaitteisiin aineiden ohjausta
varten.

» R3jahdysvaarallisella alueella tyyppia 8692 ja 8693 saa kayttaa vain erillisen Ex-arvokilven maarittelyn
mukaisesti. Kayttda varten on huomioitava laitteen mukana tuleva ATEX-ohje, jossa on Ex-aluetta kos-
kevia turvaohijeita.

» L aitteita, joissa ei ole erillistd Ex-arvokilped, ei saa kayttaa rajahdysvaarallisella alueella.
» Al4 altista laitetta suoralle auringonsiteilylle.

» Ala kayta kayttojannitteend mitaén sykkivaa tasajénnitettd (tasasuunnattua vaihtojannitetta ilman
tasoitusta).

» Kayttda varten on huomioitava sopimusasiakirjoissa ja kayttéohjeessa maaritellyt sallitut tiedot, toimin-

taolosuhteet ja kayttdolosuhteet, jotka on kuvattu tdman ohjeen luvussa ”10 Tekniset tiedot” ja kulloinkin

pneumaattisesti kaytettavan venttiilin ohjeessa.

» | aitetta saa kdyttdd ainoastaan yhdessa Burkertin suosittelemien tai hyvéksymien vieraslaitteiden ja
vieraskomponenttien kanssa.

» Koska laitteen mahdollisia kayttétarkoituksia ja sovellustarkoituksia on lukemattomia, on tarkastettava,
ja tarvittaessa testattava, ettd laite soveltuu konkreettiseen kayttdtarkoitukseen.

» Edellytykset turvalliselle ja moitteettomalle toiminnalle ovat asianmukainen kuljetus, asianmukainen
varastointi ja litantd seka huolellinen kayttd ja kunnossapito.
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3 PERUSTAVIA TURVAOHJEITA

N&ma turvaohjeet eivdt ota huomioon asennuksessa, kdytdssa ja huollossa esiintyvia sattumia ja
tapahtumia.

Kayttajayritys on vastuussa siitd, ettd paikallisia turvamaarayksia, myos henkildstén suhteen, noudatetaan.
Laitteistossa/laitteessa vallitsevan lilan korkean paineen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta paine ennen laitteistolle tai laitteelle suoritettavia t6ita. llmaa tai tyhjenna johdot.

Sahkéiskun aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta jannite ja esta sen uudelleen paalle kytkeytyminen ennen laitteistolle tai laitteelle suoritettavia
toita.

» Noudata voimassa olevia tapaturmanehkaisymadrayksia sekd sahkdolaitteita koskevia
turvallisuusmaérayksia.

Yleiset vaaratilanteet.

Loukkaantumisilta suojaamiseksi on huomioitava seuraavaa:

» Kayta laitetta vain moitteettomassa tilassa ja kayttéohjetta noudattaen.

» Estd sen tahaton kayttdminen.

» Vain koulutettu ammattihenkilosto saa suorittaa asennus- ja kunnossapitotéita.

» Huolehdi prosessin valvotusta uudelleenkdynnistyksestéd séhkdsy6ton keskeytyksen jalkeen.

» Noudata tekniikan yleisia sdantoja.

Huomaa suojaksi laitteen aineellisia vahinkoja vastaan seuraavaa:

» Kun kotelovaippaa kierretaan irti tai paikoilleen (Iapindkyvan kuvun kanssa), ala pida vastaan kayttdlait-
teesta vaan tyypin 8692, 8693 liitintdkotelosta.

» Ohjausilmaliitédntdan ei saa syottad mitdén syovyttavia tai palavia aineita tai minkaanlaisia nesteita.

» Ala suorita laitteelle mitaan sisaisia tai ulkoisia muutoksia tai kuormita sitd mekaanisesti.

HUOMAUTUS

Sahkdstaattisesti vaarannetut rakenne-elementit/kokoonpanot.

Laite siséltaa elektronisia rakenne-elementteja, jotka reagoivat herkasti sdhkdstaattisiin purkauksiin.
Kosketus sdhkdstaattisesti latautuneisiin henkil6ihin tai esineisiin vaarantaa naméa rakenne-elementit.
Kosketus sdhkdstaattisesti latautuneisiin henkil6ihin tai esineisiin vaarantaa naméa rakenne-elementit.
Pahimmasta tapauksessa ne tuhoutuvat valittdmasti tai hairiintyvat kayttéénoton jalkeen.

* Huomioi standardin DIN EN 61340-5-1 vaatimukset, jotta &killisen sdhkdstaattisen purkauksen aiheut-
taman vaurion mahdollisuus minimoitaisiin tai valtettaisiin.

« Al3 koske elektronisiin rakenne-elementteihin, jos kéyttéjannite on liitettyna.
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4 YLEISIA OHJEITA

41 Yhteystiedot

Saksa

Burkert Finland Oy

Atomitie 5

00370 Helsinki

Phone: +358 207 412 550
E-mail: myynti@burkert.com
Website: https://www.burkert.fi

Kansainvalisesti
Yhteystiedot 16ytyvat painetun lyhytoppaan (pikaoppaan) viimeisilta sivuilta.

Lisdksi Internetista osoitteesta: http://www.burkert.com

4.2 Takuu

Takuun edellytyksend on laitteen maardystenmukainen kayttd maaritellyt kayttdolosuhteet huomioiden.

4.3 Masterkoodi

Laitteen kayttd voidaan lukita vapaasti valittavan kayttdjakoodin avulla. Siita riippumattomasti on olemassa
masterkoodi, jota ei voi muuttaa ja jonka avulla voidaan laitteella suorittaa kaikki kayttdétoimet.

Tama 4-numeroinen masterkoodi 16ytyy jokaisen laitteen mukana tulevan painetun lyhytoppaan viimeiselta
sivulta.

Leikkaa tarvittaessa koodi irti ja sdilytd sitéd erikseen poissa tdman kayttdohjeen ldhettyvilta.

4.4 Tietoja Internetissa
Tyypin 8692 ja 8693 kayttdohjeet ja tietolehdet 16ytyvat Internetistd osoitteesta: www.buerkert.com

13
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5 TUOTEKUVAUS

51 Yleinen kuvaus

Tyypin 8692 asennoitin ja tyypin 8693 prosessisdadin on digitaalinen, sdhkdpneumaattinen asennoitin
pneumaattisesti kaytettaville asetusventtiileille, joissa on yksi- tai kaksitoimiset kayttolaitteet. Laite kasittda
paatoimintaryhmat

- liikeanturi
- sdahképneumaattinen saatojarjestelma
- mikroprosessorielektroniikka

Liikeanturi mittaa asetusventtiilin ajankohtaiset asemat.

Mikroprosessorielektroniikka vertaa ajankohtaista asemaa (tosiarvo) ohjaussignaalitulon kautta annettuun
tavoiteasemaan ja johtaa tuloksen asennoittimelle.

Jos sadtdero on olemassa, sdhkdpneumaattinen saatdjarjestelma suorittaa tosiaseman vastaavan korjauksen.

52 Ominaisuudet

* Tyypit
- asennoitin, tyyppi 8692
- prosessisdadin integroidulla asennoittimella, tyyppi 8693
Tyypit 8692 ja 8693 on kumpikin olemassa sek& yksitoimisille ettd kaksitoimisille kayttélaitteille.

* Liikeanturi
kosketukseton ja siten kulumaton lilkkeanturi.

» Mikroprosessoriohjattu elektroniikka
signaalitydstdon, saatelyyn ja venttiiliohjaukseen.

+ Kayttomoduuli
Laitteen kayttd tapahtuu neljalld painikkeella. 128 x 64 pistematriisi -grafiikkandyttdé mahdollistaa tavoi-
tearvon tai todellisen arvon seka konfiguraation ja parametroinnin ndytén valikkotoimintojen avulla.

+ Saatojarjestelma
Pienelle teholliselle ilmavirtaukselle:
Suoravaikutteisen tyypin nimellishalkaisija on DN 0,6.
Saatojarjestelma koostuu yksitoimisilla kayttolaitteilla kahdesta magneettiventtiilistd, kaksitoimisilla kayt-
t6laitteilla neljastd magneettiventtiilista. Yksitoimisilla kayttolaitteilla yksi venttiili huolehtii tuuletuksesta
ja toinen pneumaattisen kayttélaitteen ilmanpoistosta. Kaksitoimiset kdyttolaitteet sisaltavat kukin kaksi
venttiilid tuuletusta ja ilmanpoistoa varten.

Suurelle teholliselle iimavirtaukselle:

Suuremmille pneumaattisille kayttolaitteille on valittavissa nimellishalkaisija DN 2,5 (vain yksitoimisena).
Magneettiventtiilit on varustettu kalvovahvistimilla maksimivirtauksen suurentamista ja siten dynamiikan
parantamista varten.

Takaisinkytkenta (lisdvaruste)

Palaute tapahtuu joko digitaalilahtdjen tai yhden lahdon kautta (4...20 mA / 0...10 V).

Venttiilin ylemman tai alemman asennon saavuttaminen voidaan ilmoittaa digitaalilahtdjen kautta esim.
PLC:lle.

Pneumaattiset liitdnnat
1/4” -liitdnnat erilaisilla kierremuodoilla (G, NPT) tai letkupistoliitanta.

Sahkoiset rajapinnat
Pyorépistoliitin tai ruuvattava kaapeliliitin.

suomi



burkert

TUOtekuvaUS FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

» Kotelo
Tyypin 8692, 8693 kotelo suojataan paineenrajoitusventtiililla esim. vuotojen seurauksena syntyvaa liian
korkeaa sisdpainetta vastaan.

53 Yhdistelmat venttiilityyppeineen ja
asennusversioineen

Asennoitin tyyppi 8692 ja prosessisdadin tyyppi 8693 voidaan asentaa erilaisille Blrkert-valikoiman
prosessiventtiileille.

Soveltuvia ovat V|n0|stukkaventtul| suoralstukkalset saatoventtullt kaIvo ta| paIIoventtuht
(katso luku

e Yksitoimisilla kayttolaitteilla tuuletetaan ja ilmataan vain yksi kammio kayttolaitteessa. Syntyva paine toimii
jousta vastaan. Mant3 liikkuu niin kauan, kunnes painevoiman ja jousivoiman vélille syntyy voimatasapaino.

e Kaksitoimisilla kayttolaitteilla kammiot paineistetaan mannan molemmilla puolilla. Talldéin yhden kammion
tuuletuksessa poistetaan ilma toisesta kammiosta ja péin vastoin.

Venttiiliasennukseen on olemassa kaksi erilaista toimintatapaa.

Kohdassa Kuva 1 on esitetty esimerkinomaisesti kaksi yhdistelmamahdollisuutta, jotka ovat esimerkinomaisia
venttiiliasennukselle. Luvussa ”11 Asennus” selitetddn molemmat toimintatavat ndiden esimerkkien perusteella.

Asennoitin tyyppi 8692 ——
tai
prosessisaadin tyyppi 8693

e

(pneumaattinen)
kayttolaite > Venttiili
Venttiili < esimerkin-
omaisesti
esimerkin- Venttiilirunko — tyypeille 2103,
omaisesti 2300, 2301
tyypeille 26xx,
27xX
Kuva 1: Kiinnitysversiot. Venttiilityypit erilaisilla asennustavoilla

15




FLUID CONTROL SYSTEMS

Tuotekuvaus

5.3.1 Kiinnitysmahdollisuuksien yleiskuva / venttiilityyppien
ominaisuudet
Vino-/suoraistukka- | Kalvoventtiilit Palloventtiilit Lappéaventtiilit
venttiilit
Tyypit « 2702 « 2730 * 2652 * 2672
. 2712 - 2103 + 2655 « 2675
» 2300 « 2731 » 2658
+ 2301
Ominaisuudet | ¢ virtaus istukan alla [ * aine on erotettu + voidaan puhdistaa |- sietdd

* painesysayksetdn

* aineen suora
virtausreitti

* itsesdatyva tiivis-
tysholkki takaa
erittdin hyvan
tiiviyden

hermeettisesti
kayttolaitteesta ja
ympdristésta

* kotelo suunniteltu
ilman kuollutta tila-
vuutta ja itsestaan
tyhjentyvaksi

* vapaa virtaussuunta
ja pyorteetdn
virtaus

+ voidaan steriloida
hoyrylla

» CIP-yhteensopiva

* painesysayksetén

+ kayttolaite ja kalvo
voidaan irrottaa,
kun kotelo on
asennettuna

putkipossulla

« erittain pieni
kuollut tilavuus

+ sietdd
epapuhtauksia

* vdhemman pai-
nehéviétd muihin
venttiilityyppeihin
verrattuna

* istukka ja tiiviste
vaihdettavissa
3-osaisella pallo-
venttiililla asenne-
tussa tilassa

Huomautus
kaytettavissa vain
prosessisaatimena

epapuhtauksia

» vdhemman pai-
nehaviétad muihin
venttiilityyppeihin
verrattuna

+ edullinen

* pieni
rakennustilavuus

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Tyypilliset * vesi, hoyry ja * neutraalit kaasut ja [+ neutraalit kaasut ja | * neutraalit kaasut ja
aineet kaasut nesteet nesteet nesteet
+ alkoholit, dljyt, * likaiset, hankaavat |+ puhdas vesi * lievasti syovyttavat
polttoa|_neet, je! syovyttavat - lievésti syGvyttavat aineet
hydraulinesteet aineet )
aineet
* suolaliuokset, * korkeamman vis-
eméakset kositeetin omaavat
(orgaaniset) aineet
* liuotinaineet
Taulukko 1:  Kiinnitysmahdollisuuksien yleiskuva / venttiilityyppien ominaisuudet

Jokaiselle venttiilityypille on saatavana erilaisia kdyttdlaitteiden kokoja ja venttiilien nimellishalkaisijoita.
Tarkat tiedot 16ytyvét vastaavista tietolehdistd. Tuotevalikoimaa laajennetaan jatkuvasti.

16
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54 Versiot

541 Tyyppi 8692, asennoitin
Kayttolaitteen asentoa saadelldan tavoiteasemaa vastaavasti. Tavoiteasema annetaan ulkoisella ohjaussig-
naalilla (tai kenttdvaylan kautta).

Tyypin 8692 asennoittimen kdyttda varten olemassa on 128 x 64 pistematriisi-grafiikkanadyttd ja painikekenttd,
jossa on nelja painiketta.

5.4.2 Tyyppi 8693, prosessisaadin
Tyyppiin 8693 on liséksi asennettu PID-sdadin, jonka avulla itse asentosaatelyn liséksi voidaan suorittaa myés
prosessisaately (esim. taso, paine, virtausmaara, lampétila) kaskadisadatelyn tavoin.

Tyypin 8693 prosessisaatimen kayttéd varten olemassa on 128 x 64 pistematriisi -grafiikkanéytt6 ja painike-
kenttd, jossa on nelja painiketta.

Prosessisdadin on liitetty s&atopiiriin. Prosessin tavoitearvosta ja prosessin tosiarvosta lasketaan s&atépa-
rametrin (PID-s&adin) avulla venttiili tavoiteasema. Prosessin tavoitearvo voidaan antaa ulkoisella signaalilla.

17
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6 RAKENNE JA TOIMINTO

Tyypin 8692 asennoitin ja tyypin 8693 prosessisdaadin koostuu mikroprosessoriohjatusta elektroniikasta, lii-
keanturista ja sdatdjarjestelmasta.

Laite on toteutettu kolmijohdintekniikalla. Kayttd tapahtuu neljalla painikkeella ja 128 x 64 pistematriisi
-grafiikkanaytolla.

Yksi- tai kaksitoimisten kayttolaitteiden pneumaattinen saatdjarjestelma koostuu kahdesta tai neljasta
magneettiventtiilista.

6.1 Esitys

@ Lapinakyva kupu

———— Kotelovaippa

Paineenrajoitusventtiili

(suojaksi liian korkealta
sisdpaineelta virheen sattuessa)

Sahkdinen liitdntakotelo Poistoilmaliiténtd
(litdntéversio pydrépistoliittimelld) (merkinté: 3)

Ohjausilmaliiténtd
(merkinté: 1)

Kayttomoduuli naytdlla ja painikkeilla

=T
(ndkymaé ilman ldpindkyvaé kupua) <

>

ylimaarainen poistoilmaliitanta
(merkinta: 3.1)

vain tyypilla 23xx ja 21083 esiohja-
tulla saéatéjarjestelmalla korkealle
teholliselle ilimavirtaukselle alk.
kdyttélaitteen koosta o 125/130

Tuloilman suodatin

Kuva 2: Rakenne tyyppi 8692, 8693
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6.2 Toimintakaavio

6.2.1 Esimerkinomainen esitys yksitoimisella kayttolaitteella

Mustat linja kohdassa Kuva 3 kuvaavat asennoitinpiirin toimintaa tyypissa 8692.

Harmaa kuva nayttaa superponoidun prosessisdatdpiirin tdydentévan toiminnon tyypissé 8693.

Prosessin todellinen arvo

Prosessin ¢~
tavoitearvo

ulkoinen
asetuksen

Tavoiteasema

tavoitearvo +~

\/

Asennoitin|__

Liikeanturi :[_]

Tosi- r»
8692, 8693 B

Saatojarjes-
telméa
1

Pneumaattinen
kaytto
(yksitoiminen)

~~N

A Saatojarjestelma
1: Tuuletusventtiili
2: limanpoistoventtiili

@ Painesy6ttd

; / Poistoilma

Venttiili
(saatoelin)
Anturi
Prosessin todellinen arvo
» (virtausmaara, paine, taso, lampdtila jne.)
Kuva 3: Toimintakaavio
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7 ASENNOITIN TYYPPI 8692

Liikeanturin avulla mitataan pneumaattisen kayttdlaitteen ajankohtainen asema (POS). Asennoitin vertaa tata
asennon tosiarvoa ohjaussignaalina annettuun tavoitearvoon (CMD). Jos havaitaan saatéero (Xd1), saato-
suureeksi annetaan saatdjarjestelmalle pulssileveysmoduloitu jannitesignaali. Yksitoimisissa kayttolaitteissa
ohjataan positiivisella sdatderolla tuuletusventtiilia 1ahdon B1 avulla. Kun sd&tdero on negatiivinen, ohjataan
|ahddn E1 avulla ilmanpoistoventtiilid. Nain muutetaan kayttélaitteen asemaa, kunnes saatdero on 0. Z1 esittéda
héairidsuuretta.

Z1
r---- - - - "  --—"--—-"------=-=-=-= i i |
/" : B1 :

A CMD 1 Xd1 > PK‘ I Venttiiliaukko
'+ X- E1= - ! -
| |
| |

Asetuksen | Asennoitin Saatojarjestelma  Tasaissaato- |
tavoitearvo | Magneettiventtiilit venttiili |
| |
| |
| POS |
| / < |
| |
: ress s Liikeanturi I
|  Asennonsaatopiiri |
L e e e e e e e e e e e e e e e e e e o e - — — 4
Kuva 4: Asennonséétopiiri tyypissé 8692
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Asennaitin tyyppi 8692

Asentosaatelyn kaavioesitys
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7.2 Asennoittimen ohjelmisto

Konfiguroitava lisdtoiminto

Vaikutus

Korjauslinja toimintakayran sovittamiseen

Kytkentavasteen valinta tulosignaalin ja iskun (korja-
uskayra) valilla.

CHARACT
Tiivis sulkutoiminto Venttiili sulkee saatdéalueen ulkopuolella tiiviisti.
CUTOFF limoittaa arvon (%), josta lahtien kdyttdlaite ilmataan

(0 %:ssa) tai tuuletetaan (100 %:ssa) taysin.

DIR.CMD

Saatimen tavoitearvon ohjaussuunta

Ohjaussuunta tulosignaalin ja tavoiteaseman valilla.

Saatdkaytén ohjaussuunta
DIR.ACT

Ohjaussuunnan asetus kayttélaitteen tuuletustilan ja
tosiaseman vélilla.

Signaalialueen jako

Ohjaussignaalialueen jako kahdelle tai useammalle
asennoittimelle.

SPLTRNG
Iskurajoitin Mekaaninen venttiilimantaliike vain maéaritellyn
X.LIMIT iskualueen sisalla.

Saatdénopeuden rajoitus
X.TIME

Avausajan ja sulkuajan sy6ttd koko iskulle.

Epaherkkyysalue Asennoitin laukeaa vasta maariteltavéasta séatderosta
X.CONTROL lahtien.

Koodisuoja Asetusten koodisuoja.

SECURITY

Turva-asema Turva-aseman maéritelma.

SAFEPOS

Signaalitason virhetunnistus
SIG.ERROR

Tulosignaalien tarkastus johtokatkoksen varalta.

Varoituksen tulostus ndyttddn ja turva-asemaan ajo
(mikali valittu).

Digitaalitulo
BINARY. IN

Vaihto AUTOMATIIKKA / KASIN tai
turva-asemaan ajo.

ouTPUT

Analoginen takaisinkytkenta (lisdvaruste)

Takaisinkytkennan tavoitearvo tai todellinen arvo.

2 digitaalilahtda (lisdvaruste)
OUTPUT

Kahden valittavan digitaaliarvon tulostus.

Kayttajakalibrointi

Signaalitulon tehdaskalibroinnin muutos.

CAL.USER

Tehdasasetus Palautus tehdasasetuksiin.
SET.FACTORY

SERVICE.BUES bUS-huoltoliitdnnén konfigurointi

Né&ytén asetus
EXTRAS

Prosessitason naytén sovittaminen.
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Konfiguroitava lisatoiminto Vaikutus
SERVICE Vain tehtaan sisdiseen kayttoon.
Simulaatio-ohjelmisto Laitetoimintojen simulointiin.
SIMULATION
DIAGNQOSE (lisédvaruste) Prosessien valvonta.

Taulukko 2:  Asennoittimen ohjelmisto. Konfiguroitavat lisdtoiminnot

Hierarkkinen kayttékonsepti helppoon kaytt66n seuraavilla kayttétasoilla

Prosessitaso Prosessitasolla kytketaan kayttétilojen AUTOMA-
THKKA ja KASIN valilla.

Asetustaso Asetustasolla maaritelldan kayttéonotossa tietyt
perustoiminnot ja konfiguroidaan tarvittaessa
lisdtoiminnot.

Taulukko 3:  Asennoittimen ohjelmisto. Hierarkkinen kdyttékonsepti
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8 PROSESSISAADIN TYYPPI 8693

Prosessisaatimella tyyppi 8693 luvussa ”7 Asennoitin tyyppi 8692” mainitusta asentosaéatelysta tulee alemman
tason apuséatdpiiri, muodostuu kaskadisaately. Prosessisaatimella tyypin 8693 paédsaatopiirissa on PID-toiminto.

Tavoitearvoksi annetaan prosessin tavoitearvo (SP) ja sitd verrataan saadeltdvan prosessisuureen todelliseen
arvoon (PV).

Liikeanturin avulla mitataan pneumaattisen kayttélaitteen ajankohtainen asema (POS). Asennoitin vertaa tata
asennon tosiarvoa prosessisdatimeltd annettuun tavoitearvoon (CMD).

Jos on olemassa saatdero (Xd1), sdatdsuureeksi annetaan saatdjarjestelmalle pulssileveysmoduloitu
jannitesignaali.

Yksitoimisissa kayttolaitteissa ohjataan positiivisella sédatéerolla tuuletusventtiilia 1Ahddén B1 avulla. Jos s&é-
téero on negatiivinen, ohjataan 1Ahdén E1 avulla ilmanpoistoventtiilid. N&in muutetaan kayttélaitteen asemaa,
kunnes sdatdero on 0. Z2 esittda hairidsuuretta.

Venttiili-
aukko

Asennoitin Saatdjarjestelmd Tasaissaa-
Magneettiventtiilit téventtiili

POS /

Liikeanturi

A

Asennonsaatopiiri

Z2 l
- Venttiili-

r— — Prosessisuure

SP  Xd2 CMD 7 aukko
S e VU2 Asemnon- aukko ‘
+ A _ saatopiiri
L — — 4
Prosessin Prosessi- Prosessi
tavoitearvo s&adin
PV / -
Lahetin
Kuva 6: Prosessisédétimen signaalivirtakaavio
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8.1 Prosessinsaadon kaavioesitys
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Kuva 7: Prosessinsédéddén kaavioesitys
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8.2 Prosessisaadinohjelmisto

Konfiguroitava lisatoiminto

Vaikutus

Korjauslinja toimintakdyrén sovittamiseen

Kytkentévasteen valinta tulosignaalin ja iskun (korja-
uskayra) valilla.

CHARACT
Tiivis sulkutoiminto Venttiili sulkee saatdalueen ulkopuolella tiiviisti.
CUTOFF lImoittaa arvon (%), josta lahtien kayttdlaite ilmataan

(0 %:ssa) tai tuuletetaan (100 %:ssa) taysin.

DIR.CMD

Saatimen tavoitearvon ohjaussuunta

Ohjaussuunta tulosignaalin ja tavoiteaseman vélilla.

Saatokaytdon ohjaussuunta
DIR.ACT

Ohjaussuunnan asetus kayttolaitteen tuuletustilan ja
tosiaseman valilla.

Signaalialueen jako

Ohjaussignaalialueen jako kahdelle tai useammalle
asennoittimelle.

SPLTRNG
Iskurajoitin Mekaaninen venttiilimantaliike vain maaritellyn
X.LIMIT iskualueen sisalla.

Saaténopeuden rajoitus
X.TIME

Avausajan ja sulkuajan sy6ttod koko iskulle.

Epaherkkyysalue Asennoitin laukeaa vasta méariteltavasta saatderosta
X.CONTROL lahtien.

Koodisuoja Asetusten koodisuoja.

SECURITY

Turva-asema Turva-aseman maéritelma.

SAFEPOS

Signaalitason virhetunnistus
SIG.ERROR

Tulosignaalien tarkastus johtokatkoksen varalta.

Varoituksen tulostus ndyttédn ja turva-asemaan ajo
(mikali valittu).

Digitaalitulo
BINARY. IN

Vaihto AUTOMATIIKKA / KASIN tai
turva-asemaan ajo.

OouTPUT

Analoginen takaisinkytkenté (lisdvaruste)

Takaisinkytkennan tavoitearvo tai todellinen arvo.

2 digitaalilahtoa (lisévaruste)
OUTPUT

Kahden valittavan digitaaliarvon tulostus.

Kéayttajakalibrointi

Signaalitulon tehdaskalibroinnin muutos.

CAL.USER

Tehdasasetus Palautus tehdasasetuksiin.
SET.FACTORY

SERVICE.BUES buS-huoltoliitdinnan konfigurointi.

Néytdn asetus
EXTRAS

Prosessitason naytén sovittaminen.
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Konfiguroitava lisatoiminto

Vaikutus

SERVICE

Vain tehtaan sisdiseen kayttoon.

Simulaatio-ohjelmisto

Laitetoimintojen simulointiin.

SIMULATION
DIAGNQOSE (lisdvaruste) Prosessien valvonta.
Taulukko 4:  Asennoittimen ohjelmisto. Konfiguroitavat lisdtoiminnot

Prosessisaatimen toiminnot ja asetusmahdollisuudet

Prosessisdadin
P.CONTROL

PID-prosessisdadin on aktivoitu.

Saddettdvat parametrit
P.CONTROL - PARAMETER

Prosessisaatimen parametrointi

Vahvistuskerroin, integrointiaika, derivointiaika ja
kayttopiste.

Skaalattavat tulot
P.CONTROL - SETUP

Prosessisdatimen konfiguraatio
- Anturitulon valinta

- Prosessin todellisen arvon ja prosessin tavoitearvon
skaalaus

- Tavoite-esiarvojen valinta.

Automaattinen anturin tunnistus tai manuaalinen
anturin asetus

P.CONTROL - SETUP - PV INPUT

Anturityypit Pt 100 ja 4...20 mA tunnistetaan auto-
maattisesti tai ne voidaan asettaa kayttévalikon avulla
manuaalisesti.

Tavoite-esiarvojen valinta
P.CONTROL - SETUP - SP INPUT

Tavoite-esiarvot joko ohjaussignaalitulon tai painik-
keiden avulla.

Prosessin ominaiskayrien linearisointi
PQ'LIN

Toiminto prosessin ominaiskdyrien automaattiseen
linearisointiin.

Prosessisaatimen optimointi

PTUNE

Toiminto prosessisdddinparametrien automaattiseen
optimointiin.

Taulukko 5:

Prosessisdadinohjelmisto. Prosessisédétimen toiminnot ja asetusmahdollisuudet

Hierarkkinen kayttokonsepti helppoon kaytt6én seuraavilla kayttétasoilla

Prosessitaso Prosessitasolla kytketaan kayttotilojen AUTOMA-
TIKKA ja KASIN valilla.

Asetustaso Asetustasolla maéritelldan kayttddnotossa tietyt
perustoiminnot ja konfiguroidaan tarvittaessa
lisdtoiminnot.

Taulukko 6:  Prosessiséédinohjelmisto. Hierarkkinen kdyttbkonsepti

27
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9 LITANNAT

Tulot asennon tai pro- D AN
sessin tavoitearvolle | 2 digitaalilantoa R
4..20 mA ! R
0..20 mA Asennoitin/ SRS e
0..10V prosessisaadin
0.5V
I Tulo prosessin N 0
1 . = T
, todelliselle arvolle* * % <
14..20 mA | F B T A
| Taajuus , : Analpglnen ) *
1 Pt 100 )/ , takaisinkytkent& \
b e o o e e e = - - - ?
| 4..20 MA )/
Digitaalitulo > 1 0..10V .
9
24V DC > 3
()

Kayttd

Huomautus:

Valinnaiset tulot ja 14hdét on esitetty katkoviivoilla

*Olemassa vain prosessisédatimella tyyppid 8693

Kuva 8: Asennoittimen/prosessisdatimen liitdnnét

Tyypit 8692 ja 8693 ovat 3-johtimisia laitteita, eli sdahkosyo6ttdé (24 V DC) tapahtuu erillaan
@ tavoitearvosignaalista.
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10 TEKNISET TIEDOT

10.1 Vaatimustenmukaisuus

Tyyppi 8692, 8693 vastaa EU-direktiivien vaatimuksia EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen mukaisesti
(jos sovellettavissa)

10.2 Normit

Sovelletut normit, joilla EU-direktiivien yndenmukaisuus todistetaan, [6ytyvat EU-tyyppitarkastustodistuk-
sesta ja/tai EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksesta (jos sovellettavissa).

10.3 Hyvaksynnat
Tuote on hyvaksytty ATEX-direktiivin 2014/34/EU kategorian 3GD mukaisesti kaytettédvaksi vydhykkeella 2 ja 22.

Huomioi Ex-alueella tapahtuvaa kaytt6a koskevat ohjeet. Katso ATEX-lisaohje.

Tuotteella on cULus-hyvéksynta. Ohjeita kayttddn UL-alueella, katso luku ”10.8 S&hkdtiedot”.

10.4 Kayttoolosuhteet

A VAROITUS

Auringonséteily ja ldmpétilavaihtelut voivat aiheuttaa virhetoimintoja tai vuotoja.
» Jos laitetta kaytetdan ulkoalueella, ala altista sité sadolosuhteille ilman suojaa.

» Ala ylita tai alita sallittua ympéaristdlampétilaa.

Ympéristdlampotila Ympdristélampdtila, katso arvokilpi

Kotelointiluokka

valmistajan arvioima IP65/IP67 standardin EN 60529 mukaisesti*

UL:n arvioima UL tyyppi 4x luokitus, vain sisétiloihin *
Kayttdkorkeus kork. 2 000 m merenpinnan ylédpuolella
Sallittu ilmankosteus maks. 90 % 55 °C:ssa (ei kondensoiva)

*Ainoastaan oikein liitetylld kaapelilla tai pistokkeella ja holkeilla ja noudattamalla poistoilmakonseptia (katso luku ”11.6 Tyypin 8692,
8693 pneumaattinen liitdnta.” sivulla 44). 29
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FLUID CONTROL SYSTEMS Tekniset tiedot
10.5 Arvokilpi
Arvokilven kuvaus:
Esimerkki: — Tyyppi, UL:lle ja ATEX:lle voimassa olevat tyyppiavaimen ominaisuudet
- Ohjaustoiminto, ensiohjausventtiili
a5 8692 -E3-...-0 PU02 )
a—, g Single act Pilot 3.0 24 V-— T~ Ohjausventtiilin sy6ttojannite
x S Pmax 7 bar Maksimaalinen kayttdpaine
e ;—:) Tamb -10-+55 °C REV.2 —— Ymparistdlampdtila, laitteistorevisio
: =3 8 S/N 1001 C € —|— Sarjanumero, CE-merkint&
1.Q ; 00123456 W15 MA —}— Tilausnumero, valmistajakoodi
JIRTTRRETTE DIW S vivaoos
Kuva 9: Tyyppikilpi (esimerkki)
10.5.1 UL-lisakilpi
Type 4X enclosure . Kotelointiluokka
NEC Class 2 only Virtapiiti rajatulla teholla

A Supply voltage: 24 V —

Laitteen syoéttjannite

Kuva 10: UL-lisékilpi (esimerkki)

10.6 Mekaaniset tiedot

Mitat katso tietolehti

Kotelomateriaali ulkoa: PPS, PC, VA, sisaltid: PA 6; ABS
Tiivistemateriaali NBR/EPDM

Venttiilin karan iskualue 3...45 mm

10.7 Pneumaattiset tiedot

Ohjausaine neutraalit kaasut, ilma
Laatuluokat standardin ISO 8573-1 muk.

Pélypitoisuus Laatuluokka 7,
maks. hiukkaskoko

40 pm,

maks. hiukkastiheys 10 mg/m?

Vesipitoisuus Laatuluokka 3;

maks. painekastepiste -20 °C

tai vah. 10 astetta a

limman kayttélampdtilan alapuolella

Oljypitoisuus Laatuluokka X, maks. 25 mg/m?
Ohjausaineen lampétila-alue 0...450 °C
Ohjausaineen painealue 3...7 bar
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Ohjausventtiilin tehollinen ilmavirtaus

Liitannot

10.8 Sahkotiedot

A VAROITUS

7 1, /min (tuuletukselle ja ilmanpoistolle)
(Q,-arvo méaritelman mukaan paineenlaskulla 7 baarista 6 baariin

absoluuttista)

lisdvaruste: 130 |,/ min (tuuletukselle ja iimanpoistolle)
(vain yksitoiminen)

Letkupistoliitin @ 6 mm / 1/4”
kierreliitantd G1/8

UL-hyvéaksytyilla komponenteilla saa kdyttad vain rajatun tehon virtapiireja "NEC Class 2”:n mukaisesti.

Suojausluokka

Liitannot

Kayttojannite
Tehonotto

Tulotiedot tosiarvosignaalille
4...20 mA:

Taajuus:

Pt 100:

Tulotiedot tavoitearvosignaalille
0/4...20 mA:

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

0...5/10 V:

Analoginen takaisinkytkenta

Il standardin DIN EN 61140 (VDE 0140-1) muk.

Ruuvattava kaapeliliitin M16 x 1,5, AV22 (litdntdalue 5...10 mm)
kytkentaliittimilla johdon halkaisijoille 0,14...1,5 mm? (24 V DC)

tai

pyoropistoliitin (M12 x 1) (24 V DC,
EtherNet/IP, PROFINET I/0O, Modbus TCP)

24V DC £10 %, maks. Jaanndsaaltoisuus 10 %

<5W

Tulovastus 700

Tarkkuus 12 bit

Mittausalue 0...1000 Hz
Tulovastus 20 kQ

Tarkkuus 1 %o mittausarvon
tulosignaalista ~ >300 mVss

signaalimuoto

Sini, suorakulmio, kolmio

Mittausalue -20...+220 °C

Tarkkuus <0,1°C

Mittausvirta <1 mA

Tulovastus 70 Q

Tarkkuus 12 bit

Tulovastus 22 kQ

Tarkkuus 12 bit (0...5 V:lla vain 11 bit)

maks. virta
Taakka (kuormitus)

Digitaalilahdot
Virranrajoitus

10 mA (jannitelahdélle 0...5/10 V)
0...560 Q (virtaldhdélle 0/4...20 mA)

galvaanisesti erotettu, PNP
100 mA, 1aht6 tahditetaan ylikuormituksella

31
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Digitaalitulo

Tiedonsiirtoliitanta

Tiedonsiirto-ohjelmisto

PNP

0...5 V = loogisesti "0”, 10...30 V = loogisesti "1”
invertoitu tulo vastaavasti pain vastoin (tulovirta < 6 mA)

Liitanta PC:hen USB-bUS-liitdntasarjan avulla

Birkert Communicator

10.9 Turvapaateasennot sahkoisen tai pneumaattisen
apuenergian hairion jalkeen
Turvapaateasennot
Kayttotapa Nimitys séhkoéisen apuenergian | pneumaattisen apuenergian
hairion jalkeen hairion jalkeen
Saatojarjestelma suurella teholli-
sella iimavirtauksella (DN 2,5):
down
yksitoiminen
up ) o down
) Ohjaustoiminto A Saatsjarjestelmé pienella teholli-
own sella ilmavirtauksella (DN 0,6):
ei maaritelty
Saatojarjestelma suurella teholli-
sella iimavirtauksella (DN 2,5):
up
yksitoiminen
up . - up
Ohjaustoiminto B R A i .
down Saatojarjestelma pienella teholli-
sella ilmavirtauksella (DN 0,6):
ei maaritelty
ylempi
kammio
i kaksitoiminen down/up
alem’.’ ! up (aina ohjausjohtojen ei madaritelty
kammio I Ohjaustoiminto | | jiitannzsts riippuen)
down
Taulukko 7:  Turvapédéteasennot
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11 ASENNUS

Vain asennoittimelle ja prosessisaatimelle ilman esiasennettua prosessiventtiilia.

11.1 Laitteiden asennus Ex-aluetta varten

Asennuksessa rajahdysvaaralliselle alueelle on Ex-laitteiden mukana tuleva "ATEX-ohje Ex-alueella kaytt6a
varten” huomioitava.

A VAARA

Laitteistossa/laitteessa vallitsevan lilan korkean paineen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta paine ja ilmaa/tyhjenna johdot ennen laitteistolle tai laitteelle suoritettavia toita.

Sahkoéiskun aiheuttama loukkaantumisvaara.
» Sammuta jannite ja estd sen uusi paalle kytkeminen ennen laitteelle tai laitteistolle tehtavia toimenpiteita.

» Noudata voimassa olevia tapaturmanehkaisyméaérayksia seka sahkdlaitteita koskevia
turvallisuusmaérayksia.

A VAROITUS

Virheellisen asennuksen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Asennuksen saa suorittaa vain valtuutettu ammattihenkiléstd soveltuvia tydkaluja kayttaen.
Laitteiston tahattoman paallekytkennén ja hallitsemattoman uudelleenkdynnistymisen aiheuttama
loukkaantumisvaara.

» Est§ laitteiston tahaton kayttd.

» Takaa valvottu uudelleenkadynnistyminen asennuksen jalkeen.

1.2 Asennus tyypin 2103, 2300 ja 2301 prosessiventtiileihin

HUOMAUTUS

Asennettaessa hitsattavalla rakenteella varustettuihin prosessiventtiileihin on huomioitava asennus-
ohjeet prosessiventtiilin kayttéohjeessa.

Toimintatapa:

1. Kytkentékaran asentaminen

katso Sivu 34 Ei tarpeen asennetulla ohjauksella varustetuilla kéyttlaitteilla tai
2. Muototiivisteen asennus kaytt0|a|tte|”a, ]OI”e on jO ollut asennettuna Ohjaus.

katso Sivu 35

1. Tyypin 8692, 8693 asennus
katso Sivu 36
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11.21 Kytkentakaran asentaminen

A VAARA

Korkean paineen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta paine ja ilmaa johdot ennen johtojen ja venttiilien irrottamista.

Lapinakyva kupu w

Ohjausilmaliitdnnat
(letkupistoliitin kiinnitys- tai
kierreholkilla)

Kéayttolaite

Kuva 11: Kytkentédkaran asennus tyypin 2103, 2300 ja 2301 prosessiventtiileilld; Poista Idpindkyvé kupu ja
ohjausilmaliitdnnéat

— Kierra lapinakyva kupu irti kéyttolaitteesta ja asentonayttod (keltainen korkki) karanjatkeesta (mikali
olemassa).

— Poista letkupistoliittimella varustetussa tyypissa kiinnitysholkit (valkoiset tulkat) molemmista ohjausilmalii-
tdnndista (mikali sellaiset on).

Puck-pidike
Kytkentédkara

Ohjainelementti

Huulitiiviste

maks. 1 Nm

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

maks. 5 Nm
Kayttdkansi

O-rengas

Karanjatke

Kuva 12: Kytkentékaran asennus tyypin 2103, 2300 ja 2301 prosessiventtiileissé
34
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HUOMAUTUS
Virheellinen asennus voi vahingoittaa huulitiivistettd ohjainelementissa.

Huulitiiviste on jo esiasennettu ohjainelementtiin ja sen on oltava ”lukittunut” takaleikkaukseen.

» Al4 vahingoita huulitiivistettd kytkentékaran asennuksessa.

— Ty6nna kytkentékara ohjainelementin lapi.

HUOMAUTUS
Ruuvinlukituslakka saattaa saastuttaa huulitiivisteen.

» Al3 levita ruuvinlukituslakkaa kytkentikaralle.
— Varmista kytkentékara levittdmalla ruuvinlukituslakkaa (Loctite 290) karanjatkeen kierrereikadn kayttolaitteessa.
— Tarkasta O-renkaan oikea asema.
— Kierra ohjainelementti kiinni kayttokanteen (maksimaalinen vdantdmomentti: 5 Nm).

— Kierrd kytkentékara karanjatkeelle. Sita varten ylapuolelle on tehty rako (maksimaalinen vaantémomentti:
1 Nm).

— Tydnna Puck-pidike kytkent&karalle ja lukitse se paikoilleen.

11.2.2 Muototiivisteen asennus
—> Veda muototiiviste kayttdkannelle (pienempi halkaisija nayttaa ylospain).

— Tarkasta O-renkaiden oikea asema ohjausilmaliitdnndissa.

Tyypin 8692, 8693 asennuksessa eivat ohjausilmaliitantéjen kiinnitysholkit saa olla asennettuna
kayttolaitteelle.

e—Muototiiviste

Ohjausilmaliitdnnat
Huomio:
Kiinnitysholkit eivat
saa olla asennettuna.

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Muototiivisteen
asennus

Kuva 13: Muototiivisteen asennus tyypin 2103, 2300 ja 2301 prosessiventtiileissé
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11.2.3 Tyypin 8692, 8693 asentaminen

Kotelovaippa

> Tyyppi 8692, 8693
Sahkaoinen liitantakotelo

Kayttolaite
> Prosessiventtiili

(esimerkki: tyyppi 2103)
Venttiilirunko

Kuva 14: Tyypin 8692, 8693 asennus prosessiventtiileille, esimerkki tyyppi 2301

Asennuksessa eivat ohjausilmaliiténtéjen kiinnitysholkit saa olla asennettuna kayttélaitteelle.

— Kohdista kéayttoélaite ja tyyppi 8692, 8693 toisiinsa:

1. Kayttolaitteen ohjausilmaliitannat tyypin 8692, 8693 liitosnysiin (katso Kuva 15).

Kiinnitysruuvit
maks. 1,5 Nm

Liitosnyséat

Ohjausilmaliitdnnat

Kuva 15: Ohjausilmaliitdntéjen kohdistaminen

2. Kayttolaitteen Puck-pidike tyypin 8692, 8693 ohjauskiskoon (katso Kuva 16)

Ohjauskisko

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Puck-pidike

36 Kuva 16: Puck-pidikkeen kohdistus
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HUOMAUTUS
Piirilevyn vaurio tai toimintahairi6.

» Varmista, ettd Puck-pidike on tasassa ohjauskiskolla.

— Tyénné tyyppi 8692, 8693 ilman kiertoliikettd niin pitkalle kayttolaitteelle, ettd muototiivisteessa ei enda
nay rakoa.

HUOMAUTUS
Jotta kotelointiluokka IP65/IP67 varmistettaisiin, ala kirista kiinnitysruuveja liian lujaa.

» Maksimaalinen kiristysvaantémomentti: 1,5 Nm.

— Kiinnita tyyppi 8692, 8693 molemmilla sivuttaisilla kiinnitysruuveilla kayttdlaitteeseen. Kiristé talldin ruuveja
vain kevyesti (maksimaalinen kiristysvadntémomentti: 1,5 Nm).

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022
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11.3 Asennus sarjan 26xx ja 27xx prosessiventtiileihin

Toimintatapa:

1. Kytkent&karan asentaminen
Ei tarpeen asennetulla ohjauksella varustetuilla kayttolaitteilla tai kayttdlaitteilla, joille on jo ollut asen-
nettuna ohjaus.

2. Tyypin 8692, 8693 asentaminen.

11.31 Kytkentakaran asentaminen

@7 Ohjainelementti

Karanjatke

Kayttolaite

Kuva 17: Kytkentdkaran asennus sarjan 26xx ja 27xx prosessiventtiileilld; Ohjainelementin ja vélirenkaan
poistaminen.

— Kierréd ohjainelementti irti kayttolaitteelta (mikali olemassa).

— Poista vélirengas (mik&li olemassa).

Puck-pidike

Kytkentékara

Ohjainelementti ——
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Karanjatke —
O-rengas —
— Kara
(kayttolaite)
Kuva 18: Kytkentédkaran asennus sarjan 26xx ja 27xx prosessiventtiileilld

a8 — Paina O-rengas ala kayttolaitteen kanteen.
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—> Kéyttdlaitteen koossa 125 ja suuremmassa suurella tehollisella ilmavirtauksella:
pura olemassa oleva karanjatke ja korvaa se uudella. Levita sitéd varten hieman ruuvinlukituslakkaa
(Loctite 290) karanjatkeen kierrereikaan.

—> Reikdkanta-avaimella (tapin @: 3 mm / tappivali: 23,5 mm)
kierrd ohjainelementti kayttolaitteen kanteen (vaantdmomentti: 8,0 Nm).

— Varmista kytkentakara levittdmalla ruuvinlukituslakkaa (Loctite 290) kytkentékaran
kierteeseen.

— Kierrd kytkentékara karanjatkeelle (maksimaalinen vaantémomentti: 1 Nm).
Sité varten ylapuolelle on tehty rako.

— Tydnna Puck-pidikettd kytkentékaralle, kunnes se lukittuu paikoilleen.

11.3.2 Tyypin 8692, 8693 asentaminen

— Sijoita tyyppi 8692, 8693 kayttolaitteelle. Kohdista talldin kayttolaitteen Puck-pidike tyypin 8692, 8693
ohjauskiskoon sopivasti (katso Kuva 19).

Ohjauskisko

Puck-pidike

Kuva 19: Puck-pidikkeen kohdistus

HUOMAUTUS
Piirilevyn vaurio tai toimintahairio.

» Varmista, ettd Puck-pidike on tasassa ohjauskiskolla.

— Paina tyyppi 8692, 8693 alas téysin kayttolaitteeseen asti ja kohdista se kdantamalla haluttuun asemaan.

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

nassa paallekkain (katso Kuva 20).

Varmista, etta tyypin 8692, 8693 ja kayttolaitteen pneumaattiset liitdnnat ovat mielelladn pystysuun-

HUOMAUTUS
Jotta kotelointiluokka IP65/IP67 varmistettaisiin, dla kirista kiinnitysruuveja liian lujaa.

» Maksimaalinen kiristysvaédntémomentti: 1,5 Nm.

— Kiinnita tyyppi 8692, 8693 molemmilla sivuttaisilla kiinnitysruuveilla kayttolaitteeseen (katso Kuva 20). Kirista
talléin ruuveja vain kevyesti (maksimaalinen kiristysvddntdmomentti: 1,5 Nm).
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Ohjausilmal&ht6 2,

> Tyyppi

8692/
8693

Ohjausilmal&hté 2,

Kiinnitysruuvit
maks. 1,5 Nm

Ohjausilmaliitéanté ylhaalla ~ Kayttolaite

Ohjausilmaliitanta alhaalla

Kuva 20: Tyypin 8692, 8693 asennus sarjan 26xx ja 27xx prosessiventtiileihin

Luo pneumaattinen liitos tyypin 8692, 8693 ja kayttélaitteen valilla:
— Ruuvaa letkupistoliitin tyypille 8692, 8693 ja kayttdlaitteeseen.

— Huomioi toivottuun ohjaustoimintoon sopiva pneumaattinen liitos. Katso Taulukko 8.

— Luo tarvikesarjan mukana toimitettujen letkujen avulla tyypin 8692, 8693 ja kayttdlaitteen valinen pneu-
maattinen yhteys.

HUOMAUTUS
Lian ja kosteuden sisdaantunkeutumisen aiheuttama vaurio tai toimintahairio.

» Jotta kotelointiluokka IP65/IP67 voitaisiin sailyttaa, liitd tarpeeton ohjausilmalahtd kayttolaitteen vapaa-
seen ohjausilmaliitintaéan tai sulje se sulkutulpalla.

”Lepoasennossa” tarkoittaa, etta tyypin 8692, 8693 ohjausventtiilit ovat virraton, eika niita kayteta.

Kosteassa ymparistéilmassa voidaan ohjaustoiminnossa A tai ohjaustoiminnossa B luoda letkuliitos
asennoittimen / prosessisaatimen ohjausilmaldhdén 2, ja kayttélaitteen liittdméattéman ohjausilma-
liitAnnéan valille.

Nain kayttélaitteen jousikammioon syétetddn kuivaa ilmaa tyypin 8692, 8693 ohjausilmalahddsta.

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022
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Ohjaustoiminto Pneumaattinen yhteys tyyppi 8692, 8693 ja kayttolaite
Ohjausilmalahté Kayttélaitteen ohjausilmaliitanta
tyyppi 8692 ja 8693
Prosessiventtiili 2, kéyttélaitteen alempi ohjausilmaliitanté
A lepotilassa sul-
jettuna 2, tulisi liittaa kayttolaitteen ylempaan ohjausilmaliitantaan
(jousivoimalla)
Prosessiventtiili 2, kayttdlaitteen ylempi ohjausilmaliitdnt&
B | lepotilassa auki
(jousivoimalla) 2, tulisi liitta& kayttdlaitteen alempaan ohjausilmaliitdntédan
Prosessivent- 2, kayttolaitteen alempi ohjausilmaliitdnta
tiili lepotilassa
suljettuna 2, kayttdlaitteen ylempi ohjausilmaliitdnt&
|
Prosessiventtiili 2, kayttolaitteen ylempi ohjausilmaliitanta
lepotilassa auki 2, kayttdlaitteen alempi ohjausilmaliitdnta

Taulukko 8:  Pneumaattinen yhteys kéyttdlaitteeseen

1.4 Kayttolaitemoduulin kdantaminen

Kayttolaitemoduuliksi nimitetdan tyyppia 8692, 8693 ja asennettua kayttolaitetta.

Jos prosessiventtiilin asennuksen jalkeen tyypin 8692, 8693 ndyttddn on huono nakyvyys tai litdntakaapelin
tai letkujen asennus on vaikeaa, voidaan kayttoélaitemoduuli kdantaa sopivampaan asemaan.

Kalvoventtiileilla ei kdyttdmoduulin kddntaminen ole mahdollista.

Tyypin 2300 ja 2301 prosessiventtiilit: Ainoastaan koko kayttélaitemoduulin asemaa vent-
tiilirunkoon voidaan kaantaa. Tyypin 8692, 8693 kaantaminen kayttblaitetta vastaan ei ole
mahdollista.

Kayttélaitemoduulin kdantamista varten prosessiventtiilin on oltava avatussa asennossa.

A VAARA

Korkean paineen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta paine ja ilmaa johdot ennen johtojen ja venttiilien irrottamista.

Toimintatapa:

— Kiinnita venttiilirunko pitolaitteeseen (tarpeen vain, jos prosessiventtiilid ei ole vield asennettu).

— Ohjaustoiminnolla A: Avaa prosessiventtiili.
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> Kayttolaitemo- <

duuli
Avainmuoto Kuusikanta
Nippa B .
Nippa
Tyypin 2300 ja 2301 prosessiventtiili Sarjan 27xx prosessiventtiili

Kuva 21: Kéyttélaitemoduulin kdéntdminen

— Pida nipan avainpinnalla vastaan sopivalla kiintoavaimella.

— Tyypin 2300 ja 2301 prosessiventtiilit:
Sovita erikoisavain tarkasti kdyttolaitteen pohjassa olevaan avainmuotoon.
(Erikoisavain on saatavana Birkert-myyntitoimipaikasta. Tilausnumero 665702).

—> Sarjan 27xx prosessiventtiilit:
Aseta sopiva kiintoavain kayttélaitteen kuusikannalle.

A VAROITUS

Ainevuodon ja paineen purkautumisen aiheuttama loukkaantumisvaara.
Vaara pydrimissuunta voi aiheuttaa koteloyhteyden aukeamisen.

» Kierra kayttélaitemoduulia vain ilmoitettuun suuntaan (katso Kuva 22).
— Tyypin 2300 ja 2301 prosessiventtiilit:
Saata kayttolaitemoduuli haluttuun asemaan myé6tépaivaan kddntamallg (alhaalta katsottuna).

— Sarjan 27xx prosessiventtiilit:
Saata kayttolaitemoduuli haluttuun asemaan vastapaivién kdantdmallg (alhaalta katsottuna).

Kiintoavain Erikoisavain

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Sarjan 27xx prosessiventtiilit Tyypin 2300 ja 2301 prosessiventtiilit

Kuva 22: lImoitettu pydrimissuunta ja tyékalu kdyttdlaitemoduulin kddntdmiseen
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11.5 Tyypin 8692, 8693 kaantaminen sarjan 26xx ja 27xXx
prosessiventtiileilla

Jos liitdntédkaapelin tai letkujen asentaminen on hankalaa prosessiventtiilin asentamisen jalkeen, voidaan
tyypin 8692, 8693 asemaa kaantaa kayttodlaitteeseen nahden.

= Tyyppi 8692/ 8693
Kiinnitysruuvi (2x)
kork. 1,5 Nm

Pneumaattinen liitos

= Kayttolaite

Kuva 23: Tyypin 8692/8696 kdéntdminen, sarjan 26xx ja 27xx prosessiventtiileilld

Toimintatapa:

—> Avaa pneumaattinen liitos tyypin 8692, 8693 ja kayttolaitteen valisséa.
—> Avaa kotelon sivuun upotetut kiinnitysruuvit (kuusiokolo AV3).
—> K&anna tyyppi 8692, 8693 haluttuun asemaan.

HUOMAUTUS
Jotta kotelointiluokka IP65/IP67 varmistettaisiin, ala kirista kiinnitysruuveja liian lujaa.

» Maksimaalinen kiristysvaantémomentti: 1,5 Nm.

— Kirista kiinnitysruuveja kevyesti (maksimaalinen vadntémomentti: 1,5 Nm).

— Palauta pneumaattiset litdnnat tyypin 8692, 8693 ja kayttolaitteen valilla.
Kayta tarvittaessa pidempié letkuja.
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11.6 Tyypin 8692, 8693 pneumaattinen liitanta.

A VAARA

Laitteistossa/laitteessa vallitsevan liian korkean paineen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta paine ja ilmaa tai tyhjenna johdot ennen laitteistolle tai laitteelle suoritettavia t6ita.

Huomioi laitteen moitteetonta toimintaa varten seuraavaa:
» Liitdnnasta ei saa aiheutua vastapainetta.
» Valitse liitantda varten halkaisijaltaan riittava letku.
» Suunnittele poistoilmajohto niin, ettei laitteeseen paase vetta tai muita nesteitéd poistoilmaliitdnnan
(3 tai 3.1) kautta.
Poistoilmakonsepti:
» Kotelointiluokka IP67:n sailyttdmiseksi on poistoilmajohto asennettava kuivalle alueelle.

» Vallitsevan ohjauspaineen on oltava véahintaén 0,5...1 bar korkeampi kuin pneumaattisen kaytto-
laitteen paateasemalle vaadittava paine.
Nain estetdén liian pienen paine-eron negatiivinen vaikutus ylemmaén iskualueen
saatokayttaytymiseen.

» Pida ohjauspaineen vaihtelut kdytdén aikana mahdollisimman véhaisind (maks. +10 %).
Suuremmilla vaihteluilla eivét toiminnolla X. TUNE mitatut sdatéparametrit ole optimaalisia.

Poistoilmaliitdnta
Merkinta: 3

Ohjausilmaliitanta

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

merkinta: 1 Ylimaarainen poistoilmaliitanta
Merkinta: 3.1
(vain tyypilld 23xx ja 2103 esiohjatulla sédétéjérjestelmélla korkealle
teholliselle iimavirtaukselle alk. kdyttélaitteen koosta o 125/0 130)
Kuva 24: Pneumaattinen liitdnt4

Toimintatapa:

— Liité ohjausaine ohjausilmaliitantdan (1)
(8...7 bar; mittari-ilma, 6ljyton, vedetdn ja polytdn).

—> Asenna poistoilmajohto tai &&dnenvaimennin poistoilmaliitantdihin (3) ja asenna se poistoilmaliitdntaan (3.1),
mikali olemassa.
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1.7 Tyyppi suurella tehollisella ilmavirtauksella

Suurella tehollisella ilmavirtauksella varustetussa tyypissa voidaan kayttolaite liikuttaa ilman sahkénsyottda
paateasemaansa. Kayttolaite liikkuu talldin lepoasennostaan paateasemaan. Sitd varten on ohjausventtiileja
kaytettava ruuvimeisselilla.

1.71 Kayttolaitteen manuaalinen kayttd esiohjausventtiileilla

Kéayttolaite voidaan liikuttaa ilman sahkonsyottdd lepoasennosta paidteasemaansa ja jalleen takaisin. Sita
varten on esiohjausventtiileja kéytettava ruuvimeisselilla.

HUOMAUTUS
Kasivipu voi vahingoittua, jos sité painetaan ja kierretddn samanaikaisesti.

» Al4 paina kasivipua kaantdessasi.

Esiohjausventtiili
painamattomana Esiohjausventtiili
(normaaliasento) ilmanpoistoa varten

Késivipu o N
osoittaa Esiohjausventtiili
vasemmalle tuuletusta varten

Esiohjausventtiilia

painettu
Kasivipu
osoittaa
oikealle
Kuva 25: Esiohjausventtiilit kdyttélaitteen tuuletukseen ja ilmanpoistoon

Kayttolaitteen liikuttaminen paateasemaan

Kierra kasivipua ruuvimeisselilla oikealle.
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Huomaa: - ala paina vipua kierrettdessa
- noudata jarjestysta alla kuvatulla tavalla

—> 1. Kayté esiohjausventtiilin iimanpoiston kasivipua.
—> 2. Kayté esiohjausventtiilin tuuletuksen késivipua.

Molemmat kasivivut osoittavat oikealle.

Kéayttdlaite liikkuu pagteasemaan.

Kuva 26: Kéyttblaitteen liikuttaminen p&éteasemaan
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Kayttolaitteen liikuttaminen takaisin lepoasemaan

Kierra kasivipua ruuvimeisselilld vasemmalle.

Huomaa: - &la paina vipua kierrettdessa
- noudata jarjestysta alla kuvatulla tavalla

—> 1. Kayté esiohjausventtiilin tuuletuksen késivipua.
—> 2. Kayté esiohjausventtiilin ilmanpoiston kasivipua.

Molemmat kasivivut osoittavat vasemmalle (normaaliasento).

Kayttolaite liikkuu jousivoiman avulla lepoasentoon.

Kuva 27: Kéyttélaitteen liikuttaminen takaisin lepoasemaan
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12 SAHKOLIITANTA 24 V DC

Tyypille 8692, 8693 on olemassa kaksi liitdntavaihtoehtoa:
* Pyoropistoliittimella varustettu moninapa

* Ruuvattava kaapeliliitin kytkentaliittimilla

Signaaliarvot

Kayttojannite: 24V DC
Tavoitearvo
(prosessisaadin/asennoitin): 0...20 mA; 4...20 mA
0..5Vv;0..10V
Todellinen arvo
(vain prosessisaadin): 4...20 mA;
Taajuus;
Pt 100

12.1 Sahkodasennus pyoropistoliittimella

A VAARA

Sahkojannitteen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta jannite ennen jarjestelmalle suoritettavia toimenpiteita ja esta sen uudelleen paalle
kytkeminen.

» Noudata voimassa olevia tapaturmanehkaisymaéarayksia sekd sahkdolaitteita koskevia
turvallisuusmaérayksia.

A VAROITUS

Virheellisen liitAnnan aiheuttama loukkaantumisvaara.

» LiitAnn&n saa suorittaa vain valtuutettu ammattihenkil6std soveltuvia tydkaluja kayttéen.
Laitteiston tahattoman paallekytkennan ja hallitsemattoman uudelleenkaynnistymisen aiheuttama
loukkaantumisvaara.

» Esta laitteiston tahaton kaytto.

» Takaa valvottu uudelleenkd@ynnistyminen liittdmisen jalkeen.

4...20 mA:n tavoitearvotulon kaytto
Jos sahkoinen syo6ttd katkeaa useamman tyypin 8692, 8693 laitteen rivikytkennassa jostakin
tdman rivikytkennan laitteesta, hairiintyneen laitteen tulo muuttuu korkeaohmiseksi.
Tama aiheuttaa 4...20 mA:n ohjaussignaalin katkoksen.
Kéaanny tassa tapauksessa suoraan Birkert-huollon pariin.

Ethernetilla tai biiS:lla:
Pyéropistoliitinten ja kontaktien nimitykset 16ytyvat vastaavista luvuista.

Kenttajohdotuksen liittimiin johtavien kaapeleiden on kestettava vahintdan 75 °C:n lampdtilaa.
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Toimintatapa:

— Liitd tyyppi 8692, 8693 taulukkojen mukaisesti.

Kayttdjannitteen liittdmisen jalkeen tyyppi 8692, 8693 on kaytdssa.

— Suorita nyt tarvittavat perusasetukset ja sovitukset asennoitinta/prosessisdadinta varten.

Toimintatapa on kuvattu luvussa

Pyoéroépistoliittimen nimitys:

”14 Kayttddnotto” sivulla 72.

8

|

4 2
—3 i
1
)
4

3
|
m

TF
T

X1 - pyoropistoke M12, 8-napainen
valvomon tulosignaalit

Valvomon ldhtésignaalit (lisévaruste)

X5 - pyoropistoke M8, 4-napainen (vain tyyppi 8693)
Prosessin todellisen arvon tulosignaalit

X6 - pyoropistoke M12, 4-napainen
Kayttojannite

Kytkin
(avaa kierreliitos kaytt6a varten)

Kuva 28: Séhkdliitanta pydrépistoliittimelld 24 V DC
12.1.1 X1 - pyoropistoke M12, 8-napainen
Nasta | Johtimen vari* Varaus
Valvomon tulosignaalit (esim. PLC)
0.5V (looginen 0)
1 valkoinen Digitaalitulo +
9 —— 10..30V (looginen 1)
7 sininen Tavoitearvo GND
8 punainen Tavoitearvo + (0/4...20 mA tai 0...5/10 V)

kayttdjannitteeseen galvaanisesti erotettu
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Nasta

Johtimen vari*

Varaus

Lahtdsignaalit valvomolle
(esim. PLC) - (tarpeen vain lisdvarusteella analogiléhto ja/tai digitaalildhto)

2 ruskea Digitaalilahdét GND
3 vihred Digitaalilahtd 2 (24 V /0 V)
4 keltainen Digitaalilahté 1 24 V/0 V)
Analoginen takaisinkytkent&
5 harmaa GND
6 roosa Analoginen takaisinkytkenté + (0/4...20 mA tai 0...5/10 V)

kayttdjannitteeseen galvaanisesti erotettu

* limoitetut johtimen vdérit viittaavat tarvikkeena saatavaan liitdntdkaapeliin, ID-nro 919061.

Taulukko 9: X1 — pyérépistoke M12, 8-napainen
12.1.2 X6 - pyoropistoke M12, 4-napainen, kayttdjannite
Nasta |Johtimen vari* Varaus Laitteen puolella | Ulkoinen kytkenté / signaalitaso
1 ruskea +24 V 1 o—|
2 ei varattu —_ 24V DC +10 %, maks.
Jaannosaaltoisuus 10 %
3 sininen GND 3 o—|
4 ei varattu

* limoitetut johtimen vérit viittaavat tarvikkeena saatavaan liitdntékaapeliin, ID-nro 918038.

Taulukko 10: X6 — pycérépistoke M12, 4-napainen, kdyttdjannite
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12.1.3 X5 - pyoropistoke M8, 4-napainen, prosessin todellisen arvon
tulosignaalit (vain tyypilla 8693)

Tulo- | Nasta | Varaus Kytkin** L Ulkoinen kytkenta
tyyppi puolella
4..._29_ mA |1 +24 V:n sy6tto 1dhetin 1 o | —
- sisdinen .. . T
Syoitd 2 Lahettimen 1ahtd m
3 GND (identtinen GND-kaytto- ) 2 o i
jannitteen kanssa) Kytkin ! E
vasemmalla i
4 Silta GND:hen 3 2:[ """""" {GND
(3-johdinlahettimen GND) 4
4..20mA |1 ei varattu o]
- ulkoinen : ;
Sy OitS 2 Prosessin tosi + Kytkin oikealla 2 o—— 4.20mA
3 ei varattu
4 Prosessin tosi — 4 o——— GND4..20mA
Taajuus 1 +24 V:n sy6ttd anturi 1 o— +24V
- S_'_if_'_”e” 2 Tahtitulo + [ I] |2 o—— Tahti+
syottd
y 3 Tahtitulo — (GND) Kytkin 3 Oo——— Tahti-/GND
vasemmalla (identtinen GND-kéaytto-
jannitteen kanssa)
4 ei varattu
Taajuus 1 ei varattu o]
- ulkoinen : .
Syt 2 Tahtitulo + Kytkin oikealla 2 o—— Tahti+
3 Tahtitulo — 3 o0— Tahti-
4 ei varattu
Pt 100 1 ei varattu 20
(katso ohje | 5 Prosessin tosi 1 (virransy6ttd Pt 100
alla) in tosi 1 (virransyotio) | ST
3 Prosessin tosi 3 (GND) o
: . Kytkin oikealla | 3 ©
4 Prosessin tosi 2 4o
(kompensaatio)
*Asetettavissa ohjelmiston avulla (katso luku ”15.2.1_PV-INPUT — Signaalityypin méarittdminen prosessin todelliselle arvolle”
sivulla 78 ).
“*Kytkimen sijainti, katso "Kuva 28: Sdhkéliitdntd pydrdpistoliittimelld 24 V DC”

Taulukko 11: X5 — pyérépistoke M8 — 4-napainen, prosessin todellisen arvon tulosignaalit (vain tyypilld 8693)

Liita anturi Pt 100 3 johdolla kompensoimaan johtovastusta.
Silloita nasta 3 ja nasta 4 anturissa.
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12.1.4 Liukukytkinasento

Syoétetty Varaus Liukukytkinasento

Sisdinen sy6ttd GND kayttoéjannite Liukukytkin vasemmalla

Ulkoinen sy6tt6 GND on erotettu galvaanisesti Liukukytkin oikealla
kayttdjannitteeseen nahden.

Taulukko 12: Liukukytkinasento

Kuvaus Ethernet/IP, PROFINET ja Modbus TCP I6ytyy luvusta 19.
Lisavarusteen buS kuvaus I6ytyy luvusta 20.

Kayttdjannitteen liittamisen jalkeen tyyppi 8692, 8693 on kaytdssa.

— Suorita nyt tarvittavat perusasetukset ja sovitukset asennoitinta ja prosessisédadinté varten.
Toimintatapa on kuvattu luvussa ”14 Kayttéénotto”.

12.1.5 Elektroniikkamoduulin ja kotelovaipan asennus

HUOMAUTUS

Ala vahingoita piirilevyn nastoja.

» Aseta elektroniikkamoduuli suoraan paikoilleen, alaka jumita sité alas painettaessa.

—> Aseta elektroniikkamoduuli varovasti paikoilleen ja paina sitd tasaisesti alaspain, kunnes pidikkeet lukit-
tuvat paikoilleen.

— Tarkasta tiivisteen oikea asema kotelovaipalla.

Kotelovaipan tiiviste

Kuva 29: Kotelovaipan tiivisteen asema

HUOMAUTUS
Pneumaattisen liitosnysdn murtuminen kiertovaikutuksen vuoksi.

» Kotelovaipan sisdankiertdmista varten ei saa pitéa vastaan kayttolaitteesta, vaan sité vastapéisesté
sahkoisesta liitantakotelosta.

—> Pujota kotelovaippa elektroniikkamoduulin péélle ja kierra se paikoilleen rajoittimeen asti, pida
talloin vastaan sahkoisestd liitdntakotelosta (ruuvitydkalu saatavana Bulrkert-myyntitoimipaikasta.
Tilausnumero 674077).
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HUOMAUTUS

Lian ja kosteuden aiheuttama toimintakatkos.

» Varmista kotelointiluokan IP65/IP67 turvaamiseksi, etta kotelovaippa ja sahkoinen liitdntékotelo on ruu-
vattu tiiviisti paikoilleen.

—> Kytke kayttdjannite paalle laitteessa.
— Ota tyyppi 8692, 8693 jalleen kayttoon.

12.2 Sahkdéasennus ruuvattavalla kaapeliliittimella

A VAARA

Sahkéjannitteen aiheuttama loukkaantumisvaara.
» Sammuta jannite ennen jarjestelmalle suoritettavia toimenpiteita ja estd sen uudelleen paalle kytkeminen.

» Noudata voimassa olevia tapaturmanehkéisymaéarayksia seké séhkolaitteita koskevia
turvallisuusmaarayksia.

A VAROITUS

Virheellisen liitdnnan aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Liitdnnan saa suorittaa vain valtuutettu ammattihenkiléstd soveltuvia tydkaluja kayttaen.
Laitteiston tahattoman péaallekytkennan ja hallitsemattoman uudelleenkaynnistymisen aiheuttama
loukkaantumisvaara.

» Esté laitteiston tahaton kaytté.

» Takaa valvottu uudelleenkdynnistyminen liittdmisen jalkeen.

4...20 mA:n tavoitearvotulon kaytto
Jos séhkoinen syottd katkeaa useamman tyypin 8692, 8693 laitteen rivikytkennassa jostakin taman
rivikytkennén laitteesta, héiriintyneen laitteen tulo muuttuu korkeaohmiseksi. Tama aiheuttaa
4...20 mA:n ohjaussignaalin katkoksen. Kaanny tassa tapauksessa suoraan Biirkert-huollon pariin.

Toimintatapa:

— Avaa liitdntdkannen neljd ruuvia ja irrota kansi. Kytkentaliittimiin on nyt vapaa paasy.
— Tydnna kaapeli ruuvattavan kaapeliliittimen 1&pi.

—> Liita johtimet. Liitinten varaus I6ytyy seuraavista taulukoista.

— Kiristd ruuvattavan kaapelilittimen hattumutteri (kiristysvdantdmomentti n. 1,5 Nm).

— Tiivisteen paikalla ollessaan aseta liitdntdkansi sdhkodiseen peruskoteloon ja ruuvaa se kiinni ristikkain
(kiristysvdantémomentti korkeintaan 0,7 Nm).

HUOMAUTUS

Lian ja kosteuden sisdantunkeutumisen aiheuttama vaurio tai toimintahairio.

Huomioi kotelointiluokan IP65/IP67 varmistamiseksi:
» Sulje kayttamattomat ruuvattavat kaapeliliittimet peitetulpilla.

» Kirista ruuvattavan kaapeliliittimen hattumutterit.
Kiristysvaantdbmomentti riippuen kaapelin koosta tai peitetulpasta n. 1,5 Nm.

» Kierra liitAntakansi paikoilleen vain, kun tiiviste on asetettuna. Kiristysvaantémomentti korkeintaan
0,7 Nm.

suomi



Séhkdlitantd 24 V DC

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

S

Liitantakansi

Kytkentaliittimet

Kuva 30: Ruuvattavan kaapeliliittimen liitdnta
12.21 Liitinten varaus: Valvomon tulosignaalit (esim. PLC)
Liitin Varaus Ulkoinen kytkenta / signaalitaso
0.5V (looginen 0)
L +
6 Digitaalitulo + < 10..30 V  (looginen 1)
Tavoitearvo GND GND-tavoitearvo
8 Tavoitearvo + + (0/4...20 mA tai 0...5/10 V)
kayttéjannitteeseen galvaanisesti erotettu
13 ei varattu
14 Digitaalitulo GND GND kayttéjannitteen GND suhteen (liitin GND)

Taulukko 13: Liitinten varaus; valvomon tulosignaalit

12.2.2 Liitinten varaus: Lahtosignaalit valvomolle (esim. PLC) - (tarpeen
vain lisdvarusteella analogilahto ja/tai digitaalilahto)
Liitin Varaus Ulkoinen kytkenté / signaalitaso

Analoginen takaisinkytkentd GND

GND-Analoginen takaisinkytkenta

2 Analoginen takaisinkytkenta + + (0/4...20 mA tai 0...5/10 V)
kayttéjannitteeseen galvaanisesti erotettu
3 Digitaalilahté GND GND
4 Digitaalilahto 2 24 V/0 V, NC/NO
kayttdjannitteen GND suhteen (liitin GND)
5 Digitaalilahto 1 24 V/0 V, NC/NO

kayttojannitteen GND suhteen (liitin GND)

Taulukko 14: Liitinten varaus; Léhtésignaalit valvomoon
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12.2.3 Liitinten varaus: Prosessin todellisen arvon tulo
(vain tyypilla 8693)

Tulo- 1) itin | varaus Kytkin+ | Laitieen Ulkoinen kytkenta

tyyppi puolella

4..20mA |9 GND (identtinen GND-kéaytto- |

- sisginen jannitteen kanssa) 120 =

SYotto 149 Silta GND:hen (3-johdinldhet-

timen GND) Kot 110 i
. . o Yyikin !
11 Léhettimen 14ht6 alhaalla | 100 coemmeeee IGND
9
12 +24 V:n sy6ttd lahetin

4..20mA 19 ei varattu

;;él:%lnen 10 Prosessin tosi - 11 |o—— [4..20mA
g 11 Prosessin tosi + 10 |o——— |GND
o 12 ei varattu .
2 Kytkin
N ylhaalla
o .
£ Taajuus |9 Tahtitulo — (GND) 12 |o——— | +24V
& |-sisainen 149 ei varattu 11 [o—— [Tanti+
< syotto -
8 11 Tahtitulo +
g 12 +24 V:n sy6ttd anturi kvtkin |2 |0~ | Tahti-/GND
e I{] i (identtinen GND-kaytts-
— alhaafla jannitteen kanssa)
(0]
§ Taajuus |9 Tahtitulo -
£ - ulkoinen |44 ei varattu 11 | 0——— |Tahti+
7 Syotto X
” 11 Tahtitulo +
i) 12 ei varattu . 9 O—— | Tahti-
n Kytkin
p ylhaalla
? Pt100** |9 Prosessin tosi 3 (GND)
(]
> (kﬁtso 10 Prosessin tosi 2 o Pt 100
" ohje) (kompensaatio)
% 11 Prosessin tosi 1 (virransy6tto) Kytkin 10 o
% 12 ei varattu ylhaalla | 90
g *Asetettavissa ohjelmiston avulla (katso luku ”15.2.1_PV-INPUT — Signaalityypin méaé&rittdminen prosessin todelliselle

arvolle” ).

“*Kytkin sijaitsee liitdntdkannen alla (katso "Kuva 30: Ruuvattavan kaapeliliittimen liitdntd” ).

Taulukko 15: Liitinten varaus, prosessin todellisen arvon tulo (vain tyypilld 8693)

***Liité anturi Pt 100 3 johdolla kompensoimaan johtovastusta.
Silloita liitin 3 ja liitin 4 ehdottomasti anturilla.
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12.2.4 Liitinten varaus: Kayttojannite

Liitin Varaus LENROE Ulkoinen kytkenté / signaalitaso
puolella
15 Kayttsjannite GND O——] 24V DC=10 %, maks.
o s Jaanndsaaltoisuus 10 %
16 Kayttojannite +24 V o—T

Taulukko 16: Liitinten varaus; Kayttéjannite

Kayttéjannitteen liittdmisen jalkeen tyyppi 8692, 8693 on kaytdssa.

— Suorita nyt tarvittavat perusasetukset ja sovitukset asennoitinta/prosessisdadinta varten. Kuvaus, katso
luku 714 Kayttddnotto”.

12.2.5 Liukukytkinasento

Syotetty Varaus Liukukytkinasento

Siséinen syottd GND kayttéjannite Liukukytkin alhaalla

Ulkoinen sy6ttd GND on erotettu galvaanisesti Liukukytkin ylhaalla
kayttdjannitteeseen ndhden.

Taulukko 17: Liukukytkinasento

Kuvaus Ethernet/IP, PROFINET ja Modbus TCP I6ytyy luvusta 19.
Lisavarusteen biS kuvaus I16ytyy luvusta 20.

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022
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13 KAYTTO

A VAROITUS

Asiattoman kayton aiheuttama vaara.

Virheellinen kaytto voi johtaa loukkaantumisiin seka vahinkoihin laitteessa ja sen ymparistéssa.
» Kayttéhenkildéstdon on tunnettava ja ymmarrettava kayttdohjeen sisalté.

» Turvaohjeita ja maaraystenmukaista kayttéa on noudatettava.

» Ainoastaan riittavasti koulutettu henkildstd saa kayttaa laitteistoa/laitetta.

Tyypin 8692, 8693 kayttddn ja asetukseen on kaytettévissa erilaisia kayttdtasoja.

* Prosessitaso:
Prosessitasolla kdynnissa oleva prosessi ndytetaén ja sitd ohjataan.

Kayttotila: AgTOMATIIKKA — Prosessitietojen nayttd
KASIN — Venttiilin avaaminen ja sulkeminen manuaalisesti

* Asetustaso:
Asetustasolla suoritetaan perusasetukset prosessia varten.

- Kayttéparametrien syottd
— Lisatoimintojen aktivointi

Jos laite on asetustasolle vaihdettaessa kayttétilassa AUTOMATIIKKA, prosessi jatkuu edelleen
asetuksen aikana.
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13.1 Kaytto- ja nayttoelementtien kuvaus

Laite on varustettu neljalla painikkeella kayttda varten sekd 128 x 64 pistematriisi -grafiikkanaytolla
nayttdéelementtina.

Naytdn nayttd sopeutuu asetettuihin toimintoihin ja kayttdtasoihin.
Yleisesti voidaan erottaa prosessitason ja asetustason nédyttonékymien valilla.
Kun kéayttdjannite on liitetty, ndytté ndyttad prosessitason.

Kayttéelementit:

0.0

auto
SO T T T Y Y Y |

MENU MANU

vasen valintapainike CEY-

Nuolipainike &\, nuoli
yléspain

=— oikea valintapainike \CEY

— Nuolipainike V, nuoli alaspain

Kuva 31: Kéyttéelementit

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022
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Asetustason nayttbelementit:

Valikkonimitys

Alavalikko - BUS.COMM

X.TUNE
ADD.FUNCTION

Painikkeiden toiminnon nimitys

Kuva 32: Asetustason ndyttéelementit

Prosessitason nayttdéelementit:
Asentosaételyn symboli
Prosessisaételyn symboli

AuTO Symboli kayttotilalle AUTOMATIIKKA

Muita symboleja ndytetaan aktivoitujen toimintojen mukaisesti.
Katso Taulukko 18

—— Naytetyn prosessiarvon lyhytnimitys

MENU

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

* Se, mitd prosessiarvoja AUTOMATIIKKA-kdyttétilassa voidaan ndyttaa, riippuu tyypista.

Yksityiskohtainen kuvaus tésté I6ytyy luvusta ”13.4.1 Prosessitason mahdolliset naytét”

Kuva 33: Prosessitason ndyttéelementit
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13.1.1 Prosessitasolla naytettyjen symbolien kuvaus

Se, mitd symboleja ndytdssa ndytetdan, riippuu

* tyypistd,

+ kaytdsta asennoittimena tai prosessisaatimena,
« kayttétavasta AUTOMATIIKKA tai KASIN ja

« aktivoiduista toiminnoista.

Kaytto Symboli | Kuvaus
Tyyppi 8692, 8693 AuTo Kayttétila AUTOMATIIKKA

Kayttd asennoittimena Diagnoosi aktiivinen (lisdvaruste; olemassa vain, jos laitteessa

on lisdohjelmisto diagnoosia varten)

X.CONTROL / asennoitin aktiivinen (symboli tulee ndkyviin vain
tyypilla 8693)

CUTOFF aktiivinen
SAFEPQOS aktiivinen
Liitdnta 1/0 RS232 HART
SECURITY aktiivinen

Vayla aktiivinen
SIMULATION aktiivinen
P.CONTROL/prosessisaadin aktiivinen

EEIE!J”INIR H &

Lisda symboleja tyypilla 8693

Kéayttd prosessisaatimena

Taulukko 18: Prosessitason symbolit.

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022
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13.2 LED laitetilan nayttéa varten

Tila-LED
laitetilan nayttéa varten

[ K&

burkert

Kuva 34: Tila-LED laitetilan ndytté& varten

Tila-LED palaa NAMUR NE 107:n mukaisesti, laitetilalle m&é&ritellyssé vérissa.

Jos on olemassa samanaikaisesti useampia laitteen tiloja, naytetdén suurimman prioriteetin omaava laitteen tila.
Prioriteetti maaraytyy vakiokaytdén poikkeaman vakavuuden mukaan (punainen = katkos = suurin prioriteetti).

@ Tila-LED voidaan sammuttaa ja kytkea paalle Biirkert Communicator -ohjelmistossa.

=B General settingsEes SYStatus LED

Tehdasasetus: LED aktivoitu

Néaytot:

Tilanaytté NE 107, painoksen 2006-06-12 mukaisesti

Véri Vérikoodi | Kuvaus Merkitys

punainen | 5 Katkos, virhe Laitteen tai sen oheislaitteen toimintahairién vuoksi sédatokaytto ei
tai hairié ole mahdollista.

oranssi |4 Toimintatar- Laitteen parissa tydskennelldan, sdatokayttd ei ole siksi véliaikai-
kastus sesti mahdollista.

keltainen | 3 Maarittelyn Laitteen ymparistdolosuhteet tai prosessiolosuhteet ovat méaéari-
ulkopuolella tellyn alueen ulkopuolella. Laitteen siséiset diagnoosit viittaavat

laitteen ongelmiin tai prosessiominaisuuksiin.

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

sininen |2 Huoltotarve Laite on saatdkaytdssad, mutta jokin toiminto rajoittuu pian.

— Huolla laite.

vihred 1 Diagnoosi Laite toimii virheettémasti. Tilamuutokset naytetdan vérillisina.
aktiivinen limoitukset valitetddn mahdollisesti litetyn kenttavaylan avulla.

Taulukko 19: Laitetilan néytté6 NAMUR NE 107:n mukaisesti
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13.3

Painikkeiden toiminto

Neljan kayttéon tarkoitetun painikkeen toiminto vaihtelee aina kayttétilan (AUTOMATIIKKA tai KASIN) ja
kayttotason (prosessitaso tai asetustaso) mukaisesti.

Kayttétasojen ja kayttotilojen kuvaus 16ytyy luvusta ”13 Kayttd” ja ”13.7 Kayttotilat”.

Painiketoiminto prosessitasolla:

Painike Painiketoiminto Toiminnon kuvaus Kayttotila
Nuolipainike |OPN Kayttélaitteen manuaalinen aukiajo. KASIN
AN Néaytetyn arvon vaihto

(esim. POS-CMD-TEMP-...). AUTOMATIIKKA
Nuolipainike |CLS Kéayttdlaitteen manuaalinen kiinniajo. KASIN
v Naytetyn arvon vaihto

(esim. POS-CMD-TEMP-...). AUTOMATIIKKA
vasen MENU Vaihto asetustasolle.
valintapainike Huomautus: Paina painiketta n. 3 s ajan. fpl‘igﬂlﬁT"KKA

ai

Y/
oikea AUTO Paluu kayttotilaan AUTOMATIIKKA. KASIN
valintapainike
A\Vap 4 MANU Vaihto kayttétilaan KASIN. AUTOMATIIKKA

Painiketoiminto asetustasolla:

Painike Painiketoiminto Toiminnon kuvaus
Nuolipainike Selaus valikoissa yldspain.
A + Numeroarvojen suurentaminen.
Nuolipainike Selaus valikoissa alaspain.
\V4 - Numeroarvojen pienentdminen
<- Vaihto yhden kohdan verran vasemmalle; numeroarvoja sydtettdessa

vasen EXIT Paluu prosessitasolle.
valintapainike Vaiheittainen paluu alavalikkokohdasta.
) 2n% ESC Valikosta poistuminen.

STOP Kulun keskeyttdminen.
oikea ENTER Valikkokohdan valinta, aktivointi tai deaktivointi.
valintapainike SELEC
a5 4 OK

INPUT

EXIT Vaiheittainen paluu alavalikkokohdasta.

RUN Kulun kaynnistdminen.

STOP Kulun keskeyttaminen.

Taulukko 20: Painikkeiden toiminto
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13.3.1

Maéaritellyilla desimaalimaarélla varustettujen numeroarvojen muuttaminen:

Numeroarvojen syottd ja muuttaminen

62

Taulukko 22: Syétd numeroarvot muuttuvilla desimaaliméarilla.

Painike Pa}ln!ke- Toiminnon kuvaus Esimerkki
toiminto
Nuolipainike <- Vaihda seuraavaan desimaalikohtaan (oikealta
\V vasemmalle).
Kun viimeinen desimaalikohta on saavu-
tettu, nayttd vaihtaa jalleen ensimmaiseen Syéta paivays ja
desimaalikohtaan. kellonaika.
Nuolipainike + Suurenna arvoa.
VAN Kun suurin mahdollinen arvo on saavutettu, nay- -
tetaan jalleen 0. SET DATE
vasen ESC Paluu ilman muutosta. 00 - 01 00
valintapainike |tai .
8 Sun. 01.02.EE]
« w EXIT ESC | + | <- | OK
g oikea OK Ota asetettu arvo kayttdon.
g valintapainike
< W
&
;i.: Taulukko 21: Muuta kiinteélld desimaalimé&érélld varustetut numeroarvot.
(4]
{o))
:ﬁ-; Muuntuvilla desimaalimé&aérilla varustettujen numeroarvojen syéttdminen:
g Painike
@ Painike L Toiminnon kuvaus Esimerkki
2 toiminto
= Nuolipainike + Suurenna arvoa.
YA
[ PWM-signaalin
2 Nuolipainike = Pienenné arvoa. sy6ttadminen
o
é vasen ESC Paluu ilman muutosta.
ke valintapainike |tai ——— TUNE.yB
e o EXIT yB.min: |78
% oikea OK Ota asetettu arvo kayttéon. D T T T T T T I
g valintapainike EXIT | + = OK
o
§ Va5 4
pz4
<
=
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13.4 Nayton sovittaminen

Naytt6a voidaan sdatda prosessin kayttda ja valvontaa varten yksildllisesti.

+ Sita varten voidaan valikkokohdat aktivoida prosessitason ndytt6d varten. Toimitustilassa aktivoituina ovat
POS ja CMD.

* Riippuu tyypista, mité valikkokohtia ndytdssa naytettdvaksi on valittavana.

Luvussa ”16.2.1 EXTRAS - Nayton asetus” sivulla 124 on kuvattu, kuinka tyypin 8692 naytt6
voidaan sovittaa yksil6llisesti sdadeltavaan prosessiin.

13.4.1 Prosessitason mahdolliset naytét

— A / ¥ Valitse mahdolliset nayt6t kayttétilassa AUTOMATIIKKA.

= Venttiilin kayttdlaitteen todellinen asema
POS 0,0 (0...100 %)

Ve
auTd

MENU Y

-CMD  Venttiilin kdyttdlaitteen tavoiteasema tai

% 0,0 + Venttiilin kayttélaitteen tavoiteasema uudelleenskaalauksen jalkeen
AlTd mahdollisesti aktivoidulla Split-Range-toiminnolla tai korjauskayralla

Dl (0...100 %)

[ Sisdlampdtila laitteen kotelossa (°C)

TEMP 0 0

*C ,
AauTn

S Y T T T Y O

| MENU| CMD Jomoeos| |

= Prosessin todellinen arvo

PV 0 0

m3/min )

oy, B BRI vain tyypilla 8693

Prosessin tavoitearvo

SP 0 O
m3/min y Oikea valintapainike \CLY :
AlTo Painiketoiminto riippuu tavoite-esiarvosta

L O e A e R | (Valikko: PCONTROL— P.SETUP — SP-INPUT — siséinen/ulkoinen).

INPUT tavoite-esiarvo = siséinen
MANU tavoite-esiarvo = ulkoinen
Vain tyypilla 8693
- Graafinen esitys SP ja PV aika-akselilla

Vain tyypilla 8693

»

EXM SP/PV() e
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»

YEXN CMD/POS (i) [Eelh)

Graafinen esitys CMD ja POS aika-akselilla

CLOCK

~12:00

Thu. 01.09.11

Kelloaika, viikonpdiva ja paivays

T 4.0

X QIJTI:I
Z||||||||||

MENU |cvoreos] cLocK] |

Tulosignaali tavoiteasemalle
(0...5/10 V tai 0/4...20 mA)

Vain kaytdssa asennoittimena

X.TUNE

X0  amm

MENU

Asennoittimen automaattinen sovittaminen

MENU

=~ Prosessisdatéparametrien automaattinen optimointi
P.TUNE
B Vain tyypilla 8693
= Prosessin ominaiskayrien automaattinen linearisointi
P.LIN
auTo

Vain tyypilla 8693

MENU MANU

= . Venttiilikyton tavoiteaseman ja todellisen aseman
g(l\)/lg / 8 8 samanaikainen naytto
& 5y (0..100 %)
S I I T T I I | ITI
-SP . 0 0 Venttiilikayton tavoiteaseman ja todellisen aseman
f ma/min 0 0 samanaikainen nayttod
m3/m ths (0...100 %)

Vain tyypilla 8693

Taulukko 23: Prosessitason ndytét
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13.5 Vaihto kayttotasojen valilla

Nain vaihdetaan asetustasolle:
— €V valitse MENU ja paina 3 sekunnin ajan.

0’ Ollaan asetustasolla.

Nain vaihdetaan prosessitasolle:
— IV valitse EXIT.

¥ Ollaan prosessitasolla.

@ Asetettu kayttotila KASIN tai AUTOMATIIKKA sailyy myds kayttotasoja vaihdettaessa.

Vaihto asetustasolle Paluu prosessitasolle

0.0

Auto
I T T T T Y I I
HENI — L MANU

Paina vasenta Edistymispylvas Paina vasenta
valintapainiketta sulkeutuu valintapainiketta
\ ap% GV

3 sekunnin ajan

Kuva 35: Kéyttétasojen vaihto

13.6 Paivays ja kellonaika

Paivays ja kellonaika asetetaan prosessitasolla valikossa CLOCK.

Jotta toiminnon CLOCK valikko voitaisiin valita prosessitasolla, on seuraavat toiminnot aktivoitava kahdessa
vaiheessa:

1. Lisdtoiminto EXTRAS valikossa ADD.FUNCTION
2. Toiminto CLOCK lisdtoiminnossa EXTRAS, alavalikossa DISP.ITEMS.

65
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Nain aktivoidaan EXTRAS ja CLOCK:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

— A/ ¥ Valitse ADD.FUNCTION .
— \ZIY valitse ENTER. Mahdolliset lisatoiminnot naytetaan.
— A/ ¥ Valitse EXTRAS.

— LY valitse ENTER.
Aktivoi lisdtoiminto EXTRAS rastimalla [X] ja ota se kdytté6n paavalikkoon (MAIN).

— WV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— A / 'V Valitse EXTRAS.

— NIV Valitse ENTER. Kohdan EXTRAS alavalikot naytetaan.

— A / 'V Valitse DISP. Valitse ITEMS.

— IV Valitse ENTER. Mahdolliset valikkokohdat naytetaan.

— A /¥ Valitse CLOCK.

— IV Valitse SELECT. Aktivoitu toiminto CLOCK on nyt merkitty rastilla [X].
— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon EXTRAS.

— WV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

& Kohdat EXTRAS ja CLOCK on aktivoitu.

Paivays ja kellonaika on asetettava uudelleen jokaisen laitteen uudelleenkaynnistyksen jalkeen.
Laite vaihtaa siksi uudelleenkaynnistyksen jalkeen heti automaattisesti vastaavaan valikkoon.
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13.6.1 Paivayksen ja kellonajan asettaminen

Nadin aktivoit syéttémaskin:

—> Valitse prosessitasolla nuolipainikkeilla & V toiminnon CLOCK kuvaruutunaytt.
— Paina INPUT avataksesi asetusten sy6ttémaskin.

—> Aseta péivays ja kellonaika seuraavassa taulukossa kuvatulla tavalla.

Y Syo6ttémaski on aktivoitu.

Nain asetetaan paivays ja kellonaika:

— V¥ Valitse <-
Vaihda seuraavaa aikayksikkoon (oikealta vasemmalle).
Kun paivayksen viimeinen aikayksikkd on valittu, ndyttd vaihtaa kellonajan aikayksikkoihin.
Kun ollaan viimeisessé yksikdssa ylavasemmalla (tunnit), ndytto vaihtaa jélleen ensimmaiseen yksikkéon
alaoikealla (vuosi).

—> A Valitse +
Suurenna arvoa.
Kun suurin mahdollinen arvo on saavutettu, ndytetaéan jélleen 0.

— IV valitse  ESC . Paluu ilman muutosta.

— IV valitse OK . Ota asetettu arvo kayttoon.

— A / 'V Valitse EXTRAS.

— NIV Valitse ENTER. Kohdan EXTRAS alavalikot ndytetaan.
— A /¥ Kuvaruutunayton vaihto.

Y Paivéys ja kellonaika on asetettu.
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13.7 Kayttotilat

Tyypissé 8692, 8693 on kaksi kayttotilaa: AUTOMATIIKKA ja KASIN.
Kun kayttdjannite on kytketty paalle, laite on kdyttdtilassa AUTOMATIIKKA.

AUTOMATIIKKA Kayttétilassa AUTOMATIIKKA suoritetaan normaali

0S O Q SHAtOKAYHD.

(Tilan AUTOMATIIKKA symboli BITE nikyy néytdssa.

~x—7pl

autg Ylhaalla ndyton reunassa kulkee palkki.)
P Y Y T O Y I
MENU MANU

KASIN Kayttotilassa KASIN voidaan venttiili ajaa manuaalisesti

POS O 0 auki tai kiinni nuolipainikkeilla A YV (painiketoiminto
VA y OPN ja CLS).

(Toiminnon AUTOMATIIKKA symboli AUTO on pois nay-
S TR Y T T Y Y O tOsta.
MENU AUTO N&ytén ylareunassa ei kulje palkkia.)

Kayttétila KASIN (painiketoiminto [MJXY[¥]) on olemassa vain seuraaville prosessiarvonaytéille:

POS, CMD, PV, CMD/POS, SP/PV.

SP:lle vain ulkoisella prosessin tavoitearvolla.

13.7.1  Kayttdtilan vaihto

Nain vaihdetaan kayttotilaan KASIN:
— IV Valitse MANU .

& Ollaan kayttstilassa KASIN.
Kéaytettavissa vain prosessiarvonaytdssa: POS, CMD, PV, SP

Niin vaihdetaan kayttétilaan AUTOMATIIKKA:
— LY Valitse AUTO.

¥ Ollaan kayttstilassa AUTO.
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13.8 Lisatoimintojen aktivointi ja deaktivointi

Vaativia sdatelytoimia varten voidaan aktivoida lisatoimintoja.

Lisatoiminnot aktivoidaan perustoiminnon ADD.FUNCTION avulla ja otetaan nain paavalikkoon (MAIN).

Lisatoiminto voidaan valita ja asettaa sen jéalkeen laajennetussa paévalikossa (MAIN).

13.8.1 Lisatoimintojen aktivointi

Nain lisdtoiminnot aktivoidaan:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

— A / V¥ Valitse ADD.FUNCTION .

— IV Valitse ENTER. Mahdolliset lisatoiminnot naytetaan.

— A / 'V Valitse Lisatoiminto .

— IV Valitse ENTER. Valittu lisatoiminto on nyt merkitty rastilla [X.

— LV valitse EXIT.
Vahvistus ja samalla paluu p&davalikkoon (MAIN).

V] Merkitty toiminto on aktivoitu ja otettu paévalikkoon.

Nain parametrit asetetaan:

—> A / ¥ Valitse Lisatoiminto . Valitse lisatoiminto paavalikossa (MAIN).

— NIV Valitse ENTER. Alavalikon avaaminen parametrien sy6ttdéa varten.
Alavalikon asetus on kuvattu kussakin lisdtoiminnon luvussa.

6 Parametrit on asetettu.

Nain palataan takaisin alavalikosta ja vaihdetaan prosessitasoa:
— IV valitse EXIT* tai ESC*. Paluu ylemmalle tasolle tai pavalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.

0’ Prosessitasoa on vaihdettu.

* Painikkeen nimitys riippuu valitusta lisdtoiminnosta.
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13.8.2 Lisatoimintojen deaktivointi

Na&in lisdtoiminnot deaktivoidaan:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

—> A /' Valitse ADD.FUNCTION .

— \ZIY Valitse ENTER. Mahdolliset lisatoiminnot naytetaan.

— A / V¥ Valitse Lis&toiminto .

— \ZLY Valitse ENTER. Poista toiminnon merkinta (ei rastia [)).

— @V valitse EXIT.
Vahvistus ja samalla paluu paavalikkoon (MAIN).

Y Merkitty toiminto on deaktivoitu ja poistettu paavalikosta.

13.9

Deaktivointi poistaa lisdtoiminnon paavalikosta (MAIN). Aikaisemmin tdman toiminnon sisalla suori-
tetut asetukset eivét ole ndin enaa voimassa.

Venttiilin manuaalinen auki- ja kiinniajo

Kayttétilassa KASIN voidaan venttiili ajaa manuaalisesti auki tai kiinni nuolipainikkeilla & V.

Kayttétila KASIN (painiketoiminto LY/2\[¥) on olemassa seuraaville prosessiarvonaytbille:

POS , venttiilin kayttolaitteen tosiasema.

CMD, venttiilin kéyttéIaitteen__tavoiteasema.
Vaihdettaessa kayttotilaan KASIN naytetdan POS.

PV, prosessin todellinen arvo.

SP, prosessin tavoitearvo. )
Vaihdettaessa kayttétilaan KASIN naytetaan PV. Vaihto on mahdollista vain ulkoisella tavoite-esi-
arvolla (valikko: PCONTROL— P.SETUP — SP-INPUT —> ulkoinen,).

CMD/POS, venttiilin kéyttt’)lai_fcteen tavoiteasema.
Vaihdettaessa kayttotilaan KASIN naytetdan POS.

SP/PV, prosessin tavoitearvq:
Vaihdettaessa kayttotilaan KASIN naytetdan PV. Vaihto on mahdollista vain ulkoisella tavoite-esi-
arvolla (valikko: PCONTROL— P.SETUP — SP-INPUT — ulkoinen).

Nain ajetaan manuaalisesti auki ja kiinni:
— A / 'V Valitse POS, CMD, PV tai SP.

— \ZIYV Valitse MANU. Vaihto kayttotilaan KASIN.

— A Valitse. Kayttdlaitteen tuuletus

Ohjaustoiminto A (SFA): Venttiili avautuu
Ohjaustoiminto B (SFB): Venttiili sulkeutuu
Ohjaustoiminto | (SFI): Liitanta 2.1 tuulettaa
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—> V¥ Valitse. Kéyttdlaitteen tuuletus

Ohjaustoiminto A (SFA): Venttiili sulkeutuu
Ohjaustoiminto B (SFB): Venttiili avautuu
Ohjaustoiminto | (SFI): Liitanta 2.2 tuulettaa

& Venttiili on ajettu manuaalisesti auki ja kiinni.

SFA:
SFB:

SFI:

Kayttolaitteen jousivoima sulkeva
Kayttdlaitteen jousivoima avaava

Kayttolaite kaksitoiminen
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14 KAYTTOONOTTO

Suorita ennen kayttéonottoa tyypin 8692, 8693 ja venttiilin pneumaattinen, fluidinen ja sahkéinen

litdnta. Kuvaus, katso luku 11 ja 12.

Kayttojannitteen kytkemisen jalkeen tyyppi 8692, 8693 on kaytdssi ja sijaitsee kayttotilassa AUTOMA-

TIKKA. Naytdssa nékyy prosessitaso ja arvot POS ja CMD.

Laitteen kayttéonottoa varten on suoritettava seuraavat perusasetukset:

setus prosessisaatimelle.

Laite- Jérjestys | Perusasetukset tyyppi Asetukset aiheesta Kuvaus Vaatimus
tyyppi luvussa
Laitteen perusasetus:
1 Aseta tulosignaali INPUT 14.2
8692 ja (ohjaussignaali). pakottavan
8693 valttamatonta
2 Sovita laite paikallisiin X.TUNE 14.3
olosuhteisiin.
3 Aktivoi prosessisdadin. ADD.FUNCTION 14.4
Prose35|saat.|men PCONTROL 15
perusasetus: pakottavan
vain 4 — Laitteiston asetus — SETUP 15.2 valttamatonta
8693
(proses- 5 — Ohjelmiston — PID. 15.3
Proses parametriasetus. PARAMETER
sisaadin) - —
6 Prose_ssm o_mlne?lslfay_ran auto- PQLIN 15.4
maattinen linearisointi. suoritetaan
. o valinnaisena
7 Automaattinen parametria PTUNE 15.5

Taulukko 24: Kéyttéénoton kulku

Perusasetukset suoritetaan asetustasolla.
Vaihda prosessitasolta asetustasolle painamalla painiketta MENU n. 3 sekuntia.

Sen jéalkeen nayttdon tulee asetustason paavalikko (MAIN).

A VAROITUS

Loukkaantumisvaara virheellisessa kaytéssa.

Virheellinen kayttd voi johtaa loukkaantumisiin seka vahinkoihin laitteessa ja sen ymparistéssa.

» Ennen kayttddnottoa on oltava varmistettuna, etta kayttdhenkildstd tuntee kdyttdohjeen siséllén ja on

ymmaértanyt sen taysin.
» Turvaohjeita ja maaraystenmukaista kayttéa on noudatettava.

» Ainoastaan riittdvasti koulutettu henkildstd saa ottaa laitteiston/laitteen kayttoon.
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14 1 Laitteen perusasetus

Tyypin 8692, 8693 perusasetusta varten on suoritettava seuraavat asetukset:

1. | INPUT | Tulosignaalin valinta (katso luku 14.2).

2. | X TUNE | Paikoitussaatimen automaattinen itseparametrointi (katso luku 14.3).

14.2 INPUT - Tulosignaalin asetus
Tassé asetuksessa valitaan tulosignaali tavoitearvolle.

Nain tulosignaali asetetaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

— A /' Valitse INPUT .

— \ZIY valitse ENTER. Mahdolliset tulosignaalit arvolle INPUT néaytetaan.

—> A /¥ Valitse tulosignaali (4...20 mA, 0...20 mA, ...) .

— \ZIY Valitse SELECT. Valittu tulosignaali on nyt merkitty taytetylla ympyrélla @.

— WV valitse EXIT.
Paluu paavalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.

Y Tulosignaali on asetettu.

14.3 X.TUNE - Asennoittimen automaattinen sovittaminen

A VAROITUS

Vaara venttiilin asentoa muutettaessa toiminnon X. TUNE suorittamisen aikana.

Jos toiminto X. TUNE suoritetaan kayttdpaineen alaisena, on olemassa akuutti loukkaantumisvaara.

» Al& koskaan suorita X. TUNE -toimintoa prosessin ollessa kéynnissa.

» Esta laitteiston tahaton kaytté.

HUOMAUTUS

Vaara syottdpaine tai auki kytketty kayttéaineen paine voi aiheuttaa saatimen virheellista sovitusta.

» Suorita X. TUNE joka tapauksessa my6hemmassa toiminnassa, kun syéttdjénnite (= pneumaattinen

apuenergia) on kaytettavissa.

» Virtausvoimien aiheuttamien hairiévaikutusten poissulkemiseksi tulee toiminto X. TUNE mielellaan suo-

rittaa ilman kayttdaineen painetta.
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Seuraavat toiminnot laukaistaan itsenaisesti:
* Anturisignaalin sovittaminen kéytetyn séatoelimen (fysikaaliseen) iskuun.

* PWM-signaalien parametrien selvittdminen tyyppiin 8692, 8693 integroitujen magneettiventtiilien
ohjaukseen.

» Asennoittimen saatdparametrien asetus. Optimointi tapahtuu kriteerien mukaisesti mahdollisimman lyhyen
asettumisajan jélkeen ilman ylitysta.

Na&in asennoitin sovitetaan automaattisesti:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.
— A / 'V Valitse X. TUNE .

— Y Pid4a RUN painettuna niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kdynnissa.
Automaattisen sovituksen aikana ndytt66n tulee ilmoituksia X. TUNE edistymisesta (esim. "TUNE #1...”).
Kun automaattinen sovitus on paattynyt, tulee nékyviin ilmoitus "TUNE ready”.

— Valitse haluamasi painike. Paluu paavalikkoon (MAIN).
— WV valitse EXIT. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

Q’ Asennoitin on sovitettu automaattisesti.

Keskeyta X. TUNE painamalla vasenta tai oikeaa valintapainiketta Eil0]z.

Selvita valys DBND automaattisesti suorittamalla X. TUNE:

Toimintoa X. TUNE suoritettaessa voidaan selvittda automaattisesti valys asetuskayttélaitteen kitka-

. kayttaytymisesta riippuvaisena.
Tata varten on ennen toiminnon X. TUNE suorittamista aktivoitava lisatoiminto X. CONTROL lisda-

malla se paavalikkoon (MAIN).
Jos X.CONTROL ei ole aktiivinen, kdytetaan kiintedd 1 %:n valysta.

@ Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen E24{1H avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

Mahdolliset virheilmoitukset toimintoa X. TUNE suoritettaessa:

Naytto Virheen syyt Apu

TUNE [tseoptimoinnin manuaalinen kes-

err/break keytys EXIT -painiketta painamalla.

X.TUNE locked Toiminto X. TUNE on lukittu. Syota padsykoodi.

X.TUNE Paineilmaa ei ole liitettyna. Liita paineilma.

ERROR 1

X. TUNE Paineilmakatkos toimintoa X. TUNE Tarkasta paineilman sy6tto.
ERROR 2 suoritettaessa.

X.TUNE Kéayttolaite tai ilmanpoistopuolen sda- | ei mahdollista, laite viallinen.
ERROR 3 tdjarjestelma vuotaa.
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Naytto Virheen syyt Apu

X.TUNE Tuuletuspuolen saatojarjestelméa ei mahdollista, laite viallinen.

ERROR 4 vuotaa.

X. TUNE Arvojen POS-MIN ja POS-MAX pda- | Tarkasta paineilman syotto.

ERROR 6 teasemat ovat liian 1&hell4 toisiaan.

X.TUNE Vaara kohdistus POS-MIN ja Selvitd POS-MIN ja POS-MAX ajamalla

ERROR 7 POS-MAX. kéayttolaite kulloinkin ndytdssa esitettyyn
suuntaan.

Taulukko 25: X.TUNE; mahdolliset virheilmoitukset
Kun luvuissa 14.2 ja 14.3 kuvatut asetukset on suoritettu, asennoitin on kayttévalmis.

Lis&dtoimintojen aktivointi ja konfigurointi on kuvattu seuraavassa luvussa ”16 Lisdtoiminnot”.

14.3.1 X.TUNE.CONFIG - Toiminnon X.TUNE manuaalinen konfiguraatio

Tata toimintoa tarvitaan vain erityisissa vaatimuksissa.

. Vakiokaytoille suoritetaan toiminto X. TUNE (asennoittimen automaattinen sovittaminen) aikai-
semmin kuvatulla tavalla, tehtaan esiasetuksilla.

Toiminnon X. TUNE.CONFIG kuvaus I8ytyy luvusta ”16.3 Toiminnon X.TUNE manuaalinen konfigurointi”.

14.4 Prosessisaatimen aktivointi
Prosessisdadin aktivoidaan valitsemalla lisdtoiminto PCONTROL, valikossa ADD.FUNCTION, .

Aktivoimalla P.CONTROL otetaan paavalikkoon (MAIN) ja sielld se on kaytettavissa lisdasetuksia varten.

Nain prosessisdadin aktivoidaan:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso =) asetustaso.
— A/ ¥ Valitse ADD.FUNCTION .

— \ZIY valitse ENTER. Mahdolliset lisatoiminnot ndytetaan.

— A/ ¥ Valitse PCONTROL.

— \ZIY Valitse ENTER . PCONTROL on nyt merkitty rastilla [X.

— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samalla paluu paavalikkoon (MAIN).
P.CONTROL on nyt aktivoitu ja otettu paavalikkoon.

0’ Prosessisdadin on aktivoitu.
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Kun P.CONTROL on aktivoitu, paévalikossa (MAIN) on kaytettavissd myos valikot PQ’LIN ja
P.TUNE. Ne tarjoavat tukea prosessinsdaddon asetuksissa.

PQ‘LIN Prosessin ominaiskdyran linearisointi
Kuvaus, katso luku15.4

P.TUNE Prosessisadatimen itseoptimointi (process tune)
Kuvaus, katso luku 15.5

ADD.FUNCTION - Lisatoimintojen liittdminen

Toiminnolla ADD.FUNCTION voidaan prosessisaatimen aktivoinnin lisdksi aktivoida muita lisdtoimintoja ja
ottaa ne paavalikkoon.

Kuvaus téhéan 16ytyy luvusta ”16 Lisdtoiminnot” sivulla 94.
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15 PROSESSISAATIMEN PERUSASETUS

15.1 P.CONTROL - Prosessisaatimen asetus ja parametrointi

Nain prosessisaadin asetetaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

—> A /¥ Valitse PCONTROL . Valinta pdavalikossa (MAIN).
— NIV valitse ENTER. Perusasetuksen alavalikkokohdat naytetaan.
—> A /' Valitse SETUP .

— IV Valitse ENTER. Valikko prosessisaatimen asetukseen naytetaan.
Asetus on kuvattu luvussa ”15.2 SETUP - Prosessisaatimen asettaminen”.

— LV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL.

0’ Prosessisaadin on asetettu.

Nain prosessisaadin parametroidaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

— A / V¥ Valitse PCONTROL . Valinta paavalikossa (MAIN).
— \ZIY Valitse ENTER. Perusasetuksen alavalikkokohdat naytetaan.
— A /' Valitse PID.PARAMETER .

— \ZIY valitse ENTER. Valikko prosessisaatimen parametrointiin ndytetaan.
Parametrointi on kuvattu luvussa ”15.3 PID.PARAMETER — Prosessisaatimen parametrointi”.

— IV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL.
— WV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).
— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

¥ Prosessisaadin on parametroitu.
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15.2 SETUP - Prosessisaatimen asettaminen

Nailla toiminnoilla maaritellddn saatelyn tapa.

Toimintatapa on kuvattu seuraavissa luvuissa 15.2.1 — 15.2.5.

15.2.1  PV-INPUT - Signaalityypin maarittaminen prosessin todelliselle
arvolle

Prosessin todelliselle arvolle voidaan valita yksi seuraavista signaalityypeista:

* Ohjaussignaali 4..20 mA Virtaus, paine, taso
» Taajuussignaali 0...1000 Hz Virtaus

« Kytkenta Pt 100:lla -20...+220 °C Lampdtila
Tehdasasetus: 4..20 mA

Nain maaritellddn signaalityyppi PV-INPUT valikossa SETUP:
—> A / 'V Valitse PV-INPUT .

— \ZIV Valitse ENTER. Signaalityypit naytetaan.

—> A / ¥ Valitse signaalityyppi.

— IV Valitse SELECT. Valittu signaalityyppi on nyt merkitty taytetylla ympyralla @.
— IV valitse EXIT. Paluu kohtaan SETUP.

Y Signaalityyppi on maaritelty.

15.2.2 PV-SCALE - prosessin todellisen arvon skaalaus

Toiminnon PV-SCALE alavalikossa maaritetdan seuraavat asetukset:

1. Prosessin todellisen arvon fysikaalinen yksikko.

2. Prosessin todellisen arvon desimaalipisteen asema.
3. Prosessin todellisen arvon alempi skaalausarvo.

Kohdassa PVmin maaritellaén prosessin todellisen arvon yksikkd ja desimaali-
pisteen asema kaikille skaalausarvoille (SPmin, SPmax, PVmin, PVmax).

PVmax Prosessin todellisen arvon ylempi skaalausarvo.
K-Factor K-kerroin virtausanturille

Valikkokohta on kéytettévissa vain signaalityypilla Taajuus (PV-INPUT — Taajuus).
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15.2.2.1.

PV-SCALE

PV-INPUT-asetusten vaikutukset ja riippuvuudet toiminnolle

ValikonPV-SCALE asetuksilla on kohdassa PV-INPUT valitusta signaalityypista riippuen erilaisia vai-

kutuksia.

My®os valintamahdollisuudet prosessin todellisen arvon yksikdiksi (kohta PVmin) riippuvat kohdassa
PV-INPUT valitusta signaalityypista.

Katso seuraava Taulukko 26.

Asetuksetkohdan Vaikutuksen kuvaus Riippuvuus kohdassa PV-INPUT valitusta
PV-SCALE signaalityypista
alavalikossa 4...20 mA PT 100 Taajuus
Prosessin todellisen arvon Z;{Eiis’t:g\?upf;”a’ paine,
;3{:’[:;}/': yksikkd fysikaalisille (seka suhde % ja e Lampdétila | Virtaus
) yksikk6a)
-200...
Asetusalue: -9999...9999 annetaan 0...9999
anturilta
V.i.itevélin tieto prosessisaatimen
valykselle kil kil )
(PCONTROL —> PID.PARAMETER | Y Y
— DBND).
Viitevalin tieto analogiselle takai-
sinkytkennalle (lisdvaruste).
Katso luku ”16.1.16.1. OUT kylla kylla kylla
ANALOG - Analogildhddn kon-
figuraatio” sivulla 114
O kylla . .
Anturikalibrointi: katso Kuva 36 ei ei
o | _ T
Anturikalibrointi: ei ei katso
Kuva 37
Asetusalue: - - 0...9999

Taulukko 26: Kohdan PV-SCALE asetusten vaikutukset kohdassa PV-INPUT valitusta signaalityypista riippuvaisena
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Esimerkki anturikalibroinnista signaalityypille 4...20 mA:

ASVka'aIausarvo Prosessin todellinen arvo Skaalaus:
10 [Vmin] PVmax Prosessin todellinen arvo lahettimelta:
> 4...20 mA vastaa 0...10 I/min
/,( ........ SPmaX . . )
_ Prosessin Zro;(e)ss:: tavct)lteaorv% I;-;LC?.Ita.
- tavoitearvo ...20 mA vastaa 0...8 I/min
P 7
7z
PYmi Z Tulo-
spmi 0% 55— signaali [mA]

Kuva 36: Esimerkki anturikalibroinnista signaalityypille 4...20 mA

Siséisella tavoite-esiarvolla (SP-INPUT — siséinen), prosessin tavoitearvon sy6ttd tapahtuu suoraan
prosessitasolla.

Esimerkki anturikalibroinnista signaalityypille Taajuus:

APulssi Virtaus Skaalaus:
100 / Prosessin todellinen arvo:
/ . K-kerroin 100 pulssia vastaa 10 litraa
(pulssia/litra)

- Prosessin tavoitearvo:
K-kerroin 1,25 vastaa 8 litraa

N\

0 0 Litraa

Kuva 37: Esimerkki anturikalibroinnista signaalityypille taajuus

Nain prosessin todellinen arvo skaalataan valikossa:

—> A / 'V Valitse PV-SCALE . Valinta p&davalikossa (MAIN).

— \ZIY Valitse ENTER. Naytetdédn prosessin todellisen arvon skaalauksen alavalikkokohdat.

Q’ Prosessin todellinen arvo on skaalattu.
Nain asetetaan PVmin:
— A / 'V Valitse PVmin .

— \ZIY valitse INPUT. Sy6ttdmaski avataan.
Méaérittele ensin tummalla pohjalla oleva fysikaalinen yksikko.

— A Valitse + . Valitse fysikaalinen yksikko.

— V¥ Valitse <- desimaalipiste. Desimaalipiste ndkyy tummalla pohjalla.

—> A Valitse + . Skaalausarvon viimeinen kohta nakyy tummalla pohjalla.

— V¥ Valitse <- skaalausarvo. Skaalausarvon viimeinen kohta nakyy tummalla pohjalla.

—>A/V¥ + arvonnostoja <- desimaalikohdan valinta.
Aseta skaalausarvo (alempi prosessin todellinen arvo).
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— \ZIV Vvalitse OK . Paluu kohtaan PV-SCALE.

0’ PVmin on asetettu.
Nain asetetaan PVmax:
— A / V¥ Valitse PVmax.

— \ZIY Valitse INPUT. Syottémaski avataan.
Skaalausarvon viimeinen kohta nékyy tummalla pohjalla.

—>A/V + arvonnostoja <- desimaalikohdan valinta.
Aseta skaalausarvo (alempi prosessin todellinen arvo).

— \IIY valitse OK . Paluu kohtaan PV-SCALE.

0’ PVmax on asetettu.
Nain asetetaan K-kerroin:
— A / 'V Valitse K-kerroin .

— \ZIY Valitse ENTER. Naytetaan prosessin todellisen arvon skaalauksen alavalikkokohdat.

JOKO
—> A /¥ Valitse VALUE . K-kertoimen manuaalinen sy6tto.

— LY valitse INPUT. Syottémaski avataan. Desimaalipiste ndkyy tummalla pohjalla.
— A Valitse + . Madrittele desimaalipisteen asema.
— V¥ Valitse <- arvo. Arvon viimeinen kohta nakyy tummalla pohjalla.

—>A/V + arvonnostoja <- desimaalikohdan valinta.
Aseta K-kerroin.

— LY valitse  OK . Paluu kohtaan K-Factor.

TAI
— A/ ¥ Valitse TEACH-IN . K-kertoimen laskenta tietyn nestemaaran mittauksella.

— \ZLY valitse INPUT. Syoéttdmaski avataan. Desimaalipiste ndkyy tummalla pohjalla.
— LY Valitse ENTER, pid4 painettuna 5 s. Venttiili sulkeutuu.
— \ZIY Valitse START. Saili taytetaan.

— LY Valitse STOP. Mitattu tilavuus ndytetdsn ja syéttdmaski avataan.
Desimaalipiste ndkyy tummalla pohjalla.

— A Valitse + desimaalipiste. Maérittele desimaalipisteen asema.
—> V¥ Valitse <- arvo. Arvon viimeinen kohta nékyy tummalla pohjalla.
— A Valitse + . Skaalausarvon viimeinen kohta nakyy tummalla pohjalla.

—>A/V + arvonnostoja <- desimaalikohdan valinta.
Aseta mitattu tilavuus.

— \CIY valitse  OK . Paluu kohtaan TEACH-IN.

— \ZIV Valitse EXIT. Paluu kohtaan K-Factor. o
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— \CLY Valitse EXIT. Paluu kohtaan PV-SCALE.
— \CLY Valitse EXIT. Paluu kohtaan SETUP.

6 K-kerroin on asetettu.

Kun alavalikosta poistutaan vasemmalla valintapainikkeella M=o, arvo siilyy muuttumattomana.

15.2.3 SP-INPUT - Tavoite-esiarvon tyyppi (sisdinen tai ulkoinen)

Vaikossa SP-INPUT maéaritellaan, kuinka prosessorin tavoitearvon esimaérityksen tulisi tapahtua.
* Sisaisesti: Tavoitearvon sy6ttd prosessitasolla.

 Ulkoisesti: Tavoitearvon sy6ttd ohjaussignaalitulon kautta

Nain asetetaan tavoite-esiarvon tyyppi:
—> A /¥ Valitse SP-INPUT

— \ZIY Valitse ENTER. Tavoite-esiarvojen tyypit naytetaan.

—> A / 'V Valitse tavoite-esiarvojen tyyppi

— LY Valitse SELECT. Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.
— IV valitse EXIT. Paluu kohtaan SETUP.

¥ Tavoite-esiarvon tyyppi on asetettu.

Siséisella tavoite-esiarvolla (SP-INPUT — siséinen), prosessin tavoitearvon sy6ttd tapahtuu suoraan
prosessitasolla.

15.2.4 SP-SCALE - Prosessin tavoitearvon skaalaus (vain ulkoisella
tavoite-esiarvolla)

Valikossa SP-SCALE kohdistetaan alemman ja ylemman prosessin tavoitearvon arvot vastaavaan ohjaussig-
naalin virta-arvoon tai jannitearvoon.
Valikko on kaytettdvissa vain ulkoisella tavoite-esiarvolla (SP-INPUT — ulkoinen).

Sisdisella tavoite-esiarvolla (SP-INPUT — siséinen), ei ole olemassa prosessin tavoitearvon skaa-
lausta kohtien SPmin ja SPmax mukaisesti.

Tavoitearvo sy6tetdén suoraan prosessitasossa. Fysikaalinen yksikkd ja desimaalipisteen asema
madritelldén prosessin todellisen arvon skaalauksessa (PV-SCALE — PVmin).
Kuvaus, katso luku ”15.2.2 PV-SCALE — prosessin todellisen arvon skaalaus” sivulla 78
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Néin skaalataan prosessin tavoitearvo:
— A/ V¥ Valitse SP-SCALE

— \ZIY Valitse ENTER. Naytetaan prosessin tavoitearvon skaalauksen alavalikkokohdat.
—> A /¥ Valitse SPmin.
— LY Valitse INPUT. Syottémaski avataan.

—>A/V¥ + arvonnostoja <- desimaalikohdan valinta.
Aseta skaalausarvo (alempi prosessin tavoitearvo). Arvo kohdistetaan suurimmalle virta-arvolle tai
ohjaussignaalin jdnnitearvolle.

— LY valitse  OK . Paluu kohtaan SP-SCALE.
— A / V¥ Valitse SPmax.
— \ZIY Valitse INPUT. Syottémaski avataan.

—>A/V + arvonnostoja <- desimaalikohdan valinta.
Aseta skaalausarvo (ylempi prosessin tavoitearvo). Arvo kohdistetaan suurimmalle virta-arvolle tai
ohjaussignaalin jannitearvolle.

— \CLY valitse OK . Paluu kohtaan SP-SCALE.
— IV valitse EXIT. Paluu kohtaan SETUP.

Q’ Prosessin tavoitearvo on skaalattu.

Kun alavalikosta poistutaan vasemmalla valintapainikkeella M=o, arvo sailyy muuttumattomana.

15.2.5 P.CO-INIT - Iskuton vaihto KASIN-AUTOMATIIKKA

Valikossa P.CO-INIT voidaan iskuton vaihto kayttétilojen KASIN ja AUTOMATIIKKA vililla aktivoida tai
deaktivoida.

Tehdasasetus: Iskuton vaihto aktivoitu.

Nain aktivoidaan kayttoétilojen iskuton vaihto:
—> A / 'V Valitse P.CO-INIT

— LY Valitse ENTER. Toiminto (bumpless) ja (standard) naytetasn.

— A / V¥ valitse haluttu toiminto.
bumpless = iskuton vaihto aktivoitu
vakio = iskuton vaihto deaktivoitu

— \ZIY Valitse SELECT . Valinta on merkitty taytetylla ympyrélla @.
— LV Vvalitse EXIT . Paluu kohtaan SETUP.

Y Kayttotilat on vaihdettu. 83
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15.3 PID.PARAMETER - Prosessisaatimen parametrointi

Tassa valikossa asetetaan seuraavat prosessisaatimen saatelytekniset parametrit manuaalisesti.

| DBND 1,0 % | Prosessisaatimen epaherkkyysalue (valys)

| kP 1,00 | Vahvistuskerroin kohteelle (PID-saatimen P-osuus)

[ 7N 999.0 | Integrointiaika (PID-saatimen l-osuus)

[ v 0.0 | Integrointiaika (PID-saatimen D-osuus)

[ X0  00% | Kayttopiste

| FILTER 0 | Prosessin todellisen arvon tulon suodatus

TN. TV) voidaan suorittaa toiminnon P. TUNE avulla (katso luku ”15.5 P.TUNE - Prosessisaatimen

Prosessisaatimeen integroidun PID-sédatimen automaattinen parametrointi (valikkokohdat KP,
itseoptimointi”).

EEI Perusteet prosessisaatimen asetukseen I6ytyvat luvuista ”27.2 PID-saadinten ominaisuudet” ja
”27.3 PID-saatimen asetussaannét”.

15.3.1 DBND - Epaherkkyysalue (valys)

Taméan toiminnon avulla m&éaritetdan, ettd prosessisaédin reagoi vasta tietystd sddtderosta Idhtien. Nain suo-
jataan magneettiventtiileja tyypissé 8692, 8693 ja pneumaattista kayttolaitetta.

Tehdasasetus: 1,0 %  viitattuna skaalatun prosessin todellisen arvon véliin
(asetus valikossa PV-SCALE — PVmin — PVmax).

Nain parametrit sy6tetdan:
—> A / 'V Valitse PID.PARAMETER

— \CIY Valitse ENTER. Valikko prosessisaatimen parametrointiin ndytetaan.
—> A / 'V Valitse valikkokohta.
— \ZIY valitse INPUT. Syéttdmaski avataan.

—>A/V + arvonnostoja - arvonlasku
arvon asetus, kun
«| DBND XX % |/[ X0 0% |,| FLTER 5

— \CIY Valitse  OK . Paluu kohtaan PID.PARAMETER.

— IV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL.

— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

0’ Parametri on asetettu.

Kun alavalikosta poistutaan vasemmalla valintapainikkeella M=, arvo sailyy muuttumattomana.

Epaherkkyysalue prosessinsdaddssa
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Xd2’ A

Prosessin /

tavoitearvo S&ato-ero ,

(SP) d séatimeen

»() > - > >
+ Xd2 7 Xd2 Xd2’
Prosessin Vilys
todellinen arvo
(PV)
Kuva 38: Kaavio DBND; epéherkkyysalue prosessinsdddéssé

15.3.2 KP - Prosessisaatimen vahvistuskerroin

Vahvistuskerroin maarittada PID-saatimen P-osuuden
(voidaan asettaa toiminnon P. TUNE avulla).

Tehdasasetus: 1,00

N&in parametrit sy6tetdén:

— A / ¥ Valitse PID.PARAMETER

— LY Valitse ENTER. Valikko prosessisaatimen parametrointiin ndytetaan.
—> A / 'V Valitse valikkokohta.

— \ZIY Valitse INPUT. Syottémaski avataan.

—> A /V <- desimaalikohdanvalintaja + arvon nosto
arvon asetus ,kun

[ kP XXX || TN xo0sec|,[TVv  1,0sec].

— LIV Valitse  OK . Paluu kohtaan PID.PARAMETER.

— OV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL.

— Y valitse EXIT. Paluu paavalikkoon (MAIN).

— WV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

@J Parametri on asetettu.

Kun alavalikosta poistutaan vasemmalla valintapainikkeella M=S{0l, arvo sailyy muuttumattomana.

Prosessisaatimen vahvistus KP koskee skaalattua, fysikaalista yksikkoa.
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15.3.83 TN - Prosessisaatimen integrointiaika

Integrointiaika maarittda PID-sdatimen |-osuuden, voidaan asettaa toiminnolla P. TUNE.
Tehdasasetus: 999,9 s

Nain parametrit syotetaan:

— A / 'V Valitse PID.PARAMETER

— \CIY Valitse ENTER. Valikko prosessisaatimen parametrointiin ndytetaan.

— A / 'V Valitse valikkokohta.

— \ZIY valitse INPUT. Sy6ttdmaski avataan.

—> A /V <- desimaalikohdanvalintaja + arvon nosto
arvon asetus, kun [TV 999,9]

— \CIV Valitse  OK . Paluu kohtaan PID.PARAMETER.

— IV valitse EXIT. Paluu kohtaan P.CONTROL.

— WV valitse EXIT. Paluu paavalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

0’ Parametri on asetettu.

@ Kun alavalikosta poistutaan vasemmalla valintapainikkeella B=51el, arvo sailyy muuttumattomana.
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15.3.4 TV - Prosessisaatimen derivointiaika

Derivointiaika maarittaa PID-saatimen D-osuuden
(voidaan asettaa toiminnon P.TUNE avulla).

Tehdasasetus: 0,0 s
Nain parametrit syotetaan:
— A / V¥ Valitse PID.PARAMETER

— LY Valitse ENTER. Valikko prosessisaatimen parametrointiin ndytetaan.
— A / 'V Valitse valikkokohta.
— LY Valitse INPUT. Syéttémaski avataan.

—> A /V <- desimaalikohdanvalintaja + arvon nosto

arvon asetus, kunl v 0.0 |:

— \CIV valitse  OK . Paluu kohtaan PID.PARAMETER.

— WV Valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL.

— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— WV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL. Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

0’ Parametri on asetettu.

Kun alavalikosta poistutaan vasemmalla valintapainikkeella M=, arvo sailyy muuttumattomana.
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15.3.5 X0 - Prosessisaatimen kayttopiste

Kayttdpiste vastaa suhteellisuusosuuden kayttopistetta sdgtderossa = 0.

Tehdasasetus: 0,0 %
Nain parametrit syotetaan:
— A / 'V Valitse PID.PARAMETER

— \ZIY Valitse ENTER. Valikko prosessisaatimen parametrointiin naytetaan.
—> A / 'V Valitse valikkokohta.
— LY Valitse INPUT. Syoéttdmaski avataan.

—>A/V¥ + arvonnostoja - arvon lasku

arvon asetus, kun |XO 0,0 %l

— \CIY valitse  OK . Paluu kohtaan PID.PARAMETER.

— Y valitse EXIT. Paluu kohtaan P.CONTROL.

— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— WV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL. Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

@’ Parametri on asetettu.

Kun alavalikosta poistutaan vasemmalla valintapainikkeella B=SI#l, arvo sailyy muuttumattomana.

15.3.6 FILTER - Prosessin todellisen arvon tulon suodatus

Suodatin koskee kaikkia prosessin todellisen arvon tyyppejé ja siind on alipaédstéominaisuus (PT1).
Tehdasasetus: 0

Nain parametrit sy6tetdan:

— A /' Valitse PID.PARAMETER

— \ZIY Valitse ENTER. Valikko prosessisaatimen parametrointiin ndytetaan.

— A / 'V Valitse valikkokohta.

— \ZIY Valitse INPUT. Syéttdmaski avataan.

—>A/V + arvonnostoja - arvonlasku
arvon asetus, kunl FILTER 0 |

— LY valitse  OK . Paluu kohtaan PID.PARAMETER.

— LV Vvalitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL.

— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— WV valitse EXIT. Paluu kohtaan PCONTROL. Vaihto asetustaso = prosessitaso.

Q’ Parametri on asetettu.
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Kun alavalikosta poistutaan vasemmalla valintapainikkeella B=SI#l, arvo sailyy muuttumattomana.

Suodatinvaikutuksen asetus 10 vaiheessa

Asetus Vastaa rajataajuutta (Hz)
(alhaisin suodatinvaikutus) 10

5

2

1
0,5
0,2
0,1
0,07
0,05
(suurin suodatinvaikutus) 0,03

O|N[O|O |~ |W|NDI=2|O

©

Taulukko 27: Suodatinvaikutuksen asetus

Kohdasta Sivu 198 I16ytyy taulukko, johon asetetut parametrit voidaan kirjata.

15.4 P.Q’LIN - Prosessin ominaiskayran linearisointi

Talla toiminnolla voidaan prosessin ominaiskayra linearisoida automaattisesti.

Talldin selvitetddn itsendisesti korjauskayran tukikohdat. Tata varten ohjelma kay lapi venttiilin iskun 20 vai-
heessa ja mittaa siihen liittyvan prosessisuureen.

Korjauskayra ja siihen kuuluvat arvoparit tallennetaan valikkokohtaan CHARACT — FREE. Siella niitd voidaan
tarkkailla ja ohjelmoida vapaasti. Kuvaus, katso luku 16.1.3.

Jos valikkokohtaa CARACT ei ole vield aktivoitu ja otettu pdavalikkoon (MAIN), tdma tapahtuu automaattisesti,
kun P.Q’LIN suoritetaan.

Na&in P.QLIN suoritetaan:

—> A /¥ Valitse P.Q’LIN. Toiminto on PCONTROL-aktivoinnin jalkeen paavalikossa (MAIN).

— \CIY Valitse RUN pida painettuna niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kdynnissd. P.Q’LIN kdynnistetaan.

Seuraavat naytét tulevat kuvaruutuun:

Q’LIN #0
CMD=0%
Q.LIN #1
CMD =10 %
...Juoksevasti kohtaan asti
Q.LIN #10
CMD =100 %
89
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Parhaillaan ajettavan tukikohdan néyttd
(edistys naytetdan juoksevilla palkeilla ndytén ylareunassa).

Q.LIN
ready

Automaattinen linearisointi on p&atetty onnistuneesti.
— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

6 Parametri on asetettu.

Mahdolliset virheilmoitukset toimintoa P.Q’LIN suoritettaessa:

Kuvaruutunaytt6 Virheen syy Apu
Q.LIN Linearisoinnin manuaalinen keskeytys
err/break EXIT -painiketta painamalla.
PQ’LIN Syéttdpainetta ei liitettyna. Liita syottopaine.
ERROR 1 , - , ;
Ei prosessisuureen muutosta. Tarkasta prosessi, kytke tarvittaessa

pumppu paalle tai avaa sulkuventtiili.

Tarkasta prosessianturi.

P.Q’LIN Syoéttdpaineen katkos toiminnon Tarkasta syéttdpaine.
ERROR 2 P.Q’LIN suorituksen aikana.

Asennoittimen X. TUNE automaattista suorita X. TUNE.
sovittamista ei suoritettu.

Taulukko 28: P.Q’LIN; mahdolliset virheilmoitukset

15.5 P.TUNE - Prosessisaatimen itseoptimointi

Talla toiminnolla voidaan prosessisadtimeen integroitu PID-s&adin parametroida automaattisesti.

Tall6in selvitetddn itsendisesti parametrit PID-s&dtimen P-, |- ja D-osuudelle ja tiedot siirretdén vastaaviin vali-
koihin (KP, TN, TV). Siella niita voidaan tarkkailla ja muuttaa.

PID-saadinta koskeva selitys:

Tyypin 8693 saatdjarjestelmassa on integroitu PID-prosessisdadin. LiittAmalla vastaava anturi voidaan saédella
haluttua prosessisuuretta, kuten virtaus, lampétila, paine jne.

Hyvan saatelykayttaytymisen saavuttamiseksi on PID-s&atimen rakenne ja parametrointi sovitettava prosessin
ominaisuuksiin (sdatoreitti).

Tama tehtava vaatii sdatelyteknistd kokemusta sekd mittausteknisia apuvélineita ja aikaa. Toiminnolla P. TUNE
voidaan prosessisaatimeen integroitu PID-sdadin parametroida automaattisesti.

E@ Perusteet prosessisaatimen asetukseen I6ytyvat luvuista ”27.2 PID-saadinten ominaisuudet” ja
”27.3 PID-saatimen asetussaannét”.
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15.5.1 Toimintatapa, PTUNE

Toiminto P. TUNE suorittaa automaattisen prosessintunnistuksen. Sita varten prosessia stimuloidaan maa-
ritetylla hairidsuureella. Vastaussignaalista johdetaan olennaiset prosessitunnussuureet ja niiden pohjalta
selvitetddn prosessisdatimen rakenne ja parametrit.

Kéaytettdessa P. TUNE-itseoptimointia saavutetaan optimaaliset tulokset seuraavin edellytyksin:
+ Vakaat tai kiintedt olosuhteet prosessin todellisen arvon PV suhteenP. TUNE-kaynnistyksessa.

» Toiminnon P.TUNE suorittaminen kéyttOpisteessa tai prosessisdatelyn tydalueella.

15.5.2 Valmistelevat toimenpiteet P.TUNE-toiminnon suorittamiseksi

Seuraavassa kuvatut toimenpiteet eivat ole pakottavia edellytyksia toiminnon P. TUNE suorittamiseksi.
Ne parantavat kuitenkin tuloksen laatua.

Toiminto P. TUNE voidaan suorittaa kayttétilassa KASIN tai AUTOMATIIKKA.

Kun P. TUNE on paatetty, saéatelyjarjestelma on aikaisemmin asetetussa kayttttilassa.

15.5.21. Valmisteleva toimenpide toiminnon P.TUNE suorittamiseksi
kayttotilassa KASIN

Nain prosessin todellinen arvo johdetaan lahelle kayttopistetta:
—> A /¥ Valitse PV. Prosessin todellinen arvo PV naytetddn naytossa.

— \ZIY Valitse MANU. Vaihto kayttétilaan KASIN.
Syéttémaski venttiilin manuaalista avaamista ja sulkemista varten naytetaan.

—> A Avaa venttiili OPN tai ¥ Sulje venttiili CLS
Johda prosessin todellinen arvo toivottuun kayttopisteeseen avaamalla tai sulkemalla sdatéventtiilia.

—> Heti, kun prosessin todellinen arvo PV on vakaa, voidaan kaynnista& toiminto P. TUNE.

¥ Prosessin todellinen arvo PV on johdettu lahelle kayttopistetta.

15.5.2.2. Valmisteleva toimenpide toiminnon P.TUNE suorittamiseksi
kayttotilassa AUTOMATIIKKA

Johdata prosessin todellinen arvo PV lahelle kayttopistettd sydttdmalla prosessin tavoitearvo SP.

Huomioi syo6téssa sisdinen tai ulkoinen tavoite-esiarvo
(PRCONTROL — SETUP — SP-INPUT —> sisédinen/ulkoinen):

Sisdisella tavoite-esiarvolla: Prosessin tavoitearvon SP sy6ttaminen laitteen nappaimistolla
katso seuraava kuvaus Prosessin tavoitearvo.

Ulkoisella tavoite-esiarvolla: Prosessin tavoitearvon SP sy6tté analogisen tavoitearvotulon kautta.
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Nain prosessin tavoitearvo syotetdan: ( Asetus prosessitasolla)

—> A /¥ Valitse SP . Prosessin tavoitearvo ndytetadn naytdssa.
— \ZIY valitse INPUT. Syéttdmaski prosessin tavoitearvon syéttamiseen ndytetaan.

— A/ V¥ Sybtd arvo <- desimaalikohdan valinta
+ arvon nosto
Valitun tavoitearvon SP tulisi sijaita I&helld tulevaa kayttopistetta.

— LY Valitse OK . Syottétiedon vahvistus ja paluu nayttéon SP.
¥ Prosessin todellinen arvo on syOtetty.

Tavoite-esiarvon jalkeen saadaan tehtaalla esiasetettujen PID-parametrien pohjalta prosessisuureen PV

muutos.

—> Odota ennen toiminnon P. TUNE suorittamista, kunnes prosessin todellinen arvo PV on saavuttanut
vakaan tilan.

Arvon PV tarkkailuun suositellaan valitsemaan nuolipainikkeilla A / W graafinen naytté SP/PV/(t).

Jota nayttdé SP/PV(t) olisi valittavana, sen on oltava aktivoituna EXTRAS-valikossa (katso luku
”16.2.1 EXTRAS — Naytén asetus”.

— Jos arvon PV vérdhtely jatkuu, prosessisdatimen KP esiasetettua vahvistuskerrointa tulee pienentéé vali-
kossa PCONTROL — PID.PARAMETER.

— Heti, kun prosessin todellinen arvo PV on vakaa, voidaan k&ynnistaa toiminto P. TUNE.

15.5.3 Toiminnon kaynnistaminen P.TUNE

A VAROITUS

Hallitsemattoman prosessin aiheuttama loukkaantumisvaara.

Toiminnon P. TUNE suorituksen aikana saatoventtiili muuttaa itsendisesti hetkellistd avausastetta ja
puuttuu kdynnissa olevaan prosessiin.

» Esta soveltuvilla toimenpiteilld sallittujen prosessirajojen ylittdminen.
Esimerkiksi seuraavin keinoin:
- automaattinen hatdsammutus
- Toiminnon P. TUNE keskeyttdminen STOP-painikkeella (paina vasenta tai oikeaa painiketta).

Nain toiminto P.TUNE asetetaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

—> A/ V¥ Valitse PTUNE .

— \EIY Paina RUN niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kaynnissa.
Automaattisen sovituksen aikana naytdssa nakyvat seuraavat ilmoitukset:
“starting process tune” — Itseoptimoinnin kdynnistys.
“identifying control process” — Prosessin tunnistus. M&é&ritettyyn stimulointiin saadusta vastaussignaa-
lista selvitetddn ominaiset prosessisuureet.
“calculating PID parameters” — Prosessisddtimen rakenne ja parametrit selvitetaén.
"TUNE ready” - Itseoptimointi on p&étetty onnistuneesti.

— Paina haluamaasi painiketta. Paluu paavalikkoon (MAIN).
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— NIV Valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.

& P.TUNE-toiminto on asetettu.
Keskeyta P. TUNE painamalla vasenta tai oikeaa valintapainiketta FF110]z1.
Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen B=241H avulla

poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

Mahdolliset virheilmoitukset toimintoa P. TUNE suoritettaessa:

Kuvaruutundyttd Virheen syy Apu

TUNE Itseoptimoinnin manuaalinen keskeytys

err/break EXIT -painiketta painamalla.

P.TUNE Syo6ttopainetta ei liitettyna. Liita syottopaine.

ERROR 1 ; - - ;

Ei prosessisuureen muutosta. Tarkasta prosessi, kytke tarvittaessa

pumppu paalle tai avaa sulkuventtiili.
Tarkasta prosessianturi.

Taulukko 29: P.TUNE; mahdolliset virheilmoitukset

Kun kaikki luvussa ”14 Kayttéénotto” kuvatut asetukset on suoritettu, prosessisdadin on kayttdvalmis.

Lisatoimintojen aktivointi ja konfigurointi on kuvattu seuraavassa luvussa ”16 Lisdtoiminnot”.
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16 LISATOIMINNOT

Vaativampia saatelytehtdvia varten laitteessa on lisdtoimintoja.

Téssé luvussa kuvataan sita, kuinka lisdtoiminnot aktivoidaan, asetetaan ja konfiguroidaan.

Lisatoimintojen yleiskuva ja kuvaus:

ADD.FUNCTION Kuvaus

CHARACT Kytkentavasteen valinta tulosignaalin ja iskun (korjauskayra) valilla
CUTOFF Tiivis sulkutoiminto asennoittimelle

DIR.CMD Ohjaussuunta tulosignaalin ja tavoiteaseman vélilla
DIR.ACT Kayttolaitekammion tuuletustilan kohdistus tosiasemaan
SPLTRNG * Signaalialueen jako; Tulosignaali (%), jolle venttiili kulkee koko iskualueen 18pi.
X.LIMIT Mekaanisen iskualueen rajoitus

X.TIME Saatonopeuden rajoitus

X.CONTROL Asennoittimen parametrointi

P.CONTROL Prosessisédatimen parametrointi

SECURITY Koodisuoja asetuksille

SAFEPOS Turva-aseman syo6ttd

SIG.ERROR Signaalitason virhetunnistuksen konfiguraatio
BINARY.IN Digitaalitulon aktivointi

OuUTPUT Lahtdjen konfiguraatio (lisdvaruste)

CAL.USER Kalibrointi

SET.FACTORY Palautus tehdasasetuksiin

SERVICE.BUES bUS-huoltoliitdnnan konfigurointi

EXTRAS Nayton asetus

SERVICE Vain tehtaan siséiseen kayttoon

SIMULATION Tavoitearvon, prosessiventtiilin prosessin simulaatio.
DIAGNOSE Diagnoosivalikko (lisdvaruste)

* Lisdtoiminto SPLTRNG on valittavissa vain, jos PCONTROL (prosessinsdéatd) ei aktivoituna.

Kuva 39: Yleiskuva — Lisdtoiminnot

16.1 Lisatoimintojen aktivointi ja deaktivointi

Kéayttaja voi ensiksi aktivoida halutut lisdtoiminnot ensiksi ottamalla ne paavalikkoon (MAIN). Sen jalkeen
parametrit voidaan asettaa lisdtoiminnoille.

Kun toiminto poistetaan paévalikosta, toiminto deaktivoidaan. Aikaisemmin tdssé toiminnossa suoritetut
asetukset eivét ole ndin enda voimassa.
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16.1.1 Lisatoimintojen lisaaminen paavalilkkoon
Néin lisatdan ADD.FUNCTION-toiminnossa lisdtoimintoja:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

— A/ V¥ Valitse ADD.FUNCTION .

— \CIY Valitse ENTER. Mahdolliset lisatoiminnot naytetaan.

—> A /¥ Valitse haluttu lisdtoiminto

— NIV Valitse ENTER. Valittu lisitoiminto on nyt merkitty rastilla [X.

— WV valitse EXIT. Vahvistus ja samalla paluu paavalikkoon (MAIN).
Merkitty toiminto on nyt aktivoitu ja otettu paavalikkoon.

¥ Lisatoiminnot on liitetty.

Nain asetetaan lisdtoimintojen parametrit:

—> A / V¥ Valitse lisétoiminto. Valitse lisdtoiminto paavalikossa (MAIN).

— NIV Valitse ENTER. Alavalikon avaaminen parametrien sy6ttdéa varten.

Lisatietoja asetuksesta 16ytyy seuraavasta luvusta ”16 Lisdtoiminnot”.

— Valitse EXIT* tai ESC * €. Paluu ylemmalle tasolle tai paatasolle (MAIN).
— Valitse EXIT €Y. Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

¥ Lisatoiminnot on parametroitu.

*Painikkeen nimitys riippuu valitusta lisdtoiminnosta.

Vasta prosessitasolle vaihdossa, paéavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen B2l avulla

poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

16.1.2 Lisatoimintojen poistaminen paavalikosta

Kun toiminto poistetaan paavalikosta, aikaisemmin tassa toiminnossa suoritetut asetukset eivat
ole enda voimassa.

Nain poistetaan ADD.FUNCTION-toiminnossa lisatoimintoja:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

— A / V¥ Valitse ADD.FUNCTION .

— \ZIY Valitse ENTER. Mahdolliset lisatoiminnot naytetaan.
—> A / 'V Valitse lisdtoiminto

— \CIY Valitse ENTER. Poista toiminnon merkint4 (ei rastia [)).

— IV valitse ENTER. Vahvistus ja samalla paluu pagvalikkoon (MAIN).
Merkitty toiminto on nyt deaktivoitu ja poistettu paavalikosta.

¥ Lisatoiminnot on poistettu.
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16.1.3 CHARACT - Kytkentavasteen valinta tulosignaalin
(tavoiteasema) ja iskun valilla

Ominaisuus (asiakaskohtainen ominaiskayra)

Talla lisdtoiminnolla valitaan kytkentavaste tavoitearvon (tavoiteasema, CMD) ja venttiili-iskun (POS) suhteen
virtauslinjan tai toimintakayran korjaukseen.

Tehdasasetus: lineaarinen

Jokainen asetettavaksi haluttu lisdtoiminto on ensiksi otettava paavalikkoon (MAIN). Katso luku
”16.1 Lisatoimintojen aktivointi ja deaktivointi”.

Nain syo6tetdan vapaasti ohjelmoitava ominaiskayra:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

— A / 'V Valitse CHARACT. (Sita varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).
— \ZIY Valitse ENTER. Toiminnon CHARACT valikkokohdat naytetaan.

—> A / ¥ lineaarinen (Lineaarinen ominaiskayra)

GP 1:25: Samaprosenttinen ominaiskayra 1:25

GP 1:33: Samaprosenttinen ominaiskayra 1:33

GP 1:50: Samaprosenttinen ominaiskayra 1:50

GP 25:1: Kaanteinen samaprosenttinen ominaiskayra 25:1

GP 33:1: Kaanteinen samaprosenttinen ominaiskayra 33:1

GP 50:1: Kaanteinen samaprosenttinen ominaiskayra 50:1

FREE: *Kayttajan maérittelema, tukipisteiden avulla vapaasti ohjelmoitava ominaiskayra

— \ZIY Valitse SELECT . Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.
— Valitse EXIT €., Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

Virtauksen ominaiskayré, = f(s) on merkkina venttiilin virtauksesta, iimaistuna k,-arvolla kéyttdlaitekaran iskuista
riippuvaisena. Se on méaaritelty venttiili-istukan ja venttiili-istukan tiivisteen muotokielen perusteella. Yleisesti
toteutetaan kahdentyyppisia virtauksen ominaiskayrid, lineaarisia ja samaprosenttisia.

Lineaarisissa tunnuskéyrissé on samat iskumuutokset ds kohdistettu samoille k -arvomuutoksille dk,,
(dk,=n, -ds).

Samaprosenttisella tunnuskayrallda iskunmuutos ds vastaa Kv-arvon samaprosenttista muutosta.
(dk/k, =n - ds).

samapr

Toimintakdyra Q = f(S) ilmoittaa asennetussa venttiilissa tapahtuvan virtauksen Q ja iskujen vélisen yhteyden.
Tasséa tunnuskayrassa kaytetdan putkistojen, pumppujen ja kuluttajien ominaisuuksia. Sen muoto poikkeaa
siksi virtauksen ominaiskayrasta.
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Normitettu venttiili-isku [%] (POS)
A

100

) . Tavoiteasema [%]
0 100 - CMD

0

Kuva 40: Tunnuskéyrét

Saételyjen sdatotehtavissad toimintakayran kululle asetetaan yleensa erityisia vaatimuksia, esim. lineaarisuus.
Téasté syysté on toimintakdyran kulku korjattava aika ajoin soveltuvalla tavalla. Tata tarkoitusta varten on tyyppiin
8692, 8693 asennettu siirtoelin, joka toteuttaa erilaisia tunnuskayria. Niité kdytetaan toimintakayréan korjaukseen.

Voidaan asettaa samaprosenttisia tunnuskayria 1:25, 1:33, 1:50, 25:1, 33:1 ja 50:1 sek& yksi lineaarinen tunnus-
kayra. Taman lisiksi voidaan tunnuskayra ohjelmoida tukikohtien avulla vapaasti tai mittauttaa se automaattisesti.

16.1.3.1. Vapaasti ohjelmoitavissa olevan tunnuskayran syotto

Tunnuskayrda méaaritellddn 21 tukikohdan avulla, jotka on jaettu tasaisesti tavoiteasema-alueelle 0...100 %.
Niiden etaisyys on 5 %. Jokaiselle tukikohdalle voidaan kohdistaa vapaasti valittava isku (asetusalue 0...100 %).
Kahden viereisen tukikohdan iskuarvojen vélinen erotus saa olla korkeintaan 20 %.

Nain sy6tetdan vapaasti ohjelmoitava ominaiskayra:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

— A / V¥ Valitse CHARACT. Sitéa varten on lisatoiminnon oltava otettuna paavalikkoon.
— LY Valitse ENTER. Toiminnon CHARACT valikkokohdat naytetaan.

— A / 'V Valitse FREE

— LY Valitse SELEC. Tunnuskayran graafinen esitys naytetaan.

— I valitse INPUT. Alavalikko yksittaisine tukikohtineen (%) avataan.

—> A / ¥ Valitse tukikohta.

— IV Vvalitse INPUT.
Syoéttomaski SET-VALUE arvojen sy6ttéon avataan.
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SET VALUE /— Téhén asti asetettu arvo (%)

y 0 ->. 2 / /— 7§té'l _arv.o.ak Ir(ng;lutetaan
nuolipainikkeilla
[%] 2

Arvon vahvistaminen

Paluu ilman muutosta

—> A /¥ Sydta arvo: Sydté arvo valitulle tukikohdalle.
+ arvon nosto
— arvon lasku

— IV valitse  OK . Syéttétiedon vahvistus ja paluu alavalikkoon FREE.
— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon CHARACT.
— WV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.
Muutetut tiedot tallennetaan muistiin (EEPROM).

Y Vapaasti ohjelmoitava tunnuskayra on syotetty.

Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen B=241H avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).
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Esimerkki ohjelmoidusta tunnuskayrasta

Venttiili-isku [%0]
(POS) A
100Fz22z222222220 0000000000000 2000200000 22T
90.::::::::::::::::::::::::I"i i i i i
80 t I
o EEREERE
ot BN
50 [ SERRRRRRRE
SRR R
T R
00 bbbt
SRR R RN
RSN L SR Ohjaussignaali [%]
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 (CMD)
4..20 mA
0...20 mA
0..10V
P 0.5V N
Kuva 41: Esimerkki ohjelmoidusta tunnuskéyrésta

EE Kohdassa ” Taulukot asiakaskohtaisille asetuksille” on luvussa ”Vapaasti ohjelmoidun ominaiskayrén
asetukset” taulukko, johon voit kirjata omat vapaasti ohjelmoitavan tunnuskayréan asetukset.

16.1.4 CUTOFF - tiivis sulkutoiminto
Tama toiminto saa aikaan sen, ettd venttiili sulkeutuu tiiviisti sdatéalueen ulkopuolella.

Sita varten ilmoitetaan prosentteina ne tavoiteaseman (CMD) rajat, josta lahtien kayttolaite ilmataan tai tuu-
letetaan taysin.

Saatdkaytdn avaaminen tai palauttaminen tapahtuu 1 % hystereesilla.
Jos prosessiventtiili on tiiviilla sulkualueella, néyttdon tulee ilmoitus "CUTOFF ACTIVE”.

Vain tyypilla 8693: Tassé on valittavana, mité tavoitearvoa tiiviin sulkutoiminnon tulisi koskea:
Tyyppi PCO | Prosessin tavoitearvo (SP)
Tyyppi XCO | Tavoiteasema (CMD)

Jos on valittu tyyppi PCO, sy6tetdan rajat prosessin tavoitearvolle (SP) prosentteina skaalausalueesta.
Tehdasasetus: Min = 0 %; Maks = 100 %; CUT type = tyyppi PCO
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Nain CUTOFF syotetaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

—> A /¥ Valitse CUTOFF . (Sita varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).
— \CIY Valitse ENTER. Toiminnon CUTOFF valikkokohdat naytetaan.

— LY valitse INPUT.
Syo6ttdmaski Min 0 % arvojen sy6ttoa varten avataan.

— A / 'V Syo6té arvo: Sy6té arvo valitulle tukikohdalle.
+ arvon nosto
— arvon lasku

— \CLY Valitse INPUT.
Sy6ttdmaski Max 700 % arvojen syo6ttdd varten avataan.

—> A / 'V Sy6té arvo: Sy6té arvo valitulle tukikohdalle.
+ arvon nosto
— arvon lasku

— Y valitse  OK . Syéttétiedon vahvistus ja paluu alavalikkoon CUTOFF.
*Jos alavalikosta poistutaan painikkeella ESC , arvo séilyy muuttumattomana.

tai tyypilla 8693:

— IV Vvalitse INPUT.
Syottémaski CUT type* arvojen sy6ttoon avataan.
*Olemassa vain tyypilla 8693

— LY Valitse SELEC. Syéttdmaski Type PCO prosessin tavoitearvon valinnan sy6ttéon.
— \ZIY Valitse SELEC. Syottdmaski Type XCO prosessin tavoiteaseman valinnan sy6ttoon.
— WV Valitse EXIT. Paluu valikkoon CUTOFF.

— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso => prosessitaso.
Muutetut tiedot tallennetaan muistiin (EEPROM).

¥ Tiivis CUTOFF-sulkutoiminto on syOtetty.

@ Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen B=24il avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).
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o 5
Venttiili-isku [%] asetettavissa vilille 75...100 %
(POS) 4 j
100 i
pele]
o]
a7
o6
je15]
g4
| o
1 e
1 e
I s
(5}
5
4
3
2
pZ A N Tavoitearvo [%]
Tee oo 3358538 s (CMD)
T_ asetettavissa valille 0...25 %

Kuva 42: Kaavio — CUTOFF;

16.1.5 DIR.CMD - Asennoittimen tavoitearvon ohjaussuunta (Direction)

Tamén lisatoiminnon avulla asetetaan ohjaussuunta tulosignaalin (INPUT) ja kéayttdlaitteen tavoiteaseman
(CMD) valilla.

Jokainen asetettavaksi haluttu lisitoiminto on ensiksi otettava paavalikkoon (MAIN). Katso luku
”16.1 Lisatoimintojen aktivointi ja deaktivointi”.

Nain sy6tetddn asennoittimen tavoitearvon ohjaussuunta: ( Asetus prosessitasolla)

—> A /¥ Valitse DIR.CMD . Ohjaussuunta ndytetdan naytdssa.
— LY Valitse ENTER. Sy6ttémaski ohjaussuunnan syéttamiseen néytetaan.

—> A / ¥ Valitse SELEC. Rise: suora ohjaussuunta (esim. 4 mAtaiOV — 0 %, 20 mA tai 5/10V — 100 %)
Fall: kd&nteinen ohjaussuunta (esim. 4 mA tai 0 V — 100 %, 20 mA tai 5/10 V — 0 %)
Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.

— \ZLY valitse EXIT. Syéttétiedon vahvistus ja paluu néyttéén DIR.CMD.

& Asennoittimen tavoitearvon ohjaussuunta on syotetty.

@ Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen B=2{ill avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).
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Tavoiteasema
(CMD)
A RISE
100% \ ....................... ,
~ :
~
~
~
~
~ :
N (FALL
0% % » Tulosignaali
0/4 mA 20mA  (INPUT)
oV 510V

Kuva 43: Kaavio DIR.CMD

16.1.6 DIR.ACT - Toimilaitteen ohjaussuunta (Direction)

Taman lisdtoiminnon avulla asetetaan ohjaussuunta kayttdlaitteen ohjaussuunnan ja tosiaseman (POS) valilla.
Tehdasasetus: Rise

Nain syotetdan toimilaitteen ohjaussuunta ( Asetus prosessitasolla)

—> A / ¥ Valitse DIR.ACT . Ohjaussuunta naytetaan naytossa.

— LY Valitse ENTER. Syéttdmaski ohjaussuunnan sydttdmiseen naytetaan.

— A / V¥ Valitse SELEC. Rise: suora ohjaussuunta (ilmattu — 0 %; tuuletettu 100 %)
Fall: kdanteinen ohjaussuunta (ilmattu — 100 %; tuuletettu 0 %)
Valinta on merkitty taytetylla ympyrélla @.

— \ZIY valitse EXIT. Syéttotiedon vahvistus ja paluu nayttéon DIR.ACT.
¥ Toimilaitteen ohjaussuunta on syotetty.

Jos téssa valitaan toiminto Fall, nuolipainikkeiden kuvaus (ndytdssa) vaihtuu kayttétilassa KASIN
| OPN [ ja =Y OPN |

Vasta prosessitasolle vaihdettaessa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen
avulla poistuttaessa muutetut tiedot tallennetaan muistiin (EEPROM).
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Todellinen asema
(POS)
4 RISE
T00% hromrrrrrrmrerrme e ,
N :
\
~
~
“~
N :
™ (FALL
0% i » Tuuletustila
ilmattu tuuletettu

Kuva 44: Kaavio DIR.ACT

16.1.7 SPLTRNG - signaalialueen jako (Split range)
Tulosignaalin min. ja maks.arvot (%), jolle venttiili kulkee koko iskualueen Iapi.
Tehdasasetus: Min=0 %; Maks =100 %

Tyyppi 8693: Lisdtoiminto SPLTRNG voidaan valita ainoastaan asennoittimena kaytettaessa.
P.CONTROL = ei aktivoitu.

Talla lisdtoiminnolla rajoitetaan tyypin 8692, 8693 tavoiteasema-aluetta méaarittelemalld minimaalinen ja mak-
simaalinen arvo.

Nain voidaan kaytetty ohjaussignaalialue (4...20 mA, 0...20 mA, 0...10 V tai 0...5 V) jakaa useammalle laitteelle
(lman paallekkaisyytta tai paallekkaisyydella).

Talla tavoin voidaan useampia venttiilejd kayttda vuorotellen tai paéllekkaisilla tavoitearvoalueilla samanai-
kaisesti sdatoelimina.

Na&in signaalialueen jako syotetdan: ( Asetus prosessitasolla)
— A/ V¥ Valitse SPLTRNG . Ohjaussuunta ndytetaan naytdssa.

— \ZIY valitse ENTER. Syéttémaski ohjaussuunnan syéttdmiseen naytetaan.

— IV valitse INPUT.
Syéttdmaski Min - 0 % arvojen sy6ttdd varten avataan.

—> A /¥ Syo6té arvo: Tulosignaalin minimiarvon sy6ttd (%). Asetusalue: 0...75 %
+ arvon nosto
— arvon lasku

— IV valitse INPUT.
Syoéttdmaski Max 700 % arvojen sy6ttda varten avataan.

—> A / ¥ Sy6ta arvo: Tulosignaalin maksimiarvon sy6tto (%).
Asetusalue: 25...100 %
+ arvon nosto
— arvon lasku

— Y valitse  OK *. Syston vahvistus ja paluu SPLTRNG-néyttoon.

Y Signaalialueen jako on syoétetty.
*Kun alavalikosta poistutaan painikkeella ESC , arvo séilyy muuttumattomana. 103

suomi




FLUID CONTROL SYSTEMS LlsatOImlﬂl’]Ot

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

104

@ Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen E241H avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

Ohjaussignaalialueen jako kahdeksi tavoitearvoalueeksi

Venttiili-isku [%] (POS)
A
100 - c e ee o

> Tavoitearvo [mA]
(INP)

Tavoitearvoalue  Tavoitearvoalue
Asennoitin 1 Asennoitin 2

Kuva 45: Kaavio SPLTRNG

16.1.8 X.LIMIT - Mekaanisen iskualueen rajoitus

Tama lisdtoiminto rajaa (fysikaalisen) iskun annettuihin prosenttiarvoihin (minimi ja maksimi). Tall6in rajoitetun
iskun iskualue asetetaan arvoon 100 %.

Jos rajoitetulta iskualueelta poistutaan kaytdssé, naytetdan negatiivisia POS-arvoja tai POS-arvoja, jotka ovat
suurempia kuin 100 %.

Tehdasasetus: Min =0 %, Maks = 100 %

Nain syotetddn mekaanisen iskualueen rajoitus: ( Asetus prosessitasolla)

—> A /¥ Valitse X.LIMIT . Mekaanisen iskualueen rajoitus naytetdan naytossa.
— TV Valitse ENTER. Naytetddn syottomaski mekaanisen iskualueen syéttamiseen.

— LY valitse INPUT.
Syo6ttdmaski Min 0 % arvojen sy6ttda varten avataan.

—> A / 'V Syo6té arvo: Iskualueen alkuarvon sy6tto (%).
Asetusalue: 0...50 % kokonaisiskusta
+ arvon nosto
— arvon lasku

— \CLY Valitse INPUT.
Sy6ttdmaski Max 100 % arvojen syo6ttdd varten avataan.

—> A /¥ Syété arvo: Iskualueen loppuarvon sy6ttd (%)
Asetusalue: 50...100 % kokonaisiskusta
+ arvon nosto
— arvon lasku
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— IV valitse OK *. Syéton vahvistus ja paluu X.LIMIT-ndytto6n.
Vahimmaisetaisyys asetusten Min ja Max vélilla on 50 %

¥ Mekaanisen iskualueen rajoitus on syotetty.
*Kun alavalikosta poistutaan painikkeella ESC , arvo séilyy muuttumattomana.

@ Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen E24{1H avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

Rajoitettu isku (%) Fysikaalinen isku (%)

(POS) A (POS) A
44— 160+ 100
F P
. . P
Rajoittamaton isku —
§h 100

Z @ X

7] 0=

SIEE (.

g | 852
[OR] o= O
5 D |[:@© ";J_
E g 0 g 2
@ § 0N Xy 0
5
0N :©
<Xy 40 4 ] } } } } } 1 i -

4 8 12 16 20 Tavoitearvo [mA]
(INPUT)
Kuva 46: Kaavio X.LIMIT

16.1.9 X.TIME - Saaténopeuden rajoitus

Taman lisatoiminnon avulla voidaan maéaritelld avausajat ja sulkuajat koko iskulle ja siten rajoittaa sdatdnopeuksia.

Toimintoa X. TUNE suoritettaessa kirjataan toiminnoille Open ja Close automaattisesti minimaa-
linen avaus- ja sulkuaika koko iskulle. Nain voidaan siirtya maksiminopeudella.

Tehdasasetus: tehtaalla mitatut arvot toiminnolla X. TUNE

Jos sdaténopeutta halutaan rajoittaa, voidaan toiminnoille Open ja Close sy6ttéa arvot, jotka ovat X. TUNE-toi-
minnolla mitattujen minimiarvojen ja 60 s:n valilla.

Nain syo6tetdan saatonopeuden rajoitus: ( Asetus prosessitasolla)

— A / 'V Valitse X. TIME . Mekaanisen iskualueen rajoitus ndytetdan naytossa.

— \ZIY Valitse ENTER. Naytetadn syottdmaski sdaténopeuden rajoituksen
syOttdmiseen.

— \CLY Valitse INPUT.

Syoéttdmaski Open 1 arvojen sy6ttda varten avataan.
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—> A /¥ Sy6té arvo: Avausaika koko iskulle (sekunneissa)
Asetusalue: 1...60 sekuntia
+ arvon nosto
— arvon lasku

— LY valitse INPUT.
Syoéttomaski CLOSE 1 arvojen sy6ttdad varten avataan.

—> A /¥ Sy6té arvo: Sulkuaika koko iskulle (sekunneissa)
Asetusalue: 1...60 sekuntia
+ arvon nosto
— arvon lasku

— \ZIY valitse OK *. Syéton vahvistus ja paluu X. TIME-ndyttéon.

Y saaténopeuden rajoitus on syotetty.
*Kun alavalikosta poistutaan painikkeella ESC , arvo séilyy muuttumattomana.

@ Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen IS4l avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

Avausnopeuden rajoituksen vaikutus tavoitearvoloikassa

Venttiili-isku [%] ,
(POS, CMD)
=== S-S -----------------a
/” :
Tavoitearvo ha E
:
Todellinen E
arvo :
S |
0 a » 1
Open

Kuva 47: Kaavio X.TIME
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16.1.10 X.CONTROL - Asennoittimen parametrointi

Talla toiminnolla voidaan asennoittimen parametreja jalkisaataa.
Jalkisaatd tulisi suorittaa vain, kun se on valttdmatontd kayttétarkoituksessa.

Toiminnon X.CONTROL parametrit asetetaan automaattisesti arvoa DBND (valys) lukuun ottamatta,
perusasetuksia maaritettaessa suorittamalla toiminto X. TUNE.
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Jos toimintoa X. TUNE suoritettaessa myds arvon DBND (valys, toimilaitteen kitkakayttaytymisesta
riippuen) asetus selvitetdan automaattisesti, toiminnon X.CONTROL on oltava aktivoituna paava-
likkoon (MAIN) tallentamisen avulla.

Kun toimintoa X. TUNE suoritetaan, kaikki aikaisemmin jalkisdadetyt arvot paallekirjoitetaan (paitsi
jos toiminto X. TUNE on parametroitu manuaalisesti).

DBND Epéaherkkyysalue (valys)

KXopn Suhteellisuusosuuden vahvistuskerroin (venttiilin tuuletusta varten)
KXcls Suhteellisuusosuuden vahvistuskerroin (venttiilin ilmanpoistoa varten)
KDopn Derivointiosuuden vahvistuskerroin (venttiilin tuuletusta varten)
KDcls Derivointiosuuden vahvistuskerroin (venttiilin ilmanpoistoa varten)
YBfric Kitkakorjaus (venttiilin tuuletusta varten)

YEfric Kitkakorjaus (venttiilin ilmanpoistoa varten)

Nain sy6tetaan asennoittimen parametrointi: ( Asetus prosessitasolla)

—> A /¥ Valitse X. CONTROL . Mekaanisen iskualueen rajoitus naytetadn naytdssa.
— \ZIY Valitse ENTER. Syottémaski asennoittimen parametrointiin naytetaan.

— \ZIY Valitse INPUT.
Syoéttomaski DBND 1%, KXopn, KXcls, KDopn, KDcls, YBfric und YEfric
arvojen syottamista varten avataan.

— A/ 'V Sybté arvo:
+ arvon nosto
— arvon lasku

— LY Vvalitse OK *.

& Asennoittimen parametrointi on syétetty.
*Kun alavalikosta poistutaan painikkeella ESC , arvo séilyy muuttumattomana.

DBND Asennoittimen epéherkkyysalue (valys)

Valyksen syo6ttd (%), skaalattuun iskualueeseen néhden;
eli X.LIMIT Max - X.LIMIT Min (katso lisatoiminto ”16.1.8 X.LIMIT — Mekaanisen
iskualueen rajoitus” ).

Tama toiminto saa aikaan sen, etta sdadin laukeaa vasta tietysta saatderosta lahtien, ja nain suojataan mag-
neettiventtiileja tyypissa 8692, 8693 ja pneumaattista kayttdlaitetta.
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Xd1’A /
Asetuksen Sastdero .
tavoitearvo I saatimeen
+ Xd1 . I Xd1 Xd1”
Asetuksen Vilys
todellinen
arvo

Kuva 48: Kaavio X.CONTROL

16.1.11 P.CONTROL - Prosessisaatimen asetus ja parametrointi

Prosessisdatimen parametrointi on kuvattu luvussa ”15.1 P.CONTROL — Prosessisaitimen asetus ja
parametrointi”.

16.1.12 SECURITY - Koodisuoja asetuksille

Toiminnolla SECURITY voidaan estdé epétoivottu tyypin 8692, 8693 tai yksittdisten toimintojen kaytto.
Tehdasasetus: Access Code: 0000

Jos koodisuoja on aktivoitu, jokaisessa lukitussa kayttétoiminnossa pyydetaan ensin koodin sy6ttéa (ase-
tettu Access Code tai Masterkoodi).

Nain koodisuoja asetetaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso =) asetustaso.

—> A / ¥ Valitse SECURITY (Sita varten on lisatoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).
— NIV valitse ENTER. Naytetaan systtomaski pagsykoodille (Access Code).

—> A /V¥ <- Desimaalikohdan syéttd ja + numeron nosto.
Sy6té koodi.
Ensiasetuksessa: Access Code 0000 (tehdasasetus)
Aktivoidulla koodisuojauksella: Access Code kayttajalta*

— LIV Valitse  OK . Toiminnon SECURITY alavalikko avataan.
—> A / V¥ Valitse CODE.

— IV Vvalitse INPUT.
Naytetaan syoéttdomaski padsykoodin (Access Code) maarittamiseksi.

—> A /V <- Desimaalikohdanvalintaja + numeron nosto
Sy6ta haluttu paasykoodi.

— \CIY valitse OK . Vahvistus ja paluu valikkoon SECURITY.
— Valitse A / V. Valitse kayttdétoiminnot, jota koodisuojan tulisi koskea.

— NIV Valitse SELECT. Aktivoi koodisuoja rastilla (X .
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— WV valitse EXIT. Vahvistus ja samalla paluu paavalikkoon (MAIN).
— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

Y Koodisuoja on asetettu.

@ Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen B=2{i#l avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

*Jos asetettu koodi on unohtunut:
Masterkoodia ei voi muuttaa ja sen avulla voidaan suorittaa kaikki kéyttétoimet. Taméa 4-nume-
roinen masterkoodi I6ytyy tyypin 8692, 8693 painetusta pikaohjeesta.

16.1.13 SAFEPOS - Turva-aseman syottd

Talla toiminnolla maaritetaan kayttélaitteen turva-asema, johon ajetaan maaritetyilla signaaleilla.

Asetettuun turva-asemaan ajetaan nyt,
» kun vastaava signaali on digitaalitulossa
(konfiguraatio katso /uku ”16.1.15 BINARY.IN — Digitaalitulon aktivointi”) tai

* kun esiintyy signaalivirhe
(konfiguraatio katso luku ”16.1.14 SIG.ERROR — Signaalitason virhetunnistuksen konfiguraatio”).

Vaylaversiossa turva-asemaan ajetaan liséksi, kun esiintyy
* BUS ERROR (asetettavissa)

Jos mekaaninen iskualue on rajoitettu toiminnolla X.L/MIT, voidaan ajaa ainoastaan turva-asemille
néaiden rajoitusten sisalla.

Tama toiminto suoritetaan vain kéyttétilassa AUTOMATIIKKA.

Tehdasasetus: 0 %
Nain turva-asema sy6tetdan: ( Asetus prosessitasolla)
— A/ ¥ Valitse SAFEPOS . (Sité varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).

— TV Valitse ENTER. Syo6ttdmaski asennoittimen parametrointiin ndytetaan.

— IV valitse INPUT.
Turva-aseman sy6ttd Asetusalue: 0...100 %**

— A /¥ Syéta arvo:
+ arvon nosto
— arvon lasku

— LY valitse OK *,

¥ Turva-asema on syotetty.

*Kun alavalikosta poistutaan painikkeella ESC , arvo séilyy muuttumattomana.

**Jos turva-asema on 0 % tai 100 %, kdyttélaite ilmataan tai tuuletetaan kokonaan heti, kun turva-asema on aktiivinen
lisdtoiminnoissa SIG-ERROR tai BINARY-IN.
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@ Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen E241H avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

16.1.14 SIG.ERROR - Signaalitason virhetunnistuksen konfiguraatio

Toiminto SIG.ERROR on tarkoitettu virheen tunnistamiseen tulosignaalissa.

Kun signaalin virhetunnistus on aktivoitu, vastaava virhe ndytetdan naytdssa
(katso luku ”21.3 Virheilmoitukset”.

Virhetunnistus tulosignaalissa on mahdollista vain signaalityypeille 4...20 mA ja Pt 100.
Muilla signaalityypeilld vastaava valikkohaara poistetaan naytésta.

* 4...20 mA: Virhe tulosignaalissa < 3,5 mA (+0,5 % Loppuarvo, hystereesi 0,5 % v. loppuarvosta)

» Pt 100 (sdadettavisséa vain prosessisditimella 8693):
Virhe tulosignaalissa 225 °C (+0,5 % Loppuarvo, hystereesi 0,5 % v. loppuarvosta)

Signaalityyppi asetetaan seuraavissa valikoissa:
1. INPUT (tyypilla 8692 ja 8693):
Katso luku ”14.2 INPUT - Tulosignaalin asetus”.

2. P.CONTROL (vain tyypilla 8693 ja prosessisaatimen ollessa aktivoituna):
Katso luku ”15.2.1 PV-INPUT - Signaalityypin maarittdminen prosessin todelliselle arvolle”.

HUOMAUTUS: Virhetunnistus on mahdollista vain, kun kohdassa SP-/INPUT on valittu ulkoinen
tavoite-esiarvo. Katso luku ”15.2.3 SP-INPUT - Tavoite-esiarvon tyyppi (sisainen tai ulkoinen)”.

Nain asetetaan signaalin virhetunnistus tulosignaalille: ( Asetus prosessitasolla)

—> A / V¥ Valitse SIG.ERROR . (Sita varten on lisdtoiminnon oltava otettuna péaéavalikkoon).

— IV Valitse ENTER. Syoéttdmaski signaalin virhetunnistuksen asetukseen tulosignaalille naytetdan.
—> A / ¥ Valitse SP/CMD Input . SP = prosessin tavoitearvo, CMD = tavoiteasema

— CIV Valitse ENTER.

— A / 'V Valitse Error off (signaalin virhetunnistuksen deaktivointi).
Valitse Error on (signaalin virhetunnistuksen aktivointi).

— \ZIYV Valitse SELEC.Valinta on merkitty taytetylla ympyralla ®.
—> A /¥ Valitse SAFEPOS (turva-asemaan ajon* deaktivointi/aktivointi) .

— A / 'V Valitse SafePos off .
Valitse SafePos on**.

— \ZIY Valitse SELEC.Valinta on merkitty taytetyllda ympyralla @.
— WV valitse EXIT ja paluu valikkoon SP/CMD Input.
— IV valitse EXIT ja paluu valikkoon SIG.ERROR.
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Vain tyypilla 8693 (prosessisiato):
—> A /¥ Valitse SIG.ERROR . (Sité varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).

— \ZIY valitse ENTER. Syéttémaski signaalin virhetunnistuksen asetukseen tulosignaalille ndytetaan.
— A / V¥ Valitse PV-Input . PV = prosessin todellinen arvo
— LIV Valitse ENTER.

—> A / 'V Valitse Error off (signaalin virhetunnistuksen deaktivointi).
Valitse Error on (signaalin virhetunnistuksen aktivointi).

— \ZIY Valitse SELEC.Valinta on merkitty taytetylld ympyralla @,
— A / V¥ Valitse SAFEPOS (turva-asemaan ajon* deaktivointi/aktivointi) .

— A / V¥ Valitse SafePos off .
Valitse SafePos on**.

— IV Valitse SELEC.Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.
— &V valitse EXIT ja paluu valikkoon SP/CMD Input.
— IV valitse EXIT ja paluu valikkoon SIG.ERROR.

Y Signaalin virhetunnistus tulosignaalille on asetettu.
* Turva-asemaan ajo voidaan asettaa vain, kun signaalin virhetunnistus on aktivoitu (Error on). Kun signaalin
virhetunnistus on deaktivoitu (Error off), ndyttdéon tulee ilmoitus "not available”.

** Kayttblaitteen kayttaytyminen signaalin virhetunnistuksessa, katso seuraava kuvaus.

16.1.14.1. Kayttolaitteen kayttaytyminen turva-aseman ollessa deaktivoituna
tai aktivoituna

Valinta |SafePos off| @ - kaytts pysahtyy asemaan, joka vastaa viimeksi siirretty4 tavoitearvoa
(oletusasetus).

Valinta ® - Turva-asemaan ajo aktivoitu:

Kayttolaitteen kdyttdytyminen signaalin virhetunnistuksessa riippuu lisdtoiminnon SAFEPOS aktivoinnista.
Katso luku ”16.1.13 SAFEPOS - Turva-aseman syotto”.

* SAFEPOS aktivoitu: Signaalin virhetunnistuksessa kaytttlaite ajaa asemaan, joka on ilmoitettu
lisatoiminnossa SAFEPOS.
* SAFEPOS ei aktivoitu: Kayttélaite ajaa turvapaiteasentoon, johon se ajaisi sdhkoisen ja pneu-

maattisen apuenergian katkoksen sattuessa.
Katso luku ”10.9 Turvapaateasennot sahkoisen tai pneumaattisen apue-
nergian hairidén jalkeen”.

Aktivointi turva-asemaan ajoon (valinta SafePos on) on mahdollista vain, kun signaalin virhetun-
nistus on aktivoituna (ERROR on).

11




FLUID CONTROL SYSTEMS LlsatOImlﬂl’]Ot

16.1.15 BINARY.IN - Digitaalitulon aktivointi
Tassa valikossa konfiguroidaan digitaalitulo. Sille voidaan kohdistaa seuraavat toiminnot:

SafePos-asemaan ajo
Kayttatilan vaihto (KASIN / AUTOMATIIKKA)

X.TUNE X. TUNE-toiminnon k&ynnistdminen

Vain tyypilla 8693 ja prosessisaatimen ollessa aktivoituna:

X.CO/PCO | Vaihto asennoittimen ja prosessisaatimen valilla

Nain digitaalitulot aktivoidaan: ( Asetus prosessitasolla)

—> A / 'V Valitse BINARY.IN . (Sité varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paévalikkoon).
— \ZIY valitse ENTER. Syéttémaski digitaalitulojen aktivointiin néytetaan.

—> A /¥ Valitse eri BIN.IN . Valitse
SafePos . Valitse asemaan ajo SafePos,
Manu/Auto. Vaihda kayttotila,
Valitse X.Tune . Kdynnistd X.TUNE ,
Valitse X.CO/P.CO . Valitse vaihto asennoittimen ja prosessisaatimen valilla tai
Valitse BIN.IN type ja aktivoi normally open tai normally closed @,

— \ZIY Valitse SELECT. Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.
— IV Valitse EXIT
— WV valitse EXIT. Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

Y Digitaalitulot on aktivoitu.

SafePos - Turva-asemaan ajo:

Kéayttolaitteen kayttaytyminen riippuu lisdtoiminnon SAFEPOS aktivoinnista. Katso luku
”16.1.13 SAFEPOS - Turva-aseman syo6tto”.

SAFEPOS aktivoitu: Kéayttolaite ajaa turva-asemaan, joka on annettu lisdtoiminnossa SAFEPOS.

SAFEPOS deaktivoitu: Kayttélaite ajaa turvapaiteasentoon, johon se ajaisi sédhkoisen ja pneumaattisen
apuenergian katkoksen sattuessa.
Katso luku ”10.9 Turvapéateasennot sahkdisen tai pneumaattisen apuenergian
hairién jalkeen”.

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Digitaalitulo = 1 — Kayttolaite ajaa asetettuun turva-asemaan.

Manu/Auto - Vaihto kayttétilan KASIN ja AUTOMATIIKKA valilla:

Digitaalitulo =0 — Kayttétila AUTOMATIIKKA AUTO
Digitaalitulo = 1 — Kéyttétila KASIN MANU
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@ Jos valikossa BINARY.IN on valittu toiminto Manu/Auto, kayttétilan muuttaminen painikkeilla
WIAN10] ja PXBRE®] ej ole endd mahdollista prosessitasolla.

X.TUNE - Toiminnon X.TUNE kdynnistdminen:
Digitaalitulo = 1 — Kéynnista X. TUNE

X.CO/P.CO - Vaihto asennoittimen ja prosessisadatimen valilla:

Tama valikkokohta on kaytettdvissd ainoastaan tyypille 8693 ja prosessisdatimen ollessa aktivoituna
(P.CONTROL).

Digitaalitulo = 0 — Asennoitin (X.CO)
Digitaalitulo = 1 — Prosessisaadin (P.CO)

16.1.16 OUTPUT - Lahtdjen konfiguraatio (lisavaruste)

Valikkokohta OUTPUT tulee nakyviin ADD.FUNCTION-valintavalikossa vain silloin, kun tyypissa
8692, 8693 on lahtdja (lisdvaruste).

Tyypille 8692, 8693 lisdvarustelahdaéilla on olemassa seuraavat versiot:
* yksi analogilédht6
+ yksi analogilahtd ja kaksi digitaalildht6a

* kaksi digitaalilaht6a

Tyypin 8692, 8693 tyypin mukaan valikkokohdassa OUTPUT nakyvét vain mahdollisesti asetettavissa
olevat 1&hdot (ANALOG, ANALOG + BIN 1 + BIN 2 tai BIN 1 + BIN 2).

Nain lIahd6t konfiguroidaan: ( Asetus prosessitasolla)

— A /¥ Valitse OUTPUT . (Sita varten on lisdtoiminnon oltava otettuna p&avalikkoon).
— \ZIY valitse ENTER. Syéttdmaski lahtdjen konfigurointiin ndytetaén.

— A/ ¥ Valitse OUT ANALOG.

— \ZIY Valitse ENTER ja suorita analogilahddn konfiguraatio.

— A /¥ Valitse OUT BINT .

— \ZIY Valitse ENTER ja suorita digitaalildhdén 1 konfiguraatio.

— A /¥ Valitse OUT BIN2.

— \ZLY valitse ENTER ja suorita digitaalildhdén 2 konfiguraatio.

— WV valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.

& Lahdst on konfiguroitu.
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16.1.16.1. OUT ANALOG - Analogilahddn konfiguraatio

Typpi 8692: Analogilahddn kautta voi tapahtua ajankohtaisen aseman (POS) tai tavoitearvon (CMD) palaute
valvomoon.

Tyyppi 8693: Analogildhddn kautta voi tapahtua ajankohtaisen aseman (POS) tai tavoitearvon (CMD), prosessin
todellisen arvon (PV) tai prosessin tavoitearvon (SP) palaute valvomoon.

Nain analogilaht6 konfiguroidaan: ( Asetus prosessitasolla)
—> A /¥ Valitse OUT ANALOG . (Sité varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).

— IV Valitse ENTER. Syéttémaski analogilahdén konfigurointiin naytetaan.
— A /¥ Valitse POS . Tosiaseman tulostus.

— \ZIY valitse SELEC. Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.

— A / ¥ Valitse CMD . Tavoiteaseman tulostus.

— \ZIY Valitse SELEC. Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.

—> A /¥ Valitse PV . Prosessin todellisen arvon tulostus. (Vain tyypilla 8693, prosessisdato)
— \ZIY Valitse SELEC. Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.

—> A /¥ Valitse SP. (Vain tyypilla 8693 (prosessisdato)

— NZLY Valitse SELEC. Prosessin tavoitearvon tulostus.

— A / 'V Valitse OUT.type. Normisignaalin valinta.

— \ZIY Valitse ENTER ja suorita ohjaussignaalin valinta.

— A / V¥ Valitse ohjaussignaali .

— \ZIY Valitse SELECT. Valinta on merkitty taytetylld ympyralla @.

— IV valitse EXIT ja paluu valikkoon OUT.type.

— @V valitse EXIT ja paluu valikkoon OUT ANALOG.

Y Analogildht6 on konfiguroitu.

16.1.16.2. OUT BIN1/ OUT BIN2 - Digitaalilahtdjen konfigurointi

Seuraava kuvaus koskee molempia digitaalilahtdja OUT BIN 1 ja OUT BIN 2, koska kaytt6 valikossa on identtista.

Digitaalilahtdja 1 ja 2 voidaan kayttdd yhteen seuraavista tulostuksista:

_POS.Dev_|saliitun saatopoikkeaman ylitys

| POS.Lim-1/2 |Ajankohtainen asema annettuun raja-asentoon nahden (> tai <)

| Safepos |Ké‘1ytt6|aite turva-asemassa

[ ERR.SP/CMD | johtokatkos (SP = prosessin tavoitearvo / CMD = tavoitearvoasema)
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|  ERR.PV

[  Remote

| Johtokatkos (prosessin todellinen arvo). Olemassa vain tyypilla 8693.

| Kayttotila (AUTOMATIIKKA / KASIN)

| Tune.Status | Tila X. TUNE (prosessin optimointi)

| DIAG. State-1/2| piagnoosilahts (lisévaruste)

Mahdollisten tulostusten ja niihin kuuluvien kytkentésignaalien yleiskuva:

[ Tune.Status |

Valikkokohta Kytkentasignaali | Kuvaus
0 Sadtdpoikkeama on asetetun rajan sisélla.
|_POS.Dev | P :
1 Saatopoikkeama on asetetun rajan ulkopuolella.
- 0 Tosiasema on raja-asetuksen yldpuolella
| POS.Lim-1/2 | - -
1 Tosiasema on raja-asetuksen alapuolella
0 Kayttélaite ei ole turva-asemassa.
[  Safepos | —
1 Kayttd on turva-asemassa.
| ERR.SP/CMD | 0 Ei johtokatkosta olemassa.
| ERRPV | 1 Johtokatkos olemassa.
0 Laite on kayttotilassa AUTOMATIIKKA.
[  Remote | : —~___ -
1 Laite on kayttotilassa KASIN.
0 Parhaillaan toimintoa X. TUNE ei suoritetta.
1 Parhaillaan toiminto X. TUNE suoritetaan.

0/1 vuorotellen

Toiminto on keskeytetty X. TUNE version aikana tapahtuneen virheen

(10s) vuoksi.
0 Ei yhtdan diagnoosi-ilmoitusta valituille tilasignaaleille.
[DIAG.State-1/2| : — T— ,
1 Diagnoosi-ilmoitus valituille tilasignaaleille olemassa.

Taulukko 30: OUT BIN 1/2; Mahdolliset tulostukset ja niihin kuuluvat kytkentédsignaalit

. s . Kytkentétilat
Kytkentasignaali
normally open normally closed
0 oV 24V
1 24V oV

Taulukko 31: OUT BIN 1/2; kytkentétilat
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16.1.16.3. Toiminnon OUT BIN 1 ja OUT BIN 2 alavalikkokohtien asetus
Nain alavalikot avataan:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

—> A / 'V Valitse OUTPUT (Sité varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).

— \ZIYV Valitse ENTER. Lahdét naytetaan.

—> A /¥ Valitse OUT BIN1/2

— \CIY Valitse ENTER . Toiminnon OUT BIN 1/2 alavalikkokohdat ndytetaan.

6 Alavalikot on avattu.

* POS.Dev - Halytyslahté asennoittimen liian suurelle saatépoikkeamalle

* POS.Lim-1/2 - Ajankohtaisen aseman tulostus annettuun raja-asentoon ndhden

Nain alakohdat OUT BIN 1 ja OUT BIN 2 asetetaan:
POS.Dev - Halytyslahté asennoittimen liian suurelle sdatdpoikkeamalle:
—> A / V¥ Valitse POS.Dev

— \CIY Valitse SELEC. Syoéttémaski raja-arvolle (Deviation:) avataan.

—> A /¥ + arvonnosto
— arvon lasku
Syoté raja-arvo sallitulle sdatépoikkeamalle.
Asetusalue: 1...50 % (ei saa olla vélysta pienempi).

— \CIY valitse OK . Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon OUT BIN 1/2.
Aseta sitten alavalikossa OUT.type haluttu kytkentatila.

POS.Lim-1/2 — Ajankohtaisen aseman tulostus annettuun raja-asentoon néahden:
— A/ V¥ Valitse POS.Lim-1/2
— LY Valitse SELEC. Syoéttdmaski raja-asetukselle (Limit;) avataan.

—>A/V + arvonnosto
— arvon lasku
Syo6ta raja-asetus.
Asetusalue: 0...100 %.

— \CIY valitse OK . Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon OQUT BIN 1/2.
Aseta sitten alavalikossa OUT.type haluttu kytkentéatila.

6 Alavalikot on asetettu.
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Safepos - limoituksen tulostus: Kayttélaite turva-asemassa

ERR.SP/CMD - llmoituksen tulostus: Johtokatkos prosessin tavoitearvossa/tavoiteasemassa
Olemassa vain, kun toiminto on aktivoitu valikossa SIG.ERR (SIG.ERR — SP/CMD input — Error on).
Katso luku ”16.1.14 SIG.ERROR - Signaalitason virhetunnistuksen konfiguraatio”.

ERR.PV - limoituksen tulostus: Johtokatkos prosessin todellisessa arvossa (vain tyypilla 8693)
Olemassa vain, kun toiminto on aktivoitu valikossa SIG.ERR (SIG.ERR — PV Input — Error on).
Katso luku ”16.1.14 SIG.ERROR - Signaalitason virhetunnistuksen konfiguraatio”.

+ Remote - Kayttdtilan AUTOMATIIKKA / KASIN tulostus

» Tune.Status - Lahtd TUNE (prosessioptimointi)

Na&in maaritat 1ahdon:

— A / V¥ Valitse alakohdat . (Safepos, ERR.SP/CMD, ERR.PV, Remote tai Tune.Status).

— LY Valitse SELEC. Vahvista alavalikkokohta digitaalildhdén lahtétoimintona. Valinta on merkitty tayte-
tylla ympyralla @.
Aseta sitten alavalikossa OUT.type haluttu kytkentatila.

& Tulostus on madritetty.
* DIAG.State-1/2 - Diagnoosilahté (vaihtoehto)

limoituksen tulostus: Valitun tilasignaalin diagnoosi-ilmoitus
Kuvaus, katso luku ”16.2.4 DIAGNOSE — Valikko ventiilinvalvontaan (vaihtoehto)”.

Nain OUT.type syotetaan:
— A / 'V Valitse DIAG.State-1/2 .

— \ZIY Valitse SELEC. Naytetaén ne tilasignaalit, jotka voidaan aktivoida ilmoituksen tulostusta varten.
—> A / 'V Valitse tilasignaali . Valitse tilasignaali, joka halutaan kohdistaa diagnoosilahdélle.

— \CIY Valitse SELEC. Aktivoi valinta rastimalla deaktivoi poistamalla rasti [] .

—> Aktivoi halutessasi liséa tilasignaaleja diagnoosilahtéa varten painikkeilla A / ¥ ja SELEC.

— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon OUT BIN 1/2.
Aseta sitten alavalikossa OUT.type haluttu kytkentatila.

Y our. type on sybétetty.

* OUT.type - Kytkentatilan asetus
Tulostuksen valinnan lisdksi on digitaalilahdélle sydtettava haluttu kytkentéatila. Katso "Taulukko 32:
OUT BIN 1/2; kytkent&tilat”.
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Nain OUT.type syotetaan:
— A /¥ Valitse OUT.type .

— LY Valitse SELEC. Kytkentatilat normally open ja normally closed naytetaan.
— A / 'V Valitse kytkentétila .

— IV Valitse SELEC. Valinta on merkitty taytetylld ympyralla @.

— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon OUT BIN 1/2.
— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon OUTPUT.

— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samalla paluu paavalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.

Y our. type on syétetty.
Kytkentatilat
Kytkentasignaali
normally open normally closed
0 ov 24V
24V oV

Taulukko 32: OUT BIN 1/2; kytkentétilat

Vasta prosessitasolle vaihdossa, paavalikosta (MAIN) vasemman valintapainikkeen B=24ill avulla
poistuttaessa, tallennetaan muutetut tiedot muistiin (EEPROM).

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

18

suomi



LlsatOImlnﬂOt FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

16.1.17 CAL.USER - Todellisen arvon ja tavoitearvon kalibrointi

Talla toiminnolla voidaan seuraavat arvot kalibroida manuaalisesti:

« Asetuksen todellinen arvo | calibr. POS |(0...100 %)
- Tavoiteasema [_calibr. INP_|(4..20 mA, 0...20 mA, 0...5 V, 0...10 V)

Kalibrointia varten naytetdén signaalityyppi, joka on mééritelty tulosignaalille.
Katso luku ”14.2 INPUT — Tulosignaalin asetus”.

Tyyppi 8693:

Seuraavat arvot voidaan kalibroida ainoastaan tyypilld 8693 ja prosessisaatimen (P.CONTROL) ollessa
aktivoituna.

- Prosessin tavoitearvo |_Calibr. SP_|(4..20 mA, 0...20 mA, 0...5V, 0...10 V))

Kalibrointia varten naytetaén signaalityyppi, joka on mééritelty tulosignaalille.
Katso luku ”14.2 INPUT — Tulosignaalin asetus”.

valittu ulkoinen tavoite-esiarvo.
Katso luku ”15.2.3 SP-INPUT - Tavoite-esiarvon tyyppi (sisdinen tai ulkoinen)”.
Asetus: PCONTROL — SETUP — SP-INPUT — ulkoinen

« Prosessin todellinen arvo |_calibr. PV_| (4...20 mA tai *C)

Prosessin tavoitearvon kalibrointi on mahdollista vain, kun prosessisaadinta asetettaessa on

Kalibrointia varten ndytetaan se signaalityyppi, joka on maaritelty prosessin todelliselle arvolle prosessi-

s&adinta asetettaessa.
Katso luku ”15.2.1 PV-INPUT — Signaalityypin maarittdminen prosessin todelliselle arvolle”.

Signaalityyppia taajuus (virtaus) ei voi kalibroida.
Jos prosessisaadinta asetettaessa on valittu taajuus (P.CONTROL — SETUP — PV-INPUT —
Frequenz) valikkokohta calibr. PV on héivytetty naytosté.
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16.1.17.1. Aseman todellisen arvon ja tavoiteaseman kalibrointi
Na&in kalibroidaan CAL.USER:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

— A/ 'V Valitse CAL.USER . (Sita varten on lisatoiminnon oltava otettuna p&aéavalikkoon).
— \ZIY Vvalitse ENTER. Alavalikkokohdat naytetaan.

calibr. POS — Asennon todellisen arvon kalibrointi (0...100 %):

— A/ 'V Valitse calibr.POS .

— LY Valitse ENTER. Valikkokohdat minimaaliselle ja maksimaaliselle asennon todelliselle arvolle
naytetaan.

— A/ 'V Valitse POS. pMin .
— LY Valitse INPUT. Syottémaski alemmalle arvolle (POS./ower) avataan.

—> A /¥ Valitse OPN avaa enemman
CLS sulje enemman . Aja venttiilin minimiasemaan.

— LY valitse OK. Kéayttdonotto ja samanaikainen paluu valikkoon calibr.POS.
—> A/ 'V Valitse POS. pMax.
— IV Valitse INPUT. Syottémaski ylemmadlle arvolle (POS.upper) avataan.

—> A /¥ Valitse OPN avaa enemman
CLS sulje enemman . Aja venttiilin maksimiasemaan.

— LY Valitse OK. Kayttédnotto ja samanaikainen paluu valikkoon calibr.POS.
— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon CAL.USER.
calibr. INP — Tavoiteaseman kalibrointi (4...20 mA, 0...20 mA, 0...5V, 0...10 V):

—> A/ 'V Valitse calibr.INP .

— \ZIY Valitse ENTER. Naytetaan tulosignaalin minimaalisen ja maksimaalisen arvon valikkokohdat.
— A/ 'V Valitse INP 0 mA (4 mA/0 V). Tulosignaalin minimiarvo naytetaan.

—> Luo minimiarvo tulossa.

— LY Valitse OK. Kayttédnotto ja samanaikainen paluu valikkoon calibr.INP.
—> A /¥ Valitse INP 20 mA (5 V/10 V) . Tulosignaalin maksimiarvo ndytetaan.
—> Luo maksimiarvo tulossa.

— LY Valitse OK. Kayttédnotto ja samanaikainen paluu valikkoon calibr.INP.
— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon CAL.USER.
— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samalla paluu paavalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.

& CAL.USER on kalibroitu.
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16.1.17.2. Prosessin tavoitearvon ja prosessin todellisen arvon kalibrointi
Nain kalibroidaan CAL.USER:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

— A/ 'V Valitse CAL.USER . (Sita varten on lisatoiminnon oltava otettuna p&aéavalikkoon).

— \ZIY valitse ENTER. Alavalikkokohdat naytetaan.

calibr. SP - Prosessin tavoitearvon kalibrointi:

—> A / V¥ Valitse calibr. SP.

— LY Valitse ENTER. Valikkokohdat minimaaliselle ja maksimaaliselle prosessin tavoitearvolle
naytetaan.

— A/ ¥ Valitse SP 0 mA (4 mA/0 V). Tulosignaalin minimiarvo naytetaan.

—> Luo minimiarvo tulossa.

— LY Valitse OK. Kayttéonotto ja samanaikainen paluu valikkoon calibr.SP.
—> A /¥ Valitse SP 20 mA (5 V/10 V). Tulosignaalin maksimiarvo naytetéan.
—> Luo maksimiarvo tulossa.

— LY Valitse OK. Kéayttdonotto ja samanaikainen paluu valikkoon calibr.SP.
— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon CAL.USER.
calibr. PV — Prosessin todellisen arvon kalibrointi tulosignaalilla 4...20 mA:

—> A/ 'V Valitse calibr. PV.

— LY valitse ENTER. Valikkokohdat minimaaliselle ja maksimaaliselle prosessin todelliselle arvolle
naytetaan.

—> A /¥ Valitse PV 4 mA . Tulosignaalin minimiarvo naytetaan.

—> Luo minimiarvo tulossa.

— LY Valitse OK. Kayttddnotto ja samanaikainen paluu valikkoon calibr.PV.
—> A /¥ Valitse PV 20 mA. Tulosignaalin maksimiarvo ndytetaan.

—> Luo maksimiarvo tulossa.

— LY Valitse OK. Kayttddnotto ja samanaikainen paluu valikkoon calibr.PV.
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— WV valitse EXIT. Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon CAL.USER.
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calibr. PV — Prosessin todellisen arvon kalibrointi tulosignaalilla Pt 100:
—> A / 'V Valitse calibr.PV.

— \ZIY valitse ENTER. Syottémaski lampdtilan kalibrointiin avataan.

—> A /¥ <- Desimaalikohdan valintaja + numeron noston valinta.
Sy6té vallitseva lampétila.

— \ZIY valitse OK. Kéayttdonotto ja samanaikainen paluu valikkoon CAL.USER.
— IV EXIT. Vahvistus ja samalla paluu pagvalikkoon (MAIN).
— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.

& CAL.USER on kalibroitu.

16.1.17.3. Toiminnon CAL.USER asetusten palauttaminen tehdasasetuksiin
Ndin asetukset palautetaan:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

—> A /¥ Valitse CAL.USER . (Sité varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).

— \CLY Valitse ENTER. Alavalikkokohdat naytetaan.

— A /' Valitse copy FACT->USER .

— Paina~ZEY RUN niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kdynnissa.
Toiminnon CAL.USER asetukset palautetaan tehdasasetuksiin..

— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samalla paluu paavalikkoon (MAIN).
— WV valitse EXIT. Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

& Asetukset on palautettu.

Tehdaskalibrointi aktivoidaan jalleen deaktivoimalla CAL.USER, poistamalla lisédtoiminto paavali-
kosta (MAIN).
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16.1.18 SET.FACTORY - Palautus tehdasasetuksiin.

Talla toiminnolla voidaan kaikki kayttdjan suorittamat asetukset palauttaa toimitustilaan.

Kaikki EEPROM-parametrit kalibrointiarvoja lukuun ottamatta palautetaan oletusarvoihin. Sen jalkeen suori-

tetaan laitteiston nollaus.

Néin asetukset palautetaan tehdasasetukseen:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

—> A /¥ Valitse SET.FACTORY . (Sita varten on lisdtoiminnon oltava otettuna paavalikkoon).

— LY Paina RUN 3 s (kunnes edistymispylvés on sulkeutunut)
naytdssa nakyy “factory reset”. Palautus suoritetaan.

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso = prosessitaso.
¥ Asetukset on palautettu.

Suorita asennoittimen itseparametrointi uudelleen (X. TUNE) tyypin 8692, 8693 sovittamiseksi
kayttoparametreihin.

16.2 SERVICE.BUES - Huoltoliitannan asetus

Nain huoltoliitanta asetetaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

— A/ ¥ Valitse SERVICE.BUES.

— \ZIY Valitse ENTER. Mahdollinen BUES néytetaan.

— A / 'V Valitse siirtonopeus.

— \ZIY Valitse ENTER. Mahdolliset siirtonopeudet néytetaan.

— A/ 'V Valitse siirtonopeus 1000 kBit/s
500 kBit/s
250 KkBit/s
125 kBit/s
50 kBit/s.

— \ZIY Valitse SELECT. Valittu siirtonopeus on nyt merkitty taytetylla ympyralla @.
— A/ V¥ Valitse osoite.

— LY Valitse ENTER. Mahdolliset osoitteet naytetaan.

— A/ 'V Valitse (0-127).

— LY Valitse SELECT. Valittu osoite on nyt merkitty taytetylla ympyralla @.

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

6 Huoltoliitdnta on asetettu.
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16.2.1 EXTRAS - Nayton asetus

Talla toiminnolla voidaan nayttd asettaa yksildllisesti.

» Kohdassa DISP.ITEMS voidaan prosessitason naytt6 asettaa yksildllisesti.
Sité varten voidaan aktivoida lisé valikkokohtia prosessitason néytt6a varten. Toimitustilassa aktivoituina
ovat POS ja CMD.

» Kohdassa START-UP.ITEM méaaritellaan yksi aktivoiduista valikkokohdista aloitusndytéksi uuden kaynnis-
tyksen jalkeen.

+ Kohdassa DISP.MODE valitaan esityksen tyyppi.
normal = musta teksti vaalealla taustalla.
invers = valkoinen teksti tummalla taustalla.

+ Kohdassa DISP.LIGHT m&aritetddn ndyton taustavalaistus.
on = taustavalaistus paalla.
off = taustavalaistus pois.
user active = taustavalaistus sammuu 10 sekunnin kuluttua viimeisesté kayttéjan toimesta. Uusi pai-
nikkeen painallus kytkee taustavalaistuksen takaisin paélle.

Nain aktivoidaan prosessitason naytén valikkonaytét:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

—> A / V¥ Valitse ADD.FUNCTION.
— LY Valitse ENTER. Mahdolliset lisatoiminnot naytetaan.
—> A / V¥ Valitse EXTRAS.

— IV Valitse ENTER.
Aktivoi lisdtoiminto EXTRAS rastimalla [X] ja ota se kdyttdon paadvalikkoon.

— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

—> A/ ¥ Valitse EXTRAS.

— \ZIY Valitse ENTER. Kohdan EXTRAS alavalikot naytetaan.
— A/ ¥ Valitse DIP.ITEMS.

— LY valitse ENTER.
Mahdolliset valikkokohdat naytetaén.
POS, CMD, CMDIPOS, CMD/POS(t), CLOCK, INPUT, TEMP, X. TUNE.
Liséksi tyypin 8693 prosessisdétimella:
PV, SP, SPIPV, SP/PV(t), PTUNE, P.LIN.

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

—> A / 'V Valitse halutut valikkokohdat .

— \CIY Valitse SELEC. Aktivoi valinta rastimalla deaktivoi poistamalla rasti[] .
— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon EXTRAS.

— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

¥ Valikkonaytts on aktivoitu.

124 Aktivoidut valikkokohdat ndytetdén nyt prosessitason ndytdssa.
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Nuolipainikkeilla & ¥ voidaan vaihtaa néyttéjen valilla.

Jokainen valittavana oleva valikkokohta voidaan myds deaktivoida, jotta sita ei naytettéisi pro-
sessitason ndytdéssa.
On kuitenkin oltava vahintéan yksi valikkokohta kéytettavissa kuvaruudulla néytt6a varten.
Jos mitdan ei ole valittu, aktivoidaan automaattisesti valikkokohta POS.

START-UPR.ITEM - Valikkokohdan maarittaminen aloitusnaytt6a varten.

| EXTRAS | — [START-UP.ITEM| A / ¥ Valitse valikkokohta ja maérittele toiminnolla SELEC.

Aloitusnayton valikkokohta on merkitty taytetylla ympyralla @.

Yksityiskohtainen toimintatapa 16ytyy kohdan DISP.ITEMS kattavasta valikkokuvauksesta. Valikkoasetus
kohdille START-UP.ITEM ja DISP.ITEMS tapahtuu saman kaavan mukaisesti.

DISP.MODE - Valitse esityksen tyyppi
(musta teksti vaalealla pohjalla tai valkoinen teksti tummalla pohjalla):

Nain valitaan esityksen tyyppi:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

— A / V¥ Valitse ADD.FUNCTION.
— \ZIY valitse ENTER. Mahdolliset lisatoiminnot ndytetaan.
— A / V¥ Valitse EXTRAS.

— LY valitse ENTER.
Aktivoi lisdtoiminto EXTRAS rastimalla [X] ja ota se kayttéon paavalikkoon.

— WV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).
— A / V¥ Valitse DISP.MODE.

— \ZIY Valitse ENTER.
Naytetddn mahdolliset valikkokohdat esityksen tyypille.
normal = musta teksti vaalealla taustalla
invers = valkoinen teksti tummalla taustalla

— A / V¥ Valitse esityksen tyyppi.

— IV Valitse SELEC.
Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.

— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon EXTRAS.
— WV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).
— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

V] Esityksen tyyppi on valittu.
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DISP.LIGHT - Maarittele taustavalaistus naytélle:

| EXTRAS | - | DISPLIGHT |A /W Valitse taustavalaistus ja maérittele toiminnolla SELEC.

Nayton taustavalaistuksen valikkokohta on merkitty taytetylld ympyralla @.

on= taustavalaistus paalla.
off = taustavalaistus pois.
user active =  taustavalaistus sammuu 10 sekunnin kuluttua viimeisesta kayttajan toimesta. Uusi pai-

nikkeen painallus kytkee taustavalaistuksen takaisin péélle.

Yksityiskohtainen toimintatapa 16ytyy kohdan DISP.MODE kattavasta valikkokuvauksesta. Valikkoasetus
kohdille DISP.LIGHT ja DISP.MODE tapahtuu saman kaavan mukaisesti.

16.2.2 SERVICE

Talla toiminnolla ei ole tyypin 8692, 8693 kayttajélle mitddn merkitystd. Se on tarkoitettu ainoastaan tehtaan
sisdiseen kayttoon.

16.2.3 SIMULATION - Valikko tavoitearvon, prosessin ja
prosessiventtiilin simulointiin

Taman toiminnon avulla voidaan simuloida tavoitearvoa, prosessia ja prosessiventtiilid toisistaan
riippumattomasti.

Kun laite kdynnistetdan uudelleen, simulaatio lakkaa toimimasta.
Kohtien SIGNAL.form, x.SIM ja p.SIM asetukset palautetaan tehdasasetuksiin.

16.2.3.1. SIGNAL.sim - Tavoitearvon simulaatio

Asetukset tavoitearvon simulaatioon suoritetaan valikossa SIGNAL.sim.

Simulaation aktivointi: Alavalikossa SIGNAL.form valitsemalla yksi seuraavista signaalimuodoista

Sinisignaali T/\/\/\

Square| Suorakulmiosignaali

Kolmiosignaali T/\/\/\/

Mixed Vaihtuvan signaalisarjan kertaluonteinen I&pikulku.
Lopuksi valinta asetetaan arvoon Extern (tavoitearvosimulaatio ei
aktiivinen).

\

\

»
>
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Valitulle signaalimuodolle voidaan asettaa seuraavat parametrit.

Valikkokohta | Parametriasetus Kaavioesitys sinisignaalilla

A
70 % +——

(nollapistesiirtyma %) 50 %
b -t

(O o
Amplitude] | (Amplitudi %) 50 | Amplitudi (%)
A B AU NS AU, W 1
»t
A
. Jakso(s)
: _ 70 % : .
(jakson kesto s) 50 %
» t

Taulukko 33: SIGNAL.sim; Parametriasetukset tavoitearvosimulaatiolle

Simulaation deaktivointi: Alavalikossa SIGNAL.form

Valinta = tavoitearvosimulaatio ei aktiivinen
(vastaa tehdasasetusta toimitustilassa)

Nain tavoitearvosimulaatio aktivoidaan ja parametroidaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso =) asetustaso.

—> A /¥ Valitse SIMULATION. (Sité varten on lisdtoiminnon oltava otettuna p&avalikkoon).
— \ZIY valitse ENTER. Alavalikko simulaation asetuksia varten naytetaan.
—> A / 'V Valitse SIGNAL.sim .

— LY valitse ENTER.
Naytetaan alavalikko tavoitearvosimulaation aktivointiin ja parametrointiin.

— A / 'V valitse haluttu valikkokohta

Valinta = simulaatio ei aktiivinen

Valinta |_Sinus _|/|Square|/|Triangle| / [ Mixed | = signaalimuodon méérittely, seké simulaation aktivointi.

— \ZIY Valitse SELEC. Valinta on merkitty taytetylla ympyralla @.
— Y EXIT Paluu valikkoon SIGNAL.sim.

Parametrin asetus tavoitearvon simulaatiota varten:

—> A / 'V Valitse Offset (nollapistesiirtyma %).

— \ZIY valitse INPUT. Syéttdmaski siirtyman méaarittdmiseen avataan.
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—> A /¥ + arvonnosto
<- valitse desimaalikohta ja sy6té arvo.

— IV Valitse OK. Kayttoonotto ja samanaikainen paluu valikkoon SIGNAL.sim.
—> A / 'V Valitse Amplitude (amplitudi %).
— \ZIY Valitse INPUT. Sy6ttdmaski amplitudin maarittdmiseen avataan.

—>A/V¥ + arvonnosto
<- valitse desimaalikohta ja sy6té arvo.

— IV Valitse OK. Kayttoonotto ja samanaikainen paluu valikkoon SIGNAL.sim.

—> A / V¥ Valitse Periode
(jakson kesto sekunteina).

— \ZIY valitse INPUT. Syo6ttdmaski jakson keston méaérittdmiseen avataan.

—>A/V¥ + arvonnosto
<- valitse desimaalikohta ja sy6ta arvo.

— \ZIY valitse OK. Kéayttdonotto ja samanaikainen paluu valikkoon SIGNAL.sim.
— WV Valitse EXIT. Paluu valikkoon SIMULATION.

Prosessin ja prosessiventtiili simulaatioon:

— A / V¥ Valitse CONTROL.sim.
Kuvaus, katso luku ”16.2.3.2.

Poistuminen valikosta SIMULATION:
— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

¥ Tavoitearvosimulaatio on aktivoitu ja parametroitu.
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16.2.3.2. CONTROL.sim - Prosessin ja prosessiventtiilin simulaatio

Asetukset prosessin ja prosessiventtiilin simulaatioon suoritetaan valikossa CONTROL.sim.

Asetukset

Simulaation tyyppi: Prosessiventtiilin simulaatio.
Prosessin simulaatio.

E;?:risestllginti' SIM.Gain Vahvistuskertoimen maarittdminen.
SIM.Dela Aikavakion maéaritys sekunteina.

Simuloidun prosessin esimerkki:

Parametoinnin vaikutus PT1-nivelen kayttaytymiseen

SIM.Delay (aikavakio [T] s) Simuloidun
prosessin lahtd

y

SIM.Gain 7]
(vahvistuskerroin [Kp])

63 % —
Simuloidun
prosessin tulo
14 u
> {
Kuva 49: Simuloidun prosessin esimerkki. PT1-nivelen kdyttdytyminen

Nain prosessi ja prosessiventtiili simuloidaan.
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso =) asetustaso.

—> A /' Valitse SIMULATION. (Sité varten on lisdtoiminnon oltava otettuna p&avalikkoon).
— \ZIY Valitse ENTER. Alavalikko simulaation asetuksia varten naytetaan.

—> A /¥ Valitse CONTROL.sim.

— LIV Valitse ENTER.

Néytetdén alavalikko prosessisimulaation ja prosessiventtiilisimulaation aktivointiin ja parametrointiin.

129

suomi




FLUID CONTROL SYSTEMS LlsatOImlﬂl’]Ot

— A / V¥ Valitse haluttu simulaatio.

Valinta = prosessin simulaatio.
Valinta | p.SIM | = prosessiventtiilin simulaatio.

— Y valitse SELEC. Aktivoi valinta rastimalla [X] deaktivoi poistamalla rasti [ ] .

Parametrien asetus prosessin ja/tai prosessiventtiilin simulaatiota varten:
—> A /¥ Valitse SIM.Gain . (vahvistuskerroin).

— \ZIY Valitse INPUT. Syéttdmaski vahvistuskertoimen maarittdmiseen avataan.

—>A/V¥ + arvonnosto
<- valitse desimaalikohta ja sy6ta arvo.

— LY Valitse OK. Kéayttdéonotto ja samanaikainen paluu valikkoon CONTROL.sim.
— A / V¥ Valitse SIM.Delay (aikavakio sekunteina).
— \ZIY valitse INPUT. Syéttdmaski jakson keston méaérittdmiseen avataan.

—>A/V¥ + arvonnosto
<- valitse desimaalikohta ja sy6ta arvo.

— \ZIY valitse OK. Kayttédnotto ja samanaikainen paluu valikkoon CONTROL.sim.
— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon SIMULATION.

— IV valitse EXIT. Paluu paavalikkoon (MAIN).

— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso => prosessitaso.

¥ Prosessit ja prosessiventtiili on simuloitu.

16.2.4 DIAGNOSE - Valikko ventiilinvalvontaan (vaihtoehto)

Valinnaisella toiminnolla DIAGNOSE voidaan valvoa venttiilin tilaa. Jos havaitaan poikkeamia tavoitetilasta,
annetaan ilmoitukset suosituksen NE 107 mukaisesti.

Esimerkkeja diagnoosi-ilmoituksen tulostuksesta:

/ Tilasignaali

-!:OS 0 O Symboli kohteelle:

/— \/ Diagnoosi aktiivinen
oS [ AuTo
I I I I I B I

MENU MANU
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Kuva 50: Esimerkki diagnoosi-ilmoituksesta
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16.2.4.1. Valikon DIAGNOSE aktivointi

Jotta valikko DIAGNOSE voitaisiin asettaa, se on ensin aktivoitava asetustason paavalikossa (MAIN) toiminnon
ADD.FUNCTION avulla. Katso luku ”16.1 Lisatoimintojen aktivointi ja deaktivointi”.

Aktivoitu diagnoosi ndytetaan prosessitason naytéssa vakassymbolina [v] . Katso Kuva 50

16.2.4.2. DIAGNOSE-paavalikko

Toiminnon DIAGNOSE paéavalikko koostuu seuraavista alavalikoista.

| D.MSG | (Diagnosemessages) Luettelo kaikista
diagnoosi-ilmoituksista.
DIAGNOSE | CONFIG.MSG | Tilasignaalien kohdistus eri tilailmoituksille NE 107 mukai-
sesti (NE = NAMUR-suositus).
CONFIG.MSG . T .
ADD.DIAGNOSE [ ADD.DIAGNOSE| Diagnoositoimintojen aktivointi ottamalla
RESET.HISTORY DIAGNOSE-paavalikkoon.

CES N ENTER [RESETHISTORY| Kaikkien diagnoositoimintojen historiakirjausten poistaminen.
Valikko naytetdén vain, jos prosessitasolla on valittu toiminto
CLOCK.

Taulukko 34: DIAGNOSE; Péaéavalikko
Kuvaus tdhan 16ytyy luvusta ”16.2.4.4. DIAGNOSE-p&avalikon kuvaus”.

16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi

Valikossa ADD.DIAGNOSE diagnoositoiminnot aktivoidaan ja ne otetaan néin kdytt66n toiminnon
DIAGNOSE péaavalikkoon.

Aktivoitavat diagnoositoiminnot:

| HISTOGRAMM | Graafinen esitys viipymatiheydestd ja liikevalista.

| SERVICE.TIME | Kayttoétuntilaskuri

| TRAVEL.ACCU | Matka-akkumulaattori

|CYCLE. COUNTER' Suunnanvaihtolaskuri

[ TEMP.CHECK | Lampétilavalvonta

| STROKE.CHECK| Mekaanisten paateasemien valvonta venttiilissa

| PV.MONITOR | Prosessin todellisen arvon valvonta (vain tyypilla 8693, prosessinsdato)

[ POS.MONITOR] Asemavalvonta

Taulukko 35: ADD.DIAGNOSE; Diagnoositoimintojen yleiskuva

Tarkka kuvaus I6ytyy kuvusta ”16.2.4.5. Diagnoositoimintojen kuvaus”
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Nain diagnoositoiminnot aktivoidaan:

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso => asetustaso.

—> A /¥ Valitse DIAGNOSE. (Tata varten lisatoiminnon DIAGNOSE on jo oltava aktivoitu siséllyttdmalld se
paavalikkoon (MAIN).)

— NIV Valitse ENTER. Alavalikkokohdat naytetaan.
—> A / V¥ Valitse ADD.DIAGNOSE.

— IV Valitse ENTER.
Muut diagnoositoiminnot ndytetaan.

— A / 'V Valitse haluttu diagnoositoiminto
— Y Valitse ENTER. Haluttu diagnoositoiminto on nyt merkitty rastilla [X.

Joko:
— A/ ¥ Valitse lisaa diagnoositoimintoja ja LY valitse ENTER.

Toista niin usein, kunnes kaikki halutut diagnoositoiminnot on merkitty rastilla [X].
tai:

— @V valitse EXIT.
Vahvistus ja samanaikainen paluu DIAGNOSE-p&aavalikkoon.
Merkityt diagnoositoiminnot on néin aktivoitu ja valikot asetusta varten ovat nyt toiminnon DIAGNOSE
paavalikossa.

Y Diagnoositoiminnot on aktivoitu.

16.2.4.4. DIAGNOSE-paavalikon kuvaus

1.__DMSG |- (Diagnosemessages) Diagnoosi-ilmoitukset

Valikossa D.MSG on lueteltu kaikki luodut diagnoosi-ilmoitukset, niitd voidaan tarkastella ja ne voidaan poistaa
siella. Tilasignaali, joka on kohdistettu diagnoosi-ilmoitukselle, naytetddn symbolilla.

Nayttdesimerkki luettelolle diagnoosi-ilmoituksista

Diagnoosi-ilmoitus - Symboli kohdistetulle
—>>D.MSG << tilasignaalille
SERVICE.TIME S
TRAVEL.ACCU &
PV.MONITOR N\

EXIT 29-1-1 ENTER
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Nayttdesimerkki diagnoosi-ilmoituksen kuvaustekstista

~ TRAVEL.ACCU

travel accu
exceeded

EXIT = CLEAR
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Nain diagnoosi-ilmoituksia tarkastellaan ja ne poistetaan:

— A / V¥ Valitse D.MSG.

— \ZIY valitse ENTER. Kaikki luodut diagnoosi-ilmoitukset naytet&an.

— A / ¥ valitse haluamasi ilmoitus

— LY Valitse ENTER.

Diagnoosi-ilmoituksen avaaminen. Kuvausteksti ndytetaén (englanniksi).

— €LV valitse EXIT.

Diagnoosi-ilmoituksen sulkeminen ja paluu kohtaan D.MSG.

tai:

— \ZIYV Paina CLEAR niin kauan kuin lahtélaskenta (5 ...) on kéynnissa.

Diagnoosi-ilmoituksen poisto ja paluu kohtaan D.MSG.

— @V valitse EXIT.
Paluu DIAGNOSE paévalikkoon.

Y Diagnoositoimintoja on tarkasteltu ja ne on poistettu.

2.| CONFIG.MSG |- statussignaalien kohdistus NE 107 mukaisesti (NAMUR-suositus)

Valikossa CONFIG.MSG voidaan muuttaa diagnoosi-ilmoitusten tilasignaaleja.

Valikko néyttaé vain diagnoositoiminnot, jotka voivat tulostaa ilmoituksen ja jotka on jo aktivoitu

valikossa ADD.DIAGNOSE.

Tilasignaaleilla on erilaisia prioriteetteja.

Jos olemassa on useampia diagnoosi-ilmoituksia erilaisilla tilasignaaleilla, naytté6n tulee tilasignaali, jonka

prioriteetti on korkein.

Tilasignaalien yleiskuva NE 107 mukaisesti (NE = NAMUR-suositus):

Prioriteetti 1 2 3 4

Tilasignaali @ W 'é :

Merkitys Failure (hairid) Function check Out of specification Maintenance
(toimintatarkastus) (Maérittelyn ulkopuolella) | required (huoltotarve)

Taulukko 36: CONFIG.MSG; Tilasignaalien yleiskuva

Tehtaalla on diagnoositoimintojen ilmoituksille esiasetettu seuraavat tilasignaalit:

Diagnoositoiminto Tilasignaali NE 107 muk. Signaali Priori-
miniatyyri | teetti
SERVICE.TIME Maintenance required @ 4
TRAVEL.ACCU Maintenance required @ 4
CYCLE.COUNTER Maintenance required & 4
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Diagnoositoiminto Tilasignaali NE 107 muk. Signaali Priori-
miniatyyri | teetti
TEMP.CHECK Out of specification A 3
STROKE.CHECK Out of specification A 3
PV.MONITOR Out of specification A 3
POS.MONITOR Out of specification A 3

Taulukko 37: CONFIG.MSG; Tehdasasetus (oletus)

Naéin tilasignaalit kohdistetaan.

—> A /¥ Valitse CONFIG.MSG.

— \ZIY Valitse ENTER. Naytetaan kaikki aktivoidut diagnoositoiminnot, jotka voivat tulostaa ilmoituksen.
— A/ 'V valitse haluttu ilmoitus.

— \CLY Valitse ENTER.
Naytetaan luettelo mahdollisista tilasignaaleista.

— A / V¥ valitse haluttu ilmoitus.

— LIV Valitse SELEC.
Valittu tilasignaali on nyt merkitty taytetylla ympyralla @ .

— IV valitse EXIT. Vahvistus ja samanaikainen paluu valikkoon CONFIG.MSG.
Tilasignaali on nyt kohdistettu diagnoositoiminnolle.

— IV valitse EXIT. Paluu DIAGNOSE paavalikkoon.

Y Tilasignaalit on kohdistettu.

3. |ADD-D/AGNOSE | - Diagnoositoimintojen aktivointi ja deaktivointi

Tassa valikossa voidaan diagnoositoimintoja aktivoida ja ottaa toiminnon DIAGNOSE paévalikkoon tai jo
aktivoidut diagnoositoiminnot voidaan jalleen deaktivoida.

Diagnoositoimintojen aktivointi:

Kuvaus, katso luku ”16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi”

Diagnoositoimintojen deaktivointi:

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Toimintatapa on sama kuin aktivoinnissa. Nyt diagnoositoiminnon takana olemassa oleva rasti poistetaan
deaktivoinnissa jélleen painamalla ENTER -painiketta [_].

4, |RESET-H/STORY| - Kaikkien diagnoositoimintojen historiakirjausten poistaminen

Historiakirjausten selitys:
Jokaisella diagnoosi-ilmoituksella seuraa historiakirjaus. Tamé kirjaus kohdistetaan sille diagnoositoimin-
nolle, joka tdmén ilmoituksen on laukaissut, ja tallennetaan sielld alavalikkoon HISTORY.
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Joidenkin diagnoositoimintojen valikossa on alavalikko HISTORY, johon historiakirjaukset
tallennetaan.
Toiminnolla RESET.HISTORY poistetaan kaikkien HISTORY-alavalikkojen kirjaukset.

Yksittaiset kirjaukset voidaan poistaa kunkin diagnoositoiminnon HISTORY-alavalikossa.

Katso luku ”16.2.4.6. Historiakirjaukset alavalikossa HISTORY”.

Nain historiakirjaukset poistetaan:
— A/ V Valitse RESET.HISTORY .

— LY Paina RUN niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kdynnissa.
Kaikki historiakirjaukset poistetaan.

— IV valitse EXIT. Paluu DIAGNOSE paavalikkoon.

Y Historiakirjaukset on poistettu.

il

Historiakirjauksia laaditaan vain, kun toiminto CLOCK on aktivoitu ndytt6a varten prosessitasolla.
CLOCK-toiminnon aktivointi ja asetus, katso luku ”13.6.1 Paivdyksen ja kellonajan asettaminen”.
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16.2.4.5. Diagnoositoimintojen kuvaus

| HISTOGRAM _| _ Histogrammien tulostus
Valikko HISTOGRAM jakautuu kahteen osaan:

1. Histogrammien tulostus tiedoille
POS-Class (viipymatiheys) ja
DIR-Class (liikevali)

2. Tunnusarvojen luettelointi arvolle
CMD Venttiilin kayttolaitteen tavoiteasema
POS Venttiilin kayttolaitteen todellinen asema
DEV Poikkeama arvosta POS arvoon CMD
TEMP Lampétila
SP Prosessin tavoitearvo
PV Prosessin todellinen arvo

Histogrammien néytén kuvaus:

POS-Class Histogrammipiirroksen kesto

Suurin esiintynyt viipymatiheys (korkein palkki)

Pylvas vasemmalla = luokka 1 (0-10 %)
SO POS-Class M85  py)\ 45 oikealla = luokka 10 (91-100 %)

DIR-Class Histogrammipiirroksen kesto

Useimmiten esiintynyt vali kahden suunnanvaihdon valilla

00:13:48 “50 7,

..........................

— Histogrammipylvas kahden suunnanvaihtopisteen valiselle valille

Pylvas vasemmalla = luokka 1 (010 %)
SUGd DIR=Class [REWl  pyjzs oikealla = luokka 10 (91100 %)

POS-Class - Viipymatiheyden histogrammin kuvaus
Histogrammi esittaa, kuinka kauan kayttélaite on viipynyt tietyssé asemassa.

Tata varten iskualue jaetaan 10 luokkaan.
Jokainen tunnusteluaika kohdistetaan ajankohtaiseen asemaan yhdelle 10 luokasta.

4 10 histogrammipylvast, joista jokainen kuvaa 10 % kokonaisiskusta:

<10 11-20 21-30 3140 41-60 51-60 61-70 71-80 81-90 91-100
% % % % % % % % % %
Luokka 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Kuva 51: CMD-Class; Asemaluokat

suomi




LlsatOImlnﬂOt FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Esimerkin histogrammin selitys

Kayttolaiteaseman sinimuotoinen kulku:

Asema
100 %

0% > Aikalt]

Kuva 52: Kéyttélaiteaseman sinimuotoinen kulku

Histogrammi kéyttolaiteaseman sinimuotoiselle kululle:

Histogrammipiirroksen kesto

Suurin esiintynyt viipymatiheys (korkein palkki)

/— Kéayttolaitteen kulkema matka
10:34:00 30y, 10023 cm

Histogrammi esittda, kuinka kauan kayttélaite on oleskellut
kussakin asemaluokassa.

Keskella histogrammin ylapuolella on ilmoitettu, kuinka
monta prosenttia ajastaan kayttdlaite on viettanyt suu-
rimman viipymétiheyden omaavassa asemaluokassa.

[0 POS-Class [e{HF:\z

Histogrammin pohjalta tehtyja paatelmia kayttolaitteen kayttaytymisesta:

Kayttolaite vietti
n. 30 % ajastaan asemaluokassa 1 (0-10 % kokonaisiskusta) ja
n. 30 % ajastaan asemaluokassa 10 (90-100 % kokonaisiskusta).

Lopun aikaa kayttdlaite oli asemassa 11 % ja 89 % valilld kokonaisiskusta.

Kuva 53: POS-Class, viipymétiheyden histogrammi kéyttdlaiteaseman sinimuotoisessa kulussa

Histogrammin jako mahdollistaa paatelmat saatéventtiilin suunnittelusta. Jos kayttdlaite on esim.
ainoastaan alemmalla iskualueella, venttiili on luultavasti suunniteltu liian suureksi.

DIR-Class - Liikevdlin histogrammin kuvaus
Histogrammi esittda kayttolaitteen liikevalit kahden suunnanvaihtopisteen vélilla.

Sitd varten liikevéli kahden suunnanvaihdon valissa jaetaan 10 luokkaan.
Jokainen tunnusteluaika kohdistetaan ajankohtaiseen asemaan yhdelle 10 luokasta.

0-10 11-20 21-30 31-40 41-50 51-60 61-70 71-80 81-90 91-100
% % % % % % % % % %

Luokka 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Kuva 54: DIR-Class; Suunnanvaihtoluokat
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Esimerkin histogrammin selitys

Kayttolaiteaseman sinimuotoinen kulku:

Asema
100 %

0% > Aikalt]

Kuva 55: Kéyttélaiteaseman sinimuotoinen kulku

Histogrammi kéyttolaiteaseman sinimuotoiselle kululle:

Histogrammipiirroksen kesto
Useimmin esiintyvan suunnanvaihtoluokan prosentuaalinen osuus
/— Suunnanvaihtojen maara
|

p QUETERC S 1007 coooscsin

Histogrammista nékyy, milld suunnanvaihtoluokalla on
suurin osuus suunnanvaihtojen kokonaismaéarasta.
Keskelld histogrammin yldpuolella on ilmoitettu, montako
prosenttia kaikista suunnanvaihdoista tapahtuu yleisim-
mé&ssé suunnanvaihtoluokassa.

S0l DIR-Class [o/iFi\3

Histogrammin pohjalta tehty paatelma kayttélaitteen kayttaytymisesta:

Kayttolaite on liikkkunut kaikissa suunnanvaihdoissa suunnanvaihtoluokassa 10 (91-100 %)

Kuva 56: DIR-Class; Viipymétiheyden histogrammi kdyttélaiteaseman sinimuotoisessa kulussa

Histogrammit antavat oikeaa tietoa kayttolaitteen kayttaytymisesté ainoastaan silloin, kun perus-
asetuksiin vaadittava toiminto X. TUNE on suoritettu.

Nain histogrammit kdynnistetaan, pysaytetaan ja poistetaan:

—> A /' Valitse HISTOGRAM.
(Sita varten on toiminto HISTOGRAM oltava otettuna toiminnon DIAGNOSE paévalikkoon.
Katso luku ”16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi”).

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

— NIV valitse ENTER. Naytetasn alavalikon POS-Class (viipymétiheys) tyhja matriisi.

138
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Histogrammien kaynnistaminen:
— IV Paina START* niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kéynnissa.
Molemmat histogrammit (POS-Class ja DIR-Class) kdynnistetaan.

—> A /¥ Kuvaruutundkyman vaihtaminen.
Valintamahdollisuudet:
POS-Class (histogrammi viipymatiheydelle),
DIR-Class (histogrammi liikevalille),
SYSTEM-DATA (tunnusarvojen luettelo).

Histogrammien pysayttaminen

— IV Paina STOP * niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kéynnissa.
Molempien histogrammien (POS-Class ja DIR-Class) tallennus pyséytetaan.

— A /¥ Kuvaruutundkyman vaihtaminen.
Valintamahdollisuudet:
POS-Class (histogrammi viipymatiheydelle),
DIR-Class (histogrammi liikevalille),
SYSTEM-DATA (tunnusarvojen luettelo).

Histogrammien poistaminen:

— LY Paina CLEAR* niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kaynnissa.
Molemmat histogrammit (POS-Class ja DIR-Class) poistetaan.

Paluu paavalikkoon DIAGNOSE:
— A/ ¥ Valitse SYSTEM-DATA
— @V Tai valitse \CLY EXIT. Paluu pagvalikkoon DIAGNOSE.

*Painiketoiminnot START , STOP ja CLEAR ovat olemassa vain histogrammien POS-Class ja DIR-Class
kuvaruutunadkymissa.

Y Histogrammit on kaynnistetty, pysaytetty ja poistettu.

[ SERVICE.TIME | - Kayttétuntilaskuri

Kéayttétuntilaskuri mittaa ajan, jolloin laite on ollut p&alle kytkettyna.
Kun kytkennén kesto saavuttaa annetun aikarajan, luodaan ilmoitus.

 Sen lisdksi suoritetaan historiakirjaus alavalikkoon HISTORY. Kuvaus, katso ”16.2.4.6. Historiakirjaukset
alavalikossa HISTORY”.

+ Tilasignaali, joka on kohdistettu iimoitukselle, ndytetdan lyhyin aikavalein ndyt6ssa.
Katso D.MSG ja CONFIG.MSG luvussa 16.2.4.4 sivulla 132.

Naytté SERVICE.TIME Toimintojen kuvaus

Alavalikossa LIMIT voidaan muuttaa ilmoituksille tehtaalla

|
— SERVICE.TIME 90 paivaan asetettua aikavalia.

LIMIT
NEXT.M
HISTORY

Kohdan NEXT.M takana naytetaan jaljelld oleva aika seuraavaan
ilmoitukseen.

89d.23h

Alavalikossa HISTORY voidaan nahda ja poistaa viimeisten 3 ilmoi-
EXIT 29-5-1 INPUT tuksen historiakirjaukset.

Taulukko 38: SERVICE.TIME; Kéyttétuntilaskuri
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Na&ain maaritellaan aikavali ilmoitusten tulostukselle:

— A / 'V Valitse SERVICE.TIME.

(Sita varten on toiminto SERVICE.TIMEoltava otettuna toiminnon DIAGNOSE paévalikkoon. Katso luku
”16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi”).

— \ZIY Valitse ENTER. Valikko néytetaan.

— A/ 'V Valitse LIMIT.

— \ZIY valitse INPUT. Esiasetettu arvo naytetaan.

—> A /V + arvon nosto

<- aseta (aikayksikkd: d/h/m)
aikavalin vaihto ilmoituksen tulostukseen.

— \ZLY Valitse OK. Paluu valikkoon SERVICE. TIME.

— IV valitse EXIT. Paluu pasvalikkoon DIAGNOSE.

& Aikavili iimoitusten tulostukselle on maaritetty.

| TRAVEL.ACCU | - Matka-akkumulaattori

Matka-akkumulaattorissa mitataan ja summataan yhteen toimilaitemannén kulkema matka. Toimilaite-
mannan liike tunnistetaan, kun asema muuttuu vahintaan 1 %.

Syoéttamalld raja mantaliikkeiden summalle maaritelldan aikavali ilmoitusten tulostukselle.

» Sen liséksi suoritetaan historiakirjaus alavalikkoon HISTORY. Kuvaus, katso ”16.2.4.6. Historiakirjaukset

alavalikossa HISTORY™.

« Tilasignaali, joka on kohdistettu ilmoitukselle, ndytetédén lyhyin aikavélein ndytossa.
Katso D.MSG ja CONFIG.MSG luvussa 16.2.4.4 sivulla 132.

Naytté6 TRAVEL.ACCU

Toimintojen kuvaus

TRAVEL.ACCU

HUB 20,0 mm
LIMIT 1000000 cm
NEXT.M 999954 cm
HISTORY

29-6-1

Alavalikko HUB ilmoittaa toimilaitemannan kokonaisiskun. Kokonaisisku
lasketaan automaattisesti laitteen perusasetuksessa (toteutus toiminnolla
X.TUNE).

Analogisella liikeanturilla on kokonaisisku sydtettavéa painikkeella INPUT.

Alavalikossa LIMIT voidaan muuttaa ilmoituksen tulostuksen aikavalia.
Tehtaalla on asetettu 10 km kuljettu méantaliike.

Kohdan NEXT.M takana naytetaan jaljellda oleva mannan liikematka seu-
raavaan ilmoitukseen.

Alavalikossa HISTORY voidaan nahda ja poistaa viimeisten 3 ilmoituksen
historiakirjaukset.

Taulukko 39: TRAVEL.ACCU; Matka-akkumulaattori

suomi



LlsatOImlnﬂOt FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Nain maaritellaan vali ilmoitusten tulostukselle:
— A / V¥ Valitse TRAVEL.ACCU.

(Sita varten on toiminto TRAVEL.ACCU oltava otettuna toiminnon DIAGNOSE péaévalikkoon.

Katso luku ”16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi”).
— \ZIY Valitse ENTER. Valikko naytetaan.

*Tarvitaan vain analogisella liikeanturilla
(alavalikon HUB asettaminen)

— A/ V¥ Valitse HUB.
— LY Valitse INPUT*. Esiasetettu arvo naytetaan.

—>A/V + arvonnosto
<- desimaalikohdan vaihto
Aseta toimilaitemannan kokonaisisku.

—> A/ 'V Valitse LIMIT.
— \ZIY Valitse INPUT*. Esiasetettu arvo naytetaan.

—>A/V + arvonnosto
<- desimaalikohdan vaihto
Aseta ilmoituksen tulostuksen vali (raja mantaliikkeiden summalle).

— \ZLY Valitse OK. Paluu valikkoon TRAVEL.ACCU.
— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon DIAGNOSE.

& Aikavili imoitusten tulostukselle on maaritelty.

|CYCLE-COUNTER| — Suunnanvaihtolaskuri

Suunnanvaihtolaskuri laskee toimilaitemannén suunnanvaihtojen maaran. Suunnanvaihto tunnistetaan, kun

toimilaitemannan asema muuttuu vahintaan 1 %.

Syo6ttdmalla raja suunnanvaihtojen summalle maaritelladn aikavali ilmoitusten tulostukselle.

» Sen liséksi suoritetaan historiakirjaus alavalikkoon HISTORY. Kuvaus, katso ”16.2.4.6. Historiakirjaukset

alavalikossa HISTORY”

« Tilasignaali, joka on kohdistettu ilmoitukselle, ndytetdén lyhyin aikavalein naytossa.
Katso D.MSG ja CONFIG.MSG luvussa 16.2.4.4 sivulla 132.

Naytté CYCLE.COUNTER Toimintojen kuvaus

___ CYCLE.COUNTER

Tehtaalla on asetettu 1 miljoonaa suunnanvaihtoa.

HISTORY raavaan ilmoitukseen.

EXIT e INPUT tuksen historiakirjaukset.

Alavalikossa LIMIT voidaan muuttaa ilmoituksen tulostuksen aikavalia.

NEXT.M 999960 Kohdan NEXT.M takana néaytetaén jéljelld olevat suunnanvaihdot seu-

Alavalikossa HISTORY voidaan nahda ja poistaa viimeisten 3 ilmoi-

Taulukko 40: SERVICE.TIME; Kéyttétuntilaskuri
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Na&ain maaritellaan vali ilmoitusten tulostukselle:

—> A /¥ Valitse CYCLE.COUNTER.
(Sita varten on toiminto CYCLE.COUNTER oltava otettuna toiminnon DIAGNOSE pé&avalikkoon. Katso
luku ”16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi”.)

— \ZIY Valitse ENTER. Valikko naytetaan.
— A/ 'V Valitse LIMIT.
— \ZIY valitse INPUT. Esiasetettu arvo naytetaan.

—>A/V + arvonnosto
<- desimaalikohdan vaihto
Aseta ilmoituksen tulostuksen véli (suunnanvaihtojen rajattu maara).

— \ZIY Valitse OK. Paluu valikkoon CYCLE.COUNTER.
— IV valitse EXIT. Paluu pagvalikkoon DIAGNOSE.

& Aikavili iimoitusten tulostukselle on maaritelty.

[ TEMP.CHECK | _ Lampétilavalvonta

Lampétilavalvonta tarkastaa, onko ajankohtainen lampétila annetulla lampétila-alueella. Lampétila-alue maari-
telladn sy6ttdmalla minimi- ja maksimildampétila. Kun I&mpétila poikkeaa annetulta alueelta, annetaan ilmoitus.

» Sen liséksi suoritetaan historiakirjaus alavalikkoon HISTORY. Kuvaus, katso ”16.2.4.6. Historiakirjaukset
alavalikossa HISTORY”.

« Tilasignaali, joka on kohdistettu ilmoitukselle, ndytetdan lyhyin aikavélein naytossa.
Katso D.MSG ja CONFIG.MSG luvussa ”16.2.4.4. DIAGNOSE-p&é&valikon kuvaus”.

Valvonnan liséksi on olemassa lampétilan aariosoitin. Tama nayttaa mitatuista lampatila-arvoista alhaisimman
ja korkeimman. Adriosoitin voidaan nollata painikkeella CLEAR .

Naytté TEMP.CHECK Toimintojen kuvaus

TEMP.CHECK CURRENT nayttaa ajankohtaisen lampétilan.

MAX nayttad &ariosoittimen korkeimman lampdtilan

MAX 21.7+C

MIN 21.7*C
LIMIT Alavalikossa LIMIT voidaan sallittua lampétila-aluetta muuttaa. Alitet-

EXIT 29-8-1 N taessa tai ylitettdessa tulostetaan ilmoitus. Tehtaalla Iampétila-alue on
asetettu 0...60 °C:seen.
v Alavalikossa HISTORY voidaan n&hda ja poistaa viimeisten 3 ilmoi-
LIMIT | tuksen historiakirjaukset.
EXIT 29-8-1 ENTER

Taulukko 41: TEMP.CHECK; Lémpdtila-alue

MIN nayttaa aariosoittimen alhaisimman lampdtilan.
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Na&in maaritelldan lampdtilaraja ilmoitusten tulostukselle:

—> A / V¥ Valitse TEMP.CHECK.
(Sita varten on toiminto TEMP.CHECK oltava otettuna toiminnon DIAGNOSE p&avalikkoon. Katso luku
”16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi”).

— \ZIY Valitse ENTER. Valikko naytetaan.
— A/ V¥ Valitse LIMIT.

— LY valitse ENTER.
Ylempi ja alempi l[Ampdtilaraja ndytetaan.
Ylempi raja TEMP.MAX on jo valittu.

— \ZLY Valitse INPUT. Avaa syottomaski ylemmalle lampétilarajalle.

—>A/V + arvonnosto
<- desimaalikohdan vaihto
Syo6ta ylempi lampdtilaraja TEMP.MAX.

— LY Valitse OK. Vahvista arvo.
—> A /¥ Valitse TEMP.MIN.
— LY valitse INPUT. Avaa tehtaalla alempaa lampdtilarajaa varten.

—>A/V + arvon nosto
<- desimaalikohdan vaihto
Syo6ta alempi lampétilaraja TEMP.MIN.

- \Vag 4 Valitse OK. Vahvista arvo.
— OV valitse EXIT. Paluu valikkoon TEMP.CHECK.
— WV valitse EXIT. Paluu paavalikkoon DIAGNOSE.

Y Lampdtilaraja ilmoitusten tulostukselle on maéaritelty.

| STROKE.CHECK | - paateaseman valvonta

Toiminnolla STROKE.CHECK valvotaan venttiilin fysikaalisia paateasemia. Nain voidaan tunnistaa kulumisen
merkit venttiili-istukassa.

Sitd varten alemmalle paateasemalle (asema 0 %) ja ylemmaélle paateasemalle (asema 100 %) ilmoitetaan
toleranssikaista. Jos yksi pdateasemista ylittaa tai alittaa toleranssikaistan, annetaan ilmoitus.

+ Sen liséksi suoritetaan historiakirjaus alavalikkoon HISTORY. Kuvaus, katso ”16.2.4.6. Historiakirjaukset
alavalikossa HISTORY”.

« Tilasignaali, joka on kohdistettu ilmoitukselle, ndytetdén lyhyin aikavéalein naytossa.
Katso D.MSG ja CONFIG.MSG luvussa 16.2.4.4 sivulla 132.

Valvonnan liséksi on olemassa paateaseman &ariosoitin. Tama nayttda mitatuista pdateasemista minimaali-
simman ja maksimaalisimman aseman. Aériosoitin voidaan nollata painikkeella CLEAR .
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Naytté6 STROKE.CHECK Toimintojen kuvaus

MAX nayttaa aariosoittimen maksimaalisen aseman

| STROKE.CHECK

MIN nayttéa aériosoittimen minimaalisimman aseman.

MIN 30,9 % Alavalikossa LIMIT toleranssikaista voidaan asettaa fysikaalisille p&ate-
HII\SA'II'TORY asemille. Alitettaessa tai ylitettdessa tulostetaan ilmoitus.

EXT DA | Esimerkki:

Ylemman paateaseman sy6tté TOL MAX =1 %
Jos asema on pienempi kuin -1 %, annetaan ilmoitus.

Alemman paateaseman sy6ttdé TOL ZERO =1 %
Jos asema on suurempi kuin 101 %, annetaan ilmoitus.

Alavalikossa HISTORY voidaan n&hda ja poistaa viimeisten 3 ilmoi-
tuksen historiakirjaukset.

Taulukko 42: STROKE.CHECK; Padateaseman valvonta

Jos valikossa X.LIMIT on asetettu iskurajoitin, mekaaninen paateaseman valvonta on todistusvoi-
mainen vain rajoitetusti.

Prosessitasolla kohdassa POS naytetyt pdateasemat eivat ole tdssa tapauksessa fysikaalisesti
rajattuja paateasemia. Niita ei siksi voi verrata valikossa STROKE.CHECK kohdassa MIN ja MAX
esitettyihin paateasemiin.

Nain maaritetdan asemaraja ilmoitusten tulostukselle:

—> A /¥ Valitse STROKE.CHECK.
(Sita varten on toiminto STROKE.CHECK oltava otettuna toiminnon DIAGNOSE p&éavalikkoon. Katso luku
”16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi”).

— \ZIV Valitse ENTER. Valikot naytetaan.
— A/ V¥ Valitse LIMIT.

— LY valitse ENTER.
Alavalikot alemman ja ylemman paateasematoleranssin syottéd varten naytetaan.
Alavalikko alemman paateasematoleranssin ZERO.TOL sy6ttéa varten on jo valittu.

— \ZIY valitse INPUT. Avaa sy6ttdmaski alemmalle péateasematoleranssille.

—>A/V + arvonnosto
<- desimaalikohdan vaihto
Syo6ta alempi paateasematoleranssi ZERO.TOL.

— \ZIY Valitse OK. Vahvista arvo.
— A /¥ Valitse MAX.TOL.
— LY Valitse INPUT. Avaa syottdmaski alemmalle paéteasematoleranssille.

—> A /V + arvonnosto
<- desimaalikohdan vaihto
Syo6té ylempi paateasematoleranssi MAX. TOL.

— \ZIV Vvalitse OK. Vahvista arvo.
— €LV valitse EXIT. Paluu valikkoon STROKE.CHECK.
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— OV valitse EXIT. Paluu paavalikkoon DIAGNOSE.

Y Asemaraja ilmoitusten tulostukselle on maéritetty.

| POS.MONITOR |— Asemavalvonta

Toiminto POS.MONITOR valvoo kéytt6laitteen ajankohtaista asemaa.

Alavalikossa DEADBAND asetetaan toleranssikaista tavoitearvolle.

Alavalikossa COMP.TIME (compensation time = tasausaika) annetaan ajanjakso todellisen arvon tasaukselle
tavoitearvoon.
Tasausajan COMP.TIME mittaus alkaa heti, kun tavoitearvo on vakaa. Tasausajan kulun jalkeen alkaa
valvonta.

Jos valvonnan aikana todellisen arvon sdatdpoikkeama (DEV) on suurempi kuin tavoitearvon toleranssi-
kaista, annetaan ilmoitus.

» Sen liséksi suoritetaan historiakirjaus alavalikkoon HISTORY. Kuvaus, katso ”16.2.4.6. Historiakirjaukset
alavalikossa HISTORY”.

« Tilasignaali, joka on kohdistettu ilmoitukselle, ndytetdén lyhyin aikavéalein naytossa.
Katso D.MSG ja CONFIG.MSG luvussa 16.2.4.4 sivulla 132.

Naytté6 POS.MONITOR

Toimintojen kuvaus

|
POS:MONITOR

tearvon 2 %:n toleranssikaistaa.

DEADBAND 2,0 %

COMP.TIME 10,0 sec

HISTORY

EXIT 99-11-1 INPUT tuksen historiakirjaukset.

Alavalikossa DEADBAND voidaan muuttaa tehtaalla mé&éariteltya tavoi-

Kohdassa COMP.TIME (compensations time) asetetaan tasausaika.

Alavalikossa HISTORY voidaan nahda ja poistaa viimeisten 3 ilmoi-

Taulukko 43: POS.MONITOR; Asemavalvonta

Kaavioesitys

1,4 i
12| E | Selitys:
(MDY S DEADBAND = asetettava
_________________________ ‘A DEV-----oooe...._| 3 DEADBAND toleranssikaista (%).
B Y
08 : COMP.TIME = asetettava aika
0,6 |- POS E _ sekunteina, joka on odotettava,
5 kunnes séaatépoikkeamaa ver-
0,4 - | . rataan toleranssikaistaan.
0,2 | E - DEV = saatépoikkeama
o | | | E | | | |
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
D s ———
COMP.TIME
Kuva 57: POS.MONITOR; Asemavalvonnan kaavioesitys
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Nain syo6tetdan toleranssikaista ja tasausaika:

— A /¥ Valitse POS.MONITOR .
(Sita varten on toiminto POS.MONITOR oltava otettuna toiminnon DIAGNOSE paévalikkoon. Katso luku
”16.2.4.3. Diagnoositoimintojen aktivointi”).

— LY Valitse ENTER. Valikko naytetaan. DEADBAND on jo valittu.
— \CIY Valitse INPUT. Esiasetettu arvo naytetaan.

—> A /V + arvon nosto
<- desimaalikohdan vaihto
Syoté toleranssikaista.

— \ZIY Valitse OK. Vahvista arvo.
—> A / ¥ Valitse COMP.TIME.
— LY Valitse INPUT. Esiasetettu arvo naytetaan.

—> A /V + arvon nosto
<- desimaalikohdan vaihto
Sy6téd tasausaika

— \ZIY Valitse OK. Paluu valikkoon POS.MONITOR.
— IV valitse EXIT. Paluu paivalikkoon DIAGNOSE.

¥ Toleranssikaista ja tasausaika on méaaritetty.

| PV.MONITOR | _ prosessivalvonta (vain tyypilla 8693)

Toiminto PV.MONITOR valvoo prosessin todellista arvoa.

Kayttovalikko on identtinen aikaisemmin kuvatun asemavalvonnan POS.MONITOR kanssa.
Siité poiketen tdssa ei valvota kayttolaitteen asemaa vaan prosessia.
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16.2.4.6. Historiakirjaukset alavalikossa HISTORY

Jokaisella diagnoositoiminnolla, joka voi antaa ilmoituksen, on alavalikko HISTORY.

Diagnoosi-ilmoituksen lauetessa luodaan historiakirjaus paivayksineen ja arvoineen. Kunkin diagnoositoi-
minnon historiakirjaukset voidaan ndyttaa ja poistaa alavalikossa HISTORY.

Jokaisesta diagnoosi-ilmoituksesta tallennetaan korkeintaan kolme historiakirjausta. Jos ilmoituksen laue-
tessa olemassa on jo kolme historiakirjausta, vanhin historiakirjaus poistetaan.

Esimerkki: Diagnoositoiminnon TRAVEL.ACCU historia

- Kuvaus:
— TRAVEL.ACCU__ Vasemmalla ndytéssa on paivays ja oikealla sen vieressi siihen
DATE VALUE kuuluva arvo.
01.02.12 e Historian poistaminen:
81 82::3 ?8 gm ::éiidir?i:isn;ketta CLEAR painettuna niin kauan, kun laskenta (5...) on
EXIT —  [ER ynnissa.

Diagnoosivalikon RESET.HISTORY avulla voidaan poistaa kaikkien diagnoositoimintojen historiat
yhdessa. Katso luku 16.2.4.4.

Nain poistetaan diagnoositoiminnon historiat (esimerkki: TRAVEL.ACCU):
—> A / ¥ Valitse TRAVEL.ACCU.

— IV Valitse ENTER. Valikko naytetaan.
—> A /' Valitse HISTORY.
— \ZIY Valitse INPUT. Historiakirjaukset paivayksineen ja arvoineen ndytetaan.

— LY Paina CLEAR niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kaynnissa.
Diagnoositoiminnon TRAVEL.ACCU historiat poistetaan.

— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon TRAVEL.ACCU.
— IV valitse EXIT. Paluu paavalikkoon DIAGNOSE.

Y Diagnoositoiminnon historiat on poistettu.

Historiakirjauksia laaditaan vain, kun toiminto CLOCK on aktivoitu ndytt6a varten prosessitasolla.

Jotta saadut historiakirjaukset olisivat oikeita, on paivayksen ja kellonajan tdsmattava.

Paivays ja kellonaika on asetettava uudelleen uudelleenkaynnistyksen jalkeen. Siksi laite vaihtaa
uudelleenkaynnistyksen jalkeen heti automaattisesti vastaavaan valikkoon.

Toiminnon CLOCK aktivointi ja asetus, katso luku ”13.6.1 Paivayksen ja kellonajan asettaminen”
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16.3 Toiminnon X.TUNE manuaalinen konfigurointi
Tata toimintoa tarvitaan vain erityisissa vaatimuksissa.

Vakiokayttétarkoituksia varten on toiminto X. TUNE esiasetettu tehtaalla.
Katso luku ”14.3 X.TUNE - Asennoittimen automaattinen sovittaminen”.

Erityisia vaatimuksia varten voidaan toiminto X. TUNE konfiguroida manuaalisesti seuraavassa kuvatulla tavalla.
Nain avataan valikko X. TUNE-toiminnon manuaalista konfiguraatiota varten.

— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso =) asetustaso.
— A/ 'V Valitse X. TUNE.

— \ZLY Valitse RUN. Valikon Manual. TUNE avaaminen. Valikkokohdat toiminnon X, TUNE manuaaliseen
konfiguraatioon néytetaan.

¥ Valikko X. TUNE-toiminnon manuaalista konfiguraatiota varten on avattu.

16.3.1 Valikon kuvaus X.TUNE-toiminnon manuaalista konfiguraatiota
varten

| X.TUNE.CONFIG | Toiminnon X.TUNE konfiguraatio Maérittele, mita toimintoja X. TUNE-toimintoa
(automaattinen itseoptimointi) suoritettaessa tulisi
suorittaa.

| M.TUNE.POS | Paateasemien asetus - limoita, onko pneumaattisessa kayttolaitteessa
mekaanisia paateasemia.

- Paateasemien manuaalinen sy6ttd

Jos mekaanisia paateasemia ei ole olemassa,
niihin ei ajeta X. TUNE-toiminnassa ja ne on sy6-
tettdva manuaalisesti.

M.TUNE.PWM PWM-signaalien optimointi PWM-signaalien manuaalinen optimointi tuuletus-
venttiilien ja ilmanpoistoventtiilien ohjaukseen.

Optimointia varten venttiilit on tuuletettava ja
ilmattava. Edistymispylvas nayttaa naytdssa
nopeuden, jolla venttiili tuuletetaan tai ilmataan.
Asetus on silloin optimaalinen, kun edistymis-
pylvés liikkuu eteenpain mahdollisimman hitaasti.

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

| M.TUNEAIR | Kéytté')!ait_teen a.lvausaikojen ja Kéyttélaitt_een avausaikojen ja sulkuaikojen
sulkuaikojen mittaus jatkuva mittaus.
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16.3.1.1. X.TUNE.CONFIG - Toiminnon X.TUNE konfiguraatio

Tassé valikossa voidaan maéarittaa, mita toimintoja toiminnon X. TUNE automaattisessa suorituksessa tulisi
suorittaa.

Nain maéritetdan toiminnot valikossa X. TUNE.CONFIG:
— A / V¥ Valitse X. TUNE.CONFIG.

— IV valitse ENTER.
Naytetdén toiminnot X. TUNE-toiminnon suorittamaa automaattista itseparametrointia varten.

—> A/ 'V valitse haluttu toiminto.

— \CLY Valitse SELEC. Aktivoi toiminto rastilla X .

— Valitse halutut toiminnot perakkain nuolipainikkeilla A / W ja aktivoi rastillaX].
— GV valitse EXIT. Paluu valikkoon Manual. TUNE.

& Toiminnot on méaritetty valikossa X. TUNE.CONFIG.

16.3.1.2. X.TUNE.POS - Paateasemien asetus

Tassa valikossa méaaritetdén, onko pneumaattisessa kayttolaitteessa mekaanisia padteasemia vai ei.
Jos mekaanisia paateasemia ei ole olemassa, niihin ei ajeta X. TUNE-toiminnassa ja ne on sydtettava
manuaalisesti.

Nain paateasema asetetaan:
— A/ V¥ Valitse M. TUNE.POS.

— LY Valitse ENTER.
Naytetadn kohtien
ACT.limit = mekaaniset padteasemat olemassa
ACT.nolimit = mekaanisia paateasemia ei olemassa
valinta.

Kun mekaaniset paateasemat ovat olemassa
— A/ 'V Valitse ACT.limit.

— LY Valitse SELEC. Valinta on merkitty taytetylld ympyralla @..
— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon Manual. TUNE.

Kun mekaanisia paateasemia ei ole olemassa
— A/ V¥ Valitse ACT.nolimit.

— LY Valitse SELEC. Alavalikko CAL.POS pasteasemien systtod varten avataan.
— A/ V¥ Valitse POS.pMIN.
— \ZIY Valitse INPUT. Syottémaski alemman péateaseman arvolle avataan.

— A /¥ OPN arvon nosto
CLS desimaalikohdan vaihto
Aja venttiilin alempaan paateasemaan.

— \ZIY valitse OK. Kayttdonotto ja samanaikainen paluu valikkoon CAL.POS.
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— A /¥ Valitse POS.pMAX .
— TV Valitse INPUT. Syo6ttdmaski ylemman paateaseman arvolle avataan.

— A /¥ OPN arvon nosto
CLS desimaalikohdan vaihto
Aja venttiilin ylempaan paateasemaan.

— LY Valitse OK. Kayttdéonotto ja samanaikainen paluu valikkoon CAL.POS.
— €LV valitse EXIT. Paluu valikkoon M. TUNE.POS.
— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon Manual. TUNE.

@’ Paateasema on asetettu.

16.3.1.3. M.TUNE.PWM - PWM-signaalien optimointi
Tassé valikossa PWM-signaalit optimoidaan manuaalisesti tuuletusventtiilien ja ilmanpoistoventtiilien
ohjaukseen.

Optimointia varten kayttolaite tuuletetaan ja ilmataan. Edistymispylvas nayttda naytdssé kayttdlaitteen
aseman ja tuuletuksen ja ilmanpoiston nopeuden.
Asetus on silloin optimaalinen, kun edistymispylvés liikkuu eteenpéin mahdollisimman hitaasti.

A VAROITUS

Hallitsemattoman venttiililikkeen aiheuttama vaara toimintoa M. TUNE.PWM suoritettaessa.
Toimintoa M. TUNE.PWM kéyttdpaineen alaisena suoritettaessa on olemassa akuutti loukkaantumisvaara.
» Ald koskaan suorita toimintoa X. TUNE.PWM prosessin ollessa kdynnissa.

» Estd laitteiston tahaton kaytto.

Nain optimoidaan PWM-signaalit:
—> A /¥ Valitse M. TUNE.PWM.

— LY valitse ENTER.
Alavalikko naytetaén.
yB.min = tuuletusventtiili
yE.min = iimanpoistoventtiili

—> A /¥ Valitse yB.min. Alavalikko PWM-signaalin asettamiseksi tuuletusventtiilille.

— IV Valitse ENTER . Syoéttomaski PWM-signaalin asetukseen avataan,
Edistymispylvas nayttaa tuuletuksen nopeuden.

—> A /¥ + Nopeuden lisddminen
— Nopeuden vahentdminen
Minimoi nopeus niin, etta edistymispylvés liikkuu mahdollisimman hitaasti eteenpéin vasemmalta
oikealle.
Huomio. Al4 minimoi nopeutta niin pitkalle, ettd edistymispylvés juuttuu yhteen asemaan.

— LY valitse OK. Kayttéonotto ja samanaikainen paluu valikkoonM. TUNE.PWM.

— A / 'V Valitse yE.min. Alavalikko PWM-signaalin asettamiseksi ilmanpoistoventtiilille.
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— IV Valitse ENTER . Systtdmaski PWM-signaalin asetukseen avataan,
Edistymispylvéds nayttaa ilmanpoiston nopeuden.

—> A /¥ + Nopeuden lisddminen
— Nopeuden vahentaminen
Minimoi nopeus niin, ettd edistymispylvés lilkkkuu mahdollisimman hitaasti eteenpéin oikealta
vasemmalle.
Huomio. Al4 minimoi nopeutta niin pitkalle, etté edistymispylvas juuttuu yhteen asemaan.

— \ZIY valitse OK. Kayttddnotto ja samanaikainen paluu valikkoonM. TUNE.PWM.
— LV Vvalitse EXIT. Paluu valikkoon Manual. TUNE.

V] PWM-signaali on optimoitu.

16.3.1.4. M.TUNE.AIR - Avausaikojen ja sulkuaikojen mittaus

Kun tdma toiminto suoritetaan, mitataan jatkuvasti venttiilin avausaikoja ja sulkuaikaa.

Syoéttdpaineen muutos vaikuttaa tuuletusaikaan, joka voidaan nain optimoida.

Asetusta varten voidaan sy6ttépaineen muutoksen vaikutusta tuuletusaikaan tarkkailla jatkuvasti toiminnon
M.TUNE.AIR avulla.

N&in mitataan jatkuvasti avausajat ja sulkuajat:

— A / 'V Valitse M.TUNE.AIR.

— Paina \CEY RUN niin kauan, kun laskenta (5 ...) on kdynnissa.
Tuuletuksen ja ilmanpoiston ajat naytetaan:
time.open = tuuletus
time.close = ilmanpoisto

Muuta syéttdpainetta sovittaaksesi tuuletusaikaa.
N&in muutettu tuuletusaika naytetaén jatkuvasti.

— IV valitse EXIT. Paluu valikkoon Manual. TUNE.
— Y valitse EXIT. Paluu paavalikkoon (MAIN).
— IV valitse EXIT. Vaihto asetustaso =) prosessitaso.

Y Avausajat ja sulkuajat on mitattu jatkuvasti.
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17 PAASY biUS-HUOLTOLIITANTAAN

biS-huoltoliitdnta sijaitsee laitteen sisalla.

— Poista paasya varten kupu (I&pindkyvéa kupu ja kotelovaippa).
— Varmista, etta kaytetaan paateresistoria.

HUOMAUTUS
Liitd Micro-USB PC:hen aina bliS-adapterin avulla.

biS-huoltoliitanta

Kuva 58: biS-huoltoliitdnta

171 Asetusmahdollisuudet kayttoonottoa varten
Burkert-Communicatorin avulla

* Asetus Biirkert-Communicator-PC-ohjelmistolla PC:lla
Tamantyyppinen asetus on mahdollinen kaikilla laitetyypeilla ja laiteversioilla.
Sité varten laite on liitettdva USB-buS-liitdntésarjan ja buS-huoltoliitdnnalla.

@ PC-ohjelmisto Blirkert-Communicator voidaan ladata ilmaiseksi Blirkert-kotisivulta.

Siihen tarvitaan tarvikkeena saatava USB-buS-liitdntasarja.
Tiedonsiirto tapahtuu laitteen biS-huoltoliitdnnan kautta (katso luku ”22 Tarvikkeet”)
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Prosessisaadin
| Parametrit | «—>] Diagnoosi | «—>] Huolto |
|—> P.CONTROL PTUNE
PQ.LIN

Taulukko 44: Prosessisdadin taso
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Asennoitin
| Parameter | «—>| Diagnostics [—>| Maintenance [
[ BUS.COMM | »[DIAGNOSE ON/OFF| »[  XTUNE_ ]
[ ADD.FUNCTION | —»| CONFIG.MSG |
| [orARACT | »| ADD.DIAGNOSE |
[ CUTOFF | | HISTOGRAM |
> DIR.CMD ] —> SERVICE.TIME |
[ DIRACT | | TRAVEL.ACCU |
> SPLTRNG | —| CYCLE.COUNTER |
[ XLMIT ] —| TEMP.CHECK |
> XTIME__| —»|STROKE.CHECK|
[ X.CONTROL | —>( PV.MONITOR |
[ SAFEPOS ] —»( POS.MONITOR|

Taulukko 45: Asennoitin taso

Tulot/Iahd6t
| Parameter |- >| Maintenance |
[ INPUT |—> CAL.USER
{ADD.FUNCTION|
SIG.ERROR
BINARY.IN

Taulukko 46: Tulot/l&hd6t taso

Teollinen viestintd (vain Ethernet-laitteella)

Parameter |
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| DNS compatible name* |

| MAC address [

| Static IP address

|
> Network mask |
|

»|  Default gateway

*Saatavilla vain PROFINETIn yhteydessa.

Taulukko 47: Teollinen tiedonsiirtotaso
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Yleiset asetukset

Maintenance [

| SIMULATION
> BUES

Taulukko 48:

Yleista taso
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KAYTTORAKENNE JA TEHDASASETUS

Tehtaalla asetetut esiasetukset on esitetty kéyttérakenteessa kulloinkin valikon oikealla puolella sinisella

vérilla. Esimerkkeja:

\

@/ Tehtaalla aktivoidut tai valitut valikkokohdat

O/ Tehtaalla aktivoimattomat tai valitsemattomat valikkokohdat
2 %, 10 sec, ... Tehtaalla asetetut arvot

[ inpPUT

[ BUS.COMM 3) |<—

—»| BUS FAIL

|| SafePos off |@

—>{ SafePos on | O

| Baudrate ¥ |+

—»{ 1000 kBit/ls | O

500 kBit/s | @
250 kBit/s @)
125 kBit/s O

=7 e

| Address ¥

>

©0-127) | @

\
X.TUNE

»| BueS-Mode ¥ |

—{ CANopen | O

s e

Kuva 59:

Kéyttérakenne — 1

3) vain kenttdvéylalla
4) Kuvaus buS
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Automaattinen X.TUNE
[ XTUNE __J<—> XTUNE STARTED +&—1 TUNE #0INIT - va—wt  XTUNE reacy;

Manuaalinen X.TUNE
—{ X. TUNE.CONFIG |[<—| X.TUNE.DBDx |

L [KronEvie ] [

> XTUNEPOS || ACTImit | @
ACT.nolimit | O <— POS.pMIN

> XTUNEPWM |e—»[  yBmin |« TUNEyB 1

\

PQ'LIN X.TUNE.AIR 1 time.open 1

' time.close !
= o

Kuva 60: Kéyttérakenne — 2
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| PQ’'LINY |<—>| Q.LIN#0 | Q.LIN#1 [ Q.LIN 1
' CMD=0% ! I CMD=10% ... ! ! ready !
Y
I: P.TUNE 1 starting ™1 identivying * ™1 calculating ¢ TUNE 1
I process tune ! I control process ! I PID parameters ! ! ready !

\/
[ ADD.FUNCTION |«—{  CHARACT

CUTOFF
DIR.CMD
DIR.ACT
SPLTRNG 2
X.LIMIT
X.TIME
X.CONTROL
P.CONTROL 1
SECURITY
SAFEPOS
SIG.ERROR 9
BINARY.IN
OUTPUT7)
CAL.USER
SET.FACTORY
EXTEAS SERVICE.BUES
SERVICE
SIMULATION

—»| DIAGNOSE
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v Aktivoitavissa olevat lisatoiminnot

CHARACT

Kuva 61: Kéyttérakenne — 3

1) vain prosessisdadin tyyppi 8693

2) vain asennoitinkdytdésséa

6) vain signaalityypilld 4...20 mA ja Pt 100

7) Lisdvaruste. Lahtéjen lukumdéré riippuu tyypista.
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Aktivoitavissa olevat lisatoiminnot

| 'CHARACT [T | ®
[ erizs 1O
[ Grias ] O
[ eriE0 ] O
[ GrzeT O
[ GPEaT ] O
[ erso ] O

linear

Graph <

FREE O +—>]

\i

> y5—> 5% |
L :

y 100 —> 100 %

N
]
S
&
S
2
c
g [ cuTtoFF Min 0% | 0%
2 Max_ 100 % | 100 %
()
[=)]
5 CUT-type 1 Tyyppi PCO | @
=1 Tyyppi XCO__| O
g \i
g [ DRCMD |« Rise | ®
—
[h4
s O
2
@
b \
@ DIRACT  |e—T1>] Rise | ®
c
o
5 O
- \/
- [ SPLTRNG ? |«—»{ Min 0% | 0%
N~
(o]
g Max 100 % | 700 %
S v
;( [ xumm e Mn 0% | 0%
= [ Max 100% | 100 %
Y
X.TIME  |«—{T.open 1,0sec| 1,0 sec
T.close 1,0sec| 1,0 sec
\
X.CONTROL
Kuva 62: Kéyttérakenne — 4

1) vain prosessisdddin tyyppi 8693

158 2) vain asennoitinkdytésséa
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Aktivoitavissa olevat lisatoiminnot
[ xcontrROL |e—{DBND 1,0% | 1,0 %
—»| KXopn 1 1
—>| KXcls 1 1
KDopn 0 | O
—| KDcls 0 0
—»| YBfric 0 0
YEfric 0 0
\ 4
N [ PCONTROL 1) |«—{PID.PARAMETER | DBND 1,0% | 1,0 %
8 KP__ 1,00 | 1,00
<
S TN 9999 | 9999 sec
o
£ 0,0 sec
o
= X0 0% | 0%
()
?
Q FILTER 0 | O
=l >  SETUP PV-INPUT 4-20 mA ®
(7]
m .
0
7 PT 100 O
-
2
& PV-SCALE |« Pvmin 00| 0,0//s
o
g PVmax 100,0 | 7100,0 //s
‘»
g —»(  K-Factor 9 VALUE | 1,0
[
< v TEACH-IN
] SECURITY
g r===== bl
g TEACH-IN | valve
e I closing !
5 N ] b = = = 4
= \ 1 Teach-in 1
SP-INPUT I. at work _:
[ —>filling  |<«—| VOLUME |
Kuva 63: Kéyttérakenne — 5

1) vain prosessisdéadin tyyppi 8693
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Aktivoitavissa olevat
lisatoiminnot

e 10

SP-SCALE 10 —»| SPmin 00| 0,0I/s
SPmax 100,0 | 7100,0 I/s

o PeoNT_Je> bumpiess ] ©
O
, O
| SECURITY |«—| AccessCode [« CODE | ® 0000

0

O

O

0

O

O

\
SAFEPOS

Kuva 64: Kéyttérakenne — 6
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1) vain prosessisdéddin tyyppi 8693
9) vain signaalityypillé taajuus (P.CONTROL — SETUP — PV-INPUT — Frequenz)
160 10) vain prosessisdddin tyyppi 8693 ja ulkoisella tavoite-esiarvolla (P.CONTROL — SETUP — SP-INPUT — extern)

suomi



Kayttdrakenne ja tehdasasetus

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

¢ Aktivoitavissa olevat lisatoiminnot

|__SAFEPOS _|«—>| | 0%

Safepos

\

[ SIG.ERROR © |« SP/CMD input

SafePos off | @
@)

> PV input 1)

\4

BINARY.IN |« SafePos | ®

[ a7 ] O
e ] O
~[Xc0/Go7] O
L CEmmgm ] O

\

O SafePos off | @
O

normally open | @®
normally closed | O

[ outPuT? e OUT ANALOG |e—>]

POS

| ®
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\/ \/
CAL.USER OUT BIN 1

om0
N v [
O Sz o
[ outme ] O

Kuva 65: Kéyttérakenne — 7

1) vain prosessisdéddin tyyppi 8693

6) vain signaalityypilld 4...20 mA ja Pt 100

7) Lisédvaruste. Ldht6jen lukumdéré riippuu tyypista.
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Pul:!::lo[rhsevm!mts Kayttdrakenne ja tehdasasetus
— OUTBIN1 |«T%| POSDev | ® 1,0 %
0 0%
0
0
[ EmRAvE ] O
e
0
> DiAG St ] O
O
- ®
O
> OUTBIN2 |e«T»| POSDev | ® 1,0 %

[ Fostmz ] O
S O
- [EmsEeD ] O
AT ] O
[ e ] O
TS ] O
[ DAGsaez ] O

Limit 100,0 %] 100 %

[FomcorEcK ] [

OUT.type normally open | @)
\ normally closed | O
CAL.USER
Kuva 66: Kéyttbérakenne — 8

11) vain, kun tulosignaalin virhetunnistus on aktivoitu
(SIG.ERROR — SP/CMD Input tai PV-Input — Error on)

12) vain prosessisdadin tyyppi 8693 ja kun tulosignaalin virhetunnistus on aktivoitu
(SIG.ERROR — SP/CMD Input tai PV-Input — Error on)

suomi
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l Aktivoitavissa olevat lisatoiminnot

| CALUSER |=—

_>|

calibr. POS | <—

*

—| POSpMIN | x

-l POSpMAX | x*

> calibr. INP2) |e—

—>INP4mA  013)| x**

—>| INP 20mA 0 13)| x™*

| calibr. SP10)  |«—

—>{SP4mA 01| x*

SP20mA 013 | x**

> calibr. PV |eT>{PV4mA 01| x**

PV20mA 01| x**

| | SETVALUE ) | X
PT100:
copy FACT->USER : :CZ\L: r:es:ez : 1
\/
| SET.FACTORY |<—>-: _factory reset_ 1

\

[SERVICE BUES*|#—»| _Baudrate [« 1000 kBit/s | O

\
EXTRAS

s ] @
-z ] O
@ ] O
0w ] O

- Address

>

(0-127)

| ©

*Arvo asetetaan toiminnossa X. TUNE
(automaattisesti tai manuaalisesti).

“*Valmistaja asettaa arvon laitekoh-
taisen kalibroinnin yhteydessa.

Kuva 67:

Kéyttbérakenne — 9

1) vain prosessisdédin tyyppi 8693

2) vain asennoitinkdytéssé

10) vain prosessisdédin tyyppi 8693 ja
ulkoisella tavoite-esiarvolla (P.CONTROL — SETUP — SP-INPUT — extern)

13) ndytetddn se signaalityyppi, joka on valittu valikossa INPUT
14) vain signaalityypilld 4...20 mA (P.CONTROL — SETUP — PV-INPUT — 4...20 mA)

15) vain kytkennéllé Pt 100:/la (P.CONTROL — SETUP — PV-INPUT — PT 100)

suomi
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EXTRAS

[« DISPITEMS |=—

> pPos | [X

\

4

SERVICE

CMD

- wreos ] ]
- [Cuorros ] [
- SeErT ][]
AT ]
e
- roTe ] [
I =
XN ]
e ] [

\
START-UP.ITEMS

PLINY ]
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Kuva 68:

Kéyttdrakenne — 10

1) vain prosessisdéadin tyyppi 8693
164 16) ei kenttévéaylalla
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Aktivoitavissa olevat lisatoiminnot

—>{ START-UP.ITEMS |«

—~ POs | ®

om0
[ GunrEos ] O
- [Girros ] O
w7 0
7 0
[ SErT ] O
AT ] O
- Giook 10
RO ] O
I = e
X ] O
[ FmET ] O
L[ FmT O

— DISPMODE |«

—|  normal | @

s ] 0

> DISPLIGHT |=

> on | ®

~[__of [O

Y
SERVICE

SIMULATION

useractive | O

Kuva 69: Kéyttérakenne — 11

1) vain prosessisdadin tyyppi 8693
16) ei kenttavaylalla
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Aktivoitavissa olevat lisatoiminnot

[ SIMULATION <

> SIGNAL.sim [«—

| SIGNAL.form |e—

\

[ Tkt ] ©
s ] 0
[ Saae ] O
[ Tage ] O

Offset

[ es ] 0

50,0 %

Amplitude 80,0 %
5,0 sec

> CONTROL.sim |«

> xSIM

p.SIM

SIM.Gain

| [

[
1,0

SIM.Delay 1,0 sec

DIAGNOSE |«

— D.MSG 1)

|<_

—>| SERVICE.TIME |
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| CONFIG.MSG 17) | 4% SERVICE.TIME FAILURE O
FUNC.CHECK | O
outrspez | O
MAINTENANCE | @
\ \ 4
ADD.DIAGNOSE TRAVEL.ACCU
Kuva 70: Kéyttérakenne — 12
1) vain prosessisdéddin tyyppi 8693
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[ PR ] O
- [FONCGrESK ] O
[ oursrEz ] O
-+ [TANTERANGE] ©

~[_Faure ] O
- [FONGGECK ] O
[ GursPEz ] O
.+ [wARTERANGE] @

~[_FaorE ] O
- [FONCorESK ] O
[ oursrEz ] ©
-+ [ANTERANGE] O

~[FALURE ] O
- [FONCGHESK ] O
[ oursrEz ] @
- [WANTERARGE] O

~[_FarE ] O
- [FONGGHECK ] O
[ GursrEz ] @
-+ [WARTERANGE] O

~[_FauRE ] O
- [FONCOESK | O
[ oursrEz ] ©
-+ [ANTERANGE] O
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\/
ADD.DIAGNOSE

Kuva 71: Kéyttbrakenne — 13

1) vain prosessisdadin tyyppi 8693 167
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| ADD.DIAGNOSE |«

— HISTOGRAM | []

-~ [ServicETiwE ] [
- [RaveLACeU] ]
-~ [CrazE Couvrer] [
- [TewroREeK] [
-~ [sTroRECrECK] [
-~ [FuaonoR ] [

POS.MONITOR | []

Aktivoitavat diagnoositoiminnot

> HISTOGRAM |<—

v

POS-Class

DIR-Class

SYSTEM-DATA

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

> SERVICE.TIVE |[«—>{  LiMiT | 90d. 00h
- risToRY ]

> TRAVELACCU |&—>{  HUB ]| 20,0 mm
1000000 cm
> risTORY ]

| CYCLE.COUNTER |[*—  LimiT | 1000000
—>|  NEXTM

\/
TEMP.CHECK

HISTORY

Kuva 72: Kéyttérakenne — 14

168
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Aktivoitavat diagnoositoiminnot
—( TEMP.CHECK |<—| CURRENT |
MAX
MIN
= LIMIT [ TEMPMAX | 60,0 °C
TEMPMIN | 0,0 °C
| HISTORY TEMP.MAX |
TEMP.MIN

> STROKE.CHECK |<—>| MAX |

MIN

> LUMIT  |e»| ZzEROTOL | 0.5%

0,5 %

> HISTORY |eT»| ZzERO |

> POS.MONITOR |« DEADBAND | 2,0 %
COMP.TIME | 10,0 sec
HISTORY

—{ PV.MONITOR 1) |¢—| DEADBAND | 2,0 %
COMP.TIME 10,0 sec
HISTORY

Kuva 73: Kéyttérakenne — 15
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Ethernet/IP, PROFINET ja Modbus TCP

19 ETHERNET/IP, PROFINET JA MODBUS TCP
19.1  Nakyma
2
3 1 3 4
O O
4
20 O—-+1
X6 - pyoéropistoke M12,
4-napainen
(kéyttbjénnite) X7 - kenttavaylaliitanta M12
(2 Port Ethernet Switch)
Kuva 74: Kenttévéyléliitédnta
19.2 Tekniset tiedot

A VAARA

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Sahkéjannitteen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta jannite ennen jarjestelmélle suoritettavia toimenpiteita ja estd sen uudelleen paélle kytkeminen.

» Noudata voimassa olevia tapaturmanehkaisymaéarayksia seka séhkolaitteita koskevia
turvallisuusmaarayksia.

A VAROITUS

Virheellisen liitdnnan aiheuttama loukkaantumisvaara.
» Liitdnnan saa suorittaa vain valtuutettu ammattihenkilostd soveltuvia tyékaluja kayttéaen.

Laitteiston tahattoman paallekytkennén ja hallitsemattoman uudelleenkaynnistymisen aiheuttama
loukkaantumisvaara.

» Esté laitteiston tahaton kayttd.

» Takaa valvottu uudelleenkaynnistyminen liittdmisen jalkeen.

Verkkonopeus
Auto-Negotiation
Kytkintoiminta
Verkkodiagnoosi
MAC-ID

Laitenimi Ethernet (tehdasasetus)
170

10/100 Mbps

Kylla

Kylla

Kylla, virhesdhkeen kautta

Yksil6llinen tunnusnumero, tallennettuna moduuliin ja
laitteen ulkopuolella (katso arvokilpi)

Asennoitin / Process-Controller (nimeé voidaan muuttaa)

suomi
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Useampien laitteiden konfiguraatio:

Toimitustilassa kaikilla laitteilla on sama IP-osoite. Jotta laite voitaisiin tunnistaa konfiguraatiota
varten, verkossa saa olla vain 1 viela konfiguroimaton laite.

» Liita laitteet (Ethernet-osallistujat) verkkoon ja konfiguroi ne perdkkain, yksitellen.

19.3

PROFINET 10-maéaritykset
DNS-yhteensopiva nimi
Kiinte& IP-osoite
Verkostomaski
Vakiokenttavaylayhdistin

Industrial Ethernet

ei kirjausta
0.0.0.0
0.0.0.0
0.0.0.0

N&ma tehdasasetukset sallivat DCP- ja LLDP-palvelun avulla osoitteen luovuttamisen PROFINET-erittelyn
mukaisesti. Nain ollen ei laitteen vaihdon yhteydessa tarvita lisdtyokaluja tai uutta projektointia.

Topologiatunnistus
Minimaalinen jaksoaika
IRT

MRP aineredundanssi
Muut tuetut toiminnot
Siirtonopeus
Tiedonsiirtokerros
PROFINET I0-maaritykset
(AR) Application Relations

Ethernet/IP-méaaritykset
Kiinteéd IP-osoite
Verkostomaski
Vakiokenttavaylayhdistin

Esiméaaritellyt vakiokohteet

DHCP

LLDP, SNMP V1, MIB2, Physical Device

10 ms

ei tuettu

MRP-Clientia tuetaan

DCP, VLAN Priority Tagging, Shared Device
100 MBit/s

Ethernet I, IEEE 802.3

V2.3

Laite voi tyostaa samanaikaisesti korkeintaan 2 10-AR:ia, 1 Supervi-
sor-AR:ia ja 1 Supervisor-DA-AR:ia.

192.168.0.100

255.255.255.0

192.168.0.1

Identity Object (0x01)
Message Router Object (0x02)
Assembly Object (0x04)
Connection Manager (0x06)
DLR Object (0x47)

QoS Object (0x48)

TCP/IP Interface Object (OxF5)
Ethernet Link Object (OxF6)
tuettu

171
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BOOTP
Siirtonopeus
Dupleksitilat
MDI-tilat
Tiedonsiirtokerros

Address Conflict Detection (ACD)

DLR (rengastopologia)
CIP Reset-Service

Modbus TCP -méarittelyt
Kiintea IP-osoite
Verkostomaski
Vakiokenttavayldyhdistin
Modbus-toimintokoodit
Tila

Siirtonopeus
Tiedonsiirtokerros

tuettu
10 und 100 MBit/s

Vuorosuuntainen, kaksisuuntainen, Autonegotiation

MDI, MDI-X, Auto-MDIX

Ethernet Il, IEEE 802.3
tuettu
tuettu

Identity Object Reset Service Typ 0 ja 1

192.168.0.100
255.255.255.0
192.168.0.1
1,2,3,4,6,15,16, 23
Viestitila: Palvelin

10 ja 100 MBit/s
Ethernet Il, IEEE 802.3

19.4  Sahkoliitanta

Ethernet/IP:n liitédnta tapahtuu pyoropistoliittimellda M12, 4-napainen D-koodattu.
X7 - kenttavaylaliitanta M12 D-koodattu:

Pin 1 Transmit +

3 4 _ .
o O Pin 2 Receive +
2 O O 1 Pin 3 Transmit —
Pin 4 Receive -

Taulukko 49: Séahkbvaraus Ethernet/IP

X6 — pydropistoke M12, 4-napainen:

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Nasta |Johtimen vari* | Varaus

1 ruskea Kéayttdjannite +24V DC
2 ei varattu

3 sininen Kéayttéjannite GND

4 ei varattu

*limoitetut vérit viittaavat tarvikkeena saatavaan liitdntdkaapeliin (918038).

Taulukko 50: X6 — pydrépistoke M12, 4-napainen (kdyttdjannite)
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HUOMAUTUS

Sahkémagneettisen yhteensopivuuden (EMC) takaamiseksi tulee kayttaa suojattua Ethernet-kaapelia.

Maadoita kaapelisuojaus molemmin puolin jokaisella liitetylla laitteella.

Kayta maadoitukseen lyhytta johtoa (maks. 1 m), jonka halkaisija on vahintaan 1,5 mm?2.

FE toimintamaadoitus

Kuva 75:

19.5

Vayla-tilandyttd naytetaan laitteen naytolla.

Toimintamaadoitus

Vayla-tilanaytto

gelmien seurauksena.

Kuvaruutunéytté Laitteen tila Selitys Ongelman korjaus
(ndytetdan n. 3
sekunnin valein)
onii Laite on liitetty asianmukai-
nline, L :
BUS no sestl va)_/laan,"v_grkkoyhteys » Uusi yhteydenmuodostus
. Ei yhteytta prosessi on paéatetty virheet- S
connection y L R Masterin toimesta.
Masteriin. témasti, mutta ei kuitenkaan
luotua yhteyttd Masteriin.
Toinen laite samalla nimella + Muuta laitteen osoite ja
BUS Kriittinen verkossa. kaynnisté laite uudelleen.
critical err vaylavirhe. BUS offline tiedonsiirto-on- |+ Virheanalyysi verkossa vay-

lamonitorin avulla.

Taulukko 51: Véyla-tilanédytto; Ethernet
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19.5.1 Kenttavaylalaitteiden poikkeamat laitteisiin ilman kenttavaylaa

Ethernetilla varustetulle tyypille 8692, 8693 eivat taman kayttéohjeen seuraavat luvut ole voimassa.

+ Kappale "Liitanta” Luku ”12 Sahkoliitdntd 24 V DC”
» Kappale "Kéayttédnotto” Luku ”14.2 INPUT — Tulosignaalin asetus”
» Kappale ”"Lis&dtoiminnot” Luku ”16.1.7 SPLTRNG - signaalialueen jako (Split range)”

Luku "16.1.17 CAL.USER - Todellisen arvon ja tavoitearvon kalibrointi”
- Valikkokohta calibr.INP, tavoiteaseman kalibrointi
- Valikkokohta calibr.SP, prosessin tavoitearvon kalibrointi

luku ”16.1.15 BINARY.IN — Digitaalitulon aktivointi”

luku ”16.1.16 OUTPUT — Laht6jen konfiguraatio (lisdvaruste)”
19.5.2 BUS.COMM - asetukset tyypille 8692, 8693

Aseta valikossa BUS.COMM seuraavat valikkokohdat Ethernet-tyypin kayttédnottoa varten:

BUS FAIL Turva-asemaan ajon aktivointi tai deaktivointi

Valinta |SafePos off| @ - Kaytts pysahtyy asemaan, joka vastaa viimeksi siirretty4 tavoitearvoa
(oletusasetus).

Valinta @®- Kayttolaitteen kayttaytyminen vaylaviestinnan virheen sattuessa riippuu lisdtoiminnon
SAFEPOQOS aktivoinnista. Katso luku ”16.1.13 SAFEPOS - Turva-aseman sy6tto”.

SAFEPOS aktivoitu: Kayttolaite ajaa turva-asemaan, joka on annettu lisdtoiminnossa SAFEPOS.

SAFEPOS deaktivoitu: Kayttolaite ajaa turvapaateasentoon, johon se ajaisi sdhkoisen ja pneumaat-
tisen apuenergian katkoksen sattuessa.
Katso luku ”10.9 Turvapaateasennot sdhkdisen tai pneumaattisen apuenergian
hairidn jalkeen”

MAN 1000420874 Fl Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022
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20 LISAVARUSTE biS

20.1 Kasitteiden selitys

biS on CANopen-pohjainen kenttavayla, jossa on yliméardinen toiminnallisuus useampien laitteiden

verkottamiseen.

20.2 Liitannat

Syottd
bls

_____________________

i Sisaénkaynti pro- Asennoitin 8692 biiS
Esessin todelliselle
rarvolle* \
§4...2o mA !
1 Taajuus J

*Valinnaiset tulot ja I&hdét on esitetty katkoviivoilla.

20.3 Sahkdliitanta buS

20.3.1 Turvaohjeet

A VAARA

Sahkdjannitteen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta jannite ennen jarjestelmalle suoritettavia toimenpiteita ja esta sen uudelleen paalle
kytkeminen.

» Noudata voimassa olevia tapaturmanehkaisymaarayksia seka sahkolaitteita koskevia
turvallisuusmaarayksia.

A VAROITUS

Virheellisen liitAnnén aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Liitdnnan saa suorittaa vain valtuutettu ammattihenkiléstd soveltuvia tyékaluja kayttéen.
Laitteiston tahattoman péaallekytkennan ja hallitsemattoman uudelleenkaynnistymisen aiheuttama
loukkaantumisvaara.

» Esta laitteiston tahaton kaytto.

» Takaa valvottu uudelleenkdynnistyminen liittdmisen jalkeen.
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20.3.2 Sahkoliitanta

X3 - pyo6ropistoke M12 x 1, 5-napainen, uros:

Nasta | Johtimen vari

Varaus

1 CAN-suojus/suojaus | CAN-suojus/suojaus

2 ei varattu

3 Musta Musta GND / CAN_GND
4 Valkoinen Valkoinen CAN_H

5 Sininen Sininen CAN_L

Taulukko 52: X3 — pydrépistoke M12 x 1, 5-napainen

X6 — pydropistoke M12, 4-napainen:

Nasta | Johtimen vari* Varaus

1 ruskea Kayttéjannite +24VDC
2 ei varattu

3 sininen Kayttéjannite GND

4 ei varattu

*limoitetut vérit viittaavat tarvikkeena saatavaan liitdntdkaapeliin (918038).

Taulukko 53: X6 — pyérdpistoke M12, 4-napainen (kdyttéjannite)

Sahkéliiténta buS-verkolla tai ilman:
Jotta biS-verkkoa (CAN-liitdntaa) voitaisiin kayttaa, on kaytettava 5-napaista pyoropistoketta ja suo-
jattua 5-johtimista kaapelia.

o
@

X3 - pyoropistoke
M12, 5-napainen

4

X6 - pyoropistoke M12,
4-napainen
(kayttojannite)

Kuva 76: Séahkdliitédnta (esimerkki tyyppi 8693)
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20.4 BUS.COMM - asetukset tyypille 8692, 8693
Aseta valikossa BUS.COMM seuraavat valikkokohdat Ethernet-tyypin kayttéénottoa varten:

BUS FAIL Turva-asemaan ajon aktivointi tai deaktivointi

Valinta |SafePos off| @ - Kaytts pysahtyy asemaan, joka vastaa viimeksi siirrettya tavoitearvoa
(oletusasetus).

Valinta @®- Kayttolaitteen kdyttaytyminen vaylaviestinnén virheen sattuessa riippuu lisatoi-
minnon SAFEPOQOS aktivoinnista. Katso luku ”16.1.13 SAFEPOS — Turva-aseman
syotto™.

SAFEPQOS aktivoitu: Kayttolaite ajaa turva-asemaan, joka on annettu lisdtoiminnossa SAFEPOS.

SAFEPOS deaktivoitu:  Kayttblaite ajaa turvapaiteasentoon, johon se ajaisi séhkodisen ja pneumaattisen
apuenergian katkoksen sattuessa.
Katso luku ”10.9 Turvapaateasennot sdhkdisen tai pneumaattisen apuenergian
hairidn jalkeen”

Nain BUS.COMM asetetaan:
— IV Paina MENU 3 s. Vaihto prosessitaso = asetustaso.

—> A / ¥ Valitse BUS.COMM. Valinta p&avalikossa (MAIN).
— LY valitse ENTER. Perusasetuksen alavalikkokohdat ovat nyt kaytdssa valittavaksi.

Laiteosoitteen asettaminen:
(buS-laitteilla osoite saatyy automaattisesti)

—> A /¥ Valitse osoite .
— \ZLY Valitse INPUT . Sy6ttdmaski avataan.

> A/ arvon nosto tai [l arvon lasku. Laiteosoitteen sy6ttd
(arvo valilla 0 ja 127).

— LY Valitse OK. Paluu kohtaan BUS.COMM.

Siirtonopeuden valinta:
— A/ 'V Valitse BAUDRATE.

— LY Valitse ENTER. Syé6ttémaski avataan.

— A / ¥ Valitse BAUDRATE. 50 kBd /125 kBd / 250 kBd / 500 kBd / 1000 kBd
— LY Valitse SELECT. Valinta on nyt merkitty taytetylla ympyralla @.

— GV valitse EXIT. Paluu kohtaan BUS.COMM.

¥ BUS.COMM on asetettu.

buS-laitteilla Birkert Communicator voidaan liittda biS-huoltoliitdnnan lisdksi myds suoraan
biS-verkkoon.
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21 HUOLTO JA VIANKORJAUS

21.1 Turvaohjeet

A VAROITUS

Loukkaantumisvaara virheellisesti suoritetuissa huoltotoissa.

» Huollon saa suorittaa vain koulutettu ammattihenkildstd soveltuvia tyékaluja kayttaen.

» Estd laitteiston tahaton kaytto.

» Takaa valvottu uudelleenk@ynnistyminen huollon jalkeen.

21.2 Huolto

Kun kaytdssa noudatetaan tdman oppaan ohjeita, tyyppi 8692, 8693 on huoltovapaa.

N

&

2  21.3 Virheilmoitukset

N

5

2

=

8 Naytto Virheen syyt Apu

% ﬁ Minimaalinen syéttdarvo on saavutettu. Al pienenna arvoa liséa.
& ‘g Maksimaalinen syéttéarvo on saavutettu. Ala suurenna arvoa lisaa.
2

% CMD error Signaalivirhe Tarkasta signaali.

E Asennoittimen tavoitearvo

j';i SP error Signaalivirhe Tarkasta signaali.

©

z Prosessisaatimen tavoitearvo.

< PV error Signaalivirhe Tarkasta signaali.

§ Prosessisaatimen todellinen arvo.

s PT100 error Signaalivirhe Tarkasta signaali.

<+

§ Pt 100:n todellinen arvo.

% invalid Code Vaara paasykoodi. Syo6ta oikea paasykoodi
o

z EEPROM fault EEPROM viallinen. Ei mahdollista, laite viallinen.
=

Taulukko 54: Yleiset virheilmoitukset
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21.3.1 Virheilmoitukset ja varoitukset toimintoa X. TUNE suoritettaessa

Naytto Virheen syyt Apu

TUNE Itseoptimoinnin manuaalinen kes-

err/break keytys EXIT-painiketta painamalla.

X.TUNE locked | Toiminto X.TUNE on lukittu. Syota padsykoodi.

X.TUNE Paineilmaa ei ole liitettyna. Liitd paineilma.

ERROR 1

X.TUNE Paineilmakatkos toimintoa X. TUNE Tarkasta paineilman sy6tto.

ERROR 2 suoritettaessa.

X.TUNE Kayttélaite tai iimanpoistopuolen séa- | ei mahdollista, laite viallinen.

ERROR 3 tojarjestelma vuotaa.

X.TUNE Tuuletuspuolen saatojarjestelméa ei mahdollista, laite viallinen.

ERROR 4 vuotaa.

X. TUNE Arvojen POS-MIN ja POS-MAX pda- | Tarkasta paineilman sy6tto.

ERROR 6 teasemat ovat liian l1ahella toisiaan.

X. TUNE Vaara kohdistus POS-MIN ja Selvitd POS-MIN ja POS-MAX ajamalla kaytto-
ERROR 7 POS-MAX. laite kulloinkin ndytdssé esitettyyn suuntaan.

Taulukko 55: Virheilmoitukset ja varoitukset X. TUNE-toiminnossa
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21.3.2 Virheilmoitukset toimintoa P.Q’LIN suoritettaessa

 paineilmakatkos P.Q’LIN-toiminnon
aikana.

 Autotunea (X.TUNE) ei ole suoritettu.

Nayttd Virheen syyt Apu

TUNE Itseoptimoinnin manuaalinen keskeytys

err/break EXIT -painiketta painamalla.

PQLIN Paineilmaa ei ole liitettyna. Liita paineilma.

ERROR 1

Ei prosessisuureen muutosta. Tarkasta prosessi, kytke tarvittaessa

pumppu paalle tai avaa sulkuventtiili.
Tarkasta prosessianturi.

PQLIN Venttiili-iskun ajankohtaista tukikohtaa ei

ERROR 2 ole saavutettu, koska

Tarkasta paineilman sy6tto.

Suorita autotune (X. TUNE).

Taulukko 56: Virheilmoitus P.Q’LIN-toiminnossa; Prosessisédadin tyyppi 8693

21.3.3 Virheilmoitus suoritettaessa P. TUNE-toimintoa

Ei prosessisuureen muutosta.

Nayttd Virheen syyt Apu

TUNE Itseoptimoinnin manuaalinen keskeytys

err/break EXIT -painiketta painamalla.

PTUNE Paineilmaa ei ole liitettyna. Liitéd paineilma.
ERROR 1

Tarkasta prosessi, kytke tarvittaessa
pumppu paalle tai avaa sulkuventtiili.

Tarkasta prosessianturi.

Taulukko 57: Virheilmoitus P.TUNE-toiminnossa; prosessisdédin tyyppi 8693
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Ethernet/IP, PROFINET, Modbus TCP

BUS offline tiedonsiirto-ongelmien
seurauksena.

Kuvaruutu- Laitteen tila Selitys Ongelman korjaus
nayttd
(naytetaan
n. 3 sekunnin
vélein)
BUS no Online, Laite on liitetty asianmukaisesti » Uusi yhteydenmuodostus Mas-
connection . . vaylaén, verkkoyhteysprosessi terin toimesta.
Ei yhteytta v . N
" on paatetty virheettomasti, mutta
Masteriin. L N
ei kuitenkaan luotua yhteytta
Masteriin.
BUS Kriittinen Toinen laite samalla nimella * Muuta laitteen osoite ja kayn-
critical err vaylavirhe. verkossa. nista laite uudelleen.

* Virheanalyysi verkossa vaylamo-
nitorin avulla.

Taulukko 58: Virheilmoitus Ethernet/IP, PROFINET, Modbus TCP

biS-laitteessa

Kuvaruutu- Laitteen tila Selitys Ongelman korjaus
nayttd
(naytetédan n.
3 sekunnin
valein)
BUS no Online, Laite on liitetty asianmukaisesti |+ Uusi yhteydenmuodostus Mas-
connection . N vaylaén, verkkoyhteysprosessi| terin toimesta.
Ei yhteytta o . o
Masteriin on péaatetty virheettémasti, mutta
' ei kuitenkaan luotua yhteytta
Masteriin.
BUS Kriittinen Toinen laite samalla nimella * Muuta laitteen osoite ja kayn-
critical err vaylavirhe. verkossa. nisté laite uudelleen.
BUS offline tiedonsiirto-ongelmien | ¢« Virheanalyysi verkossa vaylamo-
seurauksena. nitorin avulla.
Partner not Kumppani ei Konfiguroitua kumppania (Pro-  Tarkasta, ettd konfiguroitu
found [6ytynyt ducer) ei I16ydy. kumppani on kytketty paélle ja

liitetty buS-verkkoon.

 Tarkasta biS-Mapping Commu-
nicatorin avulla.

Taulukko 59: Virheilmoitus bliS-laite
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21.4 Hairiot

Ongelma

Mahdolliset syyt

Apu

POS = 0 (CMD > 0 %) tai
POS =100 % ( CMD < 100 %).

PV =0 (SP > 0) tai
PV =PV (SP> SP).

Tiivis sulkutoiminto (CUTOFF) on akti-
voitu vahingossa.

Deaktivoi tiivis
sulkutoiminto.

Vain digitaalilahdélla varustetuilla
laitteilla:

Digitaalilahtd ei kytke.

Digitaalilahto:
¢ Virta > 100 mA
* Oikosulku

Tarkasta
digitaalildhd6n
litanta.

Vain prosessisadatimella varuste-
tuille laitteille:

Laite ei toimi sdatimena,

oikein suoritetuista asetuksista

huolimatta.

Valikkokohta P.CONTROL on paava-

likossa. Siksi laite toimii prosessisaa-
timena ja odottaa prosessin todellista
arvoa vastaavassa tulossa.

Poista valikkokohta
P.CONTROL péaavali-
kosta. Katso luku 16.1.2
sivulla 95

Taulukko 60: Muut héiriét
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22 TARVIKKEET

Tarvikkeet Tilausnumero
Liitdntakaapeli holkilla M12, 8-napainen, (pituus 5 m) 919267
Liitdntakaapeli holkilla M12, 4-napainen, (pituus 5 m) 918038
Liitantakaapeli holkilla M8, 4-napainen, (pituus 5 m) 264602
LiitAntakaapeli pyoropistokkeella M12, 4-napainen, (pituus 5 m) D-koodattu pyynnosta
USB-buS-liitAntasarja
biS-huoltoliitdntd (biS-tikku + 0,7 m:n kaapeli M12-pistokkeella) 772551
bUS—adﬂapteri bUS"—h.uoIfc_oIii.t.énr.lélle 773954
(M12 biS-huoltoliitinnédssé micro-USB)
biS-johtojatkeet M12-pistokkeesta M12-holkkiin
Liitosjohto, pituus 1 m 772404
Liitosjohto, pituus 3 m 772405
Liitosjohto, pituus 5 m 772406
Liitosjohto, pituus 10 m 772407

Tietoja osoitteessa

Birkert Communicator
www.buerkert.com

Ruuvitydkalu lapindkyvan kuvun avaamiseen/sulkemiseen 674077

Taulukko 61: Tarvikkeet

22.1 Tiedonsiirto-ohjelmisto

PC-kayttdohjelma "Birkert-Communicator” on suunniteltu tiedonsiirtoon Birkertin valmistamien asennoitin-
perheen laitteiden kanssa.

Yksityiskohtainen kuvaus ohjelmiston asennuksesta ja kaytosta I16ytyy siihen kuuluvasta
kayttéohjeesta.

22.2 Download

Lataa ohjelmisto osoitteesta: www.buerkert.com

22.3 USB-liitanta

PC vaatii USB-liitdnnan tiedonsiirtoon laitteiden kanssa, liséksi USB-buS-liitdntésarjan (katso "Taulukko 61:
Tarvikkeet”).

Tiedonsiirto tapahtuu CANopen-méaérittelyn mukaisesti.
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23 TYYPIN 8692, 8693 PURKAMINEN

A VAROITUS

Virheellisen purkamisen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Purkamisen saa suorittaa vain valtuutettu ammattihenkil6std soveltuvia tytkaluja kayttaen.

Laitteiston tahattoman paallekytkennén ja hallitsemattoman uudelleenkaynnistymisen aiheuttama
loukkaantumisvaara.

» Esté laitteiston tahaton kayttd.

» Takaa valvottu uudelleenkaynnistyminen purkamisen jalkeen.
Jarjestys:
1. Pneumaattisten liitosten purkaaminen.
2. lrrota sédhkoliitos.

3. Irrota tyyppi 8692, 8693.

23.1 Pneumaattisten liitosten irrottaminen

A VAARA

Korkean paineen aiheuttama loukkaantumisvaara.

» Sammuta paine ja ilmaa johdot ennen johtojen ja venttiilien irrottamista.

Pneumaattiset liitdnnat
Tyyppi 8692, 8693

Pneumaattiset
liitokset

Venttiili-

Venttiilikaytto Kaytto

Tyyppi 8692, 8693 prosessiventtiililla Tyyppi 8692, 8693 prosessiventtiililla
tyyppia 2103, 2300 tai 2301 sarja 26xx tai 27xx
Kuva 77: Pneumaattisten liitosten purkaaminen

— Irrota pneumaattiset liitdnnat tyyppiin 8692, 8693.

Sarjan 26xx ja 27xx prosessiventtiileilla:

— Irrota pneumaattiset liitokset kayttdlaitteeseen.
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23.2 Sahkoliitosten irrottaminen

A VAARA

Sahkdjannitteen aiheuttama loukkaantumisvaara.
» Sammuta jannite ja esta sen uusi paélle kytkeminen ennen laitteelle tai laitteistolle tehtavia toimenpiteita.

» Noudata voimassa olevia tapaturmanehkaisyméaéarayksia sekd sahkdlaitteita koskevia
turvallisuusmaérayksia.

Sahkoinen Liitantakansi

litantakotelo

Ruuvattava
kaapeliliitin

Liitanta pyoropistoliittimella Liitdnta ruuvattavalla kaapeliliittimella

Kuva 78: Séahkdliitosten irrottaminen

Liitanta pyoropistoliittimella:

— Poista pyo6rdpistoliitin.

Ruuvattavan kaapeliliittimen liitdnta:

— Avaa litAntdkannen neljé ruuvia ja irrota kansi.

— Avaa ruuvipuristimet ja veda kaapeli ulos.

23.3 Pura tyyppi 8692, 8693

Tyyppi 8692, 8693

Kiinnitysruuvit

MAN 1000420874 FI Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 24.01.2022

Tyyppi 8692, 8693 prosessiventtiililla Tyyppi 8692, 8693 prosessiventtiililla
tyyppia 2103, 2300 tai 2301 sarja 26xx tai 27xx
Kuva 79: Séhkdliitosten irrottaminen

—> Avaa kiinnitysruuvit.

— Irrota tyyppi 8692, 8693.
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24 PAKKAUS, KULJETUS

HUOMAUTUS

Kuljetusvauriot.

Riittamattémasti suojatut laitteet voivat vaurioitua kuljetuksessa.

» Kuljeta laitteet méralté ja lialta suojattuna iskunkestévésséa pakkauksessa.

» VAlta sallitun varastointilampétilan ylittdmisté tai alittamista.

25 VARASTOINTI

HUOMAUTUS

Vaara varastointi voi aiheuttaa laitteeseen vaurioita.
» Varastoi laite kuivassa ja pdlyttdmassa.

» Varastointilampédtila -20...+65 °C.

26 HAVITTAMINEN

—> Havita laite ja pakkaus ympéristdystéavallisesti.

HUOMAUTUS

Aineiden saastuttamien laitteenosien aiheuttamat ymparistévahingot.

» Noudata voimassa olevia jatehuolto- ja ympéaristomaéarayksia.

Noudata kansallisia jatehuoltomaarayksia.
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27 TAYDENTAVAT TIEDOT

27 1 Asetusventtiilien valintakriteerit

Ratkaiseva merkitys optimaaliselle saatdékayttaytymiselle ja halutun maksimivirtauksen saavuttamiselle on
seuraavilla kriteereilla:

e virtauskertoimen oikea valinta, maaritelladn olennaisesti venttiilin nimellishalkaisijan perusteella;

¢ venttiilin nimellishalkaisijan ja paineolosuhteiden hyva yhteensopivuus laitteiston muut virtausvastukset
huomioiden.

Suunnitteluohjeet voidaan antaa virtauskertoimen (k,-arvo) pohjalta. ., -arvo viittaa normitettuihin olosuhteisiin
paineen, lampétilan ja aineominaisuuksien suhteen.

«,-arvo kuvaa veden virtausmaéaraa rakenne-elementin 1&pi yksikdssd m%h paine-eron ollessa Ap = 1 bar ja
T=20°C.

Asetusventtiileilla kaytetaan lisaksi "k -arvoa”. Tama ilmoittaa k -arvon asetusventtiilin taydella aukolla.
Annetuista tiedoista riippuen venttiilin valinnassa on tehtava ero kummankin seuraavan tapauksen valilla:

a) Tunnetaan painearvot p, ja p, venttiilin edessa ja sen jalkeen, missa haluttu maksimaalinen virtaus Q__
tulisi saavuttaa:

Tarvittava k -arvo muodostuu seuraavasti:

kvs = Omax~ Apo : \/E (1)
\/ Ap \ po

Tallgin:
k,s  Asetusventtiilin virtauskerroin taydell& aukolla [m3/h]
max Maksimaalinen massavirtaama [m3/n]
Ap, =1 bar; painehukka venttiilissa k,-arvon maaritelmaa vastaavasti
Po = 1000 kg/m?; Veden tiheys (k,~arvon maéaritelmaé vastaavasti)

Ap  Painehukka venttiililla [bar]
P Aineen tiheys [kg/m?]

b) Tiedossa ovat kokonaislaitteiston tulon ja 1ahdon painearvot (p, ja p,), joissa haluttu maksimaalinen
virtaus Q__ tulisi saavuttaa:
1. vaihe: Kokonaislaitteiston virtauskertoimen nges laskenta yhtaloén (1) mukaisesti.
2. vaihe: Virtauksen mittaus laitteiston I&pi ilman asetusventtiilia
(esim. "oikosulkemalla” johto asetusventtiilin asennuspaikassa).
3. vaihe: Laitteiston virtauskertoimen laskenta ilman asetusventtiilid (k) yhtélon (1) mukaisesti.

4. vaihe: Asetusventtiilin vaadittavan k ¢-arvon laskenta yhtalén (2) mukaisesti.
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Asetusventtiilin k c-arvon tulisi omata vahintaan se arvo, joka saadaan sovellusta koskevan
yhtélon (1) tai (2) jalkeen, sen ei tulisi kuitenkaan missaan tapauksessa olla huomattavasti sen
ylépuolella.

Auki/kiinni-venttiileilla usein kaytetty nyrkkisdanté "Hieman suurempi ei haittaa missaan tapauk-
sessa” saattaa haitata asetusventtiilien saatelykayttaytymista voimakkaasti.

Kaytannonmukainen asetusventtiilin k c-arvon ylarajan maarittely on mahdollista niin kutsutun venttiilivallan
Y avulla:

_ (Ap)vo _ kva2 (3)
(Ap)o kva2 + kvs2

(AP)y, Paineenlasku taysin avatussa venttiilissa

(Ap), Paineenlasku koko laitteistossa

Venttiilivallalla ¥ < 0,3 asetusventtiilin mitat ovat lilan suuret.

Asetusventtiilin taydellad aukolla on virtausvastus tassa tapauksessa huomattavasti alhai-
sempi kuin laitteiston muissa fluidikomponenteissa. Tama tarkoittaa, ettd ainoastaan alemmalla
avausalueella vallitsee toimintakayran venttiilin asento. Tasté syysta toimintakayra on vahvasti
epamuodostunut.

Valitsemalla progressiivinen (tasaprosenttinen) kytkentavaste tavoiteaseman ja venttiili-iskun
vélille tama voidaan osittain kompensoida ja toimintakayra voidaan tietyissa rajoissa linearisoida.
Venttiilivallan W ei tulisi kuitenkaan olla edes korjauskayraa kaytettaessa > 0,1.

Saatokayttaytyminen (saadon laatu, asettumisaika) riippuu korjauskayraa kaytettdessa voimak-
kaasti kayttopisteesta.
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27.2 PID-saadinten ominaisuudet

PID-s&atimessa on proportionaalinen-, integraalinen- ja derivointiosuus (P-, |- ja D-osuus).
27.21 P-osuus

Toiminto:
Y =Kp - Xd

KP on suhteellisuuskerroin (vahvistuskerroin). Se saadaan suhteesta asetusalue AY suhteessa suhteellisuus-
alueeseen AXd.

PID-saatimen P-osuuden ominaiskayra ja askelvaste.

N X

o

I A

o Xd

<

N

.5 |-
Y >t
5 A

= Ymax Y

a > A

[} <

5 o Kp-Xd

D S

® YO 3

= «

— =

o [\

2 <

K9]

[ - > > 4
= Ymin Xd

“ Suhteellisuusalue AXd

&

w . . I I

) Ominaiskayra Askelvaste

5

[

2 Kuva 80: PID-s&étimen P-osuuden ominaiskdyré ja askelvaste

[

<

® .

S Ominaisuudet

<

§ Pelkka P-saadin toimii teoreettisesti ilman viivetta, eli se on nopea ja siten dynaamisesti suotuisa. Silla on
; pysyva sdatdero, eli se ei sdadda hairididen vaikutuksia tdysin ja on siten staattisesti suhteellisen epasuotuisa.
<

=
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27.2.2 l-osuus

Toiminto:
1
Y=—[Xddt (5)
Ti
Ti on integrointi- tai asetusaika. Se on aika, joka kuluu, kunnes saatdsuure on kulkenut koko saatdalueen I3pi.

PID-saatimen I-osuuden ominaiskayra ja askelvaste

X
Xd
aYy !
— A
at _
A
Ymax \
o (]
> =
Xd 3
=
[0)
Ymin y <ut) 2
Ominaiskayra Askelvaste
Kuva 81: PID-s&éatimen I-osuuden ominaiskdyré ja askelvaste

Ominaisuudet

Puhdas I-s&adin poistaa esiintyneiden héirididen vaikutukset tiysin. Sen staattinen kayttdytyminen on siis
suotuisa. Se tydskentelee rajallisen sadtdnopeutensa vuoksi hitaammin kuin P-sdadin ja on taipuvainen varah-
telyihin. Se on siis dynaamisesti suhteellisen ep&suotuisa.
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27.2.3 D-osuus

Toiminto:

y-kg-9%d )
dt

Kd on derivointikerroin. Mita suurempi Kd on, sitd voimakkaampi on D-vaikutus.

PID-saatimen D-osuuden ominaiskayra ja askelvaste

X X
Xd |-
T > T
YA Yy
Askelvaste Nousuvaste
Kuva 82: PID-s&étimen D-osuuden ominaiskdyré ja askelvaste

Ominaisuudet

D-osuudella varustettu sdédin reagoi sdédtdsuureen muutoksiin ja voi purkaa siité johtuvat sd&téerot nopeammin.
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27.2.4 P-, |- ja D-osuuden paallekkaisyys

Toiminto:

1 dXd
Y=Kp-Xd+—[Xddt+Kd 2% (7
pXdr ] a7

Kp - Ti = Tn ja Kd/Kp = Tv antavat tuloksesi PID-sdatimen toimintoa varten:

1 dXd
Y=Kp-(Xd+——[Xddt+TvE2d) (8
p(Xdv | o) @

Kp Suhteellisuuskerroin/vahvistuskerroin

Tn Integrointiaika
(Aika, joka tarvitaan, jotta lI-osuudella saavutettaisiin yhta suuri sdatdésuureen muutos, kuin
P-osuuden seurauksena)

Tv Derivointiaika
(Aika, jonka verran tietty sdatésuure saavutetaan D-osuuden vuoksi aikaisemmin kuin puhtaalla
P-saatimelld)

PID-saatimen askelvaste ja nousuvaste

XA XA

Xd}-

\
\

D-osuus

l-osuus
l-osuus

Kp-Xd D-osuus

} P-osuus P-osuus

> ¢ >

< > < >
Integrointiaika Derivointiaika
n Tv

PID-s&astimen askelvaste PID-s&atimen nousuvaste
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27.2.5 Toteutettu PID-siadin

27.2.5.1. D-osuus viiveella

Tyypin 8693 prosessisdatimessa D-osuus on toteutettu viiveella T.
Toiminto:
dyY dXd

T-224Y=Kd- 222 (9)
dt dt

P-, I- ja DT-osuuden paallekkaisyys

X
xd |-

\ 4

\/
~

Kuva 84: P-, I- ja DT-osuuden pééllekkaisyyden ominaiskéyré

27.2.5.2. Todellisen PID-saatimen toiminto

'|'.ﬂ+Y=Kp(Xd+iJ.det+TvM (10)
dt Tn dt

P-, I- ja DT-osuuden paallekkaisyys

X
Xd |-
1 > t
XZ“
T
Kp-Xd
Tn o
Kuva 85: Todellisen PID-sé&étimen askelvasteen ominaiskayré
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27.3 PID-saatimen asetussaannot

Saatojarjestelma tyyppi 8693 on varustettu itseoptimointitoiminnolla integroidun prosessisdatimen rakennetta
ja parametreja varten. Mitattuja PID-parametreja voidaan tarkastella kayttdvalikon kautta ja jalkioptimoida
empiirisesti halutulla tavalla.

Saételyteknisessé kirjallisuudessa ilmoitetaan lukemattomia asetussaantdj, joiden avulla voidaan selvittda
kokeellisesti sdatdparametrien suotuisa asetus. Jotta talléin valtyttaisiin virheasetuksilta, on aina huomioitava
ne olosuhteet, joissa kukin asetussdanté on laadittu. S&atoreitin ja itse sdatimen ominaisuuksien lisaksi talldin
on merkitysta silla, halutaanko sdadella hairidsuureen muutosta vai ohjaussuureen muutosta.

27.3.1 Asetussaannot Zieglerin ja Nicholsin mukaan
(varahtelymenetelma)

Tassa menetelmassa saatdparametrien asetus tapahtuu sen perusteella, kuinka sdatopiiri kayttaytyy vakaus-
rajalla. Saatéparametrit asetetaan talldin ensiksi niin, ettd sdatopiiri alkaa varahdella. Talldin esiintyvista
tunnusarvoista paatellaan sdatdparametrien edullinen asetus. Edellytyksend tdman menetelméan kayttéén on
luonnollisesti se, etta saatopiirin saa saattaa varahtelemaan.

Toimintatapa

—> Aseta sdadin P-sdatimeksi (eli Tn = 999, Tv = 0), valitse Kp aluksi pieneksi
— aseta haluttu tavoitearvo

— suurenna Kp-arvoa niin kauan, kunnes sédtdsuure suorittaa vaimentamattoman kestovarahtelyn.

Vakausrajalle asetettua suhteellisuuskerrointa (vahvistuskerrointa) nimitetaan nimikkeella K_.. Tallgin aiheutuvaa
vérahtelykestoa nimitetaan nimikkeella T, ..

Saatdsuureen kulku vakausrajalla

Todellinen arvo

‘ Tkrit t N

Kuva 86: Séaatésuureen PID kulku
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Arvoista K . ja T, voidaan sitten laskea sdatoparametrit seuraavan taulukon mukaisesti.

Parametrien asetus Zieglerin ja Nicholsin mukaan

Saadintyyppi Parametrien asetus

P-saadin Kp=0,5K_, - -
Pl-saadin Kp=0,45K,_, Tn=0,85T,, -
PID-saadin Kp=06K_, Tn=05T,, Tv=0,12T,,

Taulukko 62: Parametrien asetus Zieglerin ja Nicholsin mukaan

Zieglerin ja Nicholsin asetussaannét on laskettu P-matkoille ensimmaisen asteen aikaviiveilla ja joutoajalla. Ne
ovat voimassa kuitenkin vain sdadinten hairidkayttaytymiselle, eivat ohjauskayttaytymiselle.
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27.3.2 Asetussaannot Chienin, Hronesin ja Reswickin mukaisesti
(saatésuuresiirtyma-menetelma)

Tassa menetelmassa sdatdparametrien asetus tapahtuu saatoreitin siirtymakayttdytymisen perusteella. Tuo-
tetaan 100 % sa&tdsuuresiirtyma. Saatdésuureen todellisen arvon kulusta johdetaan ajat Tu ja Tg.

Saatdsuureen kulku saatésuuresiirtyman jalkeen AY

Saatdsuure Y
Y
>
<
Y g
! t
Todellinen arvo 4
Ks-AY N
Saatdsuure
>
<
Y _
: t
_Tu | Tg
Kuva 87: Séétésuureen kulku sdatdsuuresiirtyma

Toimintatapa
— Kytke saadin kayttotilalle KASIN (MANU)

— Tuota saatdsuuresiirtyma ja tallenna saatésuure piirturilla

— Sammuta ajoissa kriittisissa kuluissa (esim. ylikuumenemisvaaran uhatessa).

On huomattava, etté termisesti hitaissa jarjestelmissé séatésuureen todellinen arvo voi nousta
edelleen sammuttamisen jalkeen.

Seuraava Taulukko 63 ilmoittaa asetusarvot sdatdparametreille arvoista Tu, Tg ja Ks riippuvaisena ohjaus- ja
saatdkayttaytymista varten sekd aperiodista séatelytapahtumaa varten sekd 20 % ylityksella tapahtuvaa séate-
lytapahtumaa varten. Ne ovat voimassa reiteille P-kayttaytymiselld, joutoajalla ja ensimmaisen asteen viiveella.
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Parametrien asetus Chienin, Hronesin ja Reswickin mukaan
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Parametrien asetus
Saddintyyppi | aperiodisessa saitttapahtumassa saatdétapahtumassa
(0 % ylitys) 20 % ylityksella
Ohjaus Hairio Ohjaus Hairié
_saadi _03.—19 —03.—19 _07.-—19 _07.—19
P-s&adin Kp=0,3 To Ks Kp=0,3 To Ks Kp=0,7 To - Ks Kp=0,7 To Ks
_saadi _035.—19 _06.—19 —06.—19 _07.19
Pl-sdadin Kp = 0,35 To- Ks Kp = 0,6 Ta- Ks Kp =0,6 Ta- Ks Kp=0,7 To- Ks
Tn=1,2-Tg Tn=4-Tu Tn=Tg Th=23-Tu
_s4adi _06.—19 ~095. —19 —095. —19 | kp_q10._19
PID-saadin Kp =0,6 To Ks Kp = 0,95 To - Ks Kp = 0,95 To Ks Kp=1,2 To - Ks
Tn=Tg Th=2,4-Tu Tn=1,35-Tg Tn=2-Tu
Tv=0,5-Tu Tv=0,42 - Tu Tv=0,47 - Tu Tv=0,42 - Tu

Taulukko 63: Parametrien asetus Chienin, Hronesin ja Reswickin mukaan

S&aitoreitin vahvistuskertoimesta Ks saadaan:

AX
AY

A
7
I
|

(11)
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28

28.1

28.1.1

TAULUKOT ASIAKASKOHTAISIA ASETUKSIA
VARTEN

Taulukko omille asetuksillesi asennoittimelle

Vapaasti ohjelmoidun ominaiskayran asetukset

Tukipaikka
(tavoite-
asema %)

Venttiili-isku [%]

Paivays: Paivays: Paivays: Paivays:

0

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

70

75

80

85

90

95

100
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28.2 Taulukko omille asetuksillesi prosessisaatimella
tyyppi 8693

28.2.1 Prosessisaatimen asetetut parametrit

Paivays: Paivays: Paivays: Paivays:

KP
TN
TV
X0
DBND
DP
PVmin

PVmax
SPmin

SPmax
UNIT
K-Factor
FILTER
INP
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