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FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8647
Blok zaworowy AirLINE SP

Blok zaworowy AirLINE SP z interfejsem do zdecentralizowanych systeméw
peryferyjnych SIMATIC ET 200SP i SIMATIC ET 200SP HA (Siemens)
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Niniejsza instrukcja obstugi dotyczy wariantdéw urzadzenia REV.1 i REV.2.

Informacje o cechach odrézniajgcych rézne wersje urzadzenia sg podane w rozd-
ziale ,,5.2 Wskazowki dotyczace kompatybilnosci i wersji” na stronie 14.

Zmiany techniczne zastrzezone.
© Burkert Werke GmbH & Co. KG, 2017-2023
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1 INSTRUKCJA OBSLUGI

Instrukcja obstugi opisuje caty cykl zycia urzadzenia.

— Instrukcje nalezy przechowywa¢ w miejscu uzytkowania.

A

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa.
» Niniejsza instrukcje nalezy doktadnie przeczytac.

» Stosowac sie przede wszystkim do wskazéwek bezpieczenstwa dot. uzycia zgodnego z przeznacze-
niem oraz warunkéw uzytkowania.

» Osoby pracujace przy urzadzeniu muszg przeczyta¢ niniejszg instrukcje i rozumiec jej tresé.

1.1 Symbol

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ostrzega przed bezposrednim zagrozeniem.

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen.

A OSTRZEZENIE

Ostrzega przed potencjalnie niebezpieczng sytuacja.

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub Smierci.

A OSTROZNIE

Ostrzega przed mozliwym zagrozeniem.

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do srednio ciezkich lub lekkich obrazen.

UWAGA

Ostrzega przed szkodami materialnymi.

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia lub maszyny.

oznacza wazne dodatkowe informacje, wskazowki i zalecenia.

wskazuje na informacje w tej instrukg;ji lub innej dokumentacji.

» oznacza instrukcje majaca na celu unikniecie zagrozenia.

—> oznacza krok roboczy, ktéry nalezy przeprowadzic.
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1.2 Definicje terminéw
Termin w niniejszej instrukcji oznacza
Urzadzenie, Blok zaworowy AirLINE SP typ 8647
blok zaworowy
Wyspa zaworowa Blok zaworowy AirLINE SP typ 8647 w potgczeniu z modutami zdecentra-
lizowanego systemu peryferyjnego Siemens SIMATIC ET 200SP/SP HA
Zawor, Zawor elektromagnetyczny do uktadu pneumatycznego, ktéry moze by¢
zawor pilotowy zintegrowany z blokiem zaworowym
Szyna standardowa Szyna standardowa (w przypadku zastosowania SIMATIC ET 200SP) lub

szyna profilowa (w przypadku zastosowania SIMATIC ET 200SP HA)

Sitownik, Odbiornik pneumatyczny, ktdry jest sterowany przez blok zaworowy
Zawor procesowy,

sitownik pneumatyczny,
naped pneumatyczny,
komponenty pneumatyczne

Urzadzenie Maszyna, ktérej odbiorniki pneumatyczne sg sterowane przez blok
Zaworowy
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2 UZYCIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

Blok zaworowy AirLINE SP typ 8647 przeznaczony jest do sterowania odbiornikami pneumatycznymi
w systemach automatyzacji. Blok zaworowy moze by¢ stosowany wytacznie do sterowania odpo-
wiednimi odbiornikami pneumatycznymi.

» Uzytkowac urzadzenie wytgcznie zgodnie z jego przeznaczeniem. W przypadku niezgodnego z przez-
naczeniem uzycia urzadzenia nalezy liczy¢ sie z zagrozeniami dla ludzi i maszyn w otoczeniu oraz dla
Srodowiska naturalnego.

» W obszarze zagrozenia wybuchem stosowac wytgcznie urzgdzenia dopuszczone do stosowania
w takim obszarze. Urzgdzenia te sg identyfikowane przez dodatkowe dane homologacyjne na tabliczce
znamionowej. W przypadku stosowania w obszarze zagrozenia wybuchem nalezy przestrzegac infor-
macji podanych na tabliczce znamionowej oraz dodatkowych wskazéwek dla obszaru zagrozonego
wybuchem, zawartych w zakresie dostawy.

» Urzadzenie nalezy zamontowa¢ w odpowiedniej szafie sterowniczej lub obudowie. Wymagania
dotyczace szafy sterowniczej lub obudowy odpowiadaja wymaganiom stawianym przez zdecentralizo-
wane systemy peryferyjne ,,SIMATIC ET 200SP” lub ,,SIMATIC ET 200SP HA” firmy Siemens, co najm-
niej o stopniu ochrony IP54.

» Nie uzywac urzadzenia na zewnatrz.

» Warunkiem bezpiecznej i bezusterkowej eksploatacji sa: prawidtowy transport, prawidtowe przechowy-
wanie, instalacja, rozruch, obstuga i serwisowanie.

» Podczas stosowania przestrzega¢ dopuszczalnych parametréw, warunkéw eksploatacji oraz warunkéw
uzytkowania. Informacije te znajduja sie w dokumentacji kontraktowej, instrukcji obstugi oraz na tabli-
czce znamionowej.

» Urzadzenie wolno uzytkowaé wytacznie w potgczeniu z zalecanymi lub dopuszczonymi przez firme Bur-
kert urzgdzeniami i komponentami obcych producentéw.

» Urzadzenie nalezy uzywac tylko w stanie nienagannym technicznie.

A

Wyspa zaworowa jest przeznaczona wytgcznie do stosowania w sektorze przemystowym.

Do zastosowan, w ktdérych istnieje zagrozenie odniesienia obrazen cielesnych i utraty zycia, wyspa
zaworowa jest dozwolona tylko pod warunkiem, ze funkcje SIA i EVS przewidziane do tego celu sg
uzywane z odpowiednim, dopuszczonym do uzytku sprzetem (np. przekaznikiem bezpieczeristwa).
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3 PODSTAWOWE WSKAZOWKI
BEZPIECZENSTWA

Wskazéwki dot. bezpieczenstwa nie uwzgledniaja przypadkéw i zdarzen, jakie moga wystapi¢ podczas
instalaciji, eksploatacji i konserwaciji. Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie miejscowych prze-
pisOw bezpieczenstwa, rowniez w odniesieniu do personelu.

A

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych wysokim cisnieniem i wyciekiem medium oraz niekont-
rolowanym ruchem sitownikow.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzgdzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ cisnienie. Odpowietrzy¢ lub
opréznic¢ przewody.
Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzgdzeniu lub maszynie nalezy wytgczy¢ napiecie. Zabezpieczyé
przed ponownym wigczeniem.

» Przestrzegaé obowigzujgcych przepisow dotyczacych ochrony przed wypadkami oraz przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

Niebezpieczennstwo poparzen spowodowanych goragcymi czesciami urzadzenia.

» Trzymac urzadzenie z dala od tatwopalnych materiatéw i mediow.

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo przeprowadzonej instalacji i serwisowania.

» Prace instalacyjne i serwisowe moze przeprowadzac¢ wytgcznie odpowiednio wyszkolony i wykwalifiko-
wany personel.

» Prace instalacyjne i serwisowe przeprowadza¢ wytgcznie przy uzyciu odpowiednich narzedzi.

Niebezpieczennstwo urazéw na skutek nieplanowanego wiaczenia i niekontrolowanego ponownego uru-
chomienia urzadzenia i maszyny.

» Zabezpieczy¢ urzadzenie i maszyne przed niezamierzonym wtgczeniem.

» Upewnic sig, ze maszyna uruchamia sie tylko w sposéb kontrolowany.

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych reakcjami alergicznymi na smary.
» Unika¢ kontaktu skéry ze sSrodkami smarnymi.

» Nosi¢ rekawice ochronne.
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Ogodlne sytuacje niebezpieczne.

W celu zabezpieczenia si¢ przed obrazeniami:

» Ciezkie urzadzenia nalezy transportowac, montowac i demontowaé z pomoca drugiej osoby i przy

uzyciu odpowiednich narzedzi.
» Urzadzenie nalezy zainstalowac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami krajowymi.
» Do przytagcza medidw urzadzenia nie wpuszczaé zadnych agresywnych lub palnych medidw.
» Do przytagcza medidw urzgdzenia nie wpuszczaé zadnych ptynow.

» Po przerwaniu procesu zapewni¢ kontrolowany ponowny rozruch.
Przestrzegac kolejnosci:
1. Podfaczy¢ zasilanie elektryczne.
2. Zasili¢ medium.

» Nie modyfikowac urzadzenia w zaden sposob.
» Nie obcigzac urzadzenia mechanicznie.

» Przestrzegac ogodlnie przyjetych zasad techniki.

UWAGA

Czesci i podzespoty zagrozone fadunkami elektrostatycznymi.

Urzadzenie zawiera elektroniczne czesci, ktére sg wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne (ESD).
Kontakt z elektrostatycznie natadowanymi osobami lub przedmiotami stwarza zagrozenie dla tych czesci.

W najgorszym przypadku czesci te sa natychmiast niszczone lub ulegaja awarii po rozruchu.

» Aby zminimalizowac lub uniknaé mozliwosci uszkodzenia w wyniku gwattownego wytadowania elektro-

statycznego, nalezy spetni¢ wymagania normy EN 61340-5-1.

» Nie dotyka¢ podzespotéw elektronicznych przy podtaczonym napieciu zasilajgcym.
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4 INFORMACJE OGOLNE

4.1 Adres kontaktowy

Polska

Burkert Austria GmbH
Oddziat w Polsce
Branch-Office of Austria

Ul. Czarodzieja 16

03-116 Warszawa

Telefon: +48 22 840 60 10
Telefaks: +48 22 840 60 11
E-mail: buerkert@buerkert.pl

Swiat
Adresy kontaktowe sg podane na ostatnich stronach drukowanej wersji szybkiego wprowadzenia.

Mozna je znalez¢ rowniez w Internecie pod adresem: country.burkert.com

4.2 Gwarancja

Warunkiem gwaranciji jest zgodne z przeznaczeniem uzytkowanie urzadzenia oraz przestrzeganie
okreslonych w specyfikacji zasad pracy.

4.3 Informacje w Internecie

Instrukcje obstugi i karty katalogowe blokéw zaworowych AirLINE SP typ 8647 mozna znalez¢ w Internecie
pod adresem: country.burkert.com

Q Informacje na temat zdecentralizowanych systemow peryferyjnych firmy Siemens mozna znalez¢
w Internecie.

SIMATIC ET 200SP

Instrukcja obstugi systemu:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/58649293

Manual Collection:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/84133942

SIMATIC ET 200SP HA

Instrukcja obstugi systemu:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109761547
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Instrukcje obstugi:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/24728/man

Burkert nie ma wptywu na aktualnos$¢ stron internetowych, do ktérych odsytaja linki.
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4.4 Normy i wytyczne
Urzadzenie jest zgodne z wtasciwymi przepisami harmonizacyjnym UE. Ponadto urzadzenie spetnia wymogi
prawa Wielkiej Brytanii.

Aktualna wersja Deklaracji zgodnosci UE/ Deklaracji zgodnosci z przepisami Wielkiej Brytanii zawiera liste
norm zharmonizowanych, ktére zostaty wykorzystane w procedurze oceny zgodnosci.

SIMATIC ET 200SP/SP HA moze posiada¢ dopuszczenia, ktdre nie sg dostepne dla bloku
Zaworowego.

» Przed uzyciem urzadzenia nalezy sprawdzi¢ i zapewni¢ wymagane dopuszczenia dla wszystkich
elementéw sktadowych wyspy zaworowe;.
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5 PRZEGLAD SYSTEMU

taczac moduly zdecentralizowanego systemu peryferyjnego Siemens SIMATIC ET 200SP/SP HA z blokiem
zaworowym AirLINE SP typ 8647, uzyskuje sie spéjny system komponentéw elektronicznych i pneuma-
tycznych. W zaleznosci od potrzeb mozna tagczy¢ ze sobg moduty elektroniczne i pneumatyczne o réznej
funkcjonalnosci, stosujac sie do prostych zasad.

Mozliwos¢ potgczenia bloku zaworowego zaréwno z SIMATIC ET 200SP jak i SIMATIC ET 200SP HA
oznacza, ze mozna wybra¢ wiasciwosci systemu wymagane dla danego zastosowania (kompaktowos¢,
funkcje redundanciji itp.).

Elektropneumatyczny
system automatyzacji

I
Siemens SIMATIC ET 200SP/SP HA

_ Dalsze informacije Blok zaworowy ArLINE SP typ 8647
patrz instrukcja obstugi systemu

SIMATIC ET 200SP

Moduly przytaczeniowe ,PSU-...” Zespoty zaworowe ,,PQ...”
Podstawowy Podstawowy
modut modut Zawory
elektroniczny pneumatyczny
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51 Blok zaworowy AIirLINE SP typ 8647

4-miejscowe zespoty zaworowe 8-miejscowy zespo6t zaworowy

przytaczeniowy srodkowy

L Modut
L Modut przytaczeniowy prawy
Modut

przytaczeniowy lewy

Rys. 1: Przeglad — blok zaworowy AirLINE SP typ 8647

Blok zaworowy AirLINE SP typ 8647 to modutowy system elektropneumatyczny sktadajgcy sie z modutow
przytaczeniowych i zespotéw zaworowych. Jest on przeznaczony do petnej integracji ze zdecentralizo-
wanymi systemami peryferyjnymi ,,SIMATIC ET 200SP” i ,,SIMATIC ET 200SP HA” firmy Siemens.

Blok zaworowy stuzy do taczenia pneumatycznych zawordw pilotowych bezposrednio z SIMATIC ET 200SP/
SP HA i sterowania nimi poprzez SIMATIC ET 200SP/SP HA. Do wyjs¢ pneumatycznych mozna podtgczy¢
sitowniki pneumatyczne, pneumatycznie uruchamiane zawory procesowe lub podobne odpowiednie ele-
menty pneumatyczne.

Jesli na komponentach pneumatycznych sg zainstalowane sygnalizatory potozenia, mozna wyswietli¢
pozycje sterowanych komponentéw pneumatycznych przy skojarzonym zaworze pilotowym. Dzigki temu
mozna fatwo znalez¢ problemy podczas instalacji lub w trakcie eksploataciji.

Zardéwno blok zaworowy, jak i moduty elektroniczne SIMATIC ET 200SP/SIMATIC ET 200SP HA posiadajg
wiele cech, takich jak rozbudowane opcje konfiguracyjne czy mozliwosci diagnostyczne. Opcjonalnie

grupy zaworéw moga by¢ wytgczane za pomoca zewnetrznego, elektrycznie bezpotencjatowego styku
przetaczajgcego. Dzieki temu mozna tatwo realizowac¢ koncepcje sterowania, takie jak ,,centralne wytaczenie
urzadzen”.

Wersje modutéw z wbudowanym manometrem lub czujnikiem cisnienia umozliwiajg monitorowanie cisnienia
medium na miejscu lub automatycznie przez uktad sterowniczy.

Projektowanie, parametryzacja i konfiguracja odbywaja sie przy uzyciu tych samych narzedzi co dla
SIMATIC ET 200SP/SP HA, np. SIMATIC ,,STEP 77, ,TIA Portal” lub ,,PCS7”. Integracja z dowolnymi sys-
temami PROFIBUS lub PROFINET odbywa sie poprzez GSD/GSDML. Jezeli stosowane sg narzedzia do
projektowania firmy Siemens, alternatywnie mozliwa jest integracja poprzez HSP lub HUP. Umozliwia to
korzystanie z dodatkowych funkcji i wygodniejsza obstuge.
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5.2 Wskazdowki dotyczace kompatybilnosci i wersiji

521 Przeglad wersji

od daty produkciji 05/2017

® Podstawowe moduty pneumatyczne
REV.1

e Modut przytaczeniowy REV.1

e Zawory elektromagnetyczne typu 6524
i 6525 REV.1:

Przytacze kotierzowe do zaworéw
podwdjnych:

typ 6524 2 x 3/2-drogowy

Przytacze kotnierzowe do zawordw poje-
dynczych:

Typ 6524 3/2-drogowy

Typ 6525 5/2-drogowy

¢ AirLINE Quick REV.1

od daty produkciji 05/2022

e Podstawowe moduty pneumatyczne
REV.2

¢ Modut przytgczeniowy REV.2

e Zawory elektromagnetyczne typu 6524
i 6525 REV.2

ujednolicony wzor kotnierza do zaworow
podwajnych i pojedynczych:

Typ 6524 2 x 3/2-drogowy

Typ 6524 3/2-drogowy

Typ 6525 5/2-drogowy

* AIrLINE Quick REV.2"

1) Pomiedzy AirLINE Quick REV.1 i REV.2 nie ma rdznicy w zakresie instalacji i montazu.

5.2.2

Wskazdwki dotyczace wersji 2 (REV.2)

Zawory pojedyncze typu 6524 i 6525, podstawowe moduty pneumatyczne i moduty przytgczeniowe,
jak rowniez adapter do podtogi szafy sterowniczej AirLINE Quick zostaty zrewidowane ze wzgledu na
wprowadzenie réznych optymalizacji. Z tego wzgledu nalezy w nastepujacych przypadkach sprawdzic¢

kompatybilnos¢:

¢ Wymiana zaworu (patrz rozdziat ,,12.2 Wymiana zaworu”)

¢ Rozszerzenie, naprawa lub przebudowa blokéw zaworowych
Nowa wersja (REV.2) ma wptyw wytacznie na elementy pneumatyczne bloku zaworowego 8647. Zmiana nie

ma natomiast wptywu na:
— dane elektryczne
- planowanie

— wymiary wewnetrzne

Dodatkowe informacje mozna znalez¢ réwniez w

«2.5.1 Zawory elektromagnetyczne dla pneumatyki typ 6524 i typ 6525”

+2.3 Moduty przytaczeniowe”

«2.4 Zespoty zaworowe”
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5.2.3 Cechy charakterystyczne, odrézniajgce od siebie wersje REV.1

i REV.2
Cecha charakterystyczna | REV.1 REV.2
Kolor pierscieni czarny niebieski

zwalniajacych (ztacze
wtykowe do weza)

Utozenie kanatéw
przytaczy roboczych

réwnolegle

w ksztafcie fali

Wskazéwka na tabliczce
znamionowej (przyktad)

bez oznaczenia ,,Rev.”

z oznaczeniem ,,Rev.2”
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5.3 Moduly przylaczeniowe

Ziacze wtykowe dla odut przytaczeniowy prawy

magistrali tylnej Sciany

Modut przytagczeniowy

— Modut Srodkowy
przylgczeniowy lewy [~ Wskazanie LED (tylko
moduty przytagczeniowe
% z czujnikiem cisnienia)
pi—
Fiirkert . .
opcjonalnie: manometr
(@ — Wkrety mocujgce —
o blok zaworowy na
v szynie standardowej
@ %
L
lg‘%

Ztacze wtykowe dla
napiecia obcigzenia

Rys. 2: Przeglad — moduty przytaczeniowe (przedstawione: REV.2 — rdzni sie od REV.1 tylko w drobnych
detalach)

Zasilanie pneumatyczne i odpowietrzanie bloku zaworowego odbywa sie poprzez moduty przytaczeniowe.
Dodatkowo blok zaworowy jest mocowany do szyny standardowej za pomoca modutéw przytgczeniowych.

5.31 Opcije

Moduty przytaczeniowe moga by¢ opcjonalnie wyposazone w manometr lub elektroniczny czujnik cisnienia.
W wersji z elektronicznym czujnikiem cisnienia, mierzone cisnienie zasilania jest przekazywane jako wartos¢
analogowa przez ET 200SP. Wariant ten posiada 5 diod LED do wyswietlania statusu (2 diody LED dla
statusu modutu, 3 diody LED dla statusu wydruku).

5.3.2 Przeglad modutéw przylaczeniowych

Oznaczenie Numer Pozycja Szerokos¢ kon- manometr Czujnik

identyfikacyjny w bloku strukcji [mm] cisnienia
zaworowym

PSU-L 285088 po lewej stronie 44

PSU-L-M 284112 X

PSU-L-PS 292732 X

PSU-M 285091 $rodek 33

PSU-M-M 284944 X

PSU-R 285092 po prawej 44

PSU-R-M 284195 stronie X

PSU-R-PS 292734 X

Tabela 1: Przeglad modutéw przylaczeniowych

Konfiguracja modutdéw przytaczeniowych opisana jest w rozdziale ,9.2.2”.




Typ 8647 e
Przeglad systemu Bgo!:!gsevs!nnts

MAN 1000516927 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 27.02.2023

54 Zespoly zaworowe

8-miejscowy zespo6t zaworowy

4-miejscowy zespoét zaworowy

Podstawowy
modut
elektroniczny

Podstawowy
modut
pneumatyczny

Rys. 3: Przeglad — zespofy zaworowe (przedstawione: REV.2 — rdzni sie od REV.1 tylko w drobnych detalach)

Zespoly zaworowe przeksztatcajg elektryczne sygnaty sterujgce modutu interfejsu na pneumatyczne sygnaty
wyjsciowe i zapewniajg pneumatyczne wyjscia robocze.

Dostepne sg zespoty zaworowe z 4 gniazdami zaworowymi (4-miejscowy zespdt zaworowy) lub
z 8 gniazdami zaworowymi (8-miejscowy zesp6t zaworowy). Mozliwe do zintegrowania zawory zostaty
opisane w rozdziale ,,5.5”.

Ro6zne funkcje zaworéw moga byc¢ ze soba tgczone.

Zespoly zaworowe skfadajg sie z nastepujacych modutéw:
Podstawowy modut elektroniczny (patrz rozdziat ,,5.4.1” na stronie 18)
Podstawowy modut pneumatyczny (patrz rozdziat,5.4.2” na stronie 19)
Zawory (patrz rozdziat ,,5.5” na stronie 19)

Przy projektowaniu zespotéw zaworowych istotne sa tylko podstawowe moduty elektroniczne.
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5.4.1 Podstawowy modul elektroniczny (modult PQ)

Modut podstawowy z 8 gniazdami
Modut podstawowy z 4 gniazdami
Diody LED i wys$wietlacz LCD

Miejsce do umieszczenia
tabliczki z napisami

Rys. 4: Przeglad podstawowego modutu elektronicznego (czesc¢ zespotu zaworowego)

Podstawowy modut elektroniczny stanowi czes¢ zespotu zaworowego. Zawiera on elektryczne potaczenia
wtykowe dla zawordw, elektronike do sterowania zaworami oraz optyczne wskazniki stanu (diody LED do
wyswietlania stanu i graficzny wyswietlacz LCD).

Istnieja podstawowe moduty elektroniczne z gniazdami dla 4 lub 8 zawordw. W zaleznosci od typu zastoso-
wanego zaworu, na kazde gniazdo przypada 1 lub 2 wyjscia elektryczne.

Modutowe wytgczanie zwigzane z bezpieczenstwem

Opcjonalnie podstawowe moduty elektroniczne moga by¢ okablowane z zewnetrznym bezpotencjatowym
stykiem przetaczajacym jako ,Wariant EVS”. Umozliwia to bezpieczne wytaczenie wszystkich zaworéw tego

modutu podstawowego (np. dla ,centralnego wytgczenia urzadzen”, szczegoty patrz rozdziat ,,8.3”).

Przeglad podstawowych modutéw elektronicznych

Oznaczenie Numer Liczba miejsc | Szerokos¢ kon- | Typ zaworu* EVS**
identyfikacyjny na zawory strukcji [mm]

PQ4vS4 284935 I

PQ4VS4EVS 285097 I X
PQ8VS4 284936 4 44 Il

PQ8VS4EVS 285098 I X
PQ8VS4EVS-5/3V 331588 1 X
PQ8VS8 283166 I

PQ8VSBEVS 285095 I X
PQ16VS8 284806 8 88 Il

PQ16VS8EVS 285096 Il X

Tabela 2: Przeglad podstawowych modutéw elektronicznych

Konfiguracja podstawowych modutéw elektronicznych zostata opisana w rozdziale ,,9”.

*) | = zawdr pojedynczy (typu 6524/6525);
Il = zawér podwdjny (2 x 3/2-drogowy typ 6524 i zawoér impulsowy typu 0460)
Il = zawdr 5/3-drogowy (typu 0460)

**) Zewnetrzne odtaczanie napiecia zaworu
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5.4.2 Podstawowy modul pneumatyczny

Modut podstawowy z 4 gniazdami Modut podstawowy z 8 gniazdami

Rys. 5: Przeglad — podstawowy modut pneumatyczny (przedstawione: REV.2 — rdzni sie od REV.1 tylko
w drobnych detalach)

Podstawowy modut pneumatyczny jest czescig zespotu zaworowego. Podtrzymuje on zawory, stuzy do

pneumatycznego zasilania i odpowietrzania zawordw oraz zapewnia pneumatyczne wyjscia robocze.
Dostepne sa rézne opcje podtaczenia i wyposazenia (patrz karta charakterystyki).

5.5 Mozliwe do zintegrowania zawory
elektromagnetyczne dla ukiadu pneumatycznego

551 Zawory elektromagnetyczne dla pneumatyki typ 6524
i typ 6525
WSKAZOWKA

Uszkodzenie mechanizmu obstugi reczne;.

Aby unikngé uszkodzenia mechanizmu obstugi recznej, nalezy przestrzegaé nastepujgcych zalecen:
Rodzaj obstugi recznej ,,A”:

» Nacisna¢ (funkcja naciskania) lub obrdcic (funkcja zatrzaskiwania).

Mechanizm obstugi recznej ,,B”:
» Tylko obrdcic¢ (funkcja zatrzaskiwania).

Mechanizm obstugi recznej ,,C”:
» Nacisnag¢ (funkcja naciskania), w stanie wcisnietym obrécié¢ (funkcja zatrzaskiwania).

Typ 6524 Typ 6525
. . Rodzaj obstugi —
Rodzaj obstugi — B recznej A
recznej A Mechanizm
obstugi recznej ¢
Zawoér 3/2-drogowy Zawor 2 x 3/2-drogowy Zawor 5/2-drogowy

Rys. 6: Zawory typu 6524 (zawor 3/2-drogowy i 2 x 3/2-drogowy) oraz typu 6525 (zawdr 5/2-drogowy)
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Typ 6524 jest zaworem 3/2-drogowym lub 2 x 3/2-drogowym. Typ 6525 jest zaworem 5/2-drogowym.
Zawory sktadajg sie z fliperowego zaworu elektromagnetycznego jako wysterowania wstepnego i pneu-
matycznego zaworu gniazdowego jako wzmachiacza. Sg one monostabilne i standardowo wyposazone
w funkcje obstugi recznej.

Typy 6524 i 6525 nadajg sie do instalacji pojedynczej lub blokowej i sg stosowane do sterowania napedami
pneumatycznymi gtéwnie w blokach zaworowych lub wyspach zaworowych. Umozliwiajg one przetaczanie
wysokich cisnien przy niskim poborze mocy i krétkich czasach przetagczania.

Wariant 2 x 3/2-drogowy

W tym wariancie typ 6524 zawiera dwa niezaleznie dziatajgce zawory 3/2-drogowe. Dzigki temu blok
zaworowy jest wyjgtkowo kompaktowy.

Wytaczanie kanatéw zwigzane z bezpieczenistwem

Opcjonalnie zawory typu 6524 i 6525 moga by¢ wyposazone w drugie przytacze (kabel wciskany).
Umozliwia to bezpieczne wytgczenie kazdego kanatu z osobna. Te warianty zaworéw sg dostepne bez
funkcji obstugi reczne;j.

Styk przetgczajgcy musi znajdowag sie w tej samej szafie sterowniczej co blok zaworowy, diugos¢
przewodu musi by¢ ograniczona do maks. 2 m.

Patrz tez ,,8.3.1 Przytgcze ,EVS”” na stronie 37.

55.2 Przylgcze do armatury — zawory pojedyncze

Typ 6524 Typ 6525 :
X — X — A i
L sin— ot
2/A—— 4/A—— - IWOSCljax najwy
dajniejsze zasilanie

1/P 1/P—— cisnieniowel!

2/B——

3/S—— . .

X* — pilotowe powietrze wylotowe
Rys. 7: Przytacze do armatury — zawory pojedyncze typ 6524 i typ 6525
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553 Cechy charakterystyczne, odrézniajgce od siebie wersje
REV.1i REV.2 przy typie 6524 i typie 6525

REV.1:
Zawory pojedyncze typu 6524 3/2-drogowe i typu 6525 5/2-drogowe maja takie samo przytacze
kotnierzowe do podstawowego modutu pneumatycznego.

Ponadto to przytacze kotnierzowe zaworu pojedynczego rézni sie od zaworu podwdjnego
typu 6524 2 x 3/2-drogowego.

REV.2:

W poréwnaniu do REV.1 przytgcza kotnierzowe zaworéw do podstawowych modutéw pneumatycznych
zostaty ujednolicone. Zawory pojedyncze 3/2-drogowe i 5/2-drogowe oraz zawory podwdjne

2 x 3/2-drogowe posiadajg teraz takie samo (ujednolicone) pneumatyczne przytacze kotnierzowe.

REV.1 REV.2
Zawory pojedyncze rézﬂ:;;’f,miary Zawory pojedyncze
typu 6524 i typu 6525 ow typu 6524 i typu 6525
z przytaczem kotnierzowym z przytgczem kotnierzowym
»FM14” ,FM20”
Rys. 8: Rdzne przytacza kotnierzowe w zaworach pojedynczych typu 6524 i typu 6525
REV.1 REV.2 REV.1 i REV.2

)
-
Typ 6524 Typ 6525 Typ 6524 Typ 6525 Zawor podwdjny typu
z przytagczem z przytaczem z przytagczem z przytaczem 6524 z przytagczem

kotnierzowym FM14 | kotnierzowym FM14 | kotnierzowym FM20 | kotnierzowym FM20 kotnierzowym FM20

Zawory pneumatyczne REV.1 i REV.2 mozna wizualnie rozréznia¢ w oparciu o przytacza kotnierzowe
do armatury.
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5.5.4 Zawor elektromagnetyczny do ukiadu pneumatycznego:
typ 0460

WSKAZOWKA
Uszkodzenie mechanizmu obstugi reczne;j.
Aby unikngé uszkodzenia mechanizmu obstugi recznej, nalezy przestrzegaé nastepujgcych zalecen:

» Nacisna¢ (funkcja naciskania), w stanie wcisnietym obroci¢ (funkcja zatrzaskiwania).

Mechanizm obstugi recznej

Rys. 9: Zawor typu 0460

Zawor typu 0460 sktada sie z 2 pilotowych zawordow elektromagnetycznych i pneumatycznego zaworu
suwakowego. Zasada dziatania pozwala na przetgczanie wysokich cisnien przy niskim poborze mocy

i krétkich czasach przetaczania. Zawory te oferuja funkcje 5/2-drogowe impulsowe oraz 5/3-drogowe i sg
standardowo wyposazone w funkcje obstugi reczne;.

MAN 1000516927 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 27.02.2023
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5.5.5 Zawor zwrotny blizniaczy z mozliwoscia odblokowania:
typ 0498
Funkcja 5/3-drogowa moze by¢ realizowana za pomocg mozliwego do odblokowania podwdjnego zaworu

zwrotnego typu 0498. Jest on dostepny jako wyposazenie dodatkowe i nie jest czescia bloku zaworowego.
Jest on sterowany przez 2 zawory 3/2-drogowe bloku zaworowego.

W poréwnaniu do zastosowania 5/3-drogowego zaworu elektromagnetycznego (typ 0460), typ 0498 oferuje
nastepujace korzysci:

* Moze by¢ stosowany indywidualnie dla pojedynczych kanatow (typ 0460 tylko w blokach obejmujacych
4 sztuki)

¢ Odpowiedni do stosowania w strefach zagrozenia wybuchem w potgczeniu z odpowiednimi wariantami
urzadzen AirLINE SP typ 8647

Zawor zwrotny blizniaczy
z mozliwoscig odblokowania
typu 0498

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
T
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
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Rys. 10: Realizacja funkcji 5/3-drogowej za pomocag zaworu typu 0498 i 2 szt. zaworow 3/2-drogowych bloku
zaworowego

EEI Dalsze informacje i karty informacyjne dotyczace mozliwego do odblokowania podwdjnego zaworu
zwrotnego typu 0498 mozna znalez¢ w Internecie pod adresem country.burkert.com.
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6 PLANOWANIE UZYTKOWANIA

Blok zaworowy AirLINE SP typ 8647 przeznaczony jest do stosowania w systemach automatyzaciji
budynkdw. Instalacja musi zosta¢ przeprowadzona w odpowiedniej szafie sterowniczej lub obudowie.
»,Odpowiednia” w tym przypadku oznacza co najmniej stopiert ochrony IP54 zgodnie z EN 60529. Nalezy
wzig¢ pod uwage warunki otoczenia, w jakich pracujag urzadzenia (patrz rowniez instrukcja obstugi systemu
SIMATIC ET 200SP lub SIMATIC ET 200SP HA).

SIMATIC ET 200SP:
Instrukcja obstugi systemu:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/58649293

Manual Collection:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/84133942
SIMATIC ET 200SP HA

Instrukcja obstugi systemu:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109761547

Instrukcje obstugi:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/24728/man

W przypadku stosowania w strefie zagrozonej wybuchem nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
podanymi w rozdziale ,2 Uzycie zgodne z przeznaczeniem” na stronie 7.

6.1 AIrLINE SP typ 8647 w polaczeniu
z SIMATIC ET 200SP HA

Blok zaworowy jest zintegrowany z uktadem peryferyjnym poprzez szyne standardowa SIMATIC ET
200SP HA.

Bezposrednio po lewej stronie bloku zaworowego nalezy zainstalowac¢ jednostke podstawowg (BaseUnit)
SIMATIC ET 200SP (do podawania napiecia obcigzenia).

Informacje na temat wyposazenia tego jednostke podstawowa (BaseUnit) (obudowa / moduty pery-
feryjne SIMATIC ET 200SP HA zatwierdzone dla SIMATIC ET 200SP) znajdujg sie w dokumentaciji

SIMATIC ET 200SP HA. Jesli uzywany jest modut pokrywy, do planowania wymagany jest HSP0293
marki Siemens (jest on dostarczany standardowo z PCS7 od wersji 9.1).

SIMATIC SIMATIC Blok zaworowy Modut serwera
ET 200SP HA ET 200SP AIrLINE SP
(modut interfejsu 1 jednostka typ 8647
i podstawowa
urzadzen (BaseUnit)
peryferyjnych) (podawanie
napiecia
obcigzenia)
Rys. 11: Schematyczna budowa stacji SIMATIC ET 200SP HA z AirLINE SP typ 8647

Wiecej szczegotdéw na temat budowy mozna znalez¢ w rozdziale ,,6.3.3” na stronie 26.
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Funkcja ,,Configuration in Run” moze by¢ w pewnych okolicznosciach ograniczona.
Zalecenie dotyczace zmian w budowie stacji podczas eksploatacji:
* Zmiany w systemie projektowania moga by¢ wprowadzane tylko w poszczegdlnych modutach.

¢ Nastepnie przeprowadzi¢ wczytywanie danych do uktadu sterowniczego.
Przyktad:
— Usuna¢ 1 modut z projektowania.

— Przeprowadzi¢ pobieranie.
— Usunac¢ kolejny modut z projektowania.

—> Przeprowadzi¢ pobieranie.

> ...

6.2 Warunki uzytkowania

Warunki uzytkowania, takie jak zakres temperatur otoczenia, dopuszczalna pozycja montazowa oraz cer-
tyfikaty zalezg od zastosowanych modutéw SIMATIC ET 200SP/SP HA (patrz réwniez instrukcja obstugi
systemu SIMATIC ET 200SP/SP HA).

Przy planowaniu zasilania energia elektryczng nalezy wzig¢ pod uwage!

Ze wzgledu na charakterystyke zastosowanych zaworéw, dopuszczalna tolerancja napiecia
obcigzenia wynosi +/-10%. Wartosc ta rézni sie od wiasciwosci systemowych SIMATIC ET 200SP/
SP HA oraz od specyfikacji IEC 61131-2.

Zalecenie (wymagane w potaczeniu z SIMATIC ET 200SP HA!):

— Zamontowac jasny jednostke podstawowa (BaseUnit) (skrét typu BU...D lub BU...D/T)
bezposrednio przed blokiem zaworowym. Dzieki temu blok zaworowy ma witasne zasilanie
napigeciem obcigzenia.

6.3 Maksymalna rozbudowa systemu

6.3.1 Blok zaworowy

Miejsca na zawory Maksymalnie 64 (mniej w przypadku zastosowania z zaworami typu 0460,
2 x zaworami 3/2-drogowymi lub adaptacja podstawy szafy sterowniczej
~AIrLINE Quick”)

Moduty 0-10 (w zaleznosci od liczby pozycji zaworu i funkcji zaworu oraz wymagan
przytaczeniowe zwigzanych z zastosowaniem)

srodkowe

Funkcje zaworéw Maksymalne 64

Szerokos¢ Maksymalnie 858 mm
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6.3.2 Blok zaworowy w polgczeniu z SIMATIC ET 200SP

Liczba modutow 64 moduty we/wy, moduty przytagczeniowe lub podstawowe moduty elektro-
niczne w kompletnej wyspie zaworowej (Siemens SIMATIC ET 200SP + bloki
zaworowe AIrLINE SP typ 8647)

Bloki zaworowe Mozliwe kilka stacji w jednej, o ile zachowana jest dopuszczalna szerokosc.

Pozycja na stacji Bloki zaworowe mozna dowolnie rozmieszczac. Dalsze moduty peryferyjne
SIMATIC ET 200SP moga by¢ dodane po prawej stronie bloku zaworowego.

AIrLINE Quick Zastosowanie adaptacji podstawy szafy sterowniczej ,,AirLINE Quick” jest
mozliwe, ale nalezy przestrzega¢ ograniczen dotyczacych zastosowanych jed-
nostek podstawowych (BaseUnits) oraz liczby modutéw SIMATIC ET 200SP
(szczegoty w rozdziale ,,7.4” na stronie 30).

Szerokos¢ Maksymalnie 975 mm* (facznie z wszystkimi modutami Siemens, ale bez
modutu interfejsu)

Dalsze ograniczenia moga wynika¢ z pozycji montazowej, zastosowanego modutu interfejsu oraz para-
metréw pracy (patrz rowniez instrukcja obstugi systemu SIMATIC ET 200SP).

*) W zaleznosci od demontazu bloku (blokéw) zaworowego, od specyfikaciji ET 200SP nalezy odja¢ 25 mm (dopuszczalne 1000 mm).

6.3.3 Blok zaworowy w poltgczeniu z SIMATIC ET 200SP HA

Liczba modutéw 56 modutow we/wy, moduty przytaczeniowe lub podstawowe moduty elektro-
niczne w kompletnej wyspie zaworowej (Siemens SIMATIC ET 200SP HA + blok
zaworowy AirLINE SP typ 8647)

Bloki zaworowe Mozliwy tylko 1 blok zaworowy na stacje.

Pozycja na stacji Blok zaworowy moze by¢ zabudowany tylko po prawej stronie stacji SIMATIC
ET 200SP HA. Zaden inny modut peryferyjny SIMATIC ET 200SP nie moze by¢
dodany po prawej stronie bloku zaworowego.

AIrLINE Quick Zastosowanie adaptacji podstawy szafy sterowniczej ,,AirLINE Quick” nie jest
mozliwe w potaczeniu z SIMATIC ET 200SP HA.

Szerokos¢ Maksymalnie 1240 mm** (tacznie z wszystkimi modutami Siemens, ale bez
modutu/modutéw interfejsu)

Dalsze ograniczenia moga wynika¢ z pozycji montazowej, zastosowanego modutu interfejsu oraz para-
metréw pracy (patrz rowniez instrukcja obstugi systemu SIMATIC ET 200SP HA).

**) W zaleznosci od demontazu bloku zaworowego nalezy odja¢ 20 mm od specyfikacji ET 200SP HA (dopuszczalne 1260 mm).
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7 INSTALACJA

7.1 Wskazdowki bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo przeprowadzonej instalacji.

» Prace zwigzane z montazem i demontazem moga by¢ wykonywane wytacznie przez przeszkolony per-
sonel specjalistyczny.

» Prace instalacyjne nalezy wykonywag tylko przy uzyciu odpowiednich narzedzi.

A OSTROZNIE
Ryzyko odniesienia obrazen z powodu spadajgcego ciezkiego urzadzenia.
Podczas transportu lub prac instalacyjnych ciezkie urzadzenie moze spas¢ i by¢ przyczyna obrazen.

» Ciezkie urzadzenia nalezy transportowac, montowaé i demontowac z pomoca drugiej osoby i przy
uzyciu odpowiednich narzedzi.

Przed dokreceniem wkretow mocujacych blok zaworowy nie jest pewnie potaczony z szyng standardowa.

» Podczas catej instalacji nalezy zwrdci¢ uwage na to, aby blok zaworowy nie mégt spascé.

Ryzyko odniesienia obrazen spowodowanych przez ostre krawedzie.
Ostre krawedzie moga powodowac skaleczenia.

» Nalezy nosi¢ odpowiednie rekawice ochronne.

Blok zaworowy AirLINE SP typ 8647 jest dostarczany jako kompletnie zmontowany zespot. Modyfi-
@ kacje moga by¢ dokonywane wytgcznie przez firme Birkert.

Zawory sg wytaczone z tego zalecenia i moga by¢ wymieniane przez uzytkownika na zawory o takiej
samej konstrukciji.
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7.2 Zdejmowanie blokady transportowej z bloku
zaworowego

Blok zaworowy jest montowany na szynie standardowej w celu zabezpieczenia go na czas transportu.
W celu instalacji w szafie sterowniczej nalezy zdjac¢ blok z szyny standardowe;.

|

Wkrety mocujgce

Rys. 12: Odfaczyc¢ blok zaworowy od szyny standardowej
— Ostroznie przekreci¢ do oporu wkrety mocujgce w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

—> Odchyli¢ blok zaworowy lekko do géry i zdjgé go z szyny standardowe;j.

7.3 Instalacja bloku zaworowego na szynie standardowej
w szafie sterowniczej

UWAGA

» Podczas instalacji nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w pliku konfiguracyjnym.
» Aby zapewni¢ najlepsza mozliwg ochrone EMC, nalezy uziemi¢ szyne standardowa o niskiej impedanc;ji.

» Przed instalacja w szafie sterowniczej nalezy sprawdzi¢, czy szyna standardowa jest mocno zakotwic-
zona w szafie sterowniczej.

Blok zaworowy musi by¢ swobodnie dostepny od géry. Podczas montazu szyny standardowej
w szafie sterowniczej nalezy wzig¢ pod uwage, ze blok zaworowy wymaga odstepu minimum 5 cm
od gdornej krawedzi szafy sterowniczej (,Rys. 14”).

Minimalna odlegtosc¢ jest wymagana w celu:

- instalacji i demontazu urzadzenia na szynie standardowej;

— unikniecia gromadzenia si¢ ciepta spowodowanego cieptem wylotowym urzadzenia.

Jezeli urzadzenie zawiera elektroniczne moduty podstawowe z funkcja EVS, zaleca si¢ zachowanie mini-
malnej odlegtosci 8 cm od gornej krawedzi szafy sterowniczej. Dzieki temu przytacze EVS jest bardziej
dostepne.
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,— Gorna krawedz szafy sterowniczej

> 50 (80) mm > 125 (155) mm

Blok zaworowy

; Linia
srodkowa
szyny
standardowej

Rys. 13: Instalacja bloku zaworowego na szynie standardowej w szafie sterowniczej: minimalna odlegfos¢ pomiedzy
blokiem zaworowym a gdrna krawedzia szafy sterowniczej = 5 cm (z funkcja EVS = 8 cm)

A OSTROZNIE
Ryzyko odniesienia obrazen z powodu spadajgcego ciezkiego urzadzenia.
Przed dokreceniem wkretéw mocujacych blok zaworowy nie jest pewnie potaczony z szyng standardowa.

» Podczas catej instalacji nalezy zwrdci¢ uwage na to, aby blok zaworowy nie mégt spascé.

— Sprawdzi¢, czy wszystkie wkrety mocujgce blok zaworowy (patrz ,,Rys. 13”) znajduja sie w potozeniu
kranncowym podczas obracania w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara.

— Umiesci¢ blok zaworowy lekko przechylony do géry w zadanej pozycji na szynie standardowej i nasunac¢
go na szyne standardowa. Przytrzymac blok zaworowy w miejscu, jesli nie jest on zamontowany
poziomo!

— Dokreci¢ wkrety mocujace zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (moment obrotowy dokrecania ok.
1,8 Nm).

— Jednostki podstawowe (BaseUnits) SIMATIC ET 200SP/SP HA mocuje sie na szynie standardowej po
lewej stronie bloku zaworowego zgodnie z zaleceniami producenta. Nasuna¢ jednostki podstawowe
(BaseUnits) na blok zaworowy, az hak ryglujacy zatrzasnie sie w styszalny sposéb. Aby upewnic sie,
ze potaczenia wtykowe sg prawidtowo podtaczone, nalezy sprawdzic¢, czy jednostki podstawowe
(BaseUnits) stykaja sie z blokiem zaworowym na catej swojej dtugosci.

—> Zainstalowac jasng jednostke podstawowa (BaseUnit) (skrét typu BU...D lub BU...D/T) bezposrednio po
lewej stronie bloku zaworowego (wymagane w potaczeniu z SIMATIC ET 200SP HA).

— Zamontowac¢ modut serwera lub inne jednostki podstawowe (BaseUnits) SIMATIC ET 200SP po prawej
stronie bloku zaworowego (dopuszczalne tylko dla stacji SIMATIC ET 200SP, nie dla stacji SIMATIC
ET 200SP HA). Jezeli zamontowane sa dalsze jednostki podstawowe (BaseUnits), pierwsza jednostka
podstawowa za blokiem zaworowym musi by¢ jasng jednostka podstawowa (BU...D lub BU...D/T), aby
doprowadzi¢ wymagane napiecie obcigzenia.
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7.4 Instalacja bloku zaworowego na podiodze szafy
sterowniczej (za pomoca AirLINE Quick)
W przypadku zastosowania adaptacji podtogi szafy ,,AirLINE Quick”, urzadzenie montowane jest na

podtodze szafy sterowniczej za pomoca solidnej metalowej ptyty. W tym przypadku urzadzenie przenosi
szyne standardowag (wraz z zamontowanymi na niej modutami SIMATIC ET 200SP), a nie odwrotnie.

UWAGA

» Podczas instalacji nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w pliku konfiguracyjnym.
» Aby zapewni¢ najlepszga mozliwg ochrone EMC, nalezy uziemié¢ szyne standardowa o niskiej impedancji.

Podczas konfiguracji modutéw SIMATIC ET 200SP nalezy pamietac, ze dopuszczalny wysieg szyny
@ standardowej po obu stronach bloku zaworowego jest ograniczony do 10 cm.

Mozna stosowac tylko krétkie jednostki podstawowe.
Potaczenie AIrLINE Quick z SIMATIC ET 200SP HA nie jest mozliwe ze wzgledu na konstrukcje.

<10cm <10cm
> o EE—

Blok zaworowy
I— Szyna

standardowa

AIrLINE Quick Podfoga szafy sterowniczej

Rys. 14: Miejsce montazu w szafie sterowniczej przy zastosowaniu AirLINE Quick

Pomiedzy AirLINE Quick REV.1 i REV.2 nie ma réznicy w zakresie instalacji i montazu.

7.41 AIrLINE Quick w obszarze zagrozenia wybuchem
A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo eksplozji na obszarze zagrozenia wybuchem.

» W przypadku uzywania w obszarze zagrozenia wybuchem nalezy przestrzega¢ informacji zawartych
w ,instrukcji obsfugi typu MP18 do obszarow zagrozenia wybuchem?”. Ta instrukcja obstugi wchodzi
w zakres dostawy wariantu do obszaréw zagrozonych wybuchem wersji do podtogi szafy sterowniczej
AIrLINE Quick.

7.4.2 Instalacja AIrLINE Quick

Do instalacji AirLINE Quick nalezy zapewni¢ wyciecie w podtodze szafy sterowniczej.
Otwoér mozna wykonaé np. przy pomocy lasera lub techniki wykrawania.

Przyporzadkowanie przytaczy pneumatycznych oraz wymiary wzorow kotnierzy mozna znalez¢
w Internecie pod adresem:

country.burkert.com—8647Q— ,Additional manual Type 8640 8644 | AirLINE Quick, Assignment of
the pneumatic connections”
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UWAGA

— Otwor w szafie sterowniczej nie moze mie¢ zadzioréw, aby uszczelka pomiedzy adapterem
AIrLINE Quick a szafg sterownicza nie zostato uszkodzone.

— Umiesci¢ uszczelke pomiedzy AirLINE Quick a szafg sterownicza w nakretce metalowej ptyty AirLINE
Quick, nie uszkadzajac jej.
— Umiesci¢ blok zaworowy w szafie sterowniczej na przygotowanym otworze.

— Zamontowac ptyte stabilizujgca od zewnatrz i przymocowag jg wkretami M5 x 10 (moment obrotowy
dokrecania 2,0 Nm).
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7.5 Demontaz szyny standardowej w szafie sterowniczej

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenistwo urazéw w przypadku urzadzenia podigczonego elektrycznie i pneumatycznie.
Jesli urzadzenie jest juz podtgczone elektrycznie i pneumatycznie, przed demontazem:

» Zabezpieczy¢ sitowniki przed przesunigeciem.

» Wytaczyc¢ cisnienie. Odpowietrzy¢ lub oprozni¢ przewody.

» Wytaczy¢ napiecie. Zabezpieczy¢ przed ponownym wigczeniem.

A OSTROZNIE
Ryzyko odniesienia obrazen z powodu spadajgcego ciezkiego urzadzenia.
Po odkreceniu wkretow mocujacych blok zaworowy nie jest pewnie potaczony z szyng standardowa.

» Podczas catego procesu demontazu nalezy zapewnié, aby blok zaworowy nie mégt spasc.

— Zdemontowa¢ modut serwera zamontowany po prawej stronie bloku zaworowego oraz wszystkie jed-
nostki podstawowe (BaseUnits) urzadzenia SIMATIC ET 200SP zgodnie z instrukcjg producenta.

— Ostroznie obréci¢ do oporu wkrety mocujace blok zaworowy (patrz ,,Rys. 13”) w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara. Przytrzymac blok zaworowy! Po odkreceniu wkretéw mocujacych blok
zaworowy hie jest juz pewnie pofaczony z szyng standardow3!

*ok. 3 mm

Rys. 15: Demontaz bloku zaworowego z szyny standardowej w szafie sterowniczej

— Za pomoca srubokreta ptaskiego (szerokos¢ ok. 3 mm) dostaé sie do zasuwy lewego modutu
przytaczeniowego bloku zaworowego. Wysuna¢ nieco zasuwe, przechylajac jg (ok. 3 mm).

— Zsuna¢ w prawo blok zaworowy z modutéw SIMATIC ET 200SP/SP HA zamontowanych po lewej stronie
wzdtuz szyny standardowe;.

— Upewnic sig, ze jednostka podstawowa (BaseUnit) zostata catkowicie odtgczona od modutu
przytaczeniowego. Interfejs pomiedzy modutem przytagczeniowym a jednostkg podstawowg (BaseUnit)
zawiera elementy, ktére moga zostac¢ uszkodzone przez site!

— QOdchyli¢ blok zaworowy do géry i odigczy¢ go od szyny standardowe;.
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8 PODLACZANIE

8.1 Wskazdwki bezpieczenstwa
A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko odniesienia obrazen ze wzgledu na wysokie cisnienie.

Nagle ulatniajgce sie medium robocze moze znacznie przyspieszy¢ ruch czesci urzadzenia (weze, mate

czesci itp.) i tym samym spowodowac obrazenia lub szkody materialne.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytgczy¢ cisnienie. Odpowietrzy¢ lub
oprozni¢ przewody.

Sitowniki moga zmienia¢ swojg pozycje, gdy zmienia si¢ cisnienie.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

A OSTRZEZENIE

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ napiecie. Zabezpieczy¢
przed ponownym wtgczeniem.

» Przestrzegaé obowigzujacych przepiséw dotyczacych ochrony przed wypadkami oraz przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo przeprowadzonej instalacji.
» Prace instalacyjne moga by¢ wykonywane wytacznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.
» Prace instalacyjne nalezy wykonywac tylko przy uzyciu odpowiednich narzedzi.

Niebezpieczeristwo urazéw na skutek nieplanowanego wiaczenia i niekontrolowanego ponownego
uruchomienia urzadzenia.

» Zabezpieczy¢ urzgdzenie przed niezamierzonym witgczeniem.
» Upewnic sie, ze maszyna uruchamia sie tylko w sposéb kontrolowany.

A OSTROZNIE

Ryzyko odniesienia obrazen w wyniku wycieku medium i nieprawidtowego dziatania.

Jesli uszczelki nie sa prawidtowo osadzone, moze doj$¢ do wycieku medium. Dziatanie urzgdzenia moze
by¢ zakidcone przez straty cisnienia.

» Upewnic sie, ze wszystkie uszczelki sa prawidtowo osadzone.

Niebezpieczenstwo obrazen ciata na skutek uszkodzonych stykow.

Uszkodzone styki moga powodowac zwarcia i awarie funkcjonalne.

» Nie wyginac stykow.

» Jesli styki sg uszkodzone lub wygiete, nalezy wymieni¢ uszkodzone komponenty.

» Urzadzenie wolno wigczac¢ wytacznie w sprawnym stanie technicznym komponentéw.

UWAGA

» Urzadzenie moze by¢ zasilane wytgcznie pradem statym!
» Unika¢ spadku cisnienia. Zasilanie cisnieniowe do systemu powinno by¢ mozliwie jak najwigeksze.
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8.2 Instalacja pneumatyczna

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko odniesienia obrazen ze wzgledu na wysokie cisnienie.

» Przed odkreceniem przewododw i zaworow wytgczy¢ cisnienie i catkowicie odpowietrzy¢ przewody.

» Otwarte przytacza, ktére nie sg wymagane, zamkna¢ za pomocg odpowiednich elementéw
zamykajgcych.

» Przytgcza pilotowego powietrza wylotowego (x) nie moga by¢ zamkniete.

» Sprawdzi¢ prawidtowe przypisanie przytaczy 1 i 3/5. W zadnym wypadku nie moga by¢ one zamieniane.

A OSTROZNIE

Niekontrolowane zachowanie urzadzenia z powodu cis$nienia zwrotnego.

Niewystarczajgce odprowadzenie powietrza wylotowego moze prowadzi¢ do niezamierzonego
przetaczenia zawordw ze wzgledu na cisnienie wsteczne.

» Zapewni¢ bezpieczne odprowadzenie powietrza wylotowego (np. przez przewdd o duzym przekroju).

» Unika¢ wzrostu cisnienia w kanatach powietrza wylotowego. W tym celu nalezy wykorzysta¢ wszyst-
kie przytacza pilotowego powietrza wylotowego i bloku zaworowego oraz regularnie sprawdzaé ttumiki
powietrza wylotowego i w razie potrzeby wymienic je.

» Zasilanie cisnieniowe zaprojektowac z mozliwie duzg objetoscia, aby unikna¢ niepozadanego zachowa-
nia urzadzenia podczas przetagczania zaworéw.

8.2.1 Instalacja pneumatyczna modutéw przylaczeniowych

Pozycja Oznaczenie Funkcja Rodzaj przytacza
1 R/3 Powietrze odprowadzane G1/4”

S/5
2 X Jednostka sterujgca M5

EXT: sterowanie powietrzem dodatkowym
INT: pilotowe powietrze wylotowe

3 P/ Zasilanie ciSnieniowe G 1/4”
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8.2.2 Instalacja pneumatyczna zespoldéw zaworowych
UWAGA

W przypadku zaworéw 3/2-drogowych gérne przytagcza pozostajg wolne.

1 (gorne przytacza)

2 (dolne przytacza)

Rys. 17: Instalacja pneumatyczna zespotdw zaworowych
Pozvcia Zawor 3/2-drogowy | 2 x zawor 3/2-drogowy |  Zawor 5/2-drogowy Zawor
yel typu 6524 typu 6524 typu 6525 typu 0460
1 . bez funkciji 2 2 2
(96rne przytacza)
2
(dolne przytacza) 2 4 4 4
Tabela 3: Przypisanie przytaczy roboczych zespotow zaworowych

Dla zaworow typu 6524 i 6525 przypisanie przytaczy jest pokazane na obudowie.
@ Informacje o przypisaniu zaworéw moga by¢ umieszczone na tabliczkach znamionowych elektroni-
cznych modutéw podstawowych.

Jezeli do sterowania poszczegdlnymi odbiornikami pneumatycznymi wymagany jest wigkszy
przepust powietrza, przytacza kilku zaworéw moga by¢ potaczone zewnetrznie za pomocg odpo-
wiedniego adaptera (ksztattka Y).

W programie ukfadu sterowniczego dane kanaty muszg by¢ wtedy sterowane razem.

8.3 Instalacja elektryczna
A OSTRZEZENIE

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytagczy¢ napiecie. Zabezpieczy¢
przed ponownym wtgczeniem.

» Przestrzegac¢ obowigzujgcych przepisow dotyczgcych ochrony przed wypadkami oraz przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

Przytacza elektryczne bloku zaworowego (napiecie obcigzenia, magistrala tylnej sciany, uziemienie)

sa wykonywane automatycznie, gdy blok zaworowy jest zatrzasniety na jednostkach podstawowych
(BaseUnits) SIMATIC ET 200SP. Jedynym wyjatkiem sa przytacza EVS elektronicznych modutow
podstawowych z ,,EVS” (patrz ,8.3.1 Przytacze ,EVS””).

Zasilanie elektryczne bloku zaworowego jest realizowane poprzez magistrale zasilania jednostek
podstawowych (BaseUnits). W bloku zaworowym wykorzystywane sa tylko przytacza ,L+” i ,M”; przytacze
~AUX” nie jest przypisane.
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Zewnetrzne odtgczanie zaworéw
Istnieje kilka sposobdéw odtgczania zawordéw niezaleznie od sygnatéw sterujacych z nadrzednej
magistrali.

¢ Tylko pojedyncze zawory
Dostepne sg warianty zawordow typu 6524 i 6525, ktére umozliwiaja podtagczenie zewnetrznego
styku przetaczajacego (np. przekaznika bezpieczenstwa).

—> Wiecej informacji mozna uzyska¢ pod adresem: country.burkert.com.

e Wszystkie zawory podstawowego modutu elektronicznego
Mozna to zrealizowa¢ za pomoca przytacza EVS. Szczegdtowe informacje na ten temat znajdujg
sie W ponizszej sekciji.

e Wszystkie zawory bloku zaworowego
Poprzez wytaczenie napiecia zasilajgcego bloku zaworowego wszystkie zawory sg natychmiast
odfgczane od napiecia (energia zgromadzona w bloku zaworowym jest pomijalna).

Dwie pierwsze opcje majg te zalete, ze ukfady logiczne, wyswietlacz i diagnostyka dziatajg bez
zaktécen i sg nadal dostepne.

Zaleca sie zainstalowanie jasnej jednostki podstawowej (BaseUnit) (skrét typu BU...D lub BU...D/T)
bezposrednio po lewej stronie bloku zaworowego (wymagane w potgczeniu z SIMATIC ET 200SP HA!).
Zasilanie bloku zaworowego moze by¢ doprowadzone poprzez te jednostke oddzielnie. Utatwia to
przestrzeganie dopuszczalnych tolerancji napiec i pragdéw maksymalnych.

Jesli kolejne jednostki podstawowe (BaseUnits) SIMATIC ET 200SP sg zamontowane po prawej

stronie bloku zaworowego (niedozwolone w potgczeniu z SIMATIC ET 200SP HA!), pierwsza jednostka
podstawowa musi by¢ jednostkg jasna (skrot typu BU...D lub BU...D/T), aby poda¢ wymagane napiecie
obcigzenia.

Czynnosci niezbedne podczas podigczenia elektrycznego mozna znalez¢ w instrukciji obstugi systemu
Siemens ,,Zdecentralizowany system peryferyjny ET 200SP” lub w instrukcji obstugi systemu peryferyjnego
ET 200SP HA.
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8.3.1 Przylacze ,,EVS”
A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo obrazen ciata na skutek niezamierzonego ruchu sitownikow.

Jesli funkcja EVS jest wymagana dla ukfadu sterowniczego procesami o znaczeniu krytycznym dla
bezpieczenstwa, to w przypadku awarii funkcji EVS moga zosta¢ wyzwolone niebezpieczne ruchy
sitownikéw.

» Przed rozruchem nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania funkcji EVS.

Pomimo aktywnej funkcji EVS, napedy moga by¢ przemieszczane poprzez reczng obstuge zawordw.
Jest to funkcja EVS uzywana dla uktadu sterowniczego procesami o znaczeniu krytycznym dla
bezpieczenstwa.

» Nalezy podja¢ odpowiednie srodki zapobiegajace niezamierzonemu uruchomieniu zawordéw (np. zablo-
kowana szafa sterownicza lub zastosowanie wariantéw zaworéw bez obstugi reczne;j).

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen i szkdd materialnych na skutek zakiécen elektrycznych.

Jezeli przytacza EVS nie zostang prawidtowo podtaczone, istnieje niebezpieczenstwo urazéw spowodo-
wanych niekontrolowanym zachowaniem sie systemu.

» W przypadku stosowania kilku modutéw z EVS kazde przytacze EVS nalezy podtagczy¢ do wtasnego
styku bezpotencjatowego. Nigdy nie tgczy¢ ze soba kilku stykow!
» Nie przyktadac napiecia do przytgczy EVS (ryzyko uszkodzenia modutéw).

Ryzyko odniesienia obrazen spowodowanych przez ostre krawedzie.

Ostre krawedzie na przytaczu EVS lub na stykach wtykowego zacisku srubowego moga prowadzi¢ do
przecigc.

» Nalezy nosi¢ odpowiednie rekawice ochronne.

Przytacze EVS —‘

Rys. 18: Przytacze EVS
Skrot EVS oznacza ,,Externe VentilSpannungsabschaltung” (zewnetrzne odtgczanie napiecia zaworu).

Elektroniczne moduty podstawowe z EVS posiadajg dodatkowe dwubiegunowe przytacze na swojej gornej
stronie. Mozna go uzy¢ do przerwania napiecia zasilajgcego zawory na tym module, np. w celu realizacji
funkciji takich jak ,centralne wytgczenie urzadzen” lub grupowe wytgczenie sitownika.

Przerwanie przytgcza EVS powoduje natychmiastowe przerwanie wspoélnego zasilania wszystkich zaworéw

modutu z jednym biegunem (patrz ,Rys. 20”).
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Magistrala tylnej
sciany
Napiecie obcigzenia L+ —|

Napiecie obcigzenia M — |

Konwersja napiecia,

logika sterowania
i wyswietlacz LCD

s

Sterownik zaworu, diagnostyka

A A A A

LED ,PWR” Z t: \ A / vy
Zawory
Przytacze EVS
do zewnetrznego
styku bezpotencjatowego
Rys. 19: Schematyczna ilustracja zespotu zaworowego z EVS (zewnetrzne odfaczanie napiecia zaworu)

Aby mdc korzystaé z EVS, przytgcze musi by¢ potaczone z bezpotencjatowym stykiem (przetacznik mecha-
niczny lub przekaznik), np. za pomocg modutu przekaznikowego RQ... lub F-RQ... SIMATIC ET 200SP/SP HA.
Styk musi znajdowac sie w tej samej szafie sterowniczej co blok zaworowy; dlugosé przewodu musi by¢
ograniczona do maksymalnie 2 m.

Przytacze Wiykany zacisk srubowy*, 2-biegunowy
Przekrdj przewodu (sztywny lub elastyczny) 0,14-1,5 mm? (AWG 28-16)

Wymagana zdolnos¢ | 1,5 A/24 V DC
faczeniowa styku

*) W momencie dostawy zacisk srubowy jest wyposazony w zwore, tak ze podstawowy modut elektroniczny moze by¢ natychmiast
uruchomiony. Usunaé mostek przed podtaczeniem kabla.

8.3.2 Diagnostyka i zachowanie elektronicznych modutéw
podstawowych z EVS

Gdy zawory sa wytgczone przez EVS, logika i wy$wietlacz elektronicznego modutu podstawowego pracuja
dalej. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,,EVS aktywny”, poprzez magistrale tylnej $ciany wykonywana
jest diagnostyka ,,Brak napiecia na zaworze / EVS aktywny” (jesli zostat aktywowany).

W przypadku braku napigcia obcigzenia elektroniczne moduty podstawowe z EVS zachowujg sie tak samo
jak moduty bez EVS. Wyswietlacz jest wytgczony i wyswietlana jest diagnostyka ,,Brak napiecia zasilajgcego
L+” (jesli jest aktywna).

Jesli wystapity komunikaty diagnostyczne dla zwarcia i przerwania przewodu przed wytaczeniem przez
EVS, komunikaty te pozostajg widoczne. W przypadku wystapienia zwarcia lub przerwania przewodu po
odfaczeniu przez EVS, diagnostyka nie jest generowana.
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9 PROJEKTOWANIE

Blok zaworowy moze wspétpracowac ze wszystkimi modutami SIMATIC ET 200SP i SIMATIC ET 200SP
HA, z wyjatkiem modutéw interfejsu ,IM 155-6 PN HA” (6DL1 155-6AU00-0EMO) i ,,IM 155-6 PN HS

(6ES7155-6AU00-0DNO)”.

W przypadku starszych wersji moga wystepowac ograniczenia.

Niektére moduty interfejsu (np. wersje ,,Basic”) moga posiadaé ograniczenia, np. odnosnie maksymalnej
ilosci mozliwych do wykorzystania modutdéw lub maksymalnej ilosci dostepnych bajtéw danych (szczegoty

— patrz dokumentacja produktu modutéw interfejsu).

Nastepujgce moduty interfejsu moga by¢ konfigurowane tylko z podana ponizej wersja oprogramowania
sprzetowego (w razie potrzeby nalezy przeprowadzi¢ aktualizacje oprogramowania sprzetowego zgodnie

z zaleceniami producenta):

Modut interfejsu

MLFB

Wersja opro-
gramowania
sprzetowego

Uwagi

IM 155-6 PN ST

6ES7 155-6AU00-0BNO

3.0 lub nowsza

6ES7 155-6AU01-0BNO

4.1 lub nowsza

IM 155-6 PN HF

6ES7 155-6AU00-0CNO

2.2 lub nowsza

IM 155-6 PN/2 HF

6ES7 155-6AU01-0CNO

4.2 lub nowsza

IM 155-6 PN/3 HF

6ES7 155-6AU30-0CNO

4.2 lub nowsza

IM 155-6 PN BA

6ES7 155-6AR00-0ANO

3.2 lub nowsza

IM 155-6 PN HA

6DL1155-6AU00-0PMO

1.1 lub nowsza

IM 155-6 DP HF

6ES7 155-6BUO0-0CNO

3.1 lub nowsza

Modutéw ,,PQ8VS4EVS-5/3V”
z GSD nie mozna projektowac

6ES7 155-6BUO1-0CNO

4.2 lub nowsza

IM155-6MF HF

6ES7155-6MU00-0CNO

5.0.3 lub nowsza

Planowanie tylko z GSDML*

CPU 15xx w konstrukcji
modutu interfejsu

réozne

Mozliwosci projektowania (stan na czerwiec 2019 r.; w przysztosci moga zosta¢ dodane kolejne opcje

projektowania):

System projektowania

Plik projektowania

AIrLINE SP typ 8647 w potfaczeniu z ...

SIMATIC ET 200SP

SIMATIC ET 200SP HA

(od wersiji 9, SP2)

Rozne GSD/GSDML X —
STEP 7 Classic HSP X —
(od wersji 5.5, SP4)
STEP 7 Portal TIA HSP* X —
(od wersiji 14, SP1)
PCS7 HUP X X

*) Szczegoty — patrz dokumentacja od firmy Siemens

**) PQ...-5/3V — moduty mozna planowac dopiero od portalu TIA V15.1 z HSP
***)Tylko w potaczeniu z modutami interfejsu Siemens HF (nr art. 6ES7155-6AU00-0CNO lub 6ES7155-6BU00-0CNO).

Dalsze szczegdty patrz dokument Siemens ,,System sterowania procesami PCS7 — dopuszczone zespoty (V9.0 SP1)”, rozdziat 9.5.
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Cechy i obstugiwane funkcje modutéw AirLINE SP typ 8647

Elektroniczne moduty Moduty przytgczeniowe
podstawowe (,,PQ...") (,PSU...”)
Podmoduty 6
(rézne konfiguracije) nie dotyczy
PROFlenergy tak
Synchronizacja zegara nie nie
I&M 0 do 3 tak tak™*
Wewnatrzstacyjny ruch poprzeczny nie nie
Aktualizacja oprogramowania sprzetowego
. - tak tak
przez magistrale tylnej sSciany
Obstuga redundancji R1 tak™* tak

**) W przypadku konfiguracji za pomoca GSD moduty przytaczeniowe bez czujnika cisnienia (PSU-L/-M/-R i PSU-L-M/-M/-R-M) nie
dostarczaja danych I&M.

***)Aktualizacja oprogramowania sprzetowego modutéw podstawowych w celu pozbawionego skoku danych procesowych
przetaczania redundancji
Aby osiagnac¢ petng kompatybilnos¢ z systemem ET 200SP R1, konieczna moze by¢ aktualizacja oprogramowania sprzetowego
(patrz rozdziat ,,12.3”) modutéw podstawowych. Jesli uzywana jest wersja oprogramowania sprzetowego modutu podstawowego
starsza niz V01.01.01, podczas przetaczania redundancji modutéw interfejsu moze dojsé do skoku danych procesowych.

9.1 tacze komunikacyjne

Blok zaworowy AirLINE SP typ 8647 komunikuje sie z modutem interfejsu (IM 155/CPU) poprzez system
magistrali tylnej sciany SIMATIC ET 200SP/SP HA. Modut interfejsu wymienia dane procesowe, jak réwniez
parametry, dane konfiguracyjne i diagnostyczne z centralng magistralg nadrzedna (uktad sterowniczy)
poprzez PROFIBUS DP lub PROFINET.

Urzadzenia nadrzedne magistrali wymagaja programu do opisu konfiguracji sprzetowej (np. SIMATIC TIA
Portal lub SIMATIC STEP 7 V 5x dla sterownikéw SIMATIC S7). Program ten wymaga pliku danych gtéwnych
urzadzenia (plik GSD) ze specyficznymi dla urzadzenia informacjami o bloku zaworowym.

Plik GSD i plik GSDML s3g dostepne w Internecie:

Plik GSD:
https://support.industry.siemens.com/cs/document/73016883/profibus-gsd-dateien-%3A-et-200sp ?dti=0&Ic=de-WW

Plik GSDML.:
https://support.industry.siemens.com/cs/document/57138621/profinet-gsd-dateien-%3A-i-o-et-200sp ?dti=0&Ic=de-WW

Burkert nie ma wptywu na aktualnos¢ stron internetowych, do ktérych odsytaja linki.

W przypadku korzystania z systemow planowania projektu innych dostawcow, wymagany jest rowniez ten
plik GSD.

SIMATIC TIA Portal i SIMATIC STEP 7:

Jezeli uzywany jest SIMATIC TIA Portal V14, SP1 (lub nowszy), SIMATIC STEP 7 V5.5 (lub nowszy) lub
SIMATIC PCS7 V9.0, SP2 (lub nowszy), blok zaworowy moze by¢ konfigurowany poprzez Hardware Support
Package (HSP) lub Hardware Update Package (HUP) zamiast pliku GSD.

Zastosowanie pakietu wsparcia sprzetowego (Hardware Support Package) lub pakietu aktualizacji sprzetu
(Hardware Update Package) oferuje m.in. nastepujace korzysci:

® bardziej komfortowe projektowanie;
® automatyczna kontrola regut budowania.

e Zastosowanie bloku zaworowego w potgczeniu z komponentami SIMATIC ET 200SP, ktére nie moga by¢
konfigurowane poprzez GSD/GSDML (np. IM ze zintegrowanym CPU, moduty F).
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9.2 Ogodlna procedura planowania projektu

— Zaprojektowac elementy systemu od lewej do prawe;.

—> Skonfigurowac réwniez moduty przytaczeniowe. Numery identyfikacyjne modutéw lub skréty modutéw
(PSU, PQ itd.) stuza jako odniesienie. Sg one oznaczone na przedniej stronie modutéw (np. ,,PQ8VS4EVS
(00285098)").

W przypadku niektérych modutéw interfejsu (np. ze zintegrowanym procesorem) konfiguracja jest mozliwa
tylko za pomoca pakietu Hardware Support Package (HSP) lub Hardware Update Package.

9.2.1 Diagnostyka
¢ Diagnostyka jest domysinie wytgczona.
¢ Diagnostyka, ktéra ma by¢ uzyta, musi by¢ aktywowana.

¢ Niektdre rodzaje diagnostyki moga by¢ ustawiane indywidualnie dla kazdego kanatu, inne moga by¢ usta-
wiane tylko dla poszczegdlnych modutéw (m.in. w zaleznosci od tego, czy sa uzywane z PROFIBUS czy
PROFINET).

¢ Diagnostyka ,,Brak napiecia zasilajgcego L+” moze by¢ ustawiona dla kazdego kanatu, ale zawsze odnosi
sie do catego modutu. Wystarczy aktywowac te diagnostyke tylko dla jednego kanatu.

¢ Jesli w PROFIBUS aktywowana jest diagnostyka zaworu pilotowego, na bloku zaworowym znajduja sie
nieobsadzone pozycje zaworu i taki kanat jest sterowany, wéwczas pojawia sie diagnostyka ,,Przerwanie
przewodu”.
Aby usung¢ lub unikngé komunikatu, nalezy dezaktywowac¢ odpowiedni kanat w projektowaniu
i zatadowaé¢ zmodyfikowane projektowanie do uktadu sterowniczego.

9.2.2 Moduly przylaczeniowe z czujnikiem cisnienia (PSU-...-PS)
Projektowanie za pomoca pliku GSD/GSDML

Jezeli wprowadzone zostang btedne wartosci graniczne (np. ,Dolna granica” wyzsza niz ,,Gérna granica”),
na module wys$wietlany jest komunikat o btedzie (dioda LED DIAG: ,Niedozwolony parametr”).

Projektowanie za pomoca HSP/HUP

Nieprawidtowe wartosci graniczne sg przechwytywane przez portal STEP 7/TIA.

9.2.3 Zalecana prezentacja wyswietlacza dla zaworéw typu 0460
Zawory typu 0460 sterowane sg za pomoca 2 kanatow. 4 wskazniki dla wejs¢ informacji zwrotnej sg przy-
pisane do 2 wyjsc¢.

Zazwyczaj nie sg potrzebne wszystkie 4 wejscia komunikacji zwrotnej. To, ktére wejscia komunikaciji
zwrotnej sa uzywane, moze by¢ zdefiniowane indywidualnie. Dla typowego przypadku zalecany jest
nastepujacy widok wyswietlacza:

BB 000000
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9.3 Projektowanie sprzetu za pomoca GSD na
przykladzie Siemens TIA Portal

Do konfiguracji magistrali nadrzednej wymagane jest oprogramowanie, np. TIA Portal firmy Siemens.

Jezeli uzywany jest program TIA Portal firmy Siemens, nalezy stosowac¢ wersje 13 lub wyzsza, aby
zapewni¢ kompatybilnos¢ ze sprzetem.

—> Przed uzyskaniem dostepu do systemu AirLINE SP, odpowiedni plik GSD musi zosta¢ zaimportowany do
katalogu sprzetowego narzedzia.

Rys. 20: Z gatezi ,,Pozostate urzadzenia peryferyjine — PROFIBUS DP” wybra¢ ET 200SP

— Wybra¢ zgdany modut interfejsu w katalogu sprzetu w portalu TIA i przeciggnaé¢ go do obszaru
roboczego.

MAN 1000516927 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 27.02.2023
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Rys. 21: Wybra¢ moduly i przyporzadkowac je do gniazd stacji ET 200SP

— Z gatezi katalogu ET 200SP wybra¢ zadane moduty i przeciagna¢ je na odpowiedne gniazdo staciji
ET 200SP. Odwzorowa¢ rzeczywistg budowe stacji od lewej do prawej. Oznaczenie i numer identy-
fikacyjny modutéw AirLINE SP sa podane na przedniej stronie kazdego modutu, np. ,PQ8VS4EVS
(00285098)".

Dla podstawowych modutow elektronicznych katalog zawiera kilka pozycji (np. PQ4VS4 ST, PQ4VS4 PF
Ql itd.). W zaleznosci od wybranej pozyciji katalogu, ten sam sprzet modutowy moze by¢ eksploatowany
w réznych konfiguracjach funkcjonalnych. Wiecej informacji mozna znalez¢ na kolejnych stronach.

Moduty przytagczeniowe (oznaczenie ,,PSU-...”) musza by¢ rowniez skonfigurowane.
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W przypadku korzystania z PROFINET i GSDML, moduty AirLINE SP mozna znalez¢ w podkatalogu
~Uktad pneumatyczny (Burkert)” w portalu TIA.

Rys. 22: Wybrac ET 200SP z gafezi ,,Pozostate urzadzenia peryferyjne — PROFINET 10" (TIA Portal)

W przypadku uzycia STEP 7 V5.5 (lub nowszej wersji) i GSDML, moduty AirLINE SP mozna znalez¢
w PROFINET 10 => I/O => ET 200SP => GSD => IM ... => Pneumatyka (Burkert)

MAN 1000516927 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 27.02.2023
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Rys. 23: Wybra¢ moduty i przyporzadkowac je do gniazd stacji ET 200SP
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9.3.1 Wybdér modutéw w pliku GSD
Moduly przytaczeniowe (PSU-...)
Oznaczenie Numer Pozycja w bloku | Szerokos$¢ kon- | manometr Czujnik
identyfikacyjny zaworowym strukciji [mm] cisnienia
PSU-L 285088
PSU-L-M 284112 po lewej stronie 44 X
PSU-L-PS 292732 X
PSU-M 285091 )
PSU-M-M 284944 srodek 33 X
PSU-R 285092
PSU-R-M 284195 po prawej stronie 44 X
PSU-R-PS 292734 X
Elektroniczne moduty podstawowe (moduty PQ)
Oznaczenie Numer Liczba miejsc na Typ zaworu* EVS**
identyfikacyjny zawory
PQ4vS4 284935 I
PQ4VS4EVS 285097 I X
PQ8VS4 284936 4 Il
PQ8VS4EVS 285098 Il X
PQ8VS4EVS-5/3V 331588 1] X
PQ8VS8 283166 I
PQ8VS8EVS 285095 8 I X
PQ16VS8 284806 Il
PQ16VS8EVS 285096 I X

*) | = zawor pojedynczy (typu 6524/6525);
Il = zawér podwdéjny (2 x 3/2-drogowy typ 6524 i zawdr impulsowy typu 0460)

Il = zawér 5/3-drogo

wy (typu 0460)

**) Zewnetrzne odtagczanie napiecia zaworu

Moduty z oznaczeniem PQ... moga by¢ eksploatowane w réznych konfiguracjach. W tym celu nalezy
wybraé¢ zadany wpis z GSD. Dotaczone do modutu skréty oznaczaja:

ST: stand

Tylko przetgczanie zaworéw, bez dodatkowych funkciji.

ardowy

PF:  Position Feedback (sygnalizowanie potozenia)
Status sitownikéw sterowanych przypisanymi sygnalizatorami potozenia moze by¢ przedsta-
wiony na wyswietlaczu.

PF QI: Position Feedback QI (sygnalizowanie potozenia i ocena QI sygnalizowania potozenia)
Podobnie jak PF, dodatkowo status wartosci (Quality Information, Ql) statusu sygnalizowania
potozenia jest oceniany w celu jego wyswietlenia.

PI: Pressure Indicator (wyswietlanie wartosci cisnienia)
Wartos¢ pomiarowa czujnika cisnienia modutu przytagczeniowego PSU-...-PS wyswietlana jest
w postaci numeryczne;.

Opcije te sa dostepne dla kazdego modutu PQ w réznych kombinacjach.
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9.3.2 Moduly przylaczeniowe danych procesowych
Oznaczenie Numer identyfikacyjny Dane procesowe [bajt]
PSU-L 285088 0
PSU-L-M 284112
PSU-L-PS 292732 4
PSU-M 285091
PSU-M-M 284944
PSU-R 285092 0
PSU-R-M 284195
PSU-R-PS 292734 4
9.3.21 Moduly przylaczeniowe z czujnikiem cisnienia (PSU-...-PS)
Moduly przytgczeniowe z czujnikiem cisnienia dostarczajg 4 bajty danych wejsciowych.
Przypisanie bajtow:
Bityod7do 4 |Bit3 Bit 2 | Bit 1 | BitO
Bajt 0 Analogowa wartosc¢ cisnienia (High Byte)
Baijt 1 Analogowa wartos¢ cisnienia (Low Byte)
Bajt 2 Zastrzezony Diagnostyka Diagnostyka Diagnostyka Diagnostyka
»~Low Warning” | ,,High Warning” ,Low Error” »,High Error”
Bajt 3 Zastrzezony Wartosé
cisnienia QI

Konwersja analogowej wartosci cisnienia

Formuta: Wartosc¢ (dziesietna) = Cisnienie [bar] » 27648
10
Cisnienie [bar] Cisnienie [psi] Wartosé P
W I**

0-10 0-145 dziesietny szesnastkowy S
>10 > 145 0 0 0

10 145 27648 0 x 6C00

7,5 109 20736 0x 5100

1,0 14,5 2765 0 x ACD 1
(0,1) (1,45) (276) (0x 114)

0 0

<0 <0 0 0 0

*) Moduty przytaczeniowe wyposazone sa w funkcje odciecia, ktéra maskuje mate wahania w okolicach 0 bar (>warto$é wyjsciowa 0).
Z wartosci pomiarowej od 0,2 bar (3 psi) wyprowadzana jest odpowiednia wartos¢.

**) Jezeli cisnienie wynosi < 0 bar lub > 10 bar albo wystapit btad modutu wewnetrznego, bit QI jest ustawiany na warto$¢ ujemna
i wyprowadzana jest wartos¢ 0.

Dodatkowe filtrowanie wartosci pomiarowej na uktadzie sterowniczym
Moduty przytaczeniowe z czujnikiem cisnienia wyposazone sg w funkcje filtra do wygtadzania nie-
wielkich skokow lub spadkéw cisnienia. Jezeli jednoczesnie przetgczanych jest wiele zaworéw lub
podtaczone sa napedy o duzej objetosci, przydatna moze by¢ dodatkowa filtracja wartosci pomia-
rowej na uktadzie sterowniczym.
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9.3.3 Dane procesowe — elektroniczne moduly podstawowe

Przedstawione ponizej struktury danych procesowych maja réwniez zastosowanie do projektowania
za pomocg HSP.

Status wartosci (Quality Information, Ql)
Status wartosci ,,Ql” dla zaworéw informuje o tym, czy zawor jest elektrycznie prawidtowy. Nie
dostarcza on zadnych informaciji na temat stanu mechanicznego lub pneumatycznego zaworow.

Aby wyswietli¢ wartos¢ cisnienia modutu przytaczeniowego PSU-...-PS na module PQ, pierwsze 2 bajty
dostarczonych danych procesowych oraz bajt ,,Ql dot. wartosci cisnienia” musza zostac przestane przez
uktad sterowniczy do odpowiednich 3 bajtow modutu PQ (,,Analogowa wartos¢ cisnienia” oraz ,,Ql dot.
wartosci cisnienia”).

W przypadku urzadzen wyposazonych w przegrode (= segmentacja doprowadzenia mediéw), wartos¢
cisnienia powinna by¢ wyswietlana na module PQ zamontowanym obok modutu przytagczeniowego
zawierajgcego czujnik cisnienia.

W przypadku danych procesowych przedstawionych ponizej, spéjnos¢ dotyczy wszystkich bajtow.

Objasnienia skrotow ST, PF, Ql i Pl znajdujg sie w ramce informacyjnej w rozdziale ,9.3.1”

Przypisanie kanatéw wyjsciowych zaworu do pneumatycznych portéw roboczych bloku zaworowego

Kanat 0 1 2

bez funkciji (gérne przytacza)
Typ 6524

3/2-drogow
( gowy) 2 (dolne przytacza)

Rys. 24: Przypisanie kanatow wyjsciowych zaworu w przypadku stosowania typu 6524 (3/2-drogowy)

2 (gérne przytacza)
Typ 6525

(6/2-drogowy) 4 (dolne przytacza)

Rys. 25: Przypisanie kanatdw wyjsciowych zaworu w przypadku stosowania typu 6525 (5/2-drogowy)
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Kanat 01 2 3 4 5 -..

oo oo noo
[ ]/

2 (zawor ,,12", gbrne przytacza)
Typ 6524

(2 x 3/2-drogowy) i
4 (zawor ,14”, dolne przytacza)

Rys. 26: Przypisanie kanatow wyjsciowych zaworu w przypadku stosowania typu 6524 (2 x 3/2-drogowy)
Kanat 0 1 2 3 4 5 ..
1 1 1
o000 000
2 (zawor ,12”, gorne przytacza)
typ 0460

4 (zawor ,14”, dolne przytacza)
Rys. 27: Przypisanie kanatdw wyjsciowych zaworu w przypadku stosowania typu 0460
9.3.3.1 Elektroniczne moduly podstawowe PQ4VS4 i PQ4VS4EVS

Standard konfiguracji modutu (,ST”)

Bajt wyjsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0
Bajt 0 Zastrzezony Wyjscie zaworu, kanat 3 Wyjscie zaworu, kanat 0
Bajt Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0
wejsciowy
Bajt 0 Zastrzezony QI (Quality Information) QI (Quality Information) dot.
dot. wyjscia zaworu, wyjscia zaworu, kanat 0
kanat 3

Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia (Position Feedback, ,,PF”)

MAN 1000516927 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 27.02.2023

Bajt wyjsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0
Bajt 0 Wyjscie zaworu, kanat 3 Wyjscie zaworu, kanat 0
Sygnalizowanie Sygnalizowanie potozenia,
Zastrzezony potozenia, kanat 3: kanat O:

Bajt 1 Pozycja gérna (A) Pozycja gdrna (A)

Bajt 2 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)

Bajt wejsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0

Bajt 0 Zastrzezony QI (Quality Information) QI (Quality Information) dot.
dot. wyjscia zaworu, wyjscia zaworu, kanat 0

kanat 3
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Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia i wyswietlaniem wartosci cisnienia
(Position Feedback, Pressure Indicator, ,,PF, PI”)

Bajt wyjsciowy

Bity od 7 do 4

Bit 3

Bity 2 + 1

Bit 0

Bajt 0

Wyijscie zaworu, kanat 3

Wyijscie zaworu, kanat 0

Sygnalizowanie potozenia,

Sygnalizowanie potozenia,

dot. wyjscia zaworu,
kanat 3

Zastrzezony kanat 3: kanat 0:

Bajt 1 Pozycja gdrna (A) Pozycja gérna (A)

Bajt 2 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)

Bajt 3 Analogowa wartosc cisnienia (High Byte)

Bajt 4 Analogowa wartos¢ cisnienia (Low Byte)

Bajt 5 Zastrzezony QI (Quality Information) dot.
wartosci cisnienia

Bajt wejsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0

Bajt 0 Zastrzezony QI (Quality Information) QI (Quality Information) dot.

wyjscia zaworu, kanat 0

Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia i oceng Ql sygnalizowania potozenia
(Position Feedback Ql, ,,PF QI”)

wyjscia zaworu, kanat 3

Bajt wyjsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0
Bajt 0 Wyjscie zaworu, kanat 3 Wyjscie zaworu, kanat 0
Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie potozenia,
kanat 3: kanat O:
Bajt 1 Pozycja goérna (A) Pozycja gérna (A)
Bajt 2 Zastrzesony Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)
QI (Quality Information) dot. QI (Quality Information) dot.
sygnalizowania potozenia, sygnalizowania potozenia,
kanat 3: kanat 0:
Bajt 3 Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A)
Bajt 4 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)
Bajt wejsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0
Bajt 0 Zastrzezony | QI (Quality Information) dot. QI (Quality Information) dot.

wyjscia zaworu, kanat 0

Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia, oceng Ql sygnalizowania potozenia i wyswietlaniem
wartosci cisnienia (Position Feedback Ql, Pressure Indicator, ,,PF Ql, PI”)

Bajt wyjsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0
Bajt 0 Wyjscie zaworu, kanat 3 Wyjscie zaworu, kanat 0
Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie potozenia,

Zastrzezony kanat 3: kanat O:

Bajt 1 Pozycja gérna (A) Pozycja gorna (A)

Bajt 2 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)

Bajt 3 Analogowa wartos¢ cisnienia (High Byte)

Bajt 4 Analogowa wartos¢ cisnienia (Low Byte)
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QI (Quality Information) dot. QI (Quality Information) dot.
sygnalizowania potozenia, sygnalizowania potozenia,
Zastrzezony kanat 3: kanat O:

Bajt 5 Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A)

Bajt 6 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)

Bajt 7 Zastrzezony QI (Quality Information) dot.

wartosci cisnienia
Bajt wejsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0
Bajt 0 Zastrzezony | QI (Quality Information) dot. QI (Quality Information) dot.
wyjscia zaworu, kanat 3 wyjécia zaworu, kanat 0

Konfiguracja modutu ze wskaznikiem cisnienia (Pressure Indicator, ,,P1”)

Bajt wyjsciowy | Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0

Bajt 0 Zastrzezony Wyjscie zaworu, kanat 3 Wyjscie zaworu, kanat 0
Bajt 1 Analogowa wartosc¢ cisnienia (High Byte)

Bajt 2 Analogowa wartosc¢ cisnienia (Low Byte)

Bajt 3 Zastrzezony QI (Quality Information) dot.

wartosci cisnienia

Bajt Bity od 7 do 4 Bit 3 Bity 2 + 1 Bit 0
wejsciowy

Bajt 0 Zastrzezony | QI (Quality Information) dot. QI (Quality Information) dot.

wyjscia zaworu, kanat 3 wyjscia zaworu, kanat 0

9.3.3.2 Elektroniczne moduly podstawowe PQ8VS4, PQ8VS4EVS,

PQ8VS4EVS-5/3V, PQ8VSS8 i PQ8VS8EVS
Standard konfiguracji modutu (,ST”)

Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0

Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt wejsciowy Bit 7 Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0

QI (Quality Information) dot. wyjscia

QI (Quality Information)

zaworu dot. wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat7 | Kanat 6 Kanat 0
Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia (Position Feedback, ,,PF”)
Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0
Sygnalizowanie potozenia Sygnalizowanie potozenia
Kanat 7: Kanat 6: Kanat 0:
Bajt 1 Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A)
Bajt 2 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)
Bajt wejsciowy Bit 7 Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information)
zaworu dot. wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0

51




FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 8647
Projektowanie

Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia i wyswietlaniem wartosci cisnienia (Position

Feedback, Pressure Indicator, ,,PF, PI”)

Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0
Sygnalizowanie potozenia Sygnalizowanie potozenia
Kanat 7: Kanat 6: Kanat O:
Bajt 1 Pozycja gérna (A) Pozycja gdrna (A) Pozycja gdrna (A)
Bajt 2 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)
Bajt 3 Analogowa wartos¢ cisnienia (High Byte)
Bajt 4 Analogowa wartos$¢ cisnienia (Low Byte)
Bajt 5 Zastrzezony QI (Quality Information)
dot. wartosci cisnienia
Bajt wejsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information)
zaworu dot. wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0

Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia i ocena Ql sygnalizowania potozenia
(Position Feedback Ql, ,,PF QI”)

&

S

S

N

B

&

g

S

s Baijt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0

= Wyjécie zaworu Wyjécie zaworu

°

“é Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0

% Sygnalizowanie potozenia Sygnalizowanie potozenia

E Kanat 7: Kanat 6: Kanat 0:

j:j Bajt 1 Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A)

& Bajt 2 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)

ﬁ QI (Quality Information) dot. sygnalizo- QI (Quality Information)

5 wania potozenia dot. sygnalizowania

2 potozenia

T Kanat 7: Kanat 6: Kanat 0:

§ Bajt 3 Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A)

o Bajt 4 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)

S Bajt wejsciowy Bit 7 Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0

Z QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information)

= zaworu dot. wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0
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Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia, oceng Ql sygnalizowania potozenia i wyswietlaniem

wartosci cisnienia (Position Feedback Ql, Pressure Indicator, ,,PF Ql, PI”)

Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0
Sygnalizowanie potozenia Sygnalizowanie potozenia
Kanat 7: Kanat 6: Kanat O:
Bajt 1 Pozycja gérna (A) Pozycja gdrna (A) Pozycja gérna (A)
Bajt 2 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)
Bajt 3 Analogowa wartos¢ cisnienia (High Byte)
Bajt 4 Analogowa wartos¢ cisnienia (Low Byte)
QI (Quality Information) dot. sygnalizo- QI (Quality Information)
wania potozenia dot. sygnalizowania
potozenia
Kanat 7: Kanat 6: Kanat 0:
Bajt 5 Pozycja gdrna (A) Pozycja gérna (A) Pozycja gérna (A)
Bajt 6 Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B) Pozycja dolna (B)
Bajt 7 Zastrzezony QI (Quality Information)
dot. wartosci cisnienia
Bajt wejsciowy Bit7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information)
zaworu dot. wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0
Konfiguracja modutu ze wskaznikiem cisnienia (Pressure Indicator, ,,PI”)
Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0
Bajt 1 Analogowa wartos¢ cisnienia (High Byte)
Bajt 2 Analogowa wartos¢ cisnienia (Low Byte)
Bajt 3 Zastrzezony QI (Quality Information)
dot. wartosci cisnienia
Bajt wejsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information)
zaworu dot. wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 | Kanat 6 Kanat 0
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9.3.3.3

Elektroniczne moduly podstawowe PQ16VS8 i PQ16VS8S8EVS

Na wyjsciach nalezy stosowac¢ format danych ,,Bajt”.
Jesli uzywany jest ,WORD?”, nalezy upewnic sie, ze dane sg prawidtowo przypisane.

Standard konfiguracji modutu (,,ST”)

54

Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Bajt wejsciowy Bit 7 Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information)
zaworu dot. wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
[sg]
S
§ Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia (Position Feedback, ,,PF”)
~
% Bajt wyjsciowy Bit7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
§ Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
= Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
% Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
§ Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie
% pozycja gérna (A): potozenia, pozycja
3 gérna (A):
§ Bajt 2 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
% Bajt 3 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
% Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie
:g pozycja dolna (B): potfozenia, pozycja
2 dolna (B):
g Bajt 4 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
§ Bajt 5 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
g Bajt wejsciowy Bit 7 Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
N QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information)
§ zaworu dot. wyjscia zaworu
g Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
S Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Pz
<
=
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Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia i wyswietlaniem wartosci cisnienia (Position
Feedback, Pressure Indicator, ,,PF, PI”)

Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie
pozycja gorna (A): potozenia, pozycja
goérna (A):
Bajt 2 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 3 Kanat 15 ‘ Kanat 14 Kanat 8
Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie
pozycja dolna (B): potozenia, pozycja
dolna (B):
Bajt 4 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 5 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Bajt 6 Analogowa wartosc¢ cisnienia (High Byte)
Bajt 7 Analogowa wartosc cisnienia (Low Byte)
Bajt 8 Zastrzezony QI (Quality Information)
dot. wartosci cisnienia
Bajt wejsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information)
zaworu dot. wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
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Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia i ocena Ql sygnalizowania potozenia
(Position Feedback Ql, ,,PF QI”)

Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie potozenia,
pozycja gérna (A): pozycja gérna (A):
Bajt 2 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 3 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie potozenia,
pozycja dolna (B): pozycja dolna (B):
Bajt 4 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
- Bajt 5 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
§ QI dla sygnalizowania potozenia, QI dla sygnalizowania
o pozycja gorna (A): potozenia, pozycija
N goérna (A):
3 Bajt 6 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
c
& Bajt 7 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
< QI dla sygnalizowania potozenia, QI dla sygnalizowania
@, pozycja dolna (B): potfozenia, pozycja
5 dolna (B):
= Bajt 8 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
°
§ Bajt 9 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
é Bajt wejsciowy Bit 7 Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
7 QI (Quality Information) dot. wyjscia zaworu QI (Quality Information)
] dot. wyjscia zaworu
@ Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
'?2 Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
S
&
>
-
o
N
3
2
3
Pz
<
=
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Konfiguracja modutu z sygnalizowaniem potozenia, oceng Ql sygnalizowania potozenia i wyswietlaniem
wartosci cisnienia (Position Feedback Ql, Pressure Indicator, ,,PF Ql, PI”)

Bajt wyjsciowy Bit 7 Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie potozenia,
pozycja gorna (A): pozycja gérna (A):
Bajt 2 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 3 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Sygnalizowanie potozenia, Sygnalizowanie potozenia,
pozycja dolna (B): pozycja dolna (B):
Bajt 4 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 5 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Bajt 6 Analogowa wartosc cisnienia (High Byte)
Bajt 7 Analogowa wartosc¢ cisnienia (Low Byte)
QI dla sygnalizowania potozenia, QI dla sygnalizowania
pozycja gérna (A): potozenia, pozycja gorna (A):
Bajt 8 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 9 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
QI dla sygnalizowania potozenia, QI dla sygnalizowania
pozycja dolna (B): potozenia, pozycja dolna (B):
Bajt 10 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 11 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Bajt 12 Zastrzezony QI (Quality Information)
dot. wartosci cisnienia
Bajt wejsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information) dot.
zaworu wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 ‘ Kanat 14 Kanat 8
Konfiguracja modutu ze wskaznikiem cisnienia (Pressure Indicator, ,,P1”)
Bajt wyjsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
Wyjscie zaworu Wyjscie zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 - Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
Bajt 2 Analogowa wartos¢ cisnienia (High Byte)
Bajt 3 Analogowa wartosc¢ cisnienia (Low Byte)
Bajt 4 Zastrzezony QI (Quality Information)
dot. wartosci ci$nienia
Bajt wejsciowy Bit 7 | Bit 6 Bity od 5 do 1 Bit 0
QI (Quality Information) dot. wyjscia QI (Quality Information) dot.
zaworu wyjscia zaworu
Bajt 0 Kanat 7 Kanat 6 o Kanat 0
Bajt 1 Kanat 15 Kanat 14 Kanat 8
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9.4 Parametry modutéw AirLINE SP
9.4.1 Parametry do edycji podczas projektowania
9.4.1.1 Moduty przylaczeniowe z czujnikiem cisnienia (,,PSU-...-PS”)
Parametr Opis Default
Pomiar cisnienia Zwolnienie pomiaru cisnienia aktywne
Diag: gorna granica btedu Zezwolenie na diagnostyke przy przekroczeniu gornej nieaktywne
granicy btedu
Diag: dolna granica bfedu Zezwolenie na diagnostyke przy przekroczeniu dolnej nieaktywne
granicy btedu
Diag: gorna granica Zezwolenie na diagnostyke przy przekroczeniu gérnej nieaktywne
ostrzegawcza granicy ostrzegawczej
Diag: dolna granica Zezwolenie na diagnostyke przy przekroczeniu dolnej nieaktywne
ostrzegawcza granicy ostrzegawczej

Godrna granica btedu

Wartos¢ liczbowa dla gérnej granicy btedu

Dolna granica btedu

Wartos¢ liczbowa dla dolnej granicy btedu

Gdrna granica ostrzegawcza

Wartosc¢ liczbowa dla gérnej granicy ostrzegawczej

Dolna granica ostrzegawcza

Wartos¢ liczbowa dla dolnej granicy ostrzegawczej

9.4.1.2

Elektroniczne moduly podstawowe (,,PQ...”)

To, ktore parametry moga by¢ ustawiane i czy ustawienia moga by¢ dokonywane dla danego modutu lub
danego kanatu, zalezy miedzy innymi od wybranej metody konfiguracji (patrz rozdziaty ,,9.4.1.3” do ,,9.4.1.5").

przetgczania

gawcza licznika cyklu

przetaczania generowany jest komunikat diag-
nostyczny dla ostrzezenia.

Parametr Opis Default
Diag: brak napiecia zasilajgcego Odblokowanie diagnostyki ,,Brak napiecia nieaktywne
zasilajgcego”.
Diag: zawory pilotowe Zwolnienie diagnostyki zawordw pilotowych nieaktywne
(przerwanie przewodu, zwarcie)**
Diag: brak napiecia zaworu Odblokowanie diagnostyke ,,Brak napiecia na nieaktywne
zaworze” (logika modutu pracuje, ale zawory nie
sg zasilane, np. przy ,EVS aktywny”)
Wskaznik cisnienia* Wyswietlanie wartosci cisnienia mierzonego nieaktywne
przez zespot ,,PSU-...-PS”
Kx aktywny Zwolnienie kanatu x** aktywne
Wartos¢ zastepcza Kx Wartos¢ zastepcza dla kanatu x** **** »,QOdfgczanie”
Licznik cyklu | Zwolnienie diag- Okresla, czy przy przekroczeniu granicy ostrze- nieaktywne
przetaczania | nostyki licznika cyklu gawczej licznika cyklu przetaczania generowany
przetgczania: wartos¢ | jest komunikat diagnostyczny.
Granica ostrze- Okresla, przy jakiej wartosci licznika cyklu 0

*) Parametr dostepny tylko w przypadku wybrania konfiguracji modutu ze wskaznikiem cisnienia (,,Pressure Indicator”).

**)  Jezeli poszczegoine pozycje zawordw nie sg wyposazone, odpowiednie kanaty powinny by¢ wytaczone, aby uniknac btednej
diagnostyki. Alternatywnie mozna w tym celu dezaktywowac diagnostyke dla odpowiednich kanatéw (przy konfiguracji za pomoca
GSD nie jest mozliwe dezaktywowanie diagnostyki dla danych kanatéw).

***) W przypadku uzywania zaworéw z zewnetrzng opcja wytaczania lub modutéw PQ z EVS, ,pozycja aktywna” nie moze zosta¢
ustawiona, jesli napiecie zostato zewnetrznie odtaczone.

****)W przypadku uzywania zaworéw impulsowych nalezy pamietac, ze przy wartosci zastepczej ,Odtgczanie” zachowujg one swojg

ostatnig pozycje.
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@ Wskazoéwki dotyczace korzystania z licznikow cyklu przetaczania

Liczniki cyklu przetgczania sg zawsze aktywne, parametryzowane jest tylko to, czy przy przekro-
czeniu ustawionej granicy ostrzegawczej generowany jest komunikat diagnostyczny czy nie.

— Jesli majg by¢ wykorzystywane liczniki cyklu przetaczania, nalezy podczas projektowania
aktywowac opcje ,,Zwolnienie diagnostyki licznika cyklu przetgczania”.

— Jezeli reset ma by¢ przeprowadzony za pomoca bloku danych, to blok danych nalezy utworzy¢
podczas programowania CPU (patrz rozdziat ,9.4.2”).

— W razie potrzeby nalezy przewidzie¢ srodki zabezpieczajgce przed niezamierzonym lub nie-
dozwolonym wyzerowaniem licznikdw cyklu przetgczania (np. poprzez zapytanie bezpieczernstwa
lub kod autoryzacji).

Dlaczego oddzielne liczniki cyklu przetgczania dla zaworu pilotowego i sitownika?

Zawor pilotowy na bloku zaworowym i sitownik w miejscu instalacji moga by¢ konserwowane lub wymie-
niane niezaleznie od siebie. Dlatego kazdy podstawowy modut elektroniczny posiada 2 niezalezne liczniki
cyklu przetaczania na kanat (1 x dla zaworu pilotowego, 1 x dla sitownika).

Przyktad: czesci zuzywajace sie sg wymieniane na zaworze procesowym w ramach konserwacji
zapobiegawcze;j.

— Licznik cyklu przetgczania sitownika moze zosta¢ zresetowany.

— Zawor pilotowy i jego aktualna liczba cykli taczeniowych pozostajg bez zmian.

9.4.1.3 Parametry w przypadku projektowania za pomoca GSD (PROFIBUS)

Parametr Opis Default
Licznik cyklu Granica ostrze- — Zakres krokowy: 1000 (wprowadzona 0
przetaczania gawcza licznika wartosc¢ jest automatycznie mnozona przez

cyklu przetagczania wspoétczynnik 1000)

— Regulacja wedtug modutéw

— Oddzielne wartosci dla zaworu pilotowego
i siftownika

Granica ostrze- — Aktywacja zaworow pilotowych mozliwa dla nieaktywne
gawcza danych modutow

przekroczona _ Aktywacja sitownikéw mozliwa dla danych

kanatow

Zachowanie w przypadku CPU-STOP | - Zachowanie w przypadku CPU-STOP »,QOdiaczanie”
regulowane dla danego modutu

- Przy wyborze ,wartosci zastepczych” mozna je
ustawiac¢ dla danych kanatow

Grupa potencjatow Wyswietlacz informacyjny, parametréw nie
mozna zmienic.
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9.4.1.4 Parametry do projektowania za pomoca GSDML (PROFINET)
Parametr Opis Default
Licznik cyklu | Granica ostrze- Regulacja wedtug modutéw 0
przefagczania | gawcza licznika cyklu
dla zaworéw | przetaczania
pilotowych Granica ostrzegawcza | Aktywacja mozliwa dla danych kanatow nieaktywne
przekroczona
Licznik cyklu | Granica ostrze- Regulacja wedtug kanatéw 0
przetaczania | gawcza licznika cyklu
dla napeddéw | przetaczania
Granica ostrzegawcza | Aktywacja mozliwa dla danych kanatéw nieaktywne
przekroczona
Zachowanie w przypadku CPU-STOP | Zachowanie w przypadku CPU-STOP »,Odfgczanie”
z mozliwoscig regulacji wedtug kanatu
Grupa potencjatéw Wyswietlacz informacyjny, parametrow nie
mozna zmienic.
Numer identyfikacyjny zaworéw Numer identyfikacyjny zawordw pilotowych 0

pilotowych moze by¢ wprowadzony w celach informa-
cyjnych (np. dla celéw konserwaciji zapobie-
gawczej). Nie ma poréwnania z numerem iden-
tyfikacyjnym faktycznie zastosowanego zaworu
pilotowego.
9.4.1.5 Parametry w przypadku projektowania za pomoca HSP (PROFIBUS/
PROFINET)
Parametr Opis Default
Licznik cyklu | Granica ostrze- Regulacja wedtug modutow 0
przetaczania | gawcza licznika cyklu
dla zaworow | przetaczania
pilotowych Granica ostrzegawcza | Aktywacja mozliwa dla danych kanatow nieaktywne
przekroczona
Licznik cyklu | Granica ostrze- Regulacja wedtug kanatéw 0
przetaczania | gawcza licznika cyklu
dla napeddéw | przetaczania
Granica ostrzegawcza | Aktywacja mozliwa dla danych kanatéw nieaktywne
przekroczona
Zachowanie w przypadku CPU-STOP | Zachowanie w przypadku CPU-STOP »,Odtaczanie”
z mozliwoscia regulaciji wedtug kanatu
Grupa potencjatow Wyswietlacz informacyjny, parametréw nie
mozna zmienic.
Numer identyfikacyjny zaworow Numer identyfikacyjny zaworéw pilotowych 0

pilotowych

moze by¢ wprowadzony w celach informa-
cyjnych (np. dla celéw konserwacji zapobie-
gawczej). Nie ma poréwnania z numerem iden-
tyfikacyjnym faktycznie zastosowanego zaworu
pilotowego.
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9.4.2 Rekordy danych sterowania, ktére maja by¢ uzywane
W czasie pracy

Rekordy danych sterowania dla podstawowych modutéw elektronicznych z 16 kanatami sg pokazane
ponizej. Dla podstawowych modutow elektronicznych z mniejsza liczba kanatéw obowigzuja odpowiednie
tabele.

Dostep do rekordéw danych sterowania mozliwy jest np. w SIMATIC STEP 7 poprzez bloki danych
~WRREC” i ,RDREC".

Rys. 28: Zerowanie licznika cyklu przetaczania za pomoca blokéw danych ,WRREC” i ,,RDREC”
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9.4.21 DS 130: rekord danych sterowania
»Aktualny stan licznika cyklu przetaczania zaworow pilotowych”
(tylko do odczytu)

Wskazuje, ile cykli taczeniowe wykonat zawor pilotowy od ostatniego zresetowania licznika cyklu przetaczania.

Baijt Bit 7-0 Kanat
0 Aktualny stan licznika cyklu przetgczania Zawér pilotowy bajt 0 (MSB)
1 Aktualny stan licznika cyklu przetaczania Zawor pilotowy bajt 1 0
2 Aktualny stan licznika cyklu przetagczania Zawor pilotowy bajt 2
3 Aktualny stan licznika cyklu przetaczania Zawor pilotowy bajt 3 (LSB)
4-7 1
8-11 2
12-15 3
16-19 4
20-23 5
24-27 6
28-31 _— . A 7
Aktualny stan licznika cyklu przetgczania Zawér pilotowy
32-35 4 bajt jak w przypadku kanatu 0 8
36-39 9
40-43 10
44-47 11
48-51 12
52-55 13
56-59 14
60-63 15

9.4.2.2 DS 131: rekord danych sterowania
»Aktualny stan siltownikdw licznika cyklu przetlaczania” (tylko do odczytu)

Wskazuje, ile cykli faczeniowych wykonat sitownik od ostatniego zresetowania licznika cyklu przetaczen
(zliczane sa przetaczenia kanatu).

MAN 1000516927 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 27.02.2023

Bajt Bit 7-0 Kanat
0 Aktualny stan licznika cyklu przetaczania sitownik bajt 0 (MSB)
1 Aktualny stan licznika cyklu przetgczania sitownik bajt 1 0
2 Aktualny stan licznika cyklu przetgczania sitownik bajt 2
3 Aktualny stan licznika cyklu przetaczania sitownik bajt 3 (LSB)

4-7 1
8-11 2
12-15 3
16-19 4
20-23 5
24-27 6
28-31 S L . 7

Aktualny stan licznika cyklu przetgczania sitownik
32-35 4 bajt jak w przypadku kanatu 0 8
36-39 9
40-43 10
44-47 11
48-51 12
52-55 13
56-59 14
60-63 15
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9.4.2.3

DS 132: rekord danych sterowania ,,Reset licznika cyklu przetlaczania”

(tylko do zapisu)

Zapisanie 1 na odpowiednim bicie powoduje zresetowanie przynaleznego licznika cyklu przetgczania.

Baijt Bit 7-2 Bit 1 Bit 0 Kanat
0 Reset SSZ sitownik 0 Reset SSZ zawor pilotowy 0 0
1 Reset SSZ sitownik 1 Reset SSZ zawor pilotowy 1 1
2 Reset SSZ sitownik 2 Reset SSZ zawdr pilotowy 2 2
3 Reset SSZ sitownik 3 Reset SSZ zawor pilotowy 3 3
4 Reset SSZ sitownik 4 Reset SSZ zawor pilotowy 4 4
5 Reset SSZ sitownik 5 Reset SSZ zawdr pilotowy 5 5
6 Reset SSZ sitownik 6 Reset SSZ zawdr pilotowy 6 6
7 . Reset SSZ sitownik 7 Reset SSZ zawdr pilotowy 7 7

Zastrzezony - - ——
8 Reset SSZ sitownik 8 Reset SSZ zawdr pilotowy 8 8
9 Reset SSZ sitownik 9 Reset SSZ zawdr pilotowy 9 9
10 Reset SSZ sitownik 10 Reset SSZ zawér pilotowy 10 10
11 Reset SSZ sitownik 11 Reset SSZ zawér pilotowy 11 11
12 Reset SSZ sitownik 12 Reset SSZ zawér pilotowy 12 12
13 Reset SSZ sitownik 13 Reset SSZ zawor pilotowy 13 13
14 Reset SSZ sitownik 14 Reset SSZ zawdr pilotowy 14 14
15 Reset SSZ sitownik 15 Reset SSZ zawor pilotowy 15 15
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9.4.2.4 DS 133: rekord danych sterowania ,,Data ostatniej konserwaciji sitownika”
(odczyt/zapis)

Umozliwia wprowadzenie daty ostatniego przegladu sitownika. Wpis ten ma jedynie charakter informacyjny
i nie wywotuje zadnych funkciji (np. diagnostyki).

Format BCD

dd (dzien): 0x01-0x32

mm (miesigc): 0 x 01- 0 x 12 = styczen- grudzien

rr (rok): 0 x 90-0 x 99 = 1990- 1999, 0 x 00- 0 x 89 = 2000~ 2089

Bajt Bit 7-0 Kanat

0 Data ostatniej konserwacji sitownika (format BCD) bajt 0 > dd w (dd.mm.rr)

1 Data ostatniej konserwaciji sitownika (format BCD) bajt 1 > mm w (dd.mm.rr) 0
2 Data ostatniej konserwaciji sitownika (format BCD) bajt 2 - rr w (dd.mm.rr)
3-5
6-8
9-11
12-14
15-17
18-20
21-23
24-26 3 bajt ,Data ostatniej konserwaciji sitownika” jak w przypadku kanatu 0
27-29
30-32
33-35
36-38
39-41
42-44

olnlelndla|e|o|N|lo|o|sw|d|=

45-47
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9.4.2.5

i nie wywotuje zadnych funkciji (np. diagnostyki).

W celu uzyskania informacji o formacie BCD, zobacz ,,9.4.2.4".

DS 134: rekord danych sterowania ,,Data kolejnej konserwaciji siltownika”
(odczyt/zapis)
Umozliwia wprowadzenie daty kolejnej konserwacji sitownika. Wpis ten ma jedynie charakter informacyjny

Bajt Bit 7-0 Kanat
0 Data kolejnej konserwaciji sitownika (format BCD) bajt 0 - dd w (dd.mm.rr)
1 Data kolejnej konserwaciji sitownika (format BCD) bajt 1 & mm w (dd.mm.rr) 0
2 Data kolejnej konserwaciji sitownika (format BCD) bajt 2 > rr w (dd.mm.rr)
3-5 1
6-8 2
9-11 3
12-14 4
15-17 5
18-20 6
21-23 7
24-26 3 bajt ,Data kolejnej konserwaciji sitownika” jak w przypadku kanatu 0 8
27-29 9
30-32 10
33-35 11
36-38 12
39-41 13
42-44 14
45-47 15
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9.4.2.6 DS 135: rekord danych sterowania ,,Numer identyfikacyjny zaworéw
pilotowych” (odczyt/zapis)

Ten rekord danych oferuje mozliwos¢ wprowadzenia numeru identyfikacyjnego zastosowanego zaworu pilo-
towego. Przy wymianie lub konserwaciji zaworu pilotowego numer identyfikacyjny jest szybko dostepny.

W przypadku projektowania PROFIBUS poprzez GSD, ten rekord danych sterowania nie jest

dostepny.
Bajt Bit 7-0 Kanat
0 Numer identyfikacyjny zaworu pilotowego bajt 0 (MSB)
1 Numer identyfikacyjny zaworu pilotowego bajt 1 0
2 Numer identyfikacyjny zaworu pilotowego bajt 2
3 Numer identyfikacyjny zaworu pilotowego bajt 3 (LSB)

4-7 1
8-11 2
12-15 3
16-19 4
20-23 5
24-27 6
28-31 7
32-35 Numer identyfikacyjny zaworu pilotowego 4 bajty (jak kanat 0) 8
36-39 9
40-43 10
44-47 11
48-51 12
52-55 13
56-59 14
60-63 15
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9.5 Uzywanie HSP pod SIMATIC STEP 7

9.51 Hardware Support Packages (HSP) dla SIMATIC STEP 7

Poczawszy od SIMATIC STEP 7 V5.5 i TIA Portal V14, SP1, mozna nastepnie zainstalowa¢ HSP dla katalogu
sprzetowego. HSP uzupetnia zdecentralizowany system peryferyjny Siemens SIMATIC ET 200SP o moduty
AIrLINE SP.

W zaleznosci od zastosowanej wersji SIMATIC STEP 7 wymagane sa ré6zne wersje HSP.

e ,HSP2105 dla SIMATIC STEP 7 V 5.x” jest odpowiedni dla SIMATIC STEP 7 V 5.5 lub nowszego.

¢ Dla SIMATIC STEP 7 TIA Portal wymagany jest ,,HSP0225”.

9.5.2 Instalacja HSP

E]:ﬂ Hardware Support Package mozna pobrac ze strony startowej firmy Birkert:
country.burkert.com.

—> Zapisac plik ,hspXXXX.zip” w wybranym przez siebie katalogu i rozpakowac go.
—> W SIMATIC STEP 7 wybra¢ w menu ,Extras” polecenie ,Support Packages” .

— W nastepnym oknie dialogowym wybrac¢ ,,Dodaj z systemu plikdw”, zaznaczy¢ ,HSPXXXX...”
i zainstalowac.

Rys. 29: Instalacja HSP

Po zakonczeniu instalacji moduty systemu AirLINE SP znajdujg sie w katalogu sprzetowym.
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Rys. 31: Wybra¢ moduty AirLINE SP z gafezi ,Pneumatyka” i przyporzadkowac je do gniazd stacji ET 200SP.
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9.5.3

— Po zaznaczeniu modutu wyswietlane sg jego parametry, ktére mozna zmieniac.

Rys. 32:

9.5.3.1

Zmiana parametrow w HSP

Zmiana parametrow modufu

Dane procesowe — elektroniczne moduly podstawowe

Podczas projektowania podstawowych modutéw elektronicznych dla kazdego modutu podstawowego

dostepne sa rézne konfiguracje modutéw. Struktura danych procesowych elektronicznych modutéw podsta-
wowych zalezy od wybranej konfiguracji modutéw (patrz rozdziat

9.3.3” na stronie 48 i ponizsza tabela).

PF
Position Feedback
na wyswietlaczu

Ql
Value Status od
Position Feedback*

Pl
Pressure Indicator*

Struktura danych pro-
cesowych zgodnie

z tabelami

rozdziat ,9.3.3”

ST

PF

X | X

PF, PI

=

PF QI

=

X

PF Ql, PI

X

Pl

Tabela 4:

konfiguracji modutow

*) Dostepne tylko wtedy, gdy aktywna jest funkcja ,Position Feedback in Display”
**) Aktywny (,Naprzemiennie ze statusem zaworu” lub ,Stale”)

Przyporzadkowanie struktury danych procesowych elektronicznych modutéw podstawowych do wybranej
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Rys. 33: Zmiana konfiguracji modufu

9.5.3.2 Moduly przylgczeniowe z czujnikiem cisnienia (PSU-...-PS)

Nieprawidtowe wartosci graniczne (np. ,Dolna granica” wyzsza niz ,,Gorna granica”) sa przechwytywane
przez portal STEP 7/TIA.

MAN 1000516927 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 27.02.2023
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9.6 Zastosowanie HUP w SIMATIC PCS7

Podczas konfiguracji za pomocg HUP automatycznie tworzone sg wymagane moduty dla modutéw
bloku zaworowego. Moduly te zawierajg wszystkie niezbedne dane i diagnozy.

9.6.1 Hardware Update Package (HUP) dla SIMATIC PCS7

Od wersji SIMATIC PCS7 V9.0, SP2 mozna nastepnie zainstalowa¢ HUP dla katalogu sprzetowego. HUP
uzupetnia zdecentralizowany system peryferyjny Siemens SIMATIC ET 200SP/SP HA o moduty AirLINE SP.

9.6.2 Instalacja HUP

Pakiet aktualizacji urzadzenia (Hardware Update Package) jest dostepny do pobrania na stronie star-
towej firmy Birkert:

country.burkert.com—>8647Q,—Downloads: Software

— Zamkna¢ PCS7.

— Uruchomi¢ plik ,PCS7_HUP_Burkert_8647_for_ET200SP_SPHA.exe” i postepowac zgodnie z instrukcja
instalaciji.

Rys. 34: HUP jest zainstalowany

Po zakonczeniu instalacji moduty systemu AirLINE SP znajdujg sie w katalogu sprzetowym (filtr musi
by¢ ustawiony na ,Standard”). Dalsze kroki odpowiadajg tym, ktére wykonuje sie przy uzyciu HSP (patrz
rozdziat,9.5” na stronie 67).
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10 ROZRUCH

10.1 Wskazdwki bezpieczenstwa
A OSTRZEZENIE

Ryzyko odniesienia obrazen w przypadku niefachowej eksploataciji.
Nieprawidtowa eksploatacja moze prowadzi¢ do obrazen oraz uszkodzen w urzadzeniu i jego otoczeniu.

» Przed rozruchem musi by¢ zagwarantowane, ze tres¢ instrukcji obstugi jest znana personelowi
obstugujgcemu i Ze jest ona catkowicie zrozumiata.

» Przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa i informacji dotyczacych uzytkowania zgodnego
Z przeznaczeniem.

» Urzadzenie moze by¢ obstugiwane wytacznie przez odpowiednio przeszkolony personel specjalistyczny.

Niebezpieczenstwo urazéw spowodowanych btednym dziataniem urzadzenia.

Przed rozruchem nalezy zapewni¢ bezpieczne funkcjonowanie systemu poprzez przeprowadzenie testow.
Pozwala to unikng¢ zagrozenia dla oséb lub urzadzen podczas pracy.

» Przed ostatecznym rozruchem urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ kompletna kontrole dziatania oraz
niezbedne testy bezpieczenstwa.

» Uwzgledni¢ w testach mozliwe do przewidzenia btedy.

Projektowanie musi zosta¢ zakoriczone przed rozruchem systemu.

10.2 Rozruch elektryczny
A OSTROZNIE

Niezdefiniowane zachowanie zaworéw.

Jezeli napiecie zasilajgce jest zbyt niskie, zachowanie zawordw nie jest zdefiniowane. Moze to prowadzié
do niezamierzonych proceséw w urzadzeniu.

» Upewnic sig, ze napiecie zasilajgce jest powyzej dolnej granicy tolerancji (patrz,,14.4 Dane elektryczne”
na stronie 93).

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych gorgcymi powierzchniami.

W przypadku diuzszego czasu wtaczenia zawory moga stac¢ sie gorace.

» Przed zdjeciem zawordw nalezy odczekac¢ az ostygng lub zatozy¢ rekawice ochronne odporne na
wysoka temperature.

W przypadku stosowania wersji urzadzen z certyfikatem UL z zaworami 2 x 3/2-drogowymi typu 6524:

» W przypadku czgstego przetgczania przed ponownym wigczeniem nalezy zachowac przerwe trwajaca
co najmniej 100 ms.

Informacja zwrotna o wystarczajgcym napigciu zasilajgcym sygnalizowana jest na bloku zaworowym za
pomoca diod LED PWR (moduty przytaczeniowe PSU-L ... i wszystkie moduty PQ).

Jesli diagnostyka zostata aktywowana, wéwczas poprzez SIMATIC ET 200SP/SP HA wysytany jest komu-
nikat diagnostyczny.

Srodki, ktére nalezy podjaé przed rozruchem elektrycznym
— Sprawdzi¢ przytgcza.
—> Sprawdzi¢ napigcie zasilajgce.

— Ustawi¢ reczne sterowanie zaworami w pozycji wyjsciowe;j.
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Elektryczny rozruch wyspy zaworowej odpowiada rozruchu zdecentralizowanego systemu peryferyjnego
Siemens SIMATIC ET 200SP/SP HA.

Wszystkie czynnosci niezbedne do rozruchu elektrycznego znajduja sie w podreczniku systemowym
Siemens ,,Zdecentralizowany system peryferyjny ET 200SP” lub ,Zdecentralizowany system peryferyjny
ET 200SP HA”".

Moduty z EVS
Jezeli funkcje ,wytaczone napiecie obcigzenia” i ,,PROFlenergy” sa aktywne w tym samym czasie,
zaprogramowane przez uzytkownika pozycje zaworu moga nie zosta¢ aktywowane.

Jezeli wyjscia (zawory) zostaty wytaczone przez EVS, jest to pokazywane na wyswietlaczu LCD.
Dodatkowo wyswietlane sa rowniez dane wyjsciowe wysytane przez uktad sterowniczy (cykliczna
zmiana z ,,EVS aktywny” i ,dane wyjsciowe”).

10.3 Rozruch pneumatyczny

A OSTROZNIE

Zagrozenie hatasem.

W przypadku przetgczania zawordw cisnieniowych moze wystapi¢ zwiekszony hatas.
» Odprowadzi¢ powietrze wylotowe wezem.

» Podfgczyc ttumik do przytacza powietrza odlotowego.

» Nosi¢ srodki ochrony stuchu.

Srodki, ktére nalezy podjaé przed rozruchem pneumatycznym
—> Sprawdzi¢ przytacza, napiecie i ciSnienie robocze.

— Sprawdzi¢ prawidtowe przyporzadkowanie przytaczy 1i 3/5. W zadnym wypadku nie moga by¢ one
zamieniane.

— W przypadku pracy elektrycznej nalezy ustawié reczne sterowanie zaworami w pozycji wyjsciowe;.

Rozruch pneumatyczny
—> Nie przekracza¢ maksymalnych wartosci danych roboczych (patrz tabliczka znamionowa).
— Najpierw wtgczy¢ cisnienie zasilania.

— Nastepnie wigczy¢ napiecie.

10.4 Indywidualny napis

Na kazdym zespole zaworowym znajdujg sie kieszenie, ktére mozna wykorzysta¢ do indywidualnego ozna-
kowania. Do tego celu mozna wykorzystaé np. etykiety z kartonu/papieru (maks. 0,2 mm grubosci).

Perforowane puste arkusze sg dotgczone do bloku zaworowego i sa dostepne w biurze firmy Burkert
lub na stronie www.burkert.com.

Edytowalny szablon do oznaczania pustych arkuszy za pomoca komputera/drukarki mozna znalez¢
na ostatniej stronie tej instrukcji.
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10.5 ,,PRONETA” i ,,SIMATIC Automation Tool”

Typ 8647 jest zawarty w narzedziach ,PRONETA” i ,SIMATIC Automation Tool” firmy Siemens, dzieki czemu
ich funkcje moga by¢ réwniez wykorzystane dla typu 8647 (np. podczas rozruchu).

Typ 8647 jest dostepny w programie PRONETA od wers;ji 2.5, w SIMATIC Automation Tool od
wersji 3.1 SP2.
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11 OBSLUGA

111 Wskazdowki bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE

Ryzyko odniesienia obrazen spowodowanych nieprawidtowg obstuga.
Nieprawidtowa obstuga moze prowadzi¢ do obrazen oraz uszkodzen w systemie i jego otoczeniu.
» Personel obstugujacy musi znaé i rozumie¢ tres¢ niniejszej instrukcji obstugi.

» Przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa i informacji dotyczacych uzytkowania zgodnego
Z przeznaczeniem.

» System moze obstugiwac wytacznie wystarczajgco przeszkolony personel.

Sterowanie blokiem zaworowym odbywa sie poprzez modut interfejsu sterownika SIMATIC ET 200SP/SP HA.

Stany urzadzen sg sygnalizowane za pomoca diod LED i wyswietlaczy LCD zespotéw zaworowych.
Szczegoty w rozdziatach ,11.3” i ,11.4”.

11.2 Reczna obsluga zaworow

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zranienia przez sitowniki.

Reczna obstuga zaworéw moze spowodowacé niezamierzone ruchy lub niezamierzone warunki
w urzadzeniu.

» Upewnic sig, ze ruchy podtgczonych sitownikdw nie spowoduja obrazen, szkdd lub niepozadanych
dziatan w instalaciji.

A OSTROZNIE

Niebezpieczenistwo obrazen spowodowanych gorgcymi czesciami urzadzenia.
W przypadku dtuzszego czasu wigczenia zawory moga stac sie gorace.

» Uruchamiac¢ obstuge reczna tylko za pomoca Srubokreta.

W zaleznosci od typu zaworu, zawory moga by¢ obstugiwane recznie, np. podczas rozruchu lub prac
serwisowych.

Nawet jesli blok zaworowy nie jest zasilany elektrycznie, zawory mogg by¢ obstugiwane recznie.

— Nacisna¢ przycisk obstugi recznej (dla funkcji naciskania) i przekreci¢ (dla funkcji zatrzaskiwania).
W zaleznosci od typu zaworu anuluje to lub ogranicza dziatanie elektryczne zaworu.

— Po zakonczeniu pracy przywroéci¢ obstuge reczng do pozycji wyjsciowej.
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11.3 Wyswietlacz LED — moduly przylaczeniowe

Moduty przytaczeniowe z lewej strony posiadajg wskaznik LED ,,PWR OK” do wizualnej sygnalizacji stanu
pracy.

Jezeli moduty przytaczeniowe wyposazone sg w czujnik cisnienia (,PSU-...-PS”), posiadaja one dodatkowe
wskazniki LED:

— dioda LED ,,DIAG” (czerwona/zielona) dla statusu modutu;

— dioda LED ,,Pressure” (czerwona/zétta/zielona) dla statusu cisnienia (w zaleznosci od sparametryzo-
wanych wartosci granicznych).

Dioda LED ,PWR OK”

(tylko lewe moduty przytaczeniowe) PIAG

burkert

Pressure - Warn Ok

Rys. 35: Wskazniki LED modufdw pofaczeniowych

1.4 Wskaznik LED elektronicznych modutéw
podstawowych

Elektroniczne moduty podstawowe (cze$¢ zespotu zaworowego) posiadajg 2 wyswietlacze LED:
— dioda LED ,,DIAG” (czerwona/zielona) dla statusu modutu;

- dioda LED ,,PWR” (zielona) dla napiecia obcigzenia.

Rys. 36: Wyswietlacz LED zespofu zaworowego
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11.5

Wyswietlacz LCD — elektroniczne moduly

podstawowe

Elektroniczne moduty podstawowe (czes¢ zespotu zaworowego) sg wyposazone w wyswietlacz LCD do
wskazywania statusu. Wyswietlacz pokazuje graficznie pozycje przetaczania i ewentualne stany btedéw
wyjs¢. W zaleznosci od konfiguraciji modutu moga by¢ wyswietlane dalsze informacje, np.

— pozycja sitownika przypisanego do danego wyjscia;

— wartos$¢ pomiarowa czujnika cisnienia modutu przytgczeniowego (PSU-...-PS).

Wszelkie pojawiajgce sie komunikaty (informacje, ostrzezenia, btedy) pojawiaja sie jako tekst na
wyswietlaczu LCD. Komunikat tekstowy jest wyswietlany cyklicznie na przemian z graficzna prezentacja
stanu kanatu.

Moduty elektroniczne z 8 pozycjami zaworu wyposazone sg w 2 wyswietlacze LCD. Numeracja kanatéw
odbywa sie wtedy na obu wyswietlaczach.

Przyktad:
Modut Lewy wyswietlacz Prawy wyswietlacz
PQ8VS8 Kanat 0-3 Kanat 4-7
PQ16VS8 Kanat 0-7 Kanat 8-15

11.5.1 Wyswietlanie wartosci cisnienia

Wskazanie wartosci cisnienia jest przeznaczone gtdwnie do uzytku podczas rozruchu.

W zaleznosci od parametryzacji, na wyswietlaczu pojawia sie informacja

— na przemian z normalnym wyswietlaniem statusu (komunikaty tekstowe sg ukrywanel);

- na state (wszystkie inne wskazania sg ukrywane).

11.5.2 Priorytety
Priorytet | Komunikat
1 Wartos¢ cisnienia”
2 PROFlenergy
3 Komunikat standardowy Komunikaty o wyzszym prio-

(jezeli w toku jest kilka komunikatéw, sg one cyklicznie
wyswietlane na przemian z komunikatami ,,EVS aktywny”,
przerwanie przewodu, zwarcie, licznik cyklu przetaczania
itd.)

rytecie ukrywajg komunikaty
0 hizszym priorytecie.

*) W elektronicznych modutach podstawowych z 8 pozycjami zaworu, do wyswietlania wartosci cisnienia wymagany jest tylko
1 wyswietlacz LCD.

Komunikaty o nizszym priorytecie sa wyswietlane na drugim wyswietlaczu LCD.
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11.5.3 Wi.idoki wyswietlacza

ENERERED

-

Widok wyswietlacza z 4 pozycjami (od lewej do prawej kanat 0-3
lub kanat 4-7)

g

[oo’oo’oo’oo

-

Widok wyswietlacza z 8 pozycjami (od lewej do prawej kanat 0-7
lub kanat 8-15)

Zawdr kanat 0 uruchomiony

R0 0O O]
1 1 1 )
p——| 1 1 Y | Zawdr kanat O uruchomiony,
B O O O komunikat zwrotny: ,Pozycja gdrna (A) osiagnieta”
1 1 1 )
1 1 1 Y | Zawdr kanat O uruchomiony,
B O O O komunikat zwrotny: ,Pozycja dolna (B) osiagnieta”.
| 1 1 )
Y | Wyswietlanie wartosci cisnienia
Pressure _
1,0 bar/14,5 psi ]

Komunikat 1/komunikat 2 na zmiane:

1 1 1
[og’oooo’oo]
Komunikat 1

[@ Btad informadiji zwrotnej]

Down 1
Komunikat 2

Kanat 1,
Informacja zwrotna o
bfedzie — dolne potozenie (B)

Przyktad innych mozliwych
komunikatow:

Btad informacji zwrotnej
Up 1

Kanat 1,
Informacja zwrotna o bfedzie
godrne potozenie (A)

Komunikat 1/komunikat 2 na zmiane:

[m 0 o0 o]
L 1 1 1 ) |
Komunikat 1

P -
eEVS active

A y |
Komunikat 2

Kanat 0 wysterowany,
EVS aktywne

Komunikat 1:
Dane procesowe przestane przez uktad sterowniczy. Sg one
pokazywane na wyswietlaczu pomimo ,EVS aktywny”.
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Komunikat 1/komunikat 2 na zmiane:

Kanat 0 wysterowany,

r T T I Y | PROFlenergy active
L 1 1 1 ) |
Komunikat 1
r y
e PROFlenergy
L active ]
Komunikat 2
Komunikat 1/komunikat 2 na zmiane: Koniecznosc¢ przeprowadzenia | Przyktad innych mozliwych
r I I I Y | konserwacjil komunikatow:
D D D D D D Zawdr pilotowy kanat 0: Act. SCC Limit
lk 'klt - l l 4 | granica licznika cyklu Ch. 1
omunika . O
- przefaczania osiagnieta Koniecznosc¢ przeprowadzenia
Pilot SCC Limit konserwacjil
Ch. 0 Sterowany kanat 1 zaworu
A d .
. procesowego:
Komunikat 2 granica licznika cyklu
przetfaczania osiggnieta
Komunikat 1/komunikat 2 na zmiane: Przerwanie przewodu na kanale 2
nofo’oo oo
[ ' | | d
Komunikat 1
- y
Wire Break
Ch. 2 ]
Komunikat 2
Komunikat 1/komunikat 2 na zmiane: Zwarcie na kanale 2
OO @O oo oo]
L L L )|
Komunikat 1
@ Short Circuit
Ch. 2 ]
Komunikat 2
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11.6 Zachowanie diagnostyki

Zachowanie systemu przy zbyt niskim napieciu
Jesli doprowadzone napigcie obcigzenia spadnie ponizej podanej wartosci granicznej (patrz rozdziat

»14.4 Dane elektryczne”), wéwczas generowana jest diagnostyka ,,brak napiecia obcigzenia”. Aby
unikng¢ niezdefiniowanych zachowan przetgczania zaworéw, zawory sg wytaczane (logika modutu
i wyswietlacz nadal pracujg).

Elektroniczne moduty podstawowe: komunikaty dotyczace kanatéw wyswietlane sg na wyswietlaczu tylko
wtedy, gdy odpowiedni kanat jest aktywny i modut znajduje sie w cyklicznej wymianie danych (= sparamet-
ryzowany i skonfigurowany).

¢ Btedy ,Przerwanie przewodu” i ,Zwarcie” moga by¢ wykryte i zdiagnozowane tylko wtedy, gdy
@ kanat jest kontrolowany.

¢ W przypadku konfiguracji za pomocg GSD moduty przytaczeniowe bez czujnika cisnienia
(PSU-L/-M/-R i PSU-L-M/-M/-R-M) nie dostarczajg danych diagnostycznych.
W zaleznosci od zastosowanego systemu sterowania i programu konfiguracyjnego, dane diagnostyczne sa
wyprowadzane w postaci liczbowej lub tekstowe;.

Jezeli jeden modut ma jednocze$nie wiecej niz 8 diagnostyk, to w niektérych sterownikach moze sie
zdarzy¢, ze wpis diagnostyczny nie zostanie utworzony dla wszystkich diagnostyk.

Mozliwe sg nastepujace rodzaje diagnostyki:

Nr diagnostyki. | Diagnostyka Przyczyna Srodek zaradczy

szeshastkowy

(hex)

dziesietn. (dez)

0x 09 (9) |Btad Btad ogoiny Sprawdzi¢ instalacje, w razie
(np. uszkodzenie sprzetu) potrzeby wymieni¢ sprzet

0x10 (16) |Btad parametryzaciji Modut nie zostat prawidtowo Sprawdzanie parametryzaciji
sparametryzowany;

w przypadku modutéw
przytaczeniowych ,,PSU-...-PS”
np. warto$ci granic ostrze-
gawczych / granic btedéw
naktadaja sie na siebie

0x11 (17) |Brak napiecia Napiecie obcigzenia zbyt niskie | Sprawdzi¢ napigcie obcigzenia
zasilajgcego lub niedostepne
0x1A (26) |Btad zewnetrzny Moze wystapi¢ w przypadku uzycia modutu interfejsu PRO-

FIBUS. Zamiast specyficznej diagnostyki wyswietlana
jest diagnostyka ogdlna.

Srodek zaradczy: sprawdzié, czy wystepuje jeden z warunkéw
btedu dla numeru diagnostyki od wartosci 752.

0x1F (31) |Kanat/komponent Aktualizacja oprogramowania | Poczekaj na aktualizacje
chwilowo niedostgpny |sprzetowego aktywna lub oprogramowania
anulowana. sprzetowego
W tym stanie modut nie e Uruchom ponownie
przetwarza zadnych danych aktualizacje oprogramowania
procesowych. sprzetowego
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Nr diagnostyki. | Diagnostyka Przyczyna Srodek zaradczy
szesnastkowy
(hex)

0 x 02F0 (752)

Zawor pilotowy:
granica licznika cyklu
przetgczania osiggnieta

Granica ostrzegawcza licznika
cyklu przetaczania zaworu pilo-
towego zostata osiggnieta

Wymieni¢ zawor pilotowy,
wyzerowac licznik cyklu
przetaczania

0 x 02F1 (753)

Sitownik: granica
licznika cyklu
przetgczania osiggnieta

Granica ostrzegawcza licznika
cyklu przetagczania sitownika
zostata osiggnieta

Konserwacja sitownika,
reset licznika cyklu
przetaczania

0 x 02F2 (754)

Brak napiecia na
zaworze

EVS aktywny lub uszkodzone
obwody EVS

lub

przepalony wewnetrzny bezpi-
ecznik modutu

W przypadku modutéow EVS,
sprawdzi¢ obwody EVS

lub

wymieni¢ modut

0 x 02F3 (755)

Zawor pilotowy: przer-
wanie przewodu*

Uszkodzony zawor lub btedny
styk

0 x 02F4 (756)

Zawor pilotowy:
zwarcie*

Uszkodzony zawor lub wadliwy
styk; wyjscie jest wytaczane do
czasu usuniecia usterki.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ ins-
talacji

zaworu pilotowego,

w razie potrzeby wymienic
zawor pilotowy**.

0 x 02F5 (757)

Wewnetrzny btad
modutu

Czujnik cisnienia uszkodzony

Wymiana modutu

0 x 02F6 (758)

Przekroczenie wartosci
granicznej cisnienia

Przekroczenie goérnej wartosci
granicznej dla kontroli cisnienia

0 x 02F7 (759)

Cisnienie ponizej
wartosci granicznej

Przekroczenie dolnej wartosci
granicznej dla kontroli cisnienia

Sprawdzi¢ zasilanie
cisnieniowe lub ustawic
wartos¢ graniczng

*) W przypadku elektronicznych modutéw podstawowych z EVS: diagnostyka dla zwarcia i przerwania przewodu pozostajg aktywne,

jesli wystapita przed ,,Aktywacjg EVS”. Zwarcia lub przerwy w przewodach wystepujace po ,Aktywacji EVS” nie sg przyczyna

diagnostyki.

**) Jezeli EVS zostanie aktywowany podczas zwarcia, a nastepnie zawor zostanie wymieniony, diagnostyka zwarcia moze by¢ nadal

w toku. W takim przypadku nalezy dezaktywowac EVS, a nastepnie ponownie na krétko odciggnac zawor.
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1.7 PROFlenergy

Dla tresci zawartych w tym rozdziale (,11.7 PROFlenergy”) obowigzuje: Copyright Blrkert Werke
GmbH & Co. KG i Siemens Aktiengesellschaft

PROFlenergy jest obstugiwany tylko przez SIMATIC ET 200SP, ale nie przez SIMATIC ET 200SP HA.

PROFlenergy to funkcja oparta na PROFINET, ktdra umozliwia wprowadzenie odbiornikdw w stan, w ktérym
zapotrzebowanie na energie sterowanego systemu jest znacznie zmniejszone w sposéb skoordynowany i cen-
tralnie sterowany podczas przerw w pracy. W PROFlenergy ten stan roboczy okreslany jest jako ,,Przerwa”.

Aktywacja stanu przerwy dla urzadzern PROFINET odbywa sie poprzez specjalne polecenia w programie
uzytkowym PROFINET IO-Controller.

Elektroniczne moduty podstawowe (,PQ...”) bloku zaworowego typu 8647 obstuguja funkcje PROFlenergy.

11.7 1 Zachowanie ,,Przerwa” i uklad sterowniczy ,,Przerwa”

11.7.11 Wskazniki LED

PROFlenergy zasadniczo nie ma wptywu na wskazniki LED, wyswietlacz LCD pokazuje ,,PROFlenergy active”.

11.7.1.2 Zachowanie podczas wykrywania bledéw

Btad ,,Brak napiecia zasilajgcego L+” jest wykrywany, zgtaszany i konczy ,,Przerwe” niezaleznie od przyjecia
stanu przerwy. Wszystkie kanaty, ktérych tryb przerwy ustawiony jest na ,,PE_MODE_PROCEED”, zgtaszajg
swoj stan btedu jak w trybie produkcii.

Dla kanatow, ktére przechodza na tryb przerwy inny niz ,,PE_MODE_PROCEED”, obowiazuja nastepujace
zasady:

e Zgtaszane sg btedy, ktdre sa niezalezne od akceptacji ,,Przerwy”.

¢ Jedli podczas ,,Przerwy” mozliwe jest wykrywanie bteddéw, to btedy te beda nadal zgtaszane.
¢ Ukrywane sg wszystkie komunikaty o btedach, ktore sg spowodowane ,,Przerwa”.

Jezeli podczas ,,Przerwy” nie jest mozliwe wykrycie usterki, nalezy zastosowac:

¢ Dla bteddw, ktore byty juz w oku przed ,,Przerwg”, stan pozostaje niezmieniony.

¢ Bfedy przychodzace i wychodzace sg zgtaszane po zakonczeniu ,Przerwy”.

Przechodzenie do i z ,,Przerwy” moze prowadzi¢ do zgtoszenia btedu.

11.7.2 Parametryzacja

PROFlenergy jest parametryzowany za pomoca programu uzytkownika poprzez rekord danych parametrow
(wersja 2), indeks 3. Modut interfejsu rozdziela parametry PROFlenergy do elektronicznych modutéw
bazowych (,PQ...").

Parametryzacja kolejnego zachowania pauzy jest mozliwa bezposrednio po rozpoczeciu poprzedniej ,,Przerwy”.
Przyjecie stanu zadanego dla nastepnej przerwy jest aktywowane przez ponowne polecenie ,,Start_Przerwa”.

Parametryzacja moze by¢ zapisywana dowolng ilos¢ razy.

Modut interfejsu sprawdza rozdzielenie parametrow do elektronicznych modutéw podstawowych i zwraca
wynik wedtug wartosci zwrotnej zadania zapisu. Jesli wartos¢ zwrotna jest ujemna, wéwczas 1 lub wiecej
elektronicznych modutéw podstawowych nie zaakceptowato rekordu danych parametrow. W tym przy-
padku elektroniczne moduty bazowe zachowuja sie po wydaniu polecenia ,Start_Przerwa” zgodnie

z ostatnig wazng parametryzacjg PROFlenergy.
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W przypadku awarii elektronicznego modutu podstawowego lub awarii stacji, parametryzacja musi zostaé
powtdrzona poprzez rekord danych parametréw.

SIMATIC ET 200SP umozliwia ustawienie zachowania 1 ,,Przerwa”. Jezeli w kolejnej ,,Przerwie” wymagane
jest inne zachowanie, to musi ono zosta¢ ponownie sparametryzowane.

Reakcja (wytaczenie) elektronicznych modutéw podstawowych na PROFlenergy jest zwigzana
z gniazdem, tzn. wszystkie kanaty gniazda zachowujg si¢ odpowiednio.

11.7.3 Rekord danych parametrow

Rekord danych parametréw dla PROFlenergy definiuje, ktére z podstawowych modutéw elektronicznych
(wtyki) sterowane sg za pomoca polecern PROFlenergy.

11.7.4 Zakonczenie ,,Przerwy”

Przerwa zostaje zakoriczona w nastepujacych przypadkach:

e Zanik napiecia zasilajgcego L+

® Przeparametryzowanie elektronicznego modutu bazowego za pomocg DS 128
e Komenda ,Koniec_Przerwa”

* Awaria kontrolera

¢ Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

e Zatrzymanie stacji

e Ponowne uruchomienie modutu interfejsu

podrecznikéw dla SIMATIC ET 200SP:

Wiecej informacji na ten temat mozna znalez¢ w informacji o produkcie PROFlenergy w zbiorze
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/84133942.

11.8 Licznik cyklu przelaczania

Dostep do licznikdw cyklu przetaczania (odczyt aktualnych stanéw licznika, zerowanie standw licznika)
odbywa sie poprzez komunikacje acykliczng, patrz rozdziat ,9.4 Parametry modutéw AirLINE SP”.
Ustawianie wartosci dla granic ostrzegawczych: patrz ,9 Projektowanie”.

Aktualne odczyty licznikdw sa regularnie przechowywane w elektronicznych modutach bazowych.

nie zostang zapisane w pamieci remanentnej i tym samym zapisana liczba cykli przetaczen jest nieco

. Przy czestym wytgczaniu napiecia roboczego moze sie zdarzy¢, ze poszczegolne cykle taczeniowe
mniejsza niz liczba cykli przetaczen, ktdre rzeczywiscie miaty miejsce.
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12 KONSERWACJA

12.1 Wskazdowki bezpieczenstwa

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo obrazen w przypadku zmiany cisnienia.

Sitowniki moga zmienia¢ swoje potozenie pod wptywem zmian cisnienia, co moze prowadzi¢ do obrazen
i szkdd materialnych.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

Ryzyko odniesienia obrazen ze wzgledu na wysokie cisnienie.

Nagle ulatniajgce sie medium robocze moze znacznie przyspieszy¢ ruch czesci (weze, mate czesci itp.)
i tym samym spowodowac obrazenia i szkody materialne.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ cisnienie. Odpowietrzy¢ lub
oproézni¢ przewody.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ napiecie. Zabezpieczy¢
przed ponownym wtgczeniem.

» Przestrzegac¢ obowigzujgcych przepiséw dotyczgcych ochrony przed wypadkami oraz przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych. (Wymiana zawordw jest dopuszczalna réwniez pod
napieciem).

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo przeprowadzonej instalacji i serwisowania.

» Prace instalacyjne i serwisowe moze przeprowadzaé wytgcznie odpowiednio wyszkolony i wykwalifiko-
wany personel.

» Prace instalacyjne i serwisowe przeprowadzaé¢ wytacznie przy uzyciu odpowiednich narzedzi.

Niebezpieczenstwo urazéw na skutek nieplanowanego wigczenia i niekontrolowanego ponownego
uruchomienia urzadzenia.

» Zabezpieczy¢ urzagdzenie przed niezamierzonym witgczeniem.

» Upewnic sie, ze maszyna uruchamia sie tylko w sposéb kontrolowany.
A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczennstwo obrazen spowodowanych gorgcymi czesciami urzadzenia.
W przypadku dtuzszego czasu wigczenia zawory moga stac sie gorace.

» Przed zdjeciem zawordw nalezy odczekac¢ az ostygna lub zatozy¢ rekawice ochronne odporne na
wysoka temperature.
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12.2 Wymiana zaworu

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo obrazen w przypadku zmiany cisnienia.

Sitowniki moga zmienia¢ swoje potozenie pod wptywem zmian cisnienia, co moze prowadzi¢ do obrazen

i szkéd materialnych.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych wysokim cisnieniem w ppneumatycznych modutach

bazowych bez zamkniecia P.

Nagle ulatniajgce sie medium robocze moze znacznie przyspieszy¢ ruch czesci (weze, mate czesci itp.)

i tym samym spowodowac obrazenia i szkody materialne.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytgczy¢ cisnienie. Odpowietrzy¢ lub
oprozni¢ przewody.

Niebezpieczenstwo obrazen w przypadku zmiany cisnienia w ppneumatycznych modutach bazowych

z zamknieciem P.

Podczas demontazu zaworu, tylko kanat P jest zamkniety. W ten sposéb cisnienie panujace na wylotach

roboczych A lub B zostaje zredukowane. Podtgczony sitownik réwniez zostaje pozbawiony cisnienia, co

moze wywotac ruch.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

Zagrozenie z powodu odrywania sie osadoéw lub odkrecania komponentdw.

Przy odkrecaniu zaworu pod cisnieniem przy zamknieciu P moze dochodzi¢ do odrywania sie osadéw lub
odkrecania starych komponentéw.

» Podczas wymiany zawordéw nalezy uzywac¢ odpowiednich okularéw ochronnych.

UWAGA

Niebezpieczenstwo nieprawidtowe dziatania bloku zaworowego.

Zawory pojedyncze REV.1 i REV.2 nie sg kompatybilne.

» Zawory pojedyncze REV.1 mozna wymieni¢ tylko na zawory pojedyncze REV.1.

» Zawory pojedyncze REV.2 mozna wymieni¢ tylko na zawory pojedyncze REV.2.

Cechy charakterystyczne odrézniajace zawory pojedyncze — patrz rozdziat ,,5.5.3” na stronie 21.

Podstawowe moduty pneumatyczne z zamknieciem P

Jezeli dany podstawowy modut pneumatyczny jest wyposazony w zamkniecie P (oznaczony na
module), zawér mozna wymieni¢ réwniez przy obecnosci cisnienia zasilania.

Podczas demontazu zaworu stosunkowo duza ilos¢ powietrza jest poczgtkowo wydmuchiwana
na zewnatrz, az do osiggniecia wymaganej réznicy cisnien. Automatyczne zamkniecie redukuje
pozostatg nieszczelnos¢é do minimum, a pozostate zawory bloku zaworowego moga dalej pracowag.

Nie zaleca sie jednoczesnego demontazu kilku zaworéw z podstawowego modutu pneumatycznego.

—> Odkreci¢ wkrety mocujace zawodr za pomoca srubokreta.
— Wyciggna¢ zawor z uszczelkg kotierzowg z bloku zaworowego.
— Zatozy¢ nowy zawor z prawidtowo zatozonymi uszczelkami kotnierzowymi na gniazdo zaworu.

—> Dokreci¢ wkrety mocujace na krzyz, przestrzegajac momentu obrotowego dokrecania (patrz ,,Rys. 38”).
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Rys. 37: Dokrecanie srub przy wymianie zaworu

12.3 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Zardwno moduty przytgczeniowe (,PSU...”) jak i podstawowe moduty elektroniczne (,PQ...”) oferuja
mozliwo$¢ aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

Pliki aktualizacji beda dostarczane, gdy beda dostepne na stronie: country.burkert.com

Aktualizacja moze zosta¢ przeprowadzona np. poprzez SIMATIC TIA Portal. Jesli uzywany jest modut inter-
fejsu ze zintegrowanym CPU, aktualizacja moze by¢ rowniez przeprowadzona za pomoca karty SD.

Jesli aktualizacja oprogramowania sprzetowego jest przeprowadzana za posrednictwem serwera
internetowego CPU, w pewnych okolicznosciach moze pojawi¢ sie komunikat ostrzegawczy
dotyczacy nazwy pliku aktualizacji. Ten komunikat ostrzegawczy mozna zignorowag.

Wiecej informacji na temat przeprowadzania aktualizacji oprogramowania sprzetowego w systemach
@ ET 200SP mozna znalez¢ w instrukcji obstugi systemu SIMATIC ET 200SP:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/58649293.
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USUWANIE USTERKI

13.1 Zachowanie zaworow
Usterka Mozliwa przyczyna Srodek zaradczy
Zawory nie * Brak lub zbyt niskie napigcie —> Sprawdzi¢ podtaczenie elektryczne

przetaczaja sie

obcigzenia

—> Zapewni¢ prawidtowe napiecie obcigzenia

e Obstuga reczna zawordéw nie znajduje
sie w pozycji neutralnej

—> Ustawi¢ obstuge reczng w pozyciji neutralnej

e Zasilanie cisnieniowe
niewystarczajgce lub niedostepne

—> Zasilanie ci$nieniowe powinno mie¢
mozliwie duzg objetos¢ (réwniez dla
urzadzen poprzedzajacych, takich jak regu-
latory cisnienia, urzadzenia do konserwaciji,
zawory otwierania/zamykania itp.)

—> W przypadku zaworéw bez sterowania
powietrzem dodatkowym nalezy zapewni¢
minimalne cisnienie robocze 2,5 bara

* Btedne planowanie

—> Skonfigurowac¢ system zgodnie ze strukturg
sprzetowa

e Kanat niedopuszczony do uzytku

—> Zmiana ustawien parametrow

¢ Urzadzenie wysyta wartosci
zastepcze

—> Usuna¢ przyczyne podania wartosci
zastepczej (np. przerwa w komunikaciji lub
aktywacja PROFlenergy).

® przy zaworach z drugim Przytacze do
funkcji wytaczania: obwod zaworu
przerwany

—> Kontrola okablowania

¢ Przerwane zasilanie napieciem
obcigzenia na przytaczu EVS (tylko
moduty z przytgczem EVS)

—> Kontrola okablowania i przytgcza EVS

® Zadziatat wewnetrzny bezpiecznik
modutu lub inne uszkodzenie modutu

—> Wymieni¢ modut elektroniczny (prosimy
o kontakt z serwisem Burkert)

Zawory przetaczaja
sie z opdznieniem
lub przedmuchuja
przytacza
odprowadzajgce

e Zasilanie cisnieniowe
niewystarczajace lub niedostepne

—> Zasilanie cisnieniowe powinno mie¢
mozliwie duzg objetos¢ (rowniez dla
urzadzen poprzedzajacych, takich jak regu-
latory cisnienia, urzadzenia do konserwacji,
zawory otwierania/zamykania itp.)

—> W przypadku zaworéw bez sterowania

powietrzem dodatkowym nalezy zapewni¢
minimalne cisnienie robocze 2,5 bara

e Zawory nie sg w pozycji wyjsciowej (bez
zasilania) podczas przyrostu cisnienia

—> Przed przetgczeniem zaworow nalezy
zastosowac cisnienie w bloku zaworowym

¢ Niedostateczne odpowietrzanie
kanatow powietrza wylotowego
z powodu zbyt matych lub zabrud-
zonych ttumikéw (cisnienia zwrotne)

—> Stosowac¢ odpowiednio zwymiarowane
ttumiki lub naczynia rozprezne

—> Wyczyscic¢ zabrudzone ttumiki

® Zanieczyszczenia lub ciata obce
w zaworze pilotowym

—> Wymienic¢ zawor
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13.2 Zachowanie modulu
13.2.1 Wyswietlacz LED PSU-L-...-moduly przylaczeniowe
Usterka Mozliwa przyczyna Srodek zaradczy

LED PWR OK wyt.

¢ Brak lub zbyt niskie napiecie
obciazenia (patrz rozdziat ,,14 Dane
techniczne”

— Sprawdzi¢ podtaczenie elektryczne

—> Zapewni¢ prawidtowe napiecie
obcigzenia

® Zadziatat wewnetrzny bezpiecznik
modutu lub inne uszkodzenie modutu

— Wymieni¢ modut przytagczeniowy
(prosimy o kontakt z serwisem Burkert)

13.2.2 Wyswietlacz LED — moduly PQ i moduly przylaczeniowe

PSU-...-PS
Usterka Mozliwa przyczyna Srodek zaradczy
LED DIAG wyt. e Zasilanie magistrali tylnej Sciany — Kontrola napiecia roboczego modutu

ET 200SP/SP HA nie jest OK

interfejsu

— Sprawdzi¢ prawidtowe ustawienie
modutéw ET 200SP/SP HA i bloku
Zaworowego

Dioda LED DIAG
miga na zielono

e Modut nie jest gotowy do pracy
(niesparametryzowany)

— Przeprowadzenie prawidtowej para-
metryzacji za pomoca narzedzia do
projektowania

Dioda LED DIAG
miga na czerwono

* Modut jest parametryzowany,
nastepuje diagnostyka modutu

—> Usuwanie przyczyny diagnostyki

LED PWR wyt.
(tylko moduty PQ)

® Brak lub zbyt niskie napiecie
obcigzenia

— Sprawdzi¢ podtaczenie elektryczne

— Zapewni¢ prawidtowe napiecie
obcigzenia

e Zadziatat wewnetrzny bezpiecznik
modutu lub inne uszkodzenie modutu

— Wymieni¢ modut elektroniczny (prosimy
o kontakt z serwisem Blurkert)

® Przerwane zasilanie napieciem
obcigzenia na przytaczu EVS (tylko
moduly z przytgczem EVS)

— Kontrola przewoddéw przytacza EVS

Swieci sie na
czerwono (,,Error”,
tylko moduty
przytaczeniowe
PSU-...-PS)

Dioda LED e Przekroczenie sparametryzowanej — Zwiegkszy¢ cisnienie
~Pressure” $wieci dolnej granicy ostrzegawczej lub
na pomgraqciowo —> Ustawianie dolnej granicy
(,Ostrzezenie”, .
ostrzegawczej
tylko moduty ; X NI
przytaczeniowe o Pl:zektl‘oczer'ne sparametryzoyvanej — Zredukowac cisnienie
PSU-...-PS) gornej granicy ostrzegawczej lub
—> Ustawianie wyzszej granicy
ostrzegawczej
Dioda LED ® Przekroczenie sparametryzowane;j — Zwigkszy¢ cisnienie
»Pressure” dolnej granicy btedu lub

—> Ustawianie nizszej granicy btedu

® Przekroczenie sparametryzowane;j
goérnej granicy btedu

— Zredukowac cisnienie

lub

—> Ustawianie wyzszego limitu
ostrzegawczego
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13.3

Wyswietlacz LCD modutéw PQ

W rozdziale ,Wyswietlacz LCD — elektroniczne moduty podstawowe” na stronie 77 przedstawiono
przeglad mozliwych zawartosci wyswietlacza.

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Srodek zaradczy

Brak komunikatu,
wytgczony wyswietlacz
LCD

¢ Brak lub zbyt niskie napigcie
obcigzenia

— Sprawdzi¢ podtgczenie elektryczne

— Zapewni¢ prawidtowe napiecie
obcigzenia

® Przerwa w zasilaniu podczas aktuali-
zacji oprogramowania sprzetowego

— Ponownie przeprowadzi¢
aktualizacje oprogramowania
sprzetowego

EVS active

® Przerwane zasilanie napieciem
obciazenia na przytaczu EVS (tylko
moduty z przytaczem EVS)

— Kontrola przewoddéw przytacza EVS

e Zadziatat wewnetrzny bezpie-
cznik modutu (moze wystapic tylko
w skrajnych przypadkach) lub
nastapito inne uszkodzenie modutu

— Wymieni¢ modut elektroniczny
(prosimy o kontakt z serwisem
Burkert)

Feedback Err Down x
lub
Feedback Err Up x

¢ Bfad na dolnym lub gérnym sygnali-
zatorze potozenia do kanatu x

—> Usuwanie usterki sygnalizatora
potozenia

e Moduty wejsciowe nie dostarczajg
wartosci QI

— Uzy¢ modutu wejsciowego
z obstuga QI (lub ustawi¢ Ql na 1
dla odpowiedniego kanatu, jesli
czujnik nie zapewnia Ql, ale Ql
ma by¢ uzywane, poniewaz inne
czujniki zapewniaja Ql)

lub

— Konfiguracja modutu PQ bez Ql

Pilot SCC Limit Ch. x
lub
Act. SCC Limit Ch. x

® Przekroczona granica ostrzegawcza
licznika cyklu przetaczania zaworu
pilotowego lub sitownika

— Wymieni¢ zawor pilotowy lub
podda¢ konserwacji sitownik
i zresetowac licznik cyklu
przetgczania

lub
— Wytgczy¢ licznik cyklu przetaczania
lub

— Zwiekszy¢ granice ostrzegawcze
licznika cyklu przetaczania

Short Circuit Ch. x

e Zwarcie na kanale wyjsciowym x
(uszkodzony zawdér lub potaczenie
wtykowe)

—> Sprawdzi¢ potaczenie wtykowe

— Wymiana zaworu

Wire Break Ch. x

e Przerwanie przewodu na wyjsciu
kanatu x (uszkodzenie zaworu lub
potfgczenia wtykowego)

— Sprawdzi¢ potaczenie wtykowe

— Wymiana zaworu

Wyswietlacz pokazuje
ciagle Pressure ...

¢ Modut zostat skonfigurowany
z ciggtym wskaznikiem cisnienia

—> Zmiana konfiguracji modutu
(wskaznik cisnienia na przemian
Z pozycja przetaczania wyjs¢ lub
dezaktywacja wskaznika cisnienia)
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Komunikat Mozliwa przyczyna Srodek zaradczy
... Limit SCC ..., ¢ Diagnostyka danego kanatu nie — Aktywacja diagnostyki danego
Short Circuit ... Iub zostata aktywowana podczas kanatu
projektowania
Wire Break ...

jednak brak komu-
nikatu diagnosty-
cznego na ukfadzie
sterowniczym

e Kanat nieaktywny podczas
projektowania

— Aktywacja kanatu

*) QI = Quality Information (status wartosci). Moduty wejsciowe, ktére monitoruja stan podtaczonego sygnalizatora potozenia (np. petli

pradowej) moga podawac status wartosci. Moze to zosta¢ przedstawione na wyswietlaczu modutéw PQ.




Typ 8647

Daﬂe teChnlczne FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000516927 PL Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 27.02.2023

14 DANE TECHNICZNE

14 1 Warunki eksploataciji

A OSTRZEZENIE

Awaria dziatania w przypadku zastosowania na zewnatrz.

Ekstremalne temperatury zewnetrzne, kondensacja lub promieniowanie UV moga zaktéci¢ dziatanie
systemu lub trwale uszkodzi¢ urzgdzenie.

» Nie nalezy uzywac systemu na zewnatrz.
» Unikac zrodet ciepta, ktore mogg prowadzi¢ do przekroczenia dopuszczalnego zakresu temperatury.

UWAGA

Dopuszczalne warunki eksploatacji dla Siemens SIMATIC ET 200SP moga odbiega¢ od podanych ponizej
wartosci, np. w zaleznosci od pozycji montazowej. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze prowadzi¢ do
zaktécen dziatania lub uszkodzen, np. na skutek nagromadzenia ciepta.
» Przestrzegaé dopuszczalnych warunkéw eksploataciji podanych w podreczniku systemowym urzadzenia
peryferyjnego.
SIMATIC ET 200SP

Instrukcja obstugi systemu:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/58649293

Manual Collection:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/84133942

SIMATIC ET 200SP HA

Instrukcja obstugi systemu:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109761547

Instrukcje obstugi:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/24728/man

Instalacja catego systemu musi zosta¢ przeprowadzona w odpowiedniej szafie sterowniczej lub obudowie.

Wymagania stawiane szafie sterowniczej odpowiadajg wymaganiom stawianym zdecentralizowanemu sys-
temowi peryferyjnemu ,SIMATIC ET 200SP”. ,,SIMATIC ET 200SP HA” firmy Siemens, co najmniej o stopniu
ochrony IP54.

Rodzaj warunkéw Dopuszczalny zakres

Temperatura otoczenia od 0 do +55°C

Bloki zaworowe z zaworami typu 0460: od 0 do +50°C

Wilgotnosc¢ powietrza 75% $rednio, 85% sporadycznie, kondensacja niedopuszczalna

Cisnienie powietrza 80 kPa do 106 kPa

(W przypadku stosowania na wysokosciach powyzej 2000 m n.p.m.
zasilanie elektryczne musi by¢ dostarczane przez zasilacz sieciowy
SELV/PELYV, ktéry jest dopuszczony do stosowania na tej wysokosci).

Media Neutralne media gazowe, naolejone lub nienaolejone
Wielko$¢ czastek maks. 5 pm

Wysokos¢ uzytkowa Dopuszczone przez UL wersje ograniczone do maks. 2000 m powyzej
wartosci nominalnej (NN)

o
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14.2 Ogodlne dane techniczne
Wymiary maks. 858 mm x 142 mm x 78 mm
(w zaleznosci od wersji rozbudowy, wariantéw zawordéw, wari-
antéw modutow)
Waga maks. 10 kg (w zaleznosci od rozbudowy)

Obudowa z tworzywa

PA, PC (zawory: PA/PPS/A)

Uszczelka tworzywa

NBR

Stopien ochrony (zgodnie
z EN 60529) — zostato to sprawdzone
przez Birkert, nieoceniane przez UL

IP20

IP65 w zamknietych szafach sterowniczych

UL Type-Rating
(wedtug UL 50/50E)

4X w potaczeniu z AirLINE Quick (patrz rozdziat ,,7.4” na
stronie 30) w zamknietych szafach sterowniczych

Klasa ochronnosci:
(zgodnie z DIN EN 61140, VDE 0140)

3
Instalacja na szynie standardowej z wymaganym uziemieniem

funkcyjnym FE

14.3

Dane pneumatyczne

Medium sterujgce

Suche sprezone powietrze naolejone lub nienaolejone, gazy
obojetne

Jakos¢ sprezonego powietrza

ISO 8573-1: 2010, kategoria 7.4.4*

Zakres temperatury medium

od -10 do +50°C (przy zastosowaniu zawordéw typu 0460: od
+5 do +50°C)

Zakres ci$nienia

Podcisnienie do 10 bar (przy zastosowaniu zaworow
typu 0460: od 2 do 7 bar)

Przepust powietrza (wartos¢ QNn, dalsze

szczegoty patrz karta charakterystyki)

Zawory monostabilne
(typ 6524 i typ 6525)

300 I/min (przy zastosowaniu podstawowych modutéw pneu-
matycznych z zamknieciem P / funkcjg HotSwap natezenie
przeptywu zmniejsza sieg:

REV.1 redukcja natezenia przeptywu nawet o 50%

REV.2 redukcja natezenia przeptywu o ok. 20%)

Zawory impulsowe (typ 0460)

200 I/min

Ziacza

Sprezone powietrze zasilajgce
i wylotowe

Gwint G 1/4” (inne potaczenia mozliwe przez adapter)

Sterowanie powietrzem dodatkowym
lub pilotowe powietrze wylotowe

M5

Przytacza robocze

Ztgcze wtykoweD6 lub D1/4"

Czujnik cisnienia (moduty przytaczeniowe

PSU-...-PS)

Zakres pomiarowy

0-10 bar (relatywnie do otoczenia)

Odpornos¢ na nadcisnienie

14 bar (przy wyzszych cisnieniach nieodwracalne pogorszenie
doktadnosci pomiaru)

Dokfadnosé 0,2 bar
Wskaznik pomiaru > 10/sekunda
Filtrowanie Filtr medianowy (dodatkowe filtrowanie wartosci mierzone;

na uktadzie sterowniczym zalecane w przypadku silnie
zmieniajgcego sie zuzycia mediow)

*) Aby unikng¢ zamrazania rozprezajacego sie powietrza sprezonego, jego cisnienie punktu rosy musi by¢ o przynajmniej 10 K nizsze

od temperatury medium.
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14.4 Dane elektryczne

Ztacza

Komunikacja

Moduty stykajag sie automatycznie po podtgczeniu z magistralg tylnej
Sciany systemu peryferyjnego SIMATIC ET 200SP/SP HA.

Napiecie obcigzenia

Moduty automatycznie stykajg sie z szyng zasilania systemu peryfe-
ryjnego SIMATIC ET 200SP, gdy sa ustawione w jednej linii.
Wskazoéwka! Szyna zasilajgca nie jest dalej prowadzona na prawym
interfejsie. Jezeli po prawej stronie bloku zaworowego zostang dodane
kolejne moduty funkcyjne systemu peryferyjnego SIMATIC ET 200SP
(niedozwolone w potgczeniu z SIMATIC ET 200SP HA), nalezy
ponownie poda¢ dla nich napiecie obcigzenia.

Przytacze EVS (opcjonalnie)

Zacisk srubowy wtykowy, 2-biegunowy, do przewoddéw
o przekroju zyty od 0,14 do 1,5 mm? (odpowiadajacy AWG 28-16)

Napiecie zasilajgce

Magistrala tylnej sciany

Centralne zasilanie poprzez modut interfejsu SIMATIC ET 200SP/SP
HA.

Strona obcigzenia (zawory)

24V — +10% SELV/PELYV, tetnienie szczatkowe maks. 2,4 Vss**

Pobdr pradu (strona
obcigzenia)

w zaleznosci od rozbudowy systemu, maks. 3 A (patrz takze rozdziat
w14.4.17)

Pobor mocy — blok zaworowy

w zaleznosci od rozbudowy systemu, maks. 80 W

zawor typu 0460

Pobdr mocy 0,8W

zawory typu 6524 i . ) .

typu 6525 (typ 6524, zawodr 2 x 3/2-drogowy: 2 x 0,8 W)
Pobdr mocy 0,4W

Bezpieczniki (po stronie
obciagzenia)

Wszystkie wyjscia zaworéw sg zabezpieczone przed zwarciem za
pomoca bezpiecznikdw samoczynnie resetujacych sie.

Po usunieciu zwarcia moze uptyna¢ kilka sekund, zanim bezpiecznik
sie zresetuje.

Dodatkowo kazdy podstawowy modut elektroniczny oraz lewy modut
przytaczeniowy wyposazony jest w bezpiecznik (nie samoresetujacy).

**) Wersje zatwierdzone przez UL musza by¢ dostarczane w jeden z nastgpujacych sposobow:
a. ,Limited Energy Circuit” (LEC), zgodnie z UL/IEC 61010-1
b. ,Limited Power Source” (LPS), zgodnie z UL/IEC 60950
c. SELV/PELV z dopuszczonym przez UL zabezpieczeniem nadpradowym, zaprojektowane zgodnie z UL/IEC 61010-1, tabela 18

d. Zasilacz sieciowy NEC klasy 2
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14.4.1 Maksymalny pobdr pradu

Maksymalny pobdr pradu przez system mozna obliczy¢ na podstawie ponizszej tabeli. W tym celu nalezy
pomnozy¢ wartosci maksymalnego poboru pradu przez liczbe wersji modutow zainstalowanych w bloku
zaworowym i zsumowac je.

Maksymalny pobdr pradu wystepuje tylko wtedy, gdy zawory sg wigczone.

Pobdr pradu (od napiecia obcigzenia) modutéw przytaczeniowych i podstawowych modutéw
elektronicznych

Numer Pobdr pradu [mA]
Oznaczenie identyfika- . Liczba modutéw Prad [mA]
: min. maks.
cyjny

PSU-L 285088

PSU-L-M 284112 10 15 1 15

PSU-L-PS 202732
8 PSU-M 285091
S PSU-M-M 284944
5 PSU-R 285092 0 0
£ PSU-R-M 284195
=~ |PSU-R-Ps 292734
3 PQ4VS4 284935
2 180
2 PQ4VS4EVS 285097
= PQ8VS4 284936 <15
(0]
8 PQ8VS4EVS 285098 345
£ | PQ8VS4EVS-5/3V | 331588
Q'C‘g' PQ8VS8 283166 250
g PQ8VSBEVS 285095 <20
g PQ16VS8 284806 680
? PQ16VS8EVS 285096
()
i Maks. system poboru
o pradu:
N~
% Tabela 5: Pobdr pradu przez moduty przytaczeniowe i podstawowe moduty elektroniczne
2
8
zZ
<
=
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14.5 Umiejscowienie i opis tabliczek znamionowych
14.51 Tabliczki znamionowe bloku zaworowego
Napiecie zasilajgce, typ pradu
’(I_ Kod wewnetrzny
( [ )
": Z6 LVar. Code: XXXX, XXYY
© D
@QEE 24V === +-10%
"""""""" ES
d= S Process Control Equipment E238179 .
i3§§ Pmax 8 bar clus
=a I
L 88883888 c € W18MS |
L Cisnienie robocze
Typ urzadzenia
Oznaczenie wersji
Numer seryjny
|
Order number — Kod
producenta
Rys. 38: Umiejscowienie i opis tabliczki znamionowej bloku zaworowego (przyktad REV.2)

14.5.2 Tabliczka znamionowa zaworu

Typ urzadzenia

— Mechanizm dziatania

puszczalny zakres cisnienia

—— Napiecie (+10%), moc
— Kod producenta

Do

6524 C )
> 2,5-10bar

X £ 24VBAQ, 8W ——

1 58 CE WLXAW —

19 00123456

Order number

Rys. 39:

Umiejscowienie i opis tabliczki znamionowej zaworu (przykfad typ 6524)
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15

RYSUNKI WYMIAROWE
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Burkert
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87.55

37.5
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ol

==l

< Modut przytgczeniowy lewy

Burkert

88

| R/A3, L
3. s/5
3 X
A
O
DEOLELEE 2]
10,82 578 3.5
1082 1082 Przytacze G1/4

Pilotowe powietrze
wylotowe lub zewnetrzne

sterowanie powietrzem
dodatkowym M5

Przytacze G1/4

Przytacza, opcjonalnie ztacze
wtykowe @ 6 lub @1/4”

-
[

88+ (nxll

)+(mx33)

R
o o e
ol
b
P
3
&
hd >
Q°
o7

37.5
41,55

Szyna standardowa
EN 50022
35x7,5

Szyna standardowa
EN 50022
35x 15

54

59,25

047 =3

n = liczba miejsc na zawory
m = liczba modutéw przytaczeniowych srodkowych

Wariant z EVS
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16 AKCESORIA, CZESCI ZAMIENNE

A OSTROZNIE

Ryzyko odniesienia obrazen i powstania szkdéd materialnych w wyniku uzycia niewtasciwych czesci.

Niewtasciwe akcesoria i nieodpowiednie czesci zamienne mogg spowodowac obrazenia ciata i uszkod-

zenie urzadzenia oraz jego otoczenia

» Stosowac wytacznie oryginalne akcesoria oraz oryginalne czesci firmy Birkert.

cznych typu 6524 2 x zawor 3/2-drogowy

Poz.| Oznaczenie Spis tresci Numer
zamowienia

1 | Zawory elektromagnetyczne typu 6524, 6525, 0460 patrz karta
(REV.1/REV.2 patrz ,5.2 Wskazowki dotyczace charakterystyki
kompatybilnosci i wersji” na stronie 14)

2 | Plyta przykrywajgca w przypadku zawordw elektromagnety- | 1 ptyta 650373
cznych 6524/6525 (REV.1) przykrywajgca
Ptyta przykrywajaca w przypadku zaworow elektromagnety- 661092
cznych 6524/6525 (REV.2)
Ptyta przykrywajaca w przypadku zawordow elektromagnety- 661092
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Lo Typ 8647
Pul:!::logwhsevm!mts Akcesoria, czesci zamienne
Poz.| Oznaczenie Spis tresci Numer
zamoéwienia
3 | Zestawy uszczelek profilowych do zawordw elektromagnetycznych
Typ 6524 2 x 3/2-drogowy 12 uszczelek 2001 6305
Typ 6525 REV.1 12 uszczelek 2002 4334
Typ 6525 REV.2 12 uszczelek 2001 6305
Typ 6524 3/2-drogowy REV.1 12 uszczelek 2002 4333
Typ 6524 3/2-drogowy REV.2 12 uszczelek 2002 4336
typ 0460 12 uszczelek 2002 4330
4 | Zestaw uszczelek do modutu 12 uszczelek 2002 4339
5 | Moduly przytaczeniowe na zamowienie
6 | Zaworowe zespoty modutowe na zamowienie
7 | Zestaw obudowy interfejsu, lewa 1 zestaw 2002 9826
8 | Zestaw ztgczy wtykowych do weza @ 6 mm z mosiadzu 8 zigczy wty- 2002 4340
kowych do weza
8 | Zestaw ztgczy wtykowych do weza @ 6 mm VA 8 zigczy wty- 2002 4341
kowych do weza

Obszerny asortyment ogdlnych akcesoriéw pneumatycznych oraz urzadzen do konserwacji mozna znalez¢
pod adresem: country.burkert.com
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17 OPAKOWANIE, TRANSPORT,
MAGAZYNOWANIE

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen ciata na skutek nieprawidtowego zachowania podczas transportu.
» Transport moze by¢ wykonywany wytacznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.
Podczas transportu lub prac instalacyjnych ciezkie urzadzenie moze spas¢ i by¢ przyczyng obrazen.

» Ciezkie urzadzenia nalezy transportowac, montowac i demontowac z pomoca drugiej osoby i przy
uzyciu odpowiednich narzedzi.

UWAGA

Uszkodzenia transportowe.
Niewystarczajgco zabezpieczone urzgdzenia moga ulec uszkodzeniu w trakcie transportu.

» Urzadzenie nalezy transportowac¢ w stanie zabezpieczonym przed wodg i zanieczyszczeniami w odpor-
nym na wstrzgasy opakowaniu.

» Unikac przekraczania (powyzej i ponizej okreslonych wartosci) dopuszczalnej temperatury
przechowywania.

» Interfejsy elektryczne i przytacza pneumatyczne nalezy chroni¢ przed zabrudzeniem i uszkodzeniem za
pomocg nasadek ochronnych.

Nieprawidtowe przechowywanie moze prowadzi¢ do uszkodzen urzadzenia.
» Urzadzenie nalezy przechowywac¢ w suchym miejscu pozbawionym pytu i kurzu.

» Temperatura przechowywania: od -20 do +60°C.

18 EKOLOGICZNA UTYLIZACJA ODPADOW

» Nalezy przestrzegac¢ krajowych przepiséw dotyczacych utylizacji odpadéw i ochrony
Srodowiska naturalnego.

» Urzadzenia elektryczne i elektroniczne nalezy zbiera¢ oddzielnie i utylizowa¢ w odpowiedni
sposoéb.
Wiecej informacji mozna uzyskac pod adresem: country.burkert.com.
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19 SEOWNICZEK

Plik GSD/GSDML Plik gtéwnych danych urzadzenia

Plik GSD/GSDML zawiera informacje specyficzne dla danego urzadzenia, ktore
sg niezbedne do eksploatacji urzgdzenia poprzez PROFIBUS lub PROFINET.

HSP Hardware Support Package

Dzieki pakietowi Hardware Support Package mozliwe jest wygodniejsze
potaczenie komunikacyjne urzadzern PROFIBUS i PROFINET z urzgdzeniem
nadrzednym.

Zastosowanie jest ograniczone do planowania projektu za pomoca Siemens
STEP 7.

HUP Hardware Update Package

Dzieki pakietowi Hardware Update Package mozliwe jest wygodniejsze
potaczenie komunikacyjne urzadzen PROFIBUS i PROFINET z urzadzeniem
nadrzednym.

Zastosowanie jest ograniczone do planowania projektu za pomoca Siemens
PCS7
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