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NOTAS GENERALES burkert

SIMBOLOS

En este manual de instrucciones se utilizan los siguientes simbolos:
Indica un procedimiento obligatorio.

_>
ATENCION — . . — .
Indica instrucciones cuyo incumplimiento puede poner en peligro la salud del operador o
el funcionamiento del dispositivo.

E NOTA Describe recomendaciones, consejos e informacion adicional importante.

USO INDICADO

El dispositivo esta disefado para utilizarse exclusivamente como un sistema de automatizacion eléctrica o
neumatica junto con médulos electrénicos Phoenix. El sistema debe estar instalado en el armario eléctrico
0 en la caja de mandos. Respete los valores sefalados en los apartados "Datos técnicos del sistema" y
"Datos técnicos del bloque de valvulas", y en las placas de caracteristicas.

Lea con atencion las instrucciones de funcionamiento. En especial respete las instrucciones contenidas en
el capitulo "Notas generales de seguridad". En el manual de funcionamiento se describe todo el ciclo de
vida del dispositivo. Guarde las instrucciones de funcionamiento de manera que el usuario pueda acceder
a ellas sin problemas.

Las indicaciones de seguridad del dispositivo deben respetarse en todo momento. Asimismo, es
obligatorio cumplir todas las normas sobre prevencion de accidentes. Los componentes montados durante
la puesta en servicio no deben ser nunca desmontados sin contar con unas instrucciones de trabajo
expresas y por escrito.

La instalacién del dispositivo y las operaciones de mantenimiento sélo pueden ser llevadas a cabo por
personal especializado y debidamente cualificado.

Por seguridad esta prohibido reinstalar componentes o introducir modificaciones en el sistema sin
autorizacion. A la hora de sustituir alguna pieza debido a algun fallo o a su desgaste natural, utilice
unicamente piezas originales.

Preste atencidn a las instrucciones de trabajo de cada uno de los apartados de este manual. Las
instrucciones de seguridad deben respetarse en todo momento. En caso de incumplir las instrucciones de
trabajo, el orden de realizacion de las mismas, las instrucciones de seguridad o la etiqueta de seguridad,
Birkert no asumira ninguna responsabilidad.

NOTAS GENERALES DE SEGURIDAD

¢ Alinstalary utilizar el dispositivo, respete las normas técnicas generales aplicables.

¢ Las operaciones de instalacidon y mantenimiento sélo pueden ser llevadas a cabo por personal
especializado con las herramientas adecuadas.

e Asegurese de que se respeten siempre las normas vigentes sobre prevencién de accidentes y
seguridad en dispositivos eléctricos durante las operaciones de uso, mantenimiento y reparacioén del
dispositivo.

¢ Antes de manipular el sistema, desconecte el suministro eléctrico.

¢ Recuerde que, si el sistema esta presurizado, no deben aflojarse tuberias ni valvulas.

* Tome las medidas necesarias para evitar el accionamiento inadvertido o intervenciones no permitidas.

¢ Encaso de que se produzca una interrupcion del suministro eléctrico o neumatico, al volver a conectar
el dispositivo, asegurese de que la operacion se lleve a cabo de manera correcta y controlada.

* Encaso de incumplir alguna de estas instrucciones o de introducir alguna modificaciéon no autorizada
en el dispositivo, Birkert no asumira ninguna responsabilidad y la garantia del dispositivo y de los
accesorios quedara anulada.

- 8644/phoenix
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Proteccion frente a danos por cargas electrostaticas

A
ALa\

ATENCION
TENGA EL MAXIMO CUIDADO
AL MANIPULAR EL DISPOSITIVO
COMPONENTES/MODULOS
SENSIBLES A LAS DESCARGAS
ELECTROSTATICAS

El dispositivo contiene varios componentes electronicos muy
sensibles a las descargas electrostaticas (DES). Si una persona o un
objeto cargado de electricidad estatica toca uno de esos componentes,
puede provocar una averia. En el peor de los casos, el componente
puede dafarse inmediatamente o averiarse tras la puesta en servicio.

Respete las indicaciones de la norma EN 100 015 - 1 para minimizar o
evitar los dafios de una descarga electrostatica repentina. Tenga
cuidado de no tocar los componentes que reciben tension.

Notas de seguridad para la valvula

 Alinstalar y utilizar el dispositivo, respete las normas técnicas generales aplicables.
e Tome las medidas necesarias para evitar el accionamiento inadvertido o intervenciones no

permitidas.

e Recuerde que, si el sistema esta presurizado, no deben aflojarse tuberias ni valvulas.

A ~

&w - %
)

0 bar, psi, kPa

* Antes de manipular el sistema, desconecte el suministro eléctrico.

M- O

Y

\—)

e Para evitar una caida de presién en la conmutacién, incremente el volumen de suministro de

presién al maximo posible.

il 4,

i

alta.

* Riesgo de lesiones
Cuando el disposito funciona de forma continua, la bobina alcanza una temperatura muy

 El dispositivo sélo puede funcionar con corriente continua.
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AMBITO DE SUMINISTRO

Inmediatamente después de recibir el producto, compruebe que no existan dafos y que los articulos
efectivamente suministrados sean los indicados en el albaran.

En caso de discrepancias, pongase en contacto inmediatamente con nuestro centro de atencion

Birkert Fluid Control Systems
Centro de atencion
Chr.-Burkert-Str. 13-17
D-76453 Ingelfingen
Tel.: +49 (0) 7940-10-91 111
Fax: +49 (0) 7940-10-91 448
E-mail: info@de.buerkert.com

o con su centro local de Blirkert.

CONDICIONES DE GARANTIA

Este documento no contiene ninguna declaracion de garantia. Consulte nuestras condiciones generales de
venta. Para que la garantia tenga validez, el dispositivo debe utilizarse para el fin indicado conforme a las
condiciones de uso especificadas.

“ ATENCION La garantia cubre exclusivamente el funcionamiento sin defectos del sistema de
automatizacion y de las valvulas suministradas con él. Birkert no asumira ninguna
responsabilidad por posibles dafios derivados de fallos o del funcionamiento deficiente del
dispositivo, sean del tipo que sean.

CERTIFICACIONES

Las marcas de certificacién que aparecen en las placas de caracteristicas de Burkert se refieren a los

productos Burkert. Para que el certificado de la isla de valvulas completa sea valido, es necesario utilizar
una pasarela con un certificado de examen de tipo. Asi pues, una isla de valvulas puede ampliarse hasta
64 valvulas mediante la adicion de unidades certificadas que cuenten con certificados de examen de tipo.

En el capitulo "Valvulas" encontrara informacion detallada sobre la certificacion de las valvulas.

NOTA SOBRE EL MONTAJE

Si la configuracion del bloque de valvulas también incluye el tipo 0461 (valvula de pulsos de 5/2 vias,
vélvula de 5/3 vias), es necesario utilizar un carril con perfil EN 50022-35x15.

INFORMACION EN INTERNET

Las instrucciones de funcionamiento y las hojas técnicas del tipo 8644 pueden descargarse en la pagina
www.burkert.es, en el enlace siguiente:

http://www.burkert.es/ESN/search.php?type=8644&SearchText=8644

Asimismo, toda la documentacion esta disponible en CD. El cédigo de las instrucciones de funcionamiento
completas para su solicitud a Burkert es el siguiente: 804 636

“ NOTA || Enla pagina web de la empresa Phoenix Contact, podra encontrar los datos técnicos, los

archivos de configuracion y una descripcion detallada de los terminales de bus y terminales
eléctricos:

www.phoenixcontact.es -y Centro de descargas

Una vez aqui, en la ventana de busqueda introduzca el caracter comodin "IL" o el nombre exacto
del producto.

El estado de actualizacidn de la pagina web citada o los cambios en los datos técnicos o en la
presentacion de las paginas con las que se enlaza no son responsabilidad de Bukert.

- 8644/phoenix
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Instalacion / Puesta en servicio
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Instrucciones de instalacion

El sistema AIrLINE Tipo 8644 puede combinarse con los sistemas de automatizacién eléctrica de varios
fabricantes. Siga las instrucciones respectivas de instalacion.

ATENCION : : » = : m—
Antes de empezar el trabajo de instalacion, desconecte la tension en las inmediaciones
del dispositivo y tome las medidas oportunas para evitar que pueda volver a ser
conectada.

llustracién del bloque de valvulas

Maodulo conector,
izquierdo

Manometro para indicacion de la
presion de trabajo en la estacion

Unidad de 8 valvulas

Moddulo de
alimentacion
intermedio

Unidades de 2 valvulas

Maodulo conector

Conexiones de
suministro y escape

Conexiones

auxiliares .
Conexiones de

suministro y escape

Conexiones auxiliares

Conexiones de

suministro y escape
llustraciéon de los médulos y P

del sistema AirLINE de Brkert

- 8644/phoenix
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Extraccion del bloque de valvulas del carril de sombrero de copa

El bloque de valvulas esta sdlidamente atornillado al carril. En él se pueden montar terminales y médulos
eléctricos adicionales.

EInnInmy |

.ﬁ:illllll""ﬁ \
‘ \
!

" &
r1

=> En primer lugar libere los terminales / médulos
adyacentes, si los hay.

- Libere el bloque de valvulas del carril estandar:
para hacerlo, gire los tornillos de fijacion en
sentido antihorario todo lo posible.

- Levante el bloque de valvulas del carril estandar
en sentido vertical.

“ NOTA ‘ ‘ Entre el bloque de valvulas y el médulo anterior debe haber un espacio suficiente, > 6 mm.

- Desconecte los mddulos / terminales del carril
estandar de acuerdo con las instrucciones del
fabricante.

H NOTA La interconexion del médulo conector izquierdo contiene elementos que pueden dafarse si
= se fuerzan.
No coloque nunca el bloque de vélvulas sobre este lado. Asegurese de colocar el bloque
en una posicion de instalacion aprobada.

8644/phoenix -
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Instalacion del sistema AIrLINE (p. ej., en un armario de control)

H ATENCION

Aplique todas las normas de seguridad relevantes cuando esté trabajando en el armario de
control.

Antes de proceder al montaje, compruebe que el carril de montaje esté bien anclado en el
armario de control o en el sistema.

Siga el orden de instalacién que se especifica en el archivo de configuracion.

Cumpla todas las notas relativas al sistema conectado.

= Inserte todos los terminales / médulos electrénicos del lado izquierdo del blogue de vélvulas en el carril
estandar, siguiendo las instrucciones del fabricante.

- Deslice el bloque de valvulas en el carril junto con la interconexion del médulo precedente.

NOTA

=3

Procedimiento alternativo para bloques grandes de valvulas:

Retire el moédulo precedente.

Inserte el bloque de valvulas en el carril estandar.
Deslice el bloque hasta colocarlo en su posicion final.
Vuelva a insertar el mddulo precedente.

=> Atornille el bloque de valvulas en el carril: apriete los tornillos de fijacion en sentido horario.

=> Monte el resto de los médulos / terminales en el carril.

“ ATENCION

El bloque de valvulas no esta bien anclado al carril estandar hasta que los tornillos de
fijacion no se aprietan a fondo. Tome las medidas oportunas para evitar que el bloque
pueda caerse durante la instalacion.

- 8644/phoenix
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Instalacion de la fluidica

Notas de seguridad

ATENCION . — . — . —
“ cio Las conexiones neumaticas no deben estar sometidas a presion durante la instalacion
Haga las conexiones con tanto volumen como sea posible.

Tape los puertos que estén abiertos y no estén utilizandose mediante tapones de
rosca.

Los puertos para el escape de la valvula de pilotaje (x) no deben cerrarse.

Compruebe la asignacién segun las instrucciones de los puertos 1y 3 6 5: no deben
intercambiarse bajo ninguna circunstancia.

Conexiones neumaticas - unidades de suministro

~

Escape de aire

@.O
(R/S) 3/5 ( ) . I . I
\1 pﬁ Modelo estandar:  Ventilacion de las valvulas de pilotaje
X ’ s Modelo de control de aire auxiliar: Puerto P para las
ﬂ f ol vélvulas de pilotaje
(P)1 0 @ Conexion de suministro de presion
Sl

Procedimiento

- Inserte a presion (D10) o atornille (G 1/4, NPT 1/4) las conexiones, segun la version, en sus conexiones
auxiliares respectivas.

Notas para las conexiones a presion

NOTA En las conexiones a presion, los tubos flexibles deben cumplir los siguientes requisitos:
* dureza minima 40 Shore D (segun DIN 53505 o ISO 868);

» didmetro exterior conforme a DIN 73378 (desviacién maxima permitida: + 0,1 mmde la
dimensién nominal);

e sinrebabas, cortados segun el angulo correcto y circunferencia exterior sin dafios;
* los tubos flexibles deben introducirse en el conector a presion todo lo posible.

[ :i

Desmontaje de las conexiones a presion

- Para extraer los tubos flexibles, apriete el anillo de presién y saque el tubo.

8644/phoenix -
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Conexiones neumaticas - unidades de valvulas

n NOTA ‘ ‘ En las valvulas de 3/2 vias, las conexiones superiores quedan libres.

Zona de etiquetas

= XA %_%)
= > <3 @@
® =
. = ASIN\S
<) o o>
"+ & NS
N qbt ® =S ;f, Cos é) 9 2 ng
= @ S/
(=) =°
o OS'* o= x
Q o2
Il Ny, - H <7 pn
% O L
.ﬂﬂ s/5 < Conexiones auxiliares
a @} con valvulas de 5/2 vias
) P/
N v, Conexiones auxiliares

. . con valvulas de 3/2 vias
Unidad de 8 valvulas o

unidades de 4/ 2 valvulas
Variantes

Valvulas de 5/2 vias

Variante 1 Variante 2 Variante 3
Conexién auxiliar arriba (2) M5 M7 D 6, D4, D1/4
Conexion auxiliar debajo (4) M5 M7 D 6, D4, D1/4

Valvulas de 3/2 vias

Montaje

=> Inserte a presion (D6, D4, D1/4) o atornille (M 5, M7) las conexiones, segun la version, en sus
conexiones auxiliares respectivas.

=> En las versiones roscadas, es posible que deban utilizarse casquillos de conexion.

Etiquetado de las conexiones

- Anote en las etiquetas suministradas los datos de las conexiones de las valvulas.

- 8644/phoenix
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Instalacion eléctrica

Encontrara informacion sobre la instalacion eléctrica en los siguientes documentos:
- en el manual Phoenix Contact Interbus - Inline IB IL SYS PRO UM
- 0 en el capitulo Descripcion del sistema, apartado Nodos de bus de campo Profibus DP

Puesta en servicio de la fluidica

Medidas que deben tomarse antes de la puesta en servicio de la fluidica

—->Compruebe las conexiones, la tension y la presion de trabajo.

- Asegurese de que no se excedan los valores méax. de funcionamiento (consulte la placa de
caracteristicas).

-> Compruebe la asignacion segun las instrucciones de los puertos 1y 3 6 5: no deben intercambiarse
bajo ninguna circunstancia.

= Para el funcionamiento eléctrico, desbloquee el mando manual.

Puesta en servicio de la fluidica

-> Conecte el suministro de presion.

=> S6lo entonces conecte el suministro eléctrico.

Puesta en servicio de los sistemas eléctricos

Encontrara informacién sobre la puesta en marcha de los sistemas eléctricos en los siguientes
documentos:

- en el manual Phoenix Contact Interbus - Inline IB IL SYS PRO UM
- 0 en el capitulo Descripcion del sistema, apartado Nodos de bus de campo Profibus DP

8644/phoenix -
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MANTENIMIENTO Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

Mantenimiento

y

resolucion de problemas

RESOLUCION DE PROBLEMAS
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burkert

RESOLUCION DE PROBLEMAS

Problema

Posible causa

Solucion

Las valvulas no
conmutan

No hay tensién de alimentacién o es insuficiente.

=> Revise la conexion eléctrica.
Compruebe que la tensién de alimentacion
suministrada sea la indicada en la placa de
caracteristicas.

El mando manual no esta en posicién neutra.

=> Gire el mando a la posicion cero.

No hay suministro de presion o es insuficiente.

=> Procure que el volumen de suministro de
presién sea el maximo posible (también
para dispositivos aguas arriba como
controladores de presion, unidades de
mantenimiento, valvulas de cierre, etc.).
Presion minima de trabajo> 2,5 bar

Las valvulas
conmutan con
retraso o hay fugas
repentinas en las
conexiones de
ventilacion

No hay suministro de presion o es insuficiente.

— Procure que el volumen de suministro de
presién sea el maximo posible (también
para dispositivos aguas arriba como
controladores de presion, unidades de
mantenimiento, valvulas de cierre, etc.).
Presion minima de trabajo > 2,5 bar

Las valvulas no estan en posicién normal (sin
suministro eléctrico) durante el ascenso de la
presion.

=> Presurice el bloque de véalvulas antes de la
conmutacion de la valvula.

La ventilacién de las lineas de escape de aire es
insuficiente ya que los silenciadores son
demasiado pequefios o estan contaminados
(contrapresion).

- Utilice vasos de expansion o silenciadores
grandes, adecuados.

=> Limpie los silenciadores contaminados.

Hay contaminacién o cuerpos extrafos en la
valvula de pilotaje o la valvula principal.

=>» Cambie la valvula.

Hay fugas en los
bloques de valvulas

Faltan juntas téricas entre los médulos o alguna
junta térica esta picada.

=> Busque la fuga o las juntas que falten.

Alguna junta de perfil entre la valvula y el médulo
neumatico basico falta o esta mal colocada.

=> Inserte las juntas que falten o sustituya las
juntas dafadas.

NOTAS ‘

sobre errores.

Direccion de atencion al consumidor:

burkert Fluid Control Systems

Departamento técnico

Chr.-Blrkert-Str. 13-17

D-76453 Ingelfingen

Tel.: (07940)- 10-91 111
Fax: (07940)- 10-91 448
E-mail: info@de.buerkert.com
0 su centro de distribucién Burkert (consulte la lista de direcciones en las Ultimas paginas)

En el manual de usuario Interbus - Inline IB IL SYS PRO UMYy en el capitulo Descripcion del
sistema, en el apartado Nodos de bus de campo Profibus DP, encontrara mas informacion
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Descripcion del sistema

SISTEMA MODULAR DE AUTOMATIZACION ELECTRICA Y NEUMATICA
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SISTEMA MODULAR DE AUTOMATIZACION ELECTRICA / NEUMATICA
AIRLINE tipo 8644

El AirLINE Tipo 8644 es un sistema de automatizacion eléctrica y neumatica disefiado para utilizarse

en armarios o cajas de control. Se trata de un sistema intermedio en el que todos los componentes
neumaticos y electrénicos estan estandarizados, de modo que, cumpliendo unas reglas sencillas, es
posible combinar de forma muy sencilla médulos eléctricos y electrénicos con distintas funcionalidades.
Todos los componentes se conectan mediante un mecanismo de encaje a presion. Esto incluye todas

las conexiones eléctricas necesarias. De esta forma, es posible combinar, por ejemplo, valvulas y salidas
eléctricas utilizando una sola conexion de bus de campo. El sistema permite combinar con total facilidad
una serie de moédulos eléctricos (terminales) con una serie de valvulas montadas en moédulos neumaticos
especiales (unidades de valvulas).

Caracteristicas

El sistema AIrLINE presenta las siguientes caracteristicas:

Manejo sencillo
Estructura de bloques para montaje en armarios eléctricos y cajas de control.
Acumulacién automéatica de grupos potenciales, circuitos de corriente, datos y seguridad.

Combinacién de unidades de valvulas y terminales de distintos tamafos (2 posiciones, 4 posiciones,
etc.) para la optimizacion del espacio y del precio.

Ventajas

El principio en el que se basa el sistema aporta las siguientes ventajas:

Estructura de valvulas para un caudal optimizado
Rango de presion: desde vacio a 10 bar
Caudales de 300 I/min o 700 I/min con una anchura de valvula de 10 mm o 16 mm.

Integracion de valvulas antirretorno en el médulo neumatico (opcional).

Larga vida util gracias a la tecnologia rocker, con aire lubricado y no lubricado.

Facil combinacién de diferentes funciones, configuracion y extensién gracias a una alta modularidad.
Numerosas funciones de valvulas: 3/2, 5/2 (monoestable, biestable) y 5/3 vias.

Modo manual mecénico de emergencia.

Distintos niveles de presion en una sola cadena.

Integracion de mandmetros, que proporcionan lecturas de la presion de trabajo.

Suministro centralizado de aire comprimido mediante mdédulos conectores en ambos lados y mddulo
de alimentacién intermedio.
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Diseno del sistema

Control centralizado
(p. ej SPC)

Bloque de valvulas

Nodo tus de campo 1
(ej. Profibus DP)) H oDl sl s & HghHA
= 3 2 =
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Field bus
Nodo bus de campo 2 N Médulo base
g electrénico
>
Nodo bus de campo ... ©
o [P (=] e
I 2|3
Nodo bus de campo n § Sl S Representacion esquematica
] o 1= Médulo base del sistema AirLine de Birkert.
ox neumatico

llustracion del bloque de valvulas

Modulo conector izquierdo

Manometro para indicacion de la
presion de trabajo en la estacion

Unidad de 8 valvulas

Médulo de alimentacién
intermedio

Unidad de 2 valvulas

Modulo conector
derecho

Conexiones de
suministro y escape

Conexiones

auxiliares .
Conexiones de
suministro y escape
Conexiones auxiliares
llustracion de los médulos del Conexiones de
sistema AirLine de Blrkert suministro y escape
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Descripcion del sistema

Basicamente el sistema se compone del bloque de valvulas y de una serie de nodos de bus de campo.
La placa de cierre protege el sistema y a los usuarios frente a contactos inadecuados.
Los terminales pueden colocarse por delante o por detras del bloque de valvulas.

Procedimiento para cambiar el médulo eléctrico:

n ATENCION Tenga cuidado de no introducir piezas extrafias en el médulo basico (bus de
alimentacion de 24 V).

-> Riesgo de cortocircuito

- Desconecte el suministro eléctrico y el susministro de aire comprimido al
sistema AirLINE.

- Retire los tornillos de fijacion de las véalvulas con ayuda de un destornillador.

- Extraiga la valvula.

=> Limpie la brida y la junta tdrica (valvula de 3/2 vias).

-> Libere el médulo funcional, sujeto mediante el mecanismo trasero de
enganche, y tire hacia arriba de él, sin inclinarlo, para sacarlo del médulo
distribuidor (bus backplane)

=> Inserte el nuevo modulo funcional, introduciéndolo en sentido vertical, en el
modulo distribuidor (bus backplane) y presione hasta escuchar un clic.

- Coloque la valvula, con las juntas téricas y las bridas limpias, en su sitio y
apriete los tornillos hasta el par indicado en la figura de al lado.

8644/phoenix - 21



MAN 1000115796 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

DESCRIPCION DEL SISTEMA

BLOQUE DE VALVULAS

El bloque de valvulas se compone de los siguientes modulos:

¢ Moddulos conectores/unidades de suministro (conexiones colectivas para suministro, aire de
control auxiliar y aire de escape)

e Unidades de valvulas (conexiones auxiliares, valvulas diversas)

burkert

Mddulo conector

3 o . " N S
° T o ® () o (0lfe) 0
(0] N +—= O . . T 0 T O o] = o | o
Nelg2s Unidades de 8 Modulo de @ g @ g 85N S
S EE R valvulas alimentacion S S E g £E
— —_ = = \ \ c (0]
c c J N intermedio 7ef T | ||| reg S 50|e
i= 5 @ = > — > O a <
=) =)

izquierdo

Médulo conector
derecho

Ejemplo de un bloque de valvulas, esquematico

Visto desde el exterior, el sistema de automatizacién neumatica tiene el aspecto de una unidad eléctrica
cerrada. Debido a su disefio modular, el numero de los participantes internos del bus y el consumo de

corriente del bloque de valvulas varian. El bloque de valvulas y cada terminal/mddulo eléctrico disponen
de una interfaz eléctrica estandarizada ara conexion al exterior.

Modulos conectores / alimentadores

Una serie de alimentadores en la forma de médulos conectores neumaticos forman la interfaz fluidica
entre la linea de suministro y la estructura interna de suministro. El alimentador hace pasar el fluido
de una unidad de valvulas a la siguiente. Para que la presion de suministro se mantenga constante a
lo largo de toda la ruta, puede ser necesario emplear mas de un alimentador. Se recomienda insertar
un alimentador después de las posiciones de valvula 24 (ME02) y 16 (MEO3). El uso de alimentadores
intermedios permite ademas acumular segmentos cuando llas lineas neumaticas entre unidades de

valvula estan cerrados.

Moédulo conector
eléctrico

Derivacion
eléctrica 1:1

Mdédulo conector
eléctrico

Modulo de suministro
neumatico

Mddulo de suministro
neumatico

Mdédulo de suministro
neumatico

Médulo conector
izquierdo

Modulo de
alimentacion
intermedio

Mddulo conector
derecho

Representacion
esquematica del
suministro
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UNIDADES DE VALVULAS

W

Disefo
Las unidades de valvulas presentan un disefio modular y se componen de los siguientes elementos:

e Moddulos electrénicos basicos
e Moddulos neumaticos basicos
e Valvulas

Valvulas

Médulo electrénico
basico

Conexiones auxiliares Médulo neumético basico

(salidas)

Disefio modular de las unidades de valvulas
Las salidas digitales, en las que se asientan las valvulas, estan conectadas al méddulo electrénico basico.

Segun la funcion, éstas conmutan el canal P interno que va a las conexiones auxiliares (salidas) del
maodulo neumatico.

ATENCION — = : . . - .
Para sustituir las valvulas insertables, es necesario que el AirLINE esté despresurizado.
Si se utiliza un dispositivo de corte de presion, las valvulas si pueden cambiarse en
presencia de presion.

Variantes

Gracias al disefio modular de las unidades de valvulas, son posibles diversas variantes.

Tipos: neumatico / electrénico MP11/ ME02 MP12 / MEO3
Dimension por médulo 11 mm 16,5 mm
Tipos de valvulas 6524 6526
6525 6527
0460 0461
N° de posiciones de valvula en el médulo | 2 posiciones 2 posiciones
electronico basico - 3 posiciones*
8 posiciones 4 posiciones *  Anchura del médulo electrénico/
N° de posiciones de valvula en el médulo | 2 posiciones 2 posiciones neumatlco ba§|co = _3,'3 mm, Coln 3
neumatico basico 8 posiciones 3 posiciones* posiciones de insercion para valvulas
4 posiciones 6524 / 6525 de10 mm
Tipo de conexion D6 D8 **Version especial para valvulas de 10
(en el médulo neumatico basico) D4 G1/8" mmy 3 posiciones
D1/4" NPT 1/8" ** Disponible sélo para ciertos tipos de
M5 D4 valvulas y con limitacién de funciones.
M . o
7 D1/4 Consulte la ficha técnica del bloque de
DE** . L. .
valvulas y la descripcion del médulo
MS** sar o
neumatico basico.
M7**
Vilvula antirretorno (opcional) Sin valvula antirretorno
Valvula antirretorno en canal R
Valvula antirretorno en canal R+S
Dispositivo de corte de presion (opcional)| Con corte de presion*** No disponible
NOTA En nuestro configurador, puede encontrar informacion sobre el montaje correcto de los

moédulos, valvulas y accesorios. Si tiene alguna duda, pdngase en contacto con nuestro
centro de distribucién.
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Datos técnicos del bloque de valvulas

(con los modulos electronicos y las valvulas tipo 6524, 6525, 6526, 6527, 0460, 0461)

Dimensiones de montaje 11 mm 16,5mm

Funcion C/D (3/2 vias) L/N (5/3vias) C/D (3/2 vias) L/N (5/3 vias)
Tipo 6524 Tipo 0460 Tipo 6526 Tipo 0461
H (5/2 vias) H (5/2 pulsos) H (5/2 vias) H(5/2pulsos)

Tipo 6525 Tipo 0460 Tipo 6527

Tipo 0461

Flujo 300 I/min 200 I/min 700 I/min 500 I/min

Rango de presion 2,5-7 bar 2,5-7 bar 2-10 bar 2,5-7 bar

(con corte de presion) 5-7 bar - - -

Potencia 1 vatios 2 x 1 vatios 1 vatios / 2 vatios 2 x 1 vatios

Corriente (antes / después 43 /26 mA 38/ - mA 42/33mA/ 96/48mA 38/ - mA

de reduccién de potencia)

Posiciones de valvulas (max.) 64 32 32 24

Modulo eléctrico 2;8 2 biestable 2;4; 3" 2 biestable

Moédulo neumatico 2;8 2 biestable 2;4; 3" 2 biestable

Clase de proteccion IP 20 IP 20 IP 20 IP 20

(en modelo completo)

Temperatura ambiente 0a+55°C 0a+50°C 0a+55°C 0a+50°C

Temp. de almacenamiento -20a+60°C -20a+60°C  -20a+60 °C -20 a +60 °C

Modo de funcionamiento Funcionamiento en continuo (100 % ED)

Tensién de alimentacion

24 VCC; tolerancia**: -15 +20%; ondulacion residual interfaz de bus: 5 %

Clase de proteccion 3, segun VDE 0580

Corriente total

Segun la tecnologia de conexidn, la fase de expansion y el control

Interfaz (Profibus)

Profibus Cable de cobre (RS-485), conectado mediante un conector
Profibus; alimentacion con aislamiento eléctrico; blindaje
conectado directamente a tierra funcional

Longitud de cable recomendada consulte los datos del sistema Profibus

Bus local

N° de terminales AirLINE conectables

Limitadas por el software max. 64
Limitadas por la unidad de alimentacion eléctrica consumo max. de corriente digital
del bus local conectado : | £2ACC
ATENCION

Respete la tension de alimentacion de los moédulos.

Al planificar una estacion AirLINE, tenga en cuenta el consumo de corriente del sistema
l6gico de cada participante. El consumo se indica en la ficha técnica de cada médulo y
puede ser diferente entre un médulo y otro. Asi pues, el nUmero de participantes que
pueden conectarse depende del disefio especifico de la estacion.

*3 valvulas de 10 mm para dimensiones de 16,5 mm
** en el caso de la versién EEx n, maximo +10 %
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Datos técnicos del sistema completo

W

Tension de alimentacion:

Tension nominal 24 V/CC
Tolerancia -15% / + 20%
Valvulas tipo 0460, 0461 -10% / + 10%

Intensidad de corriente maxima admisible:

Contactos max. 8 A

Bloque de valvulas max. 2,5 A
(por el médulo conector izquierdo)

Consumo maximo de corriente:

Corriente digital |_Log =1_Log_FBKN + X |_Modul
I_Log Consumo de corriente, rango digital
I_Log_FBKN Corriente proporcional en los nodos de bus de campo max. 1,25 A/CC
(0,75 A/CC para alimentacion digital; 0,5 A/CC para alimentacion analdgica)
I_Module Rango digital de corriente proporcional del mdédulo eléctrico basico méax. 15 mA
I_Valve Corriente de vélvula, antes y después de la reduccién de potencia
Corriente de la valvula
Tipo de
vilvula antes de reduccion de después de reduccion de
potencia potencia
6524 43 mA 26 mA
6525 43 mA 26 mA
6526 96 mA 48 mA
6527 96 mA 48 mA
0460 38 mA -
0461 38 mA
Temperatura:
Temperatura de almacenamiento -20a+60°C

NOTA La temperatura ambiente admisible depende de los médulos que se utilicen. El
modulo mas critico es el que determina la temperatura admisible.

Nodos de bus de campok, Profibus DP (estandar) Oa+55°C
Valvulas tipo 6524, 6525, 6526, 6527 Oa+55°C
Valvulas tipo 0460, 0461 0a+50°C
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NODO DE BUS DE CAMPO PROFIBUS DP

Descripcion del nodo de bus de campo Profibus DP / datos técnicos

El terminal de bus conecta una estaciéon AirLINE al Profibus y suministra la tension necesaria a los
participantes conectados.

Caracteristicas:

- Conexion a Profibus mediante tecnologia de cobre

Velocidad de transferencia de datos: todas las velocidades de transmision definidas hasta 12 MBd
Diagndstico de errores mediante LED en el terminal de bus

Aislamiento galvanico del bus de campo

NOTA Nodo de bus de campo Profibus DP / DPV1
A partir del nimero de serie 37344, se ha ampliado la funcionalidad del nodo de bus de

campo en el modo DPV1.

Pantalla / LED

Conector Profibus SUB-D de 9 polos

Terminal de suministro

Interruptor DIP para
direccionamiento

El conector Profibus no esta incluido en el suministro. Debe solicitarse por separado (el

[ NOTA
= codigo del conector se indica en la ficha técnica).

El terminal de bus incluye la placa de proteccién. Utilice esta placa para cerrar la estacion AirLINE.
La placa de proteccion no tiene ninguna funcion eléctrica. Simplemente protege la estacion frente a
descargas electrostéaticas y al usuario de tensiones peligrosas.
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Caracteristicas especiales con interruptor DIP 8

A diferencia de los terminales de bus PROFIBUS hasta el nimero de serie 37343 (archivo GSD:
BUEROOFO0.gsd, entrada de dispositivo: "tipo 8644“), en los dispositivos con niUmero de serie superior a
37344, el interruptor DIP 8 ya no se utiliza para ajustar el modo stop sino para diferenciar entre el modo
DPVO y DPV1.

En los dispositivos nuevos, el modo stop se ajusta mediante el telegrama de parametros:

Eigenschaften - DP-Slave ﬁl

Allgemein F'arametrielenl

Pararneter et
(=149 Stationsparameter
[Z] DP-alarm-Mode DFYO
Allgemeine DP-Parameter
-} Geratespezifische Parameter
[£] Station Behaviour on Errors Local Bus: Run j
[Z] Acknowledge of peripheral Faults
[£] Diagnostics Format Local Bus: Stop
[£] DIts/D016 byte position Byte 0-1 = Plug 4/3-2(1
[£] Data Exchange Mode On Global Contral 'Operate’ only
[£] DI32/D0E2 byte position Byte 0f11213 = Plug 4/3j2/1
[]-|:| Hex-Parametrierung

Abbrechen | Hile

Interruptor DIP 8 - Posicion OFF (ajuste predeterminado)

El dispositivo es compatible con sus predecesores (hasta el nUmero de serie 37343) y ofrece las
siguientes funciones nuevas:

e comunicacién aciclica con p.ej. médulos RS232, incluido el canal de datos de proceso
e varios formatos de diagndstico
e confirmacion de errores periféricos desde el programa de usuario

e adaptacion del formato de byte-bajo/byte-alto al formato de control en mdédulos de entrada y salida de
16 y 32 canales

No obstante, estas funciones so6lo estan disponibles en dispositivos nuevos con nimero de serie superior
a 37344.

Cuando vaya a programar proyectos para el dispositivo, utilice la GSD “BUERO00F0.gsd” o la entrada de
dispositivo “8644-DPV1(DIP8=0OFF) MEOQ2” en el configurador de hardware S7.

Interruptor DIP 8 - Posicion ON
El dispositivo proporciona todas las funciones nuevas en la posicién ON.

El modo stop, que en los dispositivos anteriores se ajustaba mediante el interruptor DIP 8, ahora se
ajusta mediante parametrizacion.

Cuando vaya a programar proyectos para el dispositivo, utilice la GSD “BUER06BA.gsdd” o la entrada
de dispositivo “8644-DPV1(DIP8=0ON) MEO2” en el configurador de hardware S7.
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PERDIDA DE POTENCIA

Férmula para el calculo de la pérdida de potencia del sistema electrénico:
|:)EL = |:)Bus +P

Peri

a b
PEL=2,GW+(1,11V x T1.)+ 02 x z1,)

A n=0 Lo A m=0
donde
P Pérdida total de potencia en el terminal
Paus Pérdida de potencia para funcionamiento de bus sin carga periférica (constante)
Poca Pérdida de potencia con periféricos conectados
Iy Consumo de corriente del participante n extraido de la alimentacion digital
n indice que designa el nimero de participantes conectados (n = 1 a a)
a Numero de participantes conectados (suministro con tension digital)
Z | n Suma de toda la corriente consumida por los participantes conectados extraida de la
alimentacion digital de 7,5 V (méax. 2 A)
F;f Consumo de corriente de participante m de la alimentacion analdgica
m indice que designa el nimero de participantes analdgicos conectados (m =1 a b)
b Numero de participantes analdgicos conectados (suministro con tensién analégica)
b
;:J Lnm Suma de toda la corriente consumida por los participantes conectados extraida de la

alimentacion analdgica de 24 V (max. 0,5 A)

Desclasificacion

Si se sustituyen las corrientes maximas de 2 A (digital) y 0,5 A (terminales analégicos) en la formula para
el calculo de la pérdida de potencia cuando hay dispositivos periféricos conectados, obtenemos:

P =22W+035W=255W

PERI

Estos 2,55 W equivalen al 100% de la capacidad de carga de red en las curvas de desclasificacion.

ATENCION _ : -
Cuando la temperatura ambiente sea superior a 40 °C, asegurese de que no se exceda

la capacidad de carga nominal dada por las curvas de desclasificacion. Tal y como se

puede ver en la formula, la carga total con periféricos conectados (P,.,) es la cantidad
critica. Si, por ejemplo, la alimentacién analégica no consume corriente, la fraccion de
corriente de la alimentacién digital puede ser superior.
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Reduccién de la alimentacion digital y del suministro de los terminales analégicos

« Con una carga de corriente del suministro periférico en el terminal de bus de un max. de 8 A
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» Con una carga de corriente del suministro periférico en el terminal de bus de un max. de 4 A
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Ejemplo:

Carga de corriente de suministro de periféricos: 8 A
Temperatura ambiente: 55 °C

1. Capacidad de carga nominal de la alimentacion digital y analégica: 50% (valor extraido del
grafico)

I 1A =0,25A

LLogik — » 1| Analog

P =1,1W+0,175 W

PERI

P__. =1,275W (igual al 50% de 2,55 W)

PERI

2. Corriente digital posible cuando el suministro analégico no esta cargado:

Poen =1,1 WAXI +0W

PERI LLogik

/1,1 W/A=1

I:)PERI LLogik

I =1,275W /1,1 W/A

LLogik —

I =1,159 A

LLogik —

Dispositivos de seguridad

Sobretension Diodos de proteccion en la entrada (se destruyen bajo sobrecarga
(alimentacién del segmento / continua)
alimententacion principal)

Los picos de carga hasta 1500 W son cortocircuitados por el diodo

de entrada.
Inversion de polaridad Diodos de proteccion de polaridad en paralelo; en caso de error,
(alimentacién del segmento / la alta corriente de los diodos provoca que el fusible aguas arriba
alimentacion principal) se funda.

Potenciales comunes

El suministro principal y el suministro del segmento estén al mismo potencial. La masa comun va desde
el terminal de bus hasta los participantes a través del derivador de tensién como masa de referencia
GND.

La alimentacion digital de 7,5 V y la alimentacién analdgica proceden de la alimentacion principal.
La masa comun LGND estéa al mismo potencial que GND y va desde el terminal de bus hasta los
participantes través del derivador de tensidon como masa LGND de referencia.
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Datos técnicos del médulo de bus de campo Profibus DP

Técnica de conexidn Terminales de bridas de resorte

Longitud de cable recomendada max. 30 m;
el cable no debe pasar por zonas externas

Envio Mediante derivacion de potencial
Comportamiento en caidas de tension Las tensiones enviadas desde el terminal
e interrupcién de alimentacion de bus a los derivadores de potencial (tension

principal y tensién de segmento) siguen las
tensiones de alimentacién aplicadas sin retardo.

Tensién nominal 24V CC

Tolerancia -15% /+ 20 % (segun EN 61131-2)

Ondulacion +5%

Rango permitido 19,2Va30Vv

Carga de corriente Max. 8 A

Consumo de corriente min. con suministro 0,10ACC

de tensién nominal (alimentacion principal) (en circuito abierto, es decir, bus remoto de entrada

conectado, ningun participante de bus local conectado,
bus inactivo)

Consumo de corriente max. con suministro 1,25ACC
de tensién nominal (alimentacion principal) Consistente en: 0,75 A CC de alimentacion digital
0,5 A CC de alimentacién analégica

Dispositivos de seguridad

Sobretension si
Inversion de polaridad si
ATENCION

Proteja la seccion de 24 V externamente

La seccion de 24 V debe estar protegida externamente con un fusible. La unidad de
suministro de tensidn debe ser capaz de suministrar 4 veces la corriente nominal, de
modo que en caso de fallo salte el fusible.

Minimice la generacion de calor

En el suministro de la tension principal y en el suministro o la derivacion de la tension de
segmento, utilice los dos contactos adyacentes.

Respete la intensidad de corriente maxima admisible

La corriente acumulada méaxima a través del derivador de tension es 8 A.
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Datos técnicos del nodo de bus de campo Profibus DP

Dimensiones del alojamiento (anchura x altura x profundidad) 48,8 mm x 120 mm x 71,5 mm

Peso 210 g (sin conector)
Temperatura admisible (almacenamiento y transporte) -20°C a +60 °C
Humedad atmosférica admisible 75% (media), 85% ocasionalmente

ATENCION . - -
“ En el intervalo de 0 a +55 °C, es conveniente tomar precauciones contra una humedad
elevada (> 85%).

El dispositivo puede soportar una ligera condensacion durante un breve periodo de
tiempo en el exterior del alojamiento, por ejemplo, cuando el terminal se transporta de
un vehiculo a un lugar cerrado.

Presion de aire admisible (en funcionamiento) 80 kPa a 106 kPa (hasta 2000 m SNM)
Presion de aire admisible (almacenamiento y transporte) 70 kPa a 106 kPa (hasta 3000 m SNM)
Tipo de proteccion IP 20 segun IEC 60529

Clase de proteccion Clase 3 segun VDE 0106, IEC 60536
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Instalacidn y puesta en marcha eléctrica del nodo de bus de campo
Profibus DP

Nodo de bus Profibus Pantalla / LED

Terminales de suministro
(en las siguientes paginas se
describe la configuracion)

Ajuste de
direccion

Conector Profibus SUB-D de 9 polos
1 5

6 9
Configuracion del conector SUB-D de 9 polos

Por lo general, en el PROFIBUS se utiliza un conector SUB-D de 9 polos. El acoplador de bus de campo
Profibus DP siempre lleva la pieza hembra. En el primer y ultimo conector de un segmento, siempre
debe haber una resistencia de cierre de 220 ohm y dos resistencias de terminacién de 390 ohm. La linea
A (RxD/TxD-P) siempre esta puesta a tierra por una de las resistencias de terminacion; la linea B (RxD/
TxD-P) siempre esta conectada a +5 V por medio de la otra. Estas resistencias deben ir suministradas
con el conector (p. ej. Phoenix Contact SUNCON-PLUS-PROFIB, cédigo 27 44 34 8).

N’ polo Designacién (hembra en dispositivo, ca- Significado
ble macho)
1 n.c. -
2 n.c. -
3 RxD / TxD-P Recibir / enviar datos P (+) (conductor B)
4 CNTR-P Seiial de control para repetidor (+), control de direccion
5 DGND* Potencial de referencia de 5V
6 VPp* Tension de alimentacion + 5V para resistencia de cierre
7 n. c. )
8 RxD/TxD-N Recibir / enviar datos N (-) (conductor A)
9 n.c. -

* Anulacion de la separacion de potencial

Potenciales separados

El suministro de la interfaz para Profibus tiene un potencial separado del de los suministros de energia.
Cuando se utiliza un convertidor LWL, la separacién de potencial al suministro légico de 5 V al terminal
de bus puede cancelarse mediante los interruptores DIP 9 y 10. De esta manera, la corriente sobrante

que antes se utilizaba para el funcionamiento del convertidor LWL esta disponible en la interfaz.
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Configuracion del terminal de alimentacion =

Terminales ‘

-

Configuracién de los terminales

Izquierda Derecha Color Abreyv. Significado
1.1 2.1 negro U Alimentacion de segmento (+24V DC)
1.2 22 rojo U, Alimentacion principal, bus, digital e interfaz (+24V DC)
1.3 2.3 azul GND Potencial de referencia
1.4 2.4 - FE Tierra funcional

ATENCION - -
Puesta a tierra del terminal de bus
Conecte a tierra el terminal de bus mediante una de las conexiones FE del conector
1.3 6 2.4. Para ello, conecte el contacto correspondiente a un borne de tierra.

Alimentacion de segmento de 24 V / Alimentacién principal de 24 V

El potencial de referencia de la alimentacién del segmento debe ser el mismo que el de la alimentacion
principal. Por ello, no es posible utilizar una estructura de potencial separada en el lado de los periféricos.

La alimentacidn principal y la alimentacién de segmento estan equipadas con elementos de proteccion
frente a inversion de polaridad y sobretensiones transitorias.

Alimentacion de segmento de 24 V

La tensién de segmento puede suministrarse o generarse en el terminal de bus o en uno de los
terminales de alimentacion. Hay varias opciones para suministrar la tensién de segmento en el terminal
de bus:

- Suministrar la tension de segmento en los terminales 1.1/2.1 y 1.3/2.3 (tierra) del conector de
alimentacion por separado.

- Puentear las conexiones 1.1/2.1 y 1.2/2.2 para garantizar la alimentacion del circuito de segmento
desde el circuito principal.

-> Mediante la colocacion de un interruptor entre los terminales 1.1/2.1 'y 1.2/2.2, crear un circuito de
segmento conmutado (un circuito de DESCONEXION DE EMERGENCIA).
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Instalacion eléctrica del nodo de bus de campo Profibus DP

ATENCION

Desconecte el suministro de tension antes de establecer las conexiones eléctricas.

Conexion de las entradas y salidas eléctricas (terminales)

- Abra el contacto con un destornillador.

- Inserte el cable.

- Saque el destornillador.
El cable esta conectado.
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Interruptores DIP

Pantalla / LED

Direccionamiento

La direccion PROFIBUS y el comportamiento del terminal PROFIBUS pueden ajustarse mediante el
interruptor DIP 10.
En la siguiente tabla encontrara las funciones de los interruptores DIP para los terminales de bus
PROFIBUS con nimero de serie superior a 37344.

Configuracion del interruptor DIP de 10 pines

Interruptor DIP

Funciéon

1.7

Direccion PROFIBUS en presentacion binaria ( 0 a 127 en representacion decimal)
El interruptor 1 establece el bit menos significativo (LSB) (2°)
El interruptor 7 establece el bit mas significativo (HSB) (2°)

Modo de funcionamiento de la estacion Inline:
ON: modo nuevo con soporte DPV1, valores de seguridad y parametrizacion
OFF: modo compatible (con terminal de bus PROFIBUS hasta niimero de serie 37343)

Cuando se utiliza un conector macho LWL, ambos interruptores deben estar activados
(ON) para permitir la mayor necesidad de corriente impuesta por el conector LWL. La
tension de alimentacidn de la interfaz ya no esté aislada en potencial.

“ NOTA

Encontrara una ilustraciéon detallada de cada una de las funciones en los apartados Nodo
de bus de campo PPROFIBUS-DPV1 / Descripcién del nodo de bus de campo.

LED de diagnéstico directamente en la estacion

Abrev. Color Significado Descripcion
. S Se esta recibiendo tension de alimentacion en el circuito principal para los

UM verde Alimentacion principal . . . wtop paip
nodos de bus de campo, alimentacion digital e interfaces.

us verde Alimentacion de segmento Se esta recibiendo tension de alimentacion en el circuito de segmento.

BF rojo Error en bus No hay intercambio de datos con el maestro.
Seleccionar funcion del LED FN:

FS rojo Seleccion de error FS iluminado: FN indica el tipo de error.
FS no iluminado: FN indica el nimero de error.

. , El numero y el tipo de error se corresponden con el numero de veces que

FN rojo Numero de error y P L. L. Po! q

parpadea el LED, segun si FS esta iluminado o no.
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Configuracion del nodo de bus Profibus DP

Modulos del archivo GSD

B HW Eonfig - [SIMATIC 300{1) (Konfiguration) -- DEMOWA_2] E 3 FIE|
Bl Stetion Bearbeken Einflgen Ziskystem Ansicht Extras Fenster Hife =] |
D[(2-2 |9 S| ®(e| dlal [Eo) 32w
j = BT =
i i B biline ]
2 # [ Z544.DF Opaizte|DIFE=0FF)
= 3 Ty 364 By EE2A-DFDIF=0FF] MEDZ
3 = BESA-DPIIDIPE=0MN) ME D2
4 DIBAD D240 0 B8 m ] Ureversalmodd
5 D18/DOEE SV .54, FOPCP 4 wnds J
[3 FD-PCP Bweds
7 :I FO-POP B waids
FOLPCP 10 waids
FOROP 12 wards
FDPCP 14 woids
FO-POR 16 wards
x Pedule- I
| | _Pl_l I8 IL 24230 DOR 17w
18 IL 24230 DORA 40
|0 Uk I8 IL 244230 DOR d/w-PC
= 181001 AL
Steckplalz Baugruppe . | B | FL. [ M | E. |A_] K. 12 IL DO £ AC-14
1 PS 307 24 BEST - 18 IL 24002
z CPU 315-2 DF [6ES z I8 1L 24 DO 226
7 O Aasier 12 13 1L 24 DO 2-HPN
3 i 5 18 1L 24EDO 2
4 [{ Cie/D03:247 D HEEST) 0|0 1B IL2400 4
5 1§ Die/DO8x24/0HEEST) 4 4 — 1% 1124 Mi0 8 ;I
E FROFBLUS-DP-Slves der SIMATIC ST, W7 und CF [dezantaln Auibau) H
B =
Driicken Sie F1, um HiFe 2u erbaken. [T R [

Los médulos adjuntos son "pasivos” y no estan configurados.
“Discos de valvula“ reunidos analdégicamente con médulos digitales eléctricos.

[’ NOTA ‘
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Direccionamiento en el diagrama de proceso 1

bits no utilizados

PAA Byte n

PAA Byte m /

bits no utilizados

Direccionamiento en el diagrama de proceso 2

PAA Byte n

PAA Byte n

bits no utilizados

PAA Byte n N

\\

bits no utilizados
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Direccionamiento en el diagrama de proceso 3

PAA Byte n

\ \\\

|Bn'r BﬂGIBItS |5|t4|am[au E

PAA Byte n

Diagndstico de la conexion Profibus

Diagnodstico estandar

Byte 01

Byte 02

Byte 03

Byte 04

Byte 05

Byte 06

Estado 1

Estado 2

Estado 3

Direccion del maestro
Identificacion del
fabricante

byte alto: 0x00
Identificacion del

fabricante
byte bajo: 0xFO0

Diagnodsticos sobre el dispositivo

Byte 07

Byte 08

Byte 09

Byte 10

Byte 11

Byte 12

Byte 13

Byte 14

Byte 15

Byte 16

Byte de cabecera:  0x0A
Tipo de diagnéstico: 0x00
Version de software

Tipo de error: 1 - Parametro

1
2 - Config. Profibus
3 - Config. Interbus
4 - Interbus
5 - Mddulo

Numero de error
N2 de moédulo antes de error

N2 de modulo después de error
Cédigo ID
Caédigo lineal

Reserva

8644/phoenix - 39



MAN 1000115796 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

DESCRIPCION DEL SISTEMA

burkert

DIAGNOSTICO Y RESOLUCION DE ERRORES EN EL NODO DE BUS PROFIBUS DP

LED de diagnéstico directamente en la estacion

Pantalla / LED

== —T 7 —=
Abrev. Color Significado Descripcién
. ., . Se esta recibiendo tension de alimentacion en el circuito principal para los
UM verde Alimentacion principal . [N . p paip
nodos de bus de campo, alimentacion digital e interfaces.
Us verde Alimentacién de segmento Se esta recibiendo tension de alimentacion en el circuito de segmento.
BF rojo Error en bus No hay intercambio de datos con el maestro.
Seleccionar funciéon del LED FN:
FS tojo Seleccion de error FS ilutpinafio: FN ind.ica 'el tipo de error.
FS no iluminado: FN indica el nimero de error.
) El niimero y el tipo de error se corresponden con el nimero de veces que
EN rojo Namero de error parpadea el LED, segtin si FS esta iluminado o no.

Determinacion de la causa del error

El tipo y el numero de error se determinan mirando los LED FS y FN, que estan situados encima del
terminal de alimentacion de los nodos de bus de campo. Cuando el diodo FS esta iluminado, el tipo de
error se indica mediante el numero de parpadeos del diodo FN. Cuando el diodo FS esté apagado, el
numero de parpadeos del diodo FN indica el numero de error.

El tipo y el numero de error son enviados simultdneamente a través de PROFIBUS al sistema de control.

Ejemplo:
El LED FS esta iluminado y el LED FN parpadea tres veces. A continuacion, el LED FS se apaga y

el LED FN parpadea cuatro veces. En este caso, el tipo de error es el 3 y el nimero de error, el 4. La
causa del error es el uso de un modulo INTERBUS Lazo-1, que no es admisible.
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Caédigos de error durante la comunicacién DPV1

ATENCION
PCP.

byte 2 de la respuesta.

Los codigos de error durante comunicacion DPV1 son errores relacionados con DPV1/

Durante la comunicacion DPV1 encontrara el codigo de error en el byte 3; durante la
comunicacion en el canal de datos de proceso, el cédigo de error 1 esta ubicado en el

Preste atencién a todas las indicaciones visuales de su entorno de trabajo.

Si durante la comunicacion DPV1 o PD-PCP se produce un error en relacion con un médulo E/S, dicho

error se muestra via 0x44 en el byte 2 del bloque de datos.

Error DPV1: Function_Num = OxDE (error lectura) o OxDF (error escritura)

Error_Decode = 0x80 (comunicacion DPV1)
Codigos de error durante la comunicacién DPV1

Codigo_Error 1 |Cédigo Error 2 |Comentario

0xA0 0 Imposible leer objeto del mddulo de bus de campo

0xAl 0 Imposible escribir objeto del modulo de bus de campo

0xB0O 0 Indice erréneo del médulo de bus de campo

0xB1 0 Longitud PB-PDU demasiado pequeiia.

0xB2 0 Ranura errénea

0xB5 0 Moédulo ocupado

0xB7 0 Error al escribir en indice 47 6 48

0xD1 0 Sin conexion PCP

0xD2 0 El mddulo no tiene PCP.

0xD3 0 Tiempo limite del médulo

0xD4 0 Servicio erréneo

0xD5 0 Secuencia VCI incorrecta

0xD6 0 Longitud VC1 incorrecta

OxF.. Error al escribir parametro del modulo

0xF1 0 Se ha utilizado un nimero de modulo incorrecto.

0xF2 0 El bloque de parametros esta incompleto.

0xF3 0 La lon~gitud de datos del bloque de parametros es demasiado
pequeiia.

0xF4 0 La longitud de datos del bloque de parametros es demasiado grande.

0xF5 0 El bloque interno ~para configuracion, valor de seguridad y PCP es
demasiado pequefio.

0xF6 0 El byte de encabezamiento del bloque de parametros del médulo no
es correcto.

0xF7 0 Inicializacién PCP para un moédulo que no tiene funcionalidad PCP.

0xF8 0 Demasiados bloques de datos para el mdédulo
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NODO DE BUS DE CAMPO PROFIBUS DPV1

Funciones nuevas

Como parte de la expasion del nodo de bus de campo Profibus DPV1 (c6digo 00148837), se han
afiadido funciones nuevas y se han tenido en cuenta algunas sugerencias:

DPV1 para los maestros clase 1y 2

Comunicacién aciclica con p.ej. médulos RS232, incluido el canal de datos de proceso
Parametrizacién de los mddulos de E/S

Valores a prueba de fallos

Varios formatos de diagndstico

Confirmacion de errores periféricos desde el programa de usuario

Adaptacion del formato de byte-bajo/byte-alto al formato de control en médulos de salida y entrada de
16 y 32 canales

Caracteristicas especiales de los interruptores DIP 8
Posicion OFF (ajuste predeterminado)

El dispositivo es compatible con sus predecesores hasta el nimero de serie 37343 y ofrece las
siguientes funciones nuevas:

o Comunicacion aciclica con p.ej. mddulos RS232, incluido el canal de datos de proceso
e  Varios formatos de diagndstico
J Confirmacion de errores periféricos desde el programa de usuario

e Adaptacion del formato de byte-bajo/byte-alto al formato de control en mdédulos de salida y
entrada de 16 y 32 canales

No obstante, estas funciones sdélo estan disponibles en dispositivos nuevos con numero de serie
superior a 37344.

Cuando vaya a programar proyectos para el dispositivo, utilice al GSD "BUERO0OFO0.gsd” o la entrada
de dispositivo "8644-DPV1(DIP8=0OFF) ME02" en el configurador de hardware S7.

Posicion ON

El dispositivo proporciona todas las funciones nuevas en la posicion ON.

El modo stop, que en los dispositivos anteriores se ajustaba mediante el interruptor DIP 8, ahora se
ajusta mediante parametrizacién.

Cuando vaya a programar proyectos para el dispositivo, utilice la GSD "BUER06BA.gsd“ o la entrada
de dispositivo "8644-DPV1(DIP8=0ON) MEO02“ en el configurador de hardware S7.

|

Asignacion del interruptor DIP

Ajustes del interruptor DIP en el terminal de bus PROFIBUS (numero de serie superior a 37344)

Interruptor DIP | Funcion

Direccion PROFIBUS en presentacion binaria ( 0 a 127 en representacion decimal)
El interruptor 1 establece el bit menos significativo (LSB) (2°)
El interruptor 7 establece el bit mas significativo (HSB) (29)

la7

8 Modo de funcionamiento de la estacion Inline:
ON: modo nuevo con soporte DPV1, valores de seguridad y parametrizacion
OFF: modo compatible (con terminal de bus PROFIBUS hasta niimero de serie 37343)

Cuando se utiliza un conector LWL, ambos interruptores deben estar activados (ON) para
permitir la mayor necesidad de corriente impuesta por el conector LWL. La tension de
alimentacion de la interfaz ya esta aislada

9y 10
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PROFIBUS Terminal de bus PROFIBUS
PROFIBUS hasta niimero a partir del nimero de serie 37344
de serie 37343
Modo DPV0 Modo DPV1
. . 8644-DP 8644-DPV1
Entrada dispositivo Modelo 8644 (DIPS=OFF) (DIPS=ON)
MEO02 MEO02
Archivo GSD BUEROOF0.gsd | BUV100F0.gsd BUERO6BA.gsd
Terminal de bus PROFIBUS, intercambiable X X --
versidn nueva y antigua
Soporte DPVO0 Maéximo 184 Maximo 184 bytes | Maximo 184 bytes
(comunicacion ciclica) bytes Datos de | Datos de proceso | Datos de proceso
proceso
Funcionamiento de modulos PCP -- X X
Soporte de DPV1- Lectura y DPV1- Escritura -- -- X
(comunicacion aciclica), maestros clase 1 y clase 2
Comunicacion con modulos PCP via datos de -- X X
proceso "normales" (DPV0)
Parametrizacion de un gran nimero de E/S B B X
mediante cuadros de dialogo en la herramienta de
planificacion de proyectos
Valores de seguridad ajustados mediante la -- -- X
herramienta de planificacion de proyectos
Intercambio de bytes en IB IL24 DI16 y -- X X
IB IL24 DO16 para adaptarse al formato de control
Intercambio de bytes en IB 1L24 DI32 y IB 1L.24 -- Nuevo a partir del | Nuevo a partir del
D032 microprograma B | microprograma B
Confirmacion de stop en bus, de forma automatica | -- X X
o desde el programa de usuario
Confirmacion de errores periféricos, de forma -- X X
automatica o desde el programa de usuario
Diagnostico en el terminal de bus PROFIBUS X X X
. L . . ., - - X
Diagnostico en el formato de identificacion
. y e - - X
Diagnostico como status PDU
Ajuste del modo stop mediante interruptor DIP
Ajuste del modo stop mediante el telegrama de - X X"
parametros
Transferencia -- Nuevo a partir del | Nuevo a partir del
Invoke ID (e.g. for IB IL POS 200) microprograma B | microprograma B
Configuracion dindmica (reserva de E/Sen el PLC, | __ Nuevo a partir del
p-¢j. para facilitar la expanscion) microprograma B

D\Iag 1o 1
V a1
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Terminal de bus PROFIBUS bus

PROFIBUS
PROFIBUS hasta niimero a partir del numero de serie 37344
de serie 37343 | Modo DPVO Modo DPV1
La ID de la estacion puede asignarse libremente (2 -- -- Nuevo a partir del
bytes) para una mejor identificacion en la red microprograma B
Ajuste de valores de fallo seguro mediante la -- -- X
herramienta de planificacion de proyectos
8644-DP 8644-DPV1
Entrada dispositivo Modelo 8644 | 1y 1ps—0FF) (DIP$=ON)
MEO02 MEO02
Archivo GSD BUEROOF0.gsd | BUV100FO0.gsd BUERO6BA.gsd

Valores de fallo seguro también sin conexion a PLC

Nuevo a partir de
microprograma B

Diagnéstico mejorado de las E/S durante arranque

Nuevo a partir de
microprograma B

Posibilidad de guardar la configuracion (verificacion
adicional basada en la ultima configuracién valida)

Nuevo a partir de
microprograma B

Ajuste del modo stop mediante el telegrama de parametros

Eigenschaften - DP-Slave

Allgemein F'arametrierenl

[ 7] Allgemeine DP-Parameter

M3 Geratespezifische Parameter

—[Z] Station Behaviour on Errors

=] Acknowledge of peripheral Faults
—[Z] Diagnostics Format

—[Z] DI16/DO16 byte position

—[Z] Data Exchange Mode

_[Z] DI32/D032 byte position

E§|-|:| Hex-Parametrierung

Ixl

Pararneter Whert
(=] {3 Stationsparameter
- [Z] DP-alarm-Mode DPYO

Loczal Bus: Run

Local Bus: Stop

Byte 0-1 = Plug 4/3-2/1

COn Global Contral 'Cperate’ only

Byte 0/1/2/3 = Plug 4/3/2/1

aF.

Abbrechen

Hilfe
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Descripcion del nodo de bus de campo

DPV1 es la ampliacion del intercambio ciclico de datos de acuerdo con IEC61158 mediante la inclusién
de servicios aciclicos. Esta expansion permite utilizar dispositivos complejos de forma muy sencilla.

El intercambio aciclico es especialmente util para aquellos datos que no deben transmitirse de forma
regular o cuya longitud es variable, como es el caso con una interfaz RS232.

Se pueden encontrar las siguientes diferencias:

1. Comunicacion aciclica mediante el maestro clase 1 (maestro C1)

El maestro C1 lleva a cabo la parametrizacion durante el inicio del esclavo y actia como maestro en
el tréfico ciclico de datos. Cuando es necesario utilizar una interfaz RS232 de forma aciclica desde
el maestro C1 o leer un parametro de forma opcional desde el dispostivo, se definen los accesos de
escritura y lectura correspondientes. Puesto que el maestro C1 ya esté conectado al esclavo en el
trafico ciclico de datos, no se establece ninguna conexidn explicita, pero si se puede establecer una
comunicacion directa con el esclavo mediante lectura y escritura.

2. Comunicacion aciclica mediante el maestro clase 2 (maestro C2)

El maestro C2 puede tomar varias formas, por ejemplo, un dispositivo de visualizacién o un terminal
de control. En el caso de los dispositivos de visualizacion, el esclavo sélo toma los datos cuando

se le ordena (por ejemplo, si se tiene que leer un parametro), mientras que en el terminal de control
los accesos son aciclicos. Asi pues, el maestro C2 tiene acceso de escritura y de lectura. Puesto
que el maestro C2 no se comunica en el trafico ciclico, la conexion debe establecerse y cortarse
explicitamente.

3. Comunicacion aciclica en intercambio ciclico de datos (maestro C1)

DPV1 es todavia relativamente nuevo. Puesto que los controles y sistemas tienen una vida util muy
larga, estan disefiados para poder acomodar ampliaciones y sustituir piezas por otras nuevas. Por
otro lado, algunos controles todavia no son compatibles con DPV1, aunque si deberian ser capaces
de funcionar con participantes complejos. Este problema se resuelve mediante la utilizacion de
servicios aciclicos dentro de los datos de proceso. Asi pues, aungque un control no tenga ninguna
orden de DPV1, puede controlar interfaces mas complejas, como RS232 o HART (mediante IB IL Al
2/HART), directamente.

Ejemplos

Moédulo de ejemplo IB IL RS232

Configuracion de 8644-DPV1 MEO2 (Profibus — DPV1-nodo de bus de campo) — IB IL 24 DI 8
la estacion —IBIL24 DO 8- IB IL RS232 - IB ILAI 2/SF — IB ILAO 1/SF

Capturas de pantalla  creadas mediante STEP7, V5.2, Service Pack 1
Directorios de objetos:

indice Tipo de datos A L Funcion Nombre de objeto Derecha
SFC1h Var of Unsigned 8 1 1 Moddulo iniciar indicador SART-IND rd/we
SFEOh String Var of Octet String 1 58 | Datos V24 Datos V24 rd/we
SFFFh Arry of unsigned 8 20 1 Configuracion del terminal INIT-TABLE rd/we

A Numero de elementos

L Longitud de un elemento en bytes
rd Acceso de lectura autorizado

wr Acceso de escritura autorizado
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Dada su preasignacion con opciones por defecto y su configuracion, 5FFF, donde los detalles del
protocolo estan depositados, es un buen ejemplo:

Objecto INIT-TABLE
Acceso Lectura-Escritura
Tipo de dates | Disposicion 8 sin signo 20 x1Byte
indice 5FFF h
00 h Describir todos los elementos
0l h Protocolo
02 h Baudios
03 h Anchura de datos
04 h Reservado
05h Reservado
06 h Pauta de errores
07 h Primer delimitador
Subindice 08 h Segundo delimitador
09 h Prioridad 3964R
0Ah Tipo de salida
0B h Control DTR
0Ch Interruptor de circulacion
0D h Pauta XON
OEh Pauta XOFF
OF h Reservado
14 h Reservado
Longitud 14 h Subindice 00 h
(bytes) 01 h Subindice 01 h ... 14 h
Datos Configuracion del terminal IB IL RS 232

Todos los elementos tienen ya asignada por defecto una opcion:

Elemento Significado Ajustes estandar Tipo de
dec. hex. Cédigo |Significado datos
1 1 Protocolo 00 h Transparente Sin signo 8
2 2 Baudios 07h 9600 baudios Sin signo 8
3 3 Anchura datos 02h cgiilrjeit::f (liegis(,iep;zigad Sin signo 8
4 4 Reservado 00 h - Sin signo 8§
5 5 Reservado 00 h - Sin signo 8
6 6 Pauta de errores 24 h %) Sin signo 8
7 7 Primer delimitador 0D h Retorno de carro (CR) | Sin signo 8
8 8 Segundo delimitador 0Ah Salto de linea (LF) Sin signo 8
9 9 Prioridad 3964R 00 h Bajo Sin signo 8
10 A Tipo de salida 00 h RS 232 Sin signo 8
11 B Control DTR 00 h Automatico Sin signo 8
12 C Interruptor de circulacion |00 h No circulacion Sin signo 8
13 D Pauta XON I1h - Sin signo 8
Tabla: Elementos
14 E Pauta XOFF 13h - Sin signo 8 | yg| objeto
15...20 |F ... 14 |Reservado 00 h - Sin signo 8 | INNITABLE
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A partir de ahora se utilizara ,PCP* para referirse al protocolo de comunicacioén para los datos de
parametros en el bus local.

Objetos en el nodo de bus de campo DPV1:

Ranura Indice Servicio Comentario
1..63 2 Escritura Parametro de médulo

. Byte de control (formato de diagndstico, confirmacion manual de error
0 3 Escritura

periférico ...)

Confirmacion (suceso en bus local)

0 4 Escritura 1: Confirmacidn stop en bus local
2: Confirmaciéon campos periféricos
0 5 Lectura Comprobacion de estado y mdodulos PCP
1..63 47 Lectura/ Datos PCP segun perfil profidrive
Escritura
1..63 48 Lectura/ Datos PCP
Escritura

El fin de estos objetos es mostrar cdmo se puede acceder a un esclavo inteligente mediante varios
maestros.

DPV1 en el maestro C1y C2

E’ NOTA No todos los controles / herramientas de configuracion admiten DPV1 o sélo lo

= admiten con limitaciones. Antes de programar la aplicacién, realice las comprobaciones
necesarias. Aunque DPV1 no cuente con el soporte necesario, el usuario puede utilizar
las funciones mediante el canal de datos ciclicos de proceso.

Una de las soluciones mas sencillas para intercambiar datos es DPV1 en el maestro C1. En este caso,
no es necesario el establecimiento de la conexion (Initiate), puesto que ya existe una conexion entre el
maestro y el esclavo en el trafico ciclico de datos. Se puede proceder al intercambio directo de datos.

En la comunicacion C2, los campos de datos son idénticos a los de la comunicacién C1. Los SAP
(puntos de acceso al servicio) son 51 para la comunicacion C1 y para la comunicacion C2 son 48 y 50
(49 para el establecimiento de la conexion). El establecimiento de la conexion (Initiate) o la interrupcidn
de la conexién (Abort) por SAP 49 y 50 entre el maestro y el esclavo constituyen un esfuerzo adicional.
Utilice dispositivos DPV1 para que la rutinas de administracién de conexion sean faciles de realizar.

Soélo puede estar activo un DPV1. En total, se pueden conectar hasta 8 terminales / médulos compatibles
con PCP al nodo de bus de campo DPV1.

El proceso

Recuerde que los datos PCP de los médulos E/S son direccionados principalmente mediante indices de
objeto con una longitud de 16 bit. Desafortunadamente, DPV1 sélo ofrece campos para indices de 8 bits.
Asi pues, para dibujar en el perfil PROFIDrive es necesaria una secuencia de 2 (4) pasos:

Lectura (escritura/interrogacion secuencial - lectura/interrogacion secuencial)
1. a) Envio de la peticion como escritura (lectura) a la ranura x.

b) Interrogacion secuencial (polling) de la respuesta en la escritura (lectura)
2. a) Envio de una lectura a la ranura x

b) Interrogacion secuencial de la respuesta en la lectura
Escritura (escritura/interrogacion secuencial - lectura/interrogacion secuencial)
1. a) Envio de la peticién como escritura (escritura) a la ranura x.

b) Interrogacién secuencial de la respuesta en la escritura
2. a) Envio de una lectura a la ranura x

b) Interrogacion secuencial de la respuesta en la lectura
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La interrogacion secuencial de la respuesta a una lectura o escritura es realizada por el propio entorno
de programacion y tiempo de ejecucion. Por tanto, la combinacion escritura/lectura es suficiente.

Asegurese de que siempre obtiene la respuesta con una lectura cuando se comunica con los indices
de objeto de 16 bit de los modulos de E/S. En caso contrario, en la siguiente comunicacion aparecera el
codigo de error DRV1 80 B5 00 (“el modulo esta ocupado”). Esto significa que todavia esta pendiente la
respuesta de la ultima comunicacion. El sistema espera esta respuesta.

Para los accesos a los modulos E/S, la comunicacién se realiza a través del indice 48de DPV1; el objeto
y el subindice del médulo E/S se transfieren integramente como parte del campo de datos.

En la comunicacién con objetos que estan depositados en el propio nodo de bus de campo DPV1, la
lectura y la escritura se realizan con una secuencia de 1 (2) paso, ya que los indices tienen una longitud
de solo 8 bits.

Lectura (lectura/interrogacion secuencial)
1. a) Envio de una lectura a la ranura x
b) Interrogacion secuencial de la respuesta en la lectura
Escritura (escritura/interrogacién secuencial - lectura/interrogacion secuencial)
1. a) Envio de una escritura a la ranura x
b) Interrogacién secuencial de la respuesta en la escritura
Los indices 2 a 5 se utilizan para acceder a los objetos desde el nodo de bus de campo DPVA1.

Formato de los accesos de escritura y lectura (pregunta y respuesta)
El formato de todos los accesos (pregunta y respuesta, lectura y escritura) en DPV1 es:
<DPV1 Encabezamiento> <Datos (PCP/DPV1)>

El encabezamiento DPV1 siempre tiene aqui el siguiente formato: <DPV1-Servicio> <Ranura> <DPV1-
indice> <DPV1-Longitud>

En caso de una respuesta errénea, el formato es:
e en caso de un error en el médulo E/S

<DPV1-Servicio> <Ranura> <DPV1-indice> <DPV1-Longitud> <Error-Datos (PCP/DPV1)>
e en caso de un error en DPV1

<DPV1-Servicio> <Error-Descodificacion> <Error-Cdodigo 1> <Error-Cédigo 2>

Los <Datos (PCP/DPV1)> son opcionales segun el servicio y estan configurados tal y como se muestra
en la siguiente tabla.

48 - 8644/phoenix



MAN 1000115796 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

burkert

DESCRIPCION DEL SISTEMA

Configuracién de los datos segun el servicio:

Acceso Servicio Datos
Escritura objetos (nodo de bus- | peticion Datos de objeto
DPVI)
Respuesta Nada
Lectura objectos (nodo de bus - | peticién Nada
DPVI) -
Respuesta Datos de objeto

Escritura objetos (mddulo E/S)

Peticion Escritura (Escritura)

Escritura-PCP / Indice alto / Indice bajo / Subindice /
Longitud PCP-Datos / x Bytes Datos de objeto

Respuesta Escritura (Escritura) | Nada
Peticion Lectura (Escritura) Nada
Respuesta Lectura (Escritura) | Confirmacion PCP

Lectura objectos (modulo E/S)

Peticion Escritura (Lectura)

Lectura-PCP / Indice alto / Indice bajo / Subindice

Respuesta Escritura (Lectura)

Nada

Peticion Lectura (Lectura)

Nada

Peticion Lectura (Lectura)

Confirmacién PCP

Escritura objetos con Invoke ID

Peticion Escritura(Escritura)

Invoke-ID / Escritura-PCP / Reservado /Reservado

/ Reservado / Reservado / Indice alto / indice bajo /
Reservado / Subindice / Reservado / Longitud PCP-
Datos / x Byte PCP-Datos de objeto

Respuesta Escritura (Escritura)

Nada

Peticion Escritura (Escritura)

Nada

Respuesta Lectura (Escritura)

Invoke-ID (doble escritura igual en disco) /
Escritura-PCP / Reservado / Reservado

Lectura objectos con Invoke ID

Peticion Escritura (Lectura)

Respuesta Escritura (Lectura)

Nada

Peticion Lectura (Lectura)

Nada

Respuesta Lectura (Lectura)

Invoke-ID (doble escritura igual en disco) / Lectura-
PCP / Reservado / Reservado / Reservado / Longitud
PCP - Datos / x Byte PCP - Datos de objeto

En todos los accesos a datos, debe distinguirse entre accesos a modulos en el bus local y datos en el
nodo de bus de campo DPV1, de acuerdo con la siguiente tabla:

Tipo de datos Acceso amédulo | Accesoanodo | oo | L
de bus local de bus DPV1

Parametro de médulo X 1..63 |2
Byte de control (byte 4 del nodo de bus DPV1) X 0 3
Confirmacion stop en bus local X 0 4
Confirmacién campos periféricos X 0 4
Comprobacion de estado y médulos PCP X 0 5
Datos PCP X 1..63 |48
Reservado 47
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Al acceder al nodo de bus de campo DPV1, utilice el formato DPV1 conocido (accesos de lectura y escri-
tura en 1 (2) pasos). Al igual que con PROFIdrive, el bloque de datos <Datos> se amplia con parametros
adicionales para los accesos al bus local; en este caso, la secuencia estd formada por 2 (4) pasos.

Los parametros tienen los siguientes significados:

<DPV1-Servicio> en pregunta, diferenciacion entre lectura DPV1 (0x5E) y escritura DPV1
(Ox5F); en respuesta, diferenciaciéon entre OxDE (Lectura-Error) y 0xDF
(Escritura-Error)

<Ranura> Ranura para el médulo en la estacion que debe direccionarse. El nodo
de bus DPV1 se direcciona con la Ranura=0; el primer médulo E/S, con
la Ranura=1; el segundo, con la Ranura=2 etc.

<DPV1-indice> El indice 48 se utiliza para los accesos a los objetos de comunicacion
del bus local; el indice 2-5 se utiliza para el resto de los servicios. El
indice 47 esta reservado para futuros servicios y, por tanto, no debe
ocuparse (consulte la tabla Objetos en el nodo de bus de campo DPV1).

<DPV1-Longitud> En los accesos de escritura, aqui se indica la longitud de los datos
subsiguientes; en los accesos de escritura, se indica la longitud de los
datos esperados. En el caso de una respuesta, aqui se indica la longitud
real de los datos DPV1.

<Error-Datos (PCP/DPV1)> Cddigos de error procedentes del acceso PCP del bus local

<Error-Descodificacion> 0x80 indica errores en DPV1
<Error-Codigo 1>y Cédigos de error del acceso a DPV1
NOTA Al acceder a PCP, asegurese de que el primer byte del bloque de datos PCP indica si el

objeto PCP es de lectura o escritura, PCP Lectura (=0x01) y PCP Escritura (=0x02).

Ejemplos

Los siguientes ejemplos sirven como una breve introduccion. Los ejemplos muestran como se pueden
leer y escribir objetos en el nodo de bus de campo DPV1 y en los médulos E/S.

Ejemplo 1
Lectura de los participantes PCP locales adjuntos y su estatus (ranura 0, indice 1 en el nodo de bus de
campo DPV1)

Peticion Lectura (Maestro = Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

SE 00 05 20 Lectura/Ranura/indice/Longitu max.

Respuesta Lectura (Esclavo -» Maestro)

Datos Configuracion de los datos
S5E 000503030100 Lectura/Ranura/Indice/Longitud real/3 Byte Datos de objeto
Ejemplo 2

Lectura del objeto 5FFF, subindice 2 de un IL RS232 en ranura 3
Peticion Escritura (Maestro - Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

5F 0330 04 01 5f f£ 02 Escritura/Ranura/Indice/Longitud/Lectura-PCP/Indice alto/Indice bajo/Subindice
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Respuesta Escritura (Esclavo— Maestro)

Datos Configuracion de los datos

S5F 033004 Escritura/Ranura/indice/Longitud

Peticion Lectura (Maestro— Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

5E 03 30 28 Lectura/Ranura/indice/Longitud max.

Respuesta Lectura (Esclavo-» Maestro)

Datos Configuracion de los datos

SE 033004810001 07 Lectura/Ranura/Indice/Longitud real/4 Byte Datos de objeto

En este ejemplo, se ve cdmo mediante la secuencia escritura / lectura tipica del perfil PROFIdrive se
obtiene el valor preguntado mediante su lectura. En este caso, la escritura-respuesta no contiene ninguin
dato. Tan so6lo indica que la pregunta-escritura fue recibida en el terminal profibus 8640 DPV1 MEO2.
Los datos se obtienen mediante la lectura.

Ejemplo 3
Reconocimiento manual de errores periféricos (escritura en el nodo de bus de campo DPV1, ranura 0,
indice 4)

Peticion Escritura (Maestro» Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

SF 00 04 01 02 Escritura/Ranura/indice/Longitud/Datos

Respuesta Escritura (Esclavo— Maestro)

Datos Configuracion de los datos

5F 00 04 01 Escritura/Ranura/indice/Longitud

Aqui el bloque de datos sélo es importante en la pregunta. La respueta indica tan s6lo que la orden ha
sido recibida.

Ejemplo 4
Escritura en el objeto 5FFF, subindice 0 de un IL RS232 en ranura 4
Peticion Escritura (Maestro— Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

SF 03 30 19 02 5F FF 00
14 00 06 02 00 00 24 0D 0A Escritura/Ranura/indice/Longitud Datos Total/Escritura-PCP/Indice alto/
00 000000 11 1300 0000 Indice bajo/Subindice/Longitud PCP-Datos/20 Byte Datos de objeto

00 0000

Respuesta Escritura (Esclavos Maestro)

Datos Configuracion de los datos

SF 043019 Escritura/Ranura/indice/Longitud

Peticion Lectura (Maestro» Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

SE 04 30 28 Lectura/Ranura/indice/Longitud méx.
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Respuesta Lectura (Esclavo» Maestro)

Datos Configuracion de los datos
5E 04 30 02 82 00 Lectura/Ranura/Indice/Longitud real/2 Byte Datos (confirmacion PCP)
Ejemplo 5

Error: Objeto no existente leido en un médulo E/S con funcionalidad PCP (acceso a 5C00, subindice 0 en
un IL RS232, ranura 3)

Peticion Escritura (Maestro—» Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

5F 03 30 04 01 5C 00 00 Escritura/Ranura/Indice/Longitud/Lectura-PCP/Indice alto/Indice bajo/Subindice

Respuesta Escritura (Esclavos Maestro)

Datos Configuracion de los datos

SF 033004 Escritura/Ranura/indice/Longitud
Peticion Lectura (Maestro» Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

SE 03 30 28 Lectura/Ranura/indice/Longitud méx.

Respuesta Lectura (Esclavo—> Maestro)

Datos Configuracion de los datos

S5E 03 30 06 81 44 06 07 00 00 Lectura/Ranura/Lontigud real/6 Byte Datos de objeto

Tal y como puede ver, la respuesta de escritura sélo indica que la orden ha sido recibida (proceso normal
con PROFIDrive). El procesamiento en el bus local sélo se activa posteriormente. Durante el proceso, se
ve claramente que no es posible el procesamiento ya que el objeto no existe. Esto se sefiala mediante el
cédigo de error 6-7 en los datos de objeto. 0x44 ya esté iniciando un error basico.

Puesto que el proceso se ejecuta en DPV1 sin problemas, el error no se muestra como un error en
DPV1, sino como un error en el bus local subordinado.

Ejemplo 6

Error: Objeto leido en un moédulo E/S sin funcionalidad PCP (acceso a 5FF0, subindice 0 ta a DOS,
ranura 2)

Peticion Escritura (Maestro» Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

5F 0230 04 01 5 ff 00 Escritura/Ranura/fndice/Longitud/Lectura-PCP/indice alto/indice bajo/Subindice

Respuesta Escritura (Esclavo— Maestro)

Datos Configuracion de los datos

S5F 02 30 04 01 5f f£ 00 Escritura/Ranura/indice/Longitud/Lectura-PCP/indice alto/Indice bajo/Subindice

Peticion Lectura (Maestro— Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

5E 02 30 28 Lectura/Ranura/Indice/Longitud méx.

Respuesta Lectura (Esclavo» Maestro)

Datos Configuracion de los datos

DE 80 D4 00 Lectura-Error/Error-Descodificacion/Error-Codigo 1/Error-Codigo 2
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En este caso, la respuesta de escritura ya indica con OxDF que el servicio no puede ser ejecutado. El
servicio no puede transmitirse al médulo E/S y el cédigo de error aparece inmediatamente. En todos los
casos de error, los coédigos de error DPV1 resultan muy utiles (véase el apartado Errores durante la co-
municacion DPV1) y los cédigos de error DPV1 generales (EN50170, PROFIBUS guia 2.082).

En el ejemplo, 0x80 significa que el error esta relacionado con DPV1. D2 00 ("el médulo no tiene PCP¥,
consulte el apartado Cddigos de error durante la comunicaciéon DPV1) indica que el modulo no tiene
ningun PCP. En este punto, el proceso ya deberia haberse cancelado después de la escritura. No ob-
stante, si intenta leer el resultado en la ranura 2, recibira el coédigo D4 00 ("servicio defetuoso®, consulte
el apartado Codigos de error durante comunicacion DPV1). Como esta orden no se espera, no hay da-
tos de lectura disponibles en la ranura.

En el ejemplo 6, vera los otros casos de error posibles:

Cédigo de funcién OxDE (Error Lectura) o cddigo de funcién OxDF (Error Escritura) en conexién con el
codigo de error 0x80. En estos casos, hay algun error en el DPV1. Utilice la tabla del apartado Cédigos
de error durante comunicaicén DPV1 como referencia sobre los cddigos de error.
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PCP a través de datos de proceso (PCP en DPV0)

La comunicaciéon mediante datos de proceso es un método muy extendido para acceder a los objetos de
comunicaciéon en modulos E/S y en el nodo de bus de campo DPV1. El estandar para el trafico de datos
de proceso es Profibus DP. DPV1 es una expasion de este protocolo y todavia no esta disponible en
todos los controles.

Al ofrecer la posibilidad de acceder a objetos de comunicacion de forma aciclica a través de datos de
procesos ciclicos, el nodo de bus de campo DPV 1 puede utilizarse en todo tipo de entornos. Asi pues,
los objetos de comunicacion pueden leerse también desde el maestro clase | aunque sélo admita trafico
ciclico de datos de proceso.

Transmision en datos de proceso

La transmision en datos de proceso tiene lugar a través de un médulo virtual C1 (médulo VC1). Es un
modulo C1 porque, como es habitual en los modulos E/S, se selecciona en el configurador de hardware
y se ajusta en el telegrama de parametros/configuraciéon. El médulo C1 sélo es un participante virtual, ya
que los datos del proceso se utilizan para transmitir datos de comunicacién (PCP). Los datos no esetan
asociados a ningin médulo especifico. Durante el intercambio activo de datos de proceso, es posible asi-
gnar al médulo VC1 datos de comunicacion secuencialmente.

La anchura de los datos de proceso tomados por el médulo VC1 en el canal de datos de proceso puede
ajustarse entre 4 y 16 palabras en intervalos de 2 palabras. De esta manera, se pueden utilizar objetos

de comunicacién aunque haya pocos recursos. Si hay suficientes recursos libres, se podra trabajar con

una anchura de datos de hasta 16 palabras.

Elementos del médulo VC1

Construccién de telegrama para pregunta

Byte 1 Servicio

Byte 2 Numero de mddulo

Byte 3 indice alto

Byte 4 indice bajo

Byte 5 Subindice

Byte6...n Bloque de datos, si se necesita

Construccién de telegrama para respuesta

Byte 1: Servicio
Byte 2: Estado
Byte3.. m Bloque de datos, si se necesita

Byte de servicio

El byte de servicio lleva a cabo una funcién esencial. Puesto que pueden ser necesarias varias transmi-
siones, segun la anchura de datos del médulo VCA1, el byte de servicio diferencia entre fragmentos.

* Fragmento de inicio

e Fragmento de continuacion

e Fragmento de conclusion

* Fragmento de error / cancelacion

54 - 8644/phoenix



- Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

MAN 1000115796 ES Version:

burkert

DESCRIPCION DEL SISTEMA

* Fragmento de inicio

Bit 7 0= Pregunta
1= Respuesta
Bit 6:5 Identificacion 00: Fragmento de inicio
Bit 4 0: no fragmentado
1: fragmentado
Bit 3:0 servicio 0: ninguna acciéon
1: Lectura PCP
2: Escritura_PCP
3: Lectura
4: Escritura
5: Lectura longitud PDU (anchura de datos del canal VC1)

* Fragmento de continuacion

Bit 7 0 = Pregunta
1 = Respuesta
Bit 6:5 Identificacion 01: Fragmento de continuacién
Bit 4:0 Count 1 - 0x1F numero de continuacién; después de 0x1F viene 0

» Fragmento de conclusion

Bit 7 0 = Pregunta

1 = Respuesta
Bit 6:5 Identificacion 10: Ultimo fragmento
Bit 4:0 reserva

* Fragmento de error / cancelacion (relativo a las indicaciones de error)
Bit 7 0 = Pregunta
1 = Respuesta
Bit 6:5 Identificacion 11: Fragmento de error / cancelaciéon
Bit 4:0 seguir numero de bytes valido

Bloque de datos

La construccién del bloque de datos se corresponde con la de los accesos DPV1.
Byte 1: Numero de bytes de datos
Byte 2 hasta numero de bytes de datos +1: Datos

* Fragmento de inicio

Byte 1: Servicio

Byte 2: Numero de modulo

Byte 3: indice alto

Byte 4: indice bajo

Byte 5: Subindice

Byte 6: Longitud

Byte 7: Bloque de datos, si se necesita

Byte n: Bloque de datos, si se necesita
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Byte 1 - Servicio en el fragmento de inicio:
Bit 7 Pregunta/Respuesta
0=Pregunta
1=Respuesta
Bit 6:5 Tipo de fragmento
00= Fragmento de inicio
Bit 4 fragmentacion
0= no fragmentado
1= fragmentado
Bit 3:0 Servicio
Valor Hex: 0x00: Ninguna accion
0x01: Lectura-PCP
0x02: Escritura-PCP
0x03: Lectura
0x04: Escritura
0x05: Lectura longitud PDU
0x06-0x0F: Reservado

* Fragmento de continuacién
Byte 1: Servicio
Byte 2: Bloque de datos, si se necesita

Byte n: Bloque de datos, si se necesita

Byte 1 - Servicio en el fragmento de continuacion:

Bit 7 Pregunta/Respuesta

0 = Pregunta

1 = Respuesta
Bit 6:5 tipo de fragmento

01= fragmento de continuacion
Bit 4:0 Contador

=1-0x1F Numero de fragmento;

si se necesitan mas fragmentos, se puede continuar con 0 después de 1F

* Fragmento de conclusién
Byte 1: Servicio
Byte 2: Bloque de datos, si se necesita

Byte n: Bloque de datos, si se necesita

Byte 1 - Servicio en el fragmento de conclusion:

Bit 7 Pregunta/Respuesta

0 = Pregunta

1 = Respuesta
Bit 6:5 tipo de fragmento

10= Ultimo fragmento
Bit 4:0 reservado
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* Fragmento de error / cancelacion

Byte 1 - Servicio en el fragmento de error / cancelacion:

Bit 7 Pregunta/Respuesta

0 = Pregunta

1 = Respuesta
Bit 6:5 tipo de fragmento

11= Fragmento de error / cancelacion

Bit 4:0 Reservado

Cuando un servicio ha terminado, se valida con el servicio 00 (clear). Los demas bytes en VC1 no se
tienen en cuenta. Con esto, DPV1 recibe la sefial de que el maestro ha recibido el resultado. EI médulo
VC1 ya puede recibir el siguiente servicio.

Ejemplos

Se van a utilizar los mismos ejemplos que para los servicios DPV1 con el fin de mostrar las correlaciones.

Ejemplo 1

Lectura de los participantes PCP locales adjuntos y su estatus
(ranura 0, indice 1 en el nodo de bus de campo DPV1)

Peticion Lectura (Maestro - Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

03 00 00 05 00 | 00 00 00

Lectura /Ranura / Indice alto / inde bajo / Subindice / 3 Byte no utilizado

Respuesta Lectura (Esclavo— Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

830003 03 01 00|00 00

Respuesta-Lectura / Estado / Longitud real /3 Byte Datos de objeto / 2
Byte no utilizado

Peticion Liberacion (Maestro-» Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

00 XX XX XX XX XX XX XX

Liberacion

Respuesta Liberacion (Esclavo—>Maestro)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos
00 00 00 00 00 00 00 00 Respuesta Liberacion
Ejemplo 2

Lectura del objeto 5FFF, subindice 2 de un IL RS232 en ranura 3
Peticion Lectura (Maestro - Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

01 03 SF FF 02 | 00 00 00

Lectura-PCP / Ranura / Indice alto / Indice bajo / Subindice / 3 Byte no utilizado
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Respuesta Lectura (Esclavo-> Maestro)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos

Respuesta-Lectura / Estado / Longitud real / 1 Byte Datos de objeto / 4

810001 07|00 00 00 00 Byte no utilizado

Peticion Liberacion (Maestro- Esclavo)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos

00 XX XX XX XX XX XX XX Liberacion

Respuesta Liberacion (Esclavo— Maestro)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos
00 00 00 00 00 00 00 00 Respuesta Liberacion
Ejemplo 3

Confirmaciéon manual de errores periféricos (escritura en el nodo de bus de campo DPV1, ranura 0, indice 4)
Peticion Escritura (Maestro— Esclavo)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos

Escritura / Ranura / Indice alto / Indice bajo / Subindice / Longitud / Valor

04 00 00 04 00 01 0200 | 1 Byte no utilizado

Respuesta Escritura (Esclavo — Maestro)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos
84 00| 00 00 00 00 00 00 Respuesta-Escritura / Estado | 6 Byte no utilizado

Peticion Liberacion (Maestro -»Esclavo)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos

00 XX XX XX XX XX XX XX Liberacion

Respuesta Liberacion (Esclavo— Maestro)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos
00 00 00 00 00 00 00 00 Respuesta Liberacion
Ejemplo 4

Escritura (fragmentada) en el objeto 5FFF, subindice 0 de un RS232 en ranura 4
Peticion Escritura (Maestro— Esclavo)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos

Escritura-PCP / Ranura / Indice alto / Indice bajo / Subindice / Longitud /

12 04 5F FF 00 14 00 06 2 Byte Datos

Respuesta Escritura (Esclavo— Maestro)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos
12 00 | 00 00 00 00 00 00 Respuesta-Escritura / Estado | 6 Byte no utilizado
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Peticion Escritura (Maestro» Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

2102 00 00 24 0D 0A 00

Escritura / 7 Byte Datos

Respuesta Escritura (Esclavos

Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

2100 |00 00 00 00 00 00

Respuesta Escritura / Estado | 6 Byte no utilizado

Peticion Escritura (Maestro— Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

22000000 11 13 00 00

Escritura / 7 Byte Datos

Respuesta Escritura (Esclavo»

Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

22 00| 00 00 00 00 00 00

Respuesta Escritura / Estado | 6 Byte no utilizado

Peticion Escritura (Maestrow Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

40 00 00 00 00 | 00 00 00

Escritura / 4 Byte Datos | 3 Byte no utilizado

Respuesta Escritura (Esclavo—

Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

82 00| 00 00 00 00 00 00

Respuesta Escritura / Estado | 6 Byte no utilizado

Peticion Liberacion (Maestre» Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

00 XX XX XX XX XX XX XX

Liberacion

Respuesta Liberacion (Esclavay Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracién de los datos

00 00 00 00 00 00 00 00

Respuesta Liberacion

Aqui, la respuesta de escritura con servicio 0x82 es la confirmacién de la peticién de escritura con 0x12

en el fragmento de inicio.

Ejemplo 5

Error: Objeto no existente leido en un médulo E/S con funcionalidad PCP (acceso a 5C00, subindice 0

en un IL RS232, ranura 3)

Peticion Lectura (Maestro— Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

01 03 5C 00 00|00 00 00

Lectura-PCP / Ranura / Indice alto / indice bajo / Subindice | 3 Byte no

utilizado

Respuesta Lectura (Esclavo-» Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

8144 06 07 00 00 | 00 00

Respuesta Lectura / 5 Bytes Cddigo de error | 4 Byte no utilizado
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Peticion Liberacion (Maestro = Esclavo)

Datos Configuracion de los datos

5E 03 30 28

Lectura/Ranura/Indice/Longitud méx.

Respuesta Liberacion (Esclavo - Maestro)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos

00 00 00 00 00 00 00 00 Respuesta Liberacion

Hay un error sefalado en la respuesta de lectura del fragmento de inicio con 0x44. En este caso, 06 y 07
son los codigos de error que, de acuerdo con la descripcion PCP, muestran que el indice direccionado no

existe.

Ejemplo 6

Error: Objeto no existente leido en un médulo E/S con funcionalidad PCP (acceso a 5FFO0, subindice 0 a

un DO8, ranura 2)
Peticion Lectura (Maestro-» Esclavo)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos

01 02 5F FO 00 | 00 00 00

Lectura-PCP / Ranura / Indice alto / Indice bajo / Subindice | 3 Byte no utilizado

Respuesta Lectura (Esclavo=> Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

81 D2 00 | 00 00 00 00 00

Respuesta-Lectura / 2 Byte Codigo de error | 5 Byte no utilizado

Peticion Liberacion (Maestro—

Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

00 XX XX XX XX XX XX XX

Liberacion

Respuesta Liberacion (Esclavo- Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

00 00 00 00 00 00 00 00

Respuesta Liberacion

Se sefiala un error en la respuesta de lectura mediante OxD2. Basicamente, se puede decir que ha ocur-
rido un error si el MSB esta ajustado en el segundo byte o si 0x44 aparece en el segundo byte (vea el

ejemplo 5).

Ejemplo 7

Lectura fragmentada en IL RS232, ranura 3, objeto 5FFF, subindice 0 (ejemplo adicional)
Peticion Lectura (Maestro-» Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

01 03 5F FF 00 | 00 00 00

Lectura-PCP / Ranura / Indice alto / indce bajo / Subindice| 3 Byte no
utilizado

Respuesta Lectura (Esclavo =

Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

91 00 14 00 07 02 00 00

Respuesta-Lectura / Estado / Longitud real / 5 Byte Datos de objeto
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Peticion Lectura (Maestro»> Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

91 XX XX XX XX XX XX XX

Lectura / 7 Byte no utilizado

Respuesta Lectura (Esclavo-»> Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

Al 24 0D 0A 00 00 00 00

Respuesta-Lectura / 7 Byte Datos de objeto

Peticion Lectura (Maestro= Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

Al XX XX XX XX XX XX XX

Lectura / 7 Byte no utilizado

Respuesta Lectura (Esclavo -»Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

A2 11 13 00 00 00 00 00

Respuesta-Lectura / 7 Byte Datos de objeto

Peticion Lectura (Maestro—>Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

A2 XX XX XX XX XX XX XX

Lectura / 7 Byte no utilizado

Respuesta Lectura (Esclavo-» Maestro)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

C0 00 00 00 00 00 00 00

Respuesta-Lectura / 7 Byte Datos de objeto

Peticion Lectura (Maestro -»Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

C0 XX XX XX XX XX XX XX

Lectura / 7 Byte no utilizado

Peticion Liberacion (Maestro—Esclavo)

Datos (4 palabras VC1)

Configuracion de los datos

00 XX XX XX XX XX XX XX

Liberacion

Respuesta Liberacion (Esclavo->Maestro)

Datos (4 palabras VC1) Configuracion de los datos
00 00 00 00 00 00 00 00 Respuesta Liberacion
NOTA Confirme todos los servicios una vez terminados (incluso después de una cancelacién en

= caso de error) con 0 (en byte 0).

En lectura, el maestro indica al esclavo mediante la confirmacién que ha recibido el ultimo
paquete de datos y que el esclavo puede enviar el siguiente paquete de datos.

En escritura, el esclavo indica al maestro mediante el reconocimiento que ha recibido el
ultimo paquete de datos y que el maestro puede enviar el siguiente paquete de datos.
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Parametrizacion

En este caso, la parametrizacion se refiere al ajuste de opciones en un médulo E/S y al preajuste de
valores a prueba de fallos (failsafe). En el caso de un médulo de entrada analdgica, por ejemplo, el
ajuste del rango de medicidén es: 0... 20 mA o0 4 ... 20 mA. En el caso de un médulo de salida analogica,
se puede ajustar un valor de seguridad de x V o Hold. EI médulo de bus de campo DPV1 ofrece otras
opciones de ajuste ademas de la parametrizacion de los médulos E/S.

Opciones y limites de parametrizacion

La parametrizaciéon de los médulos E/S es muy amplia. Va desde el ajuste del rango de medicion y la
profundidad de filtro en entradas anal6gicas hasta la seleccidén de sensores de temperatura y valores de
seguridad en salidas digitales y analogicas.

Algunos médulos (por ejemplo, terminales de sensores de valores absolutos y contadores) ofrecen una
gran variedad de opciones de ajuste, de modo que pueden adaptarse especificamente a cada aplicacion.
Para ello, el sistema ofrece parametrizacion desde la aplicacion mediante bloques de funciones.

Por lo general, la parametrizacion se efectia mediante el C1 al arrancar el esclavo. De forma alternativa,
la parametrizacion también puede efectuarse mediante servicios aciclicos. Este procedimiento puede ser
util, por ejemplo, para preajustar nuevos valores de seguridad durante el funcionamiento.

NOTA ‘ La parametrizacion mediante telegrama de parametros so6lo debe efectuarse durante el
arranque.

Formato general del telegrama de parametros

Byte 1...7 Norma DP
Byte 8 ... 10 Norma DPV1
Byte 11 Byte de parametros nodo de bus de campo DPV1
Médulo E/S
Byte 1 Byte de parametros Valor de seguridad / Valor de configuraciéon / PCP
Desde Byte 2 Bloque de configuracion
Valor de seguridad
PCP

Por lo general, basta con importar la GSD y actualizar el directorio de dispositivos. En la mayoria de las
herramientas de configuracion HW, cuando se selecciona un médulo parametrizable se abre un cuadro
de dialogo, permitiendo asi al usuario seleccionar todos los parametros ajustables con total facilidad. El
telegrama de parametros se compone en el fondo.
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Properties - DP slave

Address /1D Parameter Assignment |

—[Z] Configuration Channel 2
—[Z] Filter Channel 2
—Z] Format Channel 2

- £] Measuring Range Channel 2

[+H_] Hex parameter assignment

Parameters | Value
(=) £y Station parameters
(=M= Device-specific parameters

—[£] Module activation enable
—[£] Configuration Channel 1 Default Settings
—(Z] Filter Channel 1 16-fold Mean Value
—(£] Format Channel 1 IE IL (15 Bit)
] Measuring Range Channel 1 OVuptolOV

Default Settings

16-fold Mean Yalue

16 IL (15 Bit)

0VuptolOV

0V uptol10V

+-10V
0 mé up to 20 mé
+/-20 mé,

4 mé up to 20 méd

Cancel |

Help

Con algunas herramientas es posible indicar la codificacion hex de los parametros directamente. En este

llustracion:
Seleccion
como dialogo
en Al2/SF

caso, el usuario puede trabajar con la descripcién detallada del telegrama de parametros y el archivo

GSD.

Properties - DP slave

Address /1D Parameter Assignment I

—[£] Configuration Channel 1
—[Z] Filter Channel 1

—[Z] Format Channel 1

(] Measuring Range Channel 1
(2] Configuration Channel 2
—[Z] Filter Channel 2

—[Z] Format Channel 2

_[£] Measuring Range Channel 2

(=23 Hex parameter assignment

-E

Parameters | Value
[=) {3 Station parameters
[~y Device-specific parameters
—[Z] Module activation enable

Default Settings

16-fold Mean Value

16 IL (15 Bit)

0Vupto 10V

Default Settings

16-fold Mean Yalue

IB IL (15 Bit)

OVuptolOV

10,44,00,00,00,00

x|

Cancel

Help

llustracion:
Seleccion en
formato hex en
Al2/SF
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El nodo de bus de campo DPV1 permite ajustar una serie de parametros:

Properties - DP slave

General Parameter Assignment I

Parameters

| Value

B8

(£] DP Interrupt Mode

General DP parameters
Device-specific parameters

[Z] station Behaviour on Errars
[Z] Acknawledge of peripheral Faults
(Z] Diagnostics Format

[Z] DI16/DO16 byte position
[£] Data Exchange Mode
DI32/D032 byte position
E}D Hex parameter assignment

DPYO

Local Bus: Run

automnatically

Status-PDU

Byte 0-1 = Plug 4/3-2/1

On Global Control 'Operate’ only

Byte 0/1/2{3 = Plug 4/3/2/1

llustracion:
Parametros

Cancel

Help

en el nodo de
bus de campo

DPV1
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Valores a prueba de fallos

Los valores a prueba de fallos (fail safe) son valores de salida que pasan a ser validos como datos de
salida en caso de una interrupcién de la comunicacién (activacion del perro guardian) o de una parada
del PLC. Segun la aplicacién, pueden utilizarse diversos valores. Se puede elegir entre:

e mantener el ultimo valor
e emitir un cero
e adoptar un valor del campo de datos

Properties - DP slave

Address 21D Parameter Assignment |

—(Z] Replacement Value Channel 1
—[Z] Replacement Yalue Channel 2
—Z] Replacement Yalue Channel 3
—[Z] Replacement Yalue Channel 4
—Z] Replacement Yalue Channel
—[Z] Replacement Yalue Channel 6

—[£] Replacement Value Channel 7

L | Hex parameter assignment

Parameters | Value
[ £ Station parameters
f—]{—j Device-specific parameters
—[Z] Module activation enable
—Z] Error Behaviour Output: 0 ~|
—[Z] Replacement Yalue Channel 0 Output: 0

D|C| last Value

Switch

Help

llustracion:
Ajuste del
comportamiento
de salida de un
moddulo

Si se elige ,Adoptar valor del campo de datos*, el valor sustitutivo, libremente seleccionable, se adopta
en el rango de datos; para la salida digital se puede elegir entre 0 y 1. En el caso de un modulo analégico
se puede elegir entre FIXME: —32512 y 32512 (bipolar) o 0 y 32512 (unipolar). Estos valores son
convertidos a un valor de corriente o de tensién de acuerdo con el médulo y el rango de datos que se
estén utilizando.
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Properties - DP slave ,_)Sl

Address /ID  Parameter Assignment I

Parameters | Value
[=] £y Station parameters
f—}’fﬂ Device-specific parameters
—[Z] Module activation enable
[Z] Error Behaviour Output: 0

—[Z] Replacement Yalue Channel 0
—[£] Replacement Yalue Channel 1
—[Z] Replacement Yalue Channel 2
—[Z] Replacement Value Channel 3
(] Replacement Value Channel 4
—[£] Replacement Yalue Channel 5
—[Z] Replacement Yalue Channel 6
- |Z] Replacement Value Channel 7

EE) Hex parameter assignnent [
1

ojojlo|jo|jo|0o|O0|O

llustracion:
Valores
sustitutivos para
un moédulo de
salida digital de 8

Cancel | Help | canales

Properties - DP slave _)SI

Address /1D Parameter Assignment |

Parameters | Value |
[=] £ Station parameters

=H— Device-specific parameters
[Z] Module activation enable
[Z] Error Behaviour Switch replacement value
[Z] Replacement Value Channel 1 15000
[Z] Replacement Value Channel 2 Im

Hex parameter assignment

llustracion:
Seleccion de
los valores
sustitutivos para
un moédulo de
salida analogica

Carcd Help de 2 canales

ATENCION

La descripcion del formato del médulo en la GSD no se restringe por la expansion de los
valores de seguridad y de los parametros; lo que ocurre es que se afiaden parametros
independientes a los datos de configuracion anteriores.
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Aplicacion de los valores a prueba de fallos

Los valores a prueba de fallos se activan en los siguientes casos:

No hay conexién con el PLC (perro guardian)

Esto puede deberse por ejemplo a que un cable esta cortado o esta desconectado. Si el tiempo de
vigilancia expira y no se ha recibido ningun telegrama, los valores sustitutivos se emiten al activarse el
perro guardian.

El control esta en stop

No se estan intercambiando datos de proceso. En cuanto el control indica que esta en modo stop, se
aplican los valores sustitutivos. Diversos controles muestran su estado en intervalos mediante una
difusion (broacast).

Todavia no se ha producido ninguna circulacion de datos de proceso tras el encendido (power-up),
pero ya se ha recibido el telegrama de parametros.

Es posible que el PLC ya esté funcionando (RUN), pero que el participante acabe de ser encendido.
En este caso, la estacion recibe un telegrama de parametros y de configuracion. No obstante, no esta
garantizado que ya se conozca el estado del control (RUN/STOP) o que vayan a seguir directamente
telegramas de datos validos. Por tanto, se emiten los valores de seguridad que ya han sido
transmitidos en el telegrama de parametros.

Segun el parametro y el entorno de trabajo, no se puede garantizar que el telegrama de configuracion
vaya a ser transmitido inmediantamente después del telegrama de parametros. Asi pues, asegurese
de que la configuracidn planificada sea idéntica a la configuracion adjunta. Debido a esto, el usuario
debe asegurarse de que los valores de seguridad del telegrama de parametros puedan ser emitidos
con seguridad con la ayuda de la configuracion incluso antes de la verificacion.

Cuando los valores de seguridad se estan transmitiendo, el LED BF parpadea. Esto indica que los
datos de salida estan bajo el control del esclavo local.
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Perro guardian

El perro guardian verifica la recepcion de los telegramas de acuerdo con un tiempo maximo preajustado.
Si en este periodo de tiempo no se ha recibido ningun telegrama valido, los ajustes de seguridad en el
esclavo se activan. Esto afecta en concreto a los modulos de salida. Se emite un valor de fallo seguro
como valor sustitutivo.

Esto también significa que la comunicacion con el maestro ha cesado (por ejemplo, rotura del cable).
Una vez restablecida la comunicacion entre el maestro y el escalvo, el esclavo debe iniciarse siguiendo
el proceso normal (con telegrama de parametrizacion y configuracion). Esto garantiza el reajuste entre la
configuracioén local y la configuracion depositada en el PLC.

El sistema ofrece la posibilidad de activar o desactivar el perro guardian y, cuando el perro guardian

esta activado, de ajustar el tiempo. En este caso, el valor puede ajustarse entre 0 (sin vigilancia) y

650 s en intervalos de un minimo de 10 ms. El sistema también incluye una serie de herramientas de
configuraciéon que realizan el ajuste por el usuario, ya que en algunos casos seleccionar el tiempo de
vigilancia puede ser bastante complejo (por ejemplo, cuando la duracion de los ciclos depende de toda la
red).

En STEP?7 el perro guardian se activa o desactiva en la configuracion HW, en las propiedades del
esclavo DP:

x
General I Parameter Assignment |
— Module
Order Number: GSD file (type file): BLUEROEBA.GSD
Family: 1/0
DP Slave Type: 8644-DPV1(DIP8=0N) MED2
Designation: 8644-DPV1(DIP8=0N) MED2
~Addresses — Node/Master System
Diagnostic Address: ll 022 PROFIBUS... | 3
|DP master system (1)
~ SYNC/FREEZE Capabilities ‘
¥ SYNC ¥ EREEZE IV Watchdog
J
LComment:
3 llustracion:
Activacion del
ﬂ perro guardian
coes | _ri_|

La duracién del perro guardian se ajusta de la siguiente manera:
Ajustes de red / Propiedades del sistema maestro DP / Propiedades / Ajustes de red / Parametros de bus
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[V Tum on cyclic distibution of the bus parameters

PROFIBUS(1) ]

Bus Parameters |

X

Tslot_Init: | 300 t_bit Tslat: 300 t_bit
Maw. Tsdr: 150 t_bit Tid2: 150 t_bit
Min. T sdr: 1= it Trdy: 11 t_bit
Tset: | 13: t_bit Tid1: 37 t_bit
Tqui | 0= tbit T | 23439 t_bit
= 156 ms
Gap Factor: 0= Ttr typically: 1194 t_bit
= 0.8 ms
Retry limit: I 13:
u Watchdog
] 50568 t_bit
= 33.7 ms
Hecalculate
0K Cancel Help

llustracion:
Ajuste del
tiempo de
vigilancia

En este caso, se ajusta el tiempo de vigilancia para todos los participantes de la red. No obstante, este
ajuste se transmite en el telegrama de parametros de forma individual a cada uno de los participantes, lo
cual hace posible ajustar el tiempo de vigilancia individualmente con otras herramientas de configuracién.
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Confirmacion de errores periféricos

Los errores periféricos son errores activados por sus propios moédulos E/S en ciertas circunstancias de
error. Pueden ser errores de confirmacion obligatoria o errores de confirmacion no obligatoria.

Un error de confirmacion no obligatoria puede ser, por ejemplo, el cortocircuito de una salida en un IB IL
24 DO16. Los errores de confirmacion no obligatoria se anulan automaticamente cuando la causa del
error ha desaparecido.

Un error de confirmacién obligatoria se genera, por ejemplo, cuando se activa la proteccion electronica
en un IB IL 24 SEG-ELF. En estos casos, el error siempre debe ser confirmado. La confirmacion en el
nodo de bus de campo DPV1 puede realizarse automatica o manualmente. Este ajuste se efectia en la
parametrizacion del nodo de bus de campo DPV1:

Properties - DP slave x|

General PatametetAssignmeml

Parameters | Value
(= £ Station parameters
[Z] OP Interrupt Mode DPYO
] General DP parameters

+ Device-specific parameters
—(Z] Station Behaviour on Errors Local Bus: Run
[£] Acknowledge of peripheral Faults automatically L]
[Z] Diagnostics Format
[Z] DI16/DO16 byte position manuall
[£] Data Exchange Mode On Global Control 'Operate' only
(%] D132/DO32 byte position Byte 0/1/2)3 = Plug 4/3/2/1

[#H_] Hex parameter assignment

llustracion:
Confirmacioén
de errores

Cancel I Help periféricos

La confirmaciéon manual puede efectuarse via DPV1 ([naestro C1y C2) o DP estandar. Al hacerlo, en el
nodo de bus de campo DPV1 se escribe: (Ranura 0), Indice 0004, subindice 00.

Confirmacion: Bit 1 (= 0x02)
Longitud de los datos: 1 Byte.
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Comportamiento en modo stop del PLC (nuevo)

Valiable beobachten und steuern - [Vanablentabellel ONLINE] X
ﬁ Tabelle Bearbeiten Einfiigen Zielsystem WVariable Ansicht Extras Fenster Hilfe -]El|5_|
*#| Dl=l@| 8| &[mle]o|«| x| 2]\
Sylar|wn| 5|93 ol
= l]pesaad Anzeigeformat| Statusweit Steuerwert
1 AW 4 |HEX WH16#0200 Wi1680200
2 AW B fHEX WH16#0004 WH1EHO004 :
3 Aw B HEX WH16H0001 WH1EH0001
4 Aw 10 (HEX WH16%0200 WH1680200
5 :
6 EW 4 HEX WHIBHS00
7 EwW B :HEX WH1640000
8 EW B IHEX WH1EH#OO00
g (EW 10 (HEX wiiesoooo:
J13C-VINSIMATIC 313(1) <> |[RUN [ A

llustracion:
Confirmacion
manual

de errores
periféricos en
DP estandar
(modulo
PDPCP)

El siguiente telegrama (puntos de acceso al servicio y contenido de datos) es enviado via DPV1 (con los
maestros C1y C2) para la confirmacion:

Maestro Fuente SAP Dest. SAP Contenido datos | Comentario
Maestro C1 | 51 51 5F 00 04 01 02
Maestro C2 | 50 48 SF 00 04 01 02 Atencién a iniciar

En el nuevo modo, en el modo stop del PLC (DIP 8 = ON), los ciclos se reinician en el bus local.

Los valores de seguridad parametrizados se emiten en los modulos de salida. El valor 0 es transmitido a
un médulo no parametrizado. El LED BF parpadea durante la transmisién; esto indica que los datos de
salida estan definidos por valores de seguridad.

El bus local se mantiene en funcionamiento. Las 6rdenes de DPV1 pueden ser transmitidas y procesadas
a través del maestro C2. La estacién esta disponible durante mas tiempo.

8644/phoenix - 71



MAN 1000115796 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

DESCRIPCION DEL SISTEMA

burkert

Diagnodstico (nuevo)

El formato de diagnostico puede ajustarse como un parametro mas en el nodo de bus de campo DPV1.

El usuario puede elegir entre estatus PDU y diagnéstico relacionado con el identificador.

Ademas, también es posible seleccionar el diagnostico de la version DP. De este modo, las operaciones

que se hayan realizado en el diagnostico anterior pueden volverse a utilizar.

Properties - DP slave x|

General Parameter Assignment |

General DP parameters
Device-specific parameters

[£] station Behaviour on Errors

(2] Acknowledge of peripheral Faults
(2] Diagnostics Format

[Z] DI16/DO16 byte position

[£] Data Exchange Made

(£] D132/DO32 byte position

[#H_] Hex parameter assignment

Parameters ‘ Value
[=] -3 Station parameters
(Z] DP Interrupt Mode DPYO

Local Bus: Run

automatically

Status-PDU d

Status-PDU
|dentifier related
IL. PE B.'K.-Fprmat

llustracion:

Seleccion del
Cancel Help formato de

diagnostico

Bloque Status PDU

N° byte | Valor Descripcion

Byte 1 0x09 DPV1 Status PDU encabezamiento

Byte 2 0x81 DPV1 Status PDU tipo Status PDU

Byte 3 Participant number | DPV1 Status PDU ranura

Byte 4 0-2 DPV1 Status PDU especificador

Byte 5 0-5 DPV1 Status PDU usuario: tipo de error (ver descripcion de error)
Byte 6 0-12 DPV1 Status PDU usuario: nimero de error (ver descripcion de error)
Byte 7 0-255 DPV1 Status PDU usuario: cédigo ID (Interbus)

Byte 8 0-255 DPV1 Status PDU usuario: cédigo longitud (Interbus)

Byte 9 0x49 DPV1 Status PDU usuario: version de software

72 - 8644/phoenix



- Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

MAN 1000115796 ES Version:

burkert

DESCRIPCION DEL SISTEMA

Especificador

0: ningun cambio
1: error presente
2: error desaparecido

Tipo de error

ningun error

Profibus — error de parametros (Set_Prm)
Profibus — error de configuraciéon (Chk_Cfg)
Error de configuracién Interbus

Error Interbus dentro de la estacion

Error de modulo

a b WON -~ O

Numero de error

0 a 11 : depende del tipo de error (véase el apartado de descripcion de errores)

Un error periférico en el modulo 2 (IB IL 24 DO 8) se presenta en formato status PDU de la siguiente

manera:

Diagnosis in Hexadecimal Format B3 |

DP Slave Diagnosis (in Heradecimal Format):
0000; 0B0C000200F00981 02010501 8D 8149

| Close I Print... l Help

llustracion: Error periférico en
modulo 2 en formato status PDU
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Diagnéstico relacionado con la ID (médulo)

N° byte | Valor Descripcién
Byte 1 0x49 Encabezamiento
Byte 2 0-255 Moédulos 1 a 8
Byte 3 0-255 Moédulos 9 a 16
Byte 4 0-255 Modulos 17 a 24
Byte 5 0-255 Modulos 25 a 32
Byte 6 0-255 Modulos 33 a 40
Byte 7 0-255 Modulos 41 a 48
Byte 8 0-255 Modulos 49 a 56
Byte 9 0-255 Moédulos 57 a 64

Byte 2 ... 9 : Cada modulo tiene reservado un bit. Si el bit se introduce, significa que el modulo esta

registrando un error.

Byte 0 Bit 0: Médulo 1
Byte 0 Bit 1: Modulo 2

Byte 0 Bit 7: Modulo 8
Byte 1 Bit 0: Modulo 9

Informe de error en formato de diagndstico relacionado con ID:

Diagnosis in Hexadecimal Format B3 |

DP Slave Diagnosis [in Hexadecimal Format):

0000 ;.. 080C 000200 F0 0381 02010501 8D 81 43

| Close I

Print...

Help

llustracion: Error
periférico en moédulo 2 en
formato de diagnéstico
relacionado con la ID

74 - 8644/phoenix



- Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

MAN 1000115796 ES Version:

burkert DESCRIPCION DEL SISTEMA

En el caso de los nodos de bus de campo DPV1 con nimero de serie 37343 e inferiores, el error se
muestra de la siguiente manera:

Diagnosis in Hexadecimal Format E3 |

DP Slave Diagnosis [in Hexadecimal Format):
0000; 0B0CO00Z200F00ADD490501 0202BD 8107 ¢

llustracion: Error periférico
en moédulo 2 en formato
especifico del fabricante

| Close | Print... | Help reconocido por el nodo de

bus de campo DPV1
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Formato de telegrama de parametros

En esta seccidn se describe la composiciéon de los parametros del nodo de bus de campo DPV1y
del moédulo E/S. Si quiere ajustar los parametros mediante serivicios aciclicos, o si no dispone de
una interfaz que le permita seleccionar los parametros de forma sencilla, debe conocer a fondo la
composiciéon de los parametros.

Para el nodo de bus de campo DPV1:

Byte 1 -7 Norma DP
Norma
Byte 8 - 10 DPV1
Byte de
control =0 no stop en caso de error
Bit 0 =1 stop en caso de error
Bit 1 =0 confirmacion automatica de errores
=1 requerida confirmacion via canal aciclico
Byte 11 Bit32 =00 Status PDU
’ =01 diagndstico relacionado con la ID (mo6dulo)
=10 diagndstico antiguo
Bit 4 =0 no conmutar datos DI16 0 DO16
=1 conmutar datos DI16 o DO16
Bit 5 =0 DXCH sdlo cuando Global Control OPERATE
=1 DXCH sin Global Control OPERATE
Bit 7:6 =0 Reserva

Para los modulos:

Byte 1

Bit 7:6

=00 ID iniciar bloque para participantes

Bit 5:4

Configuracion

=00 ninguna configuracion (p.ej. para médulo DO;
bloque de valores de configuracion, omitido)

=01 configuraciéon permanente

(bloque de valores de configuracion, analizado)
=10 configuracion momentanea

(bloque de valores de configuracion, analizado)

Bit 3:2

Valor de seguridad

=00 ningtn valor de seguridad (p.ej. para médulo DI;
bloque de valores de seguridad, omitido)

=01 cero emitido (bloque de valores de seguridad, no
analizado)

=10 valor retenido (bloque de valores de seguridad,
no analizado)

=11 adoptar valor desde el campo de datos

(bloque de valores de seguridad, analizado)

Bit 1:1

PCP
=0 ningun bloque PCP
=1 bloque PCP

Bit 0:0

reserva
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Byte 2 Bit 7:6 =01 ID para bloque de configuracién
Bit 5:0 Longitud (bytes) del bloque de datos
gzt: ; t+o (n-1) n Bytes de datos
Bit 7:6 =01 ID para bloque de valores de seguridad
Byte 7*
Bit 5:0 Longitud (bytes) del bloque de datos
Byte ?-? ? Bytes de datos
Bit 7:6 =11 ID para bloque PCP
Byte ? Bit 5:0 L'ongigud.(bytes) del. bloque de datos
(incl. Indice/Subindice)
Byte ?+1 Indice byte-alto
Byte 7+2 Indice byte-bajo
Byte 7+3 Subindice
Byte ?-? ? Bytes de datos

" ,7“ es un simbolo comodin para aquellos bytes que no pudieron ser designados como un bloque. Los
bytes se cuentan progresivamente, de modo que la designacion se refiere, entre otros, al numero de
bytes de datos y a la presencia de blogues individuales.

Los datos para configuracion, valor de seguridad y PCP se determinan con ayuda de la hoja técnica del

modulo correspondiente.

Los datos de configuraciéon (rango de medicion, tipo de sensor...) deben parametrizarse durante el

arranque del dispositivo.

Luego, sélo pueden volver a parametrizarse mediante servicios aciclicos en el modo de intercambio de

datos.
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Intercambio de bytes en los terminales IB IL24 DI16 / IB IL24 DO16

Para adaptar los médulos digitales de 16 canales al formato de datos del control, el sistema permite
intercambiar la posicion del byte de los canales 1-8 y 9-16. Por defecto, los canales 9-16 (ranuras 3.x y
4.x) estan en el byte n y los canales 1-8 (ranura 1.x y 2.x) estan en el byte n+1.

El formato se intercambia con el bit 4 en el byte de control (telegrama de parametros, byte 11, véase
el apartado Telegrama de parametros). Ahora, los canales 1-8 (ranura 1.x y 2.x) estan en el byte ny los
canales 9-16 (ranua 3.x y 4.x), en el byte n+1.

Por defecto (Bit 4=0)

Byte 0 1
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0
Ranura 4 3 2 1

Punto terminal 1) 1y 4 1o {1 24 [14 (20 |11 {24 |14 |21 [11 |24 |14 |20 |11

Intercambiado (Bit 4=1)

Byte 1 0
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0
Ranura 4 3 2 1

Punto terminal (2.4 |1.4 (2.1 |1.1 |24 |14 (2.1 |[1.1 |24 |14 |2.1 |1.1 |24 |14 |21 |11

Intercambio de bytes en los terminales IB IL24 DI32/ IB IL24 DO32

Para adaptar los médulos digitales de 32 canales al formato de datos del control, el sistema permite
intercambiar la posicion del byte de los grupos de canales 1-8, 9-16, 17-24 y 25-32. Por defecto, los
canales 1-8 (ranura 1.x) estan en el byte n+3 y los canales 9-16 (ranura 2.x), en el byte n+2; los canales
17-24 (ranura 3.x), en el byte n+1 y los canacles 25-32 (ranura 4.x), en el byte n.

Si el bit 6 se ajusta en el byte de control (telegrama de parametros, byte 11, consulte la seccién
Telegrama de parametros), se cambia el formato. Al hacerlo, los canales 1-8 (ranura 1.x) estaran en el
byte n y los canales 9-16 (ranura 2.x) en el byte n+1; los canales 17-24 (ranura 3.x), en el byte n+2 y los
canales 25-32 (conector 4.x), en el byte n+3.

Por defecto (Bit 6=0)

Byte 0 1 2 3

Bit 7 16 |1 o |7 |6 |.11 o |7 6 [.11 lol7 6 |.]|1 Jo
Ranura 3 3 2 1

Punto 84 |74 | (8171064 |54 |.. |61 (514434 | [4131]24[14 |.. |21 1.1
terminal

Intercambiado (Bit 6=1)

Byte 0 1 2 3

Bit 7 6 |.. |1 0o |7 6 .1 0 (7 |6 |1 0 7 6 |1 0
Ranura 1 2 3 4

Puntf) 24 |14 ... |2.1 (1.1 |44 (34 |... |41 |3.1|64(54|.. |61 |51 |84 |74 .. |81 |7.1
terminal
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Intercambio de datos y global command operate

En PROFIBUS, los mensajes de difusion (broadcast messages) indican el estado del PLC.

CPU313C-2 DP, por ejemplo, es una CPU que muestra su estado a otros participantes en la red
mediante difusiones de este tipo. El nodo de bus de campo DPV1 decide, de acuerdo con estos
informes, si deben emitirse valores de datos de proceso o valores de seguridad.

El nodo de bus de campo DPV1 empieza con los valores de seguridad tras recibir el telegrama de
parametros. Si recibe una difusion, los valores de seguridad son o bien retenidos o bien convertidos a
funcionamiento de datos de proceso, segun el estado del PLC.

Si no se envia ninguna difusion, la opcién de intercambio de datos sin difusién es importante. Con esta
opcion el dispositivo no tiene que esperar la difusion procedente del control. La opcidn puede ajustarse
en el telegrama de parametros. En este caso, el intercambio de datos de proceso se registra segun la
parametrizacion y la configuracion al recibir el primer telegrama de datos.

Ejemplo de parada de control:

La parada (stop) del control se indica mediante una emision desde el CPU313C-2 DP. Los valores de
seguridad se introducen inmediatamente. Si el PLC no muestra la parada de control o si no esta activada
la opcién de intercambio de datos sin difusion, los valores de seguridad se activan cuando el tiempo de
vigilancia expira. Los datos de proceso anteriores siguen siendo validos hasta ese momento.

El analisis de las difusiones puede ajustarse en el bit 5 del byte de control (telegrama de parametros,
byte 11, consulte el apartado Telegrama de parémetros).
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Directorio de objetos del nodo de bus de campo DPV1

En el nodo de bus de campo DPV1 hay disponibles los siguientes objetos:

Ranura |Indice |Servicio Comentario

1..63 |2 Escritura Parametro de mddulo

0 3 Escritura Byt.e de control (formato de diagndstico, confirmaciéon manual de error
periférico ...)
Confirmacion (suceso en bus local)

0 4 Escritura 1: Confirmacion stop en bus local
2: Confirmacion campos periféricos

0 5 Lectura Comprobacion de estado y mdédulos PCP

1..63 |47 Lectura/Escritura | Datos PCP segun perfil profidrive

1..63 |48 Lectura/Escritura | Datos PCP

indice 2: Parametro de médulo

Segun el formato del telegrama de parametros (consulte el apartado Telegrama de parametros), el
usuario puede preajustar los valores de seguridad y de configuracion mediante las ranuras 1-63 para
cada modulo E/S. El nodo de bus de campo DPV1 controla la conexién con el maestro. Esto hace del
indice 2 un parametro depositado en el nodo de bus de campo DPV1 con referencia a los mddulos E/S.

indice 3: Byte de control

El telegrama de parametros suministra un byte especifico del usuario para el nodo de bus de campo
DPV1 con el cual, por ejemplo, puede seleccionarse el formato de diagnéstico. No obstante, ademas de
la transmisién en el telegrama de parametros (byte 11, consulte el apartado Telegrama de parametros),
también es posible preajustar el byte en el indice 3. Esto significa que se puede ,reparametrizar” durante
el funcionamiento.
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Bit 0 =0 sin parada en caso de error (bis local)
=1 parada en caso de error (bis local)
Bit 1 =0 confirmacién automatica de errores (p.ej. en caso de errores periféricos)
=1 confirmacién manual necesaria
Bit 3:2 =00 Formato Status PDU
=01  diagnostico relacionado con la ID
=10 diagnostico especifico del fabricante (DPV1-FELDBUSKNOTEN)
Bit 4 =0 Formato DI16 y DO16 Byte 0 / Byte 1
=1 Formato DI16 y DO16 Byte 1/ Byte O
Bit 5 =0 Intercambio de datos con funcionamiento de difusiones
=1 Intercambio de datos sin funcionamiento de difusiones
Bit 7:6 reservado

indice 4: Confirmacién (eventos en bus local)

Con el indice 3 (bit 0 y 1) es posible ajustar los distintos comportamientos en el bus local.
Por defecto, los errores periféricos son confirmados automaticamente y el bus local, si es posible, sigue
en funcionamiento (Run).

No obstante, segun la aplicacién, se puede ordenar al dispositivo que no permita las confirmaciones
automaticas y tome ciertas medidas. De esta manera, a través del indice 4 se puede reaccionar de
forma manual a los eventos del bus. Esto puede aplicarse en errores de médulo en forma de errores
periféricos con confirmacién obligatoria y también tras la eliminacién de un error por el cual se hubiera
interrumpido la comunicacion.
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Bit 0 Confirmacioén, parada de bus local
Bit 1 Confirmacion, error periférico
Bit 7:2 Reservado

indice 5: Resumen de estados y médulos PCP
Por cada moédulo PCP conectado se leen 3 bytes:
Byte 1 Posicion en la estaciéon (ranura)
Byte 2  Estado de conexién PCP
0x00 Conexion PCP OK
0x01  Sin conexién PCP
0x02  Médulo sin PCP
0x03 Tiempo limite del médulo
0x04  Peticion en proceso
Byte 3 Estado de servicio PCP
0x00 Espera (ninguna accién)
0x01  Lectura
0x02  Escritura

indice 47: Datos PCP a formato PROFIdrive

El indice 47 es un parametro del nodo de bus de campo DPV1 mediante el cual la conexién entre el
maestro y el médulo E/S puede establecerse mediante el formato PROFIDrive durante la comunicacion
DPV1/PCP. Esto significa que se necesita el nimero de la ranura (1-63). Algunos parametros, por
ejemplo el eje, no son analizados.

indice 48: datos PCP

La conexion entre el maestro y el médulo E/S durante la comunicacidon DPV1/PCP se establece mediante
el indice 48. La referencia al dispositivo E/S se realiza mediante el nUmero de ranura (1-63).

8644/phoenix - 81



MAN 1000115796 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

DESCRIPCION DEL SISTEMA burkert

Cddigos de error durante la comunicacién DPV1

ATENCION

"Codigos de error durante comunicacion DPV1“ se refiere a errores que estan relacionado§
con DPV1/PCP. Durante la comunicacion DPV1 encontrara el cédigo de error en el byte
3; durante la comunicacion en el canal de datos de proceso, el codigo de error 1 esta
ubicado en el byte 2 de la respuesta. Preste atencion a todas las indicaciones visuales en
su entorno de trabajo en todo momento.

Si durante la comunicacion DPV1 o PD-PCP se produce un error en relacion con un médulo E/S, dicho
error se muestra a través de 0x44 en el byte 2 del bloque de datos.

Error DPV1: Function_Num = OxDE (error lectura) o 0xDF (error escritura)
Error_Decode = 0x80 (comunicacion DPV1)

Codigos de error durante la comunicacion DPV1

Codigo_Error_1 | Cédigo_Error_2 | Comentario

0xA0 0 Imposible leer objeto del médulo de bus de campo

0xAl 0 Imposible escribir objeto del modulo de bus de campo

0xB0O 0 Indice erréneo del modulo de bus de campo

0xB1 0 Longitud PB-PDU demasiado pequeiia

0xB2 0 Ranura erronea

0xB5 0 Moédulo ocupado

0xB7 0 Error al escribir en indice 47 6 48

0xD1 0 Sin conexién PCP

0xD2 0 El mddulo no tiene PCP.

0xD3 0 Tiempo limite del médulo

0xD4 0 Servicio erréneo

0xD5 0 Secuencia VCI incorrecta

0xD6 0 Longitud VCI incorrecta

OxF.. Error al escribir parametro del modulo

0xF1 0 Se ha utilizado un numero de modulo incorrecto.

0xF2 0 El bloque de parametros estd incompleto.

0xF3 0 La longitud de datos del bloque de parametros es demasiado pequefia.

0xF4 0 La longitud de datos del bloque de parametros es demasiado grande.

0xF5 0 El bloque intern0~para configuracion, valor de seguridad y PCP es
demasiado pequefio.

0xF6 0 El byte de encabezamiento del bloque de parametros del mddulo no es
correcto.

0xF7 0 Inicializacion PCP para un mddulo que no tiene funcionalidad PCP.

0xF8 0 Demasiados bloques de datos para el mddulo
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Cddigos de error durante la comunicacion PCP

Conflicto de estado

Cadigo 05h/01h

Significado | Se ha enviado dos veces una orden de inicio o de parada.

Este error sélo se produce durante el servicio de inicio o de parada: Puesto que el inicio o la

Causa parada ya han tenido lugar, el servicio no puede volver a llevarse a cabo.
Solucién No es necesaria ninguna accion.
Error de equipo fisico
Codigo 06h / 02h
Significado | El acceso al objeto fallé debido a un error en un equipo fisico.
Causa P.¢j. no llega tension a los periféricos
Solucion Solucione el fallo.

Acceso a objeto denegado

Codigo 06h / 03h

Significado Derechos de acceso al objeto restrigidos.

Causa Es posible que el objeto pueda leerse pero no sea escribible o que esté protegido por contraseiia.
Solucion Verifique los derechos de acceso en la descripcion del objeto.

Atributo de objeto inadmisible

Cédigo 06h / 05h

Significado Se ha dado un parametro de servicio con un valor inadmisible.

Causa P.¢j. longitud incorrecta o subindice inadmisible

Compruebe los parametros mediante la descripcion del objeto y reajuste el servicio con los

Solucién
valores adecuados.

Mensajes de error en la comunicacién

Acceso a objeto no permitido

Codigo 06h / 06h

Significado El servicio utilizado no puede aplicarse a ese objeto.

Causa P.ej. una secuencia de un programa puede iniciarse o detenerse, pero no leerse.
Solucién Compruebe en la descripcion del objeto qué servicios estan permitidos para ese objeto.
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Objeto no existente

Codigo 06h / 07h

Significado | El objeto no existe.

Causa El parametro "Indice" tiene, probablamente, un valor incorrecto.

Solucién Compruebe el indice mediante la descripcion del objeto y reajuste el servicio.

Otros mensajes de error

Error de aplicacion

Codigo 08h / 00h

Significado | Mensaje de error especifico de dispositivo; ningtin error en la comunicacion.

Causa -

Solucién Compruebe la descripcion del dispositivo.
Error de microprograma

Codigo 09h / XXh

Encontrara la descripcion de estos mensajes de error en la documentacion general INTERBUS
Significado | "Servicios del microprograma y mensajes de error". Todos los cddigos de error de la categoria
09h aparecen listados en "Cddigos de error relativos a errores de usuario" en codigo 09h / xxh.

Causa -
Solucién Verifique la descripcidn del dispositivo.
NOTA Segun el terminal E/S, puede ser posible depositar cddigos de error especificos. Aparecen
= listados en el manual / ficha técnica correspondiente.
Error de microprograma
Codigo 09h / XXh

Encontrara la descripcion de estos mensajes de error en la documentacion general INTERBUS
Significado | "Servicios del microprograma y mensajes de error". Todos los codigos de error de la categoria
09h aparecen listados en "Codigos de error relativos a errores de usuario” en codigo 09h / xxh.

Causa -

Solucién Verifique la descripcion del dispositivo.
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Descripcion del error

Error de parametros en PROFIBUS (SET_PRM-Telegram)

desactivado.

Tipo |N° |Causa del error Solucion
Se esta utilizando un numero de terminal . . .
1 . Compruebe si el terminal puede parametrizarse.
incorrecto.
2 Un bloque de parametros esta incompleto. El numero de terr.nln.ales y de blogues de
parametros no coincide.
3 La longm}d de datosNdel bloque de parametros Compruebe el nimero de pardmetros.
es demasiado pequefia.
4 La longltgd de datos del bloque de parametros Compruebe el nimero de pardmetros.
es demasiado grande.
| 5 El bloque interno para configuracion, valor de | Compruebe la configuracion de los parametros
seguridad y PCP es demasiado pequefio. para los terminales.
6 El byte de encabezamiento de los pardmetros | Compruebe el primer byte de los parametros del
del mddulo no es correcto. modulo.
7 Inicializacién PCP de un terminal que no tiene Compruebe la planificacion
funcionalidad PCP. P P '
8 Demasiados bloques de datos para el terminal. El r}umero de terr.nln.ales y de bloques de
parametros no coincide.
9 Bloque de datos incompleto en un terminal Compruebe el nimero de pardmetros.

Error de parametros en PROFIBUS (CHK_CFG-Telegram)

con el del terminal AirLine.

Tipo |N° | Causa del error Solucién
Hay menos terminales AirLine configurados
1 de los que realmente hay conectados en la Incluya los terminales en la configuracion.
estacion.
Hay mas terminales AirLine configurados Borre de la configuracion los terminales que
2 de los que realmente hay conectados en la sobren o afiada los terminales que falten en la
estacion. estacion.
El primer byte del formato ID especial del Localfce el error con gyuda del QIagnostlco
3 . o . especifico de dispositivo en su sistema de
terminal AirLine contiene errores.
control.
2 H fi I fi
4 ay con ‘gurados muy pocos bytes d.e pnnato Compruebe el formato ID.
ID especial para el Gltimo terminal AirLine.
La suma de los datos Qe proceso conﬁgurados Una varios terminales AirLine en la
5 para las entradas y salidas en la estacion es confieuracion para comprimir los datos de
superior a 184 bytes (DIP8=OFF) o 176 bytes rocegs o (menoz bits vacI;os)
(DIPS=ON). p '
Localice el error con ayuda del diagndstico
6 El codigo ID de la configuracidon no concuerda |especifico de dispositivo en su sistema de

control. Compruebe la configuracion en el
configurador de hardware.
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Error de parametros en PROFIBUS (CHK_CFG-Telegram)
Tipo |N° |[Causa del error Solucion
El codigo de longitud del terminal AirLine Localfce cl error con gyuda del §1agnost1co
. L o especifico de dispositivo en su sistema de
7 configurado no coincide con el cédigo de .
. . - control. Compruebe la configuracion en el
longitud del terminal en la estacion.
configurador de hardware.
El ntimero de datos especificos del fabricante . N
. . o Localice el error con ayuda del diagndstico
del formato ID especial del terminal AirLine , . o .
8 . , especifico de dispositivo en su sistema de
contiene errores. El nimero es 2, 3 o un
1 control.
multiplo de 2.
Dentro del formato ID hay configurados Localice el error con ayuda del diagndstico
9 muy pocos datos de proceso de salida para el especifico de dispositivo en su sistema de
terminal Airline. control.
2 Dentro del formato ID hay configurados muy | Localice el error con ayuda del diagndstico
10 pocos datos de proceso de entrada para el especifico de dispositivo en su sistema de
terminal Airline. control.
1 Para la configuraciéon de PROFIBUS se
necesitan mas de 244 bytes.
12 Una lista interna es demasiado corta.
Hay muy pocos bytes de salida configurados Localfce el error con gyuda del @agnos‘uco
13 . . especifico de dispositivo en su sistema de
para los terminales desactivados.
control.
Hay muy pocos bytes de entrada configurados Local}ce el error con gyuda del <.11agnost1co
14 . . especifico de dispositivo en su sistema de
para los terminales desactivados. control
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Tipo |N° |[Causa del error Solucion
El terminal AirLINE no esta liberado para Localfce el error mefi }ante el dl?gnOSthO
1 . especifico de dispositivo en el sistema de
funcionar en el acoplador de bus de campo . . .
control. Retire el terminal de la estacion.
Localice el error mediante el diagnostico
5 El codigo de longitud del terminal AirLINE se |especifico de dispositivo en el sistema de
corresponde con una longitud de 0 byte. control. Inspeccione el terminal y, si es
necesario, borrelo de la configuracion.
El cédigo de longitud del terminal AirLINE Localice el error mediante el diagndstico
3 se corresponde con una longitud superior a 32 | especifico de dispositivo en el sistema de
bytes. control. Retire el terminal de la estacion.
Los mddulos lazo 1 no estan liberados para
funcionar en el acoplador de bus. Localice el
3 4 La estacion contiene un médulo lazo 1. error n'le‘:dlante cl @agnos‘uco especfico fle
dispositivo en el sistema de control. Retire
el mddulo de la estacion y sustitiyalo por un
modulo lazo 2.
5 La suma de los datos de proceso en el bus local | Compruebe el nimero de datos de proceso y
es superior a 250 bytes. reduzca el nimero de médulos en la estacion.
Hay insertados mas de 64 terminales AirLine y Comprueb§ St efecFlvqmente }}ay insertados mas
6 , de 64 terminales AirLine y médulos lazo 2. Si
modulos lazo 2. , ,
es asi, reduzca el nimero.
La suma de los datos de proceso para las
7 entradas y salidas de Profibus es superior a 176 |Retire algin modulo de la estacion.
bytes (184 bytes en modo DPVO0)
8 Hay mas de ocho esclavos PCP conectados. S;Z;Zécj el nimero de terminales PCP en la
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Error de bus local en la estacion
Tipo |N° | Causa del error Resolucion
Localice el error in situ con ayuda de los
| Se ha producido un error en la sefial del bus LED y mediante el diagndstico especifico de
local (Data In). dispositivo en el sistema de control. Compruebe
la conexidn entre los participantes mostrados.
Localice el error in situ con ayuda de los
) Se ha producido un error en la sefial del bus LED y mediante el diagndstico especifico de
local (Data Out). dispositivo en el sistema de control. Compruebe
la conexidn entre los participantes mostrados.
Se ha producido un fallo en la transmision de
3 datos entre los terminales AirLINE. No se pudo | Compruebe la configuracion de la estacion.
4 localizar el error. .
Localice el error mediante el diagnostico
4 El terminal AirLINE no esta listo. especifico de dispositivo en el sistema de
control. Compruebe la conexion eléctrica.
, . o Retire el terminal de la estacion. Localice el
El médulo AirLINE sustituido no concuerda . L .
5 T r 1 error mediante el diagnostico especifico de
con el codigo lineal o el cédigo ID. . o .
dispositivo en el sistema de control.
Compruebe la estructura de la estacion. Si la
. L . estructura es correcta, desconecte un momento
6 Se han afiadido uno o mas modulos AirLINE. e . "
el suministro eléctrico para que se guarde la
nueva configuracion.

Errores en terminales

Tipo

NO

Causa del error

Solucién

Localice el error con ayuda del diagndstico
especifico de dispositivo en su sistema de
control.

Mediante la direccion PROFIBUS y el
nimero de participante, puede encontrar la
estacion y el terminal AirLINE donde se ha
producido el error periférico. También puede
localizar el error con ayuda de los LED del
moédulo AirLINE o mediante el diagnostico
especifico de dispositivo en el sistema de
control. Mediante la hoja técnica del modulo,
compruebe cual es el error que ha activado
el mensaje de error. Solucione el error en el
periférico.

El terminal no esta listo.

Localice el error con ayuda del diagndstico
especifico de dispositivo en su sistema de
control. Compruebe la conexion eléctrica.
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Errores de parametros en el bus local

Tipo

NO

Causa del error

6

1

Errores generales de parametros (Initiate)

Errores durante el acceso a la memoria

Tipo |N° |[Causa del error
1 Ninguna memoria
2 Error de resumen de pruebas
3 Error de lectura
7 4 Error de escritura
5 Inicializacion
6 Configuracion guardada distinta a la

configuracion real
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MODULOS CONECTORES

Estructura del médulo conector

12

—
A=

8+9
7
Estructura del médulo conector 10
N2 | Nombre Descripcion
1 Suministro neumatico  Tipo MP11/ MP12 (izquierda, medio, derecha)
2 Modulo conector Tipo MEO2 / ME 08 (izquierda, derecha)
eléctrico Interconexion a las piezas eléctricas del sistema de automatizacion
(nodods de bus de campo; modulos/terminales eléctricos)
3 Tapa Version con manémetro o mdédulo electronico de lectura de
presion
4 Derivacion (izquierda, conector hembra; derecha, conector macho)
Interconexion eléctrica para la derivacion de datos en el sistema
AIrLINE de Biirkert tipo 8644
5 Placa de proteccion
Ganchos de bloqueo Fijacién mecanica para los médulos neumaticos basicos MP11 / MP 12
7 X Conexién para aire de escape de pilotaje / aire de control auxiliar
8 (R) 3 Conexion de aire de escape
9 (S) 5 Conexién de aire de escape
10 | (P)1 Conexion de suministro de presion
11 Tornillos Tornillos de fijacion para montaje en carril
12 | Piezas de sujecion Piezas de sujecion para montaje en carril
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Variantes

Con el fin de adaptarse a las distintas exigencias, se han disefiado diversas variantes de las unidades de
suministro.

Ademas, para facilitar la puesta en marcha y el diagndstico, las unidades de suministro incorporan un
manometro. Las conexiones fluidicas pueden ser de varios tipos: roscadas con tornillos o cénicos o rec-
tos, o sistemas de acoplamiento rapido. Las conexiones fluidicas pueden asumir distintas funciones; por
ejemplo, la conexién de aire de escape puede utilizarse como conexion para el aire de control auxiliar
para la valvula de pilotaje, con lo cual seria posible aplicar distintas presiones para el suministro y para el
control de la valvula.

Las unidades de suministro se diferencian en los siguientes aspectos:

* Mandmetro, médulo electrénico de medicion de presién

* Tipo de conexion MP11 MP12

G 1/4" G 3/8"
D10 NPT 3/8"
NPT 1/4"

¢ Aire de control auxiliar si/no
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Variantes

Modulos conectores neumaticos, izquierda, tipo ME02

Conexién de suministro (P) 1 Conexién X Conexién de escape (R/S) 3/5
GV M5 G
D 10 D4 D 10
NPT V4 M5 NPT Y

Conexion X

Modo de funcionamiento

Configuracion de X

Estandar

Aire de escape desde valvula de pilotaje

Aire de control auxiliar

Conexidn para aire de control auxiliar El funcionamiento con aire de
control auxiliar es opcional.

llustracion de las distintas variantes

Phoenix en el bloque de
valvulas (AirLINE)

Interconexion eléctrica Burkert/

Unidad de suministro final, izquierda

Tapa Manoémetro

Mddulo de medicién de
presion

Conexiones neumaticas

G1/4
M5
G1/4

D10
D4
D10

NPT 1/4
M5
NPT 1/4
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Datos técnicos

Dimensiones del alojamiento (anchura x altura x profundidad) 61 mm x 71 mm x 120 mm

Peso

Temperatura admisible (almacenamiento y transporte)

Humedad atmosférica admisible

(incluidos ganchos de bloqueo)

sin médulo electrénico de presion 220 g
con modulo electronico de presion 247 g

-20°C a+60 °C

75% (media), 85% ocasionalmente

“ ATENCION

En el intervalo de 0 a +55 °C, es conveniente tomar precauciones contra una humedad

elevada (> 85%).

El dispositivo puede soportar una ligera condensacion durante un breve periodo de
tiempo en el exterior del alojamiento, por ejemplo, cuando el terminal se transporta de

un vehiculo a un lugar cerrado.

Presion de aire admisible (en funcionamiento)

80 kPa a 106 kPa (hasta 2000 m SNM)

Presion de aire admisible (almacenamiento y transporte) 70 kPa a 106 kPa (hasta 3000 m SNM)

Tipo de protecciéon

Clase de proteccion

IP 20 segun IEC 60529

Clase 3 segun VDE 106, IEC 60536

Caracteristicas con respecto al conjunto del sistema

Tapa / Manoémetro

Médulo electréonico de medicion de la presidn

Logica ningun diagrama de proceso; por modulo eléctrico adecuado
tanto, no requiere ninguna direccion
Mecanica | Dimension de instalacion: 47 mm Dimension de instalacion: 47 mm
Electricidad | Ningun consumo de corriente 66 mA
Fluidica Limitacién izqd. del bloque de valvulas,| Limite por la izquierda del bloque de valvulas,

suministro por la izquierda

suministro por la izquierda
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Modulos conectores neumaticos, izquierda, tipo MEO3

Variantes

Conexion de suministro (P) 1 Conexiéon X Conexion de escape (R/S) 3/5

sin manometro

G 3/8 G 1/8 G 3/8

NPT 3/8 NPT 1/8 NPT 3/8

con manometro

G3/8 G1/8 G3/8

NPT 3/8 NPT1/8 NPT 3/8

Conexion X

Modo de funcionamiento Configuracion de X

Estandar Aire de escape desde valvula de pilotaje

Aire de control auxiliar Conexion para aire de control auxiliar El funcionamiento con aire de
control auxiliar es opcional.

llustracion de las distintas variantes

Tapa Manoémetro

Interconexioén eléctrica Blirked
Phoenix en el bloque de
valvulas (AirLINE)

Unidad de suministro final, izquierda

Conexiones neumaticas

G 3/8
G 1/8
G 3/8

NPT 3/8
NPT 1/8
NPT 3/8
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Datos técnicos

Dimensiones del alojamiento (anchura x altura x profundidad) 74 mm x 93 mm x 142 mm (incluidos
ganchos de bloqueo)

Peso 400 g

Temperatura admisible (almacenamiento y transporte) -20 °C a +60 °C

Humedad atmosférica admisible 75% (media); 85% ocasionalmente
ATENCION

En el intervalo de 0 a +55 °C, es conveniente tomar precauciones contra una humedad
elevada (> 85%).

El dispositivo puede soportar una ligera condensacién en el exterior del alojamiento
durante un breve periodo de tiempo, por ejemplo, cuando el terminal se transporta de un
vehiculo a un lugar cerrado.

Presién de aire admisible (en funcionamiento) 80 kPa a 106 kPa (hasta 2000 m SNM)
Presion de aire admisible (almacenamiento y transporte) 70 kPa a 106 kPa (hasta 3000 m SNM)
Tipo de proteccion IP 20 segun IEC 60529

Clase de proteccion Clase 3 segun VDE 106, IEC 60536

Caracteristicas con respecto al conjunto del sistema

El médulo conector izquierdo es eléctricamente pasivo.

- Logica Ningun diagrama de proceso; por tanto, no requiere direccion

- Mecanica Dimensioén de instalacion: 56 mm

- Electricidad Ningun consumo de corriente

- Fluidica Limitacion izquierda del bloque de valvulas, suministro por la izquierda
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Modulos conectores neumaticos, medio, tipo ME02

Variantes
Conexion de suministro (P) 1 Conexion X Conexion de escape (R/S) 3/5
sin mandmetro
GV M5 GV
D 10 D4 D10
NPT % M5 NPT %
con manémetro
GV M5 GYa
D 10 D4 D10
NPT % M5 NPT %

Conexion X

Modo de funcionamiento

Configuracion de X

Estandar

Aire de escape desde valvula de pilotaje

Aire de control auxiliar

Conexion para aire de control auxiliar El funcionamiento con aire de
control auxiliar es opcional.

llustracion de las distintas variantes

Alimentacion intermedia

Mandémetro

Conexiones neumaticas

G1/4

D10
D4
D10

NPT 1/4
M5
NPT 1/4
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DESCRIPCION DEL SISTEMA

Datos técnicos

Dimensiones del alojamiento (anchura x altura x profundidad) 52 mm x 71 mm x 119 mm

(incluidos ganchos de bloqueo)

Peso 118 g

Temperatura admisible (almacenamiento y transporte) -20°Ca +60 °C

Humedad atmosférica admisible 75% (media), 85% ocasionalmente
ATENCION

Presion de aire admisible (en funcionamiento)

En el intervalo de 0 a +55 °C, es conveniente tomar precauciones contra una humedad
elevada (> 85%).

El dispositivo puede soportar una ligera condensacion durante un breve periodo de
tiempo en el exterior del alojamiento, por ejemplo, cuando el terminal se transporta de
un vehiculo a un lugar cerrado.

80 kPa a 106 kPa (hasta 2000 m SNM)

Presion de aire admisible (almacenamiento y transporte) 70 kPa a 106 kPa (hasta 3000 m SNM)
Tipo de proteccidn IP 20 segun IEC 60529
Clase de proteccion Clase 3 segun VDE 106, IEC 60536

Caracteristicas con respecto al conjunto del sistema

El modulo de alimentacion intermedio es eléctricamente pasivo.

- Légica Ningun diagrama de proceso; por tanto, no requiere direccion
- Mecanica Dimension adicional: 33 mm

- Electricidad Ningun consumo de corriente

- Fluidica Suministro adicional
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Modulos conectores neumaticos, medio, tipo MEO3

Variantes
Conexion de suministro (P) 1 Conexiéon X Conexioén de escape (R/S) 3/5
sin manometro
G 3/8 G 1/8 G 3/8
NPT 3/8 NPT 1/8 NPT 3/8
con manometro
G 3/8 G 1/8 G3/8
NPT 3/8 NPT1/8 NPT 3/8

Conexion X

Modo de funcionamiento

Configuracion de X

Estandar

Aire de escape desde valvula de pilotaje

Aire de control auxiliar

Conexion para aire de control auxiliar El funcionamiento con aire de
control auxiliar es opcional.

llustracion de las distintas variantes

Alimentacion intermedia

Manoémetro

Conexiones neumaticas

G 3/8
G1/8
G 3/8

NPT 3/8
NPT 1/8
NPT 3/8
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Datos técnicos

Dimensiones del alojamiento (anchura x altura x profundidad) 66 mm x 93 mm x 142 mm (incluidos

ganchos de bloqueo)

Peso 3359
Temperatura admisible (almacenamiento y transporte) -20 °C a +60 °C
Humedad atmosférica admisible 75% (media), 85% ocasionalmente

“ ATENCION

Presion de aire admisible (en funcionamiento)

En el intervalo de 0 a +55 °C, es conveniente tomar precauciones contra una humedad
elevada (> 85%).

El dispositivo puede soportar una ligera condensacién en el exterior del alojamiento
durante un breve periodo de tiempo, por ejemplo, cuando el terminal se transporta de un
vehiculo a un lugar cerrado.

80 kPa a 106 kPa (hasta 2000 m SNM)

Presion de aire admisible (almacenamiento y transporte) 70 kPa a 106 kPa (hasta 3000 m SNM)
Tipo de proteccion IP 20 segun IEC 60529
Clase de proteccién Clase 3 segun VDE 106, IEC 60536

Caracteristicas con respecto al conjunto del sistema

El moédulo de alimentacion intermedio es eléctricamente pasivo.

- Logica Ningun diagrama de proceso; por tanto, no requiere direccion
- Mecanica Dimensién adicional: 42 mm

- Electricidad Ningun consumo de corriente

- Fluidica Suministro adicional
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Modulos conectores neumaticos, derecha, tipo ME02

Variantes
Conexién de suministro (P) 1 Conexiéon X Conexion de escape (R/S) 3/5
sin mandmetro
GV M5 GV
D 10 D4 D 10
NPT % M5 NPT %
con manémetro
GV M5 GV
D 10 D4 D 10
NPT Y4 M5 NPT V4

Conexion X

Modo de funcionamiento

Configuracion de X

Estandar

Aire de escape desde valvula de pilotaje

Aire de control auxiliar

Conexion para aire de control auxiliar El funcionamiento con aire de
control auxiliar es opcional.

llustracion de las distintas variantes

Conexiones neumaticas

Unidad de suministro final, derecha

Mandémetro

Tapa

Interconexion eléctrica Burkert/
Phoenix en el bloque de
valvulas (AirLINE)

G1/4
M5
G1/4

D10
D4
D10

NPT 1/4
M5
NPT 1/4
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DESCRIPCION DEL SISTEMA

Datos técnicos

Dimensiones del alojamiento (anchura x altura x profundidad) 54 mm x 71 mm x 119 mm

Peso 220 g
Temperatura admisible (almacenamiento y transporte) -20 °C a +60 °C
Humedad atmosférica admisible 75% (media), 85% ocasionalmente

“ ATENCION

Presion de aire admisible (en funcionamiento)

En el intervalo de 0 a +55 °C, es conveniente tomar precauciones contra una humedad
elevada (> 85%). El dispositivo puede soportar una ligera condensacion en el exterior
del alojamiento durante un breve periodo de tiempo, por ejemplo, cuando el terminal se
transporta de un vehiculo a un lugar cerrado.

80 kPa a 106 kPa (hasta 2000 m SNM)

Presion de aire admisible (almacenamiento y transporte) 70 kPa a 106 kPa (hasta 3000 m SNM)
Tipo de protecciéon IP 20 segun IEC 60529
Clase de proteccion Clase 3 segun VDE 106, IEC 60536

Caracteristicas con respecto al conjunto del sistema

El médulo conector derecho es eléctricamente pasivo.

- Légica Ningun diagrama de proceso; por tanto, no requiere direccion

- Mecanica Dimensién de instalacion: 47 mm

- Electricidad Ningun consumo de corriente

- Fluidica Limitacién derecha del bloque de valvulas, suministro por la derecha
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Modulos conectores neumaticos, derecha, tipo MEO3

Variantes

Conexion de suministro (P) 1 Conexiéon X Conexion de escape (R/S) 3/5
sin manometro
G3/8 G1/8 G3/8
NPT 3/8 NPT 1/8 NPT 3/8
con manometro
G3/8 G1/8 G3/8
NPT 3/8 NPT1/8 NPT 3/8

Conexion X

Modo de funcionamiento

Configuracion de X

Estandar

Aire de escape desde valvula de pilotaje

Aire de control auxiliar

Conexion para aire de control auxiliar El funcionamiento con aire de
control auxiliar es opcional.

llustracion de las distintas variantes

Conexiones neumaticas

Unidad de suministro final, derecha

Mandémetro

G 3/8
G 1/8
G 3/8

NPT 3/8
NPT 1/8
NPT 3/8

Interconexion eléctrica Burkert/
Phoenix en el bloque de
valvulas (AirLINE)
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DESCRIPCION DEL SISTEMA

Datos técnicos

Dimensiones del alojamiento (anchura x altura x profundidad) 63 mm x 93 mm x 142 mm

Peso 390 g

Temperatura admisible (almacenamiento y transporte) -20 °C a +60 °C

Humedad atmosférica admisible 75% (media), 85% ocasionalmente
ATENCION

Presién de aire admisible (en funcionamiento)

En el intervalo de 0 a +55 °C, es conveniente tomar precauciones contra una humedad
elevada (> 85%). El dispositivo puede soportar una ligera condensacion en el exterior
del alojamienteo durante un breve periodo de tiempo, por ejemplo, cuando el terminal se
transporta de un vehiculo a un lugar cerrado.

80 kPa a 106 kPa (hasta 2000 m SNM)

Presion de aire admisible (almacenamiento y transporte) 70 kPa a 106 kPa (hasta 3000 m SNM)
Tipo de proteccion IP 20 segun IEC 60529
Clase de proteccién Clase 3 segun VDE 106, IEC 60536

Caracteristicas con respecto al conjunto del sistema

El modulo conector derecho es eléctricamente pasivo.

- Légica Ningun diagrama de proceso; por tanto, no requiere direccién

- Mecanica Dimension de instalacion: 56 mm

- Electricidad Ningun consumo de corriente

- Fluidica Limitacion derecha del bloque de valvulas, suministro por la derecha
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MODULO ELECTRONICO DE MEDICION DE LA PRESION (PMM)

Descripcion general

El moédulo electronico de medicion de la presion
(PMM) se conecta a los modulos adyacentes por
medio de una interconexién eléctrica y se comunica
por medio del bus de campo.

El valor de la presién se muestra en la pantalla de
7 segmentos. Al mismo tiempo, este valor puede
ser consultado en el sistema de control de mayor
prioridad.

El médulo necesita dos bytes de datos de entrada.
El primer byte de datos se utiliza como byte de
estado; el segundo, para el valor real de presion.

Modulo electronico de medicion de la presion (PMM)

Caracteristicas

Unidades de medicion, seleccionables
Rango de presion absoluta

Medios

Configuracién del médulo

Mensaje de alerta
Visualizacién

bar, kPa", psi
—1a 10 bar

aire limpio y seco, gases no corrosivos

Por medio del bus de campo (unidad de presion, valor
limite, grado de filtrado, tiempo de respuesta)

Cuando la presion es demasiado alta o0 demasiado baja
En la pantalla local

" Al llevar el dispositivo una pantalla de 3 digitos, cuando se selecciona kPa, el valor mostrado puede estar situado entre -90 kPa y 990 kPa (equivalentes a -0,9 y 9,9 bar).

Ajustes de fabrica (en la entrega)

Unidad de presion bar
Umbrales
- minimo 2 bar /200 kPa
- maximo 8 bar / 800 kPa
Sensibilidad 20
Tiempo de respuesta 3s

(0x00)

0x14)
0x50)
0x14)
0x65)

~ o~ o~ o~
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Datos de entrada y de salida

El médulo de mediciéon de la presion se controla por medio de 2 bytes de datos de entrada y 2 bytes de
datos de salida.

El primer byte es el byte de control de los datos de salida (maestro) y el byte de estado de los datos

de entrada (maestro). En modo de funcionamiento normal, el byte de estado se corresponde con la
respuesta del byte de control de la pregunta anterior.

El segundo byte es el byte de datos.

| data byte (21 control bytel(l)

>
Master | control byte |(1data byte (2)| PMM

<

Byte de control

La diferencia entre los datos de proceso y los datos de parametrizacion esta determinada por el bit de
estado del byte de control.

Bit de estado 0 --> datos de proceso
Bit de estado 1 --> datos de parametrizacion

AS: bit de estado (datos de proceso o datos de
AS FB 15 14 13 12 11 10 parametrizaci()n)
FB: bit de error

Estructura del byte de control 15-10: bits que contienen otra informacion

Datos de proceso

Los datos de proceso transmiten el valor de presion® del sistema y las unidades configuradas en el
modulo.

Solicitud de los datos de proceso

Al solicitar los datos de proceso, el byte de control debe asuminir un valor de entre 0x00 y Ox7F
(bit de estado = 0). El byte de datos no se tiene en cuenta.

El byte de estado de la respuesta depende de la unidad que se haya ajustado en la pantalla.
El byte de datos suministra el valor de presion®.

Unidad Byte de estado
en pantalla de respuesta
bar --> 0x38
kPa --> 0x39
psi --> 0x3A

" Valor de presion: valor en bar x 10 (sin decimal)
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Datos de parametrizaciéon

Mediante los datos de parametrizacion se pueden realizar los siguientes ajustes:
- unidad de presion mostrada en la pantalla local,

- umbral superior e inferior,
- tiempo de respuesta
- sensibilidad (grado de filtrado) del mddulo de medicidn de presion.

Ajuste de los datos de parametrizacion
Los parametros deben ajustarse sélo una vez en modo de funcionamiento. Luego, se guardan en la

EEPROM.

El ajuste del byte de control y del byte de datos admisibles para una determinada parametrizacion (p.e;.
unidad de escritura de la indicacion de presion ® byte de control: 0x91) se explica en los siguientes
apartados (consulte también la tabla Parametrizacion).

Ejemplo de ajuste de los datos de parametrizacion (Simatic Manager S7 / SPS CPU313C-2DP)

Control / forzamiento de las variables:

-> Abra la aplicacion Simatic Manager S7.
-> Seleccione: Sistemas objetivo | Observar variable /Control. La ventana Var — Variables Tabla 1
se abrira.
-> Introduzca en la tabla las variables que deben controlarse, los bytes de entrada del SPS de PMM
[p.ej. EB10 (= Estado) y EB11 (= datos)] y los bytes de salida AB10 y AB11.
-> Seleccione: Mostrar variable | Valores para forzar.
Se abre el menu Valores para forzar. Tabele 'mm Enfigen_Delsyston Varisble Arukht._Extras Fenster_tife
-> Introduzca en la tabla las variables que deben n 2l % F__] Xel| lerj |
escribirse, los bytes de salida del SPS .r;—
(AB10 = control byte y AB11 = byte de datos) B B
con los valores forzados. CH 2N HE
Pulse Continuar para validar. —
-> Seleccione: Variable / Forzary valide Tg
I L] a8 10 HEX  BRIGH9
con OK AB 11 HEX  BRIGH0O
. . —1
-> Para detener el forzamiento, seleccione [Di et Zede it emer leerund e zum Ervigen |
Variables / Borrar fuerza.

NOTA H Compruebe si el hardware utilizado (SPS) admite Control / Forzamiento y cémo.

Alternativas

En principio, todos los maestros de Profibus admiten parametrizacion del médulo de medicion de la
presion. En todo caso, compruebe antes el software seleccionado.

ATENCION Tras un ciclo de datos de parametrizacién, se enviara un telegerama de confirmacién

(OxAA) o un telegrama de datos de proceso desde del maestro. Sélo a continuacion se
podra reconocer un nuevo telegrama de datos de parametrizacion.

106 -
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Ajuste de los bytes de datos y de control (resumen)

N ‘de Ajuste Escritura | Lectura Byte de | Byte de Descripcion
serie control | datos
Unidad de X 0x91 0)a(2) Valor mostrado en bar, kPa o psi 0x00 (0) = bar, 0x01 (1) = kPa, 0x02
1 presion mostrada [0x00:0x02] | (2) = psi
en CI. me)dulo de X 0x81 de La unidad ajustada en el mddulo es leida. Valor de retorno del byte de
presion datos: 0x00 = bar, 0x01 = kPa, 0x02 = psi
X 0x92 (-10)a(99) | Rango de valores: -10 a 99 (-1 a 9,9 bar) El valor del umbral inferior
5 Valor de umbral [0xF6:0x63] | debe ser menor que el valor del umbral superior
inferior® X 0x82 de El valor del umbral inferior ajustado en el médulo es leido. Valor de
retorno del byte de datos: -10 a2 99 (-1 a 9,9 bar)
X 0x93 (-9) a (100) | Rango de valores: -9 a 100 (-0,9 a 10 bar) El valor del umbral superior
3 Valor de umbral [0xF7:0x64] | debe ser mayor que el valor del umbral inferior.
superior? X 0x83 de El valor del umbral superior ajustado en el médulo es leido. Valor de
retorno del byte de datos: -9 a 100 (-0,9 a 10 bar)
Rango de valores Valor = 0 umbral desactivado Valor = 1... 255
) X 0x94 (0) a (255) | umbral activado Rango de ajuste del tiempo de respuesta: 0 ms a 7,62
4 Tiempo de [0x00:0xFF] | s (en intervalos de 30 ms) Célculo tiempo de respuesta: = (valor-1) x
respuesta? 30 ms
X 0x84 de Valor de retorno byte de datos 0 ... 255 - ajuste de umbral ver arriba)
Rango de valores: 1 a 100 Cuanto mayor es el valor, mas se tendra en
cuenta el tltimo valor de presién medido en el calculo del promedio
(PT-1-filtro), mayor es la sensibilidad y menor es el grado de filtrado.
1
1) a (100) Value = itivity =
Sensibilidad? X 0x9F ( alue = sensitivity -
s (erado de [0x01:0x64] degree of smoothing
filtrado) Valor 100 = el valor de presion medido se pondera al 100 % y la
medicion anterior al 0 %. En este caso, el filtro esta desactivado.
La frecuencia de muestreo del modulo de medicion de la presion es 50
Hz (TA =20 ms).
X 0x8F de Valor de retorno del byte de datos: 1 a 100
6 Confirmacion OxAA de Entre dlstl.n,tas parametrizaciones se requiere un telegrama de
confirmacion. En lugar de esto, se pueden solicitar datos de proceso.

! Ver Unidad de presién mostrada * Ver Valores umbral y tiempo de respuesta de: don't care (') valores decimales entre paréntesis

Unidad de presion mostrada en pantalla

El valor de presion siempre se envia por el bus en kPa. La unidad de presiéon sélo puede cambiarse en la
unidad local.
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Umbrales y tiempo de respuesta

Si el valor medido excede el umbral superior (o cae por debajo del umbral inferior), una vez que expire
el tiempo de reaccién ajustado, se enviaran mensajes de alerta a través del bus (consulte el capitulo
Mensajes de alerta y de error).

Al mismo tiempo, en la pantalla local, el valor de la presion se alternara con el mensaje HI (umbral
superior) o LO (umbral inferior). Si la presion vuelve al rango adecuado antes de que expire el tiempo de
respuesta, el perro guardian se pone a cero. Asi pues, cuando la presion vuelve a exceder los limites, el
tiempo de respuesta empieza a contarse de nuevo y debe expirar completamente antes de emitir ningin
mensaje de alerta.

Si el tiempo de respuesta se ajusta a cero, los umbrales estan desactivados, es decir, los valores limite
ajustados no tienen ningun efecto.

10
—DrESSUre CUrve

9 = = = = ypper threshold value
== = === |ower threshold value

8 —} reaction time t

7
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2

1
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|

Envio de mensajes de alerta al
maestro y muestra en pantalla

Envio de mensajes de alerta al
maestro y muestra en pantalla
del valor de presién LO.

del valor de presién HI.
Perro guardian activado

[Puesta a cero de perro guardian |

| Tiempo de vigilancia expirado |

| Perro guardian activado |
—> [Puesta a cero de perro guardian|
&— [Tiempo de vigilancia expirado

%
e
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Sensibilidad (grado de filtrado)

El diagrama muestra las respuestas a un escalén (de 1 a 0/ de 0 a 1) del filtro con varios parametros de
sensibilidad (grados de filtrado).
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Descripcion de las curvas caracteristicas

El parametro sensibilidad es la ponderacién porcentual del ultimo valor de presion medido.
Ejemplo:

Parametro sensibilidad = 90 (ver también curva caracteristica 90 %)

El valor de presion promedio deseado se calcula mediante la siguiente férmula:

P.(k) = 0.1P,(k-1) + 0.9 P_(k) or P,(k)=10% P,(k-1) + 90% P_(K)

P.(k) es el valor de presién promedio que se va a calcular (salida de filtro)
P.(k-1) es el ultimo valor de presion promedio calculado (salida de filtro) y
Pe(k) es la presion medida anterior (entrada de filtro)
Parametro Descripcién
sensibilidad
10 Equivale a una caracteristica del 10%: filtro lento, correccion muy fuerte
P,(k) =90 % P,(k-1) + 10 % P(k)
50 Equivale a una caracteristica del 50 %: correccion fuerte
P,(k) =50 % P,(k-1) + 50 % P_(k)
100 Equivale a una caracteristica del 100 %: ninguna correccion

P,(k) =0 % P,(k-1) + 100 % P_(K)

A
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Mensajes de alerta y de error

Los mensajes de alerta o error (telegramas enviados desde el médulo de presion) pueden generarse
como resultado de una parametrizacién incorrecta o cuando se exceden los umbrales. Estos mensajes
contienen bytes de estado especialmente definidos para los casos de error, de modo que el byte de
estado y de control (enviado anteriormente por el maestro) no son idénticos. En algunos casos, también
se avisa de los errores en la pantalla local.

Error Byte de estado Pantalla Comentarios
Valor de parametro no valido 0xE2 nada error de aplicacion
No puede escribirse en . b
EEPROM 0xE3 nada error de sistema
Valor por encima del limite

superior del rango de presion OxE4 P o0 se muestra continuamente error de aplicacion
(10 bar)

Valor por debajo del limite

inferior del rango de presion OxES P u se muestra continuamente error de sistema "
(-1 bar)

Valor'por encima del umbral 0x42 Hly el valor de. presion par- aviso

superior padean alternativamente

.Valor. por debajo del umbral 0x43 LOy el valor d(? presion par- aviso

inferior padean alternativamente

'Si se registran errores de sistema con frecuencia, puede que sea necesaria alguna reparacion.
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MODULOS ELECTRONICOS BASICOS

Zona de etiquetas

Indicadores LED

Ganchos de expulsié

Posiones para

Médulo funcional

insercion de valvulas

Conexiéon mecanica a médulos

neumaticos basicos

Interconexioén eléctrica

Médulo
distribuidor

Descripcion general

El médulo electrénico basico se conecta a

los médulos adyacentes por medio de su
interconexioén eléctrica. De esta manera, recibe
tanto tensién de alimentacidon como sefales de
control para las valvulas insertadas.

Los modulos electrénicos basicos y, con ellos, las
unidades de valvulas pueden controlarse como
modulos/terminales de salida digital. Encontrara
mas informacion en el capitulo Puesta en servicio.

Variantes

El sistema AirLine Tipo 8644 puede utilizarse con
valvulas con disintas configuraciones de conexion,
separaciones y caracteristicas de control. Por
esta razon, hay distintas variantes del médulo
electrénico basico.

Ejemplo de un médulo electrénico basico (Tipo ME02/2 posiciones)

Versiones disponibles

Variantes 2 pos. 2 pos. 3 pos. 10 mm 4 pos. 8 pos.

monoestable biestable monoestable monoestable monoestable
MEO02 X X X
MEO03 X X X X

Combinaciones posibles (médulo electrénico basico / valvula)

. , [ . Dimension Posiciones | Tipo de . Codigo Alargar
Tipo de médulo bisico por médulo de valvula valvula Funcién ID codigo
6524 3/2 vias
2 pos. mono* 11 mm 2 C2 hex
6525 5/2 vias
5/3 vias
ME02 2 pos. bi* 11 mm 2 0460 BD hex 41 hex
5/2 vias pulsos (189 dec)
6524 3/2 vias
8 pos. mono 11 mm 8 81 hex
6525 5/2 vias
6526 3/2 vias
2 pos. mono 16,5 mm 2 C2 hex
6527 5/2 vias
5/3 vias
2 pos. bi 16,5 mm 2 0461
MEO03 5/2 vias pulsos BD hex
6524 3/2 vias (189 dec)
3 pos. ** 11 mm 3 41 hex
6525 5/2 vias
6526 3/2 vias
4 pos. mono 16,5 mm 4
6527 5/2 vias

*

** con valvulas de 10 mm

mono = monoestable, bi = biestable

La documentacion del sistema completo 8644 AirLINE Phoenix esta disponible en Internet. También
puede pedirse la version en papel: el codigo para solicitarla es el 97383348.
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Médulo electrénico basico ME02 / 2 posiciones monoestable
Disefio

Un mddulo electrénico basico esta formado por un modulo distribuidor (bus posterior) y un mddulo
funcional. Ambos médulos estan conectados por un conector placa a placa de 14 polos.

LED de estado

LED verde
Indicacion del estado del modulo (sélo posicion de valv. 1)

«4— ninguna funcién

LED amarillo
Indicacion de la posicion de conmutacion

Configuracion de conexion del conector de valvulas

1 Valvula + Q O Q
1 2 3
2 No conectado
3 Valvula - (no GND)
Combinaciones posibles con distintos tipos de valvula
Tipo de médulo Dimension Posiciones Tipo de .
s . . p Funcion
basico por modulo de valvula valvula
MEQO2 2 posiciones 6524 3/2 vias
bl 11 mm 2
monoestable 6525 5/2 vias
Datos técnicos MEO02 / 2 posiciones monoestable
Dimensiones AxHxP 22x70,5x52 mm
Peso 38¢g
Temperatura de almacenamiento -20a+60° C
Tension nominal bajo carga 24V CC
N° de salidas de valvula 2

Consumo de corriente por posicion de valvula durante conmutacion |43 mA

Consumo de corriente por posicion de valvula después de unos 65 ms | 26 mA

Consumo de corriente del bus posterior max. 15 mA

1 LED amarillo por posicion de

Indicacion del estado de las valvulas .
valvula

1 LED verde por modulo (1.

Indicacion del estado del modulo ., i
posicién de valvula)

Disipacion de potencia del modulo en el momento de la conmutacion |2 W

Disipacion de potencia del modulo 65 ms después del procedimiento
de conmutacién (2x 0,25 W en resistencias, 2x 0,25 en bobinas de 1w
valvulas)
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Maddulo electrénico basico ME0O2 / 8 posiciones monoestable

Diseno

Un médulo electrénico basico esta formado por un modulo distribuidor (bus posterior) y un médulo
funcional. Ambos médulos estan conectados por un conector placa a placa de 14 polos.

LED de estado
LED verde

<«4—— ninguna funcién

LED amarillo

¢ Indicacion de la

< Indicacion del estado del médulo (sélo posicién de valv. 1)

posicion de conmutacion

Configuracién de conexion del conector de valvulas

1 Vélvula + Q O O
1 2 3
2 No conectado
3 Vélvula - (no GND)
Combinaciones posibles con distintos tipos de valvula
Tipo de médulo Dimension Posiciones Tipo de Funcién
basico por médulo de valvula valvula
MEO2 8 posiciones 6524 3/2 vias
ble 11 mm 8
monoesta 6525 5/2 vias

Datos técnicos

MEO02 / 8 posiciones monoestable

Dimensiones AxHxP 88x70,5x52 mm
Peso 9% g
Temperatura de almacenamiento -20 a +60° C
Tension nominal bajo carga 24V CC

N° de salidas de valvula 8

Consumo de corriente por posicion de valvula durante conmutacion |43 mA
Consumo de corriente por posicion de valvula después de unos 65 26 mA

ms

Consumo de corriente del bus posterior max. 15 mA

Indicacion del estado de las valvulas

1 LED amarillo por posicion de
valvula

Indicacion del estado del modulo

1 LED verde por moédulo (1.
posicion de valvula)

Disipacion de potencia del modulo en el momento de la

-, 4W
conmutacion
Disipacion de potencia del médulo 65 ms después del
procedimiento de conmutacion (2x 0,25 W en resistencias, 2x 0,25 |2 W

en bobinas de valvulas)
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Maddulo electrénico basico MEO2 / 2 posiciones biestable
Diseio

Un modulo electréonico basico esta formado por un médulo distribuidor (bus posterior) y un médulo
funcional. Ambos médulos estan conectados por un conector placa a placa de 14 polos.

LED de estado

MAN 1000115796 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

LED verde
< Indicacion del estado del mddulo (sélo posicion de valv. 1)

< LED amarillo ~__ Indicacién de la posicién de
<— LED amarilo — conmutacion

1 Bobina valvula A O Q
2 24V 123
3 Bobina vélvula B
Combinaciones posibles con distintos tipos de valvula
Tipo de médulo Dimension Posiciones Tipo de .
P . . . Funcion
basico por moédulo de valvula valvula
. 5/3 vias
MEOi '2 posimones 11 mm 5 0460
lestable 5/2 vias pulsos

Datos técnicos

MEO02 / 2 posiciones biestable

Dimensiones AXHxP 22x70,5x52 mm
Peso 38¢g
Temperatura de almacenamiento -20...460° C
Tension nominal bajo carga 24V CC

N° de salidas de valvula 2

Consumo de corriente por posicion de valvula 38 mA
Consumo de corriente del bus posterior max. 15 mA

Indicacion del estado de las valvulas

1 LED amarillo por posicion de
valvula

Indicacion del estado del modulo

1 LED verde por médulo (1.
posicion de valvula)

Disipacion de potencia del modulo

1.8 W

Configuracion de conexion del conector de valvulas
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Maédulo electrénico basico MEO3 / 2 posiciones monoestable

Diseino

Un modulo electrénico basico esta formado por un médulo distribuidor (bus posterior) y un médulo
funcional. Ambos moédulos estan conectados por un conector placa a placa de 14 polos.

4_

LED de estado

LED verde

No conectado

< Indicacion del estado del médulo (sélo posicién de valv. 1)
<4—— ninguna funcién

LED amarillo
Indicacion de la posicion de conmutacion

Configuracion de conexion del conector de valvulas

O
O

2 Vilvula + 2 O O 3

3 Valvula - (no GND) 2

4 FE
Combinaciones posibles con distintos tipos de valvula
Tipo de m6dulo Dimension Posiciones Tipo de .
P . . . Funcién
basico por modulo de valvula valvula
. 6526 3/2 vias
MEO03 2 p051l(;110nes 16,5 mm 2
monoestable 6527 5/2 vias

Datos técnicos

MEO03 / 2 posiciones monoestable

Dimensiones AxHxP 33x93x60 mm
Peso S44¢
Temperatura de almacenamiento -20 a+60° C
Tension nominal bajo carga 24V CC

N° de salidas de valvula 2

Consumo de corriente por posicion de valvula durante conmutacion 96 mA
Consumo de corriente por posicion de valvula después de unos 400 ms | 48 mA
Consumo de corriente del bus posterior max. 15 mA

Indicacion del estado de las valvulas

1 LED amarillo por posicion de
valvula

Indicacion del estado del modulo

1 LED verde por moédulo (1.
posicion de valvula)

Disipacion de potencia del modulo en el momento de la conmutacion

4 W

Disipacion de potencia del modulo 400 ms después del procedimiento de
conmutacion (2x 0,5 W en resistencias, 2x 0,5 en bobinas de valvulas)

2W
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Médulo electrénico basico MEO3 / 4 posiciones monoestable

Diseino

Un médulo electrénico basico esta formado por un modulo distribuidor (bus posterior) y un médulo
funcional. Ambos moédulos estan conectados por un conector placa a placa de 14 polos.

LED de estado

O <«4—— ninguna funcién
‘ ¢ LED amarillo

LED verde
' < Indicacion del estado del mddulo (sélo posicién de valv. 1)

Indicacion de la posicion de conmutacion

Configuracion de conexién del conector de valvulas

1 No conectado 1
2 Valvula + 2 OOQ 3
3 Valvula - (no GND) C4>
4 FE
Combinaciones posibles con distintos tipos de valvula
Tipo de médulo Dimension Posiciones Tipo de .
fes . ‘ . Funcién
basico por modulo de valvula valvula
i 6526 3/2 vias
MEO03 4 pomgllones 16,5 mm 4
monoestable 6527 5/2 vias
Datos técnicos MEO03 / 4 posiciones
monoestable
Dimensiones AxHxP 66x93x60 mm
Peso 912¢
Temperatura de almacenamiento -20 a +60° C
Tension nominal bajo carga 24V CC
N° de salidas de valvula 4
Consumo de corriente por posicion de valvula durante conmutacion 96 mA
Consumo de corriente por posicion de valvula después de unos 400 ms 48 mA
Consumo de corriente del bus posterior max. 15 mA
Indicacion del estado de las valvulas ! ,LED amarillo por posicion de
valvula
Indicacion del estado del modulo ! LED verde por modulo (1.
posicion de valvula)
Disipacion de potencia del modulo en el momento de la conmutacion 8W
Disipacion de potencia del modulo 400 ms después del procedimiento de AW
conmutacion (4x 0,25 W en resistencias, 4x 0,25 en bobinas de valvulas)
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Maédulo electrénico basico MEO3 / 3 posiciones 10 mm monoestable
Diseio

Un modulo electréonico basico esta formado por un médulo distribuidor (bus posterior) y un médulo
funcional. Ambos moédulos estan conectados por un conector placa a placa de 14 polos.

LED de estado

LED verde
Indicacion del estado del médulo (sélo posicién de valv 1)
<«4——ninguna funcién

LED amarillo
¢ Indicacion de la posicidon de conmutacion

Configuracion de conexion del conector de valvulas

1 Valvula + O Q O
1 2 3
2 No conectado
3 Valvula - (no GND)
Combinaciones posibles con distintos tipos de valvula
Tipo de médulo Dimension Posiciones Tipo de .
P . ‘ . Funcion
basico por médulo | de vilvula valvula
MEO03 3 posiciones de 6524 3/2 vias
10 bl 11 mm 3
mm monoestable 6525 5/2 vias
Datos técnicos ME03 / 3 posiciones 10 mm
monoestable
Dimensiones AXHxP 33x93x60 mm
Peso Slg
Temperatura de almacenamiento -20a+60° C
Tensiéon nominal bajo carga 24V CC
N° de salidas de valvula 3
Consumo de corriente por posicion de valvula durante conmutacion 43 mA
Consumo de corriente por posicion de valvula después de unos 65 ms 26 mA
Consumo de corriente del bus posterior max. 15 mA
Indicacion del estado de las valvulas ! L ED amarillo por posicién de
valvula
Indicacion del estado del modulo ! LED verde Por mbdulo (1.
posicion de valvula)
Disipacion de potencia del médulo en el momento de la conmutacion 3W
Disipacion de potencia del modulo 65 ms después del procedimiento de 15w
conmutacion (3x 0,25 W en resistencias, 3x 0,25 en bobinas de valvulas) |
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Médulo electrénico basico MEO3 / 2 posiciones biestable

Diseino

Un mddulo electrénico basico esta formado por un modulo distribuidor (bus posterior) y un médulo

funcional. Ambos moédulos estan conectados por un conector placa a placa de 14 polos.

LED de estado

LED verde

1 Bobina valvula A Q Q Q
1 2 3
2 24V
3 Bobina valvula B
Combinaciones posibles con distintos tipos de valvula
Tipo de médulo Dimension Posicién de Tipo de .
P . . p Funcion
basico por médulo valvula valvula
5/3 vias
MEQO3 2 posiciones
biestable 16,5 mm 2 0461 5/2 vias
pulsos

Datos técnicos

MEO03 / 2 posiciones biestable

Dimensiones AxHxP 33x93x60 mm
Peso 49,1¢g
Temperatura de almacenamiento -20 a +60° C
Tension nominal bajo carga 24V CC

N° de salidas de valvula 2x2
Consumo de corriente por posicion de valvula 38 mA
Consumo de corriente del bus posterior max. 15 mA

Indicacion del estado de las valvulas

1 LED amarillo por posicion de
valvula

Indicacion del estado del modulo

1 LED verde por moédulo (1.
posicion de valvula)

Disipacion de potencia del modulo

1,8 W

<«4— Indicacion del estado del médulo (sélo posicién de valvula 1.)

<——LED amarillo~___ Indicacion de la posicin de
| LED amarillo __— conmutacion

Configuracién de conexién del conector de valvulas
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MODULO NEUMATICO BASICO

Descripcion general

En el modulo neumatico basico estan las conexiones
auxiliares necesarias para las aplicaciones
subsiguientes. Es posible conectar en serie, mediante
enclavamiento, varios médulos basicos. En todo caso,
se mantiene el aislamiento con respecto al exterior.
La conexion P puede sellarse mediante un dispositivo
obturador. De esta menra, en un mismo bloque de
valvulas pueden coexisitr distintas presiones de
trabajo.

Variantes

Ejemplo de un médulo neumatico Las variantes se diferencian por las dimensiones de
basico (Tipo MP 11/2 posiciones) . . . .
los modulos, el numero de posiciones de valvula,
la configuracion de conexion de las valvulas, el
tipo de conexiones auxiliares y la opcion de valvula
antirretorno.
No siempre se pueden utilizar todas las variantes.

Ampliacion de dimensiones

Cuando las valvulas son mas grandes, se requieren médulos basicos mas anchos. Esto permite obtener
un caudal mayor. En estos momentos, hay disponibles las siguientes ampliaciones:

. Dimensién por 2 pos. 2 pos. bies-
Variantes médulo [mm] mono table 3 pos. 4 pos. 8 pos.
MP11 11 X* X X*
MP12 16,5 X X X X

* también disponible con dispositivo de corte de presion

Numero de posiciones de valvula por médulo

Dada la optimizaciéon para una granularidad menor, ahorro de costes, disefio de unidades de valvula y
carga de los componentes electronicos, es util disponer de médulos con distintos nUmeros de posiciones
de valvula (ver tabla).

Tipos de conexiones auxiliares

El cliente puede elegir el tipo de conexién que mejor se adapte a sus necesidades: acomplamiento
rapido o conexién roscada.

MP11 MP12 Valvula antirretorno para conexiones de escape
D6 D8 Puesto que en algunas aplicaciones es necesario el uso de valvulas
D4 G 18" antirretorno, hay diversas versiones para adaptarse a esta necesidad.
D 1/4" | NPT 1/8"
M5 D6* e Sin valvula antirretorno
M7 M5* e Valvula antirretorno en R
M7* e Valvula antirretorno en R+S
D4~ e Para el médulo MP11, también hay disposible un dispositivo de corte
D 1/4% de presion integrado (en la siguiente pagina encontrard una descripcion
* Version especial 3 técnica)
posiciones con valvulas de
10 mm

Temperatura de almacenamiento -20 °C a +60 °C
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Modulo neumatico basico con dispositivo de corte de presion integrado

Descripcion general

Para el médulo neumatico basico MP 11, en las versiones de 2 y 8 vias, hay disponible un dispositivo de
corte de presion integrado. Este dispositivo permite cambiar una valvula defectuosa sin tener que aliviar

la presion de todo el sistema o toda la isla de valvulas. A la hora de cambiar la valvula, la seccion abierta
se reduce mediante un mecanismo hasta que soélo queda un escape muy pequefo.

Caracteristicas y limitaciones

El uso del dispositivo de corte de la presion impone ciertas limitaciones en cuanto a los datos de
funcionamiento del conjunto del sistema:

* El caudal en las valvulas tipo 6524/25 se reduce a aprox. un 60%.
» El rango de presién de trabajo se sitia entre 5y 7 bar.

» Cuando se utilizan valvulas con aire de control auxiliar externo, el suministro de presién para las
valvulas de pilotaje no se corta. Asi pues, el dispositivo de corte de la presion s6lo puede utilizarse con
valvulas que lleven aire de control auxiliar interno dentro de un rango de presién limitado.

» El dispositivo de corte de la presion puede combinarse con las valvulas antirretorno.

NOTA Si utiliza médulos basicos equipados con dispositivo de corte de la presion, procure que
= el suministro de presion a las islas de valvulas tenga un volumen suficiente
(didmetro minimo del tubo flexible: 8/6 mm).

Procedimiento de cambio de una valvula

ATENCION : - -
* No puede retirarse mas de una valvula a la vez.
» Al desmontar la valvula, recuerde que solo esta cortado el canal de presién.

Esto significa que la presion aplicada a las conexiones auxiliares A o B sera
expulsada al desmontar la valvula. Como consecuencia, el actuador que esté
conectado también se despresurizara y, por tanto, puede moverse.

 Si el volumen en el lado del actuador es alto, instale algun dispositvo que cierre las
conexiones auxiliarse para evitar que el actuador se mueva.

Por motivos de funcionamiento, al retirar una valvula, al principio se expulsa una cantidad relativamente
grande de aire a la atmésfera, ya que el dispositivo de corte de presion soélo puede cerrarse cuando se
ha alcanzado la diferencia de presién necesaria. No obstante, este cierre automatico ayuda a reducir
significativamente la pérdida de aire y, después del cierre, sélo queda una pequefia fuga.

- Al volver a montar la valvula, asegurese de que la junta esté insertada correctamente.
=> Al montar la valvula, aplique el par de apriete indicado en las instrucciones de funcionamiento.

- Asegurese de que las conexiones auxiliares estén presurizadas en la posicion de reposo
correspondiente de la valvula hasta el momento de la conmutacién. Los actuadores que estén
conectados pueden moverse debido a la presurizacion.

=> Asegurese de que estos movimientos del actuador no puedan causar dafios o acciones indeseadas
en el sistema.

[’ NOTA
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burkert DESCRIPCION DEL SISTEMA

Valvulas

]

[~X~)
- S

Tipo 6524/6525

Tipo 6526/6527 Tipo 0460 / 0461

@ Certificacion EEX Il 3 G EEx nA Il T4 para tipos 6524 / 6525 y tipos 6526 / 6527

Descripcion general

Los sistemas de automatizacién se utilizan cada vez mas en todas las aplicaciones donde son
necesarias tareas de control. Las valvulas forman la interfaz entre los elementos electrénicos y
neumaticos.

Las valvulas estan formadas por una electrovalvula de pilotaje y una valvula neumatica. La valvula

de pilotaje y el alojamiento estan unidos bien mediante enganches o por tornillos. El principio de
funcionamiento permite conmutar altas presiones con un bajo consumo de potencia y con unos tiempos
de conmutacién cortos.

Las valvulas no requieren mantenimiento.
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Variantes

En el sistema AirLINE Tipo 8644 se pueden integrar valvulas con las siguientes funciones de circuito:

Valvula Funcién Acccionamiento Anchura Tipo
C (NC)
Aire de control interno
D (NA)
3/2 vias C (NCO) 10 6524
D (NA) Aire de control auxiliar
C-vacio (NC)
C (NC)
Aire de control interno
D (NA)
3/2 vias C (NC) 16 6526
D (NA) Aire de control auxiliar
C-vacio (NC)
Aire de control interno
10 6525
Aire de control auxiliar
5/2 vias H - -
Aire de control interno
16 6527
Aire de control auxiliar
L Posicion central
cerrada 10 0460
N Ventilada
5/3 vias Aire de control interno
L Posicion central
cerrada 16 0461
N Ventilada
10 0460
5/2 vias pulsos H Aire de control interno
16 0461

H NOTA

En las hojas técnicas de las vélvulas encontrarg detallados mas datos técnicos.

Valvulas con aire de control auxiliar
Cuando se utilizan valvulas con aire de control auxiliar, el aire de escape procedente de la

véalvula de pilotaje se vierte a la atmdsfera.

Las valvulas con aire de control auxiliar no pueden combinarse en la isla de valvulas con
valvulas que lleven aire de control interno, ya que la conexién X (consulte los capitulos
Descripcion del sistema, Modulos conectores, neumaticos) tiene una configuracion distinta.

Temperatura de almacenamiento -20 °C a +60 °C
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Limitaciones de uso en Zona 2

ATENCION

En las valvulas tipo 6526 y 6527, disefiadas para uso en Zona 2 con clase de
temperatura T4, la limitacion (tiempo de desconexion de la valvula) T,.. 20,2 s debe
respetarse escrupulosamente en las siguientes condiciones:

* con ciclos de conexion rapidos (tiempo de conexion de la valvula T, < 3 s)

e temperatura ambiente maxima de 55° C

* sobretension maxima admisible U+ 10 %

OFF

Tiempo de conmutacién de la valvula

Si la valvula esta conectada mas de 3 s, no hay limitaciones en cuanto al tiempo hasta la siguiente
conexion de la valvula.
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DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

Biirkert Werke GmbH & Co. KG declara, como fabricante, que los productos indicados a continuacién
cumplen los requisitos de las Directivas del Consejo relativas a armonizacion de los reglamentos legales de

los Estados miembros sobre
compatibilidad electromagnética (89/336/CEE)

equipos y sistemas de proteccién para uso en atmésferas potencialmente explosivas (ATEX, 94/9/CE).

Para evaluar la compatibilidad electromagnética de los productos, se han tenido en cuenta las
siguientes normas:

EN 61000-6-4: 08/02 Norma genérica de emision de interferencias;
Parte 2: Sector industrial

EN 61000-6-2: 08/02 Norma genérica de resistencia a las interferencias;
Parte 2: Sector industrial

Para evaluar el cumplimiento de las Directivas ATEX, se han tenido en cuenta las siguientes normas:

EN 50014: 02/00 Material eléctrico para atmdsferas potencialmente explosivas,
requisitos generales

EN 50021: 02/00 Material eléctrico para atmdsferas potencialmente explosivas,
Tipo de proteccién contra ignicion 2N2:

El certificado CE de examen de tipo PTB 02 ATEX 2048 ha sido redactado por la entidad que se indica a
continuacion. Esta entidad también ha llevado a cabo una auditoria del proceso de fabricacién (CE0102).

Physikalisch Technischen Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig

El certificado de examen de tipo PTB 01 ATEX 2048 se incluye en el Anexo.
Para obtener informacidn sobre las clases de temperaturas y los datos eléctricos,
véase el apartado “Caracteristicas técnicas”.

“ NOTA
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin

(10)

(11)

(12)

Konformitatsaussage

Gerate und Schutzsysteme zur bestimmungsgemalen Verwendung
in explosionsgefahrdeten Bereichen - Richtlinie 94/9/EG

Prifbescheinigungsnummer

PTB 02 ATEX 2048

Gerat: Ventilinsel Typ 8644
Hersteller: Birkert GmbH & Co.KG.
Anschrift: Christian-Burkert-Strafl’e 13-17, 74653 Ingelfingen, Deutschland

Die Bauart dieses Gerates sowie die verschiedenen zulassigen Ausfuhrungen sind in der Anlage und den
darin aufgeflihrten Unterlagen zu dieser Prifbescheinigung festgelegt.

Die Physikalisch-Technische Bundesanstalt bescheinigt als benannte Stelle Nr. 0102 nach Artikel 9 der
Richtlinie des Rates der Europaischen Gemeinschaften vom 23. Marz 1994 (94/9/EG) die Erfillung der
grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen fir die Konzeption und den Bau von Geraten
und Schutzsystemen zur bestimmungsgemaRen Verwendung in explosionsgeféhrdeten Bereichen
gemal Anhang Il der Richtlinie.

Die Ergebnisse der Priifung sind in dem vertraulichen Prifbericht PTB Ex 02-21358 festgehalten.

Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfiillt durch Ubereinstimmung
mit
EN 50021:1999

Falls das Zeichen ,X* hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere Bedingungen flr die
sichere Anwendung des Gerates in der Anlage zu dieser Bescheinigung hingewiesen.

Diese Konformitatsaussage bezieht sich nur auf Konzeption und Bau des festgelegten Gerates geman
Richtlinie 94/9/EG. Weitere Anforderungen dieser Richtlinie gelten fur die Herstellung und das
Inverkehrbringen dieses Gerates.

Die Kennzeichnung des Gerates mul die folgenden Angaben enthalten:

& 113G EExnAllT4

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 24. Juni 2002
Im Auftrag
gez. Wilkens L.S.

Dipl.-Ing. R. Wilkens

Seite 1/2

Konformitatsaussagen ohne Unterschrift und ohne Siegel haben keine Gliltigkeit.
Diese Konformitatsaussage darf nur unveréndert weiterverbreitet werden.
Ausziige oder Anderungen bedurfen der Genehmigung der Physikalisch-Technischen Bundesanstalt.

Physikalisch-Technische Bundesanstalt * Bundesallee 100 * D-38116 Braunschweig
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin

(13) Anlage
(14) Konformitatsaussage PTB 02 ATEX 2048

(15) Beschreibung des Geréates

Diese Einheit ist ein elektrisches und pneumatisches Automatisierungssystem, das fir den
Einsatz im Schaltschrank oder Schaltkasten optimiert wurde. Sie dient zur Steuerung
pneumatischer Anlagen mit dem vorgegebenen Feldbus-System. Sie besteht aus den
elektrischen und pneumatischen Komponenten und kann je nach Bedarf erweitert werden. Alle
elektrischen Daten sind auf 24 V DC ausgelegt und der Betreiber hat dafir Sorge zu tragen,
dass die Bemessungsspannung durch Stérungen um nicht mehr als 40 % Uberschritten wird.

Technische Daten

Bemessungsspannung 24V DC

Nennleistung 1/0,25 W pro Magnetventil
Umgebungstemperaturbereich 0°Cbis 55 °C
Druckbereich 2,5 bar bis 7 bar
verwendete Magnetventiltypen 6524 und 6525

max. Anzahl der Magnetventile 64

Vorsteuerung fir genannte Ventiltypen 6104

(16) Prifbericht PTB Ex 02-21358

(17) Besondere Bedingungen

nicht zutreffend

(18) Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen

durch vorgenannte Norm abgedeckt

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 24. Juni 2002
Im Auftrag
gez. Wilkens L.S.

Dipl.-Ing. R. Wilkens

Seite 2/2

Konformitatsaussagen ohne Unterschrift und ohne Siegel haben keine Glltigkeit.
Diese Konformitatsaussage darf nur unveréndert weiterverbreitet werden.
Ausziige oder Anderungen bedirfen der Genehmigung der Physikalisch-Technischen Bundesanstalt.

Physikalisch-Technische Bundesanstalt « Bundesallee 100 » D-38116 Braunschweig
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FLUID CONTROL SYSTEMS

Direcciones de los centros Burkert Europa

AUSTRIA
Birkert-Contromatic G.m.b.H.
Diefenbachgasse 1-3
AT-1150 Viena

Tel.: +43(0)1-894 13 33
Fax: +43(0)1-894 13 00
E-mail: info@buerkert.at

BELGICA

Burkert Contromatic NV
Wijnegem Zone 1 ,De Hoek"
Bijkhoevelaan 3

BE-2110 Wijnegem

Tel.: +32 (0)3-325 89 00
Fax: +32 (0)3-325 61 61
E-mail: sales.be@burkert.com

DINAMARCA
Burkert-Contromatic A/S
Herkeer 24

DK-2730 Herlev

Tel.: +45 44-50 75 00
Fax: +45 44-50 75 75
E-mail:  info.dk@burkert.com

o&ESPANA

Biirkert Contromatic S.A.

SAv. Barcelona, 40

&S-08970 Sant Joan Despi, Barcelona
Jel.: +34 93-477 79 80

TFax:  +3493-477 79 81

E-mail: spain@burkert.com

c

&STONIA
~Birkert Oy Eesti

aki11E
-BE-12915 Tallin
Del.: +372 6440 698
Dax +372 6313 759
&—mail: info@burkert.ee

“BINLANDIA
trkert Oy
éltomitie 5
-00370 Helsinki
iel.: +358 (0)207 412 550

“Fax: +358 (0)207 412 555
E-mail:  sales.fi@burkert.com

MAN 1000115796 ES Version: - Stat

FRANCIA

Burkert Contromatic SAS

Rue du Giessen

FR-67220 Triembach au Val

Tel.: +33(0)388-58 91 11

Fax: +33(0)388-57 20 08
E-mail: burkert.france@buerkert.com

ITALIA

Biirkert Contromatic ltaliana S.p.A.
Centro Direzionale "Colombirolo"
Via Roma, 74

IT-20060 Cassina De’ Pecchi (Mi)
Tel.: +39 02-959 071

Fax: +39 02-959 07 251
E-mail: info@buerkert.it

NORUEGA
Biirkert-Contromatic A/S
Hvamstubben 17
NO-2013 Skjetten

Tel.: +47 63-84 4410
Fax: +47 63-84 44 55
E-mail:  info@burkert.no

PAISES BAJOS

Biirkert Contromatic BV
Computerweg 9

NL-3542 DP Utrecht

Tel.: +31(0)346-58 10 10
Fax: +31 (0)346-56 37 17
E-mail: info@burkert.nl

POLONIA

Burkert-Contromatic GmbH
Oddzial w Polsce
Bernardynska street 14 a
PL-02-904 Varsovia

Tel.: +48 (0)22-840 60 10
Fax: +48(0)22-840 60 11
E-mail: buerkert@buerkert.pl

PORTUGAL

Tel.: +351 212898 275
Fax: +351 212898 276
E-mail:  portugal@burkert.com

REINO UNIDO

Burkert Contromatic Limited
Brimscombe Port Business Park
Brimscombe, Stroud

Glos, GL5 2QQ / REINO UNIDO
Tel.: +44 (0)1453-731 353
Fax: +44 (0)1453-731 343
E-mail: sales.uk@burkert.com

REPUBLICA CHECA

Biirkert Contromatic G.m.b.H. organizacni slozka
Krenova 35

CZ-602 00 Brno

Tel.: +420 543-25 25 05

Fax: +420 543-25 25 06

E-mail: obchod@buerkert.cz

SUECIA

Birkert-Contromatic AB
Skeppsbron 13 B

SE-211 20 Malmé

Tel.: +46 (0)40-664 51 00
Fax: +46 (0)40-664 51 01
E-mail:  info.se@burkert.com

SuIZzA

Birkert-Contromatic AG Schweiz
Bésch 71

CH-6331 Hiinenberg ZG

Tel.: +41(0)41-785 66 66
Fax: +41(0)41-785 66 33
E-mail:  info.ch@buerkert.com

TURQUIA

Burkert Contromatic Akiskan Kontrol
Sistemleri Ticaret A.S.

1203/8 Sok. No2-E

TR-Yenisehir, Esmirna

Tel.: +90 (0)232-459 53 95
Fax: +90 (0)232-459 76 94
E-mail:  burkert@superonline.com
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Direcciones de los centros Burkert

Asia Pacifico

AUSTRALIA

BURKERT CONTROMATIC AUSTRALIA PTY. LTD
15 Columbia Way, Norwest Business Park
Baulkham Hills, NSW 2153

AUSTRALIA

Tel.: +61 28853 6353

Fax: +61 2 8853 6363

E-mail: sales.au@burkert.com

Queensland

BURKERT CONTROMATIC AUSTRALIA PTY. LTD
Unit 4/43 Sandgate Road

Albion Queensland 4010

Tel.: 1300 888 868

Fax: 1300 888 076

Victoria

BURKERT CONTROMATIC AUSTRALIA PTY. LTD
Unit 11/26-30 Howleys Road

Notting Hill Victoria 3168

Tel.: 1300 888 868

Fax: 1300 888 076

Western Australia

BURKERT CONTROMATIC AUSTRALIA PTY.LTD
Unit 8, 1st Floor, 85 Reid Promenade

Joondalup WA 6027

Tel.: 1300 888 868

Fax: 1300 888 076

01.2018

RHINA

“Burkert Contromatic (Shanghai), Co., Ltd.
loor 2, Block 6

F66 Mingdong Road
udong New District

“Bhanghai 201209

& P China
&ol.: +86 21-5863 99 90
$ox:  +86 21-5863 99 68

mail:  info.chn@burkert.com

Pekin

Burkert Contromatic (Shanghai), Co., Ltd.

Room A 1708, Luowa Building, No.203,

Er Qu Lizezhongyuan, Wangjing, Chaoyang District,
Pekin, R. P. China, 100102

Tel.: +86 10 64399783 64399793

Fax: +86 10 64399612

Chengdu

Burkert Contromatic (Shanghai), Co., Ltd.
Room 603-604, Fuji Building

26 Dongfeng Road, Shudu Dadao
Chengdu R. P. China, 610061

Tel.: +86 28 8443 9064

Fax: +86 28 8445 1341

Guangzhou

Burkert Contromatic (Shanghai), Co., Ltd.
Room 1502, Tower 4, Dong Jun Plaza
828 - 836 Dong Feng Road East
Guangzhou R. P. China, 510080

Tel.: +86 20 8769 8379, 8767 8703
Fax: +86 20 87671131
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Shanghai

Burkert Contromatic (Shanghai), Co., Ltd.

Room 501/502 Xin Gai Nian Mansion,
No. 39 Wu Zhong Road

Shanghai R. P. China, 200233

Tel.: +86 21 64865110

Fax: +86 21 6487 4815

Suzhou

Burkert Contromatic (Shanghai), Co., Ltd.

Unit A5, Suhong Square

No. 81 Suhong West Road

SIP Suzhou R. P. China, 215021
Tel.: +86 512 6265 9881
Fax:  +86 512 6265 9882

COREA DEL SUR

Biirkert Contromatic Korea Co. Ltd.
C-401, Micro Office Bldg. 554-2
Gasan-Dong, Keumcheon-Gu
Seul 1563-803

COREA DEL SUR

Tel.: +82(0)2-3462 5592
Fax: +82 (0)2-3462 5594
E-mail:  info.kor@burkert.com

FILIPINAS

BURKERT CONTROMATIC PHILIPPINES, INC.

8467 West Service Road, Km. 14, Sunvalley
South Superhighway,

Paranaque City, 1700

Metro Manila

FILIPINAS

Tel.: +63(0)2-776 60 71 /776 43 84
Fax: +63 (0)2-776 43 82

E-mail:  info.rp@burkert.com

HONG KONG

Burkert Contromatic (China/HK) Ltd.

Unit K, 9/Floor, Kwai Shun Industrial Centre
No. 51-63 Container Port Road

Kwai Chung, N.T., HONG KONG

Tel.: +852 248 012 02

Fax: +852 241 819 45

E-mail: info.hkg@burkert.com

INDIA

Burkert Contromatic PVT Ltd.
Apex Towers

1st Floor, No. 54 Il Main Rd

RA Puram

Chennai 600 028

INDIA

Tel.: +91 (0)44-4230 3456
Fax: +91 (0)44-4230 3232
E-mail: sales.in@burkert.com

Direcciones de los centros Burkert Africa

AFRICA

Biirkert Contromatic (Proprietary) Ltd.
233 Albert Amon Road

Millennium Business Park
Meadowdale,

Germiston

(Postal: P.O. Box 26260, East Rand 1462)
SUDAFRICA

Tel.: +27(0)11-574 60 00

Fax: +27 (0)11-454 14 77
E-mail: sales.za@burkert.com

JAPON

Burkert Ltd.

Imasu moto asakusa-building
4-9-14 Moto Asakusa, Taito-ku
Tokio 111-0041

JAPON

Tel.: +81 (0)3-5827-0066
Fax: +81 (0)3-5827-0067
E-mail: info.jon@burkert.com

Osaka

Burkert Ltd.

2-8-8-1103 Higashi Nakajima,
Higashi-Yodogawa-ku

Osaka 533-0033

JAPON

Tel..  +81(0)6-6320-0880
Fax: +81 (0)6-6320-0881

MALASIA

BURKERT CONTROMATIC SINGAPORE PTE LTD
2F-1, Tingkat Kenari 6

Sungai Ara

11960 Penang

MALASIA

Tel.: +60 (0)4-643 5008

Fax: +60 (0)4-643 7010

E-mail: info.sin@burkert.com

NUEVA ZELANDA

BURKERT CONTROMATIC NEW ZEALAND LTD
44 Rennie Drive

Airport Oaks, Auckland 2022

NUEVA ZELANDA

Tel.: +64 (0)9-256 77 37

Fax: +64 (0)9-256 77 47

E-mail: sales.nz@burkert.com

SINGAPUR

BURKERT CONTROMATIC SINGAPORE PTE. LTD
51 Ubi Avenue 1, #03-14

Paya Ubi Industrial Park

Singapur 408933

SINGAPUR

Tel.: +65 6844 2233

Fax: +65 6844 3532

E-mail: info.sin@burkert.com

TAIWAN

Burkert Contromatic Taiwan Ltd.

9 F, No. 32, Chenggong Road, Sec. 1,
Nangang District

Taipei
TAIWAN 115, R.0.C.
Tel.: +886 (0)2-2653 7868

Fax: +886 (0)2-2653 7968
E-mail:  info.rc@burkert.com
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Direcciones de los centros Burkert
Norteameérica y Sudameérica

ARGENTINA CANADA

Biirkert-Contromatic Argentina S. A. Biirkert Contromatic Inc.
Uruguay 2602, Centro Uruguay Norte, 5002 South Service Road

P. B. Oficina 1 Burlington, Ontario L7L 5Y7
(B1643EKP) Beccar, Pcia. de Buenos Aires CANADA

ARGENTINA Tel.: +1905-632 30 33
Tel.: +54(0)11-5648 6350 Fax: +1905-632 38 33
Fax: +54 (0)11-5648 6355 E-mail: sales.ca@burkert.com

E-mail: burkert@burkert.com

BRASIL

Birkert-Contromatic Brasil Ltda.

Rua Américo Brasiliense, 2069
Chacara Santo Ant6nio

04715-005 Sao Paulo - SP

BRASIL

Tel.: +55(0)11-2186 1155

Fax: +55(0)11-2186 1165
E-mail: pedidos.brasil@burkert.com

JPirecciones de los centros Burkert Alemania
S

N

SEDE CENTRAL Y CENTRO DE

SERVICIOS CENTRO DE DISTRIBUCION
5
Q
c
‘Ingelfingen Berlin
_Birkert GmbH & Co. KG Biirkert GmbH & Co. KG
@hristian—Bﬁrkert—StraBe 13-17 ParadiesstraBe 206 b
E-74653 Ingelfingen DE-12526 Berlin
I: +49 (0)7940-10-91 111 Tel: +49 (0)30-6797170
gax +49 (0)7940-10-91 448 Fax: +49 (0)30-67971766
®-mail: info@de.buerkert.com Dortmund
Biirkert GmbH & Co. KG
Holzener StraBe 70
DE-58708 Menden
Tel: +49 (0)2373-96810
Fax: +49 (0)2373-968150
Francfort

Biirkert GmbH & Co. KG
Am Flugplatz 27
DE-63329 Egelsbach

Tel: +49 (0)6103-94 140
Fax: +49 (0)6103-941466
Hannover

Biirkert GmbH & Co. KG
Rendsburger StraBe 18
DE-30659 Hannover

Tel: +49 (0)511-902760
Fax: +49 (0)511-9027666
Munich

Biirkert GmbH & Co. KG
ElsenheimerstraBe 47
DE-80687 Munich

Tel: +49 (0)89-8292280
Fax: +49 (0)89-82922850
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Stuttgart

Biirkert GmbH & Co. KG

Ulmer StraBe 4

DE-70771 Leinfelden-Echterdingen
Tel: +49 (0)711-451100

Fax: +49 (0)711-4511066

EE.UU.

BURKERT CONTROMATIC CORP.
2915 Whitehall Park Drive, Suite 100
Charlotte, NC 28273

EE.UU.

Tel.: +1 704-504 44 40

Fax: +1 704-504 30 47

E-mail: marketing-usa@burkert.com

CENTRO DE SERVICIOS

Dortmund

Birkert GmbH & Co. KG
Holzener StraBe 70

DE-58708 Menden

Tel: +49 (0)2373-968134
Fax: +49 (0)2373-968132

Dresde

Birkert GmbH & Co. KG
Christian-Blirkert-StraBe 2
DE-01900 GroBrshrsdorf

Tel: +49 (0)35952-36-300
Fax: +49 (0)35952-36-551
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