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Niniejsza instrukcja obstugi dotyczy wariantow urzadzenia REV.1,
REV.2 i REV.3 wyspy zaworowe;.

Informacje o cechach odrézniajgcych rézne wersje urzadzenia sg
podane w rozdziale ,,5.5 Wskazdwki dotyczace kompatybilnosci i
wersji” na stronie 15.

Zmiany techniczne zastrzezone.
© Burkert Werke GmbH & Co. KG, 2000-2022
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1 INSTRUKCJA OBSLUGI

Instrukcja obstugi opisuje caty cykl zycia urzadzenia. Instrukcje nalezy przechowywac w taki sposéb, aby byta
ona fatwo dostepna dla kazdego uzytkownika i dla kazdego nowego wiasciciela urzadzenia.

A OSTRZEZENIE!

Instrukcja obstugi zawiera wazne informacje dotyczace bezpieczenstwal
Nieprzestrzeganie tych informacji moze prowadzi¢ do niebezpiecznych sytuaciji.

» Instrukcje obstugi nalezy przeczytac i zrozumiec jej tresé.

1.1 Symbol

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ostrzega przed bezposrednim zagrozeniem!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do Smierci lub powaznych obrazen.

A OSTRZEZENIE!

Ostrzega przed potencjalnie niebezpieczng sytuacja!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub smierci.

A OSTROZNIE!

Ostrzega przed mozliwym zagrozeniem!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do srednio ciezkich lub lekkich obrazen.

WSKAZOWKA!

Ostrzega przed szkodami materialnymi!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia lub maszyny.

Oznacza wazne dodatkowe informacje, wskazéwki i zalecenia.

Wskazuje na informacje w tej instrukcji obstugi lub innej dokumentac;ji.

— oznacza krok roboczy, ktéry nalezy przeprowadzic.

» oznacza instrukcje majaca na celu unikniecie zagrozenia.




Typ 8640 -
. | burkert
Instrukcja obstugi FLUID CONTROL SYSTEMS
1.2 Definicje terminéw
Termin w niniejszej instrukcji oznacza
Urzadzenie, wyspa zaworowa | Wyspa zaworowa, typ 8640
sifownik Odbiornik pneumatyczny, ktory jest sterowany przez wyspe zaworowg
Urzadzenie Maszyna, ktorej odbiorniki pneumatyczne sg sterowane przez wyspe
Zaworowa
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2 UZYCIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

Wyspa zaworowa typu 8640 przeznaczona jest do sterowania odbiornikami pneumatycznymi w sys-
temach automatyzacji. Wyspa zaworowa moze by¢ uzywana wytgcznie do sterowania odpowiednimi
odbiornikami pneumatycznymi.

» Uzytkowac urzadzenie wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem. W przypadku niezgodnego z przez-
naczeniem uzycia urzgdzenia nalezy liczy¢ sie z zagrozeniami dla ludzi i maszyn w otoczeniu oraz dla
Srodowiska naturalnego.

» W obszarze zagrozenia wybuchem stosowac wytacznie urzadzenia dopuszczone do stosowania w takim
obszarze. Urzadzenia te sg identyfikowane przez dodatkowe dane homologacyjne na tabliczce zna-
mionowej. W przypadku stosowania w obszarze zagrozenia wybuchem nalezy przestrzegac¢ informaciji
podanych na tabliczce znamionowej oraz zawartych w zakresie dostawy ,,dodatkowych informaciji do
zastosowania dla obszaru zagrozonego wybuchem”.

» Nie uzywac urzadzenia na zewnatrz bez ochrony.

» Podczas uzytkowania stosowac sie do danych, instrukcji eksploatacyjnych oraz warunkéw uzytkowania
okreslonych i dozwolonych w dokumentach umowy i instrukcji obstugi. Sg one opisane w rozdziale
».Dane techniczne”.

» Urzadzenie wolno uzytkowac¢ wytgcznie w potgczeniu z zalecanymi lub dopuszczonymi przez firme
Birkert urzadzeniami i komponentami obcych producentéw.

» Warunkiem bezpiecznej i bezusterkowej eksploatacji sg: prawidtowy transport, prawidtowe przechowy-
wanie i instalacja oraz staranna obstuga i serwisowanie.

» Urzadzenie nalezy uzywac tylko w stanie nienagannym technicznie.
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3 PODSTAWOWE WSKAZOWKI
BEZPIECZENSTWA

Niniejsze wskazéwki bezpieczenstwa nie uwzgledniaja:

e przypadkow i zdarzen, jakie moga pojawi¢ sie w trakcie instalacji, eksploatacji i konserwacji urzadzen;

* miejscowych przepiséw bezpieczenstwa, za ktdrych przestrzeganie, réwniez w odniesieniu do personelu
montazowego, odpowiedzialny jest uzytkownik.

JAN

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych wysokim cisnieniem i wyciekiem medium oraz niekont-
rolowanym ruchem sitownikéw.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ cisnienie. Odpowietrzy¢ lub
opréznic¢ przewody.
Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ napiecie. Zabezpieczyé
przed ponownym wigczeniem.

» Przestrzegac¢ obowigzujgcych przepisow dotyczacych ochrony przed wypadkami i przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

Ryzyko poparzenia/pozaru w trybie pracy ciagtej z powodu goracej powierzchni urzadzenia!

» Trzymac urzadzenie z dala od tatwopalnych materiatéw i mediéw oraz nie dotyka¢ go niezabezpieczonymi
rekami.

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo przeprowadzonej instalacji i serwisowania.

» Prace instalacyjne i serwisowe moze przeprowadza¢ wytgcznie odpowiednio wyszkolony i wykwalifiko-
wany personel.

» Prace instalacyjne i serwisowe przeprowadzaé wytgcznie przy uzyciu odpowiednich narzedzi.

Niebezpieczenstwo urazéw na skutek nieplanowanego wigczenia i niekontrolowanego ponownego uru-
chomienia urzadzenia i maszyny.

» ZabezpieczyC urzadzenie i maszyne przed niezamierzonym wtgczeniem.

» Upewnic sie, ze maszyna uruchamia sie tylko w sposob kontrolowany.

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych reakcjami alergicznymi na smary.
» Unikac kontaktu skéry ze srodkami smarnymi.

» Nosi¢ rekawice ochronne.
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Ogodlne sytuacje niebezpieczne.
W celu zabezpieczenia si¢ przed obrazeniami:
» Do przytacza medidw urzadzenia nie wpuszcza¢ zadnych agresywnych lub palnych mediow.

» Nie obcigza¢ obudowy mechanicznie (np. przez odktadanie na nig przedmiotéw lub uzywanie jej jako
stopnia).

» Nalezy pamietaé, ze w urzadzeniach, ktdre sg pod cisnieniem nie wolno obluzowywaé¢ przewoddéw ani
Zaworow.

» Przed ingerencja w urzadzenie nalezy zawsze wytgczac napiecie!

» Uruchomi¢ maksymalnie duze zasilanie cisnieniowe w celu unikniecia spadku cisnienia podczas
przetaczania.

» Uwazac¢ na mozliwos¢ nieplanowego uruchomienia maszyny.

» Prace instalacyjne i serwisowe moze przeprowadzac wytacznie upowazniony i wykwalifikowany personel
z uzyciem odpowiednich narzedzi.

» Po przerwaniu procesu zapewni¢ kontrolowany ponowny rozruch.
Przestrzegac kolejnosci:
1. Podtaczy¢ zasilanie elektryczne.
2. Zasili¢ medium.

» Urzadzenie wolno uzytkowac wytacznie w bezusterkowym stanie i pod warunkiem przestrzegania inst-
rukcji obstugi.

» Przestrzegac ogolnie przyjetych zasad techniki.

WSKAZOWKA!
Unika¢ spadku cisnienia!

Aby unikna¢ spadku cisnienia, nalezy maksymalnie zwigekszy¢ zasilanie cisnieniowe w urzadzeniu.
Czesci i podzespoty zagrozone fadunkami elektrostatycznymi.

Urzadzenie zawiera elektroniczne czesci, ktore sg wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne (ESD).
Kontakt z elektrostatycznie natadowanymi osobami lub przedmiotami stwarza zagrozenie dla tych czesci.
W najgorszym przypadku czesci te sg natychmiast niszczone lub ulegajg awarii po rozruchu.

» Aby zminimalizowac¢ lub unikng¢ mozliwosci uszkodzenia w wyniku gwattownego wytadowania elektro-
statycznego, nalezy spetni¢ wymagania normy EN 61340-5-1.

» Nie dotykac¢ podzespotdw elektronicznych przy podtgczonym napieciu zasilajgcym.
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4 INFORMACJE OGOLNE

41 Adresy kontaktowe

Polska

Burkert Austria GmbH Oddziat w Polsce
Branch-Office of Austria

Ul. Czarodzieja 16

03-116 Warszawa

Telefon +48 22 840 60 10

Telefaks +48 22 840 60 11

E-mail buerkert@buerkert.pl

Swiat
Adresy kontaktowe podane sg na ostatnich stronach drukowanej wersji szybkiego wprowadzenia.

Mozna je znalez¢ rowniez w Internecie pod adresem: country.burkert.com

4.2 Gwarancja

Warunkiem gwaranciji jest zgodne z przeznaczeniem uzytkowanie urzgdzenia oraz przestrzeganie
okreslonych w specyfikacji zasad pracy.

4.3 Informacje w Internecie

Instrukcje obstugi i dane dla zaworu typu 8640 dostepne sa w Internecie pod adresem: country.burkert.com

4.4 Normy i wytyczne

Urzadzenie jest zgodne z wtasciwymi przepisami harmonizacyjnym UE. Ponadto urzgdzenie spetnia wymogi
prawa Wielkiej Brytanii.

Aktualna wersja Deklaracji zgodnosci UE/ Deklaracji zgodnosci z przepisami Wielkiej Brytanii zawiera liste
norm zharmonizowanych, ktére zostaty wykorzystane w procedurze oceny zgodnosci.

UK:
CA

ter

Znak UKCA z adresem importera.

irences

UK-GL!
Cc

i
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5 OPIS PRODUKTU

51 Zakres zastosowania

System wyspy zaworowej typu 8640 jest przeznaczony do stosowania w $rodowiskach przemystowych.
Modutowa konstrukcja umozliwia szybkie i wydajne tagczenie zawordw.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ napiecie. Zabezpieczyé
przed ponownym wigczeniem.

» Przestrzegaé obowigzujgcych przepiséow dotyczacych ochrony przed wypadkami i przepiséw
bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych.

5.2 Ogdlny opis

System wyspy zaworowej typu 8640 nadaje sie do rozwigzywania wielu ztozonych zadan sterowania ze
wzgledu na spojng konstrukcje modutowg w odniesieniu do interfejséw pneumatycznych i elektrycznych.
Poprzez rozmieszczenie modutdw pneumatycznych o réznej liczbie zaworéw mozna zrealizowac¢ do 24 funkcji
zawordéw ha wyspie zaworowej.

Technika przytaczy elektrycznych moze by¢ realizowana albo przez interfejsy polowe Fieldbus, przytacze zbiorcze
(technika przytaczy rownolegtych) albo interfejsy wielobiegunowe. Zawory umozliwiajg rézne zastosowania.
Moduty obudowy i taczace produkowane sg z wysokiej jakosci tworzywa sztucznego (poliamid) i mozna je
tatwo mocowac¢ lub demontowac dzigki zintegrowanej technice zatrzaskowe;.

Rys. 1:  Wyspa zaworowa typu 8640 do ukiadu pneumatycznego; po lewej stronie: przyktad wyspy zaworowej z
zaworami o wymiarach stacji 11 mm i AirLINE Quick; po prawej stronie: przykiad wyspy zaworowej z zaworami
o wymiarach stacji 16 mm
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53 Struktura systemu

Wyspa zaworowa jest skonfigurowana indywidualnie dla klienta. W celu optymalnego dopasowania do zadan

dostepny jest duzy wybdor komponentdw elektrycznych i armatury.

Modut rozszerzajgcy dla wejs¢ elektrycznych
: Wielobiegunowe wejscia sygnali-
..I i zatoréw potozenia (inicjatory)

Brama sieciowa Fieldbus
Wielobiegunowe wyjscia zaworu
Modut przytacza zbiorczego

Konicowy modut elektryczny
Modut zaciskowy dla sygnalizatora potozenia

, !I
Korcowy modut @.D

elektryczny

Pneumatyczny modut
przytaczeniowy

7Y

LR

AIrLINE Quick

Rys. 2:  Przykfad konfiguracji wyspy zaworowej typu 8640, wymiary stacji 11 mm
Szczegotowe informacije i dane techniczne dotyczgace komponentéw elektrycznych i armatury:

Modut elektryczny

Rozdziat ,, 7 Elektryczne moduty przytgczeniowe do konwencjonalnej techniki przytaczeniowej”
Rozdziat ,, 17 Elektryczny modut podstawowy: wyjscie”

Rozdziat ,, 18 Podstawowy modut elektryczny: wejscie”

Technika Fieldbus
Rozdziat ,,8 Brama sieciowa Fieldbus PROFIBUS DP/V1” oraz wszystkie nastepne rozdziaty do
rozdziatu ,, 16 Konfiguracja i parametryzacja Modbus TCP”

Modut pneumatyczny
Rozdziat ,, 19 Modut pneumatyczny”

Zawory
Rozdziat ,,20 Zawory”
AIrLINE Quick

Rozdziat ,,21 Montaz i rozruch wyspy zaworowej w szafie sterowniczej”

13
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54 Umiejscowienie i opis tabliczek znamionowych

541 Tabliczka znamionowa wyspa zaworowa

Typ urzadzenia

Oznaczenie wersji

! Numer seryjny

= 8640
@< Rev.3
{é S/N 123456
: =38 00123456 w17MA ——— Kod producenta
=
12 | W (easzytrowany)
Order number J

Rys. 3:  Umiejscowienie i opis tabliczki znamionowej wyspy zaworowej (przyktad)

54.2 Tabliczka znamionowa zaworu

Typ urzadzenia

— Mechanizm dziatania

Dopuszczalny zakres cisnienia

burkert!| -

6524 C h
> 2,5-10bar
£ 24VBA@, 8W ——— Napigcie (x10%), moc
. & C€ WIXAW ——— Kod producenta (zaszyfrowany)
19 00123456

Order number

Rys. 4:  Umigjscowienie i opis tabliczki znamionowej zaworu (przykiad typ 6524)

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023
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Wyspy zaworowe — wymiary stacji 11 mm

* Moduty elektroniczne REV.1

e Podstawowe moduty pneuma-
tyczne REV.1

¢ Moduty przytaczeniowe REV.1

e Zawory elektromagnetyczne
typu 6524 i 6525 REV.1:

1 Przytacze kotnierzowe do
zawordéw podwojnych:
typ 6524 2x3/2-drogowy

1 Przytacze kotnierzowe do
zaworow pojedynczych:
Typ 6524 3/2-drogowy

Typ 6525 5/2-drogowy

¢ Typ zaworu elektromagnety-
cznego 0460:

1 Przytacze kotnierzowe do
zawordw impulsowych i bista-
bilnych:

Typ 0460 5/2-drogowy

Typ 0460 5/3-drogowy

¢ AIrLINE Quick REV.1

¢ Moduty elektroniczne REV.2

e Podstawowe moduty pneuma-
tyczne REV.1

e Moduly przytaczeniowe REV.1

e Zawory elektromagnetyczne
typu 6524 i 6525 REV.1:

1 Przytacze kotnierzowe do
zaworéw podwadjnych:
typ 6524 2x3/2-drogowy

1 Przytacze kotnierzowe do
zaworow pojedynczych:
Typ 6524 3/2-drogowy

Typ 6525 5/2-drogowy

e Typ zaworu elektromagnety-
cznego 0460:

1 Przytacze kotnierzowe do
zawordw impulsowych i bista-
bilnych:

Typ 0460 5/2-drogowy

Typ 0460 5/3-drogowy

e AirLINE Quick REV.1

e Moduly elektroniczne REV.2

¢ Podstawowe moduty pneu-
matyczne REV.2

¢ Moduty przytaczeniowe REV.2

e Zawory elektromagnetyczne
typu 6524 i 6525 REV.2:

1 Przytacze kotnierzowe do
zaworow podwojnych i poje-
dynczych:

Typ 6524 2x3/2-drogowy
Typ 6524 3/2-drogowy

Typ 6525 5/2-drogowy

e Typ zaworu elektromagnety-
cznego 0460:

1 Przytacze kotnierzowe do
zaworow impulsowych i bista-
bilnych:

Typ 0460 5/2-drogowy

Typ 0460 5/3-drogowy

¢ AIrLINE Quick REV.2

15
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Wyspy zaworowe — wymiary stacji 16 mm

e Moduty elektroniczne REV.1

* Podstawowe moduty pneuma-
tyczne REV.1

* Moduty przytagczeniowe REV.1

e Zawory elektromagnetyczne
typu 6526, 6527 i 0461:

1 Ukfad kotnierzy dla pojedyn-
czych zaworéw:

Typ 6526 3/2-drogowy

Typ 6527 5/2-drogowy

1 Przytagcze kotnierzowe do
zawordw impulsowych i bista-
bilnych:

Typ 0461 5/2-drogowy

Typ 0461 5/3-drogowy

¢ Moduty elektroniczne REV.2

e Podstawowe moduty pneuma-
tyczne REV.1

e Moduty przytaczeniowe REV.1

e Zawory elektromagnetyczne
typu 6526, 6527 i 0461:

1 Uktad kotnierzy dla pojedyn-
czych zaworéw:

Typ 6526 3/2-drogowy

Typ 6527 5/2-drogowy

1 Przytacze kotnierzowe do
zaworow impulsowych i bista-
bilnych:

Typ 0461 5/2-drogowy

Typ 0461 5/3-drogowy

e Moduly elektroniczne REV.2

¢ Podstawowe moduty pneu-
matyczne REV.2

¢ Moduty przytaczeniowe REV.2

e Zawory elektromagnetyczne
typu 6526 i 6527:

1 Uktad kotnierzy dla pojedyn-
czych zawordéw:

Typ 6526 3/2-drogowy

Typ 6527 5/2-drogowy
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5.5.2 Wskazdwki dotyczagce wersji Revision 2 (REV.2)

Moduty elektroniczne zostaty zaktualizowane pod wzgledem sprzetu i oprogramowania sprzetowego.
Zaktualizowana wersja Revision 2 (REV.2) jest w duzej mierze zgodna z poprzednig wersjg. Réznice, ktdre
uzytkownik powinien wzigé pod uwage, sa opisane w nastepujacych rozdziatach:

»15.4 Konfiguracja danych procesowych” na stronie 89
»15.5 Obiekt aplikacji” na stronie 91
»16.5 8640 Obiekty” na stronie 97

5.5.3 Wskazdéwki dotyczagce wersiji Revision 3 (REV.3)

Zawory pojedyncze typu 6524 i 6525, podstawowe moduty pneumatyczne i moduty przytaczeniowe,
jak réwniez adapter do podtogi szafy sterowniczej AirLINE Quick zostaty zrewidowane ze wzgledu na
wprowadzenie réznych optymalizacji. Z tego wzgledu nalezy w nastepujgcych przypadkach sprawdzic¢
kompatybilnos¢:

¢ Wymiana zaworu (patrz rozdziat ,,20.1.3 Wymieniana zawordw typu 6524 i typu 6525” na stronie 111)
® Rozszerzenie, naprawa lub przebudowa blokéw zaworowych

Wersja Revision 3 (REV.3) ma wptyw wytgcznie na elementy pneumatyczne bloku zaworowego 8640.
Zmiana nie ma natomiast wptywu na:

— dane elektryczne

— planowanie

— wymiary wewnetrzne

Dodatkowe informacje mozna znalez¢ réwniez w

¢ .19.1 Pneumatyczne moduty przytagczeniowe” na stronie 107
e ,19.2 Podstawowe moduty pneumatyczne” na stronie 108

e ,20.1 Zawory typu 6524 i 6525 do wysp zaworowych, wymiary stacji 11 mm” na stronie 109

554 Cechy charakterystyczne, odrézniajgce od siebie wersje
REV.1, REV.2 i REV.3

e REV.1 REV.2 REV.3
charakterystyczna

Kolor pierscieni

zwalniajgcych (ztacze czarny niebieski

wtykowe do weza)

Utozenie kanatéw
przytaczy roboczych

réwnolegle w ksztatcie fali
Wskazowka dotyczgca 8640 8640 8640
tabliczki znamionowej o Q= Rev.2 Q= Rev.3
WYSPY Zaworowej =8 /N 123456 =S SN 123456 =S 5N 123456
. =§ 00123456 W17MA . :é 00123456 W17MA . :é 00123456 W17MA
1Q TR 1Q NAM I NI
bez oznaczenia ,,REV.” z oznaczeniem ,,REV.2” z oznaczeniem ,,REV.3”
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6 DANE TECHNICZNE

6.1 Warunki eksploatacyjne

Temperatura otoczenia: od 0 do +50°C

Temperatura przechowywania: od -20 do +60°C

Nominalny tryb pracy: Tryb pracy ciagtej (100% czasu wigczenia)

Napiecie robocze: 24V / DC = 10%, tetnienie szczatkowe dla ztgcza Fieldbus 1 Vss
Klasa ochronnosci: 3 zgodnie z VDE 0580

Pobor pradu: Pobor pradu zalezy od rodzaju techniki przytaczy elektrycznych.

1. W przypadku interfejsu przytaczy zbiorczych (technika przytaczy réwnolegtych) i interfejsu wielosty-
kowego pobdr pradu zalezy od rodzaju zastosowanego zaworu, ale jest ograniczony do catkowitego
pradu o maks. wartosci 3 A.

W przypadku modutu wielostykowego w potaczeniu z sygnalizatorami potozenia dodaje sie kolejny
catkowity pragd o maksymalnej wartosci 3 A.

2. W przypadku interfejsu Fieldbus catkowity prad obliczany jest zgodnie z formuta:

I =1 +(nxl

ges Grund r) + (m X I

zawo sygnalizator po'{oienia)

Prad podstawowy w zaleznosci od systemu Fieldbus
PROFIBUS DP/V1: 200 mA
CANopen: 200 mA

Grund

n Liczba zaworéw
m Liczba sygnalizatoréw potozenia
| Prad znamionowy typu zaworu

Pobor pradu — sygnalizator potozenia (m x |

Zawor

= maks. 650 mA

I Sygnalizator potozenia sygnalizator po’foienia)

WSKAZOWKA!

W kazdym przypadku nalezy uzyé bezpiecznego niskiego napiecia zgodnie z klasa ochronnosci 3 VDE 0580!

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023
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6.2 Ogodlne dane techniczne
6.2.1 wymiary stacji 11 mm
Wymiary stacji 11 mm
Mechanizm dziatania C/D (3/2-drogowy) 2xC (2x3/2-drogowy) L/N (5/3-drogowy)
zawor Typ 6524 Typ 6524 Typ 0460
Mechanizm dziatania H (5/2-drogowy) Z (5/2-impulsowy)
zawor Typ 6525 Typ 0460
Przeptyw [I/min] 300 300 200
Zakres cisnienia [bar] od2,5do7 od2,5do7 od2,5do7
2,5...10 2,5...10
Moc [W] 1 2 x 0,25 2x0,9
Prad przed/po redukc;ji 43/28 2 x43/18 2x41/-
mocy [mA]
Miejsca na zawory maks. 24 maks. 12 maks. 12
Sygnalizator potozenia maks. 32 maks. 32 maks.32
Modut elektryczny 6x", 8x, 12x 6x", 8x, 12x 6x", 8x, 12x
Modut pneumatyczny REV.1 2X, 8x 2x, 8x 2X
Modut pneumatyczny REV.2 4x 4x 4x
Stopnien ochrony w wersji z IP40 IP40 IP40
zaciskami IP20 1P20 IP20
6.2.2 Wymiary stacji 16,5 mm
Wymiary stacji 16,5 mm
Mechanizm dziatania C/D (3/2-drogowy)
zawor Typ 6526
Mechanizm dziatania H (5/2-drogowy)
zawor Typ 6527
Przeptyw [I/min] 700
Zakres cisnienia [bar] od2do 10
Moc [W] 1 2
Prad przed/po redukcji 42/33 85/52
mocy [mA]
Miejsca na zawory maks. 24
Sygnalizator potozenia maks. 32
Modut elektryczny 4x, 6x", 8x
Modut pneumatyczny REV.1 2x, 4x
Modut pneumatyczny REV.2 4x
Stopnien ochrony w wersji z IP54
zaciskami IP20

1 6x tylko w przypadku REV.1 i REV.2

19
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7 ELEKTRYCZNE MODULY PRZYLACZENIOWE
DO KONWENCJONALNEJ TECHNIKI
PRZYLACZENIOWEJ

7.21 Modut przylacza zbiorczego

Modut przytacza zbiorczego stuzy do centralnego podtaczenia uziemienia naziemnego i funkcyjnego.

Plan przypisania

— Ground

fl\ Uziemienie funkcyjne

I lolool ]

§
v

Rys. 5:  Modut przytagcza zbiorczego do wyjs¢ zaworu

7.2.2 Wyjscia zaworow polaczenia wielostykowego

Pin 1 Zawor 1

Pin 2 Zawor 2

Pin 3 Zawor 3

Pin 4 Zawor 4

130 Pin 5 Zawor 5

10250 Pin 6 Zawor 6

“ ‘24. iin 7 gawér 7

o3 in8 awor 8

o2 Pin 9 Zawér 9
se2® Pin 10 Zawor 10
; 20 Pin 11 Zawor 11
6019. Pin 12 Zawor 12
;@18 Pin 13 Zawor 13
4.17° Pin 14 Zawor 14
16@® Pin 15 Zawor 15
2'15. Pin 16 Zawor 16
. Pin 17 Zawor 17
e ® Pin 18 Zawor 18
/ o * Pin 19 Zawor 19
° Pin 20 Zawor 20
b Pin 21 Zawor 21
/ Pin 22 Zawér 22
Pin 23 Zawor 23

Pin 24 Zawor 24*
Pin 25 Ground

Rys. 6:  Modut wielostykowy do wyjs¢ zaworu D-SUB IP54 i przypisania wtyczki D-SUB
*Modut wielostykowy dla trybu recznego tylko 23 bity, poniewaz pin 24 jest uzywany dla wartosci statej 24 V.
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Akcesoria
Wtyczka D-SUB 25-styk. IP54 kabel 5 m Nr ident. 917 494
Wtyczka D-SUB 25-styk. Kabel IP54 10 m Nr ident. 917 495

Kod koloru dla kabla D-SUB
Zyly sg lutowane 1:1 do wtyczki D-SUB, tzn. zyta 1 do pinu 1 D-SUB itd.

PIN/Zyta Kolor zyty Kod PIN/Zyta Kolor zyty Kod
1 biaty ws 14 brazowo-zielony brgn
2 brazowy br 15 biato-zotty wsge
3 zielony gn 16 z6to-brgzowy gebr
4 261ty ge 17 biato-szary wsgr
5 szary ar 18 szaro-brgzowy grbr
6 rézowy rs 19 biato-ré6zowy WSI's
7 niebieski bl 20 rézowo-brazowy rsbr
8 czerwony rt 21 biato-niebieski wsbl
9 czarny sSwW 22 brazowo-niebieski brbl

10 fioletowy Vi 23 biato-czerwony wsrt
11 szaro-rézowy grrs 24 brgzowo-czerwony brrt
12 czerwono-niebieski rtbl 25 biato-czarny WSSW
13 biato-zielony wsgn
7.2.3 Polaczenie wielostykowe z wejsciami sygnalizatoréow
potozenia (inicjatory)
Pin 1 Wejscie 1 Pin 20 Wejscie 20
'\ Pin 2 Wejscie2  Pin 21 Wejscie 21
12030. Pin 3 Wejscie 3 Pin 22 Wejscie 22
13%20, 4@ Pin 4 Wejscie 4 Pin 23 Wejscie 23
12028 3525. Pin 5 Wejscie 5 Pin 24 Wejscie 24
o2 e Pin 6 Wejécie 6 Pin 25 Wejécie 25
13.25. 408 Pin 7 Wejscie 7 Pin 26 Wejscie 26
go2 zg. Pin 8 Wejscie 8 Pin 27 Wejscie 27
7.?2. 37 Pin 9 Wejscie 9 Pin 28 Wejscie 28
S0y e Pin 10 Wejscie 10 Pin 29 Wejscie 29
0" e Pin 11 Wejscie 11 Pin 30 Wejscie 30
3.12‘ «® Pin 12 Wejscie 12 Pin 31 Wejscie 31
%0 17" e Pin 13 Wejscie 13 Pin 32 Wejscie 32
o6 3le Pin 14 Wejscie 14
e ' o Pin 15 Wejscie 15 Pin 43 24V
e o Pin 16 Wejscie 16 Pin 44 Ground
/ e ® W Pin 17 Wejécie 17
* Pin 18 Wejscie 18
/ Pin 19 Wejscie 19

Rys. 7:

Modut wielostykowy do wejs¢ sygnalizatordw pofozenia D-SUB IP54 i przypisania wtyczki D-SUB
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Akcesoria
Wtyczka D-SUB 44-styk. IP54 kabel 5m Nr ident. 917 496
Wtyczka D-SUB 44-styk. Kabel IP54 10 m Nr ident. 917 497
Kod koloru dla kabla D-SUB
Zyly sa lutowane 1:1 do wtyczki D-SUB, tzn. zyta 1 do pinu 1 D-SUB itd.
PIN/Zyta Kolor zyly Kod PIN/Zyta Kolor zyty Kod
1 biaty ws 23 biato-czerwony wstrt
2 brazowy br 24 brazowo-czerwony brrt
3 Zielony gn 25 biato-czarny WSSW
4 z6tty ge 26 brazowo-czarny brsw
5 szary ar 27 szaro-zielony grgn
§ 6 rézowy rs 28 z6tto-szary grgr
g 7 niebieski bl 29 rézowo-zielony rsgn
< 8 czerwony rt 30 z6tto-rozowy gers
E 9 czarny sw 31 zielono-niebieski gnbl
§ 10 fioletowy vi 32 zotto-niebieski gebl
g 11 szaro-rézowy grrs 33 zielono-czerwony gnrt
§> 12 czerwono-hiebieski rtbl 34 z6tto-czerwony gert
'g 13 biato-zielony wsgn 35 zielono-czarny gnsw
g 14 brazowo-zielony brgn 36 z6Mto-czarny gesw
8 15 biato-zétty wsge 37 szaro-niebieski grbl
% 16 z6tto-brazowy gebr 38 rézowo-niebieski rsbl
%s 17 biato-szary wsgr 39 szaro-czerwony grrt
§ 18 szaro-brgzowy grbr 40 rézowo-czerwony rsrt
< 19 biato-rézowy WSrs 41 szaro-czarny grsw
é 20 rézowo-brazowy rsbr 42 rézowo-czarny rssw
E 21 biato-niebieski wsbl 43 niebiesko-czarny blsw
o 22 brazowo-niebieski brbl 44 czerwono-czarny rtsw
B
2
g

22
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8.1

BRAMA SIECIOWA FIELDBUS PROFIBUS DP/V1

PROFIBUS DP/V1, IP20 — ogdlny przeglad

przetacznik DIP

Wskaznik stanu LED ——

Przytacze do modutu
magistrali RIO-Slave

(w przypadku modutu z
opcja RIO), patrz ,Modut

magistrali urzgdzenia
podrzednego Rio (RIO/
VA)” na stronie 51

0O
&5000002°

Zrodio zasilania

Uziemienie funkcyjne

C2-X-%-
00000
LY

Przytacze Fieldbus

L

\/

!/,

Rys. 8:  Ogdiny przeglad bramy sieciowej Fieldbus PROFIBUS DP IP20

Przetaczniki DIP mozna uruchamia¢ przez folie!

8.1.1

Zrdédlo zasilania (Power) IP20

4-stykowe wtykowe ztgcze zaciskowe ma nastepujace przypisanie dla zrédta zasilania:

24V DC (2)
zawory/
wyjscia
24V DC

(4) uktad
logiczny

GND (3)

Logik
GND (1)
zawory/
wyjscia

Uktad
elektroniczny

Scia

Zawory/
wyjscia

Pin 1

Zawory/
wyjscia

Wejscia uktadu
logicznego

Rys. 9:  Struktura Zrédfa zasilania

Rys. 10:

Wycinek przytacza POWER

Pin 2 Zrédta zasilania musi by¢ zabezpieczony 4 A (Srednie obcigzenie), zas pin 4-1 A.
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WSKAZOWKA!

Aby zapewni¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (EMC), umiesci¢ zacisk Srubowy FE (uziemienie funk-

cyjne) na uziemieniu za pomoca mozliwie najkrétszego kabla (30 cm).

Akcesoria

Witykowe ztacze zaciskowe (nr ident. 918 226) do zrodfa zasilania (dotgczone do zestawu).

8.1.2 Przylacze Fieldbus IP20

Do podtgczenia przytacza Fieldbus w stopniu ochrony IP20 stuzy 9-stykowe potaczenie D-SUB. Ponizej
opisano przypisanie zdefiniowane przez norme 19245 czesé 1.

Pin nr Nazwa sygnatu (gniazdo w Opis
urzadzeniu, wtyczka na kablu)
1 wolny -
2 wolny -
3 RxD/TxD-P Odbidr/wystanie danych P
4 CNTR-P (RTS) Request to send (sygnat sterujacy
wzmacniaka)
5 DGND Potencjat odniesienia danych
6 +5V Napiecie zasilajgce dodatnie
7 wolny -
8 RxD/TxD-N Odbior/wystanie danych N
9 wolny -
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8.2 PROFIBUS DP/V1, IP54 — ogodlny przeglad

Zrodto zasilania

Wskaznik stanu LED —F
- @ P Uziemienie funkcyjne
e
przetacznik DIP — g _ )
\m Przytacze Fieldbus

Rys. 11:  Ogdiny przeglad bramy sieciowej Fieldbus PROFIBUS DP IP54

Przetgczniki DIP mozna uruchamiaé przez folig!

8.2.1  Zrdédlo zasilania (Power) IP54

4-stykowe ztgcze okragte ma nastepujgce przypisanie dla zrédta zasilania:

24V DC (1)
zawory/
wyjscia

24V DC
(2) ukfad Pin 1: +24 V — zawory (wyjscia)

logiczny king > y
a ol awory
elektroniczny IEE wyjscia
GND (3) l

Logik

Pin 2: +24 V — ukfad logiczny + wejscia

Pin 3: GND — ukfad logiczny + wejscia

Pin 4: GND — zawory (wyjscia)

GND (4)
zawory/
wyjscia

Rys. 12:  Struktura Zrddfa zasilania

Pin 1 Zrédta zasilania musi by¢ zabezpieczony 4 A (Srednie obcigzenie), zas pin 2—1 A.

WSKAZOWKA!

Aby zapewni¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (EMC), umiesci¢ zacisk srubowy FE (uziemienie funk-
cyjne) na uziemieniu za pomocag mozliwie najkréotszego kabla (30 cm).
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8.2.2

Przylacze Fieldbus IP54

Do podtaczenia przytacza Fieldbus w stopniu ochrony IP54 stuzy system witykowy M12. Aby unikngc¢
nieporozumien miedzy magistralg a gniazdem zasilania, uzywane jest kodowanie klucza rezerwowego.
Przypisanie wtyczek i gniazd:

Styk nr Sygnat Znaczenie
1 VP Napiecie zasilajgce dodatnie (P5V)
2 RxDx/TxD-N Odbidr/wystanie danych N, przewdéd A
3 DGND Potencjat transmisji danych (potencjat odniesienia do VP)
4 RxDx/TxD-P Odbidr/wystanie danych P, przewdéd B
5 Ekran Ekran lub uziemienie ochronne
Gwint Ekran Ekran lub uziemienie ochronne
Akcesoria
Ztgcze wtykowe PROFIBUS konfigurowalne, Nrident. 918 447
gniazdo (kodowanie klucza rezerwowego)
Ztagcze wtykowe PROFIBUS konfigurowalne, Nr ident. 918 198

wtyczka (kodowanie klucza rezerwowego)

podczas podfgczania bez trojnika wymagany jest
ten identyfikator

Tréjnik PROFIBUS (12 MBd)

Nr ident. 902 098

Zrédto zasilania M12, ztgcze zenskie Nr ident. 902 552
Rezystor terminujgcy M12, ztacze meskie Nr ident. 902 553
8.3 Przelacznik DIP (adres PROFIBUS)

— Wyregulowacé przetacznik DIP za pomocg srubokreta przez folie (folia jest bardzo odporna).

DIP Wartosc¢ Znaczenie Wskazéwka

1 (u gory) 1 Adres PROFIBUS Adres PROFIBUS jest réwny sumie wszystkich

2 2 Adres PROFIBUS wartosci przetagcznikéw DIP 1-7 z pozycija

Adres PROFIBUS »ON
Pozycja ,ON” = przetagcznik DIP w prawo

6 32 Adres PROFIBUS

7 64 Adres PROFIBUS
8 (na dole) - Zastrzezony Ustawi¢ na ,,OFF”
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8.4 Wskaznik stanu LED

BUS_FAULT (BF)
BUS_OK (BO)

FAILURE_NUMBER (FN)
FAILURE_SELECT (FS)

U_LOGIK_OK (U)

U_TREIBER_OK (U))

Rys. 13:  Wycinek wskaznika stanu LED

Skroét Kolor Znaczenie Objasnienie
BO zZielony Bus OK Komunikacja magistrali aktywna
BF czerwony Bus Fault Btad magistrali
FS zotty Failure Select Okresla funkcje diody LED FN:

FS swieci: FN wskazuje typ btedu
FS nie swieci: FN wskazuje numer btedu

FN czerwony Failure Number Liczba mignie¢ wskazuje typ btedu lub numer btedu, w
zaleznosci od tego, czy dioda FS swieci sie, czy nie

U, zielony | U UKEAD LOGICZNY OK | Dostepne napigcie zasilania logicznego, wejscia i
interfejs magistrali
U, Zielony U Sterownik OK Dostepne napiecie zasilajgce dla wyjsc

Normalny stan

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

LED stan Opis
BUS (BO) WE.
BUS (BF) WYL. .
Bezawaryjna praca
FS WYL wyspy zaworowej w PROFIBUS
FN WYL. DP
U, WL.
U WEL.
Btad magistrali
LED stan Opis Przyczyna btedu/usuwanie btedu
BUS (BO) WYL, Czas monitorowania odpo- | W trybie pracy:
BUS (BF) WE. wiedzi na wyspie zaworowej | _ Sprawdzié¢ urzadzenie nadrzedne (uktad

uptynat bez skierowania

FS WYL, . sterowniczy) i kabel magistrali
przez urzadzenie nadrzedne
FN WYL. W trybie rozruchu:
U, WE. — Sprawdzi¢ konfiguracje sieci na urzadzeniu
U, WE. nadrzednym i adres stacji na wyspie
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8.4.1

Number) i FS (Failure Select)

Bledy i ostrzezenia wskazywane przez diody LED FN (Failure

Ponizsza tabela zawiera komunikaty o btedach i ostrzezenia wskazywane przez diody LED FN (Failure
Number) i FS (Failure Select).
Typ btedu jest wskazywany przez miganie (liczbe migniec€) diody FN, gdy dioda FS jest WLEACZONA.
Numer btedu jest wskazywany przez miganie diody FN, gdy dioda FS jest WYLACZONA.

Liczba mignie¢ | Liczba mignie¢ Opis Usuwanie btedu
diody FN w diody FN w
przypadku przypadku
typu btedu numeru btedu
FS WkL. FS WYL.
Btad parametru (Set_Prm_Telegramm)
1 Zbyt wiele wejs¢ dla wyspy zaworowej | — Sprawdzi¢ parametry
(zestawienie bitowe) uzytkownika i przetaczniki DIP
2 Zbyt wiele wyjs¢ dla wyspy zaworowej — Sprawdzi¢ parametry
1 (zestawienie bitowe) uzytkownika i przetgczniki DIP
3 Zbyt duzy telegram parametryzacji — Sprawdzi¢ parametry
uzytkownika i przetgczniki DIP
4 Zbyt maty telegram parametryzacji — Sprawdzi¢ parametry
uzytkownika i przetgczniki DIP
Btad konfiguracji (Chk_Cfg_Telegramm)
1 Zbyt wiele wejs¢ dla wyspy zaworowej | — Sprawdzi¢ bajty identyfika-
cyjne i przetgczniki DIP
2 Zbyt wiele wyjs¢ dla wyspy zaworowej — Sprawdzi¢ bajty identyfika-
cyjne i przetagczniki DIP
2 3 Zbyt mato wejs¢ dla wyspy zaworowe;j — Sprawdzi¢ bajty identyfika-
(specyfikacja telegramu parametryzaciji) cyjne i przetagczniki DIP
4 Zbyt mato wyjs¢ dla wyspy zaworowej — Sprawdzi¢ bajty identyfika-
(specyfikacja telegramu parametryzaciji) cyjne i przetagczniki DIP
5 Identyfikator ma zty kod — Sprawdzi¢ bajty identyfika-
cyjne i przetaczniki DIP
Btad wyspy gtéwnej
1 Brak napiecia zasilajgcego dla wyjs¢ — Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce
wyspy gtéwnej
3 2 Ustawiony adres stacji znajduje sie poza | — Sprawdzi¢ adres PROFIBUS
dozwolonym zakresem (od 0 do 125) na wyspie gtéwnej
3 Btad podczas dostepu do EEPROM — Wymieni¢ ewentualnie
elektronike
Btad wyspy rozszerzajgcej
1 Brak napiecia zasilajacego dla wyjs¢ — Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce
4 WYSpY rozszerzajgce;j
2 Kompleksowa awaria wyspy — Sprawdzi¢ magistrale RIO
rozszerzajacej WYSPY rozszerzajgcej

Po usunieciu usterki wyspe zaworowg nalezy ponownie uruchomié przez krétkie odtgczenie od
napiecia zasilania.
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9 KONFIGURACJA | PARAMETRYZACJA

PROFIBUS DP

Celem systemu magistrali jest szybkie potaczenie szeregowe zdecentralizowanego wyposazenia peryferyjnego
(wyspy zaworowej) z centralnym urzgdzeniem nadrzednym (uktad sterowniczy). Oprécz danych wejsciowych/
wyjsciowych przesytane sg rowniez dane parametrow, konfiguracji i dane diagnostyczne.

Wiele urzadzen nadrzednych PROFIBUS (uktadow sterowniczych) wymaga programu konfiguracyjnego
opisujacego strukture sieci. Programy te wymagaja pliku gtéwnego urzadzenia (plik GSD).

9.1 Reprezentacja procesu komunikacji PROFIBUS-DP

Start

Czytanie diagnostyki

Diagnostyka OK?

Zapisanie parametrow

4

Zapisanie konfiguraciji

A A

Czytanie diagnostyki

Blad?

nie

Cykliczna wymiana danych

tak

Diagnostyka jest wzywana do momentu zgtoszenia sie
uczestnika i kiedy nie bedzie zajety zaden inny master.

Master wysyta parametryzacje:

- specyficzne dla magistrali dane (np. monitorowanie reakciji),
- specyficzne dla uzytkownika parametry (w razie potrzeby).
Btedy sa wyswietlane w diagnostyce.

Master wysyta konfiguracje zadana.
Konfiguracja zadana porownywana jest z konfiguracja rzeczywista
Btedy wyswietlane sg w diagnostyce.

Master czyta diagnostyke.

Komunikacja zaczyna sie od przodu w przypadku poja-
wienia sie btedu parametryzacji’konfiguraciji.

Jezeli slave znajduje si¢ w trybie wymiany danych, reali-
zowana jest cykliczna wymiana danych.

Rys. 14:  Uproszczona reprezentacja procesu komunikacji PROFIBUS-DP
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9.2 Oddanie do uzytku

l

Ustawienie adresu PROFIBUS
przy pomocy przetacznika DIP

Magistrala DP

przetacznik DIP

Magistrala DP l, Wyspa
v gtéwna DP
Dostepna wyspa rozszerzajgca
(RIO)" .
Wyspa Nie Tak Rozszerzenie
gtéowna DP Saimiiiit RIO
v v Lo
s rzy uzyciu
Nalezy zmieni¢ domy$iny przy uzyciu W jaki sposob nalezy gitg’w y
tryb wejsciowy i filtr bajtéw zestawic¢ wejécia i
Nie wejsciowy Tak wyjscia?
Parametryzacja
\ 4
Konfiguracja Parametryzacja Parametryzacja
v
Przyktad Konfiguracja Konfiguracja
1
2
3
4
Przykfad Przyktad
5 6

"Wyspy rozszerzajace podtacza sie do wyspy zaworowej przez interfejs RIO

2 Zaleta podziatu przy uzyciu bitow:

1. Jezeli liczba wejs¢ lub wyjs¢ nie odpowiada rastrowi bajtowemu, to przy konfiguracji przy uzyciu bitéw bity
pozostaja niewykorzystane. W przypadku wyspy zaworowej z 4 zaworami i wyspy zaworowej z 10 zaworami jest
to np. przy bajtowej konfiguracji 10 bitow (4 + 6 bitdw), poniewaz dla pierwszej wyspy zaworowej potrzebny jest
1 bajt, a dla drugiej wyspy zaworowej potrzebne s3g 2 bajty. Przy pomocy podziatu z uzyciem bitéw mozna teraz
zsuna¢ wyjscia. Dzieki temu potrzebne sa tylko 2 bajty i 2 bity pozostajg niewykorzystane.

2. Dzigki bitowemu zestawieniu mozna w programie konfiguracyjnym dowolnie wybiera¢ znaczniki lub gniazda
(przyporzadkowanie w zilustrowaniu procesu).

Rys. 15:  Oddanie do uzytku
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9.2.1 Parametryzacja bez wysp rozszerzajacych (parametr

szesnhastkowy/User_Prm_Data)

Ustawienia fabryczne (domysine) w parametryzacji to:
¢ Wyspa rozszerzajgca brak

¢ Tryb wejscia
® Filtr wih.,

normalne wejscia

Parametryzacji mozna uzy¢ do zmiany ustawien wybranych dla trybu wejscia i filtra.

Bajt 11 User_Prm_Data (parametr uzytkownika)

Tryb wejscia Filtr wejscia OFF Filtr wejscia ON
brak wejs¢ 04 hex 44 hex
normalne wejécia 14 hex 54 hex
przeniesione wejscia 24 hex 64 hex
wejscia przedzielone na pét 34 hex 74 hex

Bit7 | Bit6 | Bits | Bita | Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bajt | Parametry magistrali (normalne parametry) 7 bajtéw
Lock_Rep | Unlock_Re Sync_Req Freeze_Req WD_On reserved | reserved | reserved
00 min TSDR i dane spec. dla Urzadzenie Urzadzenie Monitorowanie
urzadzenia podrzednego Dane podrzedne podrzedne odpowiedzi
01 zezwoli¢ dla innych urzadzen dziata w trybie | dziata w trybie | 0: dezakty-
Q nadrzednych synchronizacji | zatrzymania wowane
I 10 zablokowac¢ dla innych urzadzen 1: aktywowane
5’ nadrzednych
© 11 zezwoli¢ dla innych urzadzen
g nadrzednych
jg 2 WD_Fact_1 (Zakres 1-255 monitorowanie odpowiedzi w [s] = 10 ms x WD_Fact_1 x WD_Fact_2)
i WD_Fact_2 (Zakres 1-255 monitorowanie odpowiedzi w [s] = 10 ms x WD_Fact_1 x WD_Fact_2)
§ 4 TSDR (Czas w Thit, gdy urzadzenie podrzedne moze odpowiedzie¢. Co najmniej 11 Thit,
28 pozostaje stara wartos¢ 0)
@
.% Ident_Number wysoki bajt (ID producenta 00 hex)
= Ident_Number niski bajt (ID producenta 81 hex)
°
§ Group_ldent (W przypadku tworzenia grupy kazdy bit reprezentuje grupe)
% User_Parm_Data (DPV1_Status)
E DPV1_Status_1
2/,:; DPV1_Status_2
g 10 DPV1_Status_3
< User_Prm_Data (parametr uzytkownika)
é 11 patrz tabela na dole:
o
>
-
o
o]
N~
(2]
o
(o]
[s2]
o
o
=
zZ
<
=

Opis trybow wejscia znajduje sie w rozdziale ,9.3 Tryb Wejscia”.

o

W wielu narzedziach konfiguracyjnych nie ma bezposredniego dostepu do bajtéw od 1 do 7. W przy-

padku Siemens (krok 5 i krok 7) parametry (parametry szesnastkowe) zaczynajg sie od bajtu 8.
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9.2.2

Konfiguracja wyspy zaworowej bez wysp rozszerzajgacych

Ustawienia zadanej konfiguraciji, tj. ustawienie roznych identyfikatoréw odbywa sie na ogét za pomoca pliku
GSD. Mozna przypisa¢ maksymalnie 7 identyfikatorow (gniazd).

Podczas zapisywania konfiguracji liczba bajtéw wejsciowych i wyjsciowych jest ustawiana w obrazie
procesu i sprawdzana pod katem dopuszczalnych limitéw. Uzywajac réznych identyfikatoréw, uzytkownik
ma mozliwos¢ swobodnego przypisania bajtow wejsciowych i wyjsciowych w obrazie procesu.

Wyspa zaworowa ma maksymalnie 32 wejscia i maksymalnie 24 wyjscia. Odpowiada to maksymalnie 4 bajtom
wejsciowym i maksymalnie 3 bajtom wyjsciowym. Z tego powodu w obrazie procesu wyspy zaworowej nigdy
nie musi by¢ skonfigurowana wiecej niz wyzej wymieniona liczba bajtéw wejsciowych lub wyjsciowych. Biorgc
jednak pod uwage powyzsze ograniczenia (32 wejscia, 24 wyjscia, 4 bajty wejsciowe, 3 bajty wyjsciowe), mozliwa
jest konfiguracja mniejszej liczby bajtéw wejsciowych i wyjsciowych oraz wieksza liczba bajtow wejsciowych
i wyjsciowych niz fizycznie istniejaca na wyspie zaworowej.

Przyktad:

Fizycznie dostepne

16 zawory

Konfiguracja Skutek
1 bajt Dostepne wytgcznie zawory od 1 do 8
2 bajty Dostepne zawory od 1 do 16
3 bajty Dostepne zawory od 1 do 16, 1 bajt w obrazie procesu
nieuzywany
4 bajty Btfad konfiguraciji

Konfiguracja reczna

Jesli brak jest pliku GSD, konfiguracje nalezy wykona¢ recznie. Obowigzujg nastepujace informacje. W tym
przypadku telegram konfiguracyjny zawiera jeden lub wiecej identyfikatorow, przy czym przypisanie przez
uzytkownika jest wybierane dowolnie. Identyfikatory maja nastepujaca strukture:

1 = catkowita
dtugosé

1 = stowa (2 bajty)

identyfikatora
01 = wejscie
10 = wyjscie

11 = wejscie/wyjscie

Bit 7 Bit 6 Bit 5-4 Bit 3-0
Spadjnosé Bajtow/stow Wejscia/wyjscia Dtugos¢ (liczba) danych
0 = bajt/stowo 0 = bajty 00 = spec. Format 0000 = 1 bajt/stowo

0010 = 3 bajty/stowa

1111 = 16 bajtow/stowa

Szesnastkowy (hex) Dziesietny (dec.) Znaczenie

10 016 1 bajt na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
11 017 2 bajty na wejsciu, spdjnos¢ w bajtach
12 018 3 bajty na wejsciu, spdjnos¢ w bajtach
13 019 4 bajty na wejsciu, spdjnosé w bajtach
20 032 1 bajt na wyjsciu, spéjnosc¢ w bajtach
21 033 2 bajty na wyjsciu, spéjnos¢ w bajtach
22 034 3 bajty na wyjsciu, spojnosé w bajtach
00 000 Znak zastepczy (puste miejsce)
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Przyktad 1 — wyspa zaworowa z 16 zaworami (wyjscia) i 32 sygnalizatorami potozenia (wejscia)

e PROFIBUS DP adres 4

e Zawory 1-16 zajmuja bajty 11-12 w obrazie procesu ,Wyjscia” (PAA)

e Sygnalizatory potozenia 1-32 zajmujg bajty 20-23 w obrazie procesu Wejscia (PAE)
¢ Tryb: normalny tryb wejscia

¢ Filtr wejscia aktywny

Przetgcznik DIP

1 2 3 4 5 6 7

OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF

OFF

Parametr uzytkownika bajt 11 User_Prm_Data 54 hex

Konfiguracja:

Bajt nr (gniazdo) 1*(0*) 2(1)

Identyfikator w hex (dec.) 13 (019) 21 (033)

Wyjscie obrazu procesu (PAA) 11-12

Wejscie obrazu procesu (PAE) 20-23

* Norma
** Siemens

Przypisanie wejs¢ i wyjs¢ do obrazu procesu uktadu sterowniczego

Zilustrowanie procesu Wejscia (PAE)
Bajt 23 Bajt 22 Baijt 21 Bajt 20
+24V

S 6 66 o606 006060 00606 o0
ffiiiiiziiiacziza
NNNNNRNNNNINNNNINNNINN N

Bajt 12 Bajt 11
Zilustrowanie procesu Wyjscia (PAA)

Rys. 16:  Przypisanie wejsc i wyjs¢ do obrazu procesu ukfadu sterowniczego
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Przyktad 2 — wyspa zaworowa z 16 zaworami (wyjscia) i 32 sygnalizatorami potozenia (wejscia)

e PROFIBUS DP adres 5

e Zawory 1-8 zajmuja bajt 11 w obrazie procesu ,Wyjscia” (PAA)

e Zawory 9-16 zajmuja bajt 20 w obrazie procesu ,Wyjscia” (PAA)

¢ Sygnalizatory potozenia 1-8 zajmuja bajt 10 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)

¢ Sygnalizatory potozenia 9-16 zajmuja bajt 15 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)

e Sygnalizatory potozenia 17-32 zajmuja bajty 20-21 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)

¢ Tryb: normalny tryb wejscia
¢ Filtr wejscia aktywny

przetacznik DIP

1 2 3 4 5 6 7 8
ON OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF
Parametr uzytkownika bajt 11 User_Prm_Data 54 hex
Konfiguracja:
Bajt nr (gniazdo) 1(0) 2(1) 3@ 4 (3) 5(4)
Identyfikator w hex (dec.) 10 (016) 10 (016) 11 (017) 20 (032) 20 (032)
Wyjscie obrazu procesu (PAA) 11 20
Wejscie obrazu procesu (PAE) 10 15 20-21

Przypisanie wejs¢ i wyjs¢ do obrazu procesu ukftadu sterowniczego

procesu

Bajt 21 Bajt 20
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Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor
Zawor

Bajt 20

procesu

Zilustrowanie Wejscia (PAE)

Bajt 15

Bajt 10

Bajt 11

Zilustrowanie Wyjscia (PPA)

+24V

Rys. 17:  Przypisanie wejsc¢ i wyjs¢ do obrazu procesu ukfadu sterowniczego
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Przyktad 3 — wyspa zaworowa z 16 zaworami (wyjscia) i 32 sygnalizatorami potozenia (wejscia)
e PROFIBUS DP adres 6
e Zawory 1-16 zajmuja bajty 11+12 w obrazie procesu ,Wyjscia” (PAA)

e Sygnalizatory potozenia 1, 3, 5- 15 zajmujg bajt 10 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)

¢ Sygnalizatory potozenia 2, 4, 6 — 16 zajmuje bajt 16 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)

¢ Sygnalizatory potozenia 17, 19— 31 zajmuje bajt 11 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)

e Sygnalizatory potozenia 18, 20— 32 zajmujg bajt 17 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)

¢ Tryb: przeniesione wejscia

¢ Filtr wejscia aktywny

przetacznik DIP

1 2 3 4 5 6 7 8
OFF ON ON OFF OFF OFF OFF OFF
Parametr uzytkownika bajt 11 User_Prm_Data 64 hex
Konfiguracja:
Bajt nr (gniazdo) 1(0) 2(1) 3@ 4 (3) 5(4)
Identyfikator w hex (dec.) 10 (016) 10 (016) 10 (016) 10 (016) 21 (032)
Wyjscie obrazu procesu (PAA) 11-12
Wejscie obrazu procesu (PAE) 10 16 11 17

Przypisanie wejs¢ i wyjs¢é do obrazu procesu uktadu sterowniczego

Zilustrowanie Wejscia (PAE)
procesu
Baijt 17 Bait 11 Baijt 16 Baijt 10

+24V

M A LR S SR LT I S M A S e

OO0 0000 OO0 OO0 OO0 OO0 OO

2322222 3332 223 223 33

T © © ©© © O © © © © © O &8O

NN NNNNNNNNNN NN NN
Bajt 12 Baijt 11

Zilustrowanie Wyjscia (PPA)
procesu

Rys. 18:  Przypisanie wejsc i wyjsc¢ do obrazu procesu ukfadu sterowniczego
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Przyktad 4 — wyspa zaworowa z 16 zaworami (wyjsciami) i 32 sygnalizatorami potozenia (wejsciami), co
drugi komunikat jest ignorowany:

e PROFIBUS DP adres 7

e Zawory 1-8 zajmuja bajt 17 w obrazie procesu Wyjscia (PAA)

e Zawory 9-16 zajmuja bajt 10 w obrazie procesu Wyjscia (PAA)

¢ Sygnalizatory potozenia 1, 3, 5- 15 zajmuje bajt 18 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)
¢ Sygnalizatory potozenia 17, 19— 31 zajmuje bajt 21 w obrazie procesu ,Wejscia” (PAE)
e Tryb: wejscia zmniejszone o potowe

¢ Filtr wejscia aktywny

przetacznik DIP

1

2

ON

ON

ON

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

Parametr uzytkownika bajt 11 User_Prm_Data 74 hex

Konfiguracja:

Bajt nr (gniazdo)

100

2(1)

3@

4@3)

Identyfikator w hex (dec.)

10 (016)

10 (016)

20 (032)

20 (032)

Wyjscie obrazu procesu (PAA)

17

10

Wejscie obrazu procesu (PAE)

18

21

Przypisanie wejs¢ i wyjs¢ do obrazu procesu uktadu sterowniczego

Zilustrowanie Wejscia (PAE)
procesu

Bajt 21 Bajt 18

+24V
66 6660 60600 506060 60
=3 23233 322322 22333 =23
C © ©8 @@ © © © © © © © © © © «© ©
NN NNNN NNNN NNNN NN
Baijt 10 Bajt 17

Zilustrowanie Wyjscia (PPA)
procesu

Rys. 19:  Przypisanie wejsc i wyjsc¢ do obrazu procesu ukfadu sterowniczego
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9.2.3 Parametryzacja wyspy zaworowej za pomoca wyspy
rozszerzajgcej — zestawienie wejscé i wyjs¢ bajt po bajcie

Ustawienia fabryczne (domysine) wyspy gtownej w parametryzaciji to:

e Wyspa rozszerzajgca — brak (nalezy przekonwertowac na RIO bajt po bajcie)

¢ Tryb wejscia — normalne wejscia

e Filtr — wi.

W przypadku stosowania wysp rozszerzajagcych w parametryzacji wysp rozszerzajgcych nalezy
wybraé RIO bajt po bajcie.

Parametryzacji mozna uzy¢ do zmiany ustawien wybranych dla trybu wejscia i filtra.

Mozna rowniez ustawi¢ dtugos¢ diagnostyki zwigzanej z urzgdzeniem, przy czym dtuga diagnostyka ma
sens tylko wtedy, gdy uzywane sg wiecej niz cztery wyspy rozszerzajgce. Podczas konfiguracji ustawien w
telegramie parametréw dopuszczone sg nastepujace wartosci:

Parametr uzytkownika bajt 11 User_Prm_Data

Tryb wejscia Filtr wejscia OFF Filtr wejscia ON Filtr wejscia OFF Filtr wejscia ON
Dituga diagnostyka | Diuga diagnostyka

Brak wejsé 05 hex 45 hex 85 hex C5 hex
Normalne wejscia 15 hex 55 hex 95 hex D5 hex
Przeniesione 25 hex 65 hex A5 hex E5 hex
wejscia

Wejscia przed- 35 hex 75 hex B5 hex F5 hex
zielone na pot

Opis trybow wejscia i filtra wejsciowego patrz rozdziat 9.3 Tryb Wejscia.

9.2.4 Konfiguracja wyspy zaworowej z wyspa rozszerzajgcag —
zestawienie wejs¢ i wyjsé bajt po bajcie

Ustawienia zadanej konfiguraciji, tj. ustawienie roznych identyfikatoréw odbywa sie na ogét za pomoca pliku
GSD. Mozna przypisa¢ maksymalnie 18 identyfikatoréw (gniazd). Kazda wyspa rozszerzajgca zaczyna sie od
nowego bajtu w obrazie procesu. Dla wyspy gtdownej i kazdej wyspy rozszerzajacej uzywane sg 2 identyfikatory,
tj. w przypadku konfiguracji bajtowej identyfikatory wyspy zaworowej muszg by¢ powigzane. Kazda wyspa
zaworowa moze by¢ skonfigurowana z 4 bajtami wejsciowymi i 3 bajtami wyjsciowymi.

Jesli dla wyspy zaworowej nie sg dostepne zadne wejscia/wyjscia, nalezy tutaj wprowadzi¢ identyfi-
kator O (puste miejsce).

Konfiguracja reczna: jesli brak jest pliku GSD, konfiguracje nalezy wykona¢ recznie. Obowigzuja nastepujace
informacje:

Bit 7 Bit 6 Bit 54 Bit 3-0
Spdjnosé Bajty/stowa Wejscia/wyjscia Dtugosé (ilos¢ danych)
0 = bajt/stowo 0 = bajtow 00 = spec. Format 0000 = 1 bajt/stowo
1 = catkowita dtugosc¢ 1 = stéw (2 bajty) identyfikatora

01 = wejscie 0010 = 3 bajty/stowa
10 = wyjscie
11 = wejscie/wyijscie 1111 = 16 bajtow/stéw
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Lot Typ 8640
burkert . |
FLUID CONTROL SYSTEMS KonflguraCJa | parametryzaqa PROFIBUS DP
Przyktady:
Szesnastkowy (hex) Dziesietny (dec.) Znaczenie
10 016 1 bajt na wejsciu, spdjnos¢ w bajtach
11 017 2 bajty na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
12 018 3 bajty na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
13 019 4 bajty na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
20 032 1 bajt na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
21 033 2 bajty na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
22 034 3 bajty na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
00 000 Znak zastepczy (puste miejsce)
Konfiguracja
&
& Gniazdo Funkcja Wyspy zaworowe
S
©
S 1(0) Wejscia Wyspa gtowna
£ 2 (1) Wyijscia
,;: 32 Wejscia Wyspa rozszerzajgca 0
2 4 (3) Wyijscia (Przetgcznik DIP na EI 0 S1 = OFF, S2 = OFF, S3 = OFF)
()
§ 5(4) Wejscia Wyspa rozszerzajaca 1
% 6 (5) Wyijscia (Przetacznik DIP na El 1 S1 = ON, S2 = OFF, S3 = OFF)
% 7 (6) Wejscia Wyspa rozszerzajaca 2
L 8 (7) Wyjscia (Przetacznik DIP na EI 2 S1 = OFF, S2 = ON, S3 = OFF)
E 9 (8) Wejscia Wyspa rozszerzajaca 3
@ 10 (9) Wyijscia (Przetacznik DIP na ElI 3 S1 = ON, S2 = ON, S3 = OFF)
@ 11 (10) Wejscia Wyspa rozszerzajaca 4
: 12 (11) Wyijscia (Przetacznik DIP na El 4 S1 = OFF, S2 = OFF, S3 = ON)
o
2 13 (12) Wejscia Wyspa rozszerzajgca 5
> I i - - -
i’ 14 (13) Wyijscia (Przetgcznik DIP na EI 5 S1 = ON, S2 = OFF, S3 = ON)
© 15 (14) Wejscia Wyspa rozszerzajgca 6
S 16 (15) Wyijscia (Przetgcznik DIP na EI 6 S1 = OFF, S2 = ON, S3 = ON)
(o]
§ 17 (16) Wejscia Wyspa rozszerzajaca 7
2 18 (17) Wyjscia (Przefacznik DIP na E1 7 S1 = ON, S2 = ON, S3 = ON)
Z
<
=
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Przyktad 5 — wyspa gtéwna i 3 wyspy rozszerzajgca. Wyspa gtéwna z 8 zaworami (wyjscia) i 16 sygnali-
zatorami potozenia (wejscia)

e PROFIBUS DP adres 8

e Zawory 1-8 zajmuja bajt 30 w obrazie procesu Wyjscia (PAA)

e Sygnalizatory potozenia 1-16 zajmujg bajty 15+16 w obrazie procesu Wejscia (PAE)
¢ Tryb: normalny tryb wejscia

¢ Filtr wejscia aktywny

e Interfejs RIO

Przetgcznik DIP wyspa gtéwna

1 2 3 4 5 6 7 8
OFF OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF

Wyspa rozszerzajgca 0 z 8 zaworami (wyjscia) i 16 sygnalizatorami potozenia (wejscia)
¢ Adres 0 (wyspa rozszerzajgca 0 zawsze ma adres 0)

e Zawory 1-8 zajmujg bajt 12 w obrazie procesu Wyjscia (PAA)

¢ Sygnalizatory potozenia 1-16 zajmuja bajty 20+21 w obrazie procesu Wejscia (PAE)
¢ Tryb: normalny tryb wejscia

e Filtr wejscia aktywny

Przetacznik DIP wyspa rozszerzajgca 0

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
OFF | OFF | OFF | ON | OFF | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF

Wyspa rozszerzajgca 1 z 8 zaworami (wyjscia) i 16 sygnalizatorami potozenia (wejscia)
e Adres 1 (wyspa rozszerzajgca 1 zawsze ma adres 1)

e Zawory 1-8 zajmujg bajt 15 w obrazie procesu Wyijscia (PAA)

¢ Sygnalizatory potozenia 1-16 zajmuja bajty 17+18 w obrazie procesu Wejscia (PAE)
¢ Tryb: normalny tryb wejscia

e Filtr wejscia aktywny

Przetacznik DIP wyspa rozszerzajgca 1

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
ON OFF OFF ON OFF OFF ON OFF ON OFF ON OFF
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Wyspa rozszerzajgca 2 z 8 zaworami (wyjscia) i 16 sygnalizatorami potozenia (wejscia)

e Adres 2 (wyspa rozszerzajgca 2 zawsze ma adres 2)

e Zawory 1-8 zajmuja bajt 16 w obrazie procesu Wyjscia (PAA)

e Sygnalizatory potozenia 1-16 zajmujg bajty 22+23 w obrazie procesu Wejscia (PAE)

¢ Tryb: normalny tryb wejscia

¢ Filtr wejscia aktywny

Przetgcznik DIP wyspa rozszerzajaca 2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

OFF ON OFF ON OFF OFF ON OFF ON OFF ON OFF

Parametr uzytkownika bajt 11 User_Prm_Data 55 hex

Konfiguracja

Bajt nr (gniazdo) 10 | 2(1) 3(2) 4 (3) 5 (4) 6 (5) 7 (6) 8 (7)

Identyfikator w hex | 11 (017) | 20 (032) | 11 (017) | 20 (032) | 11 (017) | 20 (032) | 11 (017) | 20 (032)

(dec.)
Wyjscie obrazu 30 12 15 16
procesu (PAA)
Wejscie obrazu 15+16 20+21 17+18 22423
procesu (PAE)
Wyspa gtéwna Wyspa Wyspa Wyspa
rozszerzajgca 0 rozszerzajaca 1 rozszerzajgca 2

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

*Norma

**Siemens
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Przypisanie wejs¢ i wyjs¢ do obrazu procesu uktadu sterowniczego

H
o
E4
=] p
= E ol ®? Zawor _D_
[T col @ 5 —
E:‘j I = o Zawor | ]
= =] g 5 3
== =] o L Zawor |
Ea el 5 [3%)
== Zawor 7
=T -] w W +
= = Spa growna
=] = °la Zawér L= y p g
= ] — 8
E = E ol ® Zawor =)
-~ =1 AR . ]
> =] = 9 Zawor o
[=] =18] = Zawor ~i
==
Q0
Oe
2z =57
1 1=
1=y = ] 5
= = M L Zawor =
EJJ % E : 9 Zawor -
= =] o 6
g =a = ME Zawor :J_
(=] ~l&| o Zawé
=1 - awor wl| m .
= . s Wyspa rozszerzajgca 0
et = L] Zawor =N
= 3 =
E = g : L) Zawor o
= ~ o -
N [ = P Zawor fa}
% — g L] Zawor -1
oo
O:
2
T
al |z 2582
o) - SRE (@)
o 2|5 eee o
o —To ; o
N m—y =N L] Zawor 3 N
Re) o 25 ) . — ©
8 E %) g ol ® Zawor ] 8
le) N =1 b I Zawor ] (]
g B =l =M
c s @ Zawor w g’J c .
5 = =0 — =2 = Wyspa rozszerzajgca 1
Kol [osll ) =12 fd O =<
e = B Zawé o
8- &= E B L] awor o 8
o |z % : ° Zawoér =) QO
— = || —
g 3 = g ° Zawor -~ Y
i 3
- =
Qo
O:
2
=
#le =52
213 eon
=] = ”
= =P Al =
E % % : o Zawor —
= =] o I~
= = o] © frmZene =
(2] = -1 Y y
= Zawor il w H
—1= =2 - = b Wyspa rozszerzajgca 2
g =] o o Zawor i >
E = % : ° Zawor on
~ I =0 - —
N E = o Zawor -
3 =l s o Zawor :

Rys. 20:  Przypisanie wejsc i wyjs¢ do obrazu procesu ukfadu sterowniczego
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9.2.5

WYSpY zaworowej za pomoca WYspy rozszerzajacej —
zestawienie wejs¢ i wyjsé bajt po bajcie

Parametryzacja (parametr szesnastkowy*/User_Prm_Data**)

Dzieki zestawieniu wejs¢ i wyj$¢ bajt po bajcie absolutnie konieczne jest przesytanie danych uzytkownika
(parametr szesnastkowy) poprzez parametryzacje. Oprdcz ustawienia, minimalne dane zawierajg rowniez
informacje o tym, ile wejs¢ jest dostepnych na wyspie gtéwnej, na wyspie rozszerzajacej 0 itd.

Ustawienia fabryczne (domysine) wyspy gtdéwnej w parametryzaciji to:

¢ Wyspa rozszerzajgca — brak (nalezy przekonwertowac na RIO bit po bicie)

¢ Tryb wejscia — normalne wejscia

e Filtr — wh

o

W przypadku stosowania wysp rozszerzajgcych w parametryzacji wysp rozszerzajgcych nalezy
wybraé RIO bit po bicie.

&
8.
g Parametryzacji mozna uzy¢ do zmiany ustawien wybranych dla trybu wejscia i filtra.
3 Mozna réwniez ustawi¢ dtugosc¢ diagnostyki zwigzanej z urzadzeniem, przy czym dtuga diagnostyka ma
£ sens tylko wtedy, gdy uzywane sg wiecej niz cztery wyspy rozszerzajace.
Qo
= Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit 3 Bit2 | Bit1 | Bit0
Q
:’u; Bajt | Parametry magistrali (normalne parametry) 7 bajtéw
5’ 1 Lock_Rep ‘ Unlock_Re Sync_Req | Freeze_Req WD_ON reserved | reserved | reserved
§ 00 min TSDR i dane Urzadzenie | Urzadzenie |Monitoro-
§ spec. dla urzadzenia podrzedne |podrzedne |wanie
° podrzednego Dane dziata w dziata odpowiedzi
7 01 zezwoli¢ dla innych trybie syn- | w trybie 0: dezakty-
] urzadzen nadrzednych chronizacji | zatrzymania | wowane
g 10 zablokowac dla innych 1:
< urzadzen nadrzednych aktywowane
g 11 zezwoli¢ dla innych
2 urzadzen nadrzednych
i 2 |WD_Fact_1 (Zakres 1-255, Monitorowanie odpowiedzi w [s] = 10 ms x WD_Fact_1
2 x WD_Fact_2)
§ 3 | WD_Fact_2 (Zakres 1-255, Monitorowanie odpowiedzi w [s] = 10 ms x WD_Fact_1
a x WD_Fact_2)
‘8 4 |TSDR (Czas w Thit, gdy urzadzenie podrzedne moze odpowiedzie¢. Co
z najmniej 11 Tbit, pozostaje stara wartos¢ 0)
= 5 |ldent_Number wysoki bajt (ID producenta 00 hex)

6 | Ident_Number niski bajt (ID producenta 81 hex)

7 | Group_ldent (w przypadku tworzenia grupy kazdy bit reprezentuje grupe)

*Siemens
**Norma
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Podczas konfiguracji ustawien w telegramie parametrow dopuszczone sg nastgpujgce wartosci:

Bajt nr Opis
8 (0) DPV1_Status_1
9(1) DPV1_Status_2
10 (2) DPV1_Status_3
11 (3) Tryb wejscia/filtr wejscia/dtugosé diagnostyczna patrz tabela na dole
12 (4) Liczba bitow wejs¢ wyspy gtownej
13 (5) Liczba bitow wyjs¢ wyspy gtéwnej
14 (6) Liczba bitow wejs¢ wyspy rozszerzajgcej 0 Przetgcznik DIP na El 0: S1=0FF,
15 (7) Liczba bitow wyjs¢ wyspy rozszerzajacej 0 S2=0FF, S3=0FF
16 (8) Liczba bitow wejs¢ wyspy rozszerzajacej 1 Przetacznik DIP na El 1: S1=0N,
17 (9) Liczba bitow wyj$¢ wyspy rozszerzajgcej 1 S2=0FF, S3=0FF
18 (10) Liczba bitow wejs¢ wyspy rozszerzajacej 2 Przetacznik DIP na El 2: S1=0FF,
19 (11) Liczba bitow wyjs¢ wyspy rozszerzajacej 2 S2=0ON, S3=0OFF
20 (12) Liczba bitow wejs¢ wyspy rozszerzajacej 3 Przetacznik DIP na El 3: S1=0N,
21 (13) Liczba bitow wyjs¢ wyspy rozszerzajacej 3 S2=0N, S3=0FF
22 (14) Liczba bitow wejs¢ wyspy rozszerzajgcej 4 Przetagcznik DIP na El 4: S1=0FF,
23 (15) Liczba bitow wyjs¢ wyspy rozszerzajacej 4 S2=0FF, S3=ON
24 (16) Liczba bitow wejs¢ wyspy rozszerzajgcej 5 Przetacznik DIP na El 5: S1=0N,
25(17) Liczba bitow wyjs¢ wyspy rozszerzajagcej 5 S2=0FF, S3=ON
26 (18) Liczba bitow wejs¢ wyspy rozszerzajgcej 6 Przetacznik DIP na El 6: S1=0FF,
27 (19) Liczba bitow wyj$¢ wyspy rozszerzajacej 6 S2=0N, S3=ON
28 (20) Liczba bitow wejs¢ wyspy rozszerzajacej 7 Przetacznik DIP na El 7: S1=0N,
29 (21) Liczba bitow wyj$¢ wyspy rozszerzajacej 7 S2=0N, S3=ON
Bajt 11 (3)
Tryb wejscia Filtr wejscia OFF Filtr wejscia ON Filtr wejscia OFF Filtr wejscia ON
Dtuga diagnostyka | Diuga diagnostyka
Brak wejs¢ 03 hex 43 hex 83 hex C3 hex
Normalne wejscia 13 hex 53 hex 93 hex D3 hex
Przeniesione 23 hex 63 hex A3 hex E3 hex
wejscia
Wejscia przed- 33 hex 73 hex B3 hex F3 hex
zielone na poét

Opis trybow wejscia i filtra wejscia patrz rozdziat ,,9.3 Tryb Wejscia”.
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9.2.6 Konfiguracja wyspy zaworowej z wyspa rozszerzajgca —
zestawienie wejsc¢ i wyjsc¢ bit po bicie

Ustawienia zadanej konfiguracii, tj. ustawienie réznych identyfikatoréw odbywa sie na ogét za pomoca pliku GSD.

Uzywajac réznych identyfikatoréw, uzytkownik ma mozliwosé swobodnego przypisania bajtéw wejsciowych i
wyjsciowych w obrazie procesu. Identyfikatory sg niezalezne od poszczegdlnych wysp zaworowych.

Zestawienie zawiera wejscia lub wyjscia wyspy gtéwnej i wysp rozszerzajgcych wraz z odpowiednimi strumie-
niami bitéw zgodnie z parametryzacjg. Bajty mogg by¢ odpowiednio rozdzielane w obrazie procesu za pomocg

identyfikatoréw.

Przyktad z wejsciami: (Z — przypisanie, K — identyfikator)

Bit|o [1 [2 |3 |4

|5 [6 |7 [8 |9 [10]11]12[13|14[15]16 |17 [18 |19 ]20 |21 |22 |23

4 Wyspa gtéwna

Wyspa rozszerzajgca 0 Wyspa rozszerzajaca 1 u |U

K

24DE (12 hex)

lub

Bit|o [1 [2 [3 |4

|5 |6 |7 [8 |9 [10]11]12[13[14[15[16 |17 [18 |19 ]20 |21 |22 |23

Z Wyspa gtéwna Wyspa rozszerzajgca 0 Wyspa rozszerzajgca 1 U |U
K 8DE (10 hex) | 16DE (11 hex)

lub

Bit|o [1 [2 [3 |4 |5 |6 [7 [8 |9 [10]11]12]13 |14 |15]16[17 [18 |19 |20 |21 [22 |23
4 Wyspa gtéwna Wyspa rozszerzajagca 0 Wyspa rozszerzajgca 1 u (U
K 16DE (11 hex) 8DE (10 hex)

lub

Bit|o [1 [2 [3 |4

|5 |6 |7 |8 |9 [10]11[12]13 |14 [15]16 |17 |18 |19 |20 |21 [22 |23

Z Wyspa gtowna

Wyspa rozszerzajaca 0 Wyspa rozszerzajgca 1 U |U

K 8DE (10 hex) | 8DE (10 hex) 8DE (10 hex)

Wyspa gtéwna

Wyspa rozszerzajaca 0
Wyspa rozszerzajgca 1
U

Konfiguracja reczna

4 bity wejscia
12 bitéw wejscia
6 bitow wejscia

Niewykorzystany bit

Jesli brak jest pliku GSD, konfiguracje nalezy wykonac¢ recznie. Obowigzujg nastepujace informacje. W tym
przypadku telegram konfiguracyjny zawiera jeden lub wiecej identyfikatorow, przy czym przypisanie przez
uzytkownika jest wybierane dowolnie. Identyfikatory majg nastepujaca strukture:

Bit 7 Bit 6 Bit 5-4 Bit 3-0
Spojnosé Bajty/stowo Wejscia/wyjscia Dtugosé (ilos¢ danych)
0 = bajt/stowo 0 = bajtéw 00 = spec. Format iden- | 0000 = 1 bajt/stowo
1 = catkowita dtugosc¢ 1 = stoéw (2 bajty) tyfikatora
01 = wejscie 0010 = 3 bajty/stowa
10 = wyjscie
11 = wejscie/wyjscie 1111 = 16 bajtéw/stowo
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Przyktad 6 — wyspa gtéwna z 3 wyspami rozszerzajgcymi. Wyspa gtéwna z 3 zaworami (wyjscia) i 3 syg-
nalizatorami potozenia (wejscia); co drugi komunikat jest ignorowany

e PROFIBUS DP adres 9

¢ Tryb: wejscia zmniejszone o potowe
e Filtr wejscia aktywny

¢ Interfejs RIO

Przetacznik DIP wyspa gtéwna

1 2 3 4 5 6 7 8
ON OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF

Wyspa rozszerzajgca 0 z 4 zaworami (wyjscia) i bez sygnalizatoréw potozenia
e Adres 0 (wyspa rozszerzajaca 0 zawsze ma adres 0)

Przetgcznik DIP wyspa rozszerzajaca 0O

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
OFF | OFF | OFF | ON | OFF | OFF | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF

Wyspa rozszerzajgca 1 z 2 zaworami (wyjscia) i 4 sygnalizatorami potozenia (wejscia)
e Adres 1 (wyspa rozszerzajgca 1 zawsze ma adres 1)

¢ Tryb: normalny tryb wejscia

e Filtr wejscia aktywny

Przetacznik DIP wyspa rozszerzajgca 1

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
ON OFF OFF ON OFF OFF ON OFF ON OFF ON OFF

Wyspa rozszerzajgca 2 z 3 zaworami (wyjscia) i 6 sygnalizatorami potozenia (wejscia); co drugi komunikat
jest ignorowany

e Adres 2 (wyspa rozszerzajgca 2 zawsze ma adres 2)
e Tryb: wejscia zmniejszone o potowe
e Filtr wejscia aktywny

Przetacznik DIP wyspa rozszerzajgca 2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
OFF ON OFF ON OFF OFF ON OFF ON ON ON OFF

Schemat parametrow

Tutaj przedstawione sg tylko parametry uzytkownika (User_Prm_Data) bez bajtéw statusu 3 DPV1. Obli-
czenie w nawiasach, zaczynajac od 0 (wiekszos$¢ programoéw konfiguracyjnych pokazuje tylko parametry
uzytkownika). Warto$¢ w formacie szesnastkowym.
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Bajt nr 11 (3) 12 (4) 13 (5) 14 (6) 15 (7) 16 (8) 17 (9) 18 (10) | 19(11)
Wartos¢ 73 03 03 00 04 04 02 03 03
(hex)
Znaczenie | Typ Wejscie | Wyjscie | Wejscie | Wyjscie | Wejscie | Wyjscie | Wejscie | Wyjscie
parametru | \wyspa gtéwna Wyspa Wyspa Wyspa
rozszerzajgca 0 rozszerzajgca 1 rozszerzajgca 2
Konfiguracja
Bajt nr (gniazdo) 1(0) 2(1) 32 4 (3)
Identyfikator w hex (dec.) 10 (016) 10 (016) 20 (032) 20 (032)
Wyjscie obrazu procesu (PAA) 11 14
Wejscie obrazu procesu (PAE) 15 20
o Przypisanie wejs¢ i wyjs¢ do obrazu procesu ukfadu sterowniczego
S
S
&
]
2
=
a8
:)I’) ) Zawor
E’) Zawor WySpa g*éwna
% Zawor
?
3
[
5
x
g
]
?:. Zawor
é Zawor WySp a
o —_ 2 Zawoér by — .
% i = - = é rozszerzajgca 0
o © g
(] \
a > 5
= [ 2
S o 15}
< 8 s
B. > o
2 ‘* - : g Wysea
= g @ z::é: € § rozszerzajgca 1
’ Zawor
Zawor Wyspa
e rozszerzajgca 2
46 Rys. 21:  Przypisanie wejsc¢ i wyjs¢ do obrazu procesu ukfadu sterowniczego
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9.3 Tryb Wejscia

W trybach wejscia, wejscia (sygnalizatory potozenia) w obrazie procesu wejs¢ (PAE) moga by¢ przy-
pisane inaczej. Tryb jest wybierany w telegramie parametryzaciji.

9.3.1 Tryb normalny

W trybie normalnym wszystkie wejscia sg odczytywane od prawej do lewe;j.

Modut wejsciowy (np. 16x)

Modut wejsciowy (np. 16x)

Zrédio zasilania — masa

Zrédto zasilania — masa

EME 32
L TP TP TT T TPTI I T TP ITTTTTITITTITT!
Zrodto zasilania + 24 V Zrodio zasilania + 24 V )
Illllllllllllllllll|||||||||||||||%m
Wejscia Wejscia o :g
I16|15|14|13|12|11|10|?|8|7|6|5|4|3|2|1I [16 [15 [1a[13]12]11]10]o]s]7]6]|s]a]a]2]1] E)q;_)'
| I %
lelrfelsfalslol+] [sfrfe]s]alaf2ft] [s]7]e]s]s[af2]1] [e]7]e]s[s[as]2]r][=
Bajt 3 Bajt 2 Bajt 1 Bajt 0
Rys. 22:  Tryb normalny
9.3.2 Tryb przeniesionych wejsé

W trybie przeniesionych wejs¢ pierwsze 16 wejs¢ w protokole transmisji jest ustawianych naprzemiennie w
bajcie 0 i bajcie 1. Te same 16 wejs¢ jest uzywanych w bajcie 2 i bajcie 3.

Modut wejsciowy (np. 16x)

Modut wejsciowy (np. 16x)

Zrédio zasilania — masa

Zrédto zasilania — masa

LI TP T T T ITTTITTTT]

HEEEEEEEEEEEEEEE

Zrédto zasilania + 24 V

Zrédio zasilania + 24 V

HEEEEEREEEEEEEEE

LI T TP TP ITTTTIIifll

Wejscia

Wejscia

[16 [15 [14 13 ]12[11]10]o]8]7]6|s]a]a]2]1]

[16 [15 [14 ]3] 12]11]10]o]8]7]6]|s]a]a]2]1]

[el7Tels [+ e 2] [erTe[s ]« o2 ]

TG

lefrfe]s]afs]2]"]

EME 32

wejscia

Modut rozszerzajacy —

Bajt 3 Bajt 2

Bait 1 Bajt 0

Rys. 23:  Tryb przeniesionych wejs¢
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9.3.3

Tryb wejs¢é zmniejszonych o polowe

W trybie wejs¢ zmniejszonych o potowe co drugie wejscie jest pomijane. Przesytane s3 tylko wejscia 1, 3, 5
itd. Dlatego dla 32 fizycznie istniejgcych wejs¢ potrzebne sa tylko 2 bajty.

Modut wejsciowy (np. 16x)

Modut wejsciowy (np. 16x)

Zrédio zasilania — masa

Zrédto zasilania — masa

LI TP T T T ITTTITTTT]

HEEEEEEEEEEEEEEE

Zrédto zasilania + 24 V

Zrédio zasilania + 24 V

LI TP T T T ITTTITTTT]

LI T TP T P ITTTIiilll

Wejscia

Wejscia

[16 [15 [14a]13]12]11]10]o]8]7]6[5[a]3]2]1]

[16 [15 [1a[13]12]11]10]o]8]7]6|s]a]a]2]1]

[8]7[e]s s ]s]2]1]
Bajt 1

lefrfefs[e]of2]"]
Bajt 0

EME 32

wejscia

Modut rozszerzajacy —

Rys. 24:  Tryb wejs¢ zmniejszonych o potowe

9.4 Filtr wejscia

Filtr wejscia ttumi zaktécenia wptywajace na moduty wejsciowe. Dlatego zaleca sie zawsze aktywowac ten

filtr wejscia.

Gdy filtr jest aktywny, rozpoznawane sa tylko sygnaty o czasie trwania =2 ms. Aby zachowac

zgodnosc¢ z wytycznymi ustawy o EMC, nalezy aktywowac filtr wejscia.

9.5
Parametr OxOE: usung¢ EEPROM

Funkcje specjalne podczas parametryzaciji

Aby w razie koniecznosci méc usunaé ustawienie domysine zapisane w pamigci EEPROM dla konfiguraciji,
OxOE (lub 14 dec.) musi zostac przestane jako data uzytkownika (parametr szesnastkowy).

Parametr Ox0OF: zmiana domysinego ustawienia konfiguraciji

Jesli wartosci domysine sg uzywane w konfiguracji wyspy zaworowej, warto$ci maksymalne, tj. wejscia
4-bajtowe i wyjscia 3-bajtowe sg ustawiane i dodawane do obrazu procesu.

Aby wybrac inne ustawienie domysine, nalezy ustawi¢ nastepujgce dane uzytkownika (parametry

szesnastkowe):
Baijt nr Opis
0 0 x OF; parametr do zmiany ustawienia domyslnego
1 Liczba kolejnych identyfikatorow (maks. 7)
2 Identyfikator 1
3 Identyfikator 2
8 Identyfikator 7
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Nastepujace dane sg dopuszczone jako identyfikator:
Szesnastkowy (hex) | Dziesietny (dec.) Znaczenie

10 016 1 bajt na wejsciu, spdjnos¢ w bajtach
11 017 2 bajty na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
12 018 3 bajty na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
13 019 4 bajty na wejsciu, spojnos¢ w bajtach
20 032 1 bajt na wyjsciu, spéjnosé w bajtach
21 033 2 bajty na wyjsciu, spéjnos¢ w bajtach
22 034 3 bajty na wyjsciu, spéjnos¢ w bajtach
00 000 Znak zastepczy

9.6 Diagnosis

Po uruchomieniu systemu lub w przypadku btedu diagnostyka jest odczytywana z urzadzenia podrzednego
przez urzadzenie nadrzedne. Wiekszos¢ uktadow sterowniczych udostepnia czes¢ tych danych.

Nastepujace dane sg
(Ext_Diag_Data):

przechowywane w pliku diagnostycznym specyficznym dla urzgdzenia

¢ niezbedne pozycje przetagcznikéw DIP,

numery btedow parametryzaciji i konfiguraciji,

btedy napiecia wyjsciowego,

¢ informacje o awarii wyspy rozszerzajacej,

informacje o konfiguracji wyspy rozszerzajgce;j.

Bit 7 | Bte | Bits | Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bajt Standardowa diagnostyka 6 bajtow
1(0) Master-Look Prm_Fault Invalid_Slave_ | Not_Supportet | Ext._Diag Cfg._Fault Station_Not_ | Station_Non_
Parametry- Btad Response Funkcja Dostepna | Btad Ready Existent
zowane przez parametru Wyspa nie jest jest pozycja | konfiguracji | Brak goto- Wyspa ustawia
inne urzadzenie ustawia 0 obstugiwana diagno- wosci do 0
nadrzedne styczna wymiany
danych
2(1) Deactivated Not_Present | Sync_Mode Freeze_Mode | WD_On Zawsze =1 | Stat_Diag Prm_Req
Wyspa ustawia | Wyspa Otrzymano Otrzymano Watchdog Diagnostyka | Urzadzenie
0 ustawia 0 polecenie polecenie on statyczna podrzedne
synchroni- zatrzymania musi zostac
zacji (wyjécia (wejscia ponownie spa-
zostaly zostaly rametryzowane i
wydane i wczytane i skonfigurowane
zamrozone) zamrozone)
32 Ext_Diag_ reserved reserved reserved reserved reserved reserved reserved
Przepetnienie,
wiecej dostepnej
diagnostyki, niz
mozna wystac
4 (3) Master_ADD (Adres urzadzenia nadrzednego, ktére sparametryzowato wyspe — brak urzadzenia nad-
rzednego: FF hex)
5 (4) Ident_Number wysoki bajt (ID producenta 00 hex)
6 (5) Ident_Number niski bajt (ID producenta 81 hex)
Ext_Diag_Data (diagnostyka zwigzana z urzadzeniem 10 lub 14 bajtéw)
7 (6) Bajt nagtéwka (dtugos¢ diagnostyki zwigzanej z urzadzeniem 10 lub 14 bajtéw)
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Diagnostyka wyspy gtéwnej (HI)
87 |o 0 0 0 |o |o 0 HI: 24 V Out
Btedy parametryzac;ji i konfiguraciji (patrz rozdziat 9.7 Bfedy konfiguracji i parametryzaciji”)
9(8) Numer btedu konfiguracji | Numer btedu parametryzacji
Diagnostyka wyspy rozszerzajacej (El)
10(9) | EI7: 24V Out El6: 24V Out | EI5:24V Out |EI4:24VOut | EI3:24V El2: 24V El1: 24 V Out | EIO: 24 V Out
Out Out
11 (10) | EI7: NOK El6: NOK El5: NOK El4: NOK EI3: NOK El2: NOK El1: NOK El0: NOK
12 (11) | EI7: konfig. El6: konfig. EI5: konfig. El4: konfig. EI3: konfig. | EI2: konfig. | EI1: konfig. EIO: konfig.
Pozycje przetaczania wyspy rozszerzajacej (El)

13 (12) | EIO: DIP-8 EIO: DIP-7 EIO: DIP-6 EIO: DIP-5 EIO: DIP-4 | EIO: DIP-11 | EIO: DIP-10 EIO: DIP-9

14 (13) | EI1: DIP-8 El1: DIP-7 El1: DIP-6 El1: DIP-5 El1: DIP-4 | EI1: DIP-11 | EI1: DIP-10 El1: DIP-9

15 (14) | EI2: DIP-8 El2: DIP-7 El2: DIP-6 El2: DIP-5 El2: DIP-4 El2: DIP-11 | EI2: DIP-10 El2: DIP-9

16 (15) | EI3: DIP-8 EI3: DIP-7 EI3: DIP-6 EI3: DIP-5 EI3: DIP-4 | EI3: DIP-11 | EI3: DIP-10 EI3: DIP-9

Tylko z 14-bajtowa diagnostyka uzytkownika

17 (16) | El4: DIP-8 El4: DIP-7 El4: DIP-6 El4: DIP-5 El4: DIP-4 El4: DIP-11 | El4: DIP-10 El4: DIP-9

18 (17) | EI5: DIP-8 EI5: DIP-7 EI5: DIP-6 EI5: DIP-5 EI5: DIP-4 | EI5: DIP-11 | EI5: DIP-10 EI5: DIP-9

19 (18) | EI6: DIP-8 El6: DIP-7 El6: DIP-6 El6: DIP-5 El6: DIP-4 | El6: DIP-11 | El6: DIP-10 El6: DIP-9

20 (19) | EI7: DIP-8 ElI7: DIP-7 EI7: DIP-6 ElI7: DIP-5 ElI7: DIP-4 El7: DIP-11 | EI7: DIP-10 El7: DIP-9

HI Wyspa gtéwna na PROFIBUS-DP
Wt Wyspa rozszerzajgca n na magistrali RIO (n = 0 do 7),

Przyktad: EIO: wyspa rozszerzajgca DIP-4 o adresie 0 przetacznik 4
DIP-n Numer przetgcznika DIP odpowiedniej wyspy rozszerzajacej (z prawej strony modutu magistrali)

0: = OFF; 1: =ON

24V Out  Brak napiecia sterowania wyjscia 24 V na odpowiedniej wyspie zaworowej
0:= brak btedu; 1:= btad

NOK Odpowiednia wyspa rozszerzajgca nie odpowiada na magistrale RIO
0: = brak btedu; 1: = btad
Konfig Odpowiednia wyspa rozszerzajgca zostata skonfigurowana przez urzgdzenie nadrzedne

0: = nieskonfigurowane; 1: = skonfigurowane

9.7 Bledy konfiguraciji i parametryzaciji

Numer btedu konfiguraciji Numer btedu parametryzaciji
1 | Zbyt wiele wejs¢ (>32) na jedng wyspe 1 | Zbyt wiele podanych wejs¢ (>32) na jedng wyspe
2 | Zbyt wiele wyjs¢ (> 24) dla wyspy 2 | Zbyt wiele podanych wyjs¢ (> 24) dla wyspy

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

3 | Zbyt mato wejs¢ dla wszystkich wysp (specyfi- | 3 | Zbyt duzy telegram parametryzaciji
kacja telegramu parametryzacji)

4 | Zbyt mato wyjs¢ dla wszystkich wysp (specyfi- | 4 | Zbyt mato wyjs¢ dla wszystkich wysp
kacja telegramu parametryzacji)

5 | Bfedny bajt konfiguraciji 5
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10 MODUL MAGISTRALI URZADZENIA
PODRZEDNEGO RIO (RIO/VA)

Modut magistrali urzadzenia podrzednego RIO (wewnetrzne rozszerzenie magistrali przez magistrale CAN)
wymaga wyspy zaworowej 8640 z odpowiednim przytgczem RIO, np. modutu PROFIBUS DP/V1 lub juz
podtaczonego modutu magistrali urzadzenia podrzednego RIO.

WSKAZOWKA!

Modut PROFIBUS DP/V1 z przytaczem RIO i modutami Profinet 10, EtherNet/IP i Modbus TCP obstuguja
do 8 modutéw podrzednych RIO potaczonych ze sobg szeregowo.

Zrodio zasilania

Wskaznik stanu LED —

Uziemienie funkcyjne

przetacznik DIP —

Przytacze RIO-Slave

Remote I/O-Interface
(przytacze dla
kolejnego modutu)

Rys. 25:  Przeglad modutu magistrali urzadzenia podrzednego RIO

Do podtaczenia potrzebne sa odpowiednie przewody tgczace (patrz akcesoria).
Przetaczniki DIP mozna uruchamiac przez folig!

Akcesoria

Przewdd taczacy zdalny interfejs
Remote I/O-Interface do modutu podrzednego RIO im Numer katalogowy 917 498

Przewdd taczacy zdalny interfejs
Remote I/0O-Interface do modutu podrzednego RIO 2m Numer katalogowy 917 499

Wtykowe ztgcze zaciskowe do zrddta zasilania (dotaczone do zestawu).
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10.1

Zrédlo zasilania (Power) urzadzenia podrzednego
RIO

4-stykowe wtykowe ztgcze zaciskowe ma nastepujace przypisanie dla zrédta zasilania:

24V DC (2)
zawory/
wyjscia

24V DC
(4) uktad
logiczny

GND (3)
Logik

GND (1)
zawory /
wyjscia

Uktad
elektroniczny

— Zawory/
[ Wejscia | | ‘wyjscia

Pin 1

Pin
Zawory/| - |1
wyjscia| + |2
Wejscia uktadu| — | 3
logicznego| + | 4

Rys. 26:  Struktura Zrdédfa zasilania

Rys. 27:  Wycinek przytacza POWER

Pin 2 zrédta zasilania musi by¢ zabezpieczony 3 A (Srednie obcigzenie), zas pin 4-1 A.

przypadku wyspy zaworowej typu 8640 w celu rozpoznania przez wyspe zaworowg i umozliwienia

Zrédto zasilania urzadzenia podrzednego RIO musi byé obecne maksymalnie 1 s pézniej niz w

wymiany danych. Kolejne podfgczenie urzadzenia podrzednego RIO wymaga zatem ponownego
uruchomienia wyspy zaworowej!

Wersja Revision 2 (REV.2): Jesli po tym czasie nie wykryto zadnego urzadzenia podrzednego,
interfejs RIO jest przetagczany na wewnetrzny protokot serwisowy.

WSKAZOWKA!

Aby zapewni¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (EMC), umiesci¢ zacisk sSrubowy FE (uziemienie funk-
cyjne) na uziemieniu za pomocag mozliwie najkrétszego kabla (30 cm).
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10.2 Przylacze Fieldbus urzadzenia podrzednego RIO
Dla wewnetrznej magistrali Fieldbus uzywane sa 4-stykowe potaczenia M 8.

WSKAZOWKA!

Przypisanie dwoch wtyczek magistrali jest identyczne. Zgodnie z ustawg EMC dtugosé poszczegdinych
przewoddw faczacych musi by¢ mniejsza niz 3 m.

Pin nr Nazwa sygnatu Nazwa sygnatu
interfejs przychodzacy (BUS IN) interfejs kontynuacyjny (BUS OUT)
(ztacze zenskie w urzadzeniu, ztagcze meskie | (ztacze zenskie w urzadzeniu, ztgcze meskie

na kablu) na kablu)
1 CAN HIGH CAN HIGH
2 CAN LOW CAN LOW
3 bez funkc;ji bez funkciji
4 bez funkc;ji bez funkciji

Przypisanie pindw
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10.3 Wskaznik stanu LED
BUS_FAULT (BF)
BUS_OK (BO)
FAILURE_NUMBER (FN)
FAILURE_SELECT (FS)
U_TREIBER_OK (U,) U-LOGIK_OK (U)
Rys. 28:  Wycinek wskaznika stanu LED
[sg]
N
S Skrot Kolor Znaczenie Objasnienie
§ BO zielony Bus OK Wewnetrzna komunikacja magistrali aktywna
3 BF czerwony Bus Fault Wewnetrzny btad magistrali
g FS 26ty Failure Select Okresla funkcje diody LED FN:
= FS swieci: FN wskazuje typ btedu
% FS nie $wieci: FN wskazuje numer btedu
g FN czerwony Failure Number Liczba mignie¢ wskazuje typ btedu lub numer btedu, w
g zaleznosci od tego, czy dioda FS Swieci sie, czy nie
§ U, zielony U UKELAD Dostepne napigcie zasilania logicznego, wejscia i
8 LOGICZNY OK | interfejs magistrali
% U, zZielony U Sterownik OK | Dostepne napiecie zasilajace dla wyjsé
4
E 10.3.1  Normalny stan
»
< :
= LED stan Opis
o
2 BUS (BO) WE.
> BUS (BF) WYL.
T FS WYL. Bezusterkowa praca
g FN WYL. WYSpy rozszerzajgcej
= U, WE.
[se}
=] o} WE.
e
g 10.3.2 Blad magistrali
LED stan Opis Przyczyna btedu/usuwanie btedu
BUS (BO) WYL. Podczas pracy:
BUS (BF) MIGA Czas monitorowania odpo- sprawdzi¢ wyspe gtowna (uktad sterowniczy)

FS WYL. wiedzi na wyspie zaworowej i kabel magistrali.

FN WYL. uptynat bez adresowania Podczas rozruchu:

U, WE. wyspy gtéwnej sprawdzi¢ konfiguracje sieci na urzadzeniu

U, WE. nadrzednym i adres stacji na wyspie
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10.3.3 Napiecie wyjsciowe niedostepne

LED stan Opis
U, WYL.
FS Diody FS i FN wskazuja typ btedu 4 i Sprawdzi¢ napigcie zasilajace
FN numer btedu 1.
10.4 Ustawienia przetacznika DIP

WSKAZOWKA!

Wyregulowagé przetacznik DIP za pomoca srubokreta przez folie (folia jest bardzo odporna).

1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 8

Adres na wewnetrznej magistrali Tryb Wejscia Rezerwa zawsze Oporniki obcigzenia
RIO OFF

Zmiana pozycji przetacznika staje si¢ aktywna dopiero po ponownym uruchomieniu modutu
Fieldbus.

10.41

Kazda wyspa rozszerzajgca ma jednoznaczny adres. Adres ten jest ustawiany za pomoca przetacznikdw
DIP od 1 do 3 na wyspie zaworowe;j.

Adres na wewnetrznej magistrali RIO: przelaczniki DIP 1 do 3

DIP 1 DIP 2 DIP 3 Adres Wyspa rozszerzajgca
OFF OFF OFF 0 0
ON OFF OFF 1 1
OFF ON OFF 2 2
ON ON OFF 3 3
OFF OFF ON 4 4
ON OFF ON 5 5
OFF ON ON 6 6
ON ON ON 7 7

10.4.2 Tryb wejscia: przelaczniki DIP 4 i 5

WSKAZOWKA!
W trybach wejs¢, wpisy (sygnalizatory potozenia) w obrazie procesu wejsé (PAE) moga by¢ przypisane
inaczej.
DIP 4 DIP 5
Brak dostepnych wejs¢ OFF OFF
Tryb normalny ON OFF
Tryb: przeniesione wejscia OFF ON
Tryb: wejscia zmniejszone o potowe ON ON

A OSTROZNIE!

W przypadku braku wejs¢ oba przetgczniki muszg by¢ ustawione na OFF.
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Tryb normainy

W trybie normalnym wszystkie wejscia sg odczytywane od prawej do lewe;j.

Modut wejsciowy (np. 16x) Modut wejsciowy (np. 16x)
Zrédio zasilania — masa Zrédho zasilania — masa EME 32
I iy it rdyf
Zrédfo zasilania + 24 V Zrédho zasilania + 24 V Y
L ety i Il s
Wejscia Wejscia g -g
[16 [15 [14[13]12]11]10]0]8|7]6]|s]a]a]a]1] |[16]15 [1a]13]r2]11]10]0]8|7]6]s[a]a]2]1] N g
\ / \ / 5;
e o o e o o e o o * o o ‘5
\J Y 8
elrfelsfalafafr] [sfz]efs|efafof1] [e]7[efs[s]s]o]r] [e]rfe]s[a]s]2]:]]=
Bajt 3 Bajt 2 Bajt 1 Bajt 0
Rys. 29:  Tryb normalny

Tryb przeniesionych wejsé

W trybie przeniesionych wejs¢ pierwsze 16 wejs¢ w protokole transmisji jest ustawianych naprzemiennie w
bajcie 0 i bajcie 1. Te same 16 wejs¢ jest uzywanych w bajcie 2 i bajcie 3.

Modut wejsciowy (np. 16x)

Modut wejsciowy (np. 16x)

Zrédio zasilania — masa

Zrédio zasilania — masa

Zrédio zasilania + 24 V

Zrédto zasilania + 24 V
HEEEN

Wejscia

[T T
Wejscia

LI T T PP T IlT
[16 [15 |14 |13 |12 |11 [10]e]8|7[6]s[a]a]2]1]
\ N— \

[16 [15 [ 14|13 |12 [11[10]e]8]7]6]5[4a]a]2]1]
\

e o o

DA EER

slrfefs]efsfz]1]

[e7els [« o [o]"]

[s]7]e6]5]4]3][2]1

EME 32

Modut rozszerzajacy —
wejscia

Bajt 3 Bajt 2

Bait 1 Bajt 0

Rys. 30: Tryb przeniesionych wejs¢
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Tryb wejsé zmniejszonych o potowe

W trybie wejs¢ zmniejszonych o potowe co drugie wejscie jest pomijane. Przesytane sa tylko wejscia 1, 3, 5
itd. Dlatego dla 32 fizycznie istniejgcych wejs¢ potrzebne sa tylko 2 bajty.

Modut wejsciowy (np. 16x) Modut wejsciowy (np. 16x)

Zrédfo zasilania — masa Zrédho zasilania — masa EME 32

CI 1ttt ittt ittt Pl gy

Zrédto zasilania + 24 V Zrédio zasilania + 24 V &

LT T T T T T ITTITIITTI T T T T T T ITTITTITITITT|&
N ©
Wejscia Wejscia o ©
[16 [15 [14[13]12]11]10]o]8|7]6]|s]a]a]a]1] |[16]15 [1a]13]r2]11]10]0]e|7]6]s[a]a]2]1] UN,?%
'é'B

s

\ /A// \ }/A// 3

[8]7]efs]sfs]2]r] [s]7]efs[afs]2]r] =

Bait 1 Bajt 0

Rys. 31:  Tryb wejs¢ zmniejszonych o potowe

10.4.3 Oporniki obcigzenia: przetacznik DIP 8

W przypadku zdalnego interfejsu Remote I/O-Interface tacze dwuprzewodowe magistrali Fieldbus musi by¢
zakonczone rezystorami na obu koricach. Jesli ostatni uczestnik jest wyspa zaworowa, oporniki obcigzenia

mozna aktywowac przetgcznikiem DIP 8.

WSKAZOWKA!

Wysokie szybkosci transmisji danych stosowane w technologii Fieldbus moga prowadzi¢ do
zaktécajagcych odbi¢ sygnatu na koncach pasma magistrali. Moze to prowadzi¢ do btedéw danych.

Przetaczane oporniki obcigzenia eliminuja te odbicia.

DIP 8
Oporniki obcigzenia zdezaktywowane OFF
Oporniki obcigzenia aktywowane ON
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11 MODUL FIELDBUS CANOPEN

111 CANopen, IP20 — ogdlny przeglad

Wskaznik stanu LED

przetacznik DIP

Zrédio zasilania

Uziemienie funkcyjne

Przytacze Fieldbus

Rys. 32:  Ogdlny przeglad modufu FIELDBUS systemu CANopen, IP20

Przetaczniki DIP mozna uruchamiac przez folig!

11.1.1 Zrdédlo zasilania (Power) IP20

4-stykowe wtykowe ztgcze zaciskowe ma nastepujace przypisanie dla zrédfa zasilania:

24V DC (2)
zawory/
wyjscia

24V DC

(4) uktad
logiczny

Ukfad
elektroniczny

GND (3)
Logik

$cia

Zawory/
wyjscia

GND (1)
zawory /
wyjscia

Zawory/  Wejscia uktadu
wyjscia logicznego

Rys. 833:  Struktura Zrodfa zasilania

Rys. 34: Wycinek przytacza POWER

Pin 2 zrédta zasilania musi by¢ zabezpieczony 4 A (Srednie obcigzenie), zas pin 4-1 A.

WSKAZOWKA!

Aby zapewni¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (EMC), umiesci¢ zacisk srubowy FE (uziemienie funk-
cyjne) na uziemieniu za pomocag mozliwie najkréotszego kabla (30 cm).
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11.1.2 Przylacze Fieldbus IP20

W przypadku przytacza Fieldbus uzywane jest 9-stykowe potgczenie D-SUB z nastepujgcym przypisaniem
przytaczy (wtyczka w urzadzeniu, gniazdo na kablu):

Pin nr Nazwa sygnatu Pin nr Nazwa sygnatu
1 bez funkciji 6 bez funkciji
2 CAN LOW 7 CAN HIGH
3 GND 8 bez funkgciji
4 bez funkciji 9 bez funkciji
5 bez funkciji

11.1.3 Obwdd terminujacy IP20

Podczas instalacji systemu CANopen nalezy zwrdcié uwage na prawidtowy obwdd terminujacy linii danych.
Obwadd terminujacy zapobiega generowaniu zaktdcen przez odbicia sygnatu na liniach danych. W tym celu
przewdd gtéwny musi by¢ zakonczony na obu koncach rezystorami po 120 Q, strata mocy 1/4 W.

W wariancie IP20 opornik obcigzenia o wartosci 120 Q mozna podtgczy¢ miedzy dwoma prze-
wodami magistrali CAN High i CAN Low za pomoca zworki w 9-stykowym przytaczu Fieldbus D-SUB
miedzy pinem 4 a pinem 8.

11.2 CANopen, IP54 — ogdlny przeglad

Wskaznik stanu LED Zrodio zasilania

Uziemienie funkcyjne

przetacznik DIP — Przytacze Fieldbus

Rys. 35:  Ogoliny przeglad bramy sieciowej Fieldbus systemu CANopen IP54

Przetaczniki DIP mozna uruchamiaé przez folie!
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11.21

Zroédio zasilania (Power) IP54

4-stykowe ztgcze okragte ma nastepujgce przypisanie dla zrédta zasilania:

24V DC (1)
zawory /
wyjscia
24V DC

(2) uktad
logiczny

GND (3)
Logik

GND (4)
zawory/
wyjscia

Uktad
elektroniczny

Wejscia

Zawory/
wyijscia

Pin 1: +24 V — zawory (wyjscia)
Pin 2: +24 V — uktad logiczny + wejscia
Pin 3: GND — ukfad logiczny + wejscia
Pin 4: GND — zawory (wyjscia)

Rys. 36: Struktura Zrodfa zasilania

Pin 1 Zrédta zasilania musi by¢ zabezpieczony 4 A (Srednie obcigzenie), zas pin 2—1 A.

WSKAZOWKA!

Aby zapewni¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (EMC), umiesci¢ zacisk sSrubowy FE (uziemienie funk-
cyjne) na uziemieniu za pomocag mozliwie najkrétszego kabla (30 cm).

11.2.2 Przylacze Fieldbus IP54

W przypadku przytgcza Fieldbus uzywane jest 5-stykowe ztgcze micro M12 (wtyczka) okreslone przez CANopen,
z nastepujacym przypisaniem przytaczy:

Pin nr Nazwa sygnatu
1 Dren (ekran)
2 bez funkciji
3 GND
4 CAN HIGH
5 CAN LOW

Sterowniki magistrali sg dostarczane wewnetrznie przez napiecie izolowane od napiecia zasilajgcego.
Z tego powodu nie nalezy dostarczaé oddzielnego napiecia z magistrali za posrednictwem pinu 2 i pinu 3.

Akcesoria

CANopen, konfigurowalne ztgcze wtykowe M12,
5-stykowe, o prostym sprzezeniu

Nrident. 917 116

CANopen, konfigurowalne ztgcze wtykowe M12,
5-stykowe, o prostej wtyczce

Nr ident. 902 627

Zrédio zasilania, konfigurowalne ztacze wtykowe
M12, 4-stykowe, o prostym sprzezeniu

Nr ident. 902 552

5-stykowe

Rezystor terminujacy, ztagcze meskie M12,

Nr ident. 902 628

Rozdzielacz Y, M12, 5-stykowy

Nr ident. 778 643




P B0 burkert
Modu* FlELDBUS CANOpen FLUID CONTROL SYSTEMS

11.2.3 Obwdd terminujacy IP54

Podczas instalacji systemu CANopen nalezy zwréci¢ uwage na prawidtowy obwéd terminujacy linii danych.
Obwdd terminujgcy zapobiega generowaniu zaktécen przez odbicia sygnatu na liniach danych. W tym celu
przewdd gtéwny musi by¢ zakonczony na obu koricach rezystorami po 120 Q, strata mocy 1/4 W.

11.3 Ustawienie przelacznika DIP

Przetacznik DIP stuzy do dokonywania ustawiern w bramie sieciowej Fieldbus.

WSKAZOWKA!

Zmiana pozycji przetacznika staje sie aktywna dopiero po ponownym uruchomieniu modutu Fieldbus.
Wyregulowagé przetacznik DIP za pomoca srubokreta przez folie (folia jest bardzo odporna).

Pozycja ,,ON” = przetgcznik DIP w prawo

1 2 3 4 5 6 7 8
(gora) (dot)
Adres modutu Fieldbus Baud rate

11.3.1 Adres modulu Fieldbus: przelacznik DIP 1 do 6

Adres modutu Fieldbus mozna ustawic¢ na przetagczniku DIP 1-6 w zakresie 0-63.

Jesli wymagany jest adres miedzy 63 a 127, mozna to ustawi¢ za pomoca obiektu Index 3000/Subindex 0.
Adres jest przechowywany nieulotnie w pamieci EEPROM i staje sie aktywny, jesli:

¢ wszystkie przetaczniki DIP od 1 do 6 majg ustawienie ,,ON” (adres 63);

® przeprowadzono ponowne uruchomienie.

DIP 1 DIP 2 DIP 3 DIP 4 DIP 5 DIP 6 Adres
ON OFF OFF OFF OFF OFF 1
OFF ON OFF OFF OFF OFF 2
ON ON OFF OFF OFF OFF 3
ON ON ON ON ON ON 63

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

Szybkos¢ transmisji mozna ustawi¢ na przetacznikach DIP 7 i 8:

DIP 7 DIP 8 Baud rate
OFF OFF 20 kB
ON OFF 125 kBd
OFF ON 250 kBd
ON ON 500 kBd
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1.4

Wskaznik stanu LED

BUS_RUN (BO)

FAILURE_SELECT (FS)

U_TREIBER_OK (U))

BUS_ERROR (BF)

FAILURE_NUMBER (FN)

U_LOGIK_OK (U)

Rys. 37:  Wycinek wskaznika stanu LED

Skroét Kolor Znaczenie Objasnienie

BO Zielony BUS RUN Patrz CANopen RUN LED

BF czerwony BUS ERROR Patrz CANopen ERROR LED

FS 261ty FAILURE SELECT Okresla funkcje diody LED FN:
FS swieci: FN wskazuje typ btedu
FS nie swieci: FN wskazuje numer btedu

FN czerwony FAILURE NUMBER Liczba mignie¢ wskazuije typ btedu lub numer btedu,
w zaleznosci od tego, czy dioda FS swieci sie, czy nie

) zielony | U UKEAD LOGICZNY OK | Dostepne napiecie zasilania logicznego, wejscia i
interfejs magistrali

U, zielony U Sterownik OK Dostepne napiecie zasilajgce dla wyjs¢

CANopen RUN LED

CAN RUN LED Status urzadzenia Opis
Single flash STOPPED Brama sieciowa Fieldbus znajduje
sie w stanie STOPPED
Blinking PRE-OPERATIONAL Brama sieciowa Fieldbus znajduje
sie w stanie PRE-OPERATIONAL
On OPERATIONAL Brama sieciowa Fieldbus znajduje
sie w stanie OPERATIONAL
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CANopen ERROR LED

wytgczyta sie z powodu

duzej liczby wykrytych
bteddéw transmisji z
magistrali (Bus Off)

CAN ERROR LED Status Opis Usuwanie btedu
urzadzenia
Off Brak btedu Urzadzenie gotowe do
pracy
Single flash Warning Limit Brama sieciowa Fieldbus | Sprawdzi¢ potaczenia
wykryta okreslong kablowe i oporniki
liczbe bteddéw transmisji obcigzenia. Wymieni¢
(Warning Limit) zmniejszy¢ szybkos$é
transmis;ji lub dtugos¢
kabla magistrali
Double flash Wystgpito Guard | W okreslonym czasie nie Sprawdzi¢, czy
Event odebrano zadnego tele- urzadzenie nadrzedne
gramu Guarding wysyta telegram Guarding
(Time Out) w okreslonym czasie
On Bus Off Brama sieciowa Fieldbus | Sprawdzi¢ potgczenia

kablowe i oporniki
obcigzenia. Wymieni¢
zmniejszy¢ szybkosé
transmisji lub dtugo$c¢
kabla magistrali.
Ponownie uruchomic
brame sieciowg Fieldbus.

1.41

Number) i FS (Failure Select)

Bledy i ostrzezenia wskazywane przez diody LED FN (Failure

Ponizsza tabela zawiera komunikaty o btedach i ostrzezenia wskazywane przez diody LED FN (Failure

Number) i FS (Failure Select).

Typ btedu jest wskazywany przez miganie (liczbe migniec€) diody FN, gdy dioda FS jest WLEACZONA.
Numer btedu jest wskazywany przez miganie diody FN, gdy dioda FS jest WYLACZONA.

Liczba mignie¢ Liczba mignie¢ Opis Usuwanie btedu
diody FN w przy- diody FN w przy-
padku typu btedu padku numeru
FS WL. btedu FS WYL.
Btad wyspy gtéwnej
y Brak napiecia zasilajgcego dla | Sprawdzi¢ napiecie
3 wyjs¢ wyspy gtéwnej zasilajgce
Ustawiony adres stacji znajduje | Sprawdzi¢ adres magistrali
2 sie poza dozwolonym zakresem | na wyspie gtéwnej
(1-127)
Btad pamieci EEPROM
Bfad podczas uzyskiwania Wymieni¢ ewentualnie
dostepu do pamieci EEPROM | elektronike
podczas uruchamiania sek-
S) y wencji migania jest wyswietlany
tylko raz.
Urzadzenie pracuje z ustawi-
onymi domysinymi parametrami
(patrz tabela obiektéw)
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CANOPEN

12.1

KONFIGURACJA | PARAMETRYZACJA

Opis wezta magistrali Fieldbus CANopen

Wyspa zaworowa odpowiada ,,Pre-defined Device” zgodnie ze standardem CANopen V4.10. W odniesieniu
do funkcji i obiektéw zastosowanie ma ,Device Profile 401 (/O — Modules) V1.4".

Terminy ,adres” i Node ID sg w tym opisie rownoznaczne.

Wykorzystywane sg nastepujace ID

Obiekt Identyfikator
8 NMT 0 hex
by SYNC 80 hex
& EMERGENCY 80 hex + adres
£ 15t TPDO 180 hex + adres
s 1 st RPDO 200 hex + adres
g TSDO 580 hex + adres
g RSDO 600 hex + adres
2 GUARDING 700 hex + adres
3
g 12.2 Przeglad obiektu
E:T Nastepujgce obiekty sg obstugiwane przez wyspe zaworowa:
§ Indeks Subwskazniki Name Dostep
< (hex) (hex) read write constant
2 1000 0 Device type X
> 1001 0 Error register (uzywane bity 0 i 2) X
z 1005 0 COB — ID SYNC X X
§ 1008 0 Manufacturer device name
§ 1009 0 Manufacturer hardware version
§ 100A 0 Manufacturer software version
g 100B 0 (reserved for compatibility reasons)
100C 0 Guard time
100D 0 Life time factor
100E 0 (reserved fpr compatibility reasons)
1014 0 COB — ID EMCY
1015 0 Inhibit time emergency
1018 0-4 Identity object X
1200 0-3 1 st Server SDO parameter X )
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1400 0-2 1 st receive PDO parameter X (x)
1600 0-3 1 st receive PDO mapping X ()
1800 0-3,5 1 st transmit PDO parameter X (%)
1A00 0-4 1 st transmit PDO mapping X (x)
3000 0 Adres Eeprom X X
6000 0-4 Read state 8 input lines X
6003 0 Filtr wejscia X X
601F 0 Tryb wejscia X
6200 0-3 Write state 8 output lines (%)
6206 0-3 Fault mode 8 output lines )
6207 0-3 Fault state 8 output lines )
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x — dotyczy charakterystyki

(x) — charakterystyka obowigzuje warunkowo (w zaleznosci od subindeksu)

12.3 Szczegdlowy opis obstugiwanych obiektéw

Obiekt 1000, Device type
Opisuje typ urzadzenia i zastosowana dtugos¢ profilu 32 bitowa
wartosc 401D

Obiekt 1001 , Error register
Rejestr btedow urzadzenia; czes¢ obiektu alarmowego (Emergency).
Dtugosé 8 bitéw

Lokalizacja Opis btedu
rejestru
Bit 0 Ogdlny btad
Bit 2 Napiecie zasilajace dla zaworow niedostepne
Bit 1; bit 3-7 nieuzywane
Obiekt 1005 , COB — ID SYNC

Okresla COB ID obiektu SYNC i generowanie telegramow SYNC. Warto$¢ domysina 0080 , ..

Obiekt 1008 , Manufacturer device name
Oznaczenie urzgdzenia przez producenta

Obiekt 1009 hex Manufacturer hardware version
Opis wersji sprzetu urzadzenia

Obiekt 100A , Manufacturer software version
Opis wersji sprzetu urzadzenia
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Obiekt 100C , Guard time

»QGuard time” — warto$¢ w ms. Pomnozony przez ,Life time factor” daje ,Life time” dla protokotu Gurading.
Wartos¢ ,,0” oznacza, ze obiekt nie jest uzywany.

Dtugosé 16 bitow
wartos¢ domysina 500 ms

Obiekt 100D Life time factor

sLife time factor” — warto$¢. Opis — patrz obiekt 100C hex ,,Guard time”.
Dtugos¢ 8 bitow

wartos¢ domysina 3

Obiekt 1014 COB — ID Emergency
Okresla COB ID obiektu Emergency.
Ditugos¢ 32 bity

wartos¢ domysina (80, + adres)

he:

Obiekt 1015, Inhibit Time EMCY
§ »Inhibit Time EMCY” — wartos$¢ w 0,1 ms. W tym miejscu mozna ustawic¢ ,,Inhibit Time” dla telegraméw
o alarmowych. Wartos¢ ,,0” oznacza, ze obiekt nie jest uzywany.
2 Dtugo$¢ 16 bitéw
N 7z 7
5 wartos¢ domyslna 0,
2
a Obiekt 1018 , Identity Object
8 Subindeks Opis Dtugosé
§ 00 hex Liczba wprowadzonych obiektow 8 bitow
o
= 01 hex ID inwestora 32 bity
3 02 hex Product Code 32 bity
% 03 hex Revisions Number 32 bity
7 04 hex Serial Number 32 bity
§ Obiekt 1200, Parametr Server SDO
g Subindeks Spis tresci Default Dostep
2 read write
; 00 hex Najwyzszy obstugiwany subindeks 02 hex X -
© 01 hex COB — ID dla tego SDO 600 hex + adres X
§ 02 hex Product Code dla tego SDO 580 hex + adres X
[se}
o
§ Obiekt 1400, Receive PDO communication parameter
z Parametryzuje pierwsze Receive PDO
=
Subindeks Spis tresci Default Dostep
read write
00 hex Najwyzszy obstugiwany subindeks 02 hex X -
01 hex COB — ID uzywany przez PDO 200 hex + adres X
02 hex Typ transmisji; wartosci 00 hex — FF hex FF hex X

66




Typ 8640

Konfiguracja i parametryzacja CANopen

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Obiekt 3000 ,

Znaczenie (6000 / 01) hex:

Obiekt 6000 hex
Sub Index 01 hex

Node ID przez Eeprom

Jesli wymagany jest adres w zakresie od 63 do 127 (mozliwe poprzez przetgczniki DIP 1-62), mozna go

Objekt 1600 , Receive PDO mapping
Mapuje pierwsze Receive PDO.
Subindeks Spis tresci Default Dostep
read write
00 hex Liczba ,,mapowanych” obiektéw PDO 03 hex X -
01 hex Mapowanie PDO dla nastepnego obiektu (6200 / 01) hex X
02 hex (6200 / 02) hex X
03 hex (6200 / 03) hex X
Znaczenie (6200 / 02) hex:
Obiekt 6200 hex
Sub Index 02 hex
Obiekt 1800, Transmit PDO communication parameter
Subindeks Spis tresci Default Dostep
§ read write
N
g 00 hex Najwyzszy obstugiwany subindeks 05 hex X -
@ 01 hex COB — ID uzywany przez PDO 180 hex + adres X X
o
7“53 02 hex Typ transmisji; wartosci 00 hex — FF hex FF hex X X
E 03 hex »Inhibit time” (w 0,1 ms) 00 hex X X
g 05 hex »Event timer” (w ms) 00 hex X X
D
(5]
2 Objekt 1A00 , Transmit PDO mapping
= Mapuje pierwsze Receive PDO.
(0]
§ Subindeks Spis tresci Default Dostep
[5)
= read write
% 00 hex Liczba ,mapowanych” obiektéw PDO 04 hex X -
g 01 hex Mapowanie PDO dla nastepnego obiektu (6000 / 01) hex X X
< 02 hex (6000 / 02) hex X X
3 03 hex (6000 / 03) hex X X
2 04 hex (6000 / 04) hex X X
z
o]
>
8
3
]
Z
<
=

ustawic¢ za pomoca obiektu Index 3000 / Subindeks 0. Adres jest przechowywany w pamieci nieulotnej na

Eeprom.

Adres ten staje sie aktywny, gdy:
wszystkie przetgczniki DIP od 1 do 6 majg ustawienie ,,ON” (adres 63).
przeprowadzono ponowne uruchomienie.

Dtugos¢
wartos¢ domysina

8 bitow
3F hex
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Obiekt 6000 , Read state 8 Input Lines
Przekazywane sg stany wejs¢ skonfigurowanych na wyspie zaworowe;.
Subindeks Spis tresci Default Dostep
read write
00 hex Liczba wprowadzonych obiektow X -
(tutaj 4: 01 hex-04 hex)
01 hex Stan pierwszej grupy wejs¢ 00 hex — FF hex X
02 hex Stan drugiej grupy wejsc 00 hex — FF hex X
03 hex Stan trzeciej grupy wejsc 00 hex — FF hex X
04 hex Stan czwartej grupy wejsé 00 hex — FF hex X
12.4  Filtr wejscia

Obiekt 6003 , Filtr wejsciowy

Filtr wejsciowy ttumi zaktdcenia wptywajace na moduty wejsciowe. Dlatego zaleca sie zawsze aktywowac

ten filtr wejscia.

by¢ aktywowany w celu zapewnienia zgodnosci z wytycznymi ustawy o kompatybilnosci elektroma-

. Gdy filtr jest aktywny, rozpoznawane sa tylko sygnaty o czasie trwania =2 ms. Filtr wejSciowy musi

gnetycznej (EMC).

Diugosc¢ 8 bitow
wartos¢ domyslna 01

hex

0 = Filtr wejsciowy dezaktywowany
1 = Filtr wejsciowy aktywowany

W trybach wejscia, wejscia (sygnalizatory potozenia) w obrazie procesu wejs¢ (PAE) moga by¢ przypisane

12.5 Tryb Wejscia
Obiekt 601F Tryb wejscia
inaczej.

Dtugos¢ 8 bitow

wartos¢ domyslna  bez EME 00,

ZEMEO1,,,

12.5.1 Tryb normalny

W trybie normalnym wszystkie wejscia sg odczytywane od prawej do lewe;j.

Modut wejsciowy (np. 16x) Modut wejsciowy (np. 16x)
Zrédho zasilania — masa Zrédto zasilania — masa EME 32
LI TPy TP Iy
Zrddio zasilania +24 V Zrédio zasilania + 24 V &
Lt PP PP P yeEr PP TP ITITTITITTT &
Wejscia Wejscia S 3
I16[15114113112111[10[9[8]7]6[5[4[3]2]1\' [16 [15 [14 ]3] 12]11]10]o]s]7]6|s]a]a]2]1] §:§
| | d—g
lelvfefs[afsfe]+] [sfr]e]s[ea]o[r] [s]rfefs]afafo]r] [s]r]es[ec]2]1][=
Bajt 3 Bajt 2 Bajt 1 Bajt 0
Rys. 38:  Tryb normalny
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12.5.2 Tryb przeniesionych wejsc¢

W trybie przeniesionych wejs¢ pierwsze 16 wejs¢ w protokole transmisji jest ustawianych naprzemiennie w
bajcie 0 i bajcie 1. Te same 16 wejs¢ jest uzywanych w bajcie 2 i bajcie 3.

Modut wejsciowy (np. 16x) Modut wejsciowy (np. 16x)
Zrédho zasilania — masa Zrédto zasilania — masa EME 32
Lt TP TITEL T P Il
Zrédto zasilania +24 V Zrodio zasilania +24 V &
LI PP PP PP PPy e T TP T ITTTITITITIT] S
Wejscia Wejscia S 3
[16 15 [1a[13] 1211 ]10]o]8]7[e[s[a]a]2[1] [[16]15]1a[13]r2]11]10]e]e]7]6[s]a]a]2]1] N2
g3
Ll el alel] PreEEEEN PreElEl] (S
Bajt 3 Bajt 2 Bajt 1 Bajt 0

Rys. 39:  Tryb przeniesionych wejs¢
12.5.3 Tryb wejs¢é zmniejszonych o potowe

W trybie wejs¢ zmniejszonych o potowe co drugie wejscie jest pomijane. Przesytane sa tylko wejscia 1, 3, 5
itd. Dlatego dla 32 fizycznie istniejgcych wejs¢ potrzebne sa tylko 2 bajty.

Modut wejsciowy (np. 16x) Modut wejsciowy (np. 16x)
Zrédfo zasilania — masa Zrédfo zasilania — masa EME 32
LI I TP Il
Zrodio zasilania +24 V Zrddto zasilania +24 V 3
LI PP PP PP PPy r P PP IITTIITITITT S
Wejscia Wejscia g 3
[16 [15 [1a 13 ]12]11[10]ofs]7]e[s[afa]2]1] |[[16 [1s [1a[1a] w211 J10]o]e]7 6 [s]a]a]2]1] Z):g)_).
[ef7fe]s [« s [2]1] Lef7fels [« o f2]"] =
Bait 1 Bait 0

Rys. 40: Tryb wejs¢ zmniejszonych o potowe
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12.6 Wyjscia
Obiekt 6200 , Write state 8 Outputs Lines
Ustawianie wyj$¢ w grupach po 8.
Subindeks Spis tresci Default Dostep
read write
00 hex Liczba wprowadzonych obiektéw X -
(tutaj 3: 01-03 hex)
01 hex Stan pierwszej grupy wyjs¢ (zawory 1-8) 00 hex — FF hex
02 hex Stan drugiej grupy wyjs¢ (zawory 9-16) 00 hex — FF hex
03 hex Stan trzeciej grupy wyjs¢ (zawory 17-24) 00 hex — FF hex
Obiekt 6206 , Fault mode 8 Output Lines

Okresla reakcje wyjs¢ w przypadku wystapienia btedu (w grupach po 8).

Znaczenie:

1 bin — w przypadku btedu wyjscie zachowuje swdj aktualny stan; 0 bin — w przypadku btedu wyjscie

przetaczane jest w stan, ktéry wpisany jest w obiekcie 6207 hex w odpowiedniej pozyciji.

Subindeks Spis tresci Default Dostep
read write
00 hex Liczba wprowadzonych obiektéw X -
(tutaj 3: 01-03 hex)
01 hex Stan pierwszej grupy wyjsc 00 hex — FF hex
02 hex Stan drugiej grupy wyjs¢ 00 hex — FF hex
03 hex Stan trzeciej grupy wyjsé 00 hex — FF hex
Obiekt 6207 Fault state 8 Output Lines

hex

Okresla stan wyjs¢ w przypadku wystgpienia btedu (w grupach po 8). Warunek: odpowiednie ustawienie w

obiekcie 6206 hex

Subindeks Spis tresci Default Dostep
read write
00 hex Liczba wprowadzonych obiektéw X -
(tutaj 3: 01-03 hex)

01 hex Stan pierwszej grupy wyjs¢ w przypadku 00 hex — FF hex X X
btedu

02 hex Stan drugiej grupy wyjs¢ w przypadku 00 hex — FF hex X X
btedu

03 hex Stan trzeciej grupy wyjs¢ w przypadku 00 hex — FF hex X X
btedu
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12.7 Przykiad rozruchu

CANopen sekwencja polecen do wprowadzenia wyspy zaworowej typu 8640 w stan roboczy ,,Operational
State”, do ustawienia wyjs¢ i do odczytu wejsé.

¢ Wchodzac w stan ,,PreOperational” (po Power On lub Network Reset), slave wysyta jednorazowo
wiadomos$¢ startowa o tresci 0. W tym stanie dioda LED magistrali miga na zielono.

SLAVE
Identyfikator = 700 hex + ustawiony adres (np: B.: 701 hex dla adresu 1)
dtugosc = 1

dane = 00, xX, XX, XX, XX, XX, XX, XX
® Przetgczy¢ wszystkie wezty w sieci do stanu ,,Operational”

MASTER

Identyfikator = 0

Dtugos¢ =2

Wartosci = 01, 00, XX, XX, XX, XX, XX, XX

W stanie ,,Operational” dioda LED magistrali $wieci stale na zielono. Po wejsciu w stan operacyjny ,Opera-
tional” nastepuje jednorazowe przestanie stanu wejsc.

SLAVE
Identifier = 180 hex + ustawiony adres (np. B.: 181 hex dla adresu 1)
dtugos¢ =4

dane = YY, VY, VY, VY, XX, XX, XX, XX
(vy: stan wejs¢, np.: 00 10 00 00, jesli ustawione jest wejscie 9)

Wiadomos¢ jest wysytana nawet wtedy, gdy nie sg aktywowane zadne wejscia. W tym przypadku
zawartos¢ 4 bajtow danych wynosi kazdorazowo 00 hex.

SLAVE
Identifier = 180 hex + ustawiony adres (np. B.: 181 hex dla adresu 1)
dtugos¢ =4

dane = 00, 00, 00,00, xx, xx, XX, XX

e Ustawianie wyj$¢

MASTER
Identifier = 200 hex + ustawiony adres (np. B.: 201 hex dla adresu 1)
dtugos¢ =3

dane =y, vy, Yy, XX, XX, XX, XX, XX (yy: wartos¢ wyjsciowa np. B.: 55 dla kazdego 2 wyjscia)

e Odczyt wejsé — stan wejs¢ jest przesytany w zaleznosci od zdarzenia (w zaleznosci od konfiguraciji; patrz
obiekt 1800 hex) za kazdym razem, gdy zmienia sie stan wyjscia.

SLAVE
Identifier = 180 hex + ustawiony adres (np. B.: 181 hex dla adresu 1)
dtugosc = 4

dane =yy, Vv, VY, VY, XX, XX, XX, XX
(yy: stan wejs¢, np.: 01 00 00 00, jesli ustawione jest wejscie 1)

¢ Przywracanie wezta do stanu ,,PreOperational”

MASTER

Identyfikator = 0

Dtugos¢ = 2

Wartosci = 80, 00, xx, XX, XX, XX, XX, XX

Polecenie to przywraca wezet do stanu ,,PreOperationa
nikat startowy (patrz punkt 1).

. W tym przypadku nie bedzie juz wysytany komu-
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¢ Resetowanie weztéw

MASTER
Identyfikator = 0
Diugos¢ = 2

Wartosci = 81, 00, xX, XX, XX, XX, XX, XX

To polecenie przywraca wezet do stanu ,,System Init”. Wezet nastepnie automatycznie powraca do stanu
~PreOperational” i moze by¢ tu ponownie przywrécony do stanu ,Operational”.
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13 MODULY FIELDBUS PROFINET 10, ETHERNET/
IP 1| MODBUS TCP

13.1 PROFINET IO, EtherNet/IP i Modbus TCP, IP20 —
ogolne zestawienie

|

Wskaznik stanu LED —- ©°© BUS
FSOO FN

4, 00VY

Zrodio zasilania

™

Uziemienie funkcyjne

/

Przytacze dla modutu Przytacze Fieldbus

magistrali RIO-Slave Profnet 10 RJ45
— patrz ,Modut (2 Port Ethernet
magistrali urzgdzenia @ Switch)
podrzednego Rio (RIO/

VA)” na stronie 51 __——
’ G000

Rys. 41: Ogdlne zestawienie bramy sieciowej Feldbus PROFINET IO, EtherNet/IP, Modbus TCP

13.1.1  Zrddlo zasilania (Power) IP20

4-stykowe wtykowe ztgcze zaciskowe ma nastepujace przypisanie dla zrédta zasilania:

24V DC (2)
zawory/
wyjscia

24V DC

(4) uktad
logiczny

Ukfad e Zawory/
Wejscia A
elektroniczny J:I wyjscia
GND (3) l
Logik ®

GND (1)

zawory / Pn1 2 3 4
wyjécia

Zawory/  Wejscia uktadu
wyjscia logicznego

Rys. 42:  Struktura Zrodfa zasilania Rys. 43:  Wycinek przytacza POWER

Pin 2 zrédta zasilania musi by¢ zabezpieczony 4 A (Srednie obcigzenie), zas pin 4-1 A.
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WSKAZOWKA!

Aby zapewni¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (EMC), umiesci¢ zacisk Srubowy FE (uziemienie funk-
cyjne) na uziemieniu za pomoca mozliwie najkrétszego kabla (30 cm).

Akcesoria

Witykowe ztacze zaciskowe (nr ident. 918 226) do zrodfa zasilania (dotgczone do zestawu).

13.1.2 Przylacze Fieldbus IP20

Przytacza RJ45 stuza do podtaczenia przytagcza Feldbus w stopniu ochrony IP20. Przyporzadkowanie
zostato opisane ponize;.

Pin nr: 1 2 3 4 5 6 7 8
Nazwa sygnatu (gniazdo
w urzadzeniu, wtyczka na TX+ TX- RX+ wolny | wolny RX- wolny | wolny
kablu):

Rys. 44:  Przyporzadkowanie pofagczenia RJ45

Gniazdo RJ45

DS

Rys. 45:  Prezentacja gniazda dla pofaczeri RJ45

WSKAZOWKA!

W celu zagwarantowania kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) nalezy uzywac ekranowanego
kabla Ethernet. Ekran kabla nalezy uziemié po obu stronach, tzn. przy kazdym z podtaczonych urzadzen.

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023
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13.2

Wskaznik stanu LED

BUS_OK (BO)

FAILURE_SELECT (FS)

U_TREIBER_OK (U))

BUS_FAULT (BF)

FAILURE_NUMBER (FN)

U_LOGIK_OK (U)

Rys. 46: Wycinek wskaznika stanu LED

Skrét Kolor Znaczenie Objasnienie

BO zZielony Bus OK Komunikacja magistrali aktywna

BF czerwony Bus Fault Btad magistrali

FS zotty Failure Select Okresla funkcje diody LED FN:
FS swieci: FN wskazuje typ btedu
FS nie swieci: FN wskazuje numer btedu

FN czerwony Failure Number Liczba mignie¢ wskazuje typ btedu lub numer btedu,
w zaleznosci od tego, czy dioda FS swieci sie, czy nie

U, zielony | U UKEAD LOGICZNY OK | Dostepne napigcie zasilania logicznego, wejscia i
interfejs magistrali

U, Zielony U Sterownik OK Dostepne napiecie zasilajgce dla wyjsc

Normalny stan

LED stan Opis
BUS (BO) WEL.
BUS (BF) WYE. Bezproblemowa praca
FS WYL WYSpY zaworowej w sieci
FN WYL.
U, WEL.
U WEL.
Btad magistrali
LED stan Opis Przyczyna btedu/usuwanie btedu
BUS (BO) WYL, Czas monitorowania odpo- W trybie pracy:
BUS (BF) WE. wiedzi na wyspie zaworowej — Sprawdzié urzadzenie nadrzedne (uktad
FS WYL uptynai bez skierowania przez sterowniczy) i kabel magistrali
- urzadzenie nadrzedne
FN WYL. W trybie rozruchu:
Yy WE. — Sprawdzi¢ konfiguracje sieci na Master
U WE.
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13.2.1

Bledy i ostrzezenia wskazywane przez diody LED FN

(Failure Number) i FS (Failure Select)

Ponizsza tabela zawiera komunikaty o btedach i ostrzezenia wskazywane przez diody LED FN (Failure
Number) i FS (Failure Select).
Typ btedu jest wskazywany przez miganie (liczbe migniec€) diody FN, gdy dioda FS jest WLEACZONA.
Numer btedu jest wskazywany przez miganie diody FN, gdy dioda FS jest WYLACZONA.

Liczba Liczba Opis Usuwanie btedu
mignie¢ diody | mignie¢ diody
FN w przy- FN w przy-
padku typu | padku humeru
btedu FS WE. | btedu FS WYL.
Bfad wyspy gtowne;j
1 Brak napiecia zasilajgcego dla wyjs¢ | — Sprawdzi¢ napiecie
3 wyspy gtéwne;j zasilajgce
3 Btad podczas dostepu do EEPROM — Wymieni¢ ewentualnie
elektronike
Btad wyspy rozszerzajacej
1 Brak napiecia zasilajgcego dla wyjs¢ | — Sprawdzi¢ napiecie
4 WYSpPY rozszerzajacej zasilajgce
2 Kompleksowa awaria wyspy — Sprawdzi¢ magistrale RIO
rozszerzajacej WYSpY rozszerzajgce;j

Gdy tylko konfiguracja jest poprawna i dostepny jest nadrzedny uktad sterowniczy, dioda LED magistrali
przetacza sie z czerwonej na zielona. Réznice w stosunku do ustawionej konfiguracji mozna znalez¢ w
ModulDiffBlock PROFINET. W przypadku wszystkich innych systemow magistrali nie ma telegramow konfi-
guracji i parametryzacji.

Po usunieciu usterki wyspe zaworowag nalezy ponownie uruchomié przez krétkie odtgczenie od
napiecia zasilania.
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13.3 Tryb Wejscia

W trybach wejscia, wejscia (sygnalizatory potozenia) w obrazie procesu wejs¢ (PAE) moga by¢ przy-
pisane inaczej. Tryb jest wybierany w obiekcie trybu wejscia.

13.3.1 Tryb normalny

W trybie normalnym wszystkie wejscia sg odczytywane od prawej do lewe;j.

Modut wejsciowy (np. 16x)

Modut wejsciowy (np. 16x)

Zrédio zasilania — masa

Zrédto zasilania — masa

EME 32
Lt LTIl Iy LT ITITTTTITTT T
Zrédio zasilania +24 V Zrddto zasilania +24 V &
trrrrrrrfrrrrre gyt PP PP PPy rrrryyfeg
Wejscia Wejscia g 3
[16 [15 [1a[13]12]11[r0]ofs]7]e[s[a[a]2]1] |[[16[1s [1a[1a] w211 J10]o]e]7 6 [s]4]a]2]1] N2
/ lél;
| I d—g
lelrfefs[afafe]+] [s]r]e]sfeo]ofr] [s]rfefs]afafo]+] [s]r]e[s[ec]]1][=
Bajt 3 Bajt 2 Bajt 1 Bajt 0
Rys. 47:  Tryb normalny

13.3.2 Tryb przeniesionych wejsc¢

W trybie przeniesionych wejs¢ pierwsze 16 wejs¢ w protokole transmisji jest ustawianych naprzemiennie w
bajcie 0 i bajcie 1. Te same 16 wejs¢ jest uzywanych w bajcie 2 i bajcie 3.

Modut wejsciowy (np. 16x)

Modut wejsciowy (np. 16x)

Zrédio zasilania — masa

Zrédto zasilania — masa

LI TP T T T ITTTITTTT]

HEEEEEEEEEEEEEEE

Zrédio zasilania +24 V

Zrédio zasilania +24 V

HEEEEEREEEEEEEEE

LI T TP TP ITTTTIIifll

Wejscia

Wejscia

[16 [15 [14 13 ]12[11]10]o]8]7]6|s]a]a]2]1]

[16 [15 [14 ]3] 12]11]10]o]8]7]6]|s]a]a]2]1]

[el-Tels [+ Jo 2] [erTe[s ]« TeT2]"]

ErEEEEED FrEEEL]

EME 32

wejscia

Modut rozszerzajacy —

Bajt 3 Bajt 2

Bait 1 Bajt 0

Rys. 48:  Tryb przeniesionych wejs¢
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13.3.3 Tryb wejs¢é zmniejszonych o polowe

W trybie wejs¢ zmniejszonych o potowe co drugie wejscie jest pomijane. Przesytane s3 tylko wejscia 1, 3, 5
itd. Dlatego dla 32 fizycznie istniejacych wejs¢ potrzebne s3 tylko 2 baijty.

Modut wejsciowy (np. 16x)

Modut wejsciowy (np. 16x)

Zrédio zasilania — masa

Zrédio zasilania — masa

Zrédio zasilania +24 V

Zrédio zasilania +24 V

Wejscia

[T 1]
Wejscia

[16 |15 [1a [13]12]11[10]o|8]7]6|5[4|3]2]1]

[16 [15 [ 14|13 |12 [11[10]o]8]7]6]s[4a]a]2]1]

[e]7]e]s s s 2]1]
Bajt 1

[el7fefs[efaf2]1]
Bajt 0

EME 32

wejscia

Modut rozszerzajacy —

Rys. 49:  Tryb wejs¢ zmniejszonych o pofowe

13.4  Filtr wejscia

Filtr wejscia ttumi zaktdécenia wptywajace na moduty wejsciowe. Dlatego zaleca sie zawsze aktywowac ten

filtr wejscia.

Gdy filtr jest aktywny, rozpoznawane sa tylko sygnaty o czasie trwania =2 ms. Aby zachowac

zgodnosc¢ z wytycznymi ustawy o EMC, nalezy aktywowac filtr wejscia.
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13.5 Fault Action i Fault Value

Ustawienia te stuzg do definiowania stanu zaworéw w przypadku wystgpienia btedu (przerwanie magistrali).
Wartosci musza by¢ wprowadzane jako liczby dziesietne dla grup po 8 (za pomoca bajtow).

13.5.1 Fault Action

W przypadku Fault Action jest to
0: W przypadku btedu wyjscie przyjmuje warto$¢ zdefiniowang dla wartosci btedu.
1: Wyjscie zachowuje swaj aktualny stan w przypadku btedu.

Przyktady
Jesli zawory 1-4 przyjmuja wartos¢ btedu Fault Value, zawory 5-8 powinny utrzymywac aktualny stan:

| Wartosé binarna: 11110000 => wartos¢ dziesietna: 240 |

Jesli zawory 1, 3, 5, 7 przyjmuja wartos¢ btedu Fault Value, zawory 2, 4, 6, 8 powinny utrzymywac aktualny
stan:

| Wartosé binarna: 10101010 => warto$é dziesietna: 170 |

13.5.2 Fault Value

W przypadku Fault Value jest to
0: Wyjscie nie jest aktywowane w przypadku btedu.
1: Wyjscie jest aktywowane w przypadku btedu.

Przyktad
Jesli aktywowane sg zawory 1, 3, 5, 7, zawory 2, 4, 6, 8 nie powinny by¢ aktywne:

Warto$¢ binarna: 01010101 => warto$¢ dziesietna: 85

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023
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13.6 Web server

Zanim urzadzenie w sieci Ethernet 8640 bedzie mogto by¢ zintegrowane z siecig Ethernet, musi zostac
skonfigurowane poprzez serwer sieciowy. W tym celu nalezy najpierw skonfigurowac¢ karte sieciowg kom-
putera PC, ktory ma by¢ uzywany.

Konfiguracja kilku urzadzen sieci Ethernet

Jesli skonfigurowanych jest kilka urzadzen Ethernet, nalezy podtaczy¢ jedno po drugim do sieci
i zmieni¢ nazwe (adres IP i nazwe urzgdzenia), poniewaz wszystkie urzgdzenia Ethernet majg w
momencie dostawy ten sam adres IP (192.168.0.100).

13.6.1 Konfiguracja karty sieciowej komputera PC

— Nalezy ustawi¢ adres IP karty sieciowej komputera PC.
IP-Adresse: 192.168.0.xxx

— Dla xxx nalezy wprowadzi¢ dowolng wartosc¢ liczbowa z wyjatkiem 100 (warto$¢ 100 jest zajeta przez
adres IP dostarczonego urzadzenia Ethernet).

— Podtaczy¢ komputer PC do urzgdzenia Ethernet za pomoca kabla sieciowego.
13.6.2 Dostep do serwera WWW

— Aby potaczy¢ sie z urzadzeniem Ethernet, nalezy otworzy¢ przegladarke internetowa.

— Wprowadzi¢ adres IP urzgdzenia Ethernet w pasku adresu przegladarki internetowej, aby uzyskac
dostep do urzadzenia (Domysine IP 192.168.0.100).
W przypadku urzadzen EtherNet/IP adres IP jest przydzielany przez serwer DHCP. Jesli w ciggu 1 minuty
nie nastgpi przypisanie przez DHCP, urzadzenie uzywa domysinego adresu IP 192.168.0.100.

Y Wyswietlany jest interfejs uzytkownika serwera WWW.

Prezentacja interfejsu uzytkownika serwera WWW:

= Menu | Logout

Birkert valve island 8640

Language Device information

Valve Island 8640
Common

Device information

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

Displayed name buS-X-Gateway
Messages Ident. number 666666
General settings Serial number 109
Industrial communication Software ident. number 693125
9 . Product b 8640
Configuration roduct type number
Manufacture date 2018-03-06
Process values
Software version A.00.07.02
Hardware version A.00.00.00
biiS version A.09.00.00
EDS version 1.4
L | |
Panel nawigacyjny Zakres stosowania

Rys. 50: Przeglad interfejsu uzytkownika serwera WWW
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13.6.3 Logowanie

Aby zmieni¢ parametry urzadzenia, nalezy wykonac¢ logowanie.

= Menu | Login

— Aby sie zalogowaé, wybieraé polecenie w lewym gérnym rogu okna serwera WWW.
— Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika i hasto.

Nazwa uzytkownika: admin

hasto uzytkownika:admin
— Potwierdzi¢ wpis klawiszem e[y

Po udanym zalogowaniu mozna ustawia¢ parametry urzadzenia.

13.6.4 Dopasowanie parametréw urzadzenia
— W panelu nawigacyjnym wybrac (®felijife[llg=1ile)y], aby wyswietli¢ zakres stosowania ,,Komunikacja
przemystowa”.

— Dostosowaé parametry urzadzenia w zakresie stosowania. Przypisana tutaj nazwa urzadzenia (nazwa
zgodna z DNS) jest uzywana pézniej podczas projektowania (np. w STEP 7).

— Potwierdzi¢ zmiany za pomoca opcji [¥J81lY, aby je zapisa¢ na urzadzeniu.

— Aby zmiany te byly skuteczne, nalezy wybraé opcje [ERER

13.6.5 Lokalizowanie urzadzenia Ethernet

— W panelu nawigacyjnym wybrac¢ [BITel=Nsi{eJgE1ilelyl, aby wyswietli¢ zakres stosowania ,,Informacje o
urzadzeniu”.
— Nacisna€ klawisz [Kele1=We[:\[el=! W zakresie stosowania.

Y Diody LED FN (Failure Number) i FS (Failure Select) wybranego urzgdzenia migaja krétko 3 razy.

13.6.6 Wyswietlanie wartosci procesowych urzadzenia w sieci
Ethernet

— W panelu nawigacyjnym wybra¢ [H{eJe=CEREIIER, aby wyswietli¢ zakres stosowania ,Wartosci
procesowe”.

Y Wszystkie wartosci procesowe urzadzenia w sieci Ethernet sg wyswietlane w zakresie stosowania.
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14 KONFIGURACJA | PARAMETRYZACJA
PROFINET 10

14.1 Projektowanie sprzetu za pomoca GSDML na

przykladzie Siemensa STEP 7

W celu zaprojektowania administratora sieci niezbedne jest oprogramowanie — np. STEP 7 firmy Siemens.

Oprogramowanie SIMATIC S7-300 CPU 315-2 PN/DP firmy Siemens zostato wykorzystane do
przyktadowego projektowania.

Przed uzyskaniem dostepu do PROFINET IO-Slave 8640 nalezy zaimportowa¢ odpowiedni GSDML
do katalogu sprzetowego narzedzia. Instrukcje, jak to zrobi¢, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi
oprogramowania.

1411 Konfiguracja: wyspa gtéwna z O do 8 modutami RIO.

W zaleznosci od liczby podtaczonych modutéw RIO nalezy wybra¢ odpowiedni ,,Device Access Point”
(DAP) z katalogu sprzetu po prawej stronie ekranu (patrz Rys. 51). Mozna go przeciggnac i upuscic¢ do sieci
PROFINET.

Domysina nazwa urzadzenia (Device Name) jest ,Valvelsland”. Poniewaz PROFINET IO-Slave 8640 ma w
stanie dostawy te sama nazwe, potaczenie moze zosta¢ nawigzane bez dalszych zmian. Gdy tylko zostanie
skonfigurowanych kilka urzadzen, odpowiednie nazwy urzadzehn muszg odpowiada¢ skonfigurowanym
nazwom. Nazwy urzgdzen moga by¢ wprowadzane w sposéb opisany w rozdziale ,, 13.6.4 Dopasowanie
parametrdw urzgdzenia” poprzez serwer WWW lub za pomoca STEP 7 (podwdjne klikniecie DAP i zmiana
nazwy urzadzenia).

8l -18| x|

@l Station Ecarbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife = |

D=8 % & e dadalme 8w

[ Hw Konfig - [SIMATIC 300-Station {Konfiguration) -- 8640_12_10_05]

= Ejx|
Suchen: I ﬁﬂ thj
Ethemet(1); PROFINET-I0-System (100) Frofit  [Standard =
=% PROFIELS-DP
2% PAOFIBUS-FA
1 | 2] alvelsl 1) Vakvelsl =48 PROFINET 10
2 CPU 315-2 PN/DP J el ! {1 Gateway
X7 HPLDP £ HHl
X A7 o
X2 Poit 7 -{3 Network Components
3 | -3 Schaligerste

- Sensors
F-{10 ‘Weitere FELDGERATE
w1 Gateway
=310
- (3 Buerkert
_;'J {2 Buerkert PROFINET 10 Device:
{Z Softing 4G PROFINET 10 Reference Device

< |
| (3 valvelsland

Steckplate Bauguppe Bestellnummer E-Adesse | Adbdesse | Disonossadiesse Kommentar

7 | ¥ersedsiand FEAE 20T P

A7 T N St ou i

mTET et T gy Valve lsland 8540 with 3 RIO Modules

Pl ot S G- Valve Island 8540 with 4 RID Modules

1 Digital & Bit Dutput DOMODULE-1 10 E alve [3land 8540 with 5 RI0 Modules

2 Digital & Bit ODutput DOMODULE -2 1 — E alve [3land 8540 with B RI0 Modules

3 Digital 0 Bt Dutput DOMODULE3 12 B Valvesland 8640 with 7 RIO Modules

4 Digital 8 Bt Input DI-MODULE] 110 B Valvesland 8640 with 8 RIO Modules

5 Digital & Bit Input DI-MODULE-2 111 -l SIMATIC 300

3 Digital 8 Bit Input DI-MODULE-3 112 - SIMATIC 400

7 Digital 8 Bit Input DI-MODULE -4 113 = SIMATICPC Easz.ad Control 3004400

[ Digital  Bit Output DO-MODULE 20 {8, SIMATIC PC Station

[] Digital 8 Bit Output DO-MODULE-2 21

10 Digital 8 Bt Output DO-MODULE-3 22

11 Digital 8 Bit Input DI-MODULE- 120

12 Digital 8 Bit Input DI-MODULE-2 121 8640 e

13 Digital 8 Bt Input DI-MODULE-3 122 $ue|rkell =
i | - esl

15 _D!g\ta\ ? ?‘t I_npul ?I-MDP-UI:E}- = ﬂ GSDMLA2 1-BusrkertValvelsland 8540-R10-2012081 0.xml

Driicken Sis F1, um Hifs zu erhalten.

Rys. 51:  Konfiguracja
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Wyspa gtéwna zajmuje pierwsze 7 gniazd (slotéw) z 3 modutami wyjsciowymi (gniazdo 1-3) i 4 modutami
wejsciowymi (gniazdo 4-7). Kazde gniazdo zawiera 8 bitdw i moze obstugiwaé 8 zawordéw lub 8 wejsé:

Moduty wyjsciowe
Slot 1 Slot 2 Slot 3
Zawor 1-8 Zawor 9-16 Zawor 17-24
Moduly wejsciowe
Slot 4 Slot 5 Slot 6 Slot 7
Wejscie 1-8 Wejscie 9-16 Wejscie 17-24 Wejscie 25-32

Nastepnie chronologicznie wykrywane sg urzadzenia RIO. Standardowo na kazde urzgdzenie przypada 7

gniazd.
4= | (3) Valvelsland

(22}
S Steckplatz B augrppe Bestellnummer E-Adiesse | A-hdiesse | Diagnoseadresse F.armrnentar
ﬁ # Valyelsiand FELE FOFET b -
Q A7 £ F S S Ethernet Anschluss
i X7 FE Aot 7 A
5 vt R Pt T BT )
o 1 Digital & Bit Dutput DO-MODILE-1 10 3
£ 2 Digital & Bit Dutput DO-MODULE-2 11 3 Ausgangsmodule
a 3 Digital & Bit Dutput DO-MODULE-3 12
= 4 Digital 8 Bit Input DI-MODULE- 110 Hauptinsel
g 5 Digital & Bit Input DI-MODULE-2 111 _
o} 3 Digital 8 Bit Input DI-MODULE-3 112 4 Eingangsmodule
5] 7 Digital & Bit Irput DI-MODULE-4 113 J
-% 8 Digital & Bit Dutput DO-MODILE-1 20 B
&E 3 Digital & Bit Dutput DO-MODULE-Z 21
- 10 Digital & Bit Dutput DO-MODULE-3 22
gg 1 Digital 8 Bit Input DI-MODULE-1 120 1. RIO Teilnehmer (Adresse 0) —
o 12 Digital & Bit Input DI-MODULE-2 121
< 13 Digital & Bit Input DI-MODULE-3 122
= 14 Digital 8 Bit Irput DI-MODULE-4 123 )
7 15 Digital & Bit Output DO-MODULE-T 30 B
» 18 Digital & Bit Dutput DO-MODULE-Z 31
2 17 Digital & Bit Dutput DO-MODULE-3 32
o 18 Digital 8 Bit Input DI-MODLULE- 130 2 RIO Teilnehmer (Adresse 1)
? 13 Digital € Bit Input DI-MODULE-2 131
< 0 Digital & Bit Input DI-MODULE-3 132
§ 21 Digital 8 Bit Irput DI-MODULE-4 133 )
@ 2 Digital & Bit Dutput DO-MODILE-1 40
9 k] Digital & Bit Dutput DO-MODULE-Z N
. 24 Digital & Bit Dutput DO-MODULE-3 a2 T e,
o 5 Digital & Bit Input DIODULE 140
© % Digital € Bit Input DI-MODULE-2 141
© = = : :
3 : e e e |
%
§ Rys. 52:  Przyktad: przypisanie gniazd do gtdwnej wyspy 8640 z 2 urzadzeniami
Z
<
=
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Jesli abonent RIO nie potrzebuje wszystkich 7 gniazd, poniewaz ma nizszy poziom rozszerzenia (np. 16
zaworow i 0 wejsc¢), moduty w tych gniazdach mozna wyjaé, aby oszczedzac adresy. Wéwczas te gniazda
pozostajg wolne.

Ponizszy przyktad przedstawia gtéwna wyspe i 2 urzgdzenia RIO z nastepujgcymi poziomami konfiguraciji:

Wyspa gtéwna Urzadzenie RIO 1 Abonent RIO 2
16 zawory 24 zawory 8 zawordw
16 wejsc 0 wejsc 8 wejsc
4= | (1) Valvelsland3
Steckplatz E Baugruppe Bestellnummer E-Adiesze | A-Adiesze | Diagnoseadresse K.ommentar
ol Vafveloland? FELR Fi ke -
AT St NSk S
AEFE Fart 7 S
A AR Fiwt s S
1 Digital & Eit Dutput DO-MODULE-1 256
2 Digital 8 Bit Output DO-MODULE-2 262
3
4 [ Digital 2 Bit Input DI-MODULEA &
5 [ Digital & Bit Input DI-MODULE-2 20
5
7
g [ Digital £ Bit Output DO-MODULE- 257
g [ Digital & Bit Dutput DO0-MODULE-2 263
10 [ Digital 2 Bit Dutput DO-MODULE-3 263
11
12
13
14
15 Digital 8 Bit Output DO-MODULEA 258
1E
17
18 Digital & Eit Input DI-t0DLULE- 10
19
20
21 d|

Rys. 63:  Przykiad: przypisanie gniazd z mniejszym stopniem rozbudowy
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14.2 Parametryzacja PROFINET IO-Slave

PROFINET 10-Slave moze by¢ parametryzowany poprzez interfejs oprogramowania konfiguracyjnego
(np. STEPY) lub poprzez acykliczny dostep do obiektu.

14.21 Parametryzacja na przykladzie STEP7

Podwadjne klikniecie ,,HeadUnit” (gniazdo 0) otwiera nowe okno i mozna uzyskaé¢ dostep do parametréw.

Rys. 54: Parametryzacja PROFINET |O-Slave przez STEP7
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14.2.2 Parametryzacja poprzez acykliczny dostep do obiektu

Ponizsza tabela przedstawia dane dla acyklicznej zmiany parametréw.
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Wartosé Slot Subslot Indeks Indeks
hex hex hex dez
Faultaction 0x00 0x01 0x02 2
Faultaction 0x00 0x01 0x03 3
Faultaction 0x00 0x01 0x04 4
Faultvalue 0x00 0x01 0x05 5
Faultvalue 0x00 0x01 0x06 6
Wyspa gtéwna Faultvalue 0x00 0x01 0x07 7
Numer 0x00 0x01 0x08 8
identyfikacyjny
Numer seryjny 0x00 0x01 0x09 9
Tryb wejscia 0x00 0x01 OxA 10
Filtr wejscia 0x00 0x01 0xB 11
Faultaction 0x00 0x01 0x12 18
Faultaction 0x00 0x01 0x13 19
RIO 1 Faultaction 0x00 0x01 0x14 20
Faultvalue 0x00 0x01 0x15 21
Faultvalue 0x00 0x01 0x16 22
Faultvalue 0x00 0x01 0x17 23
Faultaction 0x00 0x01 0x22 34
Faultaction 0x00 0x01 0x23 35
Faultaction 0x00 0x01 0x24 36
RIO2 Faultvalue 0x00 0x01 0x25 37
Faultvalue 0x00 0x01 0x26 38
Faultvalue 0x00 0x01 0x27 39
Faultaction 0x00 0x01 0x32 50
Faultaction 0x00 0x01 0x33 51
Faultaction 0x00 0x01 0x34 52
RIOS Faultvalue 0x00 0x01 0x35 53
Faultvalue 0x00 0x01 0x36 54
Faultvalue 0x00 0x01 0x37 55
RIO 8

Rys. 55:  Dane dla acyklicznego dostepu do obiektow
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15 KONFIGURACJA | PARAMETRYZACJA
ETHERNET/IP

Wymiana danych pomiedzy Master EtherNet/IP i wyspg zaworowa jest zorientowana obiektowo. Kazdy
wezet w sieci jest prezentowany jako zbidr obiektow.

Wirtualny Assembly Object okresla strukture obiektow do transmisji danych. Za pomoca Assembly Object
dane (np. dane wejscia/wyjscia) moga by¢ mapowane do blokéw i wysytane za pomoca jednego potaczenia
komunikatow. Tego typu mapowanie zmniejsza liczbe koniecznych wejs¢ do sieci.

Rozréznia sie zespoty wejsciowe i wyjsciowe. Input Assembly odczytuje dane z aplikacji przez sie¢ lub
tworzy dane w sieci.

Output Assembly zapisuje dane do aplikacji lub wykorzystuje dane z sieci.

Roézne instancje Assembly sa juz wstepnie zaprogramowane w ztagczu Fieldbus/ sterowniku (statyczny
Assembly). Po wtaczeniu napiecia zasilajgcego wirtualny plik Assembly Object gromadzi dane z obrazu
procesowego. Gdy tylko zostanie nawigzane potgczenie, Master moze adresowac dane za pomoca ,kate-
gorii”, ,instancji” i ,,atrybutu” oraz uzyskiwac do nich dostep lub odczytywac i/lub zapisywac je poprzez
potaczenia wejscia/wyjscia.

Mapowanie danych zalezy od wybranej instancji statycznego Assembly.

15.1 Addressing

Adres IP jest przydzielany — jak zwykle w sieci EtherNetlP — poprzez serwer DHCP. Jesli w ciggu 1
minuty nie nastapi zadne przyporzadkowanie przez DHCP, urzadzenie wykorzystuje adres IP Fallback:
192.168.0.100.

15.2 Plik EDS

Plik ,,Electronic Data Sheets” (plik EDS) zawiera charakterystyke magistrali polowej / sterownika oraz infor-
macje o jego mozliwosciach komunikacyjnych.

Plik EDS wymagany do pracy w sieci EtherNet/IP jest wczytywany lub instalowany poprzez odpowiednie
oprogramowanie konfiguracyjne.

Pobieranie pliku EDS
@ Plik EDS mozna znalez¢ w Internecie, sekcja Typ 8640 (wyszukiwanie typu: 8640) pod adresem:

Instalacja pliku EDS jest opisana w dokumentaciji uzywanego oprogramowania do projektowania.

15.3 Model obiektu

EtherNet/IP wykorzystuje do komunikaciji sieciowej model obiektu, w ktérym opisane sg wszystkie funkcje i
dane urzadzenia. Kazdy wezet w sieci jest prezentowany jako zbior obiektow.

Terminy uzywane w modelu obiektu zostaty zdefiniowane ponize;:

Obiekt (object):

Obiekt jest abstrakcyjng prezentacja poszczegdlnych, powiazanych komponentéw w urzgdzeniu. Jest on
definiowany przez wtasne dane lub atrybuty, funkcje lub ustugi $wiadczone zewnetrznie oraz zdefiniowane
zachowanie.
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Kategoria (class):

Kategoria jest zbiorem obiektéw opisujacych elementy systemu tego samego typu. Kategoria jest uzywana
do uogdlniania obiektu. Obiekty jednej kategorii sg identyczne w formie i zachowaniu, ale moga miec¢ rézne
wartosci atrybutow.

Instancja (instance):

Jako instancja opisana jest konkretna specyfikacja obiektu. Terminy ,,obiekt”, ,instancja” i ,instancja
obiektu” odnosza sie do konkretnej instancji.

Ustugi, zachowanie i atrybuty sa takie same dla réznych instancji danej kategorii. Moga one jednak mie¢
rézne wartosci zmienne.

Przyktad: instancjg kategorii obiektu ,,Pojazd” jest przyktadowo Auto.

Atrybuty (attribute):
Atrybuty sa uzywane do opisu funkciji obiektu.

Przyktad: w przypadku wyjscia zaworu atrybuty moga by¢ uzyte do zdefiniowania wartosci, zachowania w
przypadku btedu i pozycji bezpiecznej w razie awarii.

Ustuga (service):
Ustuga jest funkcja, ktéra jest obstugiwana przez obiekt. Grupa wspdlnych ustug jest zdefiniowana jako CIP.
Ustuga to na przyktad odczytywanie i zapisywanie wartosci.

Przeglad kategorii:

Specyfikacja CIP ODVA zawiera kategorie CIP (katalog 1 ,,Common Industrial Protocol”). Opisywane sg tam
ich wiasciwosci niezaleznie od fizycznego interfejsu (np. Ethernet, CAN).

Fizyczny interfejs opisany jest w innej specyfikaciji (,EtherNet/IP Adaptacja CIP”), ktéra opisuje dostoso-
wanie EtherNet/IP do CIP.

Przeglad kategorii CIP-Common

Kategoria | Name
01 hex | Identity
02 hex | Message Router
04 hex | Assembly
05 hex | Connection
06 hex | Connection Manager
F4 hex | Port Class Object
F5 hex | TCP/IP Interface Object
F6 hex | Ethernet Link Object
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15.4 Konfiguracja danych procesowych

Wyspa zaworowa typu 8640 zostata zmieniona. Ta zmieniona wersja Revision 2 (REV.2) jest kompatybilna
z poprzednig wersjg, ale tylko dla gtéwnej wyspy z maksymalnie 4 urzgdzeniami RIO. Od 5 urzadzen RIO
lub jesli kompatybilno$¢ z poprzednia wersjg zostata wytagczona poprzez obiekt ,,DownwardsCompatibility”
(patrz rozdziat 15.5.1 na stronie 91), dla urzadzen w wersji Revision 2 (REV.2) sa dostepne nowe pliki

opisu (plik EDS) dla uktadu sterowniczego.

Przesytanie danych procesowych przez potgczenie wejscia/wyjscia
Do wyboru jest statyczny Input i statyczny Output Assembly. Wybrane atrybuty sg gromadzone w jednym
obiekcie, aby mozna je byto przesyta¢ razem jako dane procesowe.

Dostep do danych procesowych moze byc¢ cykliczny lub acykliczny:

Dostep acykliczny odbywa sie poprzez ,,Explicit Messages”. Sciezka dla dostepu acyklicznego jest:
class 4
instance ,,X” (X patrz w ponizszych tabelach)
attribute 3

Ustuga Get_Attribute-Single moze by¢ wykorzystywana do acyklicznego odczytu danych wejsciowych,

a ustuga

Set_Attribute_Single do acyklicznego zapisu danych wyjsciowych.

Liczba odpowiednich bajtow danych dla wejs¢ (czujniki lub inicjatory) i dla wyjs¢ (sitowniki lub zawory) zna-
jduje sie w ponizszych tabelach.

Urzadzenia poprzedniej wersji (patrz rozdziat5.5.2 na stronie 17):

Wyspa Obiekt Class | Instance | Atrybuty | Dostep | Diugosé Zakres Default
bajtu

Wyspa Assembly 4 100 3 Set 3 od 0do0 x FF 3 bajty

gtéwna na bajt wyjscia

(zawory)

Wyspa Assembly 4 101 3 Get 4 od 0doO x FF 4 bajty

gtéwna na bajt wejscia

RIO 1 Assembly 4 102 3 Set 3 od 0do0 x FF 3 bajty

na bajt wyjscia

(zawory)

RIO 1 Assembly 4 103 3 Get 4 od 0doO x FF 4 bajty

na bajt wejscia

RIO 8 Assembly 4 116 3 Set 3 od 0do0 x FF 3 bajty

na bajt wyijscia

(zawory)

RIO 8 Assembly 4 117 3 Get 4 od 0do0 x FF 4 bajty

na bajt wejscia
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Wersja urzadzen Revision 2 (REV.2) z maksymalnie 4 urzadzeniami RIO slave i ,kompatybilnos¢ z
poprzednig wersjg = on”:
Wyspa Obiekt Class | Instance | Atrybuty | Dostep | Diugosé Zakres Default
bajtu
Wyspa Assembly 4 100 3 Set 3 od 0doO x FF 3 bajty
gtéwna na bajt wyjscia
(zawory)
Wyspa Assembly 4 101 3 Get 4 od 0doO0 x FF 4 bajty
gtéwna na bajt wejscia
RIO 1 Assembly 4 102 3 Set 3 od 0doO x FF 3 bajty
na bajt wyjscia
(zawory)
RIO 1 Assembly 4 103 3 Get 4 od 0do0 x FF 4 bajty
na bajt wejscia
RIO 4 Assembly 4 108 3 Set 3 od 0do0 x FF 3 bajty
na bajt wyijscia
(zawory)
RIO 4 Assembly 4 109 3 Get 4 od 0do0 x FF 4 bajty
na bajt wejscia

Wersja urzadzen Revision 2 (REV.2) od 5 urzadzen RIO slave lub ,kompatybilnos¢ z poprzednia wersja =
off”™:

Wyspa Obiekt Class | Instance | Atrybuty | Dostep | Diugosé Zakres Default
bajtu

Wyspa Assembly 4 100 3 Set 3 od 0doO x FF 3 bajty
gtéwna na bajt wyjscia
(zawory)

Wyspa Assembly 4 101 3 Get 4 od 0doO x FF 4 bajty
gtéwna na bajt wejscia
RIO 1 Assembly 4 102 3 Set 6 od 0doO0 x FF 6 bajtow
na baijt wyjscia

(zawory)
RIO 1 Assembly 4 103 3 Get 8 od 0doO x FF 8 bajtow
na bajt wejscia

RIO 8 Assembly 4 108 3 Set 6 od 0do0 x FF 6 bajty
na bajt wyjscia

(zawory)
RIO 8 Assembly 4 109 3 Get 8 od 0do0 x FF 8 bajtow
na bajt wejscia
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15.5 Obiekt aplikaciji

Wyspa zaworowa typu 8640 zostata zmieniona. Ta zmieniona wersja Revision 2 (REV.2) jest kompatybilna z
poprzednig wersja, ale tylko dla gtdwnej wyspy z maksymalnie 4 urzadzeniami RIO.

Od 5 urzadzen RIO lub jesli kompatybilnos¢ z poprzednig wersjg zostata wytgczona poprzez obiekt ,,Down-
wardsCompatibility”, dla urzadze w wersji Revision 2 (REV.2) dostepne sa nowe pliki opisu (plik EDS) dla
uktadu sterowniczego.

Wykorzystywane obiekty mogag sie rozni¢ podczas parametryzaciji. To, ktére obiekty musza by¢ uzywane,
zalezy od nastepujacych czynnikéw:

¢ Wersja urzadzen

Urzadzenie w poprzedniej wersji (bez wskazania numeru rewizji na tabliczce znamionowe;j)
lub
Wersja urzadzenia Revision 2 (REV.2) (z identycznymi informacjami na tabliczce znamionowe;j)

¢ Liczba urzadzen RIO wykorzystanych na gtdwnej wyspie

Gtéwna wyspa + 1 do 4 RIO
Gtéwna wyspa + 1...8 RIO

¢ Ustawienie obiektu acyklicznego ,,Downwards Compatibility”

Przeglad obiektow, ktére maja byc¢ uzyte:

Liczba urzadzen RIO Poprzednia wersja Wersja urzadzenia Wersja urzadzenia
urzadzenia Revision 2 (REV.2), Revision 2 (REV.2),
kompatybilnos¢ z kompatybilnos¢ z
poprzednig wersja ,,on” | poprzednig wersja ,,off”
Gtéwna wyspa patrz ,Tabela 2:
+1do 4 RIO Poprzednia wersja )
patrz ,Tabela 2: obiektéw” patrz ,Tabela 3: Obiekty
- Poprzednia wersja - wersja Revision 2
Gtéwna wyspa obiektéw” patrz ,,Tabela 3: Ob/ekty (REM2)”
+5...8 RIO wersja Revision 2
(REV.2)”

15.5.1 Obiekt ,,Downwards Compatibility”
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=
2| = 9 8
(7] ] = O o
S| B | g 3
Obiekt (& = < | Dostep | O 2.| Zakres | Default |Krétki opis
Downwards 152 1 1 |Get/Set| 1 |od0Odo1 1 Przetgczanie kompatybilnosci
Compatibility do starych wers;ji (stary plik

EDS), mozliwe jest tylko w
przypadku mniejszej liczby
niz 5 weztéw RIO

0: niekompatybilny -> nowy
plik EDS

1: kompatybilny -> stary plik
EDS

Tabela 1: Obiekt Downwards Compatibility
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15.5.2 Poprzednia wersja obiektéw

Parametryzacja urzadzen poprzedniej wers;ji jest mozliwa w przypadku nastepujacych obiektow:

5
21 s | & 58
o 7] s =
Obiekt (&) = < | Dostep | O 2.| Zakres | Default |Krotki opis
Wejscia* 8 od 3 | Get/Set| 1 od Czyta wejscia za
1do36 0doOxFF posrednictwem Assembly lub
Class 8
Zawory* 9 od 3 | Get/Set | 1 od Przetagcza zawory za
1do27 0doOxFF posrednictwem Assembly lub
Class 9
Fault Action* 9 od 5 | Get/Set | 1 od 0x00 Dziatanie w przypadku btedu
1do27 0doOxFF lub
Fault Value* 9 | od | 6 |Get/Set| 1 od offline dla kazdego wyjscia
1do27 0do OxFF 0: Fault Value (Default in Fault
Value Attribut 6)
1: Hold last state
Factory ID 150 1 1 Get 4 Numer identyfikacyjny
Burkert
Factory Serial 150 1 2 Get 4 Numer seryjny Burkert
Tryb wejscia 151 1 1 | Get/Set | 1 od 0do3 | O0:bez |O0:brak wejsé
EME 1: normalne wejscia
1: z EME | 2: przeniesione wejscia
3: dzielone wejscia
Filtr wejscia 151 1 2 | Get/Set| 1 od 0do1 1 0: filtr wyt.
1: filtr wih.

Przyktad:
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Tabela 2: Poprzednia wersja obiektow

Fault Action RIO 1 --> Instance 4-6
Fault Value RIO 2 --> Instance 7-9

Podczas konfiguracji Fault Action i Fault Value instancja kazdego dodatkowego urzgdzenia RIO zaczyna sie
od offsetu 3 (3 x 8 = 24 zawory na wyspe).

*) Maksymalna mozliwa instancja zalezy od liczby podtaczonych weztéw RIO.

Przyktad 4 RIO:

Wejscia: Instance 1...20,
Zawory: Instance 1...15

Fault Action: Instance 1...15

92 Fault Value: Instance 1...15
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15.5.3 Obiekty wersja Revision 2 (REV.2)

Parametryzacja urzadzen wersji Revision 2 (REV.2) jest mozliwa w przypadku nastepujacych obiektéw:

5
21 8 | & 58
o 7] = =

Obiekt (&) = < | Dostep | O 2.| Zakres | Default | Krétki opis
Wejscia 101 od 3 Get 1 od Czyta wejscia za
Gtéwna wyspa 1 do4 0doOxFF posrednictwem Assembly lub
1.—4. Bajt Class 101
Wyijscia 100 od 3 | Get/Set| 1 od Przetacza zawory za
Gtéwna wyspa 1do3 0doOxFF posrednictwem Assembly lub
1.-3. Bajt Class 100
Wejscia 103 od 3 Get 1 od Czyta wejscia za
RIO1 1.—4. Bajt 1do8 0do OxFF posrednictwem Assembly lub
RIO2 1.-4. Bajt Class 103
Wyjscia 102 od 3 | Get/Set| 1 od Przetagcza zawory za
RIO1 1.-3. Bajt 1do6 0do OxFF posrednictwem Assembly lub
RIO2 1.-3. Bajt Class 102
Wejscia 105 od 3 Get 1 od Czyta wejscia za
RIO3 1.-4. Bajt 1do8 0do OxFF posrednictwem Assembly lub
RIO4 1.-4. Bajt Class 105
Wyjscia 104 od 3 | Get/Set| 1 od Przetagcza zawory za
RIO3 1.-3. Bajt 1do6 0do OxFF posrednictwem Assembly lub
RIO4 1.-3. Bajt Class 104
Wejscia 107 od 3 Get 1 od Czyta wejscia za
RIO5 1.-4. Bajt 1do8 0do OxFF posrednictwem Assembly lub
RIO6 1.-4. Bajt Class 107
Wyjscia 106 od 3 | Get/Set| 1 od Przetagcza zawory za
RIO5 1.-3. Bajt 1do6 0do OxFF posrednictwem Assembly lub
RIO6 1.-3. Bajt Class 106
Wejscia 109 od 3 Get 1 od Czyta wejscia za
RIO7 1.—4. Bajt 1do8 0do OxFF posrednictwem Assembly lub
RIO8 1.-4. Bajt Class 109
Wyijscia 108 od 3 | Get/Set| 1 od Przetgcza zawory za
RIO7 1.-3. Bajt 1do6 0do OxFF posrednictwem Assembly lub
RIO8 1.-3. Bajt Class 108
Fault Action 9 od 5 | Get/Set| 1 od 0x00 | Dziatanie w przypadku btedu

1do27 0do OxFF lub
Fault Value 9 od 6 | Get/Set| 1 od offline dla kazdego wyjscia

1do27 0doOxFF 0: Fault Value (Default in Fault

Value Attribut 6)
1: Hold last state

Factory ID 150 1 1 Get 4 Numer identyfikacyjny Birkert
Factory Serial 150 1 2 Get 4 Numer seryjny Burkert
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5
g8 | £ 3 e
a1 s |& 53
o @ S =
Obiekt (&) = < | Dostep | O 2.| Zakres | Default | Krétki opis
Tryb wejscia 151 1 1 |Get/Set| 1 |od0do3| 0:bez |O0:brak wejs¢
EME | 1: normalne wejscia
1:z 2: przeniesione wejscia
EME | 3: dzielone wejscia
Filtr wejscia 151 1 2 [ Get/Set| 1 |odO0do1 1 0: filtr wyt.
1: filtr wi.

Tabela 3: Obiekty wersja Revision 2 (REV.2)
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16 KONFIGURACJA | PARAMETRYZACJA
MODBUS TCP

16.1 Protokdl zastosowania protokotu Modbus

Protokot aplikacyjny jest niezalezny od kazdorazowo uzytego medium transferowego i zorganizowany
zgodnie z zasada klient-serwer. Wraz z wystaniem telegramu Request klient inicjuje wywotanie ustugi, na
ktore serwer odpowiada telegramem Response. Telegramy Request i Response zawierajg parametry i/lub
dane. Rdznice miedzy telegramem standardowym protokotu Modbus i telegramem TCP protokotu Modbus
przedstawione sa na ponizszej ilustracji.

W przypadku standardowej komunikaciji protokotu Modbus dodatkowo do kodu polecenia i danych
przesytany jest adres slave’a oraz suma kontrolna CRC, natomiast w przypadku protokotu Modbus TCP te
funkcje przejmuje protokét TCP.

Telegram Modbus przy szeregowym transferze danych RS-232-/RS-485
ADU

»

A

’ i Suma kont-
Adres slave’a Kod polecenia Dane rolna CRC

\

<&
<

PDU

Teleg\rém Modbus przy transferze danych TCP/IP
™. Modbus-TCP/IP-ADU

A
\ /

MBAP Header Kod polecenia Dane

<
<%

\

PDU

Rys. 56:  Rdznice miedzy telegramem standardowym protokofu Modbus i telegramem TCP protokofu Modbus

Na przyktadzie polecenia ,Read Discrete Input” opisane sg ponizej interakcje miedzy klientem i serwerem:

Klient wzywa tym poleceniem do czytania cyfrowych wejs¢ serwera. Kod polecenia i parametry wysytane sa
do serwera w telegramie Request:

Przykfad telegramu Request

Kod funkciji 1 bajt 2
Start address 2 bajty 0-65535
Liczba wejs¢ 2 bajty 1-2000

Po prawidtowym odbiorze polecenia czytania przez serwer do klienta przesytane sg w telegramie Response
zgdane dane wejsciowe.
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Przyktad telegramu Response

Kod funkciji 1 bajt
Number 1 bajt
Wartosci N bajtow
wejsciowe

N odpowiada liczbie wejs¢ podzielonych przez 8. Jezeli reszta z dzielenia jest wieksza niz 0, N zwiekszane
jest o jeden, a pozostate bity przesytane sg w ostatnim bajcie. W zwigzku z tym niepotrzebne bity
wypetniane sg zerami. Jezeli serwer nie moze udostepni¢ zazgdanych danych, wysyta do klienta zamiast
telegramu Response telegram Error.




Typ 8640

FLUID CONTROL SYSTEMS Konfiguracja i parametryzacja Modbus TCP

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

96

Oprocz ustugi ,Read Discrete Input” protokét Modbus definiuje jeszcze wiele innych standardowych
polecen okreslonych w specyfikacji. Poza tym kodéw funkcji 65-72 i 100-110 mozna indywidualnie uzywac¢
do ustug zdefiniowanych przez uzytkownika. Ponizsza tabela zawiera przeglad kilku jednolicie (Public)
okreslonych ustug protokotu Modbus:

Metoda Data type Ustuga Kod Dostep
Przy uzyciu bitow | Wejscia Read Discrete Input 02 Read
Przy uzyciu bitéw | Wyjscia/Coils Read Coils 01 Read
Przy uzyciu bitéw | Wyjscia/Coils Write Single Coll 05 Write
Przy uzyciu stow | Wejscia Read Input Register 04 Read
Przy uzyciu stow | Wyjscia/Coils Write Single Register 06 Write
Przy uzyciu stéw | Wyjscia/Coils Write Multiple Register | 16 Write

16.2 Model danych protokotu Modbus

Model danych charakteryzuje sie prosta struktura i rozréznia 4 podstawowe typy:
¢ Discrete Inputs (wejscia),

¢ Coils (wyjscia),

¢ Input Register (dane wejsciowe) oraz

¢ Holding Register (dane wyjsciowe).

Na podstawie definicji i nazewnictwa mozna okresli¢ pochodzenie protokotu Modbus. W dzisiejszych
implementacjach protokotu Modbus te podstawowe definicje przenoszone sg w szerokim stopniu na rézne
typy danych nowoczesnych urzadzen zwigzanych z automatyka. Znaczenie i adres danych w poszcze-
goélinym przypadku musza podac producenci w instrukcji urzadzenia. W swiecie protokotu Modbus nie
spotyka sie (jeszcze) elektronicznych kart charakterystyki urzgdzen i niezaleznych od producentéw narzedzi
inzynierskich, jak ma to miejsce w przypadku nowoczesnych systeméw magistrali Fieldbus.

16.3 Mapowanie do TCP/IP

Protokét Modbus TCP uzywa do przesytania danych w sieciach Ethernet-TCP/IP protokotu Transport Control
Protokoll (TCP), przeznaczonego do przesytania protokotu aplikacyjnego Modbus. Parametry i dane sg przy
tym zgodnie z zasada Encapsulation (Encapsulation = wprowadzanie) wprowadzane do kontenera danych
uzytkowych telegramu TCP. Przy wprowadzaniu klient generuje nagtéwek Modbud Application Header
(MBAP), ktéry umozliwia serwerowi jednoznaczng interpretacje odebranych parametréw i polecen protokotu
Modbus. Zasadniczo w jednym telegramie TCP/IP mozna umiesci¢ tylko 1 telegram aplikacyjny Modbus.

16.4  Struktura zorientowana na polaczenie

Przed mozliwoscig przestania danych uzytkowych przez Modbus TCP nalezy najpierw nawigza¢ potgczenie
TCP/IP miedzy klientem i serwerem. Po stronie serwera okreslony jest dla Modbus TCP port 0 numerze
502. Nawigzywanie potgczenia odbywa sie typowo w automatyczny sposob za posrednictwem interfejsu
TCP/IP-Socketinterface przez oprogramowanie protokotu, przez co jest ono catkowicie transparentne dla
procesu aplikacyjnego. Jezeli potgczenie TCP/IP miedzy klientem i serwerem zostato juz raz nawigzane,
klient i serwer moga przesyta¢ za posrednictwem tego potgczenia dowolnie czesto i dowolnie duzo danych
uzytkowych. Klient i serwer moga jednoczesnie nawigzywac kilka potagczerh TCP/IP. Maksymalna liczba
potaczen zalezy od wydajnosci uktadu TCP/IP. W przypadku cyklicznego przesytania danych wejsciowych
i wyjSciowych potaczenie miedzy klientem i serwerem pozostaje nawigzane przez caly czas. W przypadku
przesytania danych zapotrzebowania dla parametréw lub komunikatéw diagnostycznych potaczenie
mozna przerwac po zakonczeniu przesytania danych i ponownie je nawigza¢ w razie ponownej potrzeby
komunikowania.
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16.5 8640 Obiekty

16.5.1 Zawory
Metoda Data type Ustuga Kod Dostep
Przy uzyciu bitow | Wyjscia/Coils Write Single Coil 05 Write
Przy uzyciu bitéw | Wyjscia/Coils Write Multiple Coil 15 Write
Przy uzyciu stow | Wyjscia Write Single Register | 06 Write

*) Kod 05 nie jest juz obstugiwany w wersji Revision 2 (REV.2)

Dostep przy pomocy bitéw (mozliwy dostep multipleksowy):

Przy kazdym dostepie 1 zawér otrzymuje adres. W wyniku tego dla kazdego zaworu powstaje offset adresu
o wartosci 1 i offset adresu o wartosci 24 dla uczestnikow Rio.

Adres startowy dla zaworéw: 0x001

Wyspa gtéwna: 1-24
RIO 1 25-48
RIO 8 193-216

Dostep przy uzyciu stow (wazny tylko 1 bajt):

Przy kazdym dostepie 8 zaworow otrzymuje adresy. W wyniku tego dla 8 zawordw powstaje offset adresu o
wartosci 1 i dla uczestnikdw Rio offset adresu o wartosci 3.

Wyspa gtéwna: 1-3
RIO 1 4-6

RIO 8 25-27
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16.5.2 Wejscia

Metoda Data type Ustuga Kod Dostep
Przy uzyciu bitéw | Wejscia/Coils Read Coils 01 Read
Przy uzyciu bitéw | Wejscia/Coils Read Discret Input 02 Read
Przy uzyciu stow | Wejscia Read Holding Register | 03 Read

Dostep przy pomocy bitéw (mozliwy dostep multipleksowy):

Przy kazdym dostepie adresowane jest 1 wejscie. W wyniku tego dla kazdego wejscia powstaje offset
adresu o wartosci 1 i dla uczestnikéw Rio offset adresu o wartosci 32.

Adres startowy dla wejsé: 0x101
Wyspa gtéwna: 257-288
RIO 1 289-320

RIO 8 513-544

Dostep przy uzyciu stéw (wazny tylko 1 bajt):

Przy kazdym dostepie adresowanych jest 8 wejs¢. W wyniku tego dla 8 wejs¢ powstaje offset adresu o
wartosci 1 i dla uczestnikdw Rio offset adresu o wartosci 4.

Wyspa gtéwna:  257-260
RIO 1 261-264

RIO 8 289-292
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16.5.3 Dane konfiguracyjne

Metoda Data type Ustuga Kod Dostep
Przy uzyciu stéw | Wyjscia Write Single Register 06 Write
Przy uzyciu stéw | Wejscia Read Holding Register | 03 Read

Dostep przy uzyciu stow (wazny tylko 1 bajt):

Przy kazdym dostepie 8 zawordow otrzymuje adresy. W wyniku tego dla 8 zaworéw powstaje offset adresu o
wartosci 1 i dla uczestnikdow Rio offset adresu o wartosci 3.

Adres startowy Fault action: 0x201

Wyspa gtéwna: 513-515
RIO 1 516-518
RIO 8 537-539

Adres startowy Fault value: 0x301

Wyspa gtéwna:  769-771
RIO 1 772-774
RIO 8 793-795

Service Parameter

Metoda Data type Ustuga Kod Dostep
Przy uzyciu stow | Wyjscia Write Single Register 06 Write
Przy uzyciu stow | Wejscia Read Holding Register | 03 Read
Przy uzyciu stow | Wyjscia/Coils Write Multiple Register | 16 Write
Start Device Parameter:  0x401
Obiekt Diugosé Data type Adres startowy
Numer Poprzednia wersja: Poprzednia wersja: 0x401
identyfikacyjny 6 bajtow string
Wersja Revision 2 Wersja Revision 2 (REV.2):
(REV.2): UINT32
4 bajty
Numer seryjny 4 bajty UINT32 0x404
Tryb wejscia 1 bajt UINT8 (wazny tylko 1 baijt) 0x406
Filtr wejscia 1 bajt UINT8 (wazny tylko 1 bajt) 0x407
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17 ELEKTRYCZNY MODUL PODSTAWOWY:
WYJSCIE

17 .1 przytacze zbiorcze

Rys. 57: przyfacze zbiorcze

zbiorczego dla wyjs¢ (patrz moduty dla konwencjonalnej techniki przytaczeniowej — ,,7.2.1 Modut
przytacza zbiorczego”).

Podstawowy modut elektryczny przytacza zbiorczego tylko w potgczeniu z modutem przytacza

1711 Plan przypisania

Do typow zaworéw 6524, 6525: Do typow zaworéw 0460, 6524 (2 x zawor
2/3-drogowy):

ARCREY o ¢ Q

|
+24V  ng./ Ground (GND) Ground (GND) 424V Ground (GND)
nieprzypisany

WSKAZOWKA!

W przypadku typéw zawordow 6524 (2 x zawor 3/2-drogowy) i 0460 wyjscia przetgczaja sie ujemnie: GND sg
zataczane, napiecie 24 V jest zapewnione.

Do typéw zaworow 0460, 6526 i 6527:

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

n.c. / nieprzypisany

Ground (GND) +24 V

FE

WSKAZOWKA!

Wyjscia sa przetgczane dodatnio: 24 V sa zatgczane, GND jest obecne.
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17.2 Wyjscia zaworu

Rys. 58: Podstawowy modut elektryczny dla wyjs¢ zaworow

WSKAZOWKA!

Podstawowe moduty elektryczne zawierajg przytgcza dla jednostki sterujgcej zaworu.

17.2.1 Plan przypisania

Do typéw zaworow 6524, 6525: Do typdéw zaworow 0460, 6524 (2 x zawor
2/3-drogowy):

ARCREY AR\

I T
+24V  nc./ Ground (GND) Ground (GND) 424V Ground (GND)

nieprzypisany

WSKAZOWKA!

W przypadku typow zaworow 6524 (2 x zawor 3/2-drogowy) i 0460 wyjscia przetaczaja sie ujemnie: GND sg
zatgczane, napiecie 24 V jest zapewnione.

Do typéw zaworow 0460, 6526 i 6527:

n.c. / nieprzypisany

Ground (GND) +24V

FE

WSKAZOWKA!

Wyijscia sa przetaczane dodatnio: 24 V sg zatagczane, GND jest obecne.
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17.3 Wyjscia zaworu z przelgczaniem recznym/

automatycznym

Przy pomocy tego modutu podtaczone zawory mozna przetgczac¢ recznie lub automatycznie.

Rys. 59: Podstawowy moduf elektryczny dla wyjs¢ zawordw z przetaczaniem recznym/automatycznym (12x)

WSKAZOWKA!

Zablokowane przetaczniki! Przetaczniki reczny/automatyczny majg mechaniczng blokade. Przed przechy-

leniem dzwigni nalezy wyciagnac ja z blokady!

17.3.1 Plan przypisania

Do typow zawordw 6524, 6525:

P9 a

T
24V ne./ Ground (GND)

nieprzypisany

Do typow zawordw 0460, 6526 i 6527:

n.c. / nieprzypisany

Ground (GND) +24'V

FE

WSKAZOWKA!

Wyjscia sa przetaczane dodatnio: 24 V sg zatagczane, GND jest obecne.
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17.3.2 Funkcje przelgcznikdw podstawowego modulu elektrycznego
z przelaczaniem recznym/automatycznym

Przetgcznik zawér 1
A Automatyka

O Wyt

M wit

LED Wyijscie 1

Zawor 1

Rys. 60: Opis dla podstawowego modufu elektrycznego z przetaczaniem recznym /automatycznym na przykfadzie
modufu EGM/HA-10-12

17.3.3 Funkcje przelacznikéw

Pozycja przetagcznika Funkcja Opis
Géra Automatyczny Tryb mag|str.aI|, przychodzacy ]
sygnat sterujgcy przetgcza zawor
Srodek Zawor wytaczony Zawor jest zawsze zamkniety
Dot Zawor wigczony Zawor jest zawsze otwarty
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17.4  Wyjscia zaworu z wylagczaniem zewnetrznym

Napigcie nominalne U 24 V

Rys. 61:  Wyjscia zaworu z wyfaczaniem zewnetrznym — schemat pofaczer wy;js¢ zaworow
17.4.1 Plan przypisania

Do typéw zaworow 6526, 6527: n.c. / nieprzypisany

Ground (GND) +24V

FE

WSKAZOWKA!

Wyjscia sa przetgczane dodatnio: 24 V sa zatagczane, GND jest obecne.
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18 PODSTAWOWY MODUL ELEKTRYCZNY:
WEJSCIE

18.1 Wejscia zaciskdw do sygnalizatorow polozenia
(inicjatory)

Rys. 62: Podstawowy modut elektryczny do wejs¢ sygnalizatorow potozenia (inicjatory) do zaciskow (IP20)

18.11 Przypisanie zaciskéw

Napiecie wejsciowe +24V

Sygnat
0 (wart. logiczna) 0do5V
1 (wart. logiczna) 12 do 30V

Prad wejsciowy
1-sygnatowy <10 mA

I I I I
| LED Wejécie 77 LED wejscie 5| LED wejscie 3 | LED wejscie 1
LED wejscie 8  LED wejscie 6 LED wejscie 4 LED wejscie 2
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Rys. 63:  Przypisanie zaciskow
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18.2 Wejscia wtykowe (M8 wtyczka okragita) do
sygnalizatorow polozenia (inicjatory)

Podstawowy modut elektryczny do wejs¢ sygnalizatoréw potozenia (inicjatory) do zaciskéw (IP20)

Napiecie wejsciowe +24 'V
Sygnat
0 (wart. logiczna) 0do5V
1 (wart. logiczna) 13do 30V

Prad wejsciowy 1-sygnatowy <10 mA

Rys. 64: Podstawowy moduf elektryczny do wejs¢ sygnalizatorow pofozenia

18.2.1 Wejscia modulu EGM-SE-19-10

10 wejs¢ (wtyczka okragta) do komunikatu zwrotnego, dla kazdego wejscia jedna dioda LED

Gmund

Rys. 65:  Przypisanie wtyczek modutdw EGM-SE, z wyjatkiem EGM-SE-19-4
WSKAZOWKA!

Wewnetrzne potgczenie miedzy dwoma lezgcymi nad soba wtyczkami stuzy do przesyfania sygnatéw syg-
nalizatoréw przez jedng wtyczke.

18.2.2 Wejscia modulu EGM-SE-19-4

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

Rys. 66: Przypisanie wtyczek modufu EGM-SE-19-4
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19 MODUL PNEUMATYCZNY

19.1 Pneumatyczne moduly przylaczeniowe

Zasilanie pneumatyczne i odpowietrzanie bloku zaworowego odbywa sie poprzez moduty przytagczeniowe.
Dodatkowo blok zaworowy jest mocowany do szyny standardowej za pomoca modutéw przytagczeniowych.

Modut przytgczeniowy
lewa strona

Modut przytagczeniowy
prawa strona

Rys. 67:  Moduty przytaczeniowe, wymiary stacji 11 mm (przedstawione: REV.2 — rdzni sie od REV.1 tylko w drobnych

detalach)

Modut przytaczeniowy
lewa strona

Modut przytgczeniowy
Srodek

Modut przytaczeniowy
prawa strona

Rys. 68:  Moduty przytaczeniowe, wymiary stacji 16 mm (przedstawione: REV.2 — rdzni sie od REV.1 tylko w drobnych

detalach)
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Podstawowe moduly pneumatyczne

19.2

Podstawowy modut pneumatyczny jest czescig zespotu zaworowego. Podtrzymuje on zawory, stuzy do
pneumatycznego zasilania i odpowietrzania zawordéw oraz zapewnia pneumatyczne wyjscia robocze.

Dostepne s3 rézne opcje podtaczenia i wyposazenia (patrz karta charakterystyki).

Modut podstawowy z 8 gniazdami

Modut podstawowy z 8 gniazdami

Modut podstawowy z 4 gniazdami

===y

,
L))
o=

Modut podstawowy z 4 gniazdami

detalach)
detalach)

Rys. 69: Moduty podstawowe, wymiary stacji 11 mm (przedstawione: REV.2 — rdzni sie od REV.1 tylko w drobnych
Rys. 70:  Moduty podstawowe, wymiary stacji 16 mm (przedstawione: REV.2 — rdzni sie od REV.1 tylko w drobnych

€202°10°9¢ :pajund (usqabablayy | pases|al) Ty SNjeiS v (UOISIBA 1d 8/606£000L NVIN
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20 ZAWORY

20.1 Zawory typu 6524 i 6525 do wysp zaworowych,
wymiary stacji 11 mm

Typ 6524 Typ 6525
. Mechanizm —
Meghanlznj — obstugi recznej
obstugi recznej Mechanizm
obstugi recznej

Zawoér 3/2-drogowy Zawor 2 x 3/2-drogowy Zawor 5/2-drogowy

Rys. 71:  Zawory typu 6524 (zawdr 3/2-drogowy i 2 x 3/2-drogowy) oraz typu 6525 (zawdr 5/2-drogowy)

Typ 6524 jest zaworem 3/2-drogowym lub 2 x 3/2-drogowym. Typ 6525 jest zaworem 5/2-drogowym.
Zawory sktadaja sie z fliperowego zaworu elektromagnetycznego jako wysterowania wstepnego i pneu-
matycznego zaworu gniazdowego jako wzmacniacza. Sg one monostabilne i standardowo wyposazone
w funkcje obstugi recznej.

Typy 6524 i 6525 nadajg sie do instalacji pojedynczej lub blokowej i s3 stosowane do sterowania napedami
pneumatycznymi gtéwnie w blokach zaworowych lub wyspach zaworowych. Umozliwiajg one przetgczanie
wysokich cisnien przy niskim poborze mocy i krétkich czasach przetgczania.

Wariant 2 x 3/2-drogowy

W tym wariancie typ 6524 zawiera dwa niezaleznie dziatajgce zawory 3/2-drogowe. Dzigki temu blok
zaworowy jest wyjgtkowo kompaktowy.

Wytaczanie kanatléw zwigzane z bezpieczenstwem

Opcjonalnie zawory typu 6524 i 6525 moga by¢ wyposazone w drugie przytacze (kabel wciskany).
Umozliwia to bezpieczne wytgczenie kazdego kanatu z osobna. Te warianty zaworéw sg dostepne bez
funkcji obstugi reczne;.

Styk przetaczajacy musi znajdowac sie w tej samej szafie sterowniczej co blok zaworowy, diugos¢
przewodu musi by¢ ograniczona do maks. 2 m.
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20.1.1  Przylacze do armatury — zawory pojedyncze

Typ 6524 Typ 6525 :
3%; SZ(R* Zagwarantowacé w miare
mozliwosci jak najwy-

2/A 4/A dajniejsze zasilanie
1/P—- 1/P—- ci$nieniowe!

2/B——

3/S ——

X* — pilotowe powietrze wylotowe

Rys. 72:  Przytacze do armatury — zawory pojedyncze typ 6524 i typ 6525

8 20.1.2 Przylacze do armatury i elektryczne — zawory podwadjne
3

S

@ Typ 6524

3 (2 x zawér 2/3-drogowy) Pamiegta¢ o przypi-
£ saniu sworzniow!
~ / »\

8 —biegun cewka 12 12 Przyporzadkowanie

:’-; sterowany przez bit ,n+1” /1 4 dzwigni recznej

] +Pol

° —biegun cewka 14 —_—X

2 oy —5/R

3 sterowany przez bit ,,n Y/ N

[5)

= 1/P P

g S o X* — pilot trze wylot
® ! * — pilotowe powietrze wylotowe
E 3 Bit n+1” pilotowe powietrze wylotow
n

<

é Rys. 73:  Przytagcze do armatury i elektryczne — zawdr podwajny typ 6524 2x3/2-drogowy

g
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20.1.3 Wymieniana zaworow typu 6524 i typu 6525

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo obrazen w przypadku zmiany cisnienia.

Sitowniki moga zmienia¢ swoje potozenie pod wptywem zmian cisnienia, co moze prowadzi¢ do obrazen
i szkéd materialnych.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych wysokim cisnieniem w pneumatycznych modutach
bazowych bez zamkniecia P.

Nagle ulatniajgce sie medium robocze moze znacznie przyspieszy¢ ruch czesci (weze, mate czesci itp.)

i tym samym spowodowac¢ obrazenia i szkody materialne.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ cisnienie. Odpowietrzy¢ lub
oprézni¢ przewody.

Niebezpieczenstwo obrazen w przypadku zmiany cisnienia w pneumatycznych modutach bazowych

z zamknieciem P.

Podczas demontazu zaworu, tylko kanat P jest zamkniety. W ten sposéb cisnienie panujgce na wylotach
roboczych A lub B zostaje zredukowane. Podtgczony sitownik réwniez zostaje pozbawiony cisnienia, co
moze wywotac ruch.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

Zagrozenie z powodu odrywania sie¢ osadoéw lub odkrecania komponentdw.

Przy odkrecaniu zaworu pod cisnieniem przy zamknieciu P moze dochodzi¢ do odrywania sie osadéw lub
odkrecania starych komponentéw.

» Podczas wymiany zaworéw nalezy uzywaé odpowiednich okularéw ochronnych.

UWAGA

Niebezpieczenstwo nieprawidtowe dziatania bloku zaworowego.

Zawory pojedyncze REV.1 i REV.2 nie sg kompatybilne.

» Zawory pojedyncze REV.1 mozna wymienic¢ tylko na zawory pojedyncze REV.1.

» Zawory pojedyncze REV.2 mozna wymieni¢ tylko na zawory pojedyncze REV.2.

Cechy charakterystyczne odrézniajgce zawory pojedyncze — patrz rozdziat 20.7.4 na stronie 113

Podstawowe moduty pneumatyczne z zamknieciem P

Jezeli dany podstawowy modut pneumatyczny jest wyposazony w zamknigcie P (oznaczony na
module), zawdr mozna wymienic¢ rowniez przy obecnosci cisnienia zasilania.

Podczas demontazu zaworu stosunkowo duza ilos¢ powietrza jest poczatkowo wydmuchiwana
na zewnatrz, az do osiggnigcia wymaganej roznicy cisnien. Automatyczne zamkniecie redukuje
pozostatg nieszczelnosé do minimum, a pozostate zawory bloku zaworowego moga dalej pracowag.

Nie zaleca sie jednoczesnego demontazu kilku zaworéw z podstawowego modutu pneumatycznego.

— Odkreci¢ sruby mocujgce zawoér za pomoca srubokreta.
— Wyciggna¢ zawér z uszczelkg kotnierzowa z bloku zaworowego.
— Zatozy¢ nowy zawor z prawidtowo zatozonymi uszczelkami kotnierzowymi na gniazdo zaworu.

— Dokreci¢ sruby mocujace na krzyz, przestrzegajagc momentu obrotowego dokrecania (patrz Rys. 74).
11
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20 N-cm 30 N-cm

20 N-cm 30 N-cm

Rys. 74: Dokrecanie Srub przy wymianie zaworu typu 6524 i typu 6525




T 8640 —
P burkert

ZaWOry FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

20.1.4 Zawory typu 6524 i typu 6525:
cechy charakterystyczne odrdézniajgce od siebie wersje
REV.1i REV.2

REV.1:
Zawory pojedyncze typu 6524 3/2-drogowe i typu 6525 5/2-drogowe maja takie samo przytacze
kotnierzowe do podstawowego modutu pneumatycznego.

Ponadto to przytacze kotnierzowe zaworu pojedynczego rézni sie od zaworu podwdjnego typu 6524
2 x 3/2-drogowego.

REV.2:

W poréwnaniu do REV.1 przytacza kotnierzowe zaworéw do podstawowych modutéw pneumatycznych
zostaty ujednolicone. Zawory pojedyncze 3/2-drogowe i 5/2-drogowe oraz zawory podwdjne

2 x 3/2-drogowe posiadajg teraz takie samo (ujednolicone) pneumatyczne przytacze kotnierzowe.

REV.1 REV.2
Zawory pojedyncze féZ'EZ r:OfZ,miary Zawory pojedyncze
typu 6524 i typu 6525 z -« Eow typu 6524 i typu 6525 z
przytaczem kotnierzowym przytagczem kotnierzowym
»FM14” ~FM20”

Rys. 75:  Rdzne przytacza kotnierzowe w zaworach pojedynczych typu 6524 i typu 6525

REV.1 REV.2 REV.1 i REV.2

)

-,
Typ 6524 z Typ 6525 z Typ 6524 z Typ 6525 z Zawor podwojny typu
przytaczem przytaczem przytaczem przytaczem 6524 z przytaczem

kotnierzowym FM14 | kotnierzowym FM14 | kotnierzowym FM20 | kotnierzowym FM20 kothierzowym FM20

Rys. 76:  Zawory pneumatyczne REV.1 i REV.2 mozna wizualnie rozrozniac w oparciu o przytacza kotnierzowe do
armatury.
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20.2 Zawory typu 0460 do wysp zaworowych wymiary
stacji 11 mm

Mechanizm obstugi recznej

Rys. 77:  Zawor typu 0460, wymiary stacji 11 mm

Zawor typu 0460 sktada sie z 2 pilotowych zawordw elektromagnetycznych i pneumatycznego zaworu
suwakowego. Zasada dziatania pozwala na przetagczanie wysokich cisnien przy niskim poborze mocy

i krétkich czasach przetgczania. Zawory te oferuja funkcje 5/2-drogowe impulsowe oraz 5/3-drogowe i sg
standardowo wyposazone w funkcje obstugi reczne;j.

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023
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20.3 Zawory typu 6526 i 6527 do wysp zaworowych,
wymiary stacji 16 mm

Typ 6526

Mechanizm —
obstugi recznej

Zawor 3/2-drogowy

Typ 6527

obstugi recznej

Mechanizm —

Zawor 5/2-drogowy

Rys. 78:  Zawory typu 6526 (zawdr 3/2-drogowy) i typu 6527 (zawdr 5/2-drogowy)

Typ 6526 jest zaworem 3/2-drogowym, a typ 6527 zaworem 5/2-drogowym. Zawory skfadajg sie z flipe-
rowego zaworu elektromagnetycznego jako wysterowania wstepnego i pneumatycznego zaworu gniaz-
dowego jako wzmacniacza. Sg one monostabilne i standardowo wyposazone w funkcje obstugi reczne;.

Typy 6526 i 6527 nadajg sie do instalacji pojedynczej lub blokowej i s3 stosowane do sterowania napedami
pneumatycznymi gtéwnie w blokach zaworowych lub wyspach zaworowych. Umozliwiajg one przetaczanie
wysokich cisnien przy niskim poborze mocy i krétkich czasach przetgczania.

20.3.1 Przyilacze fluidalne:
Typ 6526 Typ 6527
X X A
3/R 5/R Zagwarantowac w miare
2/A 4/A mozliwosci jak najwy-
1P 1/p dajniejsze zasilanie
2/B cisnieniowe!
> bez przytaczy 3/S

X* — pilotowe powietrze wylotowe

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

Rys. 79: Przyfacze do armatury — typ 6524 i typ 6525
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20.3.2 Wymiana zaworow typu 6526 i typu 6527

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo obrazen w przypadku zmiany cisnienia.

Sitowniki moga zmienia¢ swoje potozenie pod wptywem zmian cisnienia, co moze prowadzi¢ do obrazen
i szkdd materialnych.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy zabezpieczy¢ sitowniki przed
nieprawidtowym ustawieniem.

Ryzyko odniesienia obrazen ze wzgledu na wysokie ci$nienie

Nagle ulatniajgce sie medium robocze moze znacznie przyspieszy¢ ruch czesci (weze, mate czesci itp.)
i tym samym spowodowac¢ obrazenia i szkody materialne.

» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ cisnienie. Odpowietrzy¢ lub
oprozni¢ przewody.
Zagrozenie z powodu odrywania sie osadéw lub odkrecania komponentdw.

Przy odkrecaniu zaworu pod cisnieniem moze dochodzi¢ do odrywania sie osaddw lub odkrecania
starych komponentdow.

» Podczas wymiany zaworéw nalezy uzywaé odpowiednich okularéw ochronnych.

— Odkreci¢ sruby mocujace zawoér za pomoca srubokreta.
— Wyciagnaé zawor z uszczelka kotnierzowa z bloku zaworowego.
— Zatozy¢ nowy zawor z prawidtowo zatozonymi uszczelkami kotnierzowymi na gniazdo zaworu.

— Dokreci¢ sruby mocujace na krzyz, przestrzegajgc momentu obrotowego dokrecania (patrz Rys. 80).

50 Nem 50 Ncm

1 3

_—

4

50 Ncm 50 Ncm

Rys. 80: Dokrecanie Srub przy wymianie zaworu typu 6526 i typu 6527
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21 MONTAZ | ROZRUCH WYSPY ZAWOROWEJ
W SZAFIE STEROWNICZEJ

21.1 Wskazdwki bezpieczenstwa

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wybuchu.

W przypadku stosowania systemu w szafie sterowniczej w obszarze chronionym przed wybuchem nalezy
zapewni¢ nastepujgce warunki:

» Szafa sterownicza musi by¢ dopuszczona do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem.

» Szafa sterownicza musi by¢ zwymiarowana w taki sposob, aby powstajgce straty ciepta mogty byc¢
w odpowiedni sposéb odprowadzane na zewnatrz.

» Temperatura wewnetrzna szafy sterowniczej nie moze przekracza¢ maksymalnej dopuszczalnej tempe-
ratury otoczenia
dla urzadzenia.

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek porazenia pradem.
» Przed przeprowadzaniem prac w urzadzeniu lub maszynie nalezy wytaczy¢ napiecie.

» Zabezpieczy¢ przed ponownym wigczeniem.

A OSTRZEZENIE

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo przeprowadzonej instalaciji.

» Prace zwigzane z montazem i demontazem moga by¢ wykonywane wytgcznie przez przeszkolony per-
sonel specjalistyczny.

» Prace instalacyjne nalezy wykonywac tylko przy uzyciu odpowiednich narzedzi.

A OSTROZNIE
Ryzyko odniesienia obrazen z powodu spadajgcego ciezkiego urzadzenia.
Podczas transportu lub prac instalacyjnych ciezkie urzadzenie moze spasc i by¢ przyczyna obrazen.

» Ciezkie urzadzenia nalezy transportowac, montowacé i demontowac wytgcznie z pomoca drugiej osoby
i przy uzyciu odpowiednich narzedzi.

Przed dokreceniem srub mocujgcych blok zaworowy nie jest pewnie potaczony z szyng standardowa.

» Podczas cafej instalacji nalezy zwréci¢ uwage na to, aby blok zaworowy nie mégt spascé.

Ryzyko odniesienia obrazen spowodowanych przez ostre krawedzie.
Ostre krawedzie moga powodowac skaleczenia.

» Nalezy nosi¢ odpowiednie rekawice ochronne.

Wyspa zaworowa typu 8640 jest dostarczana jako catkowicie zmontowane urzadzenie. Modyfikacje
@ moga by¢ dokonywane wytgcznie przez firme Birkert.

Zawory sg wytaczone z tego zalecenia i moga by¢ wymieniane przez uzytkownika na zawory
o takiej samej konstrukcji.

17
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21.2 Zdejmowanie blokady transportowej z bloku
zaworowego

Blok zaworowy jest montowany na szynie standardowej w celu zabezpieczenia go na czas transportu.
W celu instalacji w szafie sterowniczej nalezy zdja¢ blok z szyny standardowe;.

Sruby mocujace

Rys. 81:  Odfgczyc blok zaworowy od szyny standardowej
— Ostroznie przekreci¢ do oporu sruby mocujgce w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

— Odchyli¢ blok zaworowy lekko do gory i zdja¢ go z szyny standardowe;.

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

18




Typ 8640

Montaz i rozruch wyspy zaworowej w szafie sterowniczej FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023

21.3 Instalacja na szynie standardowej

UWAGA

» Aby zapewnié¢ najlepsza mozliwg ochrone EMC, nalezy uziemi¢ szyne standardowa o niskiej impedanc;ji.

» Przed instalacja w szafie sterowniczej nalezy sprawdzi¢, czy szyna standardowa jest mocno zakotwic-
zona w szafie sterowniczej.

Blok zaworowy musi by¢ swobodnie dostepny od géry. Podczas montazu szyny standardowej
w szafie sterowniczej nalezy wzig¢ pod uwage, ze blok zaworowy wymaga odstepu minimum 3 cm
od gornej krawedzi szafy sterowniczej (,/lustr. 12”).

Minimalna odlegtosc¢ jest wymagana w celu:

— instalacji i demontazu urzadzenia na szynie standardowej;

— unikniecia gromadzenia si¢ ciepta spowodowanego cieptem wylotowym urzgdzenia.

/

Zalecenie dotyczace odstepow w przypadku
montazu w szafie sterownicze;j:

A 30 mm C 30 mm

B 30 mm D 60 mm

N

Rys. 82: Montaz bloku zaworowego w szafie sterowniczej

A OSTROZNIE
Ryzyko odniesienia obrazen z powodu spadajgcego ciezkiego urzadzenia.
Przed dokreceniem srub mocujacych blok zaworowy nie jest pewnie potaczony z szyng standardowa.

» Podczas catej instalacji nalezy zwréci¢ uwage na to, aby blok zaworowy nie mégt spascé.

— Sprawdzi¢, czy wszystkie sruby mocujace blok zaworowy (patrz Rys. 81) znajduja sie w potozeniu
krancowym podczas obracania w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

— Umiesci¢ blok zaworowy lekko przechylony do gory w zadanej pozycji na szynie standardowej i nasunac

go na szyne standardowa. Przytrzymaé blok zaworowy w miejscu, jesli nie jest on zamontowany
poziomo!

— Dokreci¢ sruby mocujgce zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (moment obrotowy dokrecania
ok. 1,8 Nm).
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21.4 Instalacja z AIrLINE Quick (tylko wyspy zaworowe
O wymiarach stacji 11 mm)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo eksplozji na obszarze zagrozenia wybuchem.

» W przypadku uzywania w obszarze zagrozenia wybuchem nalezy przestrzegaé informacji zawartych
w ,instrukcji obstugi typu MP18 do obszaréw zagrozenia wybuchem”. Ta instrukcja obstugi wchodzi w
zakres dostawy wariantu do obszaréw zagrozonych wybuchem wersji do podtogi szafy sterowniczej
AIrLINE Quick.

W celu zamontowania z AirLINE Quick nalezy przygotowaé odpowiedni otwér w podtodze lub Sciance szafy
sterowniczej. Mozna to zrobi¢ np. przy pomocy lasera lub techniki wykrawania.

Wymiary odpowiedniego przytgcza kotnierzowego — patrz rozdziat,21.4.1 Wymiary przytaczy kotnierzowych
do AirLINE Quick”.

Odstepy w lewo, w prawo, do przodu i do gory sa zalezne od wybranej konfiguracji wyspy zaworowe;.

Zalecenie dot. odstepu w szafie sterowniczej do wyspy zaworowe;j:

po lewej stronie prawy do przodu gora
30 mm 60 mm 30 mm 50 mm
WSKAZOWKA!

Otwor w podtodze szafy sterowniczej nie moze mie¢ zadziorédw, kitére mogtyby uszkodzié uszczelke ada-
ptera AirLINE Quick.

— Witozy¢ nieuszkodzong uszczelke adaptera AirLINE Quick do rowka otworu kotnierza.
— Umiesci¢ wyspe zaworowg w szafie sterowniczej na przygotowanym otworze.

— Umiesci¢ blache stabilizujgca z zewnatrz w celu unikniecia znieksztatcen na podtodze szafy sterowniczej
lub Scianie szafy sterowniczej i zamocowac jg wkretami M 5 x 10 z dotgczonego zestawu mocujgcego.

Wyspa
zaworowa
typu 8640:

— AIrLINE Quick

Wkrety
M5x10

\— Szafa Blacha stabilizujgca

sterownicza

Rys. 83: Umiesci¢ wyspe zaworowa w szafie sterowniczej i zamocowac plyte stabilizujaca
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21.4.1 Wymiary przylaczy kolnierzowych do AirLINE Quick
Sciana wewnetrzna szafy sterowniczej
N4
N3
N2
t>=1,5 N1 ©5,3+0,2
-
[ce)
n
|, © © © © i 9 ©- ~ \] \\
s N
' !\ | \ oo
R 358
v \ IR
N A S U . N VG U SO &
lourkert )
tylko przy O=6iO=10
M (O = liczba otworéw)
G
L llo$¢ miejsca potrzebna na montaz ramy usztywniajacej po zewnetrznej stronie
Rys. 84: Przytgcza kotnierzowe AirLINE Quick — wymiary, patrz Tabela 4
Wariant
4x 8x 12x 16x 24x
Cecha .
, - -_— - -_ na zamowienie
szczegolna
M 111 +0,4 155 +0,4 199 +0,4 243 +0,4 331 +0,4
N1 114 0,4 54 +0,3 68 +0,3 123 0,4 66 +0,3
N2 - 158 +0,4 202 +0,4 246 +0,4 200 +0,4
N3 - - - - 334 +0,4
N4 - - - - -
(0] (liczba otworéw) 6 8 8 10 12
G 148 192 236 280 368

Tabela 4: Wymiary przytaczy kotnierzowych do AirLINE Quick
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21.4.2 Przyporzadkowanie przytaczy pneumatycznych w przypadku
AIrLINE Quick

\
! Przykiad typ 8640

// Pozycja wyjs¢ zaworu \\ 5@ @ e ik @ RS @
| 2x3/2+82;rogowy 3/2-dorog(;;\_/vy 1 é 7 é s @ 3 6 1
\ / 0P0O0 ©©
N 04 02 <7 @P 00000000 p
Sa - _ - - AN o ®
——————— \\\\ \o o o o)
\
o Przytacze pneumatyczne
' [\Wyijscie zaworu AirLINE Quick
\
2X3/2'drOgOWy / typ 6524 |\ N 1 2x3/2+45/2-drogowy | _—» ©©©©©©©©
R 02— | —~ 00000000
Typ 5/2-drogowy, typ 6525 ' o4 ° ° o
zaworu \ @ 00000
\ |ar2-drogo @ @ @ @
3/2-drogowy / typ 6524 1 o g(a)wl;/ 0000006000
02 o o o

21.5 Przyporzadkowanie polaczen (rozruch)

21.5.1 Pneumatyczne przypisanie moduléw przylaczeniowych

1
2
; 3
Rys. 85:  Pneumatyczne przypisanie — modut przytaczeniowy
Pozycja Oznaczenie Funkcja Rodzaj przytacza
1 R/3 Powietrze odprowadzane | G1/4
S/5
2 X Jednostka sterujaca M5
EXT: sterowanie powie-
trzem dodatkowym
INT: pilotowe powietrze
wylotowe
3 P/1 Zasilanie cisnieniowe G1/4
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21.5.2 Pneumatyczne przypisanie podstawowych moduiéw

UWAGA

pneumatycznych

W przypadku zaworow 3/2-drogowych gorne przytacza pozostajg wolne.

N\

1 (gorne przytacza)
2 (dolne przytacza)

Rys. 86: Pneumatyczne przypisanie — podstawowy modut

Zawor 3/2- Zawor 5/2- 2 x zawor 3/2-

Pozycja drogowy drogowy drogowy Zawor typu 0460
typu 6524 typu 6525 typu 6524

1 . bez funkciji 2 2 2

(g6rne przytacza)

2

(dolne przytacza) 2 4 4 4

Tabela 5: Przypisanie przyfaczy roboczych pneumatycznych modufdw podstawowych

Dla zaworow typu 6524 i 6525 przypisanie przytaczy jest pokazane na obudowie.

Zawor 3/2-drogowy

typu 6524

Zawor 5/2-drogowy typu 6525

2 x zawor 3/2-drogowy
typu 6524

MAN 1000390978 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 26.01.2023
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21.5.3 Przyporzadkowanie pneumatycznych przytgczy roboczych do
elektroniki sterujacej

Przypisanie przylaczy przy zaworze 3/2-drogowym (typ 6524/6526) i zaworze 5/2-drogowym

(typ 6525/6527)
Miejsce zaworu VP n VP 4 VP 3 VP 2 VP 1
przytacze zbiorcze T przy e U n 4 3 2 1
przytacza zbiorczego
Wielopinowe Pin nr Pin n Pin 4 | Sworzen 3 | Sworzen?2 | Pin 1
Fieldbus Bit nr Bit... Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Przypisanie przytaczy
przy zaworze poje-
dynczym Przytacze robocze
typ 6524 /typ 6526
8 6 4 2
¥
&
§ 7 5 3 1
E
€
a
2 5 3
S
-
L
° Oznaczenie potaczen na wyspie OO0 Gorne przytacze jest nieobsadzone
[5)
E Przypisanie przytagczy
s przy zaworze poje-
g dynczym Przylacze robocze
< typ 6525/typ 6527
= 8 6 4 2
S
g
= 8 6 4 2
© 7 5 3 1
>
3
3
]
> 7 5 3 1
<
=
Oznaczenie potaczen na wyspie O2 Goérne przytacze pod cisnieniem

Tabela 6: Przyporzadkowanie pneumatycznych przytaczy roboczych do elektroniki sterujacej — zawdr pojedynczy
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Przypisanie przylagczy przy zaworze 2x3/2-drogowym (typ 6524)

Przytacze przy module

przytacze zbiorcze przytacza zbiorczego

___________

Miejsce zaworu VP n VP 4 VP 3 VP 2 VP 1
Przylacze nrprzy module | |\ | 7 g | 5. ¢ 3.4 1.2
przytacza zbiorczego
n n+1

Oznaczenie stanu
przetaczenia

Wielopinowe Pin nr Pinn+1 | Pin8 Pin 6 | Sworzen 3 | Sworzen 2
P Pinn | Pin7 | Pin5 | Pin4 Pin 1
. . . Bit 7 Bit 5 Bit 3 Bit 1
Fieldbus Bit nr Bit... Bit 6 Bit 4 Bit 2 Bit 0
Przypisanie przytaczy
przy
S e Przytacze robocze
zaworze
typu 6524 8 6 4 2
8 6 4 2
7 5 3 1
7 5 3

Oznaczenie potgczen na wyspie
2 x 3/2-drogowej (ilustracja na zaworze) 6524

02 W zaleznosci od stanu przetaczenia zaworu —
gorne i/lub dolne przytacze robocze jest pod

O4

cisnieniem

Tabela 7: Przyporzadkowanie pneumatycznych przytaczy roboczych do elektroniki sterujacej — zawdr podwdjny
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22 AKCESORIA, CZESCI ZAMIENNE

A OSTROZNIE

Ryzyko odniesienia obrazen i powstania szkéd materialnych w wyniku uzycia niewtasciwych czesci.

Niewtasciwe akcesoria i nieodpowiednie czesci zamienne moga spowodowac obrazenia ciata i uszkod-
zenie urzadzenia oraz jego otoczenia

» Stosowac wytgcznie oryginalne akcesoria oraz oryginalne czesci firmy Burkert.

221 Akcesoria, czesci zamienne do wymiarow
stacji 11 mm

REV.2!
Zawory pojedyncze (zawor 3/2-drogowy typu 6524 i 5/2-drogowy typu 6525) zostaty zoptymalizowane.
Zmieniono miedzy innymi przekroje kanatow, a tym samym przytacze kotnierzowe tych zaworow.
Dlatego zawory REV.1 i zawory REV.2 sg rézne.

Rézne przytacza kotnierzowe do poszczegdlnych typow zawordw 6524/6525 REV.1 i 6524/6525

Przy wymianie zaworéw pojedynczych nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace kwestie:

e Ze wzgledu na réznice w konstrukcji mechanicznego interfejsu nie jest mozliwa przypadkowa instalacja
niepasujacych zaworéw.

e Wymiana zawordéw pojedynczych (typu 6524 / typu 6525) pomiedzy REV.1 i REV.2 nie jest mozliwa.

¢ W przypadku koniecznosci zastosowania czesci zamiennych nalezy upewnic¢ sie, ze uzywana jest
odpowiednia wersja zaworu.

Fakt ten nie dotyczy zaworu podwodjnego (zawor 2 x 3/2-drogowy typu 6524).
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Poz.| Oznaczenie Spis tresci Numer
zamowienia
1 | Zawory elektromagnetyczne typu 6524, 6525, 0460 patrz karta
(REV.1/REV.2 — patrz rozdziat ,,5.5 Wskazowki dotyczace charakterystyki
kompatybilnosci i wersji” na stronie 15)
2 | Plyta przykrywajaca w przypadku zawordw elektromagne- | 1 ptyta przykrywajgca | 650373
tycznych 6524/6525 (REV.1)
Ptyta przykrywajaca w przypadku zawordw elektromagne- 661092
tycznych 6524/6525 (REV.2)
Ptyta przykrywajgca w przypadku zaworow elektromagne- 661092
tycznych typu 6524 2 x zawoér 3/2-drogowy
3 | Zestawy uszczelek profilowych do zawordow elektromagnetycznych
Typ 6524 2 x 3/2-drogowy 12 uszczelek 2001 6305
Typ 6525 REV.1 12 uszczelek 2002 4334
Typ 6525 REV.2 12 uszczelek 2001 6305
Typ 6524 3/2-drogowy REV.1 12 uszczelek 2002 4333
Typ 6524 3/2-drogowy REV.2 12 uszczelek 2002 4336
typ 0460 12 uszczelek 2002 4330
4 | Zestaw uszczelek do modutu 12 uszczelek 2002 4339
5 | Pneumatyczne moduty przytgczeniowe na zamoéwienie
6 | Podstawowe moduty pneumatyczne na zamoéwienie
7 | Zestaw ztaczy wtykowych do weza @6 mm z mosigdzu 8 ztgczy wtykowych 2002 4340
do weza
7 | Zestaw ztaczy wtykowych do weza @6 mm VA 8 ztgczy wtykowych 2002 4341
do weza
8 | Moduly elektroniczne na zamowienie
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22.2 Akcesoria, czesci zamienne do wymiarow
stacji 16 mm
&
8
S
&
g
=
a
g
S
-
L
=1
?
3
L
5
x
3 Poz.| Oznaczenie Spis tresci Numer
& zamdwienia
é 1 | Zawory pilotowe typow 6526, 6527 patrz karta
3 charakterystyki
> 2 | Plyty przykrywajace patrz karta
T charakterystyki
§ 3 | Zestawy uszczelek profilowych — zawory pilotowe
g Typ 6526/6527 12 uszczelek 2001 6307
§ 4 | Zestaw uszczelek do modutu 12 uszczelek 2001 6310
z 5 | Pneumatyczne moduty przytgczeniowe na zamowienie
= 6 | Podstawowe moduty pneumatyczne na zamowienie
8 | Moduly elektroniczne na zamowienie
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23 OPAKOWANIE, TRANSPORT,
MAGAZYNOWANIE

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen ciata na skutek nieprawidtowego zachowania podczas transportu.
» Transport moze by¢ wykonywany wytacznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.
Podczas transportu lub prac instalacyjnych ciezkie urzadzenie moze spas¢ i by¢ przyczyng obrazen.

» Ciezkie urzadzenia nalezy transportowac, montowac i demontowacé z pomoca drugiej osoby i przy
uzyciu odpowiednich narzedzi.

UWAGA

Uszkodzenia transportowe.
Niewystarczajgco zabezpieczone urzgdzenia moga ulec uszkodzeniu w trakcie transportu.

» Urzadzenie nalezy transportowac¢ w stanie zabezpieczonym przed wodg i zanieczyszczeniami w odpor-
nym na wstrzasy opakowaniu.

» Unikac przekraczania (powyzej i ponizej okreslonych wartosci) dopuszczalnej temperatury
przechowywania.

» Interfejsy elektryczne i przytacza pneumatyczne nalezy chroni¢ przed zabrudzeniem i uszkodzeniem za
pomocg nasadek ochronnych.

Nieprawidtowe przechowywanie moze prowadzi¢ do uszkodzen urzadzenia.
» Urzadzenie nalezy przechowywac¢ w suchym miejscu pozbawionym pytu i kurzu.

» Temperatura przechowywania: od -20°C do +60°C.

24 EKOLOGICZNA UTYLIZACJA ODPADOW

» Nalezy przestrzegac¢ krajowych przepiséw dotyczacych utylizacji odpadéw i ochrony
Srodowiska naturalnego.

» Urzadzenia elektryczne i elektroniczne nalezy zbiera¢ oddzielnie i utylizowa¢ w odpowiedni
sposoéb.
Wiecej informacji mozna uzyskac pod adresem: country.burkert.com.
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