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FLUID CONTROL SYSTEMS Sobre este manual de operacéao

1 SOBRE ESTE MANUAL DE OPERACAO

Este manual de operagéo descreve todo o ciclo de vida do dispositivo. Conserve este manual para que ele esteja
sempre acessivel a todos os usuarios e disponivel a cada um dos novos proprietarios do dispositivo.

Este manual de operacao contém informagoes importantes sobre a seguranca!

O desrespeito a essas instrugdes pode resultar em situagdes perigosas.

» Se o simbolo A estiver marcado no interior ou exterior do dispositivo, leia 0 manual de operagéao
cuidadosamente.

» O manual de operagao de todos os dispositivos deve ser lido e compreendido.

1.1 Simbolos usados

A PERIGO

Avisa sobre um perigo imediato!

> O desrespeito resulta em morte ou ferimentos graves.

A ADVERTENCIA

Avisa sobre uma situacao potencialmente perigosa!

> O desrespeito representa ameacga de ferimentos graves ou morte.

A CUIDADO

Avisa sobre um possivel risco!

> O desrespeito pode resultar em ferimentos de gravidade média ou baixa.

ATENCAO

Avisa sobre danos materiais!

Informagdes importantes e recomendagao.

Faz referéncia a informagdes neste manual de operagédo ou em outras documentagées.
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» Indica uma instrugado para evitar um perigo.

— Indica uma etapa de trabalho que deve ser executada.
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Tipo 8619 e
_ burkert
Sobre este manual de operacéo FLUID CONTROL SYSTEMS
1.2 Definicdo do termo “dispositivo”

O termo "dispositivo" usado neste manual de operagéo refere-se ao transmissor/controlador

= tipo 8619 multiCELL, versdo para montagem no armario de distribuigao,
= 8619 multiCELL WM AC, verséo para montagem em parede, 12...36 V DC
= 8619 multiCELL WM AC, verséo para montagem em parede, 110...240 V AC.

1.3 Definicdo do termo “Ethernet industrial”

O termo “Ethernet industrial” relaciona-se aos dispositivos que se comunicam através dos protocolos de redes
industriais Modbus TCP, PROFINET ou EtherNet/IP.

1.4 Validade do manual

Este manual vale para dispositivos a partir da versédo de software B.02.00.

— Verificar a versao do software no seguinte menu: “Information -> Versions -> MO: MAIN -> Firmware” (veja o
capitulo 13, pagina 178).

2 USO ADEQUADO

O uso inadequado deste dispositivo pode representar perigo para pessoas ou sistemas nas proximi-
dades e meio-ambiente.

A depender da configuragéo, o dispositivo possui modulos e sensores conectados para a detecgéo, processa-
mento, transmissao e controle de grandezas fisicas como pH, condutividade, temperatura, vazao etc.

» O uso combinado deste dispositivo com dispositivos ou componentes de terceiros é permitido apenas se
eles forem recomendados ou homologados pela Biirkert.

» Proteger o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, raios UV e, no caso de uso externo,
intempéries.

> O uso requer que os dados permitidos e as condigdes de uso e operagdo especificados na documentagéo
contratual e manual de operagédo sejam respeitados.

> Nunca usar o dispositivo para aplicagdes de seguranga.

» Operar o dispositivo somente em perfeito estado e assegurar seu armazenamento, transporte, instalagdo e
operagao adequados.

» Utilizar o dispositivo apenas de acordo com a destinagéo.
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FLUID CONTROL SYSTEMS |n5tru@665 basicas de seguranca

3 INSTRUCOES BASICAS DE SEGURANCA

Estas instrugdes de seguranga ndo contemplam eventualidades e eventos relacionados a montagem, operagéo e
manutengao.

A empresa operadora € responsavel pelo cumprimento dos regulamentos de seguranca locais relacionados ao
pessoal.

JA

Risco de ferimentos por choque elétrico!

» Se a versdo de 12...36 V DC for usada fixada na parede em operagéo externa ou ambiente Umido, todas as
tensdes deverdo ter no maximo 35 V DC.

> Antes de trabalhar na instalagdo ou dispositivo, desligar a tensao e bloquear para impedir o religamento.

» Todo instrumento conectado ao dispositivo deve apresentar isolamento duplo da rede elétrica de distribuicdo
conforme a norma UL/EN 61010-1.

> Respeitar os regulamentos vigentes de segurancga e prevengéo de acidentes para dispositivos elétricos.

Situacoes genéricas de risco.

A protegao contra ferimentos requer que:

> Nao usar o dispositivo em atmosferas explosivas.

> Usar o dispositivo apenas em ambientes compativeis com os materiais do dispositivo.
» Nao expor o dispositivo a carga mecanica.

> Nao realizar alteragdes no dispositivo.

> Nao acionar a planta inadvertidamente.

» Os trabalhos de instalagado e manutengao sejam feitos apenas por pessoal técnico autorizado e com ferramenta
apropriada.

> Apos interrupgéo do fornecimento elétrico, o processo deve ser retomado de forma definida ou controlada,

> Respeitar as regras gerais da técnica.

ATENCAO

Componentes e médulos suscetiveis a eletrostatica!l

O dispositivo possui elementos eletronicos sensiveis & descarga eletrostatica. O contato com pessoas ou
objetos com carga eletrostatica representam risco para esses componentes. Na pior das hipoteses, eles sdo
destruidos imediatamente ou deixam de funcionar apds o comissionamento.
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» Cumprir os requisitos da EN 61340-5-1 para minimizar ou evitar a possibilidade de danos por descarga
elétrica repentinal

> Nao tocar nos elementos eletronicos quando estiverem sob tenséo elétrical
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4 INFORMACOES GERAIS

4.1 Endereco do fabricante e enderecos
internacionais de contato

O fabricante do dispositivo pode ser contatado no seguinte endereco:
Birkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL, Franga

ou procure o representante local da Burkert.

Os enderegos de contato internacionais podem ser encontrados na internet em: country.burkert.com

4.2 Garantia

O requisito para a garantia € a utilizagdo adequada do dispositivo respeitando-se as condi¢des especificas de
uso especificadas no manual.

4.3 Informacoes na internet

Os manuais de operagéo e fichas de dados do tipo 8619 podem ser encontrados na Internet em: country.burkert.com
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5 DESCRICAO DO DISPOSITIVO

5.1 Area de utilizacao

O dispositivo serve para exibir, transmitir, trocar e controlar diversas grandezas fisicas.

5.2 Estrutura de um dispositivo para montagem no
armario de distribuicao

Burkert muliCELL

Dispositivo com maédulo Dispositivo sem médulo Ethernet
complementar complementar

Figura 1: Estrutura de um 8619 para montagem em armario de distribuicdo

A: Corpo padrdo 1/4 DIN (92x92 mm) com vedacgéo para montagem na porta do armario de distribuigdo com 4
sistemas de fixagéo.

B: Slot para cartdo de memoria
C: Placa principal (placa traseira identificada com “MO0"):

= Para ligar a alimentagéao elétrica do dispositivo;
= Para abastecimento de outro dispositivo, p. ex., um sensor de vazao;

= Com 2 entradas digitais (identificadas com “DI" para “Digital Input”), 2 saidas de corrente 4...20 mA (identifi-
cadas com “AQ" para “Analog Output”) e 2 saidas digitais (identificadas com “DQO" para “Digital Output”).

D: De 1 a 6 slots (4 slots para uma versdo Ethernet) para os seguintes médulos complementares

Possiveis médulos complementares:

= Modulo complementar com conector cinza claro para um sensor de pH ou de potencial redox e/ou um sensor
de temperatura;

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

= Modulo complementar com conector verde para um sensor de condutividade e/ou um sensor de temperatura;
= Médulo complementar com 2 saidas de corrente 4...20 mA e 2 saidas digitais com conector preto;

= Modulo complementar com 2 entradas analogicas e 2 entradas digitais com conector laranja.

A abertura dos slots vagos ¢ fechada com uma capa.

E: Modulo complementar Ethernet (caso disponivel no dispositivo, sempre no slot "M1") com 2 conectores RJ45
(apenas para a versido Ethernet)

F: Parafuso para a funcéo terra (conectado internamente com todas as conexdes "FE" da placa principal e dos
modulos complementares).

12 G: Display com iluminagédo de fundo
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H: Botao de navegagéo para 4 diregoes
J: 4 botdes dinamicos

K: 2 diodos luminosos

53 Estrutura de um dispositivo para montagem na
parede, 12...36 V DC

Dispositivo
sem o modulo
complementar

Ethernet

Dispositivo
com o modulo
complementar

Ethernet

Figura 2:  Estrutura de um dispositivo 8619 para montagem na parede, 12..36 V DC

A: Gabinete para fixagao na parede, cobertura com vedagao, fixagdo com 4 parafuso, display com teclas de
navegacao, botdes dindmicos e diodos luminosos.

B: Placa principal (na placa identificada com “M0") com 2 entradas digitais (identificadas com “DI” para “Digital
Input”), 2 saidas de corrente 4...20 mA (identificadas com “AQO” para “Analog Output”) e 2 saidas digitais (identi-
ficadas com “DO” para “Digital Output”).

C: Placa removivel para fixagdo na parede
D: Slot para cartdo de memoria

E: De 1 a 6 slots (4 slots para uma versdo Ethernet) para os seguintes modulos complementares
Possiveis modulos complementares:

* Modulo complementar com conector cinza claro para um sensor de pH ou de potencial redox e/ou um sensor
de temperatura;

= Modulo complementar com conector verde para um sensor de condutividade e/ou um sensor de temperatura;
= Modulo complementar com 2 saidas de corrente 4...20 mA e 2 saidas digitais com conector preto;
= Modulo complementar com 2 entradas analogicas e 2 entradas digitais com conector laranja.

A abertura dos slots vagos é fechada com uma capa.
13
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F: Modulo complementar Ethernet (caso disponivel no dispositivo, sempre no slot "M1") com 2 conectores RJ45
(apenas para a versdo Ethernet)

G: Parafuso para a fungéo terra (conectado internamente com todas as conexdes "FE" da placa principal e dos
modulos complementares).

H: Terminal de conexdo para o fornecimento elétrico de 12..36 V DC
J: Conexdes de cabo 5 M20x1,5

K: Placa de fornecimento e distribuigdo

L: Display com iluminagéo de fundo

M: Botao de navegacéo para 4 diregdes

N: 4 botdes dinamicos

O: 2 diodos luminosos

5.4 Estrutura de um dispositivo para montagem na
parede, 110...240 V AC

Dispositivo
sem o modulo L
complementar
Ethernet
M
Bl o e vss 8N
Dispositivo

com o modulo
complementar
Ethernet
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Figura 3: Estrutura de um dispositivo 8619 para montagem na parede, 110..240 V AC

A: Gabinete para fixagao na parede, cobertura com vedagao, fixagdo com 4 parafuso, display com teclas de
navegagao, botdes dindmicos e diodos luminosos.

B: Placa principal (na placa identificada com “M0”) com 2 entradas digitais (identificadas com “DI" para “Digital
Input”), 2 saidas de corrente 4...20 mA (identificadas com “AO” para “Analog Output”) e 2 saidas digitais (identi-
ficadas com “DO” para “Digital Output”).

C: Placa removivel para fixagdo na parede
D: Slot para cartdo de memoria
14
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E: De 1 a 6 slots (4 slots para uma versdo Ethernet) para os seguintes modulos complementares
Possiveis moédulos complementares:

= Modulo complementar com conector cinza claro para um sensor de pH ou de potencial redox e/ou um sensor
de temperatura;

= Modulo complementar com conector verde para um sensor de condutividade e/ou um sensor de temperatura;
= Médulo complementar com 2 saidas de corrente 4...20 mA e 2 saidas digitais com conector preto;

= Modulo complementar com 2 entradas analogicas e 2 entradas digitais com conector laranja.

A abertura dos slots vagos ¢ fechada com uma capa.

F: Modulo complementar Ethernet (caso disponivel no dispositivo, sempre no slot "M1") com 2 conectores RJ45
(apenas para a versido Ethernet)

G: Parafuso para a fungéo terra (conectado internamente com todas as conexdes "FE" da placa principal e dos
modulos complementares).

H: Cobertura de protegéo do terminal de conexao para o fornecimento elétrico de 110...240 V AC
J: Conexdes de cabo 5 M20x1,5

K: Placa de fornecimento e distribuigédo

L: Display com iluminagéo de fundo

M: Botao de navegagéo para 4 diregdes

N: 4 botdes dinamicos

O: 2 diodos luminosos

5.5 Descricéo dos diodos luminosos para a conexao
de rede (apenas Ethernet industrial)

Um dispositivo Ethernet Industrial possui 2 diodos luminosos no conector RJ45 que indicam o estado da
conexdo com a rede.

Diodo luminoso Link/  Diodo luminoso
Act (amarelo) Link (verde)

-

Figura 4: Posicao e descrigdo dos diodos luminosos em um conector RJ45

Diodos luminosos Comportamento Significado
LIGADO, A conexdo com a camada superior do protocolo foi
piscando estabelecida. Transmissédo de dados em andamento.

Diodo luminoso Link/ rapidamente
Act (amarelo) LIGADO, Sem conexdo com a camada do protocolo.

piscando lentamente

OFF Sem conexdo de rede.
Diodo luminoso Link ON A conexao de rede foi estabelecida.
(verde) OFF Sem conexdo de rede.

Tabela 1: Descricao dos diodos luminosos de uma conexao RJ45
15
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5.6

ENTRADAS

Entradas digitais ou entradas
de frequéncia

Entradas analogicas, corrente
ou tenséo

PVN
(Process Value Network) 2

PVC ®

Sensor de condutividade
(2 ou 4 eletrodos)

Sensor pH/Redox

Sensor de temperatura
Pt100/Pt1000

1) ativo simultaneamente
2 PVN: Process Variable Network. Varidveis de processo (PV) que chegam a um controlador de rede (por exemplo, de um
CLP) através da rede Ethernet (veja o capitulo 9.27)

3 PVC: Varidveis de processo (PV) cujos valores podem ser definidos pelo usuério no nivel de processo (veja o capitulo 15)

Diagrama de funcionamento

FUNCOES "

Fungéo 1

Fungéo 12

SAIDAS
SAIDA SINAL
Transistor PWM ou on/
SYO0 1 off ou PFM ou
1e?2
pulso

4..20 mA, 4..20 mA
1e2

Dados Ethernet ¥

Display

Cartdo de memoria

4 Dados Ethernet: Dados chegando do multiCELL 8619 a um controlador de rede (por exemplo um CLP) através da rede

Ethernet.

Veja as instru¢gdes complementares da comunicagao digital para o tipo 8619, disponiveis em: country.
burkert.com

5.6.1 Funcao aritmeética

Disponibilidade | Funcéo basica em todos os modelos
Formula A ou B podem ser o resultado de uma outra fungao.
=A+B
=A-B
=A/B
- A*B
Exemplo de | Operagédo entre duas variaveis de processo.
aplicacao o )
— Definigdo dos parametros para a fungéo; veja o capitulo 9.13.
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5.6.2 Funcao PASS

Disponibilidade

Fungéo basica em todos os modelos

Formula A/B x 100%
Exemplo de |Calculo da relagéo de vazéo entre duas varidveis de processo.
aplicacao

— Definigdo dos parametros para a fungéo; veja o capitulo 9.13.

5.6.3 Funcéao REJECT

Disponibilidade

Funcéo basica em todos os modelos

Formula (1 - A/B) x 100%
Exemplo de | Calculo da taxa de rejeigao entre duas variaveis de processo.
aplicagao

— Definigdo dos pardmetros para a funcéo; veja o capitulo 9.13.

5.6.4 Funcao DEVIAT

Disponibilidade

Fungéo basica em todos os modelos

Férmula (A/B - 1) x 100%
Exemplo de |Calculo da taxa de desvio entre duas variaveis de processo.
aplicacédo

— Definigéo dos pardmetros para a fungéo; veja o capitulo 9.13.

5.6.5 Funcao MATH

Disponibilidade | como opcional (veja o capitulo 9.5)
Férmula Com a fungéo “MATH" é possivel inserir uma equagédo de acordo com a seguintes regras:
- Até 125 caracteres;
- Até 5 variaveis de processo A, B, C, D, E.
A, B, C, D, E podem ser constantes, parametros fisicos medidos, os resultados de outras
fungdes ativas configuradas, o resultado anterior da mesma fungéo, valores inseridos pelo
usuario (PVC), valores enviados por um CLP (PVN) etc. (veja o capitulo 15);
- Com os operadores e as regras de prioridade da Tabela 2.
Tabela 2: Operadores, prioridade e sequéncia de céalculo da equagao MATH
Operadores possiveis Prioridade Sequéncia de calculo
() 1 -
- - 2 da direita para esquerda
N
3
x + % 4 da esquerda para direita
+ - 5
< > < > 6
— As multiplicagdes podem ser digitadas sem operador, p. ex., 10A/5(B3) = 10xA/5x
(Bx3) = 6xAxB
— Veja também o capitulo 8.5.
Exemplo de | — Definigdo dos parametros para a fungéo e alguns exemplos de aplicagéo; veja o
aplicagao capitulo 9.15 Configuracdo de uma funcdo MATH

17
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5.6.6 Funcao PROP (proporcional)

Disponibilidade

Funcéo basica em todos os modelos

Formula
+ Entrada de processo
Escala-  Escala+
Exemplo de Calculo de uma saida proporcional para um valor de entrada.
aplicacéo

— Definigdo dos parametros para a fungéo; veja o capitulo. 9.16

5.6.7 Funcao ON/OFF

Disponibilidade

Funcéo basica em todos os modelos

Formula Controle de dois pontos
Exemplo de Para cada tipo de entrada.
aplicacéo

— Definigdo dos parametros para a fungéo; veja o capitulo. 9.17

5.6.8 Funcéo de medicao de vazéao

Disponibilidade

= Funcgoes basicas nos modelos 560205, 560213, 565984 até 565987,
569259 até 569261, 569268 até 569270, 569277 até 569279

= Como opcional (veja o capitulo 9.5) em todos os modelos

Exemplo de

aplicacéo

Todas as entradas digitais podem ser usadas para a medigéao da vazao.

5.6.9 Funcao PID

Disponibilidade

como opcional (veja o capitulo 9.5)

Férmula Controle continuado
Exemplo de Para cada tipo de entrada; com setpoint interno ou externo.
aplicacdo

— Definigdo dos parametros para a fungéo; veja o capitulo 9.18

E possivel ativar no maximo 6 fungées PID simultaneamente.
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5.6.10 Funcéao de dosagem temporizada

Disponibilidade

como opcional (veja o capitulo 9.5)

Exemplo de
aplicacdo

Por exemplo, uma torre fria possibilita a dosagem de 2 produtos em intervalos fixos ou duas
vezes por dia em um planejamento semanal.

A fungédo da dosagem temporizada pode ser associada a uma fungdo ON/OFF apenas em
uma medigdo de condutividade para assegurar a pré-purga do sistema. A fungdo ON/OFF
deve ser configurada e ativada antes da fungdo da dosagem temporizada.

— Definigao dos parametros para a fungéo; veja o capitulo. 9.19

5.6.11

Funcao dosagem de volume

Disponibilidade

como opcional (veja o capitulo 9.5)

Exemplo de
aplicacao

Para torres frias. Contagem de um volume definido de agua, em seguida, a ativagdo de um
atuador durante um periodo definido para adicionar um produto e, finalmente a posigdo zero
do volume de agua.

— Definigao dos parametros para a fungéo; veja o capitulo. 9.20

5.6.12 Funcao de concentracao

Disponibilidade

como opcional (veja o capitulo 9.5)

Exemplo de
aplicacdo

As curvas de concentragao para certas solugées como, por exemplo, NaCl e H,SO, séo
armazenadas para o uso por toda a faixa de concentragéo (veja o capitulo 9.29).

Veja a ficha de dados do dispositivo disponivel em: country.burkert.com

5.6.13 Funcéao datalogger para armazenar os dados no cartao de

memoria

Disponibilidade

como opcional (veja o capitulo 9.5)

Exemplo de
aplicacao

Possibilidade de gravagéo de 1 até 16 valores em um determinado intervalo de tempo.
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5.7 Descricéo da placa de caracteristicas
s 8619 muliCELL 1 (|4 [MO: 23Dl - 2xAO - 2xDO - SD CARD — 9
©: Supply: 12..36 VDC, 2 A o ||@& | M1: pH/ORP-PT100/1000
X5 Tomp: 10,460 °C 3 [|=€< | M2:  RES COND 2/4 POLES PT100/1000
relts p:-10... = <
:3% IP65 PANEL (FRONT) IP20 (REAR) —— 4 [:33 | M3 2«A0-24DO 10
19 s.N:110 5 192 | ma:
6 M5:
00560204 c|€ A 7 Ve N
Wa44ML ——— 8 Oftw..
\ 00560204 W44ML )
|
13 12
Figura 5: Placa de caracteristicas (exemplo)
1. Tipo do dispositivo
2. Tenséo de operagéo
§ 3. Faixa de temperatura
<
g 4. Grau de protegéo
é 5. Numero de série
,;: 6. ldentificagdo de conformidade
()
@, 7. Aviso: Consultar os dados técnicos descritos no manual de operagéo antes de usar o dispositivo.
(5]
2
£ 8. Codigo de fabricagéo
kel
§ 9. Dispositivo com um leitor de cartdo de memoria
R
2 10.Caracteristicas dos modulos complementares
—
4
@ 11.Software options
2
@
2 12.Numero do item
é 13.Caracteristicas da placa principal (“M0")
g
&
2 5.8 Outras identificacoes (apenas na versao Ethernet)
™
>
g
2 Etheriet/IP
=z ®
<
- i%%%%q
Modbus TCP

Figura 6: Informagées do protocolo (exemplo)

DC-B0-58-FF-FF-FF

Figura 7: Informacées do endereco MAC do dispositivo (exemplo)
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6 DADOS TECNICOS

Temperatura ambiente
= Sem moédulo complementar

6.1 Condicoes operacionais para o multiCELL 8619
= —10...+70 °C"
= —10...+60 °C"

= Com médulo complementar

» Caso um cartdo de memodria seja usado, as temperaturas operacionais espe-
cificadas pelo fabricante deverao ser observadas

Umidade do ar

< 85%, sem condensagéo

Area de utilizacdo

Utilizagdo em ambiente interno e externo

> Proteger o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, raios UV
e, no caso de uso externo, intempéries.

Grau de protecao IP

= |P65? conforme IEC / EN 60529, NEMA4X no lado frontal quando
o dispositivo for montado em um armario de distribuigdo e quando o
armario de distribuicdo estiver hermeticamente fechado

» IP20? conforme IEC / EN 60529 para as pegas no interior do armario
de distribuicédo

2 Nao foi avaliado pela UL

Condicao operacional

Operagao continua

Mobilidade do dispositivo

Equipamento de montagem fixa

Grau de sujidade

Grau 2 conforme UL/EN 61010-1

Categoria de montagem

Categoria | conforme UL/EN 61010-1

Altitude maxima

2000 m

6.2 Condicdes operacionais para o multiCELL WM DC

8619

Temperatura ambiente
= Sem modulo complementar
= Com médulo complementar

= —10..475 °C?
= —10..460 °C?

3 Caso um cartdo de memodria seja usado, as temperaturas operacionais espe-
cificadas pelo fabricante deverdo ser observadas

Umidade do ar

< 85%, sem condensagéo

Area de utilizacdo

Utilizacdo em ambiente interno e externo

» Proteger o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, raios UV
e, no caso de uso externo, intempéries.
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Grau de protecao IP IP65% e IP67% conforme IEC / EN 60529, se as seguintes condigbes

forem respeitadas:

= As caixas de empanque sdo apertados na fabrica com um torque de
aperto de 5,5 Nm +20 %.

= Unides de cabo fechadas ou cabeadas.

= As porcas das conexdes de cabos sdo apertadas com um torque de
aperto 4,5 Nm +20 %.

= Corpo estanque.

= 4 parafusos da tampa aparafusadas em cruz com um torque de aperto
1,4 Nm £20 %.

4 Nao foi avaliado pela UL

Condicao operacional Operagao continua

Mobilidade do dispositivo Equipamento de montagem fixa

Grau de sujidade Grau 2 conforme UL/EN 61010-1
Categoria de montagem Categoria | conforme UL/EN 61010-1
Altitude maxima 2000 m

6.3 Condicoes operacionais para o multiCELL WM AC
8619

Em um dispositivo alimentado com 110...240 V AC, respeitar a carga maxima de acordo com a tempe-
ratura ambiente. Veja as curvas de perda Figura 10 no capitulo 6.9.

Temperatura ambiente —10...4+70 °C®. Veja as curvas de perda Figura 10 no capitulo 6.9.

5 Caso um cartdo de memodria seja usado, as temperaturas operacionais espe-
cificadas pelo fabricante deverdo ser observadas

Umidade do ar < 85%, sem condensacio

Area de utilizacdo Utilizacdo em ambiente interno e externo

> Proteger o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, raios UV
e, no caso de uso externo, intempéries.

Grau de protecao IP IP65° e IP67% conforme IEC / EN 60529, se as seguintes condicbes
forem respeitadas:

= As caixas de empanque sao apertados na fabrica com um torque de
aperto de 5,5 Nm +£20 %.

= Unides de cabo fechadas ou cabeadas.

= As porcas das conexdes de cabos sdo apertadas com um torque de
aperto 4,5 Nm +20 %.

= Corpo estanque.

= 4 parafusos da tampa aparafusadas em cruz com um torque de aperto
1,4 Nm £20 %.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

e N&o foi avaliado pela UL

Condicao operacional Operagéo continua
Mobilidade do dispositivo Equipamento de montagem fixa
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Grau de sujidade

Grau 3 de acordo com a UL/EN 61010-1, quando as seguintes
condigdes forem respeitadas:

= Corpo estanque.
= 4 parafusos da tampa aparafusadas em cruz com um torque de aperto
1,4 Nm £20 %.

Categoria de montagem

Categoria Il conforme UL/EN 61010-1

Altitude maxima

2000 m

6.4 Cumprimento das normas e diretivas

As normas empregadas que comprovam a conformidade com as diretivas CE podem ser consultadas no certi-
ficado de exame CE e/ou na declaragéo de conformidade CE (quando aplicaveis).

Certificagdo UL

Os dispositivos com a chave variavel PUO1 ou PUO2 possuem certificagdo UL e respeitam os seguintes padrdes:

= UL61010-1
= CAN/CSA-C22.2 n°61010-1

Logo, Certificacao Chave variavel
marcado no dispositivo
GN us UL-recognized PUO1
Measuring
Equipment UL-listed PUO2
E237737

Nas versoes Ethernet, o dispositivo é certificado pelos seguintes érgaos de certificagédo:

= ODVA para o protocolo EtherNet/IP,
= Pl para o protocolo PROFINET.
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6.5 Materiais

Tabela 3: Materiais que estdo em contato com o ar do ambiente

Elemento

Materiais

multiCELL 8619

multiCELL WM 8619

Corpo para montagem no armario e sistema de
fixagdo

PPO

Caixa de parede, placa para fixagado na parede,
unides de cabo, cobertura de protegéo (para o
display LCD), expanséo de dobradica

PAG6

Cobertura de protegéo (para slots sem régua de
conexio)

PAG6

Vedacio

Silicone

Parte frontal e botdes

PCl/silicone

Suporte para as réguas de terminais

Aco inoxidavel 304

Régua de terminais

PBT, contatos: Liga de cobre, dourado

Conexao para um conector RJ45

Corpo: Liga de cobre e termoplastico
Contatos: dourado

Parafuso de aterramento + arruela de pressao

Aco inoxidavel 316 (A4)

Cobertura de protegéo do terminal de conexao
para o fornecimento elétrico de 110...240 V AC

Aco inoxidavel 304

4 parafusos de tampa

PVC

PC

Bilikert muliCELL

Liga de cobre,
termoplastico
contatos
dourados

Ago inoxidavel 304

Silicone

Aco inoxidavel 316 (A4)

7 PPO

PBT, contatos: Liga de
= cobre, dourado

Figura 8: Materiais do dispositivo multiCELL para a montagem no armario
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Liga de cobre,
termoplastico
PA66 contatos dourados PA66

Biitert

PVC

Silicone

Ago inoxidavel 316
(A4)

Ago inoxidavel 304

PBT, contatos: Liga de cobre, dourado PA66

Figura 9: Materiais que compéem o multiCELL WM 8619

6.6 Dimensoes

— As informagdes podem ser encontradas na ficha de dados em: country.burkert.com
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6.7 Dados elétricos, multiCELL 8619

Fornecimento elétrico 12..36 V DC = Filtrado e regulado

Circuito SELV com nivel seguro de energia

= Tolerancia: =10 %

= Consumo elétrico maximo: 2 A

Dados da fonte de alimentagéo de tensdo = Unidade com poténcia limitada (conforme capitulo 9.4 da norma
12...36 V DC (nao é fornecida) dos EN 61010-1)

dispositivos UL com chave variavel PUO2 . Oy fonte de alimentacao de classe 2 (conforme as normas

UL 1310/1585 e EN 60950-1)

Consumo de energia (sem médulo 1,5 VA

complementar, saidas ndo conectadas)

12..36 VDG, 1,8 A max.
(“PWR OUT") = Protegido contra inversdo dos polos
Todas as entradas digitais ("DI") * Limite de comutagéo V_:5..36 VDC

* Limite de comutagéo V : < 2V DC
= Impedancia de entrada: 3 kQ

Fornecimento elétrico distribuido

= Isolamento galvanizado
= Protegido contra inversdo dos polos e picos de tensdo
= Frequency: 0,5...2500 Hz

Todas as saidas analdgicas ("AQO") = Saida de corrente: 4...20 mA

= Segurancga da saida: £0,5 % do valor medido
* Modo de conexéo preferido, queda ou fonte

= Isolamento galvanizado

= Protegido contra inversédo dos polos

= Loop maximo de impedancia: 860 Q2 a 30V DC, 610 Q a
24V DC,1000a12VDC

Todas as saidas analogicas ("DO") = Transistor

= Modo de conexdo NPN ou PNP de acordo com preferéncia
= Isolamento galvanizado
= Protegido contra curtos-circuitos
= max. Tensdo: 36 V DC
= Frequéncia maxima 2000 Hz
= Consumo maximo permitido da corrente:
- Max. 700 mA, se 1 DO for ativado por modulo

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

- Max. 1 A, se 2 DOs por modulo forem ativados

- Max. 4 A em uma versao Ethernet quando o dispositivo
tiver 4 médulos de saida
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6.8 Dados elétricos, multiCELL 8619 WM DC

Fornecimento elétrico 12...36 V DC

= Filtrado e regulado

Circuito SELV com nivel seguro de energia
= Tolerancia: £10 %
= Consumo elétrico maximo: 2 A

Consumo de energia (sem médulo
complementar, saidas ndao conectadas)

2 VA

Fornecimento elétrico distribuido
(moédulo POWER OUT)

= Protegido contra inversédo dos polos
* 12..36 V DC; maximo 1,8 A

Dados da fonte de alimentagao de tensédo
12...36 V DC (nao é fornecida) dos
dispositivos UL com chave variavel PUO2

* Unidade com poténcia limitada (conforme capitulo 9.4 da norma
EN61010-1)

= Ou fonte de alimentagdo de classe 2 (conforme as normas
UL 1310/1585 e EN 60950-1)

Todas as entradas digitais ("DI")

* Limite de comutagéo V_:5..86 VDC

* Limite de comutagéo V : < 2V DC

= Impedancia de entrada: 3 kQ2

= Isolamento galvanizado

= Protegido contra inversao dos polos e picos de tensdo
= Frequency: 0,5...2500 Hz

Todas as saidas analégicas ("AQ")

= Saida de corrente: 4...20 mA

= Seguranga da saida: +0,5 % do valor medido
= Modo de conexéo preferido, queda ou fonte

= Isolamento galvanizado

= Protegido contra inversdo dos polos

= Loop maximo de impedancia: 860 Q a 30V DC, 610 Q a
24V DC,100Qa12VDC

Todas as saidas analégicas ("DO")

= Transistor
= Modo de conexdo NPN ou PNP de acordo com preferéncia
= Isolamento galvanizado
= Protegido contra curtos-circuitos
= max. Tensdo: 36 VDC
= Frequéncia maxima 2000 Hz
= Consumo maximo permitido da corrente:
- Max. 700 mA, se 1 DO for ativado por médulo
- Max. 1 A, se 2 DOs por médulo forem ativados

- Max. 4 A em uma versao Ethernet quando o dispositivo
tiver 4 médulos de saida
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6.9 Dados elétricos, multiCELL 8619 WM AC

Fornecimento de tensédo 110...240 V AC

* Frequéncia * 50/60 Hz
= Max. maxima = 550 mA

" Dispositivo integrado de protecao = Fusivel de 3,15 A, com retardo temporal, 250 V AC, (capacidade

de comutacdo = 1500 A a 250 V AC, 10 kA a 125 V AC), homo-
logacédo IEC-60127, UL listed e UL recognized
Alimentagéo de tensao distribuida = Protegido contra inversdo dos polos

(modulo POWER OUT) = 24 V DC, filtrado e regulado, dispositivo ligado permanentemente
a um circuito com extra-baixa tenso de seguranca (circuito
SELV), extra-baixa tensdo de seguranca com nivel de energia
nao-perigoso,

. méximo 1,3 A: Respeitar a carga maxima permitida con-

forme a temperatura ambiente. Veja as curvas de perda Figura 10.

Corrente de carga
maxima permitida

[A]
1.3
N\
1.1 \\
N N\
08 N s¢ multiCELL WM AC 8619,
N sem modulo complementar
0.6
\
\
—a— multiCELL WM AC 8619,
0.1 com modulo complementar

-20 -10 O +10 +20 +30 +40 +50 +60 +70 +80[°C]

Temperatura ambiente

Figura 10: Curvas de perda da corrente méaxima permitida conforme a temperatura ambiente
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Todas as entradas digitais ("DI") * Limite de comutagéo V_:5..86 VDC

* Limite de comutagédo V_: < 2V DC

= Impedancia de entrada: 3 kQ

= Isolamento galvanizado

= Protegido contra inversédo dos polos e picos de tensédo
= Frequency: 0,5...2500 Hz

29
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Todas as saidas analégicas ("AQ") = Saida de corrente: 4...20 mA

= Seguranga da saida: +0,5 % do valor medido
= Modo de conexdo preferido, queda ou fonte

= Isolamento galvanizado

= Protegido contra inversdo dos polos

= Loop maximo de impedancia: 860 Qa 30V DC, 610 Q a
24V DC,100Qa12VDC

Todas as saidas analégicas ("DO") = Transistor

= Modo de conexdo NPN ou PNP de acordo com preferéncia
= Isolamento galvanizado
= Protegido contra curtos-circuitos
= max. Tensdo: 36 VDC
= Frequéncia maxima 2000 Hz
= Consumo maximo permitido da corrente:
- Max. 700 mA, se 1 DO for ativado por modulo
- Max. 1 A, se 2 DOs por médulo forem ativados

- Max. 4 A em uma versao Ethernet quando o dispositivo
tiver 4 médulos de saida

6.10 Dados validos para todas as versoes

6.10.1 Dados do cartao de memoria

Recomendamos o uso do cartdo de memdria SDHC 8 GB disponivel na Birkert como acessorio com o
numero do item 564072. A Blrkert testou o dispositivo com este cartdo de memdria.

Um cartédo de memoria de outro fabricante ou capacidade diferente pode causar interferéncias no
dispositivo.

* Tipo do cartdo de memoria MMC (MultiMedia Card) e compativel

= Capacidade = max. 8 gigabytes (GB)
= Sistema de dados = FAT32
= Temperatura de operagdo = -25..+85°C

6.10.2 Medicao do volume de vazéao

Veja o manual de operagéo do sensor de vazdo conectado ao dispositivo.
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6.10.3 Dados do mdédulo de entrada "Input”

Consumo de energia 0,1 VA

Entradas digitais ("DI") * Limite de comutagao V_:5..36 V DC
* Limite de comutagao V_: < 2V DC

= Impedancia de entrada: 3 kQ

= Isolamento galvanizado
= Protegido contra inversdo dos polos e picos de tenséo

= Frequency: 0,5...2500 Hz
Entradas analogicas ("Al") = Modo de conexao preferido, queda ou fonte

= Isolamento galvanizado
= Precisdo: £0,25 %

= Como entrada de corrente: 0...22 mA ou 3,5...22 mA.
Max. Tensdo: 36 V DC. Impedance: 50 Q. Resolugéo: 1,5 pA

= Como tenséo de entrada: 0..5 V DC ou 0..10 V DC.
Max. Tensao: 36 V DC. Impedance: 110 kQ. Resolugdo: 1 mV

6.10.4 Dados do moédulo de saida "OUT"

Consumo 0,1 VA

Todas as saidas digitais ("DOx") = Transistor

= Modo de conexdao NPN ou PNP de acordo com preferéncia
= Isolamento galvanizado

= Protegido contra curtos-circuitos

= max. Tenséo: 36 VDC

* Frequéncia maxima 2000 Hz

= Consumo maximo permitido: veja o capitulo 6.7, 6.8 ou 6.9

Todas as saidas analdgicas ("AOx") = Saida de corrente: 4...20 mA

= Segurancga da saida: £0,5 % do valor medido
= Modo de conexao preferido, queda ou fonte

= Isolamento galvanizado
= Protegido contra inversédo dos polos

= Loop maximo de impedancia: 1100 Q a 36 VDC, 610 Q a
24V DC,100Qa 12V DC
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6.10.5 Dados do madédulo "pH/Redox"

Medicao do valor de pH

= Faixa de medigao de pH = —2.00...+16.00 pH

= Resolugéo da medigdo pH = 0,01 pH

= Discrepancia sistematica da medigdo pH = *0,02 pH + erro do sensor de pH

= Faixa de medigao da diferenca de potencial

= Resolugéo da medigdo de diferenca de "
potencial = 0,1 mV

= Discrepancia sistematica da medicdo de | = *1 mV + erro do sensor pH
diferencga de potencial

= Tipo do sensor de pH = Eletromecanico

Consumo 0,1 VA

Medicao do potencial de redox

= Faixa de medi¢ado do potencial de redox = —2000...+2000 mV

= Resolugédo da medigéo de diferenga de = 0,1 mV

potencial = +1 mV + erro do sensor ORP

= Discrepancia sistematica da medigao de

diferenga de potencial « Eletromecanico

= Tipo do sensor de potencial de redox
Medicédo da temperatura

* Faixa de medicéao = —25..+130°C

* Resolugéo da medigédo = 0,1°C

= Discrepancia sistematica da medigéo = +1 °C + erro do sensor de temperatura
= Tipo do sensor de temperatura = Pt100 ou Pt1000, 2 ou 3 fios
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6.10.6 Dados do moédulo de condutividade "COND"

Medic&o da resisténcia (sem sensor de 50..1MQ
condutividade conectado)
Consumo 0,25 VA

Tipo do sensor de condutividade

Com 2 ou 4 eletrodos, os dados dos sensores Biirkert estéo
descritos nos respectivos manuais.

Medicdo da condutividade (com sensor
de condutividade conectado)

* Faixa de medicéo
* Resolugédo da medigéo

= Discrepancia sistematica da medicéo

0,000 uS/cm ... 2 S/cm (depende do sensor de condutividade)
10° S/cm

+0,5% do valor de medigéo + erro do sensor de
condutividade

Medicdo da resistividade (com sensor de
condutividade conectado)

= Faixa de medigédo
* Resolugédo da medigéo

= Discrepancia sistematica da medigédo (sem
sensor)

0,500 Q.cm ... 100 MQ.cm (depende do sensor de condutividade)
107" Q.cm

+0,5% do valor de medicéo + erro do sensor de
condutividade

Medicdo da temperatura
* Faixa de medicéo
* Resolugédo da medigéo

= Discrepancia sistematica da medicéao

= Tipo do sensor de temperatura

—40..+200 °C
0,1°C
+1 °C + erro do sensor de temperatura

Pt100 ou Pt1000, 2 ou 3 fios

6.10.7 Dados técnicos do modulo Ethernet M1

Consumo de corrente 2,2 VA
Protocolos de rede suportados = Modbus TCP
= PROFINET
= EtherNet/IP

Diodos luminosos

2 diodos luminosos Link/Act (amarelo)
2 diodos luminosos Link (verde)

Conexao elétrica

2 conexodes para conector RJ45
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6.11 Dados técnicos para os protocolos de Ethernet
industrial

6.11.1 Protocolo Modbus TCP

Porta TCP 502
Protocol Protocolo internet, versao 4 (IPv4)
Topologia de rede * Arvore

= Estrela

* Linear (Daisy Chain aberta)
Configuragéo IP = Static IP address

= BOOTP (protocolo Bootstrap)
= DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Bit rate 10 e 100 MBit/s

Camada de transporte de dados Ethernet I, IEEE 802.3

Codigos de fungdo Modbus 3,4,16, 23

Registro de leitura e escrita Max. de 125 registros de leitura e 123 de escrita por telegrama
Modo de mensagem Server

Entrada (target to originator) = Todos os dados de diagnostico e erro tém a mais alta prioridade e

podem ser lidos por um CLP (veja o manual complementar sobre
comunicagéo digital para o tipo 8619).

= Al/ DI/ AO / DO: Valor, estado, unidade
= Dispositivos e médulos: Status

= Fungoes: Valor, estado, unidade

= PVC: Valor, estado, unidade

Saida (originator to target) 20 Process Variables Network (PVN)

Al = Entrada analogica, AO = Saida analogica, DI = Entrada digital, DO = Saida digital, Target = Servidor,
Originator = Cliente.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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6.11.2 Protocolo PROFINET

Tipo do produto

Compact filed 10 device

Especificagdo PROFINET 10 V2.3
Topologia de rede * Arvore
= Estrela

* Anel (Daisy Chain fechada)
* Linear (Daisy Chain aberta)

Gerenciamento de rede

= LLDP (Link Layer Discovery Protocol)
= SNMP V1 (Simple Network Management Protocol)
* MIB (Management Information Base)

Outras fungoes suportadas

= DCP (Discovery and Configuration Protocol)
= VLAN- e Priority-Tagging

= Shared device

* Protocolo RTC (Real Time Cyclic): Classe 1

Bit rate

100 Mbit/s Vollduplex

Camada de transporte de dados

Ethernet Il, IEEE 802.3

Classe maxima de conformidade suportada CC-B
Media Redundancy (na topologia de anel) Suporte a cliente MRP
Tempo minimo de ciclo 64 ms

Dados ciclicos de entrada (dispositivo para o
controlador 10 ou dispositivo para o supervisor |1O)

= Todos os dados de diagnostico e erro tém a mais
alta prioridade e podem ser lidos por um CLP (veja
o manual complementar sobre comunicagéo digital
para o tipo 8619).

= Al/ DI/ AO / DO: Valor, estado, unidade

= Dispositivos e moédulos: Status

= Fungoes: Valor, estado, unidade

= PVC: Valor, estado, unidade

ou supervisor |O para dispositivo)

Saida de dados ciclicos (controlador 10 para dispositivo

20 Process Variables Network (PVN)

Multiple Application Relations (AR)

Até 2 AR de 10, 1 supervisor DA-AR podem
processar simultaneamente.

Arquivo GSDml|

Disponivel em / Download de: country.burkert.com

Al = Entrada analogica, AO = Saida analogica, DI = Entrada analégica, DO = Saida analogica.
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6.11.3 Protocolo Ethernet/IP

Protocol

Protocolo internet, versdo 4 (IPv4)

Topologia de rede

* Arvore

= Estrela

= DLR (Device Level Ring) em Daisy Chain fechada
= Linear na Daisy Chain aberta

Configuragéo IP

= Static IP address
= BOOTP (protocolo Bootstrap)
= DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Servigos de reset CIP
(Common Industrial Protocol)

Servigo de reset (tipo 0 ou tipo 1) do objeto identity

Bit rate

10 e 100 MBit/s

Modos duplex

Semiduplex, duplex pleno, autonegociagdo

Camada de transporte de dados

Ethernet I, IEEE 802.3

Modos MDI
(Medium Dependent Interface)

auto-MDIX

Objetos padrao pré-definidos

= Identity (0x01)

= Message Router (0x02)

= Assembly (0x04)

= Connection Manager (0x06)
= DLR (0x47)

= QoS (0x48)

= |/O main board MO (0x64)
= Functions (0x65)

= Extension modules (0x66)
= Ethernet module (0x67)

= TCP/IP Interface (OxF5)

= Ethernet Link (OxF6)

RPI (Requested Packet Interval)

* Minimo: 100 ms
= Maximo: 9999 ms

Entrada (consumidor para produtor)

= Todos os dados de diagndstico e erro tém a mais
alta prioridade e podem ser lidos por um CLP (veja
o manual complementar sobre comunicagéao digital
para o tipo 8619).

= Al/ DI/ AO / DO: Valor, estado, unidade

= Dispositivos e médulos: Status

= Fungoes: Valor, estado, unidade

= PVC: Valor, estado, unidade

Saida (produtor para consumidor)

20 Process Variables Network (PVN)

Arquivo EDS

Disponivel em / Download de: country.burkert.com

Al = Entrada analogica, AO = Saida analogica, DI = Entrada digital, DO = Saida digital, Target = Servidor,

Originator = Cliente.
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7 INSTALACAO E CABLAGEM

7.1 Instrucoes de seguranca

A PERIGO

Risco de ferimentos por choque elétrico!

> Se a versdo de 12...36 V DC for usada fixada na parede em operagao externa ou ambiente Uumido, todas as
tensdes deverdo ter no maximo 35 V DC.

> Antes de trabalhar na instalagdo ou dispositivo, desligar a tenséo e bloquear para impedir o religamento.

» Todo instrumento conectado ao dispositivo deve apresentar isolamento duplo da rede elétrica de distribuicdo
conforme a norma UL/EN 61010-1.

> Respeitar os regulamentos vigentes de segurancga e prevengéo de acidentes para dispositivos elétricos.

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de instalagcao inadequada!

> As instalagdes elétricas podem ser executadas apenas por pessoal técnico autorizado e com ferramenta
adequada.

> A instalacéo elétrica do edificio em que o dispositivo serd instalada deve ter um disjuntor de sobrecarga ou
um disjuntor.

> Instalar o disjuntor em um local de facil acesso.
> |dentificar o disjuntor como dispositivo de interrupgdo do abastecimento elétrico do dispositivo.

» Usar equipamentos adequados de prote¢édo contra sobrecarga. Na versdo 110 - 240-V-AC, conectar um
dispositivo de protegéo contra sobrecorrente nos condutores de fase (L) e condutor neutro (N).

» Nao operar a versédo 12... 36 V DC do dispositivo com uma tenséo alternada ou com uma tensédo continua
maior que 36 V DC +10 %.

> Nao operar a versdo 110...240 V DC do dispositivo com uma tenséo alternada ou com uma tensao continua
maior que 240 V AC.

> Respeitar a norma NF C 15-100 / IEC 60634.
> Usar preferencialmente os sensores da Birkert.
> Ler e seguir as instrugdes de todos os instrumentos conectados ao dispositivo.

» Apenas pessoal autorizado pode inserir ou retirar o cartdo de meméria do leitor do multiCELL WM 8619.

Risco de ferimento por ligacao inadvertida da instalacao e reativacao descontrolada!
> Proteger a planta contra ativagao nao intencional.

> Assegurar uma reinicializagdo controlada apds todas as intervengdes no dispositivo.

Respeitar a norma ISO / IEC 61918 para a instalagédo de uma rede Ethernet.

Proteja o dispositivo contra interferéncias eletromagnéticas, raios UV e, no caso de uso externo,
intempéries.
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7.2

Procedimento de instalacao

1. Realizar a instalagdo mecanica do dispositivo: seguir as instru¢gdes do modelo no capitulo 7.2.1 ou 7.2.2.

2. Passar os cabos: seguir as instru¢gées de acordo com o modelo no capitulo 7.3.

7.2.1

Instalac&do de um dispositivo concebido para montagem

em armario em um gabinete ou armario de distribuicao

— Montar o dispositivo multiCELL fornecido no estado montado em um gabinete ou armario de distribuigéo:

92 +0,5/-0
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Este diagrama néo esta em escala. As dimensdes sdo
indicadas em mm.

1st Passo:

— Certificar-se de que a espessura da carcaga ou
porta do armario de distribuicdo € menor que
4 mm.

— Criar o espago livre na extenséo e no interior do
armario de distribuigdo para que seja possivel
manusear os 4 sistemas de fixagdo sem muito
esforgo.

— Realizar o corte na porta do gabinete ou armario de
distribuicdo conforme a norma CEl 61554:1999
(DIN 43700).

B 2nd Passo:
ementos
Preparar os 4 sistemas de fixagéo:
x4
— Inserir um parafuso em cada corpo.
Parafuso
— Parafusar até que a extremidade da haste do parafuso
chegue a tocar o corpo.
3. Passo:
— Empurrar o gabinete com a barra de fixagéo para tras
até o batente da segéo.
HHOHB
@]

4, Passo:

— Colocar os ganchos do primeiro sistema de fixagdo
na cavidade do gabarito (1).

— Puxar o fixador para tras (2).
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5. Passo:

— Pressionar o sistema de fixagdo com a mao para que
o gancho fique no lugar e posicéo.

6. Passo:

— Apertar o parafuso com uma chave adequado até o
batente.

— Repetir os passos 4 a 6 para a fixagéo dos 3 sistemas
de fixagéo restantes.

Figura 11: Montagem do 8619 em um gabinete ou armario de distribuicao

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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7.2.2 Instalacao de um dispositivo para montagem na parede
em um suporte
ATENCAO

Risco de danos materiais em conexodes de cabos frouxas. Os elementos de conexdo de cabo sdo apara-
fusados ao gabinete com um torque de fabrica de 5,5 Nm.

» Antes de instalar o gabinete de parede a seu suporte, verifique se as conexdes de cabo estdo apertadas. Aper-
tar os elementos da caixa de empanque com um torque de aperto de 5,5 Nm +20 % se eles tiverem afrouxado.

O multiCELL WM 8619 ¢ fixado a placa de fixagao na parede em um suporte.

— Escolher um lugar de montagem com:

= Superficie plana.

= A temperatura d superficie do suporte deve ser inferior a 100°C.
= O display esta na altura dos olhos.

= O espagco livre ¢ suficiente para permitir a abertura do gabinete em 180°.

1st Passo: Retirar a placa de fixagdo de parede do
dispositivo.

1. Pressionar a lingueta para destravar o dispositivo.
2. Levantar o dispositivo.

3. Remover o dispositivo da placa de fixagéo de
parede.

2nd Passo: Instalar a placa de fixagdo de parede no
suporte.

© Os parafusos e arruelas ndo sio fornecidos.
.QB.

— Perfurar o suporte com as dimensdes indicadas no
diagrama a esquerda.

90

— Usar 4 parafusos com 6 mm de diametro que sédo ade-
quados para o tipo do suporte e o peso do dispositivo.

) — Usar uma arruela com cada parafuso.
L — Inserir os 4 parafusos na placa de fixagédo da parede

e os orificios no suporte.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Este diagrama ndo esta em escala. As dimensdes s&0 | — Apertar os 4 parafusos em cruz com um torque de
indicadas em mm. aperto maximo de 5,3 Nm.
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Guias deslizantes

AN
fol
@|H|@

3. Passo: Colocar o dispositivo na placa de fixagdo de
parede.

— Alinhar o lado inferior dos ganchos deslizantes e o
lado superior das guias um sobre o outro.

— Empurrar os 4 ganchos nas guias até que seja pos-
sivel ouvir o engate.

Figura 12: Instalagdo de um dispositivo para montagem na parede em um suporte
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7.3 Instalacao Elétrica

A PERIGO

Risco de ferimentos por choque elétrico!

» Se a versdo de 12...36 V DC for usada fixada na parede em operagdo externa ou ambiente Umido, todas as
tensdes deverdo ter no maximo 35 V DC.

> Antes de trabalhar na instalagdo ou dispositivo, desligar a tenséo e bloquear para impedir o religamento.

» Todo instrumento conectado ao dispositivo deve apresentar isolamento duplo da rede elétrica de distribuigéo
conforme a norma UL/EN 61010-1.

> Respeitar os regulamentos vigentes de segurancga e prevencgéo de acidentes para dispositivos elétricos.

A placa traseira do dispositivo possui slots livres fechados com capas.
> Nao remover as capas da placa traseira.

Respeitar a norma ISO / IEC 61918 para a instalagdo de uma rede Ethernet.

7.3.1 Recomendacodes para a cablagem de um dispositivo para
montagem na parede

ATENCAO

O flat cable que conecta o display com a placa pode ser danificado em um multiCELL WM 8619.
> Abrir e fechar a tampa do gabinete com cuidado.

> Nao enroscar o flat cable.

> Néo puxar pelo flat cable.

> Manusear o flat cable com cuidado.

» Reconectar o flat cable cuidadosamente se ele se soltar.

ATENCAO

Um multiCELL WM 8619 sem vedacgao pode ser danificado.

» Certificar-se de que as porcas das caixas de empanque ndo usadas estejam apertadas (cada caixa de
empanque recebe um bujdo na fabrica).

> Apos encerrar a instalagdo mecanica e elétrica, apertar as porcas das caixas de empanque com um torque
de aperto de 4,5 Nm +20 %.

» Apos a conclusdo da instalagdo mecanica e elétrica, apertar em cruz os 4 parafusos da tampa com um tor-
que de aperto de 1,4 Nm +20 %.

— Instalar o dispositivo antes do cabeamento de acordo com as instrugdes no capitulo 7.2.1 ou capitulo 7.2.2.
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7.3.2 Dados técnicos do cabo de conexao

— Usar cabos blindados (nao so fornecidos) para uma temperatura operacional de mais de 90°C.
— Usar cabos e fios elétrico com dimensdes que correspondam as caracteristicas descritas em Tabela 4.
— Na versao Ethernet, usar o cabo RJ45 que corresponda as caracteristicas descritas em Tabela 5.

A conexéo elétrica é feita por régua de terminais e por conectores RJ45 em uma verséo Ethernet:

= Direto em dispositivo para montagem no armario de distribuigao.

= Através de caixas de empanque em dispositivos para montagem na parede.

Tabela 4: Caracteristicas dos cabos e condutores para as réguas de terminais

Diametro externo do cabo 6 até 12 mm (4 mm no uso da vedagao multiuso)
(dispositivo para montagem na parede)

Secio do cabo de conexdo na terra local 0,75 ... 1,6 cm?

(dispositivos 12...36 V DC)

Secéo do cabo de conexédo na terra de protegéo Minimo 1,5 mm?

(dispositivo 110...240 V AC)

Bitola de um cabo rigido H05(07) V-U 0,2 ... 1,6 mm?, isolado em 7 mm

Secio de um condutor elastico HO5(07) V-K 0,2 ... 1,5 mm?, isolado em 7 mm

Secido de um condutor com conex&o nio isolada 0,2 ... 1,5 mm?, isolado em 7 mm

Secado de um condutor com conexao isolada 0,2 ... 0,75 mm?, isolado em 7 mm

Tabela 5: Caracteristicas dos cabos RJ45

Usar conectores RJ45 com uma dimensédo maxima de 45 mm para ter certeza de que a tampa de uma
versao Ethernet de montagem em parede possa ser totalmente fechada.

Cabo blindado Minimo requerido: FTP
Categoria minima 5e / CAT-5
Comprimento max. 100 m

7.3.3 Cabeamento do fornecimento elétrico 12..3 V DC de um
dispositivo para montagem em armario de distribuicao

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

— Usar um fornecimento elétrico filtrado e controlado de 12...36 V DC.

— Cabear o fornecimento de 12...36 V DC na régua de terminais “M0" de um dispositivo para montagem no
armario de distribuicéo.

— Conectar a funcgéo terra da planta com o parafuso de aterramento do dispositivo (veja o capitulo 5, Figura 1)
e usar um terminal de compresséao de olhal apropriado para o parafuso de aterramento M4 e o condutor terra.
Apertar com um torque de aperto de 1 Nm %20 %.

— Conectar a blindagem de cada cabo em um borne "FE" (fungéo terra) para assegurar a compensagéo de
potencial da instalagéo.
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Borne de parafuso separavel de 21 polos, preto

Figura 13: Cabeamento do fornecimento elétrico 12..36 V DC de um dispositivo para montagem em armario de distribuicao

7.3.4 Cabeamento do fornecimento elétrico 12...36 V DC de um
dispositivo para montagem em parede

— Usar um fornecimento elétrico filtrado e controlado de 12...36 V DC.
— Usar a conexéo de cabo bem a direita para a passagem do cabo elétrico.

— Passar o cabeamento do abastecimento elétrico 12...36 V DC de um dispositivo para montagem na parede
até a régua de terminal identificada com 12...36 V DC.

— Conectar a funcéo terra da planta com o parafuso de aterramento do dispositivo (veja o capitulo 5, Figura 2)
e usar um terminal de compresséao de olhal apropriado para o parafuso de aterramento M4 e o condutor terra.
Apertar com um torque de aperto de 1 Nm +20 %.

— Conectar a blindagem de cada cabo em um borne "FE" (fungéo terra) para assegurar a compensagéo de
potencial da instalagao.

Borne de parafuso
separavel de 2 polos,
verde

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Fornecimento elétrico

Figura 14: Cabeamento do fornecimento elétrico 12...36 V DC de um dispositivo para montagem em parede
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7.3.5 Cabeamento do fornecimento elétrico 110...240 V AC de
um dispositivo para montagem em parede

— Desparafusar a cobertura de

protecdo da barra de borne
© do fornecimento elétrico e

remover.
D ﬁ Tampa protetora
— Usar a conexido de cabo bem

Borne de parafuso separavel a direita para a passagem do
de 2 polos, verde cabo elétrico.

— Passar o cabeamento do

110-240 v~ abastecimento elétrico
_50/60 Hz 110...240 V AC de um dis-

positivo para montagem
na parede até a régua de
terminal identificada com
110..240 V AC.

L — Conectar a terra de protegéo
da planta com o parafuso de
aterramento do dispositivo
(veja o capitulo 5, Figura 3)
e usar um terminal de com-
presséo de olhal apropriado
para o parafuso de aterra-
mento M4 e o condutor terra.
Apertar com um torque de
aperto de 1 Nm 20 %.

L: Condutor de fase
N: Condutor neutro

— Colocar e parafusar a
cobertura de protegéo.
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Figura 15: Cabeamento do fornecimento elétrico 110...240 V AC de um dispositivo para montagem em parede
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7.3.6 Abastecimento de um instrumento de medic&o externo
através do multiCELL 8619

O dispositivo pode assegurar o abastecimento de um medidor externo, p. ex., um sensor de vazdo com uma
tensao que corresponde a tensdo de abastecimento do 8619.

A fonte de abastecimento esta disponivel na barra de terminais "M0" de um dispositivo para montagem em
armario.

12..36 VDC . .
Abastecimento disponivel para

um medidor externo

S BN
Femeamente ILILO000000000000000000
eletrico - S-S O A O

suppLY [PwrouT| DIt | Di2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 [FE

Borne de parafuso separavel de 21 polos, preto

Figura 16: Abastecimento de um instrumento de medicdo externo através de um 8619 para montagem em armario

7.3.7 Abastecimento de um instrumento de medic&o externo
através do multiCELL WM 8619

O dispositivo pode garantir o abastecimento de diversos medidores externos, p. ex., um sensor de vazio ou de
condutividade.

— Conectar o dispositivo em questao a um terminal de conexéo positivo ou negativo da barra de terminais
POWER OUT para abastecer um medidor externo.

A tenséo disponivel na régua de terminais verde POWER OUT de um dispositivo para montagem na parede

= Corresponde a tensdo de abastecimento no multiCELL WM DC 8619 que ¢ alimentado com uma tenséo de
12..36 V DC.

= Corresponde a tensdo de 24 V DC no multiCELL WM AC 8619 que é alimentado com uma tenséo de
110..240 V AC.

fannnNNeaEnn

Borne de parafuso separavel de
12 polos, verde

Figura 17: Abastecimento de instrumentos de medigcdo externos através de um multiCELL 8619 WM

47

portugués
BR




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Instalacéo e cablagem

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

48

7.3.8 Cabeamento das entradas e saidas da placa principal "MO"
A placa principal "M0Q" possui:

* 2 entradas digitais (identificadas como DI1 e DI2), p. ex., para a conexdo de um sensor de vazéo

= 2 saidas analégicas 4...20 mA (identificadas com AO1 e AO2)

» 2 saidas digitais (identificadas com DO1 e DO2)

As entradas e saidas séo separadas por galvanizagéo, portanto, livres de potencial.

1. Entrada de 4-20 mA
(no instrumento externo)

[FI-]

\—COVDC

2nd Saida digital 2. Entrada de 4-20 mA
(no instrumento externo) (no instrumento externo)

1] HN

I_. 0VDC 12..36 VDC’J Carga 1

ﬂ
1st Saida digital 1 l_ -

(no instrumento externo)

o Q Q 0VDC
g > >
5..36 VDC «—— Qo o Q & 12..36 VDC
(o9} : H
> N > o
o w0 — o -~

0VDC

DDDDDDDQ

EDSD'H_JiuiuLIJ+|+|LIJ

T
i
Ll
|
1
e
|
]
i
I
S Y
I
|
T
I
I
]
|
i
|
|
ey

[ H
L3
=
[H
3
[
B
EE]_
[H
3
[
[
[

Carga 2

| pit | pi2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE
Borne de parafuso sepa-

ravel de 21 polos, preto
Entradas Saidas Saidas

digitais analdgicas digitais

DI1, DI2, AO1, AO2, DO1 e DO2: Identificagdo nos menus de definicbes da placa principal MO.

FE = Fungéo terra

Figura 18: Cabeamento das entradas e saidas da placa principal "M0"

portugués
BR



Tipo 8619 E' "
urkert
Instalacéo e cablagem FLUID CONTROL SYSTEMS

7.3.9 Exemplos para a conexao de medidos de volume de
vazao em um multiCELL 8619

NPN

12..36 VDC

Fornecimento
elétrico S i P N
1 1

\

Borne de parafuso NOOROONEO0000000000

separavel de 21 £ W4

FE = Funcéo terra
HAadal £+ o fpe i

= - L =

polos, preto

suppLY [PwrRouT| DIt [Di2 | [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

Figura 19: Cabeamento de 2 sensores de vazao tipo 8030 através de 2 soquetes tipo 2508 ou tipo 2518

8041
< b ™~
8077

Pls-Pls+PE V- V+ 4..20
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OO
O
g h S v g ¢ |
o |< — o D =1
5| 9
gl g ¢
o [all D
>
12...36 VDC| |
Fornecimento
elétrico [ g itk 2%
; )
T i
.

Borne de parafuso DDDE)E]DE)D&)E)E)DDDDDDDDDD

separavel de 21
+ < woy | w
polos, preto |> w o

suppLY [RwRouT [pit | Dig |FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

+ FE = Fungéo terra
(‘SDQDU_i—'i—'EpilLilLE

Figura 20: Cabeamento de um sensor de vazao tipo 8077 e um sensor de vazdo tipo 8041
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7.3.10 Exemplos de conexao de uma valvula solenoide ao
multiCELL WM 8619

A vélvula solenoide pode ser conectada ao 8619 através da placa principal “M0"” ou do mddulo de saida “OUT".

— Se uma valvula solenoide for conectada ao 8619, conectar um diodo de roda livre em paralelo a valvula
solenoide. Se a valvula solenoide for conectada por meio de um conector tipo 2508 ou por um conector
tipo 2518, este conector possuira um diodo de roda livre integrado.

Valvula solenoide

12..36 VDC

:
Borne de parafuso separavel de 21 polos, preto S 0VbC

DDDDDDDDDDDDDDD@DDDDD

| o1 | bi2 [Fel ao1 | ao2 [Fel bo1 | po2 [FE

Figura 21: Cabeamento de uma valvula solenoide na placa principal “MO0" do dispositivo
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7.3.11 Numeracao dos terminais de conexéao dos modulos
complementares

Caso a régua de terminais usada néo seja aquela fornecida com o dispositivo, ela ndo tera as marcagoes.

A Figura 22 explica a numeragéo dos terminais de conexao dos modulos.

MEMORY CARD

|SUPPLY |PWR oUT| DI1 | DI2_|FE| AO1|AO2 |FE| DO1 |DO2 |FE|
N ‘4 N 4y

M1 esoae@as."@ ee@esoesi@lMZ

S i =

M3f|ls/e ® 8 8 2 8 @ I'Im m a/e @ @ @ @8 ® “. o ||| M4
1 3 1
: :
1 ) 1 )
M5 : ’ [ i ’MG
Terminal de conexéo n°. 1 Terminal de conex&o n°. 9

MEMORY CARD

|SUPPLY |PwR ouT| DI1 | DI2_|FE| AO1 |AO2 |FE| DO1 |DO2 |FE]
N

M1 u@ou@ou@;o‘MZ

) S— i S—t—

PORT2 PORT1

O 7
| | |

Terminal de conexdo n°. 1  Terminal de conexdo n°. 9

Figura 22: Numeracgédo dos terminais de conexdo dos médulos complementares
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7.3.12 Conectar a Ethernet industrial

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de instalagao inadequada!

> As instalagoes elétricas podem ser executadas apenas por pessoal técnico autorizado e com ferramenta
adequada.

Conexao RJ45 Pino Configuracao dos pinos
TX+

TX-

RX+

N. C.

N. C.

RX—

N. C.

N. C.

Corpo FE

N o o s N

EEEEEEN
FTTTTTT
12345678

Figura 23: Configuragao dos pinos do conector RJ45

A versdo para montagem em parede pode usar um cabo de conexdo (como descrito abaixo) ou um adaptador
RJ45-M12. Veja o capitulo “17 Pecas de reposicédo e acessorios”, pagina 214.

Preparacao de um cabo de conexdo para uma versao montada na parede:

— Selecionar um conector RJ45 apropriado para o uso industrial.

Cabo blindado Minimo requerido: FTP
Categoria minima 5e / CAT-5
Comprimento max. 100 m

— Usar conectores RJ45 com uma dimens&o maxima de 45 mm para ter certeza de que a tampa do dispositivo
possa ser totalmente fechada.

— Passar o cabo pela passagem de cabo do dispositivo.

— Introduzir os condutores do fabricante do conector RJ45 e conforme ISO/IEC 11801.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

— Fazer a crimpagem do conector RJ45.
— Inserir o conector RJ45 na conexdo RJ45.

— Realizar as configuragdes da conexao Ethernet. Veja as instrugdes complementares da comunicagéo digital
para o tipo 8619, disponiveis em: country.burkert.com.
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7.3.13 Exemplo de conexao de um modulo Ethernet

8619

PORT2 PORT1

[T ]

Computador

CLP

Figura 24: Exemplo de cabeamento de um CLP e um computador no médulo Ethernet
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7.3.14 Cabeamento do moédulo de entrada "INPUT"

O modulo de entrada "INPUT" possui:

= 2 entradas analogicas,

= 2 entradas digitais.

As entradas sdo separadas por galvanizagéo, portanto, sem potencial.

1. Saida d

\—cOVDC

T (no instrumento externo)

2. Saida de 0/4-20 mA (no instrumento externo)

e 0/4-20 mA

+l- 5..36 VDC

12..36 VDC J

L 1st Saida digital

(no instrumento externo)

12..36 VDC

T 2nd Saida digital
) (no instrumento externo)

5..36 VDC

. .
.
————e 0 VDC
T

0VDC

Borne de parafuso

separavel de 9 polos,
laranja

A+G—
[
[
[H
D_
[
[+

+| LH
[

1 2|3 4|s]6 7[8 9

AV

analogicas digitais

FE = Funcéo terra

(A1) (AI2) (DI1) (DI2) (Identificacdo nos menus de definicdo do modulo

Entradas Entradas

de entrada Mx)

Figura 25: Conexao das entradas analdgicas em um transmissor de corrente de 2 condutores e conexdo das entradas analé-

gicas do médulo de entrada "INPUT"
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1. Saida de 0/4-20 mA 2. Saida de 0/4-20 mA
(no instrumento externo) ,T|T|__| ,TlTr—l (no instrumento externo)
12..36 VDC’J 12..36 VDC’J
0VDC e——
0VDC
(@) + 1st Saida digital
g 0VDC _ (no instrumento externo)
©
m 12..36 VDC
[aY
nd Saida digital
- (no instrumento externo)
I T T ______—'OVDC

Borne de parafuso separavel
de 9 polos, laranja

1 2[3 4|5]6 7|8 9 Lo o ,
(A1) (Al2) ©il) (©I2) (Identificagao nos menus de definicdo do médulo

\/ \/ de entrada Mx)

Entradas Entradas
analogicas digitais

FE = Fungéo terra

Figura 26: Conex&o da entrada analégica Al1 com fonte e da entrada analégica AI2 como modo de descida em um transmissor
de corrente de 3 condutores (p. ex., tipo 8025 com saidas de rele) e conexdo das entradas digitais do médulo de
entrada “INPUT"

O...g/?gi?latgjce) O ﬂ 1st Saida digital
’ - a 0VDC e— - (no instrumento externo)
(no instrumento externo) ,T|_|_| i~ C
8 12..36 VDC
12..36 VDC :
o [ + 2nd Saida digital
OVDCe— - (no instrumento externo)
I {_________—'OVDC

separavel de 9 polos,
laranja

Borne de parafuso DDDDDDDDD

1 2|3 4|5|6 7|8 9
(AI1)| (AI2)| |(DI1)|(DI2) (Identificagdo nos menus de definicdo do modulo

\/ \/ de entrada Mx)

Entradas Entradas
analogicas digitais

FE = Funcéo terra

Figura 27: Conexdo de uma entrada analégica em um transmissor de corrente e conexdo das entradas digitais do médulo de
entrada "INPUT" 55
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7.3.15 Exemplo de conexao do sensor de cloro tipo 8232
(numero do item 568523 ou 568524) no moédulo de
entrada “INPUT”

ATENCAO

O sensor de cloro tipo 8232 pode ser danificado pelo fornecimento elétrico.

» Alimentar o sensor de cloro com uma tenséo de 12...30 V DC.

Tensdo de alimentagdo do
sensor de cloro

12..30VDC

+
.|||_

Borne de parafuso
separavel de 9 polos,
laranja

Tenséo de alimentagéo do
sensor de cloro

12..30VDC

Borne de parafuso
separavel de 9 polos,
laranja

Conector M12

1 2|3 4|5|6 7|8 9
(A1) (Al2) (DI1) (DI2)

Conector M12

HOO000000

+ ! '
&(&EEDED

1 2|3 4|5|6 7|8 9
(A1) (AI2) (DI1) (DI12)

de 5 pinos do
sensor de cloro

de 5 pinos do

Médulo "INPUT" do dispositivo sensor de cloro

Modulo "INPUT" do dispositivo

FE = Funcgéo terra

Figura 28: Possiveis conexées do sensor de cloro tipo 8232 abastecido por uma fonte externa de tensdo (nimero do item
568523 ou 568524)

1: livre
2: V+ (branco, quando o cabo com o nimero do item 438680, 560365 ou
563108 for usado)
3: 0 V DC (azul, quando o cabo com o nimero do item 438680, 560365 ou
563108 for usado)

() 4: livre
5: livre

Figura 29: Configuragdo dos pinos com conector M12 de 5 polos do sensor tipo 8232
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7.3.16 Exemplo de conexao do sensor de cloro tipo 8232
(numero do item 565164) no médulo de entrada “INPUT”

ATENCAO

O sensor de cloro tipo 8232 pode ser danificado pelo fornecimento elétrico.

» Alimentar o sensor de cloro com uma tenséo de 9...30 V DC.

Cor do condutor do sensor de cloro com o nimero do item 565164

Sinal

Verde Sinal com tensdo negativa
Amarelo Sinal com tenséo positiva
Branco Abastecimento positivo
Marrom Abastecimento negativo

9..30 VDC

MO: Borne de parafuso
separavel de 21 polos, preto

Fornecimento elétrico do dispositivo

;>'Ed/+-

seinnaaEEEseeNEEREEEN

L Aa0AQn

SR T

marrom

amarelo

Sensor de cloro
(versdo mV)
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FE = Fungéo terra

suppLY//pwrjout| DIt | Di2 [FE| AO1 | AO2 |FE| DO1 | DO2 |FE

verde

Borne de parafuso
separavel de 9 polos,

N0000000

Lo+
<< AaAadoa

laranja | <

1 2|3 a[s]|6 7[8 9

(A1) (AI2)  (DI1) (DI12)
Modulo "INPUT" do
dispositivo

Figura 30: Conexdo do sensor de cloro tipo 8232 abastecido pelo transmissor tipo 8619 (versdo mV, com nimero do item

565164)
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7.3.17 Cabeamento do mdédulo de saida "OUT"
O modulo de saida "OUT" possui:

= 2 saidas analogicas 4...20 mA,

= 2 saidas digitais.

As saidas sdo separadas por galvanizagéo, portanto, sem potencial.

1. Entrada de 4-20 mA 2. Entrada de 4-20 mA
(no instrumento F - (no instrumento externo)
externo) |_‘ ,J
0VDC 45 36VDC Carga 1

8 ¥
0VDCe—-

12..36 VDC

[ H—-——= 12.36VDC
- 12..
o
<
O
0
Q [LI+]
()
=
«Q
[
N

Borne de parafuso separavel
de 9 polos, preto |£ + * = L & = & &

12[3 4fs|e 7] o (Identificagédo nos menus de definicdo do modulo
(AO1) (AO2) (DO1) (DO2) de saida Mx)

Saidas analogicas Saidas digitais

FE = Funcgéo terra

Figura 31: Cabeamento do médulo de saida "OUT"
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7.3.18 Cabeamento do moédulo "H/ORP"

= Conectar um sensor de pH no modo simétrico para evitar interferéncias. A conexdo do eletrodo equipo-
tencial é obrigatéria neste caso.

= Se o sensor de pH for conectado no modo assimétrico, os valores para o pH poderéo divergir no
decorrer do tempo se os eletrodos equipotenciais ndo estiverem conectados.

Sensor de

Eletrodo de medigéo do temperatura

potencial redox

Eletrodo de referéncia 4717177
Ponte (ndo é fornecido) ——> ]

W ww o i FE = Funcéo terra
SEESIEBeR ¢

12 3|4 5[6|7 8 9

Borne de parafuso separavel
de 9 polos, cinza

Figura 32: Conexdo de um sensor de potencial redox e um sensor de temperatura Pt100 ou Pt1000 a um médulo pH/ORP

Eletrodo de medigéo do

otencial redox
p Sensor de

temperatura

Eletrodo de referéncia

Eletrodo de medicao

dph 00000000

ww o0 ww
roe o oL onkF

12 3|4a5[6]|7 809

Borne de parafuso separavel
de 9 polos, cinza

FE = Funcéo terra

Figura 33: Conexdo de um sensor de pH e um sensor de temperatura Pt100 ou Pt1000 a um médulo pH/ORP
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)
O T
cC ®©
g%
8 2
) 2 o) Sensor de temperatura
Eletrodo de referéncia Q g 9]
5 | 8
I =
1 o
@ T}
o
Eletrodo para medigéo de pH
Ponte (ndo é fornecido)—— E? (_:)
SEEC3Es LR
12 3[45][6[7 8 9
Borne de parafuso separavel de 9 polos, cinza
FE = Fungéo terra
™ Cores dos condutores do cabo de conexdo Biirkert com os nimeros do item 561904, 561905 ou 561906.

Figura 34: Conexdo de um sensor de pH em modo assimétrico e um sensor de temperatura Pt100 ou Pt1000 a um médulo
pH/ORP

7.3.19 Exemplos para a conexao ao moédulo pH/ORP

g
% =
1 -—
transparente ) °s
S e
- e g
eletrodo de medigéo do (g @
. fan) +
potencial redox 5
© a
o g
Q £
Eletrodo de referéncia 2
®©
E ~ r
N el B (et St Nao esta conectado
Ponte (n4o é fornecido) —> ] :

000000000

wwwaoO ww
En:n:oou_wﬁna—j
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FE = Funcéo terra

12 3|4 5]6|7 8 9
Borne de parafuso separavel de 9 polos, cinza

™ Cores dos condutores do cabo de conexdo Biirkert com os numeros do item 561904, 561905 ou 561906.

@ Cores dos condutores do sensor de temperatura Pt1000 com numero do item 427023 e do seu cabo de conexéo
Burkert com numero do item 427113.

Figura 35: Conexdo de um sensor de potencial redox tipo 8203 e um sensor de temperatura Pt100 ou Pt1000 a um mddulo
pH/ORP
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= Conectar um sensor de pH no modo simétrico para evitar interferéncias. A conexédo do eletrodo equipo-
tencial é obrigatéria neste caso.

= Se o sensor de pH for conectado no modo assimétrico, os valores para o pH poderéo divergir no
decorrer do tempo se os eletrodos equipotenciais ndo estiverem conectados.

preto ™ . .
Eletrodo equipotencial
Sensor de temperatura

Eletrodo de referéncia 2
5

]

ol

n

S

Eletrodo para medicdo de pH &

Wwaoowwonon FE = Fungéo terra

12 3|4 5|6|7 8 9

Borne de parafuso separavel de 9 polos, cinza

™ Cores dos condutores do cabo de conexao Biirkert com os nimeros do item 561904, 561905 ou 561906.

@ Cores dos condutores do sensor de temperatura Pt1000 com nimero do item 427023 e do seu cabo de conexéo
Burkert com numero do item 427113.

Figura 36: Conexdo de um sensor de pH tipo 8203 no modo simétrico e um sensor de temperatura Pt1000

preto ™
Eletrodo equipotencial

Eletrodo de referéncia

Eletrodo para medigdo de pH

marrom @

amarelo®
branco @
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transparente ("

_ ] Ponte (ndo ¢é fornecido)
OO0O0000O0

a FE = Fungéo terra
$E8uyee ¢

12 3]45[6[7 8 9
Borne de parafuso separavel de 9 polos, cinza

™ Cores dos condutores do cabo de conexao Biirkert com os nimeros do item 561904, 561905 ou 561906.

@ Cores dos condutores do cabo de conexdo com niimero do item 562628 do sensor de temperatura Pt1000.

Figura 37: Conexdo de um sensor de pH montado na extenséo tipo 8200 com Pt1000 61
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Cores dos Sinal
condutores
transparente Sensor pH

vermelho (blindagem
do cabo coaxial)

Eletrodo de referéncia

azul

Eletrodo de rédio

verde/amarelo

Blindagem do cabo

cinza Sensor
verde Pt1000
branco Pt1000
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Borne de parafuso separavel
de 9 polos, cinza

FE = Fungéo terra

Figura 38: Cabeamento de um sensor Biirkert de pH tipo 8201 no modo simétrico por meio de um cabo Variopin com o
numero do item 554856 ou 554857

Cores dos Sinal
condutores
transparente Sensor pH

vermelho (blindagem
do cabo coaxial)
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verde Pt1000
branco Pt1000
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Borne de parafuso separavel
de 9 polos, cinza

FE = Funcéo terra

Figura 39: Cabeamento de um sensor Biirkert de pH tipo 8203 com sensor de temperatura integrado Pt100/Pt1000 no
modo assimétrico por meio de um cabo Variopin com o nimero do item 554856 ou 554857

portugués
BR



Tipo 8619 5' "
urkert
Instalacéo e cablagem FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

7.3.20 Cabeamento do moédulo de condutividade "COND"

Sensor de

condutividade
Sensor de

temperatura

000000000

+ o+ 0 00 W Wonon
O OQpwwmwFrFF

12 3 4|/5|6]7 8 9

Borne de parafuso separavel de 9 polos, verde

FE = Funcéo terra

Figura 40: Conexdo de um sensor resistivo de condutividade com 2 eletrodos e um sensor de temperatura Pt100 ou Pt1000
a um mddulo de condutividade

Sensor de temperatura

123 4|5]6|7 8 9

Borne de parafuso separavel de 9 polos, verde

FE = Funcéo terra

Figura 41: Conexdo de um sensor resistivo de condutividade com 4 eletrodos e um sensor de temperatura Pt100 ou Pt1000
a um médulo de condutividade
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7.3.21

Exemplos de conexao ao modulo de condutividade
"COND"

Régua de terminais do conector
tipo 2508 ou tipo 2518 para o
sensor de condutividade tipo 8220

FE = Funcéo terra

123 4[5|6]7 8 9

Borne de parafuso
separavel de 9 polos, verde

Figura 42: Conexao de um sensor de condutividade tipo 8220

1C+

2 P+
3 P-
4 C-

7 SE

8 TS

9TS

Cores dos condutores

rosa

verde

marrom

amarelo

cinza

branco

azul

Sinal

Eletrodo de corrente
(alta)

Eletrodo de tensao (alta)
Eletrodo de tensao (baixa)

Eletrodo de corrente
(baixa)

Pt1000
Pt1000

Pt1000

FE = Funcéo terra

—1 Sensor de temperatura
gl e
[
3o g e
ol g g &
>
€l & g
.£
o

OO0

+ + 1 . 0 w w
on_ﬂ-Oou.c/)foQ

12 3 4|5]6|7 8 9

Borne de parafuso
separavel de 9 polos, verde

Figura 43: Conexao de um sensor de condutividade tipo 8221 com unido de cabo e cabo de conexao
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Cores dos condutores

Sinal

1 C+ | vermelho Eletrodo de corrente
(alta)

2 P+ | transparente Eletrodo de tenséo (alta)

3 P- | cinza Eletrodo de tensao (baixa)

4 C- | azul Eletrodo de corrente
(baixa)

6 FE | verde/amarelo Fungéo terra

8 TS | branco Pt1000

9TS |verde Pt1000

Sensor de temperatura

o

Ponte (ndo é
fornecido)

vermelho "
transparente —L_
cinza®
azul T
verde/amarelo "
verde

G]“ branc

00

(2]
—

L]
[
L3
[
L]
L3

+ [ . L
ontD'-O(DEUJ

TS

123 4[5[6|7 8 9

Borne de parafuso
separavel de 9 polos, verde

FE = Funcéo terra

™ Cores dos condutores do cabo de conexdo com os numeros
do item 554855, 554856 ou 554857.

Figura 44: Conexdo de um sensor de condutividade tipo 8221 com conector Variopin

Cores dos condutores

Sinal

1 C+ | vermelho Eletrodo de corrente
(alta)

2 P+ | transparente Eletrodo de tensao (alta)

3 P- | cinza Eletrodo de tensao (baixa)

4 C- |azul Eletrodo de corrente
(baixa)

6 FE | verde/amarelo Funcao terra

7 SE | marrom Pt1000

8 TS | branco Pt1000

9TS | preto Pt1000

Sensor de temperatura
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12 3 4|5]6|7 8 9

Borne de parafuso
separavel de 9 polos, verde

FE = Fungéo terra

™ Cores dos condutores do cabo de conexdo com os numeros
do item 554855, 554856 e 554857.

® Cores dos condutores do sensor de temperatura Pt1000
com numero do item 427023 e do seu cabo de conexio
Burkert com numero do item 427113.

Figura 45: Conexdo de um sensor de condutividade tipo 8221 com conector Variopin e um sensor separado de temperatura

Pt1000
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Cores dos condutores | Sinal ]
2 P+ | marrom Eletrodo de tensao (alta) Sensor de temperatura
Pt1000
3 P- | branco Eletrodo de tensao (baixa) mm
7 SE | cinza Pt1000 g 8 sl o 1) Em ambientes com
3 8 & ® 2 interferéncia eletromag-
8TS | preto Pt1000 El |5 S _ nética intensa, recomen-
Ty T " damos um aterramento
9TS | azul Pt1000 ] : separado da blindagem

do cabo para o pino FE
através de um capacitor
w w| 1pF

=i
[
L]
D.
[ H
3
[

123 4[5[6|7 8 9
Borne de parafuso
separavel de 9 polos, verde

FE = Fungéo terra

Figura 46: Conexdo de um sensor de condutividade tipo 8221 com conector M12 com 5 polos e um sensor separado de
temperatura Pt1000
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8 OPERACAO, DESCRICAO DOS DISPLAYS

8.1 Instrucoes de seguranca

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de operacao inadequada!

A operagéo inadequada pode resultar em ferimentos bem como danos ao dispositivo e seu ambiente.
> O pessoal de operagédo deve conhecer e ter compreendido o conteudo do manual de operagéo.

> As instrugdes de seguranga e o uso de acordo com a destinagao requerem atencao especial.

» O dispositivo/planta pode ser operado apenas por pessoal suficientemente treinado.

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de comissionamento inadequado!
A operagéo inadequada pode resultar em ferimentos e danos ao dispositivo e seu ambiente.

» Antes do comissionamento é preciso haver certeza de que o conteudo do manual de operagao é conhecido
e foi completamente compreendido pelo pessoal operacional.

» As instrugdes de seguranca e o uso de acordo com a destinagdo requerem atengao especial.
» O dispositivo/planta pode ser comissionado apenas por pessoal suficientemente treinado.

@ Calibrar todos os instrumentos de medigdo conectados ao dispositivo antes do comissionamento.

8.2 Ligar o dispositivo pela primeira vez

Quando o dispositivo € ligado pela primeira vez, o display exibe a primeira visualizagdo do nivel de processo:

MO:MAIN 29/06/2010 13:40

OFF b1 OFF por
&
OFF pi2 OFF po2

6.000 76
20.00 #é.

MENU -Ti=

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Figura 47: Display na primeira ligagdo

E[ﬂ Nas proximas vezes que for ligado, o display exibira a ultima visualizagao ativa do nivel de processo. A
navegacgédo por todas as visualizagdes do nivel de processo € descrita no capitulo 8.9.
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8.3 Uso do botao de navegacao e botoes dinamicos
(7 N
burkert mUultiCELL " As setas exibidas

~ Para ativar a fungéo :
dlnamlca pressionar F1 a
esquerda

“ Lampada A: Mostra

- mostram as diregdes para
- onde e possivel navegar.

~ Para ativar a fungéao
‘> dinamica, pressionar F4 a
dlrelta

" Lampada B: Mostra o

o estado do dispositivo.
*.Veja o capitulo 16

" Para ativar a segunda '
fun(;;ao dinamica, pressionar F2

éestado do diagnosticoouda
*.calibragao. Veja o capitulo 16~

" Para ativar a terceira .
fun(;ao dinamica, pressionar F3

. 0000
. manual por vV e .

O botao de navegagao permite a navegacgao nas 4 diregdes que sao indicadas no
A

Figura 48: Uso do botdo de navegacdo e botées dindmicos

Vocé quer...

Acione...

.. acessar o nivel de definigdes

a fungédo dinamica "MENU" em qualquer tela do nivel
de processo

...voltar para o nivel de processo

a fungdo dindmica "MESS"

....abrir o menu exibido

a fungdo dinamica "OK"

...abrir a fungdo destacada

a fungdo dindmica "OK"

...confirmar a edigao

a fungdo dinamica "OK"

...excluir a edigao

a fungdo dindmica "DEL"

...salvar as alteragbes

a fungdo dindmica "SAVE"

...para voltar para o menu superior

a fungdo dindmica "BACK"

...cancelar o procedimento em andamento

a fungdo dindmica "ABORT"

...definir um setpoint

a fungdo dindmica "SETUP"

...ativar o modo manual de uma fungéo parametrizada

a fungéo dindmica "MANU"

...definir manualmente o percentual da fungao

a fungéo dindmica "CMD"

...forgar o resultado de uma fungao em 0%

a fungdo dindmica "0%"

...forgar o resultado de uma fungao em 100 %

a fungdo dindmica "100%"

...ativar o modo automatico de uma fungéo
parametrizada

a fungdo dinamica "AUTO"

...iniciar o modo de aprendizado

a fungdo dindmica "START"

...finalizar o modo de aprendizado

a fungdo dinamica "END"

..responder a uma pergunta positivamente

a fungdo dindmica "YES"

...responder negativamente a uma pergunta

a fungdo dindmica "NO"
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Vocé quer...

Acione...

...selecionar o caractere/modo destacado

a funcdo dinimica "SEL"

... alterar o valor PVC

a fungdo dindmica "WERT"

..movimentar-se no nivel de processo

A
O 0O O
Visualizagéo |Visualizagdo ,V. ~ Nivel
seguinte anterior Proximo anterior
nivel
...navegar nos menus do nivel de definicdo @ A
VvV Exibir o menu @ Exibir o menu
seguinte anterior
..navegar pelas fungées de um menu @ A
VvV Destacar a fungéo @ Destacar a fungéo
seguinte anterior
...definir o percentual de contraste ou brilho do display
(ap6s acessar a fungao no menu "Parameters") @ > g @
Aumentar o Diminuir o
percentual percentual

...alterar um valor numérico ou uma unidade:

@

Aumentar o digito
selecionado ou selecionar
a proxima unidade

O

VvV Reduzir o digito
selecionado ou selecionar
a unidade anterior

>

O

Selecionar o
proximo digito

A

: Selecionar o

digito anterior

...associar o sinal "+" ou "-" ao valor numérico

O

<
numeérico, entéo

seja exibido

Até a extremidade esquerda do valor

até que o sinal desejado

...deslocar a virgula de um valor numérico

>

(0]

S

=

1

o @
A\

desejada

Até a extremidade direita do valor numérico,

até que a virgula esteja na posigao
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8.4 Edicao de texto

Este capitulo descreve como o teclado exibido é usado para alterar o nome de uma variavel de processo (max. de
13 caracteres), de uma funcao (maximo de 12 caracteres) ou titulo da visualizacdo (maximo de 12 caracteres).

Cursor do campo de entrada
Edit name L — Seletor

© n/
[7] @aabcde g789@

hijkl mn456
o qur stul23 ¥As, setas mostram que o seletor

VWXYy z +-.0 pode ser movido dentro de uma linha
"2 % <> ou que é possivel mudar para as 3
CLR ABOR;Z/B /SELSAVE paginas de caracteres disponiveis
\ . L : quando elas sdo movidas para as
D& 0 numero da pagina gtlva B extremidades esquerda ou direita.
entre as 3 paginas.

— Para mover o cursor do campo de entrada com auxilio dos botdes @ e , primeiro é preciso
@ -
mover o seletor para o campo de entrada com os botées Ve @

— Para inserir um sinal em vez do cursor, mova o seletor sobre o sinal e aperte o botao >E| (funcao
“selecéo”).

— Para excluir o sinal na frente do cursor, mova o seletor para o campo de entrada e pressione o botdo B
(funcéo “backspace” = “excluir o sinal & esquerda do cursor”):

Seletor

Edit name

4-fl

[7] abcdefg789 ~T—— As setas indica que o seletor pode ser movido
hijklmnasé dentro de um campo de edig&o.
opgqrstul23
vwxy z +-.0
"2l % /<>

f
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2/3
CLR ABORT /@ “SAVE

A

F1
— Para excluir toda a entrada, pressione o botao l (funcao “excluir”).

LT
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8.5 Digitar uma equacao matematica

Este capitulo descreve como usar o teclado exibido para a entrada de uma equagdo matematica (maximo de 125
caracteres).

— As multiplicagdes podem ser inseridas sem operador, p. ex., 10A/5(B3) = 10xA/5x(Bx3) = 6xAxB.

Tabela 6 da possiveis operadores, a prioridade dos operadores e a sequéncia de calculo dos valores da
equacgao.

Tabela 6: Operadores, prioridade e sequéncia de céalculo da equagao MATH

Operadores possiveis Prioridade Sequéncia de célculo
() 1 -
- 2 da direita para esquerda
VAN
3
x + % 4 da esquerda para direita
+ - 5
< > < 2 6

= Os 2 operadores "+" e "-" sdo representados na equagdo com o mesmo sinal "-", mas eles estdo em 2
niveis verticais diferentes.

= O operador “+" é representado na equagdo com o sinal “/".

“w_n

Corresponde ao operador Corresponde ao

(subtragao) \ operador "+"

| Corresponde ao

¥ g operador "+"
@il

« ABCDEmNme . 789 »
I N%+x -+ +456
<>=<2(), 0123

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

1/2
F(A,B,C,D,E)= F(A,B,C,D,E)=
; m‘/’— Cursor do campo de entrada
- - sin tan
« ABCDEme . 789 » acos asin  atan k As setas indica que o seletor
Eh % >(‘ ')+ Eigg Sgri :09 eﬁp pode ser movido dentro de uma
<>< 2 cor n ans .
Seletor—"] 12 20 célula.
CLR ABORT | SEL SAVE ABORT /SEL\SAVE

Usar virgula para separar os argumentos
em uma equagdo matematica. Nao usar
a virgula como separador de decimais.
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— Para mover o cursor do campo de entrada com auxilio dos botdes @ e , primeiro é preciso
@ -
mover o seletor para o campo de entrada com os botées V e @

— Para inserir um sinal em vez do cursor, mova o seletor sobre o sinal e aperte o botao E (funcao
“selecdo”).

— Para excluir o sinal na frente do cursor, mova o seletor para o campo de entrada e pressione o botéao §§|
(funcéo “backspace” = “excluir o sinal & esquerda do cursor”):

F1
— Para excluir toda a entrada, pressione o botao l (funcao “excluir”).

Além disso, é preciso saber qual é o resultado de alguns operadores: Veja Tabela 7.

Tabela 7: Resultados de alguns operadores

Operador Result Exemplo
. . +6=-6
+ Altera o sinal do préximo operando no operador 6 6
-6 =+
% Resto da dIYIS?.O integral do operando esquerdo por meio do 17.48%4 = 1 48
operando direito
= 1,0, quando o operando esquerdo ¢ menor do que o ope- 5<8=10
rando direito. 7
< o
0,0, quando o operando esquerdo € maior ou igual ao ope- 8<5=00
rando direito. 5<5=0,0
1,0, quando o operando esquerdo é menor ou igual ao ope- 5=8=10
< rando direito. 8<8=1,0
0,0, quando o operando esquerdo é maior do que o operando 8<5 =00
direito. B :
1,0, quando o operando esquerdo é maior do que o operando 8>5=10
direito. Y
>
0,0, quando o operando esquerdo ¢ menor ou igual ao ope- 5>8=00
rando direito. 5>5=0,0
1,0, quando o operando esquerdo é maior ou igual ao ope- 825=10
- rando direito. 5>5=1,0
B 0,0, quando o operando esquerdo é menor do que o ope- 5>8=00
rando direito. R
1,0, quando o operando direito é um elemento de ]-0,50; 1012 = 1.0
' +0,50] B
' 0,0, quando o operando direito é um elemento de ]—o0; —0,50] 1-456 = 0.0
ou [+0,50;+o0[ o
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8.6 Editar um valor numeérico

— Exemplo: Abrir a fungdo para a calibragdo manual de um sensor de condutividade. Veja o capitulo 8.10 para
abrir o menu “Calibration”.

[Mx:Conductivity l¢—|Man.
Calibration

Cond manual calib Apd , ~
pos a confirmagao do valor

numérico digitado com "OK",
alterar a unidade escolhida

Deslocar a virgula mediante A

@ > @@ U pressionando @ ou
pressionamento de . v
até a extremidade direita do
valor numérico, em seguida

> Aumentar ou diminuir o valor do digito escolhido

A
pressionar até que . .
. . o mediante pressionamento de ou
a virgula esteja na posigéo
desejada (a posicéo da virgula v

¢ deslocada em circulo).

Figura 49: Exemplo da edigdo de um valor numérico

— Exemplo: Abrir a fungéo para simulagado de um valor pH. Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Tests".

Tests [¢—P[Simulate PV PV [PV |[¢—»M1:pH/ORP__[¢—PpH ]

T% Tg Value: [¢—PENTERING ]

Valor simulado

Selecionar o digito & esquerda mediante

() 000"

pressionamento de e, em seguida, associar

<
o sinal "+" ou "-" pressionando

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Para sair do menu "Tests", pressionar o botéo dindmico "ABORT".

Figura 50: Selecionar um sinal
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8.7 Descricédo dos simbolos
MO:MAIN 29/06/2010 13:40

OFF pi1 OFF por
OFF pi2 OFF po2

//":
o 6.000 *6:
]
. AO2
20.00 78
MENU =T 1=
Figura 51: Posigao do simbolo
Simbolo Significado e alternativas
Simbolo padrio exibido quando nenhum monitoramento de processo foi ativado através do menu

“Diagnostics”; se um monitoramento estiver ativo, este simbolo indica que as varidveis monitoradas
estdo dentro da faixa de medigdo configurada.

Quando ao menos um monitoramento estiver ativo, os simbolos alternativos neste local séo:

. combinado com A : veja o capitulo 11.3 até 11.7

. combinado com ¥ veja o capitulo 11.3 até 11.7

Os smileys nao tém relagéo com erros do dispositivo.
@] O dispositivo executa uma medigao.

Os simbolos alternativos neste ponto séo:

. Piscante: o modo HOLD esta ativo (veja o capitulo 10.2)

. Piscante: o controle de uma funcionalidade correta e do comportamento correto de uma saida
esta ativo (veja o capitulo 12.2 € 12.3)
Evento “manutengao”; veja o capitulo 10.19 e 10.20

Evento “adverténcia”; veja o capitulo 10.19, 10.20 e 11.3 até 11.7

Evento “erro”; veja o capitulo 10.19, 10.20 e 11.3 até 11.7

Cartao de memoria inserido e datalogger definido em “ON".

IR

A alternativa nesta posi¢éo ¢ o simbolo que indica um erro. Para ler a mensagem de erro, abrir o
menu "Information -> Log" e ver o significado da mensagem no capitulo 16.3.9.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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8.8 Niveis de operacao

O dispositivo dispoe de dois niveis de operagéo:

Nivel de processo

A descrigdo do nivel de processo € encontrada no capitulo 8.9
Nivel de configuracao

Este nivel de operagéo abrange cinco menus:

Titulo do menu Simbolo relacionado

“Parameters”: veja o capitulo 9

“Calibration”: veja o capitulo 10

“Diagnostics”: veja o capitulo 11

“Tests": veja o capitulo 12

“Information”: veja o capitulo 13

LR
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8.9

Nivel de processo

M6:Outputs 29/06/201013:40

e 'I> """"""" [ M2:Conductivity  29/06/201013:40 OFF DOt
T [ MLpH 2910620101340 mS/cm & OFF DO2

MO:MAIN l 2'\3%2;;’\‘1013-40 ROV LR R 5.000 R
| 7| 050001 13920 mv D °c 12.00 K62
OFF DI OFF DO1 30,00 ID|1 MENU R

OFF Di2  OFF DO2| 1 oo K
6.000 AO1| 33.00 IDI2 +is

25.2 °C

20.00 82

MENU T 1=

Visualizagdes dos médulos presentes neste dispositivo (ndo pode ser alterado):

= A visualizagdo “MO:MAIN": exibe os valores das entradas e saidas da placa principal, a segunda
visualizagdo “MO0": esta disponivel quando a opgéo de programa “FLOW" est4 ativa (veja o

capitulo 9.5).

= As visualizagdes "M1:" até "M6:" exibem os dados dos modulos 1 a 6. Se o dispositivo for

D
F12: ONOFF 291062010 13:40

— uS/cm
______ F2PROP  20/06/2010 13:40] 290,0PV
AAAAAAAAA oo £00.0 g%’%‘\‘,
CONSTANTS 29/068//2020 12:06 FLA+B 29/06/2010 13:40 . SV
uS/cm cm 0
|§| 0.000 pvc1 |§I 148 L/min 0,00 cmp1
A ONPvc2 | o @il Off F3 Dos.st
[0 °C [ 57 Umin PUFTia
g 21.6 pvcy ANUAL
\Y L/min
-0.960 pvcio Dl 205 FlowProcess1
MENU 119 VALUE MENU LEEL)

¢ Visualizacdes das constantes.
Apenas as constantes ativas sdo
i exibidas.

Para configurar e ativar as cons-
i tantes para ativagéo, veja o
i capitulo 9.13.

U1:PH_COND  29/06/2010 13:40

2 2 5 mS/cm

R
6 . 53 pH

MENU “Tia

Visualizagdes ndo modificaveis das fungdes ativas (F1: até
F6:) que possibilitam a exibigdo de uma fungéo. Apenas
as visualizagoes das fungdes “ativas” sdo exibidas.

Para configurar e ativar a fungao, veja o capitulo 9.13 até
9.21.

U4:PROCESS1 29/06/2010 13:40] As visualizagbdes personalizadas pelo
6.53 pH usuario (U1 até U4) que possibilitam
ailE 25 s/ a exibicdo de 1, 2 ou 4 linhas de
MSCM | dados ou uma re resentacéo grafica.
[0 p d
o . . .
25.2 °c Apenas as visualizagdes criados pelo
205 i/min usudrio aparecem.
MENU FTia
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8.10 Acesso ao nivel de configuracao

Pressionar MENU
para sair de
qualquer visuali-
zacio do nivel de

processo

bl Parameters

- MESS (OK
v
Senha
? 10
Caﬁg;ation
MESS (oK
v
Senha
73 @ errada
Diagnostics
MESS (oK
\v4

MESS

=

para o menu
“Diagnostics”

menu “Para-
meters” esta
certa !

Senha
para o menu
“Calibration”
esta certa

esta certa

para o
menu “Tests”
esta certa V

Parameters
System

Display

Functions
Datalogger ?
MO:Outputs
MO:Inputs ?
M1:Ethernet
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Outputs
Mx:Inputs

iPCalibration
System
MO:Outputs

i MO:Inputs ?
Mx:pH/ORP
Mx:Conductivity
Mx:Outputs
Mx:Inputs

(MDiagnostics
System
Mx:pH/ORP
= Mx:Conductivity
Mx:Inputs

TiTests
System
PV value simulation
T
MO:Outputs
Mx:Outputs

@Information

Error
=@ Warning
Maintenance

Information

MESS

" A senha ndo é solicitada se a senha padrao “0000” for usada.

2 Este menu esté disponivel como opcional (veja o capitulo 9.5).

— Os detalhes sobre as fungdes sdo encontrados no capitulo 14

Smiley
System log
Versions
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9 MENU “PARAMETERS” 81

9.1 InstrucGes de seguranca 81

9.2 Definicdo da data o hora do dispositivo 81

9.3 Selec¢do do idioma da tela 81

9.4 Alterar a senha de acesso do menu PARAMETERS 81

9.5 Consulta e/ou ativacdo das opgoes de programa disponiveis 82

9.6 Gravacao das configuracdes no cartdo de memoria 83

g 9.7 Carregar configuracoes do cartdo de memoria 83

é 9.8 Restaurar configuracoes de fabrica dos niveis de processo e saidas 84

g 9.9 Personalizacdo das visualizacoes especificas do usuario 1 até 4 84

,Z: 9.10 Renomear uma variavel de processo 86

% 9.11 Personalizagao das unidades 86

g 9.12 Definicdo do contraste e brilho da exibicao 87

g 9.13 Configuracdo de um PVC 87

g’ 9.14 Definir uma func¢ao aritmética com 2 variaveis de processo 88

% 9.15 Configuracdo de uma fungdo MATH 91

z 9.15.1 Insercdo de uma equaGa0 MAEMALICA ...occcueureriurerereree ittt 94

5 9.15.2 Exemplos de fungoes MATH ... s 96

§ 9.15.3  Exemplo de uso da fungdo MATH: pulSE tIMEN ..ot 96

Y 9.15.4  Exemplo de uso da fungdo MATH: Timer para atraso da ativagao .........ccccvreerreneeerenenenns 98

§ 9.15.5 Exemplo de uso da fungdo MATH: Timer para retardo de desativagao .........ccocevrnenens 100

§ 9.15.6 Exemplo de uso da fungdo MATH: Totalizador do timer ... 102
3

= 9.16 Configuracao de uma funcéao proporcional “PROP” 104

g 9.17 Configuracao de uma funcdo de controle de dois pontos “ONOFF” 107

9.18 Configuracdo de uma funcédo de controle PID (com feedback proporcional, inte-

grado e derivado) 111
9.18.1 Configuragao da fUNGEO PID ..o s 113
9.18.2 Insercao dos parametros da funGao PID ... 117
9.19 Configuracdo de um ciclo de dosagem controlado por tempo (“TIME DOSING”) ......cccuemmeerene 119

9.19.1 Configuragdo do “Channel 1" ou do “Channel 2" no modo “Period”,
dosagem em intervalos regulares. ... —————— 122

9.19.2 Definigdo do “Channel 1" ou do “Channel 2" no modo “Week”, dosage
79
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[Te g [E= T Y= 4 1 - o= PP 122

9.20 Configuracdo de uma funcdo “dosagem de volume” (VOL. DOSING) 124

9.21 Configuragcao do evento “System switch” 127

9.21.1 Definigao N0 MO0 “ON/OFf" ...ttt 128

9.21.2  Configuragdo N0 Modo “HySteresis” ... 128

9.21.3  DefiNiGA0 NO MO0 JANEIA ...cuceieiceetriect e 129

9.22 Registro dos dados (datalogger) 130

9.23 Configuracao das entradas digitais 131

9.23.1 Selegdo das unidades dos totaliZAdOres ... e 131

9.23.2  Redefinir remotamente o valor de um totalizador para zero .........cccveenerereneneneeeneneneens 131

9.23.3  Congelar remotamente o ultimo valor de um totalizador ... 131

S 9.24 Configuracao das entradas analégicas 131
o

g 9.25 Configuracao das saidas de corrente 134
©

% 9.26 Configuracao das saidas digitais 135

'g_ 9.26.1 Definigao no modo “On/Off" ... 136

’g 9.26.2  Configuragdo N0 MO0 “HYSLErESIS” ......ccciviierieriniirieiresinesesi s 137

:’.’, 9.26.3  Definigao N0 MO0 JANEIa ..o 137

'g 9.26.4  Definigdo no modo “FastPWM ...t 138

° 9.26.5  Definicao N0 MO0 “PWIM ...ttt sesss s ssssssns 138

§ 9.26.6 1= 11 T o= Vo T8 Vo TN g o e (o T 1V 139

[5) . ~ " ”

E 9.26.7  Configuragdo N0 MOdo “PUISE" ... 139

@ 9.27 Configuragdo de um médulo “Ethernet” 140
®

2 9.28 Configuracao de um moédulo “pH/Redox” 143

é 9.29 Configuragdo de um médulo de condutividade 145
g
'_
o
Yo
3
>
3
]
=z
<
=
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=) MENU “PARAMETERS”

9.1 Instrucoes de seguranca

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de operacédo inadequada!

A operagao inadequada pode resultar em ferimentos bem como danos ao dispositivo e seu ambiente.
» O pessoal de operagédo deve conhecer e ter compreendido o conteudo do manual de operagao.

> As instrugdes de segurancga e o uso de acordo com a destinagdo requerem atencao especial.

» O dispositivo/planta pode ser operado apenas por pessoal suficientemente treinado.

A tela aparecera no novo idioma depois da selegédo ser salva.

9.4 Alterar a senha de acesso do menu PARAMETERS

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
[Parameters [¢—M{System [4—P[Code o [—Confimcode  M—Pf0™ |

Digitar a senha nova para o Confirmar a
menu PARAMETERS senha nova

9.2 Definicao da data o hora do dispositivo
N
§ Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
< Parameters 4—PAAAA/MM/DD |
5 —dERMME ]
Q
£
s
g DATE: Definigao da data
&  TIME: Definigao do horério
L
3
g8 9.3 Selecéo do idioma da tela
©
E Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
@ Parameters  [{¢—P{System  |[¢—P[Language P [Deutsch ]
g - —PEngish ]
@
S PfTirkee ]
&
>
'_
o
Yo
3
>
3
]
=z
<
=

Se a senha padréo “0000" for mantida, o dispositivo ndo pedird uma senha para o acesso do menu
“PARAMETERS".
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9.5 Consulta e/ou ativacao das opcoes de programa
disponiveis

Neste menu ¢ possivel fazer o seguinte:

= Consultar a lista das opgdes do programa disponiveis

= Ativar as opgbes mediante entrada de um codigo. O codigo de liberagdo esta disponivel no representante
Birkert mediante solicitagédo: Informe a ele o numero da opg¢éo de programa desejada, o nimero de item do
seu dispositivo e 0 seu numero de série encontrado no menu “Information” -> “Versions” -> “MO:MAIN" ->
“Product” (nimero do item) e “S/N" (nimero de série).

A opgcéo “Dosing” (dosagem) também ativa a opgao “Flow” (fluxo) se ela ainda no estiver presente por
padrdo no seu dispositivo.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
PID

Parameters _ |¢—{System __ |4—P{Software optionsi——P{Options list __4—» ]

Datalogger

Dosing

Flow
Concentration

Ethernet
protocols

MATH

) |Activate option ENTERING

00040a0ano

Uma opgéo esta ativa no dispositivo quando ela esta marcada.
OPTIONS LIST: Para leitura das opgoes disponiveis (ativadas ou ndo no dispositivo):

- PID: Autoriza a definicdo de uma fungéo de PID no dispositivo, veja o capitulo 9.18.
- DATALOGGER: Ativa a gravagéo dos dados de processo, veja o capitulo 9.22.

- DOSING: Permite configurar as fungdes “Time dosing” e “Volume dosing”, veja o capitulo 9.19 e 9.20. Esta
opc¢ao ativa automaticamente a fungdo abaixo “FLOW".

- FLOW: As entradas de processo “Flow” e “Totaliser” estdo disponiveis na lista “PV" da placa principal
“MO:MAIN" e do mddulo de entrada “Mx:Inputs” (veja o capitulo 15).

- CONCENTRATION: As tabelas de concentragdo de algumas solugdes estéo disponiveis no menu “Para-
meters” -> “Mx:Conductivity” -> “Concentration” (veja o capitulo 9.29)

- ETHERNET PROTOCOLS: Ativa a configuragéo dos protocolos Ethernet (Modbus TCP, PROFINET ou
EtherNet/IP) em um dispositivo equipado com o médulo Ethernet. Por padréo, o protocolo Ethernet Modbus
TCP esta ativado; veja a segéo 9.27.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

- MATH: Ativa a configuragédo de uma fungdo MATH. Veja o capitulo 9.15.
ACTIVATE OPTION: Entrada do codigo de ativagdo de uma opgao.
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9.6 Gravacao das configuracdées no cartado de
memaoria

As definigbes do usuario da placa principal MO e todos os modulos montados (menu “Parameters”) sdo salvos no
cartdo de memoria com esta funcao.

= Apenas pessoal autorizado pode inserir ou retirar o cartdo de memoria da unidade de leitura/escrita do
multiCELL 8619.
> Apos a conclusédo da instalagdo mecanica e elétrica, apertar em cruz os 4 parafusos da tampa com um
torque de aperto de 1,4 Nm +£20 %.

= Os dados s6 poderao ser salvos se a fungéo “datalogging” estiver desativada. Veja o capitulo 9.5 e
9.22.

= As opgdes do programa ativadas no dispositivo (veja o capitulo anterior) ndo s&o transferiveis.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters _|[{4—P{System |[¢—P>[Save settings [4¢——P[MO:MAIN
: mes B o 1)
Hx ]

1 As opgées oferecidas dependem dos médulos complementares instalados.

@ Caso uma mensagem de erro seja exibida, veja o capitulo 16.3.7.

9.7 Carregar configuracées do cartdo de memoaria

Esta fungdo permite que as definigdes salvas anteriormente no cartdo de memoria sejam restauradas.

Para isso, o dispositivo que devera receber as definicoes deve ser idéntico ao dispositivo de onde
as definic6es sao oriundas.

= Certificar-se de que os dois dispositivos tenham o mesmo numero de item e as mesmas opgdes de
programa estejam ativadas.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters System 4—P[Load setiings  [4——PMO:MAIN
e B . 1)
M ]

1 As opgées oferecidas dependem dos médulos complementares instalados.

Caso uma mensagem de erro seja exibida, veja o capitulo 16.3.8.
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9.8 Restaurar configuracoées de fabrica dos niveis de

processo e saidas

Com esta opgéo ¢é possivel restaurar as definicdes de fabrica dos niveis de processo e das saidas (botdo
dinamico “Yes") ou manter os parametros atuais (botdo dinamico “N&o”).

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters __[{4—P[System 4—P[Factory reset [4——PMO:MAIN
o 1)
Hwx ]

1 As opgées oferecidas dependem dos mdédulos complementares instalados.

9.9 Personalizac&o das visualizacdes especificas do
usuario 1 até 4

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters ._ Displa ., User view 1...4 Type

n Se “type" =1, 2 ou 4 linhas

2 As opgdes de selecdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5 e
capitulo 15.

3 As opgdes de selecdo oferecidas dependem das definicées feitas acima em “PV”

9 Se “type” = “graph”

N

o

N

<

<

©

©

5

g

E

—

o

=

(0]

®

Iy —p[Title: l[—)ENTERING

S itle:

[5)

E - Hlnet.4: PV

he)

2 1)

®

o

[

-

4 3)
2

% Filter: None
m
S
w

g —P{Period: |[¢—PENTERING |
- 4)

o -y min: [¢—ENTERING ]
[To)

8 4)

é “—Ply max: |[¢—>)[ENTERING ]
S 4)

o

z

<

=

TYPE: Escolha a exibigao dos valores 1, 2 ou 4 (em 1, 2 ou 4 linhas) ou um grafico para visualizagéo “Ux” esco-
lhida que sera personalizada para o operador.

TITLE: Digite o nome que devera aparecer na visualizagéo “Ux” correspondente. Veja o capitulo 8.4 Edicédo de
texto.
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iy

U9/06/2010 13:40 O titulo da visualizagdo
7PH | & exibido aqui.
el 1 S/cm
Exibe o numero da placa g 205 l/min
—P1 o
ou do modulo de onde o 43 °C
MENU FTia

valor do processo vem.

Figura 52: Exemplo de um titulo para uma interface personalizada

LINE1 ATE LINE4: Definicao dos valores (1, 2 ou 4) que serdo exibidos em uma interface “Ux” de usuério personalizada:

- PV: Para selecionar a entrada digital, a saida analdgica, a grandeza fisica, o valor digitado pelo usuario (PVC)
ou do valor enviado por um CLP (PVN) que deve ser exibida na linha escolhida desta interface de usuario
especifica. As opgdes oferecidas dependem dos modulos instalados.

[EI Uma das “PV” (variaveis de processo) do modulo de condutividade, que esta disponivel para as visu-
alizagdes “Ux” personalizadas, ¢ “USP" (veja o capitulo 9.29).

- UNIT: Para selecionar a unidade onde a entrada digital, a saida digital, o parametro fisico selecionado, o
valor digitado pelo usuario (PVC) ou o valor (PVN) enviado por um CLP selecionado na lista PV acima serdo
exibidos.

- FILTER: Para selecionar o nivel de atenuagéo das variagdes do valor medido, da entrada digital exibida na
linha selecionada, saida analdgica, grandeza fisica, do valor digitado pelo usuario (PVC) ou do valor exibido
enviado por um CLP (PVN). Trés niveis de atenuagéo s&o sugeridos: “slow” (filtragem lenta: corresponde a
uma atenuacéo alta), “fast” (filtragem rapida) ou “none” (sem filtragem).

LY

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

30s 156 ms
Filtragem lenta Filtragem rapida Sem filtragem
Figura 53: Curvas de filtragem
UL:PH 29/06/2010 13:40 U2:PH_COND  29/06/2010 13:40 U3:PROCESS1 29/06/2010 13:40
7 pH 7 pH
7 I I 7 1 S/cm
1S/cm [ 205 I/min
43°C
MENU T 1= MENU -Ti1= MENU -T 1=

Figura 54: Exemplos de visualizagées personalizadas com 1, 2 e 4 linhas

LINE: Definicdo da apresentagdo grafica dos valores de uma visualizagao “Ux" especifica:

- PERIOD: Para a definigdo da frequéncia de atualizagdo do grafico (em segundos).
- Y MIN: Para definir o valor minimo do eixo vertical para a PV selecionada.
- Y MAX: Para a definigdo do valor minimo do eixo vertical para a PV selecionada. 85
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u1lp 1 29/06/%01.9—1—3;&

Ymax ) 100,0°C 32,00°C/)— Valor medido do parametro de processo
©

Ymin (15,00°C )
MENG——« T 19

Figura 55: Exemplo de uma visualizagdo personalizada de um gréfico (tendéncia)

9.10 Renomear uma variavel de processo

Para recuperar o nome original de uma variavel de processo mesmo apos ter sido salvo,

— mover o seletor para o campo de edigao,

— salvar, excluir todos os sinais.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters Displa PV names [¢—P[PV:MO:Main MO:MAIN
Y

. 1)
M ]

“—)Edit name [¢—>ENTERING |

1 As opgées de selegdo oferecidas dependem dos mdédulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagdo das opgcées de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

O nome inserido aparece nas visualizagdes dos niveis de processo. Veja o capitulo 8.4 Edicéo de texto.

U4:PROCESS1  29/06/201013:40 ' o

6.53 Enpmessl Unidade das variaveis de processo

@] 25 ms/em
o 25.2 °C —— Nome inserido das variaveis de processo
205 Ilérlglvr;Processl

MENU 119

Figura 56: Exemplo para uma varidvel de processo renomeada

9.11 Personalizacao das unidades

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
Parameters __|[4¢—P[Display —P]

Mx view units

MX VIEW UNITS: Selecionar as unidades em que os valores terdo de ser exibidos.
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9.12 Definicdo do contraste e brilho da exibicéo

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
Parameters i Contrast [{¢—P[ENTERING

4—P[ENTERING

— Definigdo de um valor de processo com @ e .

CONTRAST: Selecao do nivel de atenuacédo da exibicdo (em %).
BRIGHTNESS: Escolha do grau de contraste das exibicdes (em %).

9.13 Configuracédo de um PVC

Uma PVC ¢ uma variavel de processo (PV), cujo valor é constante enquanto ele nao for alterado manualmente.
O valor pode ser alterado no menu abaixo ou no nivel de processo.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters _[4— [Functions [¢—P[Constants ] LOCK: [ON |
[PVCT..PVC12l¢—P(State: [ON |
N—[:
—P[Value [¢—>[ENTERING |
—»Min [¢—>[ENTERING } 1
Max ENTERING
—P [Text Unit list
o Dl |
L p[Format | ENTERING

n Se “Unit"+ “ON/OFF"
2 Apenas quando “Unit" = “Custom”

LOCK:

- ON: Os valores dos PVCs nédo podem ser alterados no nivel de processo sem a entrada de um cédigo de
acesso. Digitar o codigo de acesso do menu “Parameters” para alterar o valor do PVC. O cdédigo de acesso
padréo é “0000" (veja o capitulo 9.4).

- OFF: Os valores dos PVCs nédo podem ser alterados no nivel de processo sem a entrada de um cédigo de
acesso.

STATE: Permite ativar (selecdo “ON") ou desativar (selecdo “OFF") do PVC selecionado. Apenas os PVCs ati-
vados sdo exibidos no nivel de processo e nas listas das PVs disponiveis. Veja o capitulo 15.

VALUE: Se UNIT estiver definido em ON/OFF, escolha VALUE sempre ON ou sempre OFF. Se UNIT for dife-
rente de ON/OFF, digitar o valor numérico do PVC.

MIN: Se UNIT nao for igual ON/OFF, digitar o limite inferior do PVC.

MAX: Se UNIT néo for igual ON/OFF, digitar o limite superior do PVC. g7
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UNIT: Selecionar uma unidade para PVC. Existem as seguintes possibilidades de selegéo:

= ON/OFF: Selecionar se VALORestara sempre ON ou sempre OFF. Os seguintes casos de aplicagédo séo
possiveis:

- Controlar uma saida digital (DOx). Em seguida, definir a saida digital como saida ON/OFF (veja o
capitulo 9.26.1).

- Definir o totalizador em zero. A seguir, definir o totalizador (veja o capitulo 9.23.2).
- Congelar o totalizador. A seguir, definir o totalizador (veja o capitulo 9.23.3).
- Participar de uma equacgéio booleana. A seguir, definir a equagéo (veja o capitulo 9.15.1).

- Acionar o evento “System switch”. Em seguida, definir o evento “System switch” no modo “ON/OFF”
(veja o capitulo 9.21).

= CUSTOM: Digitar um texto customizado para a unidade e selecionar o formato dos PVCs.
= NO UNIT: Exibir uma area muito grande de valores.
= Selegédo das unidades que dizem respeito a PVC. Existem as seguintes possibilidades de selegéo:

- Definir uma fungéo aritmética que use a PVC e uma PV gerada por um sensor de medigéo conectado
ao dispositivo. Em seguida, atribuir a unidade PV da PVC. Veja o capitulo 9.14.

- Definir uma fungéo de controle PID aritmética que use a PVC e uma PV gerada por um sensor de
medigdo conectado ao dispositivo. Em seguida, atribuir a unidade PV da PVC. Veja o capitulo 9.18.

TEXT: Se UNIT estiver definido como CUSTOM, selecionar MANUAL ENTRY para digitar um texto personalizado
para a unidade ou UNIT LIST para selecionar uma unidade de uma lista.

FORMAT: Se UNIT estiver definido como CUSTOM, selecionar o formato das variaveis de processo com
diversas acuracidades. (0 / 0,0 / 0,00 / 0,000).

9.14 Definir uma func&o aritmeética com 2 variaveis de

processo
As seguintes fungdes aritméticas sdo possiveis: Adigao, subtragédo, multiplicagéo, divisdo, passagem, rejeigao,
desvio.
A+B
A 2:85 Fx: A+B
A/B A-B
(A/B)[%] //:/S
(1-A/B)[%]
B _ (A/B)[%]
AB1)(%] (1-A/B)[%)]
(A/B-1)[%]
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Figura 57: Fungées aritméticas

A e B séo variaveis de processo. Podem ser constantes, parametros fisicos medidos, os resultados de outras
fungées ativas configuradas, valores inseridos pelo usuario (PVC)valores enviados por um CLP (PVN), ... (veja o
capitulo 15).
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Soma de duas variaveis de processo A e B

A+B > Certificar-se de que todos os valores possuam as mesmas unidades.

> Se A ou B for uma constante, criar primeiro a outra variavel de processo e
selecionar a unidade relacionada.

Diferenga das duas variaveis de processo A e B

> Certificar-se de que todos os valores possuam as mesmas unidades.

i
w

> Se A ou B for uma constante, criar primeiro a outra variavel de processo e
selecionar a unidade relacionada.

Produto das duas variaveis do processo A e B

A*B .
Os valores podem ter diversas unidades, mas é preciso haver certeza de que o
resultado possui a unidade esperada.
Relacao das duas variaveis do processo A e B
Os valores podem ter diversas unidades, mas € preciso haver certeza de que o
resultado possui a unidade esperada.
Relagao de passagem
A/B[%]

> Certificar-se de que todos os valores possuam as mesmas unidades.

> Se A ou B for uma constante, criar primeiro a outra variavel de processo e
selecionar a unidade relacionada.

Relacgao de rejeicdo

(1 - AB)[%] > Certificar-se de que todos os valores possuam as mesmas unidades.

> Se A ou B for uma constante, criar primeiro a outra variavel de processo e
selecionar a unidade relacionada.

Relagao de desvio
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(A/B — 1)[%] > Certificar-se de que todos os valores possuam as mesmas unidades.

> Se A ou B for uma constante, criar primeiro a outra variavel de processo e
selecionar a unidade relacionada.
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Logo que a funcao é parametrizada e ativada, o resultado calculado “Fx:" esta disponivel na lista das vari-
aveis do processo da placa principal “MO:MAIN"; esta lista aparece nos menus para definigdo das saidas,
para personalizagdo das visualizagdes, para registro dos dados para:

@ = Atribuir o resultado calculado “Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital DO)
(veja o capitulo 9.25 e 9.26).

= Exibir o resultado “Fx:" em uma das interfaces “Ux” personalizadas, veja o capitulo 9.9.

= Gravar os valores “Fx:" com o datalogger, veja o capitulo 9.22.
Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters _|4— [Functions [¢—P[F1..F12: |[—P[Type: [¢— [None ]
—PA+B ]
—»AB ]
—AB ]
G —
—PAB%l ]
—P[A-ABY%] ]
—>

—p[Name: [¢—>» ENTERNG |

—p(State: [ON |

MO:MAIN
1)

Mc ]

—PFilter: [None |

2)

L pValue: 4—>[ENTERING 3)
LpUni_— J¢—> 4)

—»[PV A: / PV B:

1) As opgdes de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativacdo das opgées de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

2 Se “PV" nédo for uma constante.

3 Quando “PV A:/PV B:" for uma constante.

9 As opgdes de selecdo oferecidas dependem da selecdo “PV A:/PV B:" feita acima.

TYPE: Escolher a selegéo.

NAME: Renomear a fungéo selecionada. Veja o capitulo 8.4 Edicao de texto. Este nome aparece no nivel de pro-
cesso na visualizagdo relacionada a esta fungéo.
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STATE: Possibilita a ativagéo (selecdo “ON") ou desativacéo (selecdo “OFF”") da fungéo selecionada.

As fungdes séo testadas sempre que o dispositivo ¢ ligado. Quando uma fungao apresenta um problema,
ela é desativada automaticamente pelo dispositivo. Quando, por exemplo, uma fungdo F1 usa uma fungao F2 e a
funcéo F2 tiver sido desativada manual ou automaticamente, a fungcao F1 é desativada.

PV A (ou PV B): A e B podem constantes, parametros fisicos medidos, resultados de outras fungdes ativas confi-
guradas, valores inseridos pelo usuario (PVC), valores enviados por um CLP (PVN) etc. Veja o capitulo 15.

FILTER: Para a selegdo do grau de atenuagdo das variaveis de entrada. Veja Figura 53: Curvas de filtragem.

VALUE: Se “PV A:/PV B:" ou “A, B, C, D, E" for uma constante, inserir o valor da constante.
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UNIT: Selecionar as unidades onde o resultado sera exibido na interface de usuario correspondente.

F1:A+B 29/06/2010 13:40
o 148 L/min — Valor da variavel A
@i

[ 57 LUmin — Valor da variavel B

o 205 Umin — Resultado da funcdo A+B
MENU -Ti=

Figura 58: Exemplo de uma visualizagdo com uma fungéo aritmética ativa no nivel de processo

9.15 Configuracdo de uma funcédo MATH

A fungéo esta disponivel como opcional. Veja o capitulo 9.5.

Com a fungao “MATH" é possivel inserir uma equagdo de acordo com a seguintes regras:

- Até 125 caracteres;

- Até 5 variaveis de processo A, B, C, D, E.
A, B, C, D, E podem ser constantes, pardmetros fisicos medidos, resultados de outras fungdes ativas confi-
guradas, o resultado anterior da mesma fungéo, valores inseridos pelo usuario (PVC), valores enviados por
um CLP (PVN), ... (veja o capitulo 15);

- Com os operadores e as regras de prioridade da Tabela 8.

Tabela 8: Operadores, prioridade e sequéncia de calculo da equagao MATH

Operadores possiveis Prioridade Sequéncia de calculo
() 1 -
I+ 2 da direita para esquerda
N
3
x =+ O 4 da esquerda para direita
+ - 5
< > < 2 6

— As multiplicagdes podem ser inseridas sem operador, p. ex., 10A/5(B3) = 10xA/5x(Bx3) = 6xAxB.

— Ao inserir a equacgéo, observar as regras mencionadas no capitulo 9.15.1.
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Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

[Parameters [4— [Parameters _[4—PF1.F12: __ |¢—PType: > [MATH |
—P[Name: [¢— [ENTERING
—p[State: [ON |
—{Equation 4¢—P[ENTERING
—P{Unit: 4——P[Unit group
—P{Unit selection | 1)
—PFormat ] 2
—PProcessA Mz P[PV A: [MO:MAIN ]
.. 3)
—p{Value [«—PENTERNG | 4)
nlt
L |Filter: 4—E None 5)
Fast 1]
Iow

[Equation ]

1 Quando “Unit group”+# “ON/OFF" e # “Custom”

2 Se "Unit group” = "Custom”

3 As opgées de selegao oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagdo das opgées de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

49 Se "PV A...PV E:"= “Constant”

5 Se “PV A..PV E:"# “Constant”

Logo que a funcgdo é parametrizada e ativada, o resultado calculado “Fx:" fica disponivel na lista de vari-
aveis de processo da placa principal “MO:MAIN". Esta lista aparece nos menus de definigdo das saidas,
de personalizagéo das visualizagdes e de armazenamento de dados para:

= Atribuir o resultado calculado “Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital DO) (veja o
capitulo 9.25 e 9.26).

= Exibir o resultado “Fx:" em uma das interfaces “Ux” personalizadas, veja o capitulo 9.9.

= Gravar os valores “Fx:" com o datalogger, veja o capitulo 9.22.
TYPE: Selecionar a fungdo MATH.

NAME: Renomear a fungéo selecionada. Veja o capitulo 8.4 Edicdo de texto. Este nome aparece no nivel de pro-
cesso na visualizagado relacionada a esta fungéo.

STATE: Possibilita a ativacdo (selecdo “ON") ou desativacio (selecdo “OFF") da funcao selecionada.

@ As fungdes séo testadas sempre que o dispositivo ¢ ligado. Quando uma fungao apresenta um problema, ela é
desativada automaticamente pelo dispositivo. Quando, por exemplo, uma fungdo F1 usa uma fungdo F2 e a fungdo F2
tiver sido desativada manual ou automaticamente, a fungao F1 ¢ desativada.
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EQUATION. Digitar a equagéo usando as variaveis de processo A, B, C, D, E. Para isso, observe as regras do
capitulo 9.15.1 Insercdo de uma equacdo matematica.

UNIT:

= UNIT GROUP: Selecionar as unidades para o resultado da equagao. Existem as seguintes possibilidades de

selecéo:

UNIT: Selecionar uma unidade para PVC. Existem as seguintes possibilidades de selegéo:

- ON/OFF: Selecionar se o valor estara sempre ON ou sempre OFF. Se o resultado da equagéo for 0,0, a
PV associada ao resultado da equagao sera definido em OFF. Se o resultado da equagéo for diferente de
0,0, a PV associada ao resultado da equagao sera definido em ON. Os seguintes casos de aplicagdo séo
possiveis:

Permite que o resultado da equagéo controle uma saida digital (DOx) do dispositivo. Em seguida,
definir a saida digital (DOx) como saida ON/OFF (veja o capitulo 9.26.1).

Permite que o resultado da equagéao controle defina um totalizador em zero. A seguir, definir o totali-
zador (veja o capitulo 9.23.2).

Permite que o resultado da equagao controle congele um totalizador. A seguir, definir o totalizador
(veja o capitulo 9.23.3).

Permite que o resultado da equagao participe de uma equacgéo booleana. A seguir, definir a equagéo
(veja o capitulo 9.15.1).

Permitir que o resultado da equagao desencadeie o evento “System switch”. Em seguida, definir o
evento “System switch” no modo “ON/OFF” (veja o capitulo 9.21).

- NO UNIT: Permitir uma area muito grande de valores.

- CUSTOM: Digitar um texto customizado para a unidade e selecionar o formato do PVC.

- Selegédo das unidades associadas ao resultado da equagéo. Existem as seguintes possibilidades de selegéo:

O resultado da equagéo participa de uma fungéo aritmética que usa uma PV gerada por um sensor de
medigdo conectado ao dispositivo. Em seguida, atribuir a unidade PV ao resultado da equagéo. Veja o
capitulo 9.14.

O resultado da equagéo participa de uma fungéo de controle PID que usa uma PV gerada por um
sensor de medigédo conectado ao dispositivo. Em seguida, atribuir a unidade PV ao resultado da
equacdo. Veja o capitulo 9.18.

= UNIT SELECTION: Se esta opgédo de menu for sugerida, selecionar a unidade para o resultado da equagao.

= TEXT: Se UNIT GROURP estiver definido como CUSTOM, selecionar MANUAL ENTRY para digitar um texto
personalizado para a unidade ou UNIT LIST para selecionar uma unidade de uma lista.

= FORMAT: Se UNIT GROUP estiver definido em CUSTOM, selecione o formato do valor de processo com
precisées diferentes. (0 / 0,0 / 0,00 / 0,000).

PROCESS A (B, C, D, E):

= PV A (B, C, D, E): Definir as variaveis de processo A, B, C, D ou E usadas na equacao. As variaveis de pro-
cesso podem constantes, parametros fisicos medidos, resultados de outras fungdes ativas configuradas, o
resultado anterior da mesma fungao, valores inseridos pelo usuario (PVC), valores enviados por um CLP (PVN)
etc. Veja o capitulo 15.

— Certifique-se de que o resultado final tem a unidade esperada.

= UNIT: Selecionar a unidade para a qual a variavel de processo tera de ser convertida antes que seja aplicada
na equacgao.

= VALUE: Quando “PV A...PV E" for uma constante, digite o valor da constante. 93
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= FILTER: Escolher o grau de atenuagéo das variaveis de processo antes de usa-la na equagéo. Veja Figura 53:
Curvas de filtragem.

TEST: Simular as variaveis de processo A, B, C, D, E para verificar a equagéo digitada. Durante a simulagao, o
dispositivo segue em operagéo normal.

= EQUATION: A equagao inserida pode ser lida.
= RESULT: O resultado da equagédo com os valores inseridos para A, B, C, D, E pode ser lido.

= VALUE A, B, C, D, E: Simular os valores de A, B, C, D e E para ter certeza de que o resultado corresponde as
expectativas.

9.15.1 Insercao de uma equacao matematica

Este capitulo descreve como usar o teclado exibido para a entrada de uma equagao matematica (maximo de 125
caracteres).

= Os 2 operadores "t" e "-" sdo representados na equagido com o mesmo sinal "-", mas eles estdo em 2
niveis verticais diferentes.

= O operador “+" é representado na equagao com o sinal “/".

w_n

Corresponde ao operador Corresponde ao

(subtragao) \ operador “+”

Corresponde ao

¥y | operador “+"
7
a

RABCDEmTe . 789 »
I A %+x -+ £456
><2(), 0123

1/2
F(A,B,C,D,E)= F(A,B,C,D,E)=
— — Cursor do campo de entrada
T cos(le— | P
- - sin tan

« ABCDEme . 789 » acos asin  atan \L As setas indica que o seletor

I A9+ >(< -)+ gizg Sgﬁ :09 eép pode ser movido dentro de uma

<> <2 - c n abs .

Seletor—] 12k célula.

CLR _ABORT SEL SAVE CLR _ABORT /SEL\SAVE

Usar virgula para separar os argumentos
em uma equagao matematica. Nao usar a
virgula como separador de decimais.
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— Para mover o cursor do campo de entrada com auxilio dos botdes @ e , primeiro é preciso

O
mover o seletor para o campo de entrada com os botées V e @

— Para inserir um sinal em vez do cursor, mova o seletor sobre o sinal e aperte o botao
“selecdo”).

E (funcao

— Para excluir o sinal na frente do cursor, mova o seletor para o campo de entrada e pressione o botéao
(funcéo “backspace” = “excluir o sinal & esquerda do cursor”):

F1
— Para excluir toda a entrada, pressione o botao l (funcao “excluir”).

Além disso, é preciso saber qual é o resultado de alguns operadores: Veja Tabela 9.

Tabela 9: Resultados de alguns operadores

A

Operador Result Exemplo
) ) 16 =-6
+ Altera o sinal do préximo operando no operador 6 6
+-6 =+
% Resto d_a (;IlVlsao integral do operando esquerdo por meio do ope- 17.48%4 = 1,48
rando direito
= 1,0, quando o operando esquerdo € menor do que o operando 5<8=10
direito. T
< —
= 0,0, quando o operando esquerdo € maior ou igual ao operando 8<5=00
direito. 5<5=0,0
= 1,0, quando o operando esquerdo é menor ou igual ao operando 5<8=1,0
< direito. 8<8=1,0
= 0,0, quando o operando esquerdo é maior do que o operando 8<5=00
direito. s )
= 1,0, quando o operando esquerdo é maior do que o operando 8>5=10
direito. =h
>
= 0,0, quando o operando esquerdo € menor ou igual ao operando 5>8=00
direito. 5>5=0,0
= 1,0, quando o operando esquerdo € maior ou igual ao operando 825=10
S direito. 5>5=1,0
= 0,0, quando o operando esquerdo € menor do que o operando 5>8=00
direito. -
= 1,0, quando o operando direito € um elemento de ]-0,50; +0,50[ 10,12 =1,0
! = 0,0, quando o operando direito € um elemento de |-o0; —0,50] ou 1-456 = 0.0
[+0,50;+00[ ' -
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9.15.2 Exemplos de funcées MATH

Funcao Equation A, B,C,D,E
A é uma PV binaria como, por exemplo,
uma DI
= O resultado é 1,0 quando A é um ele-
[ n ' 1
NO A mento de ]-0,5; +0,5[
= O resultado é 0,0 quando A é um ele-
mento de ]—o0; —0,5] ou 0,5; +oof
“AND" AB glz B sédo PV binarias como, por exemplo,
“Triple AND” ABC A, B e C sdo PV binarias como, por
exemplo, Dls
“OR” I(A+B) glz B sédo PV binarias como, por exemplo,
“Triple OR” I(A+B+C) A, B e C sdo PV binarias como, por
exemplo, Dls
“XOR” (OR exclusivo) AIB+IAB glz B sé@o PV binarias como, por exemplo,
“Triple XOR” AIBIC+IABIC+IAIBC |\ B @ C a0 PV binarias como, por
exemplo, Dls
Retornar o valor mais alto de 2 PV (A<B)B+(A>B)A A e B sao PV
Retornar o valor mais baixo de 2 PV (A>B)B+(A<B)A A e B sao PV

9.15.3 Exemplo de uso da funcédo MATH: pulse timer

O resultado da F2:MATH gera um impulso com uma duragéo especificada para uma saida digital DOx. Veja
Figura 59.

PV A of F1:MATH —| —‘
H !_|_|-| H

F1:MATH

t

—————————— —‘ —————————————————— ————————— —‘Valor da duragao do pulso

t

F2:MATH / DOx
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Duragéo do pulso

Figura 59: Diagrama de duragao para um temporizador de impulso

Seguir os seguintes passos para criar o temporizador de pulso:
1. Configurar a fungdo F1:

- TYPE: Selecionar MATH
- EQUATION: Inserir I(A+C)(B+0.1)

96
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- UNIT
UNIT GROUP: Selecionar CUSTOM

Selecionar TEXT, depois UNIT LIST e a unidade “s" ou TEXT, depois MANUAL ENTRY e digitar s (para
segundos).

FORMAT: Selecionar 0,0

PROCESS A

PV A: Selecionar o evento que desencadeia um pulso; ou uma entrada digital (DIx em MO:MAIN ou em
Mx:Inputs), o evento WARNING (em MO:MAIN) ou o evento SYSSWITCH (em MO:MAIN).

Se um pulso tiver de ser disparado quando uma variavel de processo ultrapassar um valor de limite
especifico: Substituir A na equacao por (A> “valor de limite”) e atribuir a variavel de processo PV A.

PROCESS B

SELECIONAR PV B: MO:MAIN e F1:MATH. Se F1:MATH nao for exibido na lista de variaveis de pro-
cesso para MO:MAIN, pressionar BACK e, em seguida SAVE. Voltar para PV B e selecionar MO:MAIN
e F1:MATH.

- PRESSIONAR SAVE.

As funcdes sdo testadas sempre que o dispositivo € ligado. Como a fungdo F1 usa o resultado da fungao
F2, F1 é desativada automaticamente, pois F1 ¢ inicializado antes de F2. A fungéo F1 deve ser ativada manual-
mente todas as vezes que o dispositivo for ligado.

2. Configurar a fungao F2:

- TYPE: Selecionar MATH

- EQUATION: Digitar (0<A)(A<*“Valor da duragdo do impulso em segundos”); o valor da duragdo do impulso
deve ter uma resolugdo maxima de 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: SELECIONAR ON/OFF

- PROCESS A
PV A: SELECIONAR MO:MAIN E F1:MATH

- STATE: Certificar-se de que o status esteja definido em ON.
- Pressionar SAVE.

3. Configurar a saida digital (DOx) (veja também o capitulo 9.26.1 Definicdo no modo “On/Off"):

- MODE: Selecionar ON/OFF.
- PV: SELECIONAR MO:MAIN E F2:MATH
- PRESSIONAR SAVE.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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4. Retornar para a fungéo F1 e completar as defini¢gdes para a fungéo F1:

- PROCESS C
PV C: SELECIONAR Mx:DOy

- PRESSIONAR SAVE.

97
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9.15.4 Exemplo de uso da funcdo MATH: Timer para atraso da

ativacao
O resultado de F2:MATH define a saida digital DOx em ON apés um tempo de retardo pré-definido. Veja
Figura 60.
PV A of F1:MATH
PV A of F2:MATH |_|
t
F1:MATH

--------- Valor do retardo

F2:MATH / DOx

———— g = —————
——— e o flg o ——————

A
A

Retardo

Figura 60: Diagrama de tempo para um timer de retardo de ativagcdo

Seguir os seguintes passos para criar o temporizador de retardo de ativagao:

1. Configurar a fungédo F1:

TYPE: Selecionar MATH

EQUATION: Inserir A(B+0.1)

- UNIT

UNIT GROUP: Selecionar CUSTOM

Selecionar TEXT, depois UNIT LIST e a unidade “s” ou TEXT, depois MANUAL ENTRY e digitar s (para
segundos).

FORMAT: SELECIONAR 0,0

PROCESS A

PV A: Selecionar o evento que desencadeia um pulso; ou uma entrada digital (DIx em MO:MAIN ou em
Mx:Inputs), o evento WARNING (em MO:MAIN) ou o evento SYSSWITCH (em MO:MAIN).

Se uma saida digital tiver de ser disparada com um determinado atraso quando uma variavel de pro-
cesso ultrapassar um valor de limite especifico: Substituir A na equagéo por (A> “valor de limite”) e
atribuir a variavel de processo PV A.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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- PROCESS B

SELECIONAR PV B: MO:MAIN e F1:MATH. Se F1:MATH nao for exibido na lista de variaveis de pro-
cesso para MO:MAIN, pressionar BACK e, em seguida SAVE. Voltar para PV B e selecionar MO:MAIN
e F1:MATH.

- STATE: Certificar-se de que o status esteja definido em ON.

- Pressionar SAVE.

2. Configurar a fungao F2:

- TYPE: Selecionar MATH

- EQUATION: Digitar A(B>“Valor do atraso em segundos”); o valor do atraso deve ter uma resolugdo maxima
de 0,1 s.

- UNIT
UNIT GROUP: Selecionar ON/OFF.

- PROCESS A
PV A: Escolher o mesmo evento de PV A de F1:MATH

- PROCESS B
PV B: SELECIONAR MO:MAIN E F1:MATH.

- STATE: Certificar-se de que o status esteja definido em ON.
- Pressionar SAVE.

3. Configurar a saida digital (DOx) (veja também o capitulo 9.26.1):

- MODE: SELECIONAR ON/OFF.
- PV: SELECIONAR MO:MAIN E F2:MATH
- Pressionar SAVE.
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9.15.5 Exemplo de uso da funcdo MATH: Timer para retardo de
desativacao

O resultado de F2:MATH define a saida digital DOx em apos um tempo de atraso pré-definido em OFF. Veja
Figura 61.

PV A of F1:MATH
PV A of F2:MATH

F1:MATH 4
Valor do retardo

A4

F2:MATH / DOx

\4

Retardo

Figura 61: Diagrama de tempo para um timer de retardo de desativagdo

Seguir os seguintes passos para criar o temporizador de atraso de desligamento:

1. Configurar a fungédo F1:

TYPE: Selecionar MATH

EQUATION: Inserir IA(B+0.1)

- UNIT

UNIT GROUP: Selecionar CUSTOM

Selecionar TEXT, depois UNIT LIST e a unidade “s" ou TEXT, depois MANUAL ENTRY e digitar s (para
segundos).

FORMAT: SELECIONAR 0,0

PROCESS A

PV A: Selecionar o evento que desencadeia um pulso; ou uma entrada digital (DIx em MO:MAIN ou em
Mx:Inputs), o evento WARNING (em MO:MAIN) ou o evento SYSSWITCH (em MO:MAIN).

Se uma saida digital tiver de ser disparada com um determinado atraso quando uma variavel de pro-
cesso ultrapassar um valor de limite especifico: Substituir A na equagéo por (A> “valor de limite”) e
atribuir a variavel de processo PV A.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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- PROCESS B

SELECIONAR PV B: MO:MAIN e F1:MATH. Se F1:MATH nao for exibido na lista de variaveis de pro-
cesso para MO:MAIN, pressionar BACK e, em seguida SAVE. Voltar para PV B e selecionar MO:MAIN
e F1:MATH .

STATE: Certificar-se de que o status esteja definido em ON.

PRESSIONAR SAVE.

2. Configurar a fungao F2:

TYPE: Selecionar MATH

EQUATION: Digitar A+(B<“Valor do atraso em segundos”); o valor do atraso deve ter uma resolugéo
maxima de 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: Selecionar ON/OFF

PROCESS A
PV A: Escolher o mesmo evento de PV A de F1:MATH

PROCESS B
PV B: SELECIONAR MO:MAIN E F1:MATH.

STATE: Certificar-se de que o status esteja definido em ON.
PRESSIONAR SAVE.

3. Configurar a saida digital (DOx) (veja também o capitulo 9.26.1):

MODE: SELECIONAR ON/OFF.
PV: SELECIONAR MO:MAIN e F2:MATH
PRESSIONAR SAVE.
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9.15.6 Exemplo de uso da funcdo MATH: Totalizador do timer
O resultado de F2:MATH define uma saida digital DOx em ON quando o timer totalizador tiver alcangado um
valor pré-definido e define a saida digital DOx em OFF quando o evento definido como evento de reset ocorrer.

A variavel de processo PV C ¢ usada para redefinir o temporizador do contador e para desativar a saida digital
DOx. Veja Figura 61.

PV B of F1:MATH

Valor limite do

F1:MATH
totalizador do timer

F2:MATH / DOx

PV C of F1:MATH

Figura 62: Diagrama de duragdo para um timer totalizador

Seguir os seguintes passos para criar o temporizador de impulso:

1. Configurar a fungédo F1:

- TYPE: Selecionar MATH
- EQUATION: Inserir (A+B0.1)!C
- UNIT
UNIT GROUP: Selecionar CUSTOM

Selecionar TEXT, depois UNIT LIST e a unidade “s” ou TEXT, depois MANUAL ENTRY e digitar s (para
segundos).

FORMAT: Selecionar 0,0

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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PROCESS A

PV A: SELECIONAR MO:MAIN E F1:MATH Se F1:MATH néo for exibido na lista de variaveis de pro-
cesso para MO:MAIN, pressionar BACK e, em seguida SAVE. Voltar para PV A e selecionar MO:MAIN
e F1:MATH

PROCESS B

PV B: Selecionar o evento que tera a contagem de frequéncia de ocorréncia; ou uma entrada digital
(DIx em MO:MAIN ou em Mx:Inputs), o evento WARNING (em MO:MAIN) ou o evento SYSSWITCH
(em MO:MAIN).

Se for necessario contar quantas vezes uma variavel de processo ultrapassa um valor de limite especi-
ficado: Substituir A na equacgéo por (A> “valor de limite") e atribuir a variavel de processo PV B.

PROCESS C

PV C: Selecionar o evento em que o temporizador totalizador sera resetado, por exemplo, uma entrada
digital (DIx em MO:MAIN ou em Mx:Inputs).

STATE: Certificar-se de que o status esteja definido em ON.
PRESSIONAR SAVE.

2. Configurar a fungao F2:

TYPE: Selecionar MATH

EQUATION: Digitar A>“Valor do limite do temporizador totalizador em segundos”); o valor de limite deve ter
uma resolugdo maxima de 0,1 s.

UNIT
UNIT GROUP: Selecionar ON/OFF.

PROCESS A
PV A: SELECIONAR MO:MAIN E F1:MATH Se F1:MATH nao for exibido na lista de valores de pro-
cesso para MO:MAIN, pressionar BACK e, em seguida SAVE. Voltar para PV A e selecionar MO:MAIN
e F1:MATH

STATE: Certificar-se de que o status esteja definido em ON.

PRESSIONAR SAVE.

3. Configurar a saida digital (DOx) (veja também o capitulo 9.26.1):

- MODE: SELECIONAR ON/OFF.
- PV: SELECIONAR MO:MAIN E F2:MATH
- Pressionar SAVE.
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9.16 Configuracao de uma funcao proporcional “PROP”

Com esta funcgéo ¢ possivel dimensionar uma entrada de processo (PV):

Entrada do
processo

Y

(PV) 0%

PV+

System Switch

l

Posigéo de
repouso » Resultado Fx: (CMD)

Figura 63: Fungao proporcional “PROP”

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Logo que a fungéo é parametrizada e ativada, o resultado calculado “Fx:" esta disponivel na lista das vari-
aveis do processo da placa principal “MO:MAIN"; esta lista aparece nos menus para definigdo das saidas,
para personalizagdo das visualizagbes, para registro dos dados para:

= Atribuir o resultado calculado “Fx:” a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital DO) (veja o
capitulo 9.25 e 9.26).

= Exibir o resultado “Fx:" em uma das interfaces “Ux" personalizadas, veja o capitulo 9.9.

= Gravar os valores “Fx:" com o datalogger, veja o capitulo 9.22.

Parameters _ |[4—P[Functions _ |[¢—P{F1..F12: [¢—>»[PROP [T P[Type: |
—p[Name: [{¢—>P[ENTERING

—p[State: N—I::|ON ]

—pLOCK: H—[:ION |

—pPV [¢—>[MO:MAIN |
M ]
1)
]
P[PV range: [PV-=: [—P[ENTERING
K—I:: PV+: [—P[ENTERING
—Pp[PV Filter: [None |
—plim-  |¢—PENTERING ]
—pLim+ [{¢—>ENTERING ]
—Plowmp sare: (Status ON |
OFF
[Value — —PENTERING |

1 As opgées de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagdo das opgbes de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.
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TYPE: Exibe e fungdo selecionada (aqui “PROP”).

NAME: Renomear a fungao selecionada. Veja o capitulo 8.4 Edicdo de texto. Este nome aparece no nivel de pro-
cesso na visualizagdo relacionada a esta fungao.

STATE: Possibilita a ativagéo (selecdo “ON") ou desativacao (selecdo “OFF") da funcéo selecionada.

As fungdes sao testadas sempre que o dispositivo é ligado. Quando uma fungdo apresenta um problema,
ela é desativada automaticamente pelo dispositivo.

LOCK:

- ON: O modo nédo pode ser alterado no nivel de processo sem a entrada de um cédigo de acesso. Digitar o
codigo de acesso do menu “Parameters” para alternar entre modo manual e modo automatico. O codigo de
acesso padrdo é “0000" (veja o capitulo 9.4).

- OFF: O modo pode ser alterado no nivel de processo sem a entrada de um cédigo de acesso.
PV: Selegao da entrada de processo da fungao. Veja o capitulo 15.

PV RANGE: Insercéo dos valores minimos (“PVScale-") e maximos (“PVScale +") da entrada de processo.

PV FILTER: Para selecionar o nivel de atenuagédo das variagdes das variaveis de processo escolhidas. Veja
Figura 53: Curvas de filtragem.

LIM-: Entrada do limite inferior da saida.

LIM+: Entrada do limite superior da saida.

Fx: CMD1

100U o - == <= -

Lim+ -

Lim-

0%

¢ i
PV- PV+ PV

Figura 64: Uso dos pardmetros “LIM-" e “LIM+" em uma fungdo “PROP"

CMD SAFE: Ativar (selecado “state: EIN") ou desativar (selecdo “state: OFF") o uso de uma posic¢éo de repouso
quando o evento “System switch” (veja o capitulo 9.21) estiver no estado “ON”. Se o uso da posi¢ao de repouso
tiver sido ativada, digite para cada saida um valor entre 0 e 100 % para a posi¢do de repouso.
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F1:PROP 29/06/2010 13:40
PV
250,2 uS/cm———— Valor da variavel de processo escolhida
[0 CMD1
13.00 % Resultado da fungdo no modo automatico
IMENU ) MANURAL

Pressionar este botdo dindmico para ativar
o0 modo manual

|

F1:PROP 29/06/2010 13:40
PV
= 250,2 puS/cm  — Valor da variavel de processo escolhida
[0 cmD1
13.00 % Resultado da funcéo
MENU #1319 CMDAUTO

Pressionar este botdo dinamico para ativar
0 modo automatico

Pressionar este botdo dindmico para ajustar
o percentual manualmente

Ajustar o percentual com e

<

0% 100% RETURN

Pressionar este botdo dindmico para forgar
o percentual 100

Pressionar este botdo dinamico para forgar
o percentual O
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Figura 65: Exemplos de visualizagao de uma fun¢ao “PROP" no nivel de processo e transigao para o modo manual ou
automatico
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9.17 Configuracao de uma funcéo de controle de dois
pontos “ONOFF”

Esta fungdo permite realizar o controle de dois pontos.

Um controle de condutividade pode ser atribuido & fungéo “time dosing” (veja o capitulo 9.19) para executar o
passo de purga antes da dosagem.

Logo que a fungéo é parametrizada e ativada, o resultado calculado “Fx:" esta disponivel na lista das vari-
aveis do processo da placa principal “M0:MAIN"; esta lista aparece nos menus para definigdo das saidas,
para personalizagdo das visualizagbes, para registro dos dados para:

@ = Atribuir o resultado calculado “Fx:” a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital DO) (veja o
capitulo 9.25 e 9.26).

= Exibir o resultado “Fx:" em uma das interfaces “Ux” personalizadas, veja o capitulo 9.9.

= Gravar os valores “Fx:" com o datalogger, veja o capitulo 9.22.

Setpoint (SP)
l System
fm— o Switch
: Pré-purga | T J—L
i .
b ONOFF Posicao de
Entrada do ; > —> | repouso » Resultado (Fx:
processo (PV) i CMD1)
i A ! Fungao “ti’me :
| i : dosing ,
! i (“Dos. St.") !
———————————————————————————————— D o :
. I

Figura 66: Funcao “ONOFF"

F2:ONOFF 29/06/2010 13:40
uS/cm
250,0 pv

Valor da variavel de processo escolhida

S/
500,0 gP o] Setpoint
o 0,00 ?Mm — Resultado da fungao ONOFF
a No Link F3 bos.st —|——— A dosagem temporizada néo esta ativa

ENUSP_ ¢T319

Pressionar este botdo dinamico para digitar o
valor nominal (setpoint).

Figura 67: Exemplo de uma visualizagao da fungao “ONOFF” sem atribuicdo de dosagem temporizada no nivel de processo
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Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters _[{¢—[Functions ¢—P[F1..Fi2 [¢—P[ONOFF [P [Type:
) [Name: [¢—)[ENTERING
—Pp[State: | [ON ]
—p[LOCK: [ON ]
—p[PV |¢——P[MO:MAIN ]
M ]
1)
]
—p[SP: [¢—)[ENTERING
P[PV Range 4—[: PV-: [¢—>[ENTERING
[PV+: [¢—>[ENTERNG |
— [PV Filter: [None ]
[Fast 1]
Slow 7]

—P[Hysteresis [¢—P[ENTERING

—pInversion |4—|::|ON ]

—p[MaxONtime: State: [ON ]
OFF
Vauie _____M—PENTERING
—p[Prebleed: |[¢——P[State: [ON ]
OFF
—PLimKai:  M—P[ENTERING

L [Lim Ka2: —PENTERING ]

_’CMD SAFE: ¢——)[Status N—I::|ON ]

L pValuie __ M—P[ENTERING

1 As opgbes de selegao oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagdo das opgées de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

TYPE: Exibe a funcéo selecionada.

NAME: Renomear a fungéo selecionada. Veja o capitulo 8.4 Edicdo de texto. Este nome aparece no nivel de pro-
cesso na visualizagado relacionada a esta fungéo.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

STATE: Possibilita a ativacdo (selecdo “ON”") ou desativacio (selecdo “OFF”) da funcéo selecionada.

@ As fungdes séo testadas sempre que o dispositivo é ligado. Quando uma fungéo apresenta um problema,
ela é desativada automaticamente pelo dispositivo.
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LOCK:

- ON: O modo néo pode ser alterado no nivel de processo sem a entrada de um cédigo de acesso. Digitar o
codigo de acesso do menu “Parameters” para alternar entre modo manual e modo automatico. O codigo de

acesso padrdo ¢ “0000” (veja o capitulo 9.4).

- OFF: O modo pode ser alterado no nivel de processo sem a entrada de um cédigo de acesso.

PV: Escolher a entrada de processo na lista sugerida de dispositivos. Nesta entrada de processo, é possivel
tratar-se de um parametro fisico medido, resultado de outra fungao ativa configurada, valores inseridos pelo
usuario (PVC) ou valores enviados por um controlador légico programavel (CLP) (PVN). Veja o capitulo 15.

SP: Digitar o setpoint.

PV RANGE: Insercdo dos valores minimos (“PVScale-") e maximos (“PVScale +") da entrada de processo.

PV FILTER: Para selegédo do grau de atenuagéo das variagdes da PV escolhida. Veja Figura 53: Curvas de

filtragem.

HYSTERESIS: Digitar um valor de histerese do ponto de comutagdo em percentual da faixa PV (e ndo como valor

percentual da faixa SP).

INVERSION: Possibilita a inversao (selecdo “ON") ou ndo-inversio (selegado “OFF") da direcdo da comutacéo.
Veja Figura 68: Modo de histerese, ndo-invertido e invertido.

Fx: CMD1 4

100%

0%

Modo nio-invertido

Hysteresis

<—>1_)_

Setpoint

" Parametro PV

Fx: CMD% Modo invertido
Hysteresis
<«
100% €

A Y

<€>— > Parametro PV

0% Setpoint

Figura 68: Modo de histerese, ndao-invertido e invertido

MAXONTIME: Entrada da duragdo maxima do acionamento da saida: Apds este tempo, a saida é desativada.
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Conductivity
TN 77N\,

7
(

Setpoint padrao /"".
|
|
|

Setpointde pré- | _______

S - A
purga “LIM KAx" : ! : | R
A | |
| | ! |
CMD1 ! : | ! t
100% - —————— '
0% >
| 1,_Altera¢éo de estado quando “LIM KAx" for
| I alcangado ou “MAXONTIME" for ultrapassado
! !
|dentificad0 com nOFFn ”$LEED" i"ON” HWAITH
“Tdos state” L R
< >

(veja Figura 70)
O ciclo de dosagem temporizada tem

“OFF": Aguardando dosagem preferéncia sobre o controlador

"BLEED": Pré-purga em andamento
“ON": Dosagem em andamento

"WAIT": Tempo de espera; veja Pagina 122

Figura 69: Combinagéo das fungées “ONOFF” e “TIME DOSING” (dosagem temporizada) com uma medicdo de condutividade

PREBLEED: Definigao (selegao “ON") ou ndo (selecdo “OFF”") da fungdo ONOFF para o controle da conduti-
vidade como fungéo de pré-purga, que ¢ atribuida a uma fungéo para a dosagem temporizada (“Time dosing”,
veja o capitulo 9.19). Se a pré-purga estiver ativada, digite o valor nominal para a pré-purga:
- LIM KA1: Digitar o valor nominal da fungéo de “pré-purga” para o canal 1 da fungao atribuida “Time dosing”.
- LIM KAZ2: Digitar o valor nominal da fungéo de “pré-purga” para o canal 2 da fungao atribuida “Time dosing”.

A pré-purga reduz a condutividade do liquido para um valor abaixo do valor nominal padrdo do controlador ON/
OFF. Se ativo, o valor nominal da fungdo de pré-purga “LIM KAx" tem prioridade sobre o valor nominal padrdo do
controlador.

CMD SAFE: Ativar (selegdo “MODE: ON") ou desativar (sele¢cao “MODE: OFF") o uso de uma posigédo de
repouso quando o evento “System switch” (veja o capitulo 9.8) estiver no estado “ON”. Se o uso da posigéo de
repouso tiver sido ativada, digite para cada saida um valor entre 0 e 100% para a posigéo de repouso.

F2:0NOFF 20/06/2010 13:40
cm ., .
250,0 bV — Valor da variavel de processo escolhida
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RO 50008 |

o 0,00 zoMDl —

Off F3Dos.st
MENU SP__#T 9  MANUAL

Setpoint padrao
Resultado da fungcao ONOFF
Dosagem temporizada associada; a dosagem esta no estado “Off".

Veja Figura 69: Combinacéo das funcdes “ONOFF” e “TIME DOSING” (dosagem
temporizada) com uma medicdo de condutividade para ler os diversos estados de
Pressionar este botao dosagem
dinamico para digitar o valor
nominal (setpoint).

Figura 70: Exemplo de visualizagao de uma fungao ONOFF no nivel de processo atribuida a uma dosagem temporizada
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9.18 Configuracdo de uma funcao de controle PID
(com feedback proporcional, integrado e derivado)

Esta funcéo esta disponivel como opcional. Veja o capitulo 9.5.

E possivel ativar apenas até 6 fungées PID simultaneamente (veja o capitulo 5.6.9).

Setpoint O} / imi ; —
. p »S" e Cutoff o> Limitar o ' Svst 5
(interno ou setpoint ; vystem &
externo) Switch g
(SP) - '""""'"'"'"'"'"'"'"'"'""""""""""?"'ﬁ """"""""""""" 2
> ~ 5
Entrada do .| Controlador .| Diregdo do .| Limitacao do .| Posigao de > Resultado e .2
” PID "| acionamento | "| resultado | repouso (Fx:PID1) ) g
processo e - I e I S
(PV) 2
1 Controlador ,| Diregdo do »| Limitagao do ,| Posicdo de N Resultado 8
4 PID acionamento resultado repouso (Fx:PID2)

Figura 71: Fungdo PID

Logo que a fungéo é parametrizada e ativada, o resultado calculado “Fx:" esta disponivel na lista das vari-
aveis do processo da placa principal “M0:MAIN"; esta lista aparece nos menus para definigdo das saidas,
para personalizagdo das visualizagdes, para registro dos dados para:

= Atribuir o resultado calculado “Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital DO) (veja o
capitulo 9.25 e 9.26).

= Exibir o resultado “Fx:" em uma das interfaces “Ux" personalizadas, veja o capitulo 9.9.

= Gravar os valores “Fx:" com o datalogger, veja o capitulo 9.22.
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Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters __|{¢—P[Functions ___[¢—PF1..F12: [—>[PID |4¢—P[Type: PID |
e B —pName:  [¢—P[ENTERING
—p|[State: [ON |
—pLOCK: [ON |
Veja 9.18.1 Configuracio

da funcéo PID

“p[Parameters  —> Veja 9.18.2 Insercdo dos
parametros da funcéo PID

TYPE: Exibe e funcéo selecionada (aqui PID).

NAME: Renomear a fungéo selecionada. Veja o capitulo 8.4 Edicdo de texto. Este nome aparece no nivel de pro-
cesso na visualizagéo relacionada a esta fungao.

STATE: Possibilita a ativacido (selecdo “ON") ou desativacio (selecdo “OFF”") da funcéo.

As funcoes sao testadas sempre que o dispositivo ¢ ligado. Quando uma fungao apresenta um problema,
ela é desativada automaticamente pelo dispositivo.

Configuragédo da fungéo PID em 2 passos: veja 9.18.1 Configuragdo da funcédo PID e 9.18.2 Inser¢édo dos para-
metros da funcéo PID.

LOCK:

- ON: O modo e o setpoint ndo podem ser alterados no nivel de processo sem a entrada de um codigo de
acesso. Digitar o codigo de acesso do menu “Parameters” para alternar entre modo manual e modo auto-
matico ou alterar o setpoint. O codigo de acesso padrdo ¢ “0000” (veja o capitulo 9.4).

- OFF: O modo e o setpoint podem ser alterados no nivel de processo sem a entrada de um cédigo de
acesso.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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9.18.1 Configuracéo da funcéo PID

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
Parameters |[¢—[Functions [4—PF1..F12: [¢—»PID —

—PSetup  |¢——P[Channel: N—I::lMono |
—PV
SP type: Internal
—p[SP: [¢——P[MO:MAIN |

PV Range [PV-: [¢—P[ENTERING ]
PV+: ENTERING

Reg type: Operation linear
mode -
3) Low: ENTERING
[High: [{¢—P[ENTERING |
—[CMD Direction |—P[Channel 1/2: Rise

"p[Advanced | Veja Pagina 116

1) As opgoes de selegcdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativacao das opgées de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

2 Esta fungéo esta disponivel quando o "SP type" = "External”

3 Estas fung¢bes estdo disponiveis quando "Reg. Type Mode" = "non-linear"

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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F4:PID

29/06/2010 13; .
Srain. 1340 Valor da variavel de processo

ol 6491 Ev

Lmin escolhida
O 0.166sF ———— Setpoint
o 0,00 OCA)MDI
U 6.48 éomoz

MENU Sp_¢T 4=

MANUAL

Pressionar este botdo
dinamico para digitar o
valor nominal (setpoint).

Pressionar este botado
dinamico para ativar o
modo manual

—— Resultado da funcédo PID (canal 1)
Resultado da funcéo PID (canal 2)

Y

F4:PID 29/06/%%10 13:40
[0 64.91 pv

L/min

@l 0.166sp
o 0,00 0c/olv|Dl
U 6.48 éJMDz

MENU SP _* T %9 CMDAUTO

Pressionar este botdo dinamico para ativar
0 modo automatico

Pressionar este botdo dindmico para ajustar
o percentual manualmente

l

CMD1
Ajustar o percentual com
= >

[ | 12% - e

0% 100%

RETURN CMD2

Pressionar este botdo dinamico para forgar

o percentual O

[ Pressionar este boto dinamico para
ajustar o canal 2

Pressionar este botdo dinamico para forgar
o percentual 100

Figura 72: Exemplos de visualizagdao de uma fungao “PID" no nivel de processo e transicdo para o modo manual ou

automatico

CHANNEL: Selegédo de uso de um loop de controle (selegdo “single”) ou um loop de controle com 2 saidas das
quais cada uma tem um conjunto de parametros (selecdo “dual”).

O modo “dual” é usado, por exemplo, para um controle de pH com uma saida de acido e uma saida de base:
quando a saida “acido” é acionada, a saida “base” é nula e vice-versa.
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PV: Escolher a entrada de processo na lista sugerida de dispositivo. Este valor pode ser uma entrada medida,
o resultado de outra fungéo ativa configurada, valores inseridos pelo usuario (PVC) ou valores enviados por um
controlador légico programavel (CLP) (PVN). Veja o capitulo 15.

SP TYPE: Escolher entre valor nominal interno (selegéo “internal”) ou externo (selegéo “external”); em seguida,
selecionar a dimens&o que serve como valor nominal na lista da fungéo seguinte chamada de “SP”).

SP: Selecionar a dimenséao externa que serve como valor nominal para a fungo.

> Certificar-se de que SP e PV possuam as mesmas unidades.

PV RANGE: Digitar os valores minimos (“PVRange-") e maximos (“PVRange+") das medi¢cbes da entrada de
processo.

REG TYPE: Selecionar o modo de controle linear (selecéo “linear”) ou ndo-linear (selecdo “non-linear”), em
seguida, digitar os dois valores limites da entrada de processo “Low” e “High”, que quando ultrapassado desa-
tivam a parte “drift”.

pH A
Funcéo “PI" (D = 0)
Valor “high” {--------------ffmmmmmee o
Setpoint B it FUnQéO “PID"
Valor “low” {---------/--mmmmmmmmm oo
Funcao “PI" (D = 0)

Reagente

Figura 73: Exemplo de um controle de pH nao-linear

CMD DIRECTION: Selecionar a direcdo de controle da fungdo (CMD1 ou CMD2): ascendente (selecdo “Rise”)
ou descendente (selecido “Fall”).

Fx / CMD 4
100%
Rise
Fall
0% 100% > Saida calculada pela fungao

Figura 74: Curvas para a CMD DIRECTION
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Parameters __[4—P[Functions __ [¢—P[F1..F12: [¢—PID

\—NSetuQ N—‘—NAdvanced [¢——P[SP Limits: [¢—P(State: I ON ]
OFF
PSP Limits-  [¢—)ENTERING |
PSP Limits+: _J¢—P[ENTERING |
—p[CutOff: [¢—PMode:
—pCut=: 4¢—)ENTERING
L p[Cut+: [¢—)ENTERING ]
—P[CMDSAFE: _ [¢——PMode: I ON |
S OFF
N
g “—P[Channel 1/2: J[¢—ENTERING
? L plInversion Channel 1/2: [ON ]
3
=
= SP LIMITS: Definicdo dos limites superiores e inferiores do valor nominal para limitar a area de trabalho do valor
8 nominal.
()
g CUTOFF: Ajuste forgado ou nao forgado da saida do modulo em 0% ou 100% quando o valor nominal estiver
2 fora de uma area definida por “Cut-" e “Cut+" ou abaixo da faixa inferior “Cut-" ou acima da faixa superior “Cut+".
% Fx: (CMD) (%) Fx: (CMD) (%)
(0]
° 188 —————————————————— > 100
= 99
7 98 i 98
y 97 i 97
o o
n ! s | | PN
@ | it P | : AN
5 | / i i | i AN
; ot TR
(]
> 3 P i |
= 2 i | 5 |
o 1 1 1
o 1 I | 1 |
© 5 TrHmmm e 7L L L L .
o L +  Setpoint (SP) L + Setpoint (SP)
3 3 3 S 3
o @] @)
o
e
=z
<§( Figura 75: Curvas para “CUTOFF”"

CMD SAFE: Ativar (selecdo “state: EIN") ou desativar (selecdo “state: OFF”) o uso de uma posicéo de repouso
quando o evento “System switch” (veja o capitulo 9.21) estiver no estado “ON”. Se o uso da posi¢éo de repouso
tiver sido ativada, digite para cada saida um valor entre O e 100% para a posigao de repouso.
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INVERSION: Permite inverter (selecdo “ON") ou nao-inversao (selecdo “OFF") da direcdo da saida conforme
o sinal da diferencga entre o valor nominal (SP) e valor medido (PV). Este funcéo ¢ usada especialmente em um
controle acido-base.

Fx: (CMD) 4 Modo néo-invertido Fx: (CMD) 4 Modo invertido
100% T 100%
\I : I/' } ]
0% Setpoint (SP) Valor medido do 0% Setpoint (SP) Valor medido do
processo processo

Figura 76: Direcdo da saida, ndo-invertida ou invertida

9.18.2 Insercao dos parametros da funcéao PID

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
Parameters __|{4¢—p[Functions 4¢—PF1.Fi12: [¢—>[PID }—‘

ime: ENTERING
PV Filter: None
ENTERNG ] 1)

Dead band: _[¢—p[ENTERING
Kp: ENTERING

ENTERING
ENTERING
[Xo: [¢—>»[ENTERING
Lim-: [—P[ENTERING
Lim+: [—P[ENTERING
State OFF: __4—P[ENTERING

1 Se “SP TYPE = “Internal”, veja o capitulo 9.18, pagina 111.
SAMPLE TIME: Fixar a duragdo da amostragem de sinal (entre 0,1 e 60 s).

SP: Digitar o setpoint.

PV FILTER: Para selegédo do grau de atenuagéo das variagdes da PV escolhida. Veja Figura 53: Curvas de
filtragem.
DEADBAND: Digitar o percentual entre O e 100% para a banda morta do valor nominal.

KP: Definigao da amplificagéo proporcional que sera aplicada sobre a diferenga entre o valor nominal e valor medido.

TN: Este parametro representa a parte integral do modulo PID, com o qual o erro estatico entre o valor medido e o
valor nominal pode ser eliminado. Inserir um valor ente 0,1 e 9999 segundos (valor padrdo: 9999 s).

TV: Este parametro representa a porgéo derivada do modulo PID para reagéo rapida as variagdes do valor
medido ou do valor nominal e que permite evitar uma variagdo do controlador no local. Usar esta variavel para
processos lentos. Inserir um valor ente 0,0 e 9999 segundos (valor padréo: 0,0 s).
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Caso o sistema se torne instavel, isso pode estar relacionado ao fato do valor parametrizado “TV" estar
superdimensionado; reduza-o o mais rapido possivel.

XO: Digitar o ponto de trabalho da saida, entre 0 e 100%.

LIM- e LIM+: Certos atuadores (valvulas solenoides proporcionais) funcionam em uma faixa reduzida (p. ex., de
40 até 80 %); os parametros “Lim-" e “Lim+" possibilitam a harmonizagao da faixa de trabalho do atuador a faixa
de trabalho do controlador 8619: veja Figura 77.

STATE OFF: Se uma harmonizagéo de escala tiver sido definida com os parametros “Lim-" e “Lim+", a comu-
tagéo da saida podera ser assegurada com o parametro “State OFF” em 0% ou 100% para evitar que um
comando de controle permanecga constantemente presente nos terminais do atuador.

A = "state off" x ("Lim+" - "Lim-")

Uma valvula solenoide proporcional trabalha numa faixa de acionamento entre 40% e 80%.
Portanto, digite “Lim-" = 40 % e “Lim+" = 80 %
Se “State OFF" = 2 %, entdo A = 2 % x (80 - 40) = 0,8 %

Quando a saida real fica abaixo 40 + 0,8 = 40,8 %, o comando comuta para 0 % e quando a saida real fica
acima de 80 - 0,8 = 79,2 %, o comando comuta para 100 %.

Fx: (CMD) 4

100% -
Lim+ =80%  ,,---80% -

Lim+ =409% A%7400

0% T > Valor de saida calculado,
’ 100% tedrico

Figura 77: Exemplo de uma parametrizagdo de “Lim-", “Lim+" e “State OFF"

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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9.19 Configuracao de um ciclo de dosagem controlado
por tempo (“TIME DOSING”)

Esta fungéo esta disponivel como opcional. Veja o capitulo 9.5.

Com esta funcéo ¢ possivel adicionar um ou dois produtos ao processo em intervalos regulares (‘DoMode” =
“Period”) ou de acordo com o dia da semana (“DoMode” = “Week”). A quantidade adicionada ¢ proporcional a
duragao (ajustavel) de abertura do atuador.

System Switch
It?eloglo deI > Posicao dei i
empo rea Canal 1 repouso 1 | > Resultado

- — H (Fx: CMD1)
! > Posicao de
i Canal 2 repouso 2 > Resultado

Entrada do --------- Aoty (P NP2

processo (PV)

Figura 78: Fungdo “dosagem temporizada”

O ciclo de dosagem ndo pode ser executado quando o evento de alerta “MO:W:Time lost” é gerado. Veja
o capitulo 16.3.5.

Logo que a funcdo é parametrizada e ativada, o resultado calculado “Fx:" esta disponivel na lista das vari-
aveis do processo da placa principal “MO:MAIN"; esta lista aparece nos menus para definigdo das saidas,
para personalizagdo das visualizagdes, e para registro dos dados para:

= Atribuir o resultado calculado “Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital DO) (veja o
capitulo 9.25 e 9.26).

= Exibir o resultado “Fx:" em uma das interfaces “Ux” personalizadas, veja o capitulo 9.9.

= Gravar os valores “Fx:" com o datalogger, veja o capitulo 9.22.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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F5:TDOS 29/06/2010 13:40 Data e horario do proximo ciclo de dosagem (atualizagéo no fim do ciclo

10/01/02 09:00
@ %
|§| 0,00 cmp1

[0 10/01/02 09:00 ———

O 1000 &up2

- Resultado do comando (canal 1)

MENU T4 MANU

AL

Pressionar este botdo dinamico para ativar o modo manual

l

de dosagem do canal 1)

Data e horario do proximo ciclo de dosagem (atualizagéo no fim do ciclo
de dosagem do canal 2)
Resultado do comando (canal 2)

Y

F5:TDOS

[0 10/01/02 o&:)oo
@lﬁl 0,00 cvDp1

[0 10/01/02 09:00

O 100,0 Ewoz

29/06/2010 13:40

MENU #1319 CMDAUTO

Pressionar este botdo dindmico para ajustar o percentual manual em O ou 100

Pressionar este botdo dindmico para ativar o modo
automatico

0%

0% 100%  RETURN CMD2

Pressionar este botdo dinamico para forgar o percentual O

Pressionar este botdo dinamico para forgar o percentual 100

[ Pressionar este botio dinamico para
ajustar o canal 2

Figura 79: Exemplo de visualizagdo da funcéo “dosagem temporizada” no nivel de processo
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Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters __[{4¢—[Functions —PF1.Fi2:  |¢—PTIME DOSINGM—P[Type:
—p[Name: [¢—>[ENTERING
—Pp[State: ] [OFF ]
—»[LOCK: I [OFF |
—P4—|::

—P[Channel 1/2: _|[4¢—TP[Mode:

2)
—p[State: [OFF ]
ORI —

—p[Start: |[¢—P[ENTERNG ]
3)

P [Period: |[¢—P[ENTERNG ]
3)

- [Duration: [¢—>)[ENTERNG ]
3)

—p[Watting time: | 4—PENTERING

P Monday. Sunda 4—P[Event 1/2 I—‘

State: | [OFF ]
[Start: [¢—P[ENTERNG ]
4—>[ENTERING
—»[ON/OFF Fx: H—NFx-ONOFF |
L p[CM State: [OFF |
oN—]
Channel 1/2: 4—P[ENTERING

n “Fx:"representa as funcées ONOFF “ativadas”

2 “Channel 2" disponivel quando “Channel” = “Dual”

3 Estas fungées sé estdo presentes quando “Mode” = “Period”
4 Estas fungées sé estido presentes quando “Mode” = “Week”

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

TYPE: Exibe a funcao selecionada.

NAME: Renomear a fungao selecionada. Veja o capitulo 8.4 Edicdo de texto. Este nome aparece no nivel de pro-
cesso na visualizagdo relacionada a esta fungao.

STATE: Possibilita a ativacéo (selecdo “ON") ou desativacao (selegao “OFF”) da funcao.

As funcdes sdo testadas sempre que o dispositivo € ligado. Quando uma funcédo apresenta um problema,
ela é desativada automaticamente pelo dispositivo.
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LOCK:

- ON: O modo néo pode ser alterado no nivel de processo sem a entrada de um cédigo de acesso. Digitar o
cddigo de acesso do menu “Parameters” para alternar entre modo manual e modo automatico. O codigo de
acesso padrdo ¢ “0000” (veja o capitulo 9.4).

- OFF: O modo pode ser alterado no nivel de processo sem a entrada de um codigo de acesso.
CHANNEL: Seleciona se um produto quimico (selegao “Single”) sera dosado através do canal 1 ou dois pro-
dutos quimicos (selecdo “Dual”) serdo dosados através de dois canais separados.
CHANNEL 1/CHANNEL 2: Configuragédo dos pardmetros do canal 1 e, caso “CHANNEL" = “DUAL", do canal 2.

- MODE: Para selecio ou desativacéo (selecdo “OFF”) do canal 1 ou 2 ou para definicdo do canal no modo
de dosagem em intervalos regulares (selecéo “Period”) ou por dia da semana (selecdo “Week”). Veja os
detalhes a seguir para cada modo.

9.19.1 Configuracéo do “Channel 1” ou do “Channel 2” no modo
“Period”, dosagem em intervalos regulares.

- STATE: Possibilita a ativagéo (selecdo “ON") ou desativagéo (selecao “OFF”) do canal.

- START: Definigdo do momento da primeira dosagem do dia. Os ciclos de dosagem a seguir ocorrem nos
intervalos definidos em “PERIOD".

- PERIOD: Definigédo do intervalo entre 2 ciclos de dosagem.

- DURATION: Definigédo da duragéo do ciclo de dosagem.

- WAITING TIME: Definicdo do tempo de espera durante o qual nenhum ciclo novo de dosagem podera

ser iniciado, especialmente quando a dosagem temporizada estiver atribuida a uma fungdo ONOFF (veja o
capitulo 9.17).

_ “Periodo” =9 h

)€ N
> < »< >

“Duragéo” = 30 min.

- - R R d
2412 345 10 13 15 20 22 2412 5 7 i’

“Inicio” = 4 h

Figura 80: Exemplo de definigdo no modo “Period”

9.19.2 Definicdo do “Channel 1” ou do “Channel 2” nho modo
“Week”, dosage por dias da semana

Neste modo ¢ possivel parametrizar para cada dia da semana (“Monday” até “Sunday” (segunda a domingo)) 1
ou 2 ciclos de dosagem (ou “Events”) do mesmo produto (no mesmo canal).

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

- STATE: Possibilita a ativagéo (selecdo “ON") ou desativagéo (sele¢ao “OFF”) do canal.

- WAITING TIME: Definigdo do tempo de espera durante o qual nenhum ciclo novo de dosagem podera
ser iniciado, especialmente quando a dosagem temporizada estiver atribuida a uma fungdo ONOFF (veja o
capitulo 9.17).

- START: Definigdo do momento para iniciar o ciclo de dosagem para o dia da semana em questao.
- DURATION: Definigédo da duragéo do ciclo de dosagem.
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Monday Tuesday Wednesday Thursday Friday  Saturday Sunday Monday Tuesday

— ¢4
— 144

T T T
T T T T T T T >
T
“ . “Start”
evento2

T

I I L
“evento1”

= T = “Duragao”

= “Evento 1" = 1. Ciclo de dosagem para este dia da semana

= “Evento 2" = 2. Ciclo de dosagem para este dia da semana

Figura 81: Exemplo de definigdo no modo “Week”

ON/OFF FX: Uma fungdo ON/OFF (veja capitulo 9.17) so pode ser atribuida & fungéo de dosagem temporizada
(TIME DOSING) durante uma medigdo de condutividade para garantir a pré-purga do sistema. Definir e ativar a
funcao “ONOFF" antes da fungao “TIME DOSING" para que ela aparega no menu.

CMD SAFE: Ativar (selecdo “MODE: EIN") ou desativar (selecdo “MODE: OFF") o uso de uma posi¢éo de
repouso quando o evento “System switch” (veja o capitulo 9.21) estiver no estado “OFF”". Se o uso da posigéo
de repouso tiver sido ativada, digite para cada saida um valor entre 0 e 100% para a posigdo de repouso.

= O padrédo de tempo sera aquele parametrizado nas fungdes “DATE” e “HORA” no menu “PARA-
METERS". Veja o capitulo 9.2.

= Se a fungéo “time dosing” ja estiver em operagéo, a alteragédo de um pardmetro da fungéo causara a
sua reinicializagéo.

= Um novo ciclo de dosagem no mesmo canal s6 podera comegar quando o ciclo precedente tiver
acabado.

= Os canais 1 e 2 funcionam independentemente um do outro.

= Quando um ciclo de dosagem estiver em andamento em um dos canais, um novo ciclo de dosagem
sera executado no outro canal conforme as seguintes regras:

- Se o ciclo atual estiver na fase pré-purga, o menor valor nominal de pré-purga “LIM KAx" dos 2 ciclos
sera considerado (ou o maior no modo invertido de histerese). Além disso, a duragéo de pré-purga
mais longa dos 2 ciclos é levada em consideragao.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

- A etapa de pré-purga do novo ciclo de dosagem néo sera executada quando o ciclo em andamento
estiver na fase de dosagem ou na espera.

- O controlador de condutividade reassumira o comando apenas quando ambos os ciclos tiverem sido
finalizados.
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9.20 Configuracédo de uma funcéo “dosagem de
volume” (VOL. DOSING)

Esta fungéo esta disponivel como opcional. Veja o capitulo 9.5.

Com esta fungéo é possivel adicionar uma solugédo a um processo durante um periodo definido e apos a pas-
sagem de um volume definido de liquido.

Setpoint (SP)

System Switch

v 1l

Entrada de processo >
(D1 / DI2) Dosagem de Posigao de
volume repouso » Resultado (F: CMD1)
Relogio de >
tempo real

Figura 82: Funcgao “VOL.DOSING”

Logo que a funcao é parametrizada e ativada, o resultado calculado “Fx:" esta disponivel na lista das vari-
aveis do processo da placa principal “M0O:MAIN"; esta lista aparece nos menus para definicdo das saidas,
para personalizagdo das visualizagdes, e para registro dos dados para:

@ = Atribuir o resultado calculado “Fx:" a uma saida fisica (analdgica, AO, ou digital DO) (veja o
capitulo 9.25 e 9.26).

= Exibir o resultado “Fx:" em uma das interfaces “Ux” personalizadas, veja o capitulo 9.9.

= Gravar os valores “Fx:" com o datalogger, veja o capitulo 9.22.
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F6:VDOS 29/06/2010 13:40 . . .
o L Volume totalizado na unidade de volume definida
22788pv ————
L
o 400,0sp  ———— Setpoint
g % :
0,00 cmp1 Resultado da fungéo
MENU sp ¢7¥5 MANUAL
Pressionar este botdo dindmico para ativar
o modo manual
Pressionar este botido F6:VDOS 29/06/2010 13:40
O - L
dinamico para digitar o |§| 22788 pv
valor nominal (setpoint). i L
T 400,0 sp
N %
b [ 0,00 cvmb1
b= MENU SP__F T35 CMDAUTO
©
3 Pressionar este botao dindmico para ativar
£ o modo automatico
=
()
2
2 Pressionar este botdo dindmico para ajustar
2 o percentual manualmente
&
I l
(0]
(2]
3
° CMD1
5
p i
"
2
8 I 0%
0
)
o
o
o
8 0% 100% RETURN
'_
o
Yo
o]
™
® . A
3 Pressionar este botdo dinamico para forgar
§ o percentual 100
z . A
< Pressionar este botdo dinamico para forgar
= o percentual O
DA comutagdo do modo manual para o0 modo automatico e vice-versa resulta na reinicializacéo da
funcéo.

Figura 83: Exemplos de visualizagdo da fungdo “VOL.DOSING" no nivel de processo e transi¢cdo para o modo manual ou
automatico
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Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters __[{4¢—[Functions [—PF1..F12: [¢—>[VOL. DOSING 4—P[Type:
| ) [Name: «—)ENTERING
—Pp[State: | [OFF ]
—pLOCK: J [OFF |

—P[PV: [None ]

DI1 Pulse
DI2 Pulse

None

—P[Volume |[¢—P[ENTERING ]

Dosm tlme [¢—P[ENTERING |
—p[CMD SAFE State: [OFF |
ON ]
Value: [—>P[ENTERING

TYPE: Exibe a funcéo selecionada.

NAME: Renomear a fungéo selecionada. Veja o capitulo 8.4 Edigcdo de texto. Este nome aparece no nivel de pro-
cesso na visualizacgdo relacionada a esta funcao.

STATE: Possibilita a ativacio (selecdo “ON") ou desativacio (selecdo “OFF”") da funcéo selecionada.

@ As fungdes séo testadas sempre que o dispositivo é ligado. Quando uma fungéo apresenta um problema,
ela é desativada automaticamente pelo dispositivo.

LOCK:

- ON: O modo e o setpoint ndo podem ser alterados no nivel de processo sem a entrada de um codigo de
acesso. Veja Figura 83. Digitar o codigo de acesso do menu “Parameters” para alternar entre modo manual
e modo automatico ou alterar o setpoint. O codigo de acesso padrio ¢ “0000” (veja o capitulo 9.4).

- OFF: O modo e o setpoint podem ser alterados no nivel de processo sem a entrada de um codigo de
acesso.

PV: Definicao da entrada digital “DI1" ou “DI2" da placa principal “M0" como entrada de pulso para a totalizagdo
de volume.

UNIT: Selegéo da unidade de volume.
VOLUME: Digitar o volume a ser contado.
DOSING TIME: Digitar o tempo de dosagem.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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CMD SAFE: Ativar (selegdo “MODE: EIN") ou desativar (selegdo “MODE: OFF”") o uso de uma posicéo de
repouso quando o evento “System switch” (veja o capitulo 9.21) estiver no estado “ON”". Se o uso da posigdo de
repouso tiver sido ativada, digite para cada saida um valor entre 0 e 100 % para a posigao de repouso.

“Volume" = v1+v2+v3+v4+v5+v6

A v2 v3 v5 v6

“Volume” “Volume” |v1 |:||:| |:| |:|

1 1 U

- -

“Tempo de dosagem”

A4

Figura 84: Exemplo da fungao “VOL.DOSING”

9.21 Configuracao do evento “System switch”

O evento “System switch” permite forgar o resultado de uma fungéo através do menu “CMD safe” dessa fungéo. As
saidas da fungdo comutam automaticamente para os valores definidos no menu “CMD safe” quando o estado do evento
“System switch” corresponder a “ON".

ON/OFF
Entrada de processo (“PV") ———>  Hysteresis —— Evento “System switch”

Window

Figura 85: Evento “System switch”

Logo que o evento “System switch” é parametrizado e ativado, ele passa a estar disponivel na lista das
variaveis do processo da placa principal “MO:MAIN"; esta lista aparece nos menus para definicdo das

saidas, para personalizagéo das visualizagdes, para registro dos dados para:
= Exibir o evento “system switch” em uma das interfaces “Ux" personalizadas, veja o capitulo 9.9.

= Gravar os valores do evento “System switch” com o datalogger: veja o capitulo 9.22.
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Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters __[{¢—P{Functions |[¢—P{System Switch _[¢—P[Mode: |[¢—P[ON/OFF |
“HWindow ]
—PPV: [¢—PMOMAN ]
1)
—PLow: [—P[ENTERNG ]
2)
—PHigh: ¢ P[ENTERING
2)
—PInvert: [No ]
" pDelay:  [4—P[ENTERING

1 As opgbes de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagdo das opgcées de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.
2 Estas fungées estao disponiveis quando “MODE" = “ON/OFF”

MODE: Selecionar o modo de comutagéo: “On/Off", “histerese” ou “janela”.

9.21.1 Definicdo no modo “On/Off”

PV: Selecionar uma entrada de processo com 2 estado (ON ou OFF) que devera ser associado ao evento
“System switch”.

INVERT: Inverter ou n&o o evento.

DELAY: Digitar o valor para o tempo de retardo antes da comutagéo.

9.21.2 Configuracdo no modo “Hysteresis”

A troca do estado ocorre logo que um limite € alcangado:

= Na entrada de processo crescente, a troca do estado da saida ocorre quando o limite superior ¢ alcangado.

= Na entrada de processo decrescente, a troca do estado da saida ocorre quando o limite inferior é alcangado

Contact nao invertido Contact Invertido
ON ON
OFF A FF
Low High Entrada de processo (‘PV") OLow High Entrada de processo (“PV")

Figura 86: Modo de histerese

PV: Selecionar a entrada de processo que deve ser associada ao evento “System switch”.
LOW: Digitar o valor do limite inferior de comutagéo.

HIGH: Digitar o valor do limite superior de comutagéo.

INVERT: Inverter ou n&o o evento.
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DELAY: Digitar o valor para o tempo de retardo antes da comutagéo. O valor vale para o limite superior e inferior.
A comutagéo ocorre apenas quando um dos limites (limite superior ou inferior) é extrapolado durante um periodo
que excede o tempo de retardo.

9.21.3 Definicdo no modo janela

A troca do estado ocorre logo que um limite é alcangado.

Contact Nao invertido Contact Invertido
ON ON
OFEOW High Entrada de processo (‘PV") OESW Figh ~ Entrada de processo (“PV")

Figura 87: Modo de janela

PV: Selecionar a entrada de processo que deve ser associada ao evento “System switch”.
LOW: Digitar o valor do limite inferior de comutagéo.

HIGH: Digitar o valor do limite superior de comutagao.

INVERT: Inverter ou ndo o evento.

DELAY: Digitar o valor para o tempo de retardo antes da comutagéo. O valor vale para o limite superior e inferior.
A comutagéo ocorre apenas quando um dos limites (limite superior ou inferior) é extrapolado durante um periodo
que excede o tempo de retardo.

129

portugués
BR




burkert Tipo 8619

FLUID CONTROL SYSTEMS Menu “Parameters”

9.22 Registro dos dados (datalogger)

Esta fungéo esta disponivel como opcional. Veja o capitulo 9.5.

Esta funcéo permite salvar no cartdo de memoria os dados de medigdo de 1 até 16 entradas de processo (“PV")
em intervalos regulares definidos com a funcao “Period”.

Risco de perda dos dados
= Definir o “status” da fungdo em “OFF" antes de retirar o cartdo de memoria do dispositivo.
= Nao retirar o cartédo de memoria do dispositivo quando a gravagdo de um arquivo estiver em andamento.
= Né&o interromper o fornecimento elétrico durante a gravagéo de um arquivo.

= Se a gravacgao dos dados for interrompida inadvertidamente, o cartdo de memoria devera ser verificado em
um PC e, se necessario (p. ex., em caso de mensagem de erro recorrente), formatado antes de ser usado
novamente no multiCELL.

= O simbolo ¢ exibido no caso de um problema de gravagéo. Para informagdes adicionais, abrir o menu
“Information -> Log" e consultar a explicagdo da mensagem na tabela de erros no capitulo 16.3.9.

—_—>

1 até 16 entradas de ———— )
processo (“PV") Armazenamento Cartdo de memoéria

Relogio de tempo real

Figura 88: Datalogger

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters __[{4—PDatalogger _|¢——P[State: |4—|::|OFF |

—p|Period: '¢—P[ENTERING
—P[Max lines: [¢—PENTERING |
—p[PVi..PVe: 47T PMO:MAIN |

—p[PVe.PVT6: ] _'
DM ]

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

1 As opgbes de selecdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativacao das opgées de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

STATE: Possibilita a ativagdo (selecdo “ON") ou desativacéo (selecdo “OFF”") da fungdo do datalogger.
PERIOD: Para selecionar o intervalo de gravagéo dos dados (em segundos) quando a gravagéo esta ativa.

MAX LINES : Digitar o numero maximo de linhas que podem existir em um arquivo de dados. Os arquivos séo
salvos como “DLO00000" até “DL999999".

PV1..PV8 OU PV9....PV16: Selecionar a entrada de processo cujos dados serdo salvos.
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9.23 Configuracéo das entradas digitais

Esta fungédo so esta disponivel no dispositivo quando a opgéo “FLOW” esta ativa. Veja o capitulo 9.5.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

[MO:Inputs | DI1/DI2 [¢—P[Totalizador A/Bl¢—P[Totalizer ABunit/¢—PL |
—Plgal ]
" plmpgal ]
—P[Remote reset | 4——PlState: [¢—P»[ON/OFF |
L y[PV: |[¢——pMOMAN |
w1
M ]
P{Active: [¢—P[High/low |
L [Remote hold _|4—P/[State: |[¢—P[ON/OFF |
—pPV [¢—pMO:MAIN |
o 1)
]
—P[Active: [¢—P[High/low |

1 As opgées oferecidas dependem dos mdédulos complementares instalados. Veja o capitulo 15 Varidveis de processo.

9.23.1 Selecao das unidades dos totalizadores

TOTALIZER A/B UNIT: Selecionar as unidades. A unidade escolhida esta disponivel em todos os pontos em que
o valor de processo atribuido for selecionado para o totalizador.

9.23.2 Redefinir remotamente o valor de um totalizador para zero
REMOTE RESET:

= STATE: SELECIONAR ON para ativar o reset do totalizador através de uma PV ou OFF para desativa-lo.

= PV: Se STATE estiver definido em ON, selecionar a PV que resetara o totalizador para zero.

= ACTIVE: Se STATE estiver definido em ON, selecionar HIGH se vocé desejar que o valor PV alto (“ON")
desencadeie o reset do totalizador para zero ou LOW se desejar que o valor PV baixo (*OFF") desencadeie o
reset do totalizador para zero.

9.23.3 Congelar remotamente o ultimo valor de um totalizador
REMOTE HOLD:

= STATE: SELECIONAR ON para congelar o valor do totalizador através de uma PV ou OFF para desativa-lo.
= PV: Se STATE estiver definido em ON, selecionar a PV que congelara o ultimo valor do totalizador.

= ACTIVE: Se STATE estiver definido em ON, selecionar HIGH se vocé desejar que o valor PV alto (“ON")
desencadeie o congelamento do totalizador ou LOW se desejar que o valor PV baixo (“OFF") desencadeie o
congelamento do totalizador.

9.24 Configuracao das entradas analdgicas

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
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FLUID CONTROL SYSTEMS Menu “Parameters
Parameters _[¢—[Mx:Inputs [¢—PlAI/AI2 [{¢—PMode: 4 P[None ]
. —p[Current ]
—'Voltage
—}Ranqe: I{——NO-QOmA | “w no_ u n
oA } Se “Mode” = “Current
—po2v_ ]
- posv__ ] ; Se “Mode” = “Voltage”
ooV ]
—PUnit: ]
—P[Text: ‘—E: Unit list
Se “Unit” = “Custom”
—P[Format: |
—PomA/4mA:  [¢—P[ENTERING Se “Mode” = “C i
—p20mA: 4¢—»[ENTERING & WMode = "Lurren
—p[ov: [ ¢—P[ENTERING u n_ n
—P[2v/5V/10v: |¢—PENTERING | } Se *Mode Voltage
L (Filter: None

MODE: Selegéo do tipo do sinal de entrada, corrente ou tenséo.

RANGE: Selegéo da faixa do sinal de entrada conforme a selegdo em “MODE”".

UNIT: Selegdo em uma lista pré-definida ou insergdo da unidade de grandeza fisica associada ao sinal de
entrada.

UNIT: Selecionar uma unidade para o sinal de entrada. Existem as seguintes possibilidades de selegéo:

= CUSTOM: Digitar um texto customizado para a unidade e selecionar o formato das variaveis de processo.
= NO UNIT: Exibir uma area muito grande de valores.

= Selecédo das unidades que dizem respeito as variaveis de processo. Existem as seguintes possibilidades de
selegéo:

- Definir uma fungéo aritmética que use o sinal de entrada e uma PV gerada por um sensor de medigdo
conectado ao dispositivo. Em seguida, atribuir a unidade PV ao sinal de entrada. Veja o capitulo 9.14.

- Definir uma fungéo de controle PID que use o sinal de entrada e uma PV gerada por um sensor de
medigdo conectado ao dispositivo. Em seguida, atribuir a unidade PV ao sinal de entrada. Veja o
capitulo 9.18.

TEXT: Se UNIT estiver definido como CUSTOM, selecionar MANUAL ENTRY para digitar um texto personalizado
para a unidade ou UNIT LIST para selecionar uma unidade de uma lista.

FORMAT: Se UNIT estiver definido como CUSTOM, selecionar o formato das variaveis de processo com
diversas acuracidades. (0 / 0,0 / 0,00 / 0,000).

0/4MA: Entrada do valor da grandeza fisica selecionada anteriormente que esta associada a uma corrente de
entrada de 0/4 mA. Em vez de ser digitado, este valor também pode ser determinado automaticamente por meio
da fungéo “PV calibration” do menu “Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 ou Al2". Veja o capitulo 10.9.

20MA: Entrada do valor da grandeza fisica selecionada anteriormente que esta associada a uma corrente de
entrada de 20 mA. Em vez de ser digitado, este valor também pode ser determinado automaticamente por meio
da fungao “PV calibration” do menu “Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 ou Al2". Veja o capitulo 10.9.
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OV: Entrada do valor da grandeza fisica selecionada anteriormente que esta associada a uma tensédo de entrada
de 0 mA. Em vez de ser digitado, este valor também pode ser determinado automaticamente por meio da fungédo
“PV calibration” do menu “Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 ou Al2". Veja o capitulo 10.9.

2/5/10V: Entrada do valor da grandeza fisica selecionada anteriormente que esta associada a uma corrente de
entrada de 2/5/10 V. Em vez de ser digitado, este valor também pode ser determinado automaticamente por
meio da fungéo “PV calibration” do menu “Calibration -> Mx:Inputs -> Al1 ou Al2". Veja o capitulo 10.9.

P, e P, sdo valores da dimenséo fisica que estdo associadas a faixa de entrada selecionada.

Variavel do processo o

>

20mA - Eaixa do sinal de entrada
20 mA

2V
5V
10V

O o oo

Figura 89: Definicdo de uma entrada analégica

FILTER: Para selecdo do grau de atenuagdo das variagdes de corrente ou tensio. Veja Figura 53: Curvas de
filtragem.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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9.25 Configuracéo das saidas de corrente

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters __ |4— AO1/A02 [¢—P[PV: |[¢——»[MO:MAIN ]
ML ]
- 1)
D]
—pAmA:  [¢—PENTERING
—P[20mA: [4—>[ENTERING
—p{Filter: | [None |

) [Diag. event IQ—I::INone |

1 As opgles de selecdo oferecidas dependem dos mdédulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagcdo das opgbes de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

PV: Selecionar a entrada de processo que deve ser associada a saida de corrente.

4MA: Selecéo do valor da entrada de processo selecionada anteriormente para cada saida de corrente asso-
ciada a uma corrente de 4 mA. Veja Figura 90.

20MA: Selegdo do valor da entrada de processo selecionada anteriormente para cada saida de corrente asso-
ciada a uma corrente de 20 mA. Veja Figura 90.

P, e P, séo valores associados a uma corrente de 4 mA ou 20 mA.

Se P, > P, o sinal serd invertido e a faixa de valor P -P, correspondera & faixa de corrente 20...4 mA.

A4

Figura 90: Corrente de 4...20 mA conforme a PV selecionada

FILTER: Selegao do grau de atenuagéo das alteragdes de corrente para cada saida de corrente. Veja Figura 53:
Curvas de filtragem.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

DIAG. EVENT: Define se uma corrente de 22 mA devera ser emitida na saida de corrente escolhida quando um
evento de erro for gerado pelo multiCELL com o diagndstico (veja o capitulo 11.3 até 11.7) ou se a saida de
corrente esta funcionando normalmente (selecéo “none”).

@ Veja também o capitulo 16.3 Solugdo de problemas.
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9.26 Configuracao das saidas digitais

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

MO:Outputs DO1/DO2 __ |[4¢—P[Mode: |[¢—P[ON/OFF [4¢——P[Mode: On/Off
- —pPV: [¢—>[M0:MAIN |
M ]
1)
M ]
—p[Invert: [No ]
“—P[Delay:  [4—P[ENTERING
—p[Hysteresis —P[Mode:Hyst/Win
—pPV: [¢—>»MO:MAIN ]
Wind
HWindow BNV FR—
- 1)
N
S D]
<
S - p[Low: [¢—>[ENTERING
; —PHigh:  ¢—P[ENTERING
(3]
_"g —p[Invert: [No ]
=
C
2 " pDelay:  4—P[ENTERING
&
oy
o —p[Fast PWM [—P[Mode:FastPWM
=
= —p[PV: [¢——>MO:MAIN |
8 B rR—
e 1)
= DM ]
X
@ —p[0% [{¢—>[ENTERING
3 —»[100% [¢—>[ENTERING
'2 —plinvert: [No |
()
> “P[Frequency: 4—P[ENTERING |
'_
o
9 —»PWM —PMode:PWM
g —p[PV: —PMOMAN |
3 M ]
o
e 1)
z M ]
< X
=
- p0%:  [¢—P[ENTERING
—»[100%: [¢—P[ENTERING
—plinvert: [No ]
—p{Period: [¢—P»[ENTERING
“—[Min ON time: [4¢—P[ENTERING

1 As opgbes de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagdo das opgbes de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.
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Parameters __ |4— [Mode: [¢—PPEM [¢—>[Mode:PFM
—PV: [¢——»[MO:MAIN |
ML ]
1)
o o [V
—p[0%: [¢—>[ENTERING _|

—P[100%: [¢—P[ENTERING ]

—Plinvert: K—I::|No |

—P[Max. freq.: [{¢—>P[ENTERING ]

P [Pulse width: __4¢—P[ENTERING
Lp[Pulse [——PMode:Pulse
2) —P[Input: DI ]
—p[Pulse: [¢—P[ENTERING

1 As opgbes de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagdo das opgbes de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

2 A fungdo sé é possivel com as saidas DO1 e DO2 da placa principal MO:MAIN e apenas se a opgdo do software “FLOW"
estiver ativada (veja capitulo 9.5).

MODE: Selecionar o modo de comutagéo da saida digital escolhida.

9.26.1 Definicado no modo “On/Off”

PV: Escolher uma entrada de processo com 2 estados (ON ou OFF) que seré associada a saida.

Uma das “PV" da placa principal MO que esta disponivel no modo “ON/OFF” ¢ o evento “adverténcia”.

Um evento desse tipo € gerado quando a data de calibragédo expira e/ou durante o monitoramento de
certos parametros de processo (veja o capitulo 10.19, 10.20 e 11.3 até 11.7). Quando o evento “adver-
téncia” é associado a uma saida digital, a saida comutara logo que o dispositivo gerar um evento desse
tipo. Veja também o capitulo 16.3 Solucdo de problemas.

Além disso, para que o CLP possa acionar diretamente a saida digital do dispositivo, veja o parametro
UNIT GROUP no capitulo 9.27 Configuragdo de um médulo “Ethernet”. A DO ¢ definida em OFF quando
o CLP envia 00000000h para a DO. A DO ¢ definida em ON quando o CLP envia um outro valor a DO.

E[g Uma das “PV” do médulo de condutividade que esta disponivel no modo “ON/OFF” é “USP” (veja o
capitulo 9.29).

INVERT: Inverter ou n&o inverter a saida.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

DELAY: Escolher o valor para o tempo de retardo antes da comutagéo da saida.
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9.26.2 Configuracdo no modo “Hysteresis”

A troca do estado ocorre logo que um limite é alcangado:

= Na entrada de processo crescente, a troca do estado da saida ocorre quando o limite superior é alcangado.

= Na entrada de processo decrescente, a troca do estado da saida ocorre quando o limite inferior & alcangado.

- : | .
Contact Néo invertido Contact nvertido
ON ON
OFF Entrada de processo (“PV") OFF . Entrada de processo (“PV")
Low  High P Low  High P

Figura 91: Modo de histerese

PV: Selecionar a entrada de processo que deve ser associada a saida.
LOW: Digitar o valor do limite inferior de comutagéo da saida.

HIGH: Digitar o valor do limite superior de comutagdo da saida.
INVERT: Inverter ou néo inverter a saida.

DELAY: Selecionar o tempo de retardo antes da comutagao para cada saida digital. O valor vale para os dois limites
de saida. A comutagéo ocorre apenas quando o limite superior e inferior (fungéo “HIGH” e “LOW") ¢ extrapolado
durante um periodo que excede o tempo de atraso.

9.26.3 Definicado no modo janela

A troca do estado ocorre logo que um limite é alcangado.

Contact N&o invertido Contact Invertido
ON ON
OFF W\ OFF up\ /"
Low  High Entrada de processo (“PV") Low  High Entrada de processo (“PV")

Figura 92: Modo de janela

PV: Selecionar a entrada de processo que deve ser associada a saida escolhida.

LOW: Digitar o valor da entrada de processo para o limite inferior de comutagéo da saida.
HIGH: Digitar o valor da entrada de processo para o limite superior de comutagdo da saida.
INVERT: Inverter ou néo inverter a saida.

DELAY: Selecionar o tempo de retardo antes da comutagao para cada saida. O valor vale para os dois limites de
saida. A comutagio ocorre apenas quando o limite superior e inferior (fungéo “HIGH” e “LOW") ¢ extrapolado durante
um periodo que excede o tempo de atraso.
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9.26.4 Definicdo no modo “FastPWM”

Este modo ¢ usado para controlar uma valvula solenoide proporcional.

Saida Nao invertido Saida Invertido

A A

T1, L L LTl T1 | T1 | Tl
T I U ) 1 ——f«— <—>

T I N e B
NN IR

| 1 1 ! ! |

e . L
| ! Pl i ! ! P i !
| H [T | : | [ 1 H
| | | [ | H | : 1 |
| H [T | i ! H ! 1
A L L
| | [ | ! ! | H i
: i : 1 : : ! | |
| ! [ | 1 1 |

o ; — — > 0r o PE— o >
2 " 12 T o2 t T2 T2 T2 t

T2 = periodo, constante = 1/frequéncia

T1 varia
Figura 93: Modo “FastPWM”

PV: Selecionar a entrada de processo que deve ser associada a saida escolhida.

0%: Selecdo do valor da entrada de processo (“PV") que corresponde a um PWM de 0%.
100%: Selegao do valor da entrada de processo (“PV") que corresponde a um PWM de 100 %.
INVERT: Inverter ou néo inverter a saida.

FREQUENCY: Digitar a frequéncia de saida (= 1/T2), de 2 até 2000 Hz.

9.26.5 Definicado no modo “PWM”

Este modo ¢ usado para controlar um atuador “ON/OFF".
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Saida Nao invertido Saida Invertido
A A
e e B AP PRLL I 3
<« <« <«
100% [~ TV T ! 100% | 1=~ ! T .
0% [ L L _ : > 0% L . ?u . : >
YA AT t MR AR AT t
T2 = periodo, constante
T1 varia

Figura 94: Modo “PWM"

PV: Selecionar a entrada de processo que deve ser associada a saida escolhida.
0%: Selegao do valor da entrada de processo (“PV") que corresponde a um PWM de 0 %.

138 100%: Selecéo do valor da entrada de processo (“PV") que corresponde a um PWM de 100 %%.
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INVERT: Inverter ou ndo inverter a saida.

PERIOD: Selecionar o valor do periodo T2 em segundos.

MIN ON TIME: Selecionar o valor minimo para T1 em segundos.

9.26.6 Definicdo no modo “PFM”

Este modo é usado, por exemplo, para controlar uma bomba.

Saida
A

100% }

P |
b e
P |

0%

Nao invertido

T2 T2

e i s s e

T2 T2 T2

~Y

Saida Invertido
A
o
100% | ==-=7 ===~ R A B VT

bbb 8

1 1 [ [

! Pl [ [ [

! Pl [N Yoo [

| Vol I [ i

| Vol [ [ 1 !

1 [ [ 1

| 1 ! I [ [

! Pl [ g [

! Pl [ [ [

1 o 1 [ 1

| [ [ 1
Poorh .

1 ! 1 [ [

| ! | [

0% PR— :::I :":I‘LI N >

270 12 T2t o T t

T1 = periodo, constante

T2 varia

Figura 95: Modo “PFM"
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INVERT: Inverter ou nédo inverter a saida.

9.26.7 Configuracdo no modo “Pulse”

PV: Selecionar a entrada de processo que deve ser associada a saida escolhida.
0%: Selegao do valor da entrada de processo que corresponde a frequéncia minima.

100%: Selecéo do valor da entrada de processo que corresponde & “MAX. FREQ." definida a seguir.

MAX. FREQ. : Selecionar o valor maximo da frequéncia (1/T2) dos impulsos (maximo de 180 pulsos por minuto).
PULSE WIDTH : Selecionar o valor da largura do pulso (T1).

Esta fungéo so esta disponivel quando a opgédo “FLOW” esta ativa no dispositivo (veja o capitulo 9.5). Ele
permite gerar um pulso na saida apos cada fluxo de um volume determinado de liquido.

INPUT: Selecionar a entrada digital DI1 ou DI2 que deve ser associada a saida escolhida.

PULSE: Selecionar o volume de liquido para o qual um pulso devera ser enviado na saida selecionada. Digitar
primeiro o valor numérico e, em seguida, confirmar no botéo dinamico “OK" para poder alterar a unidade do
A

volume pressionando @ sucessivamente.

= Um evento “adverténcia” é gerado e a mensagem “MO:W:Pulse x [im.” é exibida quando o volume
digitado multiplicado com o fator K do dispositivo € > 1000000.

= Um evento “carninga” é gerado e a mensagem “MO:W:Pulse x 1:1" é exibida quando o volume digitado
multiplicado com o fator K do dispositivo € > 1. Neste caso, a frequéncia do pulso é definida no valor

da frequéncia de entrada.
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9.27 Configuracdo de um modulo “Ethernet”

@ Verificagcao do endereco IP de uma versao Ethernet

Antes de instalar uma versao Ethernet na rede, certificar-se de que o endereco IP do dispositivo
tipo 8619 nao esteja sendo usado por outro dispositivo.

— Se necessario, alterar o endereco IP.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters M1 Ethernet —P[Protocol [¢——»[Modbus TCP
EtherNet/IP Apenas se a opgao de software
“Ethernet Protocols” estiver ativada.
—[PROFINET Veja o capitulo 9.5
HPsetings M [Operation |‘——N—|DHCP Se “Protocol” = “Modbus TCP”
foee  VEGOTP ou “Ethernet/IP”
§ DHCP+BOOTP| Se “Protocol” = “Modbus TCP"
<
8 —»DCP___ ] Se “Protocol” = “PROFINET”
g —PManual ]
£
s P[P address _|¢—P[ENTERING
= Se “Manual”
8 —p[Netmask [¢—P[ENTERING estiver ativado
()
g > [Gateway  4—P[ENTERING |
©
& —P[Device name |4——P[ENTERING Se “Protocol” = “PROFINET”
§ !Ter apenas, quando “IP settings” -> “Mode” =
3 READING DCP
®
= —MMAC address |[¢—P[READING
2:/,5 —P{Ethemet units °C - L/min
I °C - ImpGPM
17
oM °F - GPM
¢
2 —P{UnisPWN1-10 | PVN1 ] UNIT GROUP |
g BNy 1)
= PVN20 Text Unit list
o 2)
Yo Manual entr
9
2
S n Se “Unit group”# “ON/OFF" e # “Custom”
e 2 Se "Unit group” = "Custom”
b . . ~ .
g PROTOCOL: Selecionar o tipo do protocolo. O protocolo padriao ¢ o Modbus TCP. Os outros protocolos so

estéo disponiveis quando a opgao de software “Ethernet protocols” estiver ativada. Veja o capitulo 9.5.
IP SETTINGS: Selecionar as definigdes IP do dispositivo.
* MODE: SELECIONAR O MODO DE CONFIGURACAO DAS DEFINICOES IP DO DISPOSITIVO.

- DHCP: O endereco IP do dispositivo é atribuido por um servidor DHCP.
- BOOTP: O enderego IP do dispositivo € atribuido por um servidor BOOTP.
- DCP: O endereco IP do dispositivo ¢ atribuido através do protocolo DCP.

- DHCP+BOOTP: O dispositivo tenta, em primeiro lugar, obter seu enderecgo IP de um servidor DHCP e,
caso isso nio seja possivel, de um servidor BOOTP.

140 - MANUAL: Digitar o endereco IP do dispositivo, o gateway da rede e a mascara de rede manualmente.
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Verificacdo do endereco IP de uma versdo Ethernet
Antes de instalar uma verséo Ethernet na rede, certificar-se de que o enderego IP do dispositivo
tipo 8619 nado esteja sendo usado por outro equipamento.

— Caso necessario, alterar o enderego IP do dispositivo.
= IP-ADRESS: Digitar o endereco IP do dispositivo.

= NETMASK: Digitar a mascara de rede da rede usada.
= GATEWAY: Digitar o enderego gateway da rede usada.

DEVICE NAME: Digitar o nome do dispositivo (padrdo “multiCELL"); veja o capitulo 8.4 Edicdo de texto.
Se o0 modo “DCP" estiver definido, o nome do dispositivo s6 podera ser lido.

MAC-ADRESSE: (apenas leitura) Para verificar o enderego MAC do dispositivo; veja o capitulo 5.8 Outras iden-
tificacdes (apenas na versio Ethernet).

ETHERNET UNITS: Selecionar as unidades em que os valores terdo de ser enviados para o CLP.
UNIT PVN1-PVN10 (PVN11-PVN20): Selecionar as variaveis de processo da rede.

Ethernet.

Uma PVN pode ser associada a uma saida ou uma fungéo, exibida no nivel de processo ou gravada em
um cartdo de memoria. O valor padrdo de uma PVN (até que os primeiros dados sejam enviados pelo
CLP) ¢ 0.0.

Quando o CLP para de atualizar a PVN (ou quando a conexdo Ethernet ¢ interrompida), a PVN conserva
o seu ultimo valor valido.

@ Uma PVN (variavel de processo da rede) é um valor que é enviado por um CLP ao dispositivo através da

= UNIT GROUP: Atribuir uma unidade ao valor PVN enviado pelo CLP. Existem as seguintes possibilidades de
selecéo:

- ON/OFF: Selecionar se o valor PVN estara sempre ON ou sempre OFF. O valor PVN é definido em OFF
quando o CLP emite 00000000h como valor. O valor PVN ¢ definido em ON quando o CLP emite outro
valor. Os seguintes casos de aplicagédo sdo possiveis:

- Permitir que o CLP controle diretamente uma saida digital (DOx) do dispositivo. Em seguida, definir a
saida digital (DOx) como saida ON/OFF que usa o PVN (veja o capitulo 9.26.1).

- Permitir que o CLP defina um totalizador em zero. Veja o capitulo 9.23.2.
- Permitir que o CLP congele um totalizador. Veja o capitulo 9.23.3.
- Permitir que o CLP participe de uma equagéo booleana. Veja o capitulo 9.15.1.

- Permitir que o CLP desencadeie o evento “System switch”. Em seguida, definir o evento “System
switch” no modo “ON/OFF" (veja o capitulo 9.21).

- NO UNIT: Permitir uma area muito grande de valores.
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- CUSTOM: Digitar um texto customizado para a unidade e selecionar o formato da PVN.
- Selecgdo das unidades associadas as variaveis de processo. Existem as seguintes possibilidades de selegéo:

- A configuragao de uma fungéo aritmética usando uma PVN e uma PV, oriunda de um sensor de
medi¢do conectado ao dispositivo requer que o grupo de unidade do sensor seja selecionado. Em
seguida, atribuir a unidade PV da PVN. Veja o capitulo 9.14.

- A configuragao de uma fungédo de controle PID usando uma PVN e uma PV, oriunda de um sensor de
medi¢do conectado ao dispositivo requer que o grupo de unidade do sensor seja selecionado. Em
seguida, atribuir a unidade PV da PVN. Veja o capitulo 9.18.

= UNIT SELECTION: Se esta opgao de menu for sugerida, selecionar a unidade para o valor enviado pelo CLP.
141
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= TEXT: Se UNIT GROURP estiver definido como CUSTOM, selecionar MANUAL ENTRY para digitar um texto
personalizado para a unidade ou UNIT LIST para selecionar uma unidade de uma lista.

= FORMAT: Se UNIT GROURP estiver definido em CUSTOM, selecione o formato do valor de processo com
precisées diferentes. (0 / 0,0 / 0,00 / 0,000).

EE] Selecionar um nome personalizado para a variavel de processo da rede (PVN). Veja o capitulo 9.10
Renomear uma variavel de processo.
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9.28 Configuracdo de um modulo “pH/Redox”

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.
Parameters H—NMX:DH/ORP [—>»[RTD None

S
PT1000

—p[Temperature [Auto ]
Manual |

—P{ADJUST adjust ENTERING Se “Temperature" = “Auto”

—»C__ M—P[ENTERNG Se “Temperature” = “Manual”
) [ADJUST calb. N—I:: Auto
Manual |
—[C —)[ENTERNG Se “Temp. calib.” = “Manual”
Calibration AT - ——

—Pliits P[oH zero [——P[Warning high: [¢—P[ENTERING
—p[Warning low: —P[ENTERNG |
—PError high:  [¢—P[ENTERING
“P[Errorlow: __ [—P[ENTERING

- »{pH slope [¢——PWarning high: [¢—P[ENTERING

—»Warning low: [¢—P[ENTERING
—PError high:  [¢—P[ENTERING
“—p[Error low: [—P[ENTERING |

“—[ORP Offset _|——P[Warning high: [¢—P[ENTERING
—»Warning low: [¢—P[ENTERING
—PError high: __|¢—P[ENTERING
L p[Error low: [¢—>P[ENTERNG |

RTD: Selecionar o tipo do sensor de temperatura conectado ao modulo.

TEMPERATURE: Selecionar o valor da temperatura usada no processo (especialmente para a compensacgao da
medicao de pH):

= Selegdo “Auto”: A temperatura do liquido € medida pelo sensor.

= Selecdo “Manual”: Digitar o valor da temperatura do processo (em °C) no campo seguinte, p. ex., quando
nenhum sensor de temperatura estiver conectado ao médulo.

ADJUST TEMP:: A temperatura medida pode ser corrigida por um valor de offset. Digitar o valor em °C.
TEMP. CALIB.: Selecionar o valor de temperatura usado para a calibragdo do sensor:

= Selegdo “Auto”: A temperatura do liquido € medida pelo sensor.

= Selegdo “Manual”: Digitar o valor da temperatura da calibragdo (em °C) no campo seguinte, p. ex., quando
nenhum sensor de temperatura estiver conectado ao médulo.

BUFFER CALIB.: Selecionar o tipo da solugido tamp3ao que sera usada para a calibragdo automatica do sensor
de pH: As solugdes “Hamilton”, que podem ser adquiridas na Biirkert ou solugées conforme DIN 19267:

= O dispositivo detecta automaticamente o valor pH das seguintes solugées “Hamilton™: 2; 4,01; 7; 10; 12.
= O dispositivo detecta automaticamente o valor pH das seguintes solugdes de acordo com a DIN 19267: 1,09;

4,65;6,79; 9,23; 12,75.
143
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CALIBRATION LIMITS: Digitar as faixas de valor que, quando ultrapassadas durante uma calibragéo, geraréo
uma adverténcia ou uma mensagem de erro:

= PH ZERO:

- WARNING HIGH: Digitar o valor para pH, que gerara uma mensagem de adverténcia quando for ultra-
passado durante a calibragdo do sensor de pH.

- WARNING LOW: Digitar o valor para pH, que gerard uma mensagem de adverténcia quando for ultra-
passado para baixo durante a calibragdo do sensor de pH.

- ERR. HIGH: Digitar o valor para pH, que gerard uma mensagem de erro quando for ultrapassado durante a
calibragéo do sensor de pH.

- ERR. LOW: Digitar o valor para pH, que gerara uma mensagem de erro quando for ultrapassado para baixo
durante a calibragdo do sensor de pH.

= PH SLOPE:

- WARNING HIGH: Digitar o valor para a rampa que gerara uma mensagem de adverténcia quando for ultra-
passado durante a calibragdo do sensor de pH.

- WARNING LOW: Digitar o valor para a rampa que gerara uma mensagem de adverténcia quando for ultra-
passado durante a calibragdo do sensor de pH.

- ERR. HIGH: Digitar o valor para a rampa que gerara uma mensagem de erro quando for ultrapassado
durante a calibragao do sensor de pH.

- ERR. LOW: Digitar o valor para a rampa que gerara uma mensagem de erro quando for ultrapassado
durante a calibragdo do sensor de pH.

= ORP OFFSET:

- WARNING HIGH: Digitar o valor para o potencial redox que gerarda uma mensagem de adverténcia quando
for ultrapassado durante a calibragdo do sensor redox.

- WARNING LOW: Digitar o valor para o potencial redox que gerara uma mensagem de adverténcia quando
for ultrapassado durante a calibragdo do sensor redox.

ERR. HIGH: Digitar o valor para o potencial redox que gerara uma mensagem de erro quando for ultra-
passado durante a calibragao do sensor redox.
- ERR. LOW: Digitar o valor para o potencial redox que gerara uma mensagem de erro quando for ultra-
passado durante a calibragado do sensor redox.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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9.29 Configuracdo de um modulo de condutividade

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Parameters”.

Parameters H—NMx:Conductiviy [——P[Probe 2 electrodes

RTD None
PT100
PT1000

—P[Temperature Auto

—P[ADJUST adiust 4—PENTERNG ] Se “Temperature” = “Auto”

—pFC —PENTERNG | Se “Temperature” = “Manual”
—P[Temp.Comp None

ncentr. table | 1 )

—p[Coe. —ENTERNG | Se “Temp. Comp.” = “Linear”

—{Concentracéo 4—
1)

i

f

NO3(0-30%
INO3(35-96%
Cl(0-18%
Cl(22-39%
aOH(0-14%

gZIIII%%
o (93]
E gl |
@ Q| @
Q1

g g 8

“—[NaClI(0-26%

—P[USP alarm [¢—>[ENTERING

—p[Temp. ADJUST! Auto

{

|

—pFC —PENTERNG ] Se “Temp. calib.” = “Manual”

L [Calibr. solution:

1 Este menu esta disponivel como opcional: veja capitulo 9.5
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PROBE: Selecionar o tipo do sensor de condutividade conectado ao modulo, com 2 ou 4 eletrodos.
RTD: Selecionar o tipo do sensor de temperatura conectado ao modulo.
TEMPERATURE: Selecionar o valor da temperatura usada no processo:

= Selegdo “Auto”: A temperatura do liquido é medida pelo sensor.

= Selegdo “Manual”: Digitar o valor da temperatura do processo (em °C) no campo seguinte, p. ex., quando
nenhum sensor de temperatura estiver conectado ao médulo.

ADJUST TEMP:: A temperatura medida pode ser corrigida por um valor de offset. Digitar o valor offset em °C.

TEMP. COMP:: Selecionar o tipo da compensagéo de temperatura para a determinagéo da condutividade do
liquido:

= De acordo com um percentual linear (selecdo “linear”). A compensagéo linear de temperatura pode ser preci-
samente suficiente para seu processo quando a temperatura do seu processo for sempre > 0°C. Digite uma
compensagdo no campo “Coeff” entre 0,00 e 9,99%/°C.
Use a curva e a equagio a seguir para calcular o valor médio do coeficiente de compensagédo a em relagéo a
uma faixa de temperatura DT e a faixa de condutividade associada Dc:

X 1
%r A
/,/ AX
ks 7 AT
- Ay 1

25 T TPCl | AT s

= Ou conforme a lei de agua néo tratada (selegdo “EN27888"),

= Ou conforme a lei de agua ultrapura (selegdo “UPW"),

= Ou conforme a lei de agua ultrapura e cloreto de sodio (selecdo “UPW-NaCl"),

= Ou conforme a lei da tabela de concentragéo (selegdo “Concentration table” disponivel como opcional) que foi
selecionada no menu “Concentration”,

= Ou desativar a compensagéo de temperatura (selecédo “None”).

CONCENTRATION: Disponivel como opcional. Selecionar a tabela de concentragédo de massa do seu liquido
na lista oferecida. Estas informacdes (em %) estdo disponiveis em seguida na lista das variaveis de processo do
modulo de condutividade. A concentragéo do liquido em questéo ¢ determinada conforme os valores medidos e
ndo compensados de condutividade e temperatura (independentemente da “Temp.Comp.” selecionada).

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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ALARM USP: Digitar um percentual para os valores de condutividade da tabela “USP <645>".

X A

I c Curva USP<645>
‘i Percentual da curva USP<645>,
vB o parametrizada em “USP Alarm”

o, A T T~

!

L A
T[°C]

Tabela 10: Comportamento associado com a tabela USP<645>

A condutividade do liquido ultrapassou | “> Max.” ON (saida

o valor da tabela USP<645> na nao-invertida)
temperatura correspondente.

A condutividade do liquido esta “USP ALARM” ON (saida
entre o percentual parametrizado nao-invertida)
na fungao “USP alarm” e o valor da

tabela USP<645> na temperatura

correspondente.

A: A condutividade do liquido esta abaixo | “OK”" 0 OFF (saida
do percentual parametrizado na ndo-invertida)
fungao “USP alarm” na temperatura
correspondente.

CALIB. TEMP:: Selecionar o valor de temperatura usado para a calibragdo do sensor:

= Selegao “Auto”: A temperatura do liquido é medida pelo sensor.

= Selegédo “Manual”: Digitar um valor da temperatura (em °C) no campo seguinte, p. ex., quando ndo houver
nenhum sensor de temperatura conectado ao modulo.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

CALIBRATION SOLUTION: Selecionar a solugéo de calibragdo usada para a calibragdo automatica do sensor
de condutividade.
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Menu CALIBRATION

10 MENU CALIBRATION 150
10.1 Instru¢des de seguranca 150
10.2 Ativacao/desativag¢ao da funcao Hold 150
10.3 Alterar a senha de acesso ao menu “Calibration” 151
104 Configuragdo das saidas de corrente 151
10.5 Calibracdo de uma das entradas analdgicas Al1 ou Al2 conectada a um sensor de
medicéo (exceto um sensor de cloro) 152
10.6 Calibragdo de uma entrada analégica Al1 ou Al2 conectada a um sensor de Cloro.....eeerssns 153

10.7 Calibracdo de dois pontos de uma entrada analégica Al1 ou Al2 em relagdo a um
valor medido diferente de cloro 154

10.8 Calibracdo de um ponto (offset) de uma entrada analégica Al1 ou Al2 em relagédo a

um valor medido diferente de cloro 155
109 Calibracdo de uma entrada analdgica conectada a uma saida de corrente ou de tensdo o156
10.10 Calibracdo de um ponto de uma entrada analdgica Al1 ou Al2 (rampa): Exemplo do sensor

de cloro tipo 8232 157
10.11 Digitar o valor maximo da faixa de medicéo do cloro 158
10.12 Ler a data da ultima calibragcao de uma entrada analégica 158
10.13 Digitar o intervalo entre as calibracées 158
10.14 Ler a data da ultima manutencdo de uma entrada analégica 158

10.15 Digitar o intervalo de uma manutencao que tera de ser feita em um sensor
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conectado a uma entrada analdgica 159
10.16 Restaurar a calibracdo de fabrica das saidas analdgicas 159
10.17 Zeragem dos totalizadores 159
10.18 Digitar o fator K do cotovelo usado ou determinar com a fungao teaching 160
10.18.1 Processo detalhado para o teaching com um volume........cccocinccincniiiccnisnsceiinns 161
10.18.2 Processo detalhado para o teaching com um volUME........cccriirirnicnenecereeeeecreeens 162
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10 MENU CALIBRATION

10.1 Instrucoes de seguranca

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de operacédo inadequada!

A operagao inadequada pode resultar em ferimentos bem como danos ao dispositivo e seu ambiente.
» O pessoal de operagédo deve conhecer e ter compreendido o conteudo do manual de operagao.

> As instrugdes de segurancga e o uso de acordo com a destinagdo requerem atencao especial.

» O dispositivo/planta pode ser operado apenas por pessoal suficientemente treinado.

Calibrar todos os instrumentos de medi¢do conectados ao dispositivo antes do comissionamento.

10.2 Ativacao/desativacao da funcéao Hold

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration __|¢—P[System |[¢—[Hold Disable

O modo Hold ¢é desativado automaticamente na reativagédo do dispositivo apos interrupgao do forneci-
mento elétrico.

O modo Hold possibilita a execugéo de trabalhos de manutengéo sem interrupgéo do processo.
Para ativar o modo HOLD:
— Abrir a fungao “HOLD";

— Selecionar “Enable”;
— Confirmar com “OK".

Quando o dispositivo estd no modo Hold:

= O display exibe o simbolo em vez do simbolo ;

= A corrente exibida em cada saida 4...20 mA é congelada no ultimo valor da entrada de processo associada a
cada saida;

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

= Cada saida digital ¢ fixada no estado detectado no momento da ativagdo do modo Hold;
= O dispositivo permanece no modo Hold até que a fungao Hold seja desativada.

Para desativar o modo HOLD:
— Abrir a fungao “HOLD";

— Selecionar “Disable”;

— Confirmar com “OK".
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10.3 Alterar a senha de acesso ao menu “Calibration”

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”. Se a senha padrao “0000" for preservada, o dispositivo ndo
requisitard nenhuma senha para o acesso do menu “Calibration”.

Calibration __|¢—p[System [¢—P[Code [¢—>0* [¢—DConfimcode  [4—P0** ]
17] g Digitar a senha nova para o Confirmar a senha nova
- = menu CALIBRATION

10.4 Configuracdo das saidas de corrente

Certifique-se de que o modo Hold esta desativado antes da definigdo das saidas de corrente: O icone

é exibido.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration AQ1/AC2 H—I::MmA [¢—PENTERING ]
20mA 4—)[ENTERING

4MA: Definir o offset da saida de corrente.
Quando a fungéo “4mA” esta selecionada, o dispositivo gera uma corrente de 4 mA:

— Medir a corrente gerada na saida 4...20 mA com um multimetro;
— Digitar o valor exibido pelo multimetro.

20MA: Definicao da extensao (faixa de valores) da saida de corrente 1 ou da saida de corrente 2.
Quando a fungédo “20mA” esta selecionada, o dispositivo gera uma corrente de 20 mA:

— Medir a corrente gerada na saida 4...20 mA com um multimetro;

— Digitar o valor exibido pelo multimetro.
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10.5

Calibracao de uma das entradas analégicas Al1 ou

Al2 conectada a um sensor de medicao (exceto um

sensor de cloro)

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration __|[4—[Mx:Inputs [¢—P>[Al1/AI2 |4—PMode:general
:_ :_ —P{PV offset calibration _|¢— [1st point

Se “Mode” = “Voltage”, veja o capitulo 9.24.

Se “Mode” = “Current”, veja o capitulo 9.24.

PV 2-point PV calibration

1st point

—P[Calibration intervals __|4—P[Calibration __|[¢—P[ENTERING |
—P[Last |[¢—>[VALUE |
Rl
—p [Manutencdo [¢—P[ENTERING
— [Last | ¢—>[VALUE |

R e —
nance timer

Voltage calibration

1st point

—PFactory calibration  Jé— [Yes/No

Quando um sensor de medicéo (exceto sensor de cloro) estiver conectado a uma entrada analogica Al1 ou Al2,
a entrada analogica Al1 ou Al2 podera ser calibrada da seguinte forma:

= Calibragdo de um ponto ou dois pontos em relagdo ao valor medido. Veja o capitulo 10.7 Calibracéo de dois
pontos de uma entrada analdgica Al1 ou Al2 em relacdo a um valor medido diferente de cloro ou 10.8 Cali-

bracdo de um ponto (offset) de uma entrada analogica Al1 ou Al2 em relacdo a um valor medido diferente de

cloro.
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capitulo 10.9.

= Ou calibragao conforme o valor de corrente ou tensdo que entra pela entrada analégica Al1 ou Al2. Veja o

— Veja o capitulo 10.12 para saber como ler a data da ultima calibragdo de uma entrada analogica.

— Veja o capitulo 10.13 para inserir o intervalo entre as calibragées.

— Para ler a data da ultima manutengao realizada em um sensor conectado a uma entrada analogica, veja o

capitulo 10.14.

— Para inserir o intervalo de uma manutengao que sera realizada em um sensor conectado a uma entrada ana-

logica, veja o capitulo 10.186.
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10.6 Calibracdo de uma entrada analogica Al1 ou Al2
conectada a um sensor de cloro

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration _ [4—[Mx:Inputs [¢—P>[Al1/AI2 |¢——PMode:chlorine

:_ —Range  [¢—P[ENTERING
- N —P{PV slope calibration _J4— [1st point
—P[Calibration intervals __|4—— [Calibration 4—P[ENTERING
—p|Last |[¢—P[VALUE |

Resetcalr g pYesiNo |
Mo amer ¢S
—p [Manutencido |[¢—P[ENTERING
—P [Last |[¢—>[VALUE |

- B e
nance timer

1st point

Se “Mode” = “Voltage”, veja o capitulo 9.24.—p{Voltage calibration

Se “Mode” = “Current”, veja o capitulo 9.24.

> Factory calibration [¢—P[Yes/No

Quando um sensor de medicéo (exceto sensor de cloro) estiver conectado a uma entrada analogica Al1 ou Al2,
a entrada analogica Al1 ou Al2 podera ser calibrada da seguinte forma:

= Calibragdo de um ponto referente ao valor de medigédo de cloro. Veja o capitulo 10.10.

= Ou calibragao conforme o valor de corrente ou tensdo que entra pela entrada analégica Al1 ou Al2. Veja o
capitulo 10.9.

— Para digitar o valor maximo da faixa de medigao de cloro que ¢ indicado na placa de caracteristicas do
sensor, veja o capitulo 10.11.

— Veja o capitulo 10.12 para saber como ler a data da ultima calibragdo de uma entrada analogica.
— Veja o capitulo 10.13 para inserir o intervalo entre as calibragdes.

— Para ler a data da ultima manutengéo realizada em um sensor conectado a uma entrada analdgica, veja o
capitulo 10.14.

— Para inserir o intervalo de uma manutengéo que sera realizada em um sensor conectado a uma entrada ana-
logica, veja o capitulo 10.16.

— Para voltar aos parametros da calibragéo de fabrica da entrada analdgica, veja o capitulo 10.16.
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10.7 Calibrac&o de dois pontos de uma entrada
analdgica Al1 ou AlI2 em relac&o a um valor
medido diferente de cloro

Esta calibragéo nédo substitui a calibragdo do sensor conectado a entrada analogica.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

[Calibration __[4¢—P[Mx:Inputs [¢—PMx:Inputs [¢—P[Mode:general _ [¢——P[2-point PV calibration

— Mergulhar o sensor limpo (p. ex., medidor de pH) na primeira solugdo tamp&o:
O dispositivo exibe o valor medido para a solugéo.

oo

1st point

2J7001pH - L=~~~ Valor medido da solucao

q\<-7_QO_(LDH =

— Aguardar até o valor se estabilizar.

— Digitar o valor da solugdo tampéo (indicado no recipiente).
— O dispositivo exibe o valor medido para a solugao.

leo

2nd point

T S
<10.000 pH >

— Lavar o sensor.

— Mergulhar o sensor limpo na segunda solugéo tampao: O dispositivo exibe o
valor medido para a solugéo.

— Aguardar até o valor se estabilizar.

— Inserir o valor da segunda solugéo tampao (indicado no recipiente).

Calibration result

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Offset:-3,498 pH
Slope:0,876 pH/mA

e

O dispositivo associa os dois valores de calibragéo a faixa de sinal da entrada
analogica selecionada (rampa e offset).

Figura 96: Exemplo de uma calibragdo de dois pontos de uma entrada analégica em relagdo a um valor pH que é medido por
um instrumento com saida 4...20 mA
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10.8 Calibracao de um ponto (offset) de uma entrada
analogica Al1 ou Al2 em relacao a um valor
medido diferente de cloro

Esta calibragé@o nédo substitui a calibragdo do sensor conectado a entrada analdgica.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration __|[4¢—P[Mx:Inputs [¢—An/A2 [¢—P[Mode:general P[PV offset calibration
g

— Mergulhar o sensor limpo (p. ex., medidor de pH) na solugdo tampéo: O dispo-
sitivo exibe o valor medido para a solugéo.

oo

«217.001 pH -t=7== Valor medido da solugao

C\<J_QO_O_DH >

— Aguardar até o valor se estabilizar.

— Digitar o valor da solugdo tampéo (indicado no recipiente).
— O dispositivo exibe o valor medido para a solugéo.

e

Calibration result

Offset: -3,498 pH

O dispositivo ajusta o offset.

Figura 97: Exemplo de uma calibragdo de um ponto de uma entrada analégica em relagao a um valor pH que é medido por

um instrumento com saida 4...20 mA
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10.9 Calibracdo de uma entrada analogica conectada a uma
saida de corrente ou de tensao
Quando uma entrada analdgica Al1 ou Al2 for conectada a saida analogica de corrente ou tensédo de um medidor

externo (p. ex., na saida 4...20 mA de um medidor de presséo tipo 8311), a entrada analogica devera ser cali-
brada conforme Figura 98.

Esta calibragdo proporciona um ajuste preciso dos limites da entrada analogica ao limites do medidor conectado.
Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration __[4—p[Mx:Inputs [¢—pAn/A2 H—I:: Mode:general T} Current calibr.
:— :_ Mode:chlorine

— Gerar uma corrente de 4 mA na saida de 4...20 mA do
medidor conectado na entrada digital.

1st point

AT T -, Valor recebido na

entrada analogica
S_\<4_0.0_QmA = 9

— Digitar 4 mA.

— Aguardar até o valor se estabilizar.

- i O dispositivo
Gellgsyene P

ajusta o offset.

«27[20.001 mA >

<]20.000 mA =

2nd point

— Gerar uma corrente de 20 mA na saida de 4-20 mA do
medidor conectado na entrada digital.

— Digitar 20 mA.
— Aguardar até o valor se estabilizar.

|0

Calibration result
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16.02 mA

|

O sinal analdgico de entrada esta ajustado (rampa e offset) e
o dispositivo exibe o valor medido da entrada.

Figura 98: Exemplo de calibragdo de uma entrada analégica em relagdo a saida de corrente de um medidor de pressdo
tipo 8311
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10.10 Calibracao de um ponto de uma entrada analégica
Al1 ou Al2 (rampa): Exemplo do sensor de cloro
tipo 8232

Esta fungdo determina a rampa das linhas retas do sinal de medigéo.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

— Instalar o sensor de cloro conforme as instrugdes do manual de operagdo correspondente ao processo.

— Conectar o sensor de cloro a uma entrada analégica Al1 ou Al2.

Calibration 4—>Mxinduts —HAI1/AZ € PModedeneral €5 [PV slope calibration
:_ :_ |—> Mode:chiorne __— l

— Ativar a fungéo de calibragdo de um ponto: O 8619 salva o valor da
corrente na entrada analdgica.

— O dispositivo exibe o valor real da medigéo do cloro.
— Retirar uma amostra da solugéo a ser medida.

— Determinar a concentragéo de cloro da amostra com o método DPD1.

1st point
80 ppm ___IIIlIie-- Valor medido da solucéo
g-\(&ﬂﬂ ppm >

— Digitar o valor da concentragao de cloro do sensor determinado pelo
método DPD.

l

Calibration result

Slope:0,876 mA/ppm

|

O dispositivo associa a rampa calculada ao sinal selecionado da entrada analégica. ”
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1)

Uma mensagem de adverténcia informa sobre uma rampa < 25% ou > 400%.

— Trocar o eletrélito e/ou a membrana.

Figura 99: Exemplo de uma calibragdo de um ponto de uma entrada analégica em relagao a um valor pH que é medido por
um instrumento com saida 4-20 mA
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10.11 Digitar o valor maximo da faixa de medicé&o do

cloro
Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.
Calibration __[¢—P[Mx:Inputs [¢—P[Al1/AI2 [¢—»[Mode:chiorine |¢—[Range |[¢—>» [ENTERING
g

— Digitar o valor maximo da faixa de medigéo indicado na placa de caracteristicas do sensor.

10.12 Ler a data da ultima calibracao de uma entrada
analogica

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration __|[4—P[Mx:Inputs [¢—p{An/A2 H—I:: Mode:general Calibration intervals Last |¢—PIVALUE
__ :_ Mode:chlorine

10.13 Digitar o intervalo entre as calibracoes

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

(Calibration M—P{Mxinputs _ 14—P{AI1/AI2 N—[:IMM Calibration intervals Calibration __|4—pENTERING |
‘— —_ Mode:chlorine Reset cali- (—PlYes/No

| - bration timer

Na data limite, o dispositivo gera um evento “manutengao” que é representado pelo simbolo 7 & um evento
“adverténcia” que é representado pelo simbolo 4\,

Se a calibragao for feita com sucesso, os eventos desaparecerio e a contagem dos dias recomegara.

Quando o evento de alerta “MO:W:Time lost” € gerado, a mensagem que lembra a calibragéo néo é
gerada. Veja o capitulo 16.3.5.

— Digitar o numero de dias entre as duas notificagdes de calibragdo. Digitar “0000 days” para desativar as
notificagoes.

— Selecionar “Reset calibration timer” -> “Yes" para resetar manualmente o tempo até a préxima calibragéo.

10.14 Ler a data da ultima manutencé&o de uma entrada
analodgica
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Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration __[4¢—[Mx:Inputs [—P[A/AR2 N—I::Mode: neral T}Calibration intervals Last |¢—PIVALUE
_ _ Mode:chlorine
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10.15 Digitar o intervalo de uma manutencao que tera
de ser feita em um sensor conectado a uma
entrada analdgica

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Calibration __[{4¢—[Mx:Inputs [¢—P{AIT/AI2 Mode:general Calibration intervals Maintenance _|¢—pENTERING
_ Mode:chlorine Reset mainte- ‘—NM,

—— —— nance timer

Na data limite, o dispositivo gera um evento “manutencgao” que ¢é representado pelo simbolo 7 & um evento
“adverténcia” que ¢ representado pelo simbolo &,

Quando o evento de alerta “MO:W:Time lost” é gerado, a mensagem que lembra a manutengéo néo é
gerada. Veja o capitulo 16.3.5.
— Digitar o numero de dias entre as duas notificagdes de manutencao.

Se as manutengdes tiverem sido realizadas, o menu “Reset maintenance timer” permitira reiniciar a contagem até
a proxima manutengdo com “Yes” ou “No”.

— Selecionar: “Reset maintenance timer” -> “Yes” ou -> “No”

— Digitar “0000 days” se as notificagdes de manutengao tiverem de ser desativadas.

10.16 Restaurar a calibracao de fabrica das saidas

analdégicas
Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.
[Calibration _[¢—P[Mx:Inputs [¢—plAi1/A2 N—I::Mode:general Factory calibration
- - lode:chlorine

10.17 Zeragem dos totalizadores

Esta fungéo so esta disponivel no dispositivo quando a opgéo “Flow" esta ativada. Veja o capitulo 9.5.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Di/2iciakser N—I:: Resettotais A [¢—P[YES/NO |
j ResetioesB_ [¢—P[YES/NO ]
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— Para redefinir remotamente o valor de um totalizador para zero, veja o capitulo 9.23.2.

— Para congelar o ultimo valor de um totalizador remotamente, veja o capitulo 9.23.3.
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10.18 Digitar o fator K do cotovelo usado ou determinar
com a funcé&o teaching

Esta funcéo so esta disponivel no dispositivo quando a opgéo “Flow" esta ativada. Veja o capitulo 9.5.

P [Volume teaching [4——P{Unit of volume |4—

—p{Flow unit |4¢——[L/h ]

gal/s

—Startteaching _J¢——PM

Teaching result

Meas. in progr.

?

— Use um dos trés processos a seguir para configurar a entrada de pulso do dispositivo para uma medigao de
vazao:

= K FACTOR: Digitar o fator K do cotovelo usado em pulsos/litro. Veja o manual de operagéo do cotovelo usado.

* VOLUME TEACHING: Determinar o fator K da sua planta com auxilio do processo de aprendizagem (teaching)
de um volume. Usar o seguinte procedimento.

» FLOW TEACH: Determinar o fator K da sua planta com auxilio do processo de aprendizagem (teaching) de um
fluxo. Usar o processo na proxima pagina.
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10.18.1 Processo detalhado para o teaching com um volume

— Preparar um recipiente com capacidade de, p. ex., 100 litros.

— Escolher a unidade de volume e de vazdo em que o processo de teaching sera realizado:

W

—
~
=

gal/s

— Realizar o teaching por meio da selegao do volume:

[MO:Inputs ___|¢—p[Dl1/2:Fow rate |[4—P{Volume teaching

v

Start teachiné

— Abrir a valvula para encher o recipiente.
Meas. in progr.] O dispositivo exibe o fluxo atual de
2.001 I/s quuido

|

— Fechar a valvula quando o tanque esta cheio.

@

Flowed Volume O dispositivo mostra o volume
<[ Hoi21 [72:7 calculado com o fator K atual.
< | +09901 [ >

— Digitar o volume real de liquido no tanque.

&

 Teaching result
Fact. K flow:

K=3,810
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O dispositivo exibe o factor K calculado no teach-in.
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10.18.2 Processo detalhado para o teaching com um volume

— Selecionar a unidade de fluxo em que o teaching sera executado:

| ¢—{Fow unit

[MO:Inputs —_ |4¢——p[DI1/2:Fow rate Fow teaching
j
-

— Executar o teaching com auxilio do fluxo:

[MO:inputs ___|¢—p[Di1/2:Fow rate Fow teach
1

— Deixar o liquido correr pela tubulagao e esperar até que o fluxo

se estabilize.
Vieasnoroar] O di§positivo calcula por 100 segundos a vazao
0005 L/min | Medida na tubulagdo com o fator K atual V.
B | Abarraindica o tempo transcorrido.
Flow teaching O dispositivo mostra a vazéo calculada
277 7[ "0049 Umin [ ~22=7 com o fator K atual.
< | 0001 Lss k
— Digitar o valor de vazdo medido
na tubulagéo.
Teaching result
Fact. K flow:
K=3,810

O dispositivo exibe o factor K calculado

no teach-in.

A medigao pode ser interrompida a qualquer momento com “OK”.
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10.19 Calibrac&o do sensor pH ou redox

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Mx:pH/ORP__[4—PlpHautocalb. | 1st point
| [oH manual calb. | .
= [ond point? ]

—— —— nd point?

- NO YES

insing
nd point

pH calib. result

—[oH calb. data —PZero [¢—P[ENTERING |
—P[Slope ENTERING

“—P[isoth. Potential Isoth. Potential ENTERING
Iso pH [¢—ENTERING ]

—[ORP calbration 1st point

pH calib. result

ORP calb. ORP

—p|data: Offset [¢—>[ENTERING ]
—P[Calib. interval Last [—VALUE |

Interval ENTERING

—P[Calb.log |[¢—>[READING

— Use um dos trés processos para calibrar um sensor de pH:

= PH AUTO CALIBRATION: Calibragédo automatica do sensor pH. Selecionar primeiro as solugdes tampdes no

menu “Parameters -> Mx:pH/ORP -> Puffer”. O dispositivo detecta automaticamente o valor pH da solugao
usada. Quando uma calibragdo automatica do sensor é realizada, a data da ultima calibracéo ¢ atualizada
(funcéo “LAST” do submenu “CALIBRATION INTERVAL"; veja abaixo).

= PH MANUAL CALIBRATION: Calibragdo manual de um ou dois pontos do sensor pH com varias solugbes

tampodes. Veja detalhes nas seguintes paginas. Quando uma calibragédo manual do sensor ¢é realizada, a data da
ultima calibracéo é atualizada (fungdo “LAST” do submenu “CALIBRATION INTERVAL”; veja abaixo).

» PH CALIBRATION DATA: Digitar os valores indicados no certificado do sensor de pH (desde que no escopo

da entrega) para o ponto zero e rampa. Digitar sempre um valor negativo para a rampa, embora o valor indicado
no certificado seja positivo. Esta entrada néo atualiza a data da ultima calibragéo (fungdo “Last” do submenu
“CALIBRATION INTERVAL", veja abaixo).

— Use um dos dois processos para calibrar um sensor redox:

= ORP CALIBRATION: Calibragao manual de um ponto de um sensor redox. Veja detalhes nas seguintes

paginas.

= ORP CALIBRATION DATA: Digitar o valor de offset indicado no certificado do sensor redox (desde que esteja

no escopo de entrega).

CALIBRATION INTERVAL: Ler a data da ultima calibragao automatica ou manual e digitar o intervalo entre as
calibragdes em dias: Na data limite, o dispositivo gera um evento “manutengao” que ¢ representado pelo simbolo

7 & um evento “adverténcia’” que ¢é representado pelo simbolo &\, Caso a fungéo nao seja usada, a fungao

deve ser definida em “0000 days”.
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Quando o evento de alerta “MO:W:Time lost” é gerado, a mensagem que lembra a calibragao nédo é
gerada. Veja o capitulo 16.3.5.

= O evento “manutencéo” pode ser associado a uma e/ou outra das duas saidas digitais (veja o

capitulo 9.26).

= Veja também a rubrica “solugéo de problemas” no capitulo 16.3.

CALIBRATION LOG: Ler os ultimos valores de calibracéo validados.

10.19.1 Calibrar um sensor pH ou redox manualmente

= O sensor de pH pode ser calibrado em um processo de um ponto ou de dois pontos.

= O sensor redox pode ser calibrado apenas no processo de um ponto.

= Alterar os limites padrao de calibragdo antes da calibragdo do seu sensor: veja o capitulo 9.28.
= Ativar a fungdo HOLD para néo interromper o processo (veja o capitulo 10.2).
= Limpar o sensor de forma apropriada com um produto de limpeza adequada antes de cada calibragéo.
= No caso da calibragao de dois pontos, as solugdes tampbes usadas devem ter a mesma temperatura.

= Digitar o intervalo entre as calibragées com a fungédo “Calibration interval” (veja as paginas anteriores):
Na data limite, o dispositivo gera um evento “manutencao” e um evento “adverténcia”.

10.19.2 Procedimento detalhada para a calibracao de um ou dois
pontos de um sensor pH

= A calibragdo de um ponto é uma calibragéo rapida onde o ponto zero da curva de medigéo € ajustado com
uma solugéo tampao que apresenta um valor de pH conhecido (veja abaixo para saber sobre a calibragdo de
um sensor pH) ou um potencial de redox conhecido (veja a Pagina 166 para saber sobre a calibragdo de um
sensor redox).

= A calibragdo de dois pontos proporciona uma calibragao precisa do ponto zero e da rampa da curva de
medigdo de um sensor pH. Este procedimento requer duas solugdes tampdes: geralmente a primeira solugao
tem um pH = 7 e a segunda solugdo tem um pH com a maior semelhanga possivel com o valor do processo a
ser medido. Veja a pagina a seguir.
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Calibration _ |[4¢—[Mx:pH/ORP

— Mergulhar o sensor limpo na primeira solugéo
tampao: O dispositivo exibe o valor pH medido
para a solugéo.

1st point

27085 pH =

v

[2.000 pH =

— Digitar o pH da solugdo tampéo (indicado no recipiente)

— Aguardar até o valor de medicdo pH se estabilizar.

Gk

Rinsing

7.001 pH @ ‘ Calibr.result pH

- Calibrate using a @

596 mv 2nd point? 9 Zero: 7.000 pH
25,00 °C Slope:-59.15mV/pH

Lavar nsor. i iti
— Lavar o senso O dispositivo mostra o

— Confirmar a lavagem com “OK” quando o pH resultado da calibraggo. "
tiver alcangado o valor desejado.

— Mergulhar o sensor limpo na segunda solugao tampéo:
O dispositivo exibe o valor pH medido para a solug3o.
2nd point
B L
—f5ooosi = —> Inserir o valor pH da segunda solugéo tamp&o (indicado no

recipiente).

— Aguardar até o valor de medigédo pH se estabilizar.

Gk

Calibr.result pH
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Zero: 7.000 pH

Slope:-59.15mV/pH

O dispositivo mostra o resultado da calibragéo. "

1)

@ = Uma mensagem de adverténcia indica uma solugao de calibragédo errada ou o envelhecimento do
SEensor.

= Uma mensagem de erro indica que o sensor precisa ser trocado.
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10.19.3 Procedimento detalhado para a calibracédo do sensor
de potencial do redox (apenas para a calibracdo de um
ponto)

A calibragao de um ponto proporciona uma calibragao rapida onde o ponto zero da curva de medigédo ¢ ajustado
com uma solugdo com um potencial de redox conhecido.

Calibration __|[¢—P[Mx:pH/ORP__[¢—[ORP |« {1t point
calibration

— Mergulhar o sensor limpo na solugéo redox: o
dispositivo exibe a diferenca de potencial (DDP)
medida da solugéo.

|

1st point

2 ags 0y 2
>

— Digitar a diferenga de potencial da solugédo
redox (indicada no recipiente).

0K

Callibration result

Offset:-565.60 mV

O dispositivo mostra o resultado da calibragéo.

1)
= Uma mensagem de adverténcia indica uma solugdo de calibracdo errada ou o envelhecimento do sensor.

= Uma mensagem de erro indica que o sensor precisa ser trocado.
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10.20 Calibracdao de um sensor de condutividade

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Calibration”.

Mx:Conductivity [¢——P[Autom. Temp. |¢—PRESULT

:_ g | »[Manual Temp. [¢—ENTERING __4—PRESULT
o "~ | )[Collconst 4 PENTERNG
—»[TDS factor ENTERING
—P{Temp. Interval Last [¢—>)READING |
Interval ENTERING
“—P[Temp. log [¢—>[READING ]

— Use um dos trés processos para calibrar um sensor de condutividade:

= AUTOMATIC CALIBRATION: Calibrar o sensor de condutividade determinando automaticamente sua constante C
especffica; digitar a solugéo de referéncia usada no menu “Parameters ->Mx:conductivity -> Calibration solution”.

veja abaixo).

dissolvidas (TDS) para o seu liquido.

“INTERVAL".

gerada. Veja o capitulo 16.3.5.

capitulo 9.26).
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= MANUAL CALIBRATION: Calibragao do sensor de condutividade mediante determinagéo da sua constante C
especifica. Os detalhes do procedimento sdo descritos abaixo.

= CELL CONST.: Ler ou alterar a constante C determinada mais recente com uma das funcdes de calibracéo.
Esta entrada ndo atualiza a data da dltima calibragdo (fungédo “Last” do submenu “CALIBRATION INTERVAL”,

TDS FACTOR: Digitar o fator de converséo apropriado entre a condutividade e a quantidade de substancias

CALIBRATION INTERVAL: Ler a data da ultima calibracdo (funcdo “LAST") e definir o intervalo entre as cali-
bracées em dias (funcdo “INTERVAL"): Em todas as datas limite, o dispositivo gera um evento “manutencdo” que

é exibido com o simbolo 7 e um evento “adverténcia”. Se a fungéo nao for usada, digitar “0000 days” na fungédo

Quando o evento de alerta “M0:W:Time lost” é gerado, a mensagem que lembra a calibragéo nao é

= O evento “manutencéo” pode ser associado a uma e/ou outra das duas saidas digitais (veja o

= Veja também a rubrica “solugéo de problemas” no capitulo 16.3.

CALIBRATION LOG: Ler os ultimos valores de calibragdo validados.
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Detalhes dobre o processo de calibragcao de um sensor de calibragao

A calibragdo consiste em determinar o fator C especifico de cada sensor com auxilio de uma solugéo, cuja con-
dutividade é conhecida.

» Ativar a fungdo HOLD para n&o interromper o processo (veja o capitulo 10.2).

= Limpar o sensor de forma apropriada com um produto de limpeza adequada antes de cada calibragéo.

= Digitar o intervalo entre as calibragées com a fungéo “Interval” do submenu “Calibration Interval” (veja
acima): Na data limite, o dispositivo gera um evento “manutengdo” e um evento “adverténcia’”.

Calibration __[4—[Mx:Conductivity [¢—P[ManuCalioration

— Mergulhar o sensor limpo na segunda solugéo de referéncia. O dispositivo exibe o
valor de condutividade medido para a solugao.

Manual Calibration

€2715.023 uS/cm?25.01 °C_[ =»

v

=B.000 uSicm P~ _ Digitar a condutividade da solucéo
de referéncia usada (indicada no
recipiente).
—> Se necessario, alterar a unidade.

Calibration result
Cell constant:

1.00000 /cm

O dispositivo mostra o resultado da calibragéo.
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11 MENU "DIAGNOSTICS"

11.1 Instrucoes de seguranca

A ADVERTENCIA

Risco de ferimentos em caso de operacao inadequada!

A operagao inadequada pode resultar em ferimentos bem como danos ao dispositivo e seu ambiente.
» O pessoal de operagao deve conhecer e ter compreendido o conteudo do manual de operagéo.

> As instrugdes de segurancga e o uso de acordo com a destinagdo requerem atencao especial.

» O dispositivo/planta pode ser operado apenas por pessoal suficientemente treinado.

11.2 Alterar a senha de acesso ao menu “Diagnostics”

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Diagnostics”. Se a senha padrdo “0000" for preservada, o dispositivo nédo
requisitard nenhuma senha para o acesso do menu “Diagnostics”.

[Diagnostics _[4—P[System [¢—P[Code >0+ [¢—P[Confirm code  [4—P[0***
@ @ Digitar a senha Confirmar a
nova para o menu senha nova
DIAGNOSTICS

11.3 Monitoramento do valor de corrente ou tenséao
recebido nas entradas analdgicas

Esta fungéo configura o comportamento do dispositivo quando os valores definidos pelo operador forem

ultrapassados.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Diagnostics”.
[Diagnostics — [4¢—PMx:Inputs [¢—P[A11/A12 |[¢—P[Thresholds: _|[4¢—P[Nenhum

Y

Tk
=als

Both

—pWarning low: [¢—PENTERING | Se “Thresholds” = “Low” ou “Both”
—p[Warning high: [{¢—PENTERING | Se “Thresholds” = “High” ou “Both”
—p[Error low: [¢—P[ENTERING | Se “Thresholds” = “Low” ou “Both”
“—|Error high: [{¢—P[ENTERING Se “Thresholds” = “High” ou “Both”

Uma falha da fungdo no seu processo pode ser percebida através de um valor muito baixo ou muito alto na
entrada analdgica.
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Um alerta ao receber um valor discrepante na entrada analégica:

— Selecionar o limite a ser monitorado na fungao "Tresholds" e

— Definir um ou dois valores de limite em que o dispositivo gerara uma adverténcia e os simbolos < e & caso
o limite inferior ou superior seja ultrapassado;

— Definir um ou dois valores de limite em que o dispositivo gerara um erro e os simbolos < e D caso o limite
170 inferior ou superior seja ultrapassado.

portugués
BR



Tipo 8619 burkert

Menu "Diagnostics" FLUID CONTROL SYSTEMS

Se o dispositivo gerar um evento de adverténcia ou erro:

— Abrir o menu “Information” para obter informagdes sobre a causa do evento;

— Resolver o problema de acordo com as instrugdes no capitulo 16.3 .

= Além disso, o evento de adverténcia pode ser associado a uma/ou outra saida analégica. Veja o
capitulo 9.26.

E[ﬂ = Uma corrente de 22 mA pode ser gerada em uma/ou outra saida de corrente quando um evento de erro
for gerado no monitoramento do valor de pH, do potencial redox, da condutividade ou temperatura do
liquido ou no monitoramento de uma entrada analogica. Veja o capitulo 9.25.

= Veja também a rubrica “solugéo de problemas” no capitulo 16.3.
WARNING LOW: Insergéo do valor recebido na entrada analégica cuja queda fica abaixo do limite inferior e gera
um evento de adverténcia.

WARNING HIGH: Insergédo do valor recebido na entrada analdgica cuja queda fica acima do limite superior e
gera um evento de adverténcia.

ERR. LOW: Insergéao do valor recebido na entrada analogica, cuja queda fica abaixo do limite e gera um evento
“error”.

ERR. HIGH: Insergéo do valor recebido na entrada analogica cuja queda fica acima do limite superior que gera
um evento de erro.

11.4 Deteccao de um loop de tens&o aberto

Esta fungéo so esta disponivel para uma entrada analdgica que foi configurada como entrada de tensao.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Diagnostics”.
[Diagnostics  [¢—MMxinputs ___[4—P[AI1/AI2 [¢—P[Openioop:__ |4¢—P[Disable/Enable

V|

DISABLE/ENABLE: Ativar ou desativar a detecgdo de um loop aberto.

Se esta fungéo tiver sido ativada e ndo houver uma fonte na entrada de tenséo conectada ou a conexéo apre-
sentar erro, um evento de erro sera gerado e a mensagem “Mx:E:Alx open” é salva no log.
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11.5 Monitoramento do sensor pH ou redox

Com esta fungéo é possivel definir o comportamento do dispositivo em caso de problemas com o sensor pH
(eletrodo de vidro e/ou eletrodo de referéncia) ou do sensor redox (apenas para o eletrodo de referéncia).

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Diagnostics”.

[Diagnostics  [¢—P[Mx:pH/ORP _[¢—P[Glass electrode |[{¢——P{State: |[¢—»[ON/OFF |
@ @ | plimpedance: _|¢—PREADING
- Depend temp. | 4—PENTERING
Warning high: ENTERING
—»Warning low: [¢—PENTERING |
Error high: ENTERING
L—p[Error low: [¢—P[ENTERING |

“P(Ref. electrode [4—P[State: |[¢—>[ON/OFF |
—Plimpedance: |[¢—P[READING ]
—»Warning high: [¢—p[ENTERING

—p[Warning low: [¢—)[ENTERING |

—P{Error high: __ [¢—)[ENTERING
Lp[Error low: [¢—P[ENTERING |

Uma falha da fungdo no seu processo ou no sensor de medigdo pode ser percebida através de um valor de
impedancia muito baixo ou muito alto.

Para ser alertado sobre uma impedancia fora da sua faixa valida durante a medigao:

— Ativar o monitoramento da impedancia do liquido na fungéo "State" e

— Definir uma faixa de impedancia em que o dispositivo gerara uma adverténcia e os simbolos < e &\ caso o
limite inferior ou superior seja ultrapassado;

— Definir uma faixa de impedancia em que o dispositivo gerara um erro e os simbolos < e ) caso o limite
inferior ou superior seja ultrapassado.

Se o dispositivo gerar um evento de adverténcia ou erro:

— Abrir o menu “Information” para obter informagdes sobre a causa do evento;
— E/ou ler o valor de impedancia medido;
— Se necessario, limpar o sensor de medigéo e/ou recalibrar;

— Se necessdario, verificar o processo.

= Além disso, o evento de adverténcia pode ser associado a uma/ou outra saida analogica. Veja o
capitulo 9.26.

EEI = Uma corrente de 22 mA pode ser gerada em uma/ou outra saida de corrente quando um evento de erro
for gerado no monitoramento do valor de pH, do potencial redox, da condutividade ou temperatura do
liquido ou no monitoramento de uma entrada analogica. Veja o capitulo 9.25.

= Veja também a rubrica “solugéo de problemas” no capitulo 16.3.

STATE: Selecionar se o monitoramento de impedancia do eletrodo selecionado sera ativada ou néo.
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Este monitoramento é feito por meio da geragdo de um evento de “warning” em caso de ultrapassagem da faixa
de impedancia, que é definida nas fung¢des seguintes “Warning high/low”, e um evento de erro no caso da ultra-
passagem da faixa de impedancia, que é determinada nas fungdes a seguir “Error high/low”.

IMPEDANCE: Ler a impedancia do eletrodo escolhido em tempo real.

DEPEND. TEMP: Coeficiente de corregdo da temperatura para a medigéo da impedancia de um liquido. O coefi-
ciente padréo ¢é valido para os sensores adquiridos junto a Blirkert.

WARNING HIGH: Insergao do valor de impedancia, cuja ultrapassagem gera uma adverténcia.
WARNING LOW: Insercgéo do valor de impedancia, cuja ultrapassagem do limite inferior gera uma adverténcia.
ERR. HIGH: Insercao do valor de impedancia, cuja ultrapassagem gera um erro.

ERR. LOW: Inser¢ao do valor de impedancia, cuja ultrapassagem do limite inferior gera um erro.

11.6 Monitoramento da condutividade do liquido

Esta fungdo permite monitorar a condutividade do liquido e determinar o comportamento do dispositivo em caso
de ultrapassagem das faixas definidas.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Diagnostics”.

[Diagnostics  |¢—

Y

Warning low: [¢—P[ENTERING |
[¢—)ENTERING ]
[¢—)[ENTERING

Uma falha da fungdo no seu processo ou no sensor de medigdo pode ser percebida através de um valor de con-
dutividade muito baixo ou muito alto.

Para ser alertado sobre uma discrepancia na condutividade:
— Ativar o monitoramento da condutividade do liquido na fungéo "State" e

— Definir uma faixa de condutividade em que o dispositivo gerara uma adverténcia e os simbolos & e & caso
o limite inferior ou superior seja ultrapassado;

— Definir uma faixa de condutividade em que o dispositivo gerara um erro e os simbolos < e o caso o limite
inferior ou superior seja ultrapassado.

Se o dispositivo gerar um evento de adverténcia ou erro:

— Abrir o menu “Information” para obter informagdes sobre a causa do evento;
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— E/ou ler o valor de condutividade medido;
— Se necessario, limpar o sensor de medigéo e/ou recalibrar;

— Se necessario, verificar o processo.

= Além disso, o evento de adverténcia pode ser associado a uma/ou outra saida analégica. Veja o capitulo 9.26.

for gerado no monitoramento do valor de pH, do potencial redox, da condutividade ou temperatura do

= Uma corrente de 22 mA pode ser gerada em uma/ou outra saida de corrente quando um evento de erro
liquido ou no monitoramento de uma entrada analogica. Veja o capitulo 9.25.

= Veja também a rubrica “solugéo de problemas” no capitulo 16.3. 173
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STATE: Selegao da ativagdo ou desativagido do monitoramento de condutividade do liquido.

Este monitoramento é feito por meio da geragdo de um evento de adverténcia em caso de ultrapassagem da
faixa véalida de condutividade do liquido, que ¢ definida nas fungdes seguintes "Warning high/low", e um evento
de erro no caso da ultrapassagem da faixa de condutividade do liquido, que é determinada nas fungdes a seguir
"Error high/low"

CONDUCTIVITY: Leitura em tempo real da condutividade do liquido medida pelo sensor.
WARNING HIGH: Insergéo do valor de condutividade do liquido, cuja ultrapassagem gera uma adverténcia.

WARNING LOW: Insergéo do valor de condutividade do liquido, cuja ultrapassagem do limite inferior gera uma
adverténcia.

ERR. HIGH: Insergao do valor de condutividade do liquido, cuja ultrapassagem gera um erro.

ERR. LOW: Insercéao do valor de condutividade do liquido, cuja ultrapassagem do limite inferior gera um erro.

11.7 Monitoramento da temperatura do liquido

Esta fungdo permite monitorar a temperatura do liquido e determinar o comportamento do dispositivo em caso de
ultrapassagem das faixas definidas.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Diagnostics”.

Diagnostics __[4—TP[Mx:pH/ORP Temperature

M

Error low: [¢—P[ENTERING |

Uma falha da fungdo do processo ou sensor de temperatura pode ser percebida por meio de uma temperatura
do liquido muito alta ou muito baixa ou ainda um erro na medigdo da temperatura.

Para ser alertado sobre uma discrepancia de temperatura durante a medigéo:

— Ativar o monitoramento da temperatura do liquido na fungédo "State" e

— Definir uma faixa de temperatura (em °C) em que o dispositivo gerard uma adverténcia e os simbolos & e &
caso o limite inferior ou superior seja ultrapassado.
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— Definir uma faixa de temperatura (em °C) em que o dispositivo gerara um erro e os simbolos © e D caso o
limite inferior ou superior seja ultrapassado.

Se o dispositivo gerar um evento de adverténcia ou erro:
— Abrir o menu “Information” para obter informagdes sobre a causa do evento;
— E/ou ler o valor da temperatura medida;

— Verificar se o sensor de temperatura esta funcionando corretamente durante a medigao de um liquido cuja
temperatura seja conhecida. Se o sensor de temperatura estiver com defeito, encaminhe o dispositivo para a
Biirkert.

174 — Se o sensor de temperatura néo for a causa do erro, verificar o processo.
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= Além disso, o evento de adverténcia pode ser associado a uma/ou outra saida analdgica. Veja o capitulo 9.26.

for gerado no monitoramento do valor de pH, do potencial redox, da condutividade ou temperatura do

= Uma corrente de 22 mA pode ser gerada em uma/ou outra saida de corrente quando um evento de erro
liquido ou no monitoramento de uma entrada analégica. Veja o capitulo 9.25.

= Veja também a rubrica “solugéo de problemas” no capitulo 16.3.
STATE: Ativagédo ou desativagdo do monitoramento da temperatura do liquido.

Este monitoramento ¢é feito por meio da geragéo de um evento de adverténcia em caso de ultrapassagem da
faixa valida de temperatura do liquido, que ¢é definida nas fungdes seguintes "Warning high/low", e um evento de
erro no caso da ultrapassagem da faixa de temperatura do liquido, que é determinada nas fungbes a seguir "Error
high/low"

TEMPERATURE: Leitura em tempo real da temperatura do liquido medida pelo sensor.
WARNING HIGH: Insergdo do valor de temperatura do liquido, cuja ultrapassagem gera uma adverténcia.

WARNING LOW: Insergédo do valor de temperatura do liquido, cuja ultrapassagem do limite inferior gera uma
adverténcia.

ERR. HIGH: Insergéo do valor de condutividade do liquido, cuja ultrapassagem gera um erro.

ERR. LOW: Insergéao do valor de temperatura do liquido, cuja ultrapassagem do limite inferior gera um erro.

11.8 Leitura dos parametros dos sensores de pH,
redox ou condutividade

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Diagnostics”.
Diagnostics _[4¢—P[Mx:pH/ORP 45— [Monitor |[¢—pREADING ]

M
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12 MENU “TESTS”

12.1 Alterar a senha de acesso ao menu "Tests"

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Tests”. Se a senha padrao “0000" for preservada, o dispositivo ndo requi-
sitara nenhuma senha para o acesso do menu “Tests”.

[Tests  [¢—P[System  [¢—P[Code >0 [¢—[Confirm code  |4—P[0*
TB TB Digitar a senha nova para Confirmar a senha nova
acessar o menu “TESTS”

12.2 Verificacao de funcionamento das saidas
mediante simulacdo de uma entrada ou entrada
de processo

O simbolo “- ¢ exibido no lugar do simbolo (2 assim que a verificagédo de funcionamento de uma saida
for iniciada. Durante o teste, a variavel de processo nao reage mais as grandezas medidas, ao valor (PVC)
inseridos pelo operador ou ao valor (PVN) enviado pelo CLP.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Tests”.
Tests [¢—P[Simulate PV PV [Pv:

T T

Value: [¢—)ENTERING

n As opgées de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5
Consulta e/ou ativagcdo das opgcbes de programa disponiveis e capitulo 15 Varidveis de processo.

Pressionar o botao dindmico "ABORT" para sair do menu "Tests".

PV: Selecionar a entrada de processo a ser simulada. As opgdes oferecidas dependem dos modulos instalados.

VALUE: Digitar um valor para a variavel de processo selecionada com a fungdo "PV" para verificar o comporta-
mento das saidas.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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12.3 Verificacdo do funcionamento das saidas

oo , A - oo - - ’
@ O simbolo W~ ¢ exibido no lugar do simbolo 4 assim que a verificagdo de funcionamento de uma saida
for iniciada. Durante o teste, a saida ndo reage mais a variavel fisica medida.

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Tests”.

Tests l——»M0:Outputs M HAOT: ENTERING
Tg Tg [AO2: [«—PENTERNG ]
[DOT1: [¢—POFF/ON |
[DO2: |[¢—>[OFF/ON |
_p[Mx:Outputs -

T
Pressionar o botdo dindmico "ABORT" para sair do menu "Tests".

AOT1: Para verificar o funcionamento da saida de corrente 1 do modulo selecionado, digite um valor de corrente e
selecione "OK".

AQO2: Para verificar o funcionamento da saida de corrente 2 do modulo selecionado, digite um valor de corrente e
selecione "OK".

DO1: Para verificar o funcionamento da saida digital 1 do modulo selecionado, escolha o estado "ON" ou "OFF"
e IIOK".

DOQO2: Para verificar o funcionamento da saida digital 2 do modulo selecionado, escolha o estado "ON" ou "OFF"
e IIOKH.
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13 MENU “INFORMATION?”

Veja o capitulo 8.10 para abrir o menu “Information”.

information |4——P[Error [¢—PMESSAGE |
@ —»Warning _ |¢—P[MESSAGE
—PMaintenance |¢—PHMESSAGE |
—PSmiley  |¢—P[MESSAGE
—log [¢—>[READNG ]
—P[Versions [¢—»M0 [¢—»[READING |
- VIE [¢—>[READING |
. 1)
L [Mx: [¢—>[READING

1 As opgées oferecidas dependem dos médulos instalados

Este menu contém:

= Uma descrigdo breve sobre as causas que levam a um evento em conjunto com os simbolos a seguir quando
eles forem exibidos pelo multiCELL:

ERROR: %
WARNING: A
MAINTENANCE: 7
- SMILEY: © ou

@ Veja também a rubrica “solugdo de problemas” no capitulo 16.3.

= E:

- A fungdo "LOG" informa sobre os eventos de erro, adverténcia e manutengio e todas as mensagens
geradas pelo multiCELL.

- A fungao “Versions™:
Para modulos complementares (M1...M86): Leitura da vers&o do software dos médulos conectados para
a placa MO:MAIN: Leitura do numero de série (“S/N”) do dispositivo, do numero do item (“Product”) do
dispositivo etc.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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Estrutura do menu

14 ESTRUTURA DO MENU DO OPERADOR 180
15  VARIAVEIS DE PROCESSO 198
15.1 Placa principal “M0:MAIN” 198
15.2 Méodulo Ethernet M1 199
15.3 Moddulo das entradas adicionais 200
15.4 Modulo de pH/Redox 200
15.5 Méddulo de condutividade 201
15.6 Moddulo de saidas adicionais 201
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14

Veja o capitulo 8.10 para abrir o nivel de configuragéo.

ESTRUTURA DO MENU DO OPERADOR

Parameters _|[¢—P{System  |¢—Pp[Date [¢—P[AAAA/MM/DD |
™ : —p[Time [—P[HHE:MV= ]
—lLanguage {¢——P[Deutsch
—P[English |
“P[Tirkce |
—P{Code >0~ [¢—[Confirm code  ¢—P[0**
M Sofwereopions 4——P[Options list _[4—»

Lp|[Activate option  [¢—PENTERING |

—»MO:MAIN

w1
]

—P{Title: [¢—P[ENTERING
—PlLinel...4: [¢—TPPV:

2)

—P{Period: [4—PENTERING

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

4)
min: 4—[ENTERING
4)
Ly max: [¢—ENTERING ]
4)

1 As opgoes de selegao oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgédes ativas. Veja o capitulo 9.5 e

capitulo 15.
2 Se “type” =1, 2 ou 4 linhas

3 As opgées de selegido oferecidas dependem da “PV” selecionada.

) Se utypeuz ugraphn
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Parameters {—-—N%my_li—} PV names [¢——P[PV:MO:None [MO:MAIN ]
1)

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

2)
3)
4)
5)
6)

Mc ]
“—P{Edit name [¢—>ENTERING ]|
—PViiewuris M C-Umin |
Qi .
—P{Contrast [¢—Px% |
" PBrightness __[4—Px% |

—{Functions |[¢—P[Constants ] [LOCK: [ON ]
N—[:
—P[State: ON |
OFF
—P[Value [¢—>P[ENTERING
—»[Min [¢—P[ENTERING | 2)
—pMax [¢—PENTERING |
—p [Text
3)

_p[Format ]

—[Functions ¢—PF1.F12: 4 P[Type: [¢——» [None

—»AB ]
—»AB ]
—»AB ]
I —
—PABY% |
—PA-AB%] ]
|y G
—PName: [—>[ENTERNG ]

—p[State: [ON |
- pPV A:/PVB: [¢TPMOMAN
M ]
)
DM ]
4) N Er—
“PSlow ]
L p[Value 4¢—»[ENTERING 5)

it ¢ 6)

As opgées de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5 e capitulo 15.
Se “Unit"# “ON/OFF"

Apenas quando “Unit" = “Custom”

Se “PV A: / PV B:"nédo for uma constante

Se “PV A:/ PV B:" for uma constante

As opgées de selegdo oferecidas dependem da selegao “PV A:/PV B:" feita acima
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H—%—}IH “Fio: |[¢——MATH [ P[Type: [¢— [MATH ]
b —»Name: [{¢—>[ENTERING ]
—Pp[State: [ON |

K—I::

—PEquation |[¢—>[ENTERING ]

—Unit ¢ Plntgop |

—(Unit selection ] 1)

—P [Text Unit list
2

» Quando “Unit group”# “ON/OFF" e # “Custom”

2 Se “Unit group”= “Custom”

—PFormat_____]
2
—Process A [PV A: MO:MAIN
.. 3)
—p[Value [4—>[ENTERING
5 Y
" [Filter: None
5)
EQUATION:
—»[PROP 4 P[Type:
—p[Name: [{¢—>[ENTERING
—p[State: [ON ]
N—[:
—pLOCK: [ON |
N—[:
—pPV [¢—>[MO:MAIN |
M ]
1)
M ]
P[PV range: [PV-: [—P[ENTERING
N—I:: PV+: [—P[ENTERING
P[PV Filter: None
—p{Lim- [{¢—>[ENTERNG ]
—p[Lim+ |[¢—>»[ENTERING
—Pcvp saFe: Slius 1ON |
OFF
[Value — M—P[ENTERNG |

3 As opgbes de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5 e

capitulo 15.
o Se “PV A...PV E:"= “Constant”
5 Se “PV A...PV E:"# “Constant”
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Parameters H——} MNFL..FQ H—i—NONOFF [ P[Type: |
i ; i i L [Name: |[¢—P[ENTERING |

—p[State: I4—|::ION |
—p[LOCK N—I::ION |
—»PV [ PMOMAN ]
VTR
1)
M ]

L )[SP: 4—>[ENTERING

—p[PV Range [PV-: [¢—>[ENTERING |
[PV+: [¢—>P[ENTERING ]

—p[PV Filter: None

—P[Hysteresis  |[¢—P[ENTERING
—PInversion | [ON |

P [MaxONtime: _|4¢—Pp[State: [ON ]
OFF

L) Value [¢—PENTERING |

—p[Prebleed: [¢——P[State: [ON ]
OFF

—P[Lim Kai: [—P[ENTERING

L plimKa2:  4—P[ENTERING
4——Pp[Status {ON |
OFF

L) [Value ¢—PENTERING ]

—»[PID |

[¢—[ENTERING ]

N—I::ION |
[ON |

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

1 As opgées de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5 e
capitulo 15.
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Parameters {——}IMH——HH ..F12: HPID

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

—MSetup |4

—P[SP type:

Internal

MO:MAIN |

1)

P[PV Range | PV-: |[¢—>[ENTERING |
PV+: —P[ENTERING

—P[Reg type:

Linear
‘—I::
|[¢—P[ENTERING |
[¢—P[ENTERING |

Channel 1/2 {—I:: Rise

“—P[Advanced |

I——} SP Limits: [

—p[State: |4—|::|ON ]

PSP Limits- __|[¢—P[ENTERING ]
L P[SP Limits+: _[4—P[ENTERING

—P[CutOff: I{——}IOperation OFF
mode
—p[Cut-: [¢—>[ENTERING ]
L p[Cut+: —)[ENTERING
—P[CMDSAFE: _ |¢—Pp[State: | [ON ]
“—p[Channel 1/2: |[¢—P[ENTERING
Channel 1/2: [ON |

1 As opgées de selegao oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5 e

capitulo 15.

2 Esta funcédo esta disponivel quando o “SP type” = “External”
3 Estas fungbes estao disponiveis quando “Regulation” = “non-linear”
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Parameters H——} Functions {—E—HF1 .F12: HPID |—|

Tri

ENTERING

PV Filter: [None |
ENTERING 1)

Dead band: _[¢—p[ENTERING
: ENTERING

ENTERING
ENTERING
[xo: [¢—>[ENTERING
Lim-: [—P[ENTERING
Lim+: [—P[ENTERING
: State OFF:  M4—P[ENTERING
—pwnwm DOSING 4——P[Type:
—pName: [4—>P[ENTERING
—p[State: | [ON ]
‘—I::
—p[LOCK: [ON |

—P[Channel: |{—|::|Mono |

—p[Channel 1/2: _|4——P[Operation
2) mode

—PlState: ] [ON |
3) OFF ]

—p|[Start: ) |[¢—P[ENTERING
3

—p[Period: [¢—P[ENTERING
3)

—p[Duration: [¢—P[ENTERING
3)

- p[Waitng tme: __|4—P[ENTERING

L) [Monday..Sunday |4¢—P[Event 1/2
4)

State: [ON ]
[Start: [¢—P[ENTERING ]

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Duration: [¢—P[ENTERING ]
—[ON/OFF Fx. 14— [FxONOFE ] 5)
—[CMD SAFE:

N—I::ION |
ENTERING

n Se “SP TYPE = “Internal”, veja o capitulo 9.18, pagina 111.
2 “Channel 2" disponivel quando “Channel” = “Dual”
3 Estas fungées sé estdo presentes quando “Mode” = “Period”
4 Estas fungées sé estdo presentes quando “Mode” = “Period”
5 “Fx:"representa as funcées ONOFF “ativadas”
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Parameters H—} Mﬂi—ﬂﬁ ..F12: N—'—NVOL DOSNG_ [T P[Type: |
i ; i ) [Name: ¢—)[ENTERING
—p[State: |4—|::|OFF |
—pLOCK: | [OFF |
—pPV: MO:MAIN None
DI1 Pulse
DI2 Pulse
Mx [¢—P[None
—p[Volume [¢—P[ENTERING |
—p Dosing time: [¢—P[ENTERING
) [CMD SAFE: [OFF |
ENTERING

capitulo 15.
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" [System Switch ¢——P[Operation |<——> ON/OFF
mode -
“PWindow ]
—P[PV: [4——PMO:MAIN |
M ]
1)
—P[Low: [¢—P[ENTERNG |
2)
—PHigh: — [¢—P[ENTERING
2)
—PInvert: [No |
L p[Delay: [¢—P[ENTERING |

2 Estas fungées estdo disponiveis quando “MODE" = "ON/OFF"

n As opgées de selegdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5 e
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Parameters H—'—)l Datalogger [¢——Pp[State:

|‘—|::|OFF ]

—p[Period: [¢—P[ENTERING

—p[Max lines: [¢—[ENTERING

—pPVi..Pv8: [4—PMO:MAIN |
o 4

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Totalizador A/Bl4——P[Totalzer ABunitfd—PL____ ]
—Ploal ]
" plimpgal ]
—P[Remote reset |4——P{State: [¢—»[ON/OFF |
ENEY |[¢——pMOMAIN |
M ]
“P[Active: |[¢—P[Highrlow |
L) [Remote hold | 4—P|State: [¢—>[ON/OFF ]
- PV |[¢——pMOMAN |
o 1)
o
“—P[Active: [¢—[High/low |
—P[Mxinputs ___|4—P [AIT/AI2 [¢—PMode: ¢ PNone ]
—pCurrent ]
—PVoItage
—p[Range: [¢—TP»[0-20mA | W " o__ l
 MaoomA ] Se “Mode” = “Current
—plo-ov ]
- po5v ] ; Se “Mode” = “Voltage”
—p-Tov ]
—PUnit: ]
—P[Text: {—E: Unit list
Se “Unit” = “Custom”
—p[Format: |
—POmA/4mA: ENTERING . - Y
20 mA: [¢—PENTERNG ] } Se "Mode” = “Current
—plov: [ ¢—P[ENTERING u " n
—P[2v/5V/10v.  [¢—PENTERING } Se *Mode Voltage

1 As opgbes de selecdo oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5 e

capitulo 15.
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Parameters _ 4——P[M0:Outputs —pACT/AC? 4T PPV: ¢ PMOVAN ]
y ML ]
1)
]
—Pp[amA: [¢—»[ENTERING ]
—P[20mA: [¢—>ENTERING ]
—pFilter: | [None |
“—[Diag. event: N—I::lNone |
L )DO1/D02 __|4¢—P[Mode: |[¢——P[ON/OFF [—P[Mode: On/Off
- —pPV: [¢—>[MO:MAIN |
§ M ]
g 1)
© D]
5
..g —Pplinvert: [No |
&
8 " [Delay: [¢—PENTERNG ]
(0]
Iy
.% —P[Hysteresis —P[Mode:Hyst/Win
= i —p{PV: [—TPMOMAN ]
3 Hilindow R T r—
®
3 1)
= D]
4
% —p[Low: [{¢—P[ENTERNG |
=]
ko) —p[High: ) [ENTERING |
[72]
m —p[invert: [No ]
s
1
2 ~—PDelay:  —P[ENTERING
'_
o
© —p[Fast PWM 4P {ModeFastPWM
[~0]
® —pPV: [¢——P[MO:MAIN ]
[¢)]
S BNIVE
s "
=z DM ]
<
= - p0%: _ ¢—P[ENTERING
—»[100%: [¢—P[ENTERING
—p[Invert: [No ]
“—P[Frequency: _ [¢—P[ENTERING

1 As opgées de selegdo oferecidas dependem dos mdédulos complementares e/ou das opgées ativas. Veja o capitulo 9.5 e
capitulo 15.
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Parameters N—H MO:Outputs DO1/DO2 __ |[4¢—P[Mode: [¢—PPwWM {——P[Mode:PWM
: —pPV: l¢—PMo:MAIN
M ]
1)
D]
—p0%:  —PENTERNG |
—P[100%: [¢—>[ENTERING
—Plinvert: [No |
—P[Period: [¢—P[ENTERING
" [Min ON time: [¢—P[ENTERING
—p[PFM [—>Mode:PFM
S BNV ——PMOMAN ]
s S T —
© 1)
g M ]
E —»[0%: [{¢—P[ENTERING ]
o
< —P{100%: [¢—>[ENTERING |
e —Hlinvert: No |
5
o
= —PMax freq. 4—P[ENTERING
°
] —P[Pulse width: _ [¢—P[ENTERNG |
3
g
2
Zn' L p[Pulse [P [Mode:Pulse
% 2) —PInput: DI ]
o
5 pPuse:  4—H[ENTERNG ]
@
o
>
£ 1 As opgbes de selegao oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5 e
8 capitulo 15.
g 2 A fungédo sé é possivel com as saidas DO1 e DO2 da placa principal MO:MAIN e apenas se a opgdo do software “FLOW"
] estiver ativada (veja capitulo 9.5).
8
z
<
=
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Parameters _|{¢—P[M1: Ethernet 4—P[Protocol [¢——P[Modbus TCP
EtherNet/IP Apenas se a opgéo de software
“Ethernet Protocols” estiver ativada.
L»[PROFINET Veja o capitulo 9.5.
—P{P settings 14— [Operation |1——N—|DHCP Se “Protocol” = “Modbus TCP”
irods - »[BOOTP ou “Ethernet/IP"
DHCP+BOQOTP| Se “Protocol” = “Modbus TCP”"
—PDCP_____ ] Se “Protocol” = “PROFINET"
—PManual ]
—p[IP address [{¢—P[ENTERING
Se “Manual”
—p[Netmask |[¢—)[ENTERING estiver ativado

—P[Gateway  |¢—P[ENTERING

—p[ENTERING Se “Protocol” = “PROFINET"
Ler apenas, quando “IP settings” ->

—P[Device name |4—

1 Se “Unit group”+# “ON/OFF" e
2 Se "Unit group"” = "Custom”

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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llModeH = HDCPH

READING
—pMAC address |[¢—P[READING
—P{Ethemet units °C - L/min

°C - ImpGPM

°F - GPM
—H{UnisPIN1-10__| PVN1 ] UNT GROUP
BN )

PVN20 Text Unit list

2)

# “Custom”
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Parameters _ |4——PMx:pH/ORP__4——P[RTD None
N : PT100

_’
Manual |

—P[ADJUST TEMP.: 4—P[ENTERING Se “Temperature" = “Auto”

—C_ —PENTERNG Se “Temperature” = “Manual”
) [ADJUST calb. N—I::Auto
Manual |
—pFC [—PENTERNG | Se “Temp. calib.” = “Manual”
—p[Buffer Hamilton
L) [Calibration limits_|¢——P[pH zero [¢—PWarning high: |¢—P[ENTERING
—PWarning low: ¢—P[ENTERING
Error high: ENTERING
“—p[Error low: [—P[ENTERNG |
—ploH slope  [4——P[Warning high: —P[ENTERING |
—P[Warning low: [¢—P[ENTERING |
—PError high:  [¢—P[ENTERING
“[Error low: __4—P[ENTERING

L )[ORP Offset __|[4——P[Warning high: ENTERING
—[Warning low: ¢—P[ENTERING |
—PError high:  |¢—P[ENTERING ]

P [Error low: [¢—>[ENTERING

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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: Mx:Conductivi

Parameters

n Este menu esta disponivel como opcional: veja capitulo 9.5

—P[Probe 2 electrodes
—»RTD [None ]

PT100
PT1000

_’
Manual |

—P{ADIUST adjust ENTERNG ] Se “Temperature” = “Auto”

—»FC —PENTERNG ] Se “Temperature” = “Manual”
—P[Temp.Comp None

Concentr. table 1)
—p[Coef. [—ENTERNG | Se “Temp. Comp.” = “Linear”

—P{Concentracéo —
1) 2S04(0-30%
2504(32-89%
NO3(0-30%
NO3(35-96%
Ci(0-18%
Ci(22-39%
2OH(0-14%
2OH(18-50%

| P[USP alarm __—P[ENTERING

—p[Temp. ADJUSTN—I:: Auto
[Manual |

—pFC 4—PENTERNG | Se “Temp. calib.” = “Manual”

f

v

) [Buffer:
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1 Este menu esta disponivel como opcional: veja capitulo 9.5

Teaching result

Cali:bration |¢——Pp[System Hold N—I:: Disable
- Code [0 [6—D[Confrmcode  [¢—P** ]
AO1/AO2 [AmA ENTERING
[20mA [¢—>)ENTERING ]
DI1/2: Tolaliser Resetioaiz A _4—P[YES/NO
1) Reset tolalz. B YES/NO
S DI1/2: Fowrate_4—P[K Factor [¢—)ENTERING
o
« 1)
g —[Volume teaching |4——P{Unit of volume |4——P[L
©
5
I3
£ N —
£ lgal ]
o
§ —p{Fow unit [¢—PLh |
(0]
(e))
oy
D lgal/ls ]
g lgal/s
o
2 —Stert teaching _|¢—P[M
o
[
-
4
z,s
2
8
2] -
m ") [Fow teaching
o
ko)
1
()
>
'_
o
[To)
[~0]
[32]
®
[¢)]
[s0]
o
o
o
z
<
=
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Calibration __|¢—P[Mx:Inputs [—p [Al1/A12 |[¢—PMode:general

—P[PV offset calibration __|¢— [1st point

PV 2-point PV calibration

1st point

—Pp{Calibration intervals __|4—[Calibration |[¢— [ENTERING
—Pllast ]

|_p[Resetcali- ¢

bration timer

—p [Maintenance  |[¢—P[ENTERING |

—
Ly 4—»
nance timer

Se “Mode” = “Voltage”, veja o capitulo 9.24.—P|Voltage calibration

urrent calibr.

Se “Mode” = “Current”, veja o capitulo 9.24.—pIC

—P|Factory calibration  |¢—P[Yes/No

—PMode:chlorine ]

—PRange  [¢—Pp[ENTERING

P[PV slope calibration __J4—[1st point

—P[Calibration intervals __4— P [Calibration __|4¢—p [ENTERING
—Plast ]

Resetcal: ¢—p[fesiNo |
o | € EE
—p[Maintenance [4—P[ENTERING |

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

—
Ly 4—»
nance timer

Se “Mode"” = “Voltage”, veja o capitulo 9.24. 1st point

Se “Mode” = “Current”, veja o capitulo 9.24. —p|Current calibr.

Calibration result

> Factory calibration [¢—P [Yes/No
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&

—M{Mx:Inputs

Veja "Calibration -> MO:Inputs"

—P{pH auto calib. 1st point
—P{pH manual calib.

1 Este menu e

NO YES
9 [pH calib. data —PZero [¢—PENTERING
—P{Slope [¢—>P[ENTERING _|
Isoth. Potential Isoth. Potential ENTERING
Iso pH ENTERING
—[ORP calibration 1st point
Calb.result ORP
) [ORP calib. data Offset ENTERING
—P[Calib. interval Last [¢—VALUE |
Interval ENTERING
_P[Calb. log [¢—>READNG |
“—{Mx:Conductivity [¢——P[Autom. Temp. _[¢—PRESULT
| p[Manual Temp. 4—PENTERING __ |¢—PRESULT
—p[Probe [¢—P[ENTERING
—P[TDS factor _[4¢—PENTERING
—p[Temp. Interval K—[:Last [{¢—>»[READING ]
Interval [¢—P[ENTERING |
L) [Temp. lo READING

sta disponivel como opcional: veja capitulo 9.5
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Diagnostics __[4¢—P[System |[¢—[Code [¢—p0™ [¢—P[Confirm code __[¢—p[0***

VAR

—PMx:Inputs [¢—P[AI1/AI2 |[¢——P[Thresholds: __|¢—P[Nenhum

\Warning low: ENTERING Se “Thresholds” = “Low” ou “Both”

Al
= <

\Warning high: ENTERING Se “Thresholds” = “High” ou “Both”

—pError low: [¢—P[ENTERING | Se “Thresholds” = “Low” ou “Both”
—P[Error high: [¢—P[ENTERING | Se “Thresholds” = “High” ou “Both”

L—){Open loop: Disable/Enable] Se a entrada analdgica tiver sido configurada
como entrada de tensao

—PMx:pH/ORP__|4—P[Glass electrode [¢—P[State: [¢—[ON/OFF ]
@ - {Impedance READING
Dey . temp. ENTERING
\Warning high: ENTERING
Warning low: ENTERING
Error high: ENTERING

" |Error low: [{¢—>[ENTERING ]|

—P[Ref. electrode [4—P|State: |[¢—P[ON/OFF
—plimpedance _[¢—P[READING
——p[Warning high: |¢—P[ENTERING
—p[Warning low: [¢—P[ENTERING |
—p[Error high: _ [¢—P[ENTERING |
_—p|Error low: [4—>[ENTERING

—p[Temperature _|¢—P|State: |[¢—[ON/OFF ]
—p[Temperature: |[¢—PREADING
—[Warning high: |¢—P[ENTERING
—p[Warning low: [¢—P[ENTERING
—p[Error high:  [¢—P[ENTERING |
—{Error low: [¢—P[ENTERING

“—Monitor |¢—P[READING |

0

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Conductivity _[4——P[State: [¢—P[ON/OFF |
—p[Conductivit READING
Warning high: ENTERING
\Warning low: ENTERING
Error high: ENTERING

P |Error low: [{¢—)[ENTERING ]|
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@g&“—‘—}hﬂx@ondudm H—.—}Temgerature [—P[State:

[¢—>[ON/OFF |
@ @ - p{Temperature: _[4—HREADING
Warning high: ENTERING
—Warning low: [¢—P[ENTERING ]
—plError high: __[¢—P[ENTERING
“P[Errorlow:  [¢—P[ENTERING |
“—»Monitor |[¢—>[READING |
Tests M PSystem  [4¢—P[Code —p™ [¢—PConfim code  [4—P[0* ]
- o
&
o
"
<
< —P{Simuate PV PV V:
; L
el
8 0
=
IS
=
2
o [Value: [¢—PENTERNG ]
Q
gy
[
=
— —P{MO:Outputs  g—HAOT: |[¢—ENTERING ]
§ TB [AO2: [¢—)ENTERNG ]
()
° [Dot: [¢—OFF/ON |
e [DO2: |[¢—>[OFF/ON ]
y
2
«
N “pMx:Outputs -
@ n
To
S
4]
()
> :
|_ M
o Information __|[4¢—TP[Erro | MESSAGE
[To)
S @ —Adveriencia _4—PIMESSAGE
a —PManutencao  ¢—PMESSAGE
o
o
=} —P{Smiley [¢—>[MESSAGE |
<Z( —Pllog [¢—>[READING |
b=
—P[Versions [¢—p[M0 [¢—>»[READING
—pM1: [¢—>[READING ]
L p[Vix: [—>[READNG |

1 As opgbes de selegao oferecidas dependem dos médulos complementares e/ou das opgdes ativas. Veja o capitulo 9.5 e

capitulo 15.
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15 VARIAVEIS DE PROCESSO

Este capitulo descreve as variaveis de processo (PV) disponiveis em todo modulo complementar. As PVs podem
ser, p. ex., entradas de processo, PVNs e PVCs. As op¢des de PVs disponiveis dependem dos modulos comple-
mentares e/ou das opgodes ativadas.

= O capitulo 15.1 descreve os PVs disponiveis para a placa principal “M0O:MAIN".

= O capitulo 15.2 descreve as PVs disponiveis para o médulo complementar Ethernet M1.

= O capitulo 15.3 descreve as PVs disponiveis para o modulo complementar com entradas adicionais.
= O capitulo 15.4 descreve as PVs disponiveis para o modulo complementar pH/Redox.

= O capitulo 15.5 descreve as PVs disponiveis para o modulo complementar de condutividade.

= O capitulo 15.6 descreve as PVs disponiveis para o modulo complementar com saidas adicionais.

15.1 Placa principal “MO0:MAIN”

[MO:MAIN |

Z
€]
>
©]

Ii
o
>
(]
=
D
=]
=4

Warning

>
=

Switch

(2

| TS| 9] [© Q| O] O] S| [T »| (O] O] >
i Al

I1: Qv \
12: Qv
11: TotA
I1: TotB
DI2: TotA
12: TotB
I11: Hz
12: Hz }

Estas possibilidades de selegao estdo disponiveis se a opgdo de
programa "FLOW" estiver ativa. Veja o capitulo 9.5.

VCx

Apenas as PVs compativeis sédo exibidas.

Exemplo: Para ajustar uma saida analogica (AO), as PVs “Warning”, “SysSwitch”, “DI1" e “DI2" ndo séo
exibidas.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

“Constant” = Valor inserido pelo operador

“Warning” = Evento gerado pelo dispositivo

“AOx" = Saida analdgica

“DOx" = Saida digital

“System switch” = quando o evento correspondente esta parametrizado e ativo
“DIx" = Entrada digital

“DIx Qv" = Vaz&o cujos pulsos entram na entrada digital DIx
198
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“DlIx TotA” = Totalizador A, cujos pulsos entram pela entrada digital DIx (“Tot” = totalizador)
“DlIx TotB” = Totalizador B, cujos pulsos entram pela entrada digital DIx (“Tot” = totalizador)
“Dlx Hz" = Frequéncia, cujos pulsos entram pela entrada digital Dlx

“Fx:" = Resultado das fungdes parametrizadas e ativadas

“PVCx" = Variavel de processo, cujo valor pode ser inserida pelo usuario

15.2 Modbdulo Ethernet M1

M1 :Ethernet PVN1

@ Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.

Exemplo: Para ajustar uma saida analogica (AO), as PVs “Warning”, “SysSwitch”, “DI1" e “DI2" ndo séo
exibidas.

Uma PVN (variavel de processo da rede) é um valor que é enviado por um CLP ao dispositivo através da
Ethernet.

Uma PVN pode ser associada a uma saida ou uma fungéo, exibida no nivel de processo ou gravada em
um cartdo de memoria. O valor padrdo de uma PVN (até que os primeiros dados sejam enviados pelo
CLP) ¢ 0.0.

Quando o CLP para de atualizar a PVN (ou quando a conexédo Ethernet ¢ interrompida), a PVN conserva
o seu ultimo valor valido.

E@ Veja as instrugdes complementares da comunicagéo digital para o tipo 8619, disponiveis em: www.
buerket.com.br
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15.3 Moddulo das entradas adicionais

:

[Mx:Inputs —

>
>

9

11: Qv \
12: Qv

I1: TotA

11: TotB

12: TotA Estas possibilidades de selegao estdo disponiveis se a opgdo de

12: TolB programa "Flow" estiver ativa. Veja o capitulo 9.5.
I1Raw

12Raw

11:Hz )
12:Hz

Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.

Exemplo: Para ajustar uma saida analogica (AO), as PVs “DI1" e “DI2" ndo s&o exibidas.

“Alx” = Valor fisico dimensionado (veja o capitulo 9.24).

“DIx" = Entrada digital

“DIx Qv" = Vazéo cujos pulsos entram na entrada digital DIx

“DlIx TotA" = Totalizador A, cujos pulsos entram pela entrada digital DIx (“Tot” = totalizador)
“Dlx TotB" = Totalizador B, cujos pulsos entram pela entrada digital DIx (“Tot” = totalizador)
“AlxRaw” = Sinal normativo de corrente e tensdo que entra pela entrada analdgica Alx

“DIx Hz" = Frequéncia, cujos pulsos entram pela entrada digital DIx

15.4 Moddulo de pH/Redox

[Mx:pH/ORP__|4—TP[pH
v ]
L plORP ]
—c ]
=
SR ]

@ Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

Exemplo: Quando uma saida analogica (AO) estiver ajustada no modo “ON/OFF”, nenhuma PV do
modulo complementar pH/Redox é exibida.

“pH" = pH medido do liquido

“mV" = pH medido no liquido em mV

“ORP" = Potencial de redox do liquido medido em mV

“°C" = Temperatura do liquido medida em °C

“F" = Temperatura do liquido medida em °F

“RTD" = Resisténcia na entrada do nivel de temperatura em Q
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15.5 Moddulo de condutividade

[Mx:Conductivity [{4——P[uS/cm ]
—pem ]
—pC ]
]
—RMD ]
—»ms ]
o
“pUSP_ ]

@ Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.

Exemplo: Para ajustar uma saida analogica (AO), a PV “USP” nao é exibida.
“uS/cm” = Condutividade medida do liquido
“Q.cm” = Resisténcia especifica
“°C" = Temperatura do liquido medida em °C
“F" = Temperatura do liquido medida em °F
“RTD" = Resisténcia na entrada do nivel de temperatura em Q
“TDS" = Quantidade das substéancias solidas dissolvidas no liquido em ppm
“0%" = Concentragdo de massa do liquido (opgéo do software "Concentration")

“USP" = Estado da fungao USP. Veja Tabela 10, no capitulo 9.29.

15.6 Moddulo de saidas adicionais

[Mx:Outputs ] [AO1 |
DO1

@ Apenas as PVs compativeis sdo exibidas.

“AOx" = Saida analogica
“DOx" = Saida digital

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021
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16 MANUTENCAO, CORRECAO DE ERROS 204
16.1 Instru¢des de seguranca 204
16.2 Cuidados do dispositivo 204
16.3 Solucgao de problemas 204
16.3.1 Diversos problemas ... s 205
16.3.2 "Eventos de erros" em conjunto com o monitoramento dos parigetros

de processo (LED B direito aceso em vermelho e os simbolos e ©

L Lo (] o)1e [0 =) NPT 205

16.3.3  "Eventos de erro" relacionados a um proble &no dlwositivo (LED A
esquerdo aceso em vermelho e os simbolos S80 exibIdOS) .vverrerrerrerreis 207

16.3.4  "Eventos de adverténcia" em conjunto com o monitoramento dos para-
r‘etros de processo (LED B direito aceso em laranja e os simbolos & e

&

S

3

? SBO EXIDIAOS) vvvuureresririseisisessissss bbb 208
o

2 16.3.5  "Eventos de adverténcia" relacionados a um problema n‘dISpOSItIVO

& (LED A esquerdo aceso em laranja e os simbolos & $80 exibidos) ...ocerriernnnn. 210
’é 16.3.6 "Eventos de adverténcia" em cory/;t‘mto cor;a calibracdo (LED B direito

§ aceso em laranja e os simbolos Y- To =Y (] o) e [01-) NSO 210
.;-; 16.3.7  Mensagens de erro ao Salvar 0S dadOS ... 211
% 16.3.8  Mensagens de erro ao carregar 0S dadOS ... eesessesseeans 212
% 16.3.9  Mensagens de erro ao usar o datalogger (o simbolo € exXibid0) .cooeerrrirrerirerins 213
E’, 16.3.10  DIVErsas MENSAGENS ...ccvicririiieiiiieis st 213
—

4

8 17  PECAS DE REPOSICAO E ACESSORIOS 214
&

o 17.1 Outros documentos 214
5

n

2 18 EMBALAGEM, TRANSPORTE 215
'_

o

Yo

3

>

3

3

=z

<

=
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16 MANUTENCAO, CORRECAO DE ERROS

16.1 Instrucoes de seguranca

A PERIGO

Risco de ferimentos por choque elétrico!

» Se a versdo de 12...36 V DC for usada fixada na parede em operagdo externa ou ambiente umido, todas as
tensdes deverdo ter no maximo 35 V DC.

» Antes de trabalhar na instalagédo ou dispositivo, desligar a tenséo e bloquear para impedir o religamento.

» Todo instrumento conectado ao dispositivo deve apresentar isolamento duplo da rede elétrica de distribuigéo
conforme a norma UL/EN 61010-1.

> Respeitar os regulamentos vigentes de seguranga e prevengao de acidentes para dispositivos elétricos.
A ADVERTENCIA

Manutencodes inadequados representam perigo!

» Os trabalhos de manutengdo podem ser executados apenas por pessoal técnico autorizado e com ferra-
menta adequada.

» Apds uma interrupgao do fornecimento, o processo deve ser retomado de forma definida e controlada.

16.2 Cuidados do dispositivo

Limpar o dispositivo apenas com um pano limpo umedecido com agua e, se necessario, com detergente compa-
tivel com os componentes do dispositivo.

Se desejar informagdes adicionais, nosso representante Birkert esta a sua disposigao.

16.3 Solucao de problemas

A tabela a seguir mostra a relagdo entre os sinais de LEDs descritos no capitulo “8.3 Uso do botao de nave-
gacéo e botdes dindmicos”, pagina 69, simbolos e tipo de mensagens que o dispositivo gera.

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

204

LEDs Simbolos exibidos Tipo da mensagem e causas
D LD Smile Erro e possiveis
(esquerdo) (direito) v téncia tencdo
violeta violeta O modo DCP do protocolo Profinet
todos esta ativo em um dispositivo com
(piscante) | (piscante) modulo Ethernet.
verde verde Funcionamento sem erros do
dispositivo e simbolo basico quando
nenhum diagnostico estiver ativo.
verde vermelho o Evento "erro" em conexdo com o
diagnostico. Veja o capitulo 11.
vermelho | verde o Evento "erro" em conexdo com um
problema do dispositivo.
verde laranja A Evento "adverténcia" em conexdo com
o diagnostico. Veja o capitulo 11.
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LEDs Simbolos exibidos Tibo da mensagem e causas
LEDA LEDB | . = . = Adver Manu- e o
(esquerdo) (direito) v téncia tencdo
laranja verde A Evento "alerta" em conexdo com um
problema do dispositivo.
verde laranja Evento "manutengao" junto com a
calibragdo. Veja o capitulo 10.13,
A 7 capitulo 10.15, capitulo 10.19,
capitulo 10.20.
todasas todasas |[todos os Problema com o datalogger
cores cores smileys

16.3.1 Diversos problemas

Problema Medida
Em um multiCELL WM 8619, o — Verificar se o feixe de cabos, que conecta o display a placa de con-
display ndo acende embora o dis- trole, esta corretamente conectado.

positivo esteja ligado.

— Se o feixe de cabos estiver conectado, verificar o cabeamento.

16.3.2 "Eventos de erros" em conjunto com o monitoramento
dos parametros de processo (LED B direito aceso em
vermelho e os simbolos @ e sao exibidos)

Se um evento de erro for gerado no monitoramento dos pardmetros de processo:

= As saidas 4...20 mA geram uma corrente de 22 mA, se “Diag. events” for configurado em “22 mA” (veja o
capitulo 9.25);

= As saidas dos transistores funcionam normalmente.

— Procure a Burkert para obter informagdes sobre uma mensagem que ndo é apresentada.

Mensagem Significado Medida

exibida no menu

"Information"

“Mx:E:Alx low” O valor da entrada analogica do médulo — Verificar o cabeamento da entrada.

“Mx:Inputs” esta fora da faixa configurada. - o )
o — Verificar a funcionalidade do medidor
Esta mensagem ¢ exibida de acordo com conectado.

o limite configurado ERROR LOW quando
o monitoramento da entrada analdgica

do médulo “Mx” tiver sido ativado (veja o
capitulo 11.3).

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

»Mx:E:Alx high“ O valor da entrada analdgica do moédulo — Verificar o cabeamento da entrada.

“Mx:Inputs” esta fora da faixa configurada. N S i
- — Verificar a funcionalidade do medidor
Esta mensagem é exibida de acordo com conectado.

o limite configurado ERROR HIGH quando
o monitoramento da entrada analégica

do modulo “Mx” tiver sido ativado (veja o
capitulo 11.3).

205

portugués
BR




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Tipo 8619

Manutencéao, correcao de erros

Esta mensagem é exibida de acordo com

o limite configurado ERROR LOW e

ERROR HIGH quando o monitoramento de
impedancia do eletrodo de medigdo do modulo
"Mx" tiver sido ativado (veja o capitulo 11.5).

Mensagem Significado Medida
exibida no menu
"Information"
“Mx:E:Alx open” Um loop aberto de tenséo foi detectado em | — Verificar o cabeamento da entrada.
uma entrada analdgica. N _ ) )
— Verificar a funcionalidade do medidor
Esta mensagem ¢ exibida quando a detecgéo conectado.
de uma entrada aberta de tensdo do médulo
“Mx" tiver sido ativada (veja o capitulo 11.4).
“Mx:E:Glass A impedancia do eletrodo de medigdo do — Abrir o menu “Diagnostics” para ler o
imped.” modulo “Mx” esta fora da faixa definida. valor de impedancia do eletrodo de pH

(capitulo 11.5).

— Caso necessario, limpar o sensor de
medicéo e recalibrar ou trocar.

“Mx:E:Ref. imped.”

A impedéancia do eletrodo de referéncia esta
fora da faixa definida.

Esta mensagem ¢ exibida de acordo com o
limite configurado ERROR LOW e ERROR
HIGH quando o monitoramento de impedancia
do eletrodo de referéncia tiver sido ativado
(veja o capitulo 11.5).

— Abrir o menu “Diagnostics” para ler o
valor de impedancia do eletrodo de refe-
réncia (capitulo 11.5)

— Caso necessario, limpar o sensor de
medicao e recalibrar ou trocar.

“Mx:E:Conductivity”

A condutividade do liquido esta fora da faixa
definida.

Esta mensagem ¢ exibida de acordo com os
limites configurados ERROR LOW e ERROR
HIGH quando o monitoramento de conduti-
vidade do liquido para o médulo “Mx" tiver sido
ativado (veja o capitulo 11.6).

— Abrir o menu “Diagnostics” para ler
o valor de condutividade do liquido
(capitulo 11.6)

— Caso necessario, limpar o sensor de
medi¢do e/ou recalibrar.

“Mx:E:Temperature”

MAN 1000391385 PT Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 16.04.2021

A temperatura do liquido esta fora da faixa
definida.

Esta mensagem ¢ exibida de acordo com os
limites configurados ERROR LOW e ERROR
HIGH quando o monitoramento da tempe-
ratura do liquido para o modulo “Mx” tiver
sido ativado (veja o capitulo 11.7).

— Abrir o menu “Diagnostics” para ver a
temperatura medida (capitulo 11.7).

— Se necessario, verificar se o sensor de
temperatura esta funcionando correta-
mente durante a medigao de um liquido
cuja temperatura seja conhecida.

— Se o sensor de temperatura estiver com
defeito, faga a devolugao para o fabricante.

— Se o sensor de temperatura néo for a
causa do erro, verificar o processo.

“Mx:E:RTD open”

O sensor de temperatura néo esta
conectado ao modulo “Mx”.

Esta mensagem so aparece quando

a medi¢do da temperatura for feita no
modulo "Mx" no modo automatico (veja o
capitulo 9.28 e/ou 9.29).

— Conectar um sensor de temperatura no
modulo “Mx” ou

— definir o valor da temperatura usado
no processo no modo “Manual” (veja o
capitulo 9.28 e/ou 9.29).
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16.3.3

"Eventos de erro" relacionados a um problema no

dispositivo (LED A esquerdo aceso em vermelho e os
simbolos ¥ e ©® sao exibidos)

Se um evento de erro for gerado em relagédo a um problema do dispositivo:

= A ou as saidas 4...20 mA geram uma saida de 22 mA,

= As saidas dos transistores funcionam normalmente.

— Procure a Biirkert para obter informagdes sobre uma mensagem que nao é apresentada.

mentares foi interrompida.

Mensagem Significado Medida
exibida no menu
"Information"

“Mx:E:ORP sat.” Medigao de pH e/ou potencial redox — Verificar o cabeamento dos aterramentos.
N y incorreta por causa da saturagdo do nivel - . .

Mx:E:pH sat. de entrada da placa de medicao. — Verificar a ajuste de potencial da planta.
“MO:E:Mx com.” A conexdo com o ou os modulos comple- | — Desligar e religar o dispositivo.

— Se o erro persistir, enviar o dispositivo
para a Blirkert.

“Mx:E:Memory FR”

Os dados de fabrica foram perdidos.

O processo continuara, mas a precisdo do
dispositivo esta prejudicada.

— Desligar e religar o dispositivo.

— Se o erro persistir, enviar o dispositivo
para a Blirkert.

“Mx:E:Memory UR”

“Mx:E:Memory UW”

Os dados do usuario para os sensores
foram perdidos.

— Desligar e religar o dispositivo.

— Verificar os parametros dos sensores
em todos os menus e salvar os dados
novamente.

— Se o erro persistir, enviar o dispositivo
para a Blirkert.

“Mx:E:Memory CR"

“Mx:E:Memory CW”"

Os parametros de calibragdo do modulo
"Mx" foram perdidos.

— Desligar e religar o dispositivo.

— Se o erro recair na placa principal "M0",
realizar novo teach-in.

— Se o erro recair sobre um modulo “Mx”,
recalibrar o sensor conectado a este
modulo.

— Se o erro persistir, enviar o dispositivo
para a Biirkert.

“Mx:E:RTClock”

O relogio esta com defeito.

O processo continuara.

— Devolver o dispositivo para a Blirkert.

“Mx:E:totalisers
lost”

Os ultimos valores do totalizador foram
perdidos.

Os valores salvos no penultimo desliga-
mento seréo restaurados.

— Desligar e religar o dispositivo.

— Se o erro persistir, enviar o dispositivo
para a Biirkert.

“Mx:E:total+backup
lost”

Os ultimos dos totalizadores foram definiti-
vamente perdidos.

Os totalizadores sdo redefinidos em zero.

— Desligar e religar o dispositivo.

— Se o erro persistir, enviar o dispositivo
para a Birkert.
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16.3.4

"Eventos de adverténcia" em conjunto com o

monitoramento dos parametros de processo (LED B direito
aceso em laranja e os simbolos A e sao exibidos)

Se um evento de adverténcia for gerado no monitoramento dos parametros de processo:

= A ou as saidas 4...20 mA funcionam normalmente,

= As saidas de transistor parametrizados no modo "Adverténcia" comutam.

— Procure a Birkert para obter informagdes sobre uma mensagem que néo ¢ apresentada.

“Mx:Inputs” esta fora da faixa configurada.

Esta mensagem ¢é exibida de acordo com
o limite configurado WARNING. HIGH
guando o monitoramento da entrada ana-
l6gica do médulo “Mx” tiver sido ativado
(veja o capitulo 11.3).

Mensagem Significado Medida

exibida no menu

"Information"

“Mx:W:Alx low” O valor da entrada analégica do modulo — Verificar o cabeamento da entrada.
“Mx:Inputs” esta fora da faixa configurada. N . ) .

— Verificar a funcionalidade do medidor

Esta mensagem ¢ exibida de acordo com conectado.
o limite configurado WARNING. LOW
quando o monitoramento da entrada ana-
logica do modulo “Mx” tiver sido ativado
(veja o capitulo 11.3).

“Mx:W:Alx high” O valor da entrada analogica do médulo — Verificar o cabeamento da entrada.

Verificar a funcionalidade do medidor
conectado.

"Mx:W:Ref imped."

A impedancia do eletrodo de referéncia do
modulo "Mx" esta fora da faixa definida.

Esta mensagem ¢ exibida de acordo

com o limite configurado ERROR LOW e
ERROR HIGH quando o monitoramento

de impedancia do eletrodo de referéncia
do modulo “Mx” tiver sido ativado (veja o

capitulo 11.5).

%

Abrir o menu “Diagnostics” para ler o
valor de impedancia do eletrodo de refe-
réncia (capitulo 11.5).

Caso necessario, limpar o sensor de
medicéo e recalibrar ou trocar.

"Mx:W:Glass
imped."

A impedancia do eletrodo de medigdo do
modulo “Mx" esta fora da faixa definida.

Esta mensagem ¢ exibida de acordo

com o limite configurado ERROR LOW e
ERROR HIGH quando o monitoramento
de impedancia do eletrodo de medigao
do modulo “Mx” tiver sido ativado (veja o
capitulo 11.5).

Abrir o menu “Diagnostics” para ler o
valor de impedancia do eletrodo de
medig&o (capitulo 11.5).

Caso necessario, limpar o sensor de
medigao e recalibrar ou trocar.
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Mensagem Significado Medida
exibida no menu
"Information"
"Mx:W:Conductivity" | A condutividade do liquido esta fora da — Abrir o menu “Diagnostics” para ler
faixa definida. o valor de condutividade do liquido
Esta mensagem ¢ exibida de acordo com (capitulo 11.6)
os limites configurados ERROR LOW — Caso necessario, limpar o sensor de
e ERROR HIGH quando o monitora- medicao e/ou recalibrar.
mento de condutividade do liquido para
0 médulo “Mx” tiver sido ativado (veja o
capitulo 11.6).
"Mx:W:Temperature" | A temperatura do liquido esta fora da faixa | — Abrir o menu “Diagnostics” para ver a
definida. temperatura medida (capitulo 11.7).
Esta mensagem ¢ exibida de acordo com | _; Se necessario, verificar se o sensor de
os limites configurados WARNING LOW temperatura esta funcionando correta-
e WARNING HIGH quando o monito- mente durante a medigdo de um liquido
ramento da temperatura do liquido para cuja temperatura seja conhecida.
0 médulo “Mx” tiver sido ativado (veja o
capitulo 11.7). — Se o sensor de temperatura estiver
com defeito, faca a devolugédo para o
fabricante.
— Se o sensor de temperatura néo for a
causa do erro, verificar o processo.
"W:concent.OOR" | A condutividade ou a concentragao do — Certificar-se de que a temperatura e a
liquido esta fora da faixa de calculo. condutividade para o calculo configurado
da concentragéo estéo corretos. Veja o
capitulo 9.29.
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16.3.5 "Eventos de adverténcia" relacionados a um problema
no dispositivo (LED A esquerdo aceso em laranja e os
simbolos A e © sao exibidos)

Se um evento de adverténcia for gerado em relagdo a um problema do dispositivo:

= A ou as saidas 4...20 mA funcionam normalmente,

= As saidas de transistor parametrizados no modo "Adverténcia" comutam.

— Procure a Birkert para obter informagdes sobre uma mensagem que néo ¢ apresentada.

1:1"

Mensagem Significado Medida
exibida no menu
"Information"
“MO:W:Time lost” | A data e o horéario foram perdidos. — Reajustar a data e horario (veja o
capitulo 9.2)
Quando um ciclo de dosagem ¢ definido, o
ciclo de dosagem néo pode ser executado.
Veja o capitulo 9.19.
Quando os intervalos entre as calibragdes
ou as manutengoes é definida, o lembrete
de calibragdo ou manutencéo ndo é gerado.
Veja o capitulo 10.13, 10.15, 10.19, ou
10.20.
“MO:W:ON/OFF | A duragéo definida com o parametro — Desativar e reativar a fungdo ON/OFF.
time” “MaxONtime” da fungdo ON/OFF foi ultra-
passada (veja o capitulo 9.17)
“MO:W:Pulse x No modo “Pulse”, o volume especificado — Digitar um volume apropriado.
lim.” para um pulso ndo é correto (veja o
capitulo 9.26.7). — Verificar o fator K.
“MO:W:Pulse x No modo “Pulse”, o volume especificado — Digitar um volume apropriado.

para um pulso néo ¢ correto (veja o
capitulo 9.26.7).

— Verificar o fator K.

16.3.6 "Eventos de adverténcia" em conjunto com a calibracao
(LED B direito aceso em laranja e os simbolos 7, A e
sao exibidos)

Se um evento de adverténcia for gerado com a calibragéo:

= A ou as saidas 4...20 mA funcionam normalmente,

= As saidas de transistor parametrizados no modo "Adverténcia" comutam.

— Procure a Birkert para obter informagdes sobre uma mensagem que néo é apresentada.
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Mensagem
exibida no menu
"Information"

Significado

Medida

“MxM:Time to cal.”

Data de vencimento da calibragdo do sensor do
modulo "Mx".

A distancia temporal entre duas calibragoes é
definida com o auxilio da fungéo “INTERVAL' do
menu “CALIBR. INTERVAL" (veja o capitulo 10,
pagina 150).

— Calibrar o sensor
(veja o capitulo 10, pagina 150).

O intervalo entre 2 manutengdes ¢ definido no
capitulo 10.15.

"W:AI1 cal." O tempo de calibragéo para Al1 venceu. — Realizar uma calibragao para
. . - Al1. Vej itulo 10.5 até
O intervalo entre 2 calibragoes ¢ definido no . ¢ja o capitulo 10.5 ate o
. capitulo 10.10.
capitulo 10.13.
— Resetar o tempo até a proxima cali-
bracéo. Veja o capitulo 10.13.
"W:AI2 cal." O tempo de calibragéo para Al2 venceu. — Realizar uma calibragéo para
O intervalo entre 2 calibragoes ¢ definido no Al2', Veja o capitulo 10.5 até 0
. capitulo 10.10.
capitulo 10.13.
— Resetar o tempo até a proxima cali-
bragéo. Veja o capitulo 10.13.
"W:AI1 maint." O tempo de manutengdo para Al1 venceu. — Realizar a manutengéo necessaria
O intervalo entre 2 manutengdes ¢ definido no 9 (il
capitulo 10.15. — Resetar o tempo até a proxima
manutengéo. Veja o capitulo 10.15.
"W:AI2 maint." O tempo de manutengdo para Al2 venceu. — Realizar a manutengéo necessaria

no Al2.

— Resetar o tempo até a proxima
manutengao. Veja o capitulo 10.15.

16.3.7 Mensagens de erro ao salvar os dados

— Procure a Biirkert para obter informagdes sobre uma mensagem que nao é apresentada.

As seguintes mensagens de erro podem ser exibidas durante o armazenamento dos dados (veja o capitulo 9.6).

Mensagem
exibida

Significado

Medida

“Missing memory
card”

O dispositivo esta sem o cartdo de memoria ou o
cartdo néo esta formatado.

— Inserir um cartdo de memoria no
dispositivo (veja o capitulo 9.6).

— Formatar o cartido de memoria.

“Datalogger is

O cartdo de memoria é usado pela fungéo

— Desativar a fungéo datalogger (veja

enabled” datalogger. o capitulo 9.22).

“File open” O arquivo néo pode ser criado. — Formatar o cartdo de memoria.
“Memory card O arquivo ndo pode ser escrito com os dados. — Verificar se o cartdo nao esta pro-
write” tegido contra escrita.

— Verificar se ha espaco suficiente no
cartdo de memodria.
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16.3.8 Mensagens de erro ao carregar os dados

— Procure a Birkert para obter informagdes sobre uma mensagem que néo é apresentada.

As seguintes mensagens de erro podem ser exibidas durante o carregamento dos dados (veja o capitulo 9.7).

Mensagem Significado Medida

exibida

“Missing memory | O dispositivo esta sem o cartdo de memoéria ou o | — Inserir um cartdo de memoria no
card” cartdo ndo esta formatado. dispositivo (veja o capitulo 5.2).

— Formatar o cartao de memoria.

“Datalogger is O cartdo de memodria é usado pela fungao — Desativar a fungédo datalogger (veja
enabled” datalogger. o capitulo 9.22).
“File open” O arquivo nao pode ser lido, pois: Para verificar a compatibilidade entre

- o A~ .. os dois dispositivos:
= Os dois dispositivos ndo sdo compativeis P

— Executar um backup para cada
dispositivo (em dois cartdes de
memoria diferentes),

= Ou houve um erro durante o armazenamento dos
dados.

— Verificar em um computador se os
nomes dos arquivos sdo iguais.

— Se os nomes dos arquivos forem
diferentes, digite as definicdes
manualmente.

“Memory card O arquivo esta corrompido. — Usar um outro arquivo.

read”

“Incompatible Vocé esta tentando transferir os dados de um — Transferir os arquivos salvos para

module” maédulo para um modulo de outro tipo (p. ex., um modulo do mesmo tipo.

dados de um médulo pH para um modulo de
condutividade).
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16.3.9 Mensagens de erro ao usar o datalogger (o simbolo é

exibido)

— Procure a Birkert para obter informagdes sobre uma mensagem que néo é apresentada.

Durante o uso do datalogger, as seguintes mensagens de erro podem ser exibidas com o simbolo (veja o

capitulo 9.22).

“MO:MC read only”

O cartdo esta protegido contra
escrita.

Permitir a escrita do cartdo (empurrar
a trava para cima).

“MO:MC failure” Problema com o cartdo de = Verificar se ha um cartdo de memoria
memoria. no dispositivo.
= Formatar o cartdo de memoria.
= Se o problema persistir, trocar o
cartdo de memoria.
“MO:MC full” O cartdo de memoria esta = Usar um cartdo de memoria novo

cheio.

ou excluir os dados do cartdo de
memoria.

= Se o problema persistir, formatar o
cartdo em um PC.

= Se o problema persistir, trocar o tipo
do cartdo de memoria.

“MO:MC data loss”

O cartdao de memoria for
removido durante a ativagao do
datalogger.

Os dados foram perdidos.

Sempre desativar o datalogger antes
de remover o cartdo de memoria do
dispositivo (veja o capitulo 9.22).

16.3.10 Diversas mensagens

— Procure a Biirkert para obter informagdes sobre uma mensagem que néo é apresentada.

“MO:Power on”

O dispositivo foi ligado.

"Too big value"

Durante a configuragao de
uma fungéo aritmética (veja

o capitulo 9.13), vocé deseja
digitar o valor da constante,
mas o outro valor esta definido
em "NONE".

— Configurar primeiro o valor que ndo
€ uma constante.
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17 PECAS DE REPOSICAO E ACESSORIOS

A CUIDADO

Risco de ferimentos e de danos materiais por pecas erradas!

Acessorios errados e pecas de reposigao inadequadas podem causar ferimentos e danos ao dispositivo e

adjacéncias.

> Usar apenas acessorios e pegas originais da Burkert.

Peca de reposicao Numero do item
4 sistemas de fixagédo de plastico, multiCELL 8619 560225
4 parafusos de plastico para a tampa de um multiCELL WM 8619 565193
Acessorios Numero do item
Cartdo de memoria de 8 GB 564072
Kit de montagem de tubulagéo (multiCELL WM 8619) 564596
Adaptador para passagem de cabo M20x1,5 com conector de interface 569242
RJ45-M12 codificagdo D

Cabo de conexéo para sensor pH, 3 m de comprimento 561904
Cabo de conexdo para sensor pH, 5m de comprimento 561905
Cabo de conexéo para sensor pH, 10m de comprimento 561906
Cabo de conexdo para sensor de temperatura Pt1000, 3 m de comprimento 561907
Cabo de conexdo para sensor de temperatura Pt1000, 5m de comprimento 427113
Cabo de conexéo para sensor de temperatura Pt1000, 10m de comprimento 554822
Cabo de conexdo Variopin, 3 m de comprimento 554855
Cabo de conexéo Variopin, 5m de comprimento 554856
Cabo de conexéo Variopin, 10m de comprimento 554857
Opcional de software: PID 561836
Opcional de software: Datalogger 561837
Opcional de software: Dosagem 561838
Opcional de software: Vazao 561839
Opcional de software: Concentragio 561840
Opcional de software: Protocolos Ethernet (Modbus TCP, PROFINET, EtherNet/IP) 569286
Opcional de software: MATH 569848

17.1 Outros documentos

Veja o manual complementar de comunicagao digital para a configuragdo de uma versao Ethernet em

country.burkert.com
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18 EMBALAGEM, TRANSPORTE

ATENQAO
Danos de transporte!

Os dispositivos sem protegdo adequada podem ser danificados durante o transporte.
» Transportar o dispositivo protegido contra umidade e sujeira em uma embalagem resistente.

> Impedir que a temperatura de armazenagem permitida fique acima ou abaixo dos limites.

19 ARMAZENAMENTO

ATENCAO
O armazenamento inadequado pode danificar o dispositivo.

> Armazenar o dispositivo em local seco e livre de poeiral

» Temperatura de armazenamento do dispositivo: —20...4+70°C
limitado a —10...+70°C com cartdo de memoria inserido com numero do item 564072.

20 DESCARTE

— Descartar o dispositivo e embalagem de forma ecologicamente responsavel!

ATENCAO

Danos ambientais por pegcas contaminadas por liquidos!

> Respeitar as normas vigentes de descarte e as normas nacionais de eliminagdo de dejetos e protecdo
ambiental!
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