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Tipo 8605

Modulo electronico de control digital para valvulas proporcionales
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1 EL MANUAL DE FUNCIONAMIENTO

El manual de funcionamiento describe la totalidad del ciclo de vida del
dispositivo. Guarde este manual de forma que pueda ser facilmente consultado
por los usuarios y esté a disposicion de los diferentes propietarios del
dispositivo.

AVISO

m Es obligatorio leer y entender este manual de funcionamiento en su
totalidad.
* Lea atentamente este manual de funcionamiento.

= Cumpla las instrucciones ofrecidas en los capitulos de Uso indicado y
Precauciones generales de seguridad

1.1 Simbolos

1.1.1 Precauciones de seguridad

PELIGRO
Riesgo alto

>

Significa que existe un peligro inminente. Si no se evita, podrian producirse
lesiones graves e incluso mortales.

2
(2]
(o)

Riesgo medio

>

Significa que existe una situacién de peligro potencial. Si no se evita,
podrian producirse /esiones graves e incluso mortales.

PRECAUCION
Riesgo bajo

>

Significa que existe una situacion de peligro potencial. Si no se evita,

1.1.2 Informaciones, recomendaciones

=z
9
>

Describe una serie de recomendaciones, consejos e informacién adicional
importante, tanto para su seguridad como para el funcionamiento correcto
del dispositivo.

=
A4

=z
9
>

Remite a la informacion que figura en este manual o en otros documentos.

Swm\
B

1.1.3 Procedimientos de trabajo

— Indica un procedimiento obligatorio.
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2 USO INDICADO

El médulo electronico de control digital de valvulas proporcionales, tipo
8605, solo puede destinarse a las aplicaciones indicadas en el capitulo 5,
Descripcidon del producto, y unicamente ha de utilizarse con los equipos y
componentes de otras empresas recomendados o aprobados por Biirkert.
Cualquier otro uso se considera contrario al uso indicado. Es obligatorio
cumplir las instrucciones de este manual de funcionamiento, asi como las
condiciones de uso y los datos admisibles que se especifican en el capitulo
de 5.2 Datos técnicos. Para que el modulo electronico de control digital de
valvulas proporcionales, Tipo 8605, funcione de manera segura y adecuada,
es preciso que el transporte, almacenamiento e instalacion hayan sido
correctos, asi como su mantenimiento y utilizacion.

2.1 Limitaciones

Preste especial atencion a cualquier limitacion si va a exportar el sistema.

2.2 Uso contrario al indicado

Eleccion erronea de la valvula. Si se elige una valvula inadecuada, pueden
producirse dafios mecanicos (por ejemplo, con el Tipo 2822) cuando la
frecuencia de control es demasiado baja.

4 - 8605
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3

PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

PELIGRO

AN

Riesgo por alta presion

Las manipulaciones del sistema acarrean un grave riesgo de producir

lesiones.

= Desconecte la presion antes de desmontar cualquier linea o valvula a la
gue esté conectado el médulo electronico.

Riesgo por tension eléctrica

Las manipulaciones del sistema acarrean un grave riesgo de producir

lesiones.

= Antes de comenzar a trabajar en la unidad debe comprobar que esta
haya sido desconectada del suministro eléctrico, de forma que sea
imposible que el modulo pueda reiniciarse.

= Respete todas las normas sobre seguridad y prevencion de accidentes
aplicables al uso de equipos eléctricos.

AVISO

N

El funcionamiento accidental y las modificaciones no autorizadas

pueden producir situaciones de peligro e incluso lesiones fisicas.

= Tome las medidas oportunas para evitar situaciones de puesta en
funcionamiento accidental o modificaciones no autorizadas.

Durante los trabajos de instalacion y mantenimiento se pueden

producir situaciones de peligro.

= Estas operaciones solo deben ser realizadas por personal especializado
con las herramientas adecuadas.

= Los trabajos de instalacion y mantenimiento deben realizarse de manera
controlada y definida una vez interrumpido el suministro eléctrico y
neumatico.

PRECAUCION

AN

Cumpla las normas técnicas generales de planificacion y el
funcionamiento de la unidad.

La inobservancia de estas normas puede ocasionar lesiones o dafios en
los equipos y sus inmediaciones.

= Respete las normas técnicas generales.

La presidn del sistema puede descender al conectarlo y desconectarlo.
Riesgo de lesiones.

= Evite que se produzcan caidas de presion.

= Disefie el sistema de suministro de presién de modo que el volumen sea
lo mayor posible, aunque haya instalados aguas arriba dispositivos tales
como reguladores de presion, equipos de aire acondicionado, valvulas
de cierre, etc.
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PRECAUCION
mComponentes / moédulos sensibles a las descargas electrostaticas

El sistema contiene varios componentes electrénicos sensibles a las
descargas electrostaticas (ESD). Si una persona o un objeto cargado de
electricidad estatica toca uno de esos componentes, puede provocar una
averia. En el peor de los casos pueden quedar destruidos inmediatamente
o averiarse tras la puesta en servicio.

Cumpla los requisitos de la norma EN 100 015 - 1 para evitar o
minimizar el riesgo de averia provocada por una descarga electrostatica
repentina.

Evite también tocar los componentes electronicos cuando el suministro
eléctrico esté conectado.

NOTA

(L)
A4

El médulo electronico de control digital de valvulas proporcionales,

tipo 8605, es un disefio de ultima generacion que cumple las normas
técnicas de seguridad reconocidas. Sin embargo, eso no impide que su
manipulacion pueda entrafar algun riesgo.

El médulo electronico de control digital de valvulas proporcionales,
tipo 8605, debe encontrarse en perfecto estado antes de su puesta
en funcionamiento; su manejo debe realizarse con arreglo al manual de
funcionamiento.

El incumplimiento de estas instrucciones y la manipulacion no autorizada
del modulo electrénico de control digital de valvulas proporcionales,

tipo 8605, nos exime de toda responsabilidad y anula las garantias
aplicables a los dispositivos y accesorios.

6 - 8605



MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

burkert
4 INFORMACION GENERAL

4.1 Ambito de suministro

Inmediatamente después de recibir el suministro, compruebe que no existan
dafos y que los articulos suministrados sean los indicados en el albaran o

en la lista de bultos. En caso de discrepancia, comuniquenoslo con la mayor

brevedad.

Alemania
Direccion de contacto:

Biirkert Fluid Control System

Centro de ventas

Chr.-Biirkert-Str. 13-17

D-74653 Ingelfingen

Tel. : 07940 - 10 91 111

Fax: 07940 - 10 91 448

Correo electrénico: info@de.buerkert.com

Internacional
Consulte las direcciones de contacto en las ultimas paginas de este manual.

También puede encontrar informacion en la siguiente pagina de Internet:
www.buerkert.es

4.2 Condiciones de la garantia

Este documento no constituye ninguna forma de garantia. La garantia
se detalla en nuestras condiciones generales de venta. Un prerrequisito
de la garantia es el uso indicado del modulo electrénico de control
digital de valvulas proporcionales, tipo 8605, segun las condiciones de
funcionamiento establecidas.

NOTA

7« B garantia solo cubre la ausencia de defectos del médulo electronico de

Ne 4 control digital de valvulas proporcionales, tipo 8605, y sus componentes.
No asumimos ninguna responsabilidad por los dafios indirectos
provocados por un fallo o un funcionamiento incorrecto del dispositivo,
sean del tipo que sean.

8605 -7
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4.3

Certificaciones

NOTA

La marca de certificacion que aparece en las placas de caracteristicas de

VW
N4 Biirkert se refiere a los productos Biirkert.

4.4

Informacion en Internet

El manual de funcionamiento y la ficha técnica del modulo electrénico de
control digital de valvulas proporcionales, tipo 8605, se encuentra en la
siguiente pagina de Internet:

www.buerkert.es

Asimismo, la documentacién completa esta disponible en un CD. El
manual de funcionamiento puede solicitarse con el siguiente nimero de
identificacion (n° de ID): 00805613.

DESCRIPCION DEL PRODUCTO

Descripcion general

El modulo electronico de control digital de valvulas proporcionales, tipo
8605 (denominado en adelante Mddulo electrénico de control, Tipo 8605)
es adecuado para controlar todas las valvulas proporcionales de Birkert,
con un intervalo de corriente maxima comprendido entre 40 y 2.000 mA.

El modulo transforma una sefal externa estandar en una sefial de tension
modulada en anchura de impulsos (PWM), que se suministra a la bobina
del solenoide de la valvula proporcional. Por lo tanto, al valor de cada sefal
de entrada se le asigna un valor determinado de la corriente media de la
bobina. La apertura proporcional de la valvula puede ajustarse a través de la
corriente de la bobina.

Ambito de aplicacion

El modulo electronico de control, Tipo 8605, esta disefiado para mantener
un funcionamiento continuo en entornos industriales, y sobre todo en los
campos de control de circuito abierto y circuito cerrado.

8 - 8605
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MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

Nombre

Valor

Fuente de alimentacion

12..24 VCC
(£10 %, ondulacién residual < 5 %)

Consumo de potencia (sin valvula)

aprox. 1 W

Corriente de salida (a la valvula)

max. 2 A

Temperatura de trabajo

-10..60°C /14 ..140°F

Resistencia a las interferencias

Segun EN50082-2

Interferencias emitidas

Segun EN50081-2

Intervalo de corriente, segun la
version de las valvulas

Entre 40y 220 mA, 200y 1.000 mA,
500y 2.000 mA

Senal de entrada estandar
= Tension(0..5V,0..10V)
= Corriente (0...20mA, 4...20 mA)

Impedancia de entrada > 20 kQ
Impedancia de entrada < 200 Q

Version de alojamiento con carril DIN

= Grado de proteccion conforme a
DIN EN 60529

* Materiales
* Dimensiones

IP40

Poliamida / PBT

Largoxanchoxalto: 97 x27 x57 mm

Version de alojamiento con cabeza
de cable

= Grado de proteccién conforme a
DIN EN 60529

= Materiales
= Dimensiones

IP65

Poliamida / PC
Largoxanchoxalto: 70x32x42,5mm

8605 -9
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5.3 Formas del dispositivo

El médulo electronico de control esta disponible en dos versiones.

5.3.1 Tipo 8605 KK (version con cabeza de cable)
Version insertable en las valvulas con conectores de tipo A (por ejemplo, los
tipos 2832, 2833, 2834, 2835, 2836, 6022, 6023, 6024, 6223).

La unidad de control (véase el capitulo 6.7.7 Unidad de control) puede
retirarse tras el proceso de configuracion.

Durante el funcionamiento del Médulo electronico de control 8605, en el
caso de la version con cabeza de cable sin unidad de control, el estado de
funcionamiento aparece indicado por dos LED (véase el capitulo 6.7.2 LED
en las versiones sin unidad de control).

Variantes del dispositivo Tipo 8605 KK

Se encuentran disponibles dos variantes del dispositivo:

= Variante 1 para valvulas con una corriente max. de 200 a 1000 mA,

= Variante 2 para valvulas con una corriente max. de 500 a 2000 mA,

5.3.2 Tipo 8605 HS (version para carril DIN)

Electronica en alojamiento independiente para montaje en carril DIN
segun DIN EN 50022. De esta forma es adecuada para todas las valvulas
proporcionales dentro del intervalo de potencia indicado.

La unidad de control (véase el capitulo 6.7.7 Unidad de control) no puede
retirarse.

Variantes del dispositivo Tipo 8605 HS
Se encuentran disponibles tres variantes del dispositivo:

= Variante 1 para valvulas con una corriente max. de 40 a 220 mA,
= Variante 2 para valvulas con una corriente max. de 200 a 1000 mA,
= Variante 3 para valvulas con una corriente max. de 500 a 2000 mA.

10 - 8605
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5.4 Cdbdigos / Accesorios

PRECAUCION
m Peligro debido al uso de accesorios y piezas de repuesto incorrectos.

El uso de accesorios incorrectos o piezas de repuesto no apropiadas
puede ocasionar lesiones y dafios en el equipo y en sus inmediaciones.

= Utilice solo accesorios y piezas de repuesto originales de Burkert GmbH
& Co. KG.

5.4.1 Variantes del dispositivo

MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

Tipo de Carril Carril Carril
valvula DIN DIN DIN
40 a 200 a 200 a 500 a 500 a
220 mA | 1000 mA| 1000 mA | 2000 mA | 2000 mA
178362 (178363 (178354 |178364 |178 356
178 355 178 357
178 358 178 360
178 359 178 361
Programa nuevo
282224V CC| X
2822 12V CC| X
2824 24V CC| X X
2824 12V CC X
283324V CC X X
283312V CC X X X X
2835 24V CC X X X X
283512V CC X X
2836 24 V CC X X
6024 24V CC X X X X
6024 12V CC X X
6223 24V CC X X
6223 12V CC X X
Programa antiguo
282124V CC| X
2821 12V CC X
6021 24V CC | X
6021 12V CC X
6022 24V CC X X
6022 12V CC X X X X

8605 - 11




MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

burkert

2832 24V CC X X

283212V CC X X X X
2834 24V CC X X X X
2834 12V CC X X
6023 24 V CC X X

6023 12V CC X X
Observaciones: Si el modulo de control electronico permite dos
intervalos de corriente elija el menor de ellos.

5.4.2 Accesorios

Accesorios/Piezas individuales Cadigo
Unidad de control para Tipo 8605 con cabeza de cable 667 839
Médulo RS232 para Tipo 8605 con cabeza de cable 667 840
Moédulo RS485 para Tipo 8605 con cabeza de cable 667 841
Moédulo RS232 para Tipo 8605 con carril DIN 667 842
Moédulo RS485 para Tipo 8605 con carril DIN 667 843
Conector angular M12 de 4 polos 784 301
Conexion inyectada M12 de 4 polos, 5 m de longitud 918 038
Conexion inyectada M8 para comunicacion RS232 o 918 718
RS485

juego de tapones (para funcionamiento sin unidad de 670 549
control)

12 - 8605
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6 CONFIGURACION Y FUNCIONES

6.1 Pantalla y funcionamiento
6.1.1 Unidad de control

La unidad de control posee una pantalla LCD y un teclado. Se utiliza para la
visualizacion y ajuste del modulo de control electronico, Tipo 8605.

3 4

S

Leyenda

1 Valorde proceso = valorreal
(de corriente de labobina)

2 Puntode consigna = Punto
de consigna (de corriente de
labobina)

3 B = activo
K = inactivo
4 Limite superior

5 Unidad del valor en pantalla
(s, Hz, %, mA, V)

6 Limite inferior

7 6 7 LCD
Figura 6-1: Unidad de control
Asignacion de teclado
Tecla Modo de visualizacion Modo de Punto del menu
configuracion seleccionado y
confirmado
N\ Cambio de valor en pantalla | Desplazamiento Aumenta el
AN PV [mA] valor de proceso en mA | hacia arriba valor numérico
0....9 PV [%)] valor de proceso en % (seleccion)
SP [%] punto de consigna en %
7| [TV [%] ciclo de servicio en % | Desplazamiento Disminuye el
7 hacia abajo valor numérico
< (seleccion)
3seg.d Entradaal modo |Confirma el Seleccionay

configuracion

ENTER

punto de menu
seleccionado

deselecciona
los puntos del
menu

Cambia entre los
puntos del menu
principal y los de
los submenus por

ejemplo: Out-VALV

Confirma
valores
seleccionados

8605 - 13
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6.1.2 Indicacion de los LED en funcionamiento
sin unidad de control

Cuando el médulo electronico de control 8605 funciona sin unidad de
control, dos LED se encargan de indicar el estado del dispositivo.

LED verde
LED amarillo

Leyenda

1 verde: Dispositivo en
funcionamiento

2 amarillo: Paso de corriente a la
valvula

Figura 6-2: LED en versidn sin unidad de control

6.2 Funcionamiento basico

El modulo de control electrénico, Tipo 8605, puede utilizarse con todas

las valvulas proporcionales de Biirkert para intervalos de corriente max.
desde 40 a 2000 mA. El médulo transforma una sefal externa estandar

en una sefal de tension modulada en anchura de impulsos (PWM), que

se suministra a la bobina del solenoide de la valvula proporcional (véase la
Figura 6-3: Funcionamiento béasico del médulo de control electrénico, Tipo
8605). Por lo tanto, al valor de cada sefal de entrada se le asigna un valor
determinado de la corriente media de la bobina. La apertura proporcional de
la valvula puede ajustarse a través de la corriente de la bobina.

0..5/10V
0/4 ... 20 mA

H

o—| estandar
]
P

carga

Figura 6-3: Funcionamiento basico del médulo de control electrénico, Tipo 8605

Pueden ajustarse como sefiales estandarde 0a5V,0a10V,0a20mA o6

4 a 20 mA.

14 - 8605



MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

burkert

Debido a la inductividad de la bobina, la grafica rectangular de tiempo para
las sefales de tension PWM no se transforma en la correspondiente curva
de corriente; pero la corriente de la bobina posee una curva de tiempo
"redondeada" (véase la Figura 6-4: Curva de tiempo de la sefial de tensién
PWM y la corriente de la bobina). La media en el tiempo de la corriente

de la bobina (efectiva) depende del factor de utilizacion T de la sefal de
tension.

T=t /@t +t,)

La curva de la corriente de la bobina en el ciclo de la frecuencia PWM
genera un cambio proporcional en la fuerza magnética que actua sobre la
carcasa, Y, en consecuencia, con la eleccion de la frecuencia adecuada
(véase el capitulo 6.3 Adapatacidn a la vélvula y datos de la aplicacién),

un leve y firme movimiento de la carcasa sobre su posiciéon de equilibrio
momentanea (movimiento de oscilacion). Esto evita los efectos de la friccion
estatica en los puntos de los rodamientos.

A

-

t

Figura 6-4: Tiempo de respuesta de la sefal de tension PWM y la
corriente de la bobina

Dado el calentamiento intrinseco de la bobina y las amplias variaciones

en la resistencia del devanado asociadas a este, su corriente, y,
consecuentemente, la apertura de la valvula con un factor de utilizacion fijo,
no son constantes. Un sistema de control de la corriente interno sirve para
compensar estos efectos térmicos con el correspondiente seguimiento del
factor de utilizacion.

8605 - 15
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6.3 Adaptacion a la valvula y
datos de la aplicacion

El intervalo de servicio de una valvula en una aplicacion concreta depende
en gran medida de su tamafio nominal y de las condiciones de presion
predominantes.

= Para adaptar el intervalo de servicio al intervalo de la sefal de control de
manera optima, los valores clave para la corriente de la bobina efectiva se
configuran a través de la unidad de control de modo quela apertura de la
valvula se inicie con un valor de corriente ligeramente por encima del valor
clave inferior (1) y

= el caudal volumétrico maximo se logre con un valor de corriente
ligeramente por debajo del valor clave superior (l,).

El valor clave inferior es el que controla la corriente con el valor mas bajo de

la sefial estandar (0 V, 0 mA 6 4 mA).

El valor clave superior se obtiene con el valor maximo de la sefial estandar
(5V, 10 V 6 20 mA).Entre los dos valores clave, la corriente de bobina
efectiva guarda una relacion lineal con la sefal de entrada (véase /lustracién
6-5: Corriente por encima de la sefial estandar).

2 % 100 % Senal esténd;

Figura 6-5: Corriente por encima de la senal estandar

Se puede hacer una escala del intervalo de servicio con los valores clave

|, yl, de modo que solo una parte de la apertura completa de la valvula
quede cubierta en todo el intervalo de la sefal estandar. Concretamente, el
intervalo de caudal volumétrico se puede limitar a un valor inferior del que
permitiria la valvula en unas condiciones de presion determinadas.

El corte en el punto cero garantiza la estanquidad del cierre de la valvula
con sefales de entrada por debajo de un limite determinado (por ejemplo,
< 2 % del valor limite). En este caso, con valores por debajo de este limite,
la corriente de la bobina se configura (en la desviacion de la linea que

16 - 8605
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aparece en la Figura 6-5) como cero para que la fuerza maxima del muelle
de retorno de la valvula actue como fuerza de cierre. El corte de punto cero
se puede activar o desactivar opcionalmente.

Una funcién rampa sirve para atenuar los cambios repentinos en la sefial
de entrada y para transformarlos en una rampa regulable (tiempo constante
entre 0y 10 s) (véase Figura 6-6: Funcién rampa). Esto resulta conveniente
para las aplicaciones en las que se deben evitar los cambios repentinos en
las variables controladas por la fluidica. Las rampas se pueden configurar
por separado para saltos positivos y negativos. La frecuencia de la sefal
PWM debe adaptarse a la valvula utilizada.

I}

sefal estandar

corriente

Figura 6-6: Funcién rampa

Se puede establecer comunicacion digital con controladores
superordinados (PC, etc.) a través de interfaces RS232 ¢ RS485 utilizando
modulos auxiliares (véase también el capitulo 5.4 Tablas de cédigos /
Accesorios).
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7 INSTALACION

7.1 Precauciones de seguridad

PELIGRO

m Riesgo por alta presion
Las manipulaciones del sistema acarrean un grave riesgo de producir

lesiones.

= Desconecte la presion antes de desmontar cualquier linea o valvula a la
que esté conectado el modulo electronico.

Riesgo por tension eléctrica

Las manipulaciones del sistema acarrean un grave riesgo de producir

lesiones.

= Antes de comenzar a trabajar en la unidad debe comprobar que esta
haya sido desconectada del suministro eléctrico, de forma que sea
imposible que el modulo pueda reiniciarse.

= Respete todas las normas sobre seguridad y prevencion de accidentes
aplicables al uso de equipos eléctricos.

AVISO
El funcionamiento accidental y las modificaciones no autorizadas
pueden producir situaciones de peligro e incluso lesiones fisicas.

= Tome las medidas oportunas para evitar situaciones de puesta en
funcionamiento accidental o modificaciones no autorizadas.

Durante las operaciones de instalacion pueden producirse

situaciones de peligro.

= Estas operaciones solo deben ser realizadas por personal especializado
con las herramientas adecuadas.

= Los trabajos de instalacion y mantenimiento deben realizarse de manera
controlada y definida una vez interrumpido el suministro eléctrico y
neumatico.

7.2 Conexiones eléctricas

7.2.1 Version con cabeza de cable

La conexion eléctrica del Controlador Tipo 8605 en versién con cabeza
de cable se realiza a través de una regleta terminal de 4 polos dentro del

dispositivo.
Cable
= Diametro 6..8mm
= Seccion max. 0,75 mm?
Conexiones de cable | Prensaestopas o conector M12, 4 polos
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Figura 7-1: Conexién regleta terminal

Leyenda
1 12..24VCC
2 Tierra
1 3 estandar sefal (<)
X Fe ' 5
3 4 4 estandar sefal (+)
2 1 \\ 3

Figura 7-2: Toma de conexidn

NOTA

7o) Asegurese de que la valvula esté bien asentada durante las operaciones
A de atornillamiento (versién con cabeza de cable). No apriete el tornillo M3
demasiado, ya que, de lo contrario, la carcasa se deformaria y las teclas
dejarian de funcionar correctamente.
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Instalacion

Figura 7-3: Instalacién de la version con cabeza de cable en la vélvula
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7.2.2 Version con carril DIN

La conexion eléctrica del Controlador Tipo 8605 en la version con carril DIN
se realiza a través de regletas terminales.

Regleta terminal Seccion de cable
* 2 polos | para valvula max. 1,5 mm?
= 3 polos | parainterfaz RS232 y RS485 max. 0,5 mm?
* 4 polos | para suministro de tension y sefial estandar | max. 1,5 mm?

1 5
I @

2—He = @/ﬂ/G

3 P %ﬂ ol ’

jZ g) @l 18

4 { T 1 9

Figura 7-4: Conexidn regleta terminal

Leyenda de la Figura 7-4

1 12..24VCC valvula
valvula
RS485-B/TxD
RS485-A/RxD

Tierra

2 Tierra
3 Senal estandar (<)
4  Senal estandar (+)

© ®® N O O
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8 CONFIGURACION

AVISO
m Un uso inadecuado puede dar lugar a una situacion de peligro.

Un uso inadecuado puede causar lesiones o dafios en el dispositivo.

= Solamente el personal cualificado puede manejar el médulo electronico
de control, Tipo 8605.

NOTA
A\ Realice la instalacion de la fluidica y la instalacion eléctrica antes de iniciar
N4 la configuracion.

8.1 Modos de funcionamiento

El modulo electronico de control se puede utilizar en dos modos:
* Modo de visualizacion
= Modo de configuracion

Cuando se enciende, el médulo electronico de control, Tipo 8605 se
encuentra en modo de visualizacion.

Modo de visualizacion Modo de configuracion
oL
[ H E,H 3s D
i C O Out
AL » dELY
% .-
A37 ons
5P M= :/(l) End
[ 1,1

Figura 8-1: Cambio entre el modo de visualizacion y el de configuracién
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8.2 Configuraciones basicas

Cambie al modo de configuracion para realizar los ajustes basicos.

— Mantega pulsada la tecla Enter durante 3 segundos.

En la pantalla aparecera "InP" (entrada), el primer elemento del menu de
configuracion.

— Pulse la tecla Enter para configurar el punto del menu InP.

En la pantalla aparecera un submenu.

Puede pasar de un punto del submenu a otro pulsando las teclas con
flechas y realizar los ajustes que desee.

— Confirme la configuracion que elija pulsando la tecla Enter.
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8.3 Menu del modo de configuracion

3 segundos

Modo de
visualizacién

ENTER

—

O

o
|

C3
L

C_
—
L=

1

-

o C O melc &

3
|

—a ]
C_
1

o O] oo
C3
I | LM

1 Ci_ LI
0 O

(U

Input
Seleccién de la
sefal de entrada

Output
Ajustes de la
valvula

Delay

Funcién rampa

Cut off
Corte de punto cero

Parameters
Ajustes del controlador

Address
Interfaces

Safe position

Ajuste de la posicion

de seguridad

Data

Carga y descarga

(sélo version con cabeza
de cable)

End

Volver al modo de
visualizacion

Figura 8-2: Ment del modo de configuracion

24 - 8605



MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

burkert

8.3.1 InP (Input) - Seleccion de la senal de entrada

Introduzca el tipo de sefial estandar que se utiliza con este punto del menu.
Puede seleccionar entre las siguientes sefales estandar:

0.5V
0..10V
0..20 mA
4..20 mA
¢ $ooy
| oF n-5
A &
Ao (n
L~ il
na'ﬁ
U-cl
</ mA
H-20
LI
4
Frd
(eren)

Figura 8-3: InP (Input) - Seleccidn de la sefal de
entrada

8.3.2 Out (Output) - Ajustes de la valvula

En este menu, la electronica se ajusta a

= la valvula empleaday

= y las condiciones de la fluidica en la aplicacion.
Son de vital importancia

= el ajuste del tipo de valvula en el submenu VALV y

= el ajuste del intervalo de servicio de la corriente de la bobina en el
submenu AdJ.

NOTA

/@ Unicamente en el caso de aplicaciones especiales es necesario modificar
las frecuencias de control PWM desde el submenu VAdJ con respecto a
los valores predefinidos con la seleccion del tipo de valvula.
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C O

C
C

O (T
L_

o
O O O|mde|me

L

Figura 8-4: Out (Output) - Ajustes de la
valvula

VALV (VALVE) - AJUSTES DEL TIPO DE VALVULA

PRECAUCION

AN

Elegir un tipo de valvula incorrecto puede resultar peligroso.

Si elige un tipo de valvula incorrecto, la valvula se puede deteriorar.
= Preste atencion para elegir el tipo de valvula adecuado.

El médulo de control electronico, Tipo 8605, se puede utilizar con toda

la gama de valvulas proporcionales Biirkert. En funcién de los tamafios
nominales y los datos de rendimiento fluidico, los diferentes tipos de valvula
contienen bobinas solenoides con tamafos, informacion de devanado y
propiedades dinamicas muy distintas (en funcion de la inductividad y la
resistencia 6hmica).

El hecho de que la valvula reaccione ante una sefal de tension PWM
con poco movimiento de oscilacion y, por lo tanto, su respuesta sea
especialmente buena, depende en gran medida de la caracteristica
dinamica de la bobina.

Por norma general, las bobinas pequefias con baja fuerza magnética
reaccionan bien incluso con frecuencias mas altas. Con bajas frecuencias,
incluso generan amplitudes de movimiento excesivamente grandes y un
nivel de ruido innecesariamente elevado. Las bobinas grandes, con un alto
grado de fuerza magnética, generan movimientos de oscilacion solamente
con bajas frecuencias, y por lo tanto garantizan estados de fricciéon por
deslizamiento.

La reaccion de una valvula ante una sefial PWM no depende unicamente
de su frecuencia, sino también del factor de utilizacion de corriente t y del
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punto de funcionamiento. La valvula es mas sensible cuando el punto de
funcionamiento se acompana de factores de utilizacion medios (Tt ~ 50%) y
es mas lenta cuando la apertura se corresponde con un factor de utilizacién
en areas limite cercanas al 0% o al 100%.

Para compensar esta dependencia, el control se lleva a cabo con una
frecuencia PWM que depende del factor de utilizaciéon cuya curva sigue
una funcién triangular (véase la Figura 8-5: frecuencia PWM / factor de
utilizacién). Aqui la frecuencia es la mas baja en los puntos limite (0%,

100%), y es la mas alta en T = 60%.

HI

LO

-
0% 60 % 100% =

Figura 8-5: frecuencia PWM / factor de utilizacién de impulsos).

Las dos frecuencias limite del control PWM (HI y LO) se determinan con
la seleccioén del tipo de valvula. En realidad la salida de la frecuencia varia
dentro de este intervalo, dependiendo del punto de funcionamiento.

Estos valores (véase la Figura 8-6: Limite de frecuencias para los

tipos de vélvulas Biirkert) se determinaron empiricamente a partir del
comportamiento de un amplio numero de dispositivos independientes del
tipo correspondiente.
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Figura 8-6: Limite de las frecuencias para los tipos de véalvulas

Biirkert

28 - 8605



MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

burkert

PRECAUCION
onfigurar un tipo de valvula incorrecto puede resultar peligroso.

I selecciona un tipo de valvula que no se corresponde con la valvula
que realmente se ha utilizado, y que tiene caracteristicas muy distintas, el
funcionamiento de esta se puede ver gravemente afectado. En el caso de
la valvula de muelle, Tipo 2822, configurar un tipo de valvula incorrecto
puede ocasionar dafios irreparables en el dispositivo.

= siempre el tipo de valvula correctamente.
En este parametro, el valor ,----* (no valvula) viene configurado como
predeterminado cuando se suministra el equipo. Si no se selecciona
ninguna valvula, la bobina permanece desactivada.

NOTA

M| Las valvulas disponibles dependeran del tipo de dispositivo que se esté
ANe 4 utilizando.

Dada la dispersion de los tipos de valvulas con respecto a las
caracteristicas de friccion y a la relacion entre comportamiento de
control sensible y baja histéresis, o desarrollo de bajo ruido y alta
histéresis, puede ser recomendable desviarse de las frecuencias PWM
aconsejadas (consulte también el capitulo 8.3.3 VAdJ - Ajuste preciso

de la frecuencia de la vélvula).
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8.3.3 VAdJ (Valve adjust) - Ajuste preciso

de la frecuencia de la valvula

En el menu VAdJ, las dos frecuencias definidas al seleccionar el tipo de
valvula pueden variar dentro de unos determinados limites. Por lo general,

una reduccion de los valores va asociada a
= una reduccion de la histéresis de la valvula, y a una

= mayor sensibilidad de respuestay

= un aumento del nivel de ruido.

Si aumentan las frecuencias, también lo hace la histéresis, y se reduce la
sensibilidad de respuesta. El control es entonces mas lento y el nivel de

ruido mas bajo.

d

_

&
i

ENTER
>

&
Has

HC
LI

4
Erd

ENTER

ENTER
e

ENTER

<«

ENTER
>

Figura 8-7: VAdJ (Valve adjust) - Ajuste preciso de la frecuencia de la vélvula

@R\ - La siguiente regla se aplica a la entrada de los pares de frecuencia: valor
\*4 HI > valor LO

= En el punto del menu VALYV, los valores Hl y LO estan limitados a un
intervalo conveniente en relacion con el tipo de valvula. Fuera de este
intervalo, no se puede esperar un comportamiento de control normal.

8.3.4 AdJ (Adjust) - Adaptacion de la

corriente de la bobina

El intervalo de funcionamiento de una valvula proporcional se define por la

corriente de la bobina.

= Limite de corriente inferior - LO [mA]Valor de corriente en el que la
valvula empieza a abrirse. Este valor se corresponde con el valor nominal y
real del 0%. El intervalo de ajuste dependera de la version del dispositivo
que se utilice.
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= Limite de corriente superior - HI [mA] Valor de corriente con el que la
valvula alcanza el caudal volumétrico maximo. Un aumento de la corriente
de la bobina por encima del valor superior no producira un aumento
perceptible del caudal volumétrico. Este valor se corresponde con el valor
nominal y real del 100%. El intervalo de ajuste dependera de la version
del dispositivo que se utilice.

Los valores de corriente fuera del intervalo de funcionamiento son
irrelevantes para un control. Por lo tanto, el intervalo de la sefial de entrada
estandar (por ejemplo, entre 0 y 10 V) se configura con el intervalo

de funcionamiento de la corriente de bobina (consulte el capitulo 6.
Configuracién y funciones).

Para un tipo de valvula concreto (version de la bobina), el intervalo de
funcionamiento dependera del tamafio nominal de la valvula y de las
relaciones de presion (presion de entrada y retorno) en el sistema. La
configuracion debe realizarse en las condiciones de funcionamiento
habituales.

& e

—, G oma Luoms
Hd | U:Iml_ll‘ Einind
k |C L > IC LW
Lo, i
1L ’/_II\I_L:
I
i

Figura 8-8: AdJ (Adjust) - Adaptacién de la corriente de la bobina

NOTA
= Para configurar el intervalo de funcionamiento, se necesita un indicador
ANe 4

de caudal. Determine el momento en que se inicia y alcanza el caudal
volumétrico maximo con este indicador.

= No es imprescidible que el indicador de caudal tenga una precision
absoluta.
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CONFIGURACION DE LA CORRIENTE DE LA BOBINA MIiNIMA Y
MAXIMA

Inicio del caudal

— Mediante las teclas con flechas, configure la corriente de la bobina
minima |, (AdJ = LO mA) con la que la valvula empezara a abrirse.

— Empiece con un valor de corriente con el que la valvula siga bien
cerrada, y auméntela con la tecla con flecha [5] hasta que el indicador
detecte un caudal por primera vez. -

— Reduzca la corriente de la bobina unos pocos mA con la tecla [¥] hasta
que la valvula vuelva a estar bien cerrada de nuevo.

. . . , . 77—
— Confirme la corriente de la bobina minima |, con la tecla .

Caudal volumétrico maximo

— Mediante las teclas con flechas, configure la corriente de la bobina
maxima |, (AdJ = HI mA) con la que se alcanzara el caudal volumétrico
maximo.

— Aumente la corriente de la bobina con la tecla con flecha [&| hasta
que se alcance el caudal volumétrico maximo y un aumento mas de la
corriente no provoque otro aumento del caudal volumétrico.

— Reduzca la corriente de la bobina con la tecla con flecha [Z] hasta que
el caudal volumétrico empiece a descender perceptiblemente otra vez,
y confirme este valor con la tecla =] como la corriente de la bobina
maxima |, (AdJ = HI mA).

Valores de corriente indicativos, en funcion del tipo de valvula

Para cada tipo de valvula almacenado en el menu, existen valores
predeterminados para las corrientes de inicio de apertura y caudal
volumétrico maximo. Estos valores son meramente indicativos en funcion del
tamafio nominal de la valvula y la relacion de presion.

En el elemento del menu ADJ, debe configurarse el tamafio nominal de la
valvula y la presion de corriente.

Para todas las valvulas proporcionales de accion directa (es decir, todos los
tipos a excepcion del Tipo 6223), el valor de corriente |, para el inicio de la
apertura desciende cuando aumenta la presion de entrada. Con una caida
de la presion cada vez mayor en la valvula, también se reduce el valor |, con
el que se alcanza el caudal volumétrico maximo.

En el caso de la valvula pilotada Tipo 6223, el valor de la corriente de inicio
de apertura aumenta cuando aumenta la presion de entrada. Con una caida
de la presion cada vez mayor en la valvula, el valor |, también aumenta.

32 - 8605



MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

burkert

8.3.5 dELY (Delay) - Funcion rampa

El tiempo de rampa para atenuar cambios repentinos en la sefial de entrada
se puede introducir al margen de los cambios aguas arriba y aguas abajo.

= Hl [s] - Rampa para un salto de sefial positivo
El tiempo indicado en segundos (entre 0,1 y 10,0 s) hace referencia a un
cambio en el punto de consigna entre el 0% y el 100%.

= LO [s] - Rampa para un salto de sefal negativo
El tiempo indicado en segundos (entre 0,1 y 10,0 s) hace referencia a un
cambio en el punto de consigna entre el 100% y el 0%.

Con cambios mas pequefios en la sefal de entrada, el tiempo de retardo
correspondera al valor establecido multiplicado por el tamafo del cambio
en porcentaje. Por ejemplo, con un cambio repentino entre el 20% y el
70%, correspondera exactamente a la mitad del valor establecido en Hl en
segundos.

Con un valor de ajuste de 0,0 s, la funcion rampa respectiva se desactivara.

P P o ) = o g
dEt 4 i | =00
CHIS Cl—\usl'/‘
aln @> A
L — L=
&
End

Figura 8-9: dELY (Delay) - Funcién rampa
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8.3.6 Cut (Cut off) - Corte de punto cero

Para garantizar la estanquidad del cierre de la valvula, esta tiene que estar
completamente desactivada con sefales de entrada por debajo del limite
de consigna (entre 0,1 y 5,0% de la sefal estandar de consigna) cuando se
active el corte de punto cero.

Ademas de la funcion de control, la valvula también puede adoptar la
funcién de una valvula de corte.

3 ol

- ’
LI

T ENTER

Figura 8-10: Cut (Cut off) - Corte de punto cero

//\\

/4R - Con un valor de consigna del 0,0%, la funcion de corte de punto cero
Q| se desactiva. Incluso con una sefial de entrada del 0%, la valvula ya
no puede cortar el caudal con seguridad.

= El control del caudal de la valvula se recupera con una histéresis del
0,5%.

= La reactivacion del control de la corriente se inicia en cuanto la
sefial de entrada adquiere un valor del 0,5% por encima del limite
definido; es decir, hay una histéresis del 0,5% para la activacion y la
desactivacion de la funcion de corte.

= Elintervalo de la sefal de entrada por debajo del limite configurado ya
no se encuentra disponible para el control de corriente ni de caudal
fluidico.
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8.3.7 PArA (Parameters) - Ajustes del controlador

La corriente de la bobina controlada no puede seguir los cambios en la
sefial de entrada a cualquier velocidad aleatoria.

Para el control de corriente interno se guardan distintos conjuntos de para-
metros de control. Por lo tanto, la dinamica del controlador se puede confi-
gurar con tres fases diferenciadas entre

= control muy rapido, probablemente con una oscilacion excesiva y
= control lento con eliminacion garantizada del exceso de oscilacion.

Conjunto 1: lento

Conjunto 3: rapido

g &

FH-H bk |
Z
HEE
g
HEES
Z
Fo

|
=
=
w
Py

Figura 8-11: PArA (Parameters) - Ajustes del
controlador
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8.3.8 Addr (Address) - Interfaces

Configuracion de las direcciones de bus cuando se utiliza la interfaz en serie

(entre Oy 31).
ENTER C
> N

— -

11

¢
o

//\\

i

Figura 8-12: Addr (Address) - Interfaces

8.3.9 SPOS (Safe position) - Ajuste de
la posicion de seguridad

Introduccion de la posicion de seguridad (entre 0,0 y 100,0%) que se
controla con una sefial de entrada estandar seleccionada de entre 4 y 20
mA y un descenso por debajo de la sefial de entrada 4 mA.

b=
| —

M
L

y

M-
LiLJ -

LI

ENTER

Figura 8-13: SPOS (Safe position) - Ajuste de la posicién de
seguridad

NOTA

MW\ La seiial estandar de entre 4 y 20 mA es la unica que permite detectar un

Ne 4 fallo cuando el valor de entrada desciende por debajo de 4 mA. En este
caso se puede definir qué valor de corriente se va a controlar (por ejemplo,
del 509).
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8.3.10 dAtA (data) - Carga y descarga de parametros
entre la unidad de control y el dispositivo basico
Esta funcion se utiliza para la transferencia de datos de una unidad de

control a varios dispositivos basicos. Después de conectar la unidad de
control, los parametros guardados se pueden transferir al dispositivo basico.

NOTA
@\ Esta funcion unicamente esta disponible para la version con cabeza de
Ae 4 cable.
T =
‘ g ¢
dREA—— uPLd ML Ko
! : : Tdd
dold=>§ 4E5 — ¢
4 o ’:
E

|
O
\|

uPLd (upload o carga)

Cuando se selecciona esta opcion, los parametros del dispositivo basico
se transfieren a la unidad de control. Esto quiere decir que, en primer lugar,
se borra la memoria de la unidad de control y después se llena con la
informacién relevante del dispositivo basico. Después de esta operacion, la
unidad muestra "rdY" (listo). Si falla la transferencia de datos, aparece "Err"
(error).

dnLd (download o descarga)

Cuando se selecciona esta opcion, los parametros guardados en la unidad
de control se transfieren al dispositivo basico. Esto unicamente es posible
si la version de los datos es la misma que la del dispositivo basico (por
ejemplo, no se pueden transferir datos entre una version 200 - 1000 mA 'y
una 500 - 2000 mA).

Después de esta operacion, la unidad muestra "rdY" (listo). Si falla la
transferencia de datos, aparece "Err" (error).
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8.3.11 END

Para salir del nivel de menu correspondiente, seleccione el elemento END
con las teclas de flechas.

Las configuraciones que haya realizado se guardaran al salir del menu de

configuracion.

Figura 8-15:
Final

8.4 Configuraciones de funcionamiento

del moédulo de control electréonico

Punto del Ajuste de Comentario
menu fabrica
InP 0..10V sefal de entrada 0 ...10 V
seleccionada
Out / VALV ---- sin valvula seleccionada
Out / VAdJ OFF ajuste preciso manual de la frecuencia
de valvula inactiva
Out / AdJ LO: 2 mA estos valores cambian al seleccionar
HI: 200 mA una valvula
delLY LO:0,0s funcion rampa inactiva
HI: 0,0 s
Cut LO: 2.0 % corte de punto cero activo al 2%
PArA SEt2 conjunto de parametros del
controlador 2 seleccionado
Addr 0 Direccion O seleccionada para la
comunicacion en serie
SPOS 0.0 % Configuracion de seguridad 0% a

una sefial de entrada por debajo de
4 mA (con la seleccion de la sefal de
entrada 4 ... 20 mA) seleccionada

38 - 8605




MAN 1000109972 ES Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 10.01.2018

burkert
9 SERVICIO, MANTENIMIENTO

9.1 Sevrvicio

Si se utiliza de acuerdo con las instrucciones que se dan en este manual
de funcionamiento, el modulo de control electrénico Tipo 8605 no requiere
mantenimiento.

9.2 Mantenimiento
Limpieza
Uso de productos de limpieza normales para limpiar el médulo de control

electronico, Tipo 8605. No utilice productos de limpieza alcalinos, ya que
estos pueden deteriorar los materiales empleados.

10 EMBALAIJE, TRANSPORTE

10.1 Transporte

PRECAUCION

m Dafnos durante el transporte.
Los dispositivos con una proteccién inadecuada se pueden deteriorar

durante el transporte.

= Transporte el dispositivo en un embalaje protector para evitar que entre
en contacto con la humedad y la suciedad.

= Evite su exposicion a temperaturas demasiado elevadas o bajas que
podrian superar las temperaturas de almacenamiento permitidas.
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11 ALMACENAMIENTO

11.1 Condiciones de almacenamiento

PRECAUCION

mDaﬁos ocasionados por un almacenamiento incorrecto.
Si no se almacena de forma correcta, el dispositivo se puede daar.
= Almacene el dispositivo en un lugar seco y limpio.
» Temperatura de almacenamiento: entre -40 y +55 °C.

11.2 Puesta fuera de servicio

Apague el modulo de control electronico Tipo 8605 de este modo:
— Despresurice el sistema.

— Corte la alimentacion electrica.

— Retire el moédulo de control electronico Tipo 8605.

N

Guarde el moédulo de control electrénico Tipo 8605 en el embalaje ori-
ginal.

11.3 Reinicio

Encienda el moédulo de control electrénico Tipo 8605 de este modo:

— Desembale el modulo de control electronico Tipo 8605 y deje que
alcance la temperatura ambiente antes de encenderlo de nuevo.

— Después siga los pasos que se describen en el capitulo 7 Instalacion.
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12 ELIMINACION

Elimine el equipo y su embalaje de forma segura para el medio ambiente.

PRECAUCION
Dafios medioambientales causados por componentes del equipo
contaminados con los medios.

* Respete las normas de proteccion del medio ambiente y eliminacion de
residuos pertinentes.

NOTA
Debe cumplirse la normativa nacional sobre eliminacion de residuos.
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