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1 SZYBKIE WPROWADZENIE

Szybkie wprowadzenie zawiera skrot najwazniejszych informaciji i wska-
zowek dotyczacych stosowania urzadzenia. Doktadny opis podany jest

49 w instrukgji obstugi dla typu 3360, 3361.

16 AKCESORIA

16.1 Oprogramowanie komunikacyjne .........cccoceeeunnn.

17 DEMONTAZ

171 Wskazowki bezpieczenstwa .......ccovverecerecericenes
18 OPAKOWANIE, TRANSPORT, MAGAZYNOWANIE

19 UTYLIZACIA

Szybkie wprowadzenie przechowywac¢ w miejscu dostepnym dla
kazdego uzytkownika. Szybkie wprowadzenie nalezy przekazaé

) 50 kazdemu nowemu wiascicielowi urzadzenia.
50 Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa!
50 Szybkie wprowadzenie nalezy doktadnie przeczyta¢. Przede

wszystkim nalezy przestrzega¢ rozdziatu Podstawowe wskazéwki

5
1 bezpieczenstwa i Uzycie zgodne z przeznaczeniem.

51 » Szybkie wprowadzenie nalezy przeczytaé i zrozumie¢ jego
............... 51 tresc.

o1 Instrukcja obstugi dostepna jest w Internecie pod adresem:
............... 51 www.buerkert.pl

52 Lo ..

1.1 Definicje pojec¢
52 .

Urzadzenie: Uzyte w niniejszej instrukcji pojecie ,Urzadzenie”

odnosi si¢ do opisanych w tej instrukcji typow:

Typ 3360, Elektromechaniczny zawér regulacyjny skosny
Typ 3361, Elektromechaniczny zawor regulacyjny prosty

= Ex: Uzyty w tej instrukcji skrot ,Ex“ oznacza ,zagrozony

wybuchem?®.
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1.2 Symbol
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ostrzega przed bezposrednim zagrozeniem.

P Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych
obrazen.

A OSTRZEZENIE!

Ostrzega przed mozliwa, niebezpieczna sytuacja.

P Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub
$mierci.

A OSTROZNIE!

Ostrzega przed mozliwym zagrozeniem.

» W przypadku nieprzestrzegania nalezy liczy¢ sie ze $rednio
ciezkimi lub lekkimi obrazeniami.

UWAGA!

Ostrzega przed stratami materialnymi.

@ Oznacza wazne dodatkowe informacije, wskazdwki i zalecenia.

Wskazuje na informacje w tej instrukcji obstugi lub innej
dokumentacji.

» Oznacza informacje dotyczaca unikniecia zagrozenia.
—> Oznacza krok roboczy, jaki nalezy przeprowadzic.

6 oznacza rezultat.

2 UZYCIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

W przypadku niezgodnego z przeznaczeniem uzycia elek-
tromechanicznego zaworu regulacyjnego typu 3360, 3361
nalezy liczy¢ sie z zagrozeniami dla ludzi i maszyn w oto-
czeniu oraz dla srodowiska naturalnego.

Elektromechaniczny zawoér regulacyjny zaprojektowany jest
do sterowania przeptywem ptynnych i gazowych medidéw.

» Standardowych urzadzen nie wolno stosowa¢ w obszarze
zagrozenia wybuchem. Takie urzgdzenia nie posiadajg osobnej
tabliczki znamionowej Ex, oznaczajacej dopuszczenie do stoso-
wania w strefie przeciwwybuchowe;.

» Do czyszczenia powierzchni urzadzenia nie sa dopuszczone alka-
liczne $rodki czyszczace.

» Jezeli pozycja zaworu w razie braku pradu elekirycznego ma
istotny wptyw na bezpieczenstwo: Stosowac¢ wyltacznie urzg-
dzenia, posiadajace modut SAFEPOS energy-pack (opcjonalna
bateria).

» Podczas uzytkowania stosowaé sie do danych, instrukcji eks-
ploatacyjnych oraz warunkow uzytkowania wyspecyfikowanych i
dozwolonych w dokumentach umownych i instrukcji obstugi.

» Chroni¢ urzadzenie przed szkodliwymi wptywami otoczenial!
(np. promieniowanie, wilgotno$¢ powietrza, opary itp.) W razie
niejasnosci skontaktowac sie z wiasciwa filia dystrybucyjna.

Urzadzenie

» wolno uzytkowaé wytgcznie w potaczeniu z zalecanymi lub
dopuszczonymi przez firme Blrkert urzadzeniami i komponen-
tami producentow trzecich.

» wolno uzytkowac¢ wytgcznie w technicznie sprawnym stanie i
nalezy pamigta¢ o prawidtowym przechowywaniu, transporcie,
instalacji i obstudze.

» wolno uzywac wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem.
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Uzycie zgodne z przeznaczeniem

3 PODSTAWOWE WSKAZOWKI
BEZPIECZENSTWA

Wskazowki bezpieczenstwa nie uwzgledniaja przypadkow i zdarzen,

akie moga _wystgpié podczas montazu, eksp_oataclli i konserwaciji.
zytkownlik jest odpowiedzialny za przestrzeganie lokalnych przepisow

» Jezeli pozycja zaworu w razie braku pradu elektrycznego ma
istotny wptyw na bezpieczenstwo: Stosowac¢ wyltacznie urzg-
dzenia,)posiadajace modut SAFEPOS energy-pack (opcjonalna
bateria).

» W menu SAFEPOS wybra¢ pozycje zaworu bezpieczna dla

bezpieczenstwa, takze w odniesieniu do personelu.

YA

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony wysokiego

cisnienia.

» Przed przystgpieniem do wykonywania prac w maszynie lub
urzagdzeniu wytaczy¢ cisnienie i odpowietrzy¢ lub oprozni¢
przewody.

Ryzyko poparzenia i pozaru.

Przy dluzszym czasie wiaczenia lub z powodu goracego

medium moze doj$¢ do nagrzewania sie powierzchni

urzadzenia.

» Urzadzenie wolno dotykac Méy{acznie w rekawicach ochron-
nycg.’Trzyma(’: urzadzenie z dala od fatwopalnych materiatow i
mediéw.

Ryzyko zgniecenia ze strony mechanicznie ruchomych

czescl.

» Prace montazowe przy stozku sterujgcym, membranie i obudowie
zaworu przeprowadzac wyfgcznie w stanie pozbawionym napigcia.

» W przypadku urzadzen z baterig SAFEPOS energy-pack: Baterie
SAFEPOS energy-pack nalezy catkowicie roztadowac. Poczekac
do momentu zgasnigcia pierscienia LED, dioda nie moze znajdo-
wag sig przy tym w trybie [IEYeR;

» Nie wkiada¢ dtoni i narzedzi do otworow obudowy zaworu.

Zagrozenie z powodu niekontrolowanego procesu w przy-
padku braku zasilania elektrycznego.
W przypadku urzadzen bez opcjonalnej baterii SAFEPOS ener-

gy-pack zawor zatrzymuje si¢ w przypadku braku zasilania elek-
trycznego w niezdefiniowanym potozeniu.

MAN_1000390996 PL Version: -Status: RL (release
6

procesu.

Zagrozenie z powodu hatasu

» W zaleznosci od warunkéw pracy urzadzenie moze generowac
wysoki poziom hatasu. Doktadniejsze informacje odnosnie praw-
dopodobienstwa generowania wysokiego poziomu hatasu mozna
otrzymac w filli dystrybucyjnej.

» W poblizu urzadzenia nalezy nosi¢ ochrone stuchu.

Wyciek medium w przypadku zuzycia dtawnicy.

» Regularnie kontrolowa¢ odwiert odciazajacy pod katem wycieka-
jacego medium.

» W razie wyciekania medium z odwiertu odciazajgcego wymienic¢
dtawnice (patrz rozdziat Prace konserwacyjne).

» W przypadku niebezpiecznych mediow zabezpieczy¢ otoczenie
miejsca wycieku przed zagrozeniami.

Ogodlne sytuacje niebezpieczne.

W celu zabezpieczenia sig przed obrazeniami:

» W obszarze zagrozenia wybuchem z urzadzenia wolno korzy-
sta¢ wytacznie zgodnie ze specyfikacja podang na osobne;j
tabliczce znamionowej dla strefy zagrozenia wybuchem (Ex).

» Przy uzytkowaniu nalezy przestrzega¢ dotaczonej do urzadzenia
dodatkowej informacji ze wskazéwkami bezpieczenstwa dla
strefy zagrozenia wybuchem lub osobnej instrukcji obstugi dla
strefy zagrozenia wybuchem.

» W obszarze zagrozenia wybuchem stosowac wytacznie urzg-
dzenia, posiadajace osobng tabliczke znamionowa Ex.

» Do przytaczy medidw wprowadzac¢ wytacznie media, wymie-
nione w rozdziale ,6 Technische Daten”.

thd- .
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» Nie wprowadza¢ w urzadzeniu zadnych wewnetrznych ani
zewnetrznych zmian, ani nie obcigza¢ go mechanicznie.

P Ciezkie urzadzenie nalezy transportowac, montowac i demontowac
w razie potrzeby przy pomocy drugiej osoby i przy uzyciu odpowied-
nich narzedzi.

P Zabezpieczy¢ przed przypadkowym wigczeniem.

P Prace instalacyjne i naprawcze moze przeprowadza¢ wytacznie
odpowiednio wyszkolony i wykwalifikowany personel.

P Przestrzegac przepisow bezpieczenstwa dotyczacych dane;
maszyny.

» Po przerwaniu zapewni¢ kontrolowany ponowny rozruch pro-
cesu. Przestrzegac kolejnosci.
1. Podtaczy¢ napiecie zasilajace.
2. Doprowadzi¢ medium do urzadzenia.

» Nalezy przestrzega¢ ogélnie przyjetych zasad techniki.

» Zawory nalezy instalowa¢ zgodnie z krajowymi przepisami.

UWAGA!

Elementy / podzespoly zagrozone tadunkiem
elektrostatycznym.

Urzadzenie zawiera elementy elektroniczne, ktére sg wrazliwe na
roztadowanie elektrostatyczne (ESD). Kontakt z natadowanymi
elektrostatycznie osobami lub przedmiotami stwarza zagrozenie
dla tych elementow. W najgorszym przypadku ulegajg one natych-
miastowemu zniszczeniu lub ulegaja uszkodzeniu po uruchomieniu.
* Przestrzega¢ wymagan normy EN 61340-5-1 w celu zminima-
lizowania lub uniknigcia uszkodzenia na skutek gwattownego
roztadowania elektrostatycznego.
= Nie dotykac¢ elektronicznych czgsci przy podtagczonym napigciu
zasilajgcym.

INFORMACIJE OGOLNE

4.1 Adres kontaktowy
Polska

Burkert Austria GmbH Oddziat w Polsce
Branch Office of Austria

Ul. Czarodzieja 16

03-116 Warszawa

Tel. + 48 (0) 22 840 60 10

Faks + 48 (0)22 840 60 11

E-mail: buerkert@buerkert.pl

Swiat
Adresy kontaktowe podane sg na ostatnich stronach drukowanej instrukcji
obstugi.

Poza tym w Internecie pod nastgpujacym adresem: www.burkert.com

4.2 Gwarancja

Warunkiem dla gwarancji jest zgodne z przeznaczeniem uzytkowanie
urzadzenia pod warunkiem przestrzegania wyspecyfikowanych
warunkdéw pracy.

43 Informacje w Internecie

Instrukcje obstugi i dane do typoéw 3360, 3361 dostepne sa w Inter-
necie pod adresem:

www.buerkert.pl
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Budowa i dziatanie

5 BUDOWA | DZIALANIE

Elektromechaniczny zawor regulacyjny skfada sig z elektromechanicznie

napedzanego napedu liniowego, zaworu regulacyjnego oraz obudowy

zaworu prostego 2/2-drogowego lub obudowy zaworu sko$nego

2/2-drogowego.

= Kierunek przeptywu jest zawsze ponizej gniazda.

Gniazda zaworéw:

= W przypadku zaworu regulacyjnego prostego gniazdo zaworu jest
wkrecone. Wymieniajagc wkrecone gniazdo zaworu, mozna w fatwy
sposob zredukowac¢ szerokosé nominalng.

= W przypadku zaworu regulacyjnego sko$nego gniazdo zaworu jest
wmontowane w obudowe zaworu. Dlatego nie ma mozliwosci zre-
dukowania szeroko$ci nominalne;j.

Gniazdo zaworu zamykane jest zawsze w kierunku przeciwnym do

strumienia przeptywu medium, dlatego kierunek przeptywu nalezy ustali¢

w taki sposob, aby medium przeptywato przez zawoér pod gniazdem.

5.1 Budowa elektromechanicznego zaworu
regulacyjnego

Gniazdo
zaworu

Gniazdo
zaworu

Oznaczenie na Oznaczenie na

obudowie obudowie
~— Kierunek przeptywu = Kierunek przeplywu
Zawor regulacyjny skosny Zawor regulacyjny prosty

Typ 3360 Typ 3361

. . Przytacza elektryczne
Zaslepka lub wyswietlacz yia Y
z podswietlanym wskaz- _. (,Z*que Okkrkq%*;a |Ub)
nikiem i potgczeniem srubunek kablowy.
bagnetowym

Pokrywa napedu

i Tylko w urzadzeniach
([9---- 7 funkcija regulatora
procesowego

Nie odkreca¢ elementu
kompensujgcego
cisnienie!

Uziemienie funkcyjne FE

Obudowa napedu

Przezroczyste okienko ze —
wskaznikiem potozenia

Dno napedu z

powierzchnig pod klucz Odwiert odciazajacy

Potaczenie

miedzy napedem i
obudowg zaworu

(z powierzchnia pod
klucz)

Przytacze rurowe

Obudowa zaworu zamy-
kajacego skosnego

' Cyfry do
Cyfry do 2.7 e .;—% 4 oznaczania kie-
oznaczania kie- | /‘;'@ runku przeptywu
runku przeptywu Z o 2 '

Obrazek 1: Kierunek przeptywu ponizej gniazda

Obrazek 2: Budowa, elektromechaniczny zawdr regulacyjny

printed: 08.05.2019
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5.2 Wyswietlanie stanu urzadzenia

Do wyswietlania statusu urzadzenia i pozycji zaworu mozna ustawia¢
rozne tryby LED (patrz opis w instrukcji gtowne;).

Fabrycznie ustawiony tryb LED: ,Tryb zaworu + ostrzezenia".

5.2.1 Wyswietlanie w trybie zaworu + ostrzezenia

W przypadku statusu urzadzenia ,Normalny“: State $wiecenie w kolorze
pozycji zaworu.

W przypadku statusu urzadzenia, odbiegajacego od statusu ,Nor-
malny“: Naprzemienne miganie w kolorach dla pozycji zaworu i statusu
urzadzenia.

Pozycja Kolor dla | Kolor dla statusu urzadzenia
zaworu pozyciji T . s |9 =
wg — Ty
zaworu |z ¥ © 18 w8
o [, x N 1 E
g5 [ E|g585
= E = = s |2 SN
=2 |8~ |S2|80F§
g 2 X o oo |XasSx
otwarty z0tty* czerwony | pomaran- [ zéfty | niebieski
pomiedzy |bialy Cczowy
zamkniety |zielony*
* Ustawienie fabryczne; kolory moga by¢ zamienione (patrz opis oprogra-
mowania do typu 3360-3361 pod www.buerkert.pl).

Tab. 1:  Wyswietlanie stanu urzgdzenia w trybie zaworu + ostrzezenia

W przypadku wystgpowania kilku statusow urzadzenia wy$wietlany jest
status urzadzenia z najwyzszym priorytetem.

Priorytet zalezy od wielkosci odchylenia od pracy standardowej (kolor
czerwony = awaria = najwyzszy priorytet).

6 DANE TECHNICZNE

Na tabliczce znamionowej podane sa nastepujace
parametry dla danego produktu:
= Napigcie [V] (tolerancja £10 %) i typ pradu
= Materiat uszczelniajgcy i materiat obudowy zaworu
= Standardowa magistrala polowa
= Szerokos$¢ nominalna gniazda zaworu
* przepustowos¢
= wielkos¢ sitownika
= Przytacze rurowe
* Maksymalne dopuszczalne ci$nienie medium
= Kierunek przeptywu

6.1 Zgodnosé

Elektromechaniczny zawér regulacyjny, typ 3360, 3361, jest zgodny z
dyrektywami WE stosownie do deklaracji zgodnosci WE.

6.2 Normy

Uzyte normy, przy pomocy ktorych potwierdzana jest zgodnosé z dyrek-
tywami WE, umieszczone sa w $wiadectwie badania typu WE i/lub w
deklaracji zgodnosci WE.

6.3 Dopuszczenia

Produkt posiada dopuszczenie cULus. Informacje dotyczace stoso-
wania w obszarze UL patrz ponizszy rozdziat.




. Typ 3360, 3361
gnl;lo!:!gsem[mts Dane techniczne
6.4 Tabliczka znamionowa 6.4.1 Dodatkowa tabliczka znamionowa dla

dopuszczenia UL ktad
Kierunek przeptywu, wielko$¢ napedu (sita znamionowa) puszczeni (przy )

Materiat obudowy zaworu,

Da (@ zewn.) Di (& wewn.) przytacza rurowego, Typ AE3360
przepustowoseé A c @ us Power Supply,
Maksymalnie dopuszczalne cisnienie medium, LISTED SELV / PELV only!

materiat uszczelniajacy, szeroko$¢ nominalna
gniazda zaworu Process Control Equipment
Napigcie, prad staty, maksymalne natezenie pradu E238179

Typ, funkcja (regulator potozenia / regulator;|

procesowy) standardowa magistrala Obrazek 4: Dodatkowa tabliczka znamionowa dla dopuszczenia UL

polowa Fieldbus

( N\
3361 Positioner bliS — . .
C E Us 24V o=  Imax=3p  — 6.5 Warunki eksploatacyjne
Pmed16 bar  PTFE 32,0 Podczas eksploatacji urzadzenia przestrzegac¢ para-
VA Da=64,0 Di=50,0 Kvs20 metréw produktu podanych na tabliczce znamionowe;j.
Flow 2 ---->1 1300N
Tamb/Tmed see manual A OSTRZEZENIE!
=rr=—— S/N:1001 W19MN — ;
burkert Brak dziatania w razie przekroczenia dopuszczalnego
b 00123456 n zakresu temperatury (powyzej lub ponizej dopuszczalnych
.

wartosci).

Numer identyfikacyjny J » Na zewnatrz nie naraza¢ urzadzenia na bezpoérednie dziatanie
urzgdzenia promieni stonecznych.

Numer seryjny; data produkgji » Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnego zakresu temperatury
(zaszyfrowana) otoczenia.

Dopuszczalny zakres temperatury (otoczenie/medium) ——

Obrazek 3: Opis tabliczki znamionowej (przyktad)
MAN 000390996 P ersion; -Sta R ele i printed: 08.05.2019
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A OSTRZEZENIE!

Zredukowana funkcja szczelnego zamkniecia przy zbyt

duzym cisnieniu medium.

Z uwagi na fakt, ze gniazdo zaworu zamykane jest w kierunku

przeciwnym do kierunku przeptywu medium, zbyt duze cisnienie

medium moze prowadzi¢ do nieszczelnego zamkniecia gniazda

zaworu.

» Cisnienie medium nie moze by¢ wyzsze od maksymalnej warto-
$ci podanej na tabliczce znamionowe;j.

Maksymalne dopuszczalne

cisnienie medium: patrz tabliczka znamionowa

Media: neutralne gazy i para.
Plynne media: woda, alkohol, olej, paliwo,
ciecz hydrauliczna, roztwor soli, fug, orga-
niczny rozpuszczalnik.

(zweryfikowany przez firme Biirkert / nieewa-
luowany przez UL) IP65 wg IEC 529, EN
60529, (IP67 na zyczenie).

NEMA 250 4x (niezagwarantowany przy
pozyciji montazowej: naped w dof).

Stopien ochrony:

Kierunek przeptywu: podany na tabliczce znamionowej przy
pomocy strzatki oraz cyfr 11 2. Cyfry 112

umieszczone sg jako oznaczenie na obudowie

zaworu.
Kierunek przeptywu ponizej gniazda.

Wysokos¢ uzycia:

do 2000 m nad poziomem morza

6.5.1 Dopuszczalne zakresy temperatury

Temperatury minimalne
Otoczenie: -25°C
Medium: -10°C

Temperatury maksymalne
Otoczenie: zalezne od temperatury medium, patrz ponizszy
wykres temperatur.

Medium:  zalezne od temperatury otoczenia, patrz ponizszy
wykres temperatur
W urzadzeniach z uszczelkg gniazda zaworu PTFE/

stal maks. +130 °C.
Wykres temperatur

Maksymalna dopuszczalna temperatura dla otoczenia i medium sa
zalezne od siebie. Dopuszczalne temperatury maksymalne nalezy
okresli¢ przy pomocy wykresu temperatur.

Wartosci okreslono przy nastepujacych maksymalnych warunkach
pracy: szeroko$¢ nominalna DN32 przy czasie wigczenia 100% z 16
bar ci$nieniem medium.

Dla innych warunkéw pracy mozna przeprowadzi¢ indywidualne
badanie. W zwigzku z tym prosimy o kontakt z oddziatem firmy Biirkert.
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Obrazek 5: Wykres temperatur

* Zywotnos¢ baterii SAFEPOS zalezy od temperatury medium i temperatury
otoczenia (patrz rozdziat Dane elektryczne).

6.6 Ogodlne dane techniczne

Tworzywa Naped:

PPS i lakierowane
proszkowo aluminium

Obudowa zaworu: 316L
Potaczenie obudowy: 316L/ 1.4401

Wirzeciono: 1.4401 /1.4404
Prowadnica 1.4401 /1.4404/316L z
wrzeciona: wypetnionym weglem PTFE
Dtawnica: Pierscienie v-ring PTFE ze
sprezynowa kompensacja
(wypetniany weglem PTFE)
Materiat Element uszczelniajgcy
uszczelniajgcy — obudowy napedu: EPDM
Uszczelka gniazda
zaworu: patrz tabliczka znamionowa

Przytacze dla cieczy

Rodzaje przy-  Przytacze mufowe gwintowane G 12..G 2 (NPT,
taczy: RC na zyczenie)

Przytacze spawane zgodne z EN ISO 1127
(ISO 4200), DIN 11850 seria 2

Przytacze zaciskowe zgodne z ISO 2852, DIN
32676, ASME BPE, BS 4825

Dodatkowo dla zaworow regulacyjnych prostych
typu 3361: Przylgcze kotnierzowe zgodne z
DIN 2634, ANSI B16.5 class 150, JIS 10K

Inne przytacza dla cieczy na zyczenie

Przytacze
elektryczne:
Pozycja
montazowa:

printed: 08.05.2019

z zaciskami przytagczeniowymi lub wtyczka okragla

dowolna, zalecany naped do gory
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6.6.1 Dane elektiryczne
Q NIEBEZPIECZENSTWO!

Porazenie pradem elektrycznym.

Klasa ochronnosci lll jest zagwarantowana wytacznie przy stoso-
waniu zasilacza sieciowego SELV lub PELV.

Klasa ochronnosci: 3 zgodnie z DIN EN 61140 (VDE 0140)

Przytacza elektryczne
Urzadzenia z
Funkcja regulatora potozenia:  $rubunek kablowy, 2 x M20 lub
2 zigcza okragte M12, 5-pin. i 8-pin.
Urzadzenia z
Funkcja regulatora
procesowego: $rubunek kablowy, 3 x M20 lub
ztgcze okragte 2 x M12, 5-pin.,
i1 xM12, 8-pin.
24V =—==%10%
maks. tetnienie szczatkowe 10 %

maks. 3 A,

z napgdem przy maks. obcigzeniu
i pradzie tadowania opcjonalnej
baterii SAFEPOS (prad tadowania
ok. 1 A) do okreélenia zasilacza
sieciowego

Napigcie robocze:

Prad roboczy [A]**:

Napiecie zasilajgce
Przekaznik :

24V +10 %
dostepny tylko w urzadzeniach z
funkcja regulatora procesowego.

Prad zasilajacy
Przekaznik : maks. 150 mA, dostepny tylko w
urzadzeniach z funkcja regulatora

procesowego.
Zuzycie w stanie czuwania [W]**:  min. 2 W, maks. 5 W
Srednie zuzycie [W]**

Elektronika bez napgdu Zuzycie podstawowe: typowe 3 W

Opcja wyjscia analogowe i binarne: 0,5 W
Bateria SAFEPOS: 05W
Bramka sieciowa Fieldbus: 1W

Zuzycie energii przez naped dla cyklu 1 [Ws]**
(patrz ponizsze wykresy)

** Wszystkie warto$ci odnosza sie do napiecia zasilajgcego 24 V === przy
25 °C.
Typ 3360, zawor regulacyjny skosny

140
@ 120 T 1 -1 ";"'"121
= \\‘o?/ G\‘,// 0"\3?'// o
z 100 O/ =

-
3 / 4/4/ 5
X 80 - DN2 =-- 79
o 66--é-0- % [ L—-- 66
K i;:::::g==— ] D‘Nz\o 44
o 40 +—
© 36----- DN15
o
o) 20
C
L
0
0 5 10 15
Cisnienie medium w [bar]

Obrazek 6: Zuzycie energii przez naped typu 3360
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Typ 3361, zawér regulacyjny prosty UWAGA!
140 Pamigtac¢ o spadku napiecia na przewodzie zasilajacym.
— U S ) N S Przyktad: przy przekroju przewodu 0,34 mm? diugos$¢ przewodu
§ 120 \\°’° /‘\Ao//o,\l'&?-////' miedzianego moze wynosi¢ maksymalnie 8 metrow.
- Pl
3 100 /0 ) = Wejscia analogowe: (galwanicznie oddzielone od napiecia
= 80 /4 l 1 79 zasilajacego i wyjscia analogowego)
3 661 %/ DN25 —:2!22:_——-- 70 Dane wejsciowe dla
- 60 — — --62 sygnafu wartosci
S 51 DN15 zadanej
.% 40 0/4...20 mA: Rezystancja wejsciowa 60 QO
oy 20 Rozdzielczos¢ 12 bitow
i 0..5/10 V: Rezystancja wejsciowa 22 kQ
0 Rozdzielczo$¢ 12 bitow, rozdzielczo$¢
0 o 10 15 odniesiona do 0..10 V
Cisnienie medium w [bar] Dane wejsciowe dla
— S - sygnatu wartosci
Obrazek 7: Zuzycie energii przez naped typu 3361 rzeczywistgj
. (opcjonalnie)
Bateria ) 4..20 mA: Rezystancja wejéciowa 60 Q
SAFEPOS energy-pack Cz?s. {a.dowanla: mlia!(s. 100 sekund Rozdzielczosé 192 bitow
(.za eznie od warunkéw pracy) Czestotliwosc: Zakres pomiarowy 0,2...6500 Hz
Zywotnos¢: do 10 lat Rezystancja wejsciowa > 30 kQ
(zaleznle od warunkow pracy). Doktadnosc¢ 0,1 % ze zmierzonej
Zywotnos¢ wynoszaca 5 lat okreslono w wartosci
nastepujacych warunkach: Sygnat wejsciowy > 300 mVss
Temperatura otoczenia 30°C Ksztalt fali Fala sinusoidalna, fa]a
Temperatura medium 165 °C prostokatna, fala tréjkatna
Czas wigczenia 100 % Pt 100: Zakres pomiarowy od -20°C do +220 °C
Cisnienie medium 5 bar Doktadnosc 0,01 °C

Szeroko$¢ nominalna DN32 Prad pomiarowy 1 mA
i i arinted: 08.05.2019
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Wyjscie analogowe
(opcjonaine)
Maks. Prad:

Obcigzenie:

10 mA (dla wyjscia napigciowego 0...5/10 V)
0..800 Q (dla wyjécia pradu 0/4...20 mA)

Wyijscia cyfrowe
(opcjonalne)

Ograniczenie pradu: 100 mA,

Wejscia cyfrowe: 0..5V =log ,0" 10..30V = log ,1"
inwertowane wejécie odpowiednio odwrécone
(prad wejsciowy < 6 mA)

Interfejs komuni-
kacyjny: Podtaczenie do komputera z zestawem

portéw USBbuS

Oprogramowanie
komunikacyjne:  Biirkert Communicator

Wejscie cyfrowe, wyjscia cyfrowe i wyjscie analogowe nie sa
galwanicznie oddzielone od napiecia roboczego. Odnosza sie
one do potencjatu GND napiecia roboczego.

Ograniczenie pradu: przy przeciazeniu nastepuje zreduko-
wanie napigcia wyjsciowego.

7 MONTAZ ZAWORU

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidiowo
przeprowadzonego montazu.

» Czynnosci montazowe moze przeprowadza¢ wytacznie prze-
szkolony i wykwalifikowany personel, uzywajacy odpowiednich
narzedzi.

P Zabezpieczy¢ maszyne przed nieplanowanym uruchomieniem.

» Po zakonczonym zapewni¢ kontrolowany ponowny rozruch
procesu. Przestrzega¢ kolejnosci!
1. Podtaczy¢ napiecie zasilajace.
2. Doprowadzi¢ medium do urzadzenia.

A OSTROZNIE!

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony ciezkiego

urzadzenia.

Podczas transportu lub prac montazowych urzadzenie moze spasc

i by¢ przyczyng obrazen.

» Ciezkie urzadzenie nalezy transportowac, montowac i demonto-
wac w razie potrzeby przy pomocy drugiej osoby.

» Uzywac¢ odpowiednich narzedzi pomocniczych.

UWAGA!

Przy montazu urzadzenia do maszyny zachowac ostroznosg¢.

Urzadzenie i odwiert odcigzajacy muszg by¢ dostepne do kontroli i
prac konserwacyjnych.
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Typ 3360, 3361
Montaz zaworu

UWAGA!
Uszkodzenia na obudowie zaworu, uszczelce gniazda
zaworu lub membranie.

» Aby unikna¢ uszkodzen, urzadzenie musi znajdowac sie pod-
czas montazu w recznym stanie roboczym.

Dostarczane urzadzenia sg juz ustawione w recznym stanie roboczym.

7.1 Montaz urzadzen z przylaczem mufowym
gwintowanym, przylaczem kotnierzowym lub
potaczeniem zaciskowym

71.1  Warunki montazowe
Pozycja montazowa: dowolna; preferowana pozycja to naped do gory.

Kierunek przeptywu: jak na tabliczce znamionowej, podany przy
pomocy strzatki oraz cyfr 1i 2. Cyfry 1 i 2 umieszczone sg jako ozna-
czenie na obudowie zaworu. Kierunek przeptywu jest ponizej gniazda.

Przewody rurowe: Pamigtac o utozeniu przewodow rurowych w
jednej linii.

Filtr: Wymagany w przypadku urzadzen z dopuszczeniem zgodnym z EN 161.
Zgodnie z EN 161 ,Automatyczne zawory odcinajace dla palnikow

i urzadzen gazowych" nalezy zamontowaé w przewodzie rurowym
przed zaworem osadnik zanieczyszczen, ktéry bedzie zapobiegac
whikaniu trzpienia kontrolnego 1 mm.

Przygotowanie: Przeczysci¢ przewody z zanieczyszczen (materiat
uszczelniajgcy, metalowe wiory itp.).

71.2 Montaz
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony wysokiego ciSnienia.

» Przed przystapieniem do przeprowadzania prac w maszynie
wyltgczy¢ cisnienie i odpowietrzy¢ lub oprézni¢ przewody.

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko zgniecenia ze strony mechanicznie ruchomych czesci.
» Nie wkiada¢ dfoni i narzedzi do otworéw obudowy zaworu.

—> Potaczy¢ obudowe zaworu z przewodem rurowym.
Pamieta¢ o montazu bez naprezen i drgan.

Wspornik montazowy

W celu ochrony napedu zaworu przed uszkodzeniami na
skutek dziatania sit i drgan, zalecane jest uzycie wspornika
montazowego. Jest on dostgpny jako wyposazenie dodatkowe.
Patrz instrukcja obstugi na stronie www.buerkert.pl.

printed: 08.05.2019
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7.2 Montaz urzadzen z przytaczem spawanym

Urzadzenia nie wolno wspawywac¢ do przewodu rurowego, jezeli jest
zamontowany naped. Montaz podzielony jest na nastepujgce kroki:

1. Przygotowa¢ demontaz napedu.

2. Zdemontowaé naped.

3. Wspawa¢ obudowe zaworu do przewodu rurowego.
4. Zamontowanie napedu na obudowie zaworu.

7.2.1 Przygotowanie demontazu napedu
UWAGA!

Uszkodzenia na obudowie zaworu, uszczelce gniazda
zaworu lub membranie.

Aby unikng¢ uszkodzen, zawor musi by¢ otwarty podczas
demontazu napedu.

—> Jezeli zawor jest zamknigty: Otworzyé zawor przy pomocy
mechanicznej funkcji uruchamiania rgcznego. ,12.2 Ventil
mechanisch betétigen*

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko zgniecenia przez ruchome czesci.
» Wytaczy¢ napiecie zasilajace.

» W przypadku urzadzen z baterig SAFEPOS energy-pack: Baterie
SAFEPOS energy-pack nalezy catkowicie roztadowac. Poczekac
do momentu zgasnigcia pierscienia LED, dioda nie moze znajdo-
wac sig przy tym w trybie .

» Nie wktada¢ dfoni i narzedzi do otworéw obudowy zaworu.

72.2 Demontaz napedu
—> Zamocowac¢ obudowe zaworu we wsporniku montazowym.
—> Do potaczenia korpusu przytozy¢ pasujacy klucz widetkowy.

Nie uzywa¢ do odkrecania narzedzia, mogacego uszkodzi¢
potgczenie korpusu (np. szczypce do rur).

—> Odkreci¢ naped z obudowy zaworu.

Mechaniczny wskaznik
potozenia

Pozycja zaworu

otwarty
Naped

zamknigty

Potaczenie

Przy odkrecaniu napedu korpusu

zawdr nie moze byc¢
zamkniety.

Obudowa
zaworu

Obrazek 8: Montaz napedu elektromechanicznego (na przyktadzie zaworu
regulacyjnego skosnego)
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7.2.3 Warunki montazowe
Pozycja montazowa: dowolna
Kierunek przeptywu: jak na tabliczce znamionowej, podany przy

pomocy strzatki oraz cyfr 1 i 2. Cyfry 1 i 2 umieszczone sg jako ozna-
czenie na obudowie zaworu. Kierunek przeptywu jest ponizej gniazda.
Przewody rurowe: Pamieta¢ o utozeniu przewodow rurowych w
jednej linii.

Filtr: Wymagany w przypadku urzagdzen z dopuszczeniem zgodnym
z EN 161. Zgodnie z EN 161 ,Automatyczne zawory odcinajace dla
palnikéw i urzadzen gazowych” nalezy zamontowa¢ w przewodzie
rurowym przed zaworem osadnik zanieczyszczen, ktory bedzie zapo-
biega¢ wnikaniu trzpienia kontrolnego 1 mm.

Przygotowanie: Przeczysci¢ przewody z zanieczyszczen (materiat
uszczelniajgcy, metalowe widry itp.).

7.2.4 Wspawanie obudowy zaworu do przewodu
rurowego.
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony wysokiego cisnienia.

» Przed przystgpieniem do przeprowadzania prac w maszynie
wytaczy¢ cisnienie i odpowietrzy¢ lub oprézni¢ przewody.

UWAGA!

Uszkodzenie elektroniki napgdu pod wptywem wysokiej temperatury.

* Przed wspawaniem obudowy zaworu nalezy zdemontowaé¢
naped.

— Wspawa¢ obudowg zaworu do przewodu rurowego.
Pamieta¢ o montazu bez naprezen i d

rgan.

72.5 Zamontowanie napedu na obudowie zaworu
- Przed montazem sprawdzi¢, czy jest zamontowana uszczelka
grafitowa i czy nie jest ona uszkodzona.

—> Uszkodzong uszczelkg grafitowa nalezy wymieni¢, w przypadku jej
braku nalezy jg zamontowac.

Uszczelka
grafitowa

Zawor prosty

Zawdr zamykajacy skosny

Uszczelka
grafitowa

Obrazek 9: Uszczelka grafitowa obudowy zaworu

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Zagrozenie ze strony smaréw.

Niewtasciwy smar moze zanieczy$ci¢ medium. Przez to w przy-
padku stosowania tlenu nalezy liczy¢ sig z ryzykiem wybuchu.
» W przypadku specjalnych zadan, np. z uzyciem tlenu lub

zastosowan analitycznych, stosowaé wytgcznie smary z odpo-
wiednim dopuszczeniem.

—> W razie potrzeby przesmarowa¢ smarem zewnetrzny gwint pota-
czenia korpusu (np. pastg UH1 96-402 firmy Kltber).

—> Umiesci¢ zewnetrzny gwint na wewnetrznym gwincie potgczenia
korpusu, patrz ,Bild 8" auf Seite 17.

—> Do potaczenia korpusu przytozy¢é pasujacy klucz widetkowy.

Nie uzywa¢ do przykrecania narzedzia, mogacego uszkodzi¢
potaczenie korpusu (np. szczypcow do rur).

printed: 08.05.2019
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Montaz zaworu

é OSTRZEZENIE! Wspornik montazowy
W celu ochrony napedu zaworu przed uszkodzeniami na
Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprzestrzegania skutek dziatania sit i drgan, zalecane jest uzycie wspornika
momentu obrotowego dokrecania. montazowego. Jest on dostepny jako wyposazenie dodatkowe.
Nieprzestrzeganie momentu obrotowego dokrecania jest niebez- Patrz instrukcja obstugi na stronie www.buerkert.pl.

pieczne z uwagi na ryzyko uszkodzenia urzadzenia.

» Stosowaé sie do podanego momentu obrotowego dokrecania. 726 Po montazu

— Podtaczy¢ urzadzenie do zasilania elektrycznego.

— Nakreci¢ naped na obudowe zaworu. Pozycje przytaczy mozna ustawi¢, obracajac napedem o 360°. Patrz
an > opis w rozdziale ,7.3 Drehen des Antriebs".
Szeroko$¢ nominalna przy- Moment obrotowy
tacza (obudowa zaworu) [DN] | dokrecania dla potaczenia @ Opis podiaczenia elektrycznego podany jest w rozdziale
korpusu [Nm] .8 Elektrische Installation”.
10/15 45 +3
20 50 +3 UWAGA!
25 60 +3 Uszkodzenia na obudowie zaworu, uszczelce gniazda
32 65 +3 zaworu lub membranie.
40 - » Aby unikna¢ uszkodzen, po podtaczeniu do zasilania elektrycz-
50 70 +3 nego nalezy w pierws;e_;j kolejnosci prze_prowadzjé funkcje
X.TUNE. Dopiero po jej przeprowadzeniu ustawi¢ stan roboczy
65 100 £3 w pozycji AUTOMATIK.
80 120 5 ., . . .
— Przeprowadzi¢ funkcjg X. TUNE w celu dopasowania regulaciji
100 150 +5 potozenia. Patrz rozdziat ,9.5 Anpassung der Stellungsregelung —

X.TUNE ausfiihren®.

Tab. 2:  Momenty obrotowe dokrecania dla pofaczenia korpusu
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7.3 Obracanie napedu
Pozycje przytaczy mozna ustawi¢, obracajgc napedem o 360°.
UWAGA!

Uszkodzenie uszczelki gniazda zaworu i konturu gniazda

zaworu przy zamknietym zaworze.

Jezeli przy obracaniu napedu zawor bedzie zamknigty, moze dojs¢

do uszkodzenia uszczelki gniazda zaworu i konturu gniazda zaworu.

= Jezeli zawor jest zamknigty: Przed obroceniem napedu otworzy¢
zawor mechanicznie reka. Patrz opis ,12.2 Ventil mechanisch
betétigen”.

—> W przypadku niezamontowanych urzadzen zamocowa¢ obudowe
zaworu we wsporniku montazowym.

—> Przytozy¢ klucz widetkowy (rozmiar klucza M41) do sze$ciokatnej
$ruby napedu.

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen w wyniku wycieku medium i

roztadowania ci$nienia.

Przy obracaniu napedu w kierunku przeciwnym do ruchu wska-

zowek zegara moze dojs¢ do odkrecenia potaczenia korpusu.

» Przy obracaniu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek
zegara przytrzymac 2 kluczem widetkowym szesciokatng srube
potaczenia korpusu.

Obracanie w kie-
runku ruchu wska-
zowek zegara

Sruba szesciokatna
na napedzie

Sruba szesciokatna
potaczenia korpusu

—> Obracajgc naped, zalecany kierunek to zgodnie z ruchem wska-
zowek zegara, ustawi¢ go w zadanej pozyciji.

Jezeli z przyczyn technicznych mozliwe jest tylko obracanie w kie-

runku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, nalezy dla bezpie-

czenstwa pamigtac¢ o nastepujacej zasadzie:

MAN 000390996 e on.-oia R e

Obrazek 10:  Obrécié naped
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74 Wspornik montazowy / element podtrzymujacy

—> Umiesci¢ wspornik montazowy w sposob pokazany na ilustracji na
rurze migdzy obudowag zaworu i napgdem.

Jezeli jest odwiert odcigzajacy:
UWAGA!

Pamieta¢ o niezakrywaniu odwiertu odciazajacego, ktory stuzy do
rozpoznawania wyciekow.

—> Odpowiednio zamocowa¢ wspornik montazowy w sposob
wykluczajgcy jego przemieszczanie sie.

Odwiert odciazajgcy

Wspornik
montazowy / element
podtrzymujacy

Obrazek 11:  Montaz wspornika montazowego

8 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Elektromechaniczny zawdr regulacyjny dostepny jest w 2 wariantach
podtaczenia:

= Ze zlgczem okragtym (wariant wielobiegunowy)
* Srubunek kablowy z zaciskami przytaczeniowymi
Wartosci sygnatéw

Napigcie robocze: 24V =—=
Wartos$¢ zadana: 0..20 mA; 4...20 mA
0..5V;0..10V

8.1 Instalacja elektryczna ze ztaczem okraglym

8.1.1 Wskazowki bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidiowo

przeprowadzonej instalacji.

» Czynnosci zwiazane z instalacjg moze przeprowadza¢ wytacz-
nie upowazniony i wykwalifikowany personel, uzywajacy odpo-
wiednich narzedzi.

» W trakcie instalacji przestrzega¢ ogolnie przyjetych zasad
techniki.

Ryzyko odniesienia obrazen w wyniku nieplanowanego

wiaczenia maszyny i niekontrolowanego ponownego

uruchomienia.

P Zabezpieczy¢ maszyne przed nieplanowanym uruchomieniem.

» Po zakonczonej instalacji zagwarantowac kontrolowany rozruch.
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UWAGA! 8.1.2 Opis ztacza okragtego

W celu zagwarantowania kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMV) uziemienie funkcyjne nalezy uziemi¢ przy pomocy krotkiego
przewodu (maks. 1 m). Przekroj uziemienia funkcyjnego musi
wynosi¢ minimalnie 1,5 mm2.

X3 - wtyczka okragta
M12, 5-pin.
Napigcie robocze

@ Uzycie wejscia wartosci zadanej 4...20 mA

Jezeli przy potaczeniu w szereg kilku urzadzen typu 3360, X1 - wtyczka okragta

4

2
1
E 5
4
3 2
1
8
7
6
2
3
5
4

3361 dojdzie do braku zasilania elektrycznego w jednym z M12, 8-p|n..r . .

tych urzadzen, to wejécie niepracujacego urzadzenia stanie sig 5 SYQ'n?«.‘"Y wejsciowe |

wysokooporowe. To powoduje brak sygnatu standardowego wyjsciowe

4..20mA. . .

W przypadku EtherNet/IP: X2 - gnlaz.(!o.M12, 5-pin.

Oznaczenie ztacza okragtego i stykow podane sg w rozdziale Sygna’fy.we].smowe’ .

»13 Feldbus-Gateway". rzeczyW|ste.] wartosci
procesowej

Wyboér przewodu przytaczeniowego:

Przy wybieraniu dtugosci i przekroju poszczegdlnych zyt
nalezy uwzgledni¢ spadek napiecia w odniesieniu do maksy-
malnego pradu zasilajagcego. Obrazek 12:  Opis zlagcza okragtego

Uziemienie funkcyjne FE

—> Podtaczy¢ urzadzenie zgodnie z tabelami.
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8.1.3 X3 - wtyczka okragta M12, 4-pin. lub 5-pin.,

napiecie robocze

8.14

X1 - wtyczka okragta M12, 8-pin.

Styk

Kolor zyly

bez sieci biiS
przytacze 4-pin*

z biiS-
siecia

Przypisanie
(od strony urzadzenia)

Styk| Kolor 2yly*| Przypisanie (od strony urzadzenia)

CAN Shield / ekran

+24V =—==210%

2 biaty czerwony | maks. tetnienie
szczatkowe 10 %

3 niebieski czarny GND /CAN_GND

4 - biaty CAN_H

5 - niebieski | CAN_L

* Podane kolory zyt dotyczace dostepnego jako wyposazenie dodatkowe
kabla przytaczeniowego M12, 4-pin., o numerze ident. 918038.

Tab. 3:

0

X8 — wtyczka okragfa M12, 4-pin. lub 5-pin., napiecie robocze

Instalacja elektryczna z siecia lub bez sieci biiS:
Aby méc korzystac z sieci biiS (interfejs CAN), nalezy uzy¢
5-pinowej wtyczki okragtej oraz ekranowanego 5-zytowego

kabla.

W przypadku niekorzystania z sieci buS jako elementu wspot-
pracujgcego mozna uzy¢ 4-pinowej wtyczki okragte;.

Sygnaly wejsciowe centrali (np. SPS)

Wartos¢ zadana +
8 czerwony | (0/4...20 mA lub 0...5/10 V), oddzielona galwa-
nicznie od napiecia roboczego
7 niebieski Wartos¢ zadana —
] o 0..5 V (log. 0)
1 biaty Wejscie cyfrowe + <10...30 V (log. 1)

Sygnaly wyjsciowe do centrali (np. SPS) wymagane tylko
w przypadku opcji wyjScia analogowego lub wyjscia

cyfrowego

6 550 Wyjscie analogowe+ (0/4...20 mA lub
rozowy 0..5/10 V)

5 szary Wyjscie analogowe —

4 26tty Wyjscie cyfrowe 1(24 V /0 V)

3 |zelony Wyjscie cyfrowe 2 (24 V /0 V)

2 brazowy Wejscia cyfrowe i wyjscia cyfrowe GND

Podane kolory odnosza sig do kabli przytaczeniowych, dostepnych jako
akcesoria, kabel przytagczeniowy o numerze ident. 919061.

Tab. 4:

X1 — wtyczka okragfa M12, 8-pin.
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8.1.5 X2 - gniazdo M12, 5-pin., sygnaty wejsciowe, Typ styk Kolor | isanie Po stronie | Podtaczenie
wartos$¢ procesowa (tylko w przypadku sygnatu* zyly yp urzadzenia | zewnetrzne
funkcji regulatora procesowego Czesto- 1 | brazowy| nieprzypisany
. = tliwose i - \Weisci
Typ Kolor s Po stronie |Podtaczenie HIWOSE 2 | biaty PV1: Wejscie 2 00—  Takt+
sygnatu* S 2yly SEVRIESTIE urzadzenia | zewnetrzne zeﬁr?g?r;fe - tgktujch +
4..20 mA 1 |brazowy| +24 V Zasilanie 1 8 | niebieski nieprzypisany.
— zasilenie przekaznika Przckaznik 4 |czamy |PV2: nieprzypisany
wewnetrzne| 9 | piaty PV1: nieprzypisany | 9 o 5 |szary PV3: Wejscie 5 0—  Takt-
3 | niebieski| GND 30 taktujace -
(identyczny z GND Pt 100 1 | brazowy | nieprzypisany
napigcia roboczego) (patrz 2 | bialy PV1: Rzeczywista | 2
4 |czamy |PV2: Wyjscie -<| informacja warto$¢ procesowa 1
przekaznika 40 ponizej) (zasilanie pradowe) Pt 100
5 |szary |PV3:Mostek do GND 3 | niebieski | nieprzypisany
(GND z przekaznika | ® ©— 4 |czamny |PV2:Rzeczywista |4 O—————
3-przewodowego) wartos¢ procesowa 2
4..20mA | 1 |brazowy|nieprzypisany (kompensacja) 5 O——m
— zasilenie . . : 5 |szary PV3: Rzeczywista
zewnetrzne 2 |bialy nieprzypisany wartos¢ procesowa 3
3 | niebieski| nieprzypisany GND
4 | czarny PV2:'Rzeczywista 4 O— 4..20 mA * Ustawianie przez oprogramowanie:
wartos¢ procesowa + Inputs / Outputs — PV — ANALOG.type
5 |szary PV3: Rzeczywista |5 o——  GND (zrodto sygnatu: PV.source — Analog).
wartos¢ procesowa — 4..20 mA Tb 5 2 azdo M12. 501 ; — s
— ab. 5: - gniazdo M12, 5-pin., sygnaly wejéciowe, wartos¢ procesowa
Czesto- 1 |brazowy| +24 V Zasilanie |1 O +24V (wystepuje tylko w przypadku urzadzer z funkcja regulatora procesowego)
tliwosce czujnika
— zasilanie ; - Weisci
wewnetrzne 2 | bialy ’Z\Igljj:\;(\:lgic'e 2 O—  Takt + UWAGA!
3 | niebieski| GND 3 GND Podiqczgé czujnik Pt 100, do kompensagiji refzstancji )
) ) (identyczny z przewodu, za posrednictwem 3 przewodow. Koniecznie
4 |czamy |PV2: nieprzypisany GND napiecia zmostkowac¢ na czujniku Pin 4 i Pin 5. )
roboczego) Maksymalna diugos$¢ przewodoéw przytaczeniowych — 20 m.
5 |szary |PV3:Mostekdo GND |5 Takt — — Po przytozeniu napigcia robocz%?o dokona¢ niezbednych ustawien
(GND z przekaznika podstawowych i dopasowan dla elektromechanicznego zaworu
3-przewodowego) regulacyjnego. Patrz opis w rozdziale ,9 Inbetriebnahme”.
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8.2 Instalacja elektryczna ze srubunkiem kablowym

8.2.1 Wskazéwki bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo

przeprowadzonej instalaciji.

» Czynnosci zwiazane z instalacjg moze przeprowadza¢ wytacz-
nie upowazniony i wykwalifikowany personel, uzywajacy odpo-
wiednich narzedzi.

» W trakcie instalacji przestrzegac¢ ogolnie przyjetych zasad
techniki.

Ryzyko odniesienia obrazen w wyniku nieplanowanego

wilaczenia maszyny i niekontrolowanego ponownego

uruchomienia.

P Zabezpieczy¢ maszyne przed nieplanowanym uruchomieniem.

» Po zakonczonej instalacji zagwarantowac kontrolowany rozruch.

Uzycie wejscia wartosci zadanej 4...20 mA

Jezeli przy potaczeniu w szereg kilku urzadzen typu 3360,
3361 dojdzie do braku zasilania elektrycznego w jednym z
tych urzadzen, to wejécie niepracujacego urzadzenia stanie sig
wysokooporowe. To powoduje brak sygnaftu standardowego
4..20mA.

UWAGA!

W celu zagwarantowania kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMV) uziemienie funkcyjne nalezy uziemi¢ przy pomocy krotkiego
przewodu (maks. 1 m). Przekroj uziemienia funkcyjnego musi wynosié
minimalnie 1,5 mm2,

8.2.2 Dostep do zaciskéw przytaczeniowych

Aby dostac sig¢ do zaciskdw, otworzy¢ urzadzenia w opisany ponizej
sposob.

1. Zdja¢ modut wyswietlacza lub zaslepke:

UWAGA!

Modut wyswietlacza nalezy zdejmowac¢ ostroznie, aby nie
uszkodzi¢ kabla taczacego i interfejsu HMI.

Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX lub IECEx zabez-
pieczone sa kluczem magnetycznym.

Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukcji
elektromechanicznych zaworow regulacyjnych z dopusz-
czeniem ATEX i dopuszczeniem |IECEx.

—> W celu odblokowania modut wyswietlacza lub zaslepke obroci¢
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara i nastepnie
je zdjac.

W przypadku modutu wyswietlacza uwaza¢ na kabel tgczacy
z interfejsem HMI.

90°

90°

Odblo-
kowanie
zaslepki

Odblo-
gl kowanie
modutu
wyswie-
tlacza

Obrazek 13:

Zdejmowanie zaslepki lub modutu wyswietlacza
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W przypadku wariantu urzadzenia z modutem wyswietlacza:
— Odtaczy¢ kabel taczacy z interfejsem HMIL.

2. Zdejmowanie modutu LED i modutu pamieci:

—> Wykreci¢ 2 $ruby mocujace (klucz imbusowy zewnetrzny, rozmiar
klucza 3 mm).

—> Chwyci¢ modut LED i pamieci po obu stronach przy metalowe;j
obudowie i wyciagna¢ go.

3. Zdejmowanie pokrywy
napedu:

2. Zdejmowanie modutu LED i modutu
pamieci:

Wkrety
mocujace

Pokrywa

napedu
Wkrety
mocujace

Metalowa
obudowa
modutu LED
i pamieci

Obrazek 14:  Wyjmowanie modutu LED i pamieci i zdejmowanie

pokrywy napedu

3. Zdejmowanie pokrywy napedu:

—> Odkreci¢ 4 sruby mocujace (wkrety z tbem walcowym z gniazdem
szesciokatnym T25). Sruby sg zabezpieczone przed zgubieniem
dzieki ich zintegrowaniu w pokrywie napedu.

—> Zdja¢ pokrywe napedu.

8.2.3 Podtaczanie kabla

— Wsuna¢ kabel przez $rubunek kablowy.

UWAGA!
Zachowaé ostroznos¢ przy podtaczaniu do zaciskéw typu
sprezynowego.
» Minimalna diugo$¢ koncowki zyly: 8 mm

P Maksymalny przekroj koncowki zyly: 1,5 mm?2 (bez kotnierza),
0,75 mm?2 (z kotnierzem)

—> Zdja¢ izolacje z zyt na dtugosci min. 8 mm i zacisng¢ koncowki zyt.
—> Zamocowac zyly w zaciskach. Przypisanie zaciskéw podane jest
w ponizszych tabelach, od Seite 27.

—> Dokreci¢ nakretke ztgczki srubunku kablowego (moment obrotowy
dokrecania ok. 1,5 Nm).

UWAGA!

Uszkodzenie lub brak dziatania w wyniku wnikniecia zanie-
czyszczen i wilgoci.

W celu zapewnienia stopnia ochrony IP65 i IP67 pamigta¢ o
nastepujacych zasadach:

» Nieuzywane srubunki kablowe zabezpieczy¢ zaslepkami.

» Dokreci¢ nakretki ztaczek srubunkow kablowych. Moment

obrotowy dokregcania zalezny od wielkosci kabla lub zaslepki ok.
1,5 Nm.
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Zaciski przytagczeniowe
12345678910

111213 141516 1718 1920 2122

immm{mmm’mmlmm‘mm

Srubunki kablowe

Uziemienie funkcyjne FE

Obrazek 15:  Podfaczanie kabla
—> Podtaczy¢ urzadzenie zgodnie z tabelami.

8.2.4 Przypisanie zaciskéw - sygnal wejsciowy centrali

(np. SPS)
Zacisk |Przypisanie (od strony urzadzenia)
8 Wartos¢ zadana +
(0/4...20 mA lub 0..5/10 V)
oddzielona galwanicznie od napiecia roboczego
7 Warto$¢ zadana —
. 0.5V (log. 0)
5 Wejscie cyfrowe + < 10..30 V (Ic?g. )
4 Wejscie cyfrowe GND
odniesione do napigcia roboczego GND (zacisk GND)
Tab. 6:  Przypisanie zaciskéw — sygnat wejsciowy centrali (np. SPS)
8.2.5 Przypisanie zaciskdw - napiecie robocze i sie¢ biiS
Zacisk |Przypisanie (od strony urzadzenia)
CAN Shield / ekran
10 +24V =—==%10%
maks. tetnienie szczatkowe 10 %
9 GND
CAN_GND
1 A Podtaczac tylko w przypadku stosowania dla CAN
osobnego przewodu.
2 CAN_H
3* CAN_L
Tab. 7:  Przypisanie zaciskow — napigcie robocze i sie¢ biiS
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* : ARG, 8.2.7 Przypisanie zaciskdw - wejscie wartosci
'Z"St.all(.a?ag9??2"?!‘35’;\%“5' tk d dia- procesowej (tylko w przypadku funkcji regulatora
aciski 1, 2 3 (interfejs sg zmostkowane do podta procesowego
czenia sieci buS. = 5 Sodl
i ; ; e yp - S o stronie | Podlaczenie
.ZZ(;IS:: :lije.s t im?Zstlz(r?wa;nﬁwgw:etrizm(ie zrzabC|sIZ<|em S sygnatu* PAEEE| He SRS urzadzenia | zewnetrzne
jednak nie jest przeznaczony do napigcia roboczego. 4..20 mA 22 +24 V Zasilanie 22
i ) o . — zasilenie przekaznika Przekaznik
8.2.6 Przypisanie zaciskéw — Sygnaly wyjsciowe do wewnetrzne | 15 | py1: niepraypisany | 15 © reekazni
centrali (np. SPS) wymagane tylko w przypadku 21 |GND 91 Ot
opcji wyjscia analogowego lub wyjscia cyfrowego (identyczny z GND
napigcia roboczego)
: feani : 14 | PV2: Wyjscie -
Zacisk |Przypisanie (od strony urzagdzenia) orzekaznika 14 0
19 Wyjscie analogowe+ 13 S’V% II\\IASS(EIF\JD
o 13 0—
(0/4...20 mA lub 0..5/10 V) 7 proekaznika
20 Wyisci | 3-przewodowego)
yjscie analogowe = 4..20 mA 22 nieprzypisany
— zasilenie . .
18 Wyjscie cyfrowe 1 (24 V /0 V) zewnetrzne | 10 | Mepraypisany
21 nieprzypisany
o 14 PV2: Rzeczywista 14 O— 4..20 mA
17 Wyjscie cyfrowe 2 (24 V /0 V) wartosé progesowa +
13 | PV3: Rzeczywista 13 0—  GND4..20 mA
16 Wyjscie cyfrowe GND warto$¢ procesowa —
Qzesto- 22 +24 V Zasilanie 22 O— +24V
Tab. 8:  Przypisanie zaciskéw — sygnat wyjsciowy do centrali (np. SPS) tl_lvézzﬁani o 15 (I;i/u:r:l\l;\ellejécie 15 Takt +
wewnetrzne taktujace +
21 |GND 21 GND (identyczny
o . z GND napigcia
14 PV2: nieprzypisany roboczego)
13 | PV3: Mostek do GND| 13 Takt —
(GND z przekaznika
3-przewodowego)
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Typ . o Po stronie | Podtaczenie
sygnatu* Zacisk | Przypisanie urzadzenia | zewnetrzne
Czgsto- 22 | nieprzypisany

tliwosc 15 |PV1: Wejscie 156 0——  Takt+

— zasilanie taktujace +

zewnegtrzne

21 nieprzypisany

14 PV2: nieprzypisany
13 PV3: Wejscie
taktujagce —

13 O0— Takt —

Pt 100 22 | nieprzypisany

(patrz 15 | PV1: Rzeczywista 15

informacja warto$é pro-

ponizej) cesowa 1 (zasilanie Pt100
pradowe)

21 nieprzypisany

14 PV2: Rzeczy-
wista wartos¢
procesowa 2
(kompensacja)
13 | PV3: Rzeczywista
wartos¢ pro-
cesowa 3 GND

* Ustawianie przez oprogramowanie:
Inputs / Outputs — PV — ANALOG.type
(zrodto sygnatu: PV.source — Analog).

Tab. 9:  Przypisanie zaciskéw — wejscie wartosci procesowych (tylko w
urzadzeniach z funkcja regulacji procesu)

UWAGA!

Podtgczy¢ czujnik Pt 100, do kompensacji rezystanciji
ﬁrze_wo u, za posrednictwem 3 przewodow. =
oniecznie zmostkowaé na czujniku zacisk 14 i zacisk 13.

Maksymalna dfugos¢ przewodéw przytagczeniowych — 20 m.

8.2.8 Zamykanie urzadzenia
WSKAZOWKA!

Uszkodzenie lub brak dziatania w wyniku wnikniecia zanie-
czyszczen i wilgoci.

Przed zamknigciem urzadzenia nalezy w celu zapewnienia stopnia
ochrony IP65 i IP67 pamigta¢ o nastepujacych zasadach:

» Uszczelka musi by¢ wiozona do obudowy napedu / pokrywy
napedu i nie moze by¢ uszkodzona.

» Uszczelniane powierzchnie musza byé czyste i suche.

1. Montaz pokrywy napedu
— Natozy¢ pokrywe napedu na obudowe napedu.

—> Lekko wkreci¢ 4 wkrety mocujace (wkrety z tbem walcowym sze-
$ciokatnym T25) recznie na krzyz i nastepnie dokrecic je (moment
obrotowy dokrecania: 5,0 Nm).

2. Wiozenie modutu LED i modutu pamieci

—> Whozy¢ modut LED i pamieci oraz zamocowa¢ 2 wkretami mocu-
jacymi (moment obrotowy dokrecania: 1,1 Nm).

3. Zamykanie urzadzenia z zaslepka lub modutem wyswietlacza
W przypadku wariantu urzagdzenia z modutem wyswietlacza:
—> Whozy¢ kabel tagczacy do interfejsu HMI.

—> Natozy¢ modut wyswietlacza i obraca¢ go do momentu, kiedy
oznaczenie z brzegu znajdzie sie nad oznaczeniem pokrywy
napedu.

W przypadku wariantu urzadzenia z zaslepka:

— Natozy¢ zaslepke i obraca¢ jg do momentu, kiedy oznaczenie z
brzegu znajdzie sie nad oznaczeniem pokrywy napedu.
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3_ Zaslepka
lub modut
wyswietlacza

Oznaczenia

2. Modutu LED i
pamiegci

1 . Pokrywa napedu

Zaslepka lub modut wyswie-
tlacza zamkniete

9 URUCHOMIENIE

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen w przypadku nieprawidiowej

eksploataciji.

Nieprawidtowa eksploatacja moze prowadzi¢ do obrazen oraz

uszkodzen w urzadzeniu i jego otoczeniu.

» Personel obstugujacy musi przeczytaé instrukcje obstugi i
zrozumiec jej tresc.

» Nalezy przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa i zasad uzycia
zgodnego z przeznaczeniem.

» Maszyne/urzadzenie moze uruchamia¢ wytacznie odpowiednio
przeszkolony personel.

9.1 Przed uruchomieniem
UWAGA!

Obrazek 16:  Zamykanie urzgdzenia

— Po przytozeniu napiecia roboczego dokonac niezbednych
ustawien podstawowych i dopasowan dla elektromechanicznego
zaworu regulacyjnego. Patrz opis w rozdziale ,9 Inbetriebnahme”.

W przypadku urzadzen, ktére zdemontowano w celu prze-
prowadzenia czynnosci montazowych, nalezy pamietac o
nastepujacych zasadach:

W przypadku zdemontowania napedu nalezy przed uruchomieniem
ponownie przeprowadzi¢ funkcje X.TUNE. Patrz rozdziat ,9.5
Anpassung der Stellungsregelung — X.TUNE ausfiihren®.
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9.2 Mozliwosci ustawien podczas uruchomienia
= Ustawienie przy pomocy oprogramowania komputerowego
Biirkert Communicator na komputerze lub tablecie
Ten rodzaj ustawienia jest mozliwy w przypadku wszystkich typow i
wariantow urzadzen.

Program Biurkert Communicator mozna bezptatnie pobrac ze
strony internetowej firmy Biirkert.

Do zainstalowania programu potrzebny jest zestaw inter-
fejsu USBbuS.

Komunikacja realizowana jest za posrednictwem interfejsu
serwisowego buS urzadzenia.

= Ustawienie na wyswietlaczu urzadzenia (opcja)
Mozliwe tylko w urzadzeniach z modutem wyswietlacza.

= Dopasowac regulacje potozenia przy pomocy 2 przyciskow
w urzadzeniu (funkcja X.TUNE)
Mozliwe tylko z urzadzeniach bez modutu wyswietlacza.

9.3

o

9.3.1

Ustawienia podstawowe

Przeglad:

W dostarczonym produkcie wazne ustawienia podstawowe sg
juz wykonane. Patrz ponizszy przeglad.

Ustawienia podstawowe dla regulacji potozenia

Rodzaj ustawienia podstawowego
(przestrzegaé kolejnosci)

Fabryczne ustawienie
fabryczne

1.

Ustawianie pozyciji
zabezpieczajacej

Close

Dopasowanie regulacji potozenia

Wykonane fabrycznie (stosowaé

roboczego

2| (funkcja X TUNE) sig do informacji na stronie 30 )
T fu - analogowy: 4..20 mA
Ustawianie sygnatu standar- yP Sygna'u . analogowy m
3. dowego dla pozycji zadane;j Bramka sieciowa: okre$lana przez
magistrale Fieldbus
4 Ustawianie automatycznego stanu RECZNY

Tab. 10: Ustawienia podstawowe dla regulacji pofozenia

9.3.2

Przeglad:

Ustawienia podstawowe dla regulacji procesu

Rodzaj ustawienia podstawowego
(przestrzegaé kolejnosci)

Fabryczne ustawienie
fabryczne

1.

Ustawianie pozycji zabezpieczajgcej

Close

lacji procesu

2. | Dopasowanie regulacji potozenia Wykonane fabrycznie (stosowac
(funkcja X. TUNE) sie do informagji na stronie 30 )
3. | Wybér fizycznej jednostki dla regu- | Procenty
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Rodzaj ustawienia podstawowego
(przestrzega¢ kolejnosci)

Fabryczne ustawienie
fabryczne

Ustawianie martwej strefy regulaciji
procesu

1%

procesul) (funkcja P.LIN)

Dodatkowo w urzadzeniach bez
wyswietlacza: W celu aktywo-

94 Ustawianie pozycji zabezpieczajacej

Mozliwos¢ ustawienia: Przy uzyciu programu kompute-

4. | Parametryzacja warto$ci procesowych rowego Burkert Communicator lub na wyswietlaczu urza-
a) Wybieranie sygnatu standar- Typ sygnaltu — analogowy: 4...20 mA dzenia (opcja).
dowego dla warto$ci zadane;j Bramka sieciowa: okreslana L . . C
procesu orze magistrale Fieldbus Obstuga wySW|etIac.za. Funkcje przy0|skow. ,
b) Skalowanie wartosci zadanej procesu | Minimum O %, Maksimum 100 % 4D a wybranlg, Q potw_ler— <ﬁ powrot
— 7 aktywacja dzenie
c) Wybieranie sygnalu standardowego | 4...20 mA
dla rzeczywistej wartosci procesowej W celu ustawienia pozycji zabezpieczajacej nalezy przejs¢ do szcze-
d) Skalowanie rzeczywistej wartosci | Minimum 0 %, Maksimum 100 % gotowego widoku Parametry dla regulatora potozenia.
procesowe) Sposob przejscia z widoku 1 do widoku szczego6towego:
5. | Skalowanie regulacji procesu Minimum 0 %, Maksimum 100 %

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Position controller.

7. | Ustawianie regulacji procesu —> W przypadku ustawiania na wys$wietlaczu przejs¢ z widoku 1 do
a) | Linearyzacja charakterystyki - (el NFlel8RTNIe)N| | wybra¢ Position controller.

6 Uzytkownik znajduje sie w szczegotowym widoku Parametry.
Ustawianie pozycji zabezpieczajacej:

wania cechy korygujacej ustawic
przetacznik DIP 2 w pozycji ON.

b) | Dopasowanie regulatora proce-
sowego?) (funkcja PTUNE)

8. | Ustawianie automatycznego stanu
roboczego

Tab. 11: Przeglad: Ustawienia podstawowe dla regulatora procesowego

— Wybrac¢ SINgagel].
— Wybra¢ [Nl
Do wyboru dostgpne sa nastepujace pozycje zabezpieczajace:

User-Defined

RECZNY

Zawor szczelnie zamkniety.
Zawor otwarty.

Dowolnie zdefiniowana pozycja zabezpieczajgca.
Wprowadzanie pozycji w menu User-Defined
opisane jest ponize;.

Zawor zatrzymuje sie w istniejacej pozycji.

1) Konieczne tylko w przypadku, kiedy charakterystyka procesu wyraznie
odbiega od liniowosci. Linearyzacja z uzyciem funkcji P.LIN zajmuje
wiecej czasu w przypadku powolnych proceséw.

2) Funkcja P.TUNE wspomaga ustawianie regulatora procesowego poprzez
automatyczne optymalizowanie parametréw procesowych.

Doktadne ustawianie parametréw procesowych przedstawione jest w

opisie oprogramowania do typu Typ 3360, 3361.
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—> Wybra¢ pozycje zabezpieczajaca.
Wprowadzenie dowolnie zdefiniowanej pozycji zabezpie-
czajacej (tylko przy wybraniu pozycji zabezpieczajacej
User-Defined)?
— Wybra¢ [Jerges.
—> Whisac pozycje zabezpieczajaca

(0 % = zamkniety, 100 % = otwarty).

GPozycja zabezpieczajgca zostata ustawiona.

9.5 Dopasowanie regulacji potozenia -
wykonanie funkcji X.TUNE

Przy wykonywaniu funkcji X. TUNE regulacja potozenia dopasowywana

jest do fizycznego suwu uzytego nastawnika.

W dostarczonych urzadzeniach funkcja X.TUNE jest juz
przeprowadzona fabrycznie.

UWAGA!

Nie przeprowadzac¢ funkcji X.TUNE bez takiej koniecznosci.
Ponowne przeprowadzenie funkcji X. TUNE wymagane jest

wylacznie w przypadku zdemontowania napedu lub wymiany
obudowy zaworu.

A OSTRZEZENIE!

Zagrozenie spowodowane niekontrolowanym procesem

po przeprowadzeniu funkcji X.TUNE.

Przeprowadzanie funkcji X. TUNE z uzyciem medium pod

cisnieniem prowadzi do nieprawidtowego dopasowania regulatora.

Skutkiem jest niekontrolowany proces.

» Nigdy nie przeprowadza¢ funkcji X. TUNE z medium pod
cisnieniem.

P Zabezpieczy¢ maszyne przed nieplanowanym uruchomieniem.

Przy przeprowadzaniu funkcji X. TUNE pierscien LED $wieci si¢ na
pomaranczowo.

Po zakonczonej funkcji X. TUNE pierscien LED przetacza sie
ponownie do poprzedniego stanu.
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9.5.1 Dopasowanie przyciskami w urzadzeniu
2 przyciski do aktywowania funkcji X.TUNE znajduja si¢ pod zaslepka.

Przycisk OPEN
Przycisk CLOSE

Odblokowanie zaslepki

Obrazek 17:  Dopasowanie regulacji pofozenia przyciskami w urzgdzeniu

—> W celu odblokowania zaslepke nalezy obroci¢ w kierunku prze-
ciwnym do ruchu wskazowek zegara i nastepnie jg zdjac.

Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX lub IECEx zabez-
pieczone sa kluczem magnetycznym.

Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukcji
elektromechanicznych zaworow regulacyjnych z dopusz-
czeniem ATEX i dopuszczeniem IECEx.

Aktywowanie funkcji X.TUNE:

Sprawdzi¢, czy medium nie znajduje sie pod cisnieniem!
Funkcje X. TUNE przeprowadza¢ tylko w przypadku, kiedy
bedzie to absolutnie konieczne.

—> Jednoczes$nie nacisng¢ i przytrzymac przez 5 sekund przyciski
OPEN i CLOSE.

9.5.2 Dopasowanie w komputerze lub na wyswietlaczu

urzadzenia.
@ Ustawienie w komputerze przez interfejs serwisowy blsS i przy

pomocy programu Biirkert Communicator. Do zainstalowania
programu potrzebny jest zestaw interfejsu USBbUS.

Obstuga wyswietlacza: Funkcje przyciskow

4D N\ wybranie, ) potwier-
7 aktywacja dzenie

<ﬁ powrot

W celu aktywowania funkcji X. TUNE nalezy przejs¢ do szczegd-
towego widoku Konserwacja dla regulatora potozenia.

Sposéb przejscia z widoku 1 do widoku szczegétowego:

— Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Position controller i przejs¢

e[ AMAINTENANCEH

—> W przypadku ustawiania na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do
(o) \IFlelslVN[e)N|, wybra¢ Position controller i przej$¢ do

MAINTENANCER

V] Uzytkownik znajduje si¢ w szczegdtowym widoku Konserwacja.

Aktywowanie funkcji X.TUNE:

Upewni¢ sig, czy medium nie znajduje sig¢ pod cisnieniem!

—> Wybra¢ [oZ\R[=13V[e]Y].

— Wybra¢ [RIINE.
Pojawia sie tekst: ,Wybra¢ materiat uszczelniajacy (patrz tabliczka

znamionowa)!*
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—> Wybra¢ materiat uszczelniajgcy.
Pojawia sie pytanie: ,Czy chcesz uruchomi¢ funkcje X. TUNE?*

Funkcje X.TUNE nalezy uruchamia¢ wytacznie w przypadku,
kiedy bedzie to absolutnie konieczne.

—> Uruchomic¢ funkcje X.TUNE.
Q’ Funkcja X.TUNE zostaje przeprowadzona.

W razi przerwania funkcji X. TUNE z powodu bfgdu pojawia
sie komunikat (patrz ponizsza tabela).

Mozliwe komunikaty Opis
przy przerwaniu funkcji
X.TUNE.

Usterka w urzadzeniu. Istnieje usterka, ktéra uniemozliwia

przeprowadzenie funkcji X. TUNE.

Przekroczony limit czasu. Funkcji X. TUNE nie mozna byto
przeprowadzi¢ w limicie czasu z

powodu usterki.

Prad silnika jest za duzy. Prad silnika jest za duzy do prze-

prowadzenia funkcji X. TUNE.

Dolne potozenie
koncowe zaworu nie jest
rozpoznawana.

Dolne potozenie koricowe zaworu
nie moze zosta¢ rozpoznana przez
przetwornik przemieszczania.

Tab. 12: Mozliwy komunikat usterki po przerwaniu funkcji X. TUNE

9.6 Ustawianie sygnatu standardowego dla
pozycji zadanej
Mozliwos¢ ustawienia:
Przy uzyciu programu komputerowego Biirkert Communicator
lub na wyswietlaczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: Funkcje przyciskow

N wybranie, ) powrot
4D 7 aktywacja v/ <ﬁ

W celu ustawienia sygnatu standardowego nalezy przej$¢ do widoku
szczegotowego Parametry dla wej$c/wyjsc.

potwier-
dzenie

Sposaéb przejscia z widoku 1 do widoku szczegotowego:

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Inputs / Outputs.

—> W przypadku ustawiania na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do
(o) NFle18ITNNelN| i wybra¢ Inputs / Outputs.
6 Uzytkownik znajduje si¢ w szczegdtowym widoku Parametry.

Ustawianie sygnatu standardowego:
— Wybra¢ [

— Wybra¢ [SUNETERE.

—> Wybra¢ Sygnat standardowy.
GSygna’f standardowy zostat ustawiony.
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9.7 Wybér fizycznej jednostki dla regulacji procesu

Mozliwos¢ ustawienia:
Przy uzyciu programu komputerowego Biirkert Communicator
lub na wyswietlaczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: Funkcje przyciskéw

9.8 Parametryzacja wartosci procesowych

Mozliwos¢ ustawienia:
Przy uzyciu programu komputerowego Biirkert Communicator
lub na wyswietlaczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: Funkcje przyciskéw

4D N\ wybranie, ) potwier-

powrot
7 aktywacja dzenie <ﬁ

4D N wybranie, ) potwier- <ﬁ powrot

7 aktywacja dzenie

W celu wybrania jednostki fizycznej nalezy przej$¢ do widoku szcze-
gotowego Parametry dla regulatora procesowego.
Sposaéb przejscia z widoku 1 do widoku szczegoétowego:

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Process controller.

—> W przypadku ustawiania na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do
(ofe)\N|le8IzTNnle]N i wybra¢ Process controller.
6 Uzytkownik znajduje si¢ w szczegotowym widoku Parametry.

Wybieranie fizycznej jednostki dla regulacji procesu:
— Wybrac [N
—> Wybrac¢ fizyczng jednostke.

V] Fizyczna jednostka zostata wybrana.

W celu sparametryzowania wartosci procesowych nalezy przejs¢ do
widoku szczegdétowego Parametry dla wejsc/wyjsé.
Sposéb przejscia z widoku 1 do widoku szczegétowego:

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Inputs / Outputs.

—> W przypadku ustawiania na wys$wietlaczu przej$¢ z widoku 1 do
i wybra¢ Inputs / Outputs.
g Uzytkownik znajduje sie w szczegotowym widoku Parametry.

9.8.1 Wybrac i przeskalowac¢ sygnat standardowy dla
wartosci zadanej procesu

Wybieranie sygnatu standardowego dla wartosci zadanej procesu:

— Wybrac¢ Slz@l\In).
A MNEIEHFANALOG.typel

— Wybra¢ Sygnat standardowy.

g Sygnat standardowy dla wartosci zadanej procesu zostat
wybrany.
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Skalowanie wartosci zadanej procesu:

BAMLIELISP scalel

—> Wpisa¢ minimum i maksimum.

V] Warto$¢ zadana procesu zostata sparametryzowana.

9.8.2 Wpybieranie i skalowanie sygnatu standardowego
dla rzeczywistej wartosci procesowej

Wybieranie sygnatu standardowego dla rzeczywistej
wartosci procesowej:

— Wybrac [
AN CIEIANALOG. typel
—> Wybra¢ Sygnat standardowy.

6 Sygnat standardowy dla rzeczywistej warto$ci procesowej zostat
wybrany.

Skalowanie rzeczywistej wartosci procesowej:

— Wybra¢ [QRTEE.

—> Wpisa¢ minimum i maksimum.

6 Rzeczywista warto$¢ procesowa zostata sparametryzowana.

9.9 Skalowanie regulacji procesu
Skalowanie regulacji procesu ma wplyw na nastepujgce funkcje:
* Martwa strefa regulacji procesu

= Funkcja szczelnego zamykania (CUTOFF), jezeli w menu CUTOFF
— CUTOFF.type wybrana jest regulacja procesu (P.CO).
Mozliwos$¢ ustawienia: Przy uzyciu programu kompute-
rowego Burkert Communicator lub na wyswietlaczu urza-
dzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: Funkcje przyciskow

4D N wybranie, ), potwier-
7 aktywacja dzenie

<ﬁ powrét

W celu przeskalowania regulacji procesu nalezy przej$¢ do widoku
szczegotowego Parametry dla regulatora procesowego.

Sposaéb przejscia z widoku 1 do widoku szczegotowego:

— Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Process controller.

—> W przypadku ustawiania na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do
(el NFlel8YNIe)N i wybra¢ Process controller.

6 Uzytkownik znajduje si¢ w szczegotowym widoku Parametry.

Skalowanie regulacji procesu:

—> Wybrac¢ [geIORIE.

—> Wpisa¢ minimum i maksimum.

6 Regulacja procesu zostata przeskalowana.
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9.10 Ustawianie martwej strefy regulacji procesu

Mozliwos¢ ustawienia:

Przy uzyciu programu komputerowego Biirkert Communicator
lub na wyswietlaczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: Funkcje przyciskéw

4D N\ wybranie, ) potwier-

powrot
7 aktywacja dzenie <ﬁ

W celu ustawienia obszaru martwego nalezy przejs¢ do widoku
szczegotowego Parametry dla regulatora procesowego.

Sposaéb przejscia z widoku 1 do widoku szczegétowego:

— Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Process controller.

—> W przypadku ustawiania na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do
el |FlesIzNNe)N i wybra¢ Process controller.

6 Uzytkownik znajduje si¢ w szczegdtowym widoku Parametry.

Ustawianie martwej strefy:

— Wybrac¢ [IBAa ISR,

—> Wybrac [BJ=]\Ib).

—> Wprowadzi¢ warto$¢ procentowa.

GMatwa strefa zostata ustawiona.

9.11 Przeprowadzenie regulacji procesu P.LIN,
P.TUNE
Mozliwos¢ ustawienia:
Przy uzyciu programu komputerowego Biirkert Communicator
lub na wyswietlaczu urzagdzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: Funkcje przyciskow

4D N wybranie, ), potwier-

powrot
7 aktywacja dzenie <ﬁ

W celu ustawienia regulacji procesu nalezy przejs¢ do widoku
szczegotowego Konserwacja dla regulatora procesowego.

Sposéb przejscia z widoku 1 do widoku szczegétowego:

— Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Process controller i przejs¢

e[eAMAINTENANCE]

—> W przypadku ustawiania na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1

do [®e)NIF[elSlRVNN[0)N], wybra¢ Process controller i przejs¢ do
MAINTENANCER

Uzytkownik znajduje si¢ w szczegdtowym widoku Konserwacja

9.11.1 Linearyzacja charakterystyki procesu (P.LIN)
Sposab linearyzacji charakterystyki procesu:

AN EIEHCALIBRATIONS

— Wybra¢ [N

—> Pojawia sie tekst: ,Czy chcesz uruchomi¢ funkcje P.Lin?*
— Uruchomi¢ P.LIN.

6 Jest przeprowadzana funkcja P.LIN.
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9.11.2 W urzadzeniach bez wyswietlacza — aktywowaé
ceche korygujaca

Ceche korygujaca aktywuje sie przetacznikiem DIP 2, znajdujacym

sie pod zaslepka.

—> W celu odblokowania zaslepke nalezy obroci¢ w kierunku prze-
ciwnym do ruchu wskazowek zegara | nastepnie jg zdjac..

—> Ustawi¢ przetacznik DIP 2 w pozycji ON. Cecha korygujaca jest
teraz aktywowana.

Odblokowanie
zasdlepki

DIP 2 > ON

Obrazek 18:  Aktywowanie cechy korygujacej
—> Zamkna¢ zaslepke.

9.11.3 Dopasowanie regulacji procesu (P.TUNE)
Aktywowanie funkcji P.TUNE:
— Wybra¢ (GYNERYNIONN.

— Wybrac [@IUN=. Pojawia sig tekst: ,Czy chcesz uruchomi¢
funkcje P.Tune?"

—> Uruchomi¢ funkcje PTUNE.
0’ Jest przeprowadzana funkcja PTUNE.

Przy przeprowadzaniu funkcji PLIN i PTUNE pierécie LED
$wieci sie na pomaranczowo. W przypadku przerwania z
powodu usterki pojawia si¢ komunikat.

9.12 Ustawianie stanu roboczego

Ustawianie stanu roboczego w przypadku urzadzen bez
modutu wyswietlacza:

Przetacznik DIP do ustawiania znajduje sie pod zaslepka.
—> W celu odblokowania zaslepke nalezy obroci¢ w kierunku prze-
ciwnym do ruchu wskazéwek zegara i nastepnie ja zdjac.
Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX lub IECEx zabez-
pieczone sa kluczem magnetycznym.

Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukciji
elektromechanicznych zaworow regulacyjnych z dopusz-
czeniem ATEX i dopuszczeniem |IECEx.

‘\900

Zdejmowanie zaslepki

Przetacznik DIP

Obrazek 19:  Przetgcznik DIP

Ustawianie stanu roboczego

AUTOMATYCZNY RECZNY STAN
STAN ROBOCZY: ROBOCZY:
DIP 4 - w dot DIP 4 - do gory (ON)
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—> Przesuna¢ przetacznik DIP 4 w dot. Urzadzenie znajduje sie w
automatycznym stanie roboczym.

Ustawianie stanu roboczego w przypadku urzadzen z
modutem wyswietlacza:

Stan roboczy ustawia sie w widoku 1 (ekran startowy).
Dla widoku 1 musi by¢ wybrany uktad HAND/AUTO (reczny/
automatyczny)[domyslnie ustawiony fabrycznie]. Na pasku
informacji na gorze widoczny jest symbol HAND (reczny)

—> W celu przej$cia do automatycznego stanu roboczego
krotko nacisna¢ przycisk menu.

Symbol HAND €] jest wylaczony. Urzadzenie znajduje si¢ w auto-
matycznym stanie roboczym.

10 OBSLUGA

A OSTRZEZENIE!

Zagrozenie z powodu nieprawidtowej obstugi.

Nieprawidtowa obstuga moze prowadzi¢ do obrazen oraz

uszkodzen w urzadzeniu i jego otoczeniu.

» Personel obstugujacy musi przeczytaé instrukcje obstugi i
zrozumiec jej tresc.

» Nalezy przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa i zasad uzycia
zgodnego z przeznaczeniem.

» Maszyne/urzadzenie moze obstugiwac wytacznie odpowiednio
przeszkolony personel.

10.1 Elementy wyswietlacza

Pierscien LED

Zawor otwarty

f Mechaniczny
\ wskaznik potozenia

Zawor zamknigty

Obrazek 20:  Elementy wyswietlacza
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10.1.1 Pierscien LED

Przezroczysty pierscien LED, emitujacy $wiatto diod na zewnatrz,
umieszczony jest przy zaslepce lub module wyswietlacza.

W celu pokazania stanu roboczego urzadzenia pierécien LED $wieci,
miga lub btyska w jednym kolorze lub réznych, zmieniajgcych sig
kolorach.

* Opis stanow pracy urzadzenia, btedy i ostrze-
zenia podane sa w rozdziale ,5.2 Anzeige des

Geritezustands®.

10.1.2 Mechaniczny wskaznik potozenia

Na mechanicznym wskazniku potozenia mozna takze odczytac¢
pozycje zaworu w razie braku napigcia zasilajgcego (patrz ,Bild 20:

Anzeigeelemente")

10.1.3 Elementy modutu wyswietlacza (opcja)
Patrz opis ,11 Displaybedienung (Option)*

10.2 Elementy sterujace

Karta SIM

Przetacznik DIP*

Interfejs ser-

wisowy biiS

Przycisk
Przycisk CLOSE*
OPEN* Mechaniczne urucha-

mianie reczne

* Brak funkcji w urzadzeniach z modutem wyswietlacza. Obstuga na

wyswietlaczu.

Obrazek 21:

10.2.1 Przetacznik DIP
Ustawienia

Elementy sterujace

Przefacznik 1: Ustawianie kierunku dziatania migdzy sygnatem
wejsciowym i pozycja zadang.™

Przefacznik 2: Aktywowac lub dezaktywowaé ceche korekcyjna
(w celu dopasowania charakterystyki roboczej)*

Przefacznik 3: Aktywowac lub dezaktywowacé funkcje szczelnego
zamkniecia™

Przefacznik 4: Przetgczanie miedzy automatycznym i trybem recznym
stanem roboczym.

** Szczegotowy opis w instrukcji obstugi.
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10.2.2 Przycisk OPEN i przycisk CLOSE

Elektryczne urucha-  Otwieranie zaworu: Nacisng¢ przycisk OPEN
mianie rgczne: Zamykanie zaworu: Nacisng¢ przycisk CLOSE

Wiaczanie funkcji Patrz opis w rozdziale ,9.5 Anpassung der
X.TUNE (Autotune):  Stellungsregelung — X.TUNE ausfiihren*.

W urzadzeniach z modutem wyswietlacza przyciski OPEN
i CLOSE nie dziafaja. Z funkc;ji elektrycznego urucho-
mienia recznego mozna skorzystac tylko za posrednictwem
wyswietlacza.

1 OBSLUGA WYSWIETLACZA (OPCJA)

Urzadzenie obstuguje i ustawia sie przy pomocy wyswietlacza z
ekranem dotykowym.

11.1  Interfejs uzytkownika

Cyfrowy
wskaznik
potozenia

Pasek informaciji

View 1 of 1

Wyswietlacz
przyktad ukfadu:
HAND/AUTO

w automatycznym
stanie roboczym

4 CONFIGURATION .

9, Manual
v

Przycisk Przycisk menu

powrotu

Przyciski nawigacyjne

Obrazek 22:  Interfejs uzytkownika
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11.2 Opis przyciskow

Przycisk Funkcje
Krotkie ,
. o Powrot
Przycisk < nacisnigcie:
powrotu v 1 Dtugie Przeskok do widoku 1
nacisniecie: (ekran startowy)
Zmiana widoku
Zastosowanie wyboru (np. w przypadku
pol opciji)
Przy wprowadzaniu warto$ci: Zmiana
miejsca dziesigtnego
Przyciski f : Wybdr men.u — —
nawigacyjne Wybor konfiguraciji, ustawienia
\/ Przy wprowadzaniu wartosci: Zmiana
wartosci (cyfry)
: Otwieranie zaworu (w rgcznym stanie
pracy)
v Zamykanie zaworu (w recznym stanie
pracy)
Potwierdzenie wyboru
Krotkie ..
. L Zapisanie wyboru
Przycisk Q nacisnigcie:
menu / Dalej (w kreatorze)
Dtugie Otwieranie menu
nacisnigcie: kontekstowego
Obrazek 23:

Opis funkcji przyciskéw

11.3 Widoki wyswietlacza

Z ekranu startowego przechodzi si¢ do nastepujacych widokow:

= Widok konfiguraciji, lewym przyciskiem nawigacyjnym 4
= Widok utworzony przez uzytkownika 2...4, prawym przyciskiem

nawigacyjnym D
Ekran startowy
View 1 of 1
§ l POS  70%
N =
r—=- q a I E D -—n"
I i ~ I
I g I I
| =3 L ’/Manual |
I < I
I I
\ A 44 v
Widok konfiguracji ! : b Widoki utworzone przez
uzytkownika
&
CONFIGURATION View 2 of 4 N
CMD
Position : §
E controller O * O 2
% =
me >
=

Obrazek 24:  Ekran startowy, widok konfiguracji, widoki uzytkownika
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11.4 Opis symboli
Symbole dla praw uzytkownikéw

Symbol

Opis

Ustawienie jest zabezpieczone przed zapisaniem i
mozne je zmieni¢ wytacznie z uzyciem odpowied-

niego prawa uzytkownika / kodu uzytkownika.

Uzytkownik

il
&

W urzadzeniu zalogowany jest uzytkownik
zaawansowany.

W urzadzeniu zalogowany jest instalator.

W urzadzeniu zalogowany jest serwisant firmy
Biirkert.

Tab. 13: Symbole dla praw uzytkownikéw

Symbole do wyswietlania specjalnych pozycji zaworu

Priorytet | Symbol Opis
1 Zawor znajduje sige w pozycji
0 zabezpieczajacej.
2 v Zawor znajduje sig¢ w pozycji szczelnego
- zamkniecia.

Tab. 14: Symbole do wyswietlania specjalnych pozycji zaworu

MAN 000390996 P ersion: -Sta R eleased

Symbole do wyswietlania statusu urzadzenia wg NAMUR NE 107

W przypadku wystepowania kilku stanéw pracy urzadzenia wyswie-
tlany jest stan urzadzenia z najwyzszym priorytetem.

Priorytet

Symbol

Opis

Awaria, btad lub usterka!

Z powodu usterki w dziataniu urzadzenia

lub jego peryferyjnym wyposazeniu nie jest

mozliwa normalna eksploatacja.

—> Sprawdzi¢ komunikaty w liscie
wiadomosci.

<

Kontrola dziatanial

Przy urzadzeniu prowadzone sg prace,
dlatego normalna eksploatacja nie jest
mozliwa.

Poza specyfikacja!

Warunki otoczenia lub warunki procesowe
dla urzadzenia poza zakresem okreslonym w
specyfikacji. Wewnetrzna diagnostyka urza-
dzenia wskazuje na problemy w urzadzeniu
lub problemy z warunkami procesowymi.

o>

Koniecznos$¢ przeprowadzenia konserwaciji!
Urzadzenie znajduje si¢ w normalnym trybie
eksploatacyjnym, ale jego dziatanie zostanie
wkrotce ograniczone.

Przeprowadzi¢ konserwacje urzadzenia.

Tab. 15: Symbole wg NAMUR NE 107
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Symbole informowania o stanach roboczych

Priorytet | Symbol | Opis

1 Zatrzymanie normalnej eksploatacji przez
urzadzenie z powodu powaznego btedu.

Zawor zatrzymuje sie w swojej pozycji.

2 Bateria aktywna:

Napiecie zasilajgce jest odtgczone. Urzg-
dzenie zasilane jest napigciem z baterii.

W automatycznym stanie roboczym naped
przestawia sie w pozycje zabezpieczajaca
(patrz symbol ,Pozycja zabezpieczajgca®).

W rgcznym stanie roboczym naped
zatrzymuje si¢ w ostatnio przyjetym potozeniu.

Urzadzenie znajduje si¢ w rgcznym stanie
roboczym.

m o

4 Urzadzenie znajduje si¢ w stanie roboczym
SYMULACIJA.

Symulowany jest sygnat dla wyboru wartosci
zadanej.

En
<

Regulacja procesu aktywna

[é)]
E

Regulacja potozenia aktywna

|

Tab. 16: Symbole informowania o stanach roboczych

12 RECZNA OBSLUGA ZAWORU

Zawor regulacyjny mozna uruchamiac recznie na 2 sposoby:
elektrycznie lub mechanicznie.

Z reguly do recznego otwierania i zamykania zaworu uzywa sig funkcji
elektrycznego uruchamiania recznego.

Z funkcji mechanicznego uruchamiania recznego korzysta sig przy
otwieraniu i zamykaniu zaworu w razie braku zasilania elektrycznego.
Z funkcji mechanicznego uruchamiania recznego wolno korzystac tylko
w stanie bez pradu.

12.1 Elektryczne uruchamianie zaworu

W zaleznosci od wariantu urzadzenia funkcje recznego elektrycznego
uruchamiania zaworu aktywuje sig na wyswietlaczu lub przy pomocy
2 przyciskow, ktére znajduja si¢ na module LED i pamieci oraz pod
zaslepka.

12.1.1 Urzadzenia z modutem wyswietlacza

W przypadku uruchamiania zaworu na wyswietlaczu nalezy skorzystac
z widoku 1 (ekran startowy) i recznego stanu roboczego.

Po dtugim nacisnieciu & przycisku powrotu przechodzi sig
do widoku 1.

W celu otworzenia i zamkniecia zaworu dla widoku 1 musi
by¢ wybrany uktad HAND/AUTO (domysine ustawienie
fabryczne).
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Przejscie do recznego stanu roboczego: 12.1.2 Urzadzenia bez modutu wyswietlacza

5 W celu przejécia do recznego stanu roboczego  krétko 2 przyciski do otwierania i zamykania zaworu znajduja sig pod zaslepka.

nacisna¢ przycisk menu.

90°
Na pasku informacji na gérze widoczny jest symbol HAND (reczny)
. Na ekranie wyswietlane sg 2 symbole strzatki z napisem ,otw.” i
,zamk."”. Odblokowanie
zadlepki

Otwieranie i zamykanie zaworu:

—> W celu otworzenia zaworu £\ nacisng¢ gorny przycisk

nawigacyjny. Przetacznik DIP

—> W celu zamkniecia zaworu =7 nacisna¢ dolny przycisk
nawigacyjny.

—> W celu przejscia do automatycznego stanu roboczego
krétko nacisng¢ przycisk menu.

Reczny stan roboczy:

Symbol dla rgcznego DIP 4 > ON
8 stanu roboczego Obrazek 26:  Ustawianie recznego stanu roboczego
E Wyswietlacz: Widok
3 1 w recznym stanie —> W celu odblokowania zaslepke nalezy obroci¢ w kierunku prze-
% roboczym. ciwnym do ruchu wskazéwek zegara i nastepnie ja zdjac.
i Uktad: HAND/AUTO

Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX lub IECEx zabez-
pieczone sa kluczem magnetycznym.

Przycisk menu Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukgji

elektromechanicznych zaworow regulacyjnych z dopusz-

czeniem ATEX i dopuszczeniem |IECEx.

Przycisk powrotu

Przyciski nawigacyjne

Obrazek 25:  Elektryczne uruchamianie reczne na wyswietlaczu
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Aby uruchomi¢ zawor, urzadzenie musi znajdowac sie w recznym
stanie roboczym.

Przejscie do recznego stanu roboczego:

— Ustawi¢ przetgcznik DIP 4 w pozycji ON. Urzadzenie znajduje sig
w recznym stanie roboczym (patrz ,Bild 26%).

12.2 Mechaniczne uruchamianie zaworu

W przypadku braku napigcia zasilajacego, np. podczas montazy lub
przy braku zasilania elektrycznego, zawér mozna otwiera¢ lub zamykac
przy pomocy funkcji mechanicznego uruchamiania rgcznego.

UWAGA!

Przycisk CLOSE
do zamykania zaworu

Przycisk OPEN
do otwierania zaworu

Obrazek 27:  Elektryczne uruchamianie reczne w urzadzeniach bez modutu

wyswietlacza

—> Otwieranie lub zamykanie zaworu przyciskiem OPEN i przyciskiem
CLOSE (patrz ,Bild 27%).

—> Przesung¢ przetacznik DIP 4 w dot. Urzadzenie znajduje sie w
automatycznym stanie roboczym.

—> Zamkna¢ zaslepke.

Z mechanicznego uruchamiania recznego wolno korzysta¢
wytacznie w stanie bez zasilania elektrycznego, poniewaz w prze-
ciwnym wypadku moze dojs¢ do uszkodzenia urzadzenia.

UWAGA!

Modut wyswietlacza nalezy zdejmowac ostroznie, aby nie
uszkodzi¢ kabla tgczacego i interfejsu HML.

—> W celu odblokowania modut wy$wietlacza lub zaslepke obroci¢
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara i nastepnie
je zdjac.

Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX lub IECEx zabez-
pieczone sa kluczem magnetycznym.
Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukgiji

elektromechanicznych zaworow regulacyjnych z dopusz-
czeniem ATEX i dopuszczeniem |IECEx.

W przypadku modutu wyswietlacza uwazac na kabel taczacy.
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90° 90°
Odblo- Odblo-
kowanie kowanie
zasdlepki modutu
wyswie-
tlacza
Obrazek 28:  Zdejmowanie zaslepki lub modutu wyswietlacza
) Otwieranie
Mechaniczne Zaworu

uruchamianie reczne

Q0
C
IS
o
[$]
1o
e}
[e)
R Zamykanie
nacisniecie
. . zaworu
i obrécenie

Obrazek 29:  Mechaniczne uruchamianie reczne

—> Do przestawienia zaworu uzywaé klucza imbusowego o rozmiarze
3 mm.

UWAGA!

Maksymalny moment obrotowy 2 Nm.

Przekroczenie momentu obrotowego przy dojéciu do pozycji kon-
cowej zaworu prowadzi do uszkodzenia mechanicznego urucha-
miania recznego.

Dojscie do pozycji koncowych zaworu mozna rozpoznaé na wskazniku
potozenia (patrz ,Bild 30%).

—> Poprzez lekki nacisk wigczy¢ mechaniczne uruchamianie reczne i
jednoczesnie obracaé¢ kluczem imbusowym (patrz ,Bild 29*).

Mechaniczny wskaznik
potozenia

Zawor otwarty

-

Zawor zamknigty

Obrazek 30:  Mechaniczny wskaznik potoZenia

—> Ustawi¢ zawor w zadanej pozycji.

Maksymalny moment obrotowy 2 Nm.

Otwierania (obracanie w kierunku przeciwnym do ruchu wska-

zowek zegara), zamykania (w kierunku ruchu wskazowek zegara).
—> Wyjac¢ klucz imbusowy po osiagnieciu zadanej pozycji zaworu.

Nastgpi automatycznie odtgczenie mechanicznego uruchamiania

recznego.
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13

BRAMKA SIECIOWA FIELDBUS

EtherNet/IP, PROFINET, Modbus TCP

Modut
wyswietlacza

13.2

Przytacze elektiryczne

Po podtaczenia stuzy ztacze okragte M12, 4-pinowe

3

Styk 1 Transmit +
o O 4 Styk 2 Receive +
O O 1 Styk 3 Transmit -

Styk 4 Receive -

Tab. 17: Obfozenie elektryczne

UWAGA!

Bramka .
sieciowa Przytacze magi-
Fieldbus strali Fieldbus

M12 (2 Port
Ethernet Switch)

Obrazek 31:  Bramka sieciowa Fieldbus z modutem wyswietlacza

13.1 Dane techniczne

Predkos¢ sieci 10/100 Mbps

Autonegocjacja Tak

Auto MDI/MDI-X Tak

Funkcja switch Tak

Diagnostyka sieci
MAC-ID

Nazwa urzadzenia

Tak, z telegramem btedow

Indywidualny numer identyfikacyjny,
zapisany w module i na zewnatrz urzg-
dzenia (patrz tabliczka znamionowa)

XXX (nazwe mozna zmieniac)

Ethernet (ustawienie
fabryczne)

Interfejs dla serwisu i
aktualizacji systemu

Wewnegtrzny mini-USB (moze by¢
uzywany wytacznie przez wykwalifikowany
personel, specjalnie przeszkolony w tym
zakresie)

Aby zapewni¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (EMV) nalezy
uzywac ekranowanego kabla Ethernet. Uziemi¢ ekran kabla po obu

stronach,

tzn. przy kazdym z podtgczonych urzadzen.

Metalowa obudowa M12 ztgcza okragtego potaczona jest z obudowa
napedu, dlatego nalezy uziemi¢ uziemienie funkcyjne na obudowie
napedu. Do uziemienia nalezy uzy¢ krétkiego przewodu (maks. 1 m)
o przekroju min. 1,5 mm?2.

Uziemienie funkcyjne FE

Obrazek 32:

Uziemienie funkcyjne
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pwnlélozwbsevszmts Bramka sieciowa Fieldbus
13.3 Dostep do biiSinterfejsu serwisowego 14 KONSERWACIJA, USUWANIE USTEREK
Interfejs §erwisowy l_:)i]S znajduje sig we wnetrzu bramy sieciowe Prace konserwacyjne opisane sg w osobnej instrukcji
magistrali polowej Fieldbus. serwisowej,
W celu uquliwienia dostepu otwc?rzyé pokrywe, obracajac jg w kie- Opis bledéw znajduie sie w instrukcji obstugi.
runku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara. Obie instrukcje dostepne sg na naszej stronie internetowe;j

www.buerkert.pl.

14.1 Kontrola wzrokowa

W zaleznosci od warunkéw pracy przeprowadzac regularne kontrole
wzrokowe:

90°

—> Sprawdzi¢ szczelnosé przytaczy mediow.
—> Sprawdzi¢ odwiert odcigzajacy na rurze pod katem wyciekdéw.

Odwiert odciazajacy

Interfejs serwisowy
buS

Obrazek 33:  Interfejs serwisowy biiS w wariancie z brama sieciowa Fieldbus

Obrazek 34:  Odwiert odcigzajacy
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15 CZYSZCZENIE

Do czyszczenia powierzchni urzadzenia nie sg dopuszczone alkaliczne
$rodki czyszczace.

16 AKCESORIA

16.1 Oprogramowanie komunikacyjne
Oprogramowanie komputerowe Biirkert Communicator przezna-
czone jest do komunikacji z urzadzeniami firmy Blirkert.

E]:ﬂ Szczegdtowy opis dotyczacy instalacii i obstugi oprogramo-
wania komputerowego znajduje si¢ w jego instrukcji obstugi.
Oprogramowanie dostepne do pobrania na stronie: www.buerkert.pl

16.1.1 Interfejs USB

Do komunikacji z urzadzeniami komputer potrzebuje interfejsu USB
oraz dostgpnego jako dodatkowe wyposazenie zestawu USB buS.

Zestaw interfejsu USB biS Numer
zamowienia

Zestaw pendrive'a biS 1 772426

(z zasilaczem sieciowym, pendrivem biS, opor-

nikiem obcigzenia, rozdzielaczem Y, kablem 0,7

m z M12 wtyczkg)

Zestaw pendrive'a buS 2 772551

(z pendrivem biiS, opornikiem obcigzenia, roz-

dzielaczem Y, kablem 0,7 m z M12 wtyczkg)

Przejsciéwka buS dla interfejsu serwisowego 773254

biS (M12 na interfejs serwisowy Micro-USB

biiS)

Tab. 18: Elementy zastawu interfejsu USB biS

MAN 000390996 P e on.-Sta R

Do typu 3360, 3361 mozna znalez¢ w Internecie pod
E[ﬂ adresem www.buerkert.pl
= Pozostate akcesoria (w instrukcji obstugi),

= Czesci zamienne (w instrukcji serwisowe;).

17 DEMONTAZ

171 Wskazowki bezpieczenstwa
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen z powodu duzego cisnienia i
wycieku medium.

Jezeli przy wymontowywaniu urzagdzenie znajduje si¢ pod
cisnieniem, nalezy liczy¢ sie z ryzykiem odniesienia obrazen na
skutek nagtego roztadowania cisnienia i wycieku medium.

» Przed wymontowaniem urzadzenia wytaczy¢ cignienie i odpo-
wietrzyé lub oprozni¢ przewody.

A OSTROZNIE!

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony ciezkiego

urzadzenia.

Podczas transportu lub prac montazowych urzadzenie moze

spasc¢ i by¢ przyczyng obrazen.

» Ciezkie urzadzenie nalezy transportowac, montowac i demon-
towac w razie potrzeby przy pomocy drugiej osoby.

» Uzywac¢ odpowiednich narzedzi pomocniczych.
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g!;'oﬂbseﬂgﬁ Bramka sieciowa Fieldbus
— Odtaczy¢ przylacze elektryczne. 19 UTYLIZACIA
— Wymontowa¢ urzadzenie. UWAGA!
Szkody w Srodowisku naturalnym z powodu czesci zanie-
18. OPAKOWANIE, TRANSPORT, czyszczonych mediami.
MAGAZYNOWANIE C . . . . , .
= Urzadzenie i opakowanie nalezy utylizowa¢ w sposob przyjazny
UWAGA! dla $rodowiska naturalnego.
Uszkodzenia transportowe. = Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw dot. utylizacji i ochrony
$rodowiska.

Niewystarczajgco zabezpieczone urzagdzenia moga ule¢ uszko-
dzeniu w trakcie transportu.

* Urzadzenie nalezy transportowa¢ w stanie zabezpieczonym Przestrzega¢ krajowych przepisow dotyczacych usuwania
przed wodga i zanieczyszczeniami w odpornym na wstrzasy odpadow.
opakowaniu.

= Unika¢ przekraczania (powyzej i ponizej okreslonych wartosci)
dopuszczalnej temperatury przechowywania.

Nieprawidlowe przechowywanie moze prowadzi¢ do

uszkodzen urzadzenia.

= Urzadzenie nalezy przechowywa¢ w suchym i niezapylonym
miejscu.

= Temperatura przechowywania od -40°C do +70 °C.
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