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FLUID CONTROL SYSTEMS SZykae Wprowadzenie

12 RECZNA OBSLUGA ZAWORU 1 SZYBKIE WPROWADZENIE

1241 EIektryc;na obsfuga Zaworu.........cccerrinivnnicnisnisisisines Szybkie wprowadzenie zawiera skrét najwazniejszych informacii i wska-
12.2 Mechaniczna obsfuga zaworu zowek dotyczacych stosowania urzgdzenia. Dokfadny opis podany jest
13 BRAMA SIECIOWA FIELDBUS 49 w instrukgji obstugi dla typu 3360, 3361.
13,1 Dane teChNICZNG cocvvvvveererrssssssseseessesssssssssssssssssssssssssssssesee 49  Zachowa¢ egzemplarz szybkiego wprowadzenia i udostepnia¢ go
13.2 Podtaczenie do zasilania elektrycznego.......coucviurnneee. 50 kazdemu uzytkownikowi. Szybkie wprowadzenie nalezy przekazac
13.8 Dostep do interfejsu serwisowego magistrali biS......... 50 kazdemu nowemu wiascicielowi urzadzenia.
14 KONSERWACJA, USUWANIE USTEREK ..coocnmumssumsssnssssssanes 51 Wazne informacje dotyczace bezpieczefistwa!
14.1  KONtrola WZroKOWA.......ccuueveeeeeeeecise ettt 51 Nalezy doktadnie przeczytac¢ szybkie wprowadzenie. Przede
15 CZYSZCZENIE 51 wszystkim nalezy stosowac sig do rozdziatu Podstawowe wskazéwki
bezpieczenstwa i Uzycie zgodne z przeznaczeniem.
16 AKCESORIA 51 > Szybkie wprowadzenie nalezy przeczytaé i zrozumie¢ jego
16.1  Oprogramowanie komuniKacyjne .......c...reseessnsssesssnnns 51 tresc.
17 DEMONTAZ 52 Instrukcja obstugi dostepna jest w Internecie pod adresem:
171 Wskazowki bezpieCzeNStwa ... 52 www.buerkert.pl
18 OPAKOWANIE, TRANSPORT, MAGAZYNOWANIE......cccooumnns 53 . .
1.1 Definicja pojeciowa
19 UTYLIZACJA 53 .

Urzadzenie: Uzyte w niniejszej instrukcji pojecie ,Urzadzenie*
obowigzuje dla typdw opisanych w niniejszej instrukcji:
Typ 3360, Elektromotoryczny zawor regulacyjny skosny
Typ 3361, Elektromotoryczny zawor regulacyjny kulowy

= Ex: Uzyty w tej instrukgji skrot ,Ex* oznacza ,zagrozony
wybuchem®.
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1.2 Symbol
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ostrzega przed bezposrednim zagrozeniem.

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych
obrazen.

A OSTRZEZENIE!

Ostrzega przed mozliwa niebezpieczna sytuacja!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub
$mierci.

A OSTROZNIE!

Ostrzega przed mozliwym zagrozeniem.
» Przy nieprzestrzeganiu nalezy liczy¢ sie z ryzykiem odniesienia
$rednio ciezkich lub lekkich obrazen.

UWAGA!

Ostrzega przed szkodami materialnymi.

@ Oznacza wazne dodatkowe informacje, wskazdwki i zalecenia.

@ Wskazuje na informacje w tej instrukcji obstugi lub innej
U dokumentacji.

» Oznacza instrukcje majaca na celu unikniecie zagrozenia.
—> Oznacza krok roboczy, jaki nalezy przeprowadzié.

6 oznacza rezultat.

2 UZYCIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

W przypadku niezgodnego z przeznaczeniem uzycia elek-
tromotorycznego zaworu regulacyjnego typu 3360, 3361
nalezy liczy¢ sie z zagrozeniami dla ludzi i maszyn w oto-
czeniu oraz dla Srodowiska naturalnego.

Elektromotoryczny zawér regulacyjny zaprojektowany jest
do sterowania przeptywem plynnych i gazowych mediow.

» Urzadzenia standardowe nie moga by¢ stosowane w obszarze
zagrozenia wybuchem. Takie urzadzenia nie posiadajg osob-
nej tabliczki znamionowej EX, oznaczajacej dopuszczenie do
stosowania w strefie przeciwwybuchowe;.

» Do czyszczenia powierzchni urzagdzenia nie wolno stosowac
alkalicznych $rodkéw czyszczacych.

» Jezeli w przypadku braku pragdu pozycja zaworu ma znaczenie
dla bezpieczenstwa: Stosowa¢ wytacznie urzadzenia, wypo-
sazone w modut SAFEPOS energy-pack (opcjonalny bank
energii).

» Podczas uzytkowania stosowa¢ si¢ do danych, instrukcji eks-
ploatacyjnych oraz warunkéw uzytkowania wyspecyfikowanych
i dozwolonych w dokumentach umownych i instrukcji obstugi.

» Chroni¢ urzadzenie przed szkodliwymi wptywami otoczenial
(np. promieniowanie, wilgotno$¢ powietrza, opary itp.) W razie
niejasnosci skontaktowac sie z filig dystrybucyjng firmy Burkert.

Urzadzenie

» wolno uzytkowa¢ wytacznie w potaczeniu z zalecanymi lub
dopuszczonymi przez firme Blirkert urzadzeniami i komponen-
tami obcych producentéw.

» wolno uzytkowa¢ wytgcznie w sprawnym technicznie stanie
i pamietac o prawidtowym przechowywaniu, transporcie, insta-
lacji i obstudze.

» uzytkowac wytgcznie zgodnie z przeznaczeniem.
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3 PODSTAWOWE WSKAZOWKI
BEZPIECZENSTWA

Wskazowki bezpieczenstwa nie uwzgledniajg przypadkow i zdarzen,

jakie moga wystapi¢ podczas montazu, eksploatacji i konserwaciji. Uzyt-

kownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie miejscowych przepiséw

» Jezeli w przypadku braku pradu pozycja zaworu ma znaczenie
dla bezpieczenstwa: Stosowac wytacznie urzadzenia, wypo-
sazong_e)w modut SAFEPOS energy-pack (opcjonalny bank
energii).

» W menu SAFEPOS wybra¢ bezpieczna dla procesu pozycje

bezpieczenstwa, réwniez w odniesieniu do personelu.

AN\

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony wysokiego

cisnienia.

» Przed przystgpieniem do prac w maszynie lub urzadzeniu wyta-
czy¢ ci$nienie i odpowietrzy¢ lub oprézni¢ przewody.

Ryzyko poparzenia i pozaru.

Przy dtuzszym czasie wigczenia lub z powodu obecnosci gorgcego

medium moze dochodzi¢ do mocnego nagrzewania sig powier-
zchni urzadzenia.

» Urzadzenie wolno dotyka¢ wytgcznie w rekawicach ochronnych.
» Trzymac urzadzenie z dala od tatwopalnych materiatow i mediow.
Ryzyk_o zgniecenia ze strony mechanicznie poruszanych
czesci.

» Prace montazowe przy stozku sterujgcym, membranie i obudowie
zaworu przeprowadza¢ wytgcznie w stanie beznapigciowym.

» W przypadku urzadzen z bankiem energii SAFEPOS energy-
-pack: catkowicie roztadowac bank energii SAFEPOS ener-
gy-pack. Poczeka¢ do momentu zgasniecia pierscienia LED,
status LED nie moze znajdowac sig w trybie

» Nie wktada¢ dioni do otworow obudowy zaworu.

Niebezpieczenstwo z powodu niekontrolowanego procesu
w razie braku pradu.

W urzadzeniach bez opcjonalnego banku energii SAFEPOS ener-
gy-pack zawor zatrzymuje sig¢ w razie braku pradu w niezdefinio-
wanej pozycji.

Zaworu.
Zagrozenie z powodu hatasu.

» W zaleznosci od warunkéw pracy urzgdzenie moze generowac
wysoki poziom hafasu. Dokfadniejsze informacje odno$nie do
prawdopodobienstwa generowania wysokiego poziomu hatasu
mozna otrzymac u przedstawiciela producenta.

» W poblizu urzadzenia nalezy nosi¢ ochrone stuchu.

Wyciek medium w przypadku zuzycia dtawnicy

» Regularnie kontrolowa¢ otwor odcigzajacy pod katem wycieka-
jacego medium.

» Jezeli z otworu odcigzajgcego wycieka medium, wymieni¢
dtawnice (patrz rozdziat Prace konserwacyjne).

» W przypadku niebezpiecznych mediow zabezpieczy¢ otoczenie
miejsca wycieku przed zagrozeniami.

Ogolne sytuacje niebezpieczne.

W celu zabezpieczenia sie przed obrazeniami:

» W obszarze zagrozenia wybuchem korzystac¢ z urzadzenia
wylgcznie zgodnie ze specyfikacjg podang na osobnej tabliczce
znamionowej dla strefy zagrozenia wybuchem (EX).

» Przy uzytkowaniu nalezy przestrzega¢ dotgczonej do urzadzenia
dodatkowej informacji ze wskazéwkami bezpieczenstwa dla
strefy zagrozenia wybuchem lub osobnej instrukcji obstugi dla
strefy zagrozenia wybuchem (EX).

» W obszarze zagrozenia wybuchem stosowac¢ wytacznie urza-
dzenia, posiadajace tabliczke znamionowa EX.

» Do przytaczy mediow wprowadza¢ wytacznie media wymie-
nione w rozdziale ,6 Dane techniczne".

d: 15.08.2019
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» Nie wprowadza¢ w urzadzeniu zadnych wewnetrznych ani
zewnetrznych zmian ani nie obcigza¢ go mechanicznie.

» Ciezkie urzadzenie nalezy transportowa¢, montowac¢ i demon-
towac w razie potrzeby przy pomocy drugiej osoby i przy uzyciu

odpowiednich narzedzi.
» Zabezpieczy¢ przed przypadkowym wigczeniem.

» Prace instalacyjne i naprawcze moze przeprowadza¢ wytgcznie
odpowiednio wyszkolony i wykwalifikowany personel.

» Przestrzegac przepiséw bezpieczenstwa, dedykowanych dla
danej instalacji.

» Po przerwaniu pracy zapewni¢ kontrolowany rozruch procesu.
Przestrzega¢ kolejnosci.
1. Przylozy¢ napigcie zasilajgce.
2. Zasili¢ urzadzenie medium.

» Nalezy przestrzegaé¢ ogolnie przyjetych zasad techniki.

» Zawory nalezy zainstalowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi krajo-
wymi przepisami.

UWAGA!

Czesci/podzespoly zagrozone tadunkami
elektrostatycznymi.

Urzadzenie zawiera elektroniczne czesci, ktére sg wrazliwe na

elektrostatyczne roztadowanie (ESD). Kontakt z elektrostatycznie

natadowanymi osobami lub przedmiotami stwarza zagrozenie dla

tych czgsci. W najgorszym wypadku dojdzie do ich natychmiast-

owego zniszczenia lub uszkodzenia po rozruchu.

= Przestrzega¢ wymagan zgodnych z EN 61340-5-1, majacych
na celu zminimalizowanie lub unikniecie mozliwosci uszkodzenia
w wyniku gwattownego roztadowania elektrostatycznego.

= Nie dotyka¢ podzespotéw elektronicznych przy podtaczonym
napieciu zasilajgcym.

INFORMACIJE OGOLNE

4.1 Adres kontaktowy
Polska

Burkert Austria GmbH Oddziat w Polsce
Branch Office of Austria

Ul. Czarodzieja 16

03-116 Warszawa

Telefon +48 22 840 60 10

Telefaks +48 22 840 60 11

e-mail buerkert@buerkert.pl

Swiat
Adresy kontaktowe podane sg na ostatnich stronach drukowane;j
instrukcji obstugi.

Mozna je znalez¢ réwniez w Internecie pod adresem: www.burkert.com

4.2 Gwarancja

Warunkiem dla gwarancji jest zgodne z przeznaczeniem uzytkowanie
urzadzenia pod warunkiem przestrzegania okreslonych w specyfikacji
warunkéw pracy.

4.3 Informacje w Internecie

Instrukcje obstugi i dane do typéw 3360, 3361 dostgpne sg w Inter-
necie pod adresem:

www.buerkert.pl
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Typ 3360, 3361
Budowa i dziatanie

5 BUDOWA | DZIALANIE 5.1 Budowa elektromotorycznego zaworu
Elektromotoryczny zawor regulacyjny sktada sie z elektromotorycznie regulacyjnego

napedzanego napedu liniowego, stozka sterujgcego oraz 2/2-dro-

gowej obudowy zaworu kulowego lub 2/2-drogowej obudowy zaworu Zadlepka lub wyswietlacz Przytacza elektryczne
skosnego. z kontrolka i potaczeniem (lzlqcze okragte lub

= Kierunek przeptywu znajduje sig¢ zawsze ponizej gniazda. bagnetowym $rubunek kablowy)

Gniazda zaworow:

= W zaworze regulacyjnym kulowym gniazdo zaworu jest wkrecone.
Wymiana wkreconego gniazda zaworu pozwala na tatwe zredu-

kowanie szeroko$ci nominalne;j. Pros o okionko _|
rzezroczyste okienko

wskaznika potozenia

Pokrywa napedu

Tylko w urzadzeniach
r3---- z funkcja regulatora
procesowego

Nie odkrecac
elementu kompensu-
jacego cisnienie!

Obudowa napedu

= W zaworze regulacyjnym skosnym gniazdo zaworu jest wmontowane
w obudowe zaworu. Z tego powodu hie ma mozliwosci zredukowania
szeroko$ci nominalne;j.

Gniazdo zaworu zamyka sie zawsze w kierunku przeciwnym do Dno napedu z powier-

strumienia medium, dlatego kierunek przeptywu nalezy ustali¢ w taki zchnig pod klucz

sposob, aby kierunek przeptywu znajdowat si¢ ponizej gniazda.

Uziemienie funkcyjne FE

Otwor odcigzajacy

Potgczenie

migdzy napedem

i obudowa zaworu
(z powierzchnig pod
klucz)

Przytacze rurowe

) Obudowa zaworu zamy-
Gniazdo kajacego skosnego
zaworu

Gniazdo
zaworu

Oznaczenie na Oznaczenie na - Cyfry do ]
obudowie obudowie Cyfry do | oznaczania
oznaczania Z ‘ kierunku przeptywu
Kierunek przeptywu = Kierunek przeptywu kierunku ®
Zawor regulacyjny skosny Zawor regulacyjny kulowy przeplywu
Typ 3360 Typ 3361
Fio. 1 . L . Fig. 2: Budowa, elektromotoryczny zawdr regulacyjny
ig. 1: Kierunek przeplywu ponizej gniazda, kierunek przeplywu
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5.2 Wyswietlanie stanu urzadzenia

W celu wyswietlenia statusu urzadzenia i pozycji zaworu mozna ust-
awiac rozne tryby LED (opis patrz Instrukcja gtowna).

Fabrycznie ustawiony tryb LED: , Tryb zaworu + ostrzezenia".

5.2.1 Wyswietlanie w trybie zaworu + ostrzezenia

Przy statusie urzadzenia ,Normalny": State $wiecenie w kolorze pozycji
zaworu.

Przy statusie urzagdzenia odbiegajgcym od statusu ,Normalny“: Naprze-
mienne miganie w kolorach pozycji zaworu i statusu urzadzenia.

Pozycja Kolor Kolor statusu urzadzenia
zaworu 0ZyCji
pozycj - - 3 =
Zaworu | @ ®© ) 3 )
= \g 1
O - c S S c 3 g
. O = = N o ® E
c <) O 2 o=
S0 o= =S Oacd®
s > =i NS E0RE
== SN oo (8RNsog
= X o o w X o®X
otwarty 20ity* czerwony | pomaran- | zotty niebieski
pomiedzy |biaty czowy
zamkniety |zielony*
* Ustawienie fabryczne; kolory mozna zamienia¢ (patrz opis opro-
gramowania do typu Typ 3360-3361 pod adresem www.buerkert.pl).

Tab. 1:  Wyswietlanie stanu urzadzenia w trybie Tryb zaworu + ostrzeZzenia
Jezeli wystepuje jednoczes$nie kilka statusow urzadzenia, wyswietlany
jest status urzadzenia o najwyzszym priorytecie.

Priorytet zalezy od wielkosci odchylenia od trybu standardowego
(czerwony = awaria = najwyzszy priorytet).

6 DANE TECHNICZNE

Na tabliczce znamionowej podane sa nastepujace
parametry dotyczace produktu:
= Napiecie [V] (tolerancja £10%) i typ pradu
= Materiat uszczelniajacy i tworzywo obudowy zaworu
= Standard Fieldbus
= Szerokos$¢ nominalna gniazda zaworu
= Przepustowos$c¢
= Wielkos¢ sitownika
= Przylacze rurowe
= Maksymalne dopuszczalne ci$nienie medium
= Kierunek przeptywu

6.1 Zgodnos¢

Elektromotoryczny zawor regulacyjny typu 3360, 3361 jest zgodny
z dyrektywami WE stosownie do deklaracji zgodnosci WE.

6.2 Normy

Uzyte normy, przy pomocy ktorych potwierdzana jest zgodno$c¢
z dyrektywami WE, umieszczone sg w $wiadectwie badania typu WE
i/lub w deklaracji zgodnosci WE.

6.3 Dopuszczenia

Produkt posiada dopuszczenie cULus. Informacje dotyczgce stoso-
wania w obszarze UL patrz ponizszy rozdziat.
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. Typ 3360, 3361
FmeHONrT!cheml:Mts Dane techniczne
6.4 Tabliczka znamionowa 6.4.1 Dodatkowa tabliczka znamionowa dla

Kierunek przeptywu, wielkos¢ sitownika dopuszczenia UL (przykiad)

(sita znamionowa)

Tworzywo obudowy zaworu, ——— Tvoe AE3360
przytacze rurowe Da (@ zewn.) Di (e wewn.), u yp
przepustowost c\L)us  Power Supply
Maksymalne dopuszczalne ci$nienie medium, LISTED SELV / PELV onIy!
materiat uszczelniajgcy, szeroko$¢ nominalna
gniazda zaworu Process Control Equipment
Napiecie, prad staty, maksymalne natezenie pradu E238179
Typ, funkcja (regulator potozenia / regulator Fig. 4:  Dodatkowa tabliczka znamionowa dla dopuszczenia UL
procesowy), standard Fieldbus
( . . 1\
c € 3361 Positioner bus 6.5 Warunki eksploatacyjne
U=24V=== Imax=3A  ——
Pmed16 bar  PTEE 32,0 Podczas pracy urzadzenia przestrzega¢ parametrow
VA Da=64,0 Di=50,0 Kvs20 podanych na tabliczce znamionowe;j.
Flow 2 ----->1 1300N .
Tamb/Tmed see manual A OSTRZEZENIE!

=sr=—— S/N:1001 W19MN — . . . . . .
burkert Brak dziatania w razie przekroczenia w gére lub w dét

dopuszczalnego zakresu temperatury.
» Nie naraza¢ urzadzenia na zewnatrz na bezposrednie dziatanie
Numer identyfikacyjny J promieni stonecznych.
urzadzenia » Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnej temperatury otoczenia
Numer seryjny, data produkdji (powyzej lub ponizej dopuszczalnych wartosci granicznych).
(zaszyfrowana)

Made in Germany

\D-74563 Ingelfingen 00 1 2 34 5 6 —l

Dopuszczalny zakres temperatury (otoczenie/medium) ——

Fig. 3: Opis tabliczki znamionowej (przyktad)
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Typ 3360, 3361
Dane techniczne

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

A OSTRZEZENIE!

Zredukowana funkcja szczelnego zamkniecia przy zbyt
duzym cisnieniu medium.

Poniewaz gniazdo zaworu jest zamykane w kierunku przeciwnym
do strumienia medium, zbyt duze cisnienie medium moze prowadzi¢
do tego, ze gniazdo zaworu nie bedzie sie szczelnie zamykac.

» Cisnienie medium nie moze by¢ wyzsze od wartosci maksymal-
nej podanej na tabliczce znamionowej.

Maksymalne
dopuszczalne
cisnienie medium:

Media:

Stopien ochrony:

Kierunek przeptywu:

Wysokos¢ uzycia:

patrz tabliczka znamionowa

neutralne gazy i para.

Media ptynne: woda, alkohol, olej, paliwo,
ciecz hydrauliczna, roztwér soli, fug,
organiczny rozpuszczalnik.

(zweryfikowany przez firme Biirkert / niee-
waluowany przez UL) IP65 wg IEC 529, EN
60529, (IP67 na zyczenie).

NEMA 250 4x (niezagwarantowany przy
pozycji montazowej: naped w dof).

podany jest na tabliczce znamionowej przy
pomocy strzatki oraz cyfr 1i 2. Cyfry 1 2 zna-
jduja sig rowniez jako oznaczenie na obudowie
zaworu.

Kierunek przeptywu znajduje sig ponizej
gniazda.

do 2000 m nad poziomem morza

6.5.1 Dopuszczalne zakresy temperatury

Temperatury minimalne
Otoczenie: -25°C
Medium: -10°C

Temperatury maksymalne
Otoczenie: jest zalezna od temperatury medium, patrz ponizszy
wykres temperatury.

Medium:  zalezna od temperatury otoczenia, patrz ponizszy
wykres temperatury
W urzadzeniach z uszczelkag gniazda zaworu PTFE/
stal maks. +130°C.
Wykres temperatury

Maksymalna dopuszczalna temperatura dla otoczenia i medium sag
zalezne od siebie. Dopuszczalne maksymalne temperatury otoczenia
nalezy okresli¢ przy pomocy wykresu temperatury.

Wartosci okreslono przy nastgpujacych maksymalnych warunkach
pracy: szeroko$¢ nominalna DN32 przy 100% czasu wigczenia
z cisnieniem medium 16 bar.

Dla indywidualnych warunkéow roboczych mozna przeprowadzi¢
indywidualne badanie. W tej kwestii nalezy kontaktowac sig¢ z przed-
stawicielem firmy Blirkert.

MAN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released | freigegeben) printed: 1 11
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FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 3360, 3361

Dane techniczne
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Fig. 5: Wykres temperatury

* Zywotnos¢ banku energii SAFEPOS energy-pack zalezna jest od tem-

peratury medium i temperatury otoczenia (patrz rozdziat Dane elektryczne).

MBAN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |

Przytacze
elektryczne:
Pozycja
montazowa:

6.6 Ogodlne dane techniczne

Naped: PPS i lakierowane pro-
szkowo aluminium

Obudowa zaworu: 316L
Potgczenie korpusu:  316L / 1.4401

Wrzeciono: 1.4401 /1.4404

Prowadnica 1.4401/1.4404/316L

wrzeciona: z PTFE z wypetnieniem
weglowym

Dfawnica: Pierscienie V PTFE ze
sprezynowg kompensacja
(PTFE z wypetnieniem
weglowym)g

Element uszczelniajacy

obudowy napedu: EPDM

Uszczelka gniazda patrz tabliczka znamionowa
zaworu:

Przytacze fluidalne:

Przytacze gwintowane z mufg G 2..G 2 (NPT, RC
na zyczenie)

Przytacze wspawywane zgodne z EN ISO 1127
(ISO 4200), DIN 11850 rzad 2

Przytacze zaciskowe zgodne z ISO 2852,

DIN 32676, ASME BPE, BS 4825

Dodatkowo do zaworéw regulacyjnych kulowych
3361: Przytacze kotnierzowe zgodne z DIN 2634,
ANSI B16.5 class 150, JIS 10K

Inne przytacza fluidalne na zyczenie

przy pomocy zaciskow przytagczeniowych lub
wtyczek okragtych

dowolna, zalecana pozycja to naped skierowany
do gory

d: 15.08.2019



Typ 3360, 3361

Dane techniczne

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

6.6.1 Dane elektryczne
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Porazenie pradem elektrycznym.

Klasa ochronnosci lll zagwarantowana jest tylko w przypadku
stosowania zasilacza sieciowego SELV lub PELV.

Klasa ochronnosci: 3 zgodnie z DIN EN 61140 (VDE 0140)

Przytacza elektryczne
Urzadzenia z
funkcja regulatora potozenia: $rubunek kablowy, 2x M20 lub
2 zlgcza okragte M12, 5-kotk. i 8-kotk.

Urzadzenia z funkcja

regulatora procesowego: $rubunek kablowy, 3x M20 lub
ztacze okragte 2x M12, 5-kotk., i 1x M12,

8-kotk.
Napiecie robocze: 24 V === £10%

maks. tetnienie szczatkowe 10%
Prad roboczy [A]**: maks. 3 A,

wraz z napedem przy maks. obcigzeniu
i pradzie tadowania z opcjonalnego
banku energii SAFEPOS energy-pack
(prad tadowania 1 A) do obliczenia
zasilacza sieciowego

Napiecie zasilajgce

Przekaznik : 24V £10%

dostepny tylko w urzadzeniach

z funkgcja regulatora procesowego.

Prad zasilania Przekaznik :  maks. 150 mA, dostepny tylko
w urzgdzeniach z funkcja regulatora

procesowego.
Zuzycie w stanie
czuwania [W]**: min. 2 W, maks. 5 W
Srednie zuzycie [W]**

Elektronika bez napedu, zuzycie podstawowe: typowo 3 W

Opcija: wyjécia analogowe i binarne: 05W
SAFEPOS energy-pack: 05W
Brama sieciowa Fieldbus: 1W

Zuzycie energii przez naped dla 1 cyklu [Ws]**
(patrz ponizsze wykresy)

** Wszystkie wartosci odnosza sie do napigcia zasilajagcego 24 V === przy 25°C.

Typ 3360, zawor regulacyjny skosny

140
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é ‘\‘:?/ G\\ 0~ oW 2 — gl
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= .. | ]
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] 2;:::::ﬁ==— D‘Nz\o 44
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o
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Cisnienie medium w [bar]

Fig. 6: Zuzycie energii przez typ 3360
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Typ 3360, 3361
QHONrTF!cSSeVST[MtS Dane techniczne
Typ 3361, elektromotoryczny zawér regulacyjny kulowy UWAGA!
140 Pamigta¢ o spadku napiecia na przewodzie zasilajgcym.
% 190 101 Przyktad: przy przekroju przewodu 0,34 mm? diugos¢ miedzianego
@ T2 = rzewodu moze wynosi¢ maksymalnie 8 m.
2 SN T — | . ! ’
2 100 AY) O Wejscia (oddzielone galwanicznie od napiecia
2 80 ,/ — 79 analogowe: zasilajacego i analogowego wyjscia)
> = DN25| __pN201— - Dane wejsciowe dla
2 6660 ] — —— 1 Zg sygnalu wartosci
© 5f----- DN15 zadanej
_g 40 0/4-20 mA: Rezystancja wejsciowa 60 Q
k=) Rozdzielczo$¢ 12 bitow
g 20 o
L 0-5/10 V: Rezystancja wejsciowa 22 kQ
0 Rozdzielczos¢ 12 bitow, rozdzielczose
0 S 10 15 odniesiona do 0-10 V
Cisnienie medium w [bar] Dane wejéciowe dla

sygnatu wartosci
rzeczywistej
(opcjonalnie)

Bank energii ) 4-20 mA: Rezystancja wejsciowa 60 Q
SAFEPOS energy-pack Czas tadowania: maks. 100 sekund

Fig. 7: Zuzycie energii przez typ 3361

) . Rozdzielczos¢ 12 bitow
(w zaleznosci od warunkow pracy)
Zywotnosé: do 10 lat Czestotliwosc: Zakres pomiarowy 0,2-6500 Hz
(w zaleznosci od warunkéw pracy). Rezystancja wejsciowa >30kQ _
Zywotnos’c’: wynoszaca 5 lat okreslono Doktadnosé 0,1% wartosci pomiarowej
w nastepujacych warunkach: Sygnat wejsciowy > 300 mVss
Temperatura otoczenia 30°C Forma sygnatu fala sinusoidalna, f_ala
Temperatura otoczenia 165°C prostokatna, fala trojkatna
Czas wiaczenia 100% Pt 100: Zakres pomiarowy od -20°C do +220°C
Cisnienie medium 5 bar Dokfadnos¢ 0,01°C
Szerokosé nominalna DN32 Prad pomiarowy do 1 mA

MIN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released | d: 15.08.2019



Typ 3360, 3361

Montaz zaworu

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Wyjscie analogowe
(opcjonalnie)

Maks. prad: 10 mA (dla wyjécia napigcia 0-5/10 V)

Obcigzenie: 0-800 Q (dla wyjscia pradu 0/4-20 mA)

Wyjscia cyfrowe
(opcjonalnie)

Ograniczenie pradu: 100 mA,

Wejscia cyfrowe: 0-5V =log ,0" 10-30V =log ,1*
inwertowane wejscie odpowiednio
odwrocone (prad wejsciowy < 6 mA)

Interfejs komunik-

acyjny: Podtaczenie do komputera przy uzyciu

zestawu interfejsowego USB biS

Oprogramowanie

komunikacyjne: Birkert Communicator

Wejscie cyfrowe, wyjscia cyfrowe i wyjscie analogowe nie sg
oddzielone galwanicznie od napiecia roboczego. Odnosza sie
one do potencjatu GND napiecia roboczego.

Ograniczenie pradu: przy przeciazeniu nastepuje zredukowanie
napigcia wyjsciowego.

7 MONTAZ ZAWORU

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidiowo
przeprowadzonego montazu.

» Czynnosci montazowe moze przeprowadza¢ wytacznie prze-
szkolony i wykwalifikowany personel, uzywajacy odpowiednich
narzedzi.

P Zabezpieczy¢ maszyng przed nieplanowanym uruchomieniem.

» Po zakonczonym montazu zapewni¢ kontrolowany rozruch
procesu. Przestrzegac kolejnosci!

1. Przytozy¢ napiecie zasilajgce.
2. Zasili¢ urzadzenie medium.

A OSTROZNIE!

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony ciezkiego

urzadzenia.

Podczas transportu lub prac montazowych urzadzenie moze spas¢

i by¢ przyczyng obrazen.

» Ciegzkie urzadzenie nalezy transportowa¢, montowac i demon-
towaé w razie potrzeby przy pomocy drugiej osoby.

» Uzywac¢ odpowiednich narzedzi pomocniczych.

UWAGA!
Przy montazu urzadzenia do maszyny zachowac
ostroznosc.

Urzadzenie i otwor odcigzajacy muszg by¢ dostepne do kontroli
i prac konserwacyjnych.

MAN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released | freigegeben) printed: 1 15



burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 3360, 3361

Montaz zaworu

UWAGA!

Uszkodzenia obudowy zaworu, uszczelki gniazda zaworu

lub membrany.

» W celu uniknigcia uszkodzen urzadzenie musi znajdowac sig
podczas montazu w RECZNYM stanie roboczym.

W dostarczonym urzadzeniu jest juz ustawiony RECZNY stan
roboczy.

71 Montaz urzadzen z przylaczem
gwintowanym z mufa, przylaczem
kotnierzowym lub przylaczem zaciskowym

7.1.1  Warunki montazowe

Pozycja montazowa: dowolna, zalecana pozycja to naped skie-
rowany do gory.

Kierunek przeptywu: jak podano na tabliczce znamionowej przy
pomocy strzatki oraz cyfr 1 i 2. Cyfry 1 i 2 znajduja si¢ réwniez jako
oznaczenie na obudowie zaworu. Kierunek przeptywu znajduje sig
ponizej gniazda.

Przewody rurowe: Pamieta¢ o utozeniu przewodow rurowych

w jedne; linii.

Filtr: Wymagany w urzadzeniach z dopuszczeniem zgodnym z EN 161.
Zgodnie z normg EN 161 , Automatyczne zawory odcinajgce do
palnikow i urzadzen gazowych”, w przewodzie przed zaworem nalezy
zamontowac¢ osadnik zanieczyszczen, zapobiegajacy wnikaniu trz-
pienia kontrolnego 1 mm.

Przygotowanie: Przeczysci¢ przewody rurowe z zanieczyszczen
(materiat uszczelniajgcy, metalowe wiory itp.).

71.2 Montaz
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony wysokiego

cisnienia.

» Przed przystgpieniem do przeprowadzania prac w maszynie
wytaczy¢ cisnienie i odpowietrzy¢ lub oprézni¢ przewody.

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko zgniecenia ze strony mechanicznie poruszanych
czesci.
» Nie wktada¢ dioni do otworéw obudowy zaworu.

—> Potaczy¢ obudowe zaworu z przewodem rurowym.

Pamieta¢ o tym, aby montaz byt przeprowadzany bez
naprezen i drgan.

Wspornik montazowy

W celu ochrony napedu zaworu przed uszkodzeniami

z powodu dziatania sit i drgan zalecane jest uzycie
wspornika montazowego. Jest on dostepny jako dodatkowe
wyposazenie. Patrz instrukcja obstugi na stronie

www.buerkert.pl.

MPN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |

d: 15.08.2019



Typ 3360, 3361

Montaz zaworu

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

7.2 Montaz urzadzen z przylaczem spawanym

Urzadzenia nie wolno wspawywac¢ do przewodu rurowego przy zamon-
towanym napedzie. Montaz podzielony jest na nastepujace kroki:

1. Przygotowa¢ demontaz napedu.

2. Zdemontowa¢ naped.

3. Wspawac¢ obudowe zaworu do przewodu rurowego.
4. Zamontowac¢ naped na obudowie zaworu.

7.2.1 Przygotowanie demontazu napedu
UWAGA!

72.2 Demontaz napedu
—> Zamocowaé obudowg zaworu we wsporniku montazowym.
— Przytozy¢ do potaczenia korpusu pasujacy klucz widetkowy.

Do odkrecania nie uzywac narzedzia, mogacego uszkodzi¢
potaczenie korpusu (np. szczypce do rur).

—> Odkreci¢ naped z obudowy zaworu.

Uszkodzenia obudowy zaworu, uszczelki gniazda zaworu
lub membrany.

W celu unikniecia uszkodzen zawor musi by¢ otwarty podczas
montazu.

—> Jezeli zawor jest zamknigty: Otworzy¢ zawor przy pomocy funkciji
recznej obstugi. ,12.2 Mechaniczna obstuga zaworu*

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko zgniecenia ze strony ruchomych czesci.

» Wytaczy¢ napigcie zasilajace.

» W przypadku urzadzen z bankiem energii SAFEPOS energy-
-pack: catkowicie roztadowaé bank energii SAFEPOS ener-
gy-pack. Poczeka¢ do momentu zgasnigcia pierscienia LED,
status LED nie moze znajdowac si¢ w trybie

» Nie wktada¢ dtoni do otworéw obudowy zaworu.

Mechaniczny wskaznik
potozenia

Pozycja zaworu

otwarty
Naped

zamkniety

Potaczenie

Przy odkrgcaniu napedy korpusu

zawor nie moze by¢
zamkniety.

Obudowa
zaworu

MAN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released | freigegeben) printed

Fig. 8: Montaz napedu elektromotorycznego (na przykfadzie zaworu

regulacyjnego skosnego)




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 3360, 3361

Montaz zaworu

72.3 Warunki montazowe

Pozycja montazowa: dowolna

Kierunek przeptywu: jak podano na tabliczce znamionowej przy
pomocy strzatki oraz cyfr 1 i 2. Cyfry 1 i 2 znajduja sig réwniez jako
oznaczenie na obudowie zaworu. Kierunek przeptywu znajduje sig
ponizej gniazda.

Przewody rurowe: Pamigta¢ o utozeniu przewodow rurowych
w jednej linii.

Filtr: Wymagany w urzadzeniach z dopuszczeniem zgodnym z EN
161. Zgodnie z normg EN 161 , Automatyczne zawory odcinajgce do
palnikéw i urzadzen gazowych®, w przewodzie przed zaworem nalezy
zamontowac osadnik zanieczyszczen, zapobiegajacy wnikaniu trzpienia
kontrolnego 1 mm.

Przygotowanie: Przeczysci¢ przewody rurowe z zanieczyszczen
(materiat uszczelniajgcy, metalowe wiory itp.).

724 Wspawanie obudowy zaworu do przewodu rurowego
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony wysokiego

ciSnienia.

» Przed przystagpieniem do przeprowadzania prac w maszynie
wyltgczy¢ cisnienie i odpowietrzy¢ lub oprézni¢ przewody.

UWAGA!

Uszkodzenie elektroniki napgdy pod wptywem wysokiej temperatury.

0 Przecé wspawaniem obudowy zaworu nalezy zdemontowaé
naped.

— Wspawac¢ obudowe zaworu do przewodu rurowego.

Pamigta¢ o tym, aby montaz byt przeprowadzany bez
naprezen i drgan.

7.2.5 Montaz napedu na obudowie zaworu
- Przed zamontowaniem napedu sprawdzi¢, czy uszczelka
grafitowa obudowy zaworu jest zamontowana i nieuszkodzona.

—> Uszkodzong uszczelke grafitowa nalezy wymieni¢, w przypadku
jej braku nalezy ja zamontowac.

Zawor kulowy

Zawor zamykajacy skosny o

. Uszczelka
grafitowa

L grafitowa

Fig. 9: Uszczelka grafitowa obudowy zaworu

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Zagrozenie ze strony niewlasciwych smarow.
Nieodpowiedni smar moze zanieczyscié¢ medium. To stwarza
podczas prac z uzyciem tlenu ryzyko wybuchu.

» W przypadku specjalnych zadan, np. z uzyciem tlenu lub

analizy, nalezy stosowac¢ wytacznie smary z odpowiednim
dopuszczeniem.

—> W razie potrzeby nasmarowaé gwint zewnetrzny potaczenia korpusu
(np. pastg UH1 96-402 firmy Kliber).

—> Umiesci¢ gwint zewnetrzny na gwincie wewngtrznym potaczenia
korpusu, patrz Fig. 8 na stronie 17.

— Przytozy¢ do potaczenia korpusu pasujacy klucz widetkowy.

Do przykrecania nie uzywac¢ narzedzia, mogacego uszkodzi¢
potaczenie korpusu (np. szczypce do rur).

MBB 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |
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Montaz zaworu
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FLUID CONTROL SYSTEMS

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen z powodu nieprzestrzegania
momentu obrotowego dokrecania.

Nieprzestrzeganie momentu dokrecania jest niebezpieczne
z uwagi na ryzyko uszkodzenia urzadzenia.

» Przestrzega¢ zalecanego momentu obrotowego dokrecania.

— Przykreci¢ naped na obudowie zaworu.

Wspornik montazowy
W celu ochrony napedu zaworu przed uszkodzeniami

z powodu dziatania sit i drgan zalecane jest uzycie
wspornika montazowego. Jest on dostgpny jako dodatkowe
wyposazenie. Patrz instrukcja obstugi na stronie
www.buerkert.pl.

72.6 Po zakonczonym montazu
—> Podtaczy¢ urzadzenie do zasilania elektrycznego.

Tab. 2:  Momenty obrotowe dokrecania dla potaczenia korpusu

Szerokos¢ nominalna Moment obrotowy Pozycje przytaczy mozna ustawia¢, obracajac naped o 360°. Opis patrz
. . rozdziat ,7.3 Obracanie napedu".
przytacza (obudowa zaworu) | dokrecania dla potaczenia
[DIN] korpusu [Nm] Opis przylacza elektrycznego znajduje sie w rozdziale
10/15 45 +3 ,8 Instalacja elektryczna“.
20 50 +3
25 60 +3 UWAGA!
32 65 43 Uszkodzenia obudowy zaworu, uszczelki gniazda zaworu
40 lub membrany.
50 70 +3 » W celu uniknigcia uszkodzen, po podigczeniu do zasila-
nia elektrycznego nalezy w pierwszej kolejnosci wykona¢
65 100 £3 funkcje X.TUNE. Dopiero po wykonaniu tej funkcji ustawi¢
80 190 +5 AUTOMATYCZNY stan roboczy.
100 150 +5 —> Wykonac¢ funkcje X.TUNE w celu dopasowania regulaciji

potozenia. Patrz rozdziat ,9.5 Dopasowanie regulacji potozenia —
przeprowadzenie funkcji X. TUNE".
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Montaz zaworu

7.3 Obracanie napedu
Pozycje przytaczy mozna ustawiaé¢, obracajac naped o 360°.
UWAGA!
Uszkodzenie uszczelki gniazda zaworu i konturu gniazda
zaworu przy zamknietym zaworze.

Jezeli przy obracaniu napgedu zawodr bedzie zamkniety, moze dojs¢

do uszkodzenia uszczelki gniazda zaworu i konturu gniazda zaworu.

= Jezeli zawor jest zamkniety: Przed obroceniem napedu otworzy¢
zawor przy pomocy funkcji mechanicznej obstugi recznej. Opis
patrz ,12.2 Mechaniczna obstuga zaworu“.

—> W przypadku niezamontowanych urzadzen zamocowac¢ obudowe
zaworu we wsporniku montazowym.

—> Przytozy¢ klucz widetkowy (rozmiar klucza M4 1) do nakretki szescio-
katnej napedu.

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen w wyniku wycieku medium i
roztadowania ci$nienia.

W przypadku obracania napedu w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara moze dojs¢ do odkrecenia potaczenia korpusu.

» Przy obracaniu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek
zegara przytrzymac 2 kluczem widetkowym nakretke szescio-
katna potaczenia korpusu.

—> Ustawi¢ naped w zadanej pozycji, obracajagc go najlepiej zgodnie
z ruchem wskazéwek zegara.

Jezeli z przyczyn technicznych mozliwe jest tylko obracanie
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, nalezy dla bezpieczenstwa
przestrzega¢ nastepujacego ostrzezenia:

Obracanie zgodnie
z ruchem '
wskazowek zegara

Nakretka szesciokatna
na napedzie

Nakretka szesciokatna
potaczenia korpusu

Fig. 10:  Obracanie napedu
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74 Wspornik montazowy

—> Umiesci¢ wspornik montazowy w pokazany na ilustracji sposéb na
rurze miedzy obudowg zaworu i napedem.

Przy obecnym odwiercie odcigzajgcym:
UWAGA!

Pamigta¢ o niezastanianiu otworu odciazajacego, stuzacego do
rozpoznawania wyciekow.

—> Odpowiednio zamocowa¢ wspornik montazowy.

Otwor odcigzajgcy

Wspornik montazowy

Fig. 11:  Montaz wspornika montazowego

8 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Elektromotoryczny zawdr regulacyjny dostepny jest w 2 wariantach
przytaczeniowych:

= Ze zlaczem okraglym (wariant wielopinowy)
= Ze $rubunkiem kablowym z zaciskami przytgczeniowymi
Wartosci sygnatéw

Napiecie robocze: 24V =—=
Warto$¢ zadana: 0-20 mA; 4-20 mA
0-5V;0-10V

8.1 Instalacja elektryczna ze ztaczem okragtym

8.1.1 Wskazéwki bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidiowo

przeprowadzonej instalacji.

» Czynnosci zwigzane z instalacjg moze przeprowadzac¢ wytacz-
nie upowazniony i wykwalifikowany personel, uzywajacy odpo-
wiednich narzedzi.

» Podczas instalacji nalezy przestrzega¢ ogolnie przyjetych zasad
techniki.

Ryzyko odniesienia obrazen w wyniku nieplanowanego

wilaczenia maszyny i niekontrolowanego ponownego

uruchomienia.

» Zabezpieczy¢ maszyne przed nieplanowanym uruchomieniem.

» Po zakonczonej instalacji zagwarantowa¢ kontrolowany rozruch.
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UWAGA! 8.1.2 Opis ztaczy okragtych
W celu zagwarantowania kompatybilnosci elektromagnetycznej 2 _
(EMV) uziemienie funkcyjne nalezy uziemi¢ krotkim przewodem )I\jl::2 \év-tlzgizkka okragta
(m?k§. : g’n). PI;ZBer')j uziemienia funkcyjnego musi wynosi¢ mini- 3 1 Napi’ecie rob:)cze
malnie 1,5 mm2. ! 5
@ Uzycie wejscia wartosci zadanej 4-20 mA 3 9
Jezeli przy szeregowym potaczeniu kilku urzadzen typu 3360, 4 1 )|6|112_ ‘:tlzclzkka okragta
3361 dojdzie do braku zasilania elektrycznego jednego 8 g n’ai w?e'é;;iowe
z urzadzen znajdujacych sie w tym szeregowym pofgczeniu, 5 7 iv)\l/g'éci); weJ
wejscie niezasilanego elektrycznie urzadzenia przejdzie w stan 6 Y
2

wysokoomowy. To jest przyczyna zaniku sygnatu standardowego
4-20 mA.

W przypadku EtherNet/IP:

Oznaczenie zlgczy okragtych i stykow podane sg w rozdziale

X2 - gniazdo M12,
1 3 5-kotk.
Sygnaly wejsciowe
5  rzeczywistej wartosci

.13 Brama sieciowa Fieldbus". 4 procesowej
Wybér przewodu przytaczeniowego: Uziemienie funkcyjne FE
Przy wybieraniu diugosci przekroju pojedynczych zyt nalezy

uwzgledni¢ spadek napigcia w odniesieniu do maksymalnego Fig. 12: Opis zlaczy okraglych

ilaj .
pradu zasilajacego —> Podtaczy¢ urzadzenie zgodnie z tabelami.
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8.1.3 X3 - wtyczka okragta M12, 4-kotk. lub 5-kotk.,

napiecie robocze

8.1.4 X1 - wtyczka okragta M12, 8-kotk.

Pin| Kolor zyty* | Przypisanie (patrzac od strony urzgdzenia)

Pin Kolor z Przypisanie
vy ( at‘r’zp ¢ od stron Sygnaly wejsciowe centralki (np. PLC)
bez sieci biiS, z siecig | P24 ¢ y Wartost zadana +
lacze 4-kolk* |biis | Ur7adzenia) artosc zadana .
przyta . 8 |czerwony (0/4-20 mA lub 0-5/10 V) oddzielona galwan-
1 |- CAN Shield / ekran icznie od napigcia roboczego
124V — £10% 7 | niebieski Wartos¢ zadana — Vi
2 |bialy czerwony | maks. tetnienie . o - 0g.
szczgtkowe 10% 1 |bialy Wejscie cyfrowe + <10—30 V (log. 1)
3 | niebieski czamy GND /CAN_GND Sygnaly wyjsciowe do centralki (_np. PLC)_ wymagane tylko
przy opcji wyjscia analogowego i/lub wyjscia cyfrowego
4 |- biaty CAN_H 6 |rozowy Wyjscie analogowe + (0/4-20 mA lub 0-5/10 V)
5 |- niebieski | CAN L 5 |szary Wyjscie analogowe —
* Podane kolory zyt odnosza si¢ do dostgpnego jako dodatkowego 4 |20ty Wyjscie cyfrowe 1(24 V/0 V)
wyposaienie kabla przytaczeniowego M12, 4-kotk., o numerze identyfika- 3 |zielony Wyjscie cyfrowe 2 (24V/0V)
cyjnym 918038.
— 2 | brazowy Wejécia cyfrowe i wyjscia cyfrowe GND
Tab. 3: X3 — wtyczka okragfa M12, 4-kotk. lub 5-kotk., napiecie robocze * Podane kolory 2yl odnosza sie do dostepnego jako dodatkowego
Instalacja elektryczna z siecia lub bez sieci biiS: wyposazenie kabla przylagczeniowego o numerze identyfikacyjnym
Aby mdc korzystaé z sieci biiS (interfejs CAN), nalezy uzy¢ 919061,
Tab. 4: X1 — wtyczka okragta M12, 8-kotk.

5-kotkowej wtyczki okragtej oraz ekranowanego 5-zytowego

kabla.

W razie nie uzywania sieci biiS jako odpowiednika mozna
uzy¢ 4-kotkowej wtyczki okragte;j.
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8.1.5 X2 - gniazdo M12, 5-kotk., sygnaly wejsciowe
rzeczywistej wartosci procesowej (tylko przy
funkcji regulatora procesowego)

Typ .| Kolor q . Po stronie | Podiaczenie

sygnatu* Pin zyly Przypisanie urzadzenia | zewnetrzne

4-20mA | 1 |brazowy|+24 YV zasilanie 1
- zasilanie przekaznika Przekaznik
wewnetrzne| o | piaty PV1: nieprzypisany |92 o
3 | niebieski| GND (identyczny 3 O—
z napigciem rob-
oczym GND)
4 |czarny |PV2: wyjscie -<+|
przekaznika 40
5 |szary PV3: zworka za GND
(GND przekaznika |5 O—
3-przewodowego)
4-20mA | 1 |brazowy| nieprzypisany
- zasilanie ; ; ;
zewnetrzne 2 b.la{y. . n!eprzyp!sany
3 | niebieski| nieprzypisany
4 |czarny |PV2:rzeczywista 4 O— 4-20 mA
wartos¢ procesowa +
5 |szary PV3: rzeczywista 5 O— GND 4-20 mA
warto$¢ procesowa —
Czestot- 1 |brazowy| +24 V zasilanie 10— do +24V
liwose czujnika
- zasilanie | o |piaty | PV1: wejscie 2 00—  Takt+
wewnegtrzne taktujace +
3 | niebieski| GND 3 (GND
o . identyczny
4 |czarny |PV2: nieprzypisany 2 napigoiem
roboczym
GND)
5 |szary PV3: zworka za GND | 6 Takt -
(GND przekaznika
3-przewodowego)

M2N 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |

Typ . | Kolor . . Po stronie | Podtaczenie
sygnatu* Pin zyly Przypisanie urzadzenia| zewnetrzne
Czestot- 1 | brazowy| nieprzypisany
liwose 2 | bialy PV1: wejscie taktujace +| 2 O—— Takt +
- zasilanie RO .
zewnetrzne 3 | niebieski| nieprzypisany
4 |czarny |PV2: nieprzypisany
5 |szary PV3: wejscie taktujgce — | 5 O—— Takt —
Pt 100 1 | brazowy| nieprzypisany
(patrz 2 |bialy PV1: rzeczywista 2
wskazowka wartosé procesowa 1
na dole) (zasilanie pradowe) Pt 100
3 | niebieski| nieprzypisany
4 |czarny |PV2:rzeczywista 4 O——m
warto$¢ procesowa 2
(kompensacja) 50
5 | szary PV3: rzeczywista
warto$¢ procesowa 3
GND
* Ustawianie przez oprogramowanie:
Inputs / Outputs — PV — ANALOG.type
(2rodto sygnatu: PV.source — Analog).

Tab. 5:

@

— Po przytozeniu napigcia roboczego dokona¢ wymaganych ustawien
i dopasowan dla elektromotorycznego zaworu regulacyjnego. Opis
patrz rozdziat ,9 Rozruch".

X2 — gniazdo M12, 5-kotk., sygnaty wejSciowe rzeczywistej
wartosci procesowej (tylko w urzadzeniach z funkcjg regulatora
procesowego,

UWAGA!

Podtaczy¢ czujnik Pt100, stuzagcy do kompensowania
rezystancji przewodu, za posrednictwem 3 przewodow.
Koniecznie zmostkowa¢ Pin 4 i Pin 5 w czujniku.
Maksymalna diugos¢ przewodoéw przytaczeniowych: 20 m.

d: 15.08.2019
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8.2 Instalacja elektryczna ze Srubunkiem
kablowym

8.2.1 Wskazéwki bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen na skutek nieprawidtowo
przeprowadzonej instalacji.

» Czynnosci zwigzane z instalacjg moze przeprowadza¢ wytacz-
nie upowazniony i wykwalifikowany personel, uzywajacy odpo-
wiednich narzedzi.

» Podczas instalacji nalezy przestrzegac¢ ogolnie przyjetych zasad
techniki.

Ryzyko odniesienia obrazen w wyniku nieplanowanego
wiaczenia maszyny i niekontrolowanego ponownego
uruchomienia.

» Zabezpieczy¢ maszyneg przed nieplanowanym uruchomieniem.
» Po zakonczonej instalacji zagwarantowaé kontrolowany rozruch.

Uzycie wejscia wartosci zadanej 4-20 mA

Jezeli przy szeregowym potaczeniu kilku urzadzen typu 3360,
3361 dojdzie do braku zasilania elektrycznego jednego
z urzadzen znajdujacych sie w tym szeregowym potaczeniu,
wejscie niezasilanego elektrycznie urzadzenia przejdzie w stan
wysokoomowy. To jest przyczyna zaniku sygnatu standardowego
4-20 mA.

UWAGA!

W celu zagwarantowania kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMV) uziemienie funkcyjne nalezy uziemi¢ krotkim przewodem
(maks. 1 m). Przekréj uziemienia funkcyjnego musi wynosi¢ mini-
malnie 1,5 mm2.

8.2.2 Dostep do zaciskow przytaczeniowych

Aby uzyska¢ dostegp do zaciskow, urzadzenie nalezy otworzy¢ w opisany
ponizej sposéb.

1. Zdjecie modutu wyswietlacza lub zaslepki:

UWAGA!

Ostroznie zdja¢ modut wyswietlacza, aby nie uszkodzi¢
kabla taczacego i interfejsu HMI.

IECEx zabezpieczone sa kluczem magnetycznym.
Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukcji
elektromotorycznych zaworéw regulacyjnych z dopuszc-
zeniem ATEX i dopuszczeniem IECEx.

@ Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX i dopuszczeniem

—> Obrdéci¢ modut wyswietlacza lub zaslepke przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara w celu ich odblokowania i nastepnie je zdjac.

W przypadku modutu wyswietlacza uwaza¢ na kabel tgczacy

z interfejsem HMI.
\90°

Odblo-
kowanie
modutu
wyswiet-
lacza

90°

Odblokowanie
zaslepki

Fig. 13: Zdejmowanie zaslepki lub modutu wyswietlacza
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W przypadku wariantu urzadzenia z modutem wyswietlacza:
—> Wypia¢ kabel fgczacy z interfejsem HMI.

2. Zdejmowanie modutu LED i pamieci:

—> Wykreci¢ 2 wkrety mocujace (klucz imbusowy zewngtrzny, rozmiar
klucza 3 mm).

—> Chwyci¢ modut LED i pamigci po obu stronach i wysuna¢ go.

3. Zdejmowanie pokrywy
napedu:

2. Zdejmowanie modutu LED i pamieci:

Wkrety
mocujace

Pokrywa
napedu

Wkrety —
mocujace

Metalowa
obudowa
modutu LED i
pamieci

Fig. 14: Zdejmowanie modufu LED | pamieci oraz zdejmowanie pokrywy
napedu

3. Zdejmowanie pokrywy napedu:

—> Odkreci¢ 4 wkrety mocujace (wkrety z tbem walcowym z gniazdem
szesciokatnym T25). Wkrety zabezpieczone sa przed zgubieniem i
potaczone z pokrywa napedu.

—> Zdja¢ pokrywe napedu.
Zaciski przytaczeniowe sg teraz dostepne.

8.2.3 Podtaczanie kabla

—> Wsuna¢ kabel przez $rubunek kablowy.

UWAGA!
Przy podtaczaniu do zaciskéw typu sprezynowego
pamietac o nastepujacych wymiarach.
» Minimalna dfugos¢ koncowki zyty: 8 mm

» Maksymalny przekréj koncowki zylty: 1,5 mm2 (bez kotnierza),
0,75 mm?2 (z kotnierzem)

—> Zdjac¢ izolacje z zyt na dtugosci min. 8 mm i zacisna¢ koncdwki zyt.

—> Podtaczy¢ zylty do zaciskow. Przypisanie zaciskow podane jest
w ponizszych tabelach, od strony Strona 27.

—> Dokreci¢ nakretke ztaczkowa srubunku kablowego (moment
obrotowy dokrecania ok. 1,5 Nm).

UWAGA!

Uszkodzenie lub brak dziatania w wyniku wnikniecia brudu
i wilgoci.

W celu zagwarantowania zachowania stopnia ochrony IP65 i [P67:
» Nieuzywane $rubunki kablowe zabezpieczy¢ zaslepkami.

» Dokreci¢ nakretki ztgczkowe srubunkow kablowych. Moment
obrotowy dokrecania zalezny od wielkosci kabla lub zaslepki,
ok. 1,5 Nm.

M2\ 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |
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Zaciski przytaczeniowe
12345678910

111213 141516 1718 1920 2122

Srubunki kablowe

Uziemienie funkcyjne FE

Fig. 15: Podlfgczanie kabla
—> Podtaczy¢ urzadzenie zgodnie z tabelami.

8.2.4 Przypisanie zaciskéw - sygnat wejsciowy
centralki (np. PLC)

Zacisk |Przypisanie (patrzac od strony urzadzenia)

8 Wartos¢ zadana +
(0/4-20 mA lub 0-5/10 V)
oddzielona galwanicznie od napiecia roboczego

7 Warto$¢ zadana —

o 0-5V  (log. 0)
5 Wejscie cyfrowe + < 10-30 V (I(?g. 1
4 Wejscie cyfrowe GND

odniesione do napigcia roboczego GND (zacisk GND)

Tab. 6:  Przypisanie zaciskéw — sygnat wejsciowy centralki (np. PLC)

8.2.5 Przypisanie zaciskow — napiecie robocze i sie¢ biiS

Zacisk |Przypisanie (patrzac od strony urzgdzenia)
CAN Shield / ekran
10 +24 V === £10%
maks. tetnienie szczatkowe 10%
9 GND
CAN_GND
™ A Podtaczy¢ tylko w przypadku uzywania dla CAN osobnego
przewodu.
2* CAN_H
3* CAN_L

Tab. 7:  Przypisanie zaciskow — napiecie robocze i sie¢ biiS
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* Instalacja elektryczna sieci biiS: 8.2.7 Przypisanie zaciskow - wejscie rzeczywistej
Zaciski 1, 2 i 3 (interfejs CAN) przeznaczone s3 do wartosci procesowej (tylko przy funkcji regulatora
podtaczenia sieci buS. procesowego)
Zacisk 1 jest wewnetrznie zmostkowany z zaciskiem 9 Typ . L Po stronie | Podtaczenie
. S . ! Zacisk | Przypisanie .
jednak nie jest przeznaczony dla napigcia roboczego. sygnatu* P urzadzenia| zewnetrzne
4-20 mA 22 | +24V zasilanie 22
8.2.6 Przypisanie zaciskow — sygnaly wyjsciowe do erfifr':gt':'zene przeka?"'ka _ Przekaznik
centralki (np. PLC) wymagane tylko przy opciji 15 |PV1:nieprzypisany |15 0 GND]
i e ; P& i 21 |GND 21 O—
wyjscia analogowego i/lub wyjscia cyfrowego (entyczny  napieciem
roboczym GND)
Zacisk |Przypisanie (patrzac od strony urzadzenia) 14 | PV2: wyjscie 14 o -
Wisci | + przekaznika
Scie analogowe
19 s 13 | PV3: zworka za GND| 13 0
(0/4-20 mA lub 0-5/10 V) (GND przekaznika
. 3-przewodowego)
20 Wyijécie analogowe — - -
4-20 mA 22 | nieprzypisany
- zasilanie ; ;
18 Wy]SCIe Cyfrowe 1 (24 V/0 V) zewnetrzne 15 n!eprZyp!sany
21 nieprzypisany
o 14 | PV2: rzeczywista 14 O0— 4-20mA
17 Wyjscie cyfrowe 2 (24 V /0 V) wartos¢ procesowa +
13 | PV3:rzeczywista 13 0— GND 4-20mA
16 Wyijscie cyfrowe GND warto$¢ procesowa —
Czestot- 22 | +24V zasilanie 22 O—— do+24V
Tab. 8:  Przypisanie zaciskéw — sygnat wyj$ciowy do centralki (np. PLC) liwose czujnika
- zasilanie 16 | PV1: wejscie 15 O0—  Takt +
wewnetrzne taktujace +
21 |GND 21 GND (identyczny
< ni i z napigciem rob-
14 | PV2: nieprzypisany oczym' GND)
13 |PV3:zworkaza GND |13 Takt —
(GND przekaznika
3-przewodowego)
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wartos¢ procesowa 3
GND

Typ - . . Po stronie | Podiaczenie
sygnatu* B T urzadzenia| zewnetrzne
Czestot- 22 | nieprzypisany
|iW0§¢ ) 15 | PV1: wejscie 15 O——  Takt +
- zasilanie taktujace +
Zewnelrzne | o4 | nieprzypisany
14 | PV2: nieprzypisany
13 | PV3: wejscie 13 O—  Takt-
taktujgce —
Pt 100 22 | nieprzypisany
(pal:rz wk 15 | PV1:rzeczywista 15
wskazowka warto$¢ procesowa 1
na dole) (zasilanie pradowe) Pt 100
21 nieprzypisany
14 | PV2: rzeczywista 14 O———
wartos¢ procesowa 2
(kompensacja)
13 | PV3:rzeczywista 13 00—

* Ustawianie przez oprogramowanie:
Inputs / Outputs — PV — ANALOG.type
(2rodto sygnatu: PV.source — Analog).

Tab. 9:

Przypisanie zaciskéw — wejscie rzeczywistej warto$ci procesowej

(tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesowego)

UWAGA!
Podtgczy¢ czujnik Pt100, stuzagcy do kompensowania

rezystancji przewodu, za posrednictwem 3 przewodow.
Koniecznie zmostkowa¢ zacisk 14 i zacisk 13 w czujniku.

Maksymalna diugos$¢ przewodow przytagczeniowych: 20 m.

8.2.8 Zamykanie urzadzenia
WSKAZOWKA!

Uszkodzenie lub brak dziatania w wyniku wnikniecia brudu
i wilgoci.

Przed zamknigeciem urzadzenia w celu zagwarantowania zachowania
stopnia ochrony IP65 i IP67:

» Uszczelka musi by¢ umieszczona w obudowie napedu / pokry-
wie napedu i nie moze byé uszkodzona.

» Powierzchnie uszczelniajgce muszg by¢ czyste i suche.

1. Montaz pokrywy napedu

—> Natozy¢ pokrywe napedu na obudowe napedu.

—> Lekko wkreci¢ reka na krzyz 4 wkrety mocujace (wkrety z tbem
walcowym z gniazdem szesciokatnym T25) i nastepnie dokrecic
je (moment obrotowy dokrecania: 5,0 Nm).

2. Wktadanie modutu LED i pamieci

—> Wiozy¢ modut LED i pamigci i zamocowaé go 2 wkretami mocu-
jacymi (moment obrotowy dokrecania: 1,1 Nm).

3. Zabezpieczanie urzadzenia zaslepka lub modutem

wyswietlacza

W przypadku wariantu urzadzenia z modutem wyswietlacza:

—> Whpig¢ kabel taczacy do interfejsu HMI.

— Natozy¢ modut wyswietlacza i obraca¢ go zgodnie z ruchem
wskazowek zegara do momentu, kiedy oznaczenie na brzegu
znajdzie sie bezposrednio nad oznaczeniem pokrywy napedu.

W wariancie urzadzenia z zaslepka:

—> Natozy¢ zaslepke i obracac jg zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
do momentu, kiedy oznaczenie na brzegu znajdzie sie bezposrednio
nad oznaczeniem pokrywy napedu.
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Oznaczenia

3_ Zaslepka
lub modut
wyswietlacza

2. Modut LED i
pamigci

1 . Pokrywa napedu

Zaslepka lub modut wyswiet-
lacza zamkniete

Fig. 16: Zamykanie urzadzenia

Po przytozeniu napigcia roboczego dokona¢ wymaganych ustawien
i dopasowan dla elektromotorycznego zaworu regulacyjnego. Opis
patrz rozdziat ,9 Rozruch".

MZMN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |

ROZRUCH

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko odniesienia obrazen przy niefachowej
eksploatacji.

Nieprawidtowa eksploatacja moze prowadzi¢ do obrazen oraz
uszkodzen w urzadzeniu i jego otoczeniu.

» Personel obstugujgcy musi zna¢ tre$¢ instrukcji obstugi i ja
rozumiec.

» Nalezy przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa oraz zasad
uzycia zgodnego z przeznaczeniem.

» Maszyne / urzadzenie moze uruchamia¢ wytacznie wystarcza-
jaco przeszkolony personel.

9.1 Przed rozruchem
UWAGA!

W przypadku urzadzen, ktéore zdemontowano przed mon-
tazem, pamietac o nastepujacych zasadach.

W przypadku zdemontowania napedu nalezy przed rozruchem
ponownie przeprowadzi¢ funkcje X.TUNE. Patrz rozdziat

»9.5 Dopasowanie regulacji potozenia — przeprowadzenie funkciji
X.TUNE".

d: 15.08.2019
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9.2 Mozliwosci ustawien dla rozruchu

= Ustawienie przy uzyciu programu Biirkert Communicator
w komputerze lub w tablecie
Ten rodzaj ustawienia mozliwy jest w przypadku wszystkich typow
i wariantow urzadzen.

Program komputerowy Blirkert Communicator mozna
pobra¢ bezptatnie ze strony internetowe;j firmy Blirkert.
Do programu potrzebny jest, dostgpny jako wyposazenie
dodatkowe, zestaw interfejsowy USB-buS.

Komunikacja realizowana jest za posrednictwem interfejsu
serwisowego busS.

= Ustawienie na wyswietlaczu urzadzenia (opcjonalnie)
Mozliwe tylko w urzadzeniach z modutem wyswietlacza.

= Dopasowac regulacje potozenia 2 pojemnosciowymi przy-
ciskami w urzadzeniu (funkcja X.TUNE)
Mozliwe tylko w urzadzeniach_bez modutu wyswietlacza.

9.3

9.3.1

Ustawienia podstawowe

W dostarczonym urzadzeniu wazne ustawienia podstawowe sg
juz ustawione fabrycznie. Patrz ponizszy przeglad.

Przeglad:

Ustawienia podstawowe regulacji potozenia

Rodzaj ustawienia podstawowego
(przestrzega¢ kolejnosci)

Fabryczne ustawienie
domysine

1.

Ustawianie pozyciji
zabezpieczajacej

Close

Dopasowanie regulacji potozenia

Przeprowadzona fabrycznie

stanu roboczego

2. . (stosowac sie do wskazowki na
(funkcja X. TUNE) stronie Strona 30)
T fu — | 14-20 mA
3 Ustawianie sygnatu standar- i sygné u. kil i .m
" | dowego dla pozycji zadanej Brama sieciowa: wyznaczana jest
przez Fieldbus
4 Ustawianie AUTOMATYCZNEGO RECZNY stan roboczy

Tab. 10: Ustawienia podstawowe dla regulacji potozenia

9.3.2

Przeglad:

Ustawienia podstawowe dla regulacji procesu

Rodzaj ustawienia podstawowego
(przestrzega¢ kolejnosci)

Fabryczne ustawienie
domysine

1.

Ustawianie pozycji zabezpieczajgcej

Close

lacji procesu

2. | Dopasowanie regulacji potozenia Przeprowadzona fabrycznie
(funkcja X. TUNE) (stosowac sie do wskazoéwki na
stronie Strona 30)
3. | Wybdr jednostki fizycznej dla regu- | Procenty
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Rodzaj ustawienia podstawowego
(przestrzega¢ kolejnosci)

Fabryczne ustawienie
domysine

4. | Parametryzowanie warto$ci procesowych

a) Wybor sygnatu standardowego | Typ sygnafu — analogowy: 4-20 mA

dla wartosci zadanej procesu —
Brama sieciowa: wyznaczana

jest przez Fieldbus

b) Skalowanie wartosci zadanej procesu | Minimum 0%, Maksimum 100%

c) Wybor sygnalu standardowego | 4—20 mA
dla rzeczywistej wartosci
procesowej

d) Skalowanie rzeczywistej

! Minimum 0%, Maksimum 100%
wartosci procesowe;j

5. | Skalowanie regulacji procesu Minimum 0%, Maksimum 100%

6. | Ustawianie strefy martwej regulacji 1%
procesu

7. | Ustawianie regulacji procesu

Linearyzagja charakterystyki
2) procegu%ﬁ(funkcja P.L N)y

Dodatkowo w urzadzeniach
bez wyswietlacza: W celu
aktywowania cech kolr:y%ujqcej
ustaw_l_c':é)rzelqczm DIP2w
pozycji ON.

Dopasowanie regulaciji -
b) pro%esuz) (funkc?a P.'IJUNE)

8. | Ustawianie AUTOMATYCZNEGO

stanu roboczego RECZNY stan roboczy

Tab. 11: Przeglad: Ustawienia podstawowe dla regulacji procesu

1) Wymagane tylko przy znacznym odchyleniu charakterystyki procesu od
liniowosci. Linearyzacja z uzyciem funkcji P.LIN trwa dfuzej w przypadku
powolnych procesow.

2) Funkcja PTUNE wspomaga poprzez samoczynne optymalizowanie para-
metréw procesowych ustawianie regulacji procesu.
Doktadne ustawianie parametréw procesu przedstawione jest w opisie

MZN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |

oprogramowania do typu 3360, 3361.
9.4 Ustawianie pozycji zabezpieczajacej

Mozliwos¢ ustawienia: Przy uzyciu programu Biirkert
Communicator lub na wy$wietlaczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: funkcje przyciskow

2N wybor, aktywacja otwi-
Qb & v somass 5 p

. <ﬁ wstecz
erdzenie

W celu ustawienia pozycji zabezpieczajacej nalezy przej$¢ do szcze-

gotowego widoku parametrow dla regulatora potozenia.

Przejscie z widoku 1 do widoku szczegétowego:

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym pozycje Position controller.

— Przy ustawianiu na wyswietlaczu przejs¢ z widoku 1 do pozycji-
i wybra¢ pozycje Position controller.

6 Uzytkownik znajduje sie w widoku szczegétowym Parametry.

Ustawianie pozycji zabezpieczajacej:

— Wybra¢ INZTLE

— Wybra¢ [FIT 1Y

Dostepne sa nastepujgce pozycje zabezpieczajace:

Zawor szczelnie zamkniety.

Open Zawor otwarty.
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WEEIGPIINELR  Dowolnie zdefiniowana pozycja zabezpieczajgca.

Wpisywanie pozycji w menu User-Defined
opisane jest ponize;.

m Zawor zatrzymuje sie w aktualnej pozycji.

— Wybra¢ pozycje zabezpieczajaca.

Wopisanie dowolnie zdefiniowanej pozyciji zabezpieczajacej (tylko

przy wyborze pozycji zabezpieczajacej SEEIEPEVEG ).

— Wybra¢ [0y

—> Wpisac¢ pozycje zabezpieczajgca

(0% = zamknieta, 100% = otwarta).

0’ Pozycja zabezpieczajgca zostata ustawiona.

9.5 Dopasowanie regulacji potozenia -
przeprowadzenie funkcji X.TUNE

Przy przeprowadzaniu funkcji X.TUNE regulacja potozenia dopa-
sowywana jest do fizycznego suwu uzytego nastawnika.

W dostarczanych urzadzeniach funkcja X.TUNE jest juz
przeprowadzona fabrycznie.

UWAGA!
Nie przeprowadza¢ funkcji X.TUNE bez potrzeby.

Ponowne przeprowadzenie funkcji X. TUNE wymagane jest
wytacznie w przypadku zdemontowania napedu lub wymiany
obudowy zaworu.

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko z powodu niekontrolowanego procesu po prze-

prowadzeniu funkcji X.TUNE.

Przeprowadzenie procesu X.TUNE przy medium pod cisnieniem

powoduje btedne dopasowanie regulatora. Skutkiem jest niekon-

trolowany proces.

» Nigdy nie przeprowadza¢ funkcji X. TUNE przy medium pod
cisnieniem.

P Zabezpieczy¢ maszyng przed nieplanowanym uruchomieniem.

Przy przeprowadzaniu funkcji X. TUNE pierscien LED $wieci w kolorze
pomaranczowym.

Po zakonczonej funkcji X. TUNE pierscien LED przetgcza sie do
poprzedniego statusu.
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9.5.1 Dopasowanie przyciskami w urzadzeniu 9.5.2 Dopasowanie w komputerze lub na wyswietlaczu
2 przyciski do aktywowania funkcji X. TUNE znajduja sig pod zaslepka. urzadzenia

i Ustawienie w komputerze za posrednictwem interfejsu buS
Preycisk OPEN i z uzyciem programu komputerowego Biirkert Communicator.
Przycisk CLOSE Do programu potrzebny jest, dostepny jako wyposazenie
dodatkowe, zestaw interfejsowy USB-buS.

Odblokowanie zaslepki

90°
Obstuga wyswietlacza: funkcje przyciskow

N wybor, aktywacja E] potwi- wstecz
4D AV 4 erdzenie <ﬁ

W celu aktywowania funkcji X. TUNE nalezy przej$¢ do szcze-
gotowego widoku konserwacji dla regulatora potozenia.

Fig. 17: Dopasowanie regulacji pofozenia przyciskami w urzadzeniu . ) ) .
Przejscie z widoku 1 do widoku szczegé6towego:

— Obroci¢ zaslepke przeciwnie do ruchu wskazowek zegara w celu —> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
jej odblokowania i nastepnie jg zdjac. wybra¢ w panelu nawigacyjnym Position controller i przejs¢
Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX i dopuszczeniem do pozyciji mma:ﬁ:é
IECEx zabezpieczone sa kluczem magnetycznym. — Przy ustawianiu na wyswietlaczu przejsc z widoku 1 do pozycji

Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukciji
elektromotorycznych zaworéw regulacyjnych z dopuszc-

zeniem ATEX i dopuszczeniem IECEx. 6 Uzytkownik znajduje sie w widoku szczegétowym Konserwacja.
Aktywowanie funkcji X.TUNE: Aktywowanie funkcji X.TUNE:
Upewni¢ sig, czy medium nie znajduje si¢ pod cisnieniem! /N Upewni¢ sig, czy medium nie znajduje si¢ pod ci$nieniem!
Funkcje X.TUNE przeprowadza¢ wylgcznie w razie potrzeby. — Wybra¢ [XIELRTN RN
- !\lagisnsc’;jzdnoczeénie przyciski OPEN oraz CLOSE i przytrzymac¢ —> Wybra¢ FRIDE.
je 5 sekund.

Pojawia sie tekst: ,Wybierz materiat uszczelniajacy (patrz tabliczka
IH

znamionowa)!
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—> Wybra¢ materiat uszczelniajacy.
Pojawia si¢ pytanie: ,,Czy chcesz uruchomi¢ funkcjg¢ X. TUNE?*

Funkcje X.TUNE przeprowadza¢ wytacznie w razie takiej
potrzeby.

— Uruchomi¢ funkcje X.TUNE.
6 Funkcja X.TUNE jest przeprowadzana.

W razie przerwania funkcji X. TUNE z powodu btedu pojawia
sig komunikat (patrz ponizsza tabela).

Mozliwe komunikaty Opis
przy przerwaniu funkcji
X.TUNE

Btad w urzadzeniu. Pojawit sie btad, ktory uniemozliwia

przeprowadzenie funkcji X. TUNE.

Przekroczony limit czasu. Funkcja X.TUNE nie mogta zosta¢
przeprowadzona z powodu btedu

w zakresie limitu czasowego.

Prad silnika jest za duzy. Prad silnika jest za duzy do prze-

prowadzenia funkcji X.TUNE.

Nie jest rozpoznawane dolne | Dolne potozenie kraicowe zaworu
potozenie krancowe zaworu. | nie jest rozpoznawane przez
przetwornik przemieszczania.

Tab. 12: Mozliwy komunikat btedu po przerwaniu funkcji X. TUNE

9.6 Ustawianie sygnatu standardowego dla
pozycji zadanej
Mozliwosé ustawienia:
Przy uzyciu programu Biirkert Communicator lub na wy$wiet-
laczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: funkcje przyciskow

2 wybor, aktywacja otwi-
G & o sorecn [0

_ <ﬁ wstecz
erdzenie

W celu ustawienia sygnatu standardowego nalezy przejs¢ do szcze-
gotowego widoku parametrow dla wejs¢/wyjsc.
Przejscie z widoku 1 do widoku szczegé6towego:

— Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Inputs / Outputs.

—> Przy ustawianiu na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do
pozycji (eI F iUV [e])| i wybra¢ pozycje Inputs / Outputs.
UZzytkownik znajduje si¢ w widoku szczegotowym Parametry.

Ustawianie sygnatu standardowego:
— Wybra¢ &[5

— Wybra¢ [N

— Wybra¢ sygnat standardowy.

6 Sygnat standardowy zostat ustawiony.
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9.7 Wybér jednostki fizycznej dla regulacji
procesu
Mozliwos¢ ustawienia:
Przy uzyciu programu Biirkert Communicator lub na wy$wiet-
laczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: funkcje przyciskow

wstecz

4D % wybor, aktywacja ] potwi- <ﬁ

erdzenie

W celu wybrania jednostki fizycznej nalezy przej$¢ do szcze-
gotowego widoku parametrow dla regulatora procesowego.

Przejscie z widoku 1 do widoku szczegétowego:

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym pozycje Process controller.

— Przy ustawianiu na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do

pozyciji (o] g [elV3V:y (0] i wybra¢ pozycje Process
controller.

6 UZzytkownik znajduje si¢ w widoku szczegotowym Parametry.

Wybieranie jednostki fizycznej dla regulacji potozenia:
— Wybra¢ [N
— Wybra¢ jednostke fizyczna.

Y Jednostka fizyczna zostata wybrana.
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9.8 Parametryzowanie wartosci procesowych

Mozliwos¢ ustawienia:
Przy uzyciu programu Biirkert Communicator lub na wyswiet-
laczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: funkcje przyciskow

N wybor, aktywacja potwi- wstecz
PSS = &

v/ erdzenie

W celu sparametryzowania wartosci procesowych nalezy przejs¢ do
szczegotowego widoku parametrow dla wejsé/wyjsc.
Przejscie z widoku 1 do widoku szczegétowego:

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym Inputs / Outputs.

—> Przy ustawianiu na wyswietlaczu przejs¢ z widoku 1 do
pozycji (e ]\IF[clVIz¥:y [e]\] i wybra¢ pozycje Inputs / Outputs.
6 Uzytkownik znajduje sie w widoku szczegotowym Parametry.

9.8.1 Wpybieranie i skalowanie sygnatu standardowego
dla wartosci zadanej procesu

Wybieranie sygnatu standardowego dla wartosci zadanej
procesu:

— Wybra¢ 1WA« v,
A EIANALOG. typel

— Wybra¢ sygnat standardowy.

Sygnat standardowy dla wartosci zadanej procesu zostat wybrany.
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Skalowanie wartosci zadanej procesu:
— Wybra¢ IXTHIE.
—> Whpisac wartos¢ minimalng i wartos¢ maksymalna.

0’ Wartos¢ zadana procesu zostata sparametryzowana.

9.8.2 Wybieranie i skalowanie sygnatu standardowego
dla rzeczywistej wartosci procesowej

Wybieranie sygnatu standardowego dla rzeczywistej war-
tosci procesowej:

— Wybra¢ [
AV IEFANALOG. typel
— Wybra¢ sygnat standardowy.

0’ Sygnat standardowy dla rzeczywistej warto$ci procesowej zostat
wybrany.

Skalowanie rzeczywistej wartosci procesowej:

— Wybrac [UETEIE.
—> Wpisa¢ wartos¢ minimalng i wartos¢ maksymalna.

6 Rzeczywista warto$¢ procesowa zostata sparametryzowana.

9.9 Skalowanie regulacji procesu
Skalowanie regulacji procesu ma wplyw na nastepujace funkcje:
= Strefa martwa regulacji procesu

= Funkcja szczelnego zamknigcia (CUTOFF), jezeli w menu
CUTOFF — CUTOFF.type wybrana jest regulacja procesu (P.CO).

Mozliwos¢ ustawienia: Przy uzyciu programu Burkert
Communicator lub na wyswietlaczu urzagdzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: funkcje przyciskow

2 wybor, aktywacja otwi-
G & o seren [0

. <ﬁ wstecz
erdzenie

W celu wyskalowania regulacji procesu nalezy przejs¢ do szcze-
gotowego widoku parametrow dla regulatora procesowego.

Przejscie z widoku 1 do widoku szczegé6towego:

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym pozycje Process controller.

— Przy ustawianiu na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do pozycji-
(o) g (el rNi[e) )| i wybra¢ pozycje Process controller.
6 Uzytkownik znajduje sig¢ w widoku szczegotowym Parametry.

Skalowanie regulacji procesu:

—> Wybra¢ [g{e{eX:T1[C
— Wpisa¢ warto$¢ minimalng i warto$¢ maksymalna.

6 Regulacja procesu zostata wyskalowana.
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9.10 Ustawianie strefy martwej regulacji procesu

Mozliwos¢ ustawienia:

Przy uzyciu programu Biirkert Communicator lub na wyswiet-
laczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: funkcje przyciskow

4D N wybor, aktywacija E] potwi-

<ﬁ wstecz
erdzenie

W celu ustawienia strefy martwej nalezy przejs¢ do szczegotowego
widoku parametréw dla regulatora procesowego.

Przejscie z widoku 1 do widoku szczegétowego:

—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym pozycje Process controller.

—> Przy ustawianiu na wy$wietlaczu przej$¢ z widoku 1 do pozycji-
(o) | g (e10) VNN o)) i wybra¢ pozycje Process controller.

g Uzytkownik znajduje sie w widoku szczegotowym Parametry.

Ustawianie strefy martwej:

—> Wybra¢ [ DAZLGENTES

—> Wybrac¢ [3J=1]»).
—> Wpisa¢ wartos¢ procentowa.

6 Strefa martwa zostata ustawiona.
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9.11 Ustawianie regulacji procesu,
przeprowadzanie funkcji P.LIN, P.TUNE

Mozliwos¢ ustawienia:
Przy uzyciu programu Birkert Communicator lub na wyswiet-
laczu urzadzenia (opcja).

Obstuga wyswietlacza: funkcje przyciskow

wstecz

4D % wybor, aktywacja Q potwi- <ﬁ

erdzenie

W celu ustawienia regulacji procesu nalezy przejs¢ do szcze-
gotowego widoku konserwacji dla regulatora procesowego.

Przejscie z widoku 1 do widoku szczegétowego:
—> Przy ustawianiu z uzyciem programu Biirkert Communicator
wybra¢ w panelu nawigacyjnym pozycje Process controller

i przejs¢ do pozycji WLALLIEL T (s S,

— Przy ustawianiu na wyswietlaczu przej$¢ z widoku 1 do pozycji

(ofo] [ (c1V)2V:N1[e))| wybra¢ pozycje Process controller
i przej$¢ do pozycii LTIV [e42,
6 Uzytkownik znajduje sie w widoku szczegotowym Konserwacja

9.11.1 Linearyzacja charakterystyki procesu (P.LIN)
Linearyzacja charakterystyki procesu:

— Wybrac [ \B1=137:8] (0],

—> Wybra¢ ZAN]).
—> Pojawia sie tekst: ,Czy chcesz uruchomi¢ funkcje P.Lin?*

— Uruchomi¢ funkcje P.LIN.
6 Funkcja P.LIN jest przeprowadzana.
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9.11.2 W urzadzeniach bez wyswietlacza -
Aktywowac ceche korygujaca
Aktywacji cechy korygujacej dokonuje sie przetgcznikiem DIP 2, znaj-
dujacym sig pod zaslepka.
—> Obrdci¢ zaslepke przeciwnie do ruchu wskazdéwek zegara w celu
jej odblokowania i nastgpnie jg zdjg¢..

—> Ustawi¢ przetacznik DIP 2 w pozycji ON. Cecha korygujaca jest
teraz aktywowana.

90°
Odblokowanie
zasdlepki

DIP 2 = ON

Fig. 18: Aktywowanie cechy korygujacej
—> Zamkna¢ zaslepke.

9.11.3 Dopasowanie regulacji procesu (P.TUNE)
Aktywowanie funkcji P.TUNE:
—> Wybra¢ [of\R]=4:7:y[e]].

—> Wybra¢ [ 4IU)|5. Pojawia sie tekst: ,Czy chcesz uruchomic
funkcje P.Tune?"

— Uruchomi¢ funkcje PTUNE.
Y Funkcja PTUNE jest przeprowadzana.

Przy przeprowadzaniu funkcji PLIN i PTUNE pierécier LED
swieci w kolorze pomaranczowym. Przy przerwaniu z powodu
btedu pojawia si¢ komunikat.

9.12 Ustawianie stanu roboczego
Ustawianie stanu roboczego w urzadzeniach bez modutu
wyswietlacza:
Przetacznik DIP do ustawiania znajduje si¢ pod zaslepka.
—> Obréci¢ zaslepke przeciwnie do ruchu wskazowek zegara w celu
jej odblokowania i nastepnie jg zdjaé.
Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX i dopuszczeniem
IECEx zabezpieczone sa kluczem magnetycznym.

Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukgji
elektromotorycznych zaworow regulacyjnych z dopuszc-
zeniem ATEX i dopuszczeniem IECEx.

.\90°

Zdejmowanie zaslepki

Przetacznik DIP

Fig. 19:  Przefacznik DIP

Ustawianie stanu roboczego

AUTOMATYCZNY RECZNY stan roboczy:
stan roboczy: DIP 4 = do gory (ON)
DIP 4 = w dot

—> Przesuna¢ przetgcznik DIP 4 w dét. Urzadzenie znajduje sie
w AUTOMATYCZNYM stanie roboczym.
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Ustawianie stanu roboczego w urzadzeniach z modutem
wyswietlacza:

Stan roboczy ustawia sie w widoku 1 (ekran startowy).

Dla widoku 1 musi by¢ wybrany uktad RECZNY/AUTO (fab-
ryczne ustawienie domysine). Na gérnym pasku informagii

widoczny jest symbol RECZNY (5.
—> W celu przejscia do AUTOMATYCZNEGO stanu roboczego

krétko nacisna¢ przycisk menu /.

Symbol RECZNY (B znika. Urzadzenie znajduje sie w AUTOMATY-
CZNYM stanie roboczym.

MAMN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |

10 OBSLUGA

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo z powodu nieprawidtowej obstugi.
Nieprawidtowa obstuga moze prowadzi¢ do obrazen oraz usz-
kodzen w urzagdzeniu i jego otoczeniu.

» Personel obstugujagcy musi znac¢ tres¢ instrukcji obstugi i ja
rozumiec.

» Nalezy przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa oraz zasad
uzycia zgodnego z przeznaczeniem.

» Maszyne / urzadzenie moze obstugiwa¢ wyltgcznie wystarczajaco
przeszkolony personel.

10.1 Elementy wyswietlacza

Pierscien LED

Zawor otwarty

Mechaniczny
wskaznik
potozenia

Zawor zamknigty

Fig. 20: Elementy wyswietlacza
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10.1.1 Pierscien LED

Przezroczysty pierscien LED, ktory transmituje $wiatto diod LED na
zewnatrz, umieszczony jest przy zaslepce lub module wyswietlacza.

Przy wy$wietlaniu stanu urzagdzenia pierécien LED $wieci, miga lub
btyska w jednym kolorze lub w zmieniajacych sie kolorach.

E]:i] * Opis stanéw urzadzenia, btedow i ostrzezen znajduje sie
w rozdziale ,5.2 Wyswietlanie stanu urzadzenia“.

10.1.2 Mechaniczny wskaznik potozenia

Na mechanicznym wskazniku potozenia mozna odczyta¢ pozycje
zaworu réwniez przy braku napiecia zasilajgcego (patrz ,llustracja
20: Elementy wy$wietlacza")

10.1.3 Elementy modutu wyswietlacza (opcja)
Opis patrz ,11 Obstuga wyswietlacza (opcja)*

10.2 Elementy sterujace

Karta SIM

Przetacznik i
Interfejs ser-

il . .
wisowy magis-

ON R
I I I I ' trali biS

123 4
Przycisk
Przycisk CLOSE*
OPEN* Mechaniczna obstuga
reczna

* Brak funkcji w urzadzeniach z modutem wy$wietlacza. Obstuga przy

pomocy wyswietlacza.

Fig. 21: Elementy sterujace

10.2.1 Przetacznik DIP

Ustawienia

Przefgcznik 1: Ustawianie kierunku dziatania migdzy sygnatem
wejéciowym i pozycja zadang.™*

Przefacznik 2: Aktywowanie lub dezaktywowanie cechy korygujace;j
(w celu dopasowania charakterystyki roboczej)**

Przetacznik 3: Aktywowanie lub dezaktywowanie funkcji szczelnego
zamkniecia*™*

Przetacznik 4: Przetaczanie miedzy AUTOMATYCZNYM i RECZNYM
trybem pracy.

** Szczegdtowy opis w instrukcji obstugi.
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10.2.2 Przycisk OPEN i CLOSE 11 OBSLUGA WYSWIETLACZA (OPCJA)
Elektryczna obstuga  Otwieranie zaworu: nacisna¢ przycisk Czynnosci zwigzane z obstuga i ustawianiem urzadzenia prze-
reczna: OPEN prowadza sig¢ na wyswietlaczu z dotykowym ekranem.
éaLnayé(Enie zaworu: nacisnac przycisk 11.1 Interfejs uzytkownika
Wiaczanie funkgji Opis patrz rozdziat ,9.5 Dopasowanie reg- CYfrffVYY . i
X.TUNE (Autotune):  ulacji potozenia — przeprowadzenie funkcii wskaznik Pasek informacji
X.TU N E“. pO{OZenla

\ View 1z 1

l POS  70%
|
|
|
L

i CLOSE nie dziatajg. Funkcje elektrycznej obstugi recznej

@ W urzadzeniach z modutem wyswietlacza przyciski OPEN
mozna przeprowadzaé tylko z poziomu wys$wietlacza.

Wyswietlacz
Przyktad uktadu:
RECZNY/AUTO
w AUTOMATY-
CZNYM stanie
roboczym

4 CONFIGURATION

-/ Manual

Przycisk Przycisk menu

powrotu

Przyciski nawigacyjne

Fig. 22: Interfejs uzytkownika
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11.2 Opis przyciskow 11.3 Widoki wyswietlacza
P isk Funkci Z ekranu startowego przechodzi sie do nastepujacych widokow:
rzycis unkcje
Krotkie W = widok konfiguracji, lewym przyciskiem nawigacyjnym 4
Przycisk < nacisniecie: stecz = Utworzony przez uzytkownika widok 2—4, prawym przyciskiem
powrotu v ! D{ugie. . Powrot do widoku 1 nawigacyjnym D
nacisniecie: (ekran startowy)
Zmiana widoku Ekran startowy
- -
Zastosowanie wyboru (np. przy opcjo- VA
nalnych polach) é l POS  70%
Przy wpisywaniu wartosci: zmiana miejsca E : = D
dziesietnego roC q g | N T
W b : I 8 I anual !
Prayciski | N\ yoor menu ! 1 L = anual | |
nawigacyjne Konfiguracja, wybdr ustawienia | N N |
\/ Przy wpisywaniu warto$ci: zmiana wartosci \ | A | \
(cyfry) Widok konfiguracii D ! : ' /] Widoki utworzone przez
Q Otwieranie zaworu (w RECZNYM stanie < uzytkownika
roboczym) 1
v Zamykanie zaworu (w RECZNYM stanie D e arOl ML,
roboczym) CMD
Potwierdzenie wyboru =<
Krotkie Zapisani b E Position 0 y 0 % g'
Przycisk Q nacisnigcie: apisanie wyboru controller % N
menu / Dalej (w kreatorze) (s | 4R
Dtugie Otwieranie menu &=
nacisniecie: kontekstowego ) , ) L .
Fig. 24: Ekran startowy, widok konfiguracji, widoki uzytkownika

Fig. 23: Opis funkcji przyciskow
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11.4 Opis symboli Symbole do wyswietlania statusu urzadzenia wg NAMUR
Symbole dla praw uzytkownikow NE 107
- Jezeli wystgpuje jednoczesnie kilka standw urzadzenia, wyswietlany
Symbol | Opis jest stan urzadzenia o najwyzszym priorytecie.
pstawleple za.be‘zplleczone Jgst przed zapisaniem Priorytet | Symbol | Opis
i mozna je zmienia¢ wytacznie z odpowiednim .
prawem uzytkownika / kodem uzytkownika. Awaria, btad lub usterkal
Z powodu zakiocenia w dziatania
Uzytkownik 1 w urzadzeniu lub jego peryferiach regula-
cyjny tryb pracy nie jest mozliwy.
Na urzadzeniu zalogowany jest uzytkownik — Sprawdzi¢ komunikaty na licie
zaawansowany. wiadomosci.
Kontrola dziatania!
Na urzadzeniu zalogowany jest instalator. 2 v Przy urzadzeniu trwaja prace, dlatego regu-
lacyjny tryb pracy jest czasowo niemozliwy.
E Na urzg.dzeniu zalogowany jest pracownik serwisowy Poza specyfikacja!
firmy Burkert. Warunki otoczenia lub warunki procesowe
. ; o dla urzadzenia poza wyspecyfikowanym
Tab. 13: Symbole dla praw uzytkownikéw 3 E zakresem. Wewnetrzna diagnostyka
Symbole do wyswietlania specyficznych pozycji zaworu urzadzania wskazuje na problemy
- - w urzadzeniu lub we wiasciwosciach
Priorytet | Symbol Opis procesu.
1 0 Zawor znajduje sig w pozycii Konieczno$¢ przeprowadzenia konserwacji!
zabezpieczajace). Urzadzenie znajduje sie w regulacyjnym
2 Zawor znajduje sig w pozycji szczelnego 4 E tr)ll(b',e pracy, Je.dnak ego dzialanie zostanie
' zamkniecia. wkrotce ograniczone.
Ed Przeprowadzi¢ konserwacje urzadzenia.
Tab. 14: Symbole do wyswietlania specyficznych pozycji zaworu Tab. 15: Symbole wg NAMUR NE 107
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Symbole do wyswietlania stanéw roboczych

Priorytet | Symbol | Opis
Urzadzenie zatrzymato regulacyjny tryb pracy z
powodu powaznego btedu. Zawor zatrzymuje

1
sie W swojej pozycji.

2 Aktywny bank energii:

Napigcie zasilajgce jest przerwane. Urzadzenie
zasilane jest napigciem z banku energii.

W AUTOMATYCZNYM stanie rob-

oczym naped przemieszcza sie do pozycji
zabezpieczajacej (patrz symbol ,Pozycja
zabezpieczajgca")

W RECZNYM stanie roboczym naped zatr-
zymuje sie w ostatnio przyjetej pozyciji.

Urzadzenie znajduje sie w RECZNYM stanie
roboczym.

m [

4 Urzadzenie znajduje sie w stanie roboczym
SYMULACIJA.

Symulowany jest sygnat dla wyboru wartosci
zadanej.

7
<

Aktywna regulacja procesu

a
E

Aktywna regulacja potozenia

"B

Tab. 16: Symbole do wyswietlania stanéw roboczych

12 RECZNA OBSLUGA ZAWORU

Zawor regulacyjny mozna obstugiwac recznie na 2 sposoby:
elektrycznie lub mechanicznie.

Z reguly do recznego otwierania i zamykania zaworu stosuje sig elek-
tryczng obstuge reczna.

Mechaniczna obstuga recznie przeznaczona jest do otwierania
i zamykania zaworu przy braku zasilania elektrycznego. Z mechaniczne;j
obstugi recznej wolno korzysta¢ wytacznie w stanie bez pradu.

12.1 Elektryczna obstuga zaworu

W zaleznosci od wariantu urzadzenia czynno$ci zwigzane z reczng
elektryczng obstuga zaworu przeprowadza sie na wyswietlaczu lub
2 przyciskami, znajdujacymi sie na module LED i pamigci pod zaslepka.
12.1.1 Urzadzenia z modutem wyswietlacza
Obstuga zaworu na wyswietlacza w widoku 1 (ekran startowy)
i w RECZNYM stanie roboczym.
@ Po dtugim nacisnigciu & przycisku powrotu przechodzi sie

do widoku 1.

W celu otworzenia i zamknigcia zaworu dla widoku 1 musi
by¢ wybrany uktad RECZNY/AUTO (ustawienie fabryczne).
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QHONrTF!cSSeVST[MtS Reczna obstuga zaworu
Przejscie do RECZNEGO stanu roboczego: 12.1.2 Urzadzenia bez modutu wyswietlacza
—> W celu przejscia do RECZNEGO stanu roboczego krétko 2 przyciski do otwierania i zamykania zaworu znajdujg sig¢ pod zaslepka.

nacisnaé przycisk menu /. 90°
Na gornym pasku informacji widoczny jest symbol RECZNY é
Wyswietlane sg 2 symbole strzatek z napisem ,otw." i ,zam.".
Otwieranie lub zamykanie zaworu: qu'°k9wa”'e
zadlepki

—> W celu otwarcia zaworu £\ nacisng¢ gorny przycisk
nawigacyjny.

—> W celu zamknigcia zaworu =7 nacisna¢ dolny przycisk
nawigacyjny.

—> W celu przejscia do AUTOMATYCZNEGO stanu roboczego

krotko nacisnaé przycisk menu /.

Symbol dla Stan roboczy
= RECZNEGO stanu RECZNY: DIP 4 = ON
g roboczego
= Wyswietlacz: widok Fig. 26: Ustawianie RECZNEGO stanu roboczego
& — —mmmmm— ' W RECZNYM stanie
§ A Oren | Ma"ua roboczym. —> Obrdci¢ zaslepke przeciwnie do ruchu wskazowek zegara w celu
< W Closed Uklad: RECZNY/AUTO jej odblokowania i nastepnie jg zdjac.

Przycisk powrotu . . o .
@ Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX i dopuszczeniem

Przycisk menu IECEx zabezpieczone sa kluczem magnetycznym.

Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukciji
elektromotorycznych zaworow regulacyjnych z dopuszc-
zeniem ATEX i dopuszczeniem |IECEx.

Przyciski nawigacyjne

Fig. 25: Elektryczna obstuga reczna na wyswietlaczu
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W celu uruchomienia zaworu urzadzenia musi znajdowa¢ sig
w RECZNYM stanie roboczym.

Przejscie do RECZNEGO stanu roboczego:

—> Ustawi¢ przetgcznik DIP 4 w pozycji ON. Urzadzenie znajduje sig

w RECZNYM stanie pracy (patrz ,llustracja 26*).

12.2 Mechaniczna obstuga zaworu

Przy braku napigcia zasilajacego, np. przy montazu lub awarii zasilania
elektrycznego, zawdr mozna otwiera¢ lub zamykac¢ przy pomocy funkgji
mechanicznej obstugi reczne;j.

UWAGA!

Przycisk CLOSE
do zamykania zaworu

Przycisk OPEN
do otwierania zaworu

Fig. 27: Elektryczna obstuga reczna w urzgdzeniach bez modutu
wyswietlacza

—> Otworzy¢ lub zamkna¢ zawor przyciskiem OPEN i CLOSE (patrz
Jlustracja 27°).

—> Przesuna¢ przetacznik DIP 4 w dét. Urzadzenie znajduje sie
w AUTOMATYCZNYM stanie roboczym.

—> Zamkna¢ zaslepke.

Z funkcji mechanicznej obstugi recznej wolno korzysta¢ wytacznie
w stanie bez zasilania elektrycznego, w przeciwnym wypadku
moze doj$¢ do uszkodzenia urzadzenia.

UWAGA!

Ostroznie zdja¢ modut wyswietlacza, aby nie uszkodzi¢ kabla
faczacego i interfejsu HMI.

— Obroci¢ modut wyswietlacza lub zaslepke przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara w celu ich odblokowania, a nastepnie je
zdjaé.

Urzadzenia z dopuszczeniem ATEX i dopuszczeniem
IECEx zabezpieczone sa kluczem magnetycznym.

Zdejmowanie pokrywy opisane jest w dodatkowej instrukciji
elektromotorycznych zaworéw regulacyjnych z dopuszc-
zeniem ATEX i dopuszczeniem IECEx.

W przypadku modutu wyswietlacza uwaza¢ na kabel tgczacy.
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Reczna obstuga zaworu

90°

Odblo-
kowanie

Odblokowanie
zaslepki

modutu
wys$wiet-
lacza
Fig. 28: Zdejmowanie zaslepki lub modutu wyswietlacza
) Otwieranie
Mechaniczna obstuga Zaworu

reczna

hS)
o
0
—
o)
o
. ) Zamykani

nacisng¢ amykanie

. "y zawor!

i obrocic aworu

Fig. 29: Mechaniczna obstuga reczna

MABI 1000398593 PL Version: -Status: RL (released |

—> W celu przestawienia zaworu uzy¢ klucza imbusowego o rozmiarze
3 mm.

UWAGA!
Maksymalny moment obrotowy 2 Nm.

Przekroczenie momentu obrotowego przy osiggnieciu potozenia
krancowego zaworu prowadzi do uszkodzenia mechanizmu mechan-
icznej obstugi reczne;j.

Moment osiggnigcia potozen krancowych zaworu mozna odczyta¢ na
wskazniku potozenia (patrz ,llustracja 30%).

—> Lekko naciskajac wtagczy¢ mechaniczng obstuge reczng i jed-
noczesnie obracac kluczem imbusowym (patrz ,llustracja 29).

Mechaniczny wskaznik
potozenia

Zawor otwarty

-t

Zawor zamknigty

Fig. 30: Mechaniczny wskaznik pofoZzenia

— Ustawi¢ zawor w zagdanym potozeniu.
Maksymalny moment obrotowy 2 Nm.
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Otwieranie (przeciwnie do ruchu wskazowek zegara), zamykanie
(zgodnie z ruchem wskazéwek zegara).

— Po osiggnigciu zadanej pozycji zaworu wyja¢ klucz imbusowy. Mech-
anizm mechanicznej obstugi recznej odiacza sig automatycznie.

MAN 1000398593 PL Version: -Status: RL (released | freigegeben) printed: 1

13 BRAMA SIECIOWA FIELDBUS

modut
wyswietlacza

EtherNet/IP, PROFINET, Modbus TCP

Brama
sieciowa Przytacze
Fieldbus Fieldbus M12
(2 Port Ethernet
Switch)
Fig. 31: Brama sieciowa Fieldbus z modutem wyswietlacza

13.1
Predkos¢ sieci
Autonegocjacja
Auto MDI/MDI-X
Funkcja Switch
Diagnostyka sieci
MAC-ID

Nazwa urzadzenia
Ethernet (ustawienie
fabryczne)

Interfejs dla serwisu i
aktualizacji systemu

Dane techniczne

10/100 Mbps

Tak

Tak

Tak

Tak, z telegramem btedu

Indywidualny numer identyfikacyjny,
zapisany w module i na zewnatrz
urzadzenia (patrz tabliczka znamionowa)

XXX (nazwe mozna zmieniac)

Wewnegtrzny port miniUSB (moze by¢
uzywany tylko przez wykwalifikowany
personel, przeszkolony do tego zadania)
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FmeHONrT!chem[Mts Brama sieciowa Fieldbus
13.2 Podiaczenie do zasilania elektrycznego 13.3 Dostep do interfejsu serwisowego magistrali
Podtaczenie przy uzyciu ztagcza okragtego M12, 4-kotk. biiS
Pin 1 Transmit + Ir?ter‘fejs §er_wisowy magistrali buS znajduje si¢ we wngtrzu bramy
3 O O 4 Pin 2 Receive + sieciowej Fieldbus.
Pin 3 Transmmit - W celu uzyskania dostgpu obroci¢ pokrywe przeciwnie do ruchu
2 O O 1 - - wskazowek zegara i otworzy¢ ja.
Pin 4 Receive -

Tab. 17: Przypisanie elektryczne
UWAGA!

W celu zagwarantowania kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMV) nalezy uzywac¢ ekranowanego kabla Ethernet. Ekran kabla
nalezy uziemi¢ po obu stronach, tzn. przy kazdym z podtaczonych 00°
urzadzen.

Metalowa obudowa ztgcza okragtego M12 potaczona jest z obudowa
napedy, dlatego uziemienie funkcyjne nalezy uziemi¢ na obudowie
napedu. Do uziemienia uzy¢ krétkiego przewodu (maks. 1 m) o min-
imalnym przekroju 1,5 mm?2.

Uziemienie funkcyjne FE
Interfejs serwisowy
magistrali buS

Fig. 33: Interfejs serwisowy magistrali biiS przy wariancie z brama sie-
Fig. 32: Uziemienie funkcyjne ciowa Fieldbus
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14 KONSERWACIA, USUWANIE USTEREK

Czynnosci konserwacyjne opisane sg w osobnej instrukgji
serwisowe;.

Opis btedow znajduje sie w instrukgji obstugi.
Obie instrukcje dostepne sg na naszej stronie internetowej
www.buerkert.pl.

14.1 Kontrola wzrokowa

Stosownie do warunkow pracy przeprowadzac cykliczne kontrole
wzrokowe:

—> Sprawdzi¢ przytacza mediow pod katem szczelnosci.

—> Sprawdzi¢ otwor odcigzajacy na rurze pod katem obecnosci
wycieku.

Otwor odcigzajacy

Fig. 34: Otwdr odcigzajacy

15 CZYSZCZENIE

Do czyszczenia powierzchni urzadzenia nie wolno stosowac alkalic-
znych srodkow czyszczacych.

16 AKCESORIA

16.1 Oprogramowanie komunikacyjne

Program komputerowy Burkert Communicator przeznaczony jest do
komunikowania sie z urzadzeniami firmy Blirkert.

EE Szczegotowy opis instalacji i obstugi programu znajduje sie
w jego instrukgcji obstugi.
Program mozna pobra¢ na stronie: www.buerkert.pl

16.1.1 Interfejs USB

Do komunikacji z urzadzeniami komputer potrzebuje interfejsu USB
oraz dostepnego jako wyposazenie dodatkowe zestawu interfejsowego
USB-buS.

Zestaw interfejsowy USB-biiS Numer
zamowienia

Zestaw biS-Stick 1 772426

(zasilacz sieciowy, nosnik biS, opornik

obcigzenia, rozdzielacz Y, kabel 0,7 m z wtyczka

M12)

Zestaw biS-Stick 2 772551

(nosnik biiS, opornik obciazenia, rozdzielacz Y,
kabel 0,7 m z wtyczkg M12)

Adapter buS do interfejsu serwisowego magis- | 773254
trali buS

(M12 na interfejs serwisowy magistrali biiS
microUSB)
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Typ 3360, 3361
Brama sieciowa Fieldbus

Tab. 18: Komponenty zestawu interfejsowego USB-biS

Do typu 3360, 3361 podane sa w Internecie pod adresem

E]iil www.buerkert.pl
U = Pozostate akcesoria (w instrukgji obstugi),

= Czesci zamienne (w instrukcji serwisowe;).

17 DEMONTAZ

171 Wskazoéwki bezpieczenstwa
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia obrazen z powodu duzego ciSnienia

i wycieku medium.

Jezeli przy wymontowywaniu urzadzenie znajduje sie pod cisnienia,
nalezy liczy¢ sie z ryzykiem odniesienia obrazen w wyniku
gwaltownego roztadowania cisnienia i wycieku medium.

X Przed wymontowaniem urzadzenia wyfaczy¢ cisnienie i odpo-
wietrzy¢ lub oprézni¢ przewody.

A OSTROZNIE!

Ryzyko odniesienia obrazen ze strony ciezkiego

urzadzenia.

Podczas transportu lub prac montazowych urzadzenie moze

spasc¢ i by¢ przyczyna obrazen.

X Cigzkie urzadzenie nalezy transportowa¢, montowac i demon-
towaé w razie potrzeby przy pomocy drugiej osoby.

X Uzywa¢ odpowiednich narzedzi pomocniczych.

—> Odtaczy¢ przytacze elektryczne.
— Wymontowa¢ urzadzenie.
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Typ 3360, 3361
Opakowanie, transport, magazynowanie

18 OPAKOWANIE, TRANSPORT,
MAGAZYNOWANIE

UWAGA!

Uszkodzenia transportowe.
Niewystarczajgco zabezpieczone urzadzenia moga ule¢ uszko-
dzeniu w trakcie transportu.

= Urzadzenie nalezy transportowa¢ w stanie zabezpieczonym
przed wodga i zanieczyszczeniami w odpornym na wstrzasy
opakowaniu.

= Unika¢ przekraczania (powyzej i ponizej okreslonych wartosci)
dopuszczalnej temperatury przechowywania.

Nieprawidtowe przechowywanie moze prowadzi¢ do usz-
kodzen urzadzenia.

= Urzadzenie nalezy przechowywa¢ w suchym i niezapylonym
miejscu.
= Temperatura przechowywania: od -40°C do +70°C.

19 UTYLIZACIA
UWAGA!

Szkody w sSrodowisku naturalnym z powodu czesci
zanieczyszczonych mediami.

= Urzadzenie i opakowanie nalezy utylizowaé w sposob przyjazny
dla srodowiska naturalnego.

= Przestrzega¢ obowigzujacych przepiséw dot. utylizacji i ochrony
$rodowiska.

Przestrzega¢ krajowych przepisow dotyczacych usuwania
odpadow.
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