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Opis oprogramowania dla elektromechanicznych zawordw regulacyjnych

Informacja dotyczgca spisu tresci.
Punkty menu, ktére sg wystarczajaco wyjasnione przy pomocy wyswietlanych tekstow pomocni-

czych i nie potrzebuja dalszego opisu, nie sg wymienione w spisie tresci.

Kompletna struktura menu, podzielona wg zakresow konfiguracyjnych ze skréconym opisem
wszystkich punktéw menu, znajduje sie w rozdziale ,,Przeglad punktéw menu*.
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1 WYJASNIENIE INSTRUKCIJI

Instrukcja opisuje oprogramowanie elektromechanicznych zaworéw regulacyjnych typu 3360, 3361, 3363,
3364 i 3365.

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwal!

Wskazéwki bezpieczenstwa i informacije dotyczace uzywania urzgdzen podane sa we wtasciwej instrukcji
obstugi.

» Instrukcje nalezy doktadnie przeczytacd.

1.1 Symbol
A NIEBEZPIECZENSTWO!

Ostrzega przed bezposrednim zagrozeniem!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen.

A OSTRZEZENIE!
Ostrzega przed mozliwg, niebezpieczna sytuacja!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub Smierci.

A OSTROZNIE!

Ostrzega przed mozliwym zagrozeniem!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do srednio ciezkich lub lekkich obrazen.

WSKAZOWKA!

Ostrzega przed stratami materialnymi!

» Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia lub maszyny.

@ Oznacza wazne dodatkowe informacje, wskazdwki i zalecenia.

Wskazuje na informacje w tej instrukcji obstugi lub innych dokumentacjach.

Oznacza informacje dotyczaca unikniecia zagrozenia.
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Y Oznacza rezultat.

—> Oznacza krok roboczy, ktéry nalezy przeprowadzic.
WIENVI=  Oznaczenie tekstow do oprogramowania.

1.2 Definicje poje¢ zwigzanych z urzadzeniem

W tej instrukcji pojecie ,Urzadzenie“ odnosi sie do nastepujacych typow urzadzen: 3360, 3361, 3363, 3364,
3365.
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2 PRZEGLAD PUNKTOW MENU

Oprogramowanie dla elektromechanicznego zaworu regulacyjnego podzielone na nastepujace czesci:

» Zakresy konfiguracyjne
Punkty menu danego obszaru konfiguracyjnego przyporzadkowane sg do zaktadek PARAMETRY, KON-
SERWACJA i DIAGNOSTYKA.

@ Regulator potozenia

Wejscia/wyjscia

PARAMETER 9 Menus

pa—
—_—

Regulator procesowy

KONSERWACJA 9 Menus

Komunikacja przemystowa

Wyswietlacz

DIAGNOSTYKA 9 Menus

Ustawienia ogdlne

2 M G M (

* Menu kontekstowe
Dostep do menu kontekstowego mozna uzyskac¢ na ekranie startowym, w widokach zdefiniowanych przez
uzytkownika oraz w obszarach konfiguracyjnych.
Rodzaj i liczba dostepnych punktéw podmenu zalezna jest od tego, z ktdrej strefy nastepuje dostep do
menu kontekstowego.

2.1 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym
Regulator potozenia
PARAMETRY dla regulatora potozenia
Poziomy 1i 2 Opis
Kreator uruchamiania regulaciji potozenia.
Niedostepny w urzadzeniach z funkcjag regulatora procesu.
Patrz opis w rozdziale
»3.1 X.CONTROL — Parametryzacja regulacji potozenia“.
DBND Ustawianie strefy nieczutosci (strefa martwa).
Ustawianie przyspieszenia.
SAFEPOS Patrz opis w rozdziale
23.2 SAFEPOS - Ustawianie pozycji zabezpieczajacej i baterii“.
Wybér pozyciji zabezpieczajace.
m Ustawianie pozycji zabezpieczajgcej zdefiniowanej przez uzytkownika.
ENERGY-PAC gunkcje baterii. Patrz rozdziat ,,3.2.3 ENERGY-PACK - Funkcje baterii* auf
eite 34.
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PARAMETRY dla regulatora potozenia

Poziomy 1i 2 Opis
DIAPHRAGM Patrz opis w rozdziale ,,3.3 DIAPHRAGM - Ustawienia zaworu membra-

nowego"” auf Seite 38. Funkcja dostepna tylko w regulacyjnych zaworach
membranowych.

Ustawianie sity szczelnego zamkniecia.

Ustawianie wzmocnienia sity szczelnego zamkniecia.

Ustawianie maksymalnej sity szczelnego zamkniecia.

Ustawianie parametréw funkcji M.QO.TUNE.

Ustawianie czasu trwania okresu dla funkcji czyszczenia.
Wyswietlanie konfiguracji przetgcznika DIP.

Funkcja dostepna tylko w programie komputerowym Birkert Communicator
oraz w urzadzeniach bez modutu wyswietlacza.

@ Odnosniki do szczegétowego opisu punktdow podmenu znajdujg sie w
gtéwnych punktach menu o tej samej nazwie, ktdre ponizej wymienione sg
na poziomie 1.

IR.CM Wyswietlanie pozycji przetgcznika DIP. Kierunek dziatania miedzy sygnatem
wejsciowym i pozycja zadana.

Wyswietlanie pozycji przetacznika DIP. Cecha korygujaca aktywowana/

dezaktywowana.
UTOF Wyswietlanie pozyciji przetacznika DIP. Funkcja szczelnego zamkniecia
aktywowana/dezaktywowana.
MANUAL MODE Wyswietlanie pozycji przetgcznika DIP. Reczny stan roboczy aktywowany/
dezaktywowany.
ADD.FUNCTION Patrz opis w rozdziale ,,3.4 ADD.FUNCTION — Aktywowanie i dezaktywo-

wanie funkcji dodatkowych®.

@ Odnosniki do szczegétowego opisu punktéw podmenu znajdujg sie w
gtéwnych punktach menu o tej samej nazwie, ktdre ponizej wymienione sg
na poziomie 1.
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HARAC Aktywacja i dezaktywacja funkcji dodatkowej: Cecha korygujaca.
UTOF Aktywacja i dezaktywacja funkcji dodatkowej: Funkcja szczelnego
zamkniecia.
DIR.CMD Aktywacja i dezaktywacja funkcji dodatkowej: Zmiana kierunku dziatania.
SPLTRNG Aktywacja i dezaktywacja funkcji dodatkowej: Podziat zakresu sygnatowego.
.LIMI Aktywacja i dezaktywacja funkcji dodatkowej: Ograniczenie mechanicznego

zakresu skoku.

.TIME Aktywacja i dezaktywacja funkcji dodatkowej: Ograniczenie predkosci
ustawiania.
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PARAMETRY dla regulatora potozenia

Poziomy 1i 2 Opis
CHARAC Patrz opis w rozdziale ,,3.5 CHARACT — Konfiguracja cechy korygujacej*“.
Wybranie cechy korygujacej: liniowa, procentowa lub zdefiniowana przez
uzytkownika.
ABLE DATA Programowanie cechy korygujacej zdefiniowanej przez uzytkownika.
CUTOF Patrz opis w rozdziale ,,3.6 CUTOFF — Konfigurowanie funkcji szczelnego
zamkniecia“.
CUTOFF.type Wybdr zrédta dla sygnatu wejsciowego funkcji szczelnego zamkniecia.
Okreslanie dolnej wartosci granicznej dla funkciji szczelnego zamkniecia.
Upper Limit Okreslanie gornej wartosci granicznej dla funkcji szczelnego zamkniecia.
DIR.DMD Patrz opis w rozdziale, 3.7 DIR.CMD — Zmiana kierunku dziatania sygnatu
standardowego dla pozycji zaworu“.
SPLTRNG Patrz opis w rozdziale ,,3.8 SPLTRNG — Podziat zakresu sygnatu (Split
range)“.
.LIMI Patrz opis w rozdziale ,,3.9 X.LIMIT — Mechaniczne ograniczenie skoku“.
X.TIME Patrz opis w rozdziale ,,3.10 X.TIME — Ograniczenie czasu nastawiania“.

Tabela 1: Punkty menu — PARAMETRY dla regulatora potoZenia

KONSERWACJA dla regulatora potozenia
Poziomy 1i 2 Opis
Patrz opis w rozdziale ,,3.11 KONSERWACJA — Uruchomienie i konser-
wacja regulatora potozenia“.
Automatyczne dopasowanie regulacji potozenia dla zaworéw gniazdowych.
Automatyczne dopasowanie regulacji potozenia dla zaworéw
membranowych.
Funkcja czyszczenia dla zaworéw membranowych.
Uruchomienie armatury membranowe;.

Tabela 2: Punkty menu — KONSERWACJA dla regulatora pofozenia
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DIAGNOSTYKA dla regulatora potozenia

Poziomy 1,213 Opis
SYSTEM.VALUE
L

Przeglad specjalnych wartosci systemowych.

Wyswietlanie catego czasu dziatania urzgdzenia.

ravel accumulato Wyswietlanie catej, pokonanej przez wrzeciono drogi.

evice temperature Wyswietlanie aktualnej temperatury urzadzenia.

Wyswietlanie catkowitej liczby zmian kierunku.

Wyswietlanie maksymalnej temperatury, jakg dotychczas zmierzono.

owest temperature Wyswietlanie najnizszej temperatury, jaka dotychczas zmierzono.

ISTOGRAM.PO Histogram gestosci czasu przebywania przez caty czas dziatania
urzgdzenia.

D
Highest temperature
Lowest temperature
H
H
H

ISTOGRAM.DTEM Histogram temperatury urzadzenia przez caty czas dziatania urzadzenia.

ENERGY-PACK

Diagnostyka baterii. Patrz opis w rozdziale ,,3.2.3.2. Ustawienie opcji DIA-
GNOSTYKA — ENERGY-PACK".

@ Menu wyswietlane jest wytacznie przy aktywowanej baterii.

S
ISTOGRAM.SPAN Histogram rozpietosci ruchu przez caty czas dziatania urzadzenia.
P
h

State of healt

NAMUR-State Wybieranie statusu urzadzenia na wypadek awarii baterii.

Wyswietlaniu stanu zdrowia (SOH, state of health) baterii.

Mozliwos¢ ustawienia tylko w przypadku ustawienia natychmiastowego
startu dla zachowania sie napedu przy ponownym uruchomieniu (usta-

wienie w polu [fZARVEAWVISIES — SIS0 — SN S {eyA e ( —
FUNCTIONESImmediate control|}

rro W razie awarii baterii wysytany jest komunikat dotyczacy stanu ,,Error”.
Urzadzenie przemieszcza sie do pozycji zabezpieczajacej i moze pracowac
dalej pod warunkiem wymiany baterii.

OIV R EToeteljifeeNile])) W razie awarii baterii wysytany jest komunikat dotyczacy stanu ,,Out of
G

H

specification®.
Urzadzenie moze pracowac dalej pomimo awarii baterii.

USER.DIAGNOSIS Konfiguracja funkcji diagnostyki zdefiniowanych przez uzytkownika.
MSG.CONFIG

Konfiguracja komunikatéw dla funkcji diagnostyki zdefiniowanych przez
uzytkownika.
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Acknowledge Ustawianie potwierdzenia dla komunikatéw diagnostycznych: potrzebne
lub niepotrzebne.

Wybieranie funkcji diagnostycznych, dla ktérych komunikaty wpisywane sg
do ksigzki logowania.
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DIAGNOSTYKA dla regulatora potozenia

Poziomy 1,2i 3 Opis
NAMUR-Type Okreslanie statusu Namur dla funkcji diagnostycznych.

W tym menu ustawiane sg sygnaty statusu, wg NAMUR NE 107, dla komu-
nikatow funkciji diagnostycznych.

Sygnaty statusu posiadajg rézne priorytety.
Jezeli jest kilka komunikatow diagnostycznych z réznymi sygnatami
statusu, wyswietlany jest sygnat dla komunikatu z najwyzszym priorytetem.

Priorytet sygnatu statusu:

Priorytet 1 2 3 4
Kolor sygnatu | czerwony pomaranczowy | zotty niebieski
Symbol ‘ v j
Znaczenie |Awaria, bfad |Kontrola Poza Koniecznos¢
lub usterka | dziatania specyfikacjg |przeprowa-
dzenia kon-
serwagiji
ADD.DIAGNOSE Aktywowanie lub dezaktywowanie funkcji diagnostycznych.
Istnieje mozliwos¢ aktywowania nastepujacych funkcji diagnostycznych:
SERVCE.TIME Interwat konserwaciji: Czas dziatania.
RAVEL.ACCU Interwat konserwacji: droga pokonana przez wrzeciono.

@ (eR=NelelU/\Ji=3! Interwat konserwaciji: llo$¢ zmian kierunku.

POS.MONITOR Monitorowanie pozyciji regulatora potozenia przy
statej pozycji zadane;j.

PV.MONITOR Monitorowanie rzeczywistej wartosci procesowej
przy statej pozycji zadane;j.

plEyRelelsVA\ NZlels Histogram gestosci czasu przebywania.
plsygelel s\ RSN  Histogram rozpigtosci ruchu.

@ Po aktywowaniu funkcji diagnostycznej jest ona przyjmowana do
menu jako punkt menu [USISzHpIVAE]N[0]51= | tam mozna jg ustawiac.
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Wielko$¢ fizyczna: Czas?).

Czas dziatania jest czasem, w ktérym urzadzenie jest wtgczone. Przy osia-
gnieciu przez czas dziatania limitu czasowego wyznaczonego interwatu
wysytany jest komunikat.

SERVICE.TIME Diagnostyka i interwat czasu dziatania.
[

Operation time Wyswietlanie catego czasu dziatania urzgdzenia.
Ustawianie interwatu konserwac;ji?.

Wyswietlanie czasu dziatania, jaki pozostat do nastepnego komunikatu.

1




burkert Tvp 336x

FLUID CONTROL SYSTEMS Przeglad pUnktéW menu

DIAGNOSTYKA dla regulatora potozenia

Poziomy 1,213 Opis
RAVEL.ACCU Diagnostyka i interwat konserwaciji drogi pokonanej przez wrzeciono.

Wielko$¢ fizyczna: Dtugosc?).

Droga pokonana przez wrzeciono jest droga, jakg wykonuje wrzeciono
napedu.

Interwat konserwacji odnosi sie do zsumowanej drogi wrzeciona. Jezeli
wrzeciono pokona wyznaczong droge interwatu, wysytany jest komunikat.

ravel accumulato Wyswietlanie catej, pokonanej przez wrzeciono urzadzenia drogi.

nterva Ustawianie interwatu konserwac;ji?.

ext message Wyswietlanie drogi pokonywanej przez wrzeciono, jaka pozostata do
nastepnego komunikatu.

CYCLE.COUNTER Diagnostyka i interwat konserwaciji dla liczby zmian kierunku.
Zmiana kierunku odnosi sie do napedu.

Przy osiggnigciu liczby zmian kierunku dla wyznaczonego interwatu
wysytany jest komunikat.

Direction Change Wyswietlanie catkowitej liczby zmian kierunku przez urzadzenie.

nterva Ustawianie interwatu konserwaciji?.

ext message Wyswietlanie zmian kierunku, jakie pozostaty do nastepnego komunikatu.

POS.MONITOR Monitorowanie pozycji regulatora potozenia przy statej pozycji zadane;j.

Patrz opis w rozdziale ,,3.12.1 POS.MONITOR - Kontrola pozyciji regulatora
potozenia® auf Seite 52.

olerance band Ustawianie pasma tolerancji dla dozwolonego odchylenia regulacyjnego.
Wartosci podawane w procentach.

Sl EENRRINE  Ustawianie maksymalnego czasu?), w jakim musi byé osiggniety stan
trwania, po tym wtacza sie monitorowanie pozycji regulatora potozenia.

PV.MONITOR Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

Menu do monitorowania rzeczywistej wartosci procesowej przy statej war-
tosci zadane;j.

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

@ Monitorowanie przez PV.MONITOR stosuje te sama zasade, jaka
opisana zostata w przypadku menu POS.MONITOR.

Réznica do D POS.MONITOR polega na tym, ze tutaj monitorowana jest
wartosc¢ rzeczywista regulacji procesu, a nie pozycja rzeczywista.

Ustawianie pasma tolerancji dla dozwolonego odchylenia regulacyjnego.

Wyswietlana wielkos¢ fizycznal) jest zalezna od regulowanej wielkosci

procesu, ktéra podana jest w menu [SL\ll
(zakres konfiguracji [ R il — ) -
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Przeglad pUnktéW menu FLUID CONTROL SYSTEMS

DIAGNOSTYKA dla regulatora potozenia

Poziomy 1,213 Opis

SIS CREEUERRINE  Ustawianie maksymalnego czasul), w jakim musi by¢ osiagniety
stan trwania, po tym witgcza sie monitorowanie rzeczywistej wartosci

procesowej.
HISTOGRAMM Konfigurowanie menu do tworzenia histogramoéw.
Start | Stop| Start i koriczenie zapisywania histogramoéw.
lea Resetowanie histogramoéw.

HISTOGRAM.POS Wyswietlanie histogramu gestosci czasu przebywania.

peration time Wyswietlanie czasu pracy') dla histogramu gestosci czasu przebywania.

ravel accumulato Wyswietlanie pokonanej drogi?) dla histogramu gestosci czasu
przebywania.

plERReleVAVVESIZZNN|  Wyswietlanie histogramu dla rozpietosci ruchu.

peration time Wyswietlanie czasu pracy") dla histogramu rozpigtosci ruchu.

irection change Wyswietlanie liczby zmian kierunku dla histogramu rozpietosci ruchu.

1) Wyswietlang jednostke fizyczng mozna zmienia¢ w programie komputerowym Buirkert Communicator:

W celu zmiany jednostki fizycznej klikna¢ kwadratowy symbol nad wyswietlang wartoscia.
W otwartym oknie dialogowym wybra¢ jednostke fizyczna.

2) Po uptynigciu interwatu zmienia sig wyswietlany status urzadzenia i wysytany jest komunikat. Wyda-
wanie komunikatu i wyswietlany status urzadzenia mozna konfigurowa¢ w menu \|Sleefe] (€.

Tabela 3: Punkty menu — Diagnostyka dla regulatora potozenia

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019
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. Typ 336x
Bgo!:hsevs!:mts Przeglad punktow menu
2.2 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym

Wejscia/wyjscia

PARAMETRY dla wejsé/wyjsé

Poziomy 1i 2 Opis

(@)
<

D, Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora potozenia.

Parametryzacja wartosci zadanej potozenia.

Wybieranie zrédta sygnatu dla wyboru wartoéci zadanej regulatora potozenia:
Analog, biS, Manual.
W urzadzeniach z opcja bramy sieciowej jako zrédto sygnatu dostepny jest
biS, Manual i Fieldbus.

ANALOG.type Wybieranie sygnatu standardowego dla wyboru wartosci zadanej regulatora
potozenia: 0-5V, 0-10V, 4-20 mA, 0-20 mA.
Menu jest dostepne tylko, kiedy w menu wybrano Zrédto sygnatu
Analog]

SR EINEE N FITeaifo])]  Aktywowanie rozpoznawania przerwania sygnatu dla wartosci zadanej regu-
latora potozenia.

Okreslanie komunikatu statusu przy przerwaniu sygnatu: Poza specyfikacjg lub btad.
Menu dostepne jest tylko przy nastepujacej parametryzaciji:

W menu wybranie zrédta sygnatu GBI

W menu [8])|BE3YI= wybranie sygnatu standardowego 4-20 mA.

CMD.manual Reczne wyznaczanie wartosci zadanej potozenia.
Menu dostepne jest tylko w przypadku, kiedy w menu wybrano
zrodto sygnatu [VERTEL.
Parametryzacja wartosci procesowych.

Wybieranie zrodta sygnatu dla wyboru wartosci zadanej regulatora procesu:

Analog, baS, Manual.
W urzadzeniach z opcjg bramy sieciowej jako zrédto sygnatu dostepny jest
Manual i Fieldbus.

Wybieranie zrodfa sygnatu dla wyboru wartosci zadanej regulatora potozenia:
Analog, baS, Manual.
W urzadzeniach z opcjg bramy sieciowej jako zrdédto sygnatu dostepny jest
Manual i Fieldbus.

ANALOG.type Wybieranie sygnatu standardowego dla wyboru wartosci zadanej: 0-5 'V,

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

0-10V, 4-20 mA, 0-20 mA.
Menu dostepne jest tylko w przypadku, kiedy w menu /

wybrano Zrédto sygnatu [NETRE.

SP.

CMD.

SIeEINCELNC [ ETedife])l  Aktywowanie rozpoznawania przerwania sygnatu dla wartosci zadanej regu-
latora procesu.

CMD / SP Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

Okreslanie komunikatu statusu przy przerwaniu sygnatu: Poza specyfikacja lub btad.
Menu dostepne jest tylko przy nastepujacej parametryzacii:
W menu / wybranie zrédta sygnatu [YEILYE.

W menu [&)IBE3YI= wybranie sygnatu standardowego 4-20 mA.

14
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Przeglad pUnktéW menu FLUID CONTROL SYSTEMS

PARAMETRY dla wejsé/wyjsé

Poziomy 1i 2 Opis

i

P.scale Skalowanie wartosci zadanej procesu.
Przy skalowaniu wartosci dla dolnej i gérnej wartosci zadanej procesu przypo-
rzgdkowywane sg dane wartosci pradu lub napiecia sygnatu standardowego.

[92)

P.manual Reczne wyznaczanie wartosci zadanej procesu.
Menu dostepne jest tylko w przypadku, kiedy w menu wybrano
zrédto sygnatu

PV Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

Patrz rozdziat ,,4.1 PV — Parametryzacja rzeczywistej wartosci procesowej* auf
Seite 53.

Wybieranie zrodta sygnatu dla wyboru rzeczywistej wartosci regulatora
procesu: Analog, busS.

ANALOG.type Wybieranie typu sygnatu rzeczywistej wartosci procesowej: 4-20 mA, czesto-
tliwose, PT 100.
Menu jest dostepne tylko w przypadku, kiedy w menu wybrano

Zrédto sygnatu [NIEIRYE.

P
Ustawianie wsp6tczynnika K.
P

Menu dostepne jest tylko przy nastepujacej parametryzaciji:
W menu wybranie zrédta sygnatu NGBS .

W menu [XYYRGIERITSE wybranie typu sygnatu [fe e -

Skalowanie rzeczywistej wartosci procesowe.
Menu dostepne jest tylko przy nastepujacej parametryzacii:

W menu wybranie zrédta sygnatu [NGEIREED.

W menu WAROIERSY o= wybranie typu sygnatu 4-20 mA.

SICHEINCELNC [ ETedife])l  Aktywowanie rozpoznawania przerwania sygnatu dla rzeczywistej wartosci
procesowe;.

Okreslanie komunikatu statusu przy przerwaniu sygnatu: Poza specyfikacjg lub
btad.

Menu dostepne jest tylko przy nastepujacej parametryzaciji:

W menu wybranie zrédta sygnatu NEIEE).

W menu A\AReIERAYof= wybranie sygnatu standardowego 4-20 mA.
Tabela 4: Punkty menu — PARAMETRY dla wejs¢/wyjs¢, Menu gtéwne SP, CMD

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019
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burkert Tvp 336x

FLUID CONTROL SYSTEMS Przeglad pUnktéW menu

PARAMETRY dla wejsé/wyjsé

Poziomy 1,2i 3 Opis
ADDITIONAL I0s Konfiguracja wejs¢ i wyjs¢ sygnatow.
DIGITAL IN Konfiguracja wejscia cyfrowego.

CO/P.CO.source Okreslanie zrodta sygnatu dla przetaczenia Regulacja potozenia / Regulacja
procesu.

D GREREOINCTII:  Okreslanie zrodta sygnatu dla btedu zewnetrznego.
M.CLEAN.source Okreslanie zrodta sygnatu dla funkcji czyszczenia M.CLEAN w przypadku
zaworéw membranowych.
EXT-ERROR.para Zachowanie sie zaworu regulacyjnego w przypadku pojawienia sie
o zewnetrznego btedu:
o
S SIAFE R0l Naped przemieszcza sie do ustawionej pozyciji
e zabezpieczajace;.
5 EI%TY Naped zatrzymuije sie.
=
E DIGITAL.type Whybieranie cyfrowego typu sygnatu.
g Dla sygnatu mozna wybiera¢ funkcje przetagczania Normally open (NO) i
2 Normally closed (NC).
2
% Menu jest dostepne tylko w przypadku, kiedy w menu [BI[€]1VA\MI\| dla
3 jednej z ponizszych funkcji wybrano cyfrowe zrédto sygnatu:
(2]
3 - Btad zewnetrzny BRI OERNE lub
i’ — Funkcja czyszczenia [\ K] B=A\\KYe]i[el=.
[h4
@ DIGITAL OUT 1f Patrz opis ,,4.2 DIGITAL OUT — Konfiguracja wyjs¢ cyfrowych*.
3 DIGITAL OUT 2
< ya
£ SOURCE Zrédto sygnatu dla wyjscia cyfrowego: Wybraé lub .
§ FUNCTION Okreslanie funkciji dla cyfrowego wyjscia.
o DIGITAL.type Okreslanie stanu zataczenia dla cyfrowego wyjscia.
(2]
(2]
% ANALOG OU Dostepny tylko w urzadzeniach z opcja wyjscia analogowego.
§ Konfiguracja dodatkowego wyjscia analogowego.
z SIGNA Wybieranie sygnatu wejsciowego dla wejscia analogowego:
=

— Wartos¢ zadana potozenia CMD

— Wartosc rzeczywista potozenia POS

— Warto$¢ zadana procesu SP

— Rzeczywista wartos¢ procesowa PV (SP i PV tylko w urzadzeniach z
funkcja regulatora procesowego)

- buS Sygnat wejsciowy wyznaczany jest przez sie¢ busS.

ANALOG.type Wybieranie sygnatu standardowego dla dodatkowego analogowego
wyjscia: 0-5V, 0-10 V, 4-20 mA, 0-20 mA.

EI

CAL Skalowanie sygnatu wejsciowego dodatkowego wyjscia analogowego.

16 Tabela 5: Punkty menu — PARAMETRY dla wejsc/wyjsc, Menu gtowne ADDITIONAL I0s
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Przeglad pUnktéW menu FLUID CONTROL SYSTEMS

KONSERWACJA dla wejsé/wyjsé

Poziomy 1i 2 Opis
CALIBRATION Menu do kalibracji sygnatu dla wartosci zadanej i wartosci rzeczywistej, opcjo-
nalnego dodatkowego wyjscia analogowego oraz dla analogowych wejs¢ 1 2.
CMD Kalibracja wartosci zadanej potozenia dla urzadzen z funkcja regulatora
potozenia.

Menu dostepne jest wytacznie w przypadku, kiedy jako zrédto dla sygnatu
wejsciowego wybrano analogowe wejscie.
Jest to zalezne od nastepujacego ustawienia:

obszar konfiguracyjny [T eRACI L S — mYAnalogh

@ W celu kalibracji wyswietlany jest typ sygnatu, ktéry wybrano jako sygnat
standardowy dla sygnatu wejsciowego.
Jest to zalezne od nastepujacego ustawienia:

obszar konfiguracyjny ([plelliEWAOITI{e]0) 1 — [03)Y/1D] — A\ VA HeIEH T o]zl

SP | CMD Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

Kalibracja wartosci zadanej procesu (SP) lub wartosci zadanej potozenia (CMD).

Menu dostepne jest wytacznie w przypadku, kiedy jako zrédto dla sygnatu
wejsciowego wybrano analogowe wejscie.

Jest to zalezne od nastepujacego ustawienia:

obszar konfiguracyjny [T eRACI L S — lub

34" nalogd

@ W celu kalibracji wyswietlany jest typ sygnatu, ktéry wybrano jako sygnat
standardowy dla sygnatu wejsciowego.
Jest to zalezne od nastgpujgcego ustawienia:

obszar konfiguracyjny ([l IV EWAINT (& — SIEANI\ (D] — [ANNVAVHOICH Y ol=.

PV Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

Kalibracja rzeczywistej wartosci procesowej (PV).

Menu dostepne jest wytacznie w przypadku, kiedy jako zrodto dla sygnatu
wejsciowego wybrano analogowe wejscie.
Jest to zalezne od nastgpujgcego ustawienia:

obszar konfiguracyjny (B YAG I aE — EYAnalogh

@ W celu kalibracji wyswietlany jest typ sygnatu, ktéry wybrano jako sygnat
standardowy dla sygnatu wejsciowego.
Jest to zalezne od nastepujgcego ustawienia:

obszar konfiguracyjny [[if IV EWAINT I & — m S JANALOG. typel

ANALOG OU Dostepny tylko w urzadzeniach z opcjg wyjscia analogowego.

Kalibracja wyjscia analogowego.

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

@ W celu kalibracji wyswietlany jest typ sygnatu, ktéry wybrano jako sygnat
standardowy dla wyjscia analogowego.
Jest to zalezne od nastgpujgcego ustawienia:

obszar konfiguracyjny [[ff I i EWAGIN eI — LY\ VA\KeIeRoliay — LN\ VA HoIeHiT/o)=.

OZ\RISISVANRIOINNE{=C1S)] Przywracanie wartosci kalibracji do ustawienia fabrycznego.

Tabela 6: Punkty menu — KONSERWACJA dla wejs¢/wyjs¢ 17
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2.3 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym

Regulator procesowy

Obszar konfiguracyjny Regulator procesowy dostepny jest tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora
procesowego.

@

PARAMETRY dla regulatora procesowego

Poziomy 1i 2 Opis

i

TART-UP Kreator uruchamiania regulacji procesu.

PID.PARAMETER Patrz opis w rozdziale ,,5.1 PID-PARAMATER — Parametryzacja regulatora
procesowego” auf Seite 57.

Ustawianie strefy nieczuto$ci (strefy martwe) regulatora procesowego.

Ustawianie czesci proporcjonalnej (czes¢ P regulatora PID).

Ustawianie czasu resetowania (czesc¢ | regulatora PID).

Ustawianie czasu wyprzedzania (czes¢ D regulatora PID).

Ustawianie punktu roboczego.

Wybieranie wielkosci fizycznej dla wielkosci procesowe;.

@ Dostepnos¢ wielkosci fizycznych zalezna jest od tego, jaki typ sygnatu
i jakie zrédto sygnatu przyporzadkowano rzeczywistej wartosci procesowe;.
Punkty menu do parametryzaciji rzeczywistej wartosci procesowej znajdujg

sie w obszarze konfiguracyjnym — [[gleJliCFAINTeITi & — m

3 E
II LTS
O

P.CO Unit PLC| Wybieranie jednostki fizycznej regulacji procesu dla SPS.
P.SLOPE Patrz opis w rozdziale ,,5.2 SP.SLOPE — Ustawianie wspétczynnika wzrostu
na jednostke czasu“ auf Seite 59.
SP.SLOPE on/off Aktywowanie lub dezaktywowanie menu dla ustawiania wspoétczynnika
wzrostu.

Ustawianie wspotczynnika wzrostu dla ruchu do gory.

Ustawianie wspotczynnika wzrostu dla ruchu w dot.

i

P.Filte Whybieranie filtra dla wartosci zadanej procesu.
Dla filtrowania wartosci zadanej procesu dostepne sa stopnie od 0 do 9.

Stopien 0: najmniejszy wptyw / brak wptywu na filtrowanie.
Stopien 9: najwiekszy wptyw na filtrowanie.

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

PV.Filte Wybieranie filtra dla rzeczywistej wartosci procesowe;.

Dla filtrowania rzeczywistej wartosci procesowej dostepne sa stopnie od 0
do 9.

Stopien 0: najmniejszy wptyw / brak wptywu na filtrowanie.
Stopien 9: najwiekszy wptyw na filtrowanie.

Tabela 7: Punkty menu — PARAMETRY dla regulatora procesowego
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Przeglad pUnktéW menu FLUID CONTROL SYSTEMS

KONSERWACJA dla regulatora procesowego

Poziomy 1i 2 Opis
CALIBRATION Menu dla kalibracji regulacji procesu.
P.TUNE Automatyczna kalibracja regulatora PID.

Przy wykonywaniu funkcji obliczane sg automatycznie parametry dla czesci
P, czesci | i czesci D regulatora PID oraz sg one przenoszone do odpo-
wiednich punktéw menu (KP, TN, TV).

Punkty menu KP, TN, TV znajduja sie w obszarze konfiguracyjnym

- ZRIEE: - EPEGIVELES i tam mozna

jest w razie potrzeby doktadnie ustawiac.

Wyijasnienie do regulatora PID:

Zawory regulacyjne z funkcjg regulatora procesowego wyposazone sg w
zintegrowany regulator procesowy PID. Poprzez podtgczenie odpowied-

niego czujnika mozna sterowac¢ dowolng wielkoscig procesowa,np. prze-
ptywem, temperaturg, cisnieniem itd.

Aby uzyskac dobre zachowanie kontrolne, regulator PID nalezy dopasowac
do wtasciwosci procesu (system regulacji). To zadanie wymaga doswiad-
czenia w zakresie techniki regulacji oraz odpowiednich przyrzadéw pomia-
rowych i jest czasochtonne.

Zintegrowany w regulatorze procesowym regulator PID mozna automa-
tycznie parametryzowac przy pomocy funkcji P.TUNE.

P.LIN Automatyczna linearyzacja charakterystyki procesu.

@ Linearyzacja charakterystyki procesu jest konieczna wytacznie w
przypadku, kiedy charakterystyka procesu wyraznie odbiega od liniowej.
Linearyzacja z uzyciem funkcji P.LIN zajmuje wiecej czasu w przypadku
powolnych proceséw.

Wskazowka: Charakterystyka wpisywana jest do Table Date dla Charact.

Tabela 8: Punkty menu - KONSERWACJA dla regulatora procesowego

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019
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2.4 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym
Komunikacja przemystowa

@ Obszar konfiguracyjny Komunikacja przemystowa dostepne jest tylko w urzadzeniach z opcjg bramy

sieciowej.

PARAMETRY dla komunikacji przemystowej

Poziomy 1i 2

Opis

Protocol

Wybieranie protokotu dla komunikacji.
Dostepne opcje: PROFINET, EtherNet/IP, Modbus TCP.

DNS compatible name

Ustawianie nazwy kompatybilnej z DNS.
Menu dostepne jest tylko w przypadku PROFINET.

MAC address

Wyswietlanie adresu MAC.

StaticlP address

Ustawianie adresu IP.

p4

etwork mask

Ustawianie maski sieciowe;j.

O

efault gatewa

Ustawianie standardowej bramy sieciowe;.

emporary IP address

Ustawianie czasowego adresu IP.

Unit conversion

Ustawianie jednostek fizycznych.

Advanced setting

Menu dla ustawien rozszerzonych.

Ustawienia dla EtherNet/IP.
Menu dostepne jest tylko w przypadku EtherNet/IP.

nternal cycle time

Ustawianie wewnetrznego czasu cyklu.

ommunication Timeout

Ustawianie:

— ograniczenia czasowego (przedziat czasowy przed prze-
rwaniem operacji z powodu btedu).

— przekroczenia limitu czasu (przedziat czasowy do momentu
samoczynnego aktywowania btedu w przypadku btednej
operaciji).

ontrol Mode|

Ustawianie warunkow startowych.

ontrol Word

Ustawianie akcji do czasu dziatania.

dit hide objects

Edycja ukrytych wartosci.

eset hide objects

Resetowanie ukrytych wartosci.

rotocol firmware update

Wyswietlanie protokotu do aktualizacji oprogramowania
sprzetowego.

eset device

Resetowanie urzadzen.
Dostepne opcje:
Restart

Tabela 9: Punkty menu — PARAMETRY dla komunikacji przemysfowej
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burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

KONSERWACJA dla komunikacji przemystowej

Poziomy 1i 2

Opis

ersion numbers

Wyswietlanie dot. stosu komunikacyjnego.

Wyswietlane sa:

tack Name)

tack Version

tack Build

tack Revision

tack Date

Com Version

Tabela 10:  Punkty menu — KONSERWACJA dla komunikacji przemysfowej

DIAGNOSTYKA dla komunikacji przemystowej

Poziomy 1i 2

Opis

WysSwietlanie protokotu.

Ustawianie potaczenia z SPS.

Connections to PLC
Communications status

Wyswietlanie statusu komunikacji.

Advanced

Inne informacje.

Last status code

WysSwietlanie ostatniego kodu statusu.
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Tabela 11:  Punkty menu — DIAGNOSTYKA dla komunikacji przemysfowej
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2.5 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym
Wyswietlacz

@ Obszar konfiguracyjny Wyswietlacz dostepny jest tylko w urzadzeniach z wyswietlaczem (opcja).

PARAMETRY dla wyswietlacza

Poziomy 112 Opis

Ustawianie poziomu jasno$ci dla wyswietlacza urzadzenia.
Ustawianie kontrastu dla wyswietlacza urzadzenia.
Ustawianie wygaszacza ekranu dla wys$wietlacza urzadzenia.

Ustawianie czasu oczekiwania miedzy obstugg i aktywacja wygaszacza
ekranu dla wyswietlacza urzadzenia.

Ustawienie fabryczne: 1 minuta.

Brightnes Ustawianie jasnosci wygaszacza ekranu dla wyswietlacza urzadzenia.

Tabela 12:  Punkty menu — PARAMETRY dla wyswietlacza

DIAGNOSTYKA dla wyswietlacza

Poziomy 112 Opis
Device temperature Wyswietlanie temperatury czujnika temperatury umieszczonego wewnatrz

wyswietlacza.

Tabela 13:  Punkty menu — DIAGNOSTYKA dla wyswietlacza

KONSERWACJA dla wyswietlacza

Poziomy 1i 2 Opis
ersion numbers Wyswietlanie numerdw wersji wyswietlacza urzadzenia.
oftware version Wyswietlanie wersji oprogramowania wyswietlacza urzadzenia.

Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego wyswietlacza urzadzenia.

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

ST TEICH I lele;  Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego oprogramowania dla wyswietlacza
urzadzenia.

S -
Hardware version Wyswietlanie wersji sprzetowej wyswietlacza urzadzenia.
I

Serial numbe Wyswietlanie numeru seryjnego wyswietlacza urzadzenia.

Tabela 14:  Punkty menu — KONSERWACJA dla wyswietlacza
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2.6 Punkty menu w obszarze konfiguracyjnym

Ustawienia ogdlne

PARAMETRY dla Ustawien ogdinych

Poziomy 1,2i3 Opis

Status LED Patrz opis w rozdziale ,6.1 Dioda stanu — Ustawianie diod do informowania
o stanach pracy urzadzenia“ auf Seite 60.

Ustawianie trybu LED do wyswietlania standw urzadzenia.
Mozna wybiera¢ nastepujace tryby LED:

* Tryb NAMUR

* Tryb zaworu

* Tryb zaworu + ostrzezenia

» Dioda LED wytaczona.

Wybér diody LED dla wys$wietlania stanu urzadzenia ,,Zawor otwarty*.
Dostepny jest kolor zétty i zielony.

Menu jest dostepne tylko w przypadku wybrania opcji lub
Vaive mode + warnings

Wybér diody LED dla wyswietlania stanu urzadzenia ,,Zawor otwarty*.
Dostepny jest kolor zétty i zielony.

Menu jest dostepne tylko w przypadku wybrania opgiji lub

alve mode + warnings}

m Parametryzacja urzadzenia jako uczestnika buS.
Przydzielana jest nazwa, pod ktdra bedzie wy$wietlane urzadzenie.
Podanie miejsca, ktére bedzie wyswietlane dla urzadzenia.
Okna do wpisywania mozna uzywaé do opisu urzadzenia lub do dodat-

kowych informacji dotyczacych urzadzenia.

@ Whpisanie nie jest wymagane.

Inne ustawienia dla urzadzenia jako uczestnika sieci.
Przyporzadkowanie numeru identyfikacyjnego dla komunikaciji w sieci.

W przypadku zmiany numeru identyfikacyjnego komunikacji przypo-
rzadkowane partnerstwo do innego uczestnika ulega wykasowaniu.

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

Ustawianie wspotczynnika transferu danych dla urzadzenia dla urzadzenia
jako uczestnika bUS lub uczestnika CANopen.

buS addres Przydzielenie adresu, pod ktérym urzadzenie prowadzone jest jako
uczestnik bUsS lub uczestnik CANopen.

Wybdr protokotu komunikacji CANopen lub bisS.
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PARAMETRY dla Ustawien ogdinych

Poziomy 1,2i 3 Opis
CANopen status Okreslanie stanu komunikaciji dla urzadzenia:

Pre-operational: Z uczestnikiem mozna komunikowac sie za posred-
nictwem SDO. Komunikacja PDO nie jest mozliwa.

Operational: Uczestnik moze samodzielnie wysyta¢ i odbiera¢ dane
procesowe.

Menu jest dostepne wytgcznie przy wybraniu protokotu komunikacji
CANopen.

Deallocation dela Czas straty partnera do momentu wykasowania jego konfiguraciji.

Alarm limit

Wyswietlanie i ustawianie wartosci granicznych, przy ktérych przekro-

czeniu w gore lub w dét urzadzenie wysyta komunikat btedu lub ostrze-
zenie.

@ Wartosci graniczne dla wydawania komunikatu btedu mozna tylko
czytaé, nie mozna jej ustawiac.

Supply voltage Wyswietlanie i ustawianie wartosci granicznych dla napigcia zasilajacego.

Wyswietlanie wartosci granicznej dla napiecia zasilajacego, przy ktorej
przekroczeniu w goére, urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamietac o
histerezie!

Wyswietlanie wartosci granicznej dla napiecia zasilajacego, przy ktorej
przekroczeniu w dét, urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamieta¢ o
histerezie!

arning high Ustawianie wartosci granicznej dla napiecia zasilajgcego, przy ktorej prze-
kroczeniu w gore, urzadzenie wysyta ostrzezenie. Pamigtac o histerezie!

Wyswietlanie wartosci granicznej dla napiecia zasilajacego, przy ktorej
przekroczeniu w dét, urzadzenie wysyta ostrzezenie. Pamigtac o histerezie!

Ustawianie histerezy dla wartosci granicznych napiecia zasilajacego.

@ Histereze przyporzadkowuje sie po srodku wartosci graniczne;j.
Przyktad:

arning high 26V
04V

Ostrzezenie wysytane jest przy napieciu zasilajacym > 26,2 V i ponownie
jest ono anulowane przy napieciu zasilajgcym < 25,8 V.

Device temperature Wyswietlanie i ustawianie wartosci granicznych dla temperatury
urzadzenia.
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Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktérej
przekroczeniu w goére, urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamigtac o
histerezie!

Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktérej
przekroczeniu w dét, urzadzenie wysyta komunikat btedu. Pamieta¢ o
histerezie!
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PARAMETRY dla Ustawien ogdlnych

Poziomy 1,213 Opis
Warning high Ustawianie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktorej
przekroczeniu w goére, urzadzenie wysyta ostrzezenie. Pamigtac o
histerezie!
Warning low| Wyswietlanie wartosci granicznej dla temperatury urzadzenia, przy ktorej

przekroczeniu w dot, urzadzenie wysyta ostrzezenie. Pamietac o histerezie!

Ustawianie histerezy dla wartosci granicznych temperatury urzadzenia.

@ Histereze przyporzadkowuje sie po srodku wartosci granicznej.
Przyktad:

arning high 80 °C
4°C

Ostrzezenie wysytane jest przy temperaturze urzagdzenia > 82°C i ponownie
jest ono anulowane przy temperaturze urzadzenia < 78 °C.

Quick start Menu do pierwszego uruchomienia wyswietlacza, do ustawienia jezyka i
systemu jednostek.

@ Menu otwiera sie automatycznie przy pierwszym uruchomieniu
wyswietlacza. Dokonane ustawienie oznaczone jest haczykiem.

To menu nie jest dostepne w programie komputerowym Burkert
Communicator.

Display| Ustawianie wy$wietlacza dla pierwszego uruchomienia.

Wybdr jezyka: angielski, niemiecki, francuski.
Wybdr uktadu jednostek: metryczny, imperialny, anglo-amerykanski (U.S.).

Menu do aktywacii i dezaktywacji funkcji diagnostyki.
Funkcja diagnostyki aktywowana:

 Status urzgdzenia i pozycje zaworu wyswietlane sg w zaleznos$ci od usta-
wionego trybu LED na pierscieniu LED.

» Komunikaty btedéw wpisywane sg do dziennika.

Ustawianie trybu LED: patrz rozdziat ,,6.1 Dioda stanu — Ustawianie diod do
informowania o stanach pracy urzadzenia“ auf Seite 60

Funkcja diagnostyki dezaktywowana:

» Brak wyswietlania statusu urzadzenia na pierscieniu LED i brak komuni-
katow btedéw w dzienniku.
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» Pozycje zaworu wyswietlane sg na pierscieniu LED takze przy dezaktywo-
wanej funkcji diagnostyki, w zaleznosci od ustawionego trybu LED.
Ustawianie trybu LED: patrz rozdziat ,,6.1 Dioda stanu — Ustawianie diod
do informowania o stanach pracy urzgdzenia“ auf Seite 60.

* Naped przemieszcza sie do pozycji zabezpieczajacej takze przy dezak-
tywowanej funkcji diagnostyki, w zaleznosci od ustawienia menu, prz
wewnetrznym lub zewnetrznym btedzie, przerwaniu sygnatu lub braku

napiecia zasilajacego.
Ustawianie pozyciji zabezpieczajacej, patrz rozdziat ,3.2 SAFEPOS — Usta-

wianie pozycji zabezpieczajacej i baterii* auf Seite 33. o5




burkert Tvp 336x

FLUID CONTROL SYSTEMS Przeglad pUnktéW menu

PARAMETRY dla Ustawien ogdinych

Poziomy 1,2i3 Opis

Language Ustawianie jezyka dla tekstéw menu.

angielski, niemiecki, francuski.

Patrz opis w rozdziale ,,6.2 Hasta — Aktywowanie i dezaktywowanie
ochrony hastem® auf Seite 63.

@ Ustawienia dokonuje sie przy pomocy programu komputerowego
Biirkert Communicator na pasku menu OJSeiE — (e CRUEIEE G -

Physical units| Okreslanie, w jakich jednostkach fizycznych beda wyswietlane wartosci
wielkosci fizycznych.

@ Ustawienia dokonuije sie przy pomocy programu komputerowego
Biirkert Communicator na pasku menu e YSystem of units]

Tabela 15:  Punkty menu — PARAMETRY dla Ustawieri ogéinych

DIAGNOSTYKA dla Ustawien ogoinych

Poziomy 1i 2 Opis

Device statu Informacje dot. stanu urzadzenia.

perating duration Wyswietlanie czasu dziatania przez caty cykl zycia urzadzenia.

evice temperature Wyswietlanie temperatury urzgdzenia.

upply voltage Wyswietlanie napiecia zasilajgcego.

Min./Max. values Wyswietlanie najbardziej minimalnych i najbardziej maksymalnych zmie-
rzonych wartosci dla temperatury urzadzenia i napiecia zasilajgcego.

ransverable memory Informacja, czy jest karta SIM.

blS status Informacje dot. sieci bis.

eceive errors Wyswietlanie aktualnych btedéw odbioru.

eceive errors max. Wyswietlanie wszystkich przesztych i aktualnych btedéw odbioru.

ransmit errors Wyswietlanie aktualnych bteddéw wysytki.

ransmit errors max. Wyswietlanie wszystkich przesztych i aktualnych btedéw wysyiki.
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L
c
o

ANopen status Informacja dotyczaca stanu komunikacji urzadzenia jako uczestnika w sieci
bUS. Pre-operational lub operational.

Logbook Menu do wyswietlania i zarzgdzania wpisami w dzienniku.

Tabela 16:  Punkty menu — DIAGNOSTYKA dla Ustawien ogdinych
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KONSERWACJA dla Ustawien ogdinych

Poziomy 1i 2 Opis

Device information Wyswietlanie danych urzadzenia.

isplayed name| Wyswietlanie nazwy, ktéra wprowadzono dla urzadzenia.

@ Nazwe wpisuje sie w obszarze konfiguracyjnym
— [EINYIEEER w menu S JDisplayed name}

dent. numbe Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego urzadzenia.

erial numbe Wyswietlanie numeru seryjnego urzadzenia.

IIAVEICNC T Ml lelsYy  WysSwietlanie numeru identyfikacyjnego dla uzytego w urzadzeniu
oprogramowania.

oftware version Wyswietlanie wersji uzytego w urzadzeniu oprogramowania.

biS version Wyswietlanie wersji bUS urzadzenia.

ardware version Wyswietlanie wersji sprzetowej urzgdzenia.

roduct typ numbe Wyswietlanie oznaczenia typu dla urzadzenia.

Wyswietlanie daty produkcji urzadzenia.

Wyswietlanie wersji eds.

evice drive Informacje dot. sterownika urzgdzenia.

To menu dostepne jest wytgcznie w programie komputerowym Biirkert
Communicator.

Menu do resetowania i ponownego uruchamiania urzadzenia.

estart] Ponowne uruchomienie urzadzenia.

Przy ponownym uruchomieniu urzgdzenia przeprowadzany jest reset
napiecia. Wprowadzone w urzadzeniu ustawienia zwigzane z konfiguracja i
parametryzacja pozostajg zachowane po ponownym uruchomieniu.

CEEIR R IS Zresetowanie urzadzenia do ustawien fabrycznych.

Przy resetowaniu do ustawien fabrycznych odpowiednie ustawienia wpro-
wadzone w urzgdzeniu zostajg zastgpione wartosciami Default.

Simulation Patrz opis w rozdziale ,,6.3 Symulacja — Symulowanie funkcji urzadzenia“
auf Seite 64.

IGNAL GENERATOR Menu do symulowania wartosci zadanej.
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I s{0Je SRS | VIN[WAN (0] Menu do symulowania procesu i zaworu procesowego.

AUTO/MANU Przetaczanie migdzy automatycznym i recznym stanem roboczym.

Manual mode Wyswietlanie aktualnej pozycji zaworu i wartosci procesowych.

@ Menu jest dostepne wytacznie w urzadzeniach z modutem wyswie-
tlacza oraz kiedy w menu YLJIVEXNY] wybrany jest stan roboczy [JERIEU

Tabela 17:  Punkty menu - KONSERWACJA dla Ustawieri ogoinych
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2.7 Menu kontekstowe do obstugi na wyswietlaczu

Menu kontekstowe jest dostepne w pokazanej strukturze operacyjnej wytacznie na wyswietlaczu
urzadzenia.

Otwieranie menu .
kontekstowego: Dtugie nacis$niecie przycisku menu

Rodzaj i zakres menu kontekstowego sa zalezne od tego, czy otwieranie nastepuje w obszarze Widoki, czy
w obszarze konfiguracyjnym.

W programie komputerowym Birkert Communicator czesciowo identyczne menu zintegrowane sg w strukturze
operacyjnej inaczej.

Szczegdtowy opis programu komputerowego Biirkert Communicator znajduje sie w nalezacej do
niego instrukcji obstugi.

Menu kontekstowe w obszarze Widoki
(dostepne tylko przy obstudze na wyswietlaczu urzadzenia)

Poziomy 1i 2 Opis
Wyswietlanie wystepujacych komunikatow.

@ W celu wyswietlenia catego tekstu komunikatu wybra¢ komunikat
klawiszem strzafki i otworzy¢ klawiszem menu.

(<]

S

8

©

=

‘9

=

a

g

S

-

L

= Zaktadanie nowego widoku.

(0]

§ Delete this vie Usuwanie dostepnego widoku.

[5)

E Change layout Ustawianie lub zmiana uktadu dla widokéw.

@ Dostepnych jest 6 roznych uktadéw.

@

% Uktad dla wyswietlania 1 wartosci procesowe;.

5 Uktad dla wyswietlania 2 wartosci procesowych.

2 Uktad dla wy$wietlania 4 wartosci procesowych.

-

o P . . . . .
o Uktad dla wy$wietlania procesu w postaci krzywej graficznej.
§ rend with 2 Value Uktad dla wyswietlania 2 wartosci procesowych i z procesem w postaci
§ krzywej graficzne;.

o

; MANU / AUTO Fabrycznie ustawiony domysiny uktad dla ekranu startowego.
<

=

Ten ukfad pokazuje pozycje zaworu w postaci wartosci oraz graficznie
przy pomocy symbolu dla wskaznika potozenia.

Dodatkowo wyswietlane sg symbole dla zmiany trybu pracy (automa-
tyczny i reczny) oraz dla zamykania i otwierania zaworu.

Change title Zmiana tytutu widokow.
Tytut wyswietlany jest na pasku informacyjnym nad widokiem.
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Menu kontekstowe w obszarze Widoki
(dostepne tylko przy obstudze na wyswietlaczu urzadzenia)

Poziomy 1i 2

Opis

Change value

Ustawianie wartosci procesowych, jakie maja by¢ wyswietlane w
widokach.

@ Widoku wartosci procesowych nie mozna zmienia¢ w przypadku
uktadu HAND/AUTO.

Ustawianie jednostek fizycznych, w jakich majg by¢ wyswietlanie war-
tosci procesowe w widokach.

@ Jednostki fizycznej, w jakiej wyswietlane sg wartosci procesowe, nie
mozna zmienia¢ w przypadku uktadu HAND/AUTO.

Fractional digit

Ustawianie miejsca po przecinku dla wyswietlania wartosci
procesowych.

@ To ustawienie mozliwe jest tylko dla uktadow: [INEIE, i

i Values]

Change user level
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Menu do zmiany poziomu uzytkownika.

Do przydzielania praw uzytkownika dostepne sg 3 poziomy uzytkownika,
dla ktérych aktywne jest zabezpieczenie hastem.

3 poziomy uzytkownika:

Advanced use

Prawa: odczyt wartosci, ograniczone prawo
do zmiany wartosci.

Ustawienie fabryczne: Zabezpieczenie
hastem nieaktywowane.

Prawa: odczyt wartosci, rozszerzone prawo
do zmiany wartosci.

Ustawienie fabryczne: Zabezpieczenie
hastem nieaktywowane.

Tylko dla pracownikow firmy Birkert.

Ustawienie fabryczne: Zabezpieczenie
hastem aktywowane.

Patrz tez rozdziat ,,6.2 Hasta — Aktywowanie i dezaktywowanie ochrony
hastem” auf Seite 63.

Tabela 18:

Punkty menu — Menu kontekstowe w obszarze Widoki
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Menu kontekstowe w obszarze konfiguracyjnym
(dostepne tylko przy obstudze na wyswietlaczu urzadzenia)

Poziomy 112

Opis

Messages overview

Wyswietlanie wystepujgcych komunikatéw.

@ W celu wyswietlenia catego tekstu komunikatu wybra¢ komunikat
klawiszem strzafki i otworzy¢ klawiszem menu.

Help

Wyswietlanie kontekstowych tekstow pomocniczych.

@ Pomoc jest dostepna tylko dla obszaréw konfiguracyjnych

Position controller§Process controllerfinputs / Outputs}

Add Shortcut]

Zaktadanie szybkiego dostepu do menu.
Jezeli dla menu utworzony jest szybki dostep, to menu mozna otwiera¢
bezposrednio w menu kontekstowym.

Zaktadanie szybkiego dostepu.

Whpisac¢ nazwe na wyswietlanej tablicy znakéw przy pomocy klawiszy ze
strzatkami i klawisza menu oraz potwierdzi¢ przy pomocy OK.
Przy szybkim dostepie menu pod nazwa, ktéra zostata dla niego

wprowadzona, pokazywane jest jako ostatni punkt menu w menu
kontekstowym.

here am 1?

Wyswietlana jest Sciezka, w ktdrym miejscu w strukturze operacyjnej
znajduje sie menu.

Change user level
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Menu do zmiany poziomu uzytkownika.

Do przydzielania praw uzytkownika dostepne sg 3 poziomy uzytkownika,
dla ktérych aktywne jest zabezpieczenie hastem.

3 poziomy uzytkownika:

Advanced use

Prawa: odczyt wartosci, ograniczone prawo
do zmiany wartosci.

Ustawienie fabryczne: Zabezpieczenie
hastem nieaktywowane.

Prawa: odczyt wartosci, rozszerzone prawo
do zmiany wartosci.

Ustawienie fabryczne: Zabezpieczenie
hastem nieaktywowane.

Tylko dla pracownikéw firmy Burkert.

Ustawienie fabryczne: Zabezpieczenie
hastem aktywowane.

Patrz tez rozdziat ,,6.2 Hasta — Aktywowanie i dezaktywowanie ochrony
hastem“ auf Seite 63

Tabela 19:
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3 PUNKTY MENU REGULATOR POLOZENIA

W tym rozdziale opisane sg punkty menu obszaru konfiguracyjnego [gefijife]gNeleloiige]| (1.

3.1 X.CONTROL - Parametryzacja regulacji potozenia

W tym menu mozna doktadnie ustawiac¢ parametry dla regulacji potozenia. Doktadne ustawianie nalezy prze-
prowadzac w przypadku, kiedy bedzie to potrzebne do przeprowadzenia danego zadania.

3.1.1 DBND - Strefa nieczutosci regulacji potozenia

Obszar konfiguracyjny: Y UTHX.CONTRO

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu:
Ustawienie fabryczne: 0,5%

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja
.LIMI Ograniczenie mechanicznego zakresu skoku

Ta funkcja powoduje, ze zawor regulacyjny zaczyna dziata¢ dopiero od okreslonej réznicy regulacyjnej, co
chroni obudowe zaworu i naped.

Strefe nieczutosci (strefa martwa) podaje sie w % i odnosi sie ona do wyskalowanego zakresu skoku, ktory
mozna ogranicza¢ w menu RER1VIN].
(patrz rozdziat ,,3.9 X.LIMIT — Mechaniczne ograniczenie skoku“ auf Seite 48 ).

Xd1 A

Wartos¢ zadana
potozenia

Roéznica / do

regulacyjna

regulatora

+

Xd1

Wartos$é

Strefa martwa

Xd1

rzeczywista
potozenia

Obrazek 1:  Diagram, strefa nieczutosci

3.1.2 ACCELERATION - Przyspieszenie predkosci ustawiania

Obszar konfiguracyjny: — Menu: JE&e\i5)

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: /:(e\ZTi{ef={c RI1-)

Ustawienie fabryczne: [JIIiL
W przypadku przyspieszania przy ruszaniu i wyhamowywaniu napedu mozna wybiera¢ miedzy trzema stop-

gy Slow § Medium § Fasty 31
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Wolne przyspieszenie chroni zespdt napedowy, w efekcie czas nastawiania wydtuza sie.

Slow Dla tagodnego ruszenia lub wyhamowania, przy ktérych zespét napedowy jest chroniony pod
katem mechanicznym i elektrycznym.

EEIME):  Dobry kompromis migdzy czasem nastawiania i oszczednym ruszeniem i wyhamowaniem.

Fasts Najkrétszy czas nastawiania.
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3.2 SAFEPOS - Ustawianie pozycji zabezpieczajacej i
baterii

W tym menu ustawia sie pozycje zabezpieczajacg dla zaworu oraz aktywuje lub dezaktywuje baterie.
3.2.1 FUNCTION - Wybor pozycji zabezpieczajacej
Obszar konfiguracyjny: — Menu: FFEE0)

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: /:(e\ZTi{ef={e RI[{-)
Ustawienie fabryczne: (®j[ef:]=

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja

SPY /@ Ustawianie zachowania sie urzadzenia przy przerwaniu sygnatu
Parametryzacja wejécia cyfrowego

- Opcja: Bateria SAFEPOS energy-pack

W tym menu wybiera sie pozycje zabezpieczajaca, ktdra przyjmuje zawor przy nastepujgcych zdarzeniach:
+ Btad wewnetrzny

* Przerwanie sygnatu przy odpowiednim ustawieniu parametréow.
Ustawienie w [fSIeRACI NS — Eld / APVIBSignal loss detection
» Btad zewnetrzny (wejscie cyfrowe) w przypadku odpowiedniego ustawienia parametrow.

VS EWERERWAInputs / OutputsgESADDITIONAL IOsgIDIGITAL IN

Brak napiecia zasilajgcego (opcja). Ta funkcja dostepna jest wytgcznie w urzadzeniach wyposazonych w
opcjonalng baterie SAFEPOS energy-pack.

Do wyboru dostepne sa nastepujace pozycje zabezpieczajace:

Wybor Wplyw na pozycje zabezpieczajaca

Zawor zamknigty

Open Zawor otwarty

dowolnie zdefiniowana pozycja zabezpieczajgca podana w wartosci procentowej
(0 % = zamkniety, 100 % = otwarty).

Zawor zatrzymuije sie w razie braku napiecia zasilajgcego w nieokreslonej pozyciji.

Tabela 20: Wybdr pozycji zabezpieczajacej
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@ Podjechanie do pozycji zabezpieczajgcej nastepuje tylko w automatycznym stanie roboczym.
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3.2.2 Pozycja — Ustawianie pozyciji zabezpieczajacej uzytkownika

Obszar konfiguracyjny: — Menu: FFE0E

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: /2 \V£Ta[el={c RUY-]

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja

FUNCTION WeleldUser-Defined

W tym podmenu pozycje zabezpieczajaca okreslong przez uzytkownika ustawia sie w procentach
(0 % = zamkniety, 100 % = otwarty).

Podmenu |glejilely| dostepne jest tylko w przypadku, kiedy w menu g8\ [e3§[e])| wybrana jest pozycja

zabezpieczajgca BEEIEIPE 1|

3.2.3 ENERGY-PACK - Funkcje baterii
Obszar konfiguracyjny:

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu:
Ustawienie fabryczne: Funkcja (il eI Reelize), Autodiagnostyka
Zaleznosci: Dostepne tylko w urzadzeniach z baterig SAFEPOS energy-pack.

W tym menu ustawia sie funkcje baterii.

Bateria stuzy jako awaryjne zasilanie w napiecie do przemieszczenia zaworu w przypadku braku napiecia do
wybranej pozycji zabezpieczajacej. Bateria dobrana jest w taki sposéb, ze przy obcigzeniu znamionowym
naped moze przemiescic¢ sie z kazdej dowolnej pozycji do wybranej pozycji zabezpieczajacej. O trybie pracy
z uzyciem baterii informuje symbol na wyswietlaczu.

Ustawienia i informacje dotyczace baterii: Obszar konfiguracyjny: [JefiilelsRefelgiigo] Il —

Opis funkcii Sciezka do menu
Karta —» Menu

Aktywowanie i dezaktywowanie baterii. PARAMETERESEISAFEPOSESENERGY-PACKESS
Function On | Off

Zachowanie sie napedu przy ponownym PARAMETERESEISAFEPOSESENERGY-PACKESS
uruchomieniu.® FUNCTION

Informacja dotyczaca stanu zdrowia (SOH) PARAMETERESEISAFEPOSESENERGY-PACKESS
baterii.% State of health
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DIAGNOSTICSESIENERGY-PACKEState of health
Jezeli dla zachowania sie napedu przy DIAGNOSTICSESIENERGY-PACKEINAMUR-State

ponownym uruchomieniu ustawione jest
natychmiastowe zatrzymanie, wybra¢ status

urzadzenia dla awarii baterii (SOH 0%).4

3) Menu wyswietlane jest wylgcznie przy aktywowanej baterii.

4 Menu wyswietlane jest tylko przy aktywowanej baterii i kiedy w [ZAGUAVISEE — SINFE R — [SNS YA« — (FIN[exp[0]) —
wybrana jest opcia -

34 Tabela 21:  Ustawienia i informacje dotyczace baterii
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3.2.3.1. Ustawienia w PARAMETER - SAFEPOS - ENERGY-PACK

Gl ifeTNelN Ne]ii — Aktywacja i dezaktywacja funkcji baterii
W tym menu aktywuje lub dezaktywuje sie funkcje baterii.

. m Funkcja baterii jest aktywowana w zaleznosci od stanu baterii oraz statusu urzadzenia wysytane sg
komunikaty (patrz ,,Tabela 23: Komunikaty statusu dla baterii“ auf Seite 37).
Przy komunikacie statusu Error naped przemieszcza sie do pozycji zabezpieczajgcej.

. m Funkcja baterii jest dezaktywowana. Nie sg wysytane zadne komunikaty, informujace o stanie baterii.
Naped nie przemieszcza sie w razie awarii baterii (SOH 0 %) do pozycji zabezpieczajace;.

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo z powodu niekontrolowanego procesu przy dezaktywowanej funkcji baterii.

Podjazd do pozycji zabezpieczajacej nie jest zagwarantowany w razie braku zasilania przy dezaktywo-
wanej funkcji baterii.

» Nie dezaktywowac funkciji baterii, jezeli pozycja zaworu jest wazna dla bezpieczenstwa.

@ol\(eag[e])\| - Ustawianie zachowania si¢ napedu przy ponownym uruchomieniu.

W tym menu ustawia sie dla urzadzen z baterig zachowanie przy ponownym uruchomieniu.

o [ninCElelEiENdelglife]: Przy ponownym uruchomieniu urzgdzenie natychmiast startuje w automatycznym
stanie roboczym. Przy czym, przy nastepujacym po tym krotkim przerwaniu

zasilania napieciowego nie jest zagwarantowane przemieszczenie do pozycji
zabezpieczajacej.

M Control if readyj Przy ponownym uruchomieniu urzadzenia startuje w automatycznym stanie
roboczym dopiero w momencie, kiedy bateria bedzie gotowa do bezpiecznego
przemieszczenia napedu do jego pozycji zabezpieczajgce;.

S1EICN M EEY] — Informacja dotyczaca stanu zdrowia (SOH) baterii

W tym menu wyswietlany jest stan zdrowia(SOH, State of health) baterii.
State of health opisuje stan starzenia sie baterii. Kryterium stanowi ilo$¢ fadunku, ktéra komorki jeszcze
absorbuja. Pojemnos¢ zmniejsza sie wraz ze starzeniem sie baterii.

SOH 100%: odpowiada nowemu stanowi
SOH 0%: stan natadowania jest za maty do przemieszczenia napedu do pozycji zabezpieczajgce;j.

SOH <30%: stan zdrowia wynosi mniej niz 30%. Baterig nalezy wkrétce wymienié.
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Menu [gUl\(e3g[e])] i SiETENI N EE) wysSwietlane jest wylgcznie przy aktywowanej baterii.
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3.2.3.2.

Menu wyswietlane jest wytacznie przy aktywowanej baterii.

SielCRo lEEL] — Informacja dotyczgca stanu zdrowia (SOH) baterii.

W tym menu wyswietlany jest stan zdrowia(SOH, State of health) baterii.

Ustawienie opcji DIAGNOSTYKA - ENERGY-PACK

State of health opisuje stan starzenia sie baterii. Kryterium stanowi ilos¢ fadunku, ktéra komorki jeszcze
absorbuja. Pojemnos¢ zmniejsza sie wraz ze starzeniem sie baterii.

NSRBI — Wybieranie statusu urzadzenia na wypadek awarii baterii.

W tym menu ustawia sie w zaleznosci od komunikatu statusu zachowanie urzadzenia w razie awarii baterii

(SOH 0 %).

Do wyboru dostepne sa nastepujace statusy urzadzenia:

Komunikat statusu

Wplyw na zachowanie sie urzadzenia

warunkiem wymiany baterii.

Jezeli poziom natadowania baterii jest za niski (SOH 0 %), naped przemieszcza
sie do pozycji zabezpieczajgcej. Urzadzenie moze pracowac dalej tylko pod

Out of specification

moze pracowac dale;j.

Jezeli poziom natadowania baterii jest za niski (SOH 0 %), wyswietlany jest status
»poza specyfikacja“. Wysytany jest komunikat. Mimo awarii baterii urzgdzenie

Tabela 22:

urzadzenia.

Wybor statusu urzadzenia dla autodiagnostyki baterii

@ W przypadku przestawienia autodiagnostyki baterii wymagane jest ponowne uruchomienie

Mozliwe komunikaty statusu dla baterii przy aktywowanej funkcji diagnostyki:

Komunikaty statusu
wg NAMUR

Zaleznosci

Stan baterii

Ustawienie w menu

Awaria, btad lub

Stan zdrowia: SOH 0 %

PARAMETERESSAFEPOSESS
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Za niski poziom natadowania. Mimo awarii
baterii urzadzenie moze pracowac dale;j.

usterka Za niski poziom natadowania. Urzgdzenie
przemieszcza sie do pozycji zabezpiecza- ENERGY-PACKEFUNCTION
jacej i moze pracowac dalej pod warunkiem | [ofs]aiige] il g=F- 16
wymiany baterii.
DIAGNOSTICSESENERGY-PACKESS
NAMUR-Statefas
Poza specyfikacja Stan zdrowia: SOH 0 % PARAMETEREESSAFEPO SN

SEMm

NERGY-PACKEAFUNCTIONE:S

mmediate control

D

IAGNOSTICSERYENERGY-PACKE=S
AMUR-State=t

[0] =

Konserwacja

Stan zdrowia: SOH <30 %
Zredukowany poziom natadowania. Baterie
nalezy niedtugo wymienic.
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Komunikaty statusu Zaleznosci
wg NAMUR Stan baterii Ustawienie w menu

Kontrola dziatania Ten status wyswietlany jest po ponownym PARAMETERIENSAFEPOSHEN
uruchomieniu urzadzenia. Bateria nie jest

jeszcze gotowa. ENERGY-PACKEFUNCTIONESS

Urzadzenie zaczyna pracowaé w momencie | A NIIEET
zapewnienia awaryjnego zasilania napie-
ciowego przez baterie.

Tabela 23:  Komunikaty statusu dla baterii
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3.3 DIAPHRAGM - Ustawienia zaworu
membranowego

W tym menu ustawia sie site szczelnego zamkniecia armatury membranowej oraz w urzadzeniach z regulacja
procesu parametry dla funkcji M.Q0.TUNE.

Site szczelnego zamkniecia okresla sie automatycznie poprzez przeprowadzenie funkcji M.Q0.TUNE.
Reczne ustawienie jest konieczne tylko w przypadku, kiedy zawor nie bedzie sie szczelnie zamykac.

3.3.1 Cutoff force - Sila szczelnego zamkniecia

Obszar konfiguracyjny: — Menu: DIEGEEINEY

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: (iS5 €1[]
Zaleznosci: Funkcja dostepna tylko w regulacyjnych zaworach membranowych

W tym menu wyznacza sig site, jaka jest potrzebna w automatycznym stanie roboczym do szczelnego zamkniecia
zaworu. Potrzebna sita jest zalezna od warunkdéw roboczych, np. temperatury, cisnienia medium itp.

Site szczelnego zamknigcia mozna okresla¢ automatycznie przy pomocy funkcji M.Q0.TUNE (patrz ,,3.3.4
M.QO.TUNE — Parametry funkcji M.QO.TUNE®).

3.3.2 Additional force — Wzmocnienie sily szczelnego
zamkniecia

Obszar konfiguracyjny: [defsjilelaWelelaiige] =Yy — Menu: [BIVAVH g [3¥:\€]\Y

Prawa uzytkownika wymagane do ustawiern w menu: [EEE
Ustawienie fabryczne: 300 N
Zaleznosci: Funkcja dostepna tylko w regulacyjnych zaworach membranowych

Jezeli zawor nie bedzie zamykac sie wystarczajaco szczelnie, w menu [glele[iileJsEEIR{e]fel=l mozna wzmocnic
ustawiong site szczelnego zamknigcia (Cutoff force).

WSKAZOWKA!

Uszkodzenie lub przedwczesne zuzycie membrany przy zbyt duzej sile szczelnego zamkniecia.

» Sita szczelnego zamknigcia ze wzmocnieniem (@fFle}jieIfel=! + /Ao [o[jile]sE1R{e]I¢el=) Nnie moze by¢ wieksza

od maksymalnej sity szczelnego zamkniecia (\EX Ul iRl fel=)

3.3.3 Maximum force — Maksymalna sila szczelnego zamkniecia

Obszar konfiguracyjny: [efsilelaWelelaiige]I[zYs — Menu: [BIVAVH g [3¥:\€]\Y

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: [

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

Zaleznosci: Funkcja dostepna tylko w regulacyjnych zaworach membranowych

W tym menu wyznacza sie maksymalng site, jaka moze dziataé na membrane przy zamykaniu zaworu. Mak-
symalna sita szczelnego zamknigcia jest wazna przy zamykaniu zaworu w recznym stanie roboczym oraz przy
przeprowadzaniu funkcji M.Q0.TUNE.
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Maksymalna site szczelnego zamkniecia okresla sie automatycznie poprzez przeprowadzenie funkgciji
M.QO.TUNE.

Reczne ustawianie maksymalnej sity szczelnego zamkniecia tylko w nastepujgcych przypadkach:
* Przerwanie funkcji M.Q0.TUNE
= Zawor nie zamyka sie juz szczelnie z powodu zuzycia.

3.34 M.QO.TUNE - Parametry funkcji M.QO. TUNE
Obszar konfiguracyjny: — Menu:

Prawa uzytkownika wymagane do ustawiern w menu: [

Zaleznosci: Dostepny tylko w regulacyjnych zaworach membranowych w urzadzeniach z funkcjg regu-
latora procesowego.

W tym menu mozna zmienia¢ parametry zwigzane z przeprowadzaniem funkcji M.Q0.TUNE. Przy pomocy
funkcji M.Q0.TUNE dopasowuje sie regulacje potozenia do fizycznego suwu uzytego nastawnika i okresla
potrzebng site szczelnego zamknigcia.

Podstawa dla obliczenia sity szczelnego zamkniecia jest punkt szczelnego zamkniecia, ktory osiaga sie recznie
przy wykonywaniu funkcji M.QO.TUNE. Alternatywnie do powyzszego rozwigzania w urzagdzeniach z funkcjg
regulatora procesowego punkt szczelnego zamkniecia mozna okresli¢ za pomoca rzeczywistej wartosci pro-
cesowej (podmenu PV-Limit). Optymalna sita dla szczelnego zamkniecia obliczana jest przy uzyciu algorytmu.

> A Punkt szczelnego zamkniecia: Pozycja, przy ktorej
> zawor jest prawie
& szczelny.

N

a

PV-Limit

Rzeczywistawartoéc’ """""""""vy """"""""""
procesowa z hajbardziej A

minimalnym przeptywem

Stan koncowy /
potozenie koricowe Additional path
dodana droga

Tabela 24:  Parametry funkcji szczelnego zamknigcia
Additional path - Ustawianie drogi dodanej do punktu szczelnego zamkniecia:
Ustawienie fabryczne: zalezne od wielkosci membrany / szerokosci nominalnej zaworu

PV-Limit - Ustawianie wartosci rzeczywistej procesu z najbardziej minimalnym przeptywem:

Ustawienie fabryczne: 1%

PV-Time - Ustawianie statej czasowej dla procesu

Ustawienie fabryczne: 0,5 s
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3.3.5 M.CLEAN - Ustawianie czasu trwania okresu funkcji
czyszczenia

Obszar konfiguracyjny: [efsiilelaNelelaiige] (5T — Menu: [BIVAVH g [3¥A\€]\Y

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Serwis Biirkert
Ustawienie fabryczne: 5 s
Zaleznosci: Funkcja dostepna tylko w regulacyjnych zaworach membranowych

W tym menu ustawia sie czas trwania dla funkcji czyszczenia. W trakcie funkcji czyszczenia zawor na biezaco
przetagcza sie miedzy pozycjami otwarcia 80 % i 100 %. Dzigki temu podczas ptukania dostepne sa w celu
czyszczenia wszystkie czesci majace kontakt z medium.
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3.4 ADD.FUNCTION - Aktywowanie i dezaktywowanie
funkcji dodatkowych

Obszar konfiguracyjny: [gelfiife]sWele]alide]|[=!

Prawa uzytkownika wymagane do ustawiet w menu: Instalator
Ustawienie fabryczne: Brak aktywowanych dodatkowych funkcji

Do realizacji bardziej ztozonych zadan zwigzanych z regulacjag urzgdzenie posiada dodatkowe funkcje. W menu
A\n]pRaVIN[ez)[e]N| mozna aktywowac lub dezaktywowa¢ dodatkowe funkcije.

Nieaktywowane dodatkowe funkcje sa ukryte na 1 poziomie obszaru konfiguracyjnego Parametry. Aktywowane
dodatkowe funkcje wyswietlane sg na 1 poziomie obszaru konfiguracyjnego Parametry i tam tez mozna je
konfigurowac.

Dezaktywowanie powoduje wytgczenie dodatkowej funkcji. Ustawienia wczesniej dokonane pod tg
funkcja dodatkowa pozostajg zachowane takze po dezaktywaciji.

Aktywacja funkciji dodatkowych w obszarze konfiguracyjnym @ Regulator potozenia:

* Menu jest dostepne tylko w urzadzeniach z wyswietlaczem.
W urzadzeniach bez wyswietlacza menu nie aktywuije sie funkcja A\BIDRZUIN@[6]\| ecz na przetaczniku DIP urzadzenia

(<]

S

8

©

é Wybdér menu bez aktywowanych Wybor menu z aktywowanymi
& dodatkowych funkcji dodatkowymi funkcjami
=

8 Parametr Parametr

2 [ x.conTrOL | [ xconTtroL |
° . Funkcije .

g . dodatkowe .

£ [ ADD.FUNCTION |+ CHARACT ™ | [] [_ADD.FUNCTION |
—

[h4

g cutorf_| [] [___CHARACT |
5

@ DIRCMD | [] [__curorr |
I Aktywowanie

3 SPLTRNG | [ | X [  bircvD |
12

= XLomm | ] [ SPLTRNG |
-

o

2 X.TIME O | X.LIMIT |
S [ X.TIME |
3

3

Z

<

=

Obrazek 2:  Aktywacja funkcji dodatkowych
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3.5 CHARACT - Konfiguracja cechy korygujacej
Obszar konfiguracyjny:

Ustawienie fabryczne: Cecha korygujgca dezaktywowana.

W tym menu konfiguruje sie charakterystyke korygujgca, przy pomocy ktérej koryguje sie charakterystyke
przeptywu i charakterystyke roboczag w odniesieniu do pozycji zadanej (CMD) i skoku zaworu (POS).

Przy aktywowanej cesze korygujacej korygowana jest charakterystyka przeptywu lub charakterystyka robocza
w odniesieniu do pozycji zadanej (CMD) lub skoku zaworu (POS).

Charakterystyka przeptywu:

Charakterystyka przeptywu k|, = f(s) oznacza przeptyw zaworu, wyrazony przez wartosc k,, w zaleznosci od
suwu s wrzeciona napedowego. O charakterystyce przeptywu decyduje ksztatt obudowy zaworu, stozka
zaworu i membrany. Generalnie realizowane sg 2 typy charakterystyk przeptywu: linowa i réwnoprocentowa.

W przypadku charakterystyk liniowych jednakowym zmianom skoku ds przyporzadkowane sa jednakowe
zmiany dk wartosci k, ..

(dk,=n, -ds).

W przypadku rdwnoprocentowych charakterystyk zmiana skoku ds odpowiada réwnoprocentowej zmianie
wartosci k,,.

(dkv/kv = nréwnoproo ’ dS)
Charakterystyka robocza:
Charakterystyka robocza Q = f(s) odzwierciedla zwigzek miedzy strumieniem objetosci Q w zamontowanym
zaworze i suwiem s. W tej charakterystyce uwzglednione sg cechy przewoddw rurowych, pomp i odbior-
nikdw. Dlatego charakterystyka robocza ma ksztatt réznigcy sie od charakterystyki przeptywu.

W przypadku zadan zwigzanych z nastawianiem czesto stawia sie szczegdlne wymagania w odniesieniu do
przebiegu charakterystyki roboczej, np. linearnosc. Z tego powodu konieczne jest czasami skorygowanie w
odpowiedni sposob przebiegu charakterystyki roboczej. Z tego powodu zawér regulacyjny posiada czton
przejsciowy, realizujgcy rozne charakterystyki. Tych charakterystyk uzywa sie do korekty charakterystyki
robocze;j.

Mozna ustawia¢ charakterystyki réwnoprocentowe 1:25, 1:33, 1:50, 25:1, 33:1 i 50:1 oraz jedng charaktery-
styke liniowa. Poza tym istnieje mozliwo$¢ programowania charakterystyki zdefiniowanej przez uzytkownika
poprzez wprowadzenie punktéw podparcia.

Znormalizowany skok zaworu [%] (POS)
A

100
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) N Pozycja zadana [%]
0 100 - CMD

Obrazek 3:  Charakterystyki
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3.5.1 TYPE - Wybor cechy korygujacej
Obszar konfiguracyjny: — Menu: [JFIGING

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Uzytkownik zaawansowany
Ustawienie fabryczne: [iEEY

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu

Funkcja

ADD.FUNCTION

Aktywacja funkcji dodatkowej CHARACT

W urzadzeniach bez wyswietlacza: Aktywacja funkcji dodatkowej CHARACT na
przetaczniku DIP urzadzenia.

W tym menu wybiera sie charakterystyke korygujaca, przy pomocy ktoérej koryguje sie charakterystyke prze-

ptywu i charakterystyke roboczg w odniesieniu do pozycji zadanej (CMD) i skoku zaworu (POS).

W urzadzeniach bez wyswietlacza charakterystyke korygujaca wybiera sie w programie komputerowym Blirkert

Communicator.

Dostepne cechy korygujace:

Opis charakterystyki

inea

Liniowa cecha korygujaca

9){iml| 2
)
N
<
B o
3
()
S
c

P1:2

P 01:33
P 01:5
P 25:

P 33:1
P 50:

O D] D
—r
(=]

(@)

[@)
-

‘ Roéwnoprocentowe cechy korygujace

User-Defined

Cecha korygujaca zdefiniowana przez uzytkownika, dowolnie programowana przy
pomocy punktow podparcia

Tabela 25:  Wybdr cechy korygujacej
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3.5.2 TABLE DATA - Programowanie cechy korygujacej
zdefiniowanej przez uzytkownika

Obszar konfiguracyjny: — Menu: [FIGINE

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Uzytkownik zaawansowany

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja

ADD.FUNCTION Aktywacja funkcji dodatkowej @ glA\z7:(03].

W urzadzeniach bez wyswietlacza: Aktywacja funkcji dodatkowej CHARACT na
przetaczniku DIP urzadzenia.

CHARAC W podmenu wybranie cechy korygujacej (S alilie.-

W tym menu programuje sie ceche korygujaca definiowang przez uzytkownika, przy pomocy ktoérej koryguje
sie charakterystyke przeptywu i charakterystyke roboczg w odniesieniu do pozycji zadanej (CMD) i skoku
zaworu (POS).

W urzadzeniach bez wyswietlacza ceche korygujaca koryguje sie w programie komputerowym Birkert
Communicator.

Programowanie: Przy programowaniu punktom podparcia, dzielagcym skok zaworu na 5-procentowe kroki,
przyporzadkowywana jest za posrednictwem sygnatu standardowego (CMD) pozycja zadana. Zaprogramo-
wania cecha korygujaca wyswietlana jest w formie graficznej na wyswietlaczu lub w programie komputerowym
Birkert Communicator.

Skok zaworu [%]
(POS)

100'__:::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::__

<10} RS |

80 1+ |

70 e i
60 | |
50 Lo |
40| .
30k

20 1 |

10 F-2502 ,

- ! > Sygnat standardowy [%]
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 (CMD)

Obrazek 4:  Przyktad zaprogramowanej cechy korygujacej
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Obszar konfiguracyjny: [gefsjile]sWelelg}ige]| (-]

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Uzytkownik zaawansowany
Ustawienie fabryczne: Funkcja szczelnego zamknigcia dezaktywowana.

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja

ADD.FUNCTION Aktywacja funkcji dodatkowej [&18a0]3
W urzadzeniach bez wyswietlacza: Aktywacja funkcji dodatkowej (@184 0lg5 na
przetaczniku DIP urzadzenia.

W tym menu konfiguruje sie funkcje szczelnego zamknigcia. Ta funkcja powoduje, ze w ustawionym
obszarze zawor szczelnie zamyka sie lub catkowicie otwiera.

W tym celu wartosci graniczne dla szczelnego zamkniecia lub otwarcia zaworu (CMD) wprowadza sie w
procentach. Przejscie ze szczelnego zamkniecia do otwarcia w regulacyjnym stanie roboczym odbywa sie
przy pomocy histerezy 1%.

W urzadzeniach z funkcjg regulatora procesowego mozna wybierac, czy funkcja szczelnego zamkniecia ma
odnosi¢ sie do wartosci zadanej procesu czy do wartosci zadanej procesu.

3.6.1 CUTOFFtype - Wybor zrédia dla sygnatu wejsciowego
funkcji szczelnego zamkniecia

Obszar konfiguracyjny: [gesiile]gNelelgiige] |5l — Menu: (@18))6]

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Uzytkownik zaawansowany
Ustawienie fabryczne: [##]8), wartos¢ zadana pofozenia

Zaleznosci funkcjonalne: Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

W tym menu okresla sie zrodto dla sygnatu wejsciowego funkcji szczelnego zamkniecia.

Wartosci graniczne funkcji szczelnego zamkniecia dla obszaru skalowania wartosci zadanej procesu wpro-
wadza sie w procentach.

- Wprowadzanie dolnej wartosci granicznej dla funkcji szczelnego zamkniecia

Ustawienie fabryczne: 1%

Wele LTIl — Wprowadzanie gornej wartosci granicznej dla funkcji szczelnego zamkniecia

Ustawienie fabryczne: 100%
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3.7 DIR.CMD - Zmiana kierunku dziatania sygnatu
standardowego dla pozyciji zaworu

Obszar konfiguracyjny: [gefsjile)sWele]a}ide]|[-]
Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Uzytkownik zaawansowany
Ustawienie fabryczne: I, dodatni kierunek dziatania

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja

ADD.FUNCTION Aktywacja funkcji dodatkowej [BIIzH®3\%(p)
W urzadzeniach bez wyswietlacza: Aktywacja funkcji dodatkowej [Bl|zH@1\%[» na
przetaczniku DIP urzadzenia.

W tym menu zmienia sie kierunek dziatania sygnatu standardowego w odniesieniu do pozycji zaworu.

Znaczenie ustawienia:

(<]

)

§ m: Pozycja 0% (zawor zamkniety) steruje sie przy pomocy sygnatu standardowego 0 V, 0 mA lub 4 mA.
5 @]]: Pozycja 0% (zawor zamkniety) steruje sie przy pomocy sygnatu standardowego 5V, 10 V lub 20 mA.
o

Q

g Pozycja zadana

= (CMD)

8 A

S

i'; Otwieranie Zaworu 100% PR d Rise
= MR :

2 '

3 .

[} A Y

5 RS

x .

2 I

8 N

(%) .

< AR

s . , s I Fall

2 Zawor zamkniety 0% X » Sygnat standardowy
>

5 0 mA, 4 mA, 20 mA,
o ov 5V,10V
g

§ Obrazek 5:  Diagram kierunku dziatania

o

o

Z

<

=
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3.8 SPLTRNG - Podziat zakresu sygnatu (Split range)
Obszar konfiguracyjny:

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Uzytkownik zaawansowany
Ustawienie fabryczne: Minimum 0%, Maximum 100% (brak podziatu zakresu sygnatu)

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja

ADD.FUNCTION Aktywacja funkcji dodatkowej g Buiz{)[€].

W tym menu istnieje mozliwo$¢ podzielenia zakresu sygnatu standardowego na kilka urzadzen. Przy czym
sygnat standardowy ograniczany jest dla wartosci zadanej potozenia przez minimalng i maksymalng wartosc.

Wartosé minimalna i wartos¢ maksymalna, ktérymi ograniczany jest zakres sygnatu standardowego, podaje
sie w procentach.

Ograniczony zakres sygnatu standardowego obejmuje caty zakres skoku, wykonywanego przez zawor.

Podziat zakresu sygnatu moze by¢ przeprowadzony bez natozenia lub z natozeniem dla zakreséw sygnatu
standardowego 0...20 mA, 4...20 mA, 0...5V lub 0...10 V.

Dzieki podziatowi zakresu sygnatu mozna uzywac kilku zaworéw naprzemiennie lub jednoczesnie przy nakta-
dajacych sie zakresach wartosci zadanej w funkcji nastawnikow.

Zakres ustawiania dla wartosci minimalnych i wartosci maksymalnych.

ey 0...75%
25..100%

Roznica miedzy Minimum i Maximum musi wynosi¢ minimalnie 10 %.

Przyktad: Podziat zakresu sygnatu standardowego na dwa zakresy wartosci zadanej

Przykiad Skok zaworu [%] (POS)

A
Zakres sygnatu standardowego: 100 i .........................

4..20 mA

Ustawienie zakresu wartosci zadanej
dla urzadzenia 1:
Minimum 0%, Maximum 37,5%

Ustawienie zakresu wartosci zadanej
dla urzadzenia 2:
Minimum: 37,5%, Maximum 100%

St----=-==-=-====-===

o
(o'
> SK--------------

4 > Wartosé

N y P zadana [mA]
Zakres wartosci  Zakres wartosci
zadanej zadanej
urzadzenie 1 urzadzenie 2

Zakres sygnatu  Zakres sygnatu
standardowego  standardowego
urzadzenie 1 urzadzenie 2

Obrazek 6:  Diagram, podziat zakresu sygnafu
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3.9 X.LIMIT - Mechaniczne ograniczenie skoku
Obszar konfiguracyjny:

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Uzytkownik zaawansowany
Ustawienie fabryczne: Minimum 0%, Maximum 100% (brak ograniczenia skoku)

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja

ADD.FUNCTION Aktywacja funkcji dodatkowej L@ H[YIH].

W tym menu mozna ograniczac fizyczny zakres skoku zaworu, ktdéry wyznaczony jest przez mechaniczne
pozycje koncowe.

Przy ograniczaniu skoku zaworu w odniesieniu do fizycznego zakresu skoku wprowadza sie wartos¢ pro-
centowg dla pozycji poczgtkowej i pozycji koncowej. Przy czym zakres ograniczonego skoku ustawia sie na
wartos¢ rowna 100%.

Zakres ustawiania dla pozycji poczatkowej i pozyciji koncowe;j.
e 0...90%
10...100%

Rdznica miedzy pozycja poczatkowa i pozycja koricowag musi wynosi¢ minimalnie 10 %. To znaczy, ze naj-
bardziej minimalny skok zaworu wynosi 10 % fizycznego zakresu skoku.

W recznym stanie roboczym funkcja ograniczenia skoku nie dziata. Zawoér mozna przemieszczaé
recznie do pozyciji, lezgcych poza ograniczonym zakresem skoku.

Pozycje zaworu, lezgce poza ograniczonym zakresem skoku, wyswietlane sg jako ujemne lub dodatnie
wartosci > 100 %.

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

Ograniczony zakres Suw fizyczny (%)
skoku (%) A A
54— 160+ 100
-,
Nieograniczony suw s
Rl > <
Q|EE 100
|l =>=
Q105 >
Ol NN
= =0 [3)
o320
oc|PTa 20
=8| -EQ
Gl
X
g3|a gﬂ
o NN = 0
0O
x o
©
N ;_‘% 40 >
4 8 12 16 20 Wartos$¢ zadana
[mA]

Obrazek 7:  Diagram, mechaniczne ograniczenie skoku
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3.10 X.TIME - Ograniczenie czasu nastawiania
Obszar konfiguracyjny:

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Uzytkownik zaawansowany
Ustawienie fabryczne: Maksymalna predkosé, jaka obliczona zostata przez funkcje X.TUNE.

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja

ADD.FUNCTION Aktywacja funkcji dodatkowej S

W tym menu mozna przedtuzaé czas otwarcia i zamkniecia zaworu dla catego suwu, co powoduje ograniczenie
predkosci nastawiania.

zamkniecia dla catego suwu i wprowadza go do menu L§ILY=. Dzieki temu zawdr otwiera i zamyka

Przy uruchamianiu funkcja L@I8\I= automatycznie oblicza minimalny czas otwarcia oraz czas
sie z maksymalng predkoscia.

W celu ograniczenia predkosci nastawiania wpisuje sie przedziat czasowy, w ktérym zawodr otworzy lub
zamknie sie w odniesieniu do catego skoku.

Zakres ustawiania dla czasu otwarcia i czasu zamknigcia.
O RiIylsl 1*...60 s
Closing time RS

* Wartosc teoretyczna. Najmniejszy czas zamkniecia oblicza sie w zaleznosci od urzgdzenia przy pomocy
funkcji X. TUNE.

Wplyw ograniczonej predkosci otwarcia przy skoku wartosci zadanej

Skok zaworu [%] ,

A
LS e il A
/, 1
’ 1
. 1
e 1
Wartosé :
zadana :
1
1
Wartosc !
rzeczywista
R |
¢ 1
// 1
/’ !
0 ! > t
Open
< »

Obrazek 8:  Diagram, ograniczony czas otwarcia
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3.1 KONSERWACIJA - Uruchomienie i konserwacja
regulatora potozenia

Obszar konfiguracyjny: AMAINTENANC

W tym menu znajduja sie funkcje do uruchamiania regulacji potozenia i armatury membranowej oraz
funkcja, ktéra obstuguje czyszczenie regulacyjnych zaworéw membranowych.

3.11.1 X.TUNE - Automatyczne dopasowanie regulacji potozenia
dla zaworéw gniazdowych

Obszar konfiguracyjny: AMAINTENANC

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Instalator

Zaleznosci funkcjonalne: Niedostepna w regulacyjnych zaworach membranowych
W urzadzeniach bez wyswietlacza funkcje X.TUNE przeprowadza sie przyci-
skiem OPEN i przyciskiem CLOSE w urzadzeniu.

Przy pomocy funkcji X. TUNE dopasowuije sie regulacije potozenia do fizycznych warunkéw urzadzenia. Przy czym
sygnat czujnika ustawiany jest do (fizycznego) suwu uzytego nastawnika.

3.11.2 M.QO.TUNE - Automatyczne dopasowanie regulaciji
potozenia dla zaworéw membranowych

Obszar konfiguracyjny: AMAINTENANC

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Instalator

Zaleznosci funkcjonalne: Dostepna tylko w regulacyjnych zaworach membranowych
W urzadzeniach bez wyswietlacza funkcje M.Q0.TUNE przeprowadza sie przy-
ciskiem OPEN i przyciskiem CLOSE w urzadzeniu.

Przy pomocy funkcji M.Q0.TUNE dopasowuije sie regulacje potozenia do fizycznych warunkéw urzadzenia.

Przy przeprowadzaniu funkcji M.Q0.TUNE automatycznie obliczane i dopasowywane sa nastepujace
parametry:

» Dopasowanie sygnatu czujnika do (fizycznego) suwu uzytego nastawnika.
» Obliczanie optymalnej sity szczelnego zamkniecia. Optymalna sita szczelnego zamkniecia uwzglednia
szczelne zamkniecie zaworu oraz dtuga zywotno$sé membrany z powodu niskiego poziomu zuzycia.

Punkty menu do przeprowadzania funkcji M.Q0.TUNE
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W zaleznosci od wersji urzadzenia do dopasowania regulacji potozenia dla zaworéw membranowych dostepne
jest 1 menu lub dostepne sg 2 menu. Réznica miedzy oboma menu polega na obliczaniu punktu szczelnego
zamknigcia.

o (\EelORIVN =R NN dostepna jest w przypadku wszystkich membranowych zawordw regulacyjnych.
Punkt szczelnego zamknigcia oblicza sie przy pomocy recznego zblizania sie.

o (\KeloR b\ =EVNUA 0] dostepna jest tylko w membranowych zaworach regulacyjnych z funkcjg regulatora
procesowego.

Punkt szczelnego zamknigcia obliczany jest automatycznie za posrednictwem wartosci zadanej procesu.
W zwigzku z tym, przed przeprowadzeniem funkcji M.Q0.TUNE-AUTO wartosci procesowe i regulacja
50 procesu musza by¢ wyskalowane.
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3.11.3 M.CLEAN - Funkcja czyszczenia dla regulacyjnego zaworu
membranowego

Obszar konfiguracyjny: AMAINTENANCE

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Instalator

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja
- Funkcja dostepna tylko w regulacyjnych zaworach membranowych.
M.CLEAN.source Aktywowanie funkcji przez cyfrowe wejscie.

Przy uzyciu menu uruchamia sie i koniczy funkcje czyszczenia dla regulacyjnych zaworéw membranowych.

W trakcie przeprowadzania funkcji \\N&IB=\\\| zawor na biezgco przetgcza sie miedzy pozycjami otwarcia 80 %
i 100 %. Przez to, podczas ptukania wszystkie czesci kontaktujace sie z medium sg dostepne dla czyszczenia,
a armatura membranowa moze zosta¢ bardzo doktadnie wyczyszczona.

Aktywowanie funkcji czyszczenia przez cyfrowe wejscie.

Alternatywnie do aktywowania w menu funkcje czyszczenia mozna wtgczaé przez cyfrowe wejscie. W tym celu
w obszarze konfiguracyjnym [N RO musi zostaé wybrane zrédto BIETIEL.

S/ CHADDITIONAL I0s=4DIGITAL INE®YM.CLEAN.source

3.11.4 M.SERVICE - Uruchomienie armatury membranowej

Obszar konfiguracyjny: [gefiile]gWelelatige] (= / (AN R RSN VAN (€=

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Instalator

Zaleznosci funkcjonalne:

Menu Funkcja
- Funkcja dostepna tylko w regulacyjnych zaworach membranowych.

- W urzadzeniach bez wyswietlacza: Aktywowanie funkcji M.SERVICE przyciskiem
OPEN i przyciskiem CLOSE.

Przy uzyciu tego menu aktywuje sie funkcje uruchamiania armatury membranowe;.

Procedura funkcji M.SERVICE przeprowadzana jest podczas montazu, przed skreceniem na state gniazda
membranowego z obudowag zaworu i stanowi wazna pomoc dla montazu membrany.
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Funkcja M.SERVICE zapobiega uszkodzeniu lub naciggnieciu membrany podczas montazu. Zamontowanie
naciggnietej membrany redukuije jej zywotnosé.
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3.12 DIAGNOSTYKA - Diagnostyka regulatora
potozenia

Obszar konfiguracyjny: [qokeaenialy / RN s

W tym menu konfiguruje sie funkcje diagnostyczne oraz wartosci réznych diagnostyk.
3.12.1 POS.MONITOR - Kontrola pozycji regulatora potozenia
Obszar konfiguracyjny: [ keaenialsy / RN IEE

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Uzytkownik zaawansowany

Funkcja [deEH VN (@1\laNe]zi przeznaczona jest do monitorowania aktualnej pozycji napedu.

W podmenu wyznacza sie pasmo toleranciji dla wartosci zadanej potozenia (w procentach).
Pasmo toleranciji informuje o dozwolonej odchytce miedzy pozycija rzeczywista i wartosciag zadang potozenia
w stanie trwania (po uptywie czasu kompensacji). Przy przekroczeniu dozwolonej odchyitki wysytany jest
komunikat.

W podmenu wyznacza sie przedziat czasowy dla zréwnania pozycji rzeczywistej z
wartoscig zadang potozenia.

Przedziat czasowy okreslany jest rowniez jako czas kompensaciji i zaczyna by¢ odliczany, jak tylko wartos¢
zadana potozenia bedzie stata. Po uptynieciu czasu kompensaciji rozpoczyna si¢ monitorowanie.

Jezeli podczas monitorowania odchytka regulacyjna pozycji rzeczywistej w stosunku do wartosci zadane;j
potozenia bedzie wieksza od odchytki wyznaczonej w pasmie tolerancji, wysytany jest komunikat.

Schematyczna prezentacja

14 I
120 : i Legenda:
1L _CMD C ) CMD = warto$¢ zadana pozycji
_________________________ A .| § Pasmo toleranciji ) )
08 L +y Odchytkaregulacyjna (ustawianie w %) POS = pozycja rzeczywista
Czas kompensaciji = czas usta-
0.6 - POS |

: wiany w sekundach, ktéry czeka
0.4 E | do momentu poréwnania odchytki
: regulacyjnej z pasmem tolerancji.
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o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
—>
Czas
kompensaciji

Obrazek 9:  POS.MONITOR; Schematyczna prezentacja monitorowania pozycji
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4 PUNKTY MENU WEJSCIA/WYJSCIA

4.1 PV - Parametryzacja rzeczywistej wartosci
procesowej

Obszar konfiguracyjny: [y JJIEWAGIN{ o)1

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Instalator
Zaleznosci funkcjonalne: Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

W tym menu wybiera sie zrédto sygnatu dla rzeczywistej wartosci procesowej i w zaleznosci od wyboru
okresla parametry analogowego zrddta sygnatu.

W podmenu dostepne sa zrédta sygnatu [JiF | NEIEE.

INiETEY]: Dla wszystkich czujnikow analogowych (4-20 mA, PT100, czestotliwosg).

[fiE: Sygnaty czujnika wysytane przez biiS. (Czujniki wspétpracujace z biiS lub czujniki analogowe, ktére
sprzega sie z modutem IO do sieci buS).

W przypadku wybrania zrédta sygnatu [NEIRE] przy parametryzacii rzeczywistej wartosci procesowej
dostepne sa nastepujgce mozliwosci:

* Wybdr typu sygnatu dla rzeczywistej wartosci procesowej w menu AW /AARIeRaYof=
Dostepne sa: 4-20 mA, Frequency (czestotliwosé), PT 100.
Ustawienie fabryczne: 4-20 mA

Fizyczna jednostke ustawia sie w obszarze konfiguracyjnym Regulator procesowy w menu .

4.1.1 Ustawienia przy wyborze typu sygnatu 4-20 mA
« Skalowanie rzeczywistej wartosci procesowej w menu [QELEILE.
Ustawienie fabryczne: Minimum 0%, Maximum 100%

« Aktywowanie rozpoznawania przerwania sygnatu dla rzeczywistej wartosci procesowej w menu el

loss detection}

Wraz z aktywacjg okresla sie takze status urzadzenia dla wydania komunikatu.

Dostepne s3: OMEIR o alleeuley (poza specyfikacja) i [Higey (btad).
W przypadku wybrania [S{fe]; naped przemieszcza sie przy przerwaniu sygnatu do pozyciji

zabezpieczajgce;.

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

4.1.2 Ustawienia przy wyborze typu sygnatu Czestotliwos¢

Ustawienie wspotczynnika K do kalibracji czujnika przeptywu w menu [[Glgztee)-

Opis wspétczynnika K:

Wspodtczynnik K (impuls/litr) jest wspotczynnikiem proporcjonalnoscir do przeliczania miedzy sygnatem
czujnika (impulsy/jednostka czasu) i wartoscig rzeczywistg procesu PV (ilosé/jednostka czasu).

Obliczenie:
1
p | nika . _ .
mpuls czujnika —Wspo’ Tozynmik K natezenie przeptywu s
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Przyktad:
impul ' th
|mﬁu sy na jednostke czasu Obliczenia
L — / F e Wspétczynnik K 5: ;
A (2° 100 impulséw/min » —— — =20 //min.
A : Y N 5 (impulsowl/litr)
&é‘%&)\(\ fi:‘%‘)b\oﬂ Wspétczynnik K 10: ;
S e 100 impulséw/min = 10 I/min.
RS ; P 10 (impulsow/itr)
7 P .
0 1-0 50" litry na jednostke czasu

Obrazek 10: Przyktad: Wspdfczynnik do kalibracji czujnika przy typ sygnafu Czestotliwos¢
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4.2 DIGITAL OUT - Konfiguracja wyjs¢ cyfrowych
Obszar konfiguracyjny: [T CRACIL s —

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Instalator
Zaleznosci funkcjonalne: Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

Opis dotyczy punktéw menu [BllelyyAASeIA | i pl(elhr.\Melia~. Menu do konfiguracji dla obu

cyfrowych wyjsc¢ jest identyczne.

W menu BIlelRrAAMOIBRE| konfiguruje sie dodatkowe cyfrowe wyjscie.

4.2.1 Wybodr zrodta sygnatu dla cyfrowego wyjscia

W podmenu EJJU[FI®]= dostepne sa zrédta sygnatu [l | K.
Ustawienie fabryczne: Intern

wybiera sie, jezeli sygnat ma byé uzywany do wewnetrznego zadania / funkgcji.

jest uzywany, jezeli sygnat buS ma by¢ wysytany przez cyfrowe wyjscie!

4.2.2 Okreslanie funkcji cyfrowego wyjscia

W podmenu [gl¥]\[e3[0))| okresla sie, przy jakim zdarzeniu cyfrowe wyjscie ma wydac¢ sygnat zatgczenia O lub 1.
Ustawienie fabryczne: Position limit

Monitorowanie pozycji zaworu. Przekroczenie w gore lub w dét wyznaczonej pozycji
granicznej.
Przy wybraniu tej funkcji pojawia sie poziom wyzej menu o jednakowej nazwie
przeznaczone do wpisywania, od jakiej wartosci procentowej ma by¢ wyswietlana
odchyika regulacyjna.

Dostepne komunikaty dot. statusu urzadzenia, tak lub nie

Przy wybraniu tej funkcji pojawia sie poziom powyzej menu o jednakowej nazwie
przeznaczone do okreslania stanu urzadzenia, dla ktérego ma by¢ wysytany komunikat.
Ustawienie fabryczne: Error

Do wyboru dostepne sg nastepujace statusy urzadzenia:

\ETENERTE Koniecznos¢ przeprowadzenia konserwaciji

Out of specificationfgley£Es o l=Ioil EIoF:!
Kontrola dziatania

[Ei5ei Awaria, biad lub usterka
Stan roboczy: automatyczny lub reczny

Przekroczenie dopuszczalnej odchytki regulacyjnej
Przy wybraniu tej funkcji pojawia sie poziom wyzej menu o jednakowej nazwie
przeznaczone do wpisywania, od jakiej wartosci procentowej ma by¢ wyswietlana
odchyika regulacyjna.

Naped w pozycji zabezpieczajacej
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Mozliwosci wydawania komunikatu i przynalezne sygnaty zataczajace dla cyfrowego wyjscia 1 i 2:

Menu Sygnat Opis
zatgczajacy
0 Pozycja rzeczywista znajduje sie powyzej pozyciji granicznej
1 Pozycja rzeczywista znajduje si¢ ponizej pozycji graniczne;
0 Dostepny komunikat dla wybranego statusu urzadzenia
1 Komunikat niedostepny dla wybranego statusu urzadzenia
0 Urzadzenie w automatycznym stanie roboczym
1 Urzadzenie w recznym stanie roboczym
0 Odchytka regulacyjna znajduje sie w zakresie ustawionej granicy
1 Odchytka regulacyjna znajduje sie poza zakresem ustawionej granicy
0 Naped nie znajduje sie w pozycji zabezpieczajacej
1 Naped znajduje sie w pozycji zabezpieczajgcej

Sygnat wyjscia jest zalezny od ustawionego stanu zatgczenia NO lub NC.

Sygnat zatgczajacy Stany zatgczenia

NO normally open NC normally closed
0 ov 24V
1 24V oV

4.2.3 Okreslanie stanu zataczenia dla cyfrowego wyjscia

W podmenu [BI[EIRVAABRLY/ o5 okresla sie stan zatgczenia dla cyfrowego wyijscia.

Ustawienie fabryczne: Normally open
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5 PUNKTY MENU REGULATOR PROCESOWY

5.1 PID-PARAMATER - Parametryzacja regulatora
procesowego

Obszar konfiguracyjny: [gfelel=t{-Nefe]glife] [}

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Uzytkownik zaawansowany

Zaleznosci funkcjonalne: Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.

W tym menu ustawia sie recznie nastepujgce parametry regulacyjne regulatora procesowego.

Czes¢ proporcjonalna (czesé P regulatora PID)
Czas resetowania (czes¢ | regulatora PID)
Czas wyprzedzania (cze$¢ D regulatora PID)

BI=1\\[p]  Strefa nieczutosci (strefa martwa) regulatora procesowego
Punkt roboczy

regulatoréw PID“ auf Seite 68 oraz ,,8 Zasady ustawien dla regulatora PID“ auf Seite 73.

Podstawy do ustawiania regulatora procesowego znajduja sie w rozdziatach ,,7 Wiasciwosci

5.1.1 DBND - Ustawianie strefy nieczutosci (strefa martwa)

Przy pomocy tej funkcji okresla, aby regulator procesowy reagowat dopiero od okreslonej réznicy standardowe;.
Takie rozwigzanie chroni naped elektryczny przed zuzyciem.

Ustawienie fabryczne: 1,0% odniesione do rozpietosci skalowanej rzeczywistej wartosci procesowej

(ustawienie w obszarze konfiguracyjnym [[g]elfiEFACIT eIV & — W e PV.scalell

Xd2°‘ A
Wartosé /

zadana Réznica ,
procesu (SP) regulacyjna e do regulatora
L Xd2 Xd2©
Rzeczywista Strefa martwa

wartosc¢ pro-
cesowa (PV)

Obrazek 11: Diagram DBND, strefa nieczutosci przy regulacji procesu
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51.2 Ustawianie parametréw regulatora PID

W urzadzeniach z funkcjg regulatora procesowego oprécz wiasciwej regulacji potozenia zaimplementowany
jest regulator PID odpowiedzialny za regulacje procesu.

@ Automatyczng parametryzacje regulatora PID mozna przeprowadzaé przy pomocy funkciji

PTUNE}

Menu do aktywowania funkcji P.TUNE znajduje sie w obszarze konfiguracyjnym —

Process controllerE=3MAINTENANCEREYCALIBRATION?

Punkty menu do parametryzacji regulatora PID:

Czes¢é proporcjonalna (wspétczynnik wzmochnienia)
Czesc¢ proporcjonalna okresla czes¢ P regulatora PID.

Ustawienie fabryczne: 1

g Ustawianie czesci proporcjonalnej w punktach podmenu:

§ VEE Ustawianie wartosci.

Yo}

; Whlii  Ustawianie jednostki fizyczne;j.

j“é’ Wybdr jest zalezny od wielkosci fizycznej, ktéra ustawiona jest w obszarze

& konfiguracyjnym [JlaaRaeligalay W menu S SUNIT

=

()

% TN| Czas resetowania

'§ Czas resetowania okresla czes¢ | regulatora PID.

® Ustawienie fabryczne: 999 s

L

5 TV Czas wyprzedzania

jéi Czas wyprzedzania okresla czes¢ D regulatora PID

@

? Ustawienie fabryczne: 0 s

5

2

(]

> 5.1.3 XO - Ustawianie punktu roboczego

o

§ Punkt roboczy odpowiada wielkosci nastawczej w procentach, ktéra dodawana jest do wielkosci nastawczej
§ PID regulatora procesowego jako offset niezalezny od odchyiki regulacyjnej. Wielkos¢ nastawcza PID regu-
§ latora procesowego zalezna jest od odchytki regulacyjne;j.

; Punkt roboczy stosowany jest przede wszystkim w regulatorach procesowych ze struktura P. Punkt roboczy
g powoduje w tym przypadku, ze w stanie stacjonarnym przy okreslonym punkcie roboczym procesu mozna

osiggna¢ standardowa réznice o wartosci 0.

Ustawienie fabryczne: 0,0%

58




Typ 336x e
Punkty menu Regulator procesowy Puu:!c’lo['hsevs'lzmts
5.2 SP.SLOPE - Ustawianie wspodtczynnika wzrostu na

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

jednostke czasu
Obszar konfiguracyjny:
Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Uzytkownik zaawansowany

Ustawienie fabryczne: 1,000

W menu SN0l = mozna ograniczaé predkosé, ktdrg zmienia sie wartosé zadang procesu.

Parametry Rise i Fall informujg, jak mocno moze zmienia¢ sie warto$¢ zadana procesu w ciggu 1 sekundy.

Ustawienie w menu.

W celu ustawienia wpisuje sie wartos¢ dla jednostki fizycznej w odniesieniu do 1 sekundy.
Ustawienie dla ruchu do gory.

Ustawienie dla ruchu w dét

Wplyw ograniczenia predkosci przy skoku wartosci zadanej

PV/SP
A
Wartos$é zadana
(SP) Wartos¢ 1s

rzeczywista/i | \g------ :

PV :
: Rise ' Fall

S .

\/
—

Obrazek 12: SP.SLOPE, wptyw ograniczenia przy skoku wartosci zadanej
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6 PUNKTY MENU USTAWIENIA OGOLNE

6.1 Dioda stanu — Ustawianie diod do informowania
o stanach pracy urzadzenia

Obszar konfiguracyjny: [EEREERET R
Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Instalator

Ustawienie fabryczne: JEIWENplele (SRR g3y 6]

W menu ustawia sie stany urzadzenia, jakie majg by¢ wyswietlane na pierscieniu LED.
Mozna wybiera¢ nastepujace tryby LED:

:

:

ilValve mode + warnings|

:
W przypadku trybéw i mozna ustawiaé kolor dla wys$wie-

tlania stanu urzadzenia ,Zawdr otwarty“ i ,Zawor zamkniety“.

6.1.1 Opis trybu zaworu

W trybie zaworu wyswietlana jest pozycja zaworu i status urzadzenia ,,Awaria“.

W trybie zaworu nie sg wyswietlane komunikaty dotyczace statusu urzadzenia ,,Poza specyfi-
kacja“, ,,Koniecznos¢ konserwaciji“ i ,Kontrola dziatania“.
Wyswietlanie w trybie zaworu:

W przypadku statusu urzadzenia ,Normal“: State Swiecenie w kolorze pozycji zaworu.
Przy statusie urzadzenia ,,Awaria“: Naprzemienne miganie w czerwonym kolorze i kolorze pozyciji zaworu.
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Pozycja zaworu

Kolor dla pozyciji zaworu

Kolor dla statusu urzadzenia
»7Awaria“

otwarty z6tty czerwony
pomiedzy biaty
zamkniety zielony

Tabela 26:  Wyswietlanie stanu urzadzenia w trybie zaworu
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6.1.2 Opis dla trybu zaworu + ostrzezenia

W tym trybie wyswietlana jest pozycja zaworu oraz stany zaworu ,Awaria“, ,,Poza specyfikacja®,
»,Koniecznos¢ konserwacji“ oraz ,,Kontrola dziatania®.

W przypadku wystepowania kilku statuséw urzadzenia wyswietlany jest status urzgdzenia z najwyzszym prio-
rytetem. Priorytet zalezy od wielkosci odchylenia od pracy standardowej (kolor czerwony = awaria = najwyzszy
priorytet).

Wyswietlanie w trybie zaworu + ostrzezenia:

Przy statusie urzadzenia ,,Normal“: State Swiecenie w kolorze pozycji zaworu.

Przy statusie urzadzenia, odbiegajacym od statusu ,Normal“: Naprzemienne miganie w kolorach dla pozyciji
zaworu i statusu urzadzenia.

Pozycja zaworu | Kolor dla Kolor dla statusu urzadzenia
sv?:r{glfz:)?y%?ngsm- Awaria, btad Kontrola Poza Koniecznos¢
lub usterka dziatania specyfikacja [ przeprowa-

dzenia kon-
serwagcji

otwarty 26ty czerwony pomaranczowy | zotty niebieski

pomiedzy biaty

zamkniety zZielony

Tabela 27: Wyswietlanie stanu urzadzenia w trybie zaworu + ostrzezenia

6.1.3 Ustawianie kolorow do pokazywania pozyciji zaworu

Obszar konfiguracyjny: e ¥Status LED

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Instalator

Zalezno$ci funkcjonalne: Ustawienie tylko dla trybéw JValve mode + warnings}

Ustawienie fabryczne: z6tty kolor dla Zawor otwarty, zielony kolor dla Zawér zamkniety.
Dla wyswietlania na pierscieniu LED pozycjom zawordw (otwarty i zamkniety) mozna przyporzadkowywac
kolor zo6tty i zielony.

Jezeli w menu SIEAUEARES — [EEE wybrano lub N R e eE, to do ustawienia

dostepne s3g nastepujace punkty podmenu:

. W tym menu wybiera sig kolor pierscienia LED dla wyswietlania stanu urzadzenia ,,Zawor
otwarty*“. Dostepny jest kolor zotty i zielony.

. W tym menu wybiera sig kolor piercienia LED dla wyswietlania stanu urzadzenia ,Zawor
zamkniety“. Dostepny jest kolor zétty i zielony.
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6.1.4 Opis trybu NAMUR

W trybie NAMUR pierscienn LED zgodnie z NAMUR NE 107 w kolorze wybranym dla statusu urzadzenia.

W przypadku wystepowania kilku statuséw urzadzenia wyswietlany jest status urzadzenia z najwyzszym prio-
rytetem. Priorytet zalezy od wielkosci odchylenia od pracy standardowej (kolor czerwony = awaria = najwyzszy
priorytet).

Wyswietlanie w trybie NAMUR:

Wyswietlanie w oparciu o NE 107, wydanie 2006-06-12

Kolor Kod koloru | Opis Znaczenie
czerwony | 5 Awaria, btad lub Z powodu usterki w dziataniu urzadzenia lub jego
usterka peryferyjnym wyposazeniu nie jest mozliwa normalna
eksploatacja.
pomaran- | 4 Kontrola dziatania | Przy urzadzeniu prowadzone sg prace, dlatego normalna
czowy eksploatacja nie jest mozliwa.
z6tty 3 Poza specyfikacjg | Warunki otoczenia lub warunki procesowe dla urzgdzenia

poza zakresem okreslonym w specyfikacji.

Wewnetrzna diagnostyka urzgdzenia wskazuje na problemy
W urzgdzeniu lub problemy z warunkami procesowymi.

niebieski | 2 Koniecznosc¢ Urzadzenie znajduje sie w normalnym trybie eksploata-
przeprowadzenia cyjnym, ale jego dziatanie zostanie wkrotce ograniczone.
konserwacii — Przeprowadzi¢ konserwacje urzadzenia.

zielony 1 Diagnostyka Urzadzenie w stanie roboczym bez bteddw. Zmiany statusu
aktywna wyswietlane przy uzyciu réznych koloréw.

Komunikaty przesytane sa za posrednictwem ew. podta-
czonej magistrali Fieldbus.

biaty 0 Diagnostyka Urzadzenie jest wtgczone.
hieaktywna Zmiany statusu nie sg wyswietlane.

Komunikaty nie sg przesytane za posrednictwem ew. pod-
taczonej magistrali Fieldbus.

Tabela 28:  Wyswietlanie statusu urzadzenia w trybie NAMUR
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6.2 Hasta — Aktywowanie i dezaktywowanie ochrony
hastem

Obszar konfiguracyjny: [EE G E0IE —

Prawa uzytkownika wymagane do ustawienn w menu: Instalator (przy ustawionym zabezpieczeniu
hastem)

Ustawienie fabryczne: Zabezpieczenie hastem nieaktywowane

W stanie w momencie dostawy zabezpieczenie hastem nie jest aktywowane. Ustawiern w oprogramowania
mozna dokonywac¢ w kazdym momencie i bez podawania hasta.

Do ustawien, ktorych moga dokonywac wytacznie pracownicy firmy Birkert, wymagane jest wpro-
wadzenie hasta.

Po aktywowaniu zabezpieczenia hastem ustawienia w oprogramowaniu mozliwe sg wyfgcznie z wyma-
ganymi prawami uzytkownika i po wprowadzeniu kodu.

Dla przyporzadkowania praw uzytkownika dostepne sa 3 poziomy uzytkownika.

Poziom Symbol | Opis
uzytkownika

Advanced use

Wymagany PIN: Fabrycznie przydzielony kod 005678

Prawa: odczyt wartosci, ograniczone prawo do zmiany wartosci.

Wymagany PIN. Fabrycznie przydzielony kod 001946

Prawa: odczyt wartosci, rozszerzone prawo do zmiany wartosci.

Wymagany PIN.

= |

Tylko dla pracownikow firmy Birkert

Tabela 29:  Poziomy uzytkownikow

Na poziomach uzytkownikdw i BEEE] mozna zmieniac fabrycznie przydzielony kod (hasto).
Uwaga! Hasta nalezy dokumentowac i udostepnia¢ wytacznie upowaznionym osobom.

Po aktywowaniu wygaszacza ekranu zmiana ustawien, wymagajacych okreslonego poziomu uzyt-
kownika, mozliwa jest tylko po wprowadzeniu hasta.

Przy aktywowanym zabezpieczeniu hastem do jego zmiany wymagany jest poziom uzytkownika [ EIEL-

MAN 1000390999 PL Version: A Status: RL (released | freigegeben) printed: 15.05.2019

Poziom uzytkownika zmienia sie w menu kontekstowym.
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6.3 Symulacja - Symulowanie funkcji urzadzenia

Przy uzyciu tej funkcji mozna niezaleznie od siebie symulowac¢ warto$¢ zadang, proces i zawdr procesowy.

Po ponownym uruchomieniu urzadzenia funkcja symulacji jest nieaktywna.
Ustawienia w menu resetowane sa do ustawienia fabrycznego.

6.3.1 SIGNAL GENERATOR - Symulacja wartosci zadanej
Obszar konfiguracyijny: EYMAINTENANCERSS

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Instalator
Ustawienie fabryczne: SIGNAL GENERATOR wytaczony (Off), forma fali stata

W tym menu dokonuje sig ustawien dla symulacji wartosci zadane;j.
W podmenu S1[€]\VA\B{eY0y! okresla sie ksztatt fali dla symulacji wartosci zadane;.

Constant Sygnat staty 4

Fala sinusoidalna T/\/\/\

quare Fala prostokatna T

riangle Fala trojkatna T/\/\/\/

Przebieg zmienny ciggu fal.

\

@
5
D

\/

i

\

\

ﬁ
X
()
[e}

Dla wybranej formy fali mozna ustawia¢ nastepujace parametry:

Pozycja Ustawienie parametréw Sc'he_matyf:zna prezentacla parametréw na przykiadzie
menu fali sinusoidalnej
A
Offset (przesuniecie punktu 70% 4
zerowego w %) 50% -p---f-m-m N N\ Przesuniecie
1 w %
»t
A
TO% -l g mmm e g m - m -
INUEHOEE | (amplituda w %) 509% |- Amplituda w %
»t
A
., Czasws
70% . .
Period (czas trwania w s) 50%
» t

Tabela 30:  Ustawienia parametrow form fali dla symulacji wartosci zadanej
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6.3.2 PROCESS SIMULATION - Symulacja procesu i zaworu

procesowego

Obszar konfiguracyjny: - NEEE —

Prawa uzytkownika wymagane do ustawien w menu: Instalator
Zaleznosci funkcjonalne: Dostepny tylko w urzadzeniach z funkcja regulatora procesu.
Ustawienie fabryczne: Symulacja procesu dezaktywowana

Przy pomocy symulacji procesu mozna symulowac system regulaciji, ktéry moze by¢ modelowany z réznych
funkcji transmisji. Dzieki temu istnieje mozliwos¢ testowania urzadzenia w warunkach procesowych oraz

poprzez wykonanie funkcji PTUNE mozliwos¢ domysinego ustawienia regulatora procesowego.

Opis punktéw menu do symulacji procesu:

W menu [ga{0le] =R {e14hy' mozna dla modelowania systemu regulacji wybiera¢ roznie funkcje transmisji. Sg one

po kolei wtgczane podczas symulacii.

Struktura modelu symulacji procesu

Funkcje transmis;ji

Czton P Czton czasu | Nielinearnos¢ | Czton PT1 Czton PT1 Czton PT2 Czton |
martwego charakterystyki | Nr 1 Nr 2
— - RS g - i - i - - /_/',

Zawsze Ustawienie w | Ustawienie w | Wybrac czfony transmisyjne w menu [ Rieai-
dostepny. | menu BLEELE | menu
Wspt e . Ustawienie cztonéw transmisyjnych w punktach menu:
czynnik Charaktery- 1.PT1 2.PT1 PT2t§PT2d
wzmoc- styka zdefi-
nienia. niowana przez
. uzytkownika
Ustawienie ;
W menu patrz rozdziat
K] CHARAC
Tabela 31:  Struktura symulacji procesu

Opis funkcji transmisji

Funkcja
transmisji

Przedstawienie zachowania sie podczas transmisji

Czton P

Zmienna wejsciowa

u—»

»
| o

Zmienna wyjsciowa

_>y
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Funkcja Przedstawienie zachowania si¢ podczas transmisji
transmisji
Czton czasu y
martwego

Zmienna wejsciowa — Zmienna wyjsciowa
u— —Yy
i - >t

Nielinearnosé

Zmienna wejsciowa Zmienna wyjsciowa

u— — Yy
(<]
)
N
0
=]
0 Czton PTH1
5
2
£ Zmienna Zmienna wyjéciowa
= wejsciowa
S ) —> — Yy
? u
D
(5]
2
L
£
kel
o Czton PT2
(]
o
L . S . S
= Zmienna wejsciowa Zmienna wyjsciowa
[h4
@ u— —>y
T
(%)
<
=
S
12
) Czton |
>
=
ﬂ- . e . . e .
2 Zmienna wejsciowa Zmienna wyjsciowa
(2]
§ u— —>y
o
o
e
Z
<
=

Tabela 32: Opis funkcji transmisji

W menu mozna wpisywac wspoétczynnik wzmocnienia dla systemu regulacji procesu.
W menu mozna wpisywac czas martwy dla systemu regulaciji procesu.
W menu \[O)\EIBIN[ZNZ{RRY mozna wybiera¢ linearny lub nielinearny proces.

W punktach menu [AEER:, ZHARN i P4 mozna wpisywac dla symulacji procesu stata czasowa dla danego
cztonu transmisyjnego.

W menu [dPe| mozna wpisywac symulacje procesu stopnia parowania dla cztonu transmisyjnego PT2.

66 Przyktad modelowanego systemu regulacji procesu PT{ — Tt:
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(MR Stata czasowa [T1]=1s

|

y Wyijscie symulo-
wanego procesu

Wejscie symulo-
wanego procesu

[}
S » t
o
8 [s]
3 Czas martwy = 1's
B
’g Obrazek 13: Przykfad modelowanego systemu regulacji procesu PT1 - T1
Q
2 Przyktad modelowanego systemu regulacji procesu PTo:
°
(0]
g 2 s s s !
£ : : e 20BN
- ' ' H
% : : : weees CADTE] = 1o
=} ] ' ¥
g LESIN SEEEEEREEERE! EEEERD L & fremomeemne- proemmenane- == — Pl = --
< : : : ;
5 : 5 5
7 : : :
g ’ = =
3 LB EELEFEEEPEES b :- : e
R : : :

2 § : : :
3 HRA : : :
3 5 : : . :
o ol ' ' ' '
=3 o \ ' ' H
~ 0_5 ------------- EEE [ AEEEE T MEmmEmEE .- e E - [l L
> 5 : : : :
E 5 5 5 =
= 5 : : =1

0 : : : :

0 5 10 15 20 25

Obrazek 14: Przykfad roznych parowari przy modelowanym odcinku regulacyjnym procesu PTo
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7 WLASCIWOSCI REGULATOROW PID

Regulator PID posiada czes¢ proporcjonalng, czes¢ integralng i czes¢ rézniczkowa (czesci P, 1i D).

7.1 Czes¢ P
Funkcja:

Y = Kp - Xd

Kp jest wspodtczynnikiem proporcjonalnym (wspdtczynnik wzmocnienia). Wyraza on stosunek zakresu
nastawczego AY do zakresu proporcjonalnego AXd.

Charakterystyka i odpowiedz skokowa czesci P regulatora PID

=

Q X

8 A

© Xd

5

2

£ Y >t
= A

C

2 Ymax Y

S N A

ey < Kp-Xd

© >

= YO §

o (%]

0] ]

° N <

4 Ymin T Xd >
ﬁ Zakres proporcjonalny AXd

@

n

<

g Charakterystyka Odpowiedz skokowa

- Obrazek 15: Charakterystyka i odpowiedZ skokowa czesci P regulatora PID

(2]

g

2 Wiasciwosci

o

§ Czysty regulator P pracuje teoretycznie bez opdznienia, tzn. ze jest szybki i tym samym korzystny pod katem
z dynamicznym. Posiada stata réznice regulacyjng, tzn. ze nie do konca kompensuje wptywy zaktécen i tym
= samym jest relatywnie niekorzystny pod katem statycznym.
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7.2 Czesc¢ |

Funkcja:
1

Y=—|Xddt 5
T iI ©

Ti jest czasem rozniczkowania lub czasem nastawiania. Jest to czas, ktdry jest odliczany do momentu
przejscia wielkosci nastawczej przez caly zakres nastawczy.

Charakterystyka i odpowiedz skokowa czesci | regulatora PID

X
Xd |-
ay !
A
dt _
A
Ymax \ >
<
> N
Xd o S
g3
x 0
Ymin N
Charakterystyka Odpowiedz skokowa

Obrazek 16: Charakterystyka i odpowiedz skokowa czesci | regulatora PID

Wiasciwosci

Czysty regulator | catkowicie usuwa wptywu pojawiajgcych sie zaktécen. Tak wiec, posiada korzystne zacho-
wanie pod katem statycznym. Pracuje z uwagi na swojg ograniczong predkos¢ nastawiania wolniej od regulatora
P i ma tendencje do drgan. Jest wiec relatywnie niekorzystny pod katem dynamicznym.
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7.3 Czes¢é D

Funkcja:

Y:Kd.w (6)
dt

Kd jest wspoétczynnikiem roézniczkowym. Im wieksza jest wartos¢ Kd, tym mocniejszy jest wptyw D.

Charakterystyka i odpowiedz skokowa czesci D regulatora PID

X X
Xd |-
T : t 1
A YA
>t
Odpowiedz skokowa Odpowiedz wzrostowa

Obrazek 17: Charakterystyka i odpowiedz skokowa czesci D regulatora PID

Wiasciwosci

Regulator z czescig D reaguje na zmiany wielkos$ci regulacyjnej i dzieki temu moze szybciej redukowac wyste-
pujace réznice regulacyjne.
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7.4 Naktadanie czesci P, 1i D

Funkcja:

1 dXd
Y=Kp-Xd+—[Xddt+Kd222 (7
prXdrr] TR

ZKp - Ti=Tn i Kd/Kp = Tv wynika dla funkcji regulatora PID:

1 dXd
Y=Kp-(Xd+—[xddt+Tvi2%) (g
p(Xdt o [Xddt+TvEED  (®)

Kp czes¢ proporcjonalna (wspotczynnik wzmocnienia)

Tn czas resetowania
(czas potrzebny do tego, aby poprzez czes¢ | uzyskac tak samo duzg zmiane wielkosci
nastawczej, jaka powstaje na skutek czesci P)

Tv czas wyprzedzenia
(czas, o ktéry okreslona wielko$¢ nastawcza osiggana jest z powodu czesci D szybciej niz w
przypadku czystego regulatora P)

Odpowiedz skokowa i odpowiedz wzrostowa regulatora PID

X\ XA
Xdl}-
> > ¢
Y Y
b | czescp )
< Czesc |
Czesc |
Kp-Xd Czes¢ D
} Czes¢ P Czesc¢ P
p . >t < . >t
Czas reseto- Czas wyprzedzenia Tv
wania Tn
Odpowiedz skokowa regulatora PID Odpowiedz wzrostowa regulatora PID

Obrazek 18: Charakterystyka, odpowiedZ skokowa i odpowiedZ wzrostowa regulatora PID
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7.5 Zrealizowany regulator PID
7.5.1 Czes¢ D z opdznieniem

W regulatorze procesowym typu 8693 zrealizowana jest czes¢ D z opdznieniem T.

Funkcja:
19y ka.9Xd g
dt dt
Naktadanie czesci P, 1 i DT
X
Xd |-
T > t
YA
Xd
T

\/

Obrazek 19: Charakterystyka nakfadania czesci P, | i DT
7.5.2 Dziatanie realnego regulatora PID

T.ﬂ+Y:Kp(Xd+inddt+va (10)
dt Tn dt

Naktadanie czesci P, 1 i DT

X
Xd |-
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\

\4

Tn

Obrazek 20: Charakterystyka odpowiedzi skokowej realnego regulatora PID
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8 ZASADY USTAWIEN DLA REGULATORA PID

System regulacyjny typu 8693 wyposazony jest w funkcje samooptymalizacji dla struktury i parametréw
zintegrowanego regulatora procesowego. Obliczone parametry PID mozna ogladac za posrednictwem menu
obstugi i dowolnie dodatkowo optymalizowa¢ drogg empiryczna.

W literaturze poswieconej tematyce techniki regulacyjnej podaje sie caly szereg zasad ustawiania, przy
pomocy ktérych mozna eksperymentujgc oblicza¢ korzystne ustawienie parametréw regulatorow. Aby przy
tym unikng¢ btednych ustawien, nalezy zawsze przestrzega¢ warunkéw, w ktérych dane zasady ustawien
zostaty przygotowane. Oprocz wtasciwosci systemu regulaciji i samego regulatora wazne jest przy tym to, czy
skompensowana ma zosta¢ zmiana zaktécajgcej wielkosci, czy tez zmiana wiodacej wielkosci.

8.1 Zasady ustawien wg Zieglera i Nicholsa
(metoda drgan)

W przypadku tej metody ustawienia parametrow regulatora dokonuje sie na bazie zachowania sie uktadu
regulacji na granicy stabilnosci. Parametry regulatora ustawia sie najpierw w taki sposéb, ze ukfad regulaciji
zaczyna drgac. Na bazie powstajgcych przy tym krytycznych parametréw dobiera sie korzystne ustawienie
parametréw regulatora. Naturalnie warunkiem dla zastosowania tej metody jest brak przeciwwskazan dla
wprowadzenia uktadu regulacji w drgania.

Sposéb postepowania

— Ustawic regulator jako regulator P (tzn. Tn = 999, Tv = 0), wybra¢ wstepnie matg wartos¢ Kp
—> Ustawi¢ zadang wartos¢ zadang

— Zwiekszaé¢ wartos¢ Kp do momentu, kiedy wielkos¢ regulacyjna zacznie powodowac niettumione state
drganie.

Ustawiony na granicy stabilnosci wspotczynnik proporcjonalnosci (wspétczynnik wzmocnienia) okreslany jest
jako K, 2 Powstajgcy przy tym czas drgan okreslany jest jako T, ot

Przebieg wielkosci regulacyjnej na granicy stabilnosci

Wartos¢ rzeczywista
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Obrazek 21: Przebieg wielkosci regulacyjnej PID
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Z wartosci Kkryt [ Tkryt mozna w oparciu 0 ponizsza tabele obliczy¢ parametry regulatora.

Ustawianie parametrow wg Zieglera i Nicholsa

Typ regulatora Ustawienie parametrow

Regulator P Kp=0,5K,, - -
Regulator PI Kp =0,45 Kkryt Tn=0,85 Tkwt -
Regulator PID Kp=0,6 Kkryt Tn=0,5 Tkry1 Tv=0,12 Tkry1

Tabela 33:  Ustawianie parametrow wg Zieglera i Nicholsa

Zasady ustawien wg Zieglera i Nicholsa stworzono dla systemow P z opdznieniem czasowym pierwszego rzedu
i czasem martwym. Ale dotyczg one tylko regulatorow z zachowaniem zaktécajgcym i nie dotycza regulatoréw
z zachowaniem wiodacym.
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8.2 Zasady ustawien wg Chiena, Hronesa i Reswicka

(metoda skoku wielkosci nastawczej)

W przypadku tej metody ustawienia parametréw regulatora dokonuje sie na bazie zachowania sie przejsciowego
systemu regulacji. Wydawany jest skok wielko$ci nastawczej o wartosci 100%. Na podstawie przebiegu war-
tosci rzeczywistej wielkosci regulacyjnej okresla sie czasy Tu i Tg.

Przebieg wielkosci regulacyjnej po skoku wielkosci nastawczej AY

Wielko$¢ nastawcza Y

AY

Wartos$¢ rzeczywistgg

Ks-AY

Wielkos¢ regulacyjna

AX

Tt

_Tu Tg

Obrazek 22: Przebieg wielkosci regulacyjnej po skoku wielkosci nastawczej

Sposdb postepowania

— Przetaczy¢ regulator do trybu recznego (MANU)
— Wydac skok wielkos$ci nastawczej i dtugopisem zapisa¢ wielkos¢ regulacyjng

— W przypadku krytycznych przebiegoéw (np. ryzyko przegrzania) wytaczy¢ w odpowiednim momencie.

Nalezy pamietac, ze w systemach termicznie bezwtadnych wartosé rzeczywista wielkosci regula-
cyjnej moze po wytaczeniu dalej rosnaé.
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W tabeli ,Tabela 34" podane sg wartosci nastawcze dla parametrow regulatora w zaleznosci od wartosci Tu,
Tg i Ks dla zachowania wiodacego i zachowanie zaktécajgcego oraz dla aperiodycznej operacji regulacji oraz
operacji regulacji z 20% przeregulowaniem. Dotycza one systemow z zachowaniem P, czasem martwym i
opdznieniem pierwszego rzedu.
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Ustawienie parametréw wg Chiena, Hronesa i Reswicka

Typ regulatora

Ustawienie parametréow

przy aperiodycznej operacji regulacji

(0% przeregulowanie)

przy operaciji regulacji

z 20% przeregulowaniem

Prowadzenie Usterka Prowadzenie Usterka
_03.—19 —03.—19 _07.—19 _07. —19
Regulator P Kp=0,3 T - Ks Kp=0,3 T - Ks Kp=0,7 To - Ks Kp=0,7 To - Ks
_ 19 —06.—19 —06.—19 —07. —19
Regulator PI Kp =0,35 To Ks Kp =0,6 To Ks Kp=0,6 To Ks Kp=0,7 To Ks
Th=12-Tg Tn=4-Tu Tn=Tg Th=23-Tu
_06. 19 - _T9 - _T9 _1o0._19
Regulator PID | Kp =0,6 To Ks Kp = 0,95 To - Ks Kp = 0,95 To Ks Kp=1,2 To - Ks
Tn=Tg Tn=2,4-Tu Tn=1,35-Tg Tn=2-Tu
Tv=0,5-Tu Tv=0,42 - Tu Tv=0,47 - Tu Tv=0,42 -Tu

Tabela 34:

Ustawienie parametrow wg Chiena, Hronesa i Reswicka

Wspodtczynnik wzmocnienia Ks systemu regulacji przedstawia sie nastepujgco:

Ks=&
AY

(11)
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9 SLOWNIK

Autotune

Dopasowanie przetwornika przemieszczenia regulacji potozenia do
fizycznego suwu nastawnika.

Ponizej nazwa menu dla przeprowadzenia funkcji Autotune.

W przypadku zaworow regulacyjnych prostych i skosnych: X.TUNE
W przypadku regulacyjnych zaworéw membranowych: M.Q.0.TUNE

Obszar Widoki

Czes¢ obszaru oprogramowania sprzetowego, stuzaca do wyswietlania war-
tosci.

W obszarze Widoki wartosci procesowe wyswietlane sg z uzyciem jednego
lub kliku widokow.

SAFEPOS Energy-pack

Nazwa wiasna baterii stosowanej w urzadzeniach Burkert.

Obszar konfiguracyjny

Czesciowy obszar oprogramowania sprzetowego, w ktérym dokonuije sie
konfiguracji i parametryzaciji urzgdzenia.

Oprogramowanie elektromechanicznego zaworu regulacyjnego podzielone
jest na nastepujace obszary konfiguracyjne:

* Regulator potozenia

+ Wejscia/wyjscia

» Regulator procesowy (dostepny tylko w urzadzeniach z funkcjg regulatora
procesowego)

+ Komunikacja przemystowa

» Wyswietlacz

+ Ustawienia ogdine

Menu kontekstowe

Menu, ktére dostepne jest tylko na wyswietlaczu urzadzenia i ktére mozna
wywotywacé w dowolnym miejscu struktury menu. W menu kontekstowym
poza wyswietlaniem kontekstowych informacji dokonuije sie ustawien
wyswietlacza i zmienia prawa uzytkownika.

NAMUR

Skrét i nazwa wtasna dla technologii
Interessengemeinschaft Automatisierungstechnik der Prozessindustrie e.V.

NAMUR NE 107

Zalecenie dla ,Samomonitorowania i diagnostyki urzadzen polowych®.

Karta

Czesciowy obszar oprogramowania sprzetowego. Oprogramowanie
sprzetowe dzieli sie na obszary konfiguracyjne, ktérych punkty menu przy-
porzadkowane sg w zaleznosci od funkcji kart jako PARAMETRY, KONSER-
WACJA i DIAGNOSTYKA.
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