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1 EL MANUAL DE INSTRUCCIONES

El manual de instrucciones describe el ciclo de vida total del equipo. Conserve este manual en un lugar facilmente
accesible para cualquier usuario. El manual debe estar a disposicion de todo aquel que pase a ser propietario del

equipo.

Informacion importante de seguridad.

Lea detenidamente el manual de instrucciones al completo. Respete de forma especial los capitulos /ndica-
ciones basicas de seguridad y Uso apropiado.

> Debera leer y entender completamente el manual de instrucciones.

1.1 Medios de representacion

A PELIGRO

Advierte sobre un peligro inminente.
> Su incumplimiento puede ocasionar lesiones graves o incluso la muerte.
A ADVERTENCIA

Advierte sobre una situacion potencialmente peligrosa.

» Su incumplimiento puede generar la amenaza de lesiones graves o incluso la muerte.

A PRECAUCION
Advierte sobre posibles riesgos.

» Su incumplimiento puede generar la amenaza de lesiones leves o de gravedad media.

INDICACION

Advierte sobre posibles dafios materiales.

= Su incumplimiento puede causar dafios en el equipo o en la instalacion.

@ Aporta informacion adicional, consejos y recomendaciones.

@ Remite a informacién contenida en este manual de instrucciones o en otros documentos.
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» Ofrece instrucciones sobre como evitar un peligro.

— Indica un paso de trabajo a realizar.

1.2 Definiciones

= Equipo: El término «Equipo», empleado en estas instrucciones, se refiere a los siguientes tipos descritos en
ellas:
Tipo 3360, valvula motorizada de asiento inclinado
Tipo 3361, valvula motorizada de asiento recto

= Ex: La abreviatura «Ex», empleada en estas instrucciones, significa «a prueba de explosion» 7

espanol




burkert Tipos 3360, 3361

FLUID CONTROL SYSTEMS Uso apropiado

2 USO APROPIADO

Un uso inapropiado de las valvulas motorizadas tipos 3360 y 3361 podria generar una situacion de
peligro para las personas, las instalaciones circundantes o el medioambiente.

La valvula motorizada esta concebida para el control del caudal de medios liquidos y gaseosos.

> Los equipos estandar no deben ser utilizados en zonas potencialmente explosivas. El equipo no posee la
placa de caracteristicas Ex especifica que indica que estd homologado para trabajar en zonas potencial-
mente explosivas.

> Para limpiar la superficie del equipo no se permite el uso de productos de limpieza alcalinos.

> En caso de corte de corriente, de cara a la posicion de las valvulas tendra importancia lo siguiente: Utilice
Unicamente equipos que posean el energy-pack SAFEPOS (bateria opcional).

> A la hora de hacer funcionar el equipo, se deben respetar los datos y las condiciones de funcionamiento y
operacion permitidos que se indican en los documentos contractuales y en el manual de instrucciones.

El equipo

> solamente debera utilizarse en combinacion con equipos y componentes de otros fabricantes recomendados
o autorizados por Blrkert.

» Utilice el equipo solamente si esta en perfecto estado, y asegurese de almacenarlo, transportarlo, instalarlo y
manejarlo de forma adecuada.

» Utilicelo solamente seguin su uso previsto.
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3 INDICACIONES BASICAS DE SEGURIDAD

Estas instrucciones de seguridad no tienen en cuenta posibles sucesos o azares que pudieran darse durante el
montaje, funcionamiento o mantenimiento.

El operador sera el responsable del cumplimiento de las disposiciones de seguridad locales, también con res-
pecto al personal.

A\

Existe riesgo de lesiones debido a la elevada presion.

> Antes de empezar a trabajar en la instalacion o el equipo, desconecte la presion y purgue o vacie las tuberias.

Riesgo de quemaduras y peligro de incendio si se mantiene funcionando durante demasiado tiempo
debido a altas temperaturas en las superficies del equipo.

» Mantenga el equipo alejado de sustancias y medios facilmente inflamables y no lo toque con las manos
desnudas.

Riesgo de atrapamiento por piezas en movimiento mecanico.

> Los trabajos en el cono de regulacion, membrana y cuerpo de valvula solamente podran llevarse a cabo en
ausencia de tension.
Equipos con energy-pack SAFEPOS: Vacie completamente el energy-pack SAFEPOS. Espere a que se apa-
gue el anillo luminoso LED, para ello el LED no debera encontrarse en Modo :

> No sujete el equipo por los orificios del cuerpo de valvula.

En caso de corte de corriente existe riesgo de pérdida de control del proceso.
En equipos sin la bateria opcional energy-pack SAFEPOS, en caso de corte de corriente la valvula perma-
necera en una posicion indefinida.

» En caso de corte de corriente, de cara a la posicion de las valvulas tendra importancia lo siguiente: Utilice
Unicamente equipos que posean el energy-pack SAFEPOS (bateria opcional).

» En el menu SAFEPQOS, seleccione una posicion de la valvula que sea segura para el proceso.

Situaciones de riesgo generales.

A la hora de protegerse ante posibles lesiones hay que tener en cuenta:

» En zonas potencialmente explosivas solamente podra utilizarse el equipo segun las especificaciones indi-
cadas en la placa de caracteristicas Ex especifica. A la hora de hacer funcionar el equipo, se debe respetar
la informacion adicional con las indicaciones de seguridad especificas para zonas Ex que se adjunta o en el
manual de instrucciones Ex especifico.

» En zonas potencialmente explosivas utilice Unicamente equipos que posean placa de caracteristicas Ex
especifica.
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> En las conexiones de medios, suministre exclusivamente medios que estén incluidos en el capitulo «8 Datos
técnicos».

» No realice ninguna modificacién interna o externa en el equipo, y no lo sobrecargue mecanicamente.

» Asegurelo frente a accionamientos involuntarios.

> Los trabajos de instalacion y mantenimiento solamente podran ser realizados por personal técnico cualificado.

» Después de una interrupcioén, asegurese de que el equipo se vuelva a poner en marcha de forma controlada.
Respete la secuencia.
1. Aplique la tension de alimentacion.
2. Cargue el equipo con el medio.

> Respete las normas técnicas generales.
> La valvulas deben instalarse segun las disposiciones vigentes del pais respectivo.
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INDICACION
Elementos de montaje y componentes con peligro electrostatico.

El equipo contiene elementos de montaje electronicos sensibles a la carga electrostatica (ESD). Estos elementos
pueden estar en riesgo al contacto con personas u objetos cargados electrostaticamente. En el peor de los casos
podrian resultar destruidos en el momento o averiarse en el momento de la puesta en marcha.

= Respete las indicaciones de la norma EN 61340-5-1 para minimizar o evitar los dafios causados por una
descarga electrostatica repentina.

= iNo toque ningun elemento de montaje electrénico mientras se aplique la tension de alimentacion!
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4 INDICACIONES GENERALES

4.1 Direccion de contacto

Espafia

Birkert Contromatic, S.A.U.
Avda. Barcelona, 40 A
08970 - Sant Joan Despi
Barcelona - Espana
Teléfono: +34 93 4777980
Fax: +34 93 4777981
E-mail: info@burkert.com

Internacional
Encontrara la direccion de contacto en las ultimas paginas de la version impresa del manual de instrucciones.
También en internet, en:

www.burkert.es

4.2 Garantia

Para que la garantia tenga validez, resulta esencial que se le dé al equipo el uso previsto respetando las condiciones
de funcionamiento especificadas.

4.3 Informacion en internet

Podra encontrar el manual de instrucciones y las fichas técnicas de los tipos 3360 y 3361 en internet, en:

www.burkert.es

11
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5 DESCRIPCION DE LOS PRODUCTOS

5.1 Descripcion general

Las valvulas motorizadas tipos 3360 y 3361 estan concebidas para el control del caudal de medios liquidos y
gaseosos. Puede tratarse de un gas neutral, agua, alcohol, aceite, combustible, liquido hidraulico, solucién salina,
lejia, disolvente organico o vapor.

La valvula posee un actuador lineal motorizado con sistema electrénico de accionamiento. El sistema electrénico
de accionamiento para el control de posicién o el control de proceso se regula a través de una sefal estandar
(analogica) o a través de un bus de campo (digital). El actuador lineal motorizado esta concebido para ofrecer una
eficiencia optima. Al mismo tiempo, mantiene la valvula hermética y en su posicion incluso sin funcionar, en ausencia
de corriente y con una presion maxima del medio.

Esta disponible de forma opcional lal bateria (energy-pack SAFEPOS). En caso de fallo en la tension de alimen-
tacion, suministra al actuador la energia necesaria para llevar la vélvula a la posicion definida en el menu SAFEPOS.

La posicion de la valvula se puede modificar manualmente de dos maneras.
1. Accionamiento eléctrico manual: se utiliza con la tensiéon de alimentacion ajustada.
2. Accionamiento manual mecanico: Solo se debera utilizar cuando no exista tension de alimentacion.

El equipo se puede ajustar y manejar mediante 2 teclas capacitivas y 4 interruptores DIP o bien opcionalmente
mediante una pantalla tactil. Ademas, siempre existe la posibilidad de ajustar el equipo a través de la interfaz de
servicio buS y mediante el uso del software para PC «Birkert-Communicator». Para realizar el ajuste mediante
«Burkert-Communicator», es necesario el uso del kit de interfaz USB buS, disponible como accesorio.

Un rasgo distintivo especial de la valvula de asiento recto del tipo 3361 es el asiento atornillado, que puede
cambiarse para reducir el diametro nominal.

52 Propiedades

= Gran hermeticidad gracias a los prensaestopas autoajustables.

= Los equipos con material de sellado de PTFE se mantienen herméticos en ausencia de potencia.
= Valores altos de caudal gracias al cuerpo de valvula de acero inoxidable, que favorece el flujo.

= Pantalla exterior con pantalla tactil de acceso directo.

= Indicacion mecanica de la posicion que muestra la posicion de la valvula incluso cuando hay un fallo en la
tension de alimentacion.

= Anillo luminoso LED de 360° para indicar los estados del equipo, las posiciones finales de las valvulas y el
estado de funcionamiento.
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= Para mantener la posicion de la valvula no se necesita energia eléctrica ni con una presién maxima del medio, a
excepcion del consumo estandar destinado al control.

= Sustitucién mas rapida y sencilla del cono de regulacion.

= Actuador de la valvula con rotacién de 360°.

= Control integrado para la regulacion de la posicién o del proceso.

= Sensor de recorrido sin contacto, de alta resolucion y sin desgaste.

= El cuerpo del actuador consiste en un robusto cuerpo de aluminio disipador de calor. Su revestimiento es
resistente a los productos de limpieza mas habituales. Los polimeros empleados en el cuerpo del actuador
12 también son resistentes a los productos de limpieza.
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5.2.1 Propiedades especiales de la valvula de asiento recto
de 2/2 vias (tipo 3361):

= Sustitucién mas rapida y sencilla del asiento de valvula atornillado.

= Camara de expansion de grandes dimensiones por encima del asiento de valvula, que evita la erosion generada
por la cavitacion en el cuerpo de valvula.

= Eleccion de la valvula optima segun la aplicacion.
Para cada tamario de tuberia, hay disponibles de serie 3 variantes con diferentes valores de Kv
(5 variantes con diferentes valores de Kv para un tamafio de tuberia de /2*).

5.3 Caracteristicas técnicas

= Curva caracteristica: caracteristica del flujo isoporcentual modificada.

* Relacion de regulacion tedrica (Kvg / Kv,) 50:1, de forma alternativa se pueden calcular otras relaciones de
regulacion.

= Valor de Kv,,es decir, minimo valor de Ky, para el que se mantiene la tolerancia a la inclinacion segun la norma
DIN IEC 534-2-4:

Valvula de asiento inclinado, tipo 3360: < DN 20, Kv, al 10 % del recorrido
> DN 20, Kv, al 5 % del recorrido
Valvula de asiento recto, tipo 3361: < DN 10, Kv, al 10 % del recorrido

> DN 10, Kv,, al 5 % del recorrido

= En la valvula de asiento recto del tipo 3361, puede cambiarse el asiento de valvula atornillado para reducir el
diametro nominal.

Definicion de DN
DN indica el diametro nominal del asiento de valvula, y no el diametro de la conexién de tuberia.

Definicion de tamafio de conexion
El tamarfio de conexidn indica el diametro de la conexion de tuberia.

54 Variantes

En este manual se describen las siguientes variantes:
Tipo 3360:
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= Valvula de asiento inclinado motorizada con funcion reguladora de posicién
= Valvula de asiento inclinado motorizada con funcion reguladora de procesos

Tipo 3361:

= Valvula de asiento recto motorizada con funcién reguladora de posicion

= Valvula de asiento recto motorizada con funcion reguladora de procesos

13
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5.4.1 Variantes (tamanos de valvula y tamanos de

accionamiento)

Valvula de asiento inclinado, tipo 3360:

Tamaiios de accionamiento disponibles con fuerza nominal [N]

-(r:lﬂfgg :: ‘IlzlszTae)xmn Diametro nominal DN (asiento de valvula)

[mm] [pulg.] 15 20 25 32 40 50

15 1/2¢ 1300 - - - - -

20 3/4 - 1300 - - - -

25 1 - - 1300 - - -

32 1 1/4% - - - 1300 - -

40 11/2¢ - - - - 1300 -
© 50 2¢ - - - - - 1300
&
8 Tabla 1: Variante véalvula de asiento inclinado, tipo 3360
o
3
% Valvula de asiento recto tipo 3361:
g Tamafios de accionamiento disponibles con fuerza nominal [N]
% Tamar’ll? de la
% ?:J‘:sgr;e Diametro nominal DN (asiento de valvula)
2 valvula)
é [mm] [pulg.] |4 6 8 10 15 20 25 32 40 50
ﬁ:f 10 3/8“ 1300 1300 1300 1300 |- - - - - -
é 15 1/2¢ 1300 1300 1300 1300 1300 - - - - -
% 20 3/4 |- - - 1300 | 1300 |1300 |- - - -
§ |25 1 - - - - 1300 |1300 | 1300 |- - :
2 32 11/4% |- - - - - 1300 1300 1300 |- -
@ 40 11/2% |- - - - - - 1300 1300 1300 |-
g 50 o - - - - - - - 1300 |[1300 |1300
% Tabla 2: Variante valvula de asiento recto, tipo 3361

5.4.2 Opciones

* Bateria (energy-pack SAFEPOS) para arrancar desde la posicion de seguridad.
La posicion de seguridad, que deberia adoptar la valvula en caso de fallo en la tension de alimentacion, de
define a través del meni SAFEPOS.

= Diferentes sistemas de bus de campo para la transferencia de los parametros de regulacion.
= Moddulo de pantalla, manejable desde la pantalla tactil.

= Tarjeta SIM para almacenar y transferir los datos especificos y ajustes del equipo.
14
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Estructura y funcionamiento
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6 ESTRUCTURA Y FUNCIONAMIENTO

La valvula motorizada consta de un actuador lineal impulsado por un motor eléctrico, un cono de regulacion y un
cuerpo de valvula de asiento recto de 2/2 vias o un cuerpo de véalvula de asiento inclinado de 2/2 vias.

En un lateral del actuador lineal se encuentra situado el control electrénico y el energy-pack SAFEPOS.
El control electronico consta del sistema electronico controlador por microprocesador y del sensor de recorrido.

El sistema electrénico de accionamiento para el control de posicion o el control de proceso se regula a través de
una sefal estandar (analdgica) o a través de un bus de campo (digital).

La valvula motorizada se ha desarrollado con tecnologia de tres hilos. Su manejo se realiza mediante dos teclas
y 4 interruptores DIP en equipos estandar y opcionalmente mediante display en equipos con modulo de pantalla.

El actuador lineal motorizado consiste en un motor de corriente continua sin escobillas, un engranaje y un husillo
roscado. La fuerza se transmite al cono de regulacion a través del husillo de la valvula, que esta conectado al husillo
roscado.

= El actuador lineal no consume energia eléctrica para mantener la posicion de la valvula. Esto quiere decir que,
en estado de inactividad, el control electrénico es lo Unico que necesita energia.

= Valores altos de caudal gracias al cuerpo de valvula de acero inoxidable, que favorece el flujo.
= Los prensaestopas autoajustables garantizan una gran hermeticidad.

= El cono de regulacion esta acoplado al husillo del actuador mediante un pasador de sujecion, por lo que se
puede sustituir de forma rapida.

= El cuerpo del actuador consiste en un robusto cuerpo de aluminio disipador de calor con un revestimiento
resistente a los productos de limpieza. Los polimeros empleados también son resistentes a los productos de
limpieza.

= El flujo circula siempre por debajo del asiento.

Asiento de valvula

* En el caso de la valvula de asiento recto, el asiento de valvula esta atornillado.
Se puede modificar faciimente el diametro nominal sustituyendo el asiento de valvula atornillado.

= En el caso de la valvula de asiento inclinado, el asiento forma parte del cuerpo de valvula. Por eso no es posible
reducir el diametro nominal.

El asiento de valvula siempre se cierra contra el flujo del medio. Por eso, habra que asegurarse de que la
direccion de flujo aplique por debajo del asiento de la valvula.

5
L¥

?ﬁ")‘

l

Asiento de
valvula

<@— Direccion del caudal

Asiento de
valvula
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Valvula de asiento recto tipo 3361

<€ Direccion del caudal
Valvula de asiento inclinado tipo 3360:

Imagen 1: Flujo de entrada bajo el asiento, direccion del flujo

Conexiones de fluidos:

= Todos los cuerpos de valvula tienen conexion rosca, conexion soldada o conexion Clamp.

= Para la valvula de asiento recto tipo 3361, el cuerpo de valvula posee adicionalmente una conexion
mediante brida. 15
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6.1 Representacion: estructura de la valvula
motorizada

Tapa ciega o pantalla con luz indicadora
y cierre de bayoneta

— Conexiones eléctricas
(conector circular o

. . prensacables)
Tapa de accionamiento

Cuerpo de accionamiento Solo en equipos con funcion

reguladora de procesos

Ventana transparente
con indicador de posicion

iNo desatornille el elemento
para la compensacion de la
presion!

FE Puesta a tierra funcional

fondo del accionamiento e
Orrificio de alivio

Conexion del cuerpo de valvula (con
Cifras que indican la —— superficie plana)

direccion del caudal
Conexion de cable

Cuerpo de valvula de asiento inclinado

Imagen 2: Estructura: valvula de asiento inclinado motorizada, tipo 3360

Tapa ciega o pantalla con luz indicadora

cierre de bavoneta — Conexiones eléctricas
y clerr y

(conector circular o

. . rensacables
Tapa de accionamiento P )

Cuerpo de accionamiento . .
P Solo en equipos con funcion

reguladora de procesos

Ventana transparente con indicador de
posicion

iNo desatornille el elemento
para la compensacion de la
presion!
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FE Puesta a tierra funcional

fondo del accionamiento
Orrificio de alivio

Conexion del cuerpo de valvula (con
superficie plana)

Cifras que indican la

direccion del caudal Cuerpo de valvula de asiento recto

Conexion de cable

16 Imagen 3: Estructura: valvula de asiento recto motorizada, tipo 3361
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6.2 Posicion de la valvula tras fallo en la tension de
alimentacion.

Posicion de la valvula en equipos sin la bateria Energy-pack SAFEPOS:

Si, en caso de fallo en la tension de alimentacion, el actuador motorizado se encuentra en estado de inactividad, la
valvula permanecera en la ultima posicion adoptada.

Si se produjese un fallo en la tension de alimentacién mientras el actuador estuviera modificando la posicion de la
valvula, esta permanecera en una posicion indefinida. La masa oscilante del actuador y la presion del medio reper-
cuten en el husillo de la valvula, hasta que alcanza finalmente el estado de inactividad.

Posicion de la valvula en equipos con bateria Energy-pack SAFEPOS:

La valvula adopta la posicién de seguridad definida en el menu SAFEPOS.

Elg Descripcion de la bateria Energy pack SAFEPOS: consulte el capitulo «7.3 Acumulador de Energy-pack
SAFEPOS (opcional)» en la pagina 26

6.3 Posicion de seguridad

En el ment SAFEPOS se define la posicion de seguridad que adoptara la valvula en caso de producirse los siguientes
sucesos:

= Error interno
= Error en el sensor, si esta debidamente parametrizado
= Entrada digital, si esta debidamente parametrizada

= Fallo en la tension de alimentacion (opcional)
Esta funcion solo existird en equipos que dispongan de la bateria Energy pack SAFEPOS.

Podra elegir entre las siguientes posiciones de seguridad en el menui SAFEPOS:

= Close = Valvula cerrada
= Open = Valvula abierta

= User-Defined = posicion de seguridad definida libremente mediante un valor porcentual dado
(0 % = cerrada, 100 % = abierta).

= Inactive = La valvula permanece en una posicion indefinida en caso de .fallo en la tension de alimentacion.

17
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6.4 Indicador del estado del equipo

Se muestra el estado del equipo mediante un anillo luminoso LED. Para indicar el estado del equipo y la posicion
de las valvulas, se pueden ajustar distintos modos LED:
= Modo de valvula

* Modo de valvula + Advertencias (predeterminado de fabrica)
* Modo NAMUR

6.4.1

En modo de valvula, la posicion de la valvula y el estado del equipo indicaran «Fallo».

* Encontrara la descripcion para el ajuste del modo LED en el capitulo «12.2.2 Ajuste del modo LED» en
la pagina 69.

Modo de valvula

Los mensajes relativos al estado del equipo «Fuera de especificacion», «Mantenimiento necesario» y
«Control funcional> no se muestran en el modo de valvula.

Los colores que indican las posiciones de la valvula abierta o cerrada, predeterminados de fabrica,
pueden ser modificados. Encontrara indicaciones sobre como hacerlo en la descripcion del software de
los tipos 3360 y 3361 de nuestra pagina web www.burkert.es

Indicadores en Modo de valvula:

Con estado del equipo «Normal»: lluminaciéon constante con el color de la posicién de la valvula.
Con estado del equipo «Fallo»: Parpadeo con cambio de colores entre rojo y el color correspondiente a la
posicion de la valvula.

Posicion de las valvulas Color para la posicion de las valvulas | Color para estado del equipo «Fallo»
abierto amarillo rojo

entremedio blanco

cerrado verde

Tabla 3: Indicador del estado del equipo en modo de vélvula
6.4.2 Modo de valvula + Advertencias

En este modo, se mostraran las posiciones de la valvula y los estados del equipo «Fallo», «Fuera de especifi-
cacion», «Mantenimiento necesario» y «Control funcional».

Si se dan varios estados del equipo a la vez, se muestra el de mayor prioridad. La prioridad dependera de la magnitud
de la desviacion respecto al funcionamiento estandar (rojo = fallo = prioridad absoluta).

Indicadores en Modo de vélvula + Advertencias:

Con estado del equipo «Normal»: lluminacion constante con el color de la posicion de la valvula.

Con estado del equipo distinto a «Normal»: Parpadeo con cambio de colores entre la posicién de la valvula y el
estado del equipo.
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Posicion de las | Color para la Color para estado del equipo
valvulas posicion de las |Fallo, error o Control Fuera de Mantenimiento
valvulas averia funcional especificacion |necesario
abierto amarillo rojo naranja amarillo azul
entremedio blanco
cerrado verde
18 Tabla 4: Indicador del estado del equipo en modo vélvula + Advertencias
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6.4.3 Modo NAMUR

En modo NAMUR se encendera el anillo luminoso LED de acuerdo don la norma NAMUR NE 107, en la que se
establecen los colores para los diferentes estados del equipo.

Si se dan varios estados del equipo a la vez, se muestra el de mayor prioridad. La prioridad dependera de la magnitud
de la desviacion respecto al funcionamiento estandar (rojo = fallo = prioridad absoluta).

Indicadores en modo NAMUR:

Indicador en cumpli- | Descripcion Significado
miento con NE 107
Color rojo Fallo, error o Debido a un fallo en el funcionamiento del equipo o en el de sus
averia periféricos, no puede funcionar controladamente.
naranja Control Se esta trabajando con el equipo: momentaneamente no es posible
funcional trabajar con él de forma controlada.
amarillo Fuera de Las condiciones ambientales o las condiciones del proceso estan

especificacion | fuera del rango especificado para el equipo. El diagnéstico interno
muestra problemas en el equipo o en las propiedades del proceso.

azul Mantenimiento | El equipo funciona de forma controlada, sin embargo su funciona-
necesario miento se vera limitado en breve.

— Realice mantenimiento en el equipo.

verde Diagndstico El equipo funciona sin fallos. Los cambios en el estado se indican
activo mediante colores.

Los mensajes pueden transferirse, en su caso, a través de una
conexion de bus de campo.

Tabla 5: Indicador del estado del equipo en modo NAMUR

E@ * Podra encontrar una descripcién detallada de los errores en el capitulo «19.3 Solucién de problemas»
en la pagina 125.

6.4.4 Parpadeo del anillo LED

El parpadeo indica que se ha establecido una conexion con el software para PC «Birkert-Communicator».

6.4.5 Mensajes relativos al estado del equipo

Los mensajes relativos al estado del equipo se guardan en el libro de registro. En el capitulo «19 Mantenimiento,
solucion de problemas» se describe los mensajes mas frecuentes y las medidas necesarias a adoptar.

Mensajes relativos al estado del equipo «Control funcional»
Se mostraran los mensajes cuando se interrumpa el funcionamiento controlado debido a trabajos en el equipo.

Mensajes relativos al estado del equipo «Control funcional»

Modo manual activo

X.TUNE activo

19
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Mensajes relativos al estado del equipo «Control funcional»
P.TUNE activo

P.LIN activo

Process Simulation activo

Signal Generator activo

Tabla 6: Mensajes relativos al estado del equipo «Control funcional»
6.5 Ajustes de fabrica

Estado:
Cuando se suministra un equipo, ya se encuentra en estado MANUAL.

Los ajustes previos de fabrica para cada uno de los apartados del menu se encuentran en el capitulo «17
Estructura operativa y ajustes de fabrica».

Los ajustes de fabrica estan representados a la derecha del menu de la respectiva estructura operativa y en color
azul.
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7 CONTROL ELECTRICO

= Variantes
Tipos 3360 y 3361 con funcién reguladora de posicion
Tipos 3360 y 3361 con funcion reguladora de procesos

= Sensor de recorrido
sin contacto, de alta resolucion y sin desgaste.

= Sistema electrénico controlador por microprocesador
para el tratamiento de sefiales, la regulacion y el control de motores.

= Interfaces eléctricas
Conector circular o prensacables

7.5.1 Interfaces

o]
)
N — e -
o Entrada para posicion . ] o N
N de consigna o valor de 12 salidas digitales S
B consigna del proceso 1 94V PNP Re
z 4..20 mA Y R4
a 0..20 mA e mmm e o A
§ 8;(2/V ! Respuesta analogica \\\
o) 1
g ____________ Valvula motorizada y 4..20 mA Y
3 " A @ [r0.10V 4
8 I Entrada para valor real S | e
3 | de proceso * N E b _____ L
z 14.20 mA ’
@ 1 . 4 (%]
© , Frecuencia ! 3
4 'Pt 100 ’ &
[hd b o o o o e e e e e e e - -E
2:/,5 L
g Entrada digital > I REPEEEEE TR T -
S | <Z Bus de campo >
g c 8 N £ e e e e e e e e e <
2 2 .2
o Qo c
> S =]
" 24V CC S S btS / CANopen
@]
" £ o
g <
g Funcionamiento
S Nota:
> ﬁ Las salidas opcionales se repre-
<§': sentan con trazos.
* Disponible solo en equipos con funcion reguladora de procesos

Imagen 4: Interfaces de la valvula motorizada

La valvula motorizada se ha desarrollado con tecnologia de tres hilos; es decir, que la alimentacion eléctrica
(24 V DC) se realiza independientemente de la sefal del valor de consigna.
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71

Esquema de funcionamiento de la valvula
motorizada

Las partes negras de la imagen describen la funcion reguladora de posicion. Los elementos adicionales para la
funcion reguladora de procesos (opcional) se representan con el color azul.

Valor de consigna
de proceso

Tipos 3360 y 3361

Valor real de
roceso

consigna externa

Posicion de

~~»|Regulacion
T  |deposicion

\J

Posicion real

Motor

Engranaje

trans-

ductor def] <

desplaza-
miento

o Valvula Valor real de proceso
sensor (actuador) (p.€j. caudal)
_—
Imagen 5: Esquema de funcionamiento de la valvula motorizada

espanol



Tipos 3360, 3361 g

- o burkert
ontrol eléctrico FLUID CONTROL SYSTEMS
7.2 Funcionamiento del control eléctrico

Gracias al regulador PID adicionalmente implementado, ademas del propio control de la posicién también se puede
realizar un control del proceso (p.ej. nivel, presion, flujo, temperatura) en forma de regulacion en cascada.

La funcion reguladora de procesos esta conectada a un circuito regulador. A partir del valor de consigna y del valor
real del proceso se calcula la posicion de consigna de la valvula a través de los parametros de regulacion (regulador
PID). El valor de consigna del proceso puede venir definido por una sefal externa.

En la regulacion de procesos, el control de la posicion se realiza mediante un circuito regulador auxiliar subordinado,
que da lugar a una regulacion en cascada. El regulador de proceso del circuito regulador principal tiene una funcién
PID. Como valor de consigna se define el valor de consigna del proceso (SP), y se compara con el valor real (PV)
de la magnitud de proceso que se quiere regular. El sensor de recorrido registra la posicion real (POS) del actuador
lineal motorizada. El control de la posicion comparara este valor real de la posicion con el valor de consigna (CMD)
del control del proceso. Si aparece una diferencia de regulacion (Xd1), por medio de la magnitud de ajuste (CTRL)
se modificara la posicién real (POS) y, con ello, la apertura de la valvula.

Diagrama de flujo de senales

—— > O——» b > . 5

/ + - I Apertura de
| la valvula

Posicion de Regulacion Actuador Cuerpo de

consigna de posicion motorizado valvula

/:

transductor de
desplazamiento

Circuito de control de la posicié

______________ _—— = d
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Apertura l
——-2Z_ _ _ dela Maani
r A agnitud de
SP Xd2 CMD | circuito de | valvula proceso
/ > O0—> — control de —> >
+ A -  la posicién
Valor de Regulador de Proceso
consigna del proceso
proceso
PV / P
Transmisor
Imagen 6: Diagrama de flujo de senales 23
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7.2.1

Representacion esquematica del control de la posicion

gico: 4...20 mA, 0...20 mA,
0..10V,0..5V

\/

pasarela de bus de campo

~

buS
X.LIMIT
Manual
CMD
DIRCMD  SPLTRNG CHARACT CUTOFF  X.TIME

POS

O

X.CONTROL

Imagen 7: Representacién esquematica del control de la posicién

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

24

Leyenda para la representacion esquematica Control de la posiciéon y del proceso:

Menu Descripcion

X.LIMIT Limitacion del margen de recorrido mecanico
DIR.CMD Direccion efectiva (Direction) Posicion de consigna
SPLTRNG Division del margen de sefial (split range)
CHARACT Curva caracteristica de transferencia

CUTOFF Hermeticidad

(type X.CO) (respecto a la posicion de consigna)

(type P.CO) (respecto al valor de consigna del proceso)
X.TIME Limitacion de la velocidad de ajuste Control de la posicion
X.CONTROL Parametrizacion del control de la posicion

SP.scale Escalado del valor de consigna del proceso
SP.SLOPE indice de aumento por unidad de tiempo
SP.FILTER Filtrado del valor de consigna del proceso

PV.scale Escalado del valor real del proceso

PV.FILTER Filtrado del valor real del proceso
PID.PARAMETER Parametrizacion del control del proceso

P.CO. scale Escalado del control de proceso
Tabla 7: Leyenda, ment Control de la posicién y del proceso

espanol



Tipos 3360, 3361 el
o burkert
Control eléctrico FLUID CONTROL SYSTEMS

Magnitudes del | Descripcion
proceso
POS Valor real de la posicion
CMD Posicion de Funcion reguladora de posicion: Seleccion de la fuente de la sefal de
consigna entrada de la posicion de consigna en el ment — [[lJVEVAINT I & —
CMD — CMD.source.
Funcion reguladora de procesos: La posiciéon de consigna viene dada
por el regulador de proceso.
CmD* Posicion de consigna generada por el regulador
PV Valor real de proceso: Seleccion de la fuente de la sefial de entrada del valor real de
proceso en el menu — [[fJEVAeINiTJI& — PV — PV.source.
PV Valor real de proceso generado por el regulador
SP Valor de consigna de proceso: Seleccion de la fuente de la sefial de entrada del valor de
consigna de proceso en el menu — [[fJUEVL0]T{e1}&& — SP | CMD — SP.source.
SP* Valor de consigna de proceso generado por el regulador
Tabla 8: Leyenda, magnitudes de proceso, control de la posicién y del proceso

7.2.2 Representacion esquematica del control de proceso

Regulacion de posicion

\/

/ POS
X.LIMIT _—1
+C)_> J\ I
/ / - mt X.CONTROL

DIR.CMD CHARACT CUTOFF X.TIME
(type X.CO)

\/

\/
\/

Regulacion de procesos

<«——— Analdgico: 4..20 mA
/ Frequency

pV* PV
J\ PT100
PV.scale
-~ PVFILTER biS
— J\ <O
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PID. * r / <«—Analodgico: 4...20 mA
PARAMETER SP 0..20 mA
P.CO.scale SP* / ] N 7 V SP.scale 8:30\/\/
CUTOFF SP.FILTER SP.SLOPE biiS
(e FEC) Pasarela de bus de
campo Manual
Imagen 8: Representacién esquematica del control de proceso 25
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7.3 Acumulador de Energy-pack SAFEPOS (opcional)

Esta disponible de forma opcional lal bateria (energy-pack SAFEPQOS). En caso de fallo en la tensiéon de alimen-
tacion, suministra al actuador la energia necesaria para llevar la vélvula a la posicion definida en el menu SAFEPOS.

7.3.1 Vida util

La vida util dependera de las condiciones de funcionamiento, variando entre 2,5 y 10 afios.

Se estima una vida util de 2,5 afios bajo las siguientes condiciones:
Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura del medio 180 °C

tiempo de funcionamiento 100 %

Presion del medio 5 bar
Ancho nominal DN32
INDICACION

El bateria Energy pack SAFEPOS es una pieza de desgaste. Los datos acerca de la vida util son valores apro-
ximados, y no pueden garantizarse.

7.3.2 Mensajes sobre el estado del
Energy pack SAFEPOS

El equipo emite un aviso de mantenimiento:
iLa vida util restante de la bateria es aprox. un 25 %! El bateria debe sustituirse proximamente.

> Sustituya el Energy pack SAFEPOS a tiempo, antes de que se agote su vida Uutil.

El equipo emite un mensaje de error y se coloca en posicion de seguridad:
El Energy-pack SAFEPOS no se ha sustituido tras la emision del mensaje de advertencia. Su capacidad de alma-
cenamiento es tan baja que ya no se puede garantizar el arranque a partir de la posicion de seguridad.

7.3.3 Sustituya el Energy-pack SAFEPOS
A PRECAUCION

Peligro de lesiones por tension eléctrica.
> Antes de retirar el Energy pack SAFEPOS, desconecte la tension de alimentacion.

» Vacie completamente el energy-pack SAFEPOS. Espere a que se apague el anillo luminoso LED, para ello el
LED no debera encontrarse en Modo , consulte el capitulo «12.2.2 Ajuste del modo LED».
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El bateria Energy pack SAFEPOS esta situado en el cuerpo del actuador. Para su sustitucion, retire las siguientes
piezas del actuador:

1. Tapa ciega o modulo de pantalla
2. Médulo LED y moédulo de almacenamiento
3. Tapa del actuador.

En el capitulo «10.2.2 Acceso a los terminales de conexion» en la pagina 50 se detalla como retirar estas
piezas.

Retirada del Energy-pack SAFEPOS:

- — Afloje el tornillo de seguridad (tornillo hexagonal T10).

espanol



Tipos 3360, 3361 g

burkert

Control eléctrico FLUID CONTROL SYSTEMS

—> Extraiga completamente el Energy pack SAFEPOS del estribo.

Energy-pack
SAFEPOS

Tornillo de seguridad
(tornillo hexagonal T10)

Imagen 9: Retirada del Energy-pack SAFEPOS.

Coloque el nuevo Energy-pack SAFEPOS:
— Saque el Energy-pack SAFEPOS del embalaje para transporte.

—> Coloque el Energy-pack SAFEPOS en las ranuras guia laterales y deslicelo hasta llegar al tope.

Ranura guia

Ranura guia

Imagen 10:  Colocacién del Energy-pack SAFEPOS
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— Apriete el tornillo de seguridad (tornillo hexagonal T10).

—> Aplique la tensién de alimentacion.
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8 DATOS TECNICOS

‘ En la placa de caracteristicas se muestran los siguientes datos especificos del producto:
@ = Tension [V] (tolerancia £10 %) y tipo de corriente

= Material de sellado y material del cuerpo de valvula

= Estandar de bus de campo

= Diametro nominal del asiento de valvula

= Capacidad de caudal

= Tamarfio del actuador

= Conexidn de cable

= Presion maxima del medio admisible

= direccion del caudal

8.1 Conformidad

La valvula motorizada tipos 3360 y 3361 cumple con la directiva de la UE respecto a la Declaracion de confor-
midad UE.

8.2 Normas

Las normas aplicadas para la aprobacion de la conformidad con las directrices pueden consultarse en el Certificado
UE de tipo y/o la Declaracién de conformidad UE.

8.3 Placa de caracteristicas

Funcion (Regulador de posicién Material de sellado
/ Regulador de proceso)

Tipo Intensidad maxima de corriente
Tension, corriente Estandar de bus de
continua \ / campo .
< Diametro nominal del

- N N .

Marcado CE ——c € \3361 Positioner / / bUS// asiento de valvula

Presic')n' méxim'a.del U=24v=—= Imax = 3A | Capacidad de caudal
medio admisible ——————— Pmed16bar  PTFE 32,0/

VA  Da=64,0 Di=50,0 Kvs20 /—— Tamarno del actuador

Material del cuerpode |  _— :
valvula —] Flow 2 -——--->1 1300N (fuerza nominal)
/Tamb/Tmed see manual T Conexién de tuberia

Direccion del caudal — — S/N:1001T W1SMN
burkert
Made in Germany
7o .nge%)m 23456\

Numero de serie \— Intervalo de temperatura permitido
Numero de identificacion (ambiente/medio)

del equipo Fecha de fabricacién (codificado)
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Da (@ exterior)
Di (@ interior)

[l

o8 Imagen 11:  Descripcién de la placa de caracteristicas (ejemplo)
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8.4 Condiciones de funcionamiento

Para el funcionamiento del equipo se deben respetar los valores indicados en la placa de carac-
teristicas especifica del producto.

A ADVERTENCIA

Fallo de funcionamiento al rebasar el valor superior o inferior del intervalo permitido de temperatura.
> No dejar el equipo a la intemperie expuesto a la accion directa de la luz solar.

> El intervalo de temperatura permitido no debe rebasarse en su limite superior ni inferior.

A ADVERTENCIA

Una presion del medio demasiado elevada podria suponer una disminucion de la hermeticidad.

Puesto que el asiento de valvula se cierra en sentido opuesto al flujo del medio, una presion del medio dema-
siado elevada podria hacer que el asiento de valvula no se cerrase totalmente.

> La presion del medio no debe ser superior al valor maximo indicado en la placa de caracteristicas.

Presion maxima permitida del medio: consulte la placa de caracteristicas

Medios: Gases neutros y vapor.
Medios liquidos: agua, alcohol, aceite, combustible, liquido hidraulico,
solucion salina, lejia, disolvente organico.

Grado de proteccion: IP65 (IP67 bajo peticion) segun las normas IEC 529 y EN 60529.

Direccion del caudal: Se indica en la placa de caracteristicas mediante una flecha y las cifras 1 y 2.
El 1 y el 2 también aparecen en el cuerpo de valvula como identificacion.
El flujo circula por debajo del asiento.

8.4.1 Intervalo de temperatura permitido

Temperaturas minimas Ambiente:  -25°C
Medio: -10°C

Temperaturas maximas Ambiente:  depende de la temperatura del medio; consulte el consiguiente diagrama
de temperatura.
Temperatura absoluta maxima de 50 °C en equipos con modulo de pantalla.

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Medio: depende de la temperatura ambiente; consulte el consiguiente
diagrama de temperatura.
En equipos con junta de asiento de valvula de PTFE/acero:
max. +130 °C
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Diagrama de temperatura

La temperatura maxima permitida para el ambiente y el medio estd interrelacionada. Las temperaturas maximas permi-
tidas de las variantes del equipo pueden calcularse mediante las curvas caracteristicas del diagrama de temperatura.
Los valores se calculan a partir de las siguientes condiciones de funcionamiento maximas: Diametro nominal DN32
con el 100 % del ciclo de trabajo y una presién del medio de 16 bar.

70

g 60 - Odulo de pantally |
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Temperatura del medio [°C]

Imagen 12:  Diagrama de temperatura

ambiente. Descripcién: consulte «7.8 Acumulador de Energy-pack SAFEPOS (opcional)»

* La vida util del Energy-pack SAFEPOS depende de la temperatura del medio y de la temperatura

8.5 Datos técnicos generales
Dimensiones: consulte la ficha técnica
Peso: consulte la ficha técnica
Materiales Actuador: PPS y aluminio pintado
Cuerpo de valvula: 316L
Conexién del cuerpo de valvula: 316L / 1.4401
Husillo: 1.4401 /1.4404
Guia de husillo: 1.4401 / 1.4404 / 316L con prensaestopas
de PTFE con carga de carbon Anillos en V de PTFE con compensacion
de muelle (PTFE con carga de carbon)
Material de sellado Elemento sellante del cuerpo del actuador:  EPDM

Junta de asiento de valvula: Consulte la placa de caracteristicas

Conexion de fluidos
Tipos de conexion posibles: Conexién rosca G %2...G 2 (NPT, RC bajo peticion)
Conexion soldada segun EN ISO 1127 (1ISO 4200), DIN 11850 Serie 2

Conexion Clamp segun ISO 2852, DIN 32676, ASME BPE, BS 4825

Adicionalmente, para valvulas de asiento recto tipo 3361: Conexion de
brida segun DIN 2634, ANSI B16.5 class 150, JIS 10K

Otro tipo de conexiones: bajo peticion
Conexion eléctrica: con terminales de conexion o conector circular

Posicion de montaje: cualquiera; preferiblemente con el actuador hacia arriba
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8.6 Datos eléctricos
Clase de proteccion 3 segun la norma DIN EN 61140
Conexiones eléctricas Equipos con funcion reguladora de posicion:

prensacables, 2x M20 o
2 conectores circulares M12, de 5 pines y de 8 pines

Equipos con funcién reguladora de procesos:
prensacables, 3x M20 o
conectores circulares 2 x M12, de 5 pinesy 1 x M12 de 8 pines

Tension de trabajo 24V DC £10 %
ondulacion residual max. 10 %

Corriente de trabajo [A]* max. 3 A
incluyendo actuador con carga y corriente de carga maximas del energy-pack
SAFEPQOS opcional (corriente de carga aprox. 1 A) para el disefio de la fuente
de alimentacion

Tension de alimentacion
Transmisor 24V 10 % solo en equipos que dispongan de funcion de regulacion de
procesos.

Corriente de alimentacion
Transmisor max. 150 mA
solo en equipos que dispongan de funcion de regulaciéon de procesos.

Consumo en estado
de suspension [W]*** min. 2 W, max. 5 W

Consumo medio
Sistema electrénico

sin actuador [W]* Consumo estandar tipico 3 W
Opcion salidas analdgicas y digitales 05W
Energy pack SAFEPOS 05W
Pasarela de bus de campo 1W

Consumo de energia
del actuador para 1 ciclo [Ws]*  (consulte los diagramas mostrados a continuacion)

* Todos los valores estan referidos a una tensiéon de alimentacion de 24 V DC a 25 °C.

Tipo 3360, valvula de asiento inclinado Tipo 3361, valvula de asiento recto
= 140 140
< 120 e EELEIEEEEIEE P e e 120 e 121
= 7o e —1 SY o0 T 1
S 100 oe‘)‘/ o~ 0“3‘)_// 100 066 0‘\&/0/ D\‘\?’?’//
2 /:///// / —
] .- ..
S 80 = DN25 =-- 79 80 = F3=--79
1(—3 66--6-6 %/ ————— - " 66 66"6'6 %/ - DN25 :'-Q‘igr?""::gg
g 2;:::::ﬁ== D‘N2‘0 44 51----- DN15
= 36-39. DN15T | 40
g 20 20
C
L 0 0

0 5 10 15 0 5 10 15
Presion del medio en [bar] Presion del medio en [bar]

Imagen 13:  Consumo de energia del actuador
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Vida util de la bateria
Energy-pack SAFEPOS Dependiendo de las condiciones de funcionamiento, variara entre 2,5y 10 afios.
Se estima una vida util de 2,5 afios bajo las siguientes condiciones:

Temperatura ambiente 40°C
Temperatura del medio 180 °C
Ciclo de trabajo 100 %
Presion del medio 5 bar
Diametro nominal DN32

INDICACION

Tenga en cuenta las caidas de tension sobre la linea de alimentacion.
Ejemplo: Con un hilo de 0,34 mm? de seccién, se debe utilizar un cable de cobre de una longitud maxima de
8 metros.

Entradas analdgicas: (Aisladas galvanicamente de la tensién de alimentacion y de la salida
analégica)

Datos de entrada de la sefial del valor de consigna

0/4...20 mA: Impedancia de entrada 60 Q
Resolucion 12 bits
0..5/10 V: Impedancia de entrada 22 kQ
Resolucion 12 bits, Resolucion respecto a 0...10 V

Datos de entrada para la sefial del valor real (opcional)

4..20 mA: Impedancia de entrada 600
Resolucion 12 bits
Frecuencia: Rango de medida 0,2...6500 Hz
Impedancia de entrada > 30 kQ
Exactitud 0,1 % del valor de medida
Senal de entada > 300 mVss
Tipo de sedal Senal sinusoidal, sefal cuadrada, sefal
triangular
Pt 100: Rango de medida —-20...+220 °C
Exactitud 0,01 °C
Corriente medida 1 mA

Salida analégica (opcional):

Corriente max. 10 mA (para una salida de corriente de 0...5/10 V)

Carga 0...800 Q (para una salida de corriente de 0/4...20 mA)
Salidas digitales (opcional):

Limitacion de corriente 100 mA
Entradas digitales: 0..5V =log «0», 10...30 V = log «1»

entrada invertida inversa de acuerdo con esto (corriente de entrada < 6 mA)

Interfaz de comunicacion: Conexion con el PC mediante kit de interfaz biS USB
Software de comunicacion: Burkert-Communicator

La entrada digital, las salidas digitales y la salida analégica no estan galvanicamente aisladas de la
tension de trabajo. Estan referidas al potencial de toma a tierra de la tension de trabajo.

Limitacion de corriente: En caso de sobrecarga, se reduce la tension de salida.
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8.7

Valores de caudal y curvas caracteristicas de
caudal para una valvula de asiento inclinado
(Tipo 3360)

Los valores de caudal y la curva caracteristica derivada de ellos dependeran del diametro nominal del asiento de
valvula (abreviado: DN).

Definicion de DN
DN indica el diametro nominal del asiento de valvula, y no el diametro de la conexion de tuberia.

8.7.1 Valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 15
Valores del caudal Curva caracteristica de caudal
Recorrido | Valor de Kv
[9%] [me/h] >0
4,5
5 0,16 40
10 0,17 35
20 0,22 30
30 0,4 S 25 /
40 1,2 £ 20 //
50 2.7 < 15 7
60 35 1,0 /’
70 4,0 0,5 —
0,0 4=——""
80 45
0 20 40 60 80 100
90 4.8 .
Recorrido [%]
100 50
Tabla 9: Vélvula de asiento inclinado: valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 15
8.7.2 Valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 20
Valores del caudal Curva caracteristica de caudal
Recorrido | Valor de Kv 100
[%] [m3/h] 9’0
5 0,26 ’
810 /
10 0,27 ~
7,0 =
20 0,4 i
—. 6,0 /
e
30 1,1 S 50
40 4,0 £ 40
50 59 X 30
60 7,2 2,0 //
70 8,3 1,0
—//
80 9,1 0,0
0 20 40 60 80 100
90 9.6 Recorrido [%]
100 10,0
Tabla 10: Vélvula de asiento inclinado: valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 20
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8.7.3 Valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 25

Valores del caudal Curva caracteristica de caudal
Recorrido | Valor de Kv
[O/O] [mS/h] 16
5 0,34 14 P
10 0,36 12 ] /
20 0,62 - 10 / /
30 1,5 o>
40 52 £ 8
! 2 6 /

50 8,9 //

4
60 11,5 /
70 13,0 2 /

1 0 /
80 14,2
0 20 40 60 80 100
90 15,4 Recorrido [%)]
100 16,0
Tabla 11: Valvula de asiento inclinado: valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 25

8.7.4 Valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 32
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Valores del caudal Curva caracteristica de caudal
Recorrido | Valor de Kv 26
[%] [m3/h] o4 1
5 0,40 22
20 ~
10 0,46 18 e
L~

20 0,92 —= 16 //

> 14
30 2,5 E 4 /

% /
40 9,1 X 10 7
50 13,9 8 7
60 17,1 6 /

4
70 19,5 2 //
80 291 0 —
20 234 0 20 ;O y [O/E;O 80 100
100 25.0 ecorrido [%
Tabla 12: Valvula de asiento inclinado: valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 32
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8.7.5 Valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 40

Valores del caudal Curva caracteristica de caudal
Recorrido | Valor de Kv
[%] [m3/h] 40
5 0,48 35 —
10 0,66 /
20 1,4 25 ~
30 5,1 < 5 pd
S /
40 14,0 > 15
Y Y
50 20,0 /
10
60 24,3 /
5
70 28,3 7
80 31,7 0 ,
90 345 0 20 0 | 060 80 100
100 36,0 Recorrido [%]
Tabla 13: Valvula de asiento inclinado: valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 40

8.7.6 Valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 50
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Valores del caudal Curva caracteristica de caudal
Recorrido | Valor de Kv 55
[%] [m3/h] 50 ]
5 0,87 45
10 1,2 40
20 1,8 35
30 4,0 = 30

£ 25 /
40 15,2 S /

<z 20
50 26,0 /

15 /
60 35,0 10 /
70 40,3 5
0l ——
80 45,0
0 20 40 60 80 100
90 48,0 R 4o
100 53.0 ecorrido [%]
Tabla 14: Valvula de asiento inclinado: valores de caudal y curvas caracteristicas de caudal para DN 50
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8.8 Valores de caudal y curvas caracteristicas
de caudal para una valvula de asiento recto
(Tipo 3361)

Los valores de caudal y la curva caracteristica derivada de ellos dependeran del diametro nominal del asiento de
valvula (abreviado: DN).

Definicion de DN
DN indica el diametro nominal del asiento de valvula, y no el diametro de la conexién de tuberia.

8.8.1 Curvas caracteristica de caudal
La valvula de asiento recto presenta diferentes curvas caracteristicas dependiendo del diametro nominal.
= Cono parabolico isoporcentual para valvulas de asiento con didmetro nominal DN 8...DN 50

= Cono lineal para vélvulas de asiento de diametro nominal DN 4 y DN 6,
curva caracteristica segun la norma DIN / [EC 534-2-4

* Relacion de regulacion tedrica (Kvg : Kv,)

Diametro nominal DN 8...DN 50: 50:1
Diametro nominal DN 6: 25:1
Diametro nominal DN 4: 10:1

= Valor de Kv;* al 5 % del recorrido para DN > 10 mm
Valor de Kv al 10 % del recorrido para DN < 10 mm

Curva de operacion caracteristica diametro
nominal DN 4..DN 6 \

100 <</

90 -
,/ /4—— Curva de operacion caracteristica
80 g / diametro nominal DN 8...DN 50
e
70 >~
7
- /
60 7
» //

Kv / Kv_ [%]

50 2
.’ /
7
40 = /
30 P
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20 7 //
10 A
7
,’———_—
0
0 20 40 60 80 100

Recorrido [%]

Imagen 14:  Curva caracteristica de caudal para una valvula de asiento recto

36 * Valor de Kv, = minimo valor de Kv, para el que se mantiene la tolerancia a la inclinacion segun la norma DIN / IEC 534-2-4.
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8.8.2 Valores del caudal

Definicion de DN
DN indica el diametro nominal del asiento de valvula, y no el diametro de la conexién de tuberia.

Definicion de tamaino de conexion
El tamafio de conexion indica el diametro de la conexion de tuberia.

Valores de KVg

Tamano de la Valores de Kv,

conexion Diametro nominal DN (asiento de vélvula) [mm]

(cuerpo de

valvula)

[mm] [pulg.] 4 6 8 10 15 20 25 32 40 50
10 3/8" 0,5 1,2 2,0 2,7 - - - - - -
15 | 1/2¢ 0,5 1,2 2,1 3,1 43 - - - - -
20 3/4 - - - 3,2 5,2 7.1 - - - -
25 1 - - - - 53 7,2 12,0 - - -
32 11/4" - - - - - 8,0 13,0 17,8 - -
40 11/2% - - - - - - 13,6 20,2 23,8 -
50 2 - - - - - - - 21,0 24,6 37,0

Tabla 15: Valores de Kv, vélvulas de asiento recto

Valores de Kv

Tamaiio de la Diametro Valores de Kv [m®/h]

conexion nominal DN Recorrido [%]

(cuerpo de (asiento de

valvula) valvula)

[mm] |[pulg.] |[mm] |[pulg.] |5 10 |20 (30 (40 |50 (60 |70 (80 90 100

10 3/8" 4 1/8"  |0,04 |0,05 |0,10 |0,16 |0,22 (0,27 |0,32 [0,36 |0,40 |0,44 |0,50
6 3/16" 0,05 (0,12 |0,32 |0,48 |0,62 |0,76 (0,88 |0,98 |1,07 |[1,13 |1,20
8 1/4" 0,06 (0,07 |0,09 |0,12 |0,18 |0,26 (0,42 (0,61 |0,92 |[1,50 |2,00
10 3/8" 0,09 (0,11 |0,13 |0,19 |0,30 {0,48 0,73 |1,00 |1,60 [2,30 |2,70

15 1/2" 4 1/8"  |0,04 |0,05 |0,10 [0,16 |0,22 (0,27 |0,32 [0,36 |0,40 |0,44 |0,50
6 3/16" 0,05 (0,12 |0,32 |0,48 |0,62 (0,76 (0,88 (0,98 |1,07 |[1,13 |1,20
8 1/4" 0,07 (0,08 |0,11 |0,13 |0,19 0,27 (0,43 (0,63 |0,95 [1,60 |2,10

10 3/8" 0,09 |0,11 |0,15 |0,19 |0,31 |0,49 [0,75 1,10 |1,70 |2,50 |3,10
15 1/2" 0,14 |0,17 |0,22 | 0,35 |0,52 |0,80 {1,20 |1,80 |2,70 |3,70 [4,30
20 3/4" 10 3/8" 0,11 /0,12 |0,16 |0,20 |0,33 |0,52 |0,77 1,20 |1,80 |2,60 |3,20
15 1/2" 0,14 /0,17 |0,22 |0,35 |0,52 |0,80 |1,20 [1,80 |2,90 |4,00 |5,20
20 3/4" 0,20 |0,25 |0,30 | 0,45 |0,70 |1,10 |1,60 [2,40 |3,50 |5,20 |7,10
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25 1" 15 1/2" 0,14 |0,17 |0,22 |0,35 |0,52 |0,80 (1,20 {1,80 (2,90 |4,10 |5,30
20 3/4" 0,20 |0,25 |0,31 |0,47 |0,70 |1,10 (1,60 [2,50 (3,80 (5,40 |7,20
25 1" 0,35 |0,38 |0,65 |1,00 |1,50 |2,20 (3,40 (5,10 (7,00 |9,40 |12,00
32 11/4" 20 3/4" 0,22 |0,25 0,35 |0,50 |0,75 |1,10 (1,60 [2,50 3,80 (5,80 |8,00
25 1" 0,40 (0,47 |0,73 |1,10 | 1,60 |2,50 3,70 5,40 |7,50 |10,3013,00
32 11/4" 10,48 |0,60 (0,85 1,30 |2,10 |3,10 |4,50 [6,80 |10,20 [14,00|17,80
Tabla 16: Valores de Kv, tamario de la conexién 10 mm hasta 32 mm, valvulas de asiento rectas
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Tamano de la Diametro Valores de Kv [m®/h]
conexion nominal Recorrido [%]
(cuerpo de (asiento de
valvula) valvula)
[mm] |[[pulg.] |[mm] |[pulg.] |5 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
40 11/2" 25 1" 0,40 (0,50 |0,75 |1,10 |1,70 |2,60 |3,80 |5,60 |8,00 [(10,70({13,60

32 [11/4"|0,48 0,60 0,85 [1,30 |2,10 [3,20 (4,60 [6,90 |11,00|15,00(20,20
40 |11/2" 0,60 (0,70 [1,10 1,70 [2,70 |4,00 |6,00 [9,20 [13,80|18,20|23,80

50 2" 32 11/4" 0,48 (0,60 (0,90 (1,30 [2,10 (3,20 (4,60 [6,90 [11,60|16,00(21,00
40 11/2" 10,60 (0,70 (1,00 (1,70 [2,60 (4,00 [5,90 [9,20 [14,00|/18,90|24,60
50 2" 0,90 1,10 (1,90 |2,90 (4,50 (6,80 |10,50(15,50({22,00|29,30|37,00
Tabla 17: Valores de Kv, tamano de la conexién 40 mm y 50 mm, valvulas de asiento rectas
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9 MONTAJE DE LA VALVULA

9.1 Instrucciones de seguridad

& ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se monta de forma indebida.
> El montaje solamente podra ser llevado a cabo por personal técnico cualificado con la herramienta necesaria.
> Asegure el sistema frente a un accionamiento involuntario.

> Después del montaje, asegurese de que el proceso se ponga en marcha de forma controlada. iRespete la
secuencial
1. Aplique la tension de alimentacion.
2. Cargue el equipo con el medio.

INDICACION
Dafos en cuerpo de valvula, junta de valvula o membrana.

> Para evitar dafios, el equipo debe encontrarse en estado MANUAL durante su montaje.

Cuando se suministra un equipo, ya se encuentra en estado MANUAL.

9.2 Montaje de equipos con conexion rosca, brida o
Clamp

9.2.1 Requisitos de montaje

Posicion de montaje: cualquiera; preferiblemente con el actuador hacia arriba.

Direccion del caudal: como se indica en la placa de caracteristicas mediante una flecha y las cifras 1 y 2.
El 1 y el 2 también aparecen en el cuerpo de valvula como identificacion.
El flujo circula por debajo del asiento.

Tuberias: Asegurese de que las tuberias estén alineadas.

Filtro: Necesario en equipos con homologacién de conformidad con EN 161.
Segun la norma EN 161 «Valvulas automaticas de corte para quemadores y aparatos que
utilizan combustibles gaseosos», se debe colocar un filtro en la tuberia antes de la valvula
que sea capaz de evitar la penetracion de una punta de prueba de 1 mm.

Preparacion: Limpie la suciedad existente en las tuberias (material de sellado, virutas metadlicas, etc.).
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922 Montaje

A PELIGRO

Existe riesgo de lesiones debido a la elevada presion.

> Antes de empezar a trabajar en la instalacion desconecte la presiéon y purgue o vacie las tuberias.

A ADVERTENCIA

Riesgo de atrapamiento por piezas en movimiento mecanico.

> No sujete el equipo por los orificios del cuerpo de valvula.
39
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—> Conecte el cuerpo de valvula a la tuberia.
Asegurese de que no haya tension y de que las vibraciones sean muy leves durante el montaje.

Dispositivo de sujecion

Para proteger el actuador de la valvula de posibles dafos debidos a fuerzas y vibraciones, se recomienda
utilizar un dispositivo de sujecion. Se encuentra disponible como accesorio. Consulte el capitulo «21
Accesorios, piezas de recambio».

9.3 Montaje de equipos con conexion soldada

No se debe soldar el equipo a la tuberia con el actuador instalado. El montaje se divide en las siguientes etapas:
1. Preparacion para el desmontaje del actuador.

2. Desmontaje del actuador.

3. Soldadura del cuerpo de valvula en la tuberia.

4. Montaje del actuador en el cuerpo de valvula.

9.3.1 Preparacion para el desmontaje del actuador

INDICACION

Dainos en cuerpo de valvula, junta de valvula o membrana.

Para evitar dafios, la valvula debe permanecer abierta durante el desmontaje del actuador.

—> En caso de que la valvula esté cerrada: Abra la vélvula con el actuador mecanico manual. Consulte el capitulo
«15.2 Accionamiento mecanico de la valvula» en la pagina 93.

A ADVERTENCIA

Riesgo de atrapamiento por piezas en movimiento mecanico.
» Desconecte la tension de alimentacion.

» Equipos con energy-pack SAFEPOS: Vacie completamente el energy-pack SAFEPOS. Espere a que se apa-
gue el anillo luminoso LED, para ello el LED no debera encontrarse en Modo .

> No sujete el equipo por los orificios del cuerpo de valvula.

9.3.2 Desmontaje del actuador

—> Aplique tension al cuerpo de valvula colocado en un dispositivo de sujecion.
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—> Coloquese en la union del cuerpo de valvula empleando la llave adecuada.
/N Para desatornillar, no utilice ninguna llave que pueda dafiar la conexion del cuerpo de valvula.

—> Desatornille el actuador del cuerpo de valvula.

40

espanol



Tipos 3360, 3361 g

burkert

Montaje de la valvula FLUID CONTROL SYSTEMS

Indicacion mecanica de la posicion

Posicion de las valvulas

abierto

T
1

cerrado

accionamiento

Conexion del cuerpo

Al desatornillar el actuador, la valvula no debe estar de valvula

cerrada.

Cuerpo de valvula

Imagen 15:  Montaje del actuador motorizado (en el ejemplo de la vélvula de asiento inclinado)

9.3.3 Requisitos de montaje

Posicion de montaje: cualquiera

Direccion del caudal: como se indica en la placa de caracteristicas mediante una flecha y las cifras 1y 2.
El 1 y el 2 también aparecen en el cuerpo de valvula como identificacion.
El flujo circula por debajo del asiento.

Tuberias: Asegurese de que las tuberias estén alineadas.

Filtro: Necesario en equipos con homologacién de conformidad con EN 161.
Segun la norma EN 161 «Valvulas automaticas de corte para quemadores y aparatos que
utilizan combustibles gaseosos», se debe colocar un filtro en la tuberia antes de la valvula
que sea capaz de evitar la penetracion de una punta de prueba de 1 mm.

Preparacion: Limpie la suciedad existente en las tuberias (material de sellado, virutas metalicas, etc.).
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9.3.4 Soldadura del cuerpo de valvula en la tuberia

A PELIGRO

Existe riesgo de lesiones debido a la elevada presion.

> Antes de empezar a trabajar en la instalacion desconecte la presion y purgue o vacie las tuberias.

INDICACION

Daios en la electronica del actuador debido a la exposicion al calor.

= Para el termosellado del cuerpo de valvula, el actuador debera estar desmontado.
41
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—> Soldadura del cuerpo de valvula en la tuberia.
Asegurese de que no haya tension y de que las vibraciones sean muy leves durante el montaje.

9.3.5 Monte el actuador en el cuerpo de valvula

- Antes del montaje del actuador, compruebe si hay una junta de grafito en el cuerpo de valvula y si esta en
perfecto estado.

—> Sustituya la junta de grafito dafiada por una nueva o coloque una si no la hay.

valvula de asiento recto valvula de asiento inclinado

Junta de grafito Junta de grafito

Imagen 16:  Junta de grafito del cuerpo de valvula

A PELIGRO

Peligro por uso de lubricante inadecuado.

Un lubricante inadecuado podria ensuciar el medio. Si esta trabajando con oxigeno, podria conllevar peligro de
explosion.

» En aplicaciones especificas, como por ejemplo las que emplean oxigeno o las usadas para realizar analisis,
utilice unicamente lubricantes homologados.

— Engrase la rosca exterior de la conexion del cuerpo de vélvula en caso necesario (por ejemplo con la pasta
protectora Kliiberpaste UH1 96-402 de la marca Kliiber).

—> Coloque la rosca exterior sobre la rosca interior de la conexion del cuerpo de valvula. Consulte «imagen 15:
Montaje del actuador motorizado (en el ejemplo de la valvula de asiento inclinado)».

—> Coloquese en la union del cuerpo de valvula empleando la llave adecuada.

Para atornillar, no utilice ninguna llave que pueda dafiar la conexién del cuerpo de vélvula (p.ej. una llave
de tubo).

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si no se respeta el par de apriete.
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En caso de no respetarse el par de apriete, podria dafarse el equipo.

» Respete el par de apriete.

—> Atornille el actuador en el cuerpo de valvula.

Tamano de la Par de apriete para la conexion del cuerpo de valvula [Nm]
conexion
10/15 45 +3
20 50 £3
45 |25 60 +3
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Tamano de la Par de apriete para la conexion del cuerpo de valvula [Nm]
conexion

32

65 £3

40

50 70 £3

65 100 £3

80 120 5

100 150 5
Tabla 18:

Par de apriete para la conexién del cuerpo de valvula

Definicion de tamafio de conexion
El tamafio de conexion indica el diametro de la conexion de tuberia.

Dispositivo de sujecion

Para proteger el actuador de la valvula de posibles dafios debidos a fuerzas y vibraciones, se recomienda
utilizar un dispositivo de sujecion. Se encuentra disponible como accesorio. Consulte el capitulo «21
Accesorios, piezas de recambio».

9.3.6 Después del montaje

—> Conecte eléctricamente el equipo.

Puede orientar la posicion de las conexiones girando el actuador un angulo de 360°. Descripcion: consulte el
capitulo «9.4 Giro del actuador».

@ Podra encontrar la descripcion de la conexion eléctrica en el capitulo «10 Instalacion eléctrica».

INDICACION

Danos en cuerpo de valvula, junta de valvula o membrana.

> Para evitar dafos, tras la conexion eléctrica ejecute en primer lugar la funcion X.TUNE. A continuacion, ajuste
el estado de funcionamiento a AUTOMATICO.

— Ejecute la funcion X.TUNE para el ajuste del control de posicion. Consulte el capitulo «11.6 Ajuste del control
de la posicion — ejecute X.TUNE> en la pagina 59.
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9.4 Giro del actuador

Puede orientar la posicion de las conexiones girando el actuador un angulo de 360°.

INDICACION

Posibles daios en la junta del asiento de la valvula y en el contorno del asiento de la valvula si esta
permanece cerrada.

Si al girar el actuador la valvula esta cerrada, la junta del asiento de la valvula y el contorno del asiento de la
valvula podrian resultar dafados.

= En caso de que la valvula esté cerrada: Antes de girar el actuador, abra la valvula con el actuador mecanico
manual. Descripcion: consulte el capitulo«15.2 Accionamiento mecanico de la valvula».

— En equipos no instalados, aplique tensién al cuerpo de valvula colocado en un dispositivo de sujecion.
— Utilice una llave (del nimero M41) con la toma hexagonal del actuador.

— Girando, preferiblemente en sentido horario, coloque el actuador en la posicion deseada.

Si, por motivos de montaje, solamente puede realizar el giro en sentido contrario a las agujas del reloj, tenga en
cuenta las siguientes advertencias:

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones por derrame del medio y descarga de presion.
Si se gira el actuador en sentido contrario a las agujas del reloj, podria aflojarse el cuerpo de valvula.

» Si se gira en sentido contrario a las agujas del reloj, sujete la toma hexagonal de la conexién del cuerpo de
valvula con una llave del nimero 2.

Girar en sentido horario
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Toma hexagonal del actuador

Toma hexagonal de la conexion del cuerpo
de valvula

Imagen 17:  Giro del actuador
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9.5 Dispositivo de sujecion

El dispositivo de sujecion sirve para proteger el actuador de la valvula de posibles dafios debidos a fuerzas y
vibraciones. El dispositivo de sujecion esta disponible en dos tamafios como accesorio. Consulte el capitulo «21
Accesorios, piezas de recambio» en la pagina 129.

9.5.1 Montaje del dispositivo de sujecion

—> Coloque el dispositivo de sujecion en la tuberia entre el cuerpo de valvula y el actuador tal y como se repre-
senta en la figura.

Si hay orificio de alivio:
INDICACION

Asegurese de que el orificio de alivio, que sirve para detectar fugas, no esté obturado.

— Fije el dispositivo de sujecion utilizando los medios de fijacion adecuados.

Orrificio de alivio

Dispositivo de sujecion

Imagen 18:  Montaje del dispositivo de sujecion
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10 INSTALACION ELECTRICA

La vélvula motorizada tiene dos variantes de conexion:

= Con conector circular (variante multipolar)
* Prensacables con terminales de conexién

Valores de senal

Tension de trabajo: 24V CC
Valor de consigna: 0..20 mA; 4..20 mA
0..5V;0..10V

10.1 Instalacion eléctrica con conector circular

10.1.1 Instrucciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se instala de forma indebida.

> La instalacion solamente podra ser llevada a cabo por personal técnico autorizado con la herramienta
necesaria.

> Respete las normas técnicas generales durante la instalacion.

Peligro de lesiones por conexion involuntaria del sistema o por reanudacion incontrolada.
> Asegure el sistema frente a un accionamiento involuntario.

> Después de la instalacion, asegurese de que el sistema se ponga en marcha de forma controlada.

INDICACION

Para garantizar la compatibilidad electromagnética (CEM), la puesta a tierra funcional debe realizarse con una
linea corta (max. 1m). La puesta a tierra funcional debe contar con una seccion de al menos 1,5 mm?2

Uso de la entrada del valor de consigna 4...20 mA
Si se produjese un fallo en la alimentacion eléctrica de un equipo del tipo 3360 o 3361 que estuviese
conectado en serie con varios mas, la entrada del equipo que ha fallado tendra una elevada impedancia.
Como resultado de ello, la sefal estandar de 4...20-mA sera incorrecta.
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EtherNet/IP:
En el capitulo «18 Pasarela de bus de campo» encontrara la designacion de los conectores circulares y
de los contactos.

Seleccion de la linea de conexion:
Cuando se selecciona la longitud y la seccion del conductor sencillo, se debe considerar la posibilidad de
que se produzca una caida de tension respecto a la corriente de alimentacion maxima.

—> Conecte el equipo segun se indica en la tabla.

—> Una vez aplicada la tension de trabajo, realice las configuraciones y ajustes basicos necesarios para la valvula
motorizada. Descripcion: consulte el capitulo «11 Puesta en marcha».
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10.1.2 Descripcion de los conectores circulares

2
X3 - conector circular M12, 5 pines
3 1 . .
Tensioén de trabajo
5
4
3 2
4 1 X1 — conector circular M12, 8 pines
8 Seifiales de entrada y salida
5 7
6
2
1 3 X2 - Conector M12, 5 pines
sefales de entrada valor real de
— P 5  proceso
FE Puesta a tierra funcional

Imagen 19:  Descripcién de los conectores circulares

10.1.3 X1 - conector circular M12, 8 pines

Pin |Colordel [Asignacion
hilo*

Seial de entrada del sistema de control (p.ej. PLC)

8 rojo Valor de consigna +
(0/4...20 mA 0 0...5/10 V) aislado galvanicamente de la tension de trabajo

7 azul Valor de consigna —
o 0.5V (log. 0)
1 blanco Entrada digital + < 10..30V (log. 1)

Sefales de salida al sistema de control (p.ej. PLC) necesarias solo con la opcién de salida analogica y/o
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salida digital
6 rosa Salida analogica+ (0/4...20 mA 0 0..5/10 V)
5 gris Salida analdgica —

4 amarillo Salida digital 1 (24 V /0 V)

3 verde Salida digital 2 (24 V /0 V)

2 marrén Entradas digitales y salidas digitales con toma a tierra (GND)

* Los colores de hilo indicados se refieren al cable de conexion disponible como accesorio, con el N° de ID 919061.

Tabla 19: X1 = conector circular M12, 8 pines
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10.1.4 X2 - Conector M12, 5 pines, senales de entrada valor
real de proceso (solo para la funcion reguladora
de procesos)

Tlp_o fe Pin Cplor G Asignacion Lad? = Circuito externo
senal hilo equipo
4..20 mA 1 marrén Transmisor de +24 V de alimentacion 1
i A!lmen— blanco PV1: sin utilizar 20 Transmisor
tacion del
sensor interna |3 | azul GND . . 3 0—¢
(idéntica a la tension de trabajo de toma
a tierra) <
. . 40
4 |negro PV2: Salida del transmisor
gris PV3: Puente hacia GND S o—
(GND de transmisor de 3 hilos)
4..20 mA 1 marron sin utilizar
© ,
S - Alimen- 2 |blanco |sin utilizar
« tacion del L
3 sensor 3 |azul sin utilizar
N externa 4  |negro PV2: Proceso real + 4 o— 4.20mA
o
f“é’ 5 |gris PV3: Proceso real — 5 o——— GND 4..20 mA
= Frecuencia |1 marrén | Sensor de +24 V de alimentacion 1 o—— +24V
< - 1 -
8 Alimen 2 |blanco PV1: Entrada pulso + 2 o——— Pulso +
o3 tacion del
S sensor interna |3 | azul GND 3 0—¢ GND .
£ 4 |negro PV2: sin utilizar (|dentlca. a la tension
3 de trabajo de toma a
§ o tierra)
g 5 |gris PV3: Puente hacia GND 5 Pulso -
= (GND de transmisor de 3 hilos)
S Frecuencia 1 marrén sin utilizar
© .
7 - Alimen- 2 |blanco  |PV1:Entrada pulso + 2 o——— Pulso +
tacion del o
5 sensor 3 |azul sin utilizar
§ externa 4 |negro PV2: sin utilizar
@ 5 |gris PV3: Entrada pulso - 5 o——— Pulso -
9 Pt 100 1 marron sin utilizar
<
~ _(co'nsullte 2 blanco PV1: Proceso real 1 (alimentacion de 2
a mc;hcamones corriente) Pt 100
S mas adelante) o
= azul sin utilizar 4
z o—
<§E negro PV2: Proceso real 2 (compensacion)
. o——
gris PV3: Proceso real 3 GND 5
* Configurable mediante software:
Inputs / Outputs — PV — ANALOG.type (Fuente de la sefal: PV.source — Analogica).

Tabla 20: X2 — Conector M12, 5 pines, sefales de entrada valor real de proceso (solo disponible en equipos con
funcién reguladora de procesos)

@ INDICACION
Conecte el sensor Pt 100 mediante 3 hilos para compensar la resistencia de la linea.
El pin 4 y el pin 5 siempre deben ser puenteados en el sensor.
48 Las lineas de conexion deberan tener como maximo 20 m de longitud.
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10.1.5 X3 - conector circular M12, 4 pines o 5 pines, tension de

trabajo
Pin Color del hilo Asignacion
sin conexion de red bilS de 4 pines* con red biS
1 - CAN Shield / Pantalla
5 blanco roio +24V DC £10 %
) ondulacion residual max. 10 %

3 azul negro GND / CAN_GND

4 - blanco CAN_H

5 - azul CAN_L

* Los colores de hilo indicados se refieren al cable de conexién M12 de 4 pines disponible como accesorio, con el N° de ID

918038.

Tabla 21: X6 — conector circular M12, 4 pines o 5 pines, tensién de trabajo

Instalacion eléctrica con o sin red bisS:

Para poder utilizar la red biiS (interfaz CAN), debe emplearse un conector circular de 5 pines y un cable
de 5 hilos apantallado.

Si no se utiliza la red buS, se puede emplear como equivalente un conector circular de 4 pines.

—> Una vez aplicada la tension de trabajo, realice las configuraciones y ajustes basicos necesarios para la valvula
motorizada. Descripcion: consulte el capitulo «11 Puesta en marcha».
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10.2 Instalacion eléctrica con prensacables

10.2.1 Instrucciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones si se instala de forma indebida.

> La instalacion solamente podra ser llevada a cabo por personal técnico autorizado con la herramienta
necesaria.

> Respete las normas técnicas generales durante la instalacion.

Peligro de lesiones por conexién involuntaria del sistema o por reanudacion incontrolada.
> Asegure el sistema frente a un accionamiento involuntario.
» Después de la instalacion, asegurese de que el sistema se ponga en marcha de forma controlada.
Uso de la entrada del valor de consigna 4...20 mA
Si se produjese un fallo en la alimentacion eléctrica de un equipo del tipo 3360 o 3361 que estuviese
conectado en serie con varios mas, la entrada del equipo que ha fallado tendra una elevada impedancia.
Como resultado de ello, la sefal estandar de 4...20-mA sera incorrecta.

INDICACION

Para garantizar la compatibilidad electromagnética (CEM), la puesta a tierra funcional debe realizarse con una
linea corta (max. 1m). La puesta a tierra funcional debe contar con una seccion de al menos 1,5 mm?2

10.2.2 Acceso a los terminales de conexion
Para acceder a los terminales, abra el equipo como se indica a continuacion.
1. Retire el moédulo de pantalla o la tapa ciega:

INDICACION

Retire con cuidado el médulo de pantalla para que el cable de conexion y la interfaz HMI no resulten
danados.

—> Para extraerlo, gire el modulo de pantalla o la tapa ciega 90° en sentido contrario a las agujas del reloj y
extraigalo del cuerpo del actuador.

iCuando retire el modulo de pantalla, tenga cuidado con el cable de conexion de la interfaz HMI!

1. 90° 90°
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Desbloqueo Desbloqueo
de la tapa del modulo
ciega | de pantalla

50 Imagen 20:  Extraccion de la tapa ciega o del médulo de pantalla del cuerpo del actuador
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En la variante con modulo de pantalla:

—> Desbloquee la interfaz HMI y desconecte el cable de conexion.

2. Retire el médulo LED y el médulo de almacenamiento:

—> Afloje los dos tornillos de fijacion
(llave hexagonal, de 3 mm).

—> Sujete el médulo LED y el modulo de almacenamiento a ambos lados de la carcasa metalica y levantelos
hacia afuera.

9. Retire el modulo LED y el modulo de 3. Quite la tapa del actuador:
almacenamiento:

Tornillos de
fijacion

Tapa de
acciona-
miento

Tornillos de
fijacion —

Carcasa de metal
del modulo LED
y el modulo de
almacenamiento

Imagen 21:  Retire el médulo LED y el médulo de almacenamiento y quite la tapa del actuador

3. Quite la tapa del actuador:

— Afloje los 4 tornillos de fijacion (tornillos hexagonales T25).
Los tornillos estan integrados en el cuerpo del actuador para que no se pierdan.

— Quite la tapa del actuador:

Ahora tendra acceso a los terminales de conexion.
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Terminales de conexion

Imagen 22:  Posicién de los terminales de conexién 51
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10.2.3 Conecte el cable

—> Deslice el cable a través del prensacables.

INDICACION

Asegurese de que la conexion en terminales con muelle de traccion sea correcta.

> Longitud minima del casquillo: 8 mm

» Seccién maxima del casquillo: 1,5 mm? (sin cuello), 0,75 mm? (con cuello)

—> Aisle al menos 8 mm de hilo y crimpe los casquillos.
—> Conecte los hilos. En la siguiente tabla encontrara la asignacion de los terminales, a partir de la Pagina 53.
— Apriete la tuerca de unién del prensacables (par de apriete aprox.: 1,5 Nm).

INDICACION

La penetracion de suciedad y humedad puede causar dainos o fallos de funcionamiento.

Para garantizar el grado de proteccion IP65, asegurese de:
» Cerrar los prensacables que no utilice con tapones ciegos.

> Apretar la tuerca de unién de los prensacables. El par de apriete depende del tamafio del cable o de los
tapones ciegos, y es de aprox. 1,5 Nm.

L Terminales de conexién

12345678910

111213 141516 1718 19 20 2122
! |

Prensacables i

ARAERE AR mm‘mm

FE Puesta a tierra funcional
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Imagen 23:  Conecte el cable

—> Conecte el equipo segun se indica en la tabla.
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10.2.4 Asignacion de los terminales — Senal de entrada del
sistema de control (p.ej. PLC)

Terminal |Asignacion

8 Valor de consigna +
(0/4...20 mA 0 0...5/10 V) aislado galvanicamente de la tension de trabajo

7 Valor de consigna —

0.5V  (log.0)

5 Entrada digital + < 10..30V (log. 1)

Entrada digital GND
respecto a la tension de trabajo GND (terminal GND)

Tabla 22: Asignacidn de los terminales — Sefal de entrada del sistema de control (p.ej. PLC)

10.2.5 Asignacion de los terminales - Senales de salida al
sistema de control (p.ej. PLC) necesarias solo con la
opcion de salida analdgica y/o salida digital

Terminal [Asignacion
19 Salida analégica+ (0/4..20 mA 0 0..5/10 V)
20 Salida analégica —
18 Salida digital 1 (24 V /0 V)
17 Salida digital 2 (24 V /0 V)
16 Salida digital GND
Tabla 23: Asignacidén de los terminales — SeAal de salida al sistema de control (p.ej. PLC)

10.2.6 Asignacion de los terminales - tension de trabajo y red baS

Terminal |Asignacion
CAN Shield / Pantalla
10 +24VDC i1Q°/o
ondulacion residual max. 10 %
9 GND
- CAN_GND
Cierre solamente cuando no se utilice ninguna linea independiente para CAN.
2* CAN_H
3* CAN_L
Tabla 24: Asignacion de los terminales — tensién de trabajo y red biS

* Instalacion eléctrica red busS:
Los terminales 1, 2 y 3 (interfaz CAN) son para conectar la red biiS.

El terminal 1 esta puenteado internamente con el terminal 9, aunque no esta concebido para la tension

de trabajo. 53
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10.2.7 Asignacion de los terminales — Entrada valor real de
proceso (solo con funcién reguladora de procesos)

Tlp_o c:e Terminal | Asignacion Lad9 = Circuito externo

senal equipo

4..20 mA 22 Transmisor de +24 V de alimentacion 22

- Alimentacion| 15 PV1: sin utilizar 15 o Transmisor

del sensor 51 GND

Interna (idéntica a la tension de trabajo de toma 21 o~

a tierra) <
) ) 14 0
14 PV2: Salida del transmisor
13 PV3: Puente hacia GND (GND de trans-| 13 0—
misor de 3 hilos)

4..20 mA 22 sin utilizar

- Alimentacion| 15 sin utilizar
[ee]
= del sensor |, sin utilizar
« externa
3 14 PV2: Proceso real + 14 o——— 4.20mA
§ 13 PV3: Proceso real — 13 o—— GND4..20mA
el
j“é’ Frecuencia 22 Sensor de +24 V de alimentacion 22 o—m— +24V
2 - Alimentacion| 5 PV1: Entrada pulso + 15 o——— Pulso +
P o n o aw
[0
g 14 PV9: sin utilizar (idéntica a la tension de
® trabajo de toma a tierra)
g 13 PV3: Puente hacia GND (GND de trans-{13 o—— Pulso —
@ misor de 3 hilos)
Q@
£ Frecuencia |22 sin utilizar
3 ) .
@ (—jﬁ]llmentamon 15 PV1: Entrada pulso + 15 o——— Pulso +
(72}
2 el sensor 21 sin utilizar
& externa ) -
14 PV2: sin utilizar
é 13 PV3: Entrada pulso - 13 o——— Pulso -
2 Pt 100 22 sin utilizar
] (cor'msulte i”‘,ji' 15 PV1: Proceso real 1 (alimentacion de 15
§ caciones mas corriente) [ Pt 100
= adelante) 21 sin utilizar
S _ (- S—
S 14 PV2: Proceso real 2 (compensacion)
- 13 o0—m«-—
z 13 PV3: Proceso real 3 GND
=

* Configurable mediante software:

Inputs / Outputs — PV — ANALOG.type (Fuente de la sefial: PV.source — Analdgica).

Tabla 25: Asignacidn de los terminales — Entrada valor real de proceso (solo disponible con funcién reguladora de
procesos)

INDICACION

Conecte el sensor Pt 100 mediante 3 hilos para compensar la resistencia de la linea.
El terminal 14 y el terminal 13 siempre deben ser puenteados en el sensor.

54 Las lineas de conexion deberan tener como maximo 20 m de longitud.
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10.2.8 Cierre el equipo

INDICACION

La penetracion de suciedad y humedad puede causar danos o fallos de funcionamiento.

Antes de cerrar el equipo, para garantizar el grado de proteccion IP65, asegurese de que:
> La junta del cuerpo/tapa del actuador debe estar colocada e intacta.

> Las superficies de contacto estén limpias y secas.

1. Monte la tapa del actuador

—> Coloque la tapa del actuador sobre el cuerpo del actuador.

— A continuacién, apriete levemente con la mano los cuatro tornillos de fijacion (tornillos hexagonales T25)
en cruz y seguidamente apriételos (par de apriete: 5,0 Nm).

2. Coja el médulo LED y el médulo de almacenamiento

—> Coloque el modulo LED y el médulo de almacenamiento y fijelos con los 2 tornillos de fijacion
(par de apriete: 1,1 Nm).

3. Cierre el equipo con la tapa ciega o con el médulo de pantalla
En la variante con modulo de pantalla:

—> Enchufe el cable de conexién en la interfaz HMI.
—> Coloque el modulo de pantalla y girelo 90° en sentido horario hasta que quede encajado.

En la variante con tapa ciega:

— Coloque la tapa ciega y girela 90° en sentido horario hasta que quede encajada.

3. Tapa ciega

o modulo de pantalla

2. Modulo LED y médulo de
almacenamiento

1. Tapa de accionamiento

Imagen 24:  Cierre el equipo

—> Una vez aplicada la tensién de trabajo, realice las configuraciones y ajustes basicos necesarios para la valvula
motorizada. Descripcion: consulte el capitulo «11 Puesta en marcha». 55
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11 PUESTA EN MARCHA

11.1 Instrucciones de seguridad

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones por manejo inadecuado.

Un manejo inadecuado podria provocar lesiones y dafos en el equipo y su entorno.

> Los operarios deberan conocer y comprender el contenido del manual de instrucciones.
» Se deben respetar las instrucciones de seguridad y el uso apropiado del equipo.

> El equipo/instalacion solamente podra ser puesto en marcha por personal lo suficientemente cualificado.

11.2 Antes de la puesta en marcha

INDICACION
Compruebe los elementos que hayan sido retirados durante el montaje.

Si se desmonto el actuador, se debera activar de nuevo la funcién X.TUNE antes de volver a poner el equipo en
marcha. Consulte el capitulo «11.6 Ajuste del control de la posicion — ejecute X.TUNE».

> El equipo debera encontrarse en estado MANUAL.

11.2.1 Ajuste del estado del equipo

Cuando se suministra un equipo, ya se encuentra en estado MANUAL. Para la puesta en marcha, ajuste el estado
de funcionamiento a AUTOMATICO. Descripcién: consulte el capitulo «14.1 Cambiar de estado, AUTOMATICO
— MANUAL>.

11.3 Posibilidades de ajuste para la puesta en marcha
= Ajuste con el software para PC Biirkert-Communicator mediante PC

Este tipo de ajuste es posible con todos los tipos y variantes de equipos.

@ El software para PC Burkert-Communicator puede descargarse de forma gratuita en la pagina web de
Biirkert.

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.
La comunicacion se produce a través de la interfaz de servicio biS del equipo.

= Ajuste desde la pantalla del equipo (opcional)
Solo es posible en equipos con médulo de pantalla.

= Ajuste del control de n la posicién mediante 2 teclas capacitivas (funcion X.TUNE)
Solo es posible en equipos sin modulo de pantalla.

56
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11.4 Ajustes basicos

La pantalla y el software Burkert-Communicator tienen a su disposicién un asistente de inicio que le ira
guiando paso a paso a través de los ajustes basicos.
(Area de configuracion — Regulador de posicion o Regulador de proceso — S1AGYEY)

11.4.1 Ajustes basicos para el control de la posicion

Los ajustes basicos para el control de la posicion vienen configurados de fabrica en el momento de la
entrega. Vea un resumen a continuacion.

Tipo de ajuste basico (respete la secuencia) Ajuste predeterminado de fabrica
1. Ajuste de la posicion de seguridad Close
2. Ajuste del control de la posicion Ejecutado de fabrica

(funcion X.TUNE) INDICACION: Si se desmonto el actuador, se

debera activar de nuevo la funcion X.TUNE antes
de volver a poner el equipo en marcha.

3. Ajuste la sefal estandar para la posicion de consigna |Tipo de sefial analégica: 4...20 mA
Pasarela: viene definida por el bus de campo

Tabla 26: Resumen: Ajustes bésicos para el control de la posicion

11.4.2 Ajustes basicos para el control del proceso

Los ajustes basicos mas importantes para el control del proceso vienen configurados de fabrica en el
momento de la entrega. Vea un resumen a continuacion.

Tipo de ajuste basico (respete la secuencia) Ajuste predeterminado de fabrica
1. Ajuste de la posicion de seguridad Close
2. Ajuste del control de la posicion Ejecutado de fabrica

(funcion X.TUNE) INDICACION: Si se desmonto el actuador, se

debera activar de nuevo la funcion X.TUNE antes
de volver a poner el equipo en marcha.
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3 Seleccione una unidad fisica para el control del Porcentaje
proceso
4 Parametrizacion de los valores de proceso
a) | Seleccione senal estandar para el valor de con- Tipo de sefal analégica: 4...20 mA
signa del proceso Pasarela: viene definida por el bus de campo
b) Escalado del valor de consigna del proceso Minimo 0 %, Maximo 100 %
c) Seleccione sefial estandar para el valor real de 4..20 mA
proceso
d) Escalado del valor real de proceso Minimo 0 %, Maximo 100 %
5. Escalado del control de proceso Minimo 0 %, Maximo 100 %
6. Ajuste de la banda muerta del control de proceso 1%

Configuracién del control de proceso

Linealizacion de la curva caracteristica del
a) proceso® (funcion P.LIN) )
b) | Ajuste del control de proceso** (funcion P.TUNE) |-

Tabla 27: Resumen: Ajustes basicos para el control de la posicion 57
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* Solo es necesario cuando la curva caracteristica del proceso se aleja considerablemente de la linealidad. La
linealizacion de procesos lentos mediante la funcion P.LIN lleva mucho mas tiempo.

**La funcion P.TUNE ayuda a configurar el control de proceso gracias a la optimizacion automatica de los para-
metros de proceso. El ajuste fino de los parametros de proceso se describe en las instrucciones del software
de los tipos 3360 y 3361.

11.5 Ajuste de la posicion de seguridad

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Bur-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

‘» A seleccionar, activar . confirmar . volver

v

Para ajustar la posicion de seguridad, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros del regulador de
posicion.

Para pasar de la vista 1 a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Burkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione Position controller.

—> Cuando esté en los ajustes de la vista 1, acceda a [&e)\Ig[el8]:i§i[e])| y seleccione Position controller.

& Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para configurar la posicion de seguridad haga lo siguiente:

— Seleccione YIS
—> Seleccione [gU\[e3)[e])].

Podra elegir entre las siguientes posiciones de seguridad:

Valvula totalmente cerrada.
Open| Vélvula abierta.
User-Defined Posicion de seguridad libremente definida.

A continuacion se describe como introducir la posiciéon en este menu.

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Inactive] La valvula permanece en una posicion indefinida.

—> Seleccion de la posicion de seguridad.

Introduccién de la posicion de seguridad libremente definida (solo si selecciona la posicion de seguridad

User-Defined)R
— Seleccione [ZHLIag-

— Introduzca la posicién de seguridad
(0 % = cerrada, 100 % = abierta).

58 ¥ seha ajustado la posicion de seguridad.

espanol



Tipos 3360, 3361 ="
Puesta en marcha B}élo!:!sg!nnts

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

11.6 Ajuste del control de la posicidon - ejecute X.TUNE

Al ejecutar la funcion X.TUNE, el control de posicion se ajusta al recorrido fisico del actuador utilizado.

En el momento de entrega, ya se ha ejecutado la funcion X.TUNE en los equipos.

INDICACION
iEjecute X.TUNE si es necesario!

Solamente habra que volver a ejecutar la funcion X.TUNE cuando se desmonte el actuador o se cambie el
cuerpo de valvula.

A ADVERTENCIA

Al ejecutar la funcion X.TUNE existe riesgo de pérdida de control del proceso.

La ejecucion de la funcién X.TUNE bajo la presién ejercida por el medio podria causar un ajuste erroneo del
regulador. Como consecuencia de ello se perderia el control del proceso.

> No ejecute nunca la funcion X.TUNE bajo la presion del medio.

> Asegure el sistema frente a un accionamiento involuntario.

11.6.1 Ajuste mediante el teclado del equipo

Las 2 teclas que activan la funcion X.TUNE se encuentran bajo la tapa ciega.

90°

Desbloqueo de la

tapa ciega Tecla CLOSE

Tecla OPEN

Imagen 25:  Ajuste del control de posicién mediante el teclado del equipo

—> Para desbloquearlo, gire el modulo de pantalla o la tapa ciega 90° en sentido contrario a las agujas del reloj y
extraigalo del cuerpo del actuador.

Para activar la funcion X.TUNE:

iAsegurese de que el medio esté sin presion!
Ejecute la funcion X. TUNE cuando sea totalmente imprescindible.

—> Mantenga pulsadas las teclas OPEN y CLOSE simultaneamente durante 5 segundos.

Durante la ejecucion de X.TUNE brillara el anillo luminoso LED naranja.

Una vez ha finalizado X.TUNE, el anillo luminoso volvera a su estado anterior.

59
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11.6.2 Ajuste mediante PC o en la pantalla del equipo

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Biir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz buS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

<}¢ seleccionar, activar . confirmar . volver

Para ejecutar la funcién X.TUNE, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros del regulador de

posicion.

Para pasar de la vista 1 a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Burkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione Position controller y cambie a [[JAANLIELVAN(®=.

—> Cuando esté en los ajustes en la pantalla de la vista 1, cambie a [®@]\|Z[e]U]:2y1[0] seleccione Position

controller y cambie a [[[AXLNII=N VA (03,

6 Se encuentra ahora en la vista de detalle de mantenimiento.

Para activar la funcion X.TUNE:

iAsegurese de que el medio esté sin presion!

—> Seleccione [\R[1:7:y (0],
— Seleccione [QINE.

Aparecera el texto: «Seleccione material de sellado (consulte la placa de caracteristicas)»

— Seleccione el material de sellado.

Aparecera la pregunta: «4Realmente desea iniciar X.Tune?»

Inicie X.TUNE solo si es totalmente necesario hacerlo.

— Inicie X.TUNE.

Y se ejecuta la funcion X.TUNE.

@ Si se interrumpe la funcién X.TUNE debido a un error, aparecera un mensaje (consulte la siguiente

tabla).

Posibles mensajes al interrumpirse X.TUNE

Descripcion

Presencia de errores en el equipo

Se ha producido un error que hace que no sea posible
ejecutar X.TUNE.

Limite de tiempo excedido.

Debido a un error, X.TUNE no ha podido ejecutarse dentro
del limite de tiempo establecido.

La corriente del motor es demasiado elevada.

La corriente del motor es demasiado alta para la ejecucion
de la funcion X.TUNE.

No se ha identificado la posicion final inferior de
la valvula.

El sensor de recorrido no puede detectar la posicion final
inferior de la valvula.

Tabla 28: Posibles mensajes de error tras la interrupcién de la funcién X. TUNE
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11.7 Ajuste la senal estandar para la posicion de
consigna

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio blS y con el software para PC «Biir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

"# seleccionar, activar . confirmar . volver

Para ajustar la sefial estandar, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros de las entradas / salidas.

Para pasar de la vista 1 a la vista de detalle:

— Cuando se encuentre navegando con el software Burkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione Inputs / Outputs.

—> Cuando esté en los ajustes de la vista 1, acceda a (®e)\\|[c]0):7iY)[0]\| y seleccione Inputs / Outputs.

& Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para configurar la sefial estandar haga lo siguiente:
— Seleccione 8.

— Seleccione A\ /\KoIeH 1=,

— Seleccione sefal estandar.

¥ scha ajustado la sefal estandar.
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11.8 Seleccione una unidad fisica para el control del
proceso

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Bir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz buS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

<> A  seleccionar, activar . confirmar . volver

v

Para seleccionar la unidad fisica, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros del regulador de
proceso.

Para pasar a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Birkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione Process controller.

—> Cuando esté en los ajustes de la vista 1, acceda a [#e)\|g[cl¥]:¥:y[[e])| y seleccione Process controller.

¥ Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para seleccionar la unidad fisica para el control del proceso:
— Seleccione W\

— Seleccione unidad fisica.

Q’ Se ha seleccionado la unidad fisica.
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62

espanol



Tipos 3360, 3361 g

burkert

Puesta en marcha FLUID CONTROL SYSTEMS

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

11.9 Parametrizacion de los valores de proceso

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Biir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas
" # seleccionar, activar . confirmar . volver

Para parametrizar los valores de proceso, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros de las entradas /
salidas.

Para pasar a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Burkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione Inputs / Outputs.

—> Cuando esté en los ajustes de la vista 1, acceda a ®e)\IF[clFI:7NI[e])| y seleccione Inputs / Outputs.

& Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

11.9.1 Seleccionar y escalar la senal estandar para el valor de
consigna del proceso

Para seleccionar la sefal estandar para el valor de consigna del proceso:

— Seleccione S1:VA# (b,
—> Seleccione A\ /A KOICH Yo1=!

—> Seleccione sefal estandar.
— & Se ha seleccionado la sefal estandar para el valor de consigna del proceso.
Para escalar el valor de consigna del proceso:

— Seleccione XL

—> Introduzca el maximo y el minimo.

Y scha parametrizado el valor de consigna del proceso.

11.9.2 Seleccionar y escalar la senal estandar para el valor de
consigna del proceso

Para seleccionar la sefal estandar para el valor real de proceso:

— Seleccione @

—> Seleccione A\ KOICH Y o1=!

— Seleccione sefial estandar.

¥ Se ha seleccionado la sefal estandar para el valor real de proceso.
Para escalar el valor real de proceso:

— Seleccione [

— Introduzca el maximo y el minimo.

¥ seha parametrizado el valor real de proceso. 63
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11.10 Escalado del control de proceso
El escalado del control de proceso tiene repercusiones sobre las siguientes funciones:
= Banda muerta del control de proceso

* Hermeticidad (CUTOFF), si en el meni CUTOFF — CUTOFF.type esta seleccionado el control del proceso
(P.CO).

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Bir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas
<> # seleccionar, activar . confirmar . volver

Para escalar la unidad fisica, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros del regulador de proceso.

Para pasar a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Burkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione Process controller.

—> Cuando esté en los ajustes de la vista 1, acceda a [®e)|g[c{8):7N][0])| y seleccione Process controller.

¥ Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para escalar el valor real del control de proceso:

—> Seleccione [AHORIE][E.

—> Introduzca el maximo y el minimo.

¥ Se ha escalado el control de proceso.
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11.11 Ajuste de la banda muerta del control de proceso

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Buir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas
" # seleccionar, activar . confirmar . volver

Para ajustar la banda muerta, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros del regulador de proceso.

Para pasar a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Burkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione Process controller.

—> Cuando esté en los ajustes de la vista 1, acceda a (®e)\|g[c{8):7Y[[0])| y seleccione Process controller.

& Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para configurar la banda muerta:

—> Seleccione [JIPAIN RS2,

—> Seleccione [BJE]\[b).
— Introduzca valor porcentual.

¥ scha ajustado la banda muerta.
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11.12 Configuracién del control de proceso P.LIN,

ejecute P.TUNE

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Bur-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz buS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

<}¢ seleccionar, activar . confirmar . volver

Para ajustar el control de proceso, debera cambiar a la vista de detalle del mantenimiento del regulador de

proceso.

Para pasar a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Birkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-

cione Process controller y cambie a [[[AUNEN= VAV (612

—> Cuando esté en los ajustes en la pantalla de la vista 1, cambie a [®e)\|g[clV]37:yi[0]\| seleccione Process

controller y cambie a [[[AXLNEE=NVA (03,

@’ Se encuentra ahora en la vista de detalle de mantenimiento.

11.12.1 Linealizacion de la curva caracteristica del proceso (P.LIN)

Para linealizar la curva caracteristica del proceso:

— Seleccione [6:\R]=1:7:y (0],

—> Seleccione [ZEI\.
—> Aparecera el texto: «¢Realmente desea iniciar P.Lin?»
— Iniciar P.LIN.

Y se ejecuta la funcién P.LIN.

11.12.2 Ajuste del control de proceso (P.TUNE)

Para activar la funcion P.TUNE:

—> Seleccione o\\N|=137iyR(0]).

—> Seleccione ALV

Aparecera el texto: «,Realmente desea iniciar P.Tune?»

—> Iniciar P.TUNE.
¥ se ejecuta la funcion P.TUNE.

Durante la ejecucion de P.LIN y P.TUNE brillara el anillo luminoso LED naranja. Si se interrumpe debido a
un error, aparecera un mensaje.
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12 FUNCIONAMIENTO
A ADVERTENCIA

iPeligro en caso de funcionamiento inadecuado!

Un funcionamiento inadecuado podria provocar lesiones y dafos en el equipo y su entorno.
> Los operarios deberan conocer y comprender el contenido del manual de instrucciones.
» Se deben respetar las instrucciones de seguridad y el uso apropiado del equipo.

> El equipo/instalacion solamente podra ser manejado por personal lo suficientemente cualificado.

Dependiendo dela variante del equipo, existen distintos elementos de control disponibles para el manejo del
equipo.
= Equipos estandar sin médulo de pantalla

Su manejo se realiza mediante dos teclas capacitivas y 4 interruptores DIP.

= Opcién — Equipos con mdédulo de pantalla
Su manejo se realiza mediante una pantalla tactil.

= Otras opciones de manejo
El equipo también puede ajustarse con el PC. Este ajuste se realiza a través de la interfaz de servicio biS y con
el software para PC «Birkert-Communicator».
Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

12.1 Resumen: Disponibilidad de los elementos de

control
Elemento de control Funcion Disponibilidad
Equipos sin Equipos con
modulo de mddulo de
pantalla pantalla
4 interruptores DIP Ajuste de la direccion efectiva
Activacion y desactivacion de la curva caracte-
ristica de correccion , no
Activacion o desactivacion de la hermeticidad S (diSpOhib|€,
Conmutacion entre estado MANUAL y ]E)ero. sin
AUTOMATICO E”|”C.'°’:'
Tecla OPEN Apertura de la valvula , auste se
si realiza a través
Tecla CLOSE Cierre de la valvula

de la pantalla)

Teclas OPEN y CLOSE | Ajuste del control de la posicion,

ejecute la funcion X.TUNE s!
Accionamiento manual . L , . .
mecanico Apertura y cierre mecanico de la valvula si si
Soporte para tarjeta SIM | Soporte para gtilizar la tarjeta SIM disponible o o
COMO accesorio
Interfaz de servicio biS | Para conectar un adaptador CAN o el kit de . .
interfaz buS USB disponible como accesorio S ©
Software para PC Software para la configuracion y ajuste del equipo | , .
«Birkert Communicator» | desde el PC © ©
Pantalla tactil Configuracion, ajuste y manejo del equipo no si
Tabla 29: Opciones de manejo 67
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12.2 Elementos indicadores

Representacion de los elementos indicadores:

Anillo luminoso LED

Indicacién mecanica de la |,
posicion

4 modos LED dife-
rentes configurables

»
!

Valvula abierta

Valvula cerrada

Imagen 26:  Elementos indicadores

12.2.1 Anillo luminoso LED

El anillo luminoso LED transparente que transmite la luz desde los LED hacia afuera, esta colocado en la tapa ciega
o en el modulo de pantalla.

Para indicar el estado del equipo, el anillo LED se enciende, parpadea o emite un destello de uno o varios colores.
Para el anillo luminoso LED se pueden ajustar 4 modos LED diferentes;

* Modo NAMUR*
= Modo de valvula*
= Modo de valvula + Advertencias* — modo ajustado de fabrica

= LED apagado

* Podra encontrar una descripcién completa del estado del equipo, de los errores y las advertencias
que se muestran en el modo LED en el capitulo «6.4 Indicador del estado del equipo».
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12.2.2 Ajuste del modo LED

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Buir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

‘}# seleccionar, activar . confirmar . volver

Para el ajuste, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros para modificar los ajustes generales.

Para pasar a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Burkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione General settings.

—> Cuando esté en los ajustes de la vista 1, acceda a (®e)\|g[c18):.y][0]\| y seleccione General settings.

¥ Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para configurar el modo LED:

— Seleccione SiGIUANED],
— Seleccione m

Podra seleccionar uno de los siguientes
modos LED:

— Seleccion del modo LED

¥ seha ajustado el modo LED.
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12.2.3 Indicaciéon mecanica de la posicidon

Mediante la indicacién mecanica de la posicién se puede consultar la posicion de la valvula, incluso en caso de
fallo en la tension de alimentacion (consulte «lmagen 26: Elementos indicadores»)

12.2.4 Elementos indicadores del médulo de pantalla (opcion)

Descripcion: consulte <13 Manejo de la pantalla (opcional)»
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12.3 Elementos de control

Representacion de los elementos de control:

Tarjeta SIM

Interruptores DIP* Interfaz de servicio biS

Tecla OPEN* Tecla CLOSE*

Accionamiento manual mecanico

* Sin funcién en equipos con médulo de pantalla. Su manejo se realiza por medio de la pantalla.

Imagen 27:  Elementos de control

12.3.1 Interruptores DIP

Ajustes

Interruptor 1: Ajuste de la direccion efectiva entre la sefial de entrada y la posicion de consigna.
Consulte el capitulo «14.4» en la pagina 88.
Interruptor 2: Activacion o desactivacion de la curva caracteristica de correccion (para ajustar la curva de ope-
racion caracteristica) — consulte el capitulo «14.3» en la pagina 85.
Interruptor 3: Activacion o desactivacion de la hermeticidad. Consulte el capitulo «14.2» en la pagina 83.
Interruptor 4: Conmutacién entre funcionamiento AUTOMATICO y funcionamiento MANUAL.
Consulte el capitulo «14.1» en la pagina 82.

En los equipos con médulo de pantalla, los interruptores DIP no tienen ninguna funcién. Los ajustes
solamente se pueden realizar en pantalla.
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12.3.2 Teclas OPEN y CLOSE

Accionamiento eléctrico manual:  Apertura de la valvula: Presione la tecla OPEN

Cierre de la valvula: Presione la tecla CLOSE Consulte el capitulo «15.1».
Ejecucion de la funciéon X. TUNE  Descripcion: consulte el capitulo «11.6 Ajuste del control de la posicién —
(Autotune): ejecute X.TUNE>».

En los equipos con médulo de pantalla, las teclas OPEN y CLOSE no tienen ninguna funcion. El accio-
namiento eléctrico manual solo puede realizarse a través de la pantalla.
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12.3.3 Accionamiento manual mecanico

Cuando no haya tensién de alimentacion, por ejemplo durante el montaje o en caso de corte de corriente, se
puede abrir o cerrar manualmente la valvula con el accionamiento manual mecanico.

Descripcion: consulte el capitulo «15.2 Accionamiento mecanico de la valvula»

12.4 Interfaz de servicio buS

La interfaz de servicio biiS puede utilizarse durante un trabajo de mantenimiento de corta duracion.

= Configuracion del equipo, por ejemplo los ajustes basicos para la puesta en marcha mediante el software para
PC «Biirkert Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

= Configuracion de la red busS.
La interfaz de servicio biiS esta conectada internamente de forma directa con la red biiS.

= Parametros operativos. Parametrizacion
= Diagnostico de errores
= Actualizacion del software

Conecte a la interfaz de servicio buS Unicamente el adaptador CAN adecuado para ello. Dicho adaptador CAN
forma parte del kit de interfaz biS USB disponible como accesorio (consulte «Tabla 49: Accesorios» en la pagina

129).

Interfaz de servicio buS
Conexién para adaptador CAN o
Kit de interfaz buS USB

Imagen 28:  Interfaz de servicio biS

EE En equipos con EtherNet/IP, la interfaz de servicio biS se encuentra en el interior de la pasarela de bus
de campo (consulte el capitulo «18.4 Acceso a la interfaz de servicio biiS» en la pagina 116).
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12.5 Tarjeta SIM - Transferencia y almacenamiento de
datos (opcional)

Con la tarjeta SIM, disponible de forma opcional, se pueden almacenar valor y ajustes del usuario especificos del
equipo y transferirlos a otro equipo.

Al introducir una tarjeta SIM nueva en el equipo, al iniciarse se realizard una comprobacion de los datos que contiene.
Dependiendo de ello, los datos se aceptaran o se sobrescribiran:

= La tarjeta SIM no contiene datos.
Los valores especificos del equipo y los ajustes del usuario presentes se han almacenado en la tarjeta SIM.

= La tarjeta SIM contiene datos compatibles con el equipo.
Los datos de la tarjeta SIM han sido aceptados por el equipo. Los valores especificos del equipo y los ajustes
del usuario presentes han sido sobreescritos.

= La tarjeta SIM contiene datos que no son compatibles con el equipo.
El equipo sobreescribira los datos de la tarjeta SIM con los datos propios especificos del equipo y con los
ajustes del usuario.

INDICACION

No utilice ninguna tarjeta SIM disponible en los comercios habituales.
La tarjeta SIM colocada en el equipo es una version industrial especial, especialmente duradera y resistente a
la temperatura.

Adquiera una tarjeta SIM para su valvula motorizada exclusivamente a través de un representante comercial de
Birkert. Consulte el capitulo «21 Accesorios, piezas de recambio».

Colocacion de la tarjeta SIM:

—> Coloque la tarjeta SIM sobre la superficie indicada con el simbolo de Tarjeta SIM. La colocacion debera coin-
cidir con el simbolo.

—> Deslice la tarjeta hacia la izquierda empujandola suavemente, hasta alcanzar el tope.
— Reinicie el equipo.
Se habran transferido los nuevos datos.

Soporte para tarjeta SIM

Simbolo con la posicion y orientacion
< correctas de la tarjeta SIM
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Imagen 29:  Colocacién de la tarjeta SIM:
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13 MANEJO DE LA PANTALLA (OPCIONAL)

El ajuste y manejo del equipo se realiza a través de una pantalla tactil.

13.1 Interfaz de usuario

Barra de informacion

Indicacion digital
de la posicion

Pantalla Configuracion de
ejemplo: MANUAL / AUTO en
modo AUTOMATICO

A CONFIGURATION

Volver Tecla de menu

Teclas de navegacion

Imagen 30:  Interfaz de usuario

13.2 Descripcion de las teclas

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Tecla Funciones
Pulsar
Volver
brevemente:
Volver Pul I
ulsar prolon- . o
P Volver a la vista 1 (pantalla de inicio)
gadamente:
Cambiar vista
{ > Aceptar seleccion (p.ej. campos de opciones)
Al introducir valores: cambiar los decimales
Teclas de Seleccionar menu
navegacion

Seleccionar configuracion y ajustes

Al introducir valores: Modificar el valor (cifra)

Abrir la valvula (en modo MANUAL)

Ol O

Cerrar la valvula (en modo MANUAL) 23
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Tecla Funciones
Confirmar seleccion
Pulsar .,
Guardar seleccion
Tecla d . brevemente:
ecla de menu .. .
Siguiente (en el asistente)
Pulsar prolon- . .
Abrir menu contextual
gadamente:

Imagen 31:  Descripcién de las funciones del teclado

13.3 Vistas de la pantalla

Desde la pantalla inicial puede acceder a las siguientes vistas:

o]
o
o = Vista de configuracion, con la tecla izquierda de navegacion <
o
N _ ’
3 = Vistas 2..4, creadas por el usuario, con la tecla derecha de navegacion
£ Consulte también
i «13.3.2 Vistas creadas por el usuario» en la pagina 75.
3
2
g Pantalla de inicio
@ e N
= View 1 of 1
kel
] =
g q | Pos 71
e =
~ o
— =y |
z AR < S | } """" “.
(g I IE | I
5 | 8 J_ B9, Manual !
] | |
. I | v I
E v . J v
S . . . . .
@ Vista de configuracion L A Vistas creadas por el usuario
g ( ~\ | : | g
| |
E o
< 1 1 1 CM D
E) - I : I
S . o i 1 Lo
S Position = .
z controller . 0
< Yo
=
(1 s >
(. J \ J
A ))

Imagen 32:  Pantalla inicial, vista de configuracion, vistas creadas por el usuario
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13.3.1 Vista de configuracion

La vista de configuracion esta dividida en varias areas.

Simbolo Area de configuracion

Regulador de posicion

p—
ﬁ

Entradas / Salidas

Regulador de proceso

Bus de campo

ﬁ Pantallas

Ajustes generales

Tabla 30: Areas de configuracién

Con las teclas de navegacion W7 y 4 podra cambiar de un area a otra.

13.3.2 Vistas creadas por el usuario

El usuario podra crear mas vistas para indicar los valores de proceso. En la barra de informacién se muestra en
cada momento en qué vista se encuentra.

Para cada vista, hay 5 configuraciones posibles a su disposicion:

1 value

4 values

rend with 2 values

MANU / AUTO

Ajuste:

Encontrara una descripcion amplia y detallada sobre el modulo de pantalla en nuestra pagina web
www.burkert.es en: Typ ME31 — Software ME31.

En la vista se muestra 1 valor de proceso.

En la vista se muestran 2 valores de proceso.

En la vista se muestran 4 valores de proceso.

En la vista se representa graficamente el transcurso del proceso en forma de curva.

En la vista se representa graficamente el transcurso del proceso en forma de curva y
mediante dos valores de proceso.

Predeterminado de fabrica (consulte <Imagen 30»).

En esta vista se representa la posicion de la valvula como valor y también indicando

su posicion. Adicionalmente los simbolos de los estados MANUAL y AUTOMATICO
y del cierre y apertura de la valvula se ocultan.

La creacion de mas vistas y la asignacion de su configuracion se realizan en el menu
contextual.

Para abrir el menu contextual, presione de forma prolongada la tecla del menu .
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13.3.3 Vistas de detalle

A partir de la vista de configuracion, llegara a las siguientes vistas de detalle:

Vista de detalle | Para llegar a desde la vita de configuracion hasta la vista de detalle

Parametros Seleccione W Area de configuracion* y confirme la seleccion.

o Seleccione W Area de configuracion®* y confirme la seleccion.
Mantenimiento

> Cambie a la vista de detalle MAINTENANCE .

* Consulte «Tabla 30: Areas de configuracién» en la pagina 75.

Tabla 31: Vistas de detalle
w - . .-
é Vista de configuracion
g Ejemplo: ( N
; Area de configuracion regulador CONFIGURATION
5 de posicion
g
£
s
§ - > Position
I
> | controller
S |
© 1
= I
- | h
[0 |
(7]
(0] |
< 1
= I
4 I I
;,,- I I
3 I I
o I
] 1 v
= : Vista detallada Parametros Vista detallada Mantenimiento
-% | e ~ e ~
’g: : Position controller Position controller
@ : PARAMETERS MAINTENANCE
(3 = o
g | i~ [ X.CONTROL [+1] 2 ui | CALIBRATION
<t w
N | 4 % SAFEPOS [+] & > =
(a2}
3 I - > x
S : a ADD.FUNCTION [+] % E
- | CHARACT [+]
Z . < > <
= | . J . J
|
|
|
I

Rl . volver a la vista de configuracién

Imagen 33:  Vistas de detalle; parametros, mantenimiento, diagndstico
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13.4 Descripcion de los simbolos

Simbolos sobre los derechos de usuario

Descripcion

La configuracién esta protegida frente a escritura, y solamente podra ser modificada con el corres-
pondiente derecho de usuario o cédigo de usuario.

Ha iniciado sesién en el equipo un usuario avanzado.

Ha iniciado sesién en el equipo la persona que lo ha instalado.

Ha iniciado sesién en el equipo un empleado de servicio de Blrkert.

=olis-ficolf -8

Tabla 32: Simbolos sobre los derechos de usuario

El derecho a leer, ajustar o modificar los datos dependera de los derechos de usuario configurados y de la
E[ﬂ proteccion mediante contrasena.

Consulte el capitulo «13.5 Derechos de usuario y proteccion mediante contrasefia» en la pagina 79.

Simbolos para indicar el estado del equipo segun la norma NAMUR NE 107

Si se dan varios estados del equipo a la vez, se muestra el estado de mayor prioridad.

Prioridad | Simbolo | Descripcion

iFallo, error o averial
Debido a un fallo en el funcionamiento del equipo o en el de sus periféricos, no puede
funcionar controladamente.

—> Compruebe los mensajes en la correspondiente lista.

iControl funcional!
Se esta trabajando con el equipo: momentaneamente no es posible trabajar con él de
forma controlada.

iFuera de especificacion!

Las condiciones ambientales o las condiciones del proceso estan fuera del rango espe-
cificado para el equipo. El diagnostico interno muestra problemas en el equipo o en las
propiedades del proceso.

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

iMantenimiento necesario!
El equipo funciona de forma controlada, sin embargo su funcionamiento se vera limitado
en breve.

O} I[P

—> Realice mantenimiento en el equipo.

Tabla 33: Simbolos segtin la norma NAMUR NE 107
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Simbolos para indicar el estado de funcionamiento

Prioridad | Simbolo | Descripcion

Debido a un error grave el funcionamiento controlado del equipo se ha detenido. La
valvula permanece en su posicion.

—

2 Bateria activa:

Se ha interrumpido la alimentacion de corriente. Se alimenta al equipo a través de la
bateria.

En estado AUTOMATICO, el actuador se desplaza a la posicion de seguridad (consulte
el simbolo «Posicion de seguridad»)

En estado MANUAL, el actuador permanece en la ultima posicion adoptada.

El equipo se encuentra ahora en estado MANUAL.

El equipo se encuentra ahora en estado SIMULACION.

Se ha simulado la sefial correspondiente al valor de consigna.

Control de proceso activo

EHm [

6 .} Control de posicion activo

Tabla 34: Simbolos para indicar el estado de funcionamiento

Simbolos para indicar las posiciones especificas de la valvula

Prioridad | Simbolo | Descripcion

La valvula se encuentra en posicion de seguridad.

La valvula se encuentra en posicion de hermeticidad.

K] (]

Tabla 35: Simbolos para indicar las posiciones especificas de la valvula
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13.5 Derechos de usuario y protecciéon mediante
contrasena

A la hora de asignar los derechos de usuario, existen tres niveles de usuario.

Si esta activada la proteccién mediante contrasefa, la barra de informacion de la pantalla indicara el nivel de
usuario activo mediante el correspondiente simbolo.

Nivel de usuario | Simbolo | Descripcion

Advanced user

Se necesita PIN: Cédigo asignado de fabrica: 005678
Derechos: Lectura de los datos, derecho limitado a modificarlos.
Se necesita PIN. Codigo asignado de fabrica: 001946

Derechos: Lectura de los datos, derecho avanzado a modificar valores.

Se necesita PIN.

= |

Solo para empleados de Biirkert

Tabla 36: Niveles de usuario

13.5.1 Ajustes de fabrica

La proteccién por contrasefia no viene activada de fabrica en el momento de la entrega. Se pueden rea-
lizar ajustes de configuracion mediante el software en cualquier momento y sin necesidad de introducir una
contrasena.

Solamente se necesitara introducir una contrasefia en el caso de ajustes que solamente puedan realizar
empleados de Biirkert.

13.5.2 Activacion de la protecciéon mediante contrasena

Para activar o desactivar la proteccion mediante contrasefia debera acceder a Parametros de los ajustes gene-
rales, en la vista de detalle.

Para pasar de la vista 1 a la vista de detalle:

BN PRSI C ONFIGURATIONI

>V Seleccione General settings y confirme la seleccion &%,

¥ Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para activar la proteccién mediante contrasefia y modificar contrasefas:

% suc e
— W Seleccione y confirme &8,
—> W Seleccione [fEEE I NeI {1 Teile]sl} y confirme B3,
- ‘» Seleccione [ff] y confirme .

¥ Se ha activado la proteccion mediante contrasefia.
Consecuencia: Los ajustes del software que requieren determinado nivel de usuario, solamente podran modi-
ficarse introduciendo el cédigo correspondiente al nivel de usuario respectivo.

— . para volver. 79
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Un vez activada la proteccion mediante contrasefia, podra modificar las contrasefias para los niveles de usuario.

% Selco -
—> W Seleccione [$GENTENEESWILEY y confirme .

s e
—> W Seleccione nivel de usuario y confirme 5.,

A
— Introduzca codigo: Con ‘» podra afadir cifras decimales; con W podra modificar el valor de las cifras
decimales.

—> Confirme el codigo introducido .

6 Se ha modificado la contrasefia del nivel de usuario.
- . para volver.

Atencion Registre las contrasefias de manera que siempre estén accesibles para las personas
autorizadas.

En cuanto el protector de pantalla se activa, solamente se podra acceder a los ajustes que requieren un
nivel de usuario determinado mediante la contrasefa correspondiente.

Con la proteccion mediante contrasefa activada, es necesario el nivel de usuario [HENEY para modificar
la proteccion mediante contrasefa.

13.5.3 Desactivacion de la proteccion mediante contrasena

Para desactivar la proteccion mediante contrasefia es necesario el nivel de usuario m
I % ccico -

— En la vista de detalle General settings ¥ seleccione fEERTILEY vy confirme B9,

—> W Seleccione ZEERIf Nl Elailel} y confirme .

- ‘» Seleccione y confirme -

¥ Se ha desactivado la proteccion mediante contrasefia.

- . para volver.

13.5.4 Modificar el nivel de usuario
Para modificar el nivel de usuario debera acceder al menu contextual. Para ello, presione de forma prolongada la

tecla del menu .

Para acceder al nivel de usuario:

A
i AChange user levell

— Seleccione nivel de usuario.
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—> Establezca la contrasefa (PIN).

0’ Se ha cambiado el nivel de usuario.

Cierre de sesion en nivel de usuario:
2 Selcoi e 8
— W Seleccione [Kefe[e]l}] y confirme B0,

S0 ¥ Se ha desactivado el nivel de usuario.
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13.6 Protector de pantalla

La interfaz de usuario de la pantalla esta protegida por un protector de pantalla. Desactivacion del protector de
pantalla:

—> Pulse cualquier tecla y siga las indicaciones de la pantalla.

Ajuste predeterminado de fabrica: El tiempo de espera desde que esta funcionando hasta que se activa el pro-
tector de pantalla es de un minuto.

INDICACION

Funcionamiento incorrecto debido a interferencias electromagnéticas, trabajos de limpieza o contacto
involuntario.

» Para evitar un funcionamiento incorrecto, establezca un tiempo lo mas corto posible para la activacion del
protector de pantalla; por ejemplo de un minuto.

13.6.1 Ajuste del protector de pantalla
El ajuste se realiza a través de la vista de detalle Parametros de la pantalla.

Para pasar de la vista 1 a la vista de detalle:

- | Cambie a [¢{o]\[5[c]0]37:y (0] ).
A
—> v Seleccione Display y confirme seleccién .

& Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para configurar el protector de pantalla:

—> W Seleccione y confirme B,
A
— W Seleccione y confirme .
—> Seleccione el W tiempo de espera deseado en [[ILINES y activelo.
—> W Seleccione [B[{lefiHEEY v confirme .

— Ajuste el<> brillo deseado en % y confirme .
¥ se ha ajustado el protector de pantalla.

- . para volver.
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14 FUNCIONES BASICAS

14.1 Cambiar de estado, AUTOMATICO - MANUAL

Ajustes de fabrica: Cuando se suministra un equipo, ya se encuentra en estado MANUAL.

14.1.1 Cambio del estado en equipos sin médulo de pantalla

El cambio del estado de funcionamiento se realiza mediante el interruptor DIP 4, que se encuentra bajo la tapa
ciega.

—> Para desbloquearlo, gire el modulo de pantalla o la tapa ciega 90° en sentido contrario a las agujas del reloj y
extraigalo del cuerpo del actuador.

— Deslice hacia abajo el interruptor DIP 4. El equipo se encuentra ahora en estado AUTOMATICO.

90°

Interruptores DIP

Desbloqueo
de la tapa
ciega Estado de funcionamiento
AUTOMATICO

DIP 4 = hacia abajo

Imagen 34:  Ajuste del estado MANUAL

—> Cierre la tapa ciega.

14.1.2 Cambio del estado en equipos con mdédulo de pantalla

El ajuste se realiza en la vista 1 (pantalla de inicio).

Pulsando prolongadamente la tecla Volver - llegara a la vista 1.

Para cambiar el estado de funcionamiento debera seleccionar la configuracion MANUAL / AUTO en la
vista 1 (predeterminado de fabrica). Consulte el capitulo «13.3.2 Vistas creadas por el usuario» en la

pagina 75.
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—> Para cambiar el estado de funcionamiento, pulse brevemente la tecla de menu .

MANUAL: En la barra de informacion de la parte superior puede verse el simbolo de la MANO (B Los 2
simbolos de las flechas con el rotulo «abierto» y «cerrado» se ocultan.

AUTOMATICO: El simbolo de la MANO (3 y los 2 simbolos de las flechas con el rotulo «abierto» y «cerrado»
desaparecen.
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Simbolo del estado MANUAL

Pantalla: Vista 1 en estado
MANUAL.

Configuracion: MANUAL /
AUTO

=
o
'&
4
=]
()
[T
=
o
(3]
<

Volver Tecla de menu

Imagen 35:  Cambiar de estado, MANUAL — AUTOMATICO

14.2 Activacion o desactivacion de la hermeticidad

Ajustes de fabrica: En el momento de entrega, los equipos tienen desactivada la hermeticidad.
Esta funcién hace que la valvula se cierre totalmente o se abra por completo.

Para ello se introducen valores limite para el cierre hermético o para la apertura de la valvula (CMD) en tanto por
ciento. La transicion al cierre hermético o a la apertura con funcionamiento controlado se produce con una histé-
resis del 1%.

Si la valvula esta en cierre hermético, aparecera un simbolo en la pantalla.

14.2.1 Activacion o desactivacion de la hermeticidad en equipos
sin médulo de pantalla

Su configuracion se realiza con el PC, a través de la interfaz de servicio blS y con el software para PC
«Burkert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz buS
USB.

@ Para su activacion debe estar configurada la hermeticidad.

El procedimiento para la configuracion con el PC es el mismo que con la pantalla del equipo. La confi-
guracion se describe en el capitulo «14.2.3 Configuracion de la hermeticidad».

La activacion de la hermeticidad se realiza mediante el interruptor DIP 3, que se encuentra bajo la tapa ciega.

—> Para desbloquearlo, gire el modulo de pantalla o la tapa ciega 90° en sentido contrario a las agujas del reloj y
extraigalo del cuerpo del actuador.
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90°

Interruptores DIP

Desbloqueo de
la tapa ciega

DIP 3= ON

Imagen 36:  Activacién de la hermeticidad 83
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— Coloque el interruptor DIP 3 en posicion ON. Se ha activado la hermeticidad.

—> Cierre la tapa ciega.
14.2.2 Activacion o desactivacion de la hermeticidad en equipos
con modulo de pantalla

Para activar o desactivar la hermeticidad, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros del regulador de
posicion.
Para pasar de la vista 1 a la vista de detalle:

BN Y UPRSINN C ONFIGURATIONI

&8s posi B contme selcei
> Seleccione Position controller y confirme seleccion.

& Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para activar la hermeticidad:

$ saece e B
—> W Seleccione [[\IaRdVIN[e3[0]}l| v confirme BV,

A
—> W Seleccione QU035 activelo con las teclas de navegacion <’ y confirme .

El equipo volvera a la vista de detalle Parametros.

La hermeticidad estara activada, y el menu [®B[0]35 para la configuracion estara disponible en la vista de detalle
Parametros.

- . para volver.

14.2.3 Configuracion de la hermeticidad

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Burkert-
Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz buS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

<}¢ seleccionar, activar . confirmar . volver

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Para configurar la hermeticidad:
— Seleccione (®UI[0]3F en |a vista de detalle Parametros.

—> Seleccione KN Biosli.

— Introduzca valor limite inferior.

— Seleccione [Bfe] TR E 3111,

— Introduzca valor limite superior.

¥ se ha configurado la hermeticidad
84
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14.3 Activacion y desactivacion de la curva
caracteristica de correccion

Ajustes de fabrica: En el momento de entrega, los equipos tienen desactivada la curva caracteristica de
correccion.

Con la curva caracteristica de correccién activada, la curva caracteristica de caudal y la curva de operacion
caracteristica se corrigen con relacion a la posicion de consigna (CMD) y al recorrido de la valvula (POS).

Curva caracteristica de caudal:

La curva caracteristica de caudal k, = f(s) indica el caudal de una vélvula, expresado mediante el valor de k,
dependiendo del recorrido s del husillo del actuador. La curva caracteristica de caudal viene determinado por el
disefio del asiento de valvula y de la junta de asiento de valvula. En general, hay 2 tipos de curva caracteristica de
caudal: la lineal y la isoporcentual.

En las curvas caracteristicas lineales, iguales cambios en el recorrido ds tienen asignado el mismo incremento en
el valor k,, (dk,).

(dk, =n, -ds).

En las curvas caracteristicas isoporcentuales, un cambio en el recorrido ds se correspondera con un cambio
isoporcentual del valor de k.

(dk/k,=n__ -ds).

isopor

Curva de operacion caracteristica:

La curva de operacion caracteristica Q = f(s) refleja la relacion entre el caudal volumétrico Q de la valvula ins-
talada y el recorrido s. En esta curva caracteristica se consideran las propiedades de las tuberias, bombas y
consumidores. La curva de operacion caracteristica, por tanto, difiere de las distintas curvas caracteristicas de
caudal.

Cuando se trata de funciones de control para la regulacion, en la trayectoria de la curva de operacién carac-
teristica a menudo se exigen determinadas caracteristicas, como por ejemplo la linealidad. Por este motivo, en
alguna ocasion resulta necesario corregir la trayectoria de la curva de operacién caracteristica de una manera
concreta. Por eso, las valvulas tipo 3360 y 3361 tienen un elemento de transmisién que da lugar a diferentes
curvas caracteristicas. Estas curvas caracteristicas se emplean para la correccion de la curva de operacién
caracteristica.

Se pueden ajustar de forma isoporcentual curvas caracteristicas 1:25, 1:33, 1:50, 25:1, 33:1 y 50:1, al igual que
una curva lineal. Ademas, es posible programar una curva caracteristica definida por el usuario mediante la intro-
duccion de marcas.

Recorrido de la valvula normalizado [%] (POS)
A

100

7 _ Posicion de consigna [%]
0 100 ~ CMD

Imagen 37:  Curvas caracteristicas 85
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14.3.1 Activacion o desactivacion de curvas caracteristicas de
correccion en equipos sin médulo de pantalla

Para su activacion debe estar seleccionada la curva caracteristica de correccion.
Descripcion: consulte el capitulo «14.3.3 Seleccion de una curva caracteristica de correccion o progra-
macién de una curva especifica del usuario».

La activacion de la curva caracteristica de correccion se realiza mediante el interruptor DIP 2, que se encuentra
bajo la tapa ciega.

—> Para desbloquearlo, gire el modulo de pantalla o la tapa ciega 90° en sentido contrario a las agujas del reloj y
extraigalo del cuerpo del actuador.

—> Coloque el interruptor DIP 2 en posicion ON. Se ha activado | curva caracteristica de correccion.

90°

Desbloqueo de
la tapa ciega

DIP 2 & ON

Imagen 38:  Activacién de la curva caracteristica de correccion

—> Cierre la tapa ciega.

14.3.2 Activacion o desactivacion de la curva caracteristica de
correccion en equipos con modulo de pantalla

Para activar o desactivar la curva caracteristica de correccion, debera cambiar a la vista de detalle de los para-
metros del regulador de posicion.

Para pasar de la vista 1 a la vista de detalle:

BN Y SN C ONFIGURATIONH

+8..... L J—
> v Seleccione Position controller y confirme seleccion.
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¥ Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para activar la curva caracteristica de correccion:

% sueci e B
—> W Seleccione [JBaAEVI{[e3)[0))l| y confirme B3,

A
—> W Seleccione [®3l\:¥:{84], activelo con las teclas de navegacion <} y confirme .

El equipo volvera a la vista de detalle Parametros.

La curva caracteristica de correccion estara activada, y el menu (8gl\3/{84] para la configuracion estara dispo-
86 nible en la vista de detalle Parametros.
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14.3.3 Seleccion de una curva caracteristica de correccion o
programacion de una curva especifica del usuario

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Buir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz buS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

{}# seleccionar, activar . confirmar . volver

Para seleccionar la curva caracteristica de correccion:

— Seleccione [83/:\3¥:\84] en la vista de detalle Parametros.
— Confirme |R{x=.
— Seleccione curva caracteristica de correccion.

GHa seleccionado la curva caracteristica de correccion

Para configurar la curva caracteristica de correccion definida por el usuario:

Cuando en el menu [h4x= se selecciona la curva caracteristica de correccion [JEEIEIELER| aparece el
menu A1 PA. La curva caracteristica de correccion puede entonces programarse como se describe a
continuacion:

—> Seleccione LA R TAyYA,

— Seleccione la marca deseada 5 vy 100 §
—> Introduzca el valor porcentual deseado.

— Introduzca valores porcentuales para las marcas uno a uno.

—> Salga del menu LA =18=p2N 4.

¥ seha programado la curva caracteristica de correccion.
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14.4 Modificacion de la direcciéon efectiva

Ajustes de fabrica: Cuando se suministra un equipo, ya se encuentra ajustado con la direccion efectiva «Rise».
Significado:

= Rise: La posicion 0 % (valvula cerrada) se regula con la sefal estandar 0 V, 0 mA 0 4 mA.

= Fall: La posicion 0 % (vélvula cerrada) se regula con la sefal estandar 5V, 10 V 0 20 mA.

Posicion de consigna
(CMD)
A
Apertura de lavalvula 100 %0 f-veoveerrermemminn . Rise
. . N
.
.
.
Y
N
N
A Y
.
.
A Y
A Y
A .
\ N
s ¢ Fall
Valvula cerrada 0 % s » Senal estandar
0 mA, 4 mA, 20 mA,
oV 5V,10V

Imagen 39:  Diagrama de direccién efectiva

14.4.1 Cambio de la direccién efectiva en equipos sin médulo de
pantalla
La activacion de la direccion efectiva se realiza mediante el interruptor DIP 1, que se encuentra bajo la tapa ciega.

—> Para desbloquearlo, gire el modulo de pantalla o la tapa ciega 90° en sentido contrario a las agujas del reloj y
extraigalo del cuerpo del actuador.

—> Coloque el interruptor DIP 1 en posicion ON. Se ha cambiado la direccién efectiva a «Fall».

90°
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Desbloqueo de
la tapa ciega

DIP 1 = ON

Imagen 40:  Modlificacién de la direccién efectiva

— Cierre la tapa ciega.
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14.4.2 Cambio de la direccion efectiva en equipos con moédulo de
pantalla

Para modificar la direccion efectiva, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros del regulador de
posicion.

Para pasar de la vista 1 a la vista de detalle:

NG R YN C ONFIGURATIONI

& B c.iccoone posi  JR—
>V Seleccione Position controller y confirme seleccion.

¥ Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para modificar la direccién efectiva:

% soeco e
—> W Seleccione oAU\ [e3[e])| y confirme BV,

A
— W Seleccione BJ[3#8]|y), activelo con las teclas de navegacion <> y confirme .

El equipo volvera a la vista de detalle Parametros.

Ya se ha activado el menu para la modificacion de la direccion efectiva [Bl38p1lY|®] y esta disponible en la vista de
detalle Parametros.

A
— Seleccione W bJI3Xel|p] en la vista de detalle Parametros y confirme .
A
—> Seleccione la W direccion efectiva [Jg o [F] y confirme 2

- . para volver.

6 Se ha modificado la direccién efectiva.
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14.5 Desactivacion del control de proceso

En equipos con funcion reguladora de procesos, el control de proceso puede desactivarse para manejar el
equipo con la funcion reguladora de posicion. Los menus exclusivamente relevantes a efectos de control de
proceso contintan siendo visibles después de la desactivacion, aunque no tienen efecto alguno.

Para la funcién reguladora de posicion, hay que configurar la fuente de la posicién de consigna.

’ Ajustes necesarios tras la desactivacion del control de proceso.
Ajustes en el menu — [IJGEFARINIJIIE — SP | CMD — CMD.source.

14.5.1 Desactivacion del control de proceso en el menu de
control del equipo

El control de proceso generalmente se puede desactivar en el menu de control del equipo o, alternativamente, a
través de la entrada digital, buS o bus de campo.

Posibilidad de ajuste:
Con el software para PC Biirkert Communicator o en la pantalla del equipo (opcion).

El ajuste con el PC se realiza a través de la interfaz de servicio buS y con el software para PC «Biir-
kert-Communicator». Para ello es necesario disponer como accesorio de un kit de interfaz biS USB.

Manejo de la pantalla: Funciones de las teclas

‘} A seleccionar, activar . confirmar . volver

v

Para desactivar el control del proceso, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros del regulador de
proceso.

Para pasar a la vista de detalle:

—> Cuando se encuentre navegando con el software Burkert-Communicator en el apartado de ajustes, selec-
cione Process controller.

— Cuando esté en los ajustes de la vista 1, acceda a ®e)\Ig[el¥]:¥.yi[e])| y seleccione Process controller.

¥ Se encuentra ahora en la vista de detalle de los parametros.

Para desactivar el control de proceso:

—> Seleccione ORI,
— Seleccione [Xe{0] \§I{0] W[, ETa1\1=).

& Se ha desactivado el control de proceso. El equipo funciona ahora con la funcién reguladora de posicion.
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14.5.2 Desactivacion alternativa del control de proceso

La desactivacion del control de proceso puede realizarse alternativamente a través de la entrada digital, biS o
bus de campo. Para ello hay que configurar la fuente debidamente.

Para configurar la fuente, debera cambiar a la vista de detalle de los parametros de las [T RIS,
Ajustes en el menu — ADDITIONAL I0s — DIGITAL IN — X.CO | P.CO.source,

Seleccion:

— PIFRE] (Entrada digital)

—EE

920 — [FELIIE (Bus de campo)
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15 ACCIONAMIENTO MANUAL DE LA VALVULA

La valvula se puede accionar manualmente de dos maneras: eléctricamente o mecanicamente.
En general, para abrir y cerrar manualmente la valvula se emplea el accionamiento manual eléctrico.

El accionamiento manual mecanico se emplea para abrir y cerrar la véalvula en caso de corte de corriente. El accio-
namiento manual mecanico solamente debe usarse cuando no exista suministro de corriente.

15.1 Accionamiento eléctrico de la valvula

Dependiendo de la variante del equipo, el accionamiento manual eléctrico de la valvula se realizara en pantalla o
mediante 2 teclas, que se encuentran en el modulo LED y en el modulo de almacenamiento bajo la tapa ciega.

15.1.1 Accionamiento manual eléctrico de la valvula en equipos
sin moédulo de pantalla

Para accionar la valvula, el equipo debe encontrarse en estado MANUAL.

Las dos teclas para abrir y cerrar la valvula estan bajo la tapa ciega.

90°

Desbloqueo
de la tapa
ciega

Estado
MANUAL: DIP 4 = ON

Imagen 41:  Ajuste del estado MANUAL
—> Para desbloquearlo, gire el modulo de pantalla o la tapa ciega 90° en sentido contrario a las agujas del reloj y
extraigalo del cuerpo del actuador.

— Coloque el interruptor DIP 4 en posicion ON. El equipo se encuentra ahora en estado MANUAL (consulte
«Imagen 41»).

Tecla OPEN para abrir la valvula Tecla CLOSE para cerrar la valvula

Imagen 42:  Accionamiento manual eléctrico en equipos sin médulo de pantalla 91
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— Abra o cierre la valvula con las teclas OPEN y CLOSE (consulte «imagen 42»).
—> Deslice hacia abajo el interruptor DIP 4. El equipo se encuentra de nuevo en estado AUTOMATICO.

— Cierre la tapa ciega.

15.1.2 Accionamiento manual eléctrico de la valvula en equipos
con modulo de pantalla

El accionamiento de la valvula en pantalla se produce en la vista 1 (pantalla de inicio) y en estado MANUAL.

Pulsando prolongadamente la tecla Volver . llegara a la vista 1.

Para abrir y cerrar la valvula debera seleccionar la configuracion MANUAL / AUTO en la vista 1 (prede-
terminado de fabrica). Consulte el capitulo «13.3.2 Vistas creadas por el usuario» en la pagina 75.

Para abrir o cerrar la valvula:

—> Para cambiar al estado MANUAL, pulse brevemente la tecla de menu .
En la barra de informacion de la parte superior puede verse el simbolo de la MANO (3. Los 2 simbolos de las
flechas con el rotulo «abierto» y «cerrado» se ocultan.

—> Para abrir la valvula 4 confirme pulsando la tecla de navegacion «arriba».

—> Para cerrar la valvula "% confirme pulsando la tecla de navegacion «abajo».

—> Para cambiar al estado AUTOMATICO, pulse brevemente la tecla de ment .

Simbolo del estado MANUAL

3 POS 71 %

=

g: Pantalla: Vista 1 en estado
™ MANUAL.

o

© Configuracién: MANUAL /
3 AUTO

Volver Tecla de menu
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Teclas de navegacion

Imagen 43:  Accionamiento eléctrico manual en pantalla
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15.2 Accionamiento mecanico de la valvula

Cuando no haya tension de alimentacion, por ejemplo durante el montaje o en caso de corte de corriente, se
puede abrir o cerrar manualmente la valvula con el accionamiento manual mecanico.

INDICACION

El accionamiento manual mecanico solamente debe usarse cuando no exista suministro de corriente, de lo
contrario el equipo podria resultar dafiado.

INDICACION

Retire con cuidado el modulo de pantalla para que el cable de conexion y la interfaz HMI no resulten dafados.

—> Para extraerlo, gire el médulo de pantalla o la tapa ciega 90° en sentido contrario a las agujas del reloj y
extraigalo del cuerpo del actuador.

iCuando retire el modulo de pantalla, tenga cuidado con el cable de conexion de la interfaz HMI!

90° 90°

Desbloqueo Desbloqueo
de la tapa del médulo
ciega | de pantalla

Imagen 44:  Extraccidn de la tapa ciega o del médulo de pantalla del cuerpo del actuador

—> Para ajustar la valvula, emplee una llave Allen de 4 mm.

INDICACION

Par de apriete maximo: 2 Nm.
Si una vez alcanzada la posicion final de la valvula se supera el valor del par de apriete, el accionamiento
manual mecanico podria resultar dafiado.

— Aplicando una ligera presion, acople el accionamiento manual mecanico y, simultdaneamente, gire la llave Allen

(consulte <Imagen 45»).

— Coloque la valvula en la posicion deseada.

Par de apriete maximo: 2 Nm.
Abrala (gire en sentido horario), ciérrela (gire en sentido contrario a las agujas del reloj).
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Accionamiento manual mecéanico

pulsar y girar

Abrir la valvula

girar

Cerrar la
valvula

Imagen 45:  Accionamiento manual mecanico

46»).

El indicador de posicion deberia identificar que se ha llegado a la posicion final de la valvula (consulte «imagen

Indicacion mecanica de la posicion

Valvula abierta

<
<

<

Valvula cerrada

Imagen 46:  Indicacién mecanica de la posicién

—> Cuando alcance la posicion deseada, retire la llave Allen.
El accionamiento manual mecanico se desacoplara automaticamente.

16 FUNCIONES AVANZADAS

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Las funciones correspondientes a tareas de control especiales y su configuracion se describen en unas instruc-
ciones de software independientes. Podra encontrarlas introduciendo el tipo de su equipo en nuestra pagina

web: www.Buerkert.de
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17 ESTRUCTURA OPERATIVA Y AJUSTES
DE FABRICA

Los ajustes de fabrica estan representados a la derecha del menu de la respectiva estructura operativa y en color
azul.

Ejemplos: @)/ Apartados del menu activados de fabrica o seleccionados
O/ Apartados del menu no activados de fabrica ni seleccionados
2 9%, 10 sec, ... Valores ajustados de fabrica

17.1 Estructura operativa del area de configuraciéon

Position
controller

START-UP 1) Asistente para la puesta en marcha del control de la posicién

—] X.CONTROL |<T*|__ DBND _ |1.0%

->[acceLERmTON |+ Sow ] O
[ Wedon @
[ Fst O

[ SAFEPOS |« FUNCTION |<T*»[__ Close __|®
o 1O
 [Goerere O
L[]0

—>

—» ENERGY-PACK 3)

On

FUNCTION

Immediate control  |@®

Control after charged |O

100 %

—>| DIP.SWITCH % I | DIR.CMD I

—» ADD.FUNCTION

Imagen 47:  Estructura operativa - 1-a, area de configuracién del regulador de posicién

1) Disponible solo en equipos sin funcién reguladora de procesos
2) Disponible solo cuando se selecciona en el meni SAFEPOS — FUNCTION — User-Defined.
3) Solo disponible en equipos con bateria Energy pack SAFEPOS (opcional).

4) Solo disponible en el software para PC «Birkert Communicator» en equipos sin modulo de pantalla. 95
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Position
+O controller

Funciones adicionales a activar

| ADD.FUNCTION |<

—>| CHARACTS |[]

[ cTorF T 0
[ BIRCID |
- SAARE [
.

X.TIME ]

Funciones adicionales activadas

—>|  CHARACT |=—

->| TYPE |<——>| Linear |@

[ erizs 1O
- [eriaz 1O
[ eriE0 1O
-[erzs 1O
- [eraa 1O
[ ers0 1O
[ GerDefinea]O

TABLE DATA ©)

100 100 %

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

—>  CUTOFF | CUTOFF.type 7) XCO |®
O
1%
100 %
—» DIR.CMD
Imagen 48:  Estructura operativa - 1-b, drea de configuracion del regulador de posicién

5) En equipos sin pantalla, el menu no se activa con ADD.FUNCTION sino mediante el interruptor DIP del equipo.

6) Disponible solo cuando se selecciona en el menu CHARACT — TYPE — User-Defined.

o6 7) Disponible solo en equipos con

funcién reguladora de procesos.
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Position
<O controller
Funciones adicionales activadas
|  DIRCMD | { Rise |®
O
—>[  SPLTRNG Minimum |0 %
100 %
—>{  XLIMIT Minimum | 0 %
700 %
—>  XTIME Opening time | 5.0 sec
5.0 sec

Imagen 49:

Estructura operativa - 1-c, area de configuracién del regulador de posicién

Position
controller

O

MAINTENANCE

CALIBRATION

<—>| X.TUNE I= >

Seleccione material de sellado
(consulte la placa de caracteristicas)

SS

| ss |
PTFE
- PEEK

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Imagen 50:  Estructura operativa - 1

-d, mantenimiento del regulador de posicién
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o8

Inputs/Outputs

—| SP7)/CMD

|<_

| SPsource 7 [

Analog 8)

|®

CMD.source

biS

|O

Manual

|O

CMD.manual 19 |

Fieldbus 9

|O

>
N
|  SPmanual11) |
|

ANALOG.type 12)  |&——

0-5V

|O

0-10V

|O

4-20 mA

IO,

0-20 mA

|O

—>|Signa/ loss detection 13)|<—

Inactive

|®

Out of specification | O

YYY oYY VY

—>| SPscale 14 |

o

= PVT)

|<_

> PV.source

—> ADDITIONAL IOs

o

> ANALOG.type 15) |

—>| K-Factor 16) |

> PVscale 17) |<—|::I|

Error |O
Minimum | 0%
Maximum | 100 %

Analog O]

biiS |O
4-20 mA |®
Frequency |

PT 100 |O
Minimum | 0%
Maximum | 700 %

Imagen 51:  Estructura operativa - 2-a, drea de configuracién entradas / salidas

7) Disponible solo en equipos con funcién reguladora de procesos.

8) No disponible en equipos con opcién pasarela.

9) Disponible solo en equipos con opcidn pasarela.

10) Disponible solo cuando se selecciona en el meni CMD.source — Manual.

11) Disponible solo en equipos con funcion reguladora de procesos cuando se selecciona en el menu SP | CMD — SP.source — Manual.

12) Disponible solo cuando se selecciona en el meni CMD.source y/o en el ment SP.source — Analog.

13) Disponible solo cuando se selecciona en el meni SP 1 CMD o CMD — ANALOG.type — 4-20 mA.

14) Disponible solo en equipos con funcion reguladora de procesos cuando se selecciona en el ment SP | CMD — SP.source — Analog.

15) Disponible solo cuando se selecciona en el menu PV.source — Analog.

16) Disponible solo cuando se selecciona en el menu PV — Analog.type — Frequency.

17) Disponible solo cuando se selecciona en el menu PV — Analog.type — 4-20 mA.
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Inputs/Outputs

I—>|ADD/T/ONAL 10s | DIGITALIN  |e—|X.CO | PCO.source?) |e—| Inactive
.l Digital

al biiS
> Fieldbus 9)

O®@ OO0O0O® 0O00®

> EXT-ERROR.source |<e—]| Inactive
> Digital

> biiS
[ Fieldbus 9)

—»{ EXT-ERROR.para |<—|::| Safepos
I

Stop

L».[  DIGITAL.type 18) I<—L-:| Normally open | @

[ Normally closed | O

SOURCE |<—|::| Intern | ®
{ biS | O
|  FUNCTION 20)  |<—»|  Position limit | @)

= Device state | O

> Manual mode | O
—>| Control deviation | O

| Safepos | O

DIGITAL OUT 119
DIGITAL OUT 2 19)

> Control deviation 21) |

—»{  Position limit 22) |

—>| Device state 23) [ Maintenance | O

Out of specification | O
Function check | O

Error | O]

»|  DIGITAL.type |<—|_-:|‘ Normally open | @
—> ANALOG OUT (optional) Normally closed | (O

Imagen 52:  Estructura operativa - 2-b, drea de configuracion entradas / salidas

7) Disponible solo en equipos con funcién reguladora de procesos

9) Disponible solo en equipos con opcidn pasarela.

18) Disponible solo cuando se selecciona en el menu ADDITIONAL 10‘s — DIGITAL IN — X.CO | P.CO.source o EXT-ERROR.source — Digital.
19) Disponible solo en equipos con opcién salida digital.

20) Disponible solo cuando se selecciona en el submenu DIGITAL OUT —> Source — Intern.

21) Disponible solo cuando se selecciona en el submenu DIGITAL OUT — Source — Intern y en FUNCTION — Control Deviation.

22) Disponible solo cuando se selecciona en el submenu DIGITAL OUT — Source — Intern y en FUNCTION — Position Limit.

23) Disponible solo cuando se selecciona en el submenu DIGITAL OUT — Source — Intern y en FUNCTION — Device State. [ele)
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100

Inputs /Outputs

|—>|ADD/TIONAL Os| 4| ANALOG OUT 24 |e—>] SIGNAL [T CMD* |O
®
~7_JO
O
O
> ANALOG.typ e[ os5v |O
o
®
O

| SCALE [ Minimum |0 %
100 %
| ANALOG IN 125) e TYPE | ] o5v__ |O
[ oov O
[ i20m ]®
L 020mA_]O

—>|Signal loss detection 20le—[ jnactive | @)

Out of specification| ()
O

> UNIT [« Nouwnit |O

[ Foear ] ©
o[ Tomperature ] O
Nwramle
Nawrrrramle
[ Tome 10O
[z volorme ] O
o[ Fresse 10O
Voo 10

| SCALE [ Minimum |0 %
100 %

Ly ANALOG IN 2

Imagen 53:  Estructura operativa - 2-c, area de configuracién entradas / salidas

7) Disponible solo en equipos con funcién reguladora de procesos
24) Disponible solo en equipos con opcién salida analogica.

25) Disponible solo - en equipos con funcion reguladora de procesos cuando se selecciona el menu CMD — CMD.source — biiS o Manual.
En equipos con funcién reguladora de procesos cuando se selecciona en el menu SP | CMD — CMD.source y SP.
source — buS o Manual. No disponible en equipos con opcion pasarela.

26) Disponible solo cuando se selecciona en el mend TYPE — 4-20 mA.
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Inputs /Outputs

Lqﬂmmmwumk—+|mmmmw2m | TYPE [ 420mA |®@

Frequency |
PT 100 |O

—>| SCALE 26) P—El{ Minimum | 0 %
Maximum | 100 %

—>| K-Factor 28) | 0

—»(Signal loss detection 26)|a—] Inactive |®

= Out of specification| O
Error |O

v

> UNIT [ Nounit | O
Percent | ®
Temperature | O
Flow |O
Mass flow | O
Volume [O
Mass volume | O
Pressure | O

Velocity [O

YY Y YYYVoyy

Imagen 54:  Estructura operativa - 2-d, area de configuracién entradas / salidas
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26) Disponible solo cuando se selecciona en el menu TYPE — 4-20 mA.
27) Disponible solo en equipos con funcion reguladora de procesos cuando se selecciona en el meni PV — PV.source — biiS.

28) Disponible solo cuando se selecciona en el menu TYPE — Frequency.
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102

Inputs/Outputs

CALIBRATION |«

> CMD 29 4—[:' 4 mA
SP1CMD ) zomi ]
g D

PT 100

Lower value

|—> Upper value
—>[__ANALOG IN 129) P—[:m

20 mA

—> ANALOG OUT 24)

[ GGz I<—|:_

20 mA

|—> | PT100 |

—>| CALIBRATION.RESET |

32)

32)

Imagen 55:

Estructura operativa - 2-e, mantenimiento entradas / salidas

24) Disponible solo en equipos con opcion salida analdgica.

25) Disponible solo - en equipos con funcion reguladora de procesos cuando se selecciona en el meni CMD — CMD.source — biS o

Manual.

En equipos con funcién reguladora de procesos cuando se selecciona en el menu SP | CMD — CMD.source y SP.
source — buS o Manual. No disponible en equipos con opcion pasarela.

27) Disponible solo en equipos con funcion reguladora de procesos cuando se selecciona en el ment PV — PV.source — biS.

29) Disponible solo en equipos con funcion reguladora de posicion cuando se selecciona en el meni CMD — CMD.source — Analog.

30) Disponible solo en equipos con funcion reguladora de procesos cuando se selecciona en el meni SP | CMD — CMD.source o SP.

source — Analog.

31) Disponible solo en equipos con funcion reguladora de procesos cuando se selecciona en el ment PV — PV.source — Analog.

32) El indicador es independiente de la sefial de entrada configurada — [[ffsJEVAOITEIIE — Menu ANALOG.type o TYPE.
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Process
controller

7

_>|

START-UP

Asistente para la puesta en marcha del control del proceso

| P.CO.inactive 33) |<—

—»{ P.CONTROL active| @

—»>| P.CONTROL inactive| O

_>|

—>( PID.PARAMETER| <] DBND | 7%

—> KP [ 7

—>| TN | 999.0s

> TV | 0.0s

> X0 | 0.0%

UNIT [ No unit | O

> Percent | ®

—>| Temperature | O

> Flow | O

>  Massflow | O

> Volume | O

| Mass volume | O

—>| Pressure | O

—>| Velocity | O
P.CO.scale |<—|::| Minimum | 0%

{ Maximum | 700 %

SP.SLOPE __|«— SP.SLOPE onloff |+—>] Off | ®

—>| Rise 34) [ O

> Fall 34) [
SP.FILTER |« Filter 0(10Hz) | ®

[ 5 .

> Filter 9 (0,03 Hz) | O
PV.FILTER |« Filter0(10Hz) | @

— .

> Filter 9 (0,03 Hz) | O

Imagen 56:

Estructura operativa - 3-a, area de configuracién del regulador de proceso

7) Disponible solo en equipos con funcién reguladora de procesos.

33) No disponible si el ajuste se realiza mediante entrada digital, biiS o bus de campo. Ajuste: [QIsIEVAOIT{ 1T — DIGITAL IN — X.CO |
P.CO.source.

34) No disponible cuando se selecciona en el meni SP.SLOPE — SP.SLOPE on/off — Encendido.

103
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Process 7

controller

[ CALIBRATION | P.TUNE [
P.LIN |

Imagen 57:  Estructura operativa - 3-b, mantenimiento del regulador de proceso
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Display

| Brightness | 30 %

| Contrast | 700 %

| Screen saver |<——>| Delay |<—O
[ Zmmes]O
[ Smmes ]O
[T mmates 1O
[ Somimies 1O
o[ Gomimes ]®

> Brightness [

Imagen 58:  Estructura operativa - 4-a, area de configuracion de la pantalla

Display

| Temperature |<—>| Device temperature |

Imagen 59:  Estructura operativa - 4-b, diagnédstico de la pantalla

Display
MAINTENANCE

—>| Version numbers |<——>| Software version

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Hardware version

|
|
Ident. number |
|
Serial number [

>
>
—»>  Software ident. number
_>|

- Factory reset |

Imagen 60:  Estructura operativa - 4-c, mantenimiento de la pantalla
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General
settings
| Status-LED |<——>| Mode | { NAMUR- mode |O
| Valve mode |O
| Valve mode w/warnings |@
{ LED off |O
—>|  Valve open36) | amarillo
=  Valve closed 36) | verde
| biS [ Displayed name |
© | Location |
é { Description |
g | Advanced |<——>| Unique device name |
8 | Baud rate | [ sorbits O
& [T 10O
g | 250kbitls | O
.g [ 500kbitls | ®
% [ tmbis 1O
% —>| biiS adress |0
® | Bus mode [ CANopen 1O
% k—[:l biS | ®
2
o
(Z, > Alarm limits [« Supplyvoltage || Error high | 28V
'é | Error low | 70V
E —>| Warning high | 26,6 V
§ —>| Warning low | 21,4
é Ly | Hysteresis |04
=4
g —>| Device temperature [<T%| Error high | 358 K/ 85°C
| Error low | 243 K/-30°C
—>| Warning high | 353 K/ 80 °C
| Warning low | 248 K/ -25°C
L Quick start —> Hysteresis | 4K

Imagen 61:  Estructura operativa - 5-a, drea de configuracién ajustes generales

106 36) Disponible solo cuando se selecciona en el meniu Mode — Valve mode o Valve mode w/ Warnings.
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General
settings

| Quick start 37)  |a—] Display 38) |

> Diagnostics [«—>] Aktive | ®

—>| Inaktive | O

> Language [«—>] English | O
—| German | ®
| French | O

—>|  Pass words37) |<——>| Password protection | Desconectado

o]

é [ Change passwords 39) |<——>| Advanced user _|

§ —>| Installer |

N

3 —

£ > Physical units 40)  |<a—| Current {e—> A | O
o

z —>| mA | ®
8 + -

[=)]

- -

2 > pA |O
3

§ —> Frequency || ":/Z |®
2 [y .

— L}

74

P > mHz |O
T

&

—> Lenght || m |O
c

? | mm |®
3 . .

(D -

i

9 > in | O
<

5

3 —>| Resistance [ | Q |®
o

2 I kQ 1O
= L Velocity | MQ | @)

Imagen 62:  Estructura operativa - 5-b, drea de configuracion ajustes generales

37) Disponible solo en pantalla.
38) La designacion del menu dependera del idioma seleccionado.
39) Disponible solo cuando se selecciona en el menu Password protection — On.

40) Disponible solo en pantalla.

Con el software para PC Communicator se efecttan los ajustes en la barra de menu View — System of units. 107
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General
settings

|O

|®

|O

|O

O

|®

|®

|®

|O

| Physical units 40) |1 Velocity | | m/s
| ft/min

—>| Temperature | < °C
| °F

| K

—> Time |<——>| min
> s

"~ .

= us

—( Voltage |<__>| 4
| mV

= v

|O

Imagen 63:  Estructura operativa - 5-c, drea de configuracién ajustes generales

40) Disponible solo en pantalla.

Con el software para PC Communicator se efecttan los ajustes en la barra de menu View — System of units.
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General
settings
MANTENANCE
—>| Device information |<e—| Displayed name |
> Ident. number |
| Serial number |
| Software ident. number |
| Software version |
| biiS version |
| Hardware version |
| Product type number |
[ee]
= | Manufacture date |
o
Q
N —>  Reset device | | Restart |
g [:
£ { Factory reset | > ResetAll | @
o
’g —>| Reset Parameter | O
Q
:)':) —>| Reset Calibration | @)
g | Simulation |« SIGNAL GENERATOR [ On/0Off | Desconectado
(]
& —>| SIGNAL.form 41) Constant__| ®
& O
2]
2 O
n
©
§ O
>
0
] =l Offset4?d | 50 %
8 = Amplitude 42 | 40 %
2 —>  Periode4? | 10s
o
S - Noise4d | O
z
<§E —» PROCESS SIMULATION

Imagen 64:  Estructura operativa - 5-d, mantenimiento ajustes generales

41) Disponible solo cuando se selecciona en el menu SIGNAL GENERATOR — on | off — On.
42) El indicador depende de la seleccion en el ment SIGNAL.form. 109
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General
settings
Simulation | «—>[PROCESS SIMULATION |<——>| On / Off | Desconectado

—[PROCESS.form 43)|e——»| 1.PT1 | O

I Y
I 7
B S R

> INON-LINEARITY 4 —T»___Linear | ®
o
o
o
o
o
o

> KS 43) | 7
—>  Deadtime43 | Os
> 1.PT1t44) | 7s
—> 2. PT1t44) | 1s
—>  pPT2t49) | 1
> PT2d49 |1

|  AUTOIMANU 49 |[<T%| Automatic mode | )
= Manual mode | @

Imagen 65:  Estructura operativa - 5-e, mantenimiento ajustes generales
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43) Disponible solo cuando se selecciona en el menu PROCESS SIMULATION — on | off — Activado.
44) El indicador depende de la seleccion en el meni PROCESS .form.

110 45) Disponible solo en equipos con médulo de pantalla.
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General
settings

DIAGNOSTICS

| Device status |« Operating duration |
—|  Device temperature |
| Supply voltage [
| Min./Max. values { Max. temperature [
| Min. temperature [
| Max. supply voltage |
© | Min. supply voltage |
)
N
(2]
S —»| Transverable memory status|<——>| Unknown state |
N
5 | Memory available |
£
o —>| Memory not available |
j=
() B
§ —»| Memory not available (message acknowledged) |
[9)
'g | Memory optional [
o
?
8 > biS status [T>| Receive errors [
[5)
o —>|  Receive errors max. |
4
é —>| Transmit errors |
n -
—>| Transmit errors max. |
j=
2
g —»|  CANopen status |<—|::| Operational [
>
@ | Pre-Op |
1o
S
< | Logbook 35) |
3
3
- Imagen 66:  Estructura operativa - 5-f, mantenimiento ajustes generales
z
<
=

35) Disponible solo en el software para PC Biirkert-Communicator.
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17.2 Menu contextual para el manejo desde pantalla

El menu contextual solo esta disponible en pantalla con la estructura operativa representada.
En el software para PC Biirkert Communicator estan integrados de otra manera los menus parcialmente
idénticos.

E[ﬂ Encontrara una descripcion detallada del software para PC Birkert-Communicator en el correspondiente
manual de instrucciones.

Start screen

CONFIGURATION | View1 g

\/

| Position Menu contextual % POS
il —>| Messages overview |<—> Se muestran ¢
los mensajes
i iy Qs > Add new view | existentes.
[, [ — —>| Delete this view [
controller
—>| Change layout | | 1 Value |O
—> Display —>| 2 Values |O
> 4 Values |O
General
—>
settings —>| Trend |O
—>| Trend with 2 Values | O
>  MANU/AUTO _|@
—>| Change title [
| Change value 46) |<—‘>| POS |O
| CMD* |O
| SP7) 1O
> PV 7) |O
g Change unit 46) |<——>| No unit 47) |O
| Percent 47) |®
—>| Per mille 47) |O
d Fractional digits 48) [+ —>| 123 49) |O
> xx.149) |®
—>| xx.01 49) |O
> xx.007 49) |O
—»|  Change user level __|a—»| Advanceduser |
—>| Installer |O
—>| Biirkert |O

Imagen 67:

espanol
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Start screen

CONFIGURATION g :w
% POS
Position 1
—>
<O controller .
I

» Menu contextual

L inputs f Outputs > Messages overview [€— Se muestran los mensajes
I—‘ existentes.
Ba Help 50) |
Process
>
controller Ba Add Shortcut |
‘ —>| Where am | ? [
> Display —»  Change user level [ Advanceduser |0

| ‘ | Installer |O

Biirkert |O

General
settings

» Context menu

Messages overview [«— Se muestran los mensajes

existentes.
Change user level [ Advanceduser |0
( Installer O
Biirkert | O

Imagen 68:  Estructura operativa - 7, menu contextual en el drea de configuracién
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46) No disponible para la configuracion MANUAL / AUTO. Con la configuracion 2 values o 4 values ajustado, se ocultara un submenu para
la asignacion de los valores a modificar.

7) Disponible solo en equipos con funcion reguladora de procesos

47) En la regulacion de procesos, la seleccion dependera de la unidad fisica de la regulacion del proceso (el Ree s[5 — UNIT) y del
valor seleccionado para el indicador de pantalla (Ment contextual — Change value).

48) No disponible para la configuracion Trend, Trend with 2 values o MANU / AUTO. Con la configuracién 2 values o 4 values ajustado,
se ocultara un subment para la asignacion de los valores a modificar.

49) Generalmente no disponible.

50) Disponible solo en el area de configuracion [eSilel Rl il |V [T ITEWAOITICITIES y [HIToTl- X eTel g i o] | Y1, 113
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18 PASARELA DE BUS DE CAMPO
EtherNet/IP, PROFINET y Modbus TCP

18.1 Vista

modulo de pantalla

pasarela de bus de
campo

Conexion de bus de campo M12
(2 puertos Ethernet Switch)

Imagen 69:  Pasarela de bus de campo con médulo de pantalla

18.2 Datos técnicos

Velocidad de red 10/100 Mbps

Auto-negociacion Si

Auto MDI/MDI-X Si

Funcién de conmutacion Si

Diagnostico de red Si, mediante mensaje de error

MAC-ID Numero de identificacion individual, almacenado en el

modulo y en el lateral exterior del equipo (consulte la
placa de caracteristicas)

Nombre del equipo Ethernet (ajuste de fabrica) XXX (el nombre se puede cambiar)

Interfaz para servicio y actualizacion del sistemaMini USB interno (solo puede ser utilizado por personal
técnico formado para esta tarea)

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

18.3 Conexion eléctrica

La conexién con EtherNet/IP se realiza mediante un conector circular M12 de 4 pines.

Pin 1 Transmit +
3 O O 4 Pin 2 Receive +

Pin 3 Transmit —
2o\ O O /1

Pin 4 Receive —

espanol
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Tabla 37: Asignacion eléctrica Ethernet/IP
INDICACION

Para garantizar la compatibilidad electromagnética (CEM) se debe utilizar un cable Ethernet apantallado.
Conecte a tierra la malla del cable en ambos extremos, es decir, en cada uno de los equipos conectados.

La carcasa de metal del conector circular M12 esta conectado a el cuerpo del actuador, por eso se debe llevar
a tierra la puesta a tierra funcional de el cuerpo del actuador. Para la puesta a tierra, utilice una linea corta (max.
1 m) con una seccion de al menos 1,5 mm2

FE Puesta a tierra funcional

Imagen 70:  Puesta a tierra funcional

18.3.1 LEDs para indicar el estado de la conexion de red

Los LEDs para indicar el estado de la conexién de red estan en el interior de la pasarela de bus de campo.

Para acceder a ella, abra la tapa con la ayuda de un destornillador.

. X1 USB X2

Interfaces X1y X2

2 Port Ethernet Switch
(Interfaces para conexion de
bus de campo)

Interfaz mini USB

(unicamente con fines de fabrica) LEDs para las interfaces X1 y X2:

Link/Act LED (verde)

LEDs para mini USB:
Link LED (amarillo)

RUN LED
Error LED
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Imagen 71:  LEDs para indicar el estado de la conexién de red

INDICACION

La interfaz mini USB es Unicamente para el mantenimiento de fabrica.

Descripcion de los LEDs:

Estado de los LEDs Descripcion / Causa del error Medida
RUN LED | Activo Conexion con el controlador activa. -
Inactivo Conexion con el controlador inactiva. Compruebe el cable.
Error LED | Activo Conexién con el controlador inactiva. Compruebe el cable.
Inactivo Conexién con el controlador activa. -

Tabla 38: Indicador del estado de los LED de la interfaz mini USB

Estado de los LEDs Descripcion / Causa del error Medida
Link/Act | Activo Parpadeo rapido: Se ha establecido la conexiéon con

LED el protocolo de nivel superior EtherNet/IP. Se transfe-

(verde) riran los datos.

Parpadeo lento: No se establece ninguna conexion
con el protocolo. Esto suele suceder durante unos
20 segundos después de reiniciar.

Inactivo No existe conexion con la red. Compruebe el cable.
Link LED | Activo No existe conexion con la red. -
amarillo ; . ”
( ) Inactivo No existe conexion con la red. Compruebe el cable.

Tabla 39: Indicador del estado de los LED de la interfaz X1 y X2 (conexién de bus de campo)

18.4 Acceso a la interfaz de servicio baS

La interfaz de servicio biiS se encuentra en el interior de la pasarela de bus de campo.

Para acceder a ella, abra la tapa con la ayuda de un destornillador. Consulte «lmagen 71».

Interfaz de servicio buS

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

116 Imagen 72: Interfaz de servicio biiS con la variante pasarela de bus de campo
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18.5 Servidor web

La configuracion del participante Ethernet necesaria para la integracion en la red puede realizarse mediante un

servidor web.

18.5.1

—> Configuracion de la direccion IP en la tarjeta de red.

Direccion IP: 192.168.0.xxx

Creacion con una conexion con el servidor web

Introduzca un valor numérico xxx cualquiera a excepcion de 100 (100 esta ocupado por la direccion IP del
participante Ethernet en el momento de la entrega).

—> Conecte el PC con el participante Ethernet mediante un cable de red.

18.5.2 Acceso al servidor de red

92.168.0.100/ - Windows Internet Explorer

e
L ed | @ hepi192.168.0.100)

< Favoriten

& http:/i192.168.0.100/

=0l x|

j |§| |E| |z| Il'..fI Live Search |P '|

Valve... Realtime Ethernet - EtherNet-IP
T System Information l
System RTE Protocol
Yersion
Active Protocol: EtherHetIP
[ Login - .
Communication status:  online
| conisd Device Name: valve...
Ethernet Interface Mame: eth(
MAC Address: 00:50:C2:CT:E0:1
IP Address: 192.168.0.100
MNetmask: 255.255.255.0
Gateway Address: 192.168.0.100
DHCP active: no
Application
DNS Senver: 0.0.0.0
SNTP Server: 0.0.0.0 —
SMTP Senver: 0.0.0.0 |
Imagen 73:  Acceso al servidor de red con la Default-IP

—> Abra un navegador de internet.

espanol



g — Tipos 3360, 3361
burkert
FLUID CONTROL SYSTEMS Pasarela de bus de campo

—> Introduzca la Default-IP 192.168.0.100.
(En equipos Ethernet/IP la direccion IP se asigna mediante un servidor DHCP. Si en el transcurso de un
minuto no se produce ninguna asignacion mediante DHCP, el equipo utilizara la Default-IP 192.168.0.100.)

El software para la configuracion del participante Ethernet estara ahora disponible en el PC.

Configuracion de varios equipos:

En el momento de entrega, todos los equipos tienen la misma direccion IP (192.168.0.100). Para poder
identificar el equipo en el momento de configurarlo, puede encontrarse en la red un equipo que aun no
esta configurado.

» Conecte los equipos (participantes Ethernet) uno tras otro, conecte cada uno a la red y configurelos.

18.5.3 Configuracion de participantes Ethernet

Inicio de sesién en el sistema:

— Introduzca nombre de usuario y contrasefia. ~ Username: admin
Password: admin

Valve... Realtime Eternet - EtherNet-IP
Information Login
System
- Username: |admin
Version
Password: [eeess|
| Login

| Contact

Imagen 74:  Inicio de sesién en el sistema
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Configuracion:

— Introduzca el nombre del equipo y direccion IP
para los participantes Ethernet.
El nombre del equipo (Device Name) se utilizara mas adelante en la planificacion de proyectos (p. ej. en el
STEP 7).

—> Para asimilar los parametros modificados, ejecute un restablecimiento de la tensién del participante Ethernet.
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burkert Valve... Realtime Ethernet - EtherNet-IP
Network Configuration
Information
System RTE Stack network settings
Version
Device Name: |valve...
Configuration
Network IP Address:  [192.168.0.100
User Management Netmask: |255.255.255.0
Gateway: |192.168.0.100
| Logout
e Use DHCP: r

Application network settings

DNS Server: [0.0.0.0

Imagen 75:  Configuracién de participantes Ethernet

18.6 Configuracion y parametrizacion Ethernet/IP
El intercambio de datos entre EtherNet/IP-Master y el equipo (participante Ethernet) esta centrado en el objeto.
Cada nodo de la red se representa como una coleccion de objetos.

El assembly object determina la estructura de los objetos para la transferencia de datos. Con el assembly object se
pueden combinar los datos (p.ej. datos de E/S) en bloques (mapeado) y se pueden enviar mediante un solo enlace
de comunicaciones. Gracias a este mapeado se necesitan menos accesos a la red.

Se diferencia entre input y output assemblies. Un Input-Assembly lee datos de la aplicacion a través de la red o
genera datos en la red.

Un output assembly escribe datos de la aplicacion o consume datos de la red.

En el acoplador de bus de campo o controlador de bus de campo ya hay programadas diferentes assembly instances
programadas de forma fija (static assembly). Tras la conexion de la tension de alimentacion, el assembly object
combinara datos del mapa de proceso. En cuanto se haya generado una conexion, el master podra asignar a los
datos una «Clase», «Instancia» y «Atributo» y acceder a ellos, o bien leer y/o escribirlos mediante conexiones de E/S.

El mapeado de datos depende de la assembly instance seleccionada de la static instance.

18.6.1 Direccionamiento

La direccion IP se asigna, como suele suceder con EtherNet/IP, mediante un servidor DHCP. Si en el transcurso
de un minuto no se produce ninguna asignacién mediante DHCP, el equipo utilizara la Default-IP 192.168.0.100.
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18.6.2 Archivos EDS

Los archivos EDS (Electronic-Data-Sheets) contienen los datos caracteristicos del acoplador de bus de campo o
controlador de bus de campo y los datos sobre sus capacidades de conexion.

Los archivos EDE necesarios para el funcionamiento de la EtherNet/IP seran leidos e instalados por el correspon-
diente software para la planificacion de proyectos.

Descarga de los archivos EDS

en: www.burkert.es — Tipo 3360 o 3361
Obtenga indicaciones sobre la instalacion de archivos EDS a partir de la documentacion del software empleado
en la planificacion de proyectos.

18.7 Funcién Object route
g La funciéon Object route posibilita el acceso a todos los objetos del sistema. La interfaz necesaria para ello se des-
o cribe en la tabla. Para acceder, el objeto debe describirse mediante un indice y un subindice, asi como la direccién
g del equipo/mdédulo. Tras su ejecucioén, puede releerse el valor.
g Nombre Descripcién ProfiNet EtherNet/IP | Modbus TCP
s [} —~
g "% ® %\(”:2/ = b 8
8 0 = c|2]|loc B8 |etE
= g 28] c|2|2c |82 |e¢
S o s |28 8|12 |5 |eE |EE
© QO |2 (3]0 |= w509 <€ |20 D0
= < | |(»n|.£ |O £l |02 0T |[Z©
3 Direccion (UNIT32) RW |0 [1 |1 |Oxc7 |1 [1 [FC16|1000 |2
3 Direccion especificada (node D) y
£ objeto
Efl
W —> Respete la secuencia de bytes:
B Little Endian!
(%)
= Byte 3: Direccién del equipo
5 (NODE ID)
> = Byte 2: Sub index
(2]}
Ll
9 = Byte 1: Index (low byte)
<
5 = Byte 0: Index (high byte)
§ Data lenght (UNIT32) RW |0 [1 [2 |c7 2 |1 |FC16|1002 |2
> Reservado
g Valor en (UNIT32) RO |0 (1 |8 |c7 3 |1 |FC16|1004 |2
UNIT32 Valor del objeto deseado
Valor como (C_String) RO |0 (1 |4 |[c7 4 |1 |FC16 1006 |10
serie Valor, si es mayor de 4 bytes
Resultado (UNIT32) RO |0 (1 |5 |c7 5 (1 [FC4 |[1016 |2
0x00000000 finished
OxFFFFFFFF running
Inicio/ (UNIT8) RW |0 [1 |6 |c7 6 |1 [FC6 [1018 |2
Interrupcion Inicio o interrupcién de la funcion

120

Tabla 40:

Funcién Object route
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18.7.1 Ejemplos de utilizacion

1. Acceso especifico de protocolo al objeto

Funcion Route:

ProfiNet

Slot Subslot indice

0 1 1

EtherNet/IP

Clase Instancia Atributo

Oxc7 0x01 0x03

Modbus TCP

Coadigo de funcion (FC) Direccion de inicio Numero de elementos
FC16 1000 2
Tabla 41: Ejemplo de utilizacién 1

Ejemplo de lectura del objeto device status (0x2004 sub 0x01) de un equipo con direccion 0x28:

— 0x28012004

2. Ejecucion de la funcion Route escribiendo 0x01 en los siguientes indices/atributos:

ProfiNet
Slot Subslot indice
0 1 6
EtherNet/IP
Clase Instancia Atributo
Oxc7 0x06 0x03
Modbus TCP
Cadigo de funcion (FC) Direccion de inicio Numero de elementos
FC6 1018 2
Tabla 42: Ejemplo de utilizacién 2

— Escritura de 0x01

121
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3. Lectura del valor consultado:

ProfiNet
Slot Subslot indice
0 1 3

EtherNet/IP

Clase Instancia Atributo

Oxc7 0x03 0x03

Modbus TCP

Coadigo de funcion (FC) Direccion de inicio Numero de elementos
FC16 1004 2

Tabla 43: Ejemplo de utilizacién 3

— Lectura

Ejemplo:
El estado del equipo es 0x05 (Error).

18.8 Objetos

Los siguientes objetos permiten un control y supervision adicionales.

18.8.1 Device Status NAMUR NE 107

Nombre Descripcion Access type
Estado del equipo De acuerdo con el estado del equipo tipos RO
NAMUR NE 107 3360y 3361
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 [Bit2 |[Bit1 |[Bito
reservado reservado Modo NAMUR: Estado NAMUR:
0 — Funcionamiento 0 — normal
automatico

1 - Funcionamiento manual | 1 — Diagndstico activo

2 — Parpadeo 2 — Necesidad de mantenimiento
3 — Equipo fuera de especificacion
4 — Advertencia

5 — Error

Tabla 44: Device Status NAMUR NE 107
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18.8.2 buGS Control Object

Nombre Descripcién Access type

Control Mode* Byte 0: define el comportamiento del equipo y la comunicacién RW
con los equipos conectados. Con él se puede definir cuando
puede comenzar el equipo a transferir datos de proceso.

Byte 1: define el comportamiento del equipo cuando falla un

participante.
Control Word** Byte 0: Direccion del equipo a controlar. RW
Byte 1: Gestion del nodo (equipo) segun las especificaciones
CANopen.
* | Byte 1 Byte 0
0: reservado 0: Funcionamiento automatico (biiS-Standard)

1: No se elimina la asignacion a un participante ausente | 1: entrada para funcionamiento con COM

2: entrada para funcionamiento con PLC

Byte 3 Byte 2
Reservado Reservado
** | Byte 1 Byte 0
0x81: Node reset (reinicio del equipo) OxFF: Todos los participantes
Byte 3 Byte 2
Reservado Reservado

Tabla 45: biiS Control Object

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018
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19 MANTENIMIENTO, SOLUCION DE
PROBLEMAS

19.1 Instrucciones de seguridad

A PELIGRO

Existe riesgo de lesiones debido a la elevada presién en la instalacion o en el equipo.

> Antes de empezar a trabajar en la instalacion o en el equipo, desconecte la presion. Purgue o vacie las
tuberias.

Existe riesgo de lesiones debido a descargas eléctricas.

> Antes de empezar a trabajar en la instalacion o en el equipo, desconecte la tension. Asegure el sistema frente
a una conexion involuntaria.

> Respete las correspondientes disposiciones sobre prevenciéon de accidentes y seguridad en equipos
eléctricos.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones por trabajos de mantenimiento inadecuados.

> El mantenimiento solamente podra ser llevado a cabo por personal técnico cualificado con la herramienta
necesaria.

> Asegure el sistema frente a un accionamiento involuntario.

» Después del mantenimiento, asegurese de que el sistema se ponga en marcha de forma controlada.

19.2 Mantenimiento

Los trabajos de mantenimiento se describen en las instrucciones de reparacion y mantenimiento independientes.
Podra encontrar dichas instrucciones en nuestra pagina web, en: www.burkert.es — Tipo 3360, 3361.

19.2.1 Avisos de mantenimiento
Los avisos de mantenimiento se muestran en los siguientes modos LED:

= Modo de valvula + Advertencias (predeterminado de fabrica).
El anillo luminoso LED parpadea de color azul cambiando al color correspondiente a la posicion de la valvula.

* Modo NAMUR.
El anillo luminoso LED se ilumina de color azul.

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

Si el modo LED est4 ajustado en «<modo de valvula», no se mostraran los avisos de mantenimiento.

Mensaje Comportamiento del equipo | Medida
The remaining life time of the energy Aviso de mantenimiento. Sustituya el Energy pack
storage is approx. 25 %! SAFEPQOS puntualmente y a tiempo,
The energy storage must be changed antes de que se agote su vida util.
soon.

124 Tapla 46: Avisos de mantenimiento
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19.3 Solucién de problemas

19.3.1

especificacion»

Los mensajes relativos al estado del equipo «Fuera de especificacion» se muestran en los siguientes modos LED:

= Modo de valvula + Advertencias (predeterminado de fabrica).
El anillo luminoso LED parpadea de color amarillo cambiando al color correspondiente a la posicion de la

valvula.

* Modo NAMUR.

El anillo luminoso LED se ilumina de color amarillo.

Mensajes relativos al estado del equipo «Fuera de

En el modo LED «modo de valvula», no se muestran los mensajes relativos al estado del equipo «Fuera de

especificacion».

Mensaje

Descripcion

Comportamiento del
equipo

Medida

Motor temperature is high.

Rozamiento elevado en el
tren de potencia.

Mensaje «Fuera de
especificacion»

Pongase en contacto

con el servicio técnico de
Birkert en caso de que el
error persista.

Temperature limit
exceeded.

Temperatura ambiente
demasiado alta o elevado
rozamiento el tren de
potencia.

Mensaje «Fuera de
especificacion»

Reduzca la temperatura
ambiente. Péngase en
contacto con el servicio
técnico de Blirkert en
caso de que el error
persista.

Temperature limit not
achieved.

Temperatura ambiente
demasiado baja.

Mensaje «Fuera de
especificacion»

Incremente la temperatura
ambiente

Voltage limit exceeded.

Tensién de alimentacion
demasiado elevada.

Voltage limit not achieved.

Tension de alimentacion
demasiado baja.

Mensaje «Fuera de
especificacion»

Compruebe la tension de
alimentacion.

CMD/SP sensor break.

Error en el sensor de
la sefial del valor de
consigna.

Si el equipo esta correc-
tamente configurado:
Mensaje relativo al estado

«Fuera de especificacion».

El actuador se desplaza a
la posicion de seguridad.

Compruebe la linea
de sefial del valor de
consigna.

PV sensor break

Error en el sensor de
la sefal del valor de
proceso.

Si el equipo esta correc-
tamente configurado:
Mensaje relativo al estado

«Fuera de especificacion».

El actuador se desplaza a
la posicién de seguridad.

Compruebe la linea de
sefial del valor de con-
signa de proceso.

Tabla 47:

Mensajes relativos al estado del equipo «Fuera de especificacién»
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19.3.2 Mensajes de error

Los mensajes de error del equipo se muestran como se indica a continuacion:

= Modo de valvula
El anillo luminoso LED parpadea de color rojo cambiando al color correspondiente a la posicion de la valvula.

= Modo de vélvula + Advertencias (predeterminado de fabrica).
El anillo luminoso LED parpadea de color rojo cambiando al color correspondiente a la posicion de la valvula.

= Modo NAMUR.
El anillo luminoso LED se ilumina de color rojo.

Mensaje Descripcion Comportamiento del Medida
equipo
Motor temperature is too | El rozamiento en el Mensaje de error. Pongase en contacto
high. Motor moves to the |tren de potencia es El actuador se desplaza ala |con el servicio técnico
safety position. demasiado alto para el posicion de seguridad. de Birkert.
funcionamiento.
Motor temperature is too | El rozamiento en el Mensaje de error. EI motor Pongase en contacto
high. Motor stops to avoid |tren de potencia es se apaga. El actuador se con el servicio técnico
thermal damage. demasiado alto para el detiene. No es posible el de Brkert.
funcionamiento. funcionamiento manual.
Excess temperature La temperatura del Mensaje de error. El actuador | Reduzca la temperatura
detected. equipo es demasiado alta |se desplaza a la posicién de |ambiente. Pongase en
para el funcionamiento.  |seguridad. contacto con el servicio
Es posible el funcionamiento |técnico de Birkert en
manual. caso de que el error
persista.
Insufficient temperature La temperatura del Mensaje de error. El actuador |Incremente la tempe-
detected. equipo es dema- se desplaza a la posicion de | ratura ambiente.
siado baja para el seguridad.
funcionamiento. Es posible el funcionamiento
manual.
Excess voltage detected. |La tension de alimen- Mensaje de error. El actuador | Compruebe la tension

tacion es demasiado alta |se desplaza a la posicion de |de alimentacion.
para el funcionamiento seguridad.

del equipo. Es posible el funcionamiento
manual.
Insufficient voltage Fallo en la tension de Mensaje de error. El actuador | Compruebe la tension
detected. alimentacion o tension de | se desplaza a la posicion de | de alimentacion.
alimentacién demasiado | seguridad. No es posible el  |Pdongase en contacto
baja para el funciona- funcionamiento manual. con el servicio técnico
miento del equipo. de Biirkert en caso de

que el error persista.
Motor current is too high. | Rozamiento elevado en Mensaje de error. El motor Ejecute la funcion
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el tren de potencia o se apaga. El actuador se X.TUNE. Pongase en

registro incorrecto de la | detiene. contacto con el servicio

posicion final. No es posible el funciona- técnico de Blirkert en
Motor peak current is too | Rozamiento elevado en | miento manual. caso de que el error
high. el tren de potencia o persista.

registro incorrecto de la
posicion final.

Internal error: Hall sensor | Error en la sefal del Mensaje de error. El actuador | Péngase en contacto
signal error. sensor de recorrido. se desplaza a la posicion de | con el servicio técnico
seguridad. No es posible el | de Birkert.
funcionamiento manual.

Internal error: ... Error interno del equipo. | Mensaje de error. El actuador | Pongase en contacto
se desplaza a la posicion de | con el servicio técnico
126 seguridad. de Birkert.
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la sefial del valor de
consigna.

mente configurado: Mensaje
de error. El actuador se
desplaza a la posicion de
seguridad.

Mensaje Descripcion Comportamiento del Medida
equipo
CMD/SP sensor break. Error en el sensor de Si el equipo esta correcta- Compruebe la linea

de senal del valor de
consigna.

PV sensor break.

Error en el sensor de
la sefial del valor de
proceso.

Si el equipo esta correcta-
mente configurado: Mensaje
de error. El actuador se
desplaza a la posicion de
seguridad.

Compruebe la
linea de serial del
valor real de proceso.

Persistent memory cannot
be used: Defective or not
available.

Error de escritura o
lectura del almacena-
miento interno de datos
EEPROM.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad

Reinicie el equipo.
Péngase en contacto
con el servicio técnico
de Birkert en caso de
que el error persista.

BueS event: Producer(s)
not found.

No se puede encontrar
el productor buS externo
asignado.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad.

Compruebe la sefal
hacia el buS-Partner.

BueS event: Bus con-
nection lost / not available.

No se puede encontrar la
red buS.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad.

Compruebe la red busS.

BueS event: Producer is
not operational.

El productor no se
encuentra en estado
operativo.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad.

Compruebe el productor
buS.

BueS event: A device is
using the same address.

Otro participante biS
utiliza la misma direccion.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad.

Asigne una Unica
direccion al equipo y al
participante buS.

External CMD not
assigned.

External SP not assigned.

External PV not assigned.

External isPCOextern not
assigned.

External ExtError not
assigned.

External DigitalOut1 not
assigned.

External DigitalOut2 not
assigned.

External AnalogOutput not
assigned.

Se ha establecido
«EXTERNO» como
la fuente de senal de
entrada.

Falta la asignacion del
buS-Partner externo.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad.

Asigne un buS-Partner
externo o configure
«Interno» o «Pasarela»
como fuente de sefial de
entrada.

Ajuste de la sefial de
entrada: En el area de
configuracion «Entradas
/ Salidas».

No correct connection
to the process control
system.

No existe conexion con
el sistema de control de
proceso.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad.

Compruebe la conexién
con el sistema de control
de proceso.

Energy pack must be
replaced.

La capacidad de alma-
cenamiento de la bateria
es demasiado baja. Ya
no se puede garantizar
el arranque a partir de la
posicion de seguridad.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad.

Sustituya la bateria Ener-
gy-pack SAFEPOS.

No energy pack available.

No se detecta la bateria
Energy-pack SAFEPOS.

Mensaje de error. El actuador
se desplaza a la posicion de
seguridad.

Compruebe si el Ener-
gy-pack SAFEPOS esta
correctamente instalado.

Tabla 48:

Mensajes de error
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20 LIMPIEZA

Para limpiar las superficies del equipo no se permite el uso de productos de limpieza alcalinos.
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21 ACCESORIOS, PIEZAS DE RECAMBIO

A PRECAUCION

Riesgo de lesiones y dafos materiales debido al uso de piezas incorrectas.

El uso de accesorios incorrectos y recambios inadecuados podria causar lesiones y dafos en el equipo y su
entorno.

» Utilice unicamente accesorios y recambios originales de la marca Birkert.

Accesorios uTul] _de
referencia
Cable de conexion con conector M12, 8 pines, (longitud 2 m) 919061
Cable de conexién con conector M12, 4 pines, (longitud 5 m) 918038
Cable de conexién con conector M12, 5 pines, (longitud 2 m) 559177
Kit de interfaz USB biiS:
Kit biiS estandar (lapiz biS + cable de 0,7 m con conector M12) 772551
Adgptador blS para in’.[erfaz de servici_o.bUS 273954
(Micro USB de M12 a interfaz de servicio biiS)
Alargador de cable biiS de conector M12 a Conector M12
Cable de conexion, longitud 1 m 772404
Cable de conexion, longitud 3 m 772405
Cable de conexion, longitud 5 m 772406
Cable de conexion, longitud 10 m 772407
Mas informacion
Burkert-Communicator en
www.burkert.es
Tarjeta SIM 291773
Dispositivo de sujecion para conexion de tuberia de DN15 a DN20 693770
Dispositivo de sujecion para conexion de tuberia de DN25 a DN50 693771
Modulo de pantalla de polimero 277869

Tabla 49: Accesorios

21.1 Software de comunicacion

El software para PC Burkert-Communicator esta concebido para comunicarse con equipos de la empresa
Biirkert.

EE] Encontrara una descripcion detallada de la instalacion y el manejo del software para PC en el correspon-
diente manual de instrucciones.

Puede descargar el software en: www.burkert.es

21.1.1 Interfaz USB

El PC necesita una interfaz USB para comunicarse con el equipo, y adicionalmente un adaptador con un controlador
de interfaz (consulte «Tabla 49: Accesorios»). 129
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21.2 Piezas de recambio
21.2.1 Piezas de recambio para valvulas tipos 3360 y 3361
Piezas de recambio para los tipos 3360 y 3361 AR .de
referencia
Energy-pack SAFEPOS 285 834
Sistema de sellado para Husillo 210 mm, DN15...DN20 285 685
prensaestopas Husillo @14 mm, DN25...DN50 285 722
. Cuerpo de valvula DN15 246 577
Husillo 210 mm
Cuerpo de valvula DN20 246 578
Guia de husillo de distintos tipos Cuerpo de valvula DN25 246 579
para prensaestopas ) Cuerpo de valvula DN32 246 583
Husillo 214 mm
Cuerpo de valvula DN40 246 593
Cuerpo de valvula DN50 246 594

Tabla 50:

Piezas de recambio para los tjpos 3360 y 3361

21.2.2 Piezas de recambio para valvula de asiento inclinado

tipo 3360

Kit de conos de regulacién para el tipo 3360

Diametro nominal DN (asiento de | Numero de referencia

vélvula) [mm] Acero/Acero PTFE/Acero
13/15 170 322 -

20 170 323 170 316
25 170 324 170 318
32 226 925 226 941
40 225 423 226 945
50 225 426 226 948
Tabla 51: Kit de conos de regulacion para el tipo 3360

21.2.3 Piezas de recambio para valvula de asiento recto

tipo 3361

junta de grafito

Kit de conos de regulacion para el tipo 3361que incluye: Cono de regulacion, husillo del actuador,

Diametro nominal DN Tamaio de la conexién Numero de referencia

(asiento de valvula) [mm] | (cuerpo de valvula) [mm] Acero/Acero PTFE/Acero
4 10/15 149 934 -

6 10/15 152 696 -

8 10/15 149 935
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Kit de conos de regulacion para el tipo 3361que incluye: Cono de
regulacion, husillo del actuador, junta de grafito
Diametro nominal DN Tamafiio de la conexion Numero de referencia
(asiento de valvula) [mm] | (cuerpo de valvula) [mm] Acero/Acero PTFE/Acero
10/15 149 912 -
0 20 149 914 -
15 149 915 -
15 20 149 916 -
25 149 917 -
20 149 918 149 946
20 25 149 951 149 947
32 226 951 226 963
25 149 953 149 949
25 32 226 952 226 964
40 226 954 226 966
32 226 953 226 965
32 40 226 955 226 967
50 226 957 226 969
40 226 956 226 968
40 50 226 958 226 970
50 50 226 959 226 971

Tabla 52: Kit de conos de regulacion para el tipo 3361
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Kit de valvulas para el tipo 3361que incluye: Asiento de valvula, junta de grafito
Diametro nominal DN (asiento de | Tamafio de la conexién (cuerpo de Numero de referencia
valvula) [mm] valvula) [mm] Acero/Acero
4 10/15 262143
6 10/15 262146
8 10/15 262147
10/15 262149
10 20 262151
15 262152
15 20 262153
25 262155
20 262157
20 25 262160
32 262163
25 262170
25 32 262171
40 262173

131

espanol




burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Tipos 3360, 3361

Accesorios, piezas de recambio

MAN 1000371465 ES Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 21.09.2018

132

Kit de valvulas para el tipo 3361 que incluye: Asiento de valvula, junta de grafito
Diametro nominal DN (asiento de | Tamafo de la conexién (cuerpo de Numero de referencia
valvula) [mm] valvula) [mm] Acero/Acero
32 262174
32 40 262175
50 262176
40 262177
40
50 262178
50 50 262179
Tabla 53: Kit de valvulas para el tipo 3361
21.3 Herramientas para el montaje
21.3.1 Herramientas para el montaje de valvulas tipos 3360 y
3361
Llave de vaso modificada para prensaestopas
o del husillo Tamaiio de la conexién (cuerpo de valvula) Numero de
Llave hexagonal .
[mm] [mm] referencia
10 15 SW19 683 220
10 20 SW21 683 222
14 25...50 SW21 683 223

Tabla 54:

Herramientas de montaje para los tipos 3360 y 3361

21.3.2 Herramientas de montaje para valvulas de los tipos

3360 y 3361

Herramienta de montaje para la sustitucion del asiento de valvula
Tamaiio de la conexion (cuerpo de vélvula) [mm] Numero de referencia
15 652 604

20 652 605

25 652 606

32 652 607

40 652 608

50 652 609

65 655 562

80 655 563

100 655 564
Tabla 55: Herramientas de montaje para el tipo 3361
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22 DESMONTAIE

22.1 Instrucciones de seguridad

PELIGRO

Existe riesgo de lesiones debido a la alta presion y a derrames del medio.

Si al desmontar el equipo se encuentra bajo presion, habra peligro de lesiones por descarga de presion
repentina y derrames del medio.

> Antes de desmontar el equipo, desconecte la presion. Purgue o vacie las tuberias.

— Desconecte la conexion eléctrica.

—> Desmonte el equipo.
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23 EMBALAIJE, TRANSPORTE

INDICACION

iDafos durante el transporte!

Los equipos que no estén lo suficientemente protegidos podrian resultar dafiados durante el transporte.

= Realice el transporte de equipos en un embalaje resistente a los golpes y que no permita la entrada de
humedad ni suciedad.

= Evite rebasar por encima y por debajo la temperatura de almacenamiento permitida.

24 ALMACENAMIENTO

INDICACION

Un almacenamiento inadecuado podria ocasionar dafos en el equipo.

= Conserve el equipo almacenado en un lugar seco y libre de polvo.

= Temperatura de almacenamiento: -40...+70 °C.

25 DESTRUCCION

INDICACION

Piezas contaminadas por el medio que podrian dafar el medioambiente.

= Elimine el equipo y su embalaje de forma respetuosa con el medioambiente.

= Respete la normativa medioambiental vigente sobre la destruccion de residuos.

@ Cumpla las normas nacionales sobre destruccion de residuos.
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