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4.4.4.1 Lineare temperaturkompensation (L/EAR)
In einigen Féllen ist die lineare Kompensation genau genug, um Prozesse zu tiberwachen
und zu steuern. Die lineare Temperaturkompensation erfordert lediglich einen Eingabewert,

némlich die durchschnittliche Kompensation sowohl fiir den Temperatur- als auch den
Leitfahigkeitsbereich.
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Die Einheiten fiir diese Option sind: %/°C
Der lineare Wertebereich umfaBt 0,00...9,99%/°C
Die lineare Kompensation gilt nur fiir Temperaturen > 0 °C

Fur die Berechnung des durchschnittlichen Kompensationswertes o
kann die folgende Formel verwendet werden:
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4.4.4|DEUTSCH
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Die nachstehende Abbildung erldutert die Bedeutung der Koeffizienten fir die lineare Tem-
peraturkompensation.
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Abb. 4.1 - Lineare Kompensation
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4.4.4.2 Automatische temperaturkompensation (A.70)

freigegeben)

Die Kompensationskurven fiir NaOH, HNO,, H,SO, und NaCl wurden tber den Tempera-
turbereich von 10...80 °C ermittelt. Die berechneten Kompensationswerte lauten:

NaCl: 0,2%
NaOH : 1,0%
HNO,: 1,0%
H,SO,: 20,0% von 5 bis 55°C
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Die Option “special* speichert die Kompensationskurve, die der Nutzer aus der Teach-In-
Funktion (siehe ndchsten Abschnitt) erhilt.
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Die Option "SPECIAL" ist erst verfiigbar, wenn ein Teach-In-Vorgang
abgeschlossen wurde.

Die gespeicherten Koeffizienten fir NaCl gelten fiir Konzentrationen
zwischen 60mg/I (= 100uS) bis 270 g/l (= 220mS). In den meisten
Féllen ist diese Kompensation fiir Wasser und verdiinnte Lésungen
ausreichend.

MAN 1000010379 ML Version: E printed: 14.10.20m
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4.4.4.3 Teach-in temperaturkompensation (TEACH-N)

Dieser Menuipunkt erméglicht die praktische Festlegung der Kompensationskurve tber
einen angegebenen Temperaturbereich.

Schritte fir eine erfolgreiche Messung.

Eingeben des Temperaturbereichs (T - und T +) der Fliissigkeit, wobei
die Differenz zwischen T - und T + gréBer als 5°C sein muB.

Wihrend der Messung muB die Temperatur der Losung 25°C erreichen.
Nach AbschluB der obigen Punkte wird der Sensor in die Lésung
getaucht, die langsam von T -auf T + (wenn T- < 25 °C < T+), von 25 °C
auf T+ (wenn 25 °C < T- < T+) oder von T- auf 25 °C

(wenn T- < T+ < 25 °C) erhitzt wird.

Die Kompensationskoeffizienten werden automatisch errechnet und fiir
spatere Verwendung in der Option ,SPECIAL" in der automatischen
Kompensationsoption gespeichert.

Wenn die Meldung ,ERROR" auf der Anzeige erscheint, ist ein Problem
aufgetreten (die Flissigkeit wurde beispielsweise zu schnell erhitzt).

In diesem Fall muB der Vorgang wiederholt werden.

4.4.4|DEUTSCH

Temperatursensors zu kompensieren. Blasen an der Oberflache des Sensors

n Die Temperaturerh6hung muB langsam erfolgen, um den Warmewiderstand des

sollten vermieden werden. Die Teach-In- Option kann jederzeit verlassen werden,

indem gleichzeitig 5 Sekunden lang gedriickt werden.
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4.4.5 Stromausgabe
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In diesem Meniipunkt kann der MeBbereich fir die Leitfahigkeit bzw. die Temperatur festge-

;.E legt werden, der einer Stromausgabe von 4...20 mA entspricht.
:2 @ Der Anfang des MeBbereichs kann gréBer sein als das Ende, wodurch ein Um-
=0 kehrsignal erzeugt wird, z.B: 0...10 mS/cm entspricht 20...4 mA.
| @ Die Einstellungen (physikalische Einheit und Dezimalstelle), die fiir die Anzeige der
) Leitfahigkeit bzw. der Temperatur ausgewahlt wurden, sind auch hier giiltig.
ENTER ENTER.
E sreon_ | CEp m =P [4=oo00
g ce.md
=}
<
"8 ° Die fur den Ausgangsstrom erforderliche
€ Messung auswéhlen, dann den Anfang des
S MeBbereichs eingeben. (4mA)
w ° Das Ende des MeBbereichs eingeben.(20mA) 20=00.00
=
g
o
>
pra -
§ < c0=12.00
,‘3 K 2 ... 12 mS/cm entspricht 4...20 mA.
3 EA\ ) Die folgende Abbildung zeigt die Art der Beziehung zwischen dem
S Ausgangssignal 4.....20 mA und dem zugehérigen MeBbereich.
]
o mA
=z
<
=

Abb. 4.3 - Ausgangssignal
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4.4.6 Relais (option)

Die Parameterfestlegung der Grenzkontakte wird in diesem Modus vorgenommen. Fiir
jedes Relais werden zwei Grenzwerte eingegeben: 1 -, 1 +und 2 -, 2 +. Der Benutzer hat
auch die Mdglichkeit, die Relais umzukehren und so eine Verzégerungszeit zwischen 0 und
180 Sekunden einzustellen. Diese Verzégerung soll verhindern, daB die Relais zu schnell
aktiviert werden, etwa wenn Zeit fiir eine Homogenisation benétigt wird (z.B. Messungen in
einem bewegten Tank). Wenn die Leitfahigkeit einen Grenzwert liberschreitet, wartet der
Transmitter die festgelegte Verzégerungszeit ab, bevor er das Relais aktiviert. Wenn die
Leitfahigkeit den Grenzwert nicht Uiberschreitet, oder unter den Grenzwert féllt, bevor Ende
der Verzégerung, wird das Relais nicht aktiviert.

4.4.6] DEUTSCH

Die Einheit und die Dezimalkommastelle fir die Leitfahigkeit bzw. Temperatur
werden aktiviert, so wie sie in dem Menii ,UNIT* eingestellt wurden (siehe Ab
schnitt 4.4.2).

Die folgenden Bedingungen miissen eingehalten werden: 1- < 1+, 2- < 2+ bei
der Kompensationseinheit.

A : Relais 1 : Nicht umgekehrt mit 2 und 4 mS/cm Begrenzung und
ohne Verzégerung.
B : Relais 2 : Umgekehrt mit 6 und 8 mS/cm Begrenzung und 2 Sek.
Verzoégerung.
1-und 2- = die unteren Grenzwerte fiir beide Relais.
1+ und 2+ = die oberen Grenzwerte fiir beide Relais.

Kontakt . A
* nicht umgekehrt umgekehrt B
Verzégerung = 0s Verzégerung = 2s
@
Il > >
1-(2) 1+ (4) mS/cm 2-(6) 2+(8) mS/cm

Relais 1

Relais 2

8226 27 burkert
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4.4.6.1 Relais 1

freigegeben)

Relais 1 kann als Leitfahigkeits- oder Temperaturschalter konfiguriert werden, wie es in
folgendem Ablaufschema dargestellt wird.

ENTER Art des mit Relais 1
RELRIS 1 ’ * m assozierten Signals

auswahlen

T
D
)
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Den niedrigsten Wert fiir den Grenzwert 1 eingeben

Den hochsten Wert fiir den Grenzwert
g 1 eingeben
GEuEETT

m
AR 52 W
L p [oer = oo

Die Verzégerung (in Sekunden)

eingeben, die fir beide Grenz-

werte von Relais 1 gilt.

RELAIS2 i~ ¢

MAN 1000010379 ML Version: E printed: 14.10.20‘m

Um eine Relaiskonfiguration zu deaktivieren, muB die Leitfahigkeit der Grenzwerte
1+ und 1- zu 0,00 eingestellt werden.
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4.4.6.2 Relais 2

Relais 2 kann als Leitfahigkeits-, Temperatur- oder allgemeiner Alarmsignalgeber konfiguriert
werden.
n Der Alarm wird in den folgenden Fallen aktiviert:

° Ein Problem mit der Stromversorgung (Anzeige “PWR FAIL)

- Stromversorgung < 12V oder Stromversorgung nicht geregelt.
) Ein Problem mit der Messung

- Wenn der Sensor auBer Betrieb ist
) Ein Problem mit dem MeBbereich

- % > 2S/cm oder - 40°C < T < 120°C

» ’Art des mit Relais 2 assorzier-
g m en Signals auswiahlen

P JL»
Den niedrigsten Wert fiir d
G?gnr;l\ielr'ltgse?:gebeen e
2+= oooo | 4%
@ Den héchsten Wert fiir den
Grenzwert2 eingeben
(2= a0 ][] D
Die Verzégerung (in Sekun- m ‘ _

den) eingeben, die fiir beide
Grenzwerte von Relais 2 “"// N
gelten soll. Ll

Wenn das Relais 2 als Alarm verwendet wird, muB sichergestellt werden, daB der
Endzustand des Relais einer Sicherheitsstellung des Prozesses entspricht,

8226 2 burkert
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4.4.7 FilterFunktion
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#E Die Filterfunktion enthélt einen MeBwertglattungseffekt, um Schwankungen des Ausgangs-
'J stromes und der Anzeige zu unterdriicken. Es stehen 10 Stufen von 0 bis 9 zur Verfiigung,
f‘n wobei 0 keinen MeBwertglattungseffekt hat.
=
a Fir die meisten Anwendungen eignet sich Filter 2 mit einem mittleren MeBwertglattungsef-
o) fekt.
FILTER O
&
L]
L]
Q
o FILTER 9
<
. 7 [
E Aus dem folgenden Diagramm ist zu ersehen, wie die verschiedenen Filter die Leitfahig-
Q  keitsausgabe beeinflussen.
w &
=
kel
& Filter 3
]
>
_|
= &
[
~
™
=4 .
8 e / /!
=} ¥
=} \
Z Leitfahigkeit AANAS Filter 6 '.
< 9 vy UV llter
=
| Filter 9
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HI

4.5 TESTMENU

% 5 sekunden lang gleichzeitig driicken 5
(9]
Die folgenden Parameter werden in diesem Menii ausgewahlt und eingestellt: -
ABSCHNITTE a
OFFSET Nullpunktkompensation (4 mA). 451 o)
)
Span-Kompensation (20 mA). 4.5.2 N
SPAN
Temperaturkorrektur + / - 5°C oder 9°F. 453

7% ROJUST

EITFAE

FIED)
-

SiUL

KRALIB

ENDE

Anzeige der nicht kompensierten Leitfahigkeit. 4.5.4
Eingabe der zu simulierenden Leitfahigkeit. 455
Strom- und Relaisausgénge reagieren diesem

Wert entsprechend.

Kalibrierung des Nullpunktes gegen Luft. 4.4.6

MuB abgeschlossen sein, bevor das Gerat
montiert wird. Neu-Kalibration, wenn die
angezeigte Leitfahigkeit >10uS/cm ist.

Ruickkehr zum Hauptmeni und Speicherung der neuen Para-
metereinstellungen fir OFFSET und SPAN. Wenn einer der

beiden Werte ungeeignet ist, kehrt das Gerét
zum Parameter ,GFFSET' zurlick. Dann miissen
eingegeben werden.

automatisch
neue Werte

8226

In den folgenden Abschnitten wird beschrieben, wie die Parameter im
obigen Testmenu geéndert und bewertet werden.

burkert
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4.5.1 Offset-Kompensation

In diesem Mentiipunkt kann der Benutzer die Grundeinstellung von 4mA, die vom Transmitter
erzeugt wird, korrigieren. Der Transmitter erzeugt einen Wert von 4mA, indem gedriickt
wird, wenn “OFFSET" im Haupttestmenii angezeigt wird.

ased | freigegeben)

ENTES
Messen Sie den ausgegebenen Strom mit einem Amperemeter. Wenn der ange-
zeigte Wert falsch ist, kann er gedandert werden, indem der gemessene Wert eingegeben
wird.

DEUT

Einstellbereich: + /- 0.5mA
— [ENTER
OFFSET P [or=04.00
Den gemessenen Wert
eingeben.

4.5.2 Span-Kompensation

Durch die Span-Kompensation kann die Grundeinstellung von 20 mA geandert werden. Die
Vorgehensweise ist identisch mit der, die fiir die Offset-Kompensation angewendet wird
(siehe oben). Der Transmitter gibt 20 mA durch Driicken der Taste aus (e~ , wenn
“SPAN" im Haupttestmeni angezeigt wird.

Messen Sie den ausgegebenen Strom mit einem Amperemeter. Wenn der angezeigte Wert
falsch ist, kann er geéndert werden, indem der gemessene Wert eingegeben wird.

Einstellbereich: + /- 0.5mA

>
@ Zﬁgé;;;’?:essenen Wert

MAN 1000010379 ML Version: E printed: 14.10.20m

burkert 32 8226



MAN 1000010379 ML Version: E printed: 14.10.2010 Status: RL (released | freigegeben)

HI

TESTMENU

4.5.3 Temperatureinstellung

Der Leitfahigkeitstransmitter 8226 verfligt tiber einen Temperaturfiihler im Sensor. Tempe-
raturanderungen fiihren zu Anderungen der gemessenen Leitfahigkeit, die man mit enem als
Offset bezeichneten Korrekturwert beeinfliissen kann. Um einen gewiinschten Offset ein-
zugeben, driicken Sie , wenn , T ADJUST" im Testmeni angezeigt wird, und geben
den Wert ein.

@ Der Offset-Bereich betragt + / - 5°C.

@ Der eingegebene Temperaturwert wirkt sich auf die kompensierte
Leitfahigkeit aus.

@ Die Temperatureinstellung bleibt solange aktiv, bis ein anderer
Temperaturwert eingegeben wird.

b
G oder By aingaben
e | 478 [maer

4.5.4 Anzeige der nicht kompensierten Leitfdhigkeit

In diesem Menuipunkt kann ein Leitfahigkeitswert ohne jegliche Kompensation ermittelt
werden, der zur Uberpriifung der tatséchlichen Leitfahigkeit herangezogen werden kann.

Zur Anzeige dieses Werts driicken Sie , wie nachfolgend gezeigt.
>
ETE

Der Punkt hinter der Einheit kennzeichnet die Anzeige der nicht kompensierten
Leitfahigkeit.

8226 53 burkert
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4.5.5 Leitfdhigkeitssimulation

In diesem Mentiipunkt kann ein Leitfahigkeits- oder Temperaturwert simuliert werden. Da-
durch kann der Benutzer das System testen, ohne daB dazu Flussigkeit als MeBmedium
benétigt wird. Der simulierte Wert aktiviert alle Ausgénge einschlieBlich der Relais.

4 Leraed =) P 00.009
Leitfahigkeitswert eingeben

S - f oo 2 [ ums

reneerdl )P 00.0°4

Temperaturwert eingeben
I 4

ased | freigegeben)

DEUT

Die Simulation bleibt solange aktiv, bis ein anderer Parameter oder ein anderes
Mentii eingegeben wird.

4.5.6 Kalibrierung des nullpunkts
Wenn die angezeigte Leitfdhigkeit im Hauptmenti gréBer als 10 uS/cm ist, sollte der Trans-
mitter mit dem Sensor gegen Luft neu kalibriert werden.

Um das Gerét zu kalibrieren, wird der Sensor in die Luft gehalten und ,4ALIB YE5* gewahlt.
Das Gerét fiihrt dann automatisch einen Kalibrierungstest durch.

==y Craue e oA ———

MAN 1000010379 ML Version: E printed: 14.10.20m
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4.6 EINSTELLUNGEN DES 8226

Der Leitfahigkeitstransmitter 8226 wird werksseitig vor der Auslieferung auf die in der fol-
genden Tabelle aufgefiihrten Werte eingestellt.

4.6.1 Werkseinstellungen fiir den Leitfahigkeitstransmitter 8226

Sprache: Englisch
Leitfahigkeitseinheit: mS/cm
Temperatureinheit: °C
Dezimalstellen: 2
Zellkonstante: = 6,30 (PVDF)

= 7,50 (PEEK)
Koeffizient der Temperatur-kompensation:
00,00%/°C
Stromausgang: 4 mA: 00,00
20 mA: 00,00

I
O
[9p]
-
)
L
@]
Relais: 1-: 00,00
1+: 00,00
2-: 00,00
2+: 00,00
VERZ1: 000
VERZ2: 000
Filter: Filter 2

In die nachstehende Tabelle kénnen Sie die Konfigurationseinstellungen fiir den
Leitfahigkeitstransmitter 8226 zum spéteren Nachschlagen eintragen.

4.6.2 Benutzereinstellungen fiir den Leitfahigkeitstransmitter 8226

BESTELL Nr: SERIE NR:

Sprache:

Leitfahigkeitseinheit:

Temperatureinheit:

Dezimalstellen: Relais: 1

Zellkonstante: B 1+

Koeffizient der Temperatur-kompensation: 2-

........... %/°C 2+

Stromausgang: 4 mA: VERZ1
Filter:

8226
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| WARTUNG
5.1 AUFBEWAHRUNG UND REINIGUNG DES SENSORS

Induktive Leitfahigkeitssensoren beduirfen zwar keiner besonderen Wartung, dennoch darf
sich der Stromungskanal der Elektrode nicht zusetzen, besonders nicht mit leitfahigen
Schichten. Wenn nétig, 8Bt sich der Sensor in einer leicht sdurehaltigen Losung oder einem
fur PVDF oder PEEK geeigneten Losungsmittel reinigen.

o freigegeben)

C

EUTS

Wihrend der Uberpriifung des Sensors kann die HOLD-Funktion aktiviert werden.

Vor der Demontage muB sichergestellt werden, daB sich keine Fliissigkeit
mehr in der Rohrleitung befindet.

5.2 FEHLERSUCHE

Wenn Probleme auch weiterhin auftreten sollten, wenden Sie sich bitte an lhre
n ortliche Birkert-Niederlassung oder senden Sie das Gerét mit einer genauen
Problembeschreibung zurtick.

Dieser Abschnitt soll lhnen bei der Lésung von denkbaren Problemen behilflich sein, die bei
der Installation oder beim Betrieb des Geréts auftreten kdnnten. Sollten Sie Fragen haben,
konnen Sie sich gerne an lhre 6rtliche Biirkert-Niederlassung wenden.

[Fehler Status|MaBnahme B:
Der Transmitter funktioniert nicht

Transmitter angeschlossen? Nein [Gerét anschlieBen 3.3
Sicherungen OK? Nein [Sicherungen auswechseln 3.3
Schalter eingeschaltet? Nein [Schalter auf ON schalten ——-
Stro(r)n;irsorgung an AnschluBklemme IN+ und Nein |AnschluB tberpriifen 3.3

IN- ?

Transmitterprogrammierung / testen nicht

verfligbar Ja SW4 nach unten driicken 3.3
Schalter SW4 oben (ENTER Taste gesperrt)? Ja HOLD-Modus deaktivieren 4.3

MAN 1000010379 ML Version: E printed: 14.10.20‘mD

Die Einheit blinkt stdndig?
Anzeige ‘PWR FAIL

Stromversorgung nicht stabilisiert oder kleiner als |Ja Stromversorgung dndern -—--
[H2vbC?

Anzeige ‘ERROR’

Anzeige beim Einschalten (EEPROM-Fehler)? Ja Gerit neu starten ----
Fehler bei jedem Einschalten? Ja Gerét zuriickschicken 6.8
Anzeige nach Bestétigung des Meniis (EEPROM

Fehler) Ja Gerat neu konfigurieren 4.4
Fehler bei jeder Bestitigung des Mentis? Ja Gerét zuriickschicken 6.8
Anzeige im Teach-In-Modus? Ja Teach-In neu ausfiihren 4.4.4.3
Anzeige’ ---- °C’

Temperatur der Flissigkeit zwischen -40 und 120 Nein  |Gerit auBerhalb des Wertebe-  |----
°C? reichs

Schwarzes Verbindungskabel angeschlossen Nein |Schwarzes Verbindungskabel 33
(Transmitter 6ffnen?) erneut anschlieBen

burkert 3 8226
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Fehler Status | MaBnahme
Anzeige ’---- mS’
Schwarzes Verbindungskabel angeschlossen | Nein Schwarzes Verbindungskabel 3.3
(Transmitter 6ffnen?) erneut anschlieBen
Anzeige standig ‘00.00 mS’
Sensorkoeffizient = 0? Ja Sensorkoeffizient neu konfigurieren | 4.4.3
Braunes Koaxkabel angeschlossen? Nein Kabel anschlieBen 3.34
Anzeige fiir Leitfahigkeit blinkt : ‘2,000 S’
Leitfahigkeit > 2 S/cm? Ja Gerit auBerhalb des -
Einheit blinkt Ja Halten Option ausschalten 4.3
Leitfahigkeitsmessung falsch
Sicherstellen ob Sensorfinger sauber ist Nein Sensorfinger reinigen 5.1
Luftleitfahigkeit < 10pS/cm (Nullpunktvers- Nein Kalibrierung an der Iuft ausfiihren | 4.5.4
chiebung)? Korrekten Temperaturkompen
Temperaturkompensationswert OK? Nein sationswert auswihlen 4.4.4
Sensorkoeffizient OK? Nein Koeffizienten eingeben 4.4.4
Stromausgabe von 22 mA
Temperatur der Fliissigkeit zwischen -40 und Gerit auBerhalb des Wertbereichs | --—-
120 °C? Nein Gerat auBerhalb des Wertbereichs | ----
Leitfahigkeit > 2 S/cm? Ja Datenverlust. Einheit neu program- | 4.4
Meldung ‘ ERROR’ wird angezeigt? Ja mieren.
Stromausgabewert gleich null oder
abweichend von Anzeige
SW300 richtig eingestellt (Senke oder Nein SW300 dndern 3.3.2
Quelle)? Nein Stromausgabe anschlieBen 3.3
AnschluB der Stromausgabe OK? Ja Offset und Span einstellen 45
Fehler < 1 mA?
Fester Stromausgabewert (4 oder 20
mA) Stromausgabe programmieren 4.45
Parameter fiir Stromaugabe OK? Nein Stromausgabe programmieren 4.45
Leitfahigkeit-bzw. Temperaturwert auBerhalb | j5
Wertebereichs?
Das an das Relais angeschlossene Gerat
funktioniert nicht
Parameterrelais OK (Grenzwert, Umkehr und | Nein Relaisausgang neu programmieren | 4.4.6
Verzégerungen)?
Leitfahigkeit oder Temperatur auBerhalb des  |Ja Relaisausgang neu programmieren | 4.4.6
Grenzwertbereichs?
Relais korrekt angeschlossen? Nein Relais anschlieBen 3.33
AnschluB der Relais 1 und 2 vertauscht? Ja ) Relais richtig anschlieBen 333
Schutzsicherungen fiir die Relais OK? Nein Sicherungen auswechseln 33
Relaisschalter auf ON? Nein Relaisschalter auf ‘ON’
— —
¥ burkert
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TECHNISCHE DATEN

6.1 TECHNISCHE DATEN

ProzeBkenngréBen

Leitfahigkeitsmessung
MeBverfahren
MeBbereich
Genauigkeit
Temperaturabweichung
Ansprechzeit

Temperaturmessung
MeBart
MeBbereich
Genauigkeit

Rohrleitungen
Rohrmaterial
AnschluB

Druckklasse
Mediumstemperatur

Mediumsberiihrende Materialien :

Ausgangs-Kenndaten
Elektr. Anschiu

Betriebsspannung

Stromverbrauch (max.)

Proportionalausgang
Ausgangssignal
Genauigkeit
Verkabelung
Biirde

Einstellungen

Ausgangsabgleich
Relaisausgang

Relaisart

Schaltleistung

Lebensdauer
Grenzwerte

Verzégerung

burkert

Induktive Leitfahigkeitsmessung

0..2 S/cm (Minimum)

+ / - 2% vom Messwert von 100pS...2S/cm
0,1 % / °C (Maximum)

<1s

Numerische Messung

-40..120°C

+/-0.5°C von 0...110°C und

+/-1°C von - 40°C...0°C und 110°C...120°C

Edelstahl, Messing, Kunststoff (PVDF, PP und PVC)
Klebe/SchweiBmuffe, Gewinde (G, NPT,Rc),
Schweissenden, Flansch, Tri-clamp (siehe
Bedienungsanleitung S020 - Bestell-Nr 429633)
PN 6

0..120°C

Sensor Armatur: PVDF oder PEEK

O-Ring: EPDM oder FPM

12...30 VDC geregelt +/- 5%

115/230 VAC

DC-Ausf. mit Relais, 12 V-Versorgung : 150mA
DC-Ausf. mit Relais, 24 V-Versorgung : 90mA
DC-Ausf. ohne Relais, 12 V-Versorgung : 70mA
DC-Ausf. ohne Relais, 24 V-Versorgung : 60mA
AC-Ausf. mit oder ohne Relais : 150mA

4...20 mA (Fehlersignal 22 mA)
+/-1%
Senke oder Quelle
1000 Q bei 30VDC

800 Q bei 24VDC

450 Q bei 15VDC

330 Q bei 12VDC
Waihlbarer Software-MeBbereich (4... 20mA)
fiir Leitfahigkeits- oder Temperaturmessung Anzeige
22mA, wenn Signal auBerhalb des MeBbereichs liegt
(Leitfahigkeit > 2S oder T < - 40, T > 120°C)
in Software: Offset (4mA) und Span (20mA) einstellbar

Normal offen

DC: 250V = ; 3A

AC: 250V =~; 3A -

100 000 Schaltungen (Minimum)

Hysterese frei einstellbar fiir Leitfahigkeit oder
Temperatur

Einstellbar von 0...180 s

8 8226
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TECHNISCHE DATEN ﬂ

KenngréBen der Bedienoberfldche

Bedienoberflache
Anzeige 8 alphanumerische LCD-Digits, Hohe: 9mm
Leitfahigkeitseinheiten uS/cm ohne Dezimalpunkt T
mS/cm mit 4-stelligem Dezimalpunkt O
S/cm mit 3-stelligem Dezimalpunkt (%))
Widerstandseinheiten Q und kQ mit 4-stelligem Dezimalpunkt =
Temperatureinheiten °C oder °F mit einem Dezimalpunkt )
Anzeige : L
Stromausgang Anzeige des erzeugten Strom : ‘xx.xx mA’ (@)
Relais Status Anzeige bei geschlossenem Kontakt mit roter LED
Programmierung Mentifiihrung tiber 3 Tasten —
Sicherheit Schalter zur Absperrung der ‘Enter’-Taste ©
ProzeB
Inbetriebnahmehilfe Leitfahigkeits- oder Temperatursimulation als
Testvorgang einer korrekten Installation
Leitfahigkeitsfilter 10 Filterebenen (Filter 0...9)
Temperatureinstellung + / - 5°C maximum, programmierbar
Temperatur Kompensation Referenztemperatur: 25°C
Kompensationsart : Linear: (von 0,00...9,99% / °C)
Automatisch: Natriumchlorid (NaCl) von 0,05...270g/ | von 0...80°C
Salpetersdure (HNO3) Dosierung 1% von 10...80°C
Natronlauge (NaOH) Dosierung 1% von 10...80°C
Schwefelsdure (H2SO3) Dosierung 20% von 5...55°C
Teach-In: Automatische Erfassung von Kompensationskoeffizienten
tiber einen bestimmten Temperaturbereich
Instandhaltung/Wartung HALTEN-Funktion zum Festhalten der Ausgangssignale
Weitere Kenngréfien
Umgebungsbedigungen
Lagertemperatur 0...60°C (32...140°F)
Luftfeuchtigkeit < 80%, nicht kondensiert
Umgebungstemperatur 0...60°C (32...140°F)
Umgebungsluftfeuchtigkeit < 80%, nicht kondensiert
Schutzart P65
Konstruktion
Abmessungen 188 x 88 x 126mm (PVDF-Sensor)
190 x 88 x 126 mm (PEEK-Sensor)
Gewicht 550 g (Maximum)
Werkstoffe in Beriihrung mit der Umgebung
Gehduse PC, Glasfaser verstarkt (mit PVDF-Sensor)
PPA, Glasfaser verstirkt (mit PEEK-Sensor)
Folie Polyester
Konformitét zu Standards
Strahlung laut Norm EN 50081.1
Immunit&t laut Norm EN 50082.2

Ausgangsstromgenauigkeit +/- 2% laut

Test ENV 50145 (nur fiir 115/230VAC Version mit Relais)
Sicherheit laut Sicherheitsregelungen fiir MeBinstrumente

fiir die Regel- und Labortechnik NF EN 61010-1
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ﬂ INFORMATIONEN
6.2 ABMESSUNGEN (in mm)

g freigegeben)

126 (4,96")

126 (4,96")

2508-Stecker:
DIN43650 mit Kabel-
verschraubung

Kabelverschraubung

MAN 1000010379 ML Version: E printed: 14.10.20‘mD L

108 (4,17")

PVDF : 188 (7,40")
PEEK : 190 (7,48")
PVDF : 188 (7,40")
PEEK : 190 (7,48")

88 (3.46")

126 (4,96") 106 (4,06")

2509-Stecker:
DIN43650 ohne Ka-
belverschraubung, mit
Reduktion NPT 1/2

Reduktion NPT 1/2 ;!

188 (7.40")
188 (7.40)

88 (3.46")

r Variable Abmessungen (in mm)
( DN | H1
i} 15 177
D[]U 20 177
T 25 177
32 177
[ ] ] 40 | 178
L = J 50 184

burkert 40 8226
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INFORMATIONEN ﬂ
6.3 MESSVERFAHREN

Die Leitfahigkeit ist die Fahigkeit einer Flissigkeit / Losung, den elektrischen Strom zu
leiten. Um die Leitfahigkeit einer Lésung zu messen, verwendet der induktive Leitfahigkeit-
stransmitter 8226 das folgende Verfahren:

Eine Spannung wird an die Primarmagnetspule angelegt.

Das induzierte Magnetfeld erzeugt einen Strom in der Sekundérspule.

Die Stromstérke ist der elektrolytischen Leitfahigeit der Lésung zwischen den
beiden Magnetspulen direkt proportional.

6.4 [DEUTSCH

U~I1-U,
LEITFAHIGE FLUSSIGKEIT

6.4 TYPENANGABE

Induktiver Leitfdhigkeitstransmitter 8226 Sensor aux PVDF und
Gehduse aus PC

Spannungs- |Ausgédnge Dichtungs- | AnschluB Bestell-
versorgung werkstoff Nr.

12..30 VDC |4-20 mA FPM D DIN 43650 431673
12..30 VDC |4-20 mA FPM " 2 Kabelverschraubungen | 431674
12..30 VDC [4-20 mA + 2 Relais| FPM " 2 Kabelverschraubungen | 431679
115/230 VAC |4-20 mA FPM " 2 Kabelverschraubungen |431677

Induktiver Leitfdhigkeitstransmitter 8226 Sensor aux PEEK und
Gehduse aus PPA

Spannungs- |Ausgédnge Dichtungs- |AnschluB3 Bestell-
versorgung werkstoff Nr.

12..30VDC [4-20 mA EPDM " DIN 43650 440321
12..30 VDC |4-20 mA EPDM " 2 Kabelverschraubungen | 440322
12..30 VDC |4-20 mA + 2 Relais |EPDM " 2 Kabelverschraubungen | 440324
115/230 VAC [4-20 mA EPDM " 2 Kabelverschraubungen | 440323
115/230 VAC [4-20 mA + 2 Relais | EPDM " 2 Kabelverschraubungen | 440325

" Der Lieferumfang enthalt 1 Kit mit einer schwarzen EPDM-Dichtung fiir den Sensor, einem Verschluss fiir
Kabelverschraubung M20x1.5, einer Mehrwegdichtung 2x6 mm fiir Kabelverschraubung und einem Montageblatt.

8226 a“ burkert
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ANHANG
6.5 TYPENSCHILD 8226 1 Leitfahigkeit

2 Typ des Transmitters
1 2 3 Dichtungsmaterial

4 Sensormaterial

5 Seriennummer
%2 8 COND :6226-FPM-PVDF 6 Relais-KenngréBen
QE 12-30V, = 250 mA4-20 mAREL :48VAC ; 75VDC/3A 7 AUSgangSStrOm
'EE 8 Betriebsspannung
Ig 679 c € @ W4YU 9 Stromverbrauch

(o0]

ad
© \M\

13 Bestell-Nr.

6.6 ERSATZTEILLISTE

10 Werkinterne Nr.

11 Schutzklasse
13 7 12 1110 45 CE-Zeichen

+ 1 Montage-Blatt

Position __|Benennung [Bestell-Nr.
1 PC-Deckel mit Schrauben, Folie und Leiterplatte Transmitter

ohne Relais 431691

PPA-Deckel mit Schrauben, Folie und Leiterplatte Transmitter

ohne Relais 440452
2 PC-Deckel mit Schrauben, Folie und Leiterplatte Transmitter

mit Relais 431692

PPA-Deckel mit Schrauben, Folie und Leiterplatte Transmitter

mit Relais 440453
3 Stecker DIN 43650 mit Kabelverschraubung (Typ 2508) 438811
4 Stecker DIN 43650 mit NPT1/2"-Reduktion, ohne Kabelver-

schraubung (Typ 2509) 162673
[6+7+8+10 [Satz mit 2 Kabelverschraubungen M20x1,5 +

2 Flachdichtungen aus Neopren fiir Kabelverschraubung

oder Verstopfung + 2 Schraubverstopfungen

M20x1,5 + 2 Mehrwegdichtungen 2x6 mm 449755
6+7+8 Satz mit 2 Reduktionen M20x1,5 / NPT1/2* (Dichtung mon-

tiert) + 2 Flachdichtungen aus Neopren fiir Verstopfung

+ 2 Schraubverstopfungen M20x1.5 551782
9+10+15  [Satz mit 1 Verschluss fiir Kabelverschraubung M20x1,5

+ 1 Mehrwegdichtung 2x6 mm fiir Kabelverschraubung

+ 1 schwarzen EPDM-Dichtung fiir den Sensor

551775

burkert a2

Zur einfachen Identifizierung der Ersatzteile finden Sie eine Explosionsdarstel-
lung auf der néchsten Seite.
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ANHANG

Position __[Benennung [Bestell-Nr.

PC-Sensorgehduse mit Geratesteckdose nach DIN43650

552400

PPA-Sensorgehduse mit Gerétesteckdose nach

DIN43650 552401
12 PC-Sensorgehause furr 2 Kabelverschraubungen + Ring

+ Uberwurffmutter 552398

PPA-Sensorgehiuse fiir 2 Kabelverschraubungen +

Ring + Uberwurffmutter 552399
13 Ring 619205
14 PC-Uberwurfmutter 619204

PPA-Uberwurfmutter 440229
15 Satz mit 1 griinen FPM-Dichtung + 1 schwarzen EPDM-

Dichtung (fiir den Sensor) 552111
16 Induktiver Leitfahigkeitssensor mit PYDF-Sensor 427139

Induktiver Leitfahigkeitssensor mit PEEK-Sensor 440230

8226
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