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1. INTRODUCCION

1.1

1.2

8041

SiIMBOLOS UTILIZADOS

Este simbolo indica informacion que debe seguirse obligatoriamente. De lo
contrario, el usuario puede ponerse en peligro y el funcionamiento del apara-
to puede verse afectado.

INSTRUCCIONES GENERALES DE SEGURIDAD

Antes de instalar o utilizar este producto, lea este manual y cualquier otra
documentacion relevante. Con ello podra beneficiarse de todas las ventajas
que ofrece el producto.

Verifique que el producto esté completo y que no presente danos.

El cliente es responsable de seleccionar un equipo adecuado a su aplicacioén,
de garantizar que la unidad se instala correctamente y del mantenimiento de
todos los componentes.

Compruebe que los materiales que componen el aparato sean quimicamente
compatibles con el medio.

Este producto debe instalarse y repararse de conformidad con las normas y
reglamentos en vigor en el pais de instalacion. La instalacion y las reparacio-
nes deben ser realizadas por personal especialista provisto de las herramien-
tas adecuadas.

Debe cumplirse toda la normativa sobre seguridad aplicable a la operacién, el
mantenimiento y la reparacién del producto.

Antes de hacer cualquier operacién en el aparato o el sistema, asegurese de
que el suministro eléctrico esté cortado y que las tuberias y el depdsito no con-
tengan presion.

Si no se cumplen estas instrucciones o si el caudalimetro se utiliza de forma
contraria a las especificaciones, el fabricante no aceptara ninguna responsabi-
lidad y la garantia del equipo y de sus accesorios quedara anulada.

Este aparato electrénico es sensible a las descargas electrostaticas. Para evitar
que el aparato sufra danos a causa de descargas electrostaticas préximas,
cumpla los requisitos de la norma EN 100 015-1.

El aparato debe estar siempre protegido de todo tipo de perturbaciones elec-
tromagnéticas. Cuando se instale en exteriores, debe protegerse de la lluvia y
de la radiacién ultravioleta.

Domicilio del fabricante

Barkert & Cie
Rue de Giessen
67220 TRIEMBACH-au-VAL
FRANCIA
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1. INTRODUCCION

1.3 DESCRIPCION

El 8041 es un caudalimetro disenado para medir velocidad de caudal, formado por un
modulo electrénico y un sensor de acero inoxidable. Cuenta con una salida de inten-
sidad de 4-20 mA, una salida de impulsos y una salida de relé.

La velocidad de caudal se visualiza en un grafico de barras formado por 10 LED, situa-
do en la tarjeta electronica.

Es posible programar los parametros siguientes, utilizando para ello 5 conmutadores,
un botén vy el grafico de barras de 10 LED:

o el punto de "caudal cero"

o el valor de escala completa

o los parametros de la salida de relé

o la frecuencia de la red de alimentacion

o el filtrado de las lecturas de velocidad de caudal
%1.4 CONVERSION DE LA VELOCIDAD DE CAUDAL EN UN VALOR DE
% CAUDAL: FACTOR K

5El caudalimetro 8041 mide la velocidad de caudal del medio (en m/s) y la convierte en
guna intensidad de corriente (en mA) y en un valor de frecuencia (en Hz).

jo)
)

ig

La corriente | y la frecuencia f son proporcionales al caudal Q (I/s). El factor de propor-
cionalidad se denomina "factor K":

f=K-Q
| =K,Q+4

Status: RL (released | fre

% Las formulas siguientes permiten calcular el factor K, que se requiere para convertir
@ la velocidad de caudal (es decir, el valor de corriente o de frecuencia) en un valor de
O

~ caudal:

% Escala completa Factor K1 Factor K2
o ms - 200 = 3|<40
adaptador — factor K del adaptador S020 (se obtiene del manual de instrucciones del

adaptador S020; utilice el factor K del adaptador S020 asociado al transmisor 8045).

burkert ‘ 8041
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1. INTRODUCCION

Ejemplo

Considérese un caudalimetro 8041 insertado en u
n adaptador S020 de acero inoxidable y DN50:

K = 11,24

adaptador

Se considera una escala completa de 5 m/s.

El factor K,, que debe utilizarse para transformar la frecuencia de salida f en un cau-
dal Q es:

K=-299 _17,79
4

4

El factor K2, que debe utilizarse para transformar la corriente de salida | en un caudal
Qes:

40
' 311,24

=1,19

8041 ° burkert
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2. QUICK START

El diagrama de referencia rapida siguiente muestra los diferentes pasos de instalacion
y programacion que deben realizarse para garantizar un correcto funcionamiento del
aparato.

E Desembalar el aparato _]

. Contactar con su
agente Biirkert

C Desatornillar los cuatro tornillos )
b4
( Seleccionar la frecuencia de red ) Ver 3.2
mediante el conmutador 1
h 4
Seleccionar el nivel de filtrado mediante los Ver 3.3
conmutadores 2y 3 .
Y
( Seleccionar el tipo de salida de corriente ) Ver 4.4
(pozo o fuente) '
Seleccionar el intervalo de medida mediante Ver 3.5
los conmutadores 4y 5 '
¥
Pasar los cables a través de los bornes de Ver 4.4
cable y conectarlos a la tarjeta electronica '
L 4
Conectar a tierra el apantallamiento Ver 4.3
de la fuente de alimentacion .
v
Instalar el caudalimetro en la tuberia y
< encenderlo > Ver 4.1y 4.2
k4
< Calibrar el punto de "caudal cero" > Ver 3.4

|
A

burkert ° 8041
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2. QUICK START

Ver 5.1, senales
de error

8041

realizarse

No %
un procedimien-

to Teach-in de la
escala com-
pleta?

Si

Realizar un procedimiento de Teach-in de la
escala completa

~ iSe
iluminan

Compro-
bar si el cau-

dal actual '°‘°§J§ikg%gel
>2m/sy barras?

<10m/s

Programar la salida de relé

—{ )
<—<Comprobar si el LED verde parpadea una vez)

¥ S
Colocar la tapa con la orientacion adecuada
(ver fotografia) y atornillar los cuatro tornillos

Y

El aparato esta listo para ser utilizado )

Ver 3.5

Ver 3.6

Ver 3.1

burkert




3. CONFIGURACION

3.1 COMENTARIOS GENERALES

El caudalimetro 8041 tiene dos modos de operacion:

. Modo de lectura: permite visualizar la lectura de velocidad de caudal y los valo-
res programados de disparo del relé.

. Modo de configuracion: permite calibrar el aparato (punto de "caudal cero" y
escala completa de medida) y programar los parametros del relé.

La configuracion se lleva a cabo mediante los conmutadores accesibles, un botén, los
LED vy el grafico de barras de la tarjeta electrénica, después de soltar los cuatro torni-
llos y desmontar la tapa del caudalimetro.

™..B

LED verde. Parpadea de

1 a 5 veces para mos-

trar qué parametro indi-
»Cca por el gréfico de
§ barras

gooooo) -

4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

LED rojo

- (D APAGADO: el
sensor se encuentra en
modo de lectura (lectura
de velocidad y parame-
tros programables)

g - @  ENCENDIDO: el
2 aparato esta en modo de
= | configuracion (pueden
2 Grafico de barras de 10 BERRRRRRR D programarse  parame-

& LED: permite visualizar

tros)

gy programar los para- @ -2
@metros del caudalime- 3 o - ®"'“$|NTERM|'
3 tro: SE TENTE. Si parpadea de 1
= o =] a 5 veces: sefal de error
o .
G- . 1 LED encendido t
£= 10% de la escala
o completa (o 10 segun-
S dos)

Botdn - Conmutadores 1 a 5: sirven para configurar el

ES Vers

- E en modo lectura:
%el LED parpadea x
g veces = x% de la esca-
8 la completa (o x segun-
~ dos)

<<
=

en modo de configura-

caudalimetro (frecuencia de red, nivel de filtrado de las

lecturas, intervalo de medida)

- Conmutador 6: no se utiliza

ci6n: el LED parpadea 1 No olvide colocar la tapa
vez = 1% de la escala segun se indica en la fotogra-

completa (0 1 segundo) fia. Apriete los cuatro tornillos
en secuencia alterna.

N E B 8

burkert
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3. CONFIGURACION

Ejemplo de lectura de velocidad de caudal indicada por el grafico de barras:

Si se ha seleccionado como intervalo de medida 0-10 m/s, el grafico de barras
siguiente indica una lectura de velocidad de caudal de 7,2 m/s (7 LED estan encendi-
dos y el octavo parpadea dos veces = 72% de la escala completa).

Modo de lectura

v O®O
MITIHITIIr—

Medida de caudal

v

Pulsar
brevemente

L

¥ Q@O
HENEEE |
Modo de programacion del relé*

v

—>

Pulsar
brevemente

[ ]
v @O0
B TIII0—

Umbral inferior del relé*

N

Pulsar
brevemente

®
v B0
DR || —

Umbral superior del relé*

¥

Pulsar
brevemente

.
v B0
BT —>

Retardo del relé*

v
—<| o

Pulsar
brevemente

0 100% Escala completa

12346678910

Modo de configuracion

® —)> {D . Calibracion del caudalimetro

Mantener
pulsado >
2s

\

e > O

Mantener
pulsado >
2s

°—>d @

Mantener
pulsado >

2s L .
Programacion del relé

e —>P O

Mantener
pulsado >
2s

°—>BO

Mantener
pulsado >

2s

*El aparato vuelve automéaticamente al modo de lectura de la velocidad de caudal si no se pulsa el botdn durante 10 s.

@ | Botdn

8041

Grafico de barras
LED apagado

LED encendido

ElI LED verde parpadea de 1 a

O @ 5 veces

O LED rojo apagado

. LED rojo encendido LED intermitente

"4 |
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3. CONFIGURACION

'S | @ueinp uogjoq |a es|nd as ou Is ‘ajuawelrsid sopeweiboid
soJjaweled so| OpUBZIIIN ‘[BPNEI 8P PEPIJOJ3A B| 8P BIN}I3| 8P OPOW |B SJU3WIEIIIBWOoINe SA[aNA ojesede |3,

0SINJ U3 UQIdRIqIRY

EESEEEN E3)y

a)uawianalq Jesind| @ | —p———

1auajuel\ ap pepioojaA ap einjoaT]

14
<— ITTTTH

s Z< opes|nd [EN}OB UQIORINWUOI
lauajue|p| ap opielay
T e |
2<% OueSa09U 0523 o ooy L @< [o]« OIITEmN
opesjnd Jauajuej |_3 S99 __ O @ + sow
| «Bpeasap 6 eisey eapedied Sapepiun [ -analq
opeaipul I pepiun e| agueaje g37 @ :sapepiun se| JeweJboud eied 1 L esin
10JeA [8 Jepljep " 8s 0puena Jeiaqr] ap 0jusWaIoU| opes|nd Jausjuely Ind
| __ S z< opesind [enjoe Ar
—€—| @ |€¢—---- < _Hﬂ_uﬂﬂﬂ_ml | e 1 ausjuel\ Jouadns [eiquin
: L p
| 4 @ B <—[o]«— ([ EummmmN
_ OB A
_ ajuaw
. (seuadap ap $809A :

*EP P 0]UBWIAIdUI) 0110 Sel} 6 eisey eapedied | L] -aAslq
EUaJap g| aaueoje oun ueuiwn|i 8s q37 Q3713 'sepepiun 1 1es|nd
as 0puena JeJaqr] | Ar

S0| ‘uglaenuiuol e ap OjUBWAIAU| - s 7< opesjnd
W «— e 00000 < B o men
L i@ @< [e|« I
|||||||||||||||||||||||||||| = ajuaw
S z< opesind Jauajuelp|| @ _ -ona1q
opeJisow | x0Opeasap onaweled ! les|ng
onswered 1 |9 eejued ua edzalede BUBJUBA 8D OPO|A| : s z< opes|nd LJenoe Ar
o Jepiep “ opuend Jeiaqi] DH_HlH_H_H_ : Jausjue\|  UOIOEINWIUOD 8P OPO|A|
A
< o {—— ajuaLeAijeUIB) e v . e <o < HERNTTIT]
SIS8I9ISIY ap OPOJA| 9134
ajuaw
Sgz< opesind JoUaUE| | @ - = = T - T T T T T - S mmmm = m = m— === ===y et _Mwﬂ“
|
opensow | «0pessep onaweled e10(dwoo _
onawesed , [° ejlejued us eazalede e[easa e| ap ul-yoes I
[8 Jepiep ! opuena Jesaqr] _ | 8p Ulyjoeal “ S z< opes|nd [epnes
|
v
'@ W

L

e —— ET_H ajuaLeARUIB) R

,0189 [epned, ap oE_a [op uoioeiqie)

ugioeIqI[E)

Oe\ﬁ Ar BIN297

6002°20°Ge :pawund (uagebeblal) | pases|es) Td :sniels g :uoision S £888900001 NVIN

10 8041

burkert



MAN 1000068884 ES Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 25.02.2009

3. CONFIGURACION

3.2 DEFINICION DE LA FRECUENCIA DE RED

El conmutador 1 permite seleccionar la frecuencia de la red eléctrica:

Frecuencia suministrada por la red eléctrica

Posicion del conmutador 1

50 Hz

OFF

60 Hz

ON

3.3 NIVEL DE FILTRADO

El filtrado permite amortiguar las fluctuaciones en la lectura de caudal. El sensor 8041

puede trabajar con o sin filtrado.

El conmutador 2 permite activar o inhibir el filtrado:

Activacion del filtrado del caudal

Posicion del conmutador 2

No

OFF

Si

ON

Si se ha activado el filtrado, el conmutador 3 permite elegir entre dos niveles de filtra-

do: lento o rapido:

Filtrado del caudal

Posicion del conmutador 3

lento (tiempo de respuesta 10-90%) = 14 s

OFF

rapido (tiempo de respuesta 10-90%) =5 s

ON

8041 1
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3. CONFIGURACION

o El filtrado lento sirve para atenuar fuertes variaciones en la lectura de caudal
(por ejemplo, si el fluido contiene burbujas de aire).

o El filtrado rapido sirve para atenuar pequefas variaciones de caudal.

Caudal real

Lectura de caudal amortiguada
con filtrado rapido

T

t(s)

Lectura de caudal amortiguada
con filtrado lento

.

t (rs)

RL (released | freigegeben) printed: 25.02.2009

3.4 CALIBRACION DEL PUNTO DE "CAUDAL
CERO"

Antes de utilizar el sensor de caudal por primera vez, es
preciso calibrar el punto de "caudal cero".

Llene la tuberia de fluido y corte el paso de caudal.

Importante: deje el sensor sumergido en el fluido
durante 24 horas.

Compruebe que el fluido esté inmoévil y que no
haya burbujas de aire en la tuberia.

MAN 1000068884 ES Version: B Status

Compruebe que el LED verde parpadee una vez y
que el LED rojo esté apagado (modo de lectura). Si
no es asi, vaya a la seccién 3.1.

o Mantenga pulsado el botén. Después de 2 segun-
dos, debe encenderse el LED rojo (modo de confi-
guracion), y el grafico de barras mostrara de forma
alternada las caracteristicas de "calibracion del pun-
to de caudal cero"y la "calibracion de la escala com-
pleta".

burkert 2

Estado del grafico de
barras

Calibracion del punto
de "caudal cero"

123455?BQ1D>

Calibracion de la
escala completa

8041
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3. CONFIGURACION

. Libere el botén cuando se esté mostrando la cali- Estado del grafico de
bracion del punto de "caudal cero". A continua- barras
cién puede elegir entre:

®» pulsar brevemente el botdén para validar el (ITITTTTTT]

elemento. Con ello el caudalimetro se calibra NeS YR Y RIae
automaticamente Calibracidon del punto de

_ _ y _ "caudal cero"
Al final de la calibracién, el LED rojo se apaga, g E A s ob
indi i EN NESEERES
indicando que el caudalimetro ha vuelto auto- i
maticamente al modo de lectura de la veloci- Calibracién en curso

dad de caudal.

®» O bien se puede mantener pulsado el botén
para pasar a otro elemento.

®» O bien se puede esperar 10 s para volver
automaticamente al modo de lectura de la
velocidad de caudal, sin validar el elemento.

Si el LED rojo parpadea dos veces rapidamente,

n entonces no es posible calibrar el punto ce cau-
dal cero. Pulse brevemente el boton. El sensor
volvera al modo de lectura de la velocidad de
caudal y utilizara el punto de caudal cero de la
calibracion anterior.

3.5 SELECCION DEL INTERVALO DE MEDIDA O TEACH-IN DE LA
ESCALA COMPLETA

3.5.1 Seleccion de un intervalo de medida predefinido

La senal de salida es proporcional a la lectura de la velocidad de caudal. Es posible
adaptar el intervalo de medida a la aplicaciéon mediante los conmutadores 4 y b:

Posicion de los conmutadores 4y 5

Intervalo de medida

Conmutador 4 Conmutador 5
0a2m/s ON OFF
0abm/s OFF ON
0a10 m/s OFF OFF

deOa escala' completa.(entre 2y 1_0 ON ON
m/s), determinada mediante teach-in

Cuando se selecciona un nuevo intervalo de medida, los porcentajes programados
para los umbrales inferior y superior se aplican a la nueva escala completa selec-
cionada.

8041 " burkert




3. CONFIGURACION

3.5.2 Teach-in de la escala completa

Las curvas siguientes muestran la proporcién entre la lectura de velocidad de caudal
y el valor de frecuencia o corriente de la salida del aparato:

Error del intervalo de medida

Salida de corriente

Teach-in escala completa
Escala completa +20%

Hz , Salida de frecuencia Ak
256 ~f- === m-mmimsmiiios
240 -| - - == mmmseaao s , SnT .
: 3
L [} :
[ : : :
. o | |
i P oL b >
0H i ot 0.1 & m/s
0.1 (- mis o
I .

Teach-in escala completa

Escala completa +20%

eleased | freigegeben) printed: 25.02.2009

= Si ninguno de los intervalos de medida predefinidos es
Eadecuado a su aplicacion, es posible programar el sen-
Ssor 8041 con la velocidad de caudal maxima esperable
@en la aplicacion.

§ El valor minimo del intervalo de medida es 0 m/s.
>
0 e Sitde los conmutadores 4 y 5 en la posicion ON.
%0 Instale el sensor 8041 en la tuberia (consulte la
S seccion sobre instalacion).
i o Haga pasar por la tuberia fluido a la velocidad de
= caudal maxima. Estado del grafico
o Compruebe que el LED verde parpadee una vezy de barras
que el LED rojo esté apagado (modo de lectura).
Si no es asi, consulte la seccién 3.1. Calibracién del
. . alibracién del punto
o Mantenga pulsado el botén. Después de 2 segun- de "caudal cer;o“
dos, debe encenderse el LED rojo (modo de con- T
figuracién), y el grafico de barras mostrara de for- 12345678910 >
ma alternada las caracteristicas de "calibracién COOEOCOEER

del punto de caudal cero" y la "calibracion de la
escala completa".

burkert b

Calibracion de la
escala completa
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3. CONFIGURACION

. Libere el botdn cuando se esté mostrando la "cali-  Estado del grafico de barras
braciéon de la escala completa". A continuaciéon
puede elegir entre:

®» pulsar brevemente el botdén para validar el d 100% E.C.
elemento. Con ello el caudalimetro se calibra 12345678910
automaticamente. Calibracion del punto
Al final de la calibracion, el LED rojo se apaga, f,d_e_ 1'9@9‘31?[9?[9"_\
indicando que el caudalimetro ha vuelto auto- Y BETHEZEZ
maticamente al modo de lectura de la veloci-
dad de caudal. Calibracion en curso

La electronica del aparato almacena el valor
de escala completa introducido mediante el
procedimiento de teach-in. El caudalimetro lo
utiliza cuando los conmutador 4 y 5 se
encuentran en la posicion ON.

®» O bien se puede mantener pulsado el botén
para pasar a otro elemento.

®» O bien se puede esperar 10 s para volver
automaticamente al modo de lectura de la
velocidad de caudal, sin validar el elemento.

Si el LED rojo parpadea 4 6 5 veces rapidamen-
n te, entonces la velocidad maxima de caudal es,
respectivamente, <2 m/s o >10 m/s. Pulse bre-
vemente el boton. El sensor volvera al modo de
lectura de la velocidad de caudal y utilizara el
punto de caudal cero de la calibracion anterior.

3.6 PROGRAMACION DE LA SALIDA DE RELE

Se pueden programar los parametros siguientes para la salida de relé:

. el modo de conmutacién: ventana o histéresis;

. el umbral inferior de conmutacién, expresado como porcentaje de la escala
completa;

. el umbral superior de conmutacion, expresado como porcentaje de la escala
completa;

o el retardo previo a la conmutacion, entre 0 y 100 s.

El funcionamiento del relé (normalmente abierto o normalmente cerrado)
viene dado por la conexion del relé a la tarjeta electrénica.
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3. CONFIGURACION

El diagrama siguiente muestra ejemplos de conmutaciéon de la salida de relé en fun-
ciéon de los distintos ajustes de parametros posibles y de la velocidad de caudal:

m/s

Umbral superior

Umbral inferior

SALIDA DE RELE

—

Modo de histéresis Relé cableado NA ON |

Retardo de conmutacion = 0's Og; 1
Relé cableado NCOFF !

e e B

Modo de ventana Relé cableado NA ON—I ” - |
OFF

Retardo de conmutacion = 0 s 1l

I

B Y i

]

]
Relé cableado NC ON ”[ |
OFF '

ON
Relé cableado NA
Retardo de conmutacion = 2 s OFF

. ON
Relé cableado NC OFF

3.6.1 Modo de conmutacion de la salida de relé

-t 4-

Existen dos modos de conmutacion de la salida de relé: ventana e histéresis.

. Modo de ventana: el cambio de estado de la salida de relé (OUT) se produce

cuando se detecta cualquiera de los umbrales:

Modo ventana (relé cableado NA)

Modo ventana (relé cableado NC)

Salida de relé Salida de relé
ON ON -
OFF OFF il —
m/s mis

Umbral inferior Umbral superior

burkert 1

Umbral inferior

Umbral superior

8041



MAN 1000068884 ES Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 25.02.2009

3. CONFIGURACION

Salida de relé

Modo de histéresis: el cambio de estado de la salida de relé (OUT) se produce
cuando se detecta el umbral superior como consecuencia de incremento de la
velocidad de caudal, y cuando se detecta el umbral inferior como consecuen-
cia de la reduccion de la velocidad de caudal:

Modo histéresis (relé cableado NA) Modo histéresis (relé cableado NC)

Salida de relé

il i~

ON -

OFF e i— OFF -k

-

m/s

Umbral inferior Umbral superior

Para cambiar el modo de conmutacion del relé, haga lo
siguiente:

8041

El LED verde parpadea una vez y el LED rojo
esta apagado (modo de lectura). Si no es asi,
consulte la secciéon 3.1.

Pulse brevemente el botén: el LED verde parpa-
dea dos veces y el grafico de barras muestra el
modo de conmutacion actual.

Mantenga pulsado el boton: después de 2
segundos, el LED rojo se enciende (modo de
configuracién) y el grafico de barras muestra de
forma alternada los elementos "Modo de histé-
resis" y "Modo de ventana".

Libere el botén cuando se esté mostrando el
modo de conmutacién deseado. A continua-
cién puede elegir entre:

®» Pulsar brevemente el boton para validar el
elemento y volver automaticamente al
modo de lectura de la velocidad de caudal.

®» O bien se puede mantener pulsado el botén
para pasar a otro elemento.

®» O bien se puede esperar 10 s para volver
automaticamente al modo de lectura de la
velocidad de caudal, sin validar el elemento.

17

m/s

Umbral inferior ~ Umbral superior

Estado del grafico de barras
0 100% E.C

12345678910

Lectura de velocidad de
caudal actual

12345678910
Modo de conmutacion actual

(Modo de histéresis, por defecto)

Modo de histéresis
ERNNEN | | >
123456788910

[T T 1 1]

Modo de ventana
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3.6.2 Programacion del umbral inferior de
conmutacion

El umbral de conmutacién inferior puede tomar valores

comprendidos entre 0 y el umbral superior de conmuta-

cion.

o El LED verde parpadea una vez y el LED rojo esta
apagado (modo de lectura). Si no es asi, consulte
la seccion 3.1.

o Pulse brevemente el botén dos veces: el LED ver-
de parpadea tres veces y el grafico de barras
muestra el umbral inferior de conmutacién actual
(como % de la escala completa).

o Mantenga pulsado el botén: después de 2 segun-
dos, el LED rojo se enciende (modo de configura-
cion) y el LED n° 1 del grafico de barras parpadea
9 veces (1 parpadeo = 1% de la escala comple-
ta), y después se queda encendido. A continua-
cion, los siguientes LED se encienden uno tras
otro hasta alcanzar el umbral superior. Libere el
boton cuando se haya encendido el numero
deseado de LED (1 LED encendido = 10% de la
escala completa).

Mantenga pulsado de nuevo el boton: después
de 2 segundos, el siguiente LED parpadea (1 par-
padeo = 1% de la escala completa). Libere el
botén cuando el LED haya parpadeado el nime-
ro de veces correspondiente al valor deseado.

o Si es preciso, mantenga pulsado el boton de nue-
vo para cambiar el valor.

o Pulse brevemente el boton para validar el valor
visualizado en el grafico de barras y volver auto-
maticamente al modo de lectura de caudal, o
espere 10 s para volver automaticamente al
modo de lectura de la velocidad de caudal, sin
validar el valor visualizado.

burkert 18

Estado del grafico de
barras

0. 100% E.C.
12345678910

Lectura de velocidad de
caudal actual

100% E.C.
123456788910

Umbral superior actual
(escala completa por
defecto) 100% E.C.

123456788910
100% E.C.

WO

123456788910

100% E.C.

WL

123456678910
0 100% E.C.

1234567889810

2 LED encendidos = 20%
de la escala completa. El 3
LED parpadea 4 veces =
4% de la escala completa.

El grafico de barras indica
un 24% de la escala
completa; por ejemplo, para
un intervalo de medida de 0-
10 m/s, esto corresponde a
2,4 m/s.

8041



MAN 1000068884 ES Version: B Status: RL (released | freigegeben) printed: 25.02.2009

3. CONFIGURACION

3.6.3 Programacion del umbral superior de
conmutacion

El umbral de conmutacion superior puede tomar valores
comprendidos entre el umbral inferior de conmutacion y
el 100% de la escala completa.

o El LED verde parpadea una vez y el LED rojo esta
apagado (modo de lectura). Si no es asi, consulte
la seccion 3.1.

. Pulse brevemente el botén tres veces: el LED ver-
de parpadea cuatro veces y el grafico de barras
muestra el umbral superior de conmutacion
actual (como % de la escala completa)

. Mantenga pulsado el botdon: después de 2 segun-
dos, el LED rojo se enciende (modo de configura-
cion) y el primer LED del grafico de barras situa-
do a continuaciéon del umbral inferior parpadea 9
veces (1 parpadeo = 1% de la escala completa),
y después se queda encendido. A continuacion,
los siguientes LED se encienden uno tras otro
hasta alcanzar el 100% de la escala completa.
Libere el botén cuando se haya encendido el
nimero deseado de LED (1 LED encendido =
10% de la escala completa).

Mantenga pulsado de nuevo el boton: después
de 2 segundos, el siguiente LED parpadea (1 par-
padeo = 1% de la escala completa). Libere el
botén cuando el LED haya parpadeado el nime-
ro de veces correspondiente al valor deseado.

. Si es preciso, mantenga pulsado el boton de nue-
vo para cambiar el valor.

. Pulse brevemente el boton para validar el valor
visualizado en el grafico de barras y volver auto-
maticamente al modo de lectura de caudal, o
espere 10 s para volver automaticamente al
modo de lectura de la velocidad de caudal, sin
validar el valor visualizado.

8041 19

Estado del grafico de
barras

EemEmEE "¢

12345678910

Lectura de velocidad de
caudal actual

0 00% E.C.
EEEEEEEEEE

12345678910

Umbral superior actual
(escala completa por
0 defecto)

T Onnn i E

12345678910

0. 100% E.C.

12345678810

T O

12345678910

0 100% E.C.
OOOO0OO0E
12345678910

8 LED encendidos = 80%

de la escala completa

El 9° LED parpadea 2 veces

= 2% de la escala

completa.

El grafico de barras indica
un 82% de la escala
completa; por ejemplo, para
un intervalo de medida de 0-
10 m/s, esto corresponde a
8,2 m/s.
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3.6.4

Programacion del retardo previo a la
conmutacion

Si es preciso, se puede programar un retardo en los
umbrales de conmutacién de la salida de relé (entre 0 y
100 segundos). Con ello, el relé s6lo conmuta si se
sobrepasa el umbral durante una duracién superior al
retardo.

Un retardo de 0 equivale a una conmutacion inmediata.

Para establecer el retardo, haga lo siguiente:

El LED verde parpadea una vez y el LED rojo esta
apagado (modo de lectura). Si no es asi, consulte
la seccion 3.1.

Pulse brevemente el botén cuatro veces: el LED
verde parpadea cinco veces y el grafico de barras
muestra el retardo actual (en segundos).

Mantenga pulsado el botén: después de 2 segun-
dos, el LED rojo se enciende (modo de configura-
cion) y el primer LED del grafico de barras parpa-
dea 9 veces (1 parpadeo = 1 s), y después se
queda encendido. A continuacion, los siguientes
LED se encienden uno tras otro. Libere el botén
cuando se haya encendido el nimero deseado de
LED (1 LED encendido = 10 s).

Mantenga pulsado de nuevo el botén: después
de 2 segundos, el siguiente LED parpadea (1 par-
padeo = 1 s). Libere el botén cuando el LED haya
parpadeado el nimero de veces correspondiente
al valor deseado.

Si es preciso, mantenga pulsado el boton de nue-
vo para cambiar el valor.

Pulse brevemente el botén para validar el valor
visualizado en el grafico de barras y volver auto-
maticamente al modo de lectura de caudal, o
espere 10 s para volver automaticamente al
modo de lectura de la velocidad de caudal, sin
validar el valor visualizado.
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Estado del grafico de
barras

0 100% E.C.

12345678910

Lectura de velocidad de
caudal actual

12345678810

0 sec 100 sec

Retardo de conmutacion
actual (por defecto, 100 s)

12345678910

Os 100 s
1234567889810

Os 100 s
12345678910

Os 100 s

12345678910
Os 100 s

5 LED encendidos = 50 s
El 6° LED parpadea 2 veces
=2s

El gréfico de barras indica
un retardo de 52 s.
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4.1 INSTRUCCIONES DE INSTALACION

4.1.1 Diagrama presion-temperatura

Debera tenerse en cuenta la compatibilidad entre los materiales del sensor y el adap-
tador y la presidon/temperatura del fluido, de acuerdo con el diagrama siguiente.

Laton/acero inoxidable (PN 16)

P (Bar) : .
16 : - J
< >
PVC + PP i Intervalo de aplicacion
] ™ I
s X
10 == J
/ : \"- |
8 0 e |
PVDF (PN 10) ¢ A B W N !
| 1" T “"\-. T
PVC (PN 10) ; ‘\_\ \\ :
= : S < .
| \ |
-40  -10 420 450 [ +80 +11 ND T(C)
PP (PN 10) PVDF (PN 10)

¢ El instrumento debe protegerse de la lluvia, de fuentes de calor constantes
y de otras influencias ambientales, tales como campos magnéticos o luz
solar directa.

e Aseglrese de no instalar el instrumento en las proximidades de grandes
maquinas que puedan causar interferencias en el transmisor, porque las
lecturas se verian afectadas.

* Precauciones en caso de desmontaje: Antes de desmontar el transmisor de
la tuberia, se tomaran todas las precauciones que exija el proceso, puesto
que la tuberia puede contener fluidos peligrosos o agresivos, o fluidos
calientes o a alta presion.
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4.1.2 Posiciones de montaje

Para obtener medidas de caudal precisas, el transmisor de caudal electromagnético
8045 puede montarse en cualquiera de las posiciones que se indican a continuacion.
En todos los casos, el sistema debera estar disehado de forma que la tuberia se man-
tenga llena en todo momento, para evitar que se produzcan lecturas inexactas.

Montaje horizontal

Correcto Incorrecto

Montaje vertical

Correcto Incorrecto

¢ En caso de montaje vertical debe verificarse que el caudal circula hacia arri-
ba, tal y como indica la flecha.

¢ El transmisor debe instalarse aguas arriba de posibles puntos de inyeccion
de productos de alta conductividad (acidos, basicos, salinos, etc.).

Es recomendable montar el transmisor formando
un angulo de 45° con respecto a la horizontal de la
tuberia, tal y como se indica en el diagrama, para
evitar que se acumulen depoésitos en los electrodos
y que se produzcan lecturas errébneas a causa de
posibles burbujas de aire.

N E B 22
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Deberan respetarse las distancias minimas aguas arriba (10 x DN) y aguas abajo (3 x
DN) del instrumento.

e —

Direccion de caudal

T
>

|
J 10 x DN " 3 x DN

bujas de aire o la formacion de cavidades en el medio, porque se producirian
errores de medicion.

n Compruebe que el diseno de la tuberia no favorezca la acumulacion de bur-

_ Direccion de caudal o=

Direccion de caudal

Correcto Incorrecto
—_—
mmi=] JJ<P—"
Correcto Incorrecto
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4.2

INSTALACION

El instrumento puede instalarse en la tuberia con ayuda de nuestro sistema adapta-
dor especial S020.

El adaptador 4 debe instalarse en la tuberia de acuerdo con las instrucciones de ins-
talacion de la seccion 4.1. A continuacién:

Inserte la tuerca de plastico 3 en el adaptador 4 e instale el anillo de plastico 2
en el casquillo de guiado 5.

Inserte el sensor en el adaptador, asegurandose de que la flecha estampada en
un lateral de la carcasa indique el sentido de paso del caudal, que los bornes
de cable estén situados en el lado aguas abajo del instrumento y que la aline-
acion de los electrodos sea perpendicular al sentido del caudal.

u La tuerca de plastico solo se debe apretar a mano.

4.3

Electrodos

)
(-
[#4]

== = <— Direccion de caudal

CONEXION ELECTRICA GENERAL

Utilice cables con un limite de temperatura de, como minimo, 105 °C.

En condiciones normales de funcionamiento, la sefal de medida puede trans-
mitirse por medio de un cable apantallado de 0,75 mm2 de seccion.

El cable de sefal no debe instalarse en combinacion con otras lineas portado-
ras de mayor tension o frecuencia.
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o Si no es posible evitar la instalacion combinada de lineas de tensién y de senal,
se dejara una separacion minima de 30 cm entre cables.

. Se emplearan cables de entre 6 y 12 mm de didametro. Si se necesitan dos
cables, utilice la junta pasacables que se suministra y cables de 4 mm.

o La tensidn de suministro debe estar regulada. Véase la secciéon 6.1.

. Verifique la equipotencialidad de la instalacién (suministro eléctrico - transmi-
sor - fluido):

®» |os distintos puntos de conexién a tierra de la instalacién deberan conec-
tarse entre si para eliminar posibles diferencias de potencial entre las dis-
tintas tomas de tierra.

®» E| apantallamiento del cable debera conectarse a tierra correctamente por
ambos extremos del cable.

®» E| terminal negativo de la tensidon de suministro debera conectarse a tierra
para eliminar corrientes de modo comun. Si no es posible hacer una cone-
xién a tierra directa, cologue un condensador de 100 nF/50 V entre el ter-
minal negativo y la tierra.
Se debe tener un cuidado especial si el transmisor se instala en tuberias de
plastico, porque en ellas la conexién directa a tierra no es posible.

Para que la conexion a tierra sea correcta es necesario conectar entre si los elemen-
tos metalicos, tales como bombas o valvulas, mas cercanos al transmisor de caudal.
Si no hay elementos de este tipo en las proximidades del transmisor, inserte piezas
metalicas (anillos de toma a tierra, no suministrados) en la tuberia de plastico antes y
después del transmisor y conéctelos a tierra todos juntos. Los anillos de toma de tie-
rra que aparecen en el diagrama siguiente deben estar en contacto con el fluido.

En el interior de la carcasa: conecte el
u apantallamiento a tierra. No afloje por
completo el tornillo. Inserte el apanta-
llamiento. Vuelva a apretar el tornillo.

/ 18-36 VCC
[————3 ﬂ
(*) o piezas metalicas, no 9

suministradas, insertadas
en el interior de la tuberia. @

(**) si no es posible hacer () *) w
una conexion a tierra

D

b

directa, conecte un
condensador de 100 nF/50
V entre el terminal
negativo y la tierra.

Elementos metalicos (valvulas, bombas, etc.)

En aplicaciones con tuberia de plastico
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4.4

* No conecte cables al transmisor con el suministro eléctrico conectado.
* Es recomendable instalar dispositivos de seguridad en:

El suministro eléctrico: fusible (300 mA) e interruptor.
El relé: fusible de, como maximo 3 A, y disyuntor (dependiendo de la apli-
cacion)

* No aplique a los relés tensiones peligrosas ni tensiones de seguridad muy
bajas.

CABLEADO ELECTRICO

Desmonte la tapa retirando los 4 tornillos situados en la parte superior del instrumen-
to para acceder a la tarjeta electronica. Pase los cables hasta los bornes de cable y
organice el cableado siguiendo uno de los diagramas siguientes.

2 Salida de 4-20 mA Conexion a la tension de suministro
Q
8 Salida de frecuencia
R _L e
g | |
Bozo / Fuente i e o
Conmutador | Wit 234568 &
5 . o ggooog -
[0)
g POZO 4...20 U'I- V‘ PE PI5+ PlS'
3 s [l4— Suministro de tension a
8 . la bobina de medida
©
[}« LED. Indica si el relé
onexion de relé: c | esta o no activado
_ NO|[]
normalmente abierta Nl
0 normalmente cerrada -

MAN 1000068884 ES Verdioni B S@us: RL

Si sélo utiliza uno de los bornes de cable, selle el borne que quede sin usar
utilizando el obturador que se suministra, para garantizar la estanqueidad
del transmisor. Desenrosque la tuerca del borne
de cable, inserte el obturador y vuelva a roscar la
tuerca al borne de cable.

Cuando vuelva a colocar la tapa, coloquela en la
posicion que se indica en la figura. Apriete los 4
tornillos en secuencia alterna.
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4.4.1 Conexion de la salida de corriente de 4-20 mA
La salida de corriente puede conectarse a un dispositivo externo (PLC, etc.) con una
entrada de 4-20 mA configurada como pozo o como fuente.

Coloque el conmutador fuente/pozo en la posicion deseada en ausencia de
corriente.

PLC / vélvula

Suministro eléctrico
18-36 VCC

4-20 mA ] =
4 =

Conmutador en
modo fuente

=
/=E123455

9 gooaod -

4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

Conexion en modo fuente

PLC / valvula = 300 mA = Suministro eléctrico
” z 18-36 VCC
4-20 mA 1 T
| ¥ O =
i [==3 — -::-l
Conmutador yal si@l[1 2 3 4 5 6
en modo pozo
£ Jooggo -

4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

Conexion en modo pozo

* Si no es posible hacer una conexion directa a tierra, conecte un condensador de 100 nF/50 V entre el terminal

negativo de la tension de alimentacion y la tierra.

8041
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4.4.2

Conexion de la salida de frecuencia

La salida de frecuencia puede conectarse a un controlador légico programable (PLC)
0 a un contador.

La conexion a un PLC se realiza segun los diagramas siguientes:

8041

i

V+ ov

INPUT

=

V+ ov INPUT

| %

[=] [=]

1 2 3 4 5 6

; goooog) - ¥

4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

Conexion a un PLC con

comun - (PNP)

8041

[=]

[=—]
1 2 3 4 5 6

4..20 V+ V-PE Pls+Pls-

e

Conexion a un PLC con

comdn + (NPN)

La conexion de una carga se realiza segln los diagramas siguientes:

goooog) -

Ll

V+ 0V V1 V2
l__,:,_ GND1| | |GND2
° [
|\f |\'
I =3 — | =3 =]
123456 123 45 86
3 ooooog - & HinininininjEx
4..20 4..20

8041

V+ V-PE Pls+Pls-

Conexion a un relé o contador
electromecanico

burkert
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8041

V+ V- PE Pls+Pls-

.

Conexion a un contador electrénico
con entrada alimentada
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4.4.3 Conexion de la salida de relé

La salida de relé puede funcionar en configuracion normalmente abierta o normal-
mente cerrada, dependiendo del cableado de la tarjeta electronica del 8041.

18-36 V= | 1ansién de suministro
EARAE]
*)
Conexion normalmente abierta del relé 300 mA ][]
[ [—] [— I —]
Wit 2 34 5686
250 VCA ~ OO0
4..20 V+ V- PE Pls+Pls-
[]3A -
Circuito de proteccion —
Electrovalvula C . 8041
(o alarma) NOI—
250 VCA, 3 A max. NC{]
58 op A

Cubierta de proteccion del relé

| \h-..‘.h’

i Tension de suministro
EARE] ;
so0mal]] 1710
[ _— [—K—]
Wit 2 3 4 5686
L R
250 VA [ - - oOgoog)

4..20 V+ V-PEPls+Pls-

Circuito de proteccion ——

Electrovalvula
(o alarma) NO

250 VCA, 3 A méx. — | NC

8041

000

Conexion normalmente cerrada del relé

* Si no es posible hacer una conexién directa a tierra, conecte un condensador de 100 nF/50 V entre el terminal
negativo de la tension de alimentacion y la tierra.

burkert
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MANTENIMIENTO

5.

~

SENALIZACION DE ERRORES
Los errores se indican mediante parpadeos caracteristicos del LED rojo.

5.1
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LIMPIEZA
El sensor 8041 puede limpiarse con agua o con un producto compatible con los mate-

riales en que esta construido. Su distribuidor Blikert esta a su d
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| que necesite.
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6. ESPECIFICACIONES

6.1 CARACTERISTICAS DEL PROCESO

Medicion del caudal

o Tipo de medicién
o Rango de medida
o Linealidad

o Reproducibilidad
o Precision

(para V.M. entre Ty 10 m/s y
-20°C < T < 130 °C)

Medicion electromagnética

0,1a 10 m/s

+/- (1% del V.M. + 0,1% de la escala completa)
0,25% del V.M.

+/- 2% del V.M., con calibracién sobre el
terreno (por ejemplo, teach-in con un
transmisor 8025)

+/- 4% del V.M. con factor K* estandar

* En las condiciones de referencia, donde: fluido = agua; temperatura ambiental y del
agua = 20 °C, distancias agua arriba y aguas abajo conforme a las especificaciones
y dimensiones de tuberia adaptadas.

M. = valor medido

O <

atos generales

Frecuencia de actualizacion
de la salida de corriente

Clase de presién

Temperatura del fluido

Conductividad minima
del fluido

Materiales en contacto con
el fluido

100 ms

Depende del material del adaptador y de la
temperatura (véase 4.1.1)

-20 °C a 150 °C

20 uS/cm

Sonda: acero inoxidable 316L (DIN 1.4405)
y PEEK
Juntas: EPDM (con aprobacion FDA)

6.2 CARACTERISTICAS ELECTRICAS
S

alida de impulsos

Tipo de salida

. Corriente maxima

Salida de corriente
o Tipo de salida

. Cableado eléctrico

burkert

Salida de frecuencia de 0 a 240 Hz (256 Hz
para senalizacion de errores). Ciclo de servicio
=50% +/- 1%

100 mA (con proteccién contra cortocircuitos
e inversion de polaridad)

Salida de corriente de 4 a 20 mA
(22 mA para senalizacion de errores)

Modo pozo o fuente

32 8041
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6. ESPECIFICACIONES

Salida de relé

o Tipo de salida Normalmente abierta o normalmente cerrada,
dependiendo del cableado
250 VCA, 3 A

Conexion eléctrica
. Tensién de suministro 18 a 36 VCC, regulada

] Consumo maximo 220 mA
de corriente

6.3 SEGURIDAD

. Cableado protegido contra inversiones de polaridad
. Parametros del usuario almacenados en una EEPROM

6.4 MEDIO AMBIENTE

. Temperatura de funcionamiento 0a60°C
y almacenamiento

. Humedad de funcionamiento < 80%, sin condensacion

y almacenamiento
. Material de la carcasa y la tapa PPA reforzado con fibra de vidrio
. Clase de proteccion IP65

6.5 CONFORMIDAD NORMATIVA

. Emisién EN 50081.1

. Proteccién EN 61000-6-2

. Seguridad EN 610110-1

o Vibracion CEl 68-2-6

. Resistencia a impactos CEl 68-2-27

o El instrumento cumple también la directiva 97/23/CE sobre dispositivos

sometidos a presion, conforme a los métodos siguientes:

®» Fluidos del grupo 1, segun la seccién 1.3b de la directiva: PN < 16 bar y DN
< 125

®» Fluidos del grupo 2, segun la seccion 1.3b de la directiva: PN < 16 bar y DN
< 200

El instrumento ha sido disefado y fabricado conforme a las practicas indus-
triales (articulo 3.3).

La marca CE no hace ninguna referencia a la presion.
La marca CE cumple las directivas 89/336/CE (compatibilidad electromagnéti-
ca) y 73/23/CE (baja tension).

8041 > burkert
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6. ESPECIFICACIONES

6.6 DIMENSIONES

< 115 mm »
] @E 2 88 mm 5
e = A
E 1 [ @ = @
E et FLOW
d ([ []]] E
'E 2]
E (s8]
2
M20 x 1.5 e o
6.7 DESCRIPCI(')N DE LA ETIQUETA
1 2 3
S S —
a g FLOW:BD41-EFDM -IND LONG SS5T N=1000 4
'E'E 18-36V-=/220mA 4-20mA REL:230VAC/3A  Compact 5
e B \
I.QE 552780 C € ‘ W41UE
11 10 9 8 7 6
1. Tipo de caudalimetro
2. Material de la junta plana
3. Caracteristicas del sensor
4. Ndmero de serie
b. Version de caudalimetro
6. Datos del relé
1. Cadigo del fabricante
8. Salida de corriente
9. Marca CE
10. Tension de suministro / consumo maximo
11. Cadigo de pedido
bu 34 8041
burkert
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7. ANEXO

7.1  CODIGOS DE PEDIDO

7.1.1  Productos completos

. 552779: 8041 con 1 sensor de acero inoxidable corto, 1 salida de corriente,
1 salida de frecuencia, 1 salida de relé, 2 bornes de cable M20 x
1,5 mm
+ 1 juego formado por 1 obturador para borne de cable, 1 junta
multivia para borne de cable de 2x6 mm, 1 junta plana en EPDM
negro para el sensor, 1 hoja de instrucciones de montaje
+ 1 kit de conexion de relé

. 552780 8041 con 1 sensor de acero inoxidable largo, 1 salida de corriente,
1 salida de frecuencia, 1 salida de relé, 2 bornes de cable M20 x
1,5 mm
+ 1 juego formado por 1 obturador para borne de cable, 1 junta
multivia para borne de cable de 2x6 mm, 1 junta plana en EPDM
negro para el sensor, 1 hoja de instrucciones de montaje
+ 1 kit de conexién de relé

7.1.2 Accesorios y repuestos

Designacion Cadigo de pedido

Juego formado por 2 bornes de cable M20x1,5

+ 2 juntas planas de neopreno para borne de cable o tapén 449755

+ 2 tapones roscados M20x1,5

+ 2 juntas multivia 2x6 mm

Juego formado por 2 adaptadores M20x1,5 / NPT 2"

+ 2 juntas planas de neopreno para borne de cable o tapén 551782

+ 2 tapones roscados M20x1,5

Juego formado por 1 obturador para borne de cable M20x1,5

+ 1 junta multivia 2x6 mm para borne de cable o tap6n 551775

+ 1 junta plana en EPDM negro para el sensor

+ 1 hoja de instrucciones de montaje

Anillo 619205

Tuerca en PPA 440229

Juego formado por una junta en FKM verde + 1 junta en EPDM negro 552111

Kit de conexién de relé formado 1 regleta terminal atornillada

+ 1 c_ublerta de proteccion 552812

+ 1 rilsan

+ 1 hoja de instrucciones de montaje

8041
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7. ANEXO

7.2

DIAGRAMAS DE CAUDAL

Los diagramas siguientes permiten seleccionar el didmetro de adaptador mas adecua-

do en funcion del caudal y la velocidad de caudal de la aplicacién

Caudal
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Ejemplo de seleccion:

burkert

Velocidad de caudal

El caudal nominal es = 10 m3/h
Velocidad de caudal ideal = 2-3 m/s

De acuerdo con el diagrama de caudal, el diame-
tro de adaptador necesario seria DN40.

36

DN del adaptador
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7. ANEXO

gpm "
] 16" DN400
20000 =<4 14" DN350
712" bNaoo
10000 === 10" DN250
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0.05p
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Velocidad de caudal
Ejemplo de seleccion: El caudal nominal es = 50 gpm

Velocidad de caudal ideal = 8 fps

De acuerdo con el diagrama de caudal, el diame-
tro de adaptador necesario seria 1" 1/2.
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7. ANEXO

7.3 EJEMPLOS DE CONEXION

Ejemplos de conexién entre el caudalimetro 8041 y el transmisor de caudal 8025, Low
Flow o Batch, en version de panel.

Para la version de panel del transmisor 8025 Low Flow, sitle el interruptor
SW100 en la posicion 1y el SW101 en la posicion 3.

18-30 V=
300 mA
eI+ -
(LT
T ‘il ™
1.4 1 @|e|@|@|@|@
e ] 1121314156
12 3 45 6 i I S‘ <+
) googon - S m
4..20 V+ V- PEPIs+Pls- Pl
& o
g o -
g .
N 8025 ©
o=k N J |5
£ [po|d K
g e | a "
= = %
%, & ) . :’{
> “
= 8041 0
% (*) Si no es posible hacer una conexion a tierra 8025, version en panel
~ directa, coloque un condensador de 100 nF/50 V
'f; entre el terminal negativo y la tierra.
&
@
§ 8025 Datos técnicos Cédigo de pedido
>
i Version con relé 419537
3 L panel
8 (0) 18-30 VCC sin relé 419538
8 w -
- Versién con relé 419540
< Cédigos de pedido del F mural
> . ,
transmisor 8025, Low Flow o L 18-300 VCC | sin rele 419541
Batch, que puede conectarse al \?V Version
115/230 VCA
Version
B panel con relé 419536
{;« 18-30 VCC
C Version
H mural con relé 433740
18-30 VCC
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7. ANEXO

Ejemplo de conexion entre el caudalimetro 8041 y el posicionador 1067 montado
sobre una valvula de diafragma 2031.

24 VDC ]

x0® .[

4-20 mA

il

E1 2 34586
! ooooog -
4..20 V+ V- PEPIs+Pls-

0

YW 0E-#/0
AQL-0
| —
S

8041

Ejemplo de conexién entre el caudalimetro 8041 y el TopControl 8631 montado sobre
una valvula de diafragma 2031.

8631 PLC °©
i 4-20mA |
E
ll]
I [ T e v ]
@1 TR
) gooooo -
4..20 '+ V- PEPIs+Pls-
2031 L) l
g
8
7 O
+ 6 ¥ I:I
24 V=|—vl ad |
5 ale]
S 4
3 !
2
1 8041

(*) Si no es posible hacer una conexion a tierra directa, coloque un condensador de 100 nF/50 V entre el terminal
negativo y la tierra.
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